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ROBOT DO CZYSZCZENIA BASENOW

Instrukcja obstugi
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Dziekujemy za wybranie produktu firmy Aiper.

Oznacza to dotgczenie do rodziny milionéw uzytkownikdw, ktérzy zaufali marce Aiper i

cieszq sie nieskazitelnie czystym basenem.

Niniejsza instrukcja obstugi pomoze Ci w prawidtowej konserwacji robota Aiper oraz
zapewni jego maksymalng wydajnos¢ przez wiele lat. Prosimy o poswiecenie kilku

chwil na zapoznanie sie z jej tresciqg.

W przypadku jakichkolwiek pytan zapraszamy do odwiedzenia naszej strony
internetowej pod adresem www.aiperpoland.pl lub skonsultowania sie z naszym
Biurem Obstugi Klienta w celu uzyskania pomocy lub dodatkowych informacii.

Dziat obstugi klienta:

@ kontakt@aiperpoland.pl
+48 801 800 169
+48 58 778 95 99

Zeskanuj

kod QR,

aby uzyskac
przewodnik wideo

Zeskanuj

kod QR,

aby uzyskaé
dostep do zasobow
wsparcia klienta
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A\ 1. Instrukcje bezpieczenstwa

Prosimy o uwazne przeczytanie Instrukcji Obstugi i postepowanie
zgodnie ze wszystkimi ostrzezeniami oraz zaleceniami dotyczgcymi
uzytkowania robota do czyszczenia basendw (zwanego dalej ,robo-
tem"). Nieprzestrzeganie instrukcji obstugi moze doprowadzi¢ do
porazenia prgdem, pozaru lub innych powaznych obrazen. Firma
Aiper nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody lub
obrazenia wynikajgce z niewtasciwego uzytkowania robota. Ze
wzgleddw bezpieczenstwa i w celu zapewnienia optymalnej wyda-
jnosci robota zapoznaj sie z ponizszymi instrukcjami i postepu;j
zgodnie z nimi.
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Robot nie jest przeznaczony do uzytku przez osoby (w tym
dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych
lub umystowych, lub nieposiadajgce doswiadczenia i wiedzy, z
wyjgtkiem sytuaciji, w ktérych sqg one nadzorowane lub zostaty
poinstruowane w zakresie korzystania z urzgdzenia przez osobe
odpowiedzialng za ich bezpieczenstwo.

Nie pozwalaj dzieciom bawi¢ sie robotem. Dzieci nie mogg
czysci¢ ani konserwowac robota bez nadzoru.

Dopilnuj, aby dzieci nie dotykaty robota podczas jego pracy.

W zadnym wypadku nie pozwalaj dzieciom jezdzi¢ na robocie.
Nie uzywaj robota, gdy w basenie znajdujq sie ludzie lub
zwierzeta.

Podczas pracy robota nie wktadaj rgk w zadng jego czesc,
poniewaz moze to doprowadzi¢ do obrazen ciata.

Nie uruchamiaj robota poza wodg, poniewaz moze to
doprowadzi¢ do jego przegrzania.

Uzywaj wytgcznie zasilacza sieciowego przeznaczonego do
konkretnego akumulatora — inny moze spowodowac¢ pozar.
UWAGA: Do tadowania akumulatora uzywaj wytgcznie zasilacza
sieciowego dostarczanego wraz z tym robotem.

. Akumulatorem litowo-jonowym w tym urzgdzeniu jest

18-ogniwowy akumulator DC 21.6V, 7800 mAh, kompatybilny z
zasilaczem sieciowym model GM95-252300-2FG. Przed
utylizacjg robota akumulator nalezy wyjgc¢ i zutylizowa¢ zgodnie
z lokalnymi przepisami.

Ten robot moze by¢ uzywany wytgcznie z zespotami
akumulatorow litowo-jonowych model C1264C4 i bateriami
guzikowymi model CR1225.

Ten robot zawiera akumulator, ktéry nie jest wymienny. Po
uptywie okresu eksploatacji akumulatora, robota nalezy
zutylizowac¢ zgodnie z przepisami obowigzujgcymi w danym
kraju.
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Zwro¢ uwage na ryzyko zwarcia zaciskow robota zasilanego z
akumulatora lub samego akumulatora przez metalowe
przedmioty.

W przypadku wydobywania sie z uszkodzonego robota nieznanej
cieczy, nalezy unika¢ kontaktu z nig. W przypadku kontaktu,
zwtaszcza oczu lub innych wrazliwych czesci ciata z nieznang
cieczq, nalezy natychmiast przemyc¢ je wodq. Ciecz wyptywajgca
z uszkodzonego akumulatora moze spowodowac podraznienia
lub oparzenia skory.

Nie wystawiaj robota ani akumulatora na dziatanie ognia ani
wysokiej temperatury. Wystawienie na dziatanie ognia lub
temperatury powyzej 130°C moze spowodowac wybuch.

Przed utylizacjqg robota wytgcz go, odtgcz od zasilacza
sieciowego i usun z niego akumulator.

Przed utylizacjqg robota akumulator musi zostac¢ wyjety i
zutylizowany zgodnie z lokalnymi przepisami.

Nigdy nie wrzucaj robota do ognia, nawet jesli jest uszkodzony —
akumulator moze wybuchngc¢ pod wptywem dziatania ognia.
Przed rozpoczeciem tadowania upewnij sig, ze robot jest
wytgczony, a port tadowania jest suchy. Podczas tadowania
robota nalezy przechowywa¢ w chtodnym, dobrze wentylowanym
miejscu. Podczas tadowania nie nalezy przykrywac robota,
poniewaz moze to spowodowac przegrzanie podzespotow.
UWAGA: Aby zmniejszy¢ ryzyko porazenia prgdem elektrycznym,
w przypadku uszkodzenia natychmiast wymien uszkodzony
przewod zasilajgey.

Jesli przewdd zasilajgey jest uszkodzony, skontaktu;j sie z
wykwalifikowanym elektrykiem lub Biurem Obstugi Klienta, aby
unikng¢ zagrozen.

Nie uzywaj ani nie naprawiaj samodzielnie uszkodzonego/
niesprawnego zasilacza sieciowego.

Wytqgcznie certyfikowani specjalisci mogg demontowac
zaplombowany zestaw napedowy urzgdzenia. W tym celu
skontaktuj sie z Biurem Obstugi Klienta.

Uzywaj robota zgodnie z instrukcjg obstugi. Stosuj wytgcznie
akcesoria zalecane lub sprzedawane przez producenta.

Nie uzywaj robota jednoczesnie z innymi urzgdzeniami
basenowymi, takimi jak filtr basenowy lub skimmer.

Podczas wktadania robota do wody upewnij sig, ze jego przednia
czes¢ (goérna obudowa) jest skierowana do goéry. Nigdy nie nalezy
umieszczac robota w basenie spodem do géry ani nie wolno
wrzucac robota do basenu.

Zachowaj ostroznosc¢ i rownowage podczas pracy w poblizu
basenu, kiedy robot jest wtgczony.
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28. Nie rzucaj, nie przebijaj obudowy, ani celowo nie uszkadzgj robota,
aby nie uniewazni¢ gwaranciji.

29. Aby zapobiec narazeniu na dziatanie fal radiowych, zalecane jest
zachowanie odlegtosci co najmniej 20 cm miedzy osobami
obstugujgcymi robota a samym robotem. Obstuga z mniejszej
odlegtosci nie jest zalecana. Uzywana antena nadajnika tego
robota nie moze znajdowac sie w poblizu innej anteny ani
nadajnika.

30. Przed przystgpieniem do czynnosci konserwacyjnych, takich jak
czyszczenie filtra, odtgcz robota od zrédta zasilania.

31. Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwaciji zasilacza
sieciowego nalezy wyjgc¢ wtyczke z gniazdka elektrycznego.

32. Jesli zasilacz sieciowy nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas,
nalezy odtgczy¢ go od zasilania.

33. Po zakonczeniu pracy przechowuj robota w pomieszczeniu, w
chtodnym i dobrze wentylowanym miegjscu.

34. UWAGA:

UZYWAJ ROBOTA WYLACZNIE W BASENACH.

NIE URUCHAMIAJ ROBOTA POZA BASENEM .

DO UZYTKU WYLACZNIE Z ZASILACZEM SIECIOWYM MODEL:
GM95-252300-2FG.

ZACHOWAJ INSTRUKCJE
OBStUG
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Przeczytaj uwaznie instrukcje obstugi przed rozpoczeciem
uzytkowania robota.

2. Zawartosé zestawu i budowa robota

2.1 Zawartosé zestawu

INEE

Robot Aiper Scuba X1*1 Stacja dokujgca *1 Instrukcja obstugi *1

Zasilacz sieciowy *1 Hak do wyciggania *1

2.2 Budowa robota

Robot do czyszczenia basenéw (Widok z boku)

Pokrywa gorna Uchwyt Wskaznik LED
2 Wskaznik Wi-Fi Szczotka obrotowa @ Czujnik OmniSense™
Q) : Przycisk zasilania @ Kos:z filtracyjny © Gasiennica
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3. Uzytkowanie robota

3.1 Warunki eksploatacji

Nie uzywaj robota w $rodowisku

. . - Temperatura: 10-40°C
wykraczajgcym poza opisane

warunki wody. Moze to - Wartos¢ pH: 7,0-7,8
spowodowac uszkodzenia

robota, ktdre nie zostang objete * Zawartosc chloru wolnego:
gwarancjag. maksymalnie 4 ppm / 4 mg/|

« Zawartos¢ soli (NaCl): maksymalnie
5000 ppm (5 g/I) = 0,5 % zasolenia

3.2 Pobieranie aplikacji

Pobierz aplikacje Aiper App, aby odblokowa¢ dodatkowe funkcje urzgdzenia. Mozesz
jg pobrac i zainstalowac, skanujgc ponizszy kod QR lub wyszukujgc Aiper w sklepie z

aplikacjami.
£ Download on the N, GET IT ON
P+ Eoode iy :
- -l
[=] e
WAZNE:

- Wymagania systemowe: iOS w wersji 12.0 lub wyzszej, ALBO Android w wersji 8.0 lub
wyzszej

+ Po zainstalowaniu postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby zakonczy¢
rejestracje, logowanie oraz konfiguracje sieci.

3.3 Konfiguracja sieci

Po pierwszym wigczeniu robot automatycznie przejdzie w tryb konfiguraciji sieci. Jesli
proces zostanie przerwany, przytrzymaj przycisk zasilania () przez 5 sekund, aby
ponownie uruchomi¢ tryb konfiguraciji sieci.

Po wejsciu w tryb konfiguracji sieci wybierz jedng z opcji: Konfiguracja przez
Bluetooth lub przez kod QR.
* Konfiguracja przez Bluetooth:
1. Wigcz Bluetooth w swoim urzgdzeniu mobilnym i przyznaj dostep aplikacji Aiper.
2. W aplikacji nacisnij symbol [+] znajdujgcy sie w prawym, gérnym rogu ekranu, a
nastepnie wybierz opcje ,Add via Bluetooth” (,Dodaj przez Bluetooth”).
3. Aplikacja wykryje pobliskie urzqgdzenia Bluetooth.
4. Wybierz swojqg sie¢ Wi-Fi, wpisz hasto i nacisnij “Next” (,Dalej"), aby zakonczy¢
konfiguracje sieci.

s
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* Konfiguracja przez kod QR:

1. Otwoérz aplikacje i naci$nij symbol [+] znajdujgcy sie w prawym, gérnym rogu
ekranu, a nastepnie wybierz opcje ,Add via QR Code" (,Dodaj przed kod QR").

2. Zeskanuj od QR znajdujgcy sie na robocie Aiper.

3. Po rozpoznaniu urzgdzenia postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikaciji, aby
potqgczyc¢ sie z sieciq Wi-Fi urzqgdzenia.

4. Po nawigzaniu potgczenia wro¢ do aplikacii i wykonaj dalsze kroki, aby zakonczy¢
konfiguracje sieci.
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Wymagania dotyczgce sieci Wi-Fi:
Uzyj sieci 2,4 GHz lub sieci mieszanej 2,4/5 GHz.
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3.4 Ladowanie

UWAGA:

Nataduj w petni akumulator robota przed jego uzyciem.

Nie taduj robota wystawionego na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.
Zaleca sie, aby minimalna odlegto$¢ pomiedzy basenem a miejscem tadowania
robota wynosita 3,5 m.

Dla uzyskania najlepszych rezultatéw miejsce tadowania powinno znajdowac sie w
zasiegu sieci Wi-Fi, co pozwoli na sprawne przeprowadzanie wszelkich aktualizacji.

4 N

Opcje tadowania:

* Stacja dokujgca:
1. Montaz stacji dokujgcej: Wiéz wsporniki do stacji dokujgcej. Nastepnie zamontu;j jej
przednig pokrywe, zgodnie z ponizszym rysunkiem.

\

/

2. Przed rozpoczegciem tadowania upewnij sie, ze zaréwno stacja dokujgca, jak i robot
sg suche. Nie umieszczaj mokrego robota w stacji dokujgcej. Uzyj chusteczki lub
suchej $ciereczki, aby doktadnie osuszy¢ metalowe styki na spodzie urzqgdzenia.

11
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3. Podtqgcz kabel zasilacza sieciowego do portu tadowania znajdujgcego sie w stacii
dokujgcej. Nastepnie podtqgcz wtyczke zasilacza sieciowego do gniazdka
elektrycznego. Umies¢ suchego robota na stacji dokujgcej. Wskaznik LED na robocie
bedzie pulsowa¢ podczas tadowania, a po petnym natadowaniu robota zaswieci sie
statym zielonym $wiattem.

* Port tadowania w robocie:

1. Przed fadowaniem zdejmij ostone portu tadowania i upewnij sig, ze port jest suchy.
Jezeli w porcie znajduje sie woda lub wilgo¢, wytrzyj go suchq i czystqg $ciereczkg
przed rozpoczeciem tadowania.

2. Podtqgcz zasilacz sieciowy do portu tadowania robota, a nastepnie podtgcz wtyczke
zasilacza sieciowego do gniazdka elektrycznego. Wskaznik LED bedzie pulsowat
podczas tadowania, a po petnym natadowaniu robota zaswieci sie statym zielonym

Swiattem.

® @
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3.5 Wybor filtra

W zestawie znajdujqg sie dwa filtry o réznej grubosci: wymienny filtr typu ultra-fine
(doktadny) MicroMesh™ oraz kosz filtracyjny.

Wymienny filtr typu ultra-fine (doktadny) MicroMesh™ moze wychwytywaé czgsteczki o
wielkosci 3-10pm, takie jak mut i niektdre glony. W przypadku minimalnych widocznych
zanieczyszczen (np. kamienie, liscie, piasek, gruz, wtosy) i wody o metnym wyglgdzie
lub z glonami zaleca sie stosowanie zaréwno kosza filtracyjnego jak i wymiennego
filtra typu ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™.

W przypadku znacznej ilosci widocznych zanieczyszczen zaleca sie korzystanie
wytgcznie z kosza filtracyjnego, a nie z wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego)
MicroMesh™.

Kosz filtracyjny Wymienny filtr typu ultra-fine
(doktadny) MicroMesh™

3.6 Wybér trybu pracy robota

~
1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk
zasilania (V) przez 2 sekundy, aby
wigczy¢/wytqgezyé robota.
J

2. Naciskaj przycisk zasilania (), aby przetgcza¢ pomiedzy czterema trybami
pracy: Tryb Smart, Tryb Floor (czyszczenia dna basenu), Tryb Wall
(czyszczenie $cian) oraz Tryb Waterline (czyszczenie linii wody).

Po wybraniu zgdanego trybu czyszczenia, natychmiast umie$¢ robota w basenie. Po
zanurzeniu w wodgzie, robot rozpocznie czyszczenie zgodnie z wybranym trybem.

Opis trybdéw czyszczenia:

¢ Tryb Smart: Robot czysci $ciany oraz dno basenu w sposdb sekwencyjny, planujgc
trase na podstawie poziomu natadowania akumulatora.

13
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Tryb Smart

¢ Tryb Floor (czyszczenie dna basenu): Robot czysci dno basenu, poruszajgc sie po
trasie w ksztatcie litery ,S". W tym trybie robot nie czysci $cian basenu.

[TTTTTTTIITITTT

Tryb Floor

* Tryb Wall (czyszczenie $cian basenu): Robot czysci tylko $ciany basenu, poruszajqgc sie
po trasie w ksztatcie litery ,N". W tym trybie robot nie czysci dna basenu.

TTTTTTTITTITT

Tryb Wall: Czyszczenie scian basenu

14 ﬁ
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* Tryb Waterline (czyszczenie linii wody): Robot porusza sie poziomo, czyszczqc linie
wodng basenu. Gdy napotka naroznik lub przeszkode na $cianie basenu, zejdzie z
linii wodnej, ominie przeszkode lub zmieni $ciane, po czym wznowi czyszczenie.

a Naroznik N

Linia wody

»

— 1 >
hka\

2
A o4

Tryb Waterline: czyszczenie linii wody

3. Gdy poziom natadowania akumulatora jest niski, co sygnalizuje czerwone $wiatto
wskaznika LED, robot automatycznie zakonczy biezgce zadanie czyszczenia i
zatrzyma sie przy najblizszej $cianie basenu.

@ R
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4. Wyciggnij robota z dna basenu za pomocqg haka, aby zapobiec niechcianemu

pomoczeniu. Aby zwiekszy¢ zasieg haka, uzytkownicy mogg podtgczy¢ go do
standardowego teleskopowego kija.

UWAGA: Teleskopowy kij nie jest czescig zestawu.

5. Trzymajgc za uchwyt, pozwdl robotowi
odprowadzi¢ zgromadzong wode. Po
odprowadzeniu z robota zgromadzonej
wody, wyciggnij go z basenu.

4. Czyszczenie i konserwacja

4.1 Czyszczenie kosza filtracyjnego

1. Umies$c¢ robota na ptaskiej powierzchni i otwodrz pokrywe gérng.
2. Wyjmij kosz filtracyjny z robota, unoszqc go za jego uchwyt.

& . ©
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3. Nacisnij zatrzask gornej pokrywy kosza filtracyjnego i jednoczesnie pociggnij do

gory uchwyt gornej pokrywy, aby otworzy¢ kosz filtracyjny.

| =T
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4. Oproznij kosz filtracyjny i wyjmij wymienny filtr typu ultra-fine (doktadny) MicroMesh™.

Szczeliny \
/ ograniczajgce

Wyjmij zatrzaski A, B, C i D na gumowym pasku
wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego)
MicroMesh™ ze szczelin ograniczajgcych.

5. Wymienny filtr typu ultra-fine (doktadny) MicroMesh™ oraz kosz filtracyjny nalezy
optukac pod biezgcg woda.

7.
J 0|
\

,,g—-=_\

~

Wymienny filtr typu ultra-fine
(doktadny) MicroMesh™ musi by¢
wyczyszczony zardwno od wewnagtrz,
jak i na zewngtrz. W razie potrzeby
wyczys¢ go recznie.

18
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Po wysuszeniu wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™ oraz
kosza filtracyjnego, nalezy je ztozy¢ i zamontowac w robocie.
N N
A D
J _ Y,

Pociggnij kolejno cztery rogi A, B, CiD
gumowego paska. Upewnij sie, ze
zablokowaty sie one w szczelinach
ograniczajgcych wymiennego filtra typu
ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™.

~

Upewnij sie, ze punkty A i B na koszu
filtracyjnym sq wyréwnane z punktami
A'i B na wymiennym filtrze typu
ultra-fine (doktadnym) MicroMesh™.

Po zakoriczeniu montazu nalezy sprawdzic,
czy gumowe paski zostaty w catosci wiozone
do szczelin ograniczajgcych.

WAGA:

Po kazdym czyszczeniu niezwtocznie wyjmij robota z basenu i natychmiast wyczysc
kosz filtracyjny. Unikaj pozostawiania robota w basenie przez dtuzszy czas po
zakonczeniu czyszczenia.

- Suszenie wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™ i kosza

filtracyjnego po kazdym umyciu nie jest wymagane ale jest zalecane w celu
zapobiegania wydzielania sie nieprzyjemnych zapachdw zwigzanych z wilgociq.

+ Podczas suszenia lub przechowywania robota, w tym wymiennego filtra typu

ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™ i kosza filtracyjnego, zalecane jest
przechowywanie ich w dobrze wentylowanym miejscu, z dala od bezposredniego
$wiatta stonecznego.

« Wymienny filtr typu ultra-fine (doktadny) MicroMesh™ moze zatrzymywac¢ czgsteczki

o wielkosci 3-10pm, takie jak mut i niektore glony. W przypadku minimalnych
widocznych zanieczyszczen (np. kamienie, liscie, piasek, gruz, wtosy) i wody o
metnym wyglgdzie lub z glonami zaleca sie stosowanie zarowno kosza filtracyjnego,
jak i wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™ . W przypadku
znacznej ilosci widocznych zanieczyszczen zaleca sie korzystanie wytgcznie z kosza
filtracyjnego, a nie z wymiennego filtra typ ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™.
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« Do doktadnego czyszczenia wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego)
MicroMesh™ oraz kosza filtracyjnego zaleca sie uzywanie myjki
wysokoci$nieniowe;j.

- Po kilku uzyciach powierzchnia wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego)
MicroMesh™ moze wykazywaé oznaki zuzycia, co nie ma wptywu na jego
wydajnoscé.

+ Wymienny filtr typu ultra-fine (doktadny) MicroMesh™ jest materiatem
eksploatacyjnym, ktéry nalezy wymieniac co ok. 30 uzy¢ w celu utrzymania
skutecznej filtraciji.

4.2 Czyszczenie Sruby napedowej

1. Uzyj ptaskiego $rubokreta, aby 2. Po zdjeciu pokrywy odptywu, zdejmij
podwazy¢ i otworzy¢ pokrywe ostone wirnika, aby uzyska¢ dostep do
odptywu. Sruby napedowe;.

3. Usun wszelkie zanieczyszczenia 4. Po wyczyszczeniu $ruby ponownie
owiniete wokoét sruby napedowej zamontuj ostone wirnika, a nastepnie
(np. wtosy, nitki, liscie). zatdz pokrywe odptywu.

-
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4.3 Wymiana ggsienic

1. Zdemontuj bocznq pokrywe robota. 2. Odkre¢ $ruby i zdejmij prowadnice
Potdz robota na boku. Uzyj ptaskiego 7 kot

Srubokreta, aby podwazy¢ 4 zaczepy
znajdujgce sie na bocznej ostonie.
Nastepnie pociggnij pokrywe ku
gorze, aby jg wyjgé.

3. Pociggnij jednoczesnie kota i ggsienice do gory, aby je zdjgc.

/ ﬂ
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N /

4. Wyréwnaj kota zebate na nowych
ggsienicach z kotami zebatymi na
obu ko’rach, a n'osfepnie zamontu;j ‘_ s
tylne kota i ggsienice z powrotem

na tulejach prowadnicy.
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