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Instrukcje obstugi w innych jezykach mozna znalez¢ na stronie internetowej: https://www.ecovacs.com.



WAZNE WSKAZOWKI DOTYCZACE 4

BEZPIECZENSTWA

WAZNE WSKAZOWKI DOTYCZACE

BEZPIECZENSTWA
Podczas korzystania z urzadzenia elektrycznego

nalezy zawsze przestrzega¢ podstawowych zasad
ostroznosci, w tym:

PRZED UZYCIEM TEGO URZADZENIA
PRZECZYTAJ WSZYSTKIE INSTRUKCJE

ZACHOWAJ TE INSTRUKCJE .

1. Z tego urzadzenia moga korzystac dzieci w wie-

ku od 8 lat i osoby o obnizonej sprawnosci fi- 7.

zycznej, sensorycznej, umystowej lub bez odpo-

wiedniej wiedzy i doswiadczenia, jezeli zostaty 8.

poddane nadzorowi lub szkoleniu dotyczacemu
korzystania z urzadzenia w sposéb bezpieczny

i rozumiejg zagrozenia z nim zwigzane. Dzie- 0.

ciom nie wolno bawi¢ sie tym urzgdzeniem.
Czyszczenie i konserwacja urzgdzenia nie moga

by¢ wykonywane przez dzieci bez nadzoru. 10.

2. Oczysc¢ obszar do sprzatania. Usun przewody
zasilajgce i mate przedmioty z podfogi, ktére

moga splata¢ urzadzenie. 11.

3. Umies¢ fredzle pod dywanem i podnies$ z pod-
togi takie rzeczy jak zastony i obrusy.

Jesli na obszarze czyszczenia wystepuje spa-
dek z powodu stopnia lub schodéw, nalezy przy
pierwszym uzyciu uruchomi¢ urzagdzenie pod
nadzorem, aby upewnic sie, ze moze ono wykry¢
stopien bez upadku. Umieszczenie bariery przy
krawedzi moze byc¢ konieczne, aby urzgdzenie
nie spadafo. Nalezy upewnic sie, ze bariera nie
stanowi zagrozenia.

. Uzywac tylko w sposdb opisany w tej instrukcji.

Nalezy uzywac tylko akcesoriéw zalecanych lub
sprzedawanych przez producenta.

TYLKO do uzytku DOMOWEGO. Nie nalezy
korzystac z urzadzenia w Srodowisku zewnetrz-
nym, komercyjnym ani przemystowym.

Nie uzywaj urzagdzenia bez pojemnika na kurz
i/lub bez zatozonych filtrow.

Wyiacz urzadzenie za pomoca przetgcznika
zasilania przed zdemontowaniem pojemnika na
kurz.

Nie korzystaj z urzadzenia w miejscach, w kto-
rych znajdujg sie zapalone swieczki lub delikat-
ne przedmioty.

Utrzymuj wtosy, luzng odziez, palce i wszystkie
czesci ciata z dala od dowolnego otworu i ru-
chomych czesci urzadzenia.

Nie korzystaj z urzgdzenia w pomieszczeniu,

w ktorym $pi niemowle lub dziecko.
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Nie uzywaj urzadzenia na powierzchniach mo-
krych lub ze stojgca woda.

Dopilnuj, aby urzadzenie nie zbierato duzych
przedmiotdw, takich jak kamienie, duze kawatki
papieru, ani zadnych przedmiotéw, ktére mo-
glyby zablokowac urzadzenie.

Nie uzywaj urzgdzenia do zbierania palnych lub
tatwopalnych materiatow, takich jak benzyna,
toner do drukarki lub kopiarki, ani nie uzywaj go
w miejscach, gdzie moga sie znajdowac.

Nie uzywaj urzgdzenia do zbierania elementéw
palacych sie lub dymigcych, takich jak papiero-
sy, zapatki, gorgcy popiét lub czegokolwiek, co
moze powodowac pozar.

Nie wktadaj przedmiotéw do wlotu ssgcego.
Nie korzystaj z urzadzenia, jesli wlot ssacy jest
zablokowany. Wlot powietrza powinien byc¢
wolny od kurzu, widkienek, wtoséw lub innych
przedmiotéw, ktére moga zmniejszy¢ przeptyw
powietrza.

Jesli przewdd zasilajaey jest uszkodzony, musi
zostac¢ on wymieniony przez producenta lub
jego przedstawiciela, aby unikng¢ niebezpie-
czenstwa.

Przed czyszczeniem lub konserwacjg urzgdze-
nia nalezy WYLACZYC przetacznik zasilania.

. Typ akumulatora litowego odpowiedni do staciji
CH2453L/CH2523M to: maks. 8 ogniw, maks.

20.
21.

22.

24,

25.

26.

napiecie znamionowe 14,4 V (prad staty), po-
jemnos$¢ znamionowa 5800 mAh. Przed usunie-
ciem urzadzenia nalezy wymontowa¢ akumula-
tor i zutylizowac go zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami.

Nalezy zutylizowac zuzyte akumulatory zgodnie
z lokalnymi przepisami.

Nie nalezy pali¢ urzadzenia, nawet jesli jest po-
waznie uszkodzone. Akumulatory moga eksplo-
dowac w ogniu.

Urzadzenie musi by¢ uzytkowane zgodnie

z instrukcjami podanymi w niniejszej instrukcji
obstugi. Ecovacs Home Service Robotics nie
ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szko-
dy lub uszkodzenie ciata spowodowane niewta-
sciwym uzyciem.

. Robot zawiera akumulatory, ktére moga byc¢

wymieniane jedynie przez wykwalifikowanych
pracownikéw. Aby wymienic lub wyjaé akumu-
lator, skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta.
Nalezy upewni¢ sie, ze napiecie zrodta zasilania
odpowiada napieciu zasilajgcemu oznaczone-
mu na stacji OMNI.

Uzywaj tylko oryginalnego akumulatora i stacji
OMNI dotgczonej do urzadzenia przez produ-
centa. Zakaz uzywania baterii nietadowalnych.
Uwazaj, aby nie uszkodzi¢ przewodu zasilajgce-
go. Nie ciagnij, nie przenos urzadzenia lub staciji



27.

28.

29.

30.

OMNI trzymajac za przewdd zasilajgey, nie uzy-
waj przewodu zasilajgcego jako uchwytu, nie
zamykaj drzwi na przewodzie zasilajgcym, ani
nie ciagnij przewodu zasilajgcego wokét ostrych
krawedzi lub naroznikow. Nie przejezdzaj urza-
dzeniem przez przewdd zasilajacy. Przewod
zasilajgcy nalezy trzymac z dala od gorgcych
powierzchni.

Nie nalezy uzywac stacji OMNI, jesli jest uszko-
dzona. Jesli zasilacz ulegt zniszczeniu lub dziata
nieprawidtowo, nie zalezy go naprawiac ani
korzystac z niego nadal.

Nie nalezy korzysta¢ z urzadzenia z uszkodzo-
nym przewodem zasilajgcym lub gniazdem. Nie
uzywaj urzadzenia ani stacji OMNI, jesli nie dzia-
tajg prawidtowo, zostaty upuszczone, uszkodzo-
ne, pozostawione na zewnatrz lub w kontakcie
z woda. Muszg zostaé naprawione przez produ-
centa lub jego przedstawiciela w celu unikniecia
zagrozenia.

Przed czyszczeniem lub konserwacjg stacji
OMNI nalezy odtgczy¢ wtyczke przewodu zasi-
lajgcego od gniazdka elektrycznego.

Wyjmij urzadzenie ze stacji OMNI i WYLACZ
urzadzenie za pomocg wytgcznika zasilania,
zanim wyjmiesz akumulator w celu utylizaciji
urzadzenia.

31. Jesli nie uzywasz stacji OMNI przez dtuzszy
czas, odfgcz jg od zasilania.

32. Jesli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy
czas, wylacz go w celu przechowania oraz
odtgcz stacje OMNI od zasilania.

33. OSTRZEZENIE - Zbiornik na wode nalezy na-
petnia¢ wytgcznie czystg woda.

34. OSTRZEZENIE: Do tadowania akumulatora
nalezy uzywac tylko odtgczanej jednostki zasila-
jacej CH2453L/CH2523M dostarczonej z urza-
dzeniem.

Aby spetni¢ wymogi zwigzane z poddaniem dziata-
niu fal radiowych, podczas pracy urzadzenia nalezy
zachowac odlegtos¢ 20 cm miedzy urzadzeniem a
osobami znajdujgcymi sie w poblizu.

Zeby zapewni¢ zgodnos¢ z tymi wymogami, prze-
bywanie w mniejszej odlegtosci nie jest zalecane.
Antena uzyta w tym przekazniku nie powinna by¢
umieszczona w poblizu innych anten lub przekaz-
nikow.

Aktualizacja urzadzenia

Zazwyczaj niektore urzadzenia sg aktualizowane
co dwa miesigce, ale nie zawsze tak doktadnie.
Niektore urzadzenia, zwtaszcza wprowadzone do
sprzedazy ponad trzy lata temu, zostang zaktuali-
zowane tylko w przypadku wykrycia i koniecznosci
naprawy krytycznej luki.
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Ostrzezenie: Gorgca powierzchnia

Transformator izolujacy odporny na zwarcia

Zasilacz przetaczajacy

Prad staty

Prad zmienny

Przed tadowaniem nalezy zapozna¢ sie z instruk-
cja.

@
ﬂ Tylko do uzytku w pomieszczeniach.
~

Polaryzacja gniazda tadowania

—_ Miniaturowy bezpiecznik zwtoczny

Zdalny nadzér przeznaczony jest wytacznie do
prywatnego uzytku w niepublicznych, prywatnych
miejscach wytgcznie w celu samo-ochrony i poje-
dynczej kontroli. W przypadku wykorzystania na-
lezy pamietac o lokalnych zobowigzaniach praw-
nych dotyczgcych ochrony danych. Zakaz nadzoru
miejsc publicznych, zwlaszcza w celach tajnych
i/lub ze strony pracodawcy, bez uzasadnionych
powodéw. Nieuzasadnione uzycie odbywa sie wy-
tacznie na ryzyko i odpowiedzialnos¢ uzytkownika.
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Oswiadczenie o zgodnosci z przepisa-
mi Unii Europejskiej

Informacje dla uzytkownikéw dotyczace usu-
wania zuzytego sprzetu elektrycznego i elek-
tronicznego

X

Ten symbol umieszczony na produkcie lub jego opakowa-
niu oznacza, ze zuzytego sprzetu elektrycznego i elektro-
nicznego nie nalezy usuwac wraz ze zwyktymi odpadami
z gospodarstw domowych. Aby zapewnic prawidtowg
utylizacje, obowigzkiem uzytkownika jest przekazanie zu-
zytego sprzetu do wyznaczonych punktdw zbidrki.
Prawidtowa utylizacja tych produktéw pomoze zaoszcze-
dzi¢ cenne zasoby oraz zapobiec potencjalnym negatyw-
nym oddziatywaniom na ludzkie zdrowie i $Srodowisko na-
turalne wynikajacym z nieprawidtowej utylizacji odpaddw.
Aby zwrdci¢ zuzyte urzadzenie, skorzystaj z bezptatnych
systemow zwrotu i zbiorki, albo skontaktuj sie ze sprze-
dawcag, u ktdérego urzadzenie zostato zakupione. Skontak-
tuj sie z wladzami lokalnymi, aby uzyskaé szczegotowe
informacje na temat najblizszego wyznaczonego punktu
zbiorki.

Zgodnie z krajowymi przepisami za nieprawidtowg utyliza-
cje tego rodzaju odpaddw moga zosta¢ natozone grzywny.



Informacje dla uzytkownikow dotyczace
usuwania zuzytych baterii i akumulatorow

)=

Ten symbol oznacza, ze zuzytych baterii i akumu-
latorow nie nalezy usuwac wraz ze zwyktymi odpa-
dami z gospodarstw domowych. Panstwa udziat
jest waznym wktadem na rzecz minimalizacji nega-
tywnego wptywu zuzytych baterii i akumulatoréw
na srodowisko naturalne i ludzkie zdrowie. W celu
zapewnienia prawidtowego recyklingu mozna
przekazac opisywane urzgadzenie albo zawarte

w nim baterie lub akumulatory do sprzedawcy lub
wyznaczonego punktu zbidrki, co jest bezptatne.
Prawidtowa utylizacja tych produktéw pomoze
zaoszczedzi¢ cenne zasoby oraz zapobiec poten-
cjalnym negatywnym oddziatywaniom na ludzkie
zdrowie i sSrodowisko naturalne wynikajacym z nie-
prawidtowej utylizacji odpadow.

Zgodnie z krajowymi przepisami za nieprawidto-
wa utylizacje tego rodzaju odpaddéw moga zostac
natozone grzywny.

Istnieja oddzielne systemy zbidrki zuzytych baterii
i akumulatorow.

Prosimy o prawidtowa utylizacje baterii i akumula-
toréw w lokalnym punkcie zbiorki odpadéw/recy-
klingu.

Dyrektywa w sprawie ograniczenia stosowania
niektorych niebezpiecznych substancji (RoHS)

Niniejszym Ecovacs Home Service Robotics Co., Ltd.
oswiadcza, ze cate urzadzenie, fgcznie z jego elementa-
mi (kable, przewody itp.), spetnia wymagania Dyrektywy
2011/65/UE (RoHS) ze zmianami wprowadzonymi w Dy-
rektywie Delegowanej Komisji (UE) 2015/863 w sprawie
ograniczenia stosowania niektérych niebezpiecznych
substancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym
(»,ROHS wersja przeksztatcona” lub ,RoHS 2.0”).

Dyrektywa w sprawie sprzetu radiowego
Niniejszym Ecovacs Home Service Robotics Co.,
Ltd. oswiadcza, ze produkt wymieniony w tej sek-
Cji spetnia podstawowe wymagania i inne odpo-
wiednie postanowienia okreslone w Dyrektywie
2014/53/UE w sprawie sprzetu radiowego.

Autoryzowany przedstawiciel w Europie:

c € ECOVACS Europe GmbH

Holzstrasse 2 | D-40221 Dusseldorf | Niemcy
Niniejszym Ecovacs Home Service Robotics Co., Ltd.
oswiadcza, ze urzadzenie spetnia podstawowe wymaga-
nia okreslone i inne odpowiednie postanowienia Dyrek-
tywy 2011/65/UE (RoHS) ze zmianami wprowadzonymi
w Dyrektywie Delegowanej Komisji (UE) 2015/863 oraz
okreslone w Dyrektywie 2014/53/UE w sprawie sprzetu
radiowego.
Deklaracje zgodnosci mozna przejrze¢ pod nastepujgcym
adresem: https://www.ecovacs.com/global/compliance.
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ELEMENTY ZESTAWU

@ Zawarto$é opakowania

Stacja OMNI Podstawa
(z wbudowanym
workiem na kurz)

ROBOT DEEBOT

DEEBOT

Szczotka boczna Przewdd zasilajacy Instrukcja obstugi

PL I8

@ Elementy
1. Robot DEEBOT - widok z przodu

Przyciski na robocie DEEBOT
Nacisnigcie: Uruchomienie/zatrzymanie
Nacisnigcie i przytrzymanie przez trzy sekundy:

Powrét do staciji

Gorna pokrywa

Czujnik Swiatta
strukturalnego
Dodatkowe $wiatto
(wybrane modele)
Kamera AlVI
(wybrane modele)

Zderzak

\%

Modut LiDAR d-ToF

2. Robot DEEBOT - widok od spodu

Czujniki antyupadkowe

Szczotka boczna
Czujnik wykrywania ) ]
dywanéw N % Kétko uniwersalne

Przycisk zwalniajacy Szczotka gtéwna

szczotke m o
E Kétka napedowe

Otwory montazowe
podktadki zespotu wktadu
zmywajacego




3. Wewnatrz robota DEEBOT (pod g6rna pokrywa) 6. Stacja OMNI - widok z przodu

Przycisk RESET [ T
Konfiguracja sieci: Nacisnij raz przycisk RESET; komunikat glosowy przeprowa- @ Zbiorik na brudng wodg" u
dzi Cie przez proces konfiguraciji sieci.

Przywracanie ustawien fabrycznych: Nacisnij i przytrzymaj przycisk RESET
przez pie¢ sekund. Po ustyszeniu komunikatu glosowego zostanie odtworzo-
na melodia poczatkowa, a robot DEEBOT zostanie przywrécony do ustawien
domysinych. Nalezy zachowac ostroznosé.

|

[T ]
u " Zbiornik na czysta wode O

Wskaznik stanu potaczenia t Przetacznik zasilania
Wi-Fi/przycisk RESET W7 = Wk

<\ ,O” = WYE.
Gniazda .\__/

tadujace Pojemnik

» na brud

Styki tadowania

Port napetniania Czujnik ! "
woda - wykrywania | w stacji OMNI o o
krawedzi | . )
Pojemnik do
mycia mopa

Uwaga:

Podidadki widadu e Jesli robot DEEBOT nie faduje sie, nalezy wyczys¢ gniazda tadujace za pomoca

| czystej suchej Sciereczki.
‘

zmywajacego

Wktady myjace (mopy)
7. Worek na kurz
5. Pojemniknakurz -------------- - Uchwyt worka na kurz

Port usuwania kurzu

Filtr § ? @
) . Zatrzask
Filtr gtowny pojemnika
na brud
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8. Stacja OMNI -

Otwor wentylacyjny

widok od tylu

Gniazdo zasilania

[mmionm - —,

|

9. Przeglad czujnikéw

Sktadnik Opis dziatania
Robot DEEBOT wykorzystuje lasery do obliczania odle-
gtosci do otaczajacych obiektéw poprzez pomiar czasu
Modut powrotu do czujnikéw wyemitowanego $wiatta laserowe-
Modut LiDAR | 9° odbitego od obiektéw. Jesli robot DEEBOT porusza

sie w danym otoczeniu, lokalizuje pozycje otaczajacych
go przeszkdd i tworzy przestrzenng mape otoczenia,
w ktérym dziata. Zasieg wykrywania wynosi 10 m.

Czujnik $wiatta
strukturalnego

Czujnik emituje promieniowanie podczerwone i odbiera
Swiatto odbite od przeszkdd na trasie robota. Nastepnie
oblicza odlegto$¢ do przeszkody wykorzystujac koncep-
cje podobienstwa trojkatow.

Jesli czujnik wykryje pobliskg przeszkode, robot DEEBOT
automatycznie skreci, aby jg ominag¢. Odlegtos$¢ wykry-
wania wynosi 0,4 m.
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Czujnik podczerwieni zamontowany na spodzie robota
DEEBOT monitoruje odlegto$¢ miedzy podstawa robota
a podtozem. Jesli zostanie wykryty stopiert w dét (np. >

Czujniki 55 mm na biatych powierzchniach, > 30 mm na czarnych
antyupadkowe h ] L .
powierzchniach), a odczyt czujnika przekroczy ustawiony
prog, robot DEEBOT zatrzyma ruch do przodu i wtaczy
funkcje zapobiegajaca upadkowi.
Czujnik emituje fale ultradzwigkowe o czestotliwosci
300 kHz za pomoca sondy ultradZzwiekowej. Dywan
Czujniki pochtania energie ultradzwiekowa. Jesli odbita energia
wykrywania bedzie nizsza od ustawionej wartosci progowej, robot
dywanow DEEBOT wykryje obecnos¢ dywanu. W testach labora-
toryjnych firmy ECOVACS system moze zidentyfikowacé
ponad 50 rodzajéw dywanéw dostepnych na rynku.
Czujnik Dzieki wykorzystaniu przetacznika Optocoupler, robot

antykolizyjny

DEEBOT omija przeszkody przed kolizja.

Robot DEEBOT wykorzystuje laser liniowy do wykrywania
odlegtosci od obiektéw znajdujacych sie po jego prawej

Czujnik f . ) ) AR
wykrywania stronie. Jesli po prawej stronie znajduje sig Sciana lub
. przeszkoda, robot DEEBOT wykonuje ruch podazajacy za
krawedzi . ) . . 4
krawedzia, aby uniknaé niepetnego sprzatania i zapobiec
kolizjom.
Kamera Al rejestruje obrazy otaczajacego srodowiska.
Kamera AIVI * Pozwala to na nagrywanie filméw i umozliwia zdalne po-

taczenia wideo poprzez interakcje z mikrofonem. (wybrane
modele)




Wykorzystanie

@ Przed przystgpieniem do czyszczenia

Uporzadkuj powierzchnig do sprzatania

Usun z podiogi wszelkie przedmioty takie jak przewody, ubra-
nia czy kapcie, aby poprawi¢ wydajnosc¢ sprzatania.

Aby zapewni¢ jak najwieksza po-
wierzchnie do sprzatania, przed uzy-
ciem robota DEEBOT ustaw meble (np.
stoty, krzesta i wentylatory kolumnowe)
na wtasciwym miejscu i usun z podtogi
nisko potozone przedmioty, np. wage.

Zapobiegaj upadkom robota DEEBOT ,é L \
- Umies¢ fizyczna bariere przy krawedzi \‘T 2 H Przed uzyciem urzadzenia na dywanie z fredzlami nalezy pod-
\ spadku (np. schody i stopnie), aby za- \\ / wing¢ krawedzie dywanu.
pobiec upadkowi robota DEEBOT. N
&

czen, aby robot DEEBOT mdgt w petni
rozpozna¢ Twdj dom i stworzyé mape
podczas pierwszego uzycia.

Zapewnij wyrazna wizje robotowi DEEBOT i nie dopusc¢ do za-
rysowania albo zabrudzenia obiektywu kamery AlVI odciskami
palcéw lub ttustymi plamami. Do czyszczenia kamery nalezy
uzywaé czystej miekkiej Sciereczki, zamiast srodkéw czysz-
czacych, detergentéw lub sprayow.

Zapewnij odpowiednie oswietlenie

Upewnij sig, ze wszystkie obszary
czyszczenia sg dobrze oswietlone, aby
utatwi¢ kamerze AIVI DEEBOT doktad-
ne omijanie przeszkdd, takich jak buty,
skarpetki i przewody.

N Otwc')r_z drzwi, aby umoiliwi.é ro- Nie nalezy stawa¢ przed robotem DEEBOT, na progach ani
S botowi DEEBOT rozpoznanie w waskich przejéciach, poniewaz moze to uniemozliwi¢ robo-
Otworz wszystkie drzwi do pomiesz- towi zidentyfikowanie powierzchni do sprzatania.
i
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@ Skrécony opis obstugi

Przed uzyciem urzadzenia nalezy usuna¢ wszelkie materiaty ochronne.

1. Instalacja robota DEEBOT i stacji OMNI
Odgtos ,klikniecia” oznacza prawidtows instalacje.

2. Podiacz zasilanie i ustaw stacje

Ustaw stacje OMNI przy Scianie na réwnej, twardej powierzchni. Nie nalezy
umieszczac zadnych przedmiotéw w odlegto$ci mniejszej niz 0,05 m z lewej lub

prawej strony i 0,8 m z przodu.
'Ll::ﬁ_

(0!&3)

Uwaga:

¢ Jesli w poblizu stacji znajdujg si¢ przedmioty odblaskowe, np. lustra lub od-
blaskowe listwy przypodtogowe, nalezy je zakry¢ na wysokos¢ 14 cm od dotu.

¢ Nie wolno umieszcza¢ stacji OMNI w miejscu narazonym na bezposrednie
dziatanie promieni stonecznych.

e Zaleca sie umieszczenie jej w miejscu z silnym sygnatem Wi-Fi, aby zapewnié
wydajnos¢ dziatania.
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@ Napehnij zbiornik na czysta wode

Zdemontuj zbiornik na czystg wode, otwérz pokrywe zbiornika i napetnij zbior-
nik wodg do maksymalnego poziomu. Po uzupetnieniu wody nalezy zamknaé
pokrywe zbiornika i ponownie zamontowaé zbiornik na czystg wode w staciji.

O Zbiornik na czysta wode

Uwaga:

* Uzyj czystej suchej Sciereczki do wytarcia wody z powierzchni zbiornika przed umieszcze-
niem go na miejscu.

® Przed uzyciem nalezy upewnic sig, ze pokrywy zbiornika na czystg wode i zbiornika na
brudna wode sa zamkniete, aby nie zaktéci¢ normalnego dziatania urzadzenia.

* Wszelkie $lady wody w zbiornikach na wode pozostaty po przetestowaniu dziatania. Nie
beda one miaty wptywu na wydajnosc.

@ Dodaj srodek czyszczacy

W przypadku stacji z automatycznym uzupetnianiem (w wybranych mode-
lach) nalezy doda¢ srodek w nastepujacy sposéb:

1. Zdejmij pokrywe pojemnika na brud, wi6z palec w wypustke w dolnej czgsci
pojemnika na $rodek czyszczacy, wyciagnij pojemnik i umies¢ go na twardej,
réwnej powierzchni.




2. Otworz pokrywe pojemnika na srodek czyszczacy i dodaj $rodek czyszcza-
cy ECOVACS DEEBOT. Zamknij pokrywe pojemnika na srodek czyszczacy
i zainstaluj go w stacji.

3. Natéz z powrotem pokrywe pojemnika na brud i mocno docis$nij pokrywe,
aby zabezpieczy¢ ja w odpowiednim potozeniu.

Uwaga:

* Aby przedtuzy¢ trwato$¢ pojemnika, nalezy stosowac wytacznie srodek czyszczacy
ECOVACS DEEBOT.

* Nie wolno dopusci¢, aby do pojemnika na $rodek czyszczacy dostaty sie obce przedmioty.

W przypadku stacji bez automatycznego uzupetniania nalezy doda¢ srodek
w nastepujacy sposoéb:

Napetnij zbiornik na czystg wode do linii maksymalnego poziomu wody, a na-
stepnie dodaj odpowiednia iloé¢ srodka czyszczacego w stosunku rozciericze-
nia 1:200 wykorzystujac nakretke butelki. Zamknij pokrywe zbiornika na wode,
delikatnie potrzasnij, aby wymieszac¢ przed uzyciem.

Uwaga:

Aby przedtuzy¢ trwato$¢ pojemnika, nalezy stosowac wytacznie $rodek czyszczacy
ECOVACS DEEBOT.

— Maksymalny poziom wody

(O Zbiornik na czysta wode

@ Zbiornik na brudng wode

niem go na miejscu.

* Przed uzyciem nalezy upewni¢ sig, ze pokrywy zbiornika na czysta wode i zbiornika na
brudna wode sa zamkniete, aby nie zakiéci¢ normalnego dziatania urzadzenia.

* Wszelkie slady wody w zbiornikach na wode pozostaty po przetestowaniu dziatania. Nie
beda one miaty wptywu na wydajnosé.

 Jesli zakupiony produkt posiada funkcje automatycznego uzupetniania, zalecamy dodanie
$rodka czyszczacego w nastepujacy sposob.

© Pobieranie aplikacji ECOVACS HOME
Pobierz aplikacje ECOVACS HOME, aby korzystac z dodatko-
wych funkcji robota DEEBOT:

Opcija 1: Zeskanuj kod QR znajdujacy sie pod goérna pokrywa, aby pobrac apli-
kacje.

Pod gérna pokrywa

Opcja 2: Wyszukaj ,ECOVACS HOME” w sklepie aplikacji lub Google Play, aby
pobra¢ aplikacje.

# Download on the
o App Store
}\’ Getiton
P7” Google Play

>»> | ECOVACS HOME

Uwaga: Po instalacji nalezy postepowac zgodnie ze wskazéwkami wyswietlanymi na ekranie
w aplikacji mobilnej, aby dokonczy¢ rejestracje, logowanie i konfiguracje sieci.
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( Wtaczenie robota DEEBOT

Wiacz zasilanie za pomoca przetacznika zasilania znajdujacego sie pod pokry-
wa robota DEEBOT (,I” = witaczenie zasilania, O = wylaczenie zasilania)
i umiesc¢ robota DEEBOT z przodu stacji, ktéra jest podtaczona do zasilania.

@ Potaczenie robota DEEBOT z APLIKACJA

Wymagania sieci Wi-Fi:

* Nalezy korzysta¢ z mieszanej sieci 2,4 GHz lub 2,4/5,0 GHz.

* Router powinien obstugiwa¢ standard 802.11b/g/n i protokét IPv4.

¢ Nie wolno korzysta¢ z wirtualnej sieci prywatnej VPN (Virtual Private Network)
ani serwera proxy.

¢ Nie wolno korzystac¢ z sieci ukrytej.

e WPA i WPA2 z wykorzystaniem szyfrowania TKIP, PSK, AES/CCMP.

¢ Protokét WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) nie jest obstugiwany.

* Nalezy korzystac z kanatéw Wi-Fi od 1 do 11 w Ameryce Pétnocnej oraz ka-
natéw od 1 do 13 poza Ameryka Péthocna (skontaktuj sie z lokalnym organem
regulacyjnym).

¢ Jesli uzywasz przedituzacza/repeatera sieci, nazwa sieci (SSID) i hasto sa takie
same jak w sieci podstawowe;j.

* Nalezy wigczy¢ WPA2 w routerze.

Wskaznik Wi-Fi

Wolno pulsuje na biato Roztaczenie z Wi-Fi

N\

~ Szybko pulsuje na biato Potaczenie

Swieci na biato Potaczenie z Wi-Fi
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Nalezy pamigtac, ze korzystanie z inteligentnych funkciji, np. zdalne urucho-
mianie, interakcja gtosowa, wyswietlanie map 2D/3D i ustawienia sterowania
oraz spersonalizowane sprzatanie (w zaleznosci od réznych urzadzer), wymaga
pobrania aplikacji ECOVACS HOME, ktoéra jest stale aktualizowana. Musisz
zaakceptowac nasza Polityke prywatnosci i Umowe uzytkownika, abysmy
mogli przetworzy¢ niektére z Twoich podstawowych i koniecznych informacii,
zanim bedziesz mégt korzystac z niektérych funkciji aplikacji ECOVACS HOME
do sterowania urzagdzeniem. Jesli nie zaakceptujesz naszej Polityki prywatnosci
i Umowy uzytkownika, powyzsze funkcje pozostana niedostepne. Jednak nadal
mozna korzysta¢ z podstawowych funkcji urzadzenia w trybie recznej obstugi.

@ kadowanie robota DEEBOT

Wykorzystaj aplikacije ECOVACS HOME, aby spowodowac¢ powr6t robota

DEEBOT do staciji; albo nacisnij i przytrzymaj przycisk d) na robocie DEEBOT
przez trzy sekundy, aby umozliwié robotowi powrét do stacji w celu natadowania.

Nacisnij i
przytrzymaj

Uwaga:

* Robota DEEBOT nie mozna tadowac, jesli zasilanie jest wytaczone.

* Po zakoriczeniu sprzatania zaleca si¢ pozostawienie robota DEEBOT wtgczonego i natado-

wanego, aby byt gotowy do nastgpnej sesji sprzatania.

¢ Aby utatwi¢ bezproblemowy powrét robotowi DEEBOT do tadowania po zakoriczeniu
sprzatania, zaleca sie uruchomienie robota DEEBOT ze stacji OMNI i nieprzesuwanie stacji
OMNI podczas sprzatania.



© Rozpoczecie sprzatania
1. Rozpoczecie mapowania

Tworzac mape po raz pierwszy nalezy postepowac za robotem
DEEBOT, aby poméc robotowi przy drobnych problemach.

Na przyktad robot DEEBOT moze zosta¢ zablokowany pod meblami.
Nalezy zapozna¢ sie z ponizszymi rozwigzaniami:

(D Umiesc¢ wyzej swoje niskie meble do siedzenia, jesli to mozliwe;
(2) Zaston spody mebli;

(3 Skonfiguruj wirtualng granice za pomoca aplikacii:

2. Rozpoczecie sprzatania

® Podczas sprzatania i zmywania robot DEEBOT moze rozpoznaé
rodzaj podtogi i automatycznie podnies¢ wktady zmywajace (mopy),
jesli napotkaja dywan, bez koniecznosci recznego demontazu wkita-
du zmywajacego lub podktadki wktadu zmywajacego. Nie nalezy
uzywac robota DEEBOT na wiochatych chodnikach ani dywanach
o wtosiu dtuzszym niz 10 mm. Zalecane jest ztozenie wiochatych
dywanikéw o wtosiu dtuzszym niz 10 mm podczas procedury
sprzatania albo oznaczenie obszaru z wtochatymi dywanikami jako
strefy zakazu wchodzenia, ustawiajgc wirtualng granice w aplikacji
ECOVACS HOME.

Przed pierwszym sprzataniem upewnij sie, ze robot DEEBOT znajduje

sie w stacji i jest w petni natadowany. Naciénij przycisk () na robocie

DEEBOT, aby go uruchomi¢. Mozesz rowniez uzy¢ aplikacji ECOVACS

HOME, aby rozpoczaé sprzatanie.

Uwaga:

e Aby wydtuzy¢ trwatos¢ wktadu zmywajacego, nie nalezy go czesto zdejmo-
wagc.

® Nie wolno uzywac Sciereczek ani innych przedmiotéw, ktére mogtyby zadra-
pac podktadki wktadu zmywajacego.

® Nalezy wymienia¢ wkitady zmywajace na czas, zgodnie z zaleceniami aplikacji
ECOVACS HOME. Wigcej akcesoriéw mozna znalezé w aplikacji ECOVACS
HOME lub na stronie https://mall.ecovacs.com.

3. Pauza

Naciénij przycisk ()) na robocie DEEBOT, aby wstrzymaé prace
urzadzenia. Mozesz réwniez uzy¢ aplikacji ECOVACS HOME App, to
pause zeby wstrzymac prace robota DEEBOT.

4. Wybudzanie

Po wstrzymaniu pracy wszystkie wskazniki na robocie DEEBOT wytaczg
sie po chwili. Aby wybudzi¢ robota DEEBOT, nacisnij przycisk ().

5. Powrét do stacji

Wykorzystaj aplikacje ECOVACS HOME, aby spowodowac powrot
robota DEEBOT do stagciji; albo nacisnij i przytrzymaj przycisk () na
robocie DEEBOT przez trzy sekundy, aby umozliwi¢ robotowi doko-
wanie w stacji w celu natadowania.

Nacisnij i
przytrzymaj
przez3s

6. Tryb gtebokiego uspienia

Jesli robot DEEBOT pozostaje poza stacja przez ok. 10 godzin,
zostanie przetaczony do trybu gtebokiego uspienia w celu ochrony
akumulatora. Nalezy wytaczy¢ i wtaczy¢ robota DEEBOT, aby go
wybudzi¢.
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Regularna konserwacja

@Czestotliwosé czynnosci konserwacyjnych

By zapewni¢ najwyzsza wydajnos¢ robota DEEBOT, nalezy regularnie przepro-
wadzac¢ konserwacje i wymienia¢ czesci zgodnie z nastepujacymi wskazaniami:

EEE ngstotlwyo.s ¢ Czestotliwosé
czynnosci mian
konserwacyjnych wyl
Wktady myjace (mopy) / Co 1 do 2 miesiecy
Worek na kurz / Wy”?'ef" j.eS“ apllkaqa
wyswietli komunikat
Szczotka boczna Co dwa tygodnie Co 3 do 6 miesiecy
Szczotka gtéwna Co tydzien Co 6 do 12 miesigcy
Filtr Co tydzien Co 3 do 6 miesiecy

Czujnik $wiatta
strukturalnego
Kétko uniwersalne
Czujniki antyupadkowe

Zderzak
Gniazda fadujgce robota Raz w miesigcu /
DEEBOT
Styki tadowania w stacji
OMNI
Modut LiDAR d-ToF
Kamera AlVI
Zbiornik na czysta wode Co 3 do 6 miesiecy /
Zbiornik na brudna wode Raz w miesigcu /
Pojemnik na brud Raz w miesigcu /
Korpus i spdd stacji Raz w miesigcu /

Uwaga: Wiecej akcesoriéw mozna znalez¢ w aplikacji ECOVACS HOME lub na
stronie https://mall.ecovacs.com.
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@ Pojemnik na brud
1. Otworz pokrywe pojemnika na brud i opréznij pojemnik.

2. Otworz siatke filtra i zdemontu;j filtr.




4. Wyptucz pojemnik na kurz i filtr woda, a nastepnie strzasnij kro- @ Konserwacja szczotki gtownej i szczotki bocznej

ple wody. . Lo .
Czyszczenie szczotki giownej

1. Otwérz pokrywe szczotki gtowne;j.

Uwaga:

® Przeptucz czysta woda, jak pokazano na rysunku.

® Nie wolno czysci¢ za pomoca szczotki ani nie szorowac¢ elementu filtrujacego
recznie.

5. Osusz na powietrzu

Uwaga: Przed uzyciem nalezy upewnic sie, ze element filtrujacy jest catkowicie
suchy.

Zalecamy zakup zamiennego elementu filtrujagcego i narzedzi do czyszczenia
ECOVACS DEEBOT w aplikacji ECOVACS HOME lub na stronie internetowej
https://mall.ecovacs.com
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4. Zainstaluj zeby grzebienia, szczotke gtéwna i pokrywe szczotki O Inne elementy
gtéwne;j.

Czyszczenie soczewki czujnika

Czyszczenie szczotki bocznej

1. Zdejmij i wyczyéé szczotke boczna Uwaga: Do czyszczenia soczewki czujnika i zderzaka nalezy uzywac suchej
Sciereczki. Aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym przez wode, nalezy
unikaé stosowania namoczonej $ciereczki.

Oczys¢ modut LiDAR d-ToF

Uwaga: Wigcej akcesoriow mozna znalez¢ w aplikacji ECOVACS HOME lub na Uwaga: Podczas czyszczenia modutu LiDAR nalezy obréci¢ szklang soczewke
stronie https://mall.ecovacs.com. radaru do przodu i delikatnie przetrze¢ ja matg szczoteczka.
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Czyszczenie gniazd tadujacych Czyszczenie kétek uniwersalnych

Uwaga: Gniazda tadujace zawieraja delikatne elementy elektroniczne. Do
czyszczenia nalezy uzy¢ suchej $ciereczki; nie nalezy uzywac mokrej Sciereczki,
aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym wnikaniem wody.

Czyszczenie czujnika wykrywania krawedzi

Czyszczenie kétek napedowych

Uwaga: Do czyszczenia soczewki czujnika i zderzaka nalezy uzywac suchej
Sciereczki. Aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym przez wode, nalezy
unika¢ stosowania namoczonej $ciereczki.
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@ Pojemnik do mycia mopa

1. Zdemontuj i oczy$¢ pojemnik do mycia mopa i pochyta pod-
stawe stacji.

Uwaga: Nalezy zapewni¢ prawidtowa instalacje, aby unikna¢ wptywu na normal-
ne dziatanie.
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® Worek na kurz

1. Usun worek na kurz.

Po zdjeciu uchwyt worka
na kurz uszczelnia go,
skutecznie zapobiegajac
wydostawaniu sie kurzu
na zewnatrz.

2. Wyczys$é pojemnik na brud za pomoca suchej Sciereczki i w6z
nowy worek na kurz.




@ Wytaczanie i przechowywanie

Jesli robot DEEBOT nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, przed przechowaniem nalezy w petni go natadowac
i wytaczy¢ zasilanie. Nalezy tadowac robota co 1,5 miesiaca, aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu akumulatora.

0 Nalezy pamietac, ze robota DEEBOT nie mozna tadowac, jesli jest wytaczony.

* Po zakonczeniu sprzatania zaleca sie pozostawienie robota DEEBOT wigczonego i natadowanego, aby byt gotowy do nastepnej sesji sprzatania.

e Jesli akumulator jest nadmiernie roztadowany lub nie byt uzywany przez dtuzszy czas, robot DEEBOT moze nie zosta¢ natadowany. Skontaktuj sie z centrum obstugi
klienta w celu uzyskania pomocy. Akumulatora nie wolno demontowac samodzielnie.

¢ W przypadku nie uzywania urzadzenia przez diuzszy czas nalezy oprézni¢ zbiorniki na wode, a mop rolkowy utrzymac w suchosci.
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ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Jesli podczas uzytkowania urzadzenia pojawia sie nastepujace problemy, nalezy zapoznac sie z ponizsza tabela, aby znalez¢ rozwiazanie.

Lp. Usterka Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
Wprowqdzpno nieprawidtowa nazwe uzytkownika lub Wprowadz prawidtowe dane logowania do Wi-Fi.
hasto Wi-Fi.
Robot DEEBOT nie znajduje sie w zasiegu domowego Upewnij sie, ze robot DEEBOT znajduje sie w zasiegu domowego
sygnatu Wi-Fi. sygnatu Wi-Fi. Staraj sie trzymac jak najblizej routera.
Nacisnij przycisk RESET, aby przej$¢ do trybu konfiguraciji sieci.
)  |Robot DEEBOT nie znajduje si¢ w stanie konfiguracii. W przypadku niepowodzenia potgcz si¢ ponownie zgodnie ze wska-
1 Robot DEEBOT nie taczy sie zéwkami podanymi w aplikacji ECOVACS HOME.
z aplikacja ECOVACS HOME.
1. Sprawdz, czy nazwa sieci Wi-Fi zawiera znaki specjalne. Nie nale-
Na liscie sieci Wi-Fi brak domowej sieci Wi-Fi. zy uzywac znakéw specjalnych, jak: | @#& ¥ %/\.
2. Sprawdz wybdr sieci Wi-Fi i nie korzystaj z sieci 5 GHz.
. . . . Zeskanuj kod QR znajdujgcy sig na robocie DEEBOT lub pobierz
Zostata zainstalowana nieprawidtowa aplikacja. aplikacie ECOVACS HOME w sklepie aplikacii.
Przenies robota DEEBOT z powrotem do stacji, aby odzyska¢ mape.
W aplikacji ECOVACS HOME: wyszukaj zapisana mape w Map
Przesuwanie robota DEEBOT podczas sprzatania moze |Management (zarzadzanie mapami) i dotknij ,Use This Map” (uzyj tej
2 Mapa utracona. . . )
spowodowac utrate mapy. mapy), aby ja odzyskac.
Jesli problemu nie mozna rozwigzaé, nalezy zrestartowaé mapowa-
nie.
. . . P oruszenie robota DEE BoT pod.c as sprzqtgnla;aklou Podczas czyszczenia nie wolno przesuwac robota DEEBOT.
3 Nie mozna utworzy¢ mapy  |jego pozycjonowanie i spowoduje btad lokalizacji.
mieszkania w aplikacji. A . Upewnij sie, ze robot DEEBOT automatycznie wraca do stacji po
Automatyczne sprzatanie nie zostato zakoriczone. . : .
zakornczeniu czyszczenia.
4 Szczotka boczna odpadta. Szczotka boczna nie zostata prawidtowo zainstalowana. Aby. zapewnic pramdlgwq |nst'a Iac.]e,, .UD?V,‘,m" sig, e podczas zakla-
dania szczotki bocznej stychac ,kliknigcie”.

PL 122




Lp. Usterka Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
. . . ) ’ Nalezy prawidtowo umiescic stacje, zgodnie ze wskazéwkami poda-
Stacja OMNI jest nieprawidtowo ustawiona. nymi w sekgji [Ladowanie robota DEEBOT].
Stacja OMNI nie jest zasilana lub zostata przesunieta Sprawdz, czy stacja OMNI jest podtaczona do zasilania sieciowego.
Robot nie wykrywa sygnatu . Nie wolno przesuwa¢ stacji OMNI.
5 Robot DEEBOT nie moze Robot DEEBOT nie rozpoczyna sprzatania ze stacji Zalecane jest, aby robot DEEBOT rozpoczynat sprzatanie ze stacji
wrdci¢ do stacji OMNI. OMNL. OMNL.
Trasa powrotu robota do stacji w celu natadowania jest Nales . " | " .
zablokowana. Na przykiad: drzwi do pomieszczenia, w alezy utrzymac ktfasg powrotu robota do stacji w celu natadowania
ktorym znajduje sie stacja OMNI, sg zamknigte. wolng od przeszkod.
Pomieszczenie iest tak duze. e robot DEEBOT musi Nalezy wigczyé Auto Resume (automatyczne wznawianie zadania).
oWreic do st eJ1c'i aby si n’aﬂa dowac Aby uzyskaé wiecej informaciji, nalezy postepowac zgodnie ze wska-
Robot DEEBOT wraca do P )i, aby sie . zéwkami podanymi w aplikaciji.
6 stacji przed zakoriczeniem
sprzatania. W przypadku bardzo ztozonych uktadéw domu wydaj-
no$c¢ sprzatania robota DEEBOT moze zostaé obnizona, |Uporzadkuj powierzchnie do sprzatania
a niektére powierzchnie moga nie zosta¢ posprzatane.
Robot DEEBOT nie zostat wiaczon Przetacznik zasilania robota DEEBOT musi by¢ ustawiony w pozycji
a Y- L7 (wh) w celu natadowania.
Upewnij sie, ze robot DEEBOT jest catkowicie osadzony na stykach
Gniazda tadujace robota DEEBOT nie dokladnie tacza sie tadowania stacji OMNI. Wskaznik na przycisku Q) powinien migac.
ze stykami fadowania stacji OMNI. Sprawdz, czy gniazda tadujgce robota DEEBOT i styki fadowania
; Nie mozna natadowaé robota stacji OMNI nie sg zabrudzone i w razie potrzeby oczy$¢ je zgodnie

DEEBOT.

ze wskazéwkami podanymi w sekcji [Regularna konserwacjal.

Sprawdz, czy stacja OMNI jest podtaczona do zasilania
sieciowego.

Upewnij sie, ze stacja OMNI jest podtaczona do gniazdka elektrycz-
nego.

Pochyta podstawa stacji jest nieprawidtowo zainstalowa-
na.

Postepuj zgodnie ze wskazéwkami podanymi w sekcji [Skrocony
opis obstugi], aby prawidtowo zainstalowaé podstawe.
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Lp. Usterka Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Szczotka gtéwna/boczna zaplatata sie lub zostat zablo- | Zalecane jest regularne oczyszczanie szczotki gtéwnej, szczotki
Podczas sprzatania robot kowany pojemnik na brud/filtr. bocznej, pojemnika na kurz, filtra itp.
8 DEEBOT emituje gtosne
szumy.
Robot DEEBOT pracuje w trybie MAX. Przetacz urzadzenie do pracy w trybie standardowym.
Robot DEEBOT zaplatat sie w co$ na podtodze (przewody | Robot DEEBOT sprébuje uwolni¢ sie na wiele sposobdéw. Jesli to sie
elektryczne, zastony, fredzle dywanowe itp.). nie powiedzie, przesun go recznie.
9 Robot DEEBOT podczas Robot DEEBOT moze utkna¢ pod meblami, jesli przeswit | Ustaw fizyczna bariere lub wirtualng granice w aplikacji ECOVACS
pracy napotyka przeszkode |. I . e
: s jest mniej wigcej tej samej wysokosci co robot. HOME.
i zatrzymuije sie.
Zaleca si¢ wczesniejsze uporzadkowanie domu, reczne zabloko-
Robot DEEBOT blokuje sie w waskim obszarze. wanie waskich wejs¢ lub ustawienie wirtualnych granic za pomoca
aplikacji ECOVACS HOME.
Robot DEEBOT okresla Przed rozpoczeciem sprzatania nalezy uporzadkowac porozrzucane
losowa trase, ;bacza z trasy, Przedmioty takie jak przewody i kapcie znajdujace sie przevx_/o_dy, k’a_pme_l inne pr_ze_dmlot_y na podtfodze, mozI|W|e_naJdo-
powtarza przejazdy przez te na podiodze wplywaja na normalne dziafanie robota ktadniej. Jesli istnieja pominigte miejsca podczas sprzatania, robot
same miejsca lub omija mate DEEBOT ja powrdci w celu upewnienia sie, ze zostaty one doktadnie posprza-
powierzchnie. (Jesli robot ’ tane. Nie nalezy przeszkadzaé¢ pracujacemu robotowi (np. przez
DEEBOT tymczasowo pomi- przesuwanie go lub blokowanie jego trasy).
nie duzy obszar, automatycz- | Gdy robot DEEBOT wchodzi na stopnie, progi lub belki ) . . ) )
f 5¢i. aby upewnié . . i L . | Zalecane jest zamknigcie drzwi objetego obszaru i posprzatanie
nie powroci, aby up drzwiowe, kétka napedowe moga slizgac sie po podtozu, . : : .
sie, ze zostat on doktadnie . Ny dolnosé dzenia d o go osobno. Po zakoriczeniu sprzatania robot DEEBOT powréci na
10 i ¢ co moze mie¢ wptyw na zdolno$¢é urzadzenia do poru miejsce startu. Nie przejmuj sig tym
posprzatany, wiec nie nalezy | szania sie po catym domu. ’ ’
sig martwié. Czasami robot . -
DEEBOT moze ponownie Praca na swnezolwoskowanych i wypolerc_)vx_/anych poq- ) ] o )
wejsé do juz posprzatannych logach Iul? glac!k|ch piytkachlskutkwe_mnle]szym tarciem | Przed sprzataniem nalezy odczekac, az wosk wyschnie.
pomieszczen; moze to nie miedzy kétkami napedowymi a podtozem.
by¢ powtérne sprzatanie,
ale po prostu automatyczna |Ze wzgledu na rézne srodowiska domowe niektérych Zaleca sie wczesniejsze uporzadkowanie domu, aby zapewnic¢ robo-
operacja uzupetniania punk- | miejsc nie mozna posprzataé. towi DEEBOT mozliwos¢ wejscia i posprzatania pomieszczen.
towego.))
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Lp.

Usterka

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Zdalne sterowanie jest op6z-

Staby sygnat Wi-Fi w robocie DEEBOT powoduje powol-

Zaleca sig¢ uzywac robota DEEBOT w miejscach o dobrym sygnale

" nione. ne tadowanie wideo. Wi-Fi.
Funkcja automatycznego oprézniania nie zostata wigczo- | Wiacz funkcje automatycznego oprézniania w aplikacji ECOVACS
na w aplikacji ECOVACS HOME. HOME.
Worek na kurz nie zostat zainstalowany w stacji OMNI. Zainstaluj worek na kurz i zamknij pojemnik na brud.
Robot DEEBOT nie opréz- Reczne przesuniecie robota DEEBOT z powrotem do sta- | Zaleca sig, aby po zakoriczeniu sprzatania robot DEEBOT samo-
12 nia pojemnika na brud po cji moze nie uruchomi¢ funkcji automatycznego opréz- dzielnie powrdcit do stacji w celu automatycznego opréznienia i
powrocie do stacji OMNI. niania. natadowania. Nie nalezy przesuwaé robota recznie.
\I’DVEt%%‘ETaz Eorl anIiaSaT%Be?n(:illfapr:;?rzuﬁdzc)acmzz:tie 4o | Wylacz tryb DO NOT DISTURB (nie przeszkadzad) w aplikacii
stacji P pol pop ECOVACS HOME lub recznie uruchom oprézniane brudu.
Jesli wykluczyte$ powyzsze mozliwe przyczyny, problem
moze wynika¢ z wadliwie dziatgjagcego elementu stacji Prosimy o kontakt z naszym dziatem obstugi posprzedazne;j.
OMNIL.
Wymier worek na kurz zgodnie ze wskazéwkami podanymi w sekcji
. - . ... |[Regularna konserwacja] i zamknij pojemnik na brud. Jesli worek na
Stacja OMNI wykrywa obnizenie wydajnosci oprézniania. K i iest ni likaci swietli it - K
Automatyczne opréznianie kurz nie ']est zlape niony, a aplikacja wyswietli monit, wyjmij worek na
13 zakoriczone niepowodze- urz | zainstalu go ponownie.

niem.

Port usuwania kurzu zostat zablokowany przez ciata
obce.

Wyjmij pojemnik na kurz i usun ciata obce z portu usuwania kurz.
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Lp. Usterka Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Drobne czasteczki sg wchtaniane do wnetrza pojemnika Oczyéé wnetrze pojemnika na brud.
na brud poprzez worek na kurz.
14 Whnetrze pojemnika na brud
jest zanieczyszczone.
Worek na kurz zostat uszkodzony. Sprawdz i wymien worek na kurz, jesli to konieczne.
Pyt wydostaje sie na ze- Port usuwania kurzu zostat zablokowany przez ciata
15 wnatrz, gdy robot DEEBOT obce VP Wyjmij pojemnik na kurz i usun ciata obce z portu usuwania kurz.
pracuje. :
Podkiadki wkiadu zmywajacego nie zostaty prawidiowo PraW[d{owo zainstaluj lpodkladkl wkfadu zmyvs{ajacegc_). Docisnij
. zespot wktadu zmywajacego w otwory montazowe, az ustyszysz
zainstalowane. Klikniecie”
16 | Podkiadki wkiadu zmywaja- »KIKNIECIe”.
cego nhie obracaja sie.
Podklac.ikl wktadu zmywajgcego zostaty zablokowane Usur ciata obce.
przez ciata obce.
Robot DEEBOT nie odpo-
17 | wiada na polecenia ze stacji |Robot DEEBOT nie znajduje sig w staciji. Upewnij sie, ze robot DEEBOT znajduje sie wewnatrz stacji.
OMNI.
Obré¢ i nacisnij kétka napedowe, aby je sprawdzi¢ i usunaé ciata
18 Kétko napedowe zostato Kétka napedowe zostaty zaplatane lub zablokowane obce, ktére zaplataty lub zablokowaty kétka. Jesli problemu nie moz-
zablokowane. przez ciata obce. na rozwigzaé, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedaznej w celu
uzyskania pomocy.
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Lp. Usterka Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Zbiornik na brudng wode nie zostat prawidtowo zainsta- | Stuknij zbiornik na brudng wode, aby upewnic¢ sig, ze zostat prawi-
lowany. dtowo zainstalowany.
Korki uszczelniajgce w zbiorniku na brudng wode nie Sprawdz, czy korki uszczelniajgce zostaty prawidtowo zainstalowa-
zostaty prawidtowo zainstalowane. ne.
Postepuj zgodnie ze wskazéwkami dotyczacymi oprézniania w
Stacja OMNI nie moze normalnie odprowadzi¢ wody. aplikacj, ?l.)y sprawdzic, gzy stacja mozelnorn)alme odproyvladza(’;
wode. Jesli odprowadzanie wody nadal nie dziata, sprawdz i usun
Pojemnik do mycia mopa wszelkie ciata obce miedzy zbiornikiem na brudng wode a stacja.
jest zapetniony woda i nie
19 mozna jej odprowadzi¢. Ko- | Port ssacy pojemnika do mycia mopa zostat zablokowa- | Upewnij sie, ze w porcie ssacym pojemnika do mycia mopa nie

munikat gtosowy informuje,
ze pojemnik do mycia mopa

jest petny.

ny.

znajduja sie ciata obce.

Zdejmowana podstawa pojemnika lub ptyta zgarniajaca
pojemnika do mycia mopa jest zabrudzona.

Zdemontuj podstawe pojemnika i ptyte zgarniajaca pojemnika do
mycia mopa, a nastepnie wyptucz je czysta woda.

Jesli woda nie wptywa do podstawy pojemnika do mycia
mopa, sprawdz, czy ptywajaca kulka nie utkneta i nie
moze opasc.

Zdemontuj pojemnik do mycia mopa i umies¢ kulke ptywajaca w jej
pierwotnym potozeniu.

Jesli komunikat gtosowy utrzymuje sie.

Wytacz i wigcz zasilanie stacji. Jesli problemu nie mozna rozwigzac,
skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedaznej w celu uzyskania
pomocy.

Jesli problemu nie mozna rozwigzadé, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedaznej w celu uzyskania pomocy.
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Dane techniczne

Model urzadzenia DEX69/DDXA47 Pobierz pethg wersje instrukcji obstugi

20V=—==2A Uzyj aparatu urzadzenia mobilnego, aby zeskanowac kod QR i uzy-

Znamionowe parametry wejécia ) e : !
skac instrukcje obstugi.

Czas fadowania Okoto 4,0 godziny
Model stacji z automatycznym
myciem mopa i automatycznym CH2453L/CH2523M t
opréznianiem
Znamionowe parametry wejscia 220-240V ~ 50-60 Hz %
Znamionowe parametry wyjscia 20V==2A
Znamionowy prad wejsciowy
: 0,5A
(tadowanie)
Pobdr mocy (opréznianie) 650 W
Pobdér mocy (mycie mopa gora- 150 W

cag woda)

Wymiary robota DEEBOT (szer.

352,7x351,6x81 mm
x gteb. x wys.)

350 * 477 * 533 mm z pochyta podstawa
stacji; 350 * 294 * 533 mm bez pochytej
podstawy stacji

Wymiary stacji (szer. x gteb. x
wys.)

Moc wyjsciowa modutu bezprzewodowego jest mniejsza niz 100 mW.

Uwaga: Dane techniczne i konstrukcyjne moga ulec zmianie ze wzgledu na nieustanne ulep-
szanie produktu.

Odkryj wigcej akcesoridw na stronie internetowej: https://www.ecovacs.com.

Na podstawie wymagan urzadzenia (funkcjonalnosc i interfejs uzytkownika uzytkownika) na-
sze produkty wykorzystuja architekture o ultraniskim poborze mocy, wiec nie obstuguja trybu
wytgczenia ani trybu czuwania. Po petnym natadowaniu urzadzenie zostanie przetagczone

do sieciowego trybu czuwania w ciggu 20 minut. Pobér mocy w sieciowym trybie czuwania
wynosi 1,4 W.
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Ecovacs Home Service Robotics Co., Ltd.
No.518 Songwei Road, Wusongjiang Industry Park, Guoxiang Street,
Wuzhong District, Suzhou, Jiangsu, Chiny. 451-2425-0149



