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Ten dokument jest chroniony prawami autorskimi firmy DJI z zastrzeżeniem wszystkich praw. O ile DJI nie wyda innej 
zgody, użytkownik nie ma prawa do korzystania z dokumentu lub jakiejkolwiek jego części poprzez jego powielanie, 
przekazywanie lub sprzedaż. Należy wyłącznie korzystać z tego dokumentu i jego zawartości jako instrukcji obsługi 
produktów DJI. Dokumentu nie należy wykorzystywać do innych celów.

W przypadku nieścisłości pomiędzy różnymi wersjami pierwszeństwo ma wersja angielska.

Wyszukiwanie według słów kluczowych

Aby znaleźć odpowiedni temat, wyszukuj, wpisując słowa kluczowe w rodzaju „akumulator” czy „insta-
lacja”. Jeżeli czytasz ten dokument w  programie Adobe Acrobat Reader, aby rozpocząć wyszukiwanie, 
naciśnij klawisze Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w systemie Mac.

Przechodzenie do tematu
W spisie treści znajduje się pełna lista tematów. Aby przejść do właściwej sekcji, kliknij wybrany temat.

Drukowanie dokumentu

Niniejszy dokument można wydrukować w wysokiej rozdzielczości.
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Korzystanie z instrukcji
Legenda

Ważne

Podpowiedzi i wskazówki

Odwołanie

Przeczytaj przed rozpoczęciem użytkowania

Przed pierwszym użyciem zalecamy obejrzenie wszystkich 
filmów instruktażowych i przeczytanie instrukcji znajdują-
cych się w  opakowaniu. Więcej informacji można znaleźć 
w niniejszej instrukcji obsługi.
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1 Środki bezpieczeństwa

•	 Przed użyciem należy zapoznać się z lokalnymi 
przepisami i rozporządzeniami oraz przestrzegać 
ich.
•	 Ten produkt jest przeznaczony do użytku w domu 
i podobnych miejscach, takich jak:

*	pomieszczenia kuchenne dla personelu w skle-
pach, biurach i innych miejscach pracy;
*	domy wiejskie;
*	hotele, motele, inne budynki mieszkalne;
*	obiekty oferujące zakwaterowanie ze śniada-
niem.

•	 To urządzenie nie jest przeznaczone do użytku 
przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych 
zdolnościach fizycznych, sensorycznych lub 
umysłowych albo nieposiadające doświadczenia 
i wiedzy, chyba że znajdują się pod nadzorem 
osoby odpowiedzialnej za ich bezpieczeństwo 
lub zostały poinstruowane, jak korzystać z urzą-
dzenia.
•	 Dzieci powinny znajdować się pod nadzorem, aby 
upewnić się, że nie bawią się urządzeniem.
•	 Jeśli przewód zasilający jest uszkodzony, powinien 
być wymieniony przez producenta, autoryzowany 

serwis lub inne wykwalifikowane osoby, aby unik-
nąć zagrożeń.
•	 Nie ŁADOWAĆ akumulatorów nienadających się 
do ponownego ładowania.
•	 Do ładowania akumulatora należy używać 
wyłącznie odłączanego zasilacza dostarczone-
go wraz z tym produktem (tj. oryginalnej stacji 
bazowej).
•	 NIE WOLNO demontować ani modyfikować tego 
produktu ani jego komponentów.
•	 NIE WOLNO ciągnąć tego produktu, uderzać go, 
zgniatać ani rzucać nim.
•	 NIE WOLNO umieszczać ciężkich przedmiotów na 
produkcie ANI używać robota do przewożenia dzieci 
lub zwierząt.
•	 NIE WOLNO umieszczać środków czyszczących 
(takich jak wybielacz, alkohol lub detergent) na 
stacji bazowej, w przeciwnym razie wyciek roztworu 
może uszkodzić urządzenie.
•	 Roztwór czyszczący należy przechowywać 
w miejscu niedostępnym dla dzieci i zwierząt 
domowych.
•	 NIE WOLNO zbliżać się do ruchomych części, 
dotykać ich ani manipulować przy nich podczas 
pracy robota.
•	 Umyta powierzchnia może być śliska. Poruszając 
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się po niej, należy zachować szczególną ostrożność, 
aby uniknąć poślizgnięcia.
•	 NIE WOLNO zanurzać ani płukać produktu. Jeśli 
woda dostanie się do wbudowanego akumulatora, 
może dojść do rozkładu chemicznego i wewnętrzne-
go zapłonu, a nawet wybuchu.
•	 Elektrolity w akumulatorze są silnie żrące. 
W przypadku kontaktu z płynem z akumulatora 
należy natychmiast przemyć skażone miejsce wodą 
i zasięgnąć pomocy medycznej.
•	 Do ładowania robota należy zawsze używać do-
starczonego przewodu zasilającego i stacji bazowej. 
NIE ładować akumulatora w pobliżu materiałów 
łatwopalnych lub wybuchowych, takich jak dywany 
albo drewniane meble.
•	 Przed czyszczeniem robota należy wyłączyć zasi-
lanie i odłączyć urządzenie od źródła prądu, a na-
stępnie przetrzeć je suchą ściereczką, aby zapobiec 
porażeniu prądem elektrycznym.
•	 Jeśli produkt nie będzie używany przez dłuższy 
czas, należy w pełni naładować robota, odłączyć 
przewód zasilający od stacji bazowej i wyłączyć 
robota. Przechowywać w chłodnym, suchym 
miejscu i ładować akumulator co najmniej raz na 
trzy miesiące. Długotrwałe pozbawienie zasilania 
akumulatora spowoduje jego głębokie rozładowa-
nie, co może trwale uszkodzić wewnętrzne ogniwa 

i ostatecznie uniemożliwić dalsze korzystanie 
z urządzenia.
•	 Akumulator o niskim poziomie naładowania 
przechowywany przez dłuższy czas przejdzie w tryb 
głębokiej hibernacji. Robota nie można urucha-
miać, gdy korzysta z akumulatora znajdującego się 
w trybie hibernacji. Po podłączeniu stacji bazowej 
do zasilania należy umieścić robota w stacji bazowej 
i ładować go, aby wybudzić akumulator.
•	 Produkt należy stosować i przechowywać wyłącz-
nie w temperaturze od 0°C do 40°C (32°F do 104°F). 
Wysokie temperatury mogą prowadzić do niepra-
widłowego działania urządzenia, natomiast niskie 
temperatury mogą obniżyć wydajność akumulatora 
lub nawet uszkodzić urządzenie.
•	 Przed utylizacją produktu należy wyjąć akumula-
tor i zutylizować go w bezpieczny sposób. Przed 
wyjęciem akumulatora należy odłączyć zasilanie.
•	 NIE WOLNO wyrzucać produktu do zwykłego 
pojemnika na odpady. Należy ściśle przestrzegać 
lokalnych przepisów dotyczących utylizacji i recy-
klingu akumulatorów.

•	 Wzrost hałasu emitowanego przez robota jest zu-
pełnie normalny, gdy temperatura pracy wynosi co 
najmniej 35°C (95°F). Należy zachować odpowiednią 
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odległość względem osób wrażliwych na hałas, np. 
śpiących niemowląt.
•	 Produkt jest testowany przed wysyłką. Groma-
dzenie się niewielkiej ilości wody wewnątrz robota 
i stacji bazowej oraz obecność niewielkiej ilości 
cząstek stałych wewnątrz robota jest zjawiskiem 
normalnym.
•	 Podczas pracy może wystąpić zaparowanie 
wewnątrz przezroczystej obudowy. Jest to normalne 
zjawisko i nie wymaga żadnych działań.
•	 Cząsteczki kurzu lub ciemne plamy mogą znajdo-
wać się wewnątrz przezroczystej obudowy. Jest to 
normalna cecha produkcyjna i nie wymaga żadnych 
działań.
•	 Podczas transportu produktu należy upewnić 
się, że urządzenie jest wyłączone i umieszczone 
w oryginalnym opakowaniu. Zaleca się zachowanie 
oryginalnego opakowania przez co najmniej 30 dni 
od daty otrzymania.
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2 Charakterystyka produktu

•	 O ile nie zaznaczono inaczej, wszystkie ilustracje 
w tej instrukcji dotyczą wersji ze ROMO P2 zbiorni-
kiem na wodę.

2.1 Robot

Widok z przodu

Grafika: Wykaz części robota

1. Przycisk uruchomienia
Naciśnięcie i  przytrzymanie: Włączanie i  wyłączanie 
zasilania
Krótkie naciśnięcie: Rozpocznij/wstrzymaj sprzątanie

Podczas ładowania w stacji dokującej nie można 
wyłączyć robota za pomocą przycisku urucho-
mienia.

2. Wskaźnik statusu
3. Czujnik podczerwieni
4. Mikrofon
5. Moduł nawigacji i omijania przeszkód (składający się 
z  podwójnych obiektywów typu rybie oko i  czujnika Li-
DAR)
6. Zderzak buforowy
7. Głośnik
8. Przycisk powrotu do bazy
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Widok z tyłu

Grafika: Wykaz części robota

Grafika: Wykaz 
części robota

1. Czujnik LiDAR
2. Elektroda ładująca
3. Otwór wentylacyjny
4. Czujnik wykrywania dokowania
5. Pojemnik na kurz
6. Port wlewu czystej wody
7. Port do wyrównywania podczas dokowania

Widok od spodu

1. Uchwyt na nakładkę mopującą

Nakładka mopująca jest fabrycznie zamontowa-
na.

2. Koło
3. Czujnik krawędzi
4. Osłona szczotki
5. Miękka gumowa szczotka rolkowa
6. Szczotka boczna
7. Lampa wypełniająca
8. Koło uniwersalne
9. Czujnik ultradźwiękowy
10. Ramię zamachowe nakładki mopującej
11. Radar ramienia zamachowego nakładki mopującej
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Grafika: Wykaz części stacji bazowej
Grafika: 

Wykaz części 

stacji bazowej

2.2 Stacja bazowa

Widok z przodu

1. Gniazdo na odświeżacz do podłóg [1]

2. Gniazdo na roztwór czyszczący
3. Przednia pokrywa
4. Port do zbierania kurzu
5. Trzpień prowadzący
6. Elektroda ładująca
7. Port wlewu czystej wody
8. Przegroda wylotu brudnej wody
9. Wskaźnik statusu
10. Przycisk uruchomienia

Naciśnięcie i  przytrzymanie: Włącz asystenta głoso-
wego

Krótkie naciśnięcie: Rozpocznij/wstrzymaj sprzątanie
11. Worek na kurz
12. Płytka do prania
13. Płyta podstawy

[1] Korzystanie z odświeżacza do podłóg jest obsługiwane tylko na 
ROMO P2.

Widok z tyłu

1. Uchwyt
2. Port zasilania
3. Wlot powietrza wentylatora suszącego
4. Wylot powietrza wentylatora zbierania kurzu
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Widok z góry
Wersja ze zbiornikiem na wodę

Grafika: Wykaz części stacji bazowej

Grafika: Wykaz części stacji bazowej

1. Zatrzask zwalniający zbiornik na brudną wodę
2. Kulka pływaka w zbiorniku na brudną wodę
3. Zbiornik na brudną wodę
4. Zatrzask zwalniający zbiornik na czystą wodę
5. Zbiornik na czystą wodę

Wersja z automatycznym napełnianiem i odprowadza-
niem wody

1. Pokrywa
2. Zbiornik na brudną wodę
3. Port węża z brudną wodą
4. Zbiornik na czystą wodę
5. Port węża z czystą wodą
6. Zatrzask zwalniający zbiornik na brudną wodę
7. Filtr zbiornika na brudną wodę
8. Kulka pływaka w zbiorniku na brudną wodę

2.3 Wskaźnik statusu

Wskaźniki działają w taki sam sposób zarówno na robo-
cie, jak i na stacji. Aby uzyskać szczegółowe informacje, 
zapoznaj się z poniższą tabelą.

Świeci na biało Działa prawidłowo

Świeci na 
pomarańczowo

Zadanie nie powiodło się. 
Aby rozwiązać problem, 
postępuj zgodnie 
z instrukcjami w aplikacji.

Świeci na czerwono Awaria urządzenia. Skontak-
tuj się z oficjalną pomocą 
techniczną, aby rozwiązać 
problem.

Świeci na zielono Asystent głosowy włączony
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Świeci na niebiesko Parowanie przez Bluetooth 
lub zdalne nagrywanie wideo 
w toku

Podczas aktualizacji oprogramowania wskaźnik robota 
miga na żółto , a wskaźnik stacji świeci na biało .
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3 Przed rozpoczęciem eksploatacji
3.1 Standardowa stacja bazowa

Przygotowywanie stacji bazowej i robota

1. Usuń piankę.

Grafika: Przygotowywanie stacji bazowej i robota

2. Postaw i włącz stację bazową.

Grafika: włączenie zasilania

•	 Przewód zasilający różni się w zależności od kraju/
regionu.
•	 Umieść stację na równej i pustej powierzchni 
z dobrym zasięgiem Wi-Fi.

Umieszczając stację na balkonie, należy zapewnić 
osłonę chroniącą przed bezpośrednim nasłonecz-
nieniem lub deszczem.

3. Zamontuj płytę podstawy. Po zamontowaniu płyty 
podstawy upewnij się, że wokół stacji zachowany jest 
minimalny odstęp zgodnie z wymaganiami przedstawio-
nymi na ilustracji.

Grafika: wykaz minimal-
nych odstępów wokół stacji 
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Grafika: Sposób otwierania pokrywy w modelach P2 i A2

4. Włóż roztwór czyszczący.
a. Otwórz pokrywę.

b. Włóż roztwór czyszczący (A) oraz odświeżacz do 
podłóg (B).

•	 Usuń uszczelnienie przed włożeniem butelki do 
gniazda.
•	 Korzystanie z odświeżacza do podłóg jest 
obsługiwane tylko na ROMO P2.
•	 Odświeżacz do podłóg jest sprzedawany tylko 
w wybranych krajach/regionach.

Grafika: Wkładanie roztworu czyszczącego
c. Zamknij pokrywę.

Grafika: Sposób zamykania pokrywy w modelach P2 i A2

5. Podnieś robota i mocno wsuwaj go wzdłuż szyn pro-
wadzących do stacji bazowej, aż robot automatycznie się 
uruchomi i odtworzy dźwięk startowy.
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Grafika: Wkładanie robota do stacji bazowej
6. Napełnij zbiornik na czystą wodę (dotyczy tylko wersji 
ze zbiornikiem na wodę). Po napełnieniu upewnij się, że 
zatrzask zwalniający jest prawidłowo zamknięty przed 
ponownym umieszczeniem zbiornika w stacji.

•	 Napełnij wyłącznie czystą wodą.
•	 Napełnij wystarczającą ilością czystej wody, nie 
przekraczając linii MAX.

Grafika: Wyjmowanie zbiornika na 
wodę i wlewanie do zbiornika wody

7. Zeskanuj poniższy kod QR lub kliknij łącze, aby pobrać 
aplikację DJI Home. Następnie otwórz aplikację i postę-
puj zgodnie z instrukcjami wyświetlanymi na ekranie, aby 
zakończyć konfigurację urządzenia, w  tym parowanie 
Bluetooth i połączenie z siecią Wi-Fi.

•	 Dotknij opcji Ustawienia urządzenia > Przełącz 
Wi-Fi, aby zmienić sieć bezprzewodową połączoną 
z Twoim urządzeniem. Aby zapomnieć zapisaną sieć 
bezprzewodową, przejdź do Ustawienia urządzenia 
> Informacje o urządzeniu i przywróć ustawienia 
fabryczne.
•	 Aby uzyskać informacje o obsługiwanych wersjach 
Android i iOS, odwiedź https://www.dji.com/down-
loads/djiapp/dji-home.
•	 Zarówno interfejs, jak i funkcje aplikacji mogą się 
różnić w zależności od aktualizowanej wersji opro-

Grafika: kod QR

https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-home
https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-home
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gramowania. Rzeczywiste wrażenia z użytkowania 
zależą od wersji używanego oprogramowania.
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4 Użytkowanie
4.1 Czynności kontrolne przed sprzątaniem

Sprawdź obszar do posprzątania

Dokładnie sprawdź obszar sprzątania przed każdym uży-
ciem, aby zapewnić bezpieczną pracę.

•	 Ten produkt jest przeznaczony wyłącznie do 
czyszczenia wewnątrz pomieszczeń. W przypadku 
sprzątania balkonu za pomocą robota, upewnij się, 
że miejsce to jest zadaszone i nie jest narażone na 
deszcz.
•	 NIE pozostawiaj produktu w pobliżu źródeł ciepła, 
takich jak piec czy grzejnik, ani w miejscu narażo-
nym na bezpośrednie światło słoneczne czy też 
wewnątrz pojazdu w czasie upałów.

1. Schowaj drobne wartościowe przedmioty, delikatne 
obiekty, długie i cienkie przedmioty, w które robot może 
się zaplątać, mokre rzeczy, które mogą się pienić, i zwiń 
zasłony.

Grafika: Prawidłowe przygotowanie pokoju do pracy robota

Grafika: Prawidłowe przygotowanie pokoju do pracy robota

2. Usuń lepkie pozostałości, stojącą wodę oraz zanie-
czyszczenia z podłogi.

NIE odkurzaj substancji, które mogą uszkodzić 
produkt lub spowodować wypadek, takich jak 
żwir, gwoździe, benzyna lub papierosy.

3. Odseparuj przedmioty znajdujące się na wysokości ro-
bota, szkło i lustra lub ustaw strefy zakazane w aplikacji.

4. Otwórz drzwi do pomieszczeń, które wymagają sprzątania.
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Grafika: wskazanie o otwieraniu drzwi w miejscu pracy robota

Grafika: wysokość stopni możliwa do przekroczenia przez robota

NIE zakłócaj pracy robota, nie przeszkadzaj mu 
ani nie pozwalaj wjeżdżać w wąskie przejścia, aby 
uniknąć zakleszczenia.

5. Robot może pokonywać przeszkody jednostopniowe 
o  wysokości do 4 cm (1,6 cala) oraz przeszkody dwu-
stopniowe o  łącznej wysokości do 8,5 cm (3,4 cala). 
W  przypadku przeszkód dwustopniowych wysokość 
każdego pojedynczego stopnia nie może przekraczać 
4,5 cm (1,8 cala), a pierwszy stopień musi mieć szero-
kość od 20 do 22 cm (7,9 do 8,7 cala). * Robot nie może 
wjeżdżać do pomieszczeń z  progami przekraczającymi 

dopuszczalne limity. Zamknij drzwi tych pomieszczeń 
z wyprzedzeniem.

* Rzeczywista zdolność pokonywania przeszkód może się róż-
nić w zależności od otoczenia, sposobu użytkowania oraz wersji 
oprogramowania układowego.

Pojedynczy stopień

Podwójny stopień

6. Zapewnij dobre oświetlenie powierzchni. Jeśli oświe-
tlenie jest słabe, robot automatycznie włączy wbudowa-
ne światło wypełniające.
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Sprawdź stan urządzenia.

1. Upewnij się, że wylot powietrza oraz czujniki na robo-
cie nie są zablokowane. Jeśli na czujnikach znajduje się 
brud lub zanieczyszczenia, wyczyść je przed użyciem.

2. Jeśli w elementy ruchome robota (np. szczotka bocz-
na, szczotka rolkowa, nakładka mopująca) zaplączą się 
zanieczyszczenia, należy usunąć dany element w  celu 
dokładnego wyczyszczenia. Unikaj stosowania siły pod-
czas pracy, aby zapobiec uszkodzeniom mechanicznym 
podzespołów.

3. Regularnie sprawdzaj, czy elementy takie jak worek 
na kurz w  stacji bazowej, pojemnik na kurz w  robocie, 
szczotka boczna, szczotki rolkowe oraz nakładki mopu-
jące nie są uszkodzone i czy rury do zbierania kurzu nie 
są zatkane. Wymień wszystkie zużyte części. Używaj tylko 
oryginalnych części firmy DJI lub części dopuszczonych 
przez firmę DJI. Nieautoryzowane części mogą stwarzać 
ryzyko uszkodzenia produktu.

4. Upewnij się, że kabel zasilający stacji jest prawidłowo 
podłączony i że urządzenie jest zasilane.

4.2 Mapowanie

Przed pierwszym użyciem wymagane jest zmapowanie 
całego domu. Zapoznaj się z sekcją Czynności kontrolne 
przed sprzątaniem i postępuj zgodnie z instrukcjami wy-
świetlanymi na ekranie aplikacji, aby przygotować podło-
gę i odpowiednio sprawdzić urządzenie.

1. Dotknij opcji Rozpocznij mapowanie. Robot opuści 
stację, wykona mapowanie całego domu i  wróci po za-
kończeniu.

2. Następnie postępuj zgodnie z instrukcjami w interfej-
sie aplikacji, aby w razie potrzeby dostosować mapę.

4.3 Sprzątanie

1. Wybór zadania sprzątania

W aplikacji dostępne są wstępnie ustawione zadania 
sprzątania. Dotknij dowolnego zadania, aby wyświetlić 
szczegóły. Przesuń palcem w  lewo lub w  prawo, aby 
wyświetlić więcej zadań sprzątania.
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Przejdź do strony szczegółów jednorazowego sprzą-
tania, dotykając: obrazu produktu (A), paska stanu (B) 
lub opcji Wejdź do urządzenia na ekranie głównym.

Grafika: Interfejs aplikacji

2. Wybór obszaru do sprzątania

Sprzątaj poszczególne pomieszczenia lub dotknij Zaznacz 
wszystko, aby posprzątać wszystkie pomieszczenia.

Aby posprzątać określony obszar, dotknij Dodaj, aby 
wybrać dodatkowy obszar sprzątania na mapie.

Grafika: Interfejs aplikacji

3. Ustawianie parametrów

Dotknij ikony stacji , aby ustawić funkcje takie jak 
czyszczenie nakładek mopujących, zbieranie kurzu 
i suszenie.
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W sekcji Tryb sprzątania możesz ustawić moc ssa-
nia i metody sprzątania dla poszczególnych pomiesz-
czeń.

Przy pierwszym sprzątaniu wybierz opcję 
Najpierw odkurzanie, potem mopowanie jako 
zalecany tryb pracy zapewniający optymalną 
skuteczność sprzątania.

Dotknij , aby dostosować inne funkcje.

4. Rozpoczęcie sprzątania

Dotknij Rozpocznij jednorazowe sprzątanie. Robot 
opuści stację i  rozpocznie sprzątanie. Podczas sprzą-
tania możesz w dowolnym momencie dostosować za-
sięg, dodając lub pomijając obszary.

Grafika: Interfejs aplikacji
5. Wyświetlanie raportu sprzątania

Po zakończeniu zadania raport sprzątania wyświetla 
się automatycznie.

Jeśli zadanie sprzątania zakończy się nieoczekiwanie, 
wyświetl raport sprzątania w Ustawienia urządzenia 
> Historia sprzątania.
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Grafika: Interfejs aplikacji

Dotknij , aby wyświetlić instrukcje dotyczące mapy.

4.4 Asystent głosowy

Asystent głosowy obsługuje dwie metody aktywacji:

• Aktywacja ręczna

Gdy robot jest włączony i zadokowany, naciśnij i przy-

trzymaj przycisk start stacji przez 3 sekundy, aby włą-
czyć Asystenta głosowego.

• Aktywacja głosowa

Otwórz aplikację DJI Home, przejdź do Ustawienia 
urządzenia > Ustawienia głosu i  włącz aktywację 
głosową. Powiedz „OK ROMO”, aby wybudzić robota, 
i wydawaj polecenia głosowe w celu wykonania zadań.

W interfejsie asystenta głosowego możesz przeglądać 
dostępne polecenia głosowe oraz historię rozmów.

Ta funkcja jest obecnie niedostępna w niektórych 
krajach/regionach. Poczekaj na nadchodzącą aktu-
alizację oprogramowania sprzętowego.
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Grafika: Interfejs aplikacji

4.5 Operacje zaawansowane

Obsługiwane są funkcje zaawansowane. Kliknij łącze lub 
zeskanuj kod QR, aby obejrzeć filmy instruktażowe.

https://www.romo.tech/romo-2/video

https://www.romo.tech/romo-2/video
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5 Konserwacja
5.1 Cykl konserwacji

•	 Cykle konserwacji mogą ulec zmianie. Zapoznaj 
się z cyklem konserwacji wyświetlonym w aplikacji 
DJI Home. Gdy aplikacja wyświetli komunikat doty-
czący wymiany lub konserwacji części, wykonaj te 
czynności niezwłocznie, aby zapewnić prawidłowe 
działanie.

Urządzenie Komponent Cykl wymiany lub kon-
serwacji

Robot Szczotka rolkowa Wymień co 300 godzin 
pracy*

Filtr o wysokiej 
wydajności

Wymieniaj co 180 godzin 
pracy

Szczotka boczna Wymieniaj co 180 godzin 
pracy

Nakładka mo-
pująca

Wymień co 120 godzin 
pracy

Robot Wbudowany 
akumulator

Podczas przechowywania 
urządzenia przez kilka 
miesięcy z odłączoną 

stacją: Ładuj urządzenie 
co 3 miesiące.

Stacja 
bazowa

Worek na kurz Wymień co 60 godzin 
roboczych

Filtr zbiornika 
na brudną 

wodę (tylko w 
przypadku wersji 
z automatycznym 

napełnianiem i 
odprowadzaniem 

wody)

Wyczyść filtr po 600 
praniach nakładek 

mopujących

* Jeśli zanieczyszczenia spowodują zablokowanie szczotki rolko-
wej, natychmiast ją wymień.
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5.2 Metoda konserwacji

Kliknij link lub zeskanuj kod QR, aby obejrzeć filmy in-
struktażowe.

https://www.romo.tech/romo-2/video

Robot

Szczotka rolkowa
1. Zdejmij osłonę szczotki i wyjmij stare szczotki.

Grafika: zdjęcie osłony szczotki i 
wyjęcie starych szczotek

2. Zamontuj nowe szczotki i  załóż z  powrotem osłonę 
szczotki.

Grafika: montaż nowych szczotek i założenie osłony szczotek

Podczas ponownego zakładania osłony szczotki 
uważaj, aby nie przytrzasnąć szczotki bocznej.

Filtr o wysokiej wydajności

Grafika: Wyjmowanie, czyszczenie i ponowne wkładanie filtra

https://www.romo.tech/romo-2/video
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Szczotka boczna
1. Wyjmij starą szczotkę boczną.

Grafika: Wyjmowanie szczotki bocznej

Grafika: Montaż szczotek bocznych

2. Zamontuj lewą i prawą szczotkę boczną zgodnie z ilu-
stracją. Upewnij się, że kierunek włosia jest prawidłowy.

Nakładka mopująca

Grafika: Montaż nakładek mopujących

Standardowa stacja bazowa

Worek na kurz

Worek na kurz przeznaczony jest do jednokrotnego uży-
cia. Wyrzuć zużyty worek i zamontuj nowy w stacji.

1. Otwórz pokrywę.

Grafika: Otwarcie pokrywy P2 / A2
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2. Wymień worek na kurz.

Grafika: Wymiana worka na kurz

3. Zamknij pokrywę.

Grafika: Zamknięcie pokrywy P2 / A2

Filtr zbiornika na brudną wodę (wersja z automatycz-
nym napełnianiem i odprowadzaniem wody)

Wyczyść filtr z ewentualnego brudu lub zanieczyszczeń, 
a następnie zamontuj ponownie zbiornik na brudną 
wodę.

Grafika: Czyszczenie filtra i 
ponowny montaż zbiornika 
na brudną wodę

5.3 Aktualizacja oprogramowania sprzęto-
wego

Przejdź do menu Ustawienia urządzenia Aktualizacja 
oprogramowania i  włącz automatyczną aktualizację. 
Nowe oprogramowanie sprzętowe zostanie automatycz-
nie zainstalowane, gdy będzie dostępne.
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5.4 Najczęściej zadawane pytania

Przejdź do poniższego łącza, aby uzyskać odpowiedzi na 
najczęściej zadawane pytania dotyczące produktu:

https://www.romo.tech/romo-2/faq

https://www.romo.tech/romo-2/faq
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6 Dodatek
6.1 Tryb gotowości

Tryb gotowości z łącznością sieciową (moc wyjściowa: 
<2 W, dostępny wyłącznie w UE)

W aplikacji DJI Home przejdź do sekcji Ustawienia urzą-
dzenia > Ustawienia ogólne i  włącz Tryb oszczędzania 
energii. Robot automatycznie odłącza zasilanie, gdy jest 
w  pełni naładowany i  nieaktywny. Ładowanie wznawia 
się, gdy poziom naładowania akumulatora spadnie do 
95%, co skutecznie ogranicza zużycie energii.

Wyłącz opcję Tryb oszczędzania energii, aby opuścić ten 
tryb.

Tryb gotowości offline (moc wyjściowa: <0,5 W)

• Metoda 1:

W  aplikacji przejdź do sekcji Ustawienia urządzenia 
> Informacje o urządzeniu, a następnie dotknij opcji 
Wyłącz zasilanie, aby przejść w tryb gotowości offline.

Przytrzymaj przycisk uruchomienia na robocie lub sta-
cji bazowej, aby opuścić ten tryb.

• Metoda 2 (dostępna wyłącznie w Ameryce Północnej):

W aplikacji przejdź do sekcji Ustawienia urządzenia > 
Informacje o urządzeniu, naciśnij i przytrzymaj przy-
cisk Wyłącz zasilanie przez co najmniej 10 sekund, 
a następnie wybierz opcję Wyłącz po pełnym nałado-
waniu, aby przejść do trybu gotowości offline. Robot 
wyłączy się automatycznie po pełnym naładowaniu 
i  przejściu w  tryb bezczynności. Przytrzymaj przycisk 
uruchomienia na robocie lub stacji bazowej, aby po-
nownie uruchomić robota.
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6.2 Dane techniczne

DJI ROMO A2

Kategoria Parametr Wartość

Robot sprzątający Model CRR2P

Wymiary (szerokość × głębokość × wyso-
kość)

351×351×98 mm

Waga 4,9 kg

Kolor Przezroczysty

Siła ssania 36000 Pa

Pojemność zbiornika na kurz 215 ml

Akumulator Pojemność: 5000 mAh
Energia: 72 Wh

Napięcie znamionowe 14,4 V

Moc znamionowa 35 W

Wejście znamionowe 20 V
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Robot sprzątający Czas pracy Do ok. 3 h
*Zmierzono w temperaturze pokojowej 25°C 
podczas pracy wyłącznie w trybie odkurzania 
(w trybie Quiet), od 100% do 12% poziomu 
naładowania akumulatora. Rzeczywisty czas pracy 
może się różnić w zależności od środowiska, spo-
sobu użytkowania i wersji oprogramowania.

Moc ładowania 55 W

Moc nadajnika Wi-Fi (EIRP) 2,4000 GHz – 2,4835 GHz: < 20 dBm (CE)
5,150 GHz – 5,350 GHz: < 23 dBm (CE)
5,470 GHz – 5,725 GHz: < 23 dBm (CE)
5,725 GHz – 5,835 GHz: < 14 dBm (CE)
*Zakres dozwolonych częstotliwości różni się 
w zależności od kraju i regionu. Szczegółowe 
informacje znajdziesz w lokalnych przepisach i 
regulacjach.

Protokół Wi-Fi 802.11b/g/n, 802.11a/n/ac

Protokół Bluetooth Bluetooth 5.0

Moc nadajnika Bluetooth (EIRP) 2,400 – 2,4835 GHz: <10 dBm

Czas ładowania Ok. 2,5 h
*Zmierzono w warunkach laboratoryjnych w tem-
peraturze pokojowej 25°C. Czas ładowania od 0% 
do 100% z robotem w stacji bazowej i wyłączoną 
funkcją suszenia. Rzeczywisty czas może się różnić 
w zależności od środowiska, sposobu użytkowa-
nia i wersji oprogramowania.
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Standardowa stacja 
bazowa

Model CRB2S

Wymiary (szerokość × głębokość × wyso-
kość)

425×453×440 mm

Waga 10 kg

Kolor Biały

Środek czyszczący Obsługiwany

Środek dezodoryzujący do podłóg Nieobsługiwany

Dezynfekcja worka na kurz światłem UV Nieobsługiwany

Pojemność zbiornika Zbiornik na czystą wodę: 4 l
Zbiornik na brudną wodę: 3,2 l

Pojemność worka na kurz 2,4 l

Wejście znamionowe 220–240 V, 50–60 Hz

Wyjście znamionowe 20 V DC / 2,5 A

Moc znamionowa Ładowanie: 55 W
Suszenie i ładowanie: 110 W
Opróżnianie pojemnika na kurz: 635 W
Czyszczenie gorącą wodą: 1100 W

Protokół Bluetooth Bluetooth 5.1
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Standardowa stacja 
bazowa

Moc nadajnika Bluetooth (EIRP) 2,400 GHz – 2,4835 GHz: <10 dBm
*Zakres dozwolonych częstotliwości różni się 
w zależności od kraju i regionu. Szczegółowe 
informacje znajdziesz w lokalnych przepisach i 
regulacjach.

Ogólne Temperatura robocza Od 0°C do 40°C

Temperatura ładowania Od 5°C do 40°C

DJI ROMO P2

Kategoria Parametr Wartość

Robot sprzątający Model CRR2P

Wymiary (szerokość × głębokość × wyso-
kość)

351×351×98 mm

Waga 4,9 kg

Kolor Przezroczysty

Siła ssania 36000 Pa

Pojemność zbiornika na kurz 215 ml

Akumulator Pojemność: 5000 mAh
Energia: 72 Wh

Napięcie znamionowe 14,4 V
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Robot sprzątający Moc znamionowa 35 W

Wejście znamionowe 20 V

Czas pracy Do ok. 3 h
*Zmierzono w temperaturze pokojowej 25°C 
podczas pracy wyłącznie w trybie odkurzania (w 
trybie Quiet), od 100% do 12% poziomu nałado-
wania akumulatora. Rzeczywisty czas pracy może 
się różnić w zależności od środowiska, sposobu 
użytkowania i wersji oprogramowania.

Moc ładowania 55 W

Moc nadajnika Wi-Fi (EIRP) 2,4000 GHz – 2,4835 GHz: < 20 dBm (CE)
5,150 GHz – 5,350 GHz: < 23 dBm (CE)
5,470 GHz – 5,725 GHz: < 23 dBm (CE)
5,725 GHz – 5,835 GHz: < 14 dBm (CE)
*Zakres dozwolonych częstotliwości różni się 
w zależności od kraju i regionu. Szczegółowe 
informacje znajdziesz w lokalnych przepisach i 
regulacjach.

Protokół Wi-Fi 802.11b/g/n, 802.11a/n/ac

Protokół Bluetooth Bluetooth 5.0

Moc nadajnika Bluetooth (EIRP) 2,400 – 2,4835 GHz: <10 dBm
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Robot sprzątający Czas ładowania Ok. 2,5 h
*Zmierzono w warunkach laboratoryjnych w 
temperaturze pokojowej 25°C. Czas ładowania 
od 0% do 100% z robotem w stacji bazowej i wy-
łączoną funkcją suszenia. Rzeczywisty czas może 
się różnić w zależności od środowiska, sposobu 
użytkowania i wersji oprogramowania.

Standardowa stacja 
bazowa

Model CRB2P

Wymiary (szerokość × głębokość × wyso-
kość)

425×453×440 mm

Waga 10 kg

Kolor Przezroczysty

Środek czyszczący Obsługiwany

Środek dezodoryzujący do podłóg Obsługiwany

Dezynfekcja worka na kurz światłem UV Obsługiwana

Pojemność zbiornika Zbiornik na czystą wodę: 4 l
Zbiornik na brudną wodę: 3,2 l

Pojemność worka na kurz 2,4 l

Wejście znamionowe 220–240 V, 50–60 Hz

Wyjście znamionowe 20 V DC / 2,5 A
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Standardowa stacja 
bazowa

Moc znamionowa Ładowanie: 55 W
Suszenie i ładowanie: 110 W
Opróżnianie pojemnika na kurz: 635 W
Czyszczenie gorącą wodą: 1100 W

Protokół Bluetooth Bluetooth 5.1

Moc nadajnika Bluetooth (EIRP) 2,400 GHz – 2,4835 GHz: <10 dBm
*Zakres dozwolonych częstotliwości różni się 
w zależności od kraju i regionu. Szczegółowe 
informacje znajdziesz w lokalnych przepisach i 
regulacjach.

Ogólne Temperatura robocza Od 0°C do 40°C

Temperatura ładowania Od 5°C do 40°C

6.3 Informacje posprzedażne

Odwiedź stronę , aby dowiedzieć się więcej na temat zasad obsługi posprzedażnej, usług naprawczych i wsparcia.
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UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOŚCI UE

SZ DJI Technology Co., Ltd niniejszym oświadcza, że typ urządzenia radiowego (STACJA BAZOWA (CRB2P, CRB2S) RO-
BOT ODKURZAJĄCY (CRR2P) jest zgodny z dyrektywą 2014/53/UE. Pełny tekst deklaracji zgodności UE jest dostępny 
pod następującym adresem internetowym: https://files.innpro.pl/dji

Adres producenta: Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan District, 
Shenzhen, Chiny

Podmiot odpowiedzialny w UE:
DJI Europe B.V.
LA 2992
24569 Barendrecht,
Holandia
dealer.nl@dji.com

Dane dotyczące baterii:
Typ: litowo-polimerowa
Waga netto:0,4 kg
Pojemność: 5000 mAh
Przekroczono dopuszczalną zawartość kadmu (0,002%) lub ołowiu (0,004%): nie

https://files.innpro.pl/dji


WARUNKI GWARANCJI PRODUKTÓW MARKI DJI

Gwarant: 
SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. 
Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan District, Shenzhen, Chiny 
 
Dystrybutor: 
INNPRO Robert Błędowski Sp. z o.o. z siedzibą w Rybniku, ul, Rudzka 65C, 44-200 Rybnik, 
Dystrybutor produktów DJI na terenie Polski. 
 
1. Gwarancją objęte są następujące produkty marki DJI („Produkty”), pochodzące z dystrybucji realizowanej na tere-
nie Polski przez Dystrybutora, których okres gwarancji wynosi: 
a) Drony, kamery, gimbale - 24 miesiące od daty sprzedaży (zgodnie z datą na dowodzie zakupu) lub daty aktywacji, 
w zależności od tego, co nastąpiło szybciej. 
b) Akumulatory - 12 miesięcy od daty sprzedaży (zgodnie z datą na dowodzie zakupu) lub aktywacji w zależności 
od tego, co nastąpiło jako pierwsze, pod warunkiem że szybciej nie wyczerpał się przewidziany dla danego modelu 
akumulatora limit cykli użycia akumulatora (100, 200 lub 400 cykli użycia). W przypadku wcześniejszego wyczerpania 
limitu cykli okres gwarancji upływa z dniem wyczerpania tego limitu. Dla większości akumulatorów przewidziany jest 
limit 200 cykli, za wyjątkiem modeli: 
- Avata, Avata 2, FPV i Neo - 100 cykli 
- DJI Focus i DJI Osmo - limit 400 cykli. 
- Matrice - limit 400 cykli pod warunkiem magazynowania akumulatora przy poziomie naładowania 90% przez dłużej 
niż 120 dni. 
 



Akcesoria jak np. obudowy, kable czy śmigła nie podlegają gwarancji. 
2. Dystrybutor jest jednocześnie pośrednikiem w realizacji zgłoszeń gwarancyjnych między nabywcą a Gwarantem. 
3. Warunkiem przyjęcia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywcę urządzenia pochodzą-
cego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy końcowego wraz z widocznym numerem seryjnym oraz ważnym 
dowodem zakupu (paragon, rachunek uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny może odmówić wykonania 
naprawy gwarancyjnej w przypadku stwierdzenia niezgodności danych zawartych w powyższych dokumentach. 
4. Gwarant zapewnia, że każdy zakupiony produkt marki DJI będzie wolny od wad materiałowych i wad produk-
cyjnych podczas normalnego użytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z opublikowanymi materiałami 
dotyczącymi produktu. Materiały opublikowane przez DJl obejmują m.in. podręcznik użytkownika, instrukcje obsługi, 
wskazówki bezpieczeństwa, specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i komunikaty serwisowe. 
5. Gwarancja obejmuje wyłącznie wady spowodowane wadami tkwiącymi w sprzedanym produkcie. 
6. Gwarancja nie obejmuje: 
- Jakiejkolwiek wady powstałej w wyniku niewłaściwego użytkowania produktu, w szczególności niezgodnego z in-
strukcją obsługi bądź przepisami bezpieczeństwa. 
- Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywołanej w nim wady.
- Jakiejkolwiek wady powstałej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupoważnione (w tym przez nabywcę).
- Uszkodzenia lub wadliwego działania spowodowanego niewłaściwą instalacją urządzeń współpracujących z produktem.
- Uszkodzenia wskutek katastrofy lub obrażeń od ognia spowodowanych czynnikami nieprodukcyjnymi, w tym, ale 
nie wyłącznie błędami operatora. 
- Uszkodzeń spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontażem lub otwieraniem obudowy, niezgod-
nie z oficjalnymi instrukcjami użytkowania. 
- Uszkodzeń spowodowanych nieprawidłową instalacją, nieprawidłowym użytkowaniem lub działaniem niezgodnym 
z oficjalnymi instrukcjami użytkowania. 
- Uszkodzeń spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawcę usług. 
- Uszkodzeń spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwodów i niedopasowaniem lub niewłaściwym 



użyciem akumulatora i ładowarki.
- Uszkodzeń spowodowanych lotami, w których nie zastosowano się do zaleceń w oficjalnych instrukcjach użytkowania.
- Uszkodzeń spowodowanych użytkowaniem produktu w złej pogodzie (np. przy silnych wiatrach, deszczu lub 
burzach piaskowych itp.). 
- Uszkodzeń spowodowanych użytkowaniem produktu w środowisku, w którym występują zakłócenia elektromagne-
tyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w pobliżu wież transmisji radiowej, przewodów wysokiego napięcia, stacji 
energetycznych itp.). 
- Uszkodzeń spowodowanych użytkowaniem produktu w środowisku, w którym występują zakłócenia innych urzą-
dzeń bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnału wideo, sygnału Wi-Fi itp.). 
- Uszkodzeń spowodowanych użytkowaniem produktu przy masie większej niż bezpieczna masa startowa, która 
określono w instrukcji użytkowania. 
- Uszkodzeń spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy są zużyte lub uszkodzone. 
- Uszkodzeń spowodowanych przez problemy z niezawodnością lub kompatybilnością podczas korzystania z nieau-
toryzowanych części. 
- Uszkodzeń spowodowanych działaniem urządzenia przy słabo naładowanym lub uszkodzonym akumulatorze. 
- Nieprzerwanego lub wolnego od błędów użytkowania produktu. 
- Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt. 
- Wszystkich programów, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych później. 
- Awarii lub uszkodzeń spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, które DJI może dostarczyć lub 
zintegrować z produktem DJI na żądanie. 
- Uszkodzeń wynikających z pomocy technicznej innej niż DJI. 
- Produktów lub części ze zmienioną etykietą identyfikacyjną, lub, z których usunięto etykietę identyfikacyjną. 
- Części i akcesoriów podlegających normalnemu zużyciu w czasie eksploatacji, w szczególności zarysowań, trudnych 
do usunięcia zabrudzeń, wytarcia napisów, akumulatorów itp. 
- Czynności wymienionych w instrukcji obsługi, przeznaczonych do wykonania przez użytkownika. 



- Uszkodzeń powstałych w przypadku zdarzeń losowych, takich jak pożar, powódź, przepięcia sieci energetycznej, 
wyładowania elektryczne, zalanie, działanie środków chemicznych oraz innych czynników zewnętrznych, powodują-
cych np. korozję czy plamy. 
- Braku dostarczenia logów lotu, potrzebnych do zanalizowania wypadku. 
7. Gwarancja obejmuje bezpłatną wymianę części zamiennych potrzebnych do naprawy oraz robociznę w okresie 
gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji mogą być usuwane tylko przez autoryzowany lub oficjalny serwis 
Gwaranta w możliwie najkrótszym terminie, nie dłuższym niż 60 dni roboczych.
8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek, a także dostępnością 
części serwisowych. Do czasu trwania usługi serwisowej nie wlicza się okresu, kiedy Gwarant nie może podjąć się 
realizacji usługi serwisowej z przyczyn leżących po stronie kupującego lub po stronie oficjalnego serwisu marki DJI. 
9. W ramach napraw gwarancyjnych Gwarant realizuje naprawy sprzętu DJI posiadającego gwarancję DJI samodziel-
nie lub za pośrednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE. 
10. Klient zobowiązany jest do dostarczenia sprzętu w pełni zabezpieczonego przed uszkodzeniami podczas trans-
portu, jeśli zachodzi konieczność dostarczenia sprzętu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko uszkodzenia 
sprzętu podczas transportu ponosi klient. 
11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgłosić usterkę w miejscu zakupu. 
12. Jeżeli wysyłka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za pośrednictwem firmy kurierskiej, nabywca 
zobowiązany jest do sprawdzenia stanu sprzętu w obecności przedstawiciela firmy kurierskiej, na prośbę nabywcy. 
W przypadku wszelkich zastrzeżeń sporządza on protokół szkody w obecności kuriera. 
13. Nabywcy przysługuje prawo do wymiany sprzętu na nowy, jeżeli producent stwierdzi na piśmie, iż usunięcie 
wady jest niemożliwe. Sprzęt podlegający wymianie musi być kompletny. W razie dostarczenia zdekompletowanego 
zestawu, koszty brakującego wyposażenia ponosi nabywca. 
14. Jeżeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, należy dostarczyć do serwisu urządzenie, jak i dowód 
zakupu całego zestawu. 
15. Podczas świadczenia usług gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utratę lub uszkodzenie produktu tylko, gdy 



jest on w jego posiadaniu. 
16. Jeśli urządzenie ujawni wady w ciągu 7 dni od daty zakupu i zostaną one potwierdzone przez Serwis, Gwarant doło-
ży wszelkich starań, aby produkt został wymieniony na nowy, wolny od wad w czasie 14 dni roboczych w ramach gwa-
rancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do odmowy realizacji wymiany DOA w przypadku braków magazynowych. 
17. Usługa gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana, jeśli: 
Produkt został dostarczony do Gwaranta po ponad 7 dniach kalendarzowych od jego zakupu. Dowód zakupu, para-
gony lub faktury nie zostały dostarczone razem z urządzeniem, lub istnieje podejrzenie, że zostały sfałszowane lub 
przerobione. Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych akcesoriów, 
dodatków i opakowań lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy użytkownika. Po przeprowadzeniu wszystkich 
odpowiednich testów przez Gwaranta, produkt nie będzie zawierał żadnych wad. Jakiekolwiek błędy lub uszkodzenie 
produktu spowodowane będą przez nieautoryzowane użycie lub modyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na 
wilgoć, wprowadzanie ciał obcych (wody, oleju, piasku, itd.) lub niewłaściwego montażu lub eksploatacji. Etykiety pro-
duktów, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazują oznaki sabotażu lub zmiany. Uszkodzenia są spowodowane przez 
niekontrolowane czynniki zewnętrzne, w tym pożary, powodzie, silne wiatry lub uderzenia pioruna.
18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialności za: 
Utratę lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzeżonych lub informacji 
osobistych zawartych w produkcie. Obrażenia ciała (w tym śmierć), szkody majątkowe, osobiste lub materialne spo-
wodowane użyciem produktu niezgodnie z instrukcją obsługi. Skutki prawne i inne następstwa wywołane niedosto-
sowaniem użytkownika do przepisów prawa na terenie Polski i innych krajów. 
19. Gwarancja nie wyłącza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnień kupującego wynikających z przepisów o rękoj-
mi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku, kiedy nabywca jest konsumentem. Jeśli kupujący jest przedsiębiorcą, 
rękojmia zostaje wykluczona zgodnie z art. 558 § 1 Kodeksu Cywilnego.

INNPRO 
ul. Rudzka 65C
44-200 Rybnik



Ochrona Środowiska 

Zużyty sprzęt elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywą Unii Europejskiej, nie może być 
umieszczany łącznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiórce i recyklin-
gowi w wyznaczonych punktach. Zapewniając jego prawidłowe usuwanie, zapobiega potencjalnym, 
negatywnym konsekwencjom dla środowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania 
zużytego sprzętu zgodny jest z lokalnie obowiązującymi przepisami ochrony Środowiska dotyczący-
mi usuwania odpadów. Szczegółowe informacje na ten temat można uzyskać w urzędzie miejskim, 
zakładzie oczyszczania lub sklepie, w którym produkt został zakupiony.

Produkt spełnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejścia Unii Europejskiej (UE), dotyczących 
zagadnień związanych z bezpieczeństwem użytkowania, ochrony zdrowia i ochrony środowiska, 
określających zagrożenia, które powinny zostać wykryte i wyeliminowane.



Treść ta może ulec zmianie bez powiadomienia.

Pobierz najnowszą wersję z

DJI i DJI ROMO są znakami towarowymi firmy DJI.

Copyright © 2026 DJI Wszelkie prawa zastrzeżone.

https://www.romo.tech/romo-2/downloads
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