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Bezpieczeﬁstwo

1. Niewielkie elementy drona powinny by¢ przechowywane poza zasiegiem
dzieci.

2. Sita ciggu $Smigtowca jest znaczna. Z tego tez powodu podczas lotu nie
powinno sie wychyla¢ drazkéow sterowania zbyt gwattownie. Pomoze to
unikng¢ utraty kontroli nad pojazdem, co moze skutkowaé jego uszkodze-
niem.

3. Po odbytym locie nadajnik powinien zosta¢ wytgczony, a akumulator odpiety od
drona.

4. Akumulator nalezy trzymac z dala od otwartego ognia i innych zrddet
ciepta.

5. Podczas lotu nalezy zachowac¢ odlegtos¢ minimum 2-3 metréw od ludzi
badz zwierzat, by unikng¢ obrazen mogacych powsta¢ w wyniku uderzenia
rozpedzonym modelem.

6. Dron przeznaczony jest do uzytku dla oséb w wieku 14+. Nalezy kierowac
dronem tak, aby nie odleciat poza zasieg wzroku osoby pilotujgce;j.

7. Nie nalezy tadowac baterii, ktére nie sg do tego przeznaczone. Wktadajgc
baterie nalezy zwracac¢ uwage na ich polaryzacje. Nie nalezy miesza¢ starych
baterii z nowymi. Nie nalezy miesza¢ ze sobg réznych rodzajéw baterii.

8. Przed odtozeniem urzadzenia na dtuzszy czas nalezy wyja¢ akumulator ze
Smigtowca i baterie z nadajnika.

9. Nie nalezy doprowadzaé do zwarcia panelu zasilania.

10. Odktadajgc model na dtuzej niz 10 dni, roztaduj akumulator do potowy.
Znacznie wydtuzy to jego zywotnosé.

11. Zachowaj bezpieczny dystans od $migiet, aby unikngé obrazen.

12. Uzywaj drona w odlegtosci co najmniej 5 km od najblizszego lotniska.
Blizszy kontakt jest zabroniony. Kazdy uzytkownik powinien przestrzegac
prawa panujgcego w kraju, w ktérym przebywa.

13. Nigdy nie spogladaj bezposrednio na wigzke lasera.

14. Uwaga: Dron powinien by¢ sktadany pod nadzorem osoby doroste;.

15. Dron nie powinien lataé za blisko oséb postronnych, innych modeli lataja-
cych i ponad ttumem (>12 oséb).

16. Pokrywe baterii odkrecaj przy uzyciu srubokretu.

Naprawa i konserwacja

1. Czyszczac korzystaj z suchej, miekkiej szmatki.

2. Unikaj narazenia produktu na nadmierne ciepto.

3. Unikaj wody i wilgoci, w przeciwnym razie elektryczne czesci drona zostang
uszkodzone.
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4. Kontroluj na biezgco stan kabla do tadowania i tadowarki. Jesli zauwazysz
uszkodzenia, natychmiast je wymien.

Zawartoéc’ opakowania

e Dron

e Pilot . “%\ﬁ‘gjfl;@@

e Instrukcja obstugi e Klucz @?&

e Srubokret e tadowarka “ -
e 4 ostony smigiet e 4 Smigta

e Klips na telefon e Czytnik kart
e Kamera 720p (wraz z kartg pamieci)

Montaz ostony sSmigiet

Montaz:

Demontaz:

Aby zamontowac ostone Smigiet
wystarczy wpig€ jg do ramienia,
jak pokazano na obrazku.

Aby zdemontowac ostone,
pociggnij jg do gory i wyciagnij ja
w taki sposob jak na zdjeciu.

Montaz/demontaz $migiet

Montaz:

1. Wiéz Smigto tak jak na zdjeciu. Upewnij sie, ze
montujesz odpowiednie $migto na odpowiednim
ramieniu.

2. Za pomocg dotgczonego klucza dokreé¢ nakretke
znajdujacy sie pod Smigtem. Po wszystkim przykrec
Smigto odwrotnie do ruchu wskazowek zegara (w
przypadku Smigta A) lub zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara (w przypadku $Smigta B).
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3. Umies¢ nasadke, tak jak pokazano na zdjeciu.

1. Zdejmij nasadke.

2. Kluczem odkre¢ nakretke znajdujaca sie pod Smigtem,
nastepnie docisnij Smigto. Poluzuj Smigto obracajac je
zgodnie z ruchem wskazowek zegara (w przypadku
smigta A) lub w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara (w przypadku Smigta B).

3. Zdejmij Smigfo.

Montaz kamery

Montaz:

1. Zamontuj kamere 2. Podfacz kabel

kamery do drona

Demontaz:

1. Odfgcz kabel
kamery od drona.

2. Dociénij zatrzask
i wysun kamere




Montaz/demontaz uchwytu na telefon

Montaz:
= a0
l )
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p ‘_‘A . /i/';s -
) UW ) I~AY VA
1. Przyczep klips wysuwajac go 2. Dostosuj rozwarcie klipsa do
do rynienki znajdujacej sie swojego telefonu.

u gory, z tytu nadajnika.

Demontaz:

1. Delikatnie docisnij i wysun klips
Z rynienki.

- — ~
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Wymiana i ftadowanie akumulatora

1. Wytacz drona przyciskiem na gorze.

2. Wcisnij przycisk ostony akumulatora
i wyciggnij akumulator.

3. Podtacz tadowarke do akumulatora, a
nastepnie do zrédta pradu. Dioda zapali sie na
czas tadowania i zgasnie po jego zakonczeniu.
Catkowite tadowanie trwa okoto 150 minut.




drona.

4. Po catkowitym natadowaniu z
7/ & 25 powrotem podepnij akumulator do
A\

Czas tadowania: ~150min.

Czas lotu: ~“9min.

Bezpieczne tadowanie:

1. Podczas tadowania produkt nalezy umiescié na suchym podtozu w wentylowanym
pomieszczeniu z dala od zrédet ciepta, wilgoci i substancji wybuchowych.

2. Przed tadowaniem nalezy wyjaé akumulator z drona. Ladowac¢ nalezy pod nadzorem
osoby dorostej.

3. Po locie, poczekaj, az akumulator ostygnie, zanim zaczniesz go tadowaé, w innym
wypadku moze napecznie¢ lub zajg¢ sie ogniem.

4. Uzywaj wytacznie zatgczonego kabla USB. Jezeli akumulator byt uzywany przez dtugi
czas lub wyglada na napeczniaty, nalezy go wymienié.

5. Nie uzywany akumulator sam zacznie sie roztadowywac. Zbyt czeste tadowanie

i roztadowywanie moze skrocié jego zywotnosé.

6. Nie opuszczaj miejsca tadowania akumulatora.

UWAGA: Uzywaj tylko odpowiednich typéw akumulatora. Zte moga spowodowacé
wybuch. Korzystaj z akumulatora zgodnie z instrukcjg.

Obstuga

Opis funkcji przyciskow:

[ e Uchwytna
T telefon

Lewy drazek LAY - \ i ® Prawy drazek
o . e p 1 - weisnij i przytrzymaj

Weisnij i przytrzymaj przez 3 sek., by uruchomié
w celu korekty lotu. By tryb headless; ponowne
przywréci¢ ustawienia wecishiecie zakonczy tryb
fabryczne, wtacz nadajnik hee_ldle_ss_, o
przytrzymujac wcisniety - k“kn"?Q'e Zzmieni
drasek predko$¢ lotu (1 sygnat

zex. dzwiekowy: wolno,
2: szybko).




Regulacja

dolnego kata Nagrywanie filmu

@ Przewrotka 360°

kamery D =
i o P
Zrobienie zdjecia 0*"(>/<}/ > )
Regulacja gérnego .‘7"?’??;"7 ‘ ~...e Automatyczny
kata kamery o> — doov start/lgdowanie

Wktadanie baterii do pilota:

Pokrywa baterii

4 baterie AA

Otworz pokrywe baterii znajdujgcg sie ha odwrocie pilota i widéz do $rodka
4 alkaliczne baterie AA, zwracajgc uwage na ich polaryzacje.

1. Wktadaj baterie zgodnie z ich polaryzacja.
2. Nie mieszaj nowych baterii ze starymi.

3. Nie mieszaj réznych rodzajéw baterii.
4. Nie faduj baterii jednorazowego uzytku.

Cechy produktu

1.Zabezpieczenie przed spadkiem mocy:
Gdy Swiattfa na spodzie drona zaczng migac,
oznacza to, ze akumulator jest na wyczerpaniu. _ o _
.. . . ;. —_—tn o i e——
Dron obnizy lot do bezpiecznej wysokosci. =

T ASA
Wyladuj maszyng i nataduj akumulator. (AN




2. Zabezpieczenie przed spieciem:

Jesli dron w cos$ uderzy lub gdy zostanie ﬁ{\v/;i =
unieruchomiony, badz gdy poprostu $migta :}‘)g(
przestang sie kreci¢, dron przejdzie w tryb — \;57 . e

ochrony przed speciem. \/

3. Korekcja wznoszenia:
Utéz drona poziomo i na 2-3 sekundy wychyl oba
drazki nadajnika w prawy, dolny rég. Lampka
urzadzenia powinna ponownie zaczgc¢ szybko
migaé, po 2-3 sekundach lampka znowu powinna
pali¢ sie statym Swiattem. Oznacza to, ze operacja
sie powiodfa.

4. Regulacja predkosci:
Predkos¢ wyjsciowa drona jest "wolna", mozemy
jednak przetgczy¢ sie na wyzszg predkos¢, krotko
weciskajac prawy drazek. Przetgczanie pomiedzy
predkosciami oznajmiane jest sygnatem
dzwiekowym (1 dla predkosci "wolnej", 2 dla
"szybkiej").

5.0brot 360:

Gdy opanujesz juz podstawy, mozesz \M/‘%/// Y\&n
sprobowaé wykonaé ekscytujgce powietrzne //ff/ N \
akrobacje. Wzbij sie na wysoko$¢ ponad 5 m, 4 L

wcisnij przycisk przewrotki 360° znajdujacy sie t;x}iﬁj

w prawym gorym rogu, a nastepnie wychyl N\ S 7
prawy drgzek w dowolnym kierunku. W | »




6.Funkcja zawisu:
Jezeli po wzniesieniu sie na
zadowalajgcg nas wysokos¢ puscimy
lewy drazek, dron automatycznie
utrzyma staty putap lotu, dzieki
wbudowanemu barometrowi.

7.Funkcja headless:
(DDefiniowanie przodu:

e\Wtgcz nadajnik.

e\Wtacz dron i utdz go na ptaskiej, rownej
powierzchni, tak aby byt zwrdcony w te samg
strone, coTy.

eUpewnij sie, ze drazek jest w najnizszej,
mozliwej pozycji. Nastepnie przesun go
maksymalnie do géry i maksymalnie w dét.
Dtugi sygnat dZzwiekowy zasygnalizuje
powodzenie synchronizacji sygnatu.

(@ Skorygowanie definicji frontu:

Jesli Smigtowiec rozbije sie w trubie hedless,
definicja frontu moze ulec wypaczeniu i musi
zostac skorygowana. Aby ponownie zdefiniowac
front, nalezy wychyli¢ oba drazki jednoczesnie
w lewy, dolny rég. Gdy diody na dronie zmienig
sie z migajgcych (miganie ma trwac ok. 3 sek.)
na state, oznacza to, ze korekta zostata
przeprowadzona pomyslnie.




() Przefaczanie miedzy trybem headless, a trybem domysinym.

oTryb headless nie jest trybem domysinym.
Mozna go uruchomié wciskajgc i przytrzymujac
prawy drazek przez 3 sekundy, po ktorych
ustyszymy 3 sygnaty dZzwiekowe oznaczajace
wejscie w tryb headless. Ponowne wcisniecie
prawego drazka w trybie headless spowoduje
wyjsciem z trybu, ktédremu towarzyszy¢ bedzie
dtugi, pojedynczy sygnat dZzwiekowy. (W trybie
headless diody drona migajg raz na 4 sekundy.)

oW trybie headless dron zawsze bedzie leciat
do przodu/tytu/lewo/prawo w odniesieniu do
pilotujgcego.

8. Przesytanie obrazu z kamery w czasie rzeczywistym.

(@ Pobieranie oprogramowania.

Aplikacja SYMA FPV jest dostepna dla iphone'a oraz androida. Aby pobra¢
aplikacje odwiedz sklep play badz app store, albo zeskanuj kod QR na stronie
www.symatoys.com.

Kod QR znajdujg sie na ninejszej instrukcji i na pudetku.

Po najnwoszg wersje aplikacji SYMA FPV udaj sie do sklepu
play badz app store, lub odwiedz strone www.symatoys.com

@Nawiqzanie potgczenia

eWit3cz drona, dioda powinna zaswieci¢ sie na zielono. W ciggu 20 sekund dioda
kamery zacznie migac i kamera bedzie gotowa do potgczenia z urzadzeniem.

eoPo nawigzaniu potaczenia znajdz w telefonie sie¢ WIFI o nazwie “FPV WIF| ****”
i potacz sie z nig.




e \Wigcz program SYMA FPV i wcisnij przycisk START, aby rozpoczac transmisje
na zywo.

SYMA FPV

Wiacz program SYMA FPV Kliknij ikone START Na ekranie pojawi sie obraz
z kamery, wys$wietlany
W czasie rzeczywistym

®BlInterfejs aplikacji

1. Powrot

2. Sygnat WiFi

3. Przegladaj zdjecia i filmy
4. Rozpocznij nagrywanie
5. Zréb zdjecie

6. Czas nagrania

(@ Przesytanie obrazu z kamery w czasie rzeczywistym:
Robienie zdje¢ i nagrywanie filméw: Wcisnij ikonke odpowiadajaca za
robienie zdjeé, by zrobi¢ zdjecie lub filmowanie, by rozpoczaé nagrywanie
na interfejsie aplikacji. Zdjecia i filmy mozna znalez¢ w katalogu
,View Photo and video”.

UWAGA: Podczas podgladu obrazu z kamery na Zzywo,

zasieg zmniejszony jest o potowe. Nadajnik WiFi
dziata najlepiej na otwartej przestrzeni.

(5) Zapisywanie materiatéw na karcie pamieci:
Obraz z kamery zapisuje sie jednoczesnie na karcie pamieci w dronie,
jak i na telefonie. W przypadku gdy w kamerze drona nie znajduje sie
karta pamieci, obraz bedzie zapisywany w pamieci smartfona.

Przygotowanie do lotu oraz wtaczenie i wytaczenie drona

1. Przygotowanie do lotu

Krok 1: Wtacz nadajnik.
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Krok 2: Podfacz akumulator do drona.

Krok 3: Witagcz drona, wciskajgc przycisk na
gorze modelu.

Krok 4: Pociggnij drazek od najwyzszej
mozliwej pozycji. Nastepnie przeciagnij
do najnizszej pozycji. Powodzenie
operacji zasygnalizujg lampki kontrolne.
Przestang migaé i zaczng $wiecic.

Metoda 1: Wychyl lewy drazek do najwyzej
pozycji, a nastgpnie z powrotem na Srodek.
Smigta zaczng sie powoli obracad.

Metoda 2: Wychyl oba drgzki w dét i do
srodka. Smigta powoli zaczng sie obracac.

Metoda 3: Gdy dron znajduje sie na ziemi,
wecisnij guzik "B", dron samoczynnie
wystartuje i zawisnie.
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3. Wytgczanie drona

Metoda 1: Wychyl lewy drazek do najnizszej
pozycji i przytrzymaj go tam przez 2-3
sekundy. Dron sie wytgczy.

Metoda 2: Pociggnij prawy oraz lewy drazek
na dot i do srodka. Przytrzymaj tak przez
sekunde. Dron moze zostaé wytgczony.

samoczynnie wylgduje na ziemi.

38 :‘_ Metoda 3: Gdy dron znajduje sie w
f powietrzu, wcisnij przycisk "B". Dron

Sterowanie dronem

Kontrola kierunku lotu

Wznoszenie i opadanie Lot do przodu i do tytu
1 1

Wychyl lewy drazek w goére lub Wychyl prawy drazek w goére lub
w dét, by wzniesé lub obnizy¢ w doft, by polecie¢ do przodu lub
drona. do tytu.
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Obrét w lewo/prawo Lot w lewo/prawo

Wychyl lewy drq_ilek w prawo lub Wychyl prawy drazek w prawo
w lewo, by skreci¢ w prawo lub lub w lewo, by poleci¢ w prawo
w lewo. lub w lewo.

Korekta lotu
Korekta lotu w przéd i w tyt

Podczas zwisu,

mozesz to skorygowac poprzez wcisniecie
i przytrzymanie lewego drazka przy
jednoczesnym wychyleniu prawego drazka
w gore lub w dét. Nie puszczaj drazka,
dopdki Smigtowiec nie wyrdéwna lotu.

Podczas zwisu,

mozesz to skorygowac poprzez wcisniecie
i przytrzymanie lewego drazka przy
jednoczesnym wychyleniu prawego drazka
w lewo lub w prawo. Nie puszczaj drazka,
dopaoki sSmigtowiec nie wyréwna lotu.

Korekta skretu

mozesz to skorygowac poprzez wcisniecie
i przytrzymanie lewego drazka przy
jednoczesnym wychyleniu prawego drazka
w lewo lub w prawo. Nie puszczaj drazka,
dopdki Smigtowiec nie wyréwna lotu.

13-

Jesli dron sam sie obraca w lewo lub w prawo,




Obudowa gérna

Ostona $migta

tadowarka

Zielona dioda

Obudowa dolna

Silnik

Kamera

Akumulator

Ostona diody

Czytnik kart

Czerwona dioda

e

Czesci ozdobne

Ostony Smigiet

Podstawki

Mocowanie $migiet A

Mocowanie $migiet B
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Ptytka odbiornika

Uchwyt na
telefon

Nadajnik

Nr Nazwa produktu llosé | Nr Nazwa produktu llos¢
01 Obudowa gérna 1 1" Ostona $migta 4
02 Obudowa dolna 1 12 Nakretka 4
03 Smigto CW 2 13 Podstawka 4
04 Smiglo CCW 2 14 Plytka odbiornika 1
05 Ostona $migta 4 15 Obudowa ptytki odbiornika 1
06 Bateria 1 16 Dioda zielona 2
07 Silnik A (CW) 2 17 Dioda czerwona 2
08 Silnik B (CCW) 2 18 Mocowanie $migiet A 2
09 Nozki 4 19 Mocowanie $migiet B 2
10 Ostona diody 4 20 Kamera 1
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Specyﬁkacja

Y 50cm
19¢cm
50cm
Dtugos¢: 50cm Szerokosé: 50cm
Wysokos$é: 19cm Model silnika : 132
Akumulator : 7.4V/2000mAnh litowy

Problemy i rozwigzania

Problem Przyczyna Rozwiagzanie
Dron nie 1. Akumulator jest roztadowany. 1. Nataduj drona.
reaguje 2. Bateria nadajnika jest 2. Nataduj lub wymien.

roztadowana.

1. Ponownie zdefiniuj

1. Dron nie leci prosto poniewaz
front.

Nie leci do przodu -
doszto do zderzenia.

w trybie headless.

1. Dokonaj ponownej

Dron nie 1. Kalibracja sygnatu odbywa synchronizacji sygnatu, tym

. sie na nieréwnej powierzchni. razem na ptaskiej i rownej
zachowuje . AT ; ierzehni
statego putapu 2. Zmienne ci$nienie powietrza powierzchni.
lot spowodowane ztg pogoda. 2. Unikaj lotow w zta pogode.
otu 3. Dokonaj korekty

3. Kolizja rozstroita zyroskop. ; € )
wznoszenia opisanej na str. 8
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Problem Przyczyna Solution

1. Nalezy dokonaé

Dron przechyla sie 1. Poziom zostat btednie korekty lotu zgodnie z
podczas zawisu zdefiniowany instrukcjami ze str. 8
Dron reaguje 1. Niski poziom mocy baterii 1. Wymien baterig.

2. Wyjdz poza zasieg

z op6znieniem nadajnika.
innego nadajnika.

2. Ktos w poblizu uzywa nadajnika
o takiej samej czestotliwosci.

-17-




Kod QR dla Kod QR dla
systeméw z systeméw iOS
androidem. Apple'a.

Producent
Guangdong Syma Model Aircraft Industrial Co., Ltd.

The Crossing of No.2 West Xingye Road and North Xingye Road,Laimei.
Industrial Park Chenghai District Shantou City Guangdong China.
Kontakt: SYMA Telefon: +86 0754 86381898

Firma ma prawo do ostateczniej interpretacji instrukciji.
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