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Uwaga!

Przed przystapieniem do montazu lub obstugi nalezy zapoznac sie
z niniejsza Instrukcja Obstugi.

Urzadzenie przeznaczone jest do obstugi terenow przydomowych.
Uzywanie urzadzenia do celow profesjonalnych, pétprofesjonalnych lub zarobkowych
powoduje uniewaznienie gwarangji.

Instrukcja oryginalna - 2019, wydanie 1
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DANE TECHNICZNE

ROBOT DO KOSZENIA TRAWY
Typ, model Model: MEX1200-FS
Napigcie znamionowe 18V DC
Predko$¢ obrotowa 4500 / min
Szeroko$¢ koszenia 170 mm
Wysoko$¢ koszenia 30 mm
Maksymalna powierzchnia robocza 1200 m2

Klasa ochronnosci elektrycznej

Akumulator

18V, Li-On, 4400 mAh

Zmierzony poziom mocy akustycznej LWA

54,4 dB(A); K=3dB(A)

Gwarantowany poziom mocy akustycznej LWA

57 dB(A)

Poziom cisnienia akustycznego LpA

5,03 dB(A); K=3dB(A)

Czas fadowania akumulatora

1-1,5h

Ochrona IP IPX4

Masa (robot + akumulator) 5,5kg + 0,95 kg
tadowarka

Typ, model ECR40-FS

Napiecie zasilania i czestotliwo$¢ 230-240 VAC, 50 Hz

Moc znamionowa 84 W

Wydajnosé tadowarki

Napiecie fadowania 21V DC

Klasa ochronnosci elektrycznej I

Maksymalny prad tadowania 4 A

Rok produkcii 2019

W sktad urzadzenia wchodza;
o robot do koszenia trawy,

o stacja dokujaca + 2 elektrody wraz z kluczem do ich przykrecenia,

o tadowarka baterii akumulatorowej,

e Sruby do mocowania stacji dokujacej 4 szt.,
o linka do oznaczenia obszaru roboczego 100 mb., oraz paliki do jej mocowania 100 szt.,
e instrukcja obstugi, deklaracja zgodnosci WE, karta gwarancyjna.



Niniejszg instrukcje nalezy traktowac jako nieoditgczng czes¢ urzadzenia. Powinna ona by¢ przechowywana w przewidzianym dla niej
miejscu, tak aby byta tatwo dostepna. Nalezy pamietaé, aby w przypadku odsprzedazy urzadzenia lub jego przekazania innej osobie
instrukcje te przekaza¢ nowemu wiascicielowi lub uzytkownikowi.

OPIS STRON GRAFICZNYCH | PIKTOGRAMOW

I Piktogramy z ostrzezeniami
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Uwaga! Niebezpieczenstwo. Zachowaj szczegoing ostroznos¢. Wazne!

Przeczytaj instrukcije i przestrzegaj ostrzezen.

Niebezpieczenstwo zranienia przez wyrzucane przez pracujace urzadzenie obiekty. Zachowaé dystans od oséb postronnych min. 15 m.
Zachowac bezpieczng odlegto$¢ od budynkdw.

Uwagal! Utrzymuj rece i stopy z dala od ostrzy noza.

Przed rozpoczeciem pracy nalezy sprawdzi¢ i oczyscic teren.

Uwagal! Trzymaj rece i stopy z dala od wirujacych elementow.

Przed rozpoczeciem czyszczenia, naprawy lub kontroli urzadzenia upewnij sig, ze ostrze i wszystkie czeSci ruchome zatrzymaty sie.

9. Noz obraca si¢ jeszcze chwile po wytaczeniu robota. Nie podno$ ani nie przeno$ robota, ktorej néz nie jest catkowicie zatrzymany.

10. Urzadzenie nie moze pracowac podczas deszczu i duzej wilgotnosci powietrza.

11. Sprzet przechowuj poza zasiegiem dzieci.

12. Nie wrzuca¢ do wody.

13. Nie siadaj ani nie przewoz dzieci na robocie do koszenia trawy.

14. Nie wyrzucaj urzadzen elektrycznych w postaci niesegregowanych odpadéw komunalnych. Wszystkie zuzyte juz produkty elektryczne
i elektroniczne musza by¢ sktadowane w specjalnie przeznaczonym do tego punkcie. To wymaganie ma zastosowanie we wszystkich
krajach Unii Europejskiej. Takich produktéw nie wolno umieszcza¢ razem z nieposortowanymi odpadami komunalnymi. Przy wymianie
starych urzadzen na nowe, detalista jest prawnie zobowigzany do odebrania starego urzadzenia do zbycia przynajmniej bezptatnie.
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OGOLNE PRZEPISY BEZPIECZENSTWA

I Zasady bezpieczenstwa dla maszyn i urzadzen z silnikiem elektrycznym

Urzadzenie uwaza si¢ za odpowiednie do uzytkowania w krajach, w ktérych wystepuje klimat umiarkowany, réwnomiernie wilgotny. Moze by¢
réwniez uzytkowane w innych krajach.



& OSTRZEZENIE!
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Przeczytaj dokfadnie instrukcje. Zapoznaj sie z przepisami bezpieczenstwa dla urzadzen zasilanych elektrycznie oraz z ukfadami
sterowniczymi i prawidtowym uzytkowaniem urzadzenia.

Nieprzestrzeganie podanych nizej ostrzezen i wskazéwek dotyczacych bezpieczeristwa moze by¢ przyczyng porazenia pradem
elektrycznym, pozaru i/lub powaznych obrazen.

Zachowaj niniejsza instrukcje, aby mac skorzystac z niej w przysztosci.

Niniejsze urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytkowania przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonej zdolnosci fizycznej, czuciowej lub
psychicznej lub osoby niemajace doswiadczenia lub znajomos$ci urzadzenia, chyba, ze odbywa sie to pod nadzorem lub zgodnie z instrukcjg
uzytkowania urzadzenia, przekazang przez osoby odpowiadajace za ich bezpieczenstwo.

Nie pozwalaj obstugiwac urzadzenia dzieciom, mtodziezy do lat 16 i osobom niezapoznanym z instrukcjg obstugi urzadzenia.

I B<zpicczeiistwo w miejscu pracy

W miejscu pracy nalezy utrzymywaé porzadek i dobre o$wietlenie. Nieporzadek i zte o$wietlenie przyczynia sie do wypadkéw.

Nie nalezy uzywa¢ urzadzenia zasilanego elektrycznie w Srodowiskach wybuchowych, tworzonych przez tatwo palne ciecze, gazy lub pyly.
Urzadzenie moze wytwarzaé iskry, ktére moga zapali¢ pyt lub opary.

Nie nalezy dopuszczaé dzieci i obserwatorow do miejsc, w ktorych uzywa sie urzadzen z silnikiem napedzanym elektrycznie. Rozproszenie
uwagi moze spowodowacé utrate kontroli nad urzadzeniem. Sprzet ogrodowy zasilany elektrycznie pozostawia¢ z dala od oséb postronnych.

Operator lub uzytkownik jest odpowiedzialny za wypadki lub wystepujace zagrozenia wobec innych osdb lub otoczenia.

I Bezpicczenstwo elektryczne

Wtyczki elektronarzedzi muszg pasowac do gniazdek. Nigdy w Zzaden sposéb nie nalezy przerabia¢ wtyczki. Nie nalezy uzywa¢ zadnych
przedtuzaczy w przypadku elektronarzedzi majacych przewod z zytg uziemienia ochronnego. Brak przerobek we wtyczkach i gniazdkach
wtyczkowych zmniejsza ryzyko porazenia pradem elektrycznym.

Nalezy unika¢ dotykania powierzchni uziemionych lub zwartych z masg, takich jak rury, ogrzewacze, grzejniki centralnego ogrzewania
i chtodziarki. W przypadku dotknigcia cze$ci uziemionych lub zwartych z masa, wzrasta ryzyko porazenia pradem elektrycznym.

Nie nalezy naraza¢ urzadzen zasilanych elekirycznie na dziatanie deszczu lub warunkédw wilgotnych. W przypadku przedostania sie do
elektronarzedzia wody, wzrasta ryzyko porazenia pradem elektrycznym.

Nie nalezy nadwyreza¢ przewoddw przytaczeniowych. Nigdy nie nalezy uzywaé przewodu przytaczeniowego do przenoszenia, ciggniecia
sprzetu zasilanego elektrycznie lub wyciggania wtyczki z gniazdka. Nalezy trzyma¢ przewdd przytaczeniowy z daleka od zrodet ciepta,
olejow, ostrych krawedzi lub ruchomych czesci. Uszkodzone lub zaplatane przewody przytaczeniowe zwigkszajg ryzyko porazenia pradem
elektrycznym.

W przypadku, gdy elektronarzedzie uzywa sie na zewnatrz pomieszczen, przewody przytgczeniowe nalezy przediuzaC przedtuzaczami
przeznaczonymi do pracy na zewnatrz pomieszczen. Uzywanie takiego przedtuzacza zmniejsza ryzyko porazenia pradem elektrycznym.
Jako ochrone przed porazeniem przez napigcie zasilania nalezy stosowaé urzadzenie réznicowopradowe (RCD). Zastosowanie RCD
zmniejsza ryzyko porazania pradem elektrycznym. Sprzet nalezy zasila¢ poprzez urzadzenie réznicowopradowe o pradzie znamionowym
nieprzekraczajacym 30 mA.

Uwaga: termin ,urzadzenie réznicowopradowe (RCD) mozna zastgpi¢ terminem ,wylacznik pradu ziemnozwarciowego (GFCI)” lub
.wylacznik pradu uptywowego (ELCB)".

Trzymaé narzedzie elektryczne za izolowang cze$¢ obudowy, gdyz w czasie pracy czeS¢ robocza moze uszkodzi¢ ukryty przewdd
elektryczny lub jego wiasny. Kontakt narzedzia z przewodem pod napieciem moze doprowadzi¢ do porazenia elektrycznego operatora.
Przed przystapieniem do pracy sprawdz przewdd zasilajacy. Nie przystepuj do pracy, jezeli przewdd zasilajacy lub przediuzacz sg przetarte,
przeciete lub w inny sposob uszkodzone.

Jezeli podczas uzytkowania przewod zasilajgcy ulegnie uszkodzeniu nalezy wytaczy¢ urzadzenie i wyciggna¢ wtyczke z gniazda
sieciowego.

Urzadzenia pracujace w | klasie ochronnosci elektrycznej muszg byé podiaczone do instalacji elektrycznej z bolcem ochronnym. Takie
rozwigzanie jest konieczne dla bezpieczenstwa uzytkownika.

I Be:zpicczenstwo osobiste

Nalezy by¢ przewidujacym, obserwowac, co sie robi i zachowywa¢ rozsadek podczas pracy sprzetem o napedzie elektrycznym. Nie nalezy
uzywaé sprzetu, gdy jest sie zmeczonym lub pod wptywem narkotykow, alkoholu lub lekarstw. Chwila nieuwagi podczas pracy
elektronarzedziem moze spowodowaé powazne osobiste obrazenia.

Nalezy stosowaé wyposazenie ochronne. Nalezy zawsze zaktada¢ okulary ochronne. Uzywanie w odpowiednich warunkach wyposazenia
ochronnego, takiego jak maska przeciwpytowa, obuwie antyposlizgowe, kask lub ochronniki stuchu, zmniejszy obrazenia osobiste.

Nalezy unika¢ niezamierzonego rozruchu. Przed przytaczeniem do zrodta zasilania iflub przed podtaczeniem akumulatora nalezy upewnié
sie, ze wigcznik elektronarzedzia jest w pozycji wytaczony. Przed podniesieniem lub przenoszeniem urzadzenia upewnij si¢, ze przewdd
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zasilajacy jest odtaczony od sieci zasilajacej a wiacznik jest w pozycji: ,wytaczony”. Przenoszenie sprzetu o napedzie elektrycznym
z palcem na wytaczniku lub przytaczenie do sieci zasilajacej przy zatgczonym wiaczniku moze by¢ przyczyng wypadku.

Przed uruchomieniem elektronarzedzia nalezy usunaé wszystkie klucze. Pozostawienie klucza w obracajacej sie czesci elektronarzedzia
moze spowodowac¢ osobiste obrazenia.

Nie nalezy wychyla¢ sie za daleko. Nalezy caly czas sta¢ pewnie i zachowaé réwnowage. Umozliwi to lepszg kontrole w sytuacjach
nieprzewidywalnych.

Nalezy odpowiednio sie ubiera¢. Nie nalezy nosi¢ luznego ubrania ani bizuterii. Nalezy utrzymywa¢ swoje wiosy, ubranie i rekawiczki z dala
od cze$ci ruchomych. Luzne ubrania, bizuteria lub dtugie wlosy moga zostac zaczepione przez czesci ruchome.

W czasie pracy nalezy trzymaé narzedzie za dodatkowe uchwyty, jesli narzedzie jest w niewyposazone. Utrata kontroli nad narzedziem
niesie ryzyko uszkodzenia ciata.

& Pomimo zastosowania konstrukcji bezpiecznej z samego zalozenia, stosowania $rodkéw zabezpieczajacych
i dodatkowych $rodkéw ochronnych, zawsze istnieje ryzyko szczatkowe doznania urazoéw podczas pracy.

I U:ytkowanie i troska o sprzet

Nie nalezy narzedzia napedzanego elekirycznie przecigza¢. Nalezy stosowaC narzedzie o mocy odpowiedniej do wykonywanej pracy.
Wihasciwe elektronarzedzie umozliwi prace lepszg i bezpieczniejsza przy obcigzeniu, na jakie zostato zaprojektowane.

Nie nalezy uzywaé¢ narzedzia o napedzie elektrycznym, jezeli tacznik go nie zatgcza i nie wylacza. Kazde urzadzenie, ktérego nie mozna
zalgczaé lub wytgczac tacznikiem, jest niebezpieczne i musi zosta¢ naprawione.

Nalezy odiacza¢ wtyczke ze zrddta zasilania elektronarzedzia i/lub odtaczy¢ akumulator przed wykonaniem kazdej nastawy, wymiany czesci
lub magazynowaniem. Takie zapobiegawcze $rodki bezpieczenstwa redukujg ryzyko przypadkowego rozruchu elektronarzedzia.
Nieuzywane elektronarzedzie nalezy przechowywaé poza zasiegiem dzieci. Nie nalezy pozwalaé osobom niezaznajomionym
z elektronarzedziem lub niniejszg instrukcjg na uzywanie go. Narzedzia i sprzet o napedzie elektrycznym sg niebezpieczne w rekach
nieprzeszkolonych uzytkownikéw.

Narzedzia o napedzie elektrycznym nalezy konserwowaé. Nalezy sprawdza¢ wspotosiowo$C lub zakleszczenie sie czesci ruchomych,
peknigcia czesci i wszystkie inne czynniki, ktére mogg mie¢ wptyw na prace elektronarzedzia. Jezeli stwierdzi sie uszkodzenia, nalezy
elektronarzedzie przed uzyciem naprawi¢. Przyczyng wielu wypadkow jest niefachowy sposéb naprawy i/lub konserwacji elektronarzedzia.
Przed uzyciem urzadzenia nalezy wymieni¢ wszystkie wadliwe oraz zuzyte i uszkodzone czesci. Nalezy wymieni¢ na nowe tabliczki
ostrzegawcze umieszczone na urzadzeniu, jezeli staly sie nieczytelne lub zostaty uszkodzone.

Naklejki ostrzegawcze i czg$ci zamienne mozna zaméwi¢ w serwisie firmy NAC, oraz u autoryzowanych dealeréw.

Narzedzie o napedzie elektrycznym, wyposazenie, narzedzia robocze itp. nalezy stosowa¢ zgodnie z niniejszg instrukcja, biorac pod uwage
warunki i rodzaj pracy do wykonania. Uzywanie elektronarzedzia w sposob, do jakiego nie jest przewidziane, moze by¢ niebezpieczne.

I Obstuga i eksploatacja sprzetu i elektronarzedzi bezprzewodowych

Przed wiozeniem akumulatoréw do elektronarzedzia nalezy upewni¢ sie, ze jego wigcznik/wytacznik jest w pozycji ,wytaczony”. Wktadanie
akumulatorow do elektronarzedzia, gdy wigcznik/wytacznik jest w pozycji ,wtaczony”’, moze stac sig przyczyng powaznych urazéw ciata.
Nalezy uzywa¢ wytacznie tadowarki zalecanej przez producenta. Uzycie fadowarki do tadowania innego typu akumulatoréw moze by¢
przyczyna pozaru.

Nigdy nie nalezy uzywa¢ akumulatoréw innych niz zalecane przez producenta. Uzycie innych akumulatoréw moze byé przyczyng
powaznych obrazen ciata lub pozaru.

W czasie, gdy elektronarzedzie nie jest uzywane nalezy wyjac¢ z niego akumulator. Akumulator nalezy przechowywa¢ z dala od metalowych
przedmiotow takich jak: spinacze do papieru, monety, gwozdzie, $ruby itp., ktére mogq zewrze¢ zaciski akumulatora. Zwarcie zaciskow
akumulatora moze spowodowac oparzenia lub pozar.

W ekstremalnych warunkach z akumulatora moze wydosta¢ sie ciecz. Bezwzglednie nalezy unikng¢ z nig kontaktu. Jezeli przypadkowo
nastapi zetkniecie z cieczg — nalezy natychmiast to miejsce przemy¢ woda. Jezeli ciecz trafi do oczu, nalezy niezwiocznie skontaktowac sie
z lekarzem. Wydostajaca sie z akumulatora ciecz moze spowodowa¢ podraznienia lub oparzenia.

UWAGA! Ladowarki i zasilacze do urzadzen akumulatorowych sg przeznaczone do pracy wewnatrz pomieszczen w suchym srodowisku.
Zabronione jest uzytkowanie fadowarek i zasilaczy na zewnatrz pomieszczen oraz w pomieszczeniach o duzej wilgotno$ci takich jak tazienki
czy piwnice.

& Niebezpieczerstwo porazenia pradem i/lub uszkodzenia urzadzenia.

I Naprawa

W przypadku uszkodzenia urzadzenia lub powstania nienormalnych drgar natychmiast przerwij prace, wyciagnij wtyczke z gniazda sieciowego.
Przed przystapieniem do dalszej pracy narzedzie napedzane elektrycznie nalezy naprawi¢. W przypadku braku niezbednej wiedzy i uprawnien
wykonanie niezbednych napraw nalezy zleci¢ wytacznie osobie wykwalifikowanej wykorzystujacej wytacznie oryginalne czesci zamienne,
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najlepiej specjalistycznemu serwisowi; zaleca sie korzystanie z ustug autoryzowanego serwisu firmy NAC. Zapewni to, ze elektronarzedzie

bed

zie nadal bezpieczne.

& UWAGA:

Niebezpieczenstwo uduszenia sie dzieci podczas zabawy z opakowaniem.
Opakowanie nalezy przechowywac w miejscach niedostepnych dla dzieci.

SZCZEGOLOWE PRZEPISY BEZPIECZENSTWA DLA ROBOTOW DO KOSZENIA TRAWY ZASILANYCH AKUMULATOREM

OSTRZEZENIE!

Nalezy stosowal sie do wszystkich wskazéwek bezpieczenstwa, instrukcji, opisdw i danych, dostarczonych wraz z elektronarzedziem.
Niestosowanie sie do ponizszych zalecen moze stwarzac niebezpieczenstwo porazenia pradem, pozaru i/lub ciezkich obrazen ciata.

Nalezy stosowac tylko zalecany akumulator i tadowarke.

Akumulator nalezy zawsze utrzymywac z dala od zrodta ognia. Nie wolno pozostawia¢ go na dtuzszy czas w $rodowisku, w ktérym panuje
wysoka temperatura (w migjscach nastonecznionych, w poblizu grzejnikéw lub tam, gdzie temperatura przekracza 50°C).

Nalezy unikaé¢ tadowania akumulatora w temperaturach ponizej 0°C.

tadowarka dostarczona wraz ze sprzetem jest przeznaczona do wspdtpracy tylko z tym produktem. Nie wolno jej stosowac do innych
celow.

Nie wolno wktadac¢ jakichkolwiek przedmiotéw metalowych do tadowarki.

Do czyszczenia robota nalezy stosowaé migkka, sucha tkanine. Nigdy nie wolno stosowaé jakiegokolwiek detergentu lub alkoholu.

Przed przystapieniem do czyszczenia tadowarki nalezy jq odtaczy¢ od sieci.

Nie nalezy uzywac osprzetu, ktéry nie jest przewidziany i polecany przez producenta specjalnie do tego urzadzenia. Fakt, ze osprzet daje
sig zamontowag, nie jest gwarantem bezpiecznego uzycia.

W poblizu pracujacego robota nalezy uzywaé $rodkoéw ochrony indywidualnej: okularéw lub gogli ochronnych, rekawic ochronnych, obuwia
ochronnego i odziezy ochronnej. Nalezy uzywa¢ ochronnikéw stuchu. Oddziatywanie hatasu przez diuzszy okres moze doprowadzi¢ do
utraty stuchu.

Nalezy regularnie czysci¢ szczeliny wentylacyjne sprzetu. Dmuchawa silnika wcigga kurz do obudowy, a duze nagromadzenie pytu
metalowego moze spowodowac zagrozenie elektryczne.

Nie nalezy uzywaé urzadzenia w poblizu materiatow fatwopalnych. Iskry mogg spowodowac ich zapton.

Uwaga na ostre krawedzie nozy. Noze obracajq sie jeszcze po wytaczeniu silnika.

Mozna korzystac tylko z robota w dobrym stanie technicznym, w razie potrzeby wykonaé niezbedne czynnosci lub skontaktowaé sie
z serwisem. Zaleca si¢ korzystanie z ustug autoryzowanego serwisu firmy NAC.

Przed kazdym uruchomieniem nalezy sprawdzi¢, czy:

urzadzenie jest zmontowane zgodnie z instrukcja;

narzedzie tnace i caty zespdt thacy (ndz maszyny, elementy mocujace, obudowa zespotu thacego) sg w dobrym stanie technicznym; nalezy
regularnie sprawdzac ich zamocowanie, uszkodzenia oraz zuzycie (zagtebienia lub pekniecia);

urzadzenia zabezpieczajace (np. ostona, obudowa, uchwyt do przenoszenia, dzwignie i wigczniki) s w dobrym stanie technicznym
i prawidtowo dziatajg;

Nie wolno wigczac robota, jezeli ndz nie jest prawidtowo zamontowany. Niebezpieczenstwo powstania niebezpiecznych wibracii!

Narzedzia tngce powinny by¢ ostre i czyste. Odpowiednie utrzymywanie ostrych krawedzi narzedzi tngcych zmniejsza prawdopodobienstwo
zakleszczenia i utatwia obstuge.

Przed regulacja, czyszczeniem, konserwacjg wytaczy¢ urzadzenie i wyjaé akumulator,

Nie ko$, gdy inne osoby, szczegoinie dzieci lub zwierzeta, sg w poblizu.

Nie uruchamiaj uszkodzonego robota do koszenia trawy.

Nie dotykaj nozy zanim sprzet nie zostanie wytaczony i noze catkowicie nie zatrzymaja sie.

Nie podno$ ani nie przeno$ urzadzenia z wigczonym silnikiem (pomimo zabezpieczenia wytaczajacego silnik, gdy robot zostanie uniesiony
przez uniesieniem robota nacisnij przycisk ,STOP” i wylgcz robota wigcznikiem).

Whytacz robota i wyjmij akumulator, gdy:

pozostawiasz sprzet bez dozoru,

przed regulacjg,

przed sprawdzaniem, czyszczeniem lub naprawg urzadzenia,

po uderzeniu obcym przedmiotem,

przed czyszczeniem wylotu,

w przypadku powstania nienormalnych drgan.



I Przygotowanie

o Przebywajac w poblizu robota zawsze no$ solidne obuwie i diugie spodnie, nie obstuguj urzadzenia z bosg stopg lub w sandatach.

o Sprawdz doktadnie teren, na ktorych urzadzenie bedzie pracowac i usun wszystkie kamienie, gatezie, druty, kosci i inne obce przedmioty.

o W wysokiej trawie mozna nie zauwazy¢ przeszkod (np. pniakéw, korzeni), dlatego przed rozpoczeciem pracy z uzyciem urzadzenia nalezy
oznakowac wszystkie przeszkody ukryte w trawie, ktérych nie mozna usungg.

o Przed uzyciem zawsze sprawdz, czy noze, Sruby i zespdt nozy nie sg zuzyte lub uszkodzone. Wymier zuzyte lub uszkodzone noze i $ruby
parami, w celu zachowania wywazenia.

o W przypadku urzadzen wielonozowych zachowaj ostrozno$¢, gdyz obrét jednego noza moze spowodowac obroty innych nozy.

I \Wymiana nozy

oAby zapewni¢ robotowi do koszenia trawy optymalne warunki pracy n6z maszyny powinien by¢ naostrzony. W tym celu nalezy kontrolowa¢
stan nozy i w razie potrzeby wymieniac je.

o Bezpiecznie jest zleci¢ wymiang nozy autoryzowanemu serwisowi firmy NAC. Jest to ustuga odptatna.

o Przed przystapieniem do wymiany ostrzy w robocie nalezy wytaczy¢, wymontowaé akumulator i odkrecié¢ noze.

I U:ytkowanie

oAby uniknaé niezamierzonego kontaktu z robotem ko$ tylko w $wietle dziennym lub przy dobrym o$wietleniu sztucznym.

o Nie uzywaj robota podczas deszczu, zwtaszcza podczas burzy. Unikaj koszenia mokrej trawy.

o Podczas obstugi robota upewnij sie, ze twoje nogi na pochyto$ci stojg pewnie.

e Chodz, nigdy nie biegaj. Pamigtaj by zachowa¢ pewna, bezpieczng pozycije.

e Zachowaj szczeg6lng ostrozno$¢ w poblizu robota przy zmianie kierunku jazdy.

o Nie wiaczaj i nie uzywaj robota na nadmiernie pochylonych zboczach.

o \Wylacz urzadzenie, jesli ma byé przechylane lub podczas przemieszczania go po innych niz trawiaste powierzchniach i gdy jest
transportowane do miejsca koszenia i z powrotem.

o Przed transportem robota do koszenia trawy nalezy wyja¢ akumulator.

o Nie uzywaj urzadzenia z uszkodzonymi ostonami lub obudowami oraz bez urzadzenia zabezpieczajacego, np. dotaczonych oston iflub
pojemnikéw na trawe.

o Uruchamiaj urzadzenia zgodnie z instrukcja, zwracajac uwage, czy stopy sq z dala od nozy.

o Nie uruchamiaj robota do koszenia trawy, gdy jest on przechylony.

o Nie trzymaj rak i stop w poblizu obracajacych sie czesci.

& UWAGA: tadowarke do urzadzenia nalezy uzytkowa¢ wewnatrz pomieszczen, w miejscu zadaszonym lub zabezpieczonym przed
wplywem warunkéw atmosferycznych.  Mimo zastosowania konstrukcji bezpiecznej z samego zatozenia, stosowania $rodkow
zabezpieczajacych i dodatkowych $rodkdw ochronnych, zawsze istnieje ryzyko szczatkowe doznania urazow.

BEZPIECZENSTWO | ODPOWIEDZIALNOSC PRODUCENTA

Kazde uzycie robota niezgodne z opisem zawartym w niniejszej instrukcji jest uznane za niewtasciwe i producent nie odpowiada za
uszkodzenia i szkody wynikajace z takiego postepowania.

Poprawne uzytkowanie obejmuje rowniez respektowanie ustanowionych przez producenta warunkow pracy, konserwacji, sktadowania i napraw.
W celu zapobiezenia wypadkom wszelkie zasady bezpiecznego uzytkowania i unikania zagrozen musza by¢ przestrzegane.

Jakiekolwiek zmiany w budowie urzgdzenia wprowadzone przez uzytkownika moga wptyna¢ na bezpieczenstwo uzytkowania maszyny
i zwalniajg producenta z odpowiedzialno$ci za powstate uszkodzenia czy zranienia.

ZASTOSOWANIE

Urzadzenie jest przeznaczone wytgcznie do koszenia trawnikéw zgodnie z opisem i zasadami bezpieczefistwa zawartymi w niniejszej instrukcji
uzytkowania. Inne zastosowanie moze by¢ niebezpieczne dla uzytkownikdw i moze byé przyczyng uszkodzenia sprzetu.

Maszyny nie nalezy stosowaé miedzy innymi do:

- zbierania lisci czy oczyszczania terenu z suchych roélin,

- wyréwnywania kretowisk,

- przycinania krzewéw,

- rozdrabniania gatezi.



PRZED PIERWSZYM URUCHOMIENIEM

Zapoznaj sie z niniejszg instrukcjg obstugi oraz budowg urzadzenia.
Upewnij sig, ze napiecie w sieci elektrycznej jest zgodne z napieciem zalecanym na tabliczce znamionowej tadowarki.

I Budowa i opis robota do koszenia trawy

Rys. 1
1. Stacja dokujaca 5. Paliki do mocowania linki (70 szt.)
2. Robot do koszenia trawy 6. Wkrety do mocowania stacji dokujacej (4 szt.)
3. Ladowarka + elektrody do stacji dokujacej
4. Linka (przewdd) do oznaczenia obszaru roboczego (100 m)

Dodatkowo robot zostat zaopatrzony w komplet nozy zapasowych.

I Pianowanie

Szkic obszaru roboczego

Aby robot kosit pozgdany obszar - musisz oznaczy¢ ten obszar za pomoca linki do oznaczania obszaru roboczego.

Przed rozpoczeciem zalecane jest wykonanie szkicu obszaru pracy robota i "przeszkéd", ktére robot powinien omijaé.

Obszar, w ktérym robot powinien pracowa¢ powinien by¢ oznaczony linig ograniczajaca.

Obiekty, ktére robot powinien omija¢ powinny by¢ réwniez oznaczone.

Jesli w sgsiedztwie pracuje inny robot do koszenia trawy, wazne jest, aby odlegto$¢ miedzy obszarami ich pracy wynosita co najmniej 10 m, aby
unikng¢ interferencji miedzy sygnatami przewodowymi.

Ponadto wazne jest, aby zainstalowac stacje dokujacg w odlegtosci co najmniej 10 m od przewodu granicznego drugiego robota.

Aby uniknaC probleméw w przysztosci, nalezy uwaznie $ledzi¢ szkic, aby prawidtowo utozyé przewdd ograniczajacy.

Przyktadowy szkic obszaru roboczego zamieszczono ponizej na Rys. 2A i 2B.

Zwrd¢ uwage na fakt, ze linka do oznaczenia obszaru roboczego 4 (Rys. 1) nie jest nigdzie przerwana. Jest to wazne gdyz, jezeli linka nie
bedzie miata ciggtosci elektrycznej robot nie rozpocznie pracy. Na ponizszym szkicu podano tez minimalne odlegto$ci linki od obiektow.

Zalecany i maksymalny obszar roboczy

Konstrukcja robota pozwala na obstuge trawnikéw o powierzchni do 1200 m?, typowy czas pracy na jednym tadowaniu to 180 min. W tym czasie
robot skosi okoto 200 m?.

Najkorzystniejsza i optymalna powierzchnia trawnika dla pracy robota koszacego RLM1200-FS to 800 m?.



Rys.2A

V——,

“Wo 0%

7%

Rys. 2B
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I Przygotowanie obszaru roboczego

Rozt6z zawarto$¢ opakowania na trawie w poblizu miejsca, gdzie masz zamiar umiescic stacje dokujaca (Rys. 3).

Pozycjonowanie stacji dokujacej:

Zacznij od umieszczenia stacji dokujacej tak na szkicu, jak i w swoim
ogrodzie w rozsadnej odlegtosci od gniazda zasilania, gdyz kabel
zasilajacy stacji dokujacej ma 15 m diugosci.

Stacja dokujaca musi by¢ umieszczona na solidnej, ptaskiej powierzchni.

Unikaj umieszczania stacji dokujacej:

w rogu trawnika,
w nisko potozonych miejscach, gdzie stacja dokujgca lub robot
moga zostaé uszkodzone przez katuze,
pod wysokim drzewem, ze wzgledu na ryzyko wytadowania
atmosferycznego.
Wazne! Stacja dokujaca oraz przewody nie moga by¢ mokre lub zawilgocone. Wilgotne przewody zasilajgce moga by¢ przyczyng
porazenia pradem elektrycznym.

Pozostaw 2 m wolnej przestrzeni bez przeszkod przed stacjg dokujaca, aby zapewni¢ robotowi mozliwosé bezproblemowego powrotu do stacii
dokujacej. Wymagana jest wolna przestrzen 1 m za stacjg dokujaca.

Zasady uktadania przewodu ograniczajacego:

Przewdd ograniczajacy musi byé podtaczony bez przerw i skrzyzowarn. Przewdd dotgczony do kompletu ma diugosé 100 m.

Odlegto$¢ pomiedzy palikami do mocowania linki ograniczajacej nie moze by¢ wigksza niz 1m (Rys. 5,6).

Nigdy nie nalezy robi¢ narozy prostopadtych (90 °). Rogi musza by¢ rozwarte minimum 100 © (Rys. 2A).

Przew6d ograniczajacy musi znajdowac sie w odlegtosci 10 - 30 cm od granicy trawnika i nie mniej niz 10 cm, jesli sgsiednia powierzchnia
znajduje sie na tym samym poziomie (np. kostka brukowa), 20 cm w przypadku ostrej krawedzi.

W przypadku migkkiej krawedzi np. krzewow lub innej roslinnosci nalezy pozostawi¢ 30 cm, gdyz robot moze sig zablokowa¢ (Rys. 5).

Zrob wyspy okrazajac przeszkody, np. rabaty kwiatowe, linkg do wyznaczania obszaru roboczego 4 (Rys. 1), jesli nie chcesz, by robot kosit
w tym obszarze, jak pokazano na przyktadowym szkicu obszaru roboczego (Rys. 3). Przewdd wchodzacy i wychodzacy muszg znajdowaé sie
maksymalnie 5 mm od siebie.
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o Jesli w obszarze pracy robota znajdujq sie kamienie, przenie$ je lub oznacz uzywajac linki do oznaczania obszaru roboczego, zwtaszcza,
jesli kamieh ma nachylong powierzchnie, na ktérg robot moze przypadkowo wjechaé.

o Jedli masz drzewa z korzeniami wyrastajacymi z ziemi, obszary te powinny by¢ réwniez otoczone.

o Jesli drogi dojazdowe lub ogrodowe znajdujg sie na poziomie trawnika i sg pokryte trawa, robot do koszenia trawy moze z tatwo$cig na nich
pracowac.

o Jesdli droga dojazdowa jest pokryta zwirem lub keramzytem robot nie moze pracowa¢ w tym obszarze. W takim przypadku potrzebna jest
odlegtos$¢ 30 cm miedzy linkg do oznaczania obszaru roboczego a droga.

¢ Robot do koszenia trawy moze pracowac¢ na zboczach o nachyleniu do 20 % (Rys. 7).

o Jesli powierzchnia staje sie bardziej stroma, robot ma czujnik, ktéry zatrzyma jego prace.

o Jesdli nachylenie powierzchni jest wigksze niz 15 % w obszarze przewodu ograniczajacego powierzchnie robocza, robot moze przesunac sie
poza obszar roboczy w przypadku mokrej trawy. Dlatego tez zaleca si¢ utozenie przewodu ograniczajacego do 40 cm od granicy
w pochylym terenie.

Przygotuj materialy i akcesoria:

e Wyznacz obszar roboczy przy pomocy linki 4 (Rys. 1) oraz listwy.
Listwa (Rys. 10) jest czeScig kartonu, trzeba jg wycigé.

o Dalej bedziesz potrzebowa¢: miotka, szczypiec, klucza do
przykrecenia stacji dokujacej oraz nasadki.

Przygotuj trawnik:

Podczas wyznaczania obszaru roboczego trawa nie powinna by¢
y 7 Rys. 9 wyzsza niz 60 mm. Jes$li trawa jest wyzsza, zaleca si¢ skosiC trawnik
najpierw zwyklg kosiarka. Nastepnie mozna utozy¢ linke jak najblizej
ziemi, co uniemozliwi robotowi przeciecie kabla a ludzie nie bedg sie
0 niego potykac.

Po niedlugim czasie trawa zaro$nie wokot kabla tak, ze nie bedzie
zauwazalny.

Utéz linke do oznaczania obszaru roboczego:

Umiesc¢ stacje dokujaca robota, jak pokazano na szkicu (Rys. 2A, 2B)

i wioz kotek startowy (Rys. 10). Uwazaj, aby zarezerwowa¢ dodatkowe
0,5 m linki do ostatecznej instalaciji stacji dokujace;.

Pot6z przewody luzno wokét obszaru roboczego w ogrodzie wedtug
twojego szkicu.
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Teraz mozesz zacza¢ wstawiaC paliki. Uzyj kartonowego przymiaru
do zachowania zadanej odlegtos¢ od krawedzi (w zaleznosci od
potrzeb 10-30 cm) (Rys. 11).

Odlegtos$¢ miedzy palikami nie moze by¢ wigksza niz 1 m. Zalecamy
gestsze utozenie palikéw w naroznikach trawnika. Przypominamy, ze
kat musi by¢ wiekszy niz 100 °.

Po utozeniu catej linki oznaczajacej obszar pracy robota ostatni
odcinek utdéz przy stacji roboczej pamietajac o pozostawieniu 0,5 m
zapasu.

Podtaczenie stacji dokujacej:

Przytnij konce linki ograniczajacej obszar roboczy tak, by
podtgczenie linki do stacji dokujacej nie sprawiato probleméw.
Zdejmij izolacje (Rys. 12) na diugosci okoto 2 cm z obu koricéw linki.
Wi6Z odstoniety i skrecony drut do zaciskéw stacji dokujacej tak, by
poczatek linki byt wiozony do zacisku oznaczonego ,IN” a koniec
linki do zacisku ,OUT".

Teraz mozesz przymocowaé stacje dokujacg do ziemi za pomocg
wkretow do mocowania stacji dokujacej 6 (Rys. 1).

UWAGA! Producent nie zaleca zakopywania linki do oznaczania obszaru roboczego.
Maksymalna dtugo$¢ linki, przy ktorej pracuje robot to 400 m.

Sprawdzenie prawidlowego podiaczenia stacji dokujacej i linki do oznaczania obszaru roboczego

Gdy linka do oznaczania obszaru roboczego
jest podtaczona prawidtowo to trzecia dioda

od prawej strony w stacji dokujacej
(patrz Rys.13) $wieci statym czerwonym
Swiattem.

I Laczenie przewodu (linki) do oznaczania obszaru roboczego

Przewéd obwodowy mozna taczy¢ i przedtuza¢ nawet do 400 metrédw biezacych. Przewod taczymy tak jak kazdy przewdd elektryczny, nalezy
z obu fgczonych przewoddw zdjaé izolacje, skreci¢ z sobg odizolowane koricowki. Potaczenie nalezy zabezpieczy¢ za pomocg tasmy izolacyjnej

(Rys. 14).

o
=~
o

=

(2]
\_T_A
4]
-.\“\\(;)-

Rys. 14

13



I Praca w poblizu granicy obszaru roboczego

Jesli wysokie przeszkody, na przyktad $ciana lub plot, graniczg z obszarem

roboczym, przewdd obwodowy nalezy utozyé w odlegtosci 30 cm od

przeszkody.
7 ’%%,‘.ﬁ N Zapobiegnie to kolizji kosiarki z przeszkodg i zmniejszy zuzycie obudowy.
’/_ -\\\‘,// =
Y
Yy ) /

30 cm /12" v /\k
— ) )

Jesli obszar roboczy graniczy z matym rowem lub na przyktad z klombem kwiatowym, % \ \
czy niskim kraweznikiem (3-5 cm), przewdd obwodowy nalezy utozy¢ 20 cm od takiego miejsca.

20cm/8"
\\< ] \\ Okoto 12 ¢m trawy wzdtuz rowu / kraweznika nie zostanie skoszone.
Ny e Jesli obszar roboczy graniczy z brukowg $ciezka lub podobnym obiektem, ktéry

jest na réwnym poziomie z trawnikiem, mozliwe jest uruchomienie robota

koszacego troche blizej Sciezki. W tym celu nalezy utozy¢ drut obwodowy

$ciezki zostanie skoszona.

5cm/2"

& Uwaga! Jezeli obszar roboczy sasiaduje z akwenami wodnymi,
stokami, lub droga publiczna, to oprdcz linki ograniczajacej obszar

roboczy nalezy zastosowaé¢ dodatkowe zabezpieczenie w postaci ogrodzenia.
Ogrodzenie musi mie¢ co najmniej 15 cm wysokosci.

W pewnych warunkach moze to zapobiec wyjechaniu robota koszacego

poza obszar roboczy (Rys 15).

I Onmijanie przeszkod wewnatrz obszaru roboczego

Aby pracujacy robot omijat obiekty takie jak drzewa, krzewy, klomby itp.
znajdujace sie wewnatrz obszaru roboczego uzyj linki do oznaczania obszaru
roboczego. Aby wyznaczy¢ obszary wewnatrz obszaru roboczego, na ktére
robot koszacy nie powinien wjezdza¢ nalezy roztozyé wokét nich przewdd do
oznaczania obszaru roboczego (Rys. 16).

Duze drzewa oraz obiekty trwate, takie, ktdrych robot koszacy nie moze
zniszczy¢ mogq pozostaé nieoznaczone. Robot zmieni kierunek po zderzeniu
sie z takimi obiektami, jednak ze wzgledu na troske o obudowe robota dobrze
jest ogrodzi¢ wszystkie obiekty znajdujace sie wewnatrz obszaru roboczego.
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Uwagal Podczas uktadania przewodu obwodowego nie wolno
go krzyzowac, gdyz robot moze straci¢ mozliwo$¢ jego $ledzenia
i wytaczy€ sie (Rys. 17). Ocm

II Il

U
!
é Rys. 17
|

Przeszkody, ktére nie sg zbyt wysokie, na przyktad: kamienie
lub korzenie drzew, musza by¢ oznaczone. W przeciwnym razie
robot koszacy moze na dany przedmiot najechac, co moze

skutkowa¢ uszkodzeniem nozy lub innych elementéw robota (Rys. 18).

Nalezy unika¢ waskich przej$¢ pomiedzy poszczegélnymi obiektami. W obszarach waskich przejs¢ pomiedzy obiektami oznaczonymi
przewodem moze dojs¢ do sytuacii, gdzie robot nie bedzie przejezdzat lub bedzie przejezdzat zbyt czesto. Mozemy wiec spotkac sie z sytuacja,
gdzie trawa albo nie bedzie skoszona, albo bedzie wygnieciona. Aby tego uniknaé nalezy pozostawi¢ przeswit pomiedzy dwoma oznaczonymi
obiektami nie mniejszy niz 70 cm.

- Obszary robocze

Jak wyglada twoj trawnik?
Istnieja 3 mozliwe konfiguracje trawnikdw, niektore trawniki sg kombinacjami wiecej niz jednego rodzaju.

Pierwszym zadaniem jest ustalenie, ktéry typ jest Two;.

1. Tylko jedna strefa gtéwna: :

Robot koszacy po prostu kosi trawnik w swoich ustanowionych granicach. Main Zone Only

2. Strefa gtéwna + podstrefy g

Robot koszacy moze automatycznie poruszac sie miedzy gtéwna strefg i podstrefami. Main Zone N?
0
=]
(2]

3. Strefa oddzielona

Robot koszacy kosi kazda strefe oddzielnie i musi by¢ przenoszony z jednego obszaru do drugiego recznie.
Main Zone  Separated
Zone

OBSLUGA

Obstuga urzadzenia nie powinna sprawiaé trudnosci, trzeba jednak przestrzegac zasad bezpieczenstwa.

I \Vprowadzenie

Robot koszacy polecany jest do trawnikéw o maksymalnej powierzchni podanej w danych technicznych.

Wielko$¢ obszaru, ktéry robot moze utrzyma¢ w dobrej kondycji, zalezy od stanu ostrzy, wysoko$ci i wilgotno$ci trawy. Istotny jest réwniez
ksztalt trawnika. Jesli trawnik sktada sie gtéwnie z otwartych przestrzeni, robot koszacy moze skosi¢ wigcej w ciggu godziny niz w przypadku,
gdy trawnik skitada sie z kilku matych obszaréw oddzielonych licznymi drzewami, klombami i korytarzami.
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W petni natadowany akumulator pozwala na prace robota koszacego przez 90 do 240 minut, w zalezno$ci od pojemno$ci akumulatora, wieku
akumulatora i grubosci trawy. Nastepnie robot koszacy taduje sie przez 60 do 70 minut. Czas tadowania moze sie rézni¢ w zaleznosci od kilku
czynnikéw, miedzy innymi od temperatury otoczenia.

Robot koszacy pracuje w sposéb efektywny i energooszczedny. W przeciwieristwie do wielu standardowych kosiarek, robot koszacy tnie trawe
bardzo ostrymi ostrzami zapobiegajac wysychaniu koricowek.

Maszyna wyposazona jest w opatentowany system ciecia 3 w 1 (ciecie, Sciétkowanie, rozgarnianie), odcigte koncowki trawy sg na tyle mate, ze
ich grabienie jest zbedne a pozostato$ci po koszeniu nawozg trawnik.

Aby uzyskaé najlepszy mozliwy rezultat zaleca sie, aby robot koszacy pracowat gtéwnie przy suchej pogodzie.

Urzadzenie nie kosi w warunkach wysokiej wilgotnoSci lub deszczu, poniewaz mokra trawa fatwo przylega do elementéw roboczych robota
koszacego. Istnieje tez wieksze ryzyko poslizgniecia sie kotek maszyny na stromych zboczach.

Jesli wystepuje ryzyko burzy, nalezy odtaczy¢ zasilacz od zasilania i przewodu obwodowego od stacji fadujace;.

Aby uzyska¢ najlepsze rezultaty koszenia ostrza musza by¢ w dobrym stanie. Aby utrzymaé ostre ostrza tak dtugo, jak to mozliwe, wazne jest,
aby trawnik byt wolny od gatezi, matych kamieni i innych przedmiotéw.

Wymieniaj ostrza regularnie, aby uzyska¢ najlepszy rezultat koszenia. Wymiana ostrzy jest bardzo fatwa. Szczegély - patrz rozdziat
konserwacja.

|
)
4
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Rys. 19
1. Robot koszacy 16. Tarcza z nozami tnacymi
2. Pokrywa panelu sterujgcego 17. Kota przednie
3. Przetgcznik STOP 18. Punkty fadowania urzadzenia
4. Stacja dokujaca 19. Panel sterujacy
5. Elektrody zasilania robota koszacego 20. Sensor deszczu
6. Gniazdo zasilana stacji dokujace; 21. Regulacja wysokosci koszenia
7. Terminale podigczenia linki do oznaczenia obszaru 22. Zasilacz
8. Przycisk dopasowania 23. Linka do oznaczenia obszaru roboczego
9. Lampki sygnalizacyjne stacji dokujacej 24. Sruby do mocowania stacji dokujace;
10. Podwozie robota koszacego 25. Paliki do mocowania linki
11. Wiacznik gtéwny 26. Klucz do przykrecania elektrod w stacji dokujace;
12. Kofa napedowe 27. N6z tnaey
13. Rekojes¢ do przenoszenia 28. Instrukcja obstugi
14. Pokrywa akumulatora 29. Listwa

15. Ostona nozy tnacych
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I -2 covanie akumulatora

Dostarczony akumulator zostat tylko cze$ciowo natadowany, aby unikngé mozliwych probleméw nalezy go natadowac przed uzyciem.

& UWAGA! Akumulatory nie osiggajg stanu petnego natadowania podczas pierwszego tadowania. Wymaganych jest kilka cykli (fadowanie

i roztadowanie) do osiggniecia petnej sprawno$ci akumulatora. Akumulator moze byC ciepty podczas tadowania, jest to zjawisko
normalne.

Nie nalezy umieszcza¢ tadowarki w obszarze bardzo wysokich lub niskich temperatur, najodpowiedniejsza bedzie temperatura pokojowa.

W celu pierwszego natadowania akumulatora podtacz zasilacz

do instalacji elektrycznej, podiacz zasilacz do stacji dokujacej.
Ustaw gtéwny przetacznik robota koszacego w pozycji ,1”.

Umie$c¢ robota koszacego w stacji dokujacej (Rys. 20) tak, aby
elektrody stacji dokujacej dotykaty stykéw robota.

Jezeli 4 diody LED na tablicy sterujacej robota zapalajq sie i gasng
w powtarzajacym sie cyklu jedna po drugiej oznacza to, ze robot
jest prawidtowo podtaczony i trwa tadowanie akumulatora.

Jesli akumulator jest roztadowany, petne natadowanie

trwa okoto 60-70 minut.

f UWAGA! Robot koszacy nie moze by¢ uzywany dopoki instalacja
nie zostata zakoriczona i akumulator nie zostat w petni natadowany.

I Dopasowanie (wirtualne pofaczenie) robota ze stacja dokujaca

m Wazna Informacja! Robot koszacy przed uruchomieniem musi zosta¢ dopasowany do stacji dokujacej. Funkcja dopasowania jest
konieczna, aby zapobiec wzajemnemu zaktdcaniu sie robotéw koszacych pracujacych w matej odlegtosci od siebie.
W celu dopasowania robota do jego stacji dokujace;j:
1. Naci$nij przycisk MATCH na stacji dokujacej, aby przygotowac ja do odbioru sygnatu
wysytanego z robota koszacego.
Stacja dokujaca bedzie wydawata przerywany sygnat dzwigkowy.
2. Przejdz do robota koszacego, na jego tablicy sterujacej nacisnij przyciska SET, po

Czym za pomoca, przyciskow: ( <:'@‘ﬁ'::’) przejdz na ikone MATCH (l), a

nastepnie nacisnij przycisk SET (@ ), by zatwierdzi¢ wybor. paen

Robot Mower

Konieczne jest wprowadzenie dwucyfrowej liczby, ktdra
przyporzadkuje obszar roboczy do naszego robota koszacego.
Wprowadzenie numeru obszaru roboczego wykonujemy za pomocg

<Match>

99

SET (@ ). Kod ustawia sie za pomocg strzaiek(ﬂ,ﬂ , =),

Numer obszaru roboczego zatwierdzamy

=
za pomocg, przycisku SET (@ ).

Dopasowanie trwa chwilg, na wy$wietlaczu wy$wietli sie
komunikat ,Matching”, po chwili ,Match OK”.

]
®
a0 »

ROBOT MOWER

Uwaga! Musisz zakonczy¢ dopasowanie w ciggu 20 sekund od momentu nacisnigcia przycisku MATCH na stacji tadujacej.
Jesli uptynie zbyt dtugi czas i nie uda sie dopasowac robota i stacji do siebie, robot wyda gtosny sygnat dzwiekowy.
Nastepnie musisz przeprowadzi¢ dopasowanie ponownie, wykonujac powyzsze kroki.

Nie musisz zapamietywa¢ kodu dopasowania, mozesz go zmieni¢ w dowolnym momencie, jesli to konieczne.

Na przyktad, gdy sasiedzi uzywajg tego samego produktu i tego samego kodu dopasowania, sygnat miedzy robotem koszacym a stacjg
dokujaca moze sie wzajemnie zaktdcaé. W takiej sytuacji mozesz zmienié¢ kod dopasowania na inny.

Dla wiasnego komfortu zaleca sie dokupienie dodatkowego akumulatora (takiego samego lub o wiekszej pojemnosci), zeby wydtuzy¢ czas
pracy urzadzenia bez wigkszych przerw na ponowne natadowanie akumulatora.
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I Obstuga robota

Panel sterujacy
Ostona panelu sterujgcego zapewnia dtugotrwatg ochrone wy$wietlacza przed Swiattem stonecznym.

Bez tej ochrony, ekran wysSwietlacza mégtby ulec uszkodzeniu w okresie intensywnego nastonecznienia.
Panel kontrolny pod pokrywa u gory robota koszacego (Rys. 21);

tutaj zarzadzasz wszystkimi ustawieniami robota koszacego.

e
1]
|

Jesli otworzysz pokrywe panelu sterowania masz dostep do
wszystkich funkcji robota. Sugerujemy jednak najpierw nacisna¢

przycisk STOP, aby zatrzyma¢ robota koszacego, co utatwi sterowanie,

&U D
g

zwlaszcza gdy robot jest w ruchu, a nastepnie otworzenie pokrywy

panelu sterowania.

Po nacisnieciu przycisku STOP i otwarciu pokrywy,

pojawi sie strona gtéwna okna operacyjnego pokazujaca kalendarz,
zegar, wybrang strefe pracy, status czujnika deszczu i stan baterii.

ROBOT MOWER

Rys. 21

Uwagal: Zawsze po zakoriczeniu prac zwigzanych z ustawieniami zamykaj pokrywe panelu sterujacego, gdyz robot nie rozpocznie pracy a na
wys$wietlaczu widnie¢ bedzie napis: “Close Cover” czyli ,Zamknij pokrywe”.

Funkcije przyciskéw START i HOME s nastepujace:

Przycisk START @ - jego krétkotrwate nacisniecie i nacisniecie dtugotrwate spowoduje przekazanie réznych polecen kosiarce.
Przycisk HOME f\\ nacisniecie tego przycisku powoduje powrot robota koszacego do stacji tadujace;.

Te dwa przyciski mozna rowniez obstugiwac w réznych kombinacjach.
Kalendarz i zegar pokazujg aktualng date i godzine.

Jesli robot jest ustawiony w trybie czuwania i nie wykonuje
pracy w ciagu dnia, pojawi sie "Standby" na gorze ekranu.

Jesli robot jest zaprogramowany na koszenie danego dnia to wybrana strefa robocza bedzie sygnalizowana
na wy$wietlaczu.

Symbol deszczu (.) wskazuje na to, Ze sensor deszczu jest wigczony.
Ikona baterii ( @) informuje o stanie natadowania baterii.

W oknie strony gtdwnej mozesz nacisnaC przycisk strzatki w dot (ﬂ ), aby wySwietli¢ zapisy dotyczace wszelkich zamierzonych dziatan,
btedow lub polecen automatycznych, ktére prowadzg do zatrzymania sie kosiarki.

Istnieje osiem réznych informacii, ktore zostang tu wy$wietlone:

Informacja

Wyja$nienie

Null (Brak)

Zostanie on wy$wietlony tylko przy pierwszym uruchomieniu kosiarki robot, w tym przypadku nie ma zadnego
czynnika prowadzacego do zatrzymania.

Emergency (Nagly
wypadek)

Kosiarka zatrzymana jest przez nacisnigcie przycisku STOP.

Cover open (Otwarta
pokrywa)

Kosiarka jest zatrzymana przez osobe otwierajaca pokrywe panelu sterowania.

Error Stop (Btad) Kosiarka jest zatrzymywana przez niektore bledy. Szczegdtowy kod btedu zostat wySwietlony na ekranie
podczas otwierania pokrywy panelu sterowania.
?\A/\;;‘%r;_g:):g?;b Home) Kosiarka jest wysytana do stacji tadujacej za pomocg przycisku HOME.

Work finished (Koniec
pracy)

Kosiarka powraca do stacji fadujgcej po zakoriczeniu pracy w ciggu dnia.

Rain sensor (Sensor
deszczu)

Kosiarka robota powraca do stacji fadujgcej, poniewaz czujnik deszczu wykryt deszcz.

Low power (Niski
poziom napiecia)

Kosiarka wraca do stacji tadujacej w celu dotadowania, poniewaz pojemnos$é akumulatora jest niska.
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Przyciski na tablicy sterujacej
Szes$¢ przyciskow dzieli sie na dwie grupy: przyciski wyboru operacii i przyciski wielokrotnego wyboru.

Przyciski wyboru operacji obejmuja;

Symbol | Przycisk Funkcja
ﬂ W gére Kursor w gore lub wzrost wartosci liczbowej.
ﬂ W dot Kursor w dét lub warto$¢ liczbowa w dét.
) Powrot Wyjscie z biezacego interfejsu, powrdt do gérnego menu.
@ Ustawienia Wybierz, aby wejs¢ do podmenu lub gdy zatwierdzasz kazde ustawienie.

Przyciski wielokrotnego wyboru

Symbol Przycisk Funkcja
<:| @ START Funkcja gtowna — manualne uruchomienie kosiarki.
Druga funkcja — kursor w lewo.
N :> HOME Gdy robot koszacy znajduje sie w obszarze roboczym — przycisk inicjuje powrdt do stacji dokujacej.
“ Druga funkcja: kursor w prawo
Gdy robot koszacy znajduje sie w stacji dokujacej — przycisk inicjuje koszenie po linii obwodowe;.

Zwykle efektywna jest gtéwna funkcja tych dwéch przyciskéow.

Tylko w trakcie procesu ustawiania po nacisnieciu przycisku SET (@ ) funkcja dodatkowa tych dwoch przyciskéw bedzie skuteczna.
Po zakoriczeniu ustawien funkcja pomocnicza tych dwéch przyciskdw zostanie wytaczona, a gtéwna funkcja bedzie aktywna.

Dwa przyciski wielokrotnego wyboru oferujq rézne funkcje, miedzy innymi w zaleznosci od tego, w ktérym miejscu struktury menu sie
znajdujesz.

Wiacznik gtowny

Gtéwny wytacznik znajduje sie z prawej strony kosiarki, pod obudowa robota koszacego.
Aby uruchomic robota koszacego ustaw gtowny przetacznik w pozycji 1.

Aby wytaczy¢ robota koszacego ustaw gtowny przetgcznik w pozycji 0.

Za kazdym razem zachowaj ostrozno$¢, trzymaj dionie z dala od ostrzy.

Gdy przetacznik gtéwny ustawiony jest w pozycii 0, silnik robota koszacego

nie uruchomi sie.

I Funkcje MENU

MENU gtéwne

=0
{

Po naciénieciu przycisku STOP i otwarciu pokrywy, naciénij przycisk SET na
panelu sterowania, pojawi sie menu gtéwne wySwietlane na ekranie.

ROBOT MOWER

Gtéwne menu oferuje pie¢ opcji:
o Timer

o Podziat stref

o Ustawienia

o Bezpieczenstwo

o Dopasuj.
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Pod kazda opcja znajduje si¢ kilka po

Korzystajac z menu i podmenu mozesz uzyska¢ dostep do wszystkich funkciji i ustawien robota koszacego.

Przegladanie funkcji MENU

dmenu.

Przegladaj menu gtéwne i podmenu za pomoca przyciskéw wyboru operaciji i przyciskéw wielokrotnego wyboru.

Naci$nij przycisk SET ( @), aby wejs¢ do menu gtéwnego, nastepnie prawy przycisk (

A= ). aby przesunac kursor i wybra¢ podmenu,

nacisnij ponownie przycisk SET, aby potwierdzi¢ wybér i wej$¢ do podmenu. Po ustawieniu w podmenu, mozesz nacisngé przycisk BACK czyli
powrdt ( *9 ), aby powrdcié do gornego menu, lub mozesz zamknaé pokrywe panelu kontrolnego, aby powréci¢ bezposrednio do strony

gtéwnej.

Podmenu

Niektére opcje podmenu sg wstepnie wybrane. Aby zmieni¢ ustawienia poszczegoinych opcji wystarczy nacisna¢ strzatke w dét. Pewne opcje
podmenu stuzg do wprowadzenia danych np. ustawienia kalendarza czy zegara.

Struktura MENU
MENU gtowne
Main menu
O |
|
i Dividin . .
Timer g Settings Security Match
zones
PodMENU
Timer
Which Which What —
Day Zone time DWIdII‘Ig
| | zones
Mon Zone-1 00:00-00:00
Tue Zone-2
Wen Zone-3
Thu Zone-4
Fri None
Sat
Sun
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Funkcja TIMER

Trawnik nie powinien by¢ przycinany zbyt czesto, aby uzyska¢ najlepszy efekt koszenia. Jesli ROBOT KOSZACY kosi zbyt czesto, trawnik
moze wydawac sie wygnieciony. Poza tym robot koszacy ulega niepotrzebnemu zuzyciu.

Funkcja TIMER jest takze idealnym sposobem kontrolowania pracy urzadzenia, mozemy np. wylaczy¢ prace robota na czas, gdy trawnik jest
podlewany.

Uzyj funkcji TIMER (patrz rozdziat: Uruchomienie timera), aby unikna¢ ugniatania trawnika.

WAZNA INFORMACJA
Uzyj funkcji TIMER, aby unikna¢ koszenia w czasie, gdy na trawniku zazwyczaj sg dzieci, zwierzeta domowe i wszystko, co moze zostaé
uszkodzone przez obracajace sig ostrza robota koszacego. Za pomoca tej funkcji mozesz réwniez wytaczy¢ z uzytku robot w nocy.

- Strefy koszenia

Aby zapobiec sytuaciji, w ktérej trawnik mogtby nie by¢ skoszony w miejscach trudniej dostepnych dla robota koszacego, caty obszar roboczy
mozna podzieli¢ na strefy.

Uwaga:

Przed dzieleniem obszaru roboczego na strefy uruchom robota koszacego w stacji dokujace;.

Jesli obszar roboczy sktada sie z kilku stref, nalezy ustawi¢ strefy koszenia dla kazdej ze stref.

Rysu.nek prz.eds'taW|a gbszar rcl>b’oczy sktadajacy sie z czterelch stref. @ @ ®
Nalezy pamietaé, by nie ustawia¢ punktu strefowego w waskich
$ciezkach, naroznikach i miejscach trudnodostepnych dla robota. STREFA 3 STREEAZ
%] [X

Ustawianie punktow strefowych 53}
1. Uruchom robota koszacego wtgcznikiem gtéwnym ustawiajac

go w pozyciji ,I".
2. Upewnij sie, ze kosiarka jest prawidtowo zaparkowana

= STREFA 1

w stacji dokujacej. STREFA4 Strefa glowna
3. Otwérz pokrywe panelu sterowania i nacisnij przycisk SET,

aby wej$¢ do menu gtownego. ® i)

4. Nacisnij prawy przycisk ( ﬁ':>), aby przesuna¢ kursor

.. sy r 1
do symbolu stref koszenia ( 3, tak jak na rysunku obok. ZB % @
Ez A
4

1
5. Naciénij SET Zeby zatwierdzi¢ strefe koszenia, na wySwietlaczu & % 2
pojawi si¢ napis ,Add Zone-2, czyli ,Zataduj Strefe 2”. 3{} J
6. Nacisnij przycisk SET, aby rozpocza¢ ustawianie. Robot przesunie sie w stacji tadujacej i obrdci sie 0 180 stopni, aby wjechaé na przewod
obwodowy w kierunku przeciwnym do ruchu.
7. Na wyswietlaczu pojawi sie napis "GO", kosiarka rozpocznie prace, a gdy dojedzie do odpowiedniego miejsca strefy 2 (patrz przyktady
pokazane na powyzszym rysunku), nacisnij przycisk STOP na robocie koszacym.

Kosiarka zatrzyma sie w tym momencie i zapisze pozycje robota jako punkt pamieci 2.
Na ekranie wySwietlacza pojawi sie komunikat "Zone-2 Finished” (Strefa 2 zakoriczona), nastepna strefa ...".
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8. Nacisnij przycisk SET, aby w razie potrzeby kontynuowac ustawianie kolejnych stref, wykonujac powyzsze kroki.
Rzeczywista doktadna pozycja poczatkowa w kazdej podstrefie bedzie miata pewne odchylenie od punktu pamieci.
Jesli chcesz zmienié lub zmodyfikowac strefy podziatu, mozesz ustawi¢ strefy ponownie, wykonujac powyzsze czynno$ci, stare ustawienia

zostang zastapione nowymi ustawieniami.
Podczas ustawiania stref noze tngce nie obracajg sie. -
<Settings>

I Ustawienia 1.Clock

Zegar 2.Calendar
Domyslnie format czasu jest ustawiony w formacie 24 h. 3.Energy

Aby ustawi¢ czas:
o Upewnij sie, ze wigcznik gtéwny jest w pozycii ,,I” czyli urzadzenie jest wigczone.

o Otwdrz pokrywe panelu kontrolnego, przyciénij przycisk SET, by wejs¢ do gtownego MENU.
o Przycisnij przycisk STRZALKA W PRAWO ( ﬁ':>) przesuwajac kursor na ikone ( @).

o Nacisnij przycisk SET by wej$¢ do podmenu Settings (ustawienia).

o Naci$nij przycisk SET by wej$¢ do podmenu Clock (ustawienie zegara).
o Strzatkami w gore ( ﬂ) i wdot ( ﬂ) ustaw godzine.

e Przyciskiem w prawo ( ﬁ:p) przejdz do minut.

<Clock>

14 :58

o Strzatkami w gore ( ﬂ) i wdot ( Uv) ustaw minute.
o Zatwierdzamy ustawienie naciskajac SET.

Kalendarz
Przeprowadzenie operacji ustawienia daty jest identyczne jak ustawianie czasu.

<Calendar>

2018 -05-24
Thu

Zarzadzanie enerqgia
Dostepne sg dwa tryby zuzycia energii;

Normalny - predko$¢ jazdy i predkos¢ koszenia s takie same jak znamionowe (sprawdz w cze$ci: dane techniczne).

Jest to opcja, ktérej nalezy uzywaé, gdy trawa jest wyzszaniz8cm /3",

Robot koszacy jest ustawiony w tym trybie.

ECO - zaréwno predko$¢ jazdy, jak i predkos¢ ciecia sg nizsze 0 10% -30%
niz w trybie normalnym.

Tryb ten jest zalecany do stosowania podczas koszenia nizszej trawy,
codziennej konserwacji trawnika lub pracy w nocy.

<Energy>
1.Normal
2.ECO

Uzyj podobnej metody dziatania w ustawieniach maszyny w panelu sterowania jak powyzej, aby wybra¢ tryb zuzycia energii.

Blokowanie panelu sterowania

Mozesz wiaczy¢ lub wytaczy¢ blokade panelu kontrolnego i ekranu.
Wigczenie blokady ekranu oznacza, Ze kosiarka zada hasta,

gdy gtéwny przetacznik jest ustawiony na ,I” i za kazdym razem,
gdy pokrywa jest otwarta.

Domyslnie blokada ekranu jest ustawiona w statusie "Off".

<Screen Lock>
1.0n

2.0ff

Sensor deszczu

Robot koszacy moze réwniez kosi¢ w deszczu lub w warunkach wysokiej wilgotnosci,
jednak mokra trawa fatwo przykleja sie do robota i jest tam

wieksze ryzyko poslizgnigcia sie na stromych zboczach.

Czujnik deszczu domysinie ma ustawiony status "Wiaczony".

<Rain Sensor>
1.0n

2.0ff

Uzyj podobnej metody dziatania na panelu sterowania jak powyzej, aby aktywowac lub dezaktywowac czujnik deszczu.

Resetowanie ustawien — przywracanie do ustawien fabrycznych.

Po przywroceniu ustawien fabrycznych wszystkie ustawienia, w tym ustawienia stref i daty zostang zresetowane.

<Reset> <Monday>

Confirm Reset? None
10:00->12:30
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Bezpieczenstwo .
Ustawienie czterocyfrowego hasta w celu zablokowania ekranu wy$wietlacza moze poméc w zapobieganiu <Security>
zmianom funkcji przez dzieci lub inne osoby, ktére nie sg zaznajomione z bezpieczng obstuga, nie moga jej Old Password
swobodnie obstugiwac.
Dziata réwniez jako funkcja antykradziezowa, aby uniemozliwi¢ innym osobom korzystanie z niej. 000
Wstepnie ustawione hasto to: 0000.
W razie potrzeby mozesz zmieni¢ to hasto na nowe. <Security>
Uzyj podobnej metody dziatania w panelu sterowania jak powyzej. New Password
Zmien hasto.
1 000
I Regulacja wysokosci koszenia
(— —) Wysokos¢ koszenia mozna zmienia¢ w zakresie od 3 cm do 5 cm.
; ‘>° "o 1) Aby wyregulowa¢ wysokos¢ koszenia:

i )\ \ || 1. Nacisnij przycisk STOP, aby zatrzymac kosiarke robota i otworz pokrywe.

\ ] 2. Obréc¢ pokretto regulaciji wysokosci w wymagang pozycie.
AT/ A Obré¢ zgodnie z ruchem wskazowek zegara, aby zwigkszy¢ wysokoé¢ koszenia.
lis 80— Obré¢ w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, aby obnizy¢ wysoko$¢ koszenia.

Uwaga:
W pierwszym tygodniu po nowej instalacji, wysoko$¢ cigcia musi by¢ ustawiona na MAX (5 cm), aby unikng¢ uszkodzenia przewodu
obwodowego. Nastepnie wysoko$¢ ciecia moze by¢ obnizana krok po kroku, co drugi tydzien, az do osiagnigcia pozadanej wysokosci ciecia.

- Przed rozpoczeciem koszenia

Przed rozpoczeciem koszenia oblicz powierzchnie, ktéra robot koszacy musi skosié.

Informacja

Na czas koszenia maja wptyw takie czynniki, jak: jako$¢ trawy, stan ostrzy i akumulatora.
Jesli pozwala na to rozmiar obszaru roboczego, jako$¢ trawy mozna jeszcze poprawic, jesli jest ona koszona co drugi dziei przez kilka godzin
dziennie. Dla dobrej kondycji trawnika dobrze jest zapewni¢ raz w miesigcu trzydniowg przerwe w koszeniu.

Pierwsze uruchomienie

Robot koszacy moze zosta¢ uruchomiony na dwa sposoby:

- szybkie uruchomienie przy pomocy przycisku START,

- uruchomienie za pomocg timera, po zaprogramowaniu TIMERA.

Szybkie uruchomienie przy pomocy przycisku START jest mozliwe tylko wtedy, gdy czas pracy robota nie pokrywa sie z wczesniej
zaprogramowanym czasem pracy robota za pomoca funkcji TIMER.

1. Ustaw gtowny wytacznik w pozycji 1.

2. Wykonaj operacje dopasowania robota do stacji dokujacej (patrz rozdziat Dopasowanie (wirtualne potaczenie) robota ze stacjg dokujaca),
jesli wcze$niej nie zostata wykonana.

3. Zaparkuj robota koszacego poprawnie w stacji dokujacej i upewnij sie, Ze elektrody stacji dokujacej stykajq sie ze stykami tadowania robota
(na wyswietlaczu ukaze sie informacja o tadowaniu — ikona baterii).

4. Naciénij przycisk START ( () ).

5. Zamknij pokrywe panelu kontrolnego.

6. Przed uruchomieniem tarczy tnacej robot wyda 5 sygnatow dzwiekowych przez 2 sekundy.

Zatrzymanie

Aby zatrzymaé robota koszacego nalezy wcisng¢ przycisk STOP (Rys. 23).

Wytaczenie robota
Aby wytaczy¢ robota nalezy wcisna¢ przycisk STOP (Rys. 23), przechyli¢
robota i ustawi¢ przetacznik gtowny w pozycji ,,0” (Rys. 22).
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Koszenie po linii ograniczajacej wielko$¢ obszaru roboczego

Podczas pracy robot koszacy nie przekracza linii 0znaczajacej obszar roboczy. Podczas cotygodniowego przegladu nalezy uruchomi¢ robota

w trybie koszenia ,po linii”. W tym celu nalezy przeprowadzi¢ operacje w nastepujacych krokach:

1. Przenie$ robota na stacje dokujaca i upewnij sie, ze robot jest prawidtowo ustawiony w stacji dokujacej. Upewnij sie, Zze robot moze
poruszac sie po przewodzie obwodowym i nie ma na trasie robota zadnych przeszkdd ani przedmiotow.

2. Ustaw gtéwny przetacznik w pozycji 1.

3. Naciénij przycisk HOME ( A ).

4. Robot koszacy ODWROCI SIE O 180°, rozpocznie prace i zacznie kosi¢ trawe wzdiuz przewodu obwodowego. Przed uruchomieniem pracy
nozy tnacych stychaé 5 sygnatéw dzwiekowych przez 2 sekundy.

Powroét do stacji bazowej

Czasami zachodzi potrzeba sprowadzenia robota do stacji bazowe;j.
Niezaleznie od miejsca, gdzie na zaznaczonym obszarze znajduje sie
robot koszacy, aby sprowadzi¢ go do stacji bazowej nalezy:

1. Wecisngg przycisk STOP.

2. Weisna¢ przycisk HOME.

Robot wykona obrét wokét wiasnej osi w celu zidentyfikowania swojego
potozenia, dojedzie do linii obwodowej i rozpocznie powrét do bazy.

Uruchomienie timera
Wykonaj ponizsza sekwencje krokdw, aby ustawi¢ czas uruchomienia robota:

Jaki dzien -> Ktdra strefa -> Jaki czas
1. Ustaw gtéwny przetacznik w pozycji 1.
2. Otworz pokrywe panelu sterujgcego i nacisnij przycisk SET, zeby przej$¢ do meny gtéwnego.
3. Kursor jest ustawiony w pozycji TIMER, naciénij przycisk SET, zeby przejs¢ do podmenu.

1.Monday <Monday> <Monday>
2.Tuesday

— Zone-1 ~ Zone-1
3.Wednesday 10:00->12:30 10 :00->12:30
4.Thursday P> LE

4. Uzyj podobnej metody jak opisano w rozdziale Ustawienia-Zegar, aby ustawi¢ czas pracy robota w réznych dniach i w r6znych strefach.
Po zakoriczeniu ustawiania upewnij sie, ze kosiarka robot jest prawidtowo zaparkowana w stacji dokujace;.
WAZNE:

1. Kazdego dnia tygodnia mozna wybraé nie wiecej niz jedng strefe do skoszenia.
2. Jezeli danego dnia tygodnia nie chcemy kosi¢ trawy — nalezy ustawi¢ strefe jako BRAK.
3. Kazdego dnia tygodnia mozna ustawi¢ tylko jeden czas pracy.

Jezeli po pierwszym uzyciu timera zauwazysz, ze trawa nie jest catkowicie skoszona w jakiej$ strefie, mozesz zmieni¢ ustawienie timera na dwa
sposoby:

1. Wybierz drugi dzien pracy w tej samej strefie.
2. Przediuz okres pracy danej strefie, aby robot pracowat diuzej na tym samym obszarze podczas nastepnego cyklu pracy.

I nne funkcje

Przeszkody

Gdy robot napotka jaka$ przeszkode, ktéra nie zostata oznaczona linka do 0znaczania obszaru roboczego, zmienia kierunek jazdy, aby unikngé
przeszkody. Jesli w ciggu 3 sekund maszyna nie znajdzie innej trasy, to silnik koszacy robota zatrzymuije sie. Jesli w ciggu 10 sekund robot nie
znajdzie drogi ominiecia przeszkody zatrzymuije sie i wytacza catkowicie. W takim wypadku potrzebne jest ponowne uruchomienie robota.
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Czujnik deszczu

Robot nie powinien pracowa¢ podczas deszczu lub wtedy, gdy trawnik

jest nawadniany. W celu unikniecia takich sytuacji robot zostat zaopatrzony

w czujnik deszczu (Rys. 24), ktory znajduje sie w poblizu panelu sterujacego.
Dzieki temu robot wytacza sie podczas deszczu. Aby wznowi¢ koszenie nalezy
wcisngé przycisk START.

Rys. 24

Czujnik nachylenia

Jesli podczas koszenia nachylenie terenu, na ktdrym pracuje robot przekroczy 20 %, robot zatrzyma sie na 10 sekund. Jesli po 10 sekundach
nachylenie terenu nie zmieni sig, to robot zatrzyma sie catkowicie, a ponowne uruchomienie maszyny bedzie wymagato manualnego restartu.

Czujnik nieréwnej powierzchni

Robot koszacy zostat zaopatrzony w czujnik nierownej powierzchni. Gdy jedno z két wpadnie w dotek, robot staje i wydaje sygnat dzwigkowy,
po czym kontynuuje prace. Jesli w bardzo krétkim przedziale czasu kota robota napotkajg duzg liczbe dotkéw lub dotki bedg bardzo gtebokie
robot zatrzyma sie. Aby zainicjowaé prace robota nalezy uruchomié go za pomocg przycisku START. Patrz rozdziat: ,Przeglad i diagnozowanie
problemow”.

I \Va:ne informacje

Podczas pierwszego uruchomienia sprawdz, czy robot dobrze sobie radzi z oznaczong powierzchnia. Dobrze jest kilkakrotnie uruchomié
procedure koszenia po linii ograniczajacej wielkos¢ obszaru roboczego i obserwowa¢ prace robota. Jesli robot kilkakrotnie przejedzie zadang
trase bez zadnych probleméw, mozna przypuszczaé, ze w przysztosci nie bedzie miat z tym ktopotow. Jesli jednak robot zgubi Sledzenie trasy
nalezy sprawdzi¢ czy kat zatamania przewodu obwodowego nie jest zbyt maty (minimalny kat to 110°), czy linie ogradzajace nie majg zbyt
nieregularnych ksztattéw. Po dokonaniu ewentualnej korekty utozenia przewodu obwodowego sprawdz, czy po tej czynnosci robot prawidtowo
pokonuije catg trase do stacji dokujace;.

CZYSZCZENIE, KONSERWACJA | PRZECHOWYWANIE

X Po zakonczeniu pracy nalezy urzadzenie oczysci¢ z resztek trawy, kurzu i pytu.

UWAGA! Zawsze upewnij sie, ze urzadzenie jest wytaczone i odtgczone od zasilania (wyjety jest akumulator) przed przystapieniem do
przegladu lub konserwacji.
Przy pomocy delikatnej szczotki, pedzelka lub szmatki nalezy oczy$ci¢ obudowe z pytu, mozna oczysci¢ robota przy pomocy sprezonego
powietrza.
Dopuszczalne jest czyszczenie wilgotng szmatka, jednak pod warunkiem natychmiastowego osuszenia urzadzenia bezposrednio po tej
czynno$ci. Elementy metalowe nalezy zabezpiecza¢ olejem.
Regularnie czy$ci¢ otwory wentylacyjne sprezonym suchym powietrzem. Nie wolno wktada¢ do otworéw wentylacyjnych ostrych przedmiotow.

Po zakoriczeniu pracy nalezy:

o PrzetrzeC otwory wentylacyjne i pozostawi¢ wolne od zanieczyszczen.

o Przetrze¢ robota za pomocg suchej szmatki.

Czyscic nalezy zaréwno obudowe jak i spod robota do koszenia trawy.

Czyszczenie i konserwacji wymaga rowniez stacja dokujgca, zwtaszcza wtedy, gdy robot miat kontakt z mokrg lub bardzo soczysta trawa.
UWAGA! Nigdy nie nalezy uzywa¢ agresywnych lub zracych detergentéw do czyszczenia, poniewaz mogg one uszkodzi¢ plastikowe
czesci urzadzenia. Niedopuszczalne jest mycie robota strumieniem wody, woda moze uszkodzi¢ czesci elektryczne maszyny.

Srodki czyszczace i rozpuszczalniki takie jak: benzyna, czterochlorek wegla, chlorowane rozpuszczalniki czyszczace, amoniak i domowe
detergenty, ktére zawierajg amoniak moga uszkodzi¢ elementy plastikowe.

UWAGA! Robota do koszenia trawy nalezy przechowywaé w dobrze wentylowanym pomieszczeniu w suchym, niezakurzonym miejscu.
Nalezy przechowywacé tylko sprawne urzadzenie; przed sktadowaniem nalezy usung¢ usterki.

io Wazna informacja!

Co najmniej raz w tygodniu sprawdz, czy robot pracuje prawidtowo. Podczas takiej kontroli koniecznie uruchom funkcje koszenia po linii
ograniczajgcej wielko$¢ obszaru roboczego.
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Aby wymieni¢ ostrza:
1. Ustaw gtowny wytacznik w pozycji 0.

2. W16z rekawice ochronne.

3. Odwréé robota koszacego do géry nogami.

4. Uzyj uchwytu klucza, wstawiajac go w jeden z dwéch otworéw
w tarczy ostrzy i zablokuj tarcze tnaca.

5. Odkre¢ $rube mocujacg ostrza tnace, a nastepnie odkreé
ostrza za pomoca wkretaka z koricowka krzyzowa,

6. Przykre¢ nowe ostrza i zamocuj tarcze ostrza.

Przygotowanie akumulatora do recyklingu

Zabezpieczy¢ terminal akumulatora wytrzymatg tasmg izolacyjna.
UWAGA! Nie wolno prébowaé niszczy¢ lub roztaczaé akumulatora czy tez usuwac ktdregokolwiek z jego komponentéw.
Przechowywac poza zasiegiem dzieci.
Niestosowanie sie do powyzszych ostrzezen moze doprowadzi¢ do pozaru i/lub powaznych obrazen.

TRANSPORT

o Wylacz robota do koszenia trawy przed przeniesieniem go pomiedzy obszarami koszenia i przed transportem.
e Przed transportem robota wyjmij i zabezpiecz akumulator.
o Do transportu robota nalezy zabezpieczy¢ pasami transportowymi, a jezeli to mozliwe, transportuj robota do koszenia trawy w oryginalnym

opakowaniu.
o Podczas transportu postepuj rozwaznie pamietajac, ze ostrza nozy robota sg bardzo ostre.

PRZEGLADY | DIAGNOZOWANIE PROBLEMOW

Rozwigzywanie problemoéw

W tym rozdziale wymieniono szereg kodéw bteddw i sygnatdéw dzwiekowych, z ktérymi uzytkownik moze sie spotkaé podczas uzywania robota.
Kazdy kod btedu jest sygnalizowany przez inng kombinacje $wiecacych sie i wytaczonych diod LED.
Dla kazdego kodu btedu istnieje rozwigzanie, ktdre przywroci robot koszacy do prawidtowej pracy.

I Kody btedow robota koszacego

Ponizej znajduje sie lista kodéw bteddw.

Nr | Status

btedu | LED Problem Przyczyna Rozwigzanie

1 Error 1 | Przerwany Brak pofaczenia pomiedzy dwoma koncami | SprawdZz zasilanie, przewdd obwodowy, napraw
obwod przewodu obwodowego i stacjq robocza. potaczenia, sprawdz potaczenie ze stacjg robocza.

2 Error 2 | Btad Zbyt diugi czas podczas procedury Ponoéw procedure dopasowania.
dopasowania | dopasowania.

3 Error 3 | Niski poziom | Robot koszacy nie moze powrdci¢ do stacji | Sprawdz czy nie ma przeszkéd utrudniajacych powrdt
natadowania | tadujacej w celu dotadowania. robota do stacji dokujacej np. w postaci zbyt waskich
akumulatora przej$¢ pomiedzy poszczegdlnymi strefami.

Robot nie ma prawidtowego potaczenia | PrzenieS robot do stacji dokujacej i sprawdz
z elektrodami w stacji dokujace;. potgczenie.

4 Error 4 | Robot jest Nieprawidtowe potozenie robota koszacego | ldz do rozdziatu: ,Koszenie po linii ograniczajace;
poza na przewodzie obwodowym. wielko$¢ obszaru roboczego”. Przeprowadz procedure
przewodem od nowa.
obwodowym

5 Error 5 | Problemy Robot nie jest prawidlowo podigczony do | Ustaw robota tak, by zapewnié pewny kontakt
z potaczeniem | elektrod w stacji dokujacej. pomiedzy stykami w robocie a elektrodami
w stacji znajdujacymi sie w stacji dokujace;.
dokujacej Brak pofaczenia pomiedzy stacjg dokujaca | Sprawdz i popraw polaczenie pomigdzy zasilaczem

a zasilaczem. i stacjq dokujaca.

6 Error 6 | Powtarzajace | Nieréwna powierzchnia trawnika. Wyrdwnaj trawnik.
sig zderzenia | Uszkodzony modut zderzeniowy. Skieruj urzadzenie do Autoryzowanego Serwisu.

7 Error 7 | Robot jest Robot zostat uniesiony. Postaw robota na ptaskiej powierzchni i zrestartuj go.
uniesiony




Oba kotka robota wpadty do zagtebienia | Napraw trawnik uzupemiajac zagtebienie ziemia,
w trawniku.
8 Error 8 | Zbyt duzy Poziom nachylenia terenu jest wiekszy niz | Utéz przewod obwodowy tak, by nie obejmowat terenu
przechyt 20°. 0 zbyt duzym pochyleniu.
Robot zostat przechylony. Postaw robota na ptaskiej powierzchni i zrestartuj go.
9 Error 9 | Robot zostat Poziom nachylenia terenu jest wiekszy niz | Sprawdz czy na trasie robota nie ma pagoérkow lub
przewrécony | 20%. obszaréw o nachyleniu wigkszym ni¢ 20%.
Robot zostat przechylony. Postaw robota na plaskiej powierzchni i zrestartuj go.
10 Error Robot Podczas nacisniecia przycisku HOME | Przenies robota do obszaru roboczego, uruchom
10 znajduje sie robot nie znajduje sie w obszarze | ponownie i nacisnij przycisk HOME.
poza roboczym.
obszarem
11 Error Uszkodzony Silnik napedzajacy zespdt koszacy jest | Zgto$ sie do autoryzowanego serwisu NAC w celu
11 silnik koszacy | uszkodzony lub uszkodzona ptyta PCBA. wymiany silnika lub naprawy ptyty PCBA.
12 Error Uszkodzony Silnik lewy zespolu napedowego ulegt | Zgto$ sie do autoryzowanego serwisu NAC w celu
12 lewy silnik awarii lub uszkodzona ptyta PCBA. wymiany silnika lub naprawy ptyty PCBA.
napedowy
13 Error Uszkodzony Silnik prawy zespolu napedowego ulegt | Zgto$ sie do autoryzowanego serwisu NAC w celu
13 prawy silnik awarii lub uszkodzona ptyta PCBA. wymiany silnika lub naprawy ptyty PCBA.
napedowy

I Kody biedow stacji dokujace]

W prawidlowo podtaczonej i poprawnie dziatajacej stacji dokujacej wszystkie 4 diody LED emitujg czerwone $wiatto (Rys. 25).

O O O O

Rys. 25
POWER CHARGING  WIRE READY
Dioda Obstugiwana Status Whiosek Status: Powod Rozwigzanie
LED funkcja ,dziatanie ,dziatanie
prawidfowe” nieprawidtowe”
Zasilacz Wigczona Podtaczenie Wytaczona Stacja dokujgca | Przenie$ robota do stacji
O prawidtowe wylaczona dokujacej, aby przygotowac jq do
nastepnego uruchomienia.
POWER Brak zasilania Podtacz stacje dokujaca do pradu.
tadowanie Wigczona Robot Wytaczona Wylgczone Przenie$ robota do stacji
O akumulatora niepodtgczony do zasilanie dokujacej i ustaw tak, by
stacji rozpoczat sie proces tadowania.
CHARGING Miga Trwa proces Wylaczona Odigczpne Podtacz zasilanie.
tadowania zasilanie
akumulatora
Ciagtosé Wigczona Potaczenie Wytaczona Brak ciggtosci Sprawdz czy drut obwodowy jest
O przewodu prawidtowe drutu podtgczony i czy nie jest
- obwodowego obwodowego przerwany. Napraw pofaczenie.
Stacja Miga Proces Wytaczona Robot wytaczony | Przenie$ robota koszacego do
O dokujace inicjowania stacji dokujacej by zainicjowac
start.
READY Wiaczona Stan gotowosci Roztaczone Sprawdz podiaczenie zasilacza
zasilanie i stacji dokujacej.
Wszystkie diody | Robot wytaczony | Przenie$ robota koszacego do
wytgczone stacji dokujacej by zainicjowac
start.
Brak zasilania Podtacz zasilacz i stacje
stacji dokujacej | dokujaca.
Uszkodzona Skontaktuj sie z autoryzowanym
stacja dokujgca | serwisem NAC.

Diody w zasilaczu

Gdy zasilacz jest podtaczony do sieci zielona dioda LED sie $wieci, czerwona dioda LED nie $wieci sie.
Podczas tadowania zielona dioda LED jest wylgczona, czerwona dioda LED jest wigczona.
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Gdy akumulator robota jest natadowany zielona dioda LED sie $wieci, czerwona dioda LED nie $wieci sie.
Gdy zielona dioda nie $wieci sie a czerwona dioda LED miga — zwarcie na wyjéciu zasilacza.

GWARANCJA | SERWIS

Zakupiony przez Panstwa produkt przeznaczony jest wytacznie do uzytku amatorskiego (hobbystycznego). W przypadku uzytkowania
elektronarzedzia do innych celéw (zarobkowych, zawodowych), spowoduje to utrate odpowiedzialno$ci gwaranta za zakupione urzadzenie.
Informacje na temat gwarancji oraz sieci serwisowej NAC znajdziesz w dotaczonej karcie gwarancyjne;.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI

NG

NEW FAMERICAN CONCEPT

Deklaracja zgodnosci WE

Producent:

nazwa: NAC Sp. zo.0.

adres: Al. Krakowska 39, 05-090 Raszyn, Polska
z petng odpowiedzialnoscig deklaruje, ze maszyna:

nazwa: Robot do koszenia trawy

model: MEX1200-FS

numer seryjny: 069 19 2490741508 0000 000001 - 069 23 2490741508 0000 999999
spefnia zasadnicze wymagania:
o dyrektywy maszynowej MD 2006/42/EC,
o dyrektywy dotyczacej kompatybilnosci EMC 2014/30/UE,
o dyrektywy dotyczacej hatasu NEE 2000/14/EC zatacznik VI oraz 2005/88/EC ,
o dyrektywy dotyczacej substanciji niebezpiecznych RoHS 2011/65/UE,

spetnia wymagania nastepujacych norm zharmonizowanych:
o EN60335-1:2012+A11:2014,

EN 60335-2-107:2015,

EN 62233:2008,

EN 55014-1:2006+A1+A2:,

EN 55014-2:2015.

o O O O

2000/14/EC: zastosowana procedura oceny zgodno$ci wedtug zatgcznika VI
e zmierzony maksymalny poziom mocy akustycznej Lwa wynosi 55 dB(A),
e gwarantowany poziom mocy akustycznej Lwa wynosi 57 dB(A),

Procedury oceny zgodno$ci zrealizowano przy udziale jednostki notyfikowane;j:

nazwa: The Société Nationale de Certification et d’Homologation
adres: 11, route de Luxembourg; L-5230 Sandweiler
numer identyfikacyjny: 0499

Miejsce ztoZenia i przechowywania Dokumentacji techniczne;j:

NAC Sp. z o.0.

Al. Krakowska 39, x
05-090 Raszyn M ho )
Jarostaw Malinowski

Kierownik ds. Jakosci i certyfikacji
Raszyn, 22 pazdziernika 2018
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NEW _[M

GWARANCJA

Szanowni Panstwo!

Dzigkujemy za dokonanie zakupu naszego produktu i gratulujemy trafnego wyboru. Urzadzenie, ktore Paristwo kupiliScie, zostato
zaprojektowane i wyprodukowane wedfug najnowszych technologii oraz reprezentuje Swiatowe standardy jakosci i niezawodno$ci, jednocze$nie
bedac przyjaznym dla Srodowiska.

Przypominamy o obowigzku dokfadnego zapoznania sie z procedurami uruchomienia oraz eksploatacji przed rozpoczeciem korzystania
Z urzadzenia; procedury te sq zawarte w dostarczonej z urzadzeniem Instrukcji Obstugi.

@ 801044450
Infolinia czynna od poniedziatku do pigtku w godzinach od 8.00 do 15.00. Koszt pofgczenia wg stawek operatoréw poszczegolnych sieci.

Nasza wyspecjalizowana sie¢ serwisowa stuzy Panstwu wszelkq pomocq w zakresie porad technicznych jak i eksploatacyjnych.

Lista autoryzowanych punktéw serwisowych: znajduje sie na stronie
serwis.nac.com.pl
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WARUNKI GWARANCJI

1.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.
20.

Firma NAC gwarantuje sprawne dziatanie urzadzenia zgodnie z warunkami techniczno-eksploatacyjnymi opisanymi w Instrukcji Obstugi.

Na urzadzenie udziela sie 24-miesiecznej gwarancji konsumentowi (tj. osobie fizycznej dokonujacej z przedsiebiorcg czynnosci prawne;
niezwigzanej bezposrednio z jej dziatalno$ciq gospodarczg lub zawodowa) oraz 12-miesiecznej gwarancji przy zakupie przez
przedsiebiorce (tj. osobe fizyczna, osobe prawng i jednostke organizacyjna, prowadzaca we wtasnym imieniu dziatalno$¢ gospodarczg lub
zawodowa)." Po tym okresie uzytkownik ma prawo do napraw odptatnych.

Wszystkie uszkodzenia ujawnione w okresie obowigzywania gwarancji wynikajace z wad materiatowych, montazowych lub produkcyjnych
bedg usuwane bezpfatnie.

Podstawg do uzyskania ochrony gwarancyjnej jest dowodd zakupu urzadzenia od Autoryzowanego Dystrybutora sprzetu NAC wraz
z podpisanym w dniu sprzedazy drukiem niniejszej karty gwarancyjnej wydanym przez oficjalnego Autoryzowanego Dystrybutora marki
NAC. Ochrona gwarancyjna nie bedzie udzielana, jezeli druk gwarancji bedzie po$wiadczony/podstemplowany przez firme niebedacq
Autoryzowanym Dystrybutorem marki NAC. Niniejsza gwarancja obowigzuje na terenie Rzeczypospolitej Polskie;.

Wady urzadzenia podlegajace gwarancji bedg usuwane w terminie do 14 dni roboczych od daty przyjecia w Autoryzowanym Serwisie NAC.
Termin ten moze ulec wydtuzeniu do 30 dni roboczych w wyjatkowych przypadkach.

Z przyczyn niezaleznych od Gwaranta wskazany powyzej termin moze ulec wydtuzeniu, w szczegélnosci, gdy produkt wymaga dodatkowej
weryfikacjilfekspertyzy lub wystapig okolicznosci majace postac sity wyzszej uniemozliwiajacej jego zachowanie np.: powddz, pozar, strajki,
kleski zywiotowe, restrykcje importowe itp.

W zakres gwaranciji nie wchodzg czynnosci takie jak: montaz, konserwacja, obstuga okresowa, regulacja i czyszczenie, a takze przeglady,
wymiana oleju i filtréw wraz z materiatami i cze$ciami uzytymi do w/w czynnosci. Czynnosci te moga by¢ wykonane odptatnie.

W celu usuniecia wad lub uszkodzen urzadzenie wraz z dowodem zakupu i wazng kartg gwarancyjng nalezy dostarczy¢ do: najblizszego
Autoryzowanego Serwisu lub skorzysta¢ z wygodnego systemu ,door to door” lub do miejsca zakupu. Urzadzenie powinno zostaé uprzednio
oczyszczone. Serwis/sklep moze odméwi¢ naprawy urzadzenia nieoczyszczonego. Jezeli urzadzenie ma zosta¢ wystane, przed
przekazaniem go kurierowi lub sprzedawcy nalezy bezwzglednie wyla¢ z niego ptyny eksploatacyjne (paliwo i olej). Opakowanie musi
zapewni¢ bezpieczny transport, zaleca sie opakowanie oryginaine.

Sposadb naprawy ustala gwarant. Gwarant nie ma obowiazku dostarczenia urzadzenia zastepczego na czas naprawy gwarancyjnej.

. Gwarancja ta obowigzuje pod warunkiem, ze urzadzenie jest prawidtowo eksploatowane, konserwowane i obstugiwane zgodnie z dotaczong

instrukcjq obstugi.

Uzytkownik jest obowigzany do natychmiastowego zaniechania uzytkowania uszkodzonego urzadzenia. Kontynuacja pracy uszkodzonym
urzadzeniem moze powodowac powstanie kolejnych usterek oraz zagrazaé zdrowiu lub zyciu uzytkownika lub oséb trzecich.

Gwarancjg nie s objete uszkodzenia powstate w wyniku: uszkodzen mechanicznych, niewtasciwego uzytkowania, dokonywania modyfikacii
oraz napraw dokonanych przez osoby nieupowaznione. Dotyczy to réwniez zamontowania i uzywania niewtasciwych cze$ci oraz filtrow,
smardw, olejow, paliw.

Zniszczenie plomb gwarancyjnych, o ile sg, lub tabliczki znamionowej z numerem seryjnym, moze by¢ podstawg do odrzucenia gwarancji.
Gwarancja nie obejmuje wad powstatych na skutek uderzenia pioruna, pozaru, powodzi i innych klesk zywiotowych.

Gwarancji nie podlegajg elementy eksploatacyjne i ulegajace naturalnemu zuzyciu podczas pracy i podlegajace kontroli stanu przez
uzytkownika takie jak: paski klinowe, zarowki, filtry, $wiece zaptonowe, kota jezdne, noze i ostrza tnace, uchwyty nozy, glowice zytkowe,
tancuchy tnace, prowadnice tarcucha, linki sterownicze, wpusty i kotki przecigzeniowe.

Firma NAC nie odpowiada za bezposrednie lub posrednie szkody, straty badz koszty wynikle z zastosowaniem, badz brakiem mozliwosci
zastosowania urzadzenia do jakiegokolwiek celu.

Jezeli przed przystapieniem do naprawy konieczne jest przeprowadzenie czynno$ci zwigzanych z konserwacjg urzadzenia to Serwis/sklep
moze przeprowadzic takie czynnosci odptatnie za zgoda uzytkownika/reklamujacego.

Jezeli podczas naprawy stwierdzono koniecznos¢ wymiany elementéw zwigzanych z bezpieczehnstwem uzytkowania lub osob trzecich
(m.in. ostrza tnace, tancuchy, prowadnice, ostony elementéw tngcych i inne zwigzane z bezpieczenstwem), to serwis jest zobowigzany do
wymiany tych elementéw nawet wtedy, gdy wigze sie to z konieczno$cig pobrania opfat za zgodq uzytkownika/reklamujacego. Brak
udzielenia takiej zgody oznacza, iz Gwarant nie bierze na siebie odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo uzytkowania urzadzenia
z niesprawno$ciami ujawnionymi przez serwis.

Gwarancja nie obejmuje ewentualnych szkéd wyrzadzonych przedmiotom lub osobom.

Gwarancja na sprzedany towar nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego bedacego osobg fizyczng wynikajacych
z przepisow o rekojmi za wady rzeczy sprzedane;.
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KARTA GWARANCYJNA

Data sprzedazy * Nr fabryczny urzadzenia * Nr fabryczny silnika

Oswiadczam, ze zapoznatem sig z instrukcjg obstugi oraz karta gwarancyjna. Zakupiony sprzet otrzymatem sprawny, kompletny, wraz
z dowodem zakupu.

Pieczatka i czytelny podpis sprzedawcy *!

* Wypetnia sprzedawca

*1 O$wiadczam, ze jestem oficjalnym Autoryzowanym Dystrybutorem sprzetu NAC.

Zlozenie o$wiadczenia niezgodnego ze stanem faktycznym przez podmiot niebedacy autoryzowanym Dystrybutorem sprzetu NAC moze
skutkowac odpowiedzialnoscig karng sprzedawcy na podstawie art. 271 i art. 286 Kodeksu Karnego.

LP. | Daty Opis naprawy Pieczatka zaktadu

Data zgtoszenia sprzetu

Data zakoriczenia naprawy

Data wydania sprzetu

Data zgtoszenia sprzetu

Data zakoriczenia naprawy

Data wydania sprzetu

Data zgtoszenia sprzetu

Data zakoriczenia naprawy

Data wydania sprzetu

Data zgtoszenia sprzetu

Data zakoriczenia naprawy

Data wydania sprzetu
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DDKRYJINOWE MOZLIWOSCI

e e R e e T

A Drogi Kliencie, A

w sprawach zwigzanych z obstuga gwarancyjng oraz serwisowa
kontaktuj sie z nami przez strone internetowg

serwis.nac.com.pl

Zobacz
VIDEO PORADY

>

serwis.nac.com.pl

Zdjecia i opisy z niniejszej instrukcji sq wtasnosciq firmy NAC. Zgodnie z Dz. U. 94 Nr 24 poz. 83, sprost: Dz. U. 94 Nr 43 poz. 170 kopiowanie, przetwarzanie
irozpowszechnianie tych materiatow w catosci lub w czesci bez zgody firmy NAC jest zabronione i stanowi naruszenie praw autorskich.

Niniejsza instrukcja nie wskazuje cech nabytego przez Paristwa urzqdzenia, ktorego dotyczy instrukcja, w zakresie, w jakim nie majq one wplywu

bezposrednio na sposdb korzystania z niego, a tym samym szczegétowe dane techniczne wskazane w instrukcji mogq ulec zmianie,
za co firma NAC nie ponosi odpowiedzialnosci.
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