Instrukcja obstugi

Naped do bramy dwuskrzydtowej
Model: PKM-CO01 (ptyta sterujgca EGA-18)

1. Wstep

Dziekujemy za wybér napedu do bramy dwuskrzydiowej (uchylnej) PKM-C01. Naped
wykorzystuje dwa sitowniki liniowe 24 V DC i jest przeznaczony do automatycznego otwierania i
zamykania bram dwuskrzydtowych (uchylnych), ktérych kazde skrzydto wazy do 200 kg — moze
réwniez obstugiwaé pojedyncza brame uchylna. Naped wspotpracuje z ptytg sterujacg EGA-18 oraz
modutem smart, umozliwiajgcym sterowanie z poziomu aplikacji mobilne;.

Przed rozpoczeciem montazu i uzytkowania prosimy o uwazne przeczytanie niniejszej instrukcji w
catosci i zachowanie jej na przysztose.

2. Zawartos¢ opakowania
[image]
» 1x Naped do bramy dwuskrzydtowej PKM-CO01
+ 2x Sitownik liniowy 24V DC
 2x Pilot zdalnego sterowania
» 1x Modut smart do obstugi aplikaciji
» 1x Komplet $rub, podktadek, mocowan i wkretdéw montazowych
* 1x Instrukcja obstugi
UWAGA! Transformator zasilajacy jest wbudowany w ptyte sterujaca — wystarczy podtaczy¢
przewdd zasilajgcy AC 220 V do odpowiedniego zacisku ,,Power”. Akumulatory zelowe 12 V

(zasilanie awaryjne) nie wchodzag w sktad zestawu — w razie potrzeby uzytkownik moze podtaczyé
wiasne akumulatory.

3. Elementy produktu

3.1. Wymiary i elementy sitownika

700mm , 300mm
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1. Wspornik tylny (mocowany do stupka)

2. Wspornik przedni (mocowany do bramy)
3. Ramie przedtuzajagce 300 mm

4. Obudowa silnika

5. Przewod zasilajacy

3.2. Reczne odblokowanie awaryjne

1. Brama
2. Klucz do recznego odblokowania

3. Odblokuj kluczem, a nastepnie podnies dzwignie, aby odtgczy¢ sitownik od bramy.

3.3. Opis elementow ptyty sterujacej

XHouse 10T
Model: 5G-WIFIBLE
Date: 11/2024
Version:v2.0.5

1D:62003951
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Zacisk Opis

1. Bat-/Bat+/ Podtaczenie 2 akumulatoréw zelowych 12 V (zapasowe zasilanie akumulatorowe).
Bat-/Bat+

2. Motor 1 Skrzydto podrzedne bramy — zamyka sie jako pierwsze, otwiera jako ostatnie.

3. Motor 2 Skrzydto gtéwne bramy — otwiera sie jako pierwsze, zamyka jako ostatnie. Przy bramie
(Main) jednoskrzydtowej silnik podtacz wytgcznie do tego zacisku.

4. Ant Podtaczenie anteny.

5.Com Podtaczenie do zacisku COM lub GND.
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6. Card

7.2 Side

8.1 Side

9. Com

10. Ph

11. Vee

12. Lock -
13. Lock +
14. Lamp -
15. Lamp +
16. Power
17. ON

18. Menu

19. Touch
20. USB

21. DEC/Smart
22. FUN

23. INC/Start

24. Learn

Podtaczenie zewngtrznego urzadzenia otwierajgcego brame (np. czytnik kart).
Podtaczenie urzadzenia sterujgcego obiema bramami.

Podtaczenie urzadzenia sterujgcego jedng brama.

Podtaczenie do zacisku COM lub GND.

Wejscie podczerwieni do poditgczenia fotokomérki.

Wyijscie zasilania dla fotokomorki i innych urzadzen zewnetrznych, prad ciagty <0,5 A.
Podtaczenie do ,masy” zamka elektrycznego.

Podtaczenie zamka elektrycznego.

Podtaczenie ,-” lampy sygnalizacyjnej.

Podtaczenie ,+” lampy sygnalizacyjne;j.

Podtaczenie transformatora AC lub panelu solarnego DC 24 V.

Przetacznik wiaczania/wytgczania zasilania.

Wyswietlacz cyfrowy pokazujacy ustawiane dane.

Gniazdo do podtaczenia przycisku dotykowego i podobnych urzadzen.
Gniazdo do podtgczenia pamigci USB w celu aktualizacji oprogramowania.
Zmniejszanie ustawianej wartosci oraz obstuga modutu smart.

Wejscie do menu ustawien i zatwierdzanie danych.

Zwiekszanie ustawianej wartosci oraz sterowanie w trybie jednego przycisku.

Programowanie i kasowanie pilotow.

4. Specyfikacja techniczna

Parametr

Aplikacja mobilna

Wartosé

XHouse IOT (Android/iOS

Napiecie zasilania silnika sitownika 24V DC

Moc silnika 40 W

Napiecie zasilania sterownika AC 220 V £10% / AC 120 V £10% (transformator wbudowany w
ptyte sterujaca)

Predkos¢ obrotowa silnika 250 obr./min

Predkos¢ wysuwu ramienia 1,6 cm/s

Maksymalny skok ramienia 300 mm

Maksymalny czas pracy ciggtej 5 minut
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Maksymalna dtugo$¢ skrzydta bramy = 2,5 m

Maksymalna masa skrzydta bramy 200 kg

Temperatura pracy -45°C ~ +50°C
Stopien ochrony IP IP55
Maksymalny kat otwarcia bramy 110°

Napiecie wyjsciowe plyty sterujacej AC 19,6-21,6 V/ DC 24-28 V

Akumulator awaryjny 2x akumulator zelowy 12 V, potaczone szeregowo (akumulatory nie
wchodzg w skfad zestawu)

Kodowanie pilota Fabryczny kod zmienny (rolling code)

Maksymalna liczba 128 szt.
zaprogramowanych pilotow

Kolor Srebrny
Wymiary opakowania produktu 81 x27 x23 cm
Masa netto 12,05 kg

5. Montaz

5.1. Wymagane narzedzia
» Wiertarka i wiertta (wymagane)
» Zestaw Srubokretéw (wymagany)
» Tasma izolacyjna / rurki termokurczliwe (wymagane)
» Szczypce do ciecia i $ciggania izolacji przewoddw (wymagane)
« Scisk stolarski typu G (wymagany)
« Zestaw nasadek (wymagany)
» Zestaw kluczy ptaskich (wymagany)
» Lutownica (zalecana)

» Multimetr/woltomierz (zalecany)

5.2. Przygotowanie miejsca instalacji
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Element Nazwa

1 Pilot zdalnego sterowania

2 Ogranicznik gumowy

3 Sitownik napedu bramy uchylnej

4 Skrzynka sterujaca

5 Fotokomorki (opcjonalne)

6 Lampa sygnalizacyjna (opcjonalna)

5.3. Montaz wspornikow dla ramion sitownikow

Uzyj do tego etapu tych elementéw:
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1. Wiercenie i kotki rozporowe (wariant prawy na rysunku) (brak kotkéw w zestawie):
2. Wywier¢ 4 otwory o $rednicy 8 mm.

3. W6z 4 dostarczone kotki rozporowe do betonu i dokre¢ prawidtowo (nie dokrecaj zbyt mocno —
mozna wyrwac kotek z betonu lub cegty).

4. Ustaw wspornik tgczacy z silnikiem i dokre¢ dostarczonymi Srubami.
5. Wiercenie i spawanie (wariant sSrodkowy na rysunku):

6. Wywier¢ 4 otwory o $rednicy 8 mm.
7. Ustaw wspornik stupka z otworami wzdtuznymi nad wywierconymi otworami.

8. Przyspawaj wspornik silnika do wspornika stupka.
9. Zabetonowane sruby (wariant lewy na rysunku):

10. Ustaw otwory wzdtuzne wspornika stupka nad koncami $rub.

11. Ustaw wspornik taczacy z silnikiem i dokre¢ dostarczonymi Srubami.

12. Kat ptyty mocujacej wspornika tylnego mozna regulowac, aby dopasowac go do réznych
warunkéw montazu.
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5.4. Montaz sitownika do wspornika

Uzyj do tego etapu tych elementéw:

Montaz prawidtowy (lewa strona rysunku)
1. Wspornik tylny mocowany do stupka.
2. Punkt blokady.

Montaz nieprawidtowy (prawa strona rysunku)
3. Otwor odprowadzajacy wode deszczowa.
4. Przewod zasilajacy.

UWAGA! Przewdd zasilajacy nie moze by¢ prowadzony nad ramieniem napedu. Moze zostaé
przyciety lub przetarty, co grozi porazeniem pradem. Zawsze montuj przewéd zgodnie z
prawidtowym schematem.

5.5. Montaz ramienia sitownika do skrzydta bramy
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Uzyj do tego etapu tych elementéw:
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1. Wywieré¢ 2 otwory o $rednicy 10,2 mm w odlegtosci 68 mm od siebie.
2. Ustaw wspornik bramy z otworami wzdtuznymi nad wywierconymi otworami.

3. Zamocuj wspornik przedni do wspornika bramy odpowiednimi srubami i dokre¢ prawidtowo
(uwaga: $sruby mocujace wspornik przedni do bramy nie sg dotgczone do zestawu, poniewaz
grubos$¢ kazdej bramy moze by¢ inna).

4. Wt6z sworzen blokujacy i podktadki zaciskowe.

5.6. Wysokos$¢ wspornikow
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Upewnij sie, ze wysokos$¢ wspornika stupka jest doktadnie taka sama jak wysoko$¢ wspornika bramy.
Brak zachowania jednakowej wysokosci spowoduje wygiecie ramienia sitownika, prowadzac do jego
uszkodzenia. Zmniejszy sie réwniez sita pchania/ciggniecia bramy, co utrudni otwieranie i zamykanie,
a w skrajnych przypadkach uniemozliwi prawidtowg prace. Duza réznica wysokosci moze uszkodzic¢
zaroéwno silnik, jak i ramie napedu.

5.7. Konfiguracja kierunku otwierania bramy

Istniejg dwa sposoby montazu napedu — sprawdz prawidtowy montaz i kierunek otwierania bramy
przed przystgpieniem do pracy.

5.7.1. Montaz z otwieraniem do wewnatrz (Pull to Open)

Potozenie wspornika ma kluczowe znaczenie dla prawidtowej pracy napedu. Postuz sie rysunkiem,
aby dobra¢ wymiary odpowiednio do wymaganego kata otwarcia. Jednostka: mm (przyktadowo: A =
150 mm, B = 105 mm — woéwczas maksymalny kat otwarcia bramy wynosi 110°). Wyznacz $rodek osi
obrotu i zaznacz go.
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D
Pull To Open
Ciagna¢, aby otworzy¢

A | 100 [ 130|150 180 | 210 | 150 | 208 | 150

B [ 187 | 165|150 [ 128 | 106 | 126 | 59 | 105

D | 90° | 90° | 90° | 90° | 90° | 100°| 100°| 110°
Pull to Open
A 100 130 150 180 210 150 208 150
B 187 165 150 128 | 106 126 59 105
D 90° 90° 90° 90° 90° 100°  100° 110°

Wartosci A i Bw mm, D — kat otwarcia.

5.7.2. Montaz z otwieraniem na zewnatrz (Push to Open)

Podobnie jak w trybie Pull to Open, potozenie wspornika ma kluczowe znaczenie. Postuz sie
rysunkiem, aby dobra¢ wymiary odpowiednio do wymaganego kata otwarcia. Wyznacz $rodek osi
obrotu i zaznacz go.
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A B C D E

163 140 40 90° 40
177 130 50 90° 40
191 120 60 90° 40
204 110 70 90° 40
218 100 80 90° 40

Wymiary w mm.

6. Podtaczenie ptyty sterujacej
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UWAGA! Wszelkie prace przy okablowaniu wykonuj wytacznie przy odtgczonym zasilaniu.

6.1. Podtaczenie przycisku sterujgcego (dwie bramy)

Zaciski 7 (2Side) i 5 (Com) stuzg do podtaczenia przycisku sterujgcego obiema bramami. Jezeli
podtaczasz inne urzadzenie sterujgce, podtacz je rowniez do zaciskow 111 9, aby zapewni¢ mu
zasilanie.

6.2. Podtaczenie czytnika kart zblizeniowych
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Zaciski 11 (Vece) i 9 (Com) stuzg do zasilania czytnika kart. Zaciski 6 (Card) i 5 (Com) stuzg do
podtaczenia czytnika kart sterujgcego obiema bramami.

6.3. Podtaczenie fotokomorki

POODO®®®®
i

Jumper+—[mnu]
NO

@ )y r

RX TX

Zaciski 11 (Vee) i 9 (Com) stuzg do zasilania fotokomorki.
11 (Vec) — ,,+” w TX i RX.

* 9(Com) — ,—”w TXiRX.

10 (Ph) — ,,OUT” w RX.

5(Com) — ,,COM” w RX.

6.4. Podtaczenie lampy sygnalizacyjnej

|
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ock+ -Lamp +

3 @9 @
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Zaciski 14 (Lamp -) i 15 (Lamp +) stuzg do podtaczenia lampy sygnalizacyjnej.

6.5. Podtaczenie zamka elektrycznego
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Zacisk 12 (Lock -) podtacz do niebieskiego przewodu zamka elektrycznego, a zacisk 13 (Lock +) do
przewodu czerwonego.

7. Pilot zdalnego sterowania

7.1. Tryby pracy przyciskéw oraz ich programowanie

Kazdy pilot ma 4 przyciski, ktérym mozna niezaleznie przypisaé rézne tryby pracy w menu
wysSwietlacza cyfrowego — przyciski L1, L2, L3 i L4.

L1 L2 L1 L2 L1 L2

Dostepne tryby pracy przyciskéw:
* 0: brak funkcji
» 1: otwérz — stop — zamknij...

» 2:tryb pieszy (furtka)

3: tylko otwieranie
* 4: tylko zamykanie
* 5: tylko zatrzymanie

» 6: wylgczenie automatycznego zamykania z pilota
Domys$lne zaprogramowanie przyciskéw:

* L1 —tryb 2: tryb pieszy (furtka)
* L2 —tryb 1: otw6rz — stop — zamknij...
» L3 - tryb 0: funkcje przycisku trzeba zaprogramowaé samodzielnie

* L4 —tryb O: funkcje przycisku trzeba zaprogramowa¢ samodzielnie

Programowanie trybu przycisku poprzez aplikacje:
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7.2. Programowanie pilotow przez aplikacje (zalecane, brak potrzeby otwierania
pokrywy)

Gdy trzeba dodac¢ pilota RF lub zblizeniowg karte USB otwierajacg brame, mozesz bezposrednio uzyé
funkcji ,,Add USB card/RF remote at site” (dodaj karte USB / pilota na miejscu), klikna¢ przycisk
»Learn” (nauka), a nastepnie ,,Start Learning” (rozpocznij nauke). Nie trzeba otwiera¢ obudowy

sterownika — ptyta sterujgca przejdzie w tryb nauki kodu, po czym nalezy nacisna¢ przycisk pilota lub
zasili¢ karte USB, aby wystata sygnat.

12:20 al T
< Ustawienia urzadzenia Pomoc zdaina

uzytkownika
Historia zdarzen

Powiadomienie
otwartej bramie

Dodaj Kamere

Lista kart

Dodaj zdalnie karte

Dodaj karte USB/zdalne

S

S

S

5

>

sterowanie RF z bliskiej odl...
q«
«

PIN Code

Powiadomienia PUSH

Aktualizacja oprogramowania

2.0.1, 2.1.1
uktadowego ’

Dodaj do ekranu gtownego >

Uruchom aplikacje
bezposrednio na stronie urz...

W Usur
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7.3. Programowanie i kasowanie pilotow z ptyty sterujacej

Programowanie nowego pilota
1. Nacisnij przycisk ,,Learn” na plycie sterujacej i przytrzymaj przez okoto 1 sekunde — brzeczyk
wyda krétki sygnat.
2. Wyswietlacz cyfrowy pokaze numer pilota, co oznacza, ze programowanie powiodto sie.

3. Jezeli po naciénigciu przycisku ,,Learn” sterownik nie odbierze sygnatu z nowego pilota w
ciggu 8 sekund, wskaznik LED zaswieci sie i sterownik wyjdzie z trybu programowania.

UWAGA! Wyswietlacz cyfrowy pokazuje tylko dwie cyfry. Jezeli sterownik zapamietat wiecej niz 99
pilotow, od 100. pilota zamiast cyfry dziesigtek i setek wyswietlana jest litera A —np. 100. pilot to
A0, a 101. pilot to A1. Po zapamigtaniu ponad 109 pilotéw, od 110. pilota wysSwietlana jest litera b —
np. 110. pilot to b0, a 120. pilot to CO.

Maksymalna pojemno$¢ pamieci to 128 pilotéw. Jezeli wyswietlacz pokaze ,-", a brzeczyk wyda 5

krétkich sygnatéw, oznacza to, ze nie mozna zaprogramowac kolejnych pilotow.

Kasowanie pilotow

Nacisnij i przytrzymaj przycisk ,,Learn” przez okoto 6 sekund. Gdy brzeczyk wyda dtugi sygnat,
zwolnij przycisk — wys$wietlacz pokaze ,00”, co oznacza pomysine usuniecie wszystkich pilotéw.

8. Aplikacja
Sterowanie napedem z poziomu aplikacji mobilnej odbywa sie za pomocg modutu smart, ktéry jest
fabrycznie dotgczony do zestawu — nie trzeba go dokupowaé osobno.

8.1. Pobieranie aplikacji
Wyszukaj aplikacje ,,XHouse IOT” i pobierz jg ze sklepu Google Play lub App Store.

Google Play — Android:
Link: https://play.google.com/store/apps/details?id=com.giigle.xhouse.iot&pcampaignid=web_share

Kod QR:
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App Store —iOS:
Link: https://apps.apple.com/pl/app/xhouse-iot/id1505263904
Kod QR:

Mozesz réwniez zeskanowac kod QR, aby pobraé i zainstalowac aplikacje ,,XHouse IOT”. Nastepnie
zatéz konto w aplikacji i zaloguj sie.

8.2. Rejestracja

Krok 1
Po otwarciu zainstalowanej aplikacji naciénij przycisk rejestracji konta.

B -

5]

Read and agreed to and

Zapomniates hasta?
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Krok 2
Wybierz kraj, w ktérym dokonujesz rejestraciji.

1728 o T @

4 App Store

<
Rejestracja

@ Poland (+48) >

Po pomysinej rejestracji nie mozna zmienic kraju

ZAPISZ

Juz masz konto, zaloguj sie>
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Krok 3
Wpisz dane do rejestracji konta oraz kod przestany przez aplikacje na adres e-mail.

UWAGA! Wiadomos¢ czesto trafia do folderu SPAM — sprawdz doktadnie skrzynke pocztowa.

Krok 4
Zaloguj sie do aplikacji nowo utworzonym kontem.

1?:25 l.lé- k= 7001

« App Store

- -
(@ Prosze podac hasto

= Read and agreed to User Agreement and
Privacy Policy

Zapomniates hasta? Zapisacé sie

Inne metody

V1.3.25
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8.3. Dodawanie urzadzenia

Krok 1

Wiacz zasilanie urzgdzenia i otwérz aplikacje. Nacisnij ikone ,,+” w prawym gérnym rogu, aby dodac¢
urzadzenie.

+

Brak urzadzen, Dodaj urz

& w o)

XHouse loT Sceny Maj
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Nastepnie wybierz pozycje z bramg na miniaturze oznaczong pomaranczowym koétkiem w prawym
gérnym rogu.

17:30 al T E

-
J

< Dodaj urzgdzenie

r
L

Automatyczne wyszukiwanie urzadzen w poblizu...

Lm
62010060
Prosze wybrac opcje Szybkie dodawanie
inteligentna Brama inteligentna

Kamera . .%' =- J ‘

Garas Przefgeznik Pilot WIFI
Wejscie zdalny 4G (miniaturowy)
=TT F
. ® ¢
Pilot RF op
(C}‘u"{jik;iii‘:; ROLETA (WiFi) int::;;ina
Whytacznik
zasilania
Zamek
Utworz park
Urzadzenie
BLE
Transduktor
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» Szare kétko w prawym gérnym rogu oznacza, ze urzadzenie zostato juz dodane. Nacisnij i
przytrzymaj przycisk ,,Dec/Smart” na ptycie sterujacej przez okoto 10 sekund, a nastepnie
powtdrz krok 1.

» Jezeli pojawi sie komunikat ,,Please enter distribution network mode and add devices”
(przejdz do trybu konfiguraciji sieci i dodaj urzgdzenie), nacisnij i przytrzymaj przycisk ,,Dec/
Smart” na ptycie sterujacej przez okoto 10 sekund, a nastepnie powtérz operacje dodawania
urzadzenia do aplikacji od nowa.

Krok 2

Wybierz sie¢ Wi-Fi, kliknij ,,Connect” (potacz) i wpisz hasto. Jezeli nie ma dostepnej sieci Wi-Fi,
wybierz opcje ,,Bluetooth Add” (dodaj przez Bluetooth) i steruj bramg z bliskiej odlegtosci — postepu;j
zgodnie z opisem w sekcji Dodawanie urzgdzenia w trybie Bluetooth.

17:309 al F

< WLAN o~

Wybierz pobliskg sie¢ WLAN

o Jesli nie ma dostepnej sieci WiFi, mozesz
dodac jg do swojego urzgdzenia za
pomoca trybu Bluetooth.

Dodaj Bluetooth
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Krok 3
Urzadzenie zostato dodane. Nazwe urzadzenia i przyciskbw mozesz zmieni¢ po nacisnieciu ikony
ustawien w prawym gornym rogu.

[image]

8.4. Dodawanie urzadzenia w trybie Bluetooth

Dodawanie przez Bluetooth: przy sterowaniu w trybie Bluetooth telefon musi znajdowac sie w zasiegu
Bluetooth urzadzenia, a jednoczesnie potgczony moze by¢ tylko jeden telefon. Powt6rz Krok 1 z
sekcji Dodawanie urzgdzenia.

17:30" ol “?

.4 WLAN —
Wybierz pobliska sie¢ WLAN

| Laczyc
I Laczyc |

[ taczre ]

| Laczyc

|- I'_acﬁ'c

I_ taczyc -

o3

o Jesli nie ma dostepnej sieci WiFi, mgzesz
dodac ja do swojego urzgdzenia za
pomoca trybu Bluetooth.

Dodaj Bluetooth
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8.5. Praca w trybie Wi-Fi i Bluetooth

» Po prawidtowym potaczeniu urzgdzenia z siecig Wi-Fi mozliwe jest zdalne sterowanie i
konfigurowanie urzadzenia z poziomu aplikacji w telefonie.

» Gdy urzadzenie jest offline lub telefon nie ma dostepu do sieci, a uzytkownik znajduje sie w
odlegtosci do 10 metrow od urzgdzenia, po otwarciu aplikacji nastgpi automatyczne
przetaczenie na tryb Bluetooth.

» Urzadzenie nawigze potagczenie Bluetooth z telefonem, umozliwiajgc sterowanie z bliskiej
odlegtosci (jednoczesnie potaczenie Bluetooth moze mie¢ tylko jeden telefon).

8.6. Zmiana sieci Wi-Fi lub trybu Bluetooth

Jezeli chcesz potaczy¢ urzadzenie z nowg siecig Wi-Fi albo przetgczy¢ sterowanie z trybu Bluetooth
na Wi-Fi, wykonaj ponizsze kroki.

Krok 1
Wybierz urzadzenie i nacisnij ikone ustawien w prawym gérnym rogu. Kliknij ,,Set/Modify WiFi”
(ustaw/zmien Wi-Fi).

10:209 I o0

% Ustawienia urzadzenia

Nazwa urzadzenia i
Model urzgdzenia EGB18

Ustawienia

Nauka (analiza) ruchu bramy

Lista uzytkownikow

Ustaw/modyfikuj WiFi

Informacje o sieci

Udostepnianie urzadzenia ).

Przenies glownego
uzytkownika

Historia zdarzen >

Powiadomienie o
otwartej bramie

W Usun
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Krok 2
Wybierz nowg sie¢ Wi-Fi i potacz sie z nig, a nastepnie kliknij ,,Refresh” (odswiez).

8.7. Udostepnianie urzadzenia

Krok 1
Otworz aplikacje i wybierz urzadzenie. Nacisnij ikone ustawieh w prawym gérnym rogu, a nastepnie
wybierz ,,Sharing device” (udostepnij urzadzenie) — zostanie wygenerowany kod QR.

10:200 ol 7
< Ustawienia urzgdzenia ~omoc 2daing
Nazwa urzadzenia , _]“ >

m

o

Model urzgdzenia

Ustawienia )
Nauka (analiza) ruchu bramy w
Lista uzytkownikow 2

Ustaw/modyfikuj WiFi

Informacje o sieci )
Udostepnianie urzadzenia >
Przenies gltobwnego N
uzytkownika
Historia zdarzen >
Powiadomienie o

. . b
otwartej bramie
Madal WY acenes .

W Usun
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Krok 2
Nowy uzytkownik pobiera i otwiera aplikacje, a nastepnie naciska ikong ,,+” w prawym gérnym rogu,
wybiera ,,Scan” (skanuj) i skanuje kod QR.

Dodaj
urzadzenie

Skanuj
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8.8. Ustawienia urzadzenia

Z poziomu aplikacji mozna ustawia¢ parametry ptyty sterujace;.

Krok 1

Wybierz urzadzenie i nacisnij ikone ustawien w prawym gérnym rogu. Kliknij ,,Setting” (ustawienia).

10:200 il ? m
< Ustawienia urzadzenia ~ormoc 2daing
Nazwa urzadzenia . .IL 5
Model urzadzenia EGBI8
Ustawienia >

Nauka (analiza) ruchu

Lista uzytkownikow >
Ustaw/modyfikuj WiFi >
Informacje o sieci D>
Udostepnianie urzgdzenia s
Przenies gidbwnego N
uzytkownika

Historia zdarzen >
Powiadomienie o S

otwartej bramie

W Usun
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Krok 2
Ustaw parametry w aplikacji.

UWAGA! Aby ustawiaé parametry, urzadzenie musi by¢ potaczone z Wi-Fi. Jezeli nie jest, uzy;j
funkcji Bluetooth i podejdz z telefonem jak najblizej urzagdzenia. Po zakohczeniu ustawien Kliknij
przycisk ,,Sync” (synchronizuj).

8.9. Rejestracja jako instalator (,,Apply to be engineer”)

Gdy urzadzenie klienta ulegnie awarii, problem mozna rozwigzaé za pomocg funkcji ,,Remote
Assistance” (zdalna pomoc). Wczeséniej nalezy zarejestrowac sie w aplikacji jako instalator. Kliknij
,»My” (moj profil) na dole ekranu aplikacji, wybierz ,,Apply to be engineer” (zgtoszenie instalatora),
wprowadz dane i potwierdz przyciskiem ,,Confirm application” (potwierdz zgtoszenie).

10:32 W T @ Glos10:32 aw
m - Ustugi glosowe i inne uslugi stron trzecich>
Obszar | jezyki

Strefa czasowa
WiFi+BLE Sliding Gate

Online

52010060 Wybierz jezyk
| [ :

Konto i bezpieczeristwo

O X-House loT

Najczegstsze pytania

Informacja zwrotna

Ztoz wniosek o stanowisko inzyniera

Aktualizacja wersji

Wyloguj sig
T & o (v
Sceny Méj XHouse loT Sceny

8.10. Zdalna pomoc (,,Remote assistance”)

Jezeli urzadzenie ulegnie awarii i konieczna jest ponowna regulacja parametrow, mozesz
bezposrednio uzy¢ przycisku ,,Remote Assistance” i udostepni¢ kod QR lub kod weryfikacyjny
swojemu instalatorowi, aby wykonat serwis zdalnie.

1200 wra

<
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8.11. Zarzadzanie kartami USB i pilotami RF

Lista kart (,,Card list”) umozliwia zarzadzanie kartami USB i pilotami RF. Mozesz zsynchronizowa¢ z
listg wszystkie karty i piloty, a nastepnie usungg te, ktére nie sg juz potrzebne lub zostaty zgubione.

12:20 al = Bl

< Ustawienia urzgdzenia Pomoc zdaina

S
>
S
Lista kart >
Dodaj zdalnie karte/pilota RF >

Dodaj karte USB/zdalne
sterowanie RF z bliskiej odl...

PIN Code

Powiadomienia PUSH

Aktualizacja oprogramowania

2.0 21
uktadowego 2

Dodaj do ekranu gtownego p

Uruchom aplikacje
bezposrednio na stronie urz...

Tl Usun
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9. Opis funkcji ptyty sterujacej

Funkcja

Wigczenie zasilania

Automatyczna nauka
drogi (auto travel
learning)

Ustawienie czasu jazdy
na wolnej predkosci

Ustawienie predko$ci
jazdy przy otwieraniu i
zamykaniu

Czuto$¢ zabezpieczenia
nadpragdowego silnika

Ustawienie typu bramy

Tryb wytacznika
krancowego

Opis

Wyswietlacz pokaze ,EGA-18 00-U xx” wraz z sygnatem brzeczyka. Swiecacy
wskaznik LED oznacza, ze system dziata prawidtowo.

Nowo zamontowany naped wymaga jednorazowej automatycznej nauki drogi, aby
prawidtowo rozdzieli¢ predko$¢ wysoka i niska.

Po zakonczeniu nauki naped automatycznie przydzieli predko$é wysoka i wolng
dla otwierania i zamykania (ustawiane w menu).

1. Przed rozpoczeciem nauki brama musi by¢ catkowicie zamknieta.

2. Wejdz do menu, wybierz Pr, ustaw wartos¢ 5 i zatwierdz, aby rozpocza¢ nauke
drogi na wolnej predkosci.

Uwaga: nauka przebiega z predkoscig wolng ustawiong w menu; sterowanie
portem lub pilotem w trakcie nauki spowoduje jej przerwanie.

Jezeli ustawisz Pr na 10, nauka drogi rowniez sie rozpocznie, lecz przebiegnie na
wysokiej predkosci ustawionej w menu.

Zaleca sie wybér wartosci 5 (nauka na wolnej predkosci). Jezeli rozdziat predkosci
wysokiej i niskiej po nauce na wolnej predkosci okaze sie niezadowalajacy, mozna
sprébowac nauki na wysokiej predkosci.

Po zakonczeniu automatycznej nauki drogi naped automatycznie ustawi czas
jazdy na wolnej predkosci przy otwieraniu i zamykaniu w zakresie 0-5 poziomow.
Im wieksza warto$¢, tym dtuzszy czas jazdy na wolnej predkosci.

Naped umozliwia ustawienie predko$ci wysokiej i wolnej dla otwierania i
zamykania w zakresie 0-5 pozioméw. Im wieksza warto$é, tym wyzsza predkosé.
Po zmianie predkosci zaleca sie ponowne przeprowadzenie automatycznej nauki
drogi.

Funkcja zapobiega uderzeniu w pojazd i zatrzymuje silnik po petnym otwarciu lub
zamknieciu bramy. Jezeli podczas ruchu brama napotka przeszkode, natychmiast
sie zatrzyma.

Warto$¢ pradu przecigzeniowego dla wysokiej i wolnej predkosci ustawia sie w
menu wysSwietlacza.

Jezeli podczas zamykania zostanie wykryta przeszkoda, brama cofnie sie do
petnego otwarcia.

Parametr H4 pozwala ustawi¢ brame jako standardowg lub o duzej masie (heavy
duty); domyslinie ustawiony jest tryb standardowy.

Jezeli brama w rzeczywistosci jest ciezka, silnik tatwiej napotyka przeszkody i
wykrywa przecigzenie — w takim przypadku ustaw parametr H4 na tryb heavy duty.

Parametr H3 pozwala ustawic tryb pracy krancéwek systemu bramy uchylne;.

0: tryb nadpradowy — gdy silnik pracujacy na wolnej predkos$ci napotka przeszkode
i wykryje przecigzenie, jest to interpretowane jako osiggniecie pozycji krancowej.
1: tryb wytacznika krancowego — po dojechaniu bramy na miejsce wytacznik
krancowy zostaje rozwarty, a system interpretuje to jako osiagniecie pozyciji
krancowe;.
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Tryb fotokomorki (safety
beam)

Automatyczne
zamykanie po petnym
otwarciu

Tryb lampy
sygnalizacyjnej

Zabezpieczenie czasu
pracy silnika

Ustawienie zacisku 1
Side

Ustawienie zacisku 2
Side

Ustawienie wyzwalania
zacisku czytnika kart

Tryb fotokomérki wybiera sie w menu; domysliny tryb to 1 — tryb normalnie otwarty
(NO).

1. Jezeli podczas zamykania sygnat podczerwieni napotka przeszkode, brama
cofnie sig i otworzy.

2. Jezeli ustawiono automatyczne zamykanie po petnym otwarciu, brama zamknie
sie automatycznie.

3. Dopdki sygnat z fotokomérki wystepuje, zamykanie nie zostanie wykonane, a
odliczanie czasu do automatycznego zamknigcia bedzie stale zerowane.

1. Funkcja uruchamia sie dopiero po catkowitym otwarciu bramy.

2. Czas automatycznego zamykania ustawia sie w menu wyswietlacza.

3. Podczas odliczania czasu wskaznik STATE miga raz na sekunde.

4. Przyciskiem pilota mozna jednorazowo anulowa¢ polecenie automatycznego
zamykania.

Uwaga: anulowanie dotyczy tylko biezgcego cyklu — przy nastepnym petnym
otwarciu brama znéw zamknie si¢ automatycznie.

Tryb pracy lampy wybiera sie¢ w menu.

Tryb 0: lampa $wieci podczas ruchu bramy i gasnie po jej zatrzymaniu.

Tryb 1: lampa $wieci podczas ruchu bramy i gasnie 30 sekund po zatrzymaniu.
Niezaleznie od trybu, lampa $wieci réwniez podczas odliczania czasu do
automatycznego zamkniecia.

1. Jezeli silnik pracuje nieprzerwanie dtuzej niz 60 sekund, zostanie automatycznie
zatrzymany w celu ochrony.

2. Jezeli silnik pracuje nieprzerwanie z wolng predkoscig diuzej niz 30 sekund,
zostanie automatycznie zatrzymany.

Wartoéci te dotyczg elektronicznego zabezpieczenia silnika i sg niezalezne od
podanego w specyfikaciji technicznej maksymalnego czasu pracy ciagtej (5 minut).

Menu pozwala ustawié tryb pracy zacisku 1 Side:

0: otw6rz — stop — zamknij... (obie bramy)

1: otworz — stop — zamknij... (tylko silnik 2, ustawienie fabryczne)

2: tylko otwieranie

3: tylko zamykanie

4: tylko zatrzymanie

Uwaga: tryb 1 dziata wytgcznie z silnikiem 2. Pozostate tryby mozna stosowac
zaréwno przy bramie pojedynczej, jak i podwojnej.

Menu pozwala ustawié tryb pracy zacisku 2 Side:

0: otwdrz — stop — zamknij... (obie bramy, ustawienie fabryczne)
1: otwdrz — stop — zamknij... (tylko silnik 2)

2: tylko otwieranie

3: tylko zamykanie

4: tylko zatrzymanie

Menu pozwala ustawié tryb pracy zacisku czytnika kart:

0: otw6rz — stop — zamknij... (obie bramy)

1: otwOrz — stop — zamknij... (tylko silnik 2)

2: tylko otwieranie (ustawienie fabryczne)

3: tylko zamykanie

4: tylko zatrzymanie

Jezeli wyzwolisz zacisk czytnika kart w trybie 2 (petne otwarcie), po przytozeniu
karty uruchomi sie odliczanie czasu do automatycznego zamkniecia.
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Port Touch Umozliwia podtagczenie przycisku dotykowego do sterownika, obstuguje 2 kanaty.
1. Sterowanie silnikiem 2 w cyklu otwérz — stop — zamknij...
2. Sterowanie silnikiem 1 i 2 w cyklu otwérz — stop — zamknij...

Tryb zamka 1. Tryb zamka przetacza sie w menu.

elektrycznego 0: tryb NC — zasilanie obecne, gdy zamek jest zablokowany (zamek
elektromagnetyczny).
1:tryb NO — zasilanie obecne, gdy zamek jest odblokowany (zamek elektryczny).
2. Czas sterowania zamkiem mozna ustawi¢ w menu; wartosé 0 wytacza te
funkcje.

Opdznienie czasowe dla | Opdznienie dla otwierania i zamykania ustawia sie osobno w menu. Warto$¢ 0

2 bram (otwieranie i oznacza brak op6znienia.

zamykanie) Jezeli funkcja jest aktywna, przy otwieraniu najpierw otwiera sig silnik 2, a
nastepnie silnik 1; przy zamykaniu najpierw zamyka sie silnik 1, a nastepnie silnik
2. Funkcja nie dziata przy bramie pojedyncze;.

Tryb bramy 1. Tryb bramy przetgcza sie w menu.
(pojedyncza/podwojna) | 0: brama podwojna (system dwéch skrzydet).
1: brama pojedyncza (system jednego skrzydta).
2. Przy trybie bramy pojedynczej wszystkie funkcje sterowania dziatajg wytacznie
na bramie gtéwnej (silnik 2).
3. Przy bramie pojedynczej silnik musi by¢ podtaczony do zacisku Motor 2.

Funkcja inteligentnego 1. System obstuguje dwa akumulatory zelowe 12 V potagczone szeregowo.
tadowania akumulatora = 2. Wbudowana funkcja balansowania akumulatoréw automatycznie monitoruje
awaryjnego napiecie obu akumulatoréw podczas tadowania, aby zapobiec ich uszkodzeniu lub
niedotadowaniu wskutek nierownowagi.
Uwaga: zasilanie musi by¢ prawidtowo podtaczone, a napiecie wejsciowe musi
odpowiada¢ akumulatorom, aby tadowanie przebiegato poprawnie.

Aktualizacja systemu 1. Przed aktualizacjg sprawdz, czy pamie¢ USB jest sformatowana w systemie

ptyty sterujacej przez FAT32; jesli nie — sformatuj ja.

USB 2. Skopiuj plik aktualizacji do katalogu gtéwnego pamieci USB i nadaj mu nazwe
EGA-18.bin.
3. Wi6z pamieé¢ USB do modutu aktualizacji, a nastepnie podtacz modut do portu
USB.

4. Wejdz do menu, wybierz Pr, ustaw warto$¢ 5 i zatwierdz. System uruchomi sie
ponownie, wyswietlacz pokaze ,UP”, a aktualizacja rozpocznie sie automatycznie.
Po jej zakonczeniu urzadzenie zrestartuje sie samoczynnie.
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Port modutu smart Do sterownika mozna zewnetrznie podtaczy¢ modut smart, umozliwiajacy m.in.
sterowanie, odczyt informacji i ustawienia. Modut obstuguje Wi-Fi, Bluetooth i
2,4G.

1. Aby dodac sterowanie Bluetooth w aplikacji: nacisnij i przytrzymaj przycisk DEC/
SMART przez 5 sekund — brzeczyk wyda 2 sygnaty; zwolnij przycisk, aby wejs¢ w
tryb parowania Bluetooth.

2. Aby dodac sterowanie Wi-Fi w aplikacji: naciénij i przytrzymaj przycisk DEC/
SMART przez 10 sekund — brzeczyk wyda dtugi sygnat; zwolnij przycisk, aby
wej$¢ w tryb konfiguraciji sieci Wi-Fi (AP).

3. Aby zaprogramowac karte USB 2,4G: naciénij przycisk DEC/SMART jeden raz
— brzeczyk wyda sygnat; zasil karte USB 2,4G, aby automatycznie przestata
sygnat. Jezeli programowanie powiedzie sie, dioda LED modutu smart mignie 3
razy; w przeciwnym razie po 8 sekundach urzadzenie wyjdzie z trybu
programowania.

4. Aby usuna¢ karte USB 2,4G, naciénij i przytrzymaj przycisk Learn przez 6
sekund, az brzeczyk wyda dtugi sygnat — wszystkie piloty i karty USB zostang
wéwczas skasowane.

5. Zaprogramowana karta USB 2,4G, wchodzac w zasieg modutu smart,
jednorazowo wyzwoli otwarcie bramy.

Funkcje Wi-Fi i Bluetooth umozliwiajg potaczenie z aplikacjg mobilng, sterowanie
bramg z telefonu, dodawanie i zarzadzanie pilotami oraz ustawianie parametréw w
menu. Szczegbty znajdziesz w rozdziale Aplikacja.

Przywrocenie ustawien  Reset fabryczny przywraca wszystkie parametry do wartosci domysinych — patrz

fabrycznych tabela ustawien fabrycznych w rozdziale Menu ustawien parametrow ptyty
sterujacej.

10. Menu ustawien parametréw ptyty sterujacej
» Nacisnij i przytrzymaj przycisk [FUN] przez 3 sekundy — wyswietlacz pokaze ,,AQ0”; zwolnij
przycisk. Warto$ci zwieksza sie i zmniejsza przyciskami [INC/START] i [DEC/SMART].
+ Po ustawieniu wartosci nacisnij przycisk [FUN], aby jg zapisa¢ — pojedynczy sygnat brzeczyka
potwierdzi zapis.
» Po zakonczeniu ustawien naciénij przycisk [LEARN], aby wyj$¢ z menu i wytgczyé wyswietlacz.

Pozycja Funkcja Zakres Ustawienie | Objasnienie
fabryczne
A0 Prad przecigzeniowy 0-20 10 Im wieksza warto$¢, tym trudniej
silnika 2 przy otwieraniu, ' poziomow zatrzymac silnik.

wysoka predkosé

Al Prad przecigzeniowy 0-20 10 Im wigksza wartos¢, tym trudniej
silnika 2 przy poziomow zatrzymac silnik.
zamykaniu, wysoka
predkos¢

A2 Prad przecigzeniowy 0-20 10 Im wieksza warto$¢, tym trudniej
silnika 2 przy otwieraniu, ' poziomow zatrzymac silnik.

wolna predkosé

[PL] [SKU 801, Z-003] Naped automat do bramy dwuskrzydtowej PKM-CO1 Wi - strona 31 z 35



A3

A4

A5

A6

A7

A8

BO

B1

B2

B3

Co

C1

DO

D1

Prad przecigzeniowy
silnika 2 przy
zamykaniu, wolna
predkos¢

Prad przecigzeniowy
silnika 1 przy otwieraniu,
wysoka predkosé

Prad przecigzeniowy
silnika 1 przy
zamykaniu, wysoka
predkos¢

Prad przecigzeniowy
silnika 1 przy otwieraniu,
wolna predkos¢

Prad przecigzeniowy
silnika 1 przy
zamykaniu, wolna
predkos¢

Czuto$¢ zabezpieczenia
nadpradowego

Czas jazdy na wolnej
predkosci silnika 2 przy
otwieraniu

Czas jazdy na wolnej
predkosci silnika 2 przy
zamykaniu

Czas jazdy na wolnej
predkosci silnika 1 przy
otwieraniu

Czas jazdy na wolnej
predkoéci silnika 1 przy
zamykaniu

Czas automatycznego
zamykania po petnym
otwarciu

Czas automatycznego
zamykania po
wyzwoleniu zaciskiem
czytnika kart

Predkos¢ wysoka silnika
2 przy otwieraniu

Predkos¢ wysoka silnika
2 przy zamykaniu

0-20
poziomow

0-20
poziomow

0-20
poziomow

0-20
pozioméw

0-20
poziomow

0-3
poziomy

0-5
poziomow

0-5
poziomow

0-5
poziomow

0-5
poziomow

0-99
sekund

0-99
sekund

0-5
poziomow

0-5
poziomow

10

10

10

10

10

Im wieksza warto$¢, tym trudniej
zatrzymac silnik.

Im wieksza warto$¢, tym trudniej
zatrzymac¢ silnik.

Im wieksza warto$¢, tym trudniej
zatrzymac silnik.

Im wieksza warto$¢, tym trudniej
zatrzymag¢ silnik.

Im wieksza warto$¢, tym trudniej
zatrzymac¢ silnik.

Im wieksza warto$¢, tym diuzszy czas
wykrywania przecigzenia.

0 oznacza brak jazdy na wolnej predkosci.

0 oznacza brak jazdy na wolnej predkosci.

0 oznacza brak jazdy na wolnej predkosci.

0 oznacza brak jazdy na wolnej predkosci.

0 oznacza brak automatycznego

zamykania.

0 oznacza brak automatycznego

zamykania.

Ustawienie 0-5.

Ustawienie 0-5.
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H4 Typ bramy 0-1 0: tryb standardowy. 1: tryb dla ciezkiej

bramy (heavy duty).

L1 Funkcja przycisku A 04 0: brak funkgiji.

(pilot) 1: otworz — stop — zamknij... (obie bramy).
2: otwdrz — stop — zamknij... (jedna
brama).
3: wytgczenie automatycznego zamykania
z pilota.
4: tylko otwieranie.
L2 Funkcja przycisku B 0-4 Jak wyzej.
(pilot)
L3 Funkcja przycisku C 04 Jak wyzej.
(pilot)
L4 Funkcja przycisku D 0-4 Jak wyzej.
(pilot)

Pr Uruchomienie 0-10 Warto$¢ 5 uruchamia nauke drogi na
automatycznej nauki wolnej predkosci. Warto$¢ 10 uruchamia
drogi nauke drogi na wysokiej predkosci.

PU Aktualizacja systemu z 0-10 0 Wartoé¢ 5 uruchamia aktualizacje
pamieci USB systemu.

Po Przywré6cenie ustawien 0-10 0 Warto$¢ 5 uruchamia reset.
fabrycznych

10.1. Komunikaty wyswietlacza cyfrowego
1. Podczas otwierania: silnik 1 pokazuje ,OP”, silnik 2 ,OP.”, a przy otwieraniu obu bram
wyswietla sie ,0.P.”.
2. Podczas zamykania: silnik 1 pokazuje ,CL”, silnik 2 ,CL.”, a przy zamykaniu obu bram
wys$wietla sie ,C.L.".
3. Po zatrzymaniu: silnik 1 pokazuje ,--”, silnik 2 ,--.”, a obie bramy ,-.-.”.

4. Zadziatanie zabezpieczenia nadprgdowego przy wysokiej predkosci: silnik 1 pokazuje ,OH”,

silnik 2 ,OH.”, obie bramy ,O.H.”.

. Zadziatanie zabezpieczenia nadpradowego przy wolnej predkosci: silnik 1 pokazuje ,OL”, silnik

2 ,0L.”, obie bramy ,O.L.".

. Osiggniecie maksymalnego czasu pracy silnika: silnik 1 pokazuje ,EC”, silnik 2 ,EC.”, obie

bramy ,E.C.”.

7. Zadziatanie fotokomérki: wyswietlacz pokazuje ,PH”.

8. Petne otwarcie bramy: silnik 1 pokazuje ,LO”, silnik 2 ,L.O".

9. Petne zamkniecie bramy: silnik 1 pokazuje ,LC”, silnik 2 ,L.C”.

10.

Anulowanie automatycznego zamykania: wySwietlacz pokazuje ,CC”.

10.2. Identyfikacja kierunku pracy silnika

Podczas pracy silnika kolor diody LED wskaznika kierunku informuje o trybie pracy: niebieski
oznacza, ze silnik pracuje w kierunku otwierania, a czerwony — Ze pracuje w kierunku zamykania.
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11. Zasady bezpieczenstwa

UWAGA! Nieprawidtowy montaz lub niewtasciwe uzytkowanie produktu moze spowodowacé
powazne szkody na zdrowiu i mieniu.

» Montaz musi wykona¢ przeszkolony, wykwalifikowany personel, zgodnie z przepisami
bezpieczenstwa dotyczacymi napeddéw do bram mieszkalnych i komercyjnych —
niewykwalifikowany montaz moze uszkodzi¢ urzadzenie i zagrozi¢ bezpieczenstwu 0sob.

» Przed montazem lub jakgkolwiek konserwacjg zawsze odtgcz zasilanie elektryczne.
* Przed montazem doktadnie zapoznaj sig z catg instrukcja.

» Uszkodzony lub przetarty przewod elektryczny musi zosta¢ wymieniony na caty, prawidtowo
zaizolowany przewdéd, aby unikng¢ porazenia prgdem.

» Piloty zdalnego sterowania przechowuj poza zasiegiem dzieci.

* Nie pozwalaj dzieciom ani innym osobom przebywac w zasiegu ruchu ramion napedu ani na
drodze ruchu bramy podczas jej pracy.

» Nie uzywaj pilota, gdy brama znajduje sie poza zasiegiem wzroku.
* Nie instaluj produktu w srodowisku zrgcym, tatwopalnym lub zagrozonym wybuchem.

 Unikaj montazu ramienia napedu w miejscu, w ktérym klucz do recznego odblokowania
awaryjnego bytby dostepny dla oséb postronnych.

» Przewdd zasilajgcy nie moze by¢ prowadzony nad ramieniem napedu — moze zostaé przyciety
lub przetarty, co grozi porazeniem prgdem.

» Zachowaj doktadnie te samg wysokos¢ montazu wspornika stupka i wspornika bramy — r6znica
wysokosci powoduje wygiecie ramienia, zmniejsza site napedu i moze doprowadzi¢ do
uszkodzenia silnika oraz ramienia.

* Instrukcje przeczytaj w catosci przed rozpoczeciem montazu i zachowaj jg do wykorzystania w
przysztoSci.

12. FAQ - Najczesciej zadawane pytania

1. lle skrzydet bramy moze obstuzy¢ naped PKM-C01?

Naped obstuguje brame dwuskrzydtowa (uchylng), w ktérej kazde skrzydto moze wazy¢ do 200 kg,
lub brame jednoskrzydtowg (wowczas silnik podtgcza sie wytgcznie do zacisku Motor 2). Tryb bramy
pojedynczej/podwdjnej ustawia sie parametrem H2 w menu wyswietlacza.

2. Co zrobi¢ w razie zaniku zasilania?

Uzyj dostarczonego klucza recznego, aby odblokowaé sitownik i odtaczyé go od bramy, a nastepnie
przesun brame recznie. Po przywréceniu zasilania ponownie zablokuj mechanizm.

3. Jak wykonaé automatyczna nauke drogi (auto travel learning)?

Zamknij catkowicie brame, wejdz do menu, wybierz parametr Pr, ustaw warto$¢ 5 (nauka na wolnej
predkosci) i zatwierdz. Brama automatycznie sie otworzy i zamknie, zapamietujac czas przejazdu. Nie
wyzwalaj w tym czasie zadnego sterowania, poniewaz przerwie to proces nauki.

4. Co oznacza kolor diody LED wskaznika kierunku pracy silnika?
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Dioda niebieska oznacza, ze silnik pracuje w kierunku otwierania, natomiast dioda czerwona
oznacza prace w kierunku zamykania.

5. lle pilotow moze zapamieta¢ sterownik i jak je zaprogramowac¢ lub skasowaé?

Sterownik obstuguje maksymalnie 128 pilotow. Aby dodac pilota, naciénij przycisk ,,Learn” i w ciagu
8 sekund nacisnij przycisk pilota. Aby skasowac¢ wszystkie piloty, przytrzymaj ,,Learn” przez 6
sekund, az brzeczyk wyda dtugi sygnat — wyswietlacz pokaze ,00".

6. Jak podiaczy¢ fotokomérke do sterownika?

Zasilanie fotokomorki podtacz do zaciskéw 11 (Vece) i 9 (Com). Wyjscie sygnatu fotokomoérki (,,OUT”)
podtacz do zacisku 10 (Ph), a ,,COM” odbiornika do zacisku 5 (Com). Domysiny tryb pracy
fotokomorki to NO (normalnie otwarty).

7. Czy napedem mozna sterowac z aplikacji mobilnej? Jaki modut jest do tego potrzebny?

Tak — napedem mozna sterowacé z poziomu aplikacji ,,XHouse IOT” przez Wi-Fi lub Bluetooth. Do
tego celu wymagany jest modut smart, dotgczony fabrycznie do zestawu i podtaczany do portu na
ptycie sterujacej. Aplikacja umozliwia réwniez dodawanie i zarzadzanie pilotami oraz kartami USB, a
takze zdalng regulacje parametréw.

8. Jak prawidiowo dobra¢ wysokos¢ wspornikow?

Wysokos$¢ wspornika stupka i wspornika bramy musi by¢ dokladnie taka sama. Réznica wysokosci
powoduje wygiecie ramienia sitownika, zmniejsza site napedu oraz moze prowadzi¢ do uszkodzenia
silnika i ramienia.

9. Co oznaczajg komunikaty ,,OH” i ,,OL” na wyswietlaczu?

Komunikaty te sygnalizuja zadziatanie zabezpieczenia nadpradowego: ,OH” przy pracy z wysoka
predkoscia, a ,OL” przy pracy z wolng predkoscig. Oznacza to, ze silnik napotkat przeszkode lub
nadmierny op6r podczas ruchu bramy. Sprawdz, czy na drodze bramy nie ma przeszkdd, oraz
wartosci parametréw A0—A8.

10. Jak skonfigurowa¢ kierunek otwierania bramy (do wewnatrz lub na zewnatrz)?

Kierunek otwierania zalezy od sposobu montazu wspornikdéw — zastosuj tryb Pull to Open (otwieranie
do wewnatrz) lub Push to Open (otwieranie na zewnatrz), dobierajac wymiary A, B, C, D zgodnie z
tabelami w rozdziale Konfiguracja kierunku otwierania bramy, odpowiednio do wymaganego kata
otwarcia.

11. Czy w zestawie znajduje sie transformator zasilajgcy i akumulatory awaryjne?
Transformator zasilajacy jest wbudowany w plyte sterujaca — wystarczy podtaczy¢ zasilanie AC 220
V do zacisku ,,Power”. Akumulatory zelowe 12 V, stanowigce zasilanie awaryjne, nie wchodza w
sklad zestawu — w razie potrzeby mozna podtgczy¢ wtasne akumulatory do zaciskéw Bat-/Bat+.

Dziekujemy za wybdr naszego produktu! W razie pytan — skontaktuj sie z naszym Dziatem
Obstugi Klienta.
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