Instrukcja obstugi

Naped do bramy przesuwnej

Model: PYM-H2207 (ptyta sterujaca EGB-16A)

1. Wstep
Dziekujemy za wybdr napedu do bramy przesuwnej PYM-H2207 marki Spreest.

Naped przeznaczony jest do automatycznego otwierania i zamykania jednej bramy przesuwnej o
masie do 2500 kg i wspétpracuje z ptytg sterujgcg EGB-16A oraz dotgczonym w zestawie modutem
smart, umozliwiajgcym sterowanie z aplikacji mobilnej. Produkt spetnia uznane normy techniczne i
przepisy bezpieczenstwa.

Przed montazem i uzytkowaniem prosimy o uwazne przeczytanie niniejszej instrukcji i zachowanie jej
na przyszto$¢. W razie przekazania produktu osobie trzeciej nalezy dotagczy¢ do niego instrukcje.
Producent zastrzega sobie prawo do zmiany tresci instrukcji bez wczesniejszego powiadomienia.

2. Zawartos¢ opakowania

[image]

1x Naped do bramy przesuwnej PYM-H2207 (z wbudowang ptytg sterujacg EGB-16A)

1x Ptyta podstawy napedu

4x Sruba mocujaca do podioza

2x Podktadka ptaska

1x Zestaw $rub regulacyjnych

2x Magnes krancowy (niebieski i czerwony) wraz z magnetycznym wytgcznikiem krancowym
2x Pilot zdalnego sterowania

2x Klucz odblokowania awaryjnego

1x Modut smart XH-SGC-WIFIBLE (do obstugi aplikacji xHouse loT)

1x Instrukcja obstugi

3. Elementy produktu

3.1. Opis plyty sterujacej
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1.

2.

3.

Zaciski ptyty sterujacej — pozwalajg podtaczy¢ do napedu akcesoria takie jak lampa
sygnalizujgca, fotokomorki i inne.

Wskazniki sygnalizacyjne LED: 2.1. ,,State” (wskaznik stanu) — po wtaczeniu zasilania ptyty
czerwona dioda LED Swieci Swiattem ciggtym. 2.2. ,,Rf” (wskaznik radiowy) — miga szybko
podczas programowania, kasowania lub uzywania pilota. 2.3. ,,Smart” (wskaznik modutu
smart) — pokazuje stan pracy modutu smart. 2.4. Wskaznik pracy silnika — podczas otwierania
lub zamykania bramy $wieci niebieska dioda LED.

Wyswietlacz cyfrowy — pokazuje ustawiane dane.
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4. Przyciski funkcyjne: 4.1. ,DEC/SMART” — zmniejszanie ustawianej wartosci oraz obstuga
modutu smart. 4.2. ,,FUN” — wejécie do menu ustawien i zatwierdzanie danych. 4.3. ,,INC/
START” — zwiekszanie ustawianej wartosci oraz sterowanie w trybie jednego przycisku. 4.4.
»LEARN” — programowanie/kasowanie pilotow.

3.2. Opis zaciskow ptyty sterujacej
[image]
11 2. Power (zasilanie) — podtaczenie zasilania AC 220 V.
3 i 4. Lamp (lampa) — podtagczenie lampy sygnalizacyjnej, napiecie wyjsciowe AC 110 V ~ AC 220 V.
5, 61 7. Motor (silnik) — podtaczenie przewodow silnika napedu bramy przesuwne;.

8. Vcc — wyjscie DC 12 V do zasilania urzgdzen zewnetrznych, maks. 100 mA.

9. Com — podtaczenie do zacisku COM lub GND.

10. Ph — podtaczenie fotokomaorki.

11. Start — wejscie sterowania jednym przyciskiem, sterujgce brama w cyklu ,,0tw6rz — stop —
zamknij — stop — otwérz...”.

12. Com — podtaczenie do zacisku COM lub GND.
13. Close (zamykanie) — podtgczenie dowolnego urzgdzenia zewnetrznego zamykajgcego brame.
14. Open (otwieranie) — podtaczenie dowolnego urzgdzenia zewnetrznego otwierajgcego brame.

15. ANT — przytacze anteny.

4. Specyfikacja techniczna

Parametr Wartosé
Aplikacja Tak (Android/iOS)
Zasilanie AC 220 V +10%, 50 Hz
Maksymalne obcigzenie (masa 2500 kg

bramy)

Moc znamionowa 250 W

Predkos$¢ znamionowa silnika 1400 obr./min
Predkos¢ wyj$ciowa 50 obr./min +10%
Predkos¢ przesuwu bramy 12 m/min
Moment obrotowy na wyjsciu 62 N-m

Modut kota zebatego M=4

Liczba zebbw kota Z=16

Zasieg pilota <50 m
Wilgotnosé pracy <85%
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Maksymalna sita uciggu 2800 N

Gtosnos¢ <565 dB

Klasa izolacji silnika B

Temperatura pracy silnika -20°C ~ +55°C

Opakowanie Karton standardowy

Zastosowanie Naped z silnikiem jednofazowym asynchronicznym AC do bram
przesuwnych

Stopien ochrony IP P44

Kodowanie pilotow Giant customized rolling code (dedykowany kod zmienny)

Pojemnos¢ pamieci pilotéw Maks. 128 szt.

Kolor Czarno-siwy

Wymiary 27,5x21x34cm

Waga 12,05 kg

5. Kierunek otwierania bramy — ustawienie fabryczne

Fabrycznie naped otwiera brame w prawg strone.

o

W

T

Jezeli brama ma sie otwiera¢ w przeciwnym kierunku (w lewo), naped nalezy zamontowac po lewej
stronie bramy, tak jak pokazano ponizej.

TH FH H
I HH/
(HHT

,.
7
HH

UWAGA! Przy montazu napedu po lewej stronie bramy zamien miejscami dwa dowolne przewody
silnika.
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Alternatywnie wejdz do menu wyswietlacza cyfrowego i zmieh warto$¢ parametru J2 z 0 na 1 oraz
warto$¢ F1z0 na 1.

UWAGA! Wszelkie prace przy napedzie wykonuj wytacznie przy wytgczonym zasilaniu i
odtgczonym urzgdzeniu od sieci.

6. Montaz napedu

6.1. Montaz ptyty podstawy i napedu na ptycie podstawy

1. Ustal potozenie i wysoko$¢ ptyty podstawy na podstawie wymiaréw napedu oraz listwy zebate;.
Zamocuj ptyte na solidnym betonowym fundamencie za pomoca dostarczonych $rub lub kotew
rozporowych.

Montaz kotwy: wywieré w fundamencie otwor o $rednicy i gtebokosci odpowiedniej dla kotwy.
Oczy$¢ otwér, widz kotwe, a nastepnie dokre¢ nakretke, aby ja rozprezy¢ i trwale zamocowaé w
betonie.

2. Jesli listwa zebata jest juz zamontowana, ustaw naped przy bramie i odblokuj go awaryjnie
recznie za pomocg kluczykow z zestawu. Dopasuj koto zebate napedu do listwy, ustal
potozenie ptyty podstawy, a nastepnie zdejmij naped i zamocuj ptyte.

6.2. Odblokowanie awaryjne (przygotowanie do montazu listwy zebatej)
1. Dotgczonymi kluczykami odblokuj mechanizm awaryjny i wysuh dzwignie odblokowania, a
nastepnie recznie zamknij brame.

2. Wtéz klucz do zamka, obrdé go zgodnie z ruchem wskazéwek zegara i pociagnij, aby wysunaé
dzwignie odblokowania.

6.3. Montaz listwy zebatej na bramie
Poszczegolne odcinki listwy zebatej taczy sie ze sobg na zatrzask (patrz zdjecie ponizej).

* Najlepszy spos6b montazu: najpierw zamknij brame przy uzyciu odblokowania awaryjnego,
utdz pierwszy odcinek listwy na kole zebatym napedu (upewnij sie, ze jest idealnie w poziomie),
a nastepnie przykre¢ go do bramy przez srodek otworu montazowego listwy. Poluzuj
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mocowanie i wyreguluj odstep miedzy kotem zebatym a listwg (zachowaj szczeling 2-3 mm).

» Dokreé¢ mocowanie i przykre¢ listwe w pozostatych otworach. Przesun brame recznie do
przodu i do tytlu wzdtuz zamontowanej listwy, aby sprawdzié, czy szczelina miedzy listwg a
kotem zebatym jest rowna na catej dtugosci. Zatrzasnij kolejny odcinek listwy w poprzednim
(upewnij sie, ze jest idealnie w poziomie), a nastepnie przykre¢ go do bramy przez srodek
otworu montazowego.

» Ponownie przesun brame recznie do przodu i do tytu, aby sprawdzi¢ rownomierno$¢ szczeliny.
Powtarzaj powyzsze czynnos$ci az do zamontowania wszystkich odcinkéw listwy — po
zamocowaniu kazdego odcinka zawsze przesuwaj brame recznie w obie strony.

Correction of
Rack 1 the rack Rack 1

Listwa zebata 1 Korekta listwy zebatej Listwa zebata 1

6.4. Montaz magneséw kranncowych

* W zestawie znajdujg sie 2 magnesy krancowe: lewy i prawy. Magnesy montuje sig¢ po jednym
na kazdym koncu listwy zebatej.

+ Aby ustawi¢ magnes w prawidtowym potozeniu, otwérz klapke sprzegta (odblokowanie) i
nacisnij na pilocie przycisk ,,A” (na wyswietlaczu na ptycie gtéwnej powinno wys$wietli¢ sie
,»CL”) — silnik bedzie pracowat, ale nie bedzie napedzat bramy. Zamknij brame recznie i
przesun magnes krancowy tak, aby zadziatat na przetacznik krancowy i wytgczyt silnik w
zgdanej pozycji bramy. Aby ustawi¢ pozycje zatrzymania bramy otwartej, naciénij przycisk ,,A”
(na wys$wietlaczu na ptycie gtéwnej powinno wyswietli¢ sie ,,OP”), otw6rz brame recznie i
ustaw drugi magnes krancowy tak, aby zadziatat na przetacznik i wytgczyt silnik.

+ Gdy magnesy znajdg sie w prawidtowych potozeniach, dokrec¢ ich sruby, aby zacisna¢ je na
listwie zebatej, zamknij klapke sprzegta i sprawdz za pomocg pilota, czy brama otwiera sig i
zamyka w zgdanych pozycjach. W razie potrzeby skoryguj potozenie magnesow.

Blue — Open the gate from left-hand to right-hand Red
(Niebieski) Otwieranie bramy z lewej strony na prawg (Czerwony)
= b

Jezeli naped zamontowano po lewej stronie bramy, zamien potozenie niebieskiego i czerwonego
magnesu krancowego zgodnie z ponizszym rysunkiem.

Red T T Open the gate from right-hand to left-hand Blue
(Czerwony) L Otwieranie bramy z prawej na lewg strong (Niebieski)
e T

7. Podiaczenie zasilania i schematy podtaczen

UWAGA! Nigdy nie podtaczaj napedu do gniazda zasilania, dopdki wszystkie prace instalacyjne nie
zostang zakonczone.

Jako zrédta zasilania uzywaj wytacznie pragdu przemiennego (AC).
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7.1. Podtaczenie zasilania

Power Lamp Motor

WV

220V/110V
|

Zaciski 1 i 2 stuzg do podtaczenia zasilania AC 220 V, natomiast zaciski 5, 6 i 7 do podtaczenia
przewoddw silnika.
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Power Lamp Motor

I
=

Flashing light

Zaciski 3 i 4 stuzg do podtaczenia lampy sygnalizacyjnej, napiecie wyjéciowe AC 110 V/220 V.

7.3. Podtaczenie fotokomorki
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8 (Vec) — ,,+” w TXi RX
9 (COM) — ,-”w TX i RX
10 (PH) — ,,OUT” w RX
12 (COM) — ,,COM” w RX
» Zworke w RX ustaw na NO

TX — nadajnik, RX — odbiornik.

7.4. Podtaczenie przycisku (Start)
Zacisk ,,Start” stuzy do podtaczenia urzadzen zewnetrznych, takich jak przycisk, klawiatura

przewodowa, odbiornik itp. Steruje bramg w trybie ,,otw6rz — stop — zamknij — stop — otwoérz...”.
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Zaciski 11 i 12 stuzg do podtaczenia przycisku sterujacego.

UWAGA! W przypadku podtaczania klawiatury przewodowej itp. urzagdzen podtgcz rowniez zacisk 8
(,Vee”) i 9 (,Com?™), aby zapewni¢ im zasilanie.

7.5. Podtaczenie urzagdzenia otwierajgcego/zamykajacego brame

ONONORONCNERORE)

RN
PEEEs Ll
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Urzadzenie otwierajace brame: Zaciski 8 i 9 zasilajg urzadzenie. Zaciski 12 i 14 stuzg do jego
podtaczenia.

Urzadzenie zamykajace brame: Zaciski 8 i 9 zasilajg urzgdzenie. Zaciski 12 i 13 stuzg do jego
podtaczenia.

8. Pilot zdalnego sterowania

8.1. Tryby pracy przyciskéw oraz ich programowanie
Kazdy pilot ma 4 przyciski, ktbrym mozna niezaleznie przypisac rozne tryby pracy w menu
wys$wietlacza cyfrowego — przyciski L1, L2, L3 i L4.

L1 L2 L1 L2 L1 L2

Dostepne tryby pracy przyciskéw:
* 0: brak funkgciji
* 1: otwdrz — stop — zamknij...

» 2:tryb pieszy (furtka)

3: tylko otwieranie

* 4: tylko zamykanie

* 5: tylko zatrzymanie

» 6: wytgczenie automatycznego zamykania z pilota

Domyslne zaprogramowanie przyciskow:
* L1 —tryb 2: tryb pieszy (furtka)
* L2 —tryb 1: otw6rz — stop — zamknij...
» L3 —tryb 0: funkcje przycisku trzeba zaprogramowaé samodzielnie
» L4 —tryb O: funkcje przycisku trzeba zaprogramowa¢ samodzielnie

Programowanie trybu przycisku poprzez aplikacje:
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16:40 4

1

4»

Otwirz
a

Stop

.

16:40 1

Model urzadzenia

Ustawienia

Lista usytkownikiw

£ : Ustawienia urzadzenia
zenia
Nauka (anaiiza) r‘my

ol T 16:40

3 o
wienia oporéw ruchu
(Ustawienia nadpradowe) (4)

b Czas zwolnienia ruchu
bramy (2)

T Czas zwolnienia ruchu
bramy {2)

£ Ustawienia trybu furtki {2)

Ustaw/ modyfiku] Wikl

bid informacie o sieci
Zomknij Udastepnianie urzqdzenia
Przenied gibwnego
1[I udytkownika
[+
Historia darzen
Furtka
Powiadomienie o
otwarte] bramie
16:40 i - 4
< Ustawienia
T Czas zwolnienia ruchu
bramy (2)

E Ustawienia trybu furtki (2)

F Ustawienia akcesoridw
perifericznych (4)

G Ustawienia wejdc (4)

o Inne funkcje (2)

skow

L Ustawieni
pilota (4)

L1 Funicia prrycisku A (pilot
2080600 StorOwania)

L€ Funkcja prrycisiu B (pilor
zdainego storowania)

W3 Funkcia preycisi C (piot
208ineg0 $10rowanis)

UM Funkcia prayeisiu D (pilor
dainego sterowania)

==

8.2. Programowanie pilotow przez aplikacje (zalecane, brak potrzeby otwierania

pokrywy)

Gdy trzeba dodac¢ pilota RF lub zblizeniowg karte USB otwierajacg brame, mozesz bezposrednio uzyé
funkcji ,,Add USB card/RF remote at site” (dodaj karte USB / pilota na miejscu), klikng¢ przycisk
»Learn” (nauka), a nastepnie ,,Start Learning” (rozpocznij nauke). Nie trzeba otwiera¢ obudowy
sterownika — ptyta sterujgca przejdzie w tryb nauki kodu, po czym nalezy nacisng¢ przycisk pilota lub

F Ustawienia akcesoriow
perifericznych (4)

G Ustawienia wejsé (4)
u Inne funkcje (2)

u Ustawienia przyciskow
pllota (4)

-] Usul\J

16:40

Praku C [pilot rdainego
sterowania)

& Beok funic)i
Krok po kroky
Furtka

Otwirr

Zambandy

Stop

zasili¢ karte USB, aby wystata sygnat.

12:20

Dodaj kartg USB/zdalne
sterowanie RF z bliskiaj odl...

PIN Code

Powiadomienia PUSH

Uruchom aplik:

acie
na stronie

bezposrednio rz

B Usunt
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8.3. Programowanie i kasowanie pilotow z ptyty sterujacej

Programowanie pilota: naciénij przycisk ,,LEARN” i przytrzymaj co najmniej 1 sekunde, nastepnie
zwolnij — zaswieci sie wskaznik LED. Nacisnij teraz wybrany przycisk pilota; krétki sygnat brzeczyka
oznacza, ze programowanie powiodto sie, a wyswietlacz cyfrowy pokaze liczbe zaprogramowanych
pilotow.

Jezeli po nacisnieciu przycisku ,,LEARN” sterownik nie odbierze sygnatu z pilota w ciggu 8 sekund,
wskaznik LED zgasnie i sterownik wyjdzie z trybu programowania.

UWAGA! Wyswietlacz cyfrowy pokazuje tylko dwie cyfry. Jezeli sterownik zapamietat wiecej niz 99
pilotéw, od 100. pilota zamiast cyfry dziesigtek i setek wyswietlana jest litera A — np. 100. pilot to
A0, a 101. pilot to A1. Po zapamigtaniu ponad 109 pilotéw, od 110. pilota wyswietlana jest litera b —
np. 110. pilot to b0, a 120. pilot to CO.

Maksymalna pojemno$¢ pamieci to 128 pilotéw. Jezeli wyswietlacz pokaze ,- -”, a brzeczyk wyda 5
krétkich sygnatéw, oznacza to, ze nie mozna zaprogramowac kolejnych pilotow.

Kasowanie pilotow: nacisnij i przytrzymaj przycisk ,,LEARN” przez 6 sekund, az brzeczyk wyda jeden
dtugi sygnat, nastepnie zwolnij przycisk — wys$wietlacz pokaze ,00”. Od tej chwili zaden pilot nie
steruje brama.

9. Opis funkciji ptyty sterujacej
Funkcja Opis

Wiaczenie zasilania Po wtaczeniu zasilania ptyty sterujacej brzeczyk wyda sygnat, wyswietlacz pokaze
numer modelu i wersje oprogramowania, a wskaznik stanu zaswieci sie.

Automatyczna nauka Nowo zamontowany naped wymaga jednorazowego przeprowadzenia
drogi (auto travel automatycznej nauki drogi, aby prawidtowo rozdzieli¢ predko$¢ wysoka i niska. Po
learning) zakonczeniu nauki naped automatycznie przydzieli predkosé szybka i wolng dla

otwierania i zamykania (ustawiane w menu wyswietlacza).

1. Przed rozpoczeciem nauki brama musi by¢ catkowicie zamknieta.

2. Wejdz do menu, wybierz Pr, ustaw wartosé 5 i zatwierdz, aby rozpoczg¢ nauke
drogi.

3. Brama automatycznie otworzy sie i zamknie na wolnej predkosci, zapamietujac
czas przejazdu.

4. Czas jazdy na wolnej predkosci dla otwierania i zamykania ustawia sie osobno w
menu — im wieksza warto$¢, tym dtuzszy czas jazdy na wolnej predko$ci.

5. Jezeli w trakcie nauki drogi wystapi jakiekolwiek sterowanie (sygnat radiowy,
wyzwolenie zacisku trybu pieszego, zadziatanie fotokomorki itp.), nauka zostanie
przerwana i trzeba jg powtdrzy¢. W razie niepowodzenia nauki brzeczyk wyda dwa
sygnaty; przy powodzeniu — jeden dtugi sygnat.

Uwaga: jezeli parametr Pr ustawisz na 10, nauka drogi zostanie réwniez
uruchomiona, lecz przebiegnie na wysokiej predkos$ci ustawionej w menu. Zaleca
sie wybdr wartosci 5, aby przeprowadzi¢ nauke na wolnej predkosci. Jezeli po
nauce na wolnej predkosci rozdziat predkosci wysokiej i niskiej okaze sie
niezadowalajacy, mozna sprébowac nauki na wysokiej predkosci.

Ustawienie czasu jazdy | Po zakonczeniu automatycznej nauki drogi naped automatycznie ustawi czas jazdy

na wolnej predkosci na wolnej predkosci przy otwieraniu i zamykaniu w zakresie 0—5 poziomow. Im
wieksza warto$¢, tym dtuzszy czas jazdy na wolnej predkosci. 0 oznacza brak
jazdy na wolnej predkosci.
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Ustawienie predkosci
jazdy przy otwieraniu i
zamykaniu

Zabezpieczenie
nadprgdowe
(przecigzeniowe)

Tryb wytacznikéw
krancowych

Tryb fotokomérki
(safety beam)

Automatyczne
zamykanie po petnym
otwarciu

Tryb lampy
sygnalizacyjnej

Zabezpieczenie silnika

Naped umozliwia ustawienie predkosci wysokiej i wolnej dla otwierania i zamykania
w zakresie 0-5 pozioméw. Im wieksza warto$é, tym wyzsza predko$é. Po zmianie
predkosci jazdy zaleca sie ponowne przeprowadzenie automatycznej nauki drogi.

Funkcja nadpradowa petni role zabezpieczenia przed uderzeniem w samochdd.
Jezeli podczas otwierania zostanie wykryte przecigzenie, brama sie zatrzyma.
Jezeli przecigzenie zostanie wykryte podczas zamykania, uzytkownik moze wybrac
w menu (parametr A9) jeden z trybdw reakgc;ji:

0: cofnigcie do pozycji krancowe;.

1: cofnigcie (otwieranie) przez 1 sekunde i zatrzymanie.

2: cofniecie (otwieranie) przez 3 sekundy i zatrzymanie.

3: zatrzymanie.

Wartosci pradu przecigzeniowego dla otwierania i zamykania (na wysokiej i wolnej
predkosci) ustawia sie w menu wyswietlacza.

1. Po catkowitym otwarciu/zamknieciu bramy i wyzwoleniu wytacznika krancowego
silnik automatycznie sie zatrzyma.

2. Ptyta sterujgca obstuguje wytaczniki krancowe NO i NC; tryb pracy wybiera sie w
menu wy$wietlacza.

3. Kierunek dziatania krancéwek mozna odwrécié w menu wyswietlacza.
Komunikat ,Lr” na wy$wietlaczu oznacza btad wytgcznika krancowego. Sprawdz,
czy krancéwka nie jest uszkodzona lub ma zly styk oraz czy ustawiony w systemie
tryb NO/NC (menu F0) odpowiada rzeczywistemu typowi wytgcznika.

Tryb fotokomérki wybiera sie w menu (F2); domysiny tryb to 1, czyli tryb normalnie
otwarty (NO).

1. Jezeli podczas zamykania bramy sygnat podczerwieni napotka przeszkode,
brama cofnie sie i otworzy.

2. Jezeli ustawiono automatyczne zamykanie po petnym otwarciu, brama zamknie
sie automatycznie po ustgpieniu przeszkody.

3. Dopdki sygnat z fotokomérki wystepuje, zamykanie nie zostanie wykonane, a
odliczanie automatycznego zamykania bedzie ciggle zerowane.

1. Funkcja automatycznego zamykania uruchamia sie dopiero po catkowitym
otwarciu bramy.

2. Czas automatycznego zamykania ustawia sie w menu wyswietlacza.

3. Podczas odliczania czasu automatycznego zamykania dioda stanu miga raz na
sekunde.

4. Przyciskiem pilota mozna jednorazowo anulowac¢ polecenie automatycznego
zamykania.

Uwaga: anulowanie dotyczy tylko biezacego cyklu — przy nastepnym petnym
otwarciu brama znéw zamknie sie automatycznie.

W menu wys$wietlacza mozna ustawic¢ tryb pracy lampy.

Tryb 0: lampa wtacza sie i wytacza réwnoczesnie z silnikiem.

Tryb 1: lampa gasnie 30 sekund po zatrzymaniu silnika.

UWAGA: niezaleznie od wybranego trybu lampa $wieci rowniez podczas odliczania
czasu do automatycznego zamkniecia.

Jezeli silnik pracuje ciggle dtuzej niz 120 sekund, zostanie automatycznie
zatrzymany w celu jego ochrony.
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Ustawienie zacisku
Start

Ustawienie zacisku
Open

Ustawienie zacisku
Close

Tryb pieszy

Aktualizacja systemu
ptyty sterujacej przez
uUSB

Zaciskowi Start mozna przypisa¢ w menu rézne funkcje:
0: otworz — stop — zamknij... (ustawienie fabryczne)

1: tryb pieszy: otwérz — stop — zamknij.

2: tylko otwieranie.

3: tylko zamykanie.

4: tylko zatrzymanie.

Zaciskowi Open mozna przypisa¢ w menu rézne funkcje:
0: otwérz — stop — zamknij...

1: tryb pieszy: otwérz — stop — zamknij.

2: tylko otwieranie (ustawienie fabryczne).

3: tylko zamykanie.

4: tylko zatrzymanie.

Zaciskowi Close mozna przypisa¢ w menu rézne funkcije:
0: otw6rz — stop — zamknij...

1: tryb pieszy: otwérz — stop — zamknij.

2: tylko otwieranie.

3: tylko zamykanie (ustawienie fabryczne).

4: tylko zatrzymanie.

Tryb pieszy moze wyzwoli¢ przycisk pilota lub zacisk trybu pieszego — brama
otworzy sig czedciowo i zatrzyma, bez petnego otwarcia. Tryb ten jest wygodny
przy wchodzeniu i wychodzeniu pieszo. Tryb pieszy dziata w cyklu ,,otworz — stop —
zamknij — stop...”.

Czas trwania trybu pieszego oraz czas automatycznego zamykania po trybie
pieszym ustawia sie w menu wyswietlacza.

1. Przed aktualizacjg sprawdz, czy pamie¢ USB jest sformatowana w systemie
FAT32. Jezeli nie — sformatuj jg jako FAT32.

2. Skopiuj plik aktualizacji do katalogu gtéwnego pamieci USB i nadaj mu nazwe
EGB-16A.bin.

3. Wi6z pamieé¢ USB do modutu aktualizacji, a nastepnie podtagcz modut do portu
USB.

4. Wejdz do menu, wybierz PU, ustaw wartos¢ 5 i zatwierdz. System uruchomi sie
ponownie, wyswietlacz pokaze ,UP” i rozpocznie sie aktualizacja. Po jej
zakonczeniu urzadzenie automatycznie sie zrestartuje.
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Modut smart Naped jest fabrycznie wyposazony w modut smart XH-SGC-WIFIBLE (dotgczony w
zestawie), umozliwiajgcy sterowanie napedem, regulacje ustawien itp. Modut
obstuguje sterowanie przez Wi-Fi, Bluetooth i 2,4G.

1. Naciénij i przytrzymaj przycisk Dec/Smart przez okoto 5 sekund — brzeczyk
wyda 2 sygnaty; zwolnij przycisk, aby wejs¢ w tryb parowania Bluetooth.

2. Nacis$nij i przytrzymaj przycisk Dec/Smart przez okoto 10 sekund — brzeczyk
wyda dtugi sygnat; zwolnij przycisk, aby wejsé w tryb AP (konfiguracja sterowania
przez Wi-Fi).

3. Nacis$nij przycisk Dec/Smart jeden raz — brzeczyk wyda sygnat; zwolnij przycisk,
aby wej$¢ w tryb programowania 2,4G dla kart USB.

« Jezeli programowanie powiedzie sie, wskaznik LED modutu smart mignie 3 razy.
W przeciwnym razie po 8 sekundach urzadzenie automatycznie wyjdzie z trybu
programowania.

 Aby usuna¢ karty USB 2,4G, nacisnij i przytrzymaj przycisk Learn przez okoto 6
sekund, az brzeczyk wyda dtugi sygnat, a nastepnie zwolnij przycisk. Skasowane
zostang wéwczas wszystkie piloty i karty USB.

» Gdy karta USB 2,4G zostanie zasilona i znajdzie sie w zasiegu pracy modutu
smart, jednorazowo wyzwoli otwarcie bramy.

4. Funkcje Wi-Fi i Bluetooth umozliwiajg sterowanie napedem z aplikacji w
telefonie, a takze dodawanie pilotéw i zarzgdzanie nimi, ustawianie i regulacje
funkcji itd. Szczeg6ty znajdziesz w rozdziale Aplikacja.

10. Menu wyswietlacza cyfrowego

» Nacisnij i przytrzymaj przycisk [FUN] przez 3 sekundy — wys$wietlacz pokaze ,,A0”; zwolnij
przycisk. Teraz wartosci mozna zwiekszac i zmniejszac przyciskami [INC/START] i [DEC/
SMART].

» Po ustawieniu wartosci nacisnij przycisk [FUN], aby jg zapisa¢ — pojedynczy sygnat brzeczyka
potwierdzi zapis.

» Po zakonczeniu ustawien naciénij przycisk [LEARN], aby wyj$¢ z menu i wytgczyé wyswietlacz.

Pozycja Funkcja Zakres Ustawienie Objasnienie
fabryczne
A0 Prad przecigzeniowy 0-20 10 Im wieksza warto$¢, tym trudniej
przy otwieraniu na pozioméw zatrzymac silnik.

wysokiej predkosci

A1l Prad przecigzeniowy 0-20 10 Im wieksza warto$¢, tym trudniej
przy zamykaniu na pozioméw zatrzymac silnik.
wysokiej predkosci

A2 Prad przecigzeniowy 0-20 6 Im wieksza warto$¢, tym trudniej
przy otwieraniu na poziomow zatrzymac silnik.
wolnej predkosci

A3 Prad przecigzeniowy 0-20 6 Im wieksza warto$¢, tym trudniej
przy zamykaniu na pozioméw zatrzymac silnik.
wolnej predkosci

A8 Czutos¢ zabezpieczenia | 0-3 0 Im wieksza warto$¢, tym dtuzszy czas
nadpradowego poziomy wykrywania przecigzenia.
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A9

BO

B1

Co

DO

D1

D2

D3

EO

E1

FO

F1

F2

F3

GO

Reakcja na
przeciazenie przy
zamykaniu

Czas jazdy na wolnej
predkosci przy
otwieraniu

Czas jazdy na wolnej
predkosci przy
zamykaniu

Czas automatycznego
zamykania po petnym
otwarciu

Predkosé wysoka przy
otwieraniu

Predko$é wysoka przy
zamykaniu

Predkos$¢ wolna przy
otwieraniu

Predkos$¢ wolna przy
zamykaniu

Tryb pieszy

Czas automatycznego
zamykania w trybie
pieszym

Tryb wytgcznika
krancowego

Zmiana kierunku
krancowek

Tryb fotokomérki

Tryb lampy
sygnalizacyjnej

Ustawienie zacisku
Start

0-5
poziomow

0-5
poziomoéw

0-99
sekund

0-5
poziomoéw

0-5
poziomow

0-5
poziomoéw

0-5
poziomow

0-15
sekund

0-99
sekund

0-1

0-1

0-1

0: cofniecie do pozycji krancowe;j.

1: cofniecie na 1 sekunde i zatrzymanie.
2: cofniecie na 3 sekundy i zatrzymanie.
3: zatrzymanie.

Ustawienie 0-5. Brama jedzie wolno
przez ten czas, a nastepnie przechodzi na
wysoka predkos$é na pozostatej czesci
drogi.

Ustawienie 0-5. Brama jedzie wolno
przez ten czas, a nastepnie przechodzi na
wysoka predkosé na pozostatej czesci
drogi.

Ustawienie 0—99 sekund; 0 oznacza brak
automatycznego zamykania.

Ustawienie 0-5.

Ustawienie 0-5.

Ustawienie 0-5.

Ustawienie 0-5.

0 oznacza brak trybu pieszego.

0 oznacza brak automatycznego
zamykania w trybie pieszym.

0: tryb NC. 1: tryb NO.

0: kierunek domy$liny. 1: kierunek
odwrdcony.

0: tryb NC. 1: tryb NO.

0: lampa wtgcza sie i wytacza razem z
silnikiem. 1: lampa gasnie 30 sekund po
zatrzymaniu silnika.

0: otw6rz — stop — zamknij...
1: tryb pieszy.

2: tylko otwieranie.

3: tylko zamykanie.

4: tylko zatrzymanie.
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G2

G5

J1

J2

L1

L2

L3

L4

Pr

PU

Po

Ustawienie zacisku
Open

Ustawienie zacisku
Close

Droga zatrzymania w
pozycji krancowe;j
otwarcia/zamknigcia

Zmiana kierunku pracy
silnika

Funkcja przycisku A
(pilot)

Funkcja przycisku B
(pilot)

Funkcja przycisku C
(pilot)

Funkcja przycisku D
(pilot)

Uruchomienie
automatycznej nauki
drogi

Aktualizacja systemu z
pamieci USB

Przywrécenie ustawien
fabrycznych

0-5

0-6

0-6

0-6

0-6

: otwérz — stop — zamknij...
: tryb pieszy.

: tylko otwieranie.

: tylko zamykanie.

: tylko zatrzymanie.

A WO DN =2 O

: otwérz — stop — zamknij...
: tryb pieszy.

: tylko otwieranie.

: tylko zamykanie.

: tylko zatrzymanie.

A WODN =2 O

Im wieksza warto$¢, tym gwattowniej
brama sie zatrzymuije.

0: kierunek domy$liny. 1: kierunek
odwrdcony.

0: brak funkcji. 1: otw6rz — stop — zamknij.
2: tryb pieszy. 3: tylko otwieranie. 4: tylko
zamykanie.

5: tylko zatrzymanie. 6: wytgczenie
automatycznego zamykania z pilota.

0: brak funkcji. 1: otw6rz — stop — zamknij.
2: tryb pieszy. 3: tylko otwieranie. 4: tylko
zamykanie.

5: tylko zatrzymanie. 6: wytaczenie
automatycznego zamykania z pilota.

0: brak funkcji. 1: otworz — stop — zamknij.
2: tryb pieszy. 3: tylko otwieranie. 4: tylko
zamykanie.

5: tylko zatrzymanie. 6: wytgczenie
automatycznego zamykania z pilota.

0: brak funkcji. 1: otw6rz — stop — zamknij.
2: tryb pieszy. 3: tylko otwieranie. 4: tylko
zamykanie.

5: tylko zatrzymanie. 6: wytgczenie
automatycznego zamykania z pilota.

Ustawienie 0—10. Warto$¢ 5 uruchamia
nauke drogi na wolnej predkosci. Wartos¢
10 uruchamia nauke drogi na wysokiej
predkosci. 0 oznacza brak nauki drogi.

Ustawienie 0—10. Warto$é 5 uruchamia
aktualizacje systemu. 0 oznacza brak
aktualizaciji.

Ustawienie 0—10. Warto$¢ 5 uruchamia
reset. 0 oznacza brak resetu.
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10.1. Komunikaty wyswietlacza cyfrowego plyty sterujacej
1. Rozpoczecie otwierania bramy — wyswietlacz pokazuje ,OP”.
. Rozpoczecie zamykania bramy — wyswietlacz pokazuje ,CL”".
. Po zatrzymaniu bramy — wys$wietlacz pokazuije ,--".
. Dojazd bramy do krancéwki petnego otwarcia — wy$wietlacz pokazuje ,LO”.

. Osiggniecie maksymalnego czasu pracy silnika — wyswietlacz pokazuje ,EC”.

(2262 B> NS I \V)

. Zadziatanie zabezpieczenia nadprgdowego na wysokiej predkosci — wyswietlacz pokazuje
,OH”.

7. Zadziatanie zabezpieczenia nadprgdowego na wolnej predkosci — wys$wietlacz pokazuje ,OL”.
8. Zadziatanie fotokomérki — wyswietlacz pokazuje ,PH”.
9. Aktywacja trybu pieszego — wys$wietlacz pokazuje ,,Pd”.

10. Zadziatanie zabezpieczenia silnika — wyswietlacz pokazuje ,HE”.

11. Uszkodzenie lub btad wytacznika krancowego — wyswietlacz pokazuje ,Lr".

12. Anulowanie automatycznego zamykania — wyswietlacz pokazuje ,CC”.

11. Aplikacja
Sterowanie napedem z poziomu aplikacji mobilnej odbywa sie za pomocg modutu smart XH-SGC-

WIFIBLE, ktory jest fabrycznie dotagczony do zestawu — nie trzeba go dokupowac osobno.

11.1. Pobieranie aplikacji
Wyszukaj aplikacje ,,XHouse IOT” i pobierz jg ze sklepu Google Play lub App Store.

Google Play — Android:
Link: https://play.google.com/store/apps/details?id=com.giigle.xhouse.iot&pcampaignid=web_share

Kod QR:
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App Store —iOS:
Link: https://apps.apple.com/pl/app/xhouse-iot/id1505263904
Kod QR:

Mozesz réwniez zeskanowaé kod QR, aby pobra¢ i zainstalowac aplikacje ,,XHouse IOT”. Nastepnie
zatéz konto w aplikacji i zaloguj sie.

11.2. Rejestracja

Krok 1

Po otwarciu zainstalowanej aplikacji nacisnij przycisk rejestracji konta.

e L

Read and agreed to and

Zapomniate$ hasta?
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Krok 2
Wybierz kraj, w ktérym dokonujesz rejestraciji.

e ol T &

-4 App Store

<
Rejestracja

Q@ Poland (+48) >

Po pomysinej rejestracji nie mozna zmienic kraju

ZAPISZ

Juz masz konto, zaloguj sie>
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Krok 3
Wopisz dane do rejestracji konta oraz kod przestany przez aplikacje na adres e-mail.

UWAGA! Wiadomo$¢ czesto trafia do folderu SPAM — sprawdz doktadnie skrzynke pocztowa.

Krok 4
Zaloguj sie do aplikacji nowo utworzonym kontem.

17:23 o T @

«4 App Store

X-Houseior

{3 =
& Numer telefonu lub adres e-mal ~

(@ Prosze podac hasto

= Read and agreed to User Agreement and
Privacy Policy

Zapomniate$ hasta? Zapisac sie

Inne metody

V1325
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11.3. Dodawanie urzadzenia

Krok 1
Witacz zasilanie urzgdzenia i otwérz aplikacje. Nacisnij ikone ,,+” w prawym gérnym rogu, aby dodac
urzadzenie.

-4

Brak urzadzen, Dodaj urza

& T o)

XHouse loT Sceny M

[PL] [SKU 800, Z-002] Naped do bramy przesuwnej PYM-H2207 WiFi 2500KG - strona 20 z 31



Nastepnie wybierz pozycije ,,Sliding Gate” (brama przesuwna) oznaczong pomaranczowym kétkiem
w prawym gérnym rogu.

17:30 =

-
J

< Dodaj urzgdzenie

r
L

Automatyczne wyszukiwanie urzadzen w poblizu

| [

62010060

Prosze wybrac opcje Szybkie dodawanie

entna Brama inteligentna

Kamera . ,é' =- J '

aa Przelgcznik Pilot WIFI
Wejscie zdalny 4G (miniaturowy)
® @
oy 1L
Pilot RF O
el ROLETA (WiFi)  orama
Whytacznik (WiFi+RF) inteligentna
zasilania
Zamek
Utwérz park
Urzgdzenie
BLE
Transduktor

» Szare kotko w prawym goérnym rogu oznacza, ze urzadzenie zostato juz dodane. Nacisnij i
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przytrzymaj przycisk ,,Dec/Smart” na ptycie sterujacej przez okoto 5 sekund, a nastepnie
powtdrz krok 1.

» Jezeli pojawi sie komunikat ,,Please enter distribution network mode and add devices”
(przejdz do trybu konfiguraciji sieci i dodaj urzgdzenie), nacisnij i przytrzymaj przycisk ,,Dec/
Smart” na ptycie sterujgcej przez okoto 5 sekund, a nastepnie powtdrz operacje dodawania
urzadzenia do aplikacji od nowa.

Krok 2
Wybierz sie¢ Wi-Fi, kliknij ,,Connect” (potacz) i wpisz hasto. Jezeli nie ma dostepnej sieci Wi-Fi,
wybierz opcje ,,Bluetooth Add” (dodaj przez Bluetooth) i steruj bramg z bliskiej odlegtosci — postepu;j
zgodnie z opisem w sekcji 11.4 Dodawanie urzadzenia w trybie Bluetooth.
17:309 all T
< WLAN ~
Wybierz pobliska sie¢ WLAN

|. taczyc

| taczy

o

| taczyc

| tgczyc

|_ taczycC

| taczyc

o Jesli nie ma dostepnej sieci WiFi, mozesz
dodac ja do swojego urzadzenia za
pomocy trybu Bluetooth.

Dodaj Bluetooth
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Krok 3
Urzadzenie zostato dodane. Nazwe urzgdzenia i przyciskbw mozesz zmieni¢ po nacisnieciu ikony

ustawien w prawym gérnym rogu.

[image]

11.4. Dodawanie urzadzenia w trybie Bluetooth

Dodawanie przez Bluetooth: przy sterowaniu w trybie Bluetooth telefon musi znajdowacé sie w zasiegu
Bluetooth urzadzenia, a jednoczesnie potgczony moze by¢ tylko jeden telefon. Powt6rz Krok 1 z
sekcji Dodawanie urzgdzenia.

17:304 ol “?

£ WLAN -~

Wybierz pobliskg sie¢ WLAN

= | Laczyé
= [ taczve
= \ taczyé
= \ kaczyé
[taczye |

o Jesli nie ma dostepnej sieci WiFi, mgzesz
dodac ja do swojego urzadzenia za
pomocy trybu Bluetooth.

Dodaj Bluetooth
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11.5. Praca w trybie Wi-Fi i Bluetooth

» Po prawidtowym potaczeniu urzadzenia z siecig Wi-Fi mozliwe jest zdalne sterowanie i
konfigurowanie urzadzenia z poziomu aplikacji w telefonie.

» Gdy urzadzenie jest offline lub telefon nie ma dostepu do sieci, a uzytkownik znajduje sie w
odlegtosci do 10 metrow od urzgdzenia, po otwarciu aplikacji nastagpi automatyczne
przetaczenie na tryb Bluetooth.

» Urzadzenie nawigze potaczenie Bluetooth z telefonem, umozliwiajac sterowanie z bliskiej
odlegtoéci (jednoczesnie potaczenie Bluetooth moze miec tylko jeden telefon).

11.6. Zmiana sieci Wi-Fi lub trybu Bluetooth

Jezeli chcesz potagczyC urzadzenie z nowg siecig Wi-Fi albo przetgczy¢ sterowanie z trybu Bluetooth
na Wi-Fi, wykonaj ponizsze kroki.

Krok 1
Wybierz urzgdzenie i nacisnij ikone ustawien w prawym gérnym rogu. Kliknij ,,Set/Modify WiFi”
(ustaw/zmien Wi-Fi).

10:20Q MR <0

& Ustawienia urzadzenia ~

Nazwa urzadzenia i
Model urzgdzenia EGB18

Ustawienia

Nauka (analiza) ruchu bramy

Lista uzytkownikow

Ustaw/modyfikuj WiFi

Informacje o sieci

Udostepnianie urzgdzenia p

Przenie$ gtdbwnego
uzytkownika

Historia zdarzen >

Powiadomienie o
otwartej bramie

W Usun
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Krok 2
Wybierz nowa sie¢ Wi-Fi i potacz sie z nia, a nastepnie kliknij ,,Refresh” (od$wiez).

11.7. Udostepnianie urzadzenia

Krok 1
Otworz aplikacje i wybierz urzadzenie. Naciénij ikong ustawien w prawym gérnym rogu, a nastepnie
wybierz ,,Sharing device” (udostepnij urzadzenie) — zostanie wygenerowany kod QR.

10:200 a1 = 6D
4 Ustawienia urzadzenia ~omoc 2dains
Nazwa urzgdzenia W)L _']“ >
Model urzgdzenia EGB18
Ustawienia >
Nauka (analiza) ruchu bramy
Lista uzytkownikow >

Ustaw/modyfikuj WiFi

Informacje o sieci b
Udostepnianie urzadzenia >
Przenies gtownego N
uzytkownika

Historia zdarzen >
Powiadomienie o 3
otwartej bramie
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Krok 2
Nowy uzytkownik pobiera i otwiera aplikacje, a nastepnie naciska ikone ,,+” w prawym gérnym rogu,
wybiera ,,Scan” (skanuj) i skanuje kod QR.

Dodaj
urzgdzenie

Skanuj
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11.8. Ustawienia urzadzenia

Z poziomu aplikacji mozna ustawiaé parametry ptyty sterujace;.

Krok 1
Wybierz urzagdzenie i naciénij ikone ustawien w prawym gérnym rogu. Kliknij ,,Setting” (ustawienia).
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Krok 2

Ustaw parametry w aplikacji.

UWAGA! Aby ustawiaé parametry, urzadzenie musi by¢ potaczone z Wi-Fi. Jezeli nie jest, uzyj
funkcji Bluetooth i podejdz z telefonem jak najblizej urzadzenia. Po zakonczeniu ustawien Kliknij
przycisk ,,Sync” (synchronizuj).

11.9. Rejestracja jako instalator (,,Apply to be engineer”)

Gdy urzadzenie klienta ulegnie awarii, problem mozna rozwigzaé za pomocg funkgcji ,,Remote
Assistance” (zdalna pomoc). Wczeéniej nalezy zarejestrowac sie w aplikacji jako instalator. Kliknij
»My” (moj profil) na dole ekranu aplikaciji, wybierz ,,Apply to be engineer” (zgtoszenie instalatora),
wprowadz dane i potwierdz przyciskiem ,,Confirm application” (potwierdz zgtoszenie).

10:32 ol T @ Glos10:32 I =
Q - Ustugi gtosowe i inne uslugi stron trzecich>
Obszar i jezyki

Strefa czasowa
WiFi+BLE Sliding Gate
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62010060 Whybierz jezyk
IM 8]

Konto i bezpieczeristwo

O X-House loT

Najczestsze pytania

Informacja zwrotna

Ztoz wniosek o stanowisko inzyniera

Aktualizacja wersji

Wyloguj sig
() & o T
Sceny Mdj XHouse laT Sceny

11.10. Zdalna pomoc (,,Remote assistance”)

Jezeli urzadzenie ulegnie awarii i konieczna jest ponowna regulacja parametrow, mozesz
bezposrednio uzy¢ przycisku ,,Remote Assistance” i udostepni¢ kod QR lub kod weryfikacyjny
swojemu instalatorowi, aby wykonat serwis zdalnie.

[PL] [SKU 800, Z-002] Naped do bramy przesuwnej PYM-H2207 WiFi 2500KG - strona 28 z 31



11.11. Zarzadzanie kartami USB i pilotami RF

Lista kart (,,Card list”) umozliwia zarzgdzanie kartami USB i pilotami RF. Mozesz zsynchronizowac z
listg wszystkie karty i piloty, a nastepnie usungg te, ktére nie sg juz potrzebne lub zostaty zgubione.

12:20 a1 = ED
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12. Zasady bezpieczenstwa

UWAGA! Nieprawidtowe uzycie produktu moze spowodowaé obrazenia osob i zwierzat oraz
uszkodzenie mienia.
» Upewnij sie, ze napiecie instalacji odpowiada wymaganiom napedu (AC 220 V £10%, 50/60
Hz).
» Prace przy instalacji elektrycznej 120/240 V AC moga wykonywaé¢ wytacznie wykwalifikowani
elektrycy.
* Przed pracami ziemnymi sprawdzZ przebieg podziemnych instalacji i mediéw.

* Przed montazem usun lub zabezpiecz miejsca stwarzajgce ryzyko zgniecenia oraz zamontuj
ograniczniki zapobiegajgce zjechaniu bramy z toru.

» Urzadzenia sterujgce montuj min. 1,8 m od ruchomych czesci bramy i poza mozliwoscig
obstugi przez brame.

* Przed montazem i konserwacjg zawsze odtgcz zasilanie.

» Wszelkie prace przy napedzie wykonuj wytacznie przy wytaczonym zasilaniu i odtgczonym
urzadzeniu od sieci.

* Nigdy nie podtaczaj napedu do gniazda zasilania, dopdki wszystkie prace instalacyjne nie
zostang zakonczone.

« Piloty i urzadzenia sterujace przechowuj poza zasiegiem dzieci. Nie pozwalaj nikomu
przebywac na bramie podczas jej ruchu.

« Zamocuj dostarczong tabliczke ostrzegawczg i w razie potrzeby zastosuj fotokomaorki
wykrywajace przeszkody.

 Poinstruuj uzytkownikéw o bezpiecznej obstudze i recznym otwieraniu bramy w sytuaciji
awaryjne;.

+ Nie instaluj produktu w miejscach zagrozonych wybuchem lub zalaniem.

» Naped jest przeznaczony wytgcznie do jednej bramy przesuwnej i zastosowan opisanych w
instrukciji.

* Naprawy i konserwacje powierzaj wykwalifikowanemu personelowi, uzywajgc wytgcznie
oryginalnych czesci.

» Uzytkuj urzadzenie wytgcznie zgodnie z instrukcja; inne zastosowania moga by¢ niebezpieczne
i powodowag utrate gwarancji.

» Opakowania utylizuj zgodnie z przepisami, a torby foliowe i styropian trzymaj poza zasiegiem
dzieci.

UWAGA! Zachowaj instrukcje do wykorzystania w przysztosci.

13. FAQ - Najczesciej zadawane pytania

1. Jak zamontowa¢é naped po lewej stronie bramy?

Fabrycznie naped jest ustawiony do montazu po prawej stronie bramy. Przy montazu po lewej stronie
zamien miejscami dwa dowolne przewody silnika lub wejdz do menu wy$wietlacza cyfrowego i zmien
wartos¢ parametru J2 z 0 na 1 oraz wartos¢ F1z0na 1.

2. Jaka szczeline nalezy zachowa¢ miedzy kotem zebatym napedu a listwa zebata?

Podczas montazu listwy zebatej ustaw odstep 2—3 mm miedzy kotem zebatym silnika a listwg. Po
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zamocowaniu kazdego odcinka przesun brame recznie w obie strony i sprawdz, czy szczelina jest
rowna na catej dtugosci.

3. Brama nie zwalnia przed pozycja krancowa — co zrobi¢?

Nowo zamontowany naped wymaga jednorazowej automatycznej nauki drogi. Zamknij catkowicie
brame, wejdz do menu, wybierz Pr, ustaw wartos¢ 5 (nauka na wolnej predkosci) i zatwierdZ — brama
sama sie otworzy i zamknie, zapamietujac czas przejazdu. Czas jazdy na wolnej predkosci ustawisz
parametrami BO i B1.

4. Co oznacza komunikat ,,.Lr” na wyswietlaczu?

Komunikat ,,Lr” sygnalizuje btad wytgcznika krancowego. Sprawdz, czy krancéwka nie jest
uszkodzona lub czy nie ma ztego styku oraz czy ustawiony tryb NO/NC (parametr FO) odpowiada
rzeczywistemu typowi zastosowanego wytgcznika.

5. lle pilotow mozna zaprogramowac i jak je skasowac?

Sterownik obstuguje maksymalnie 128 pilotow. Aby dodac pilota, krétko nacisnij przycisk ,,LEARN” i
nacisnij przycisk pilota. Aby skasowac wszystkie piloty, przytrzymaj ,,LEARN” przez 6 sekund, az
brzeczyk wyda dtugi sygnat — wy$wietlacz pokaze ,00”.

6. Jak otworzy¢ brame przy braku zasilania?

Uzyj klucza awaryjnego: wtéz go do zamka, obré¢ zgodnie z ruchem wskazéwek zegara i pociggnij,
aby wysunaé dzwignie odblokowania sprzegta, a nastepnie przesun brame recznie. Po przywréceniu
zasilania pamietaj o ponownym zablokowaniu mechanizmu.

7. Dlaczego silnik zatrzymuje sie w trakcie pracy?

Zadziatato zabezpieczenie maksymalnego czasu pracy: silnik zatrzymuje sie, jezeli pracuje ciagle
diuzej niz 120 sekund (wyswietlacz pokaze ,EC”). Zatrzymanie moze tez wynika¢ z zadziatania
zabezpieczenia nadprgdowego (wyswietlacz pokazuje ,OH” lub ,,OL”), zabezpieczenia termicznego
(,HE”) lub fotokomérki (,PH”).

8. Czy napedem mozna sterowac z aplikacji mobilnej?

Tak — napedem mozna sterowac z poziomu aplikacji ,,XHouse 10T” przez Wi-Fi lub Bluetooth, a
takze dodawac i zarzgdzac pilotami oraz kartami USB. Wymagany do tego modut smart XH-SGC-
WIFIBLE jest dotaczony do zestawu, wiec nie trzeba go dokupowaé osobno. Szczegéty znajdziesz
w rozdziale Aplikacja.

Dziekujemy za wybdr naszego produktu! W razie pytan — skontaktuj sie z naszym Dziatem
Obstugi Klienta.
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