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1 WSTEP

Dziekujemy za zakup produktu firmy Hubsan. Quadrocopter X4 H107L zostat zaprojektowany jako
prosty w obstudze model drona zdolnu do zawisu, rozwiniecia duzych predkosci i wykonywania
akrobacji powietrznych. Prosi sie 0 uwazne przeczytanie niniejszg instrukcje obstugi i stosowanie sie
do zawartych w niej zalecen. Zachowaj instrukcje w razie koniecznosci powrotu do niej w przypadku
potrzeby zmiany ustawien, konserwacji itp.

2 UWAGI BEZPIECZENSTWA

2.1 Wazne informacje

Ten quadrocopter nie jest zabawka.

Niewtasciwe uzytkowanie rzgdzenie moze spowodowac powazne obrazenia.
Zawsze zwracaj uwage na bezpieczenstwo swoje, oséb trzecich i otoczenia.

Poczatkujgcym uzytkownikom zaleca sie nauke lotu w towarzystwie bardziej
doswiadczonych pilotow.

2.2 Uwaga

Dron wyposazony jest w ruchome czesci, poruszajace sie z duzg szybkoscia, co stanowi pewien
rodzaj zagrozenia.

Lataj na otwartych, szerokich przestrzeniach bez wdocznych przeszkéd. Nie korzystaj z drona w
poblizu budynkdw, ttumdw, kabli wysokiego napiecia lub drzew, aby zapewni¢ bezpieczeristwo
sobie, osobom trzecim i swojemu modelowi.

Niewtasciwe uzytkowanie urzadzenia moze spodowac obrazenia i uszkodzenia mienia.

2.3 Uwagi bezpieczenstwa akumulatora LiPo
Model jest zasilany przez akumulator litowo-polimerowy.

Aby zapobiec pozarowi i uszkodzeniu produktu, nigdy nie taduj akumulatora, gdy znajduje sie
w $rodku drona.

Jezeli nie planujesz lata¢ modelem X4 przez tydzien lub dtuzej, przechowuj akumulator natadowany
do poziomu 50%, aby przedtuzy¢ jego zywotnosc.
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A Wskazowki bezpieczenstwa dla akumulatoréw Li-Po

Akumulatory LiPo réznig sie od tradycyjnych akumulatoréw tym, ze ich chemiczna zawartos¢
jest zamknieta we wzglednie lekkim opakowaniu foliowym. Korzyscia takiej konstrukcji jest
redukcja wagi, ale wigze sie to z wieksza podatnoscia na uszkodzenia przy niewtasciwym
obchodzeniu sie z akumulatorem. Jak w przypadku wszystkich baterii i akumulatoréw, istnieje
ryzyko pozaru i eksplozji w przypadku nie zastosowania sie do wskazéwek bezpieczenstwa.

@ tadujiprzechowujakumulatory LiPo w miejsce, w ktérym pozar i eksplozja
(w tym zadymienie) nie naraza na niebezpieczenstwo zycia lub mienia.

Trzymaj akumulatory LiPo poza zasiegiem dzieci i zwierzat.

Nigdy nie taduj akumulatora, ktéry jest spuchniety lub napeczniaty.

Nigdy nie taduj akumulatora LiPo, ktéry jest przedziurawiony badz uszkodzony.

H B @ ®

Po wypadku drona, sprawdz czy pakiet akumulatora nie jest uszkodzony.
Utylizuj akumulator zgodnie z przepisami recyklingu w twoim kraju.

Nigdy nie taduj akumulatora LiPo w poruszajacym sie pojezdzie.

Nie dopus¢ do nadmiernego natadowania akumulatora.

Nigdy nie pozostawiaj akumulatora LiPo bez nadzoru podczas tadowania.

Nie faduj akumulatora w poblizu ptynéw lub materiatéw tatwopalnych.

H B B B ®

Upewnij sie, ze przewody s3 poprawnie podtaczone. Odwrdcenie biegunowosci
moze doprowadzi¢ do uszkodzenia akumulatora badz eksplozji.

M Nalezy zaoptrzy¢ sie w odpowiednig gasnice (typ elektyczny) lub duze wiadro
suchego piasku na wypadek pozaru. Nie nalezy gasi¢ akumulatora LiPo wodg.

M Zredukuj ryzyko pozaru i wybuchu poprzez przechowywanie i tadowanie
akumulatoréw LiPo w specjalnie zaprojektownym do tego celu pojemniku.

M Chron swéj akumulator LiPo przed przypadkowymi uszkodzeniami podczas
przechowywania lub transportu (nie umieszczaj pakietow w kieszeniach lub
torbach, gdzie moze dojs¢ do zwarcia lub kontaktu z metalowymi przedmiotami).

M Jezeli akumulator LiPo zostat narazony na wstrzasy (np. przez wypadek drona),
nalezy go umiesci¢ w metalowymi pojemniku i poczeka¢ na oznaki puchniecia
badz zwiekszenia temperatury przynajmniej 30 minut.

™ Nie nalezy demontowa¢, modyfikowac lub naprawia¢ akumulatora LiPo.

W03
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2.4 Ochrona przed wilgocig

Dron X4 posiada wiele precyzyjnych elementow elektronicznych.

Przechowuj akumulator i drona w suchym miejscu o temperaturze pokojowej. Narazanie urzadzenia
na dziatanie wilgoci moze spowodowac awarie i w konsekwenc;ji brak reakcji drona na polecenia i
wypadek

2.5 Wtasciwe uzytkowanie
Ze wzgleddw bezpieczenstwa, korzystaj jedynie z oryginalnych czesci zamiennych firmy Hubsan.

2.6 Zawsze uwazaj na obracajqce sie Smigta

W trakcie uzytkowania urzadzenia, $migta bedg obraca¢ sie z duzg predkosécig. Smigta sg w stanie
spowodowac powazne obrazenia ciata lub mienia.

Utrzymuj odpowiedni dystans od $migiet, w szczegdlnosci jezeli nosisz luzne ubrania. Zawsze utrzymuj
urzadzenie w zasiegu wzroku i nie pozostawiaj urzgdzenia bez nadzoru, gdy jest wtgczone. Zakoncz
uzytkowanie urzadzenia natychmiast, jezeli x4 wyleci poza zasieg twojego wzroku. Po wylagdowaniu,
natychmiast wyfgcz drona i nadajnik.

2.7 Unikaj samodzielnego latania

Poczatkujgcy powinni unika¢ samodzielnych lotéw podczas nauki latania. Zalecamy
przeprowadzanie lotu w asyscie doswiadczonego pilota.

3 Lista kontrolna przed lotem

UWAZNIE SPRAWDZ DRONA PRZED KAZDYM LOTEM

 Przed uruchomieniem drona, sprawdz czy akumulatory sa odpowiednio natadowane.

» Przed uruchomieniem nadajnika, sprawdz czy drazek gazu jest wychylony catkowicie do tytu
(na dole.)

e Ostroznie sprawdz $migta i nakretki Smigiet. Uszkodzone czesci mogg powoduja ryzyko obrazen.

» Sprawdz czy akumulator i kabel zasilajacy s3 odpowiednio zamocowane. Silne wstrzgsy
podczas lotu moga spowodowac odtgczenie kabla i utrate kontroli nad modelem.

» Podczas uruchamiania urzadzenia, zawsze najpierw witgczaj nadajnik, a nastepnie drona. Przy
wytgczaniu, postepuj odwrotnie - najpierw wytgcz drona, a nastepnie nadajnik. Niewtasciwa
kolejno$¢ moze spowodowac utrate kontroli nad dronem.

B 04
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4 tADOWANIE AKUMULATORA LI-PO

4.1 Akumulator LiPo 3,7 V 240 mAh

4.1.1 Wyciagnij akumulator ze spodu drona.

4.1.2 Podtgcz akumulator do tadowarki USB, a nastepnie podtacz tadowarke do komputera lub
innego zrddta zasilania USB, np. tadowarke do
smartfona. Diody LED bedg swieci¢ podczas

fadowania i zgasng po ukonczeniu tadowania.

Napiecie tadowania USB wynosi +5+0,5 V.

»‘é«f‘.

4.2 Uwagi bezpieczenstwa

Nataduj akumulator Li-Po do potowy, jezeli nie zamierzasz z niego korzystac przez dtuzszy czas.
Akumulatory LiPo zachowujg swdj tadunek przez dos¢ dtugi czas; zwykle nie jest konieczne

ponowne tadowanie akumulatora LiPo, chyba ze okres nieuzytkowania akumulatora przekracza
3-6 miesiecy

Jezeli twdj akumulator zostat nadmiernie wytadowany, nie bedzie mozliwe jego ponowne natadowanie.

X Utylizacja i recykling akumulatoréw LiPo

il
l'..J

Akumulatory LiPo, ktére nie nadaja sie do dalszego uzytku nalezy utylizowac¢ oddzielnie od
normalnych odpadéw gospodarstwa domowego. Zanie$ swoja baterie do lokalnego miejsca
zbioérki odpaddw lub centrum recyklingu albo udaj sie do dystrybutora modelu po

informacje dotyczace przepiséw sktadowania odpaddw i najblizszego miejsca zbiorki
odpaddw.

W 05 i
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5 NADAJNIK

5.1 Opis i funkcje gtéwnego menu

Gtéwne menu

Wyswietlacz

POZIOMU s | T Dl" N'B‘SAN

akumulatora

Trymer putapu Ll 5
Tryb expert U

+— Wartos¢

— Trymer gazu
Trymer steru —J—.- ) Expert |__Trymerlotu
bocznego
MODE 1
Nadajnik
LCD

4 Trymer elevatora
2 Drazek elevatora/steru

5 Trymer steru

LCD

6 Trymer throttle
1 Drazek throttle/steru

5 Trymer steru

Wy z

POZIOMU e
akumulatora

T E NSAN

[ g [0
Trymer putapu L] I Trymer elevatora
Tryb expert u
L J M2
Trymer sterd —— =g Expert H B ~——— Trymer lotu
bocznego

6 Trymer throttle

1 Drazek throttle/lotu bocznego
7 Przetacznik zasilania
3 Trymer lotu bocznego

4 Trymer elevatora

2 Drazek elevatora/lotu bocznego
7 Przetacznik zasilania
3 Trymer lotu bocznego
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Objasnienie funkcji drona

SIN Mode/Kontroler Funkcja
) MODE 1 Przesun drazek w goére lub w dét, aby wzniesc¢ sie lub obnizy¢ lot.
Drazek throttle/ Przesun drazek w lewo lub w prawo, aby polecie¢ w dang strone.
lotu bocznego
MODE 1 Przesun drazek w gore lub w doét, aby skierowac przéd drona do gory lub
) Drazek elevatora /steru na doét. Przesun drazek w lewo lub w prawo, aby obréci¢ drona w dang strone
MODE 2 Przesun drazek w gore lub w dét, aby dron wznidst sie lub obnizyt lot.
1 Przesun drazek w lewo lub w prawo, aby obrdci¢ drona w dang strone.
Drazek throttle/steru
5 MODE 2 Przesun drazek w gére lub w dét, aby dron poleciat do przodu lub do tytu.
Drazek elevatora/ Przesun drazek w lewo lub w prawo, aby dron poleciat w dang strone.
lotu bocznego
3 Trymer lotu bocznego Stuzy do korekty lotu, gdy dron leci samoczynnie w lewo lub w prawo.
4 Trymer elevatora Stuzy do korekty lotu, gdy dron leci samoczynnie do przodu lub do tytu.
5 Trymer steru Stuzy do korekty lotu, gdy dron samoczynnie obraca sie w lewo lub w prawo.
6 Trymer throttle Trymer throttle normalnie jest neutralny. Dolny trymer stuzy do
wigczania i wytaczania diod LED.
7 Przetacznik zasilania Przesun na ON, aby wtaczy¢ nadajnik. Przesun na OFF, aby wytaczy¢.

Urzadzenia elektryczne i elektroniczne dostarczane razem z bateriami lub akumulatorami
(wtacznie z akumulatorami wewnetrznymi)

Dyrektywa UE dotyczaca utylizacji odpad6w elektrycznych i elektronicznych

Baterie i akumulatory, ktére nie nadaja sie do dalszego uzytku nalezy
utylizowa oddzielnie od normalnych odpaddéw gospodarstwa domowego.
Zanies$ swojg baterie do lokalnego miejsca zbidrki odpaddéw lub centrum
recyklingu. Przepis odnosi sie do wszystkich krajéw UE i innych
europejskich krajow z osobnym systemem zbiérki odpaddw.

Ten symbol wskazuje, ze produkt powinien by¢ sktadowany oddzielnie,

- 07 THHlEOIZUBSAN X4
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5.2 Drqgzek kalibracji nadajnika

Mode 2: Przesun oba drazki w gérny lewy rég i przytrzymaj, a nastepnie wtacz nadajnik. Obréé oba
drazki dwukrotnie. Przycisnij i przytrzymaj jeden z trymerdw, az dioda LED na nadajniku mignie na
czerwono, sygnalizujgc pomysing kalibracje.

Mode 1: Przesun lewy drazek w gérny lewy rdg, a prawy drazek w gérny prawy rdg i przytrzymaj,
a nastepnie wtgcz nadajnik. Obré¢ oba drazki dwukrotnie. Przyci$nij i przytrzymaj jeden z
trymerdéw, az dioda LED na nadajniku mignie na czerwono, sygnalizujgc pomysing kalibracje.

Mode 2/Mode 1 Mode 2/Mode 1

5.3 Montaz baterii nadajnika
Uwaga: Nie mieszaj nowych i starszych baterii.
Nie mieszaj roznych typow baterii.

Nie faduj jednorazowych baterii.

AN
© ole[e]e © ole[o]e
= =
° PUSH PUSH °
Zdejmij pokrywe Zainstaluj 4 baterie AAA Zamknij pokrywe

W 081
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6 LOT

6.1 Tryb bezpiecznego uruchamiania

Kontroler lotu twojego X4 zostat zaprojektowany z trybem bezpiecznego uruchamiania, ktéry
gwarantuje, ze silniki drona nie uruchomia sie, dopdki nie wykryja odpowiedniego sygnatu, a
akumulatora LiPo jest podfaczony.

6.1.1 Upewnij sie, ze drazek throttle jest przesuniety maksymalnie na dét.

s, A

MODE 2 MODE 1

6.1.2 Uruchom nadajnik, a dioda LED mignie na
czerwono. Nie poruszaj zadnym drazkiem lub
trymerem przed zakoriczeniem parowania drona

i nadajnika, w innym wypadku dron nie bedzie latat
prawidtowo. Dioda LED nadajnika zacznie $wiecic¢
na zielono po pomysinym ukoriczeniu parowania.

6.1.3 Podtagcz akumulator, zachowujgc prawidtowa
biegunowos¢

H107
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6.1.4 Umies¢ akumulator w spodzie drona. Upewnij sie, ze akumulator i przewody sa wsuniete
do korica komory akumulatora, aby dron utrzymat srodek ciezkosci w odpowiednim punkcie

i zachowat stabilny lot. Zwin przewody i wepchnij je do odpowiedniej przegrédki, zgodnie z
rysunkiem ponizej, aby zapobiec drganiom podczas lotu.

| 7 N Z

Zawsze odtgczaj akumulator po wytgczeniu nadajnika.

6.1.5 Objasnienie sekwencji LED

Po wyemitowaniu sygnatu dzwiekowego, $wiatto LED na nadajniku zmini kolor z czerwonego
na zielony, 6 diod na dronie réwniez zaswieci sie, sygnalizujgc pomysine ukonczenie
parowania. Przycisnij dolny trymer throttle na 2 sekundy, aby wtgczy¢ lub wytaczy¢ diody LED.

UWAGA: Diody LED bedg migota¢, jezeli poziom akumulatora jest niski badz parowanie nie
powiodto sie.

(MODE 1)

Wskazowka: Nie ma koniecznosci uzywaé
trymera steru, jezeli dron obraca sie w lewo
lub w prawo w trakcie lotu. Dron odnajdzie
punkt centralny automatycznie po 3 sek. od
wylagdowania na rownym gruncie z drazkiem
throttle w najnizszej pozycji.

Lagdowanie na rownym gruncie

10
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6.2 Drgzki nadajnika

UWAGA: Aby zapobiec utracie kontroli nad urzadzeniem, zawsze przesuwaj drazki nadajnika
powoli. Badz Swiadomy, ze ruchy drgzka zredukuja dostepng site nosng modelu.
Nalezy uzy¢ odrobine wiecej throttle, aby utrzymac wysokos¢ podczas manewrdw.

t

MODE 2 MODE 1 G

Throttle stuzy do wznoszenia i obnizania putapu quadcoptera.

p Tyt

rzéd

MODE 2 MODE 1

Elevator stuzy do lotu do przodu i do tytu.

—
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7 ZAAWANSOWANIE USTAWIENIA

7.1 Ustawienia odwrdocone

7.1.1 Ustawienia odwrécone Elevatora

Nacisnij i przytrzymaj drazek Elevatora przez 2 sekundy, a przej$¢ do menu ustawien. Ekran
wyswietli “SE”. Nacisnij trymer Elevatora do géry i na dét, aby odwrdci¢ kanat, a nastepnie
przytrzymaj drazek Elevatora przez 2 sekundy, aby potwierdzi¢ i opusci¢ ustawienia.

]

s «—— Trymer elevatora

]m?
I

M
fa

7.1.2 Odwrocenie steru i lotu bocznego

Nacisnij i przytrzymaj drazek elevatora przez 2 sekundy, aby przejs¢ do menu ustawien. Naci$nij
trymer lotu bocznego i trymer steru w lewo lub w prawo, aby odwrdci¢ kanat, a nastepnie nacisnij i
przytrzymaj drazeka Elevatora przez sekundy, aby potwierdzi¢ i opusci¢ ustawienia.

gy ST

= CEf

| ] q LMz ] M1 Lmz |

i !

o R w— — T —
(a)Trymer lotu bocznego (b)Trymer steru

7.2 Tryby lotu normal i expert

Dron pracuje fabrycznie w trybie normal i bedzie zawsze wigczac sie w trybie
normal. Dron jest szybki i czuty na ruchy drazka w trybie normal, ale po aktywacji
trybu expert jego mozliwosci sg jeszcze wieksze.

Nacisnij drazek Elevatora, aby aktywowac tryb expert (dron i nadajnik musza by¢
wiaczone). Dwa sygnaty dZzwiekowe sygnalizujg tryb expert; jeden sygnat dzwiekowy
oznacza tryb normal.

— P
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LCD wyswietli EXPERT, a dioda LED bedzie miga¢ na zmiane na czerwono i zielono w trybie expert.

m NSA..'- [ N&SA;.
.9 [.5¢

._'l ) . 'l.__'l | Expert i@ .
Tryb normal Tryb expert

7.3 Ustawienia czufosci

Przytrzymaj drazek elevatora przez 2 sekundy, aby
przej$¢ do menu konfiguracji (SE). Nacisnij podstawe
drazka throttle, aby spowodowac miganie trzech
punktow w linii (rysunek a). Nacisnij ponownie, aby
przechodzi¢ miedzy kanatami. Uzyj trymera steru,
trymera elevatora badz trymera bocznego, aby
zmieni¢ wartos$¢ czutosci wyswietlanej na ekranie,

a nastepnie przytrzymaj na dole drazek elevatora
przez 2 sekundy, aby potwierdzic i wyjs¢. Wyzsza
warto$¢ odpowiada wyzszej czutosci drona.

[ Timiip N&sm«

154 5@

]
Hl| «<— Migotanie
]
M2 2
Migotanie — | | r ! ! /1
(a) Korekta czutosci steru (b) Korekta czutosci elevatora

2
H ) I_d-—'lll' Migotanie

(c) Korekta czutosci lotu bocznego

B 13
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Mozesz réwniez ustawic czutos¢ w trybie expert w taki sam sposéb jak w trybie normal.

Y
[ l't

TR NLF l l 5 Expert r !

v

|| [N : 3 kropki w trybie normal (zakres czutosci 20-60%)

vl

A 0 B BB, 5kropekw trybie expert (zakres czutosci 60-100%)

Przycisnij drazek elevatora, aby przetagcza¢ pomiedzy trybem normal i expert w dowolnym czasie.

7.4 Powietrzne akrobacje

Akrobacje dziatajg tylko w trybie expert.

MODE 2 MODE 1
Uzyj drazka elevatora, aby przejs¢ do trybu expert.

it N&SAN

190

.lllll Expert | .

Nacisnij drazek throttle, aby przejsé¢ do trybu akrobacji, co zasygnalizujg dwa sygnaty dZwiekowe.

Nacisnij drazek throttle ponownie, aby opusci¢ tryb akrobacji, co zasygnalizuje pojedynczy sygnat

dzwiekowy.

Aby odpowiednio wykonac akrobacje, upewnij sie, ze dron jest bliski

poziomego utozenia, maksymalnie 30° od ziemie i wznies sie wyzej drazkiem throttle.

Al

H107C
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7.4.1 Przewr6t w lewo

Przesun drazek lotu bocznego maksymalnie w prawo, a nastepnie predko popchnij go maksymalnie
w lewo. Zwolnij drgzek, aby powrécit do pozycji centralnej po przewrocie.

MODE 2

7.4.2 Przewrot w prawo

Przesun drazek lotu bocznego maksymalnie w lewo, a nastepnie predko popchnij go maksymalnie
w prawo. Zwolnij drazek, aby powrdcit do pozycji centralnej po przewrocie.

7.4.3 Przewro6t do tytu

Przesun drazek elvatora do tytu, a nastepnie popchnij predko do przodu.
Zwolnij drazek do pozycji centralnej po przewrocie.

] 15 o
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7.4.4 Przewrét do tytu

Popchnij drazek elevatora do przodu, a nastepnie predko do tytu. Zwolnij drazek, aby powrdcit
do pozycji centralnej po przewrocie.

Uwaga: Gdy akumulator drona jest bliski wyczerpaniu, wykonywanie
przewrotOw nie jest mozliwe.

8 WYMIANA SMIGIEL

Smigta X4 H107C nie sg identyczne. Kazde $émigto jest oznaczone literkami A lub B. Podczas wymiany
$Smigiet, upewnij sie, ze zostang zainstalowane zgodnie z rysunkiem ponizej. X4 nie jest w stanie
lata¢ prawidtowo, jezeli $migta nie sg zainstalowane poprawnie.

—
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Zdjemowanie smigiet: Przytrzymaj $migto,
wprowadz klucz pod $migto, pociagnij go do
gbry, a Smigto z tatwoscig mozna zdjgc¢ z watu
silnika.

Montaz smigiet. Wsur $Smigto na wat silnika
i przycisnij silnie, ale delikatnie. ‘

Obrotowe $Smigta moga by¢ niebezpieczne w trakcie lotu. Aby zapobiec obrazeniom i
uszkodzeniom, nalezy zainstalowa¢ ostone $migiet.

Uwaga:

Zdejmij $migta. Zréwnaj cztery otwory ostony z silnikami. Wtoz ostone na silniki, a nastepnie
zamontuj $Smigta.

Gdy zdejmujesz ostone $migiet, najpierw wyjmij $migta i zdejmij nakretke z kazdego silnika. Po
ladowaniu awaryjnym zawsze sprawdzaj czy ostona jest dalej bezpiecznie przymocowana, a
obudowa silniki i Smigta nie sg uszkodzone.

— IR
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9 MONTAZ | DEMONTAZ OSWIETLENIA LED

Demontaz: Odkre¢ i zdejmij dolng obudowe i gumowe nozki. Nastepnie rozlutuj czerwone i z6tte
przewody

Montaz: Przylutuj czerwony przewdd do anody/dodatniego (+) przewodu diody LED, a zétty do
katody/ujemnego (-) przewodu diody LED. Wepchnij przewody LED do gniazda nézki, a nastepnie
przewody silnika. Zainstaluj dolng obudowe, a nastepnie gumowe ndzki. Mozesz ustalac kolor diod
LED, patrzac na kolor izolacji przewodu od spodu diody: czerwona izolacja to czerwona dioda LED,
a niebieska izolacja to niebieska dioda LED.

1. Zréwnaj przewody z
gniazdami. Katoda (-) z
czarng izolacjg musi
znajdowac si¢ na zewnatrz.

<

2. Owin przewody wokot
okragtego gniazda przewodow.
Utoz je uwaznie i w6z do
ramienia.

Montaz zakoriczony

AN,

o

=

m
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10 NAGRYWANIE

10.1 Nagrywanie w jakosci 480p:

10.1.1 Po sparowaniu nadajnika i drona, dioda $wieci na niebiesko.

10.1.2 Nacisnij przycisk, ktéry znajduje sie obok karty SD, aby rozpoczg¢ nagrywanie.
Czerwona dioda LED miga, a niebieska swieci $wiattem ciggtym.

10.1.4 Nacisnij ponownie przycisk po ukofczeniu nagrywania, aby zapisaé video, czerwona dioda
zgasnie, a niebieska wcigz pozostanie zapalona.

10.2 Nagrywanie w jakosci 720p:

10.2.1 Po sparowaniu nadajnika i drona, czerwona i niebieska dioda pozostaja zapalone. Kamera
potrzebuje kilku sekund, aby rozpoznac karte SD. Nastepnie czerwona dioda zgasnie, a niebieska

pozostanie zapalona.

10.2.2 Nacisnij przycisk, aby rozpoczg¢ nagrywanie, czerwona dioda $wieci i po jednej sekundzie
zaczyna migac¢ w szybkim tempie, a niebieska dioda swieci.

10.2.3 Nacisnij przycisk, aby zapisa¢ video, czerwona dioda bedzie wytgczona, a niebieska wcigz
pozostanie zapalona.

Jezeli nie chcesz zachowac nagrania, po prostu wytgcz drona przed ponownym nacisnieciem przycisku.

W24
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Rysunek ztozeniowy

—

Sruba LED-1
Sruba Amortyzatory podwozia
Komora akumulatora

LS TN Y =Y T SN

Nr | Nazwa czesci llosé Nr | Nazwa czesci 1l0s¢
Biate $migto B 1 Odbiornik
Biate $migto A Modut kamery
Czarne smigto A Silnik 820 (CW)
Czarne $migto B Silnik 820 (CCW)
Gérna obudowa Akumulator Li-Po
Dolna obudowa LED-2

=IBININ=INN|-
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1. Nadajnik i dron nie sg sparowane.
Drazek throttle musi znajdowac sie w najnizszej mozliwej poyzcji. Upewnij sig, ze nie poruszasz
drazkami nadajnika lub trymerami podczas uruchamiania.

2. Dioda LED nadajnika nagle gasnie.
Wymien baterie AAA w nadajniku.

3. Ekran nadajnika nie pokazuje menu ustawien po przycisnieciu drazka throttle przez 2 sekundy.
Drazek throttle musi znajdowac sie w najnizszej mozliwej pozycji.

4. Gyro nie pracuje wtasciwie.

(1) Zbyt niski poziom akumulatora.

(2) Sparuj ponownie drona i nadajnik.

(3) Wyladuj dronem, trzymajac drazek throttle w najnizszej pozycji przez 3 sekundy, a nastepnie
wystartuj jeszcze raz.

5. Dron nie wykonuje przewrotow.

(1) Nacisnij drazek elevatora, aby przejsé do trybu expert

(2) W trybie expert, czuto$¢ kazdego kanatu powinna przekracza¢ 90%. Mozesz
zaprogramowac czuto$¢ w menu konfiguracji, wiecej informacji w punkcie 7.4 na stronie 13-14.
(3) Przycisnij drazek throttle, aby uruchomic tryb akrobacji.

(4) Zbyt niski poziom akumulatora. Dotaduj drona.

6. Quadcopter chwieje sie i emituje nietypowe dzwieki.
Sprawdz czy silniki, ostony, obudowa i $migta s3 odpowiednio zamocowane.

7. Przechodzenie pomiedzy trybami jest trudne.

Przycisnij drazek elevatora krétko, aby przechodzi¢ pomiedzy trybem expert (dioda LED nadajnika
miga na czerwono i zielono) i trybem normal (dioda swieci na zielono). Napis "Expert" pojawi sie
rowniez na dole po srodku ekranu nadajnika.

8. Nie mozna wystartowac. \

(1) Upewnij sie, ze $migta sg zainstalowane poprawnie. Smigta s oznaczone literami A (obracajac
sie zgodnie z ruchem wskazowek zegara) i B (przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara). Wtasciwg
orientacje mozesz odczytac z rysunku (widok od géry) ponize;j.

(2) Upewnij sie, ze kazdy silnik jest zainstalowany poprawnie. W urzgdzeniu sg dwa typy silnikow z
innymi kolorami przewodow. Wtasciwe ustawienie mozesz odczytac z rysunku ponizej (widok od
spodu).

Biaty B

Czarny B

Widok od gory Widok od spodu
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9. Silniki nie obracaja sie swobodnie po wypadku.

Przycisnij wat od géry, aby pozby¢ sie wszystkich obcych obiektéw lub wymien silnik.

10. Ramie oddzielito sie od drona po twardym lub awaryjnym
ladowaniu.

Ramiona zostaty specjalnie zaprojektowane, aby pochtong¢
energie z uderzenia. Po prostu wtdz czesé pokazang na rysunku
z powrotem do tgczenia. k

11. Jeden lub wiecej silnikdw przestato pracowad.
(1) Wymien silnik.
(2) Przylutuj zerwane potaczenia silnika.

(3) Obrd¢ smigta, aby sprawdzi¢ czy silniki nie sg zablokowane i upewnij sig, ze $migta moga
obracac sie swobodnie.

12. Dron zawsze "ucieka" w jednym kierunku.
Skalibruj akcelerometr zgodnie z instrukcja ponizej:

1) Przed kalibracja akceletometra upewnij sie, ze $migta, silniki i obudowa sg w dobrej kondycji, a
akumulator jest w petni natadowany. Upewnij sie, ze akumulator i kable s3 poprawnie utozone w
komorze akumulatora (rysunek w punkcie 6.1.4 na stornie 10). Sparuj drona i nadajnik, a nastepnie
przejdz do trybu expert (punkt 7.2 na stronie 12).

2) Ustaw lot boczny i trymer elevatora na srodku, aby ekran wyswietlat 50.

ix Y _
50 S0f-——

Trymer elevatora

M2
H B ~—— Trymer lotu bocznego

L [] T Trymer lotu bocznego

(MODE 1) (MODE 2)
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3) Przytrzymaj drazek throttle w dolnej pozycji i przesun drazek steru w dolny prawy rog.
Przesun predko drgzek lotu bocznego w lewo i prawo kilka razy , az dwie przednie diody migng,
sygnalizujac pomysing kalibracje. Kalibracja zredukuje samoczynne obroty podczas obracania
drona w poziomie.

4) Jezeli dron wcigz ucieka w jedng strone, umies¢ kilka kartek papieru (doktadna ilo$¢
zalezna od stopnia zbaczania z toru lotu) pod dronem z tej strony, w ktérg ucieka.
Papier pomoze zrdwnowazy¢ urzadzenie i skompensowac kat odchylenia.

13. Kamera nie dziata.

1) Nie mozna odczytac karty SD, uzyj oryginalnej karty SD HD (2-16 GB, klasa 4-6). Nie uzywaj
tanich kart SD.

2) Kamera jest zepsuta, nalezy wymieni¢ modut.
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H107-A21 H107-A02 H107-A23 H107-A43
Obudowa Smigta Silnik Ptytka Odbiornika

'/}—‘

H107-A24 H107-A06 H107-A07 H107-16
Akumulator tadowarka USB Zestaw srubek Nadajnik
H107-A29 H107-A11 H107C-20 H107-A13
Gumowe amortyzatory  Klucz do smigiet Ostona Smigiet T-Shirt
WP ]
- S oo i
W i
T ——— ]
H107-A32 H107C-A33 H107-A38
Niebieskie Czerwone Zestaw czesci
diody LED diody LED

[

H107-A28 H107C-A34
Modut kamery 30 W Modut kamery
HD 200 W

H107-A44
4 akumulatory AAA
Ni-MH (700mAh )

H107C
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Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscia firmy RCpro.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukeji bez zezwolenia zabronione.
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