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Q Szukanie stéw kluczowych

Szukaj stéw kluczowych, np. akumulator lub montaz, aby znalez¢ dany temat. W przegladarce plikéw PDF
nacisnij Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w systemie Mac, aby rozpoczaé¢ wyszukiwanie.

— .
& Drukowanie dokumentu

Dokument obstuguje drukowanie w wysokiej rozdzielczosci.

Korzystanie z podrecznika

Legenda
@ Ostrzezenie /\ Waine £: Wskazowki Odniesienie

Przed pierwszym lotem

Przeczytaj ponizsze dokumenty przed uruchomienie Mavica™ Air:

. Mavic Air In the Box (w zestawie)

. Mavic Air User Manual (podrecznik uzytkownika)

. Mavic Air Quick Start Guide (skrécona instrukcja)

. Mavic Air Disclaimer and Safety Guidelines (wskazowki bezpieczeristwa)

. Mavic Air Intelligent Flight Battery Safety Guidelines (wskazéwki bezpieczeristwa dotyczqce akumulatora)

a b~ W N e

Zalecamy obejrzenie wszystkich filméw instruktazowych na oficjalnej witrynie DJI™ i przeczytanie wszystkich
zataczonych dokumentéw przed pierwszym lotem. Przygotuj sie do lotu, czytajac skrécong instrukcje i zajrzyj
do podrecznika uzytkownika, aby uzyskac¢ bardziej szczegétowe informacje.

Filmy instruktazowe

Przejdz pod adres ponizej lub zeskanuj kod QR po prawej, aby obejrze¢ filmy instruktazowe,
pokazujace jak bezpiecznie korzystac z Mavica Air.
http://www.dji.com/mavic-air/info#video

Aplikacja DJI GO 4

Pobierz i zainstaluj aplikacje DJI GO ™ 4 przed korzystaniem z drona. Zeskanuj kod QR po E'." E
prawej, aby pobraé najnowsza wersje. DJI GO 4 jest kompatybilne z systemami Android v4.4 [
i i0S v9.0 lub ich nowszymi wersjami. = "

* Ze wzgledow bezpieczeristwa, lot jest ograniczony do 30 m wysokosci i 50 m odlegtosci, jezeli nie potaczono sie z aplikacja
lub nie zalogowano sie do niej. Dotyczy do aplikacji DJI GO 4 i innych kompatybilnych z dronem DJI.

DJI Assistant 2

Pobierz DI Assistant 2 z http://www.dji.com/mavic-air/download
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Opis produktu

Dziat zapoznaje uzytkownika z dronem
Mavic Air, a takze zawiera spis czesci
drona i nadajnika.
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Opis produktu

Wstep

DJI Mavic Air posiada nowg sktadana budowe i tréjosiowy gimbal z kamera, ktéra umozliwia nagrywanie
wideo w jakosci 4K i wykonywanie 12-megapikselowych zdje¢. Charakterystyczne technologie dronéw DIl
tzn. system unikania przeszkod i tryby inteligentnego lotu np. SmartCapture, 8K Panorama, Advanced Pilot
Assistance Systems, QuickShot, ActiveTrack i TapFly sprawiaja, ze wykonywanie ztozonych uje¢ staje sie
dziecinnie proste. Maksymalna predkos¢ lotu wynosi 68,4 km/h, a maksymalny czas lotu 21 minut.*

Najwazniejsze funkcje

Kamera i gimbal: Za pomoca Mavica Air mozesz nagrywac¢ filmy w jakosci 4K z szybkoscig 30 klatek na sekun-
de, a takze wykonywaé ostre 12-megapikselowe zdjecia z perfekcyjng 3-osiowg stabilizacja,

Kontroler lotu: Kontroler lotu nowej generacji zostat ulepszony, dzieki czemu umozliwia bezpieczniejszy lot.
Dron moze automatycznie wréci¢ do punktu startowego w przypadku utraty sygnatu nadajnika badz niskiego
poziomu akumulatora. Poza mozliwoscig zawisu na niskim putapie, dron jest w stanie wykryé¢ i omijaé przesz-
kody na swojej drodze, co jest dodatkowym zabezpieczeniem urzadzenia.

Transmisja obrazu HD: Ulepszona technologia Wi-Fi od DJI zostata wbudowana w nadajnik, dzieki czemu
mozliwe jest przesytanie obrazu w jakosci HD 720p na twoje urzadzenie mobilne z odlegtosci nawet do 2 km.

Przygotowanie Mavica Air

Przygotowanie drona

1. Zdejmij ostone gimbala z kamery.
2. Wszystkie ramiona drona zostaja ztozone, zanim dron opusci fabryke. Najpierw roztéz tylne ramiona, a po-

tem roztéz przednie ramiona i przednie nogi podwozia.

* Maksymalny czas pracy pochodzi z testow w bezwietrznych warunkach przy statej predkosci 25 km/h. Wartos¢ ma tylko
charakter pogladowy.

**Maksymalny zasieg drona zostat uzyskany na otwartej przestrzeni bez zaktdcer elektromagnetycznych na wysokosci ok.
120 m.



Mavic Air

3. Ze wzgleddw bezpieczeristwa zaleca sig korzystanie z oston $migiet
podczas lotéw w trybie poczatkujgcym lub w pomieszczeniach.
Wiecej informacji w instrukcji oston $migiet.

A « Zaleca sie zatozenie ostony gimbala, gdy dron nie jest uzywany.
Upewnij sie, ze gimbal jest ustawiony poziomo podczas mon-
tazu lub demontazu ostony gimbala.

« Pamietaj, aby odpowiednio roztozyé podwozie przed uzyciem.
W przeciwnym wypadku moga wystgpi¢ problemy z dziataniem
wbudowanych anten i w skutek tego btedy transmisji obrazu.

« Chowajac drona po uzyciu, pamietaj, aby najpierw ztozy¢ podwo-

zie, a nastepnie ramiona drona.

* Aby wiaczy¢ tryb dla poczatkujacych (Begineer), przejdz do Camera View w aplikacji DJI GO 4, nacisnij 38 , a nastepnie
nacisnij przycisk trybu beginneer. W trybie dla poczatkujacych wysokos¢, odlegtosé i predkosé lotu sg ograniczone.

4. Ze wzgleddw bezpieczenistwa wszystkie inteligentne akumulatory znajduja sie w trybie hibernacji przed
wysytka. Skorzystaj z zataczonego zasilacza AC, aby natadowac i aktywowac inteligentne akumulatory
przy pierwszym uzyciu. Zaleca sie petne natadowanie inteligentnych akumulatoréw przed kazdym lotem.
Aby natadowac¢ akumulator po locie, wyciagnij go z drona i podtacz do zasilacza AC.

@

Gniazdo sieciowe
100-240 V

Przygotowanie nadajnika

1. Roztoz anteny i obejme urzadzenia mobilnego.

2. Wyjmij drazki sterujgce z ich kieszonek i przykre¢ je we wtasciwe miejsca na nadajniku.

3. Wybierz wtasciwy przewdd nadajnika na podstawie typu urzadzenia mobilnego. Domysinie podtaczony
jest kabel z wtyczka Lightning, a kable micro USB i USB-C znajdujg sie w zestawie. Przesun $lizgacz kab-
la na koniec slotu w lewym zacisku obejmy i podtgcz wtyczke kabla do urzadzenia mobilnego. Wepchnij
oba zaciski do srodka, aby zabezpieczy¢ urzadzenie mobilne.

VANED Przy korzystaniu z tabletu uzyj gniazdo USB na nadajniku.
* Nie korzystaj z gniazda micro USB i gniazda USB jednoczesnie do taczenia sie z urzadzeniem wideo.
Odtacz urzadzenia z jednego gniazda przez podtaczeniem urzadzenia do innego gniazda.




Mavic Air

Schemat drona

2
3 1. Przedni system wizyjny
4 2. Smigta
5 3. Silniki

o

4. Przednie diody LED

5. Podwozie (wbudowane anteny)

6. Kamera z gimbalem

7. Anteny GPS

8. Otwory wentylacyjne

9. Gniazdo USB-C

10. Slot na karte micro SD kamery

11. Wskaznik statusu drona / przycisk
funkcyjny

12. Tylny system wizyjny

13. Diody LED poziomu akumulatora

14. Przycisk zasilania

oo~
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12

13

14 & S 15. Inteligentny akumulator
}g 16. Zatrzask akumulatora

17. Dolny system wizyjny

17

Schemat nadajnika

[y

. Anteny

Przesytaja sygnat sterowania i wideo.

Dioda LED Statusu

Informuje o statusie nadajnika.

. Przycisk powrotu do domu (RTH)
Nacisnij i przytrzymaj przycisk, aby

n

w

rozpocza¢ procedure RTH. Nacisnij
ponownie, aby anulowa¢ procedure.

. Gniazdo tadowania / gtéwne gniazdo
potaczenia wideo (micro USB)
Podtacz zasilacz AC, aby natadowaé
akumulator nadajnika; Podtgcz do u-
rzadzenia mobilnego, aby przesytac
obraz przez kabel nadajnika.

o s w N

N

8  © 2018 DJI All Rights Reservec



Mavic Air
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13.

14.

15.
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. Drazki sterujace

Kontroluje orientacje i ruchy drona.

. Przycisk pauzy lotu

Nacisnij jednokrotnie, aby zahamowaé awaryjnie.
(gdy GPS lub system wizyjny sa dostepne).

. Obejma urzadzenia mobilnego

Zamocuj bezpiecznie swoje urzadzenie mobilne
na nadajniku.

Przetacznik trybu lotu

Przetacza pomiedzy trybami P i S.

USB / Dodatkowe gniazdo potaczenia wideo
Przesytaj obrazo do urzadzenia mobilnego po
podtaczeniu standardowym kablem USB.

Pokretto gimbala

Kontroluje przechyleniem kamery w osi tilt.
Przycisk nagrywania

Nacisnij, aby rozpoczaé nagrywanie. Nacisnij
ponownie, aby zatrzymacé nagrywanie.
Konfigurowalny przycisk

Wykonuje rézne funkcje na podstawie ustawier
w aplikacji DJI GO 4.

. Spust migawki

Nacisnij, aby wykonac¢ zdjecie. Po wybraniu
trybu zdje¢ seryjnych, wstepnie ustawiona
ilos¢ zdjec zostanie wykonana.

Aktywacja

10. Przycisk funkcyjny
Wykonuje rézne operacyjne na podstawie
ustawier w aplikacji DJI GO 4.
11. Przycisk zasilania
Nacisnij jednokrotnie, aby sprawdzi¢ obecny
poziom akumulatora. Nacisnij raz, a potem
znowu i przytrzymaj, aby wiaczy¢/wytaczyc.
12. Diody LED poziomu akumulatora

Informuja o obecnym poziomie akumulatora
nadajnika.

Mavic Air wymaga aktywacji przed pierwszym uzyciem. Postepuj wg instrukcji ponizej w celu aktywacji Mavica
Air za pomoca aplikacji DJI GO 4.

1

2
3.
4

Uruchom drona i nadajnik.

instrukcji na ekranie, aby uzyskac potaczenie

. Podtacz urzadzenie mobilne do nadajnika, a nastepnie uruchom DJI GO 4.
. Zaloguj sie do aplikacji za pomoca swojego konta DJI lub zarejestruj nowe konto DJI.

. Wybierz Mavic Air, nastepnie Connect to the Aircrafts Wi-Fi i Wired Connection, a potem postepuj wg

Nacisnij Activating Device po uzyskaniu potaczenia, a nastepnie postepuj wg instrukcji na ekranie, aby ak-

tywowac Mavica Air.



Dron

Dziat przedstawia kontroler lotu, przedni,
dolny i tylny system wizyjny, jak rowniez
inteligentny akumulator.

10  © 2018 DJI All Rights Reserved



Dron

Mavic Air zawiera kontroler lotu, system transmisji obrazu, system napedowy i inteligentny akumulator.
Wiecej informacji na schemacie drona w rozdziale Opis produktu.

Tryby lotu

Mavic Air posiada dwa tryby lotu, ktére moze wybra¢ uzytkownik i trzeci tryb, ktéry jest uruchamiany automa-
tycznie przez drona w okreslonych okolicznosciach:

Tryb P (Positioning): Tryb P dziata optymalnie z silnym sygnatem GPS. Dron wykorzystuje GPS i systemy wizyj-
ne, aby okresli¢ swoje potozenie i stabilizowac lot, a takze nawigowa¢ pomiedzy przeszkodami. Funkcje inteli-
gentne, takie jak SmartCapture, QuickShots i ActiveTrack sa dostepne w tym trybie.

Gdy przedni i tylny system wizyjny sg dostepne, a warunki o$wietleniowe odpowiednie, maksymalny kat lotu
wynosi 15°, a maksymalna predkosé 28,8 km/h.

Uwaga: Tryb P wymaga wiekszego ruchu drazka w celu uzyskania wyzszych predkosci.

Tryb S (Sport): W trybie S dron korzysta tylko z GPS do okreslenia swojego potozenia, a przedni i tylny system
wizyjny sg niedostepne. Z tego powodu dron nie jest w stanie wykry¢ i omijac przeszkdd, a tryby inteligentne-
go lotu sg niedostepne.

Uwaga: W trybie S czuto$é¢ drona na polecenia drazkéw jest zwiekszona w celu optymalizacji dziatania urza-
dzenia pod katem predkosci i zwinnosci.

Tryb ATTI: Dron automatycznie przejdzie w tryb Attitude (ATTI), jezeli systemy wizyjne sg niedostepne lub wyta-
czone, a sygnat GPS jest staby lub wystepuja zaktécenia pracy kompasu. Gdy systemy wizyjne sg nie-
dostepne, dron nie jest w stanie okresli¢ wtasnej pozycji lub hamowac¢ automatycznie, przez co w trybie ATTI
wystepuja potencjalne zagrozenia zwigzane z lotem. W trybie ATTI dron jest podatny na otoczenie. Czynni-
ki srodowiskowe, takie jak wiatr moga doprowadzi¢ do zaburzen lotu i stanowig zagrozenie, w szczegélnosci

na terenach zamknigtych.

A « Stanowczo zalecamy znalezienie bezpiecznego miejsca do lagdowania, gdy dron przejdzie w tryb ATTI.
Aby zredukowac¢ prawdopodobieristwo przejscia w tryb ATTI i zminimalizowanie ryzyka, jezeli zdarzy
sie taka sytuacja, unikaj lotdw w miejscach, gdzie sygnat GPS jest staby, a takze w zamknietych prze-
strzeniach.

* Przedni i tylny system wizyjny sa wytaczone w trybie S, co oznacza, ze dron nie bedzie w stanie auto-
matycznie omijac przeszkdd na swojej drodze.

* Maksymalna predkosé¢ drona i droga hamowania sa wyraznie zwigkszone podczas pracy w trybie S.
Minimalna droga hamowania w bezwietrznych warunkach to 30 metréw.

* Predkos¢ opadania jest wyraznie zwiekszona w trybie S.

¢ Czuto$¢ drona na polecenia nadajnika jest wyraznie zwiekszona w trybie S, co oznacza, ze niewielkie
wychylenie drazka przetozy sie na dtuzszy lot drona. Zachowaj ostroznosé i zapewnij sobie odpowied-
nig przestrzen do manewrowania.

Q * Uruchom Multiple Flight Modes w aplikacji DJI GO 4, aby méc przechodzi¢ pomiedzy trybami Si P.
* Uzyj przetacznika trybu lotu na nadajniku, aby przechodzi¢ pomiedzy trybami lotu.
* Tryb S jest dostepny jedynie z nadajnikiem Mavica Air. Tryb S nie jest dostepny podczas sterowania
urzadzeniem z urzadzenia mobilnego.

DJI All Rights Reservec 1



Mavic Air

Przednie diody LED i wskaznik statusu drona

Mavic Air posiada przednie diody LED i wskaznik statusu, ktérych pozycje mozna zobaczy¢ na rysunku ponizej.

Przednia dioda LED

Przednia dioda LED

Wskaznik statusu drona

Przednie diody LED pokazuja orientacje drona i status niektérych jego funkcji (wigcej informacji znajduje sie
w dziale Funkcje). Przednie diody LED $wieca na czerwono, gdy dron jest wigczony, wskazujac przéd drona.

Wskaznik statusu drona informuje o statusach systemu kontroli lotu drona i inteligentnego akumulatora.
W tabeli ponizej mozna znalez¢ szczegétowe informacje dotyczace znaczenia sekwencji wskaznika statusu.

Wskaznik statusu miga réwniez podczas nagrywania punktu startowego, jak opisano w dziale dotyczacej funk-
cji RTH.

Wskaznik statusu drona

Statusy normalne

Kolor

Czerwony, zielony

RIGIYS =
T i 261ty na przemian
1Y% Z6tte
G Zielone
G Zielone
¥ 26tte
1Gr Zielone
Statusy ostrzegawcze
B\ Z6tte
R Czerwone
R Czerwone
R Czerwone
R Czerwone
L Czerwony i z6tt
i 49 Yo

na przemian

Miga/Swieci

Miga
Miga czterokrotnie
Miga powoli

Miga 2 razy
cyklicznie

Miga powoli

Miga szybko

Miga szybko
Miga powoli
Miga szybko
Miga

Swieci

Miga szybko

Znaczenie

Witaczanie i autodiagnostyka

Rozgrzewanie urzadzenia

Tryb P z GPS

Tryb P z przednim i dolnym systemem wizyjnym
Bez GPS, przedniego i dolnego systemu
wizyjnego

Hamowanie

Utrata sygnatu nadajnika

Niski poziom akumulatora
Krytycznie niski poziom akumulatora
Btad IMU

Btad krytyczny

Wymagana kalibracja kompasu

© 2018 DJI All Rigl



Mavic Air

Powrd6t do domu (RTH)

Funkcja powrotu do domu (RTH) sprowadza drona do ostatnio zapisanego punktu startowego. Istnieja trzy
rodzaje procedur RTH: Inteligentne RTH (Smart RTH), RTH niskiego poziomu akumulatora (Low battery RTH)
i awaryjne RTH (Failsafe RTH). Ponizszy dziat opisuje szczegétowo wszystkie rodzaje procedur.

GPS Opis

Jezeli uzyskano sygnat GPS o odpowiednie;j sile przed startem, punkt home jest
lokalizacja, z ktérej dron wystartowat. Sita sygnatu GPS jest wskazywana ikong

il . Wskaznik statusu drona bedzie migat w szybkim tempie podczas zapisy-
wania punktu bazowego.

Punkt home ol

Smart RTH - inteligentne RTH
Jezeli sygnat GPS jest odpowiednio silny, mozna uzy¢ funkcji Smart RTH, aby przywota¢ drona z powrotem do

punktu home. Aby wtaczy¢ procedure Smart RTH, naci$nij (f.; w aplikacji DJI GO 4 (i postepuj wg instrukcji
ekranowych) lub naci$nij i przytrzymaj przycisk RTH na nadajniku.

Funkcje Smart RTH mozna opusci¢ poprze nacisnigcie ikony @ w aplikacji DJI GO 4 lub naciéniecie przycisku
RTH na nadajniku

Low Battery RTH - RTH niskiego poziomu akumulatora

Funkcja Low Battery RTH zostaje aktywowana, gdy poziom inteligentnego akumulatora jest na tyle niski, ze moze
wptynac na bezpieczenstwo powrotu. Zaleca sie powrdt do punktu home lub wylagdowanie dronem natychmiast
po otrzymaniu komunikatu. Aplikacja DJI GO 4 wyswietli ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora. Dron au-
tomatycznie powréci do punktu home, jezeli uzytkownik nie podejmie zadnych dziatari w ciggu 10 sekund od
ostrzezenia. Uzytkownik moze anulowac procedure RTH poprzez nacisniecie przycisku RTH na nadajniku.

Jezeli procedura RTH zostata anulowana po ostrzezeniu o niskim poziomie, akumulator moze nie posiada¢ wystar-
czajaca ilosé tadunku, aby wylagdowaé bezpiecznie, co moze doprowadzi¢ do wypadku lub zgubienia drona. Progi
Sg auto-matycznie okreslane na podstawie obecnego putapu drona i odlegtosci od punktu home. Low Battery RTH

moze zostac zainicjowane tylko jednokrotnie podczas kazdego lotu.

Ostrzezenie o krytycznym poziomie akumulatora Poziom akumulatora jest
(Czerwony) wystarczajacy (zielony)

Ostrzezenie o niskim
poziomie akumulatora
(zotty) Pozostaty czas lotu

tadunek wymagany ﬁ

do powrotu do punktu home

Wskaznik poziomu akumulatora w DJI GO 4

/\  +Kolorowe strefy i oznaczenia na wskazniku poziomu akumulatora DJI GO 4 odzwierciedlaja sza-
cowany pozostaty czas lotu. Wartosci zmieniajg sie automatycznie na podstawie biezgcej pozycji
i statusu drona.

« Model wyladuje automatycznie po wyswietleniu o strzezenia o krytycznie niskim poziomie akumula-
tora, jezeli poziom akumulatora wystarcza tylko na wylagdowanie z obecnej wysokosci. Tego procesu
nie mozna anulowaé. Jezeli wystepuje ryzyko wypadku, przesun drazek gazu do gory i odle¢ w bez-
pieczne miejsce.

«Jezeli poziom akumulatora jest wystarczajacy, wskaznik poziomu akumulatora w aplikacji DJI GO 4
wyswietla szacowany pozostaty czas lotu na podstawie obecnego poziomu akumulatora.

) 2018 DJI All Rights Reserved ]3



Mavic Air

Jezeli wystepuje ostrzezenie dotyczace poziomu akumulatora, postepuj wg instrukcji w tabeli ponizej:

Ostrzezenia RTH i poziomu akumulatora

Ostrzezenie Wskazdrllclfnsatatusu DJI GO 4 Nadajnik Uwagi/Instrukcje
Nacisnij Go-home, aby pow-
_rédé do punkt_“ Startowego, Poziom akumulatora jest
i automatycznie wylgdowacé e ., K
Niski poziom | Miga powolina | |ub dotknij Cancel, aby przy- | Ciagty sygnat niski. Wr6¢ dronem i wyla-
akumulatora Czerwono wrécié normalny lot. Jezeli dzwiekowy duj jak szybko to mozliwe,
uzytkownik nie podejmie a nastepnie zatrzymaj silniki
zadnych dziatari w ciagu 10 i wymier akumulator.
sekund, dron automatycznie
powrdci do punktu startowe-
go.
Dron obnizy lot i wyladuje
automatycznie. Ta procedura
Krytycznie niski | Miga na czerwono | Miga na czerwono Ciagty sygnat nie moze zostaé przerwana.
poziom w szybkim tempie diwiekowy W przypadku ryzyka wypadku,
akumulatora przesun drazek gazu do gory i
odle¢ w bezpieczne miejsce.

Failsafe RTH - awaryjne RTH

Przedni system wizyjny umozliwia tworzenie map trasy lotu w czasie rzeczywistym. Jezeli punkt home zostat po-
myslnie zapisany, a kompas funkcjonuje prawidtowo, funkcja Failsafe RTH zostanie aktywowana automatycznie
w przypadku utraty sygnatu sterowania na okreslony przedziat czasowy (3 sekundy podczas lotu z nadajnikiem i
20 sekund podczas lotu z urzadzeniem mobilnym). Po aktywacji funkcji Failsafe RTH, dron powrdci do punktu
startowego tg sama trasa, ktérg przyleciat.

W przypadku odzyskania bezprzewodowego sygnaty sterowania podczas procedury RTH, dron zawisnie w swojej
obecnej lokalizacji na 10 sekund i bedzie czekaé na polecenia operatora. Uzytkownik moze uzy¢ drazkéw steruja-
cych, aby anulowac procedure i przejac kontrole na dronem. Bez polecer dron wznowi procedure RTH.

1 Zapisywanie punktu home

2. Potwierdzanie punktu home

3 Utrata sygnatu sterowania

h="=g &l « Fay
& Fov 4 o )
®
4. Brak sygnatu przez dtuzszy czas. 5 RTH (regulowana wysokos¢) 6 Ladowanie
TN VWysokost nad HP > Tryb ot oy
X X gt 9o oksé failsafe !
é ® é I\Ny‘;nk( failsafe h="-n (:)

@ Wysokosé nad HP<=Wysokos¢ failsafe
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Procedura RTH

Funkcje Smart RTH, Low Battery RTH i Failsafe RTH dziataja wg ponizszej procedury:
1. Dron ustawia swojg orientacje
2. a.Jezeli dron znajduje sie w odlegtosci wiekszej niz 20 m od punktu home, wzniesie sie na ustalong wczes-
niej wysokosé i poleci do punktu home.
b. Jezeli dron znajduje sie w odlegtosci od 5 m do 20 m od punktu home.

i. Jezeli opcja RTH at Current Altitude jest wtgczona (ustawienie domysine w DJI GO 4), dron poleci do
punktu home na obecnej wysokosci, jezeli obecna wysokos¢ jest mniejsza niz 2,5 m. Jezeli wysoko$¢
lotu jest mniejsza niz 2,5 m, dron wzniesie sie na wysoko$¢ 2,5 m, a nastepnie wréci do punktu home.

ii. Jezeli opcja RTH at Current Altitude jest wytaczona, dron wyladuje natychamistowo.

c. Jezeli dron jest mniej niz 5 m od punktu home, dron wylgduje natychmiastowo.
5. Dron wyladuje i zatrzyma silniki po dotarciu do punktu home.

Omijanie przeszkod podczas RTH

Mavic Air wykrywa i stara sie aktywnie oming¢ przeszkody podczas procedury RTH, pod warunkiem, ze

warunki oswietleniowe sg odpowiednie do funkcjonowania przedniego i tylnego systemu wizyjnego.

Procedura omijania przeszkdd wyglada nastepujaco:

1. Dron zwalnia, gdy wykryje przeszkode.

2. Dron zatrzymuije sie i zawisa, a nastepnie prébuje leciec¢ do tytu i wznosi sie pionowo, az nie wykryje przesz-
kdd na trasie lotu.

3. Wznowienie procedury RTH. Dron leci do punktu Home na nowej wysokosci.

s

A « Dron nie bedzie w stanie wréci¢ do punktu home, jezeli sygnat GPS jest staby lub niedostepny

« W funkcjach Smart RTH i Low Battery RTH wznoszenie drona do wysokosci 20 m jest automatyczne.
Po wzniesieniu sie na wysokos$¢ 20 m lub wyzej, przesuniecie drazka gazu spowoduje przerwanie wz-
noszenia i lot do punktu home na swojej obecnej wysokosci.

« Dron nie bedzie moégt omingé przeszkod podczas procedury Failsafe RTH, jezeli przedni i tylny
system wizyjny sg niedostepne. Istotne jest, aby ustawi¢ odpowiedni putap funkcji RTH przed kazdym
lotem. Uruchom aplikacje DJI GO 4, naciénij 3¢ , a nastepnie ustaw putap funkcji RTH (RTH Altitude).

« Dron nie jest w stanie omina¢ przeszkdd nad lub obok drona.

« Podczas procedury RTH predkos¢ i putap drona mozna kontrolowa¢ za pomocg nadajnika lub aplikacji
DI GO 4, ale o orientacji i kierunku lotu decyduje kontroler lotu.
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Bezpieczne lagdowanie

Funkcja bezpiecznego ladowania aktywuje sie podczas automatycznego ladowania.

1. Jezeli system bezpiecznego lgdowania okresli, ze teren pod dronem jest odpowiedni do lgdowania, Mavic
Air tagodnie wyladuje.

2. Jezelidron uzna, ze teren uzna podtoze za nieodpowiednie do lgdowania, Mavic Air zawi$nie w powietrzu
i poczeka na potwierdzenie operatora.

3. Jezeli funkcja bezpiecznego lgdowania jest niedostepna, DJI GO 4 wyswietli komunikat, gdy Mavic Air ob-
nizy lot ponizej 0,5 metra. Przesun na dot drazek gazu lub uzyj suwaka automatycznego ladowania, aby
wyladowac.

Precyzyjne lagdowanie

Mavic Air automatycznie przeskanuje i sprobuje dopasowa¢ cechy terenu ponizej do zapisanego punktu home.
Gdy cechy terenu zostang zapisane, Mavic Air rozpocznie lgdowanie. Aplikacja DJI GO 4 poinformuje o niepo-
wodzeniu dopasowywania obrazu w pamieci drona do terenu pod dronem.

/\ - Dziatanie funkcji precyzyjnego ladowania jest zalezne od ponizszych warunkéw:

a. Punkt home zostat zapisany przy starcie i nie zostat zmieniony w trakcie lotu. W innym wypadku,
dron nie bedzie posiadat w pamieci zapisanych cech terenu punktu home.

b. Dron musi wystartowac pionowo na wysokos¢ wiekszg niz 7 metrow.

c. Cechy terenu punktu home nie moga ulec wiekszej zmianie.

d. Punkt home, kt6ry nie ma wyrdzniajacych sie cech terenu moze pogorszy¢ dziatanie funkcji.

e. Warunki oswietleniowe musza by¢ odpowiednie.

« Podczas lgdowania mozna wykonac ponizsze dziatania:

a. Przesun drazek gazu w dot, aby zwiekszy¢ predkosc ladowania.

b. Przesun drazek gazu w inng strone, aby przerwac proces lgdowania. Mavic Air obnizy lot pionowo
po zwolnieniu drazkéw.

Systemy wizyjne

Mavic Air jest wyposazony w przedni, tylny i dolny system wizyjny, ktére ciagle skanuja teren w poszukiwa-
niu przeszkdd przed i za dronem, co pozwala na uniknigcie wypadkéw poprzez wyminigcie przeszkody lub
zawisnigcie przed nig (pod warunkiem, ze warunki o$wietleniowe sa odpowiednie).

Gtéwnymi elementami przednie i tylnego systemu wizyjnego sa cztery kamery znajdujace sie z przodu i z tytu
drona.

Dolny system wizyjny pomoze dronowi utrzymac obecng pozycje. Z pomocg dolnego systemu wizyjnego
Mavic Air moze bardziej precyzyjnie zawisng¢ w miejscu i lata¢ w pomieszczeniach lub innych $rodowiskach,
w ktdrych sygnat GPS jest niedostepny. Gtéwne elementy dolnego systemu wizyjnego to dwie kamery i mo-
dut podczerwieni 3D na spodzie drona.

Przedni system wizyjny Tylny system wizyjny / Y=
Il Il

Dolny system wizyjny
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Zakres detekcji

Zakres detekcji przedniego, tylnego i dolnego systemu wizyjnego jest opisany ponizej. Zwré¢ uwage na to, ze
dron nie potrafi wykry¢ i oming¢ przeszkdd, ktdre nie znajdujg sie w zasiegu ich dziatania.
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Kalibracja kamer systemu wizyjnego

Kamery przedniego, tylne i dolnego systemu wizyjnego sa skalibrowane fabrycznie, ale mogg wymagac kali-
bracji przez DJI Asisstant 2 lub aplikacje DJI GO 4 w przypadku narazenia na dziatanie sit zewnetrznych jak np.
w przypadku kolizji.

Najbardziej precyzyjnym sposobem kalibracji jest skorzystanie z DJI Assistant 2. Postepuj wg krokéw poni-

zej, aby skalibrowac kamery przedniego systemu wizyjnego, a nastepnie potworz kroki dla tylnego i dolnego
systemu wizyjnego.

?@%m

I I
T A— T A—
01 02 03
Skieruj drona w strone ekranu Zréwnaj ramki

Obré6¢ drona w osiach pan i tilt

1. Skieruj drona w strone ekranu.
2. Przesun drona, aby zréwnac ramki na ekranie.
3. Obr6¢ drona w osiach pan i tilt po komunikacie w aplikacji.

Jezeli aplikacja DJI GO 4 zasygnalizuje koniecznos¢ kalibracji systemu wizyjnego, a nie posiadasz dostepu do

komputera, mozesz wykona¢ szybka aplikacje przez DJI GO 4. Nacisnij Aircraft Status > Vision Sensors, aby roz-
pocza¢ szybka kalibracje (quick callibration).

/\  « Szybka kalibracja moze predko rozwiaza¢ problemy z systemem wizyjnym, jednak zaleca sie przepro-
wadzenie petnej kalibracji za pomocg DJI Assistant 2 po podtaczeniu drona do komputera. Kalib-
ruj tylko w odpowiednich warunkach o$wietleniowych i na niejednolitych powierzchniach np. trawie.

« Nie kalibruj drona na powierzchniach silnie odbijajacych $wiatto np. marmurze lub ptytkach.
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Korzystanie z systemu wizyjnego

Dolny system wizyjny jest aktywowany automatycznie wraz z uruchomieniem drona bez koniecznosci wykony-
wania dodatkowych dziatan. Z dolnym systemem wizyjnym dron moze precyzyjnie zawisng¢, nawet bez GPS.

Dolny system wizyjny jest zwykle uzywany do lotéw w pomieszczeniach, gdzie sygnat GPS jest niedostepny.
Dolny system wizyjny funkcjonuje najlepiej na wysokosci 0,5 do 8 m. Jezeli drona znajduje sie na wysokosci
powyzej 8 m, system pozycjonowania moze nie dziataé¢ optymalnie, dlatego zalecana jest ostroznos¢.

Postepuj wg instrukcji ponizej w celu korzystania z pozycjonowania wizyjnego:

1. Upewnij sig, ze dron pracuje w trybie P i umie$¢ go na ptaskiej powierzchni. Pamietaj, ze dolny system wi-
zyjny nie bedzie funkcjonowa¢ poprawnie na powierzchniach bez wyraznej rzezby.

2. Uruchom drona. Dron zawisnie w miejscu po starcie. Wskaznik statusu drona mignie na zielono dwukrotnie,
sygnalizujac, ze dolny system wizyjny dziata poprawnie.

Korzystajac z przedniego i tylne systemu wizyjnego, dron jest w stanie aktywnie zahamowac po wykryciu przed
dronem przeszkéd. Przedni i tylny system wizyjny funkcjonujg optymalnie w odpowiednich warunkach o$wiet-
leniowych, a przeszkody sg wyraznie oznaczone lub posiadajg wyrazna fakture. Dron moze lecie¢ maksymalnie
z predkoscia 22,8 km/h, aby zapewni¢ sobie odpowiednia droge hamowania.

/\ -« Dziatanie systemu wizyjnego jest zalezne od powierzchni, nad ktéra leci dron. Dron automatycz-
nie przechodzi na tryb ATTI, jezeli czujniki wizyjne sg wytgczone lub niedostepne, a sygnat GPS jest
staby lub wystepuja zaktdcenia pracy kompasu.

Zachowaj szczeg6lnog ostroznosé w ponizszych sytuacjach:
a. Lecac z wysoka predkoscig na wysokosci ponizej 0,5 m.

Lecac nad monochromatyczng powierzchnig (np. catkowicie czarng, biala, czerwong, zielong).

Lecac nad powierzchnig silnie odbijajaca $wiatto.

. Lecac nad wodg lub innymi przezroczystymi powierzchniami.

Lecac nad poruszajacymi sie powierzchniami lub obiektami.

&

Lecac w miejscu, gdzie o$wietlenie zmienia sie czesto lub gwattownie
Lecac nad bardzo ciemnymi (< 10 lukséw) lub jasnymi (> 100000 lukséw) powierzchniami lub lecac
w strone jasnych zrédet $wiatta (np. promieni stoncecznych)

@ +~oao

oy

. Lecaé nad powierzchnig bez wyraznych wzoréw lub faktury.

. Lecac nad powierzchniami z powtrzajacymi sie, identycznymi wzorami lub fakturg (np. kafelki).
j. Lecac nad matymi i cienkimi obiektami (np. galeziami lub liniami energetycznymi).

k. Lecac z predkoscig ponad 18 km/h.
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Q « Utrzymuj kamery i czujniki w czystosci. Kurz lub inne zanieczyszczenia moga wptyna¢ negatywnie na
skutecznos¢.
« Przedni, tylny i dolny system wizyjny moga nie by¢ w stanie rozpozna¢ wzoréw na ziemi w bardzo ciem-
nych (< 100 lukséw) warunkach.

Tryby inteligentnego lotu
Mavic Air obstuguje wiele trybow inteligentnego lotu, w tym QuickShots, ActiveTrack, SmartCapture, Tripod,
Cinematic, TapFly i Point of Interest. Nacisnij (e w DJ GO 4, aby wybrac tryb inteligentnego lotu.

QuickShots

Tryb Quickshots posiada podtryby Drone, Circle, Helix, Rocket, Boomerang i Asteroid. Mavic Air nagrywa
wideo w wybranym trybie i tworzy z niego 10-sekundowy klip wideo. Wideo mozna zobaczy¢, edytowac lub
podzieli¢ sie nim na mediach spotecznosciowych z menu playback (odtwarzania).

Dronie: Dron poleci do tytu i do géry z kamera zablokowang na obiekcie.
Circle: Dron okraza obiekt.
Helix: Dron leci do gory i okraza obiekt.

Rocket: Dron wznosi sie z kamerg skierowang w dot.

Boomerang: Dron leci tytem, okrazajac obiekt po owalnej trasie.

@DFEON

. Asteroid: Dron leci tytem i do gory, nastepnie wykonuje kilka zdjec i leci z powrotem do punktu startu.
Wygenerowane wideo zaczyna sie od panoramy z najwyzszej pozycji, a potem pokazuje zejscie drona.

Korzystanie z Quickshots

Upewnij sig, ze dron pracuje w trybie P, a inteligentny akumulator jest odpowiednio natadowany.
Postepuj wg instrukcji ponizej, aby korzystac z trybu QuickShots:

1. Wystartuj i zawisnij na wysokosci ok. 2 m.

2. Nacisnij w DJI GO 4, a nastepnie wybierz QuickShots i postepuj wg instrukcji.
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3. Wybierz obiekt na widoku z kamery (nacisnij kétko na obiekcie lub narysuj ramke wokét obiektu) i wybierz
tryb nagrywania. Nacisnij GO, aby rozpocza¢ nagrywanie. Dron powrdci do swojej pozycji startowej po u-
korAczeniu nagrywania.

In flight (GPS) 0 auickshot Ml »)
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Dronie Circle.

4. Nacisnij ] , aby przejs¢ do wideo.

/N Tryby QuickShots sa dostepne tylko przy silnym sygnale GPS.
« Dron nie potrafi oming¢ przeszkéd nad i obok drona.

Wytaczanie trybu QuickShots
Naciénij € w DJI GO 4 lub ustaw przetacznik trybu lotu w tryb S, aby opusci¢ tryb QuickShots w dowolnym
momencie QuickShots podczas krecenia. Nacisnij przycisk pauzy lotu na nadajniku, aby zahamowa¢ awaryjnie.

ActiveTrack

ActiveTrack umozliwia oznaczenie i $ledzenie kilku poruszajgcych sie obiektéw na ekranie swojego urzadzenia
mobilnego. Nie ma koniecznosci instalacji zewnetrznego urzadzenia lokacyjnego. Mavic Air automatycznie wy-
krywa i $ledzi ludzi, pojazdy i fodzie, uzywajac innych technik sledzenia dla réznych obiektéw.

Korzystanie z ActiveTrack

Upewnij sig, ze dron pracuje w trybie P, a inteligentny akumulator jest odpowiednio natadowany. Postepuj wg
instrukcji ponizej, aby korzysta¢ z funkji ActiveTrack

1. Wznies sie i zawisnij na wysokosci co najmniej 2 m od podtoza.

2m

2. Nacisnij °°) w aplikacji DJI GO 4 i wybierz ActiveTrack.
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3. Nacisnij cel, ktory chcesz $ledzié¢ i nacisnij, aby potwierdzi¢ wybdr. Jezeli obiekt nie zostat automaty-
cznie rozpoznany, stworz ramke wokét obiektu. Ramka zmieni kolor na zielony, jezeli obiekt zostat rozpoz-
nany i rozpoczeto proces $ledzenia. Jezeli kolor ramki zmieni sie na czerwony, obiekt nie zostat rozpoznany
i nalezy sprébowac ponownie.

Rl .)

3 ActiveTrack
C

In flight (GPS)
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4. Dron automatycznie ominie przeszkody na trasie lotu. Jezeli dron zgubi $ledzony obiekt, poniewaz porusza
sie za szybko bad? zostat zastonigty, wybierz obiekt ponownie, aby ponowic¢ $ledzenie.

ActiveTrack posiada 3 podtryby

Trace Profile Spotlight

B -
R

o Dron nie bedzie $ledzi¢ obiektu auto-
Dron éledzi obiekt, utrzymujgc ~ Dron $ledzi obiekt pod statym

statg odlegtos¢ od celu. Uzyj katem i w statej odlegtosci od
boku. Uzyj drazka lotu bocznego

matycznie, ale bedzie utrzymywat
obiekt w kadrze kamery podczas lotu.
Nadajnik mozna uzy¢ do manewrowa-
nia dronem, ale zmiana orienracji drona

drazka lotu bocznego nadajnika
lub suwaka w aplikacji DJI GO 4, |na nadajniku, aby okrazy¢ obiekt,
aby okrazy¢ obiekt. jest wytgczona. Za pomocg lewego draz-
ka i pokretta gimbala mozna zmienic¢

kadrowanie obiektu
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A « Nie wybieraj miejsca, w ktérym znajduja sie ludzie, zwierzeta, mate lub cienkie obiekty (np. ga-
tezie i linie energetyczne) , a takze powierzchnie przezroczyste (np. szkto lub woda).
« Trzymaj sie z dala od przeszkdd na trasie lotu, w szczegdlnosci przeszkéd znajdujacych sie po lewej
lub prawej stronie drona.
« Steruj dronem recznie (nacisnij przycisk pauzy lotu lub ustaw przetacznik trybu lotu na nadajniku na

pozycje S) lub nacisnij Q w aplikacji DJI GO 4 w sytuacjach awaryjnych.
« Zachowaj szczegdIng ostroznos¢ podczas korzystania z ActiveTrack w ponizszych sytuacjach:

a.

b
c
d
e.
f.
M

Sledzony obiekt nie porusza sie po réwnym terenie.

. Sledzony obiekty zmienia swdj ksztatt podczas poruszania sie.
. Sledzony obiekt moze by¢ zastoniety lub znika¢ z pola widzenia na dtuzszy czas.
. Sledzony obiekt porusza sie po o$niezonej powierzchni.

Sledzony obiekt posiada podobny kolor lub wzér do otoczenia.
Dostepne swiatto jest zbyt stabe (< 300 lukséw) lub zbyt silne (> 10 000 lukséw).

usisz przestrzegac lokalnych przepiséw prawnych podczas korzystania z funkcji ActiveTrack

Wytaczanie ActiveTrack
Nacis’.nij@ na ekranie lub ustaw przetaczniku trybu lotu na nadajniku w pozycji S, aby opuscié tryb Active-
Track. Po wytaczeniu funkcji, dron zawisnie w miejscu, po czym mozna rozpocza¢ sterowanie manualne, wyb-

ra¢ nowy cel lub wigczy¢ funkcje RTH.

SmartCapture

Samouczacy sie system (deep learning) rozpoznawania gestéw pozwala na wykonanie selfie, nagrywania
wideo i sterowania dronem za pomoca prostych gestéw dfoni. Mavic Air posiada nowe tryby GestureLaunch,
Follow i GestureLand (uwaga: wymagana wersja oprogramowania v1.0.1.0 lub wyzsza).

Aktywacja FaceAware i PalmControl
Aby korzystac z funkcji SmartCapture, najpierw nalezy aktywowa¢ FaceAware i PalmControl

1. Nacisnij w DJI GO 4 i wybierz S martCapture lub nacisnij dwukrotnie przycisk funkcyjny. Po aktywacji
funkcji FaceAware ustyszysz dwa sygnaty dZzwiekowe, a przednie diody LED zaswiecg sie na zétto.
2. Nastepnie uzyj jednej z dwdch metod aktywacji funkcji PalmControl.

a. GestureLaunch: Jezeli dron znajduje sie na ziemi, mozesz uzy¢ funkcji GestureLaunch do startu dro-
na i aktywacji PalmControl. Stari w odlegtosci 2 do 3 m przed dronem z dtonig przed nosem drona. Dfon
musi by¢ otwarta, a palce ztozone blisko siebie. Po ok. 2 sekundach dron wystartuje automatycznie i za-

wisnie na wysokosci 1,2 m. Przednie diody LED bedg migaty powoli na zielono, sygnalizujac, ze funk-
cja PalmControl zostata aktywowana.
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b. Jezeli dron znajduje sie juz w powietrzu, podnies i wyprostuj ramie oraz umie$¢ dto w odlegtosci ok. 2
m przed nosem drona. Utrzymuj dtori otwartg i palce blisko siebie. Po ok. 2 sekundach przednie diody
LED zaczng miga¢ powoli na zielono, sygnalizujac, ze funkcja PalmControl zostata aktywowana.

Gdy funkcje FaceAware i PalmControl zostaty aktywowane, mozesz kontrolowa¢ drona na sposoby opisane

ponizej (zostan w odlegtosci 7 m od drona, aby twoje gesty zostaty rozpoznane).

Kontrolowanie pozycji drona

Przesun dton powoli do géry lub na dot, aby stero- —
wac putapem drona. Przesun dton w lewo lub w

prawo, aby sterowac orientacjg drona. Przejdz do =
przodu lub do tytu, aby lecie¢ do przodu lub w tyt.

: G - Przednie diody migaja powoli na zielono

Kontrolowanie odlegtosci

Podnies i wyprostuj drugie ramie i trzymaj dtonie
razem. Oddal od siebie dfonie, a dron oddali sie
od ciebie na maksymalnga odlegto$é¢ 6 m. Zbliz do
siebie dtonie, a dron poleci w twojg strone na
minimalna odlegto$¢ 2 m.

G Przednie diody migaja powoli na zielono

Follow

Opus¢ rece, aby aktywowac funkcje follow. Po aktywacji funkcji follow
przednie diody LED beda $wieci¢ na zielono. Dron bedzie automatycznie poda-
zat za tobg. Gdy funkcja follow jest aktywna, mozesz podnies¢ dton lub dtonie,
aby uzy¢ innych funkgji trybu SmartCapture.

- G - Przednie diody LED swiecg na zielono

Selfie

Wykonaj gest V palcami dtoni. Po rozpoznaniu gestu selfie rozpocznie sie
dwusekundowe odliczanie. Gdy zostang dwie sekundy, przednie diody LED dro-
na zaczng miga¢ powoli na czerwono, gdy zostanie jedna sekunda, beda migac
szybciej.

) 2018 DJ
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Selfie grupowe

Wykonaj przynajmniej 3 gesty V palcami. Po rozpoznaniu gestu grupowego
selfie rozpocznie sie dwusekundowe odliczanie, po ktérym dron wykona
pierwsze z trzech zdje¢. Podczas odliczania przednie diody LED beda migaty
powoli na czerwono przez jedna sekunde i szybko przez drugg sekunde.
Nastepnie przednie diody wytacza sie i dron wykona zdjecie w swojej obec-
nej pozycji.

Potem dron odleci na odlegtos¢ ok. 5 m od grupy i wzniesie sig, aby wykonaé
zdjecie pod katem 30°. Dron nastepnie poleci na odlegtos¢ ok. 7 m od grupy i
wzniesie sie, aby wykonac zdjecie pod katem 15°. Po wykonaniu zdje¢ dron po-
wrdci do swojej pierwotnej pozycji. Przednie diody LED migna na czerwono dwu-
krotnie, gdy dron bedzie wykonywat drugie i trzecie zdjecie.

Nagrywanie wideo

Wykonaj ramke ze swoich palcédw (przynajmniej jedna reka musi znajdowac sie
nad twoim nosem). Po rozpoznaniu gestu ramki, przednie diody LED drona
wytacza sie i kamera rozpocznie nagrywanie. Po pieciu sekundach mozesz
wykona¢ gest ponownie, aby zakoriczyé nagrywanie.

O Przednie diody LED wytaczone.

Zmiana operatora

Opusé dtonie. Przednie diody LED zaswieca sig na zielono. Osoba, ktéra chce
kontrolowa¢ drona powinna podnies¢ swojg dtori przed dronem. Gdy dron
zmieni operatora, przednie diody LED zaczng miga¢ powoli na zielono.

G’ Przednie diody LED migaja powoli na zielono.

GestureLand

Przesun dtori powoli na dét, aby spowodowac obnizenie lotu drona. Kontynuuj,
az dron obnizy lot do swojego minimalnego putapu i przez nastepne 3 sekundy,
az dron automatycznie wyladuje, a silniki zostana wyfgczone.

@) Przednie diody LED migajg powoli na zielono.

Wytaczanie SmartCapture

Nacisnij @ na ekranie, nacisnij przycisk pauzy lotu na nadajniku lub ustaw przetacznik trybu lotu na pozycje S,
aby opusci¢ tryb SmartCapture. Jezeli korzystasz ze SmartCapture bez nadajnika lub aplikacji DJI GO 4, wyladuj
korzystajac z funkcji GestureLand i wytacz drona, aby opusci¢ SmartCapture.
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A * Zachowaj ostroznos¢ po wylagdowaniu dronem z funkcja GestureLand, jako ze dron wciaz bedzie rea-
gowat na polecenia gestami, az do opuszczenia funkcji SmartCapture. Jezeli dron wykryje gest przed
opuszczeniem trybu, dron wystartuje. Zachowaj ostroznos¢ podczas zblizania sie do drona, aby przy-
padkowo nie wykona¢ gestu i uruchomic drona.

Podczas korzystania z funkcji SmartCapture bez nadajnika lub aplikacji DJI GO 4:

. a. Jezeli nie dfon ani twarz nie zostanie wykryta przez 60 sekundy po starcie, dron wyladuje au-
tomatycznie.

b. W przypadku zgubienia obiektu w funkcji follow, dron powrdci do miejsca, w ktérym obiekt zostat
ostatnio wykryty. Jezeli w ciggu 30 sekund obiekt zostanie ponownie wykryty, dron bedzie konty-
nuowat sledzenie. Jezeli dron przez 30 sekund nie wykryje obiektu, dron wylgduje automatycznie.

* Korzystaj z funkcji grupowego selfie jedynie na otwartej przestrzeni bez przeszkod z silnym sygnatem

GPS i odpowiednim oswietleniem.

* Funkcja grupowego selfie nie bedzie dostepna w przypadku braku sygnatu GPS.

Tryb Tripod (statywu)
Nacisnij @ w aplikacji DJI GO 4, aby wybraé tryb tripod. W trybie tripod maksymalna predko¢ lotu zostata ogra-
niczona do 3,6 km/h. Czuto$¢ na polecenia drazka jest rowniez zmniejszona, aby uzyskaé ptynniejszy ruch kamery.

/N Uzywaj trybu statywu tylko w miejscach z silnym sygnatem GPS lub idealnych warunkach oswietlenio-
wych dla czujnikéw wizyjnych. Jezeli utracono sygnat GPS, a czujniki wizyjne sa niedostepne. Dron au-
tomatycznie przejdzie do trybu ATTI. W tym wypadku predkos¢ lotu zwiekszy sie, a dron nie bedzie
mogt zawisngé w miejscu. Zachowaj 0stroznosé przy uzywaniu trybu statywu.

Tryb Cinematic (kinowy)
Nacisnij w aplikacji DJI GO 4, aby wybra¢ tryb cinematic. W trybie cinematic droga hamowania drona jest

wydtuzona, a predko$¢ obrotdw zmniejszona. Dron bedzie tagodnie zwalniat, az do zatrzymania, utrzymujac
ptynny i stabilny obraz, nawet jezeli polecenia drazka byty gwattowne.

Tryb TapFly

TapFly posiada cztery podtryby Forward, Backward, Free i Coordinate. Przy odpowiednich warunkach oswietlenio-

wych (pomiedzy 300 i 10,000 lukséw) dron automatycznie ominie wykryte przeszkody.

Forward:  Dron automatycznie poleci w strone celu z przednim systemem wizyjnym aktywnym.

Backward:  Dron poleci w strone przeciwng do celu z tylnym systemem wizyjnym aktywnym.

Free: Dron poleci w strone celu. Mozna korzystaé z nadajnika do swobodnego sterowania orientacjg
drona.

Coordinate: Nacisnij na okre$lone miejsce na ekranie. Dron poleci w dane miejsce na swojej biezgcej wyso-
kosci, po czym zawisnie w miejscu.

Korzystanie z TapFly
Upewnij sie, ze dron pracuje w trybie P, a inteligentny akumulator jest w petni natadowany. Postepuj wg
instrukcji ponizej, aby korzystac z funkcji TapFly.
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1. Wystartuj i zawisnij na wysokosci przynajmniej 1 m nad ziemia.

1m

2. Nacisnij w aplikacji DJI GO 4, wybierz TapFly i wybierz podtryb i postepuj wg wskazowek:

3. Nacisnij jednokrotnie cel i poczekaj na pokazanie sie przycisku GO. Nacis$nij przycisk GO, aby potwierdzi¢ wy-
bér, a dron poleci automatycznie w strong celu. Komunikat pojawi sig, jezeli dron nie moze dolecie¢ do celu.
W takim wypadku wybierz inny cel i sprébuj ponownie. Cel moze zostaé¢ zmieniony w czasie lotu poprzez
nacisniecie ekranu.

In flight (GPS)

3 TapFly
®

&
®
- Y
& ;=
o °
(€N -
® - ®
; > 4% 9
@ B ,/ S =
Forward Reverse ree Coordinate

Wytaczanie TapFly

Nacisnij przycisk pauzy lotu na nadajniku lub przesur drazek kontroli w kierunku przeciwnym do kierunku lotu,
a dron zahamuje i zawisnie w miejscu. Nacisnij ekran ponownie, aby wznowi¢ dziatanie trybu TapFly. Nacisnij
@ lub ustaw przetacznik trybu lotu na pozycje S, aby wyjs¢ z trybu TapFly.

/N * Nie nalezy lata¢ dronem nad ludzmi, zwierzetami, matymi lub waskimi obiektami (np. gatezie lub linie
energetyczne), a takze nad obiektami przezroczystymi (np. szkto lub powierzchnia wody). TapFly mo-
ze nie funkcjonowaé prawidtowo nad powierzchnia wody lub o$niezonymi terenami

* Moga wystapic réznice pomiedzy przewidywanym i rzeczywistym torem lotu w funkcji TapFly.
* Zakres dostepnych celéw jest ograniczony. Nie mozesz wybraé miejsc, znajdujacych sie w gérnym lub
dolnym rogu ekranu.
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Point of Interest

Wybierz obiekt i ustaw promien okregu, putap i predkos¢ lotu, a dron bedzkie okrazat obiekt wedtug wprowa-

dzonych ustawieri.
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Advanced Pilot Assistance Systems

Advanced Pilot Assistance Systems (APAS) to nowa funkcja dostepna w trybie P. Gdy APAS jest wtacozny,
dron lata zaréwno wedtug polecert wydawanych przez operatora za pomoca drazkdw, jak i otoczenia.
Z systemem APAS tatwiej omija sie przeszkody i uzyskuje sie ptynniejszy obraz wideo i przyjemniejsze wra-
zenia z lotu.

Gdy APAS jest wiaczony, nacisnij przycisk pauzy lotu na nadajniku lub ikone Qw aplikacji DJI GO 4, aby za-
trzymac drona. Dron zawisnie przez 3 sekundy i bedzie oczekiwac¢ na polecenia operatora.
commands.

Aby Wiaczy¢ APAS, nacisnij =% w aplikacji DJI GO 4.

& * Funkcja APAS zostaje automatycznie wytgczona podczas korzystania trybow inteligentnego lotu
i zostanie automatycznie przywrécona po opuszczeniu trybdw inteligentnego lotu.

Dane z lotu

Dane z lotu s3 automatycznie zapisywane w pamieci wewnetrznej drona. Gromadzone informacje to m.in.
telemetria lotu, informacje o statusie samolotu i inne parametry. Dane mozna przejrze¢ w DJI Assistant 2.

Montaz i demontaz Smigiet

Mavic Air korzysta z modelu $migiet 53328S. Istniejg dwa rodzaje $migiet 5332S, ktére sg zaprojektowane do
obrotéw w rdznych kierunkach. Obecnos¢ lub nieobecno$é biatych oznaczen na $migtach informuje o typie
$migta i w rezultacie o tym, na ktdry silnik powinny by¢ zamocowane.
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Oznaczony Nieoznaczony
& S M
Zamocuj na silnikach z biatym oznaczeniem Zamocuj na silnilkach bez biatych oznaczen.

yﬁ Zakre¢ $migta we wskazanym kierunku, aby zamocowac.

Montaz smigiet

Przymocuj $migta z biatymi oznaczeniami do silnikéw z biatymi oznaczeniami. Docisnij $migto do ptytki mocu-
jacej i obroé w kierunku blokady, az zostanie bezpiecznie zamocowane. Przymocuj nieoznaczone $migta do
silnikéw bez oznaczen.

Biate oznaczenia Nieoznaczony

Demontaz smigiet

Docisnij $migto do ptytki mocujacej i obréé w kierunku odblokowania.

A * Smigta s3 ostre - zachowaj ostroznosé.

» Korzystaj jedynie z oryginalnych $migiet DJI i nie mieszaj réznych typéw $migiet.

* Upewnij sie, ze $migta sg w dobrym stanie przed kazdym lotem. Nie korzystaj ze starych, uszczerbio-
lub ztamanych $migiet.

* Upewnij sie, ze $migta i silniki sg zainstalowane poprawnie przed kazdym lotem.

* Aby unikna¢ obrazen, trzyma sie w bezpiecznej odlegtosci od $migiet i silnikéw podczas pracy.

* Umies¢ drona w kierunku pokazanym na torbie podczas transportu lub przechowywania, aby zapo-
biec powstaniu uszkodzer $migiet. Nie $ciskaj i nie gnij $migiet. Naruszone $migta wptyna na
jakosé loti.

Inteligentny akumulator

Inteligentny akumulator DJI posiada pojemnosé 2375 mAh, napiecie 11,55 V i funkcje inteligentnego tadowa-
nia i roztadowania. Akumulator powinien by¢ tadowany tylko za pomocg oryginalnych tadowarek DJI.

Funkcje akumulatora

1. Ekran poziomu akumulatora: Wskazniki LED wyswietlajg biezacy poziom akumulatora.

2. Funkcja autoroztadowania: Akumulator automatycznie roztaduje sie po 10 dniach bezczynnosci do pozio-
mu 65%, aby zapobiec puchnigciu. Roztadowanie akumulatora do poziomu 65% zajmuje ok. 1 dzien.
Umiarkowane ciepto wydobywajace sie w tym czasie z akumulatora to zjawisko normalne podczas proce-
su roztadowania. Progi roztadowania mozna zmieni¢ w aplikacji DJI GO 4.

3. tadowanie zrownowazone: Automatycznie réwnowazy napiecie kazdej celi podczas tadowania.
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Zabezpieczenie przed przetadowaniem: Przerywa tadowanie, gdy akumulator jest w petni natadowany.
Czujnik temperatury: Akumulator moze by¢ tadowany jedynie, gdy temperatura wynosi 5° C - 45° C.
Zabezpieczenie nadpradowe: Akumulator przerywa tadowanie, gdy wykryje zbyt wysokie natezenie pradu.
. Zabezpieczenie nadmiernego roztadowania: Akumulator nie dopuszcza do nadmiernego roztadowania.

. Zabezpieczenie zwarciowe: Automatycznie odcina zasilanie po wykryciu zwarcia obwodu.
. Zabezpieczenie przed uszkodzeniem cel akumulatora: Aplikacja DIl GO 4 wyswietli komunikat ostrzegaw-

czy w przypadku uszkodzenia celi akumulatora.

10. Tryb hibernacji: Aby oszczedzi¢ energig, akumulator odetnie zasilanie i wytaczy sie po 20 minutach bezczyn-

nosci. Aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu, akumulator przejdzie w tryb hibernacji po 6 godzinach
bezczynnosci, jezeli poziom akumulatora jest nizszy niz 10%. W trybie hibernacji wskazniki poziomu akumu-
latora nie $wiecg. Natadowanie akumulatora wybudzi go z hibernacji.

11. Komunikacja: Informacje dotyczace napiecia akumulatora, pojemnosci, pradu i innych danych sg przesytane

do drona.

/\  «Przed korzystaniem z akumulatora nalezy zapoznac sie z zasadami bezpiecznego korzystania z inteli-
gentnego akumulatora. Uzytkownicy przyjmujg petng odpowiedzialno$¢ za korzystanie z urzagdzenia.

@ - Przed wniesieniem inteligentnego akumulatora do samolotu, nalezy go roztadowa¢ do poziomu 30%
lub nizszego. Mozna to uczyni¢ poprzez latanie dronem na zewnatrz, az do poziomu akumulatora
nizszego niz 30% lub catkowitego wytadowania.

Ki

orzystania z akumulatora

Nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania, a nastepnie naci$nij i przytrzymaj przez 2 sekundy, aby wtaczy¢ lub wy-
taczy¢ akumulator.

Wskazniki poziomu akumulatora

Przycisk zasilania

Uwagi dotyczace pracy w niskiej temperaturze

1.
2.
3.

Pojemnosé¢ akumulatora jest znacznie zredukowana podczas lotu w niskiej temperaturze (-10° C do 5° C).
Nie nalezy uzywa¢ akumulatoréw w ekstremalnie niskiej temperaturze (< -10° C).

Nalezy zakoriczyé lot natychmiast po pojawieniu sie ostrzezenia o niskim poziomie akumulatora podczas lo-
tu w niskiej temperaturze.

4. Aby zapewni¢ optymalne dziatanie, utrzymuj minimalna temperature akumulatora 20° C.
5. Zredukowana pojemnos¢ akumulatora w niskich temperaturach oznacza réowniez mniejszg odpornosé na

podmuchy wiatru, dlatego zaleca sie szczegdIng ostroznos¢.

/N W niskich temperaturach, wfoz akumulator do komory i wtacz drona na ok. 1-2 minuty przed startem,
w celu rozgrzania akumulatora.
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Sprawdzanie poziomu akumulatora

Diody LED poziomu akumulatora informuijg o tym, ile pozostato fadunku w akumulatorze . Jezeli akumulator jest
Wytaczony, nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania, a diody wyswietlg biezacy poziom akumulatora.

Diody LED poziomu akumulatora

O : Dioda LED $wieci. O : Dioda LED miga. (O : Dioda LED jest wytaczona.
LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom akumulatora
O O O O 88% - 100%
@) O O O 75% - 88%
O O O O 63% - 75%
O O O O 50% - 63%
O O O O 38% - 50%
O O O O 25% - 38%
O O O O 13% - 25%
Q O O O 0% - 13%

tadowanie akumulatora

Inteligentny akumulator musi by¢ w petni natadowany przed pierwszym uzyciem.

1. Podtacz zasilacz AC do gniazda sieciowego (100 - 240 V, 50/60 Hz).

2. Podtacz inteligentny akumulator do zasilacza AC za pomoca kabla tadowania akumulatora, gdy jest on wy-
taczony.

3. Diody poziomu akumulatora wyswietlaja obecny poziom akumulatora podczas tadowania. Akumulator jest
w petni natadowany, gdy diody poziomu akumulatora wytaczg sie. Odtacz zasilacz AC po ukoriczeniu ta-
dowania.

(11 )e -9

Gniazdo sieciowe

Zasilacz AC

Inteligentny akumulator

Czas tadowania inteligentnego akumulatora
53 minuty w temperaturze pomiedzy 15°C i 40°C; 1 godzina i 40 minut w temperaturze pomiedzy 5°Ci 15°C.

A « Nie taduj akumulatora podczas natychmiast po locie, poniewaz jego temperatura moze by¢ zbyt wy-
soka. taduj akumulator dopiero, gdy ostygnie do temperatury pokojowej.
« Zasilacz AC zatrzyma tadowanie akumulatora, jezelie temperatura celi nie znajduje sie w zkaresie
5° do 40° C. Idealna temperatura tadowania wynosi od 22°C do 28°C
« Opcjonalny hub tadowania moze natadowa¢ do 4 akumulatoréw. Odwiedz oficjalny sklep DJI, aby
dowiedziec sie wigcej.
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Diody LED poziomu akumulatora podczas tadowania
O: Dioda LED $wieci.

LED1

O QOO

LED2

O QOO

¢ Dioda LED miga.

LED3 LED4
O O
O O
O O
O O

(: Dioda LED jest wytaczona.

Poziom akumulatora
0% - 50%
50% - 75%
75% - 100%

W petni natadowany

Zabezpieczenia akumulatora

Tabela ponizej informuje o zabezpieczeniach akumulatora i odpowiadajacych im sekwencjom diod LED.

Diody LED podczas aktywacji mechanizméw zabezpieczajacych

LED1
O

O O O O O

LED2

O O O O ©

LED3
O

O O O O O

LED4
O

o ¥ O O O

Sekwencja migotania
Dioda LED2 miga 2 razy na sekunde

Dioda LED2 miga 3 razy na sekunde
Dioda LED3 miga 2 razy na sekunde
Dioda LED3 miga 3 razy na sekunde

Dioda LED4 miga 2 razy na sekunde

Dioda LED4 miga 3 razy na sekunde

Zabezpieczenie
Nadmierny prad

Zwarcie obwodu
Nadmierne natadowanie
Nadmierne napiecie

Zbyt niska temperatura fadowania

Zbyt wysoka temperatura
tadowania

W przypadku aktywacji zabezpieczenia termicznego, akumulator wznowi prace, gdy temperatura wréci
do dopuszczalnego zakresu. W przypadku aktywacji jednego z innych mechanizméw zabezpieczajacych,
aby wznowi¢ tadowanie, nalezy nacisng¢ przycisk zasilania, w celu wytaczenia akumulatora, odtaczy¢ akumu-

lator od zasilacza i podtgczy¢ ponownie.

A

« DI nie bierze odpowiedzialnosci za straty spowodowane uzywaniem nieoryginalnych tadowarek.

Instalacja inteligentnego akumulatora

WHtéz inteligentny akumulator do komory i upewnij sie, ze jest pewnie zamocowany i ustyszysz klikniecie.
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Wyjmowanie inteligentnego akumulatora

Przesun zaciski po bokach inteligentnego akumulator, aby zwolni¢ zatrzaski.

A « Nie wkfadaj i nie wyciagaj akumulatora, gdy jest wiaczony.
« Upewnij sig, ze akumulator jest bezpiecznie zamocowany. Dron nie wystartuje, jezeli akumulator
nie jest zamocowany poprawnie.

Kamera z gimbalem

Gimbal

3-osiowy gimbal pozwala na stabilizacje przymocowanej kamery, dzieki czemu mozesz wykonac czyste, ostre i
stabilne zdjecia i filmy wideo. Gimbal posiada zakres ruchu w osi tilt -90° do +17°, domysinie jest jednak ogra-
niczony do -90° do 0°. Zakres mozna zmiee¢ w aplikacji DJI GO 4 (naci$nij E i wybierz Advanced Settings > Ex-
tend Gimbal Tilt Limit). Inne ustawienia gimbala, takie jak tryb pracy (Gimbal Mode) i automatyczna kalib-
racja (Gimbal Auto Calibration) mozna wybra¢ po naciénieciu & -

Uzyj pokretta gimbala na nadajniku, aby sterowa¢ przechyleniem kamery w osi tilt. Mozesz réwniez przejs¢
do widoku kamery (Camera View) w aplikacji DJI GO 4, nacisna¢ ekran i przytrzymac, az do pojawienia sie nie-
bieskiego okregu, a nastepnie przesung¢ okrag w dot lub w gére, aby sterowac przechyleniem kamery. Prze-
suniecie okregu w lewo lub w prawo spowoduje zmiane orientacji drona.

17°

Tryby pracy gimbala

Dwa tryby pracy gimbala sa dostepne. Przetaczaj pomiedzy réznymi trybami pracy w zaktadce ustawieri kamery
(camera settings) w aplikacji DJI GO 4.

Tryb Follow: Kat pomiedzy orientacjg gimbala i przodem drona pozostaje staty przez caty lot.

Tryb FPV: Gimbal zsynchronizuje swoje ruchy z ruchami drona, aby umozliwi¢ ogladanie lotu z widoku pierw-
szej osoby.

/N« Nie uderzaj gimbala i nie stukaj w gimbalu, gdy dron jest uruchomiony. Aby chroni¢ gimbala podczas
startu, zawsze startuj z ptaskiej, otwartej przestrzeni.
« Btad gimbala moze wystapi¢ w podanych ponizej sytuacjach:
a. Dron zostat umieszczony na nieréwnym gruncie lub ruch gimbala jest blokowany.
b. Gimbal zostat poddany nadmiernemu dziataniu sit zewnetrznych, jak np. podczas kolizji.
« Lot w gestej mgle lub chmurach moze spowodowac zawilgocenie gimbala, co prowadzi do tymcza-
sowej awarii. Gimbal odzyska petng funkcjonalnos¢ po wysuszeniu.
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Mavic Air

Kamera

Kamera poktadowa korzysta z matrycy 1/2,3" CMOS do wykonywania filmow wideo w jakosci 4K i szybkos-
ci 30 fps, atakze zdje¢ w rozdzielczosci 12 megapikseli. Mozesz nagrywa¢ wideo w formatach MOV lub MP4.
Dostepne tryby fotograficzne to pojedyncze zdjecie, zdjecia seryjne, interwatowe, HDR i rézne tryby pano-
ramiczne. Podglad na zywo dostepny jest na potagczonym urzadzeniu mobilny w aplikacji DJI GO 4.

Slot karty micro SD kamery

Mavic Air posiada 8 GB wewnetrznej pamieci i obstuguje karty micro SD w celu zapisywania zdje¢ i wideo.
Wymagana jest karta micro SD o standardzie UHS-1 w celu odczytu i zapisu danych wideo w wysokiej roz-
dzielczosci.

Slot na karte micro SD

A « Nie wyciagaj karty micro SD z drona, gdy jest wtaczony.
« W celu zapewnienia stabilnosci systemu, pojedyncze wideo moze mie¢ maksymalng dtugo$¢ 30
minut.
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Nadajnik

Rozdziat opisuje cechy nadajnika i zawiera
instrukcje sterowania dronem i kamera.
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Nadajnik

W nadajnik Mavica Air wbudowano ulepszong technologie Wi-Fi od DJI, ktéra pozwala na uzyskanie maksymal-
nego zasiegu 2 km* itransmisje obrazu w jakosci 720p z drona do aplikacji DJI GO 4 na urzadzeniu mobilnym.
Zdejmowalne drazki utatwiajg przechowywanie nadajnika. Maksymalny czas pracy akumulatora wynosi ok. 3
godziny**. Wiecej informacji znajduje sie w schemacie nadajnika w dziale opis produktu.

Korzystanie z nadajnika

Nadajnik Mavica Air jest zasilany akumulatorem o pojemnosci 2970 mAh. Nacisnij jednokrotnie przycisk zasi-
lania, aby sprawdzi¢ obecny poziom natadowania akumulatora. Naci$nij raz, a potem ponownie i przytrzymaj,
aby wigczy¢ lub wytaczy¢ nadajnik.

tadowanie akumulatora

Uzyj kabla USB-C, aby podtaczy¢ adapter USB do zasilacza AC, a nastepnie podtgcz adapter USB do gniazda ta-
dowania / gtéwnego potaczenia wideo na nadajniku. Petne natadowanie akumulatora zajmuje ok 2,5 godziny.

(11 )e A0

Gniazdo sieciowe

Zasilacz AC

Sterowanie kamerg
Wykonuj filmy/zdjecia i ustawiaj nachylenie w osi tilt przez spust migawki, przycisk nagrywania i pokretto gim-
bala na nadajniku.

* Nadajnik jest w stanie uzyskaé swéj maksymalny zasieg na otwartej przestrzeni bez zaktécenr elektromagnetycznych na wyso-
kosci ok. 120 m.
**Maksymalny czas pracy zostat uzyskany w warunkach laboratoryjnych na urzadzenie iOS. Warto$¢ ma jedynie charakter pog-

ladowy.
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Mavic Air

Sterowanie dronem

Drazki sterujace nadajnika stuzg do kontroli orientacji drona (o$ yaw), lotu do przodu / do tytu (o$ pitch),
wysokosci (gaz) i lotu w lewo / prawo (05 roll). Funkcja kazdego drazka sterujgcego jest okreslana wyborem
trybu drazka. Dostepne sg 3 wstepnie zaprogramowane tryby (Mode 1, Mode 2 i Mode 3), a w aplikacji
DJI GO 4 mozna skonfigurowac wtasne tryby. Domysinie ustawionym trybem jest Mode 2.

W kazdym wstepnie zaprogramowanym trybie Mavic Air zawisa w miejscu ze statg orientacja po wysrodko-
waniu obu drazkéw. Wychylenie drazka sterujgcego ze srodkowej pozycji powoduje wykonanie ruchu opi-
sanego ponizej.

Mode 1 }
Lewy drazek D%mu i Prawy drazek bogery
i | 7
® 3 ®
A4 | ¥ 3
| Na dot
Do tytu !
o Q ) (o) \ »
3 Wlewo W prawo
Obrét w lewo Obrét w prawo I
Mode 2 Lewy drazek oy % Prawy drazek Doﬁpzodu
7 o 3 7
3 AN
24 | ¥
| Do tytu
Coom) (§ \ ) (e [ o
Obrét w lewo Obrét w prawo 3 Wlewo W prawo
Mode 3 Lewy drazek Do przodu ; Prawy drazek
ﬁ i Do géry
N s
H G
i \ 4
‘ i Na dét
Do tytu !
Wlewo W prawo i Obrét w lewo Obrét w prawo
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Mavic Air

Rysunek ponizej pokazuje jak korzysta¢ z drazkéw sterujacych, na przyktadzie Mode 2.

Nadajnik
(Tryb 2) (

Dron
wskazuje przéd drona)

Uwagi

Poruszanie drazkiem wgérei w dét zmienia putap
drona. Przesun drazek w gore, aby sie wznies¢ i w dot,
aby obnizy¢ putap. Im bardziej drazek jest wychylony
z pozycji centralnej, tym szybciej dron zmieni putap.
Zawsze przesuwaj drazek ostroznie, aby zapobiec

nagtym zmianom wysokosci.

Poruszanie lewym drazkiem w lewo lub w prawo
zmienia orientacje drona. Przesuri drazek w prawo, aby
obréci¢ drona zgodnie z ruchem wskazéwek zegara i
w lewo, aby obréci¢ w druga strone. Im bardziej drazek
wychylony jest z pozycji centralnej, tym szybciej dron
sie obrdci.

Poruszanie prawym drazkiem do goéry i na dét zmienia
przechylenie drona. Przesun drazek do gory, aby lecie¢
do przodu i na dét, aby lecie¢ do tytu. Im bardziej dra-
zek jest wychylony z pozycji centralnej, tym szybciej
porusza sie dron.

Przesunigcie prawego drazka w lewo lub w prawo po-
woduje przechylenie drona w lewo lub w prawo. Prze-

sun drazek w lewo lub w prawo, aby lecie¢ w lewo lub
W prawo.

/\  « Nadajnik powinien sie znajdowa¢ w bezpiecznej odlegtoéci od magnetycznych materiatéw, aby

zapobiec zaktéceniom magnetycznym.

« Zaleca sig, aby wyciaggnad i schowac drazki sterujace do przeznaczonych do tego slotéw podczas tran-
sportu lub przechowywania, aby zapobiec powstaniu uszkodzer.
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Mavic Air

Przetacznik trybu lotu

Uzyj przetacznika, aby przetacza¢ pomiedzy trybami
lotu. Dostepne tryby to Tryb PiTryb S..

Pozycja Tryb lotu
Tryb P

Tryb S

Przycisk RTH

Nacisnij i przytrzymaj przycisk RTH, aby rozpocza¢ procedure powrotu do punktu startu. Dron nastepnie
powrdci do ostatniego zapisanego punktu startu. Nacisnij przycisk ponownie, aby przerwa¢ procedure
RTH i odzyskac procedure RTH i odzyskac kontrole nad dronem. Wigcej informacji znajduje sie w dziale
poswieconym funkcji RTH

Przycisk funkcyjny i przyciski konfigurowalne
Funkcje przycisku funkcyjnego i konfigurowalnych przyciskw mozna ustawi¢ w aplikacji DJI GO 4.

Optymalny zasieg sygnatu

Jakosé sygnatu przesytanego pomiedzy dronem i nadajnikiem jest najlepsza, gdy anteny sg skierowane,
jak pokazano na rysunkach ponizej.

N

Silny Staby

Upewnij sie, ze dron lata w obrebie strefy optymalnego zasiggu. Aby uzyska¢ najlepszg jakosé sygnatu, zawsze
utrzymuj odpowiednia pozycje anten.
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Mavic Air

taczenie nadajnika

Nadajnik jest fabrycznie potaczony z twoim dronem. Aby potaczy¢ Mavica Air z nadajnikiem, postepuj wg

instrukcji ponizej:

1. Wiacz drona i nadajnik.

2. Uruchom DJI GO 4.

3. Wybierz Connect to the Aircraft’s Wi-Fi i Wired Connection. Nastepnie wybierz Linking the remote Contro-
ller.

4. Nacis$nij i przytrzymaj przycisk funkcyjny przez 2 sekundy. Zwolnij przycisk po ustyszeniu pojedynczego
sygnatu dzwiekowego.

5. Gdy wskaznik statusu LED na nadajniku $wieci na zielono, taczenie zostato ukoriczone.

Q * Upewnij sig, ze nadajnik znajduje sie w odlegtosci 0,5 m od drona podczas taczenia.
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DJI GO 4 App

Rozdziat przedstawia cztery
gtéwne zaktadki w aplikacji
DJI GO 4.
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Aplikacja DJI GO 4

Za pomoca aplikacji mozesz kontrolowa¢ gimbala, kamere i innne funkcje drona. Aplikacja posiada cztery za-
ktadki Equipment, Editor, Explore i Me, ktore stuza do konfigurowania ustawier drona, edytowania i dzielenia
sie swoimi zdjeciami i filmami z innymi.

Equipment

Device Menu - menu urzadzen

Jezel nie jest wybrany, to wybierz Mavic Air z menu urzadzen w prawym gérym rogu ekranu

Function Menu - menu funkcji

Nacisnij = w prawym gérnym rogu ekranu, aby otworzy¢ menu funkcji. Menu posiada 5 opcji:

Scan QR Code: Zeskanuj kod QR

Academy - akademia: Uzyj symulatora lotu, zobacz filmy instruktazowe i przeczytaj instrukcje.

Flight Records - logi lotu: Przejdz do danych ze wszystkich swoich lotéw

GEO zones - strefy GEO: Przeczytaj informacje o strefach GEO

Find My Drone - znajdz mojego drona: Uzyskaj wsp6trzedne ostatniej lokalizacji swojego drona i wydaj po-
lecenie migania diodami i wyemitowania sygnatu dZzwiekowego.

Camera View - widok z kamery

Przejdz do widoku z kamery (Camera View) poprzez nacisniecie ikony GO FLY w zaktadce Equipment po pota-
czeniu z urzadzeniem mobilnym.

22 o inflight (GPS) Sl .)
8 :

1600 1/8000 +

— 11

14

?%?

CIREEEREREREI YRR

@

H139 m 0612 m

HS7ms 1 #Vv.S1ms #4627 m —15

16

1. Pasek statusu systemu
momocoey  [Kona sygnalizuje status lotu i wyswietla r6zne komunikaty ostrzegawcze.

2. Status systemu wykrywania przeszkéd
———— : Czerwona paski zostaja wyswietlone, gdy dron znajduije sie blisko przeszkody.
Pomarariczowe zostajg wyswietlone, gdy przeszkoda zostaje wykryta.

4]
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Mavic Air

10.

11.

12.

13.

42

. Wskaznik poziomu akumulatora

—o—o——o : Wskaznik poziomu akumulatora jest dynamicznym wskaznikiem poziomu jego natadowania. Koloro-
we strefy na wskazniku reprezentujg poziom natadowania potrzebny do wykonania réznych operacji.

. Tryblotu

36 : Napis obok ikony informuije o biezacym trybie lotu.
Nacisnij, aby skonfigurowa¢ ustawienia gtéwnego kontrolera lotu. Pozwala to modyfikowaé limity lotu i wartosci
nastaw regulatora lotu.

. Parametry kamery

Wyswietla parametry ustawier kamery i pojemnos¢ karty Micro SD.

E)

. Sita sygnatu GPS

&,1ll: Pokazuje biezaca site sygnatu GPS. Cztery paski oznaczaja wystarczajaca Site sygnatu GPS.

. Status przedniego i tylnego systemu wizyjnego

) : : Nacisnij, aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ funkcje oferowane przez przedni i tylny system wizyjny.

. Ustawienia Wi-Fi

246 - Naciénij, aby przejsé do menu ustawiert Wi-Fi.

. Poziom akumulatora

FA 61%: Pokazuje obecny poziom natadowania akumulatora. Nacisnij, aby przejrze¢ menu informacji o akumula-
torze, ustawié¢ progi ostrzegawcze poziomu akumulatora i zobaczyé historie ostrzezeri akumulatora.

Ustawienia ogdéine
e o o: Nacisnij, aby przej$¢ do menu ustawieri ogélnych gdzie mozesz ustawi¢ metryke, wigczyé lub wy-
taczyé livestream i wyswietlic trasy lotu.

Przetacznik foto/wideo

1}: Nacisnij, aby przetacza¢ pomiedzy trybem fotografowania i nagrywania.

Suwak gimbala
(© vreniininines : Wyswietla kat nachylenia gimbala.

Przycisk wykonywania zdjeé / nagrywania
./@ . Nacisnij, aby wykonaé zdjecie lub rozpoczaé nagrywanie.



Mavic Air

14. Ustawienia kamery
% : Nacisnij, aby przej$¢ do menu ustawier kamery.
Naciénij €, aby ustawic¢ czutosé ISO i wartoéci automatycznej ekspozycji kamery.
Naciénij €8, aby wybraé tryby fotografowania. Mavic Air obstuguje Single Shot (pojedyncze zdje-
cie), Burst Shot (zdjecia seryjne), Interval Shot (zdjecia interwatowe) i rézne tryby panoramiczne.
Panorama posiada cztery podtryby i moze wykonywac 32-megapikselowe panoramy sferyczne.

Naciénij ¥, aby przejé¢ do menu ogdlnych ustawier kamery.

15. Odtwarzanie
E : Nacisnij, aby przejs¢ do strony odtwarzania i przeglada¢ zdjecia i filmy zaraz po ich wykonaniu.

1

=

Telemetria lotu
D 30 M : Odlegtos¢ pomiedzy dronem a punktem home.
H 10.0 M : Wysokos¢ od punktu home.
HS 10.0 M/S : Szybkos¢ lotu w poziomie.
VS 2.0 M/S: Szybkosé lotu w pionie.

17. Mapa
Nacisnij, aby przejs¢ do widoku mapy.

1

@

Advanced Pilot Assistance Systems
7% Nacisnij, aby wigczyé/wytgczyé APAS. Funkcja APAS is wylaczona, jezeli przedni i tylny systemy wi-
zyjne sg wyfaczone/niedostepne

1

©

. Tryb inteligentnego lotu
| |
: Nacisnij, aby wybra¢ tryby inteligentnego lotu.

20. Smart RTH
@‘\: Nacisnij, aby rozpoczaé procedure RTH i powrdci¢ od ostatniego zapisanego punktu home.
21. Automatyczny start/lagdowanie

é/é): Nacisnij, aby rozpocza¢ automatyczny start lub lgdowanie.

22. Powr6t
&lJr: Nacisnij, aby powrdci¢ do gtéwnego menu.



Mavic Air

Editor

Aplikacja DJI GO 4 posiada wbudowany inteligentny edytor wideo. Po nagraniu kilku filméw i pobraniu
ich na urzadzenie mobilne, przejdz do zaktadki Editor na ekranie startowym. W tym miejscu mozesz wyb-
rac szablon i klipy, ktére zostang automatycznie potaczone w krétki film. Film mozesz udostepni¢ natychmiast
po wykonaniu.

SkyPixel

Ogladaj oraz udostepniaj zdjecia i filmy w zaktadce Skypixel.

Me

Jezeli posiadasz konto DJI, mozesz bra¢ udziat w dyskusjach na forum, zarabia¢ kredyty w sklepie DJl i dzieli¢
sie swoimi filmami i zdjeciami ze spotecznoscia.

Sterowanie dronem przez urzadzenie mobilne

Mozesz potaczy¢ sie z urzgdzeniem mobilnym za posrednictwem Wi-Fi, aby kontrolowa¢ drona przez DJI GO 4.

1. Uruchom drona.

2. Nacisnij i przytrzymaj przycisk funkcyjny na dronie przez 4 sekundy, az ustyszysz dwa sygnaty dzwiekowe,
ktére sygnalizuja, ze dron przeszedt w tryb sterowania urzgdzeniem mobilnym.

3. Uruchom aplikacje w DJI GO 4 i nacisnij_ikone w prawym gérnym rogu ekranu. Nastepnie przeskanuj kod
QR Wi-Fi na dronie, aby rozpocza¢ procedure taczenia.

4. Nacisnij é , aby wystartowac automatycznie. Ustaw oba kciuki na ekranie i uzyj wirtualnych joystickéw
do manewrowania dronem.

/N\  « Podczas lotu ze sterowaniem przez urzadzenie mobilne w szerokiej otwartej przestrzeni bez zaktécen

elektromagnetycznych, maksymalny zasieg sygnatu wynosi ok. 80 m na wysokosci 50 m.

« Czestotliwo$¢ Wi-Fi mozna ustawié na 2,4 GHz (domyslnie) lub 5 GHz. Czestotliwos$é 5 GHz pozwala
na uzyskanie sygnatu z mniejszg iloscig zaktdcen.

» Wigcz sie¢ Wi-Fi twojego urzadzenia mobilnego i wprowadz hasto Wi-Fi na dronie, aby potgczy¢ sie z
z siecig Mavica Air, jezeli masz problemy z zeskanowaniem kodu QR.

« taczenie jest konieczne przy powrocie do sterowania nadajnikiem.

« Aby zresetowac nazwe sieci i hasto Wi-Fi i zresetowa¢ czestotliwo$¢ Wi-Fi do 2,4 GHz, nacisnij i przy-
trzymaj przycisk funkcyjny przez 6 sekund, az ustyszysz 3 sygnaty dzwiekowe.
Mozesz réwniez nacisng¢ Help w DJI GO 4, a potem postepowac wg instrukcji na ekranie.

« Lataj jedynie z urzadzeniem mobilnym na otwartej przestrzeni ze wzglednie niewielka iloscig zakté-
cen elektromagnetycznych. Jezeli wystepujg duze zaktdcenia, korzystaj z nadajnika lub przenies sie
W miejsce z mniejszg iloscia zaktdcen.
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Korzystanie z wirtualnych joystickow

Upewnij sig, ze urzadzenie mobilne zostato podtaczone do drona przed korzystaniem z wirtualnych joysti-
ckéw. Rysunki ponizej sa oparte na pracy w trybie Mode 2 (lewy drazek kontroluje gaz i orientacje, a prawy
drazek lot do przodu/do tytu i w lewo/w prawo). Nacisnij , aby wigczy¢ lub wytgczy¢ wirtualne josyticki.

[<//]

X P-GPS Hjiil ») = FA61%

0 swmm & e ] sowe
1600 1/8000_+0.3 AUTO | 1080P/24 20:33 | | |

In flight (GPS)

.

Wirtualne joysticki

Lewo Prawo

SELEOF
@@l) s/l »

A « Teren poza biatymi kotami réwniez odpowiada na komendy sterowania.
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Lot

Ten dziat przedstawia zasady
bezpiecznego latania i ograniczenia lotu.
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Lot

Po zakoriczeniu przygotowarn do lotu zaleca sie skorzystanie z symulatora lotu w aplikacji DJI GO 4, aby prze-
testowad i podszlifowac swoje umiejetnosci bezpiecznego latania. Wszystkie loty powinny by¢ przeprowadza-
ne w odpowiedniej do tego lokalizacji.

Warunki otoczenia podczas lotu

1. Nie korzystaj z drona w trudnych warunkach pogodowych m.in. wietrze przekraczajacym w podmuchach 10
m/s, opadach $niegu, deszczu i mgle.

2. Lataj tylko na otwartej przestrzeni. Wysokie budynki i wielkie metalowe konstrukcje moga wptyna¢ na dok-
tadnos¢ kompasu poktadowego i systemu GPS.

3. Unikaj przeszkod, ttuméw, linii wysokiego napiecia i akwendw wodnych.

4. Unikaj terenéw, gdzie wystepuje silne promieniowanie elektromagnetyczne, w tym stacji bazowych i radio-
wych wiezy transmisyjnych.

5. Dziatanie drona i akumulatora jest zalezne od czynnikéw srodowiskowych np. gestosci i temperatury po-
wietrza. Zachowaj szczegblng ostroznosé podczas lotu na wysokosciach wigkszych niz 5000 metréw n.p.m.,
gdyz dron i akumulator moga wéwczas dziata¢ wadliwie.

6. Mavic Air nie funkcjonuje na obszarach polarnych w trybie P.

Limity lotu i strefy ograniczonego lotu (GEO)

Przestrzegaj wszystkich przepiséw prawnych podczas lotu Maviciem Air. Limity lotu sg zastosowane domysl-
nie w celu pomocy uzytkownikom w bezpiecznym i zgodnym z prawem uzytkowaniem drona. Do limitéw lo-
tu zaliczamy limity wysokosci, odlegtosci i stref GEO.

Podczas pracy w trybie P, limity wysokosci, odlegtosci i strefy GEO dziataja rownocze$nie ze wzgledéw bez-
pieczeristwa.

Wysokosé lotu i limity odlegtosci

Wysokosé lotu i odlegtos¢ lotu mozna zmieni¢ w aplikacji DJI GO 4. Maksymalna wysokos¢ lotu nie moze prze-
kroczy¢ 500 m. Na podstawie tych ustawiert Mavic Air bedzie latat w obrebie cylindra przedstawionego poni-
zej.

Maks. promieri
Maks. putap lotu

Punkt home

Wysokos¢ drona
po uruchomieniu




Mavic Air

Silny sygnat GPS G ------ Miga na zielono
Ograniczenia lotu

Putap lotu nie moze przekroczy¢

Maks. putap
okreslonej wartosci.

Lot musi odbywac sie w okreslo-

Maks. promien
nej odlegtosci od punktu startu.

AplikacjaDJIGO 4  Wskaznik statusu drona

Warning: Height

Niedost
limit reached. iy

Warning: Distance

Niedost
limit reached. Py

staby sygnatGPS (Y -..... Miga na z6tto

Ograniczenia lotu

Putap ograniczony do 5 metréw, jezeli
sygnat GPS jest staby, a dolny system
wizyjny jest wigczony. Putap jest ogra-
niczony do 30 metréw,jezeli sygnat GPS
jest staby, a dolny system wizyjny jest

Maks. putap

nieaktywny.

Maks. promieri  Brak ograniczen

Aplikacja DJIGO 4  Wskaznik statusu drona

Warning:
Height limit Niedostepny
reached.

« Jezeli wyleciate$ poza granice lotu, mozesz wciaz kontrolowac orientacje drona, ale nie mozesz lecie¢

A\  dalej

« Jezeli dron wyleci poza maks. promien, dron wrdci w jego granice automatycznie po przywrdceniu sil-

nego sygnatu GPS.

* Ze wzgledéw bezpieczenstwa nie lataj w poblizu lotnisk, autostrad, toréw i stacji kolejowych, centrum
miast lub innych wrazliwych terenéw. Utrzymuj drona w zasiegu wzroku.

Strefy GEO

Wszystkie strefy GEO znajdujg sie na oficjalnej witrynie http://www.dji.com/flysafe. Strefy GEO sg podzielone
na rézne kategorie, w tym lotniska, tereny do latania, gdzie zatogowe samoloty lataja na niskim putapie, grani-

ce krajow i inne obszary wrazliwe, takie jak elektrownie.

Lista kontrolna

. Nadajnik, inteligentny akumulator i urzadzenie mobilne sa w petni natadowane.

. Inteligentny akumulator jest bezpiecznie zamocowany.

. Ramiona drona i podwozie sa roztozone.

. Smigta i ostony sa w dobrym stanie, a takze sg bezpiecznie zamocowane i dokrecone.

. Upewnij sie, ze obiektyw kamery i soczewki czujnikéw systemu wizyjnego sg czyste.

. Kamera z gimbalem funkcjonuja poprawnie.

1
2
3
4
5. Silniki uruchamiaja sie i funkcjonujg prawidtowo.
6
7
7. Aplikacja DJI GO potaczyta sie z dronem.
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Automatyczny start i automatyczne lgdowanie

Automatyczny start

Uzyj automatycznego startu tylko, gdy wskazniki statusu drona migaja na zielono. Postepuj wg instrukcji

ponizej, aby skorzysta¢ z funkcji automatycznego startu:

1. Uruchom aplikacje DJI GO 4 i naci$nij GO FLY, aby przejs¢ do widoku z kamery.

2. Wykonaj wszystkie kroki z listy kontrolnej.

3. Naciénij é) .

4. Jezeli warunki sg bezpieczne do startu, przesur suwak, aby potwierdzi¢, a dron wystartuje i zawisnie na wysokosci
1,2 m nad ziemia.

A « Wskaznik statusu drona sygnalizuje czy dron korzysta z GPS, czy dolnego systemu wizyjnego do kon-
troli lotu. Wiecej informacji mozna znalez¢ w dziale poswigeconym diodom przednim i wskaznikowi
dom przednim.

« Zalecamy poczekac na odpowiednio silny sygnat GPS przed uzyciem funkcji automatycznego startu.

Automatyczne ladowanie

Uzywaj automatycznego lgdowania jedynie, jezeli wskazniki statusu drona migaja na zielono. Postepuj wg ins-

trukcji ponizej, aby skorzystac z funkcji automatycznego lagdowania:

1. Nacisnij &

2. Jezeli warunki do lgdowania sg bezpieczne, przesun suwak, aby potwierdzi¢, a dron rozpocznie procedure
automatycznego ladowania. Ostrzezenia pojawia sie w aplikacji DJI GO 4, jezeli dron wykryje, ze warun-
ki s nieodpowiednie do lagdowania. Postaraj sie odpowiedzie¢ na ostrzezenie natychmiastowo.

A Podczas procedury automatycznego ladowania procedure mozna przerwaé natychmiastowo poprzez
nacisniecie € w aplikacji DJI GO 4.

Uruchamianie / zatrzymywanie silnikow

Uruchamianie silnikéw

Sekwencja ruchu drazkéw (CSC) stuzy do uruchomienia silnikéw. Przesuri oba drazki w dolny rég do wewnatrz
lub na zewnatrz, aby uruchomi¢ silniki. Gdy silniki rozpoczna prace, zwolnij oba drazki jednoczesnie.
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Zatrzymywanie silnikdw

Istnieja dwa sposoby na zatrzymanie silnikdw:

Metoda nr 1: Po wylagdowaniu, przesun lewy drazek w dét i przytrzymaj. Silniki wytaczg sie po 3 sekundach.

Metoda nr 2: Po wylagdowaniu, przesun lewy drazek w dét, a nastepnie zastosuj te sama kombinacje, ktéra
zostata uzyta do uruchomienia silnikéw (CSC), zgodnie z rysunkami ponizej. Silniki zostang na-
tychmiastowo zatrzymane. Zwolnij oba drazki po zatrzymaniu silnikdw.

Metoda nr 1 Metoda nr 2

Zatrzymywanie silnikow w locie

Zatrzymuj silniki w locie jedynie w sytuacjach awaryjnych, gdy takie zachowanie moze zredukowa¢ ryzyko
uszkodzen i obrazen np. utrata kontroli nad dronem, dron wznosi sie/opada w szybkim tempie lub silnik przes-
tat pracowac. Aby zatrzymad silniki w locie, uzyj tej samej sekwencji ruchu drazkéw CSC.

Lot testowy

Procedura startu/ladowania

1. Umiesé drona na otwartej, ptaskiej przestrzeni ze wskaznikami poziomu akumulatora zwréconymi w twojg strone.

2. Uruchom inteligentny akumulator.

3. Uruchom aplikacje DJI GO 4 i przejdz do widoku z kamery - Camera View.

4. Poczekaj, az wskazniki drona beda migac na zielono. Oznacza to, ze punkt home zostat zapisany i mozna bezpiecz-
nie lata¢. Uzyj automatycznego startu.

ol

. Uzyj automatycznego ladowania, aby wylagdowac¢ dronem.
6. Wytacz inteligentny akumulator.
7. Whytacz drona i nadajnik.

& « Jezeli wskaznik statusu drona miga na z6tto w szybkim tempie podczas lotu, nastapita utrata sygnatu
nadajnika i dron aktywuje procedure awaryjng Failsafe RTH. Wiecej informacji znajduje sie w dziale
dotyczacym funkcji RTH.

« Powolne lub szybkie miganie wskaznikéw statusu drona na czerwono podczas lotu sygnalizuje os-
trzezenie o niskim lub krytycznie niskim poziomie akumulatora.
« Wiecej informacji o Mavicu Air mozna znalez¢ w filmach instruktazowych DJI.

Porady i wskazowki

1. Lista kontrolna zostata przygotowana w celu zapewnienia bezpiecznego lotu z mozliwoscig wykonywania
wideo. Przejdz przez petna listg kontrolng przed kazdym lotem.

2. Wybierz pozadany tryb pracy gimbala w aplikacji DJI GO 4.

3. Nagrywaj wideo tylko w trybie P.
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Mavic Air

. Lataj tylko przy dobrej pogodzie, bez deszczu i silnego wiatru.

. Wybierz ustawienia kamery, ktéra pasujg do twoich potrzeb. W ustawieniach mozna znalez¢é miedzy
innymi rozmiar zdje¢ i kompensacja ekspozycji.

. Loty testowe stuza ustalaniu trasy lotu i znajdowaniu najlepszych miejsc do fotografii.

. Przesuwaj drazki sterujace ostroznie, aby ruch modelu byt ptynny i stabilny.



Zatacznik
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Zatacznik

Specyfikacja

Dron

Masa 4309

Wymiary (LxWxH) Ztozony: 168x83x49 mm
Roztozony: 168x184x64 mm

Przekatna 213 mm (bez $migiet)

Maks. predkos¢ wznoszenia
Maks. predko$¢ opadania
Maks. predkosé¢

(poziom morza,
bezwietrznie)

Maks. wysokosé bezwzgledna

Maks. czas lotu
Maks. czas zawisu
Maks. dystans lotu

Maks. predkos$¢ wiatru

Maks. kat nachylenia
Maks. predkos¢ katowa
Temperatura operacyjna
GNSS

Czestotliwos¢ operacyjna
Moc nadajnika (EIRP)

Doktadno$¢ zawisu GPS

Whbudowana pamieg¢
Gimbal

Stabilizacja

Maks. kontrolowana predkos¢
Zakres wibracji katowych
Zakres kontroli

System wizyjny

Zakres predkosci pracy
Wysokos¢ pracy

Zakres operacyjny
Zakres operacyjny

2 m/s (tryb P z nadajnikiem); 4 m/s (tryb S); 2 m/s (tryb P bez nadajnika)
1.5 m/s (tryb P z nadajnikiem); 3 m/s (tryb S); 1 m/s (tryb P bez nadajnika)

28.8 km/h; Tryb P z nadajnikiem
68.4 km/h; Tryb S
28.8 km/h; Tryb P bez nadajnika

5000 m n.p.m.

21 minut (bezwietrznie przy statej predkosci 25 km/h)
20 minut (bezwietrznie)
10 km (bezwietrznie)

10 m/s

35° (tryb S); 25° (tryb P)

250°/s

0°-40°C

GPS/GLONASS

2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2.4 GHz:

< 28 dBm; CE:

5.8 GHz:

<31 dBm; CE:

Pionowo: 0,1 m (z pozycjonowanie wizyjnym); +0,5 m (z pozycjonowaniem GPS)
Poziomo: 0,1 m (z pozycjonowaniem wizyjnym); +1,5 m (z pozycjonowaniem GPS)
8GB

3-osiowa (tilt, roll, pan)

120%/s (tilt)

+0.005°

O¢ tilt: -90° do +0° (domysinie), -90° do +17°(rozszerzony)

<8m/s

0,1-8m

0,5-30m

Powierzchnia rozpraszajaca $wiatto o wielkosci >20x20 mm i zdolnosci refleksyjnej
>20% (np. $ciany, drzewa, ludzie) z odpowiednim oswietleniem (>15 lukséw)




Mavic Air

Kierunki
FOv

Zakres pracy czujnikéw

Kamera
Matryca
Obiektyw

Czuto$¢ 1SO

Szybkos¢ migawki elektron.

Maks. rozmiar zdjeé
Tryby fotografowania

Tryby nagrywania wideo

Szybkos¢ zapisu wideo

Obstugiwane systemy plikow

Foto

Wideo

Obstugiwane karty SD
Nadajnik

Czestotliwos¢ operacyjna

Maks. zasieg sygnatu
(bez przeszkod i zaktocen
sygnatu)

Temperatura operacyjna

Przedni/Tylny/Dolny

Przedni: Poziomo: 50°, Pionowo: 38°
Tylny: Poziomo : 50°,Pionowo : 38°
Dolny: Przéd i tyt: 67°, Lewo i prawo: 53°
Przednie:

Precyzjny zakres pomiaru: 0,5-12 m
Zakres wykrywania: 12-24 m

Tylne:

Precyzyjny zakres pomiaru: 0,5-10 m
Zakres wykrywania: 10-20 m

1/2.3"' CMOS; Efektywne piksele: 12 megapikseli
85° FOV, 24 mm (odpowiednik formatu) f/2.8
Ostros¢: 0,5 m do nieskoriczonosci

Wideo: 100 - 1600 (Auto), 100 - 1600 (Manualny)
Foto: 100 - 1600 (Auto), 100 - 3200 (Manualny)
8-1/8000s

4056x3040

Pojedyncze zdjecie

HDR

Zdjecia seryjne: 3 klatki

Autobracketing ekspozycji (AEB):3/5 klatek przy 0,7 EV

Interwat (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
Pano: 3x1: 42°x78°, W:2048xH:3712
3x3: 119°x78°, W: 4096xH:2688

180°: 251°x88°, W: 6144xH:2048
Sferyczna (3x8+1): 8192x4096

4K Ultra HD: 3840x2160 24/25/30 p
2.7K: 2720x1530 24/25/30/48/50/60 p
FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120 p
HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120 p
100 Mbps

FAT32

JPEG / DNG (RAW)

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

Micro SD (klasa 10 lub standard UHS-1)

2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2.4 GHz: CE/SRRC/MIC: 2 km
5.8 GHz: CE: 0,5 km

0°-40°C
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Moc nadajnika (EIRP)

Whbudowany akumulator

Napiecie/prad operacyjny

Obstugiwana wymiary
urzadzenia mobilnego
Obstugiwane gniazda USB
Zasilacz

Wejscie

Wyjscie

Napiecie

Moc znamionowa
Inteligentny akumulator
Pojemnos¢

Napiecie

Maks. napiecie tadowania
Typ akumulatora

Energia

Masa netto

Temperatura operacyjna

Maks. moc tadowania

2.4GHz: < 18dBm (CE)
5.8 GHz: < 14 dBm (CE)

2970 mAh

1400 mA =3,7 V (Android)

750 mA =3,7V (i0S)

Grubosé: 6,5 - 8,5 mm

Maks. dtugosé: 160 mm

Lightning, Micro USB (Typ B), USB-C

100 do 240V, 50/60 Hz, 1,4 A

Gtéwne: 13.2V 3,79 A
USB:5V 2A

13,2V
50 W

2375 mAh
11.55V
132V
LiPo 38
27,43 Wh
Ok.140g

5°C-40°C

60 W

Kalibracja kompasu

Zaleca sie, aby kompas zostat skalibrowany w sytuacjach opisanych ponizej:

1. Przed lotem w miejscu oddalonym od ponad 50 km od miejsca ostatniego lotu.

2. Jezeli dronem nie latano przez ponad 30 dni.

3. Ostrzezenie o zaktéceniach pracy kompasu pojawiajg sie w DJI GO 4 i/lub wskaznik statusu drona bedzie
miga¢ na przemian na czerwono i zétto w szybkim tempie.

Q « Nie wolno kalibrowa¢ kompasu w miejscach zagrozonych wystepowaniem silnych zaktécert magne-
tycznych np. w poblizu parkingéw, podziemnych konstrukcji zbrojonych, mostéw, samochodéw, me-
talowych rusztowan itp.

« Nie nos ze sobg ferromagnetycznych materiatéw podczas kalibracji np. telefonu komdérkowego.
« Nie ma koniecznosci kalibrowania kompasu przed lotami wewnatrz pomieszczen.




Mavic Air

Procedura kalibracji

Wybierz otwartg przestrzer do przeprowadzania ponizszych procedur:

1. Nacisnij pasek statusu systemu w aplikacji DJI GO 4 i wybierz Calibrate, a nastepnie postepuj wg instrukgji
na ekranie.

2. Przytrzymaj drona w poziomie i obré¢ o 360°. Wskazniki statusu drona zaswieca sig na zielono.

3. Przytrzymaj drona pionowo z przodem skierowanym w dot i obré¢ o 360° wokét osi pionowej (patrz ry-
sunek).

4. Jezeli wskaznik statusu drona miga na czerwono, kalibracja nie powiodta sie. Zmien miejsce kalibracji i

sprébuj ponownie.

Q * Dron moze wystartowa¢ od natychmiast po pomysinym ukoriczeniu kalibracji. Jezeli nie wystartu-
jesz w ciggu kilku minut od czasu ukoriczenia kalibracji, mozliwe jest pojawienie sie kolejnego ko-
munikatu o zaktéceniach pracy kompasu. Oznacza to, ze biezgca lokalizacja nie jest odpowiednia do
latania, z powodu wysokiego poziomu magnetycznego promieniowania.
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Aktualizacja oprogramowania

Uzyj DJI GO 4 lub DJI Assistant 2 do aktualizacji oprogramowania.

DIIGO 4

Jezeli podtaczysz drona lub nadajnik do aplikacji DJI GO 4, zostaniesz powiadomiony, jezeli nowa aktualizacja
jest dostepna. Aby rozpocza¢ aktualizacje, potacz urzadzenie mobilne z internetem i postepuj wg ekranowych
instrukcji. Pamietaj, ze nie mozesz przeprowadzi¢ aktualizacji, jezeli nadajnik nie jest potaczony z dronem.

DJI Assistant 2

Gniazdo USB-C stuzy do aktualizacji oprogramowania Mavica Air przez komputer.

Postepuj wg instrukcji ponizej, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie przez DJI Assistant 2

. Podtacz drona (gdy jest wytaczony) do komputera przez gniazdo micro USB za pomocg kabla micro USB.
Uruchom drona.

Uruchom DJI Assistant 2 i zaloguj sie na swoje konto DJI.

. Wybierz Mavic Air i kliknij na Firmware Updates (aktualizacje oprogramowania) na lewym panelu.
Wybierz wersje oprogramowania, ktérg chcesz zaktualizowac.

Poczekaj na pobranie oprogramowania. Aktualizacja rozpocznie sie automatycznie.

Zrestartuj drona po ukoriczeniu aktualizacji.

N o Ok wDN e

/N *Upewnij sig, ze dron jest podtaczony do komputera przed uruchomieniem.

* Aktualizacja oprogramowania zajmie okoto 15 minut. Luzne osie gimbala, miganie wskaznikdw i
restart drona s3 normalnymi zachowaniami podczas aktualizacji oprogramowania. Poczekaj cierpliwie
na ukoriczenie aktualizacji.

* Upewnij sie, ze kopmuter posiada dostep do internetu.

* Przed wykonaniem aktualizacji upewnij sie, ze inteligentny akumulator jest natadowany przynajmniej
do potowy, a nadajnik do 30%.

* Nie odtaczaj drona od komputera podczas aktualizacji.

Informacje posprzedazowe

Odwiedz https://www.dji.com/support , aby dowiedzie¢ sie o polityce posprzedazowej, ustugach napraw-
czych i wsparciu technicznym.




DJI Support
http://www.dji.com/support

Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscia firmy INNPRO.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.

Tres¢ instrukcji moze ulec zmianie.
Najnowsza wersje mozna pobrac ze strony

http://www.dji.com/mavic-air

W przypadku jakichkolwiek pytar o niniejszy dokument, skontaktuj sie
z DJI, wysytajac wiadomo$¢ mailowg na adres DocSupport@dji.com

MAVIC jest znakiem zastrzezonym DJI.
Copyright © 2018 DJI All Rights Reserved.





