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Specyfikacja elementéw w opakowaniu
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Montaz i regulacja wywazenia

* Montaz akumulatora

* Montaz statywu

*  Odblokowanie silnikow

* Montaz aparatu
* Wywazanie gimbala

B Przyciski i wyswietlacz OLED
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* Funkcje przyciskow
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* Wyswietlacz OLED
* Wskazniki (diody LED)

* Opis menu

B Opis funkciji
* Sterowanie aparatem

¢ Moc silnika

e Tryb FPV i fryb sportfowy

* Pozycjonowanie reczne
* Dostosowanie funkcji przyciskow

* Tryb incepciji

* Kontrola wywazenia
m Kalibracja czujnika

* Kalibracja zyroskopu

* Kalibracja przyspieszeniomierza

* Przesuniecie
¢ Ustawianie jezyka

* Zarzqgdzanie konfiguracjqg uzytkownika

B Rozszerzenia

* Rozszerzenia elekironiczne

* System szybkiego demontazu Manfrotto

* Dwa kierunki montazu aparatu
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¢ tqgczenie ze smartfonem i komputerem
¢ Montaz uchwytu na telefon
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* Uaktualnienie oprogramowania sprzetowego
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Specyfikacja elementéw w opakowaniu

Nalezy sprawdzi¢, czy w opakowaniu znajdujq sie wszystkie ponizsze
elementy. Jedli brakuje ktéregokolwiek elementu, nalezy skontaktowac sie
z firmg MOZA lub lokalnym sprzedawca.
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Sruba mocowania aparatu 3/8" MCSC-C1




o ° =5 °

M3C-Mini MCSC-Remote
M3C-C MCSC-Multi/C
=0 0O
[
Kabel USB-C M3C-Micro

o ®
|

Wspornik pretowy modutu Skrzynka narzedziowa
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Walizka EPP Karta ostrzezen
Podrecznik uzytkownika
Uchwyt na telefon (opcja) Ptyta szybkoztgczna Arca (opcja)



Klauzula wykluczenia odpowiedzialnosci i informacje

ostrzegawcze

Dziekujemy za zakup produktu MOZA AirCross 2!

« Niniejszy dokument opisuje zasady bezpiecznego uzytkowania produktu oraz
powigzane z nim przepisy prawne. Nalezy zapoznac sie z jego tresciq przed
rozpoczeciem korzystania z produktu.

* Rozpoczecie korzystania z produktu stanowi potwierdzenie, ze uzytkownik ze zrozu-
mieniem przeczytat, a takze podpisat i zaakceptowat wszystkie zasady i warunki okre-
slone w tym oswiadczeniu. Uzytkownik ponosi petng odpowiedzialnos¢ za korzystanie

z produktu i ewentualne tego konsekwencje. Uzytkownik zobowigzuje sie do korzystania
z produktu do celdw zgodnych z prawem, a takze akceptuje wszelkie zasady oraz prze-
pisy, polityki i wytyczne opracowane przez frme Shenzhen Gudsen Technology Co., Ltd.
(dalej ,,Gudsen”). Firma Gudsen nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody, obrazenia lub
jakiekolwiek problemy prawne spowodowane bezposrednim lub posrednim uzytkowa-
niem tego produktu. Uzytkownicy powinni stosowac sie do wszystkich wytycznych doty-
czqcych bezpieczenstwa, w tym miedzy innymi do niniejszego dokumentu.

* MOZA AirCross 2 to profesjonalne urzgdzenie do wideografii. Uzytkownik urzgdzenia
musi posiada¢ profesjonalng wiedze na temat wideografii i odpowiednich zasad
bezpieczenstwa, a takze zachowywadé odpowiedniq ostroznos¢. Przed rozpoczeciem
korzystania z urzgdzenia nalezy zapoznac sie z tresciq podrecznika obstugi.

 Niniejszy produkt nie jest zabawkg i nie moze by¢ uzywany przez osoby niepetnoletnie.
Nie moze on by¢ obstugiwany przez dzieci.

* Gimbal MOZA AirCross 2 nie moze by¢ wykorzystywany w potgczeniu z produktami

i akcesoriami producenta innego nize firma Gudsen. Nalezy takze bezwzglednie prze-
strzegac¢ wytycznych w zakresie bezpieczenstwa podanych w niniejszym podreczniku.

« Ostateczna interpretacja zapisow tego dokumentu nalezy do firmy Shenzhen Gudsen
Technology Co., Ltd. Firma ma prawo wprowadza¢ w nim wszelkie zmiany i aktualizacje
bez uprzedniego powiadomienia. Najnowsze informacje na temat produktéw znajduja
sie na stronie www.gudsen.com.

Wytyczne w zakresie bezpieczenstwa

1. Bezpieczna obstuga akumulatora

AirCross 2 wyposazony jest w infeligentny akumulator M2S30QB. Nie uzywadé
nieoryginalnych akumulatoréw, aby zapobiec nieprawidtowemu dziataniu gimbala

i jego niepotrzebnym uszkodzeniom. Nalezy takze nabywac oryginalne zamienne
akumulatory. Przed pierwszym uruchomieniem urzgdzenia nalezy w petni natadowad
akumulator, aby go aktywowad.

* Chroni¢ akumulatory przed wilgocig!

* Nie tadowac akumulatoréw w poblizy zrédet ognia lub w bardzo wysokich
temperaturach!

¢ Nie uzywac lub przechowywac akumulatoréw w poblizu Zzrédet ciepta, takich jak
ogien lub grzejnikil Akumulatory, ktdre sq nieszczelne lub emitujg nieprzyjemny zapach,
nalezy natychmiast usung¢ z miejsca, w ktérym znajdujq sie zrodta otwartego ptomienial
* Do tadowania akumulatoréw nalezy korzystac jedynie z oryginalnej tadowarkil

¢ Zachowac biegunowosé potgczen akumulatoral

* Nie podgrzewac akumulatoréw. Nie wktadac ich do ognial

« Chroni¢ przed zwarciem biegundéw akumulatora (drut lub inne przedmioty metalowe).
Nie przenosi¢ lub przechowywaé akumulatorow wraz z bizuteriq, spinkami do wtosdéw lub
innymi metalowymi przedmiotami!



 Nie przebija¢ obudowy akumulatora gwozdziem lub innym ostrym przedmiotem.

Nie uderza¢ akumulatoréw (np. mtotkiem)!

 Nie rzucad lub potrzgsa¢ akumulatorem!

 Nie lutowac bezposrednio biegundw akumulatoral

* Nie demontowa¢ akumulatora w zaden sposob!

* Nie umieszcza¢ akumulatora w kuchence mikrofalowej lub zbiorniku cisnieniowym!

* Nie uzywac¢ akumulatoréw w potgczeniu z akumulatorami pierwotnymi (np. suchymi)
lub akumulatorami o réznych pojemnosciach, modelach lub odmianach!

* Nie uzywac¢ akumulatoréw wydzielajgcych zapach, ciepto, a takze akumulatoréow
odksztatconych, odbarwionych lub wskazujgcych inne nieprawidtowosci. Jesli takie
akumulatory sg obecnie uzywane lub tadowane, nalezy odtqczy¢ zasilacz i natychmiast
zaprzesta¢ korzystania z urzgdzenial

* Dostarczone akumulatory mozna wykorzystywac jedynie do zasilania urzgdzenia
MOZA AirCross 2. Nie nalezy podtgczac ich do innych produktow, aby unikngé
uszkodzenia akumulatorow lub innego sprzetu.

tadowanie akumulatoréw

Inteligentny akumulator M2S30QB jest wyposazony w ztgcze Type-C i obstuguje funkcje
wolnego tadowania 5V2A oraz szybkiego tadowania 9V2A, a uzytkownik moze
dostosowac dziatanie kompatybilnej tadowarki do obecnych potrzeb.

Do tadowania akumulatora nalezy wykorzystywac ztgcze TYPE-C. Nie nalezy korzystac
z zewnetrznych zrédet energii (np. gniazdka $ciennego lub gniazdka zapalniczki
samochodowej) do tadowania akumulatoréw.

Wskaznik stanu natadowania akumulatora

Inteligentny akumulator M2S30QB wyposazony jest w cztery wskazniki LEDowe. Diody te
wtqczajg sie kolejno podczas tadowania. Kiedy akumulator nie jest tadowany, mozna
nim lekko potrzgsnagé, aby sprawdzi¢ poziom natadowania. Wtedy wskazniki wigczaja
sie na 5 sekund, a nastepnie gasng.

Stan wskaznika Poziom natadowania baterii
o000 75% - 100%
e X I J 50% - 75%
ocoee 25% - 50%
joJeje] ) 0% - 25%
o000 Akumulator w petni roztadowany

Zabezpieczenie akumulatora

Inteligentny akumulator M2S30QB wyposazony jest w zabezpieczenia podnapieciowe,
nadprgdowe oraz zapobiegajgce przegrzaniu. Zabezpieczenia akumulatora aktywujg
sie w przypadku wystgpienia niestandardowych warunkdéw pracy, np. przecigzenia lub
zwarcia. Gdy nastepuje aktywacja zabezpieczenia akumulatora, przestaje on zasila¢
urzgdzenie i nie mozna nim wstrzgsngé, aby sprawdzi¢ poziom natadowania. Podczas
tadowania zabezpieczenia akumulatora mogqg by¢ nieaktywne. Nalezy podtgczy¢
kabel tadowania, a gdy wskazniki zapalg sie kolejno, mozna ponownie korzystac

z akumulatora.



Przechowywanie akumulatora

* Zakres temperatur przechowywania akumulatora to -20°C ~ 45°C.

* W przypadku dtugotrwatego przechowywania (przez ponad 3 miesigce) akumulator
nalezy umiesci¢ w otoczeniu, gdzie zakres temperatur wynosi -20 ~ 25°C, a zakres
wilgotnosci to 65 + 20% wilgotnosci wzgledne;j.

* Przed rozpoczeciem dtugotrwatego przechowywania nalezy catkowicie natadowac
akumulator, a nastepnie ponownie tadowac go raz na miesigc.

2. Instrukcje obstugi blokady silnika osi

Gimbal AirCross 2 wyposazony jest w trzy blokady zabezpieczajgce jego osie. Przy
odbiorze gimbala nalezy sprawdzi¢, czy sq one wtgczone (pozycja ,zablokowane").
Przed pierwszym uzyciem gimbala nalezy odblokowac jego osie. Blokady te stuzg do:

a. blokowania wszystkich trzech osi w celu utatwienia przenoszenia urzgdzenia;

b. zabezpieczenia okreslonych osi podczas montazu aparatu i regulacii jego rbwnowagi;
c. mocowania korpusu w celu zapobiegania uderzeniom i ocieraniu;

d. zapewnienia odpowiedniego potozenia statycznego.

Uwaga:

A Gwattowny obrét kazdego ramienia w stanie zablokowanym moze spowodowac awarie
blokady silnika osi. Obracanie gimbala AirCross 2 w stanie zablokowanym jest zabronione,
poniewaz moze to spowodowac przegrzanie silnikdw i aktywacje zabezpieczen.

3. Uwagi dotyczace niestandardowych warunkéw obstugi

Btedny kierunek montazu aparatu

Os przechytu MOZA AirCross 2 obraca sie w zakresie 360°. Podczas montazu aparatu
nalezy zwréci¢ uwage na ustawienie czerwonej strzatki, aby eliptyczna koncdwka osi
przechytu byta wyrbwnana w odniesieniu do kierunku ustawienia obiektywu.

Bezpieczenstwo podczas fransportu

Gimbal AirCross 2 jest wyposazony w czute przyrzqdy, np. przyspieszeniomierze lub
czujniki zyroskopowe, ktérych wskazania mogq ulegaé odchytkom w przypadku silnych
wibracji. Po odbiorze produktu nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami podanymi

w niniejszym podreczniku, aby odpowiednio zamontowa¢ aparat fotograficzny. Jesli
nie mozna wypoziomowac zamontowanego aparatu, nalezy odpowiednio skalibrowac
zyroskop i przyspieszeniomierz.



Przeglgd elementéw AirCross 2

@ Pokretto
regulacii
przechytu

@ Silnik przechytu

© Ramie
przechytu

O Element
sterowania
aparatem

@ Pokretto
podstawy

@ Ramie panora-
mowania

@ Podktadka
przeciw-
uderzeniowa

® Silnik panora-
mowania

@ Sruba 3/8”

® Inteligentny
wyzwalacz

® Blokada silnika
przechytu
prawo/lewo

@ Pokretto pano-
ramowania

® Inteligentne
pokretfto

@ Wskazniki
® Wiqgcznik

@® Elekiroda
zasilania

® Port fadowania
USB Type-C

® Wskaznik
poziomu
natadowania
akumulatora

® Blokada bez-
pieczenstwa

@ Blokada silnika
przechytu
prawo/lewo

@ Port Multi-CAN

@ Ramie
przechytu lewo/
prawo

@® Pokretto prze-
chytu lewo/
prawo

@ Silnik przechytu
prawo/lewo

@ Blokada silnika
panoramowa-
nia

D Wyswietlacz
OLED

@ Joystick

@ Pokretto
tarczowe

® Port USB
@ Port Multi-CAN
@ Akumulator

@ Blokada
akumulatora



Montaz akumulatora

a. Nacisng¢ blokade akumulatora.

b. Wyja¢ akumulator.

c. Zdjq¢ folie izolacyjnq z elekfrody.

d. Podtqczy¢ elektrode akumulatora
do gimbala.

e. Wcisng¢ akumulator w komore.

Montaz statywu

Podtqgczy¢ statyw, aby postawi¢ gimbal.
a. Delikatnie wkreci¢ statyw w otwér 1/4" w dolnej czesci gimbala.
b. Roztozy¢ mini-statyw i umieéci¢ gimbal na ptaskiej powierzchni.

Odblokowanie silnikéw
Gimbal AirCross 2 wyposazony jest w trzy blokady silnikow uniemozliwiajgce obroty
przyrzqadu.

3 blokady silnika Roztozone Ustawienie do
przechowywania

n Uwagi: Przed uruchomieniem gimbala nalezy odblokowaé wszystkie silniki. W przeciwnym razie
nastgpi ich przegrzanie i aktywacja zabezpieczen.




Montaz aparatu

Montaz w poziomie
a. Diuzszy bok wspornika L nalezy umiesci¢ pod
aparatem i zablokowa¢ aparat srubg 1/4".

Montaz w pionie
a. Dtuzszy bok wspornika L nalezy umiesci¢ pod
aparatem i zablokowaé aparat srubg 1/4".

b. Poluzowac $rube pokretta szybkoztgcznego.
Wyciqgnq¢ zabezpieczenie na kohcu pokretta,
umiescic krotszy koniec wspornika L w podstawie
szybkoztgcznej i zablokowaé pokretto.

b. Poluzowac srube pokretta szybkoztqcznego,
wyciggnac¢ zabezpieczenie, umiesci¢ dtuzszy
koniec wspornika L w podstawie szybkoztgcznej
i zablokowaé pokretto.

Korzystanie z ptytki szybkoztgcznej Arca-Swiss w celu wykonania ujecia pionowego:

a. Poziomo umiesci¢ ptytke szybkoztqczng Arca-
Swiss pod aparatem i zablokowac¢ go $rubqg 1/4".

b. Poluzowac pokretto szybkoztgczne i wyciagnacé
zabezpieczenie umieszczone na jego koncu.
Zamontowac ptytke Arca-Swiss w podstawie
szybkoztgcznej. Zablokowaé pokretto.

w potozeniu pionowym. Nie blokuje ona wtedy portu akumulatora i karty pamieci.

| n Uwaga: Za pomocq ptytki szybkoztgcznej Arca-Swiss aparat mozna zamontowacé jedynie

Wywazanie gimbala

a. Poluzowac pokretto na ramieniu przechytu,
regulowac ramie w obu kierunkach, az obiektyw
przesunie sie w poziomie naprzdéd, a nastepnie
zablokowaé pokretto.

b. Obréci¢ aparat, aby obiektyw byt skierowany
naprzdéd. Poluzowac pokretto na ptytce
zwalniajgcej. Regulowad ptytke zwalnicjacg w obu
kierunkach, az obiektyw bedzie skierowany prosto
do przodu, a nastepnie zablokowaé pokretto.




c. Poluzowac¢ pokretto ramienia przechytu lewo/ d. Ustawi¢ gimbal w poziomie tak, aby ramie

prawo. Regulowad ramie w lewq i prawq strone panoramowania byto wyréwnane w odniesieniu
do chwili ustawienia go potozeniu poziomym, do podtoza. Poluzowaé pokretto na ramieniu
a nastepnie zablokowad pokretto. panoramowania i regulowac je w lewq i prawq

strone, az zostanie wypoziomowane, a nastepnie
zablokowad pokretto.

n Uwaga: Przed regulacjg wywazenia nalezy zwolnic silnik blokady osi, aby wykona¢ regulacja
ta zostata wykonana w poprawny sposéb. Przed rozpoczeciem uzytkowania gimbala MOZA
AirCross 2 nalezy go odpowiednio wywazy¢.

Przyciski i wyswietlacz OLED

Funkcje przyciskéw
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Wyswietlacz OLED
A B cC G

| | |
FiFi1Fz & &
Tilt 50 L
Roll 50 L

Pan 50 F

A: Tryby robocze inteligentnego pokretta
[ Sterowanie zewnetrznym silnikiem ostroéci Sledzenia 1
[ Sterowanie zewnetrznym silnikiem ostrosci Sledzenia 2
(F@ Elektroniczne ustawianie ostrosci Sledzenia
(Z) Sterowanie osiq przechytu
Q Sterowanie osiq przechytu prawo/lewo
[=2 Sterowanie osig panoramowania
B: Stan potqgczenia z silnikiem ustawiania ostrosci. lkona jest wyswietlona jedynie po
potagczeniu. Jednoczesnie mozna podtgczyE maksymalnie dwa silniki.
C: Stan potgczenia z aparatem lkona jest wyswietlona jedynie po potgczeniu z portem
USB.
D: Poziom natadowania akumulatora. Kazdy pasek pokazuje 25% poziomu
natadowania akumulatora. Roztadowany akumulator nalezy natadowad
w odpowiednim czasie.
E: Wartos¢ predkosci Sledzenia: 0 - 100. Obrét tarczy zmienia ustawienie.
F: Stan Sledzenia
L: Blokada. Os jest zablokowana i nie $ledzi obiektu.
F: Tryb Sledzenia. O3 sledzi obiekt.
Q: Tryb sportowy
G: Pokretto jest zablokowane - nacisna¢ przycisk ,, TF", aby odblokowac.

kasniki (diody LED)

Zasilanie wtgczone: kolor zmienia sie automatycznie
Tryb sporfowy: swieci na niebiesko

Tryb incepciji: $wieci na niebiesko

Tryb u$pienia: powoli miga na zielono

Ostrzezenie: szybko miga na czerwono
Uaktualnienie oprogramowania sprzetowego

n Uwaga: Funkcje przyciskdw i opisane powyzej kolory wskaznikéw sq ustawione fabrycznie.
Mozna je zmienia¢ w menu.




L1 L2 L3 L4 | L5 Wartos¢ Funkcja
zewod migawki i staw rodzq] polgczenia 2 \ migawki
ICSC-Multi u staw rodzaj potaczenia z portem Sony-Multi
wybor ICSC-MUIfi/C i staw rodza] potgczenia z porfem Sony-Mulli i zasianiem
aparat ICSC-Remote - staw rodzaj polgczenia z porfem Panasonic-Remote porf
13C-USB o staw rodzaj potgczenia z portem USB
15O 3; staw warto$¢ 15O aparafu
parametr  [Warto$¢ koncowa 3 staw migawke aparatu
AV F staw przystone aparafy
przetgeznik 2 Jok Wigcz/wytgcz silnik
automatyczne 2 Jok jani R
bardzo lekki_|* staw poziom silnika na minimum
Swiatto u staw poziom silnika na lekki
poziom Gredni i staw poziom siinika na &redni
cigzki i staw poziom silnika na ciezki
moc bordzo ciezki [v* stow poziom sinika na bardzo ciezki
silnik przechyt [0-100 usf. staw moc sinka przechytu
nestandar- [PZ2SMY o 100 ust,  [ustaw moc siika przechytu praworiewo
e prawo/lewo
PANOIAMO- o, 100 ust.  [ustaw moc silnika panoramowania
wanie
przechyt 10-100 ust. Ustaw filtr silnika przechyty
fitr [przechyf prawo/lewo [0-T00 usf.__[Ustaw i sinika przechytu prawo/lewo
[panoramowanie [0-100 ust. Ustaw filtr silnika panoramowania
przechyt Wt/ Wyt | Weid?/wyjd? 2 trybu Sledzenia w pionie
przefqeznik  [przechyt prawo/lewo [Wh/Wyt. | Weid?/wyid? 7 fryou Sledzenia w prawo/lewo
[panoramowanie Wt/ Wyt. ejdz/wyidZ bu Sledzenia w poziomie
przechyt 100 us staw predko3¢ Sledzenia sinika przechyly
Sledzenie  [siinika przechyt prawo/lewo -100 ust. staw pred ledzenia silnika przechyty
[banoramowanie 100 s staw pred ledzenia siinika par
sirefa przechyt 100 ust. staw kgt ia Sledzenia sinika przechyiu
nieczutosci przechyt prawo/lewo -100 usf staw kgt rozpoczecia Sledzenia sinika przechyty v
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panoramo-  [PrZechYie/przechyle pr panors v
. anie
funkcja e
rzechyt przesuf ioystick w gére/dd, y & obrof
i g6ra-dot orawa-lewa/ rzesuhn J‘OYS icl v;g‘ore/do 3 ‘oby sterowac obrof em przy
gimbal ljoystick lbanoramo- rzechyle/przechyle prawa-lewa/panoramowaniu
wonie
cautosé lewa-prawa [0-100 Ustaw czuioé('; ruchy \e\VNOVDrrowG
|gora-dot [0-100 Ustaw czutos¢ ruchu gora-dét
Ustow sterowanie ruchem w lewo/prawo joysfickiem zgodnie
przyzwy- lewa-prawa [+/-
czojenia 0EE sterowcr;:gr:‘xjs;;'r;ovvv/ Séf’e/am Toystickiem zgodne
uzytkownika |gbra-ddt i 2 przyzwyczajeniami uzytkownika
i Sterowanie siinikiem Usfawianio osiro:
u Sterowanie silnikiem ustawiania ostro:
" Sterowanie elekironiczng nastawg ostrosci
. i Sterowanie osig panoramowania
obstuga funkcja N 3
bokretto eowo Sterowanie osiq przechytu
panoramo- |, .
wanio Sterowanie osiq przechytu prawo/lewo
czutosc 10-100 ust. czutos¢ pokretta
e +/- Ustaw Kierunek sterowania pokrefiem
[orak § [orak
Iéledzeme - TWeidZ w Tryb Sedzenia w poziomie T plorie
wsirzymanie - [blokada i [WeidZ w fryb petne] blokad:
szybki F [Weid7 w iryb sporfowy
FPV i WeidZ w fryb FPV.
brak o brai
nacisniecie  [migawka d 2réb zdjecie
ryawalacz osirote __|" o
brak u brak
P e |- cenfrowanie
NOCNECe [selfie - [Obré¢ gimbal © 180°, aby ziobic selfie
botréine brak i} ’: brak i}
nacniecie e oo .
selfie u Obro¢ gimbal o 180°, aby zrobi€ selfie




] 7 3 3 15 WarlosC  [Funkcia
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lpanoramowania
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- Angielski Przelqcz jezyk menu na angielski
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Opis rodzajéw menu:

Jesli po prawej stronie wybranej pozyciji znajduje sie oznaczenie ,,>", nalezy nacisngé
prawy przycisk na tarczy w celu przejécia do nastepnego menu.
Jesli wybrana pozycja oznaczona jest znakami ,[]” oraz liczbag, nalezy obroci¢ tarcze,

aby ustawi¢ jej wartos¢.

Jedli wybrana pozycja oznaczona jest znakami ()" i zawiera opcje, nalezy nacisnqé

prawy przycisk, aby przetgczaé opcje.

Uwagi:

'y

1. Jesli po prawej stronie wybranej pozycji znajduje sie oznaczenie ,*", biezgca lista jest opcjg
koncowa. Nalezy nacisng¢ prawy przycisk na tarczy, aby jg wybrac.

2. Jesli wybrana pozycja oraz inne pozycje na liscie menu nie majq zadnych oznaczen,
nalezy nacisng¢ prawy przycisk na tarczy, aby raz uruchomic opcje. Podczas tej czynnosci
wyswietlane jest oznaczenie ,,>". Po zakonczeniu czynnosci wyswietlany jest komunikat ,,OK™
lub ,err", gdy nie mozna uruchomic¢ opcji.

3. Parametry filtrowania: Jesli silnik wibruje z wysokqg czestotliwosciqg, nalezy obnizy¢ wartosé.
Jesli siinik wibruje z niskg czestotliwosciq, nalezy zwiekszy¢ wartosé.

4. Pozycjonowanie reczne ma nizszy priorytet niz funkcja $ledzenia. Podczas standardowego
korzystania z funkcji recznego pozycjonowania funkcja Sledzenia osi powinna by¢ wytgczona.




Opis funkciji

Sterowanie aparatem

Gimbal AirCross 2 umozliwia zapis obrazu wideo, wykonywanie zdje¢ oraz elekfroniczne
sterowanie ostro$cig. Wiecej informacji na ten temat podano na liscie kompatybilnych
aparatéw (ustawi¢ obiektyw w trybie ,MF").

Osfrose,
Markaoparatu | Modelaparaty | Typ polaczeria|  Prewdd JFrookdt | wigawka 50 | v | av | Ostreié | sterowanie | jogqe
riczne
v B RV N v R =
Mac-C y v R A v Kl =
- v NV v v —
= v R A 3 v —
= v RV A 3 v —
= v RO 3 v —
M3C-Mini - v R v v =
CANON M3C-Use uss - v A A v v —
¢ - N v N v N N ==
EOS 800D - v — v v —
EOS 5D Mark IV ¥ v I v v —
EOS 200D I * v TV v v -
EOLMED M3C-Micro J v T N v =
M5 Profokor v S I R e — — =
Mcse-Cl | mcsecl | o v =11 = =
— v v v v N — N
— v N v v N — N
30! = v A l — v
0 = v A l v v
0 = v A v — v
| = v ' v = v
SONY R Macuse | Mac-micro | uss = R Y Y Y = ¥
= v T A v v v
] = v A v v v
3 — v A v — v
4 — v B RV y — y
5 — v R N[V y — B
MCSC-Multi| MCSC-Muli Y 3 — N = =
R v — [ =1—= v — v
v v — =1 v — R
3 R — = 1= 3 — 3
v v S [ - y — v
SONY I ’ v v — = v — v
MCSC- McSC- Mutti Kl v — =1 Fl — v
Mulfi/C Multi/C N v =1 =1 N — N
I N N — — — N — v
[B) 3 v v — [ =1T= B = v
D 4 v v —T=1= v = v
D: 5 y N — [ =1= K — v
DMC-G7! v N — | =1= R = =
DMC-GB5G l v 1= v = =
MC-GH3 MCSC- | eMcCsC- | Mcsc- l v —T=T1= v = =
Panasonic Lumix GH4 Remote Remote Remote 3 : —[=T= v — —
DCSIGKK v v T v v v
UM GH5 v v TV v v —
Lumix GH5s MSCUSE | M3C-C s Kl v R v v =
23 v v A T v v =
Nikon 77 MICUSE | CC Use v v RV A v v =
D850 . M3C-Micro v v A v v =
X-12 v v — = v — =
X13 v v g v = =
FUJIFILM X120 MCSC-C1 | MCSC-C1 |Migawka Fujil_Y v e v — —
X130 v v P p— v — —
FMD BMPCC 4K MICUS | MICCP O UsB — v N e — — —
M3C- / ! — —
1CAM E2 M3CLANC| |0 LANC - v — == v

Uwaga: Zaktualizowana lista obstugiwanych aparatéw znajduje sie na oficjalnej stronie naszej firmy.
Przewody sterujace M3C-DP i M3C-LANC sq opcjonalne. Mozna je naby¢ na stronie
www.gudsen.com .

Procedura:

. Nacisng¢ i dtuzej przytrzymac srodkowy przycisk, aby wejs¢ do menu, a nastepnie wybra¢ odpowiedni

typ aparatu zgodnie z listg kompatybilnych aparatow.

. Zgodnie z tq listg nalezy wybrac i podiqczy¢ przewdd sterowania aparatem. Podtgcezy¢ koncodwke
Mini-USB przewodu do portu sterowania AirCross 2. Podtgczy¢ drugq koncdwke do odpowiedniego
portu sterowania aparatem.

. Aby wykona¢ zapis materiatu wideo, nalezy raz nacisngé przycisk menu oraz nacisngé go dwa razy,
aby robi¢ zdjecia, po wybraniu rodzaju aparatu oraz podtgczeniu przewodu sterowania kamerq.
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A Uwaga:

1. Aparaty wyposazone w ztgcze Micro USB 3.0, np. Nikon D850, mozna
obstugiwac standardowo do potowy podtgczajgce do przewdd M3C-Micro.

2. Po podtgczeniu przewodu sterowania aparatem nalezy go obstugiwac
zgodnie z poleceniami wyswietlonymi na jego ekranie, aby zapewnic jego
poprawne funkcjonowanie.

Moc silnika

Zakres obcigzenia uzytkowego AirCross 2 wynosi od 300 g do 3200 g. Rdzne obcigzenia
wymagajqg réznej mocy silnika w celu zapewnienia odpowiedniej stabilnosci. Oto trzy
metody regulacji mocy silnika:

Automatyczne dostrajanie:

a. Zamocowa¢ aparat i wyregulowaé wywazenie.

b. Odblokowac wszystkie silniki.

c. Witqczy¢ stabilizator oraz nacisng¢ i przytrzymac srodkowy przycisk, aby wejsé

do menu. Wybra¢: ,,Gimbal” > ,Motor” (Silnik) > ,,Power” (Moc) >, Auto-tune”
(Auto dostrajanie).

Podczas automatycznego dostrajania stabilizator wibruje, aby dopasowad
najlepszg moc silnika. Poczekac okoto 5 sekund, az stabilizator przestanie wibrowacé
i zakonczony zostanie proces automatycznego dostrajania.

o

Ustawi¢ moc urzgdzenia:

Domysine nastawy fabryczne obejmujg 5 grup wartosci mocy silnika odpowiednie dla
aparatéw o réznej masie.

Nalezy ustawi¢ odpowiednia wartos¢ dla kazdego silnika:

Moc silnika mozna ustawia¢ indywidualnie, aby zapewni¢ bardziej precyzyjne
sterowanie urzgdzeniem. Zakres regulaciji o 0 - 100.

Uwaga:
A 1. W przypadku potgczenia réznych obiektywow funkcja automatycznego dostrajania moze nie

by¢ w stanie doktadnie obliczy¢ wartosci mocy. Wtedy nalezy jq ustawi¢ manualnie, zgodnie
z biezgcq sytuacijq.

2. Zbyt niska moc silnika ma negatywny wptyw na stabilno$¢ obrazu, a zbyt wysoka moc
powoduje wibracje stabilizatora o wysokiej czestotliwosci.

3. Kiedy moc silnika osiggnie warto$¢ krytyczna, stabilizator nie wibruje w pozycji pionowej,
lecz wibruje w pozyciji przedniej lub odwréconej. Wtedy nalezy w umiarkowanym zakresie
ograniczy¢ moc silnika.




Tryb FPV i tryb sportowy

Kiedy aktywna jest funkcja Sledzenia, aparat sledzi ruch gimbala.

Za pomocq przyciskdw na tarczy mozna aktywowac tryb Sledzenia dla kazdej osi,
a predkos¢ sledzenia reguluje sie poprzez obroét tarczy (ustawienie to mozna takze
wykona¢ w menu).

Przetgczanie
trybu Sledzenia

Przyktad 1 Przyktad 2

Wejscie do
frybu $ledzenia
W pionie

Wyijscie z trybu
Sledzenia
W pionie

Wejscie do
frybu $ledzenia
w prawo/lewo

Wyijscie z trybu
Sledzenia
w prawo/lewo

Uwaga:
A

Gimbal AirCross 2 jest domysélnie ustawiony w trybie $ledzenia w poziomie.

2. Oprécz mozliwosci sterowania trybami Sledzenia za pomocq przetgcznikdw
obstugujgcych niezaleznie kazdqg o tryby te mozna aktywowaé za pomocq
wyzwalacza (patrz pkt. ,,Funkcje przyciskéw" na sir. 9).

. Kat Sledzenia w prawo/lewo wynosi 60°. Aby uzyskac wiekszy kat sledzenia,
nalezy trzykrotnie nacisnq¢ lewy przycisk, aby aktywowac tryb FPV
zapewniajgcy $ledzenie trzech osi w zakresie 360°.

. Jedliwymagana jest wyzsza predkosé Sledzenia, nalezy nacisngé prawy
przycisk w celu aktywagiji frybu sportowego. (Obecnie obstuguje on jedynie
0§ panoramowania. )

w
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Pozycjonowanie reczne

Funkcja pozycjonowania recznego stuzy do szybkiej regulacii kierunku aparatu.

Kiedy jest ona aktywna, mozna recznie regulowac orientacje aparatu, ktéry nie bedzie
automatycznie powracaé do pozycji poczatkowej. Predkos¢ regulacii jest wyzsza

niz w przypadku korzystania z joysticka lub trybu $ledzenia. Funkcja pozycjonowania
recznego osi przechytu i panoramowania jest domysinie aktywna w AirCross 2.

Funkcje pozycjonowania recznego osi przechytu prawo/lewo mozna witgczyé w menu.

inception
motion sensing
tracking

manual pos >

A Uwaga: Priorytet funkcii sledzenia jest wyzszy niz funkcji pozycjonowania
recznego. Kiedy aktywna jest funkcja sledzenia dowolnej osi, nie mozna
korzystac z funkcji pozycjonowania recznego. Jedynie po wytgczeniu $ledzenia
mozna standardowo korzysta¢ z funkcji pozycjonowania recznego.

Dostosowanie funkcii przyciskéw

Opcja ta umozliwia okreslenie funkcii, czutosci oraz kierunku dziatania kazdego przycisku,
w celu dostosowania tych elementow do przyzwyczajen uzytkownika.

Przyktadowo:

Domyslnie ruch joysticka w gore i w dot steruje obrotem osi przechytu. Mozna
niestandardowo zmienic¢ to ustawienie na sterowanie obrotem osi przechytu prawa/
lewa lub osi panoramowania.

Domyslnie ruch joysticka w lewo i w prawo steruje obrotem osi panoramowania. Mozna
niestandardowo zmieni¢ to ustawienie na sterowanie obrotem osi przechytu lub osi
przechytu prawa/lewa.

amera > B |joystick >| [function >| |left-right [p]
~

advanced > i

general >

Wieksza czutos¢ przycisku powoduje zwiekszenie reakcji i predkosci sterowania.

Jesli ustawienie niestandardowe zostanie zmienione na ,,-", urzgdzenie bedzie dziatac
w przeciwnym kierunku. Wiecej informacji na temat dostosowywania funkciji przyciskow
podano w pkt. ,,Opis menu” na str. 11.

Tryb incepcji

Za pomocq trybu incepcji mozna sterowac obrotem aparatu w kierunku przechytu
prawa/lewa w celu wykonywania uje¢ ,,do gory nogami” lub filméw obrotowych.
Aby wejs¢ do trybu incepciji, na gtdwnym interfejsie nalezy trzykrotnie nacisnaé
prawy przycisk. Nastepnie obiektyw kamery unosi sie pionowo goére, co wywotuje
automatyczne dziatanie kazdej osi.

Funkcje przyciskow w trybie incepciji:

* Przesuniecie joysticka w lewo lub w prawo: gimbal obraca sie w lewo lub w prawo;
po zwolnieniu lub ustawieniu pod okreslonym katem gimbal zatrzymuje sie.

* Przekrecenie tarczy: regulacja predkosci obrotu

* Pojedyncze naci$niecie lewego przycisku na tarczy: gimbal automatycznie wykonuje
obrét w lewo. Podczas obrotu gimbala nalezy raz nacisng¢ przycisk, aby zatrzymac obrét.
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* Pojedyncze nacisniecie prawego przycisku na tarczy: gimbal automatycznie wykonuje
obrét w prawo. Podczas obrotu gimbala nalezy raz nacisnaé przycisk, aby zatrzymad
obrot.

* Naci$niecie przycisku w gére/w dot na tarczy: wybdr kgta obrotu

« Standard: gimbal obraca sie i nie zatrzymuje sie automatycznie.

* 180: gimbal obraca sie o 180° i zatrzymuje sie automatycznie.

¢ 360: gimbal obraca sie o 360° i zatrzymuje sie automatycznie.

Inception Mode Inception Mode Inception Mode

< Speed:50 > < Speed:50 < Speed:50

Normal BEEEY Normal BRI 360 Normal 180 E{J4)

Aby wyjs¢ z trybu incepcii nalezy ponownie trzykrotnie nacisng¢ prawy przycisk.

Kontrola wywazenia

Gimbal moze automatycznie wykonac¢ kontrole wywazenia osi przechytu i osi przechytu

prawa/lewa, a nastepnie poinstruowac uzytkownika, jok nalezy wykonaé poprawng

regulacje.

a. Podtgczy¢ statyw do gimbala, obrécic¢ go i ustawi¢ na poziomej powierzchni (np. na
blacie stotu).

b. Wejs¢ do menu, wybra¢ ,,advanced" (zaawansowane) > ,balance chk” (kontrola
wywazenia), co spowoduje rozpoczecie kontroli wywazenia.

autotune Cadjust to +

balance chk checking T adjust to -

iFocus >

R well balanced

exit

inception

. Po jej zakonczeniu na ekranie wyswietlany jest stan wywazenia kazdej osi wraz
z ewentualnymi instrukcjami regulacii.

.,,C" to ptytka szybkoztgczna, ,T" to 0§ przechytu, a ,R" to 0$ przechytu prawa/lewa.
Kierunek mozna sprawdzi¢ w odpowiednim potozeniu gimbala. Nastepnie nalezy
rozpoczq¢ regulacje zgodnie z poleceniami na ekranie.

. Po zakonczeniu regulaciji nalezy nacisng¢ prawy przycisk i wykonywac kontrole, az
osiggniete zostanie poprawne wywazenie gimbala.

0

o
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Uwaga: Funkcja kontroli wywazenia obstuguje jedynie o$ przechytu oraz o$
przechytu prawa/lewa (bez osi panoramowania). Po wyjsciu z funkciji kontroli
wywazenia na ekranie pojawia sie komunikat o konieczno$ci manualnego
wykonania kontroli oraz wywazenia osi panoramowania. Przed rozpoczeciem
kontroli wywazenia nalezy zwolni¢ blokade silnika.




Kalibracja czujnika

Kalibracja 2

Wtgczy¢ gimbal i pozostawi¢ go w takim stanie na 5 minut. Jedli wykryta zostanie

widoczna odchytka w dziataniu gimbala, nalezy skalibrowac zyroskop. Procedura:

a. Wigczy¢ gimbal (nacisng¢ i przytrzymaé wtacznik).

b. Wytqczy¢ silniki (dwukrotnie nacisng¢ wigcznik, wejs¢ do menu i wybraé ,,gimbal” >
,motor"” [silnik] > ,switch" [przetqgcznik] - ustawi¢ na ,,off" [wyt.]).

c. Pozostawi¢ AirCross 2 na blacie stotu. Zapobiegac wstrzgsom gimbala lub blatu.

d. Wejs¢ do menu i wybrac ,,advanced” (zaawansowane) >, cdlibrate” (kalibracja)
>, Gyro cali” (kalibracja zyroskopu), a nastepnie nacisnq¢ prawy przycisk na tarczy
i odczeka¢ okoto 5 sekund. Zmiana symbolu ,,2" na ,,OK" sygnalizuje zakonczenie
kalibracii.

Kalibracja przyspieszeniomierz:

Wtaczy¢ gimbal. Nawet w przypadku braku widocznej odchytki w dziataniu nalezy

skalibrowaé przyspieszeniomierz, gdy niemozliwe jest wypoziomowanie aparatu.

Procedura:

a. Wigczy¢ gimbal (nacisng¢ i przytrzymadc wtgceznik).

b. Wytgczy¢ silniki (dwukrotnie nacisng¢ wiqgcznik, wejs¢ do menu i wybrac¢ ,,gimbal” >
wmotor” [silnik] > ,switch" [przetqgcznik] - ustawi¢ na ,,off" [wyt.]).

. Umiesci¢ ptytke szybkoztgczng w ksztatcie L na poziomej powierzchni (np. blacie

stotu). Nie dotykac dolnej sruby i zapewnic¢ statyczne potozenie AirCross 2. Nie

potrzgsa¢ lub przechyla¢ gimbala. (Nie nalezy takze montowa¢ aparatu, aby

sprawdzi¢ wypoziomowanie.)

Wejs¢ do menu i wybra¢ ,,advanced” (zaawansowane) > ,calibrate” (kalibracja) >

+Acc cali” (kalibracja przyspieszeniomierza), a nastepnie nacisngé prawy przycisk na

tarczy, aby rozpoczqgc kalibracje. Odczekac okoto 5 sekund. Zmiana symbolu 2" na

, OK" sygnalizuje zakonczenie kalibracii.

e}

Qo

iFocus
inception

advanced >

general >

manual pot

calibration >

Uwaga:

A 1. Podczas kalibracji gimbal musi by¢ nieruchomy, a jakikolwiek wstrzgs spowoduje jej
nieprawidtowy wynik. 2. Gwattowne wstrzgsy mogqg powodowac wyswietlenie komunikatu
o btedzie (,er”). Wtedy nalezy ponownie wykona¢ kalibracje. 3. Nie nalezy wykonywac
kalibracji, gdy nie jest ona potrzebna.

Przesuniecie

W przypadku, gdy nastgpi potrzeba nagtego wykonania zdjecia/filmu, nie mozna
wypoziomowaé aparatu oraz nie ma czasu na kalibracje czujnikdw, mozna ustawic
kamere w poziomie za pomocq funkcji przesunigecia.

a. Wigczy¢ gimbal i funkcje poziomowania aparatu, a nastepnie sprawdzi¢ przesuniecie
osi przechytu i osi odchylenia.
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b. Wejs¢ do menu, wybra¢ ,,advanced” (zaawansowane) > ,calibrate” (kalibracja) >
,offset" (przesuniecie), wybrac te 0§, ktéra nie jest pozioma, a nastepnie za pomocq
pokretta ustawia¢ wartos¢ doktadnego strojenia osi, az aparat zostanie w petni
wypoziomowany.

iFocus it o] [ttt 1]
inception

manual po:

calibration >

Uwagi:

A 1. Za pomocq funkciji przesuniecia mozna jedynie regulowac kat kazdej osi w zakresie okoto +5°.
Zbyt duze przesuniecie eliminuje mozliwos¢ petnego wypoziomowania aparatu. 2. Przesuniecie
fo jedynie rozwigzanie tymczasowe. Po wykonaniu ujecia nalezy wykona¢ kalibracje
przyspieszeniomierza. 3. Parametry przesuniecia nie sq zapisywane i nie majq zastosowania po
ponownym uruchomieniu urzgdzenia.

Ustawianie jezyka
Menu gimbala AirCross 2 opracowano w jezyku angielskim i chinskim. Po jego wtgczeniu
mozna wybra¢ ten jezyk w opcjach menu.

English English *
general

z ie konfi ia uivikowni

W pamieci gimbala AirCross 2 mozna zapisywac 3 grupy danych uzytkownika, np. typ
aparatu, moc silnika, funkcje przyciskdw oraz inne parametry, aby uzytkownik moégt
korzysta¢ z uprzednio uzywanych parametréw bez potrzeby ich ponownego ustawiania
przy kazdej zmianie aparatu.

Poprzednie dane konfiguracji mozna usung¢ wybierajac opcje ,restore configuration”
(Przywrd¢ konfiguracie).

Rozszerzenia

Rozszerze elekironiczne

W gimbalu AirCross 2 mozna zamontowaé¢ dwa silniki iFocus M w celu sterowania
pokrettem ostroéci i pokrettem oddalania/przyblizania widoku. W tym celu nalezy
potgczy¢ port CAN AirCross 2 oraz port iFocus M za pomocq przewodu Multi-CAN oraz
ustawi¢ inteligentne pokretto w trybie ,,F1" lub ,,F2". Nastepnie mozna sterowac silnikiem
iFocus M za pomocq inteligentnego pokretta AirCross 2, a takze mozna zmontowac tzw.
slypod (monopod i slider) w celu utworzenia 4-osiowego systemu fotograficznego.



System szybkiego demontazu Manfrotto

Gimbal AirCross 2 jest wyposazony szybkoztqczng podstawe Manfrotto oraz ptytke
utatwiajgcg wymiane sprzetu fotograficznego. Podczas korzystania z systemu Manfrotto
nalezy zamontowac¢ podstawe na dtuzszym koncu wspornika L, aby umozliwi¢ dostep
do $ruby pokretta w podstawie. Nastepnie zamontowac¢ aparat na szybkoztgcznej
podstawie.

Dwa kierunki montazu aparatu

Domyslnie strona aparatu z dzwigniq umieszczona jest w poblizu silnika przechytu, aby
zapewni¢ odpowiedni dostep do portow sterowania aparatem. Jednakze w niektérych
okolicznos$ciach porty te muszg by¢ umieszczone obok silnika przechytu.

,Prawy” montaz jest wymagany, gdy:

a. aparat jest zbyt szeroki, np. BMPCC;

b. uzywana jest specjalistyczna klatka na aparat;

c. obiektyw aparatu jest zbyt ciezki, aby ustawi¢ wywazenie.

Standardowy montaz ~Prawy” montaz

Procedura wykonywania ,,prawego” montazu:

a. Zamontowaé wspornik L w dolnej czesci aparatu tak, aby krétki koniec znajdowat sie
przy boku obiektywu.

b. Obracac ramie przechytu prawa/lewa o 180°, az silnik przechytu ustawiony bedzie po
lewej stronie silnika przechytu prawa/lewa.

c. Zamontowac krotszy koniec wspornika L na podstawie szybkoztgcznej.

A Uwagi:

1. Niektére klatki na aparaty wyposazone sg w standardowe ptytki
szybkoztgczne ARCA. Mozna je montowac bezposrednio na gimbalu AirCross
2 bez uzycia wspornika L. 2. Niektére specjalistyczne klatki nie sq wyposazone
w umieszczongq z boku standardowq ptytke szybkoztgczng Arca-Swiss. Mozna
ja zamontowac z boku klatki za pomocq $ruby 1/4", a nastepnie przymocowac
do AirCross 2. 3. Taki sposéb montazu aparatu powoduje zablokowanie
dostepu do jego portu sterowania lub HDMI.
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Laczenie ze smarifonem i komputerem

Gimbal AirCross 2 jest wyposazony w modut BLUETOOTH 4.0 i moze sie tqczy¢ ze
smartfonami. Za pomocq aplikacji MOZA Master mozna nastepnie ustawiac parametry,
tworzy¢ filmy poklatkowe, uaktualnia¢ oprogramowanie sprzetowe oraz wykonywac
inne czynnosci. Gimbal AirCross 2 jest wyposazony w ztgcze Type-C USB do tgczenia go
z komputerem. Za pomocg oprogramowania MOZA Master mozna nastepnie ustawiac
parametry, uaktualniaé oprogramowanie sprzetowe oraz wykonywac inne czynnosci.
Oprogramowanie mozna pobrac na stronie: https://www.gudsen.com/moza-aircross-2

Uwaga:

1. Oprogramowanie MOZA Master jest obstugiwane przez systemy iOS, Android,
Windows oraz MacOS.

2. Przed rozpoczeciem korzystania z oprogramowania MOZA Master na
komputerze nalezy najpierw zainstalowac sterownik, aby komputer rozpoznat
urzgdzenie AirCross 2.

3. Nie mozna bezposrednio parowacé smartfondw z AirCross 2 za pomocq
tgcznosci Bluetooth. W celu wykonania tfego potgczenia nalezy uzy¢ aplikacji
MOZA Master.

Montaz uchwytu na telefon

Zamontowac telefon nad aparatem. Wiqgczy¢ funkcje $Sledzenia obiektéw w aplikacii.

a. Zamocowac uchwyt na telefon w ztgczu Hot Shoe w goérnej czesci aparatu.

b. Umiesci¢ telefon w poziomie w jego uchwycie.

c. Otworzy¢ aplikacje. Otworzy¢ funkcje $ledzenia obiektéw. Ustawi¢ kgt telefonu.
Kadrowanie telefonu musi by¢ jak najbardziej zgodne z kadrowaniem aparatu.

Oprécz montazu na kamerze w celu sledzenia obiektow uchwyt na telefon mozna takze
wykorzysta¢ do zamocowania gtowicy statywu w celu zapewnienia sterowania funkcja
Mimic Motion.

aktualnienie oprogramowania sprzetowego

Uaktualnienie przy uzyciu komputera:

a. Wytaczy¢ gimbal.

b. Nacisna¢ i przytrzymac srodkowy przycisk, a nastepnie drugq rekg nacisngé wigcznik
i przytrzymac go, az na ekranie pojawi sie komunikat ,,BOOT MODE" (Tryb tadowania).

c. Podtgczy¢ gimbal do komputera przewodem USB Type-C.

d. Urzgdzenie zostanie automatycznie zidentyfikowane i nastgpi tadowanie
oprogramowania sprzetowego. Nacisng¢ przycisk ,,Upgrade” (Uaktualnij) i poczekac
okoto 30 sekund.

e. Ponownie uruchomi¢ gimbal po uaktualnieniu oprogramowania.
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Uaktualnienie przy uzyciu aplikaciji:

a. Wytgczy¢ gimbal.

b. Nacisng¢ i przytrzymac srodkowy przycisk, a nastepnie drugq rekg nacisngé wigcznik

i przytrzymac go, az na ekranie pojawi sie komunikat ,,BOOT MODE" (Tryb tadowania).

c. Uruchomi¢ aplikacije i wigczy¢ funkcje Bluetooth, aby wyszukac i podtgczy¢ AirCross 2.

d. Aplikacja przejdzie automatycznie na interfejs uaktualnienia oprogramowania
sprzetowego. Nalezy wtedy poczekaé na pobranie oprogramowania. Nastepnie
nacisng¢ przycisk ,upgrade” (Uaktualnij) i poczekac okoto 5 minut.

. Ponownie uruchomi¢ gimbal po uaktualnieniu oprogramowania.

o)

Uwaga:

A Przed rozpoczeciem pobierania uaktualnienia nalezy sprawdzi¢, czy gimbal jest w petni
natadowany, a potgczenie komputera lub telefonu z sieciq jest odpowiednie.
Odtqgczenie gimbala od zasilania, przewodu USB lub modutu Bluetooth podczas uaktualniania
oprogramowania skutkuje przerwaniem tej czynnosci.
Nalezy wtedy ponownie zamontowa¢ akumulatory i ponownie podjqg¢ probe wykonania
uaktualnienia.

Specyfikacj

Specyfikacia
Masa korpusu (g) Bez akumulatora 950
Obcigzenie uzytkowe mgg;‘%em = gggo
Wymiary (mm) Wymiary po ztozeniu do 335 x 225 x 90
przechowywania
Od $rodka zwolnienia do osi przechytu 105
prawa/lewa
Wymiary podstawy aparatu (mm) [Od $rodka zwolnienia do osi przechytu | 120
Od $rodka zwolnienia do szczytu 80
przechyty
. < Panoramowanie Ciagty, 360°
ig;rcecswr:\ecchh??cznych punkiow |Przechyt prawo/lewo Ciagty, 360°
i Przechyt Ciagty, 360°
o lajnizsza 0
Temperatura robocza (°C) Giwyisia 50
Napiecie robocze tandardowe 7.2
Prgd robocz: Dynamiczny [mA ] 200
Model M2S30QB
Typ Litowo-jonow:
Standardowa pojemno$¢ (mAh) 3000
Akumulator Standardowe napiecie (V) 7.2
Czas tadowania (h) 1.5
Czas pracy akumulatora (h) 12
Bluetooth 4.0 BLE
24G 50m
Potgczenia Weijscie USB USB-C
Port sterowania aparatem Mini USB 10PIN
Porty rozszerzen akcesoriow Multi-CAN*3

Importer: ACTION S.A.

PAlACTION®

Czesci i akcesoria dostepne na www.sferis.pl
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MOZA iFocus M

Podrecznik uzytkownika
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Zawartosé opakowania

Silnik PierScien zebaty obiektywu

@ Przewdd Multi-CAN Podrecznik uzytkownika @

Uwaga:

Niniejszy podrecznik dotyczy wytqcznie podtgczania, a fakze metod
i Srodkdw ostroznosci dotyczgceych czescisilnika w postaci ostroéci Sledzenia
w potgczeniu z Moza Air 2 i nie opisuje w petni wszystkich funkcji tfego
elementu. Wiecej funkcji dostepnych jest w pilocie zdalnego sterowania.

‘ ‘ iFocus M follow focus Motor instrukcja_PL.indd 2 @ 14.09.2020 14:11:48 ‘ ‘



$ruba kota zebatego: Zabezpiecza zgb kota zebatego.

Koto zebate: Steruje ostroscig obiektywu kamery, przystong lub zmiang wielkosci
obrazu poprzez potgczenie z pierscieniem zebatym obiektywu.

Itacze Type-C: tgczy zkomputerem w celu aktualizacji oprogramowania sprzetowego.
Port Multi-CAN: Umozliwia komunikacje gimbala z silnikiem za pomocg Multi-CAN.
Wskaznik stanu: Wskazuje stan pracy itd.

Zacisk wspornika: Mocuije silnik do wspornika 15 mm.

Q000® ©C

Pokretto kota zebatego: Mocuje wspornik do silnika.
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Pierwsze kroki (np. Air 2)

1. Montaz pierscienia zebatego obiektywu

a. Zamontowac pierscien zebaty obiektywu z pierscieniem ostrosci obiektywu. Dokreci¢
pierscien zebaty obiektywu.

b. Dokrecic¢ zacisk.

A Uwaga: Sprawdzi¢, czy zacisk jest dokrecony, a obiektyw kamery mozna obracac za
pomocq pierécienia zebatego obiektywu. Pierscien ostrosci mozna rowniez zamontowac
na pierscieniu przestony i pierécieniu zmiany wielkosci obrazu. W zaleznosci od potrzeb
nalezy wybra¢ odpowiednig pozycje montazowq.

2. Montaz silnika

a. Nasung¢ zacisk @ na wspornik @. Przesuwaé silnik iFocus M w gére i w dét, az do
uzyskania odpowiedniej pozycii.

koto zebate silnika @ i pierscien

3. kaczenie ze stabilizatorem MOZA ( np. Air 2)

Potqczyc¢ urzgdzenie iFocus M ze stabilizatorem MOZA (np. MOZA Air2) za pomocaq przewodu
Multi-CAN.
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A Uwaga: iFocus M moze obstugiwac tylko dwa stabilizatory za pomocqg portu Multi-
CAN, tzn. MOZA Air 2 i AirCross 2. Aby uzy¢ iFocus M z innymi stabilizatorami, nalezy
zakupi¢ dodatkowy zasilacz do urzgdzenia iFocus M i bezprzewodowej jednostki recznej
do regulaciji ostrosci sledzenia MOZA.

Funkcje MOZA iFocus M

1. Kontrolka stanu systemu
Opis wskaznikdw:

Stan Dioda LED
Zasilanie Swieci na niebiesko. iFocus M podtgczony do gimbala, wtgczony
wtgczone. i gotowy do uzycia.
Zasilanie Wytgczona iFocus M odtgczony od gimbala, wytgczony
wytgczone. i nieuzywany.
Tryb uspienia Miga na niebiesko raz |iFocus M jest wtgczony, silnik byt zablokowany przez
na sekunde. ponad pie¢ sekund lub wytgczony przez gimbal.
Tryb btedu Miga na niebieskoraz |iFocus M jest wtgczony, lecz nieskalibrowany
na 0,1 sekundy. (zaczeka¢ 5 sekund, gdy kontrolka miga na biato
po podtgczeniu do gimbala, a nastepnie ponownie
potgczy¢ z gimbalem po recznym odtgczeniu) lub
nastgpita awaria enkodera.
Tryb Swieci na niebiesko. Podtgczyc silnik do komputera za pomocg kabla
uvaktualnienia Type-C, aby uaktualni¢ oprogramowanie sprzetowe,
gdy nie ma potgczenia z gimbalem.

2. Wigczanie urzgdzenia i zasilanie

Podtgczy¢ iFocus M do stabilizatora (np. Air 2/AirCross 2) za pomocq przewodu Multi-
CAN, aby uruchomi¢ silnik. Urzgdzenie iFocus M zostanie automatycznie skalibrowane do
pierwszego uzycia.

3. Wytgczanie urzgdzenia

Odtgczyc¢ przewdd Multi-CAN od stabilizatora, a nastepnie iFocus M zostanie wytgczony
i zatrzymany.

4. Kalibracja trasy

Przed uzyciem iFocus M nalezy zaznaczy¢ catkowitg odlegto$é pierscienia ostrosci
obiektywu poprzez kalibracje trasy, aby zakres obrotu kota zebatego nie przekroczyt zakresu
trasy pierscienia ostrosci obiektywu.

Procedura kalibracji trasy:

a. Wejs¢ do menu Air 2 i wybra¢ ,,Advanced > Focus > F1/F2" (Zaawansowane > Ostros¢>
F1/F2 — mozliwos¢ podtgczenia dwdch funkcji ostrosci sledzenia jednoczednie) > ,,[on]”
(Wt.), aby wtgczy¢ silnik iFocus M.

b. Obréci¢ obiektyw do punktu poczgtkowego za pomocg pokretta stabilizatora,
a nastepnie wybrac ,,Set A" (Ustaw A). Klikng¢ prawy przycisk, aby potwierdzi¢ punkt
poczgtkowy.

c. Obréci¢ obiektyw do punktu koncowego za pomocq pokretta stabilizatora, a nastepnie
wybrac ,Set B" (Ustaw B). Klikng¢ prawy przycisk, aby potwierdzi¢ punkt kohcowy.

d. Wybra¢ ,,Advanced > Focus > F1/F2 > Clear AB" (Zaawansowane > Ostro§¢> F1/F2 > Kasuj
AB). Klikng¢ prawy przycisk, aby usung¢ ustawione punkty AB.

A Uwaga: Kalibracja jest nieprawidtowa, jesli punkty poczgtkowe i kohcowe nie zostang
skalibrowane! Ponowne uruchomienie iFocus M wymaga ponownej kalibracii.
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5. Sterowanie ruchem iFocus M za pomocq pokretta Air 2.

a. Wejs¢ do menu Air 2 i wybra¢ ,,Gimbal
Set > Operations > Wheel > Function > F1/ F2" (Ustaw gimbal > Dziatania > Pokretto >
Funkcja > F1/ F2), aby wybra¢ funkcje ostrosci $ledzenia. Mozna réwniez nacisngé
przycisk M na Air 2i przytrzymac¢ go, az tryb pokretta na ekranie zmieni sie na F1 lub F2.
b. Obracac¢ pokretto stabilizatora, aby sterowac ruchem iFocus M.

6. Ustawienia czulosci sterowania iFocus

Wejs¢ do menu Air 2 i wybrac¢ ,,Gimbal Set > Operations > Wheel > Sensi” (Ustaw gimbal >
Dziatania > Pokretto > Czutos¢), aby wyregulowac czutosc¢ sterowania.

A Uwaga: Nalezy zmniejszy¢ warto$¢ czutosci, jesli iFocus M obraca sie zbyt szybko
i zwiekszy¢ jq, jesli iFocus M obraca sie zbyt wolno. iFocus M nie ma funkcji sterowania
samg czutoscia. Aby wyregulowac czutos¢ sterowania, nalezy ustawié czuto$¢ pokretta
przegubu, dzieki czemu bedzie mozna posrednio kierowac czutosciq iFocus M.

7. Funkcja programowania

Wybrac¢ ,,Advanced > Focus > F1/F2 > Focus teaching > Record” (Zaawansowane > Ostros¢
> F1/F2 > Programowanie ostro$ci > Zapisz) (maksymalny czas tfrwania 60 sek.), aby zapisac
biezgcy tryb pracy funkcji ostrosci sledzenia.

Po zakohczeniu zapisu nalezy wybrac ,,Advanced > Focus > F1/F2 > Focus teaching > Play”
(Zaawansowane > Ostro$¢ > F1/F2 > Programowanie ostro$ci > Odtworz), a nastepna funkcja
ostrosci sledzenia bedzie automatycznie powtarzac zapisang czynnosc.

8. Tryb Dolly Zoom (wymaga dwoch silnikéw)

a. Warunek wstepny:

@ Urzgdzenie: Kamera + obiektyw + AirCross 2/Air 2 + dwa silniki iFocus M. @
Montaz: Zamontowa¢ kamere oraz silniki iFocus M, a takze wyregulowaé wywazenie.
Potgczyc¢ pierwszy iFocus M z pierscieniem ostrosci obiektywu, a drugi z pierscieniem zmiany
wielkosci obiektywu (przewdd Air 2 jest sprzedawany oddzielnie).

b. Kalibracja urzgdzenia:

1. Wmenu Air2 nalezy wybrac¢ ,,Advanced > Focus > F1/F2 > (Zaawansowane > Ostros¢ > F1/
F2)" (mozliwos¢ jednoczesnego sterowania oboma silnikami) > ,,[on]" (Wt.). Za pomocg
silnika przesungc¢ obiektyw kamery do punktu poczgtkowego, odpowiednio ustawiajgc
pokretto stabilizatora. Nastepnie wybrac ,,Set A" (Ustaw A) i klikng¢é prawym przyciskiem
myszy, aby potwierdzi¢ punkt poczgtkowy. Za pomocq silnika przesungé obiektyw
kamery do punktu kohcowego, odpowiednio ustawiajgc pokretto stabilizatora.
Nastepnie wybrac ,,Set B” (Ustaw A) iklikngé prawym przyciskiem myszy, aby potwierdzi¢
punkt koncowy (nalezy skalibrowac oba urzgdzenia iFocus M).

camera autotune
gimbal balance chk

advanced focus >

general inception >

set B
clear AB
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2. Przejs¢ do trybu Dolly Zoom, wybra¢ ,Advanced > focus > dolly zoom > Fidir (A—B lub
B—A) (Zaawansowane > Ostro$¢ > Dolly Zoom > Kier. F1), a nastepnie ustawic ruch silnika
ostrosci §ledzenia F2 (A—B lub B—A).

autotune
balance chk

advanced -’ n dolly zoom

general

camera
gimbal

inception >

3. Wybra¢ ,,Advanced > focus > dolly zoom > time/s" (Zaawansowane > Ostros¢ > Dolly
Zoom > Czas/sek.) (obracac pokretto w celu ustawienia wartosci czasu), aby ustawic
czas petnego ruchu silnika. Wybrac ,,Start”. Silnik automatycznie obraca sie w zaleznosci
od ustawienia.

F1dir
F2dir

time/s
start

A Uwaga: MOZA Air 2 wymaga dodatkowego przewodu (od 1 do 2) do obstugi frybu
Dolly Zoom.

Uaktualnienie oprogramowania sprzetowego

iFocus M ma funkcje samodzielnego uaktualniania. W celu wykonania akfualizaciji

oprogramowania nalezy pobrac aplikacje MOZA Master App z oficjalnej strony internetowej.

a. Podtgczyc¢ iFocus M do komputera przewodem USB Type-C.

b. Niebieska kontrolka Swieci sie po wykonaniu potgczenia. Pobra¢ MOZA Master App
z komputera, aby uruchomic¢ aktualizacje oprogramowania sprzetowego.

c. iFocus M dziata standardowo po zakonczeniu uaktualnienia oprogramowania.

Specyfikacje

Masa 88 g

Wymiary 91 x 52 x 36 mm
Napiecie robocze 72V

Port potgczeniowy Multi CAN

Port danych Type-C
Bezprzewodowy 2,4G
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Wiecej funkcji dostepnych
przy uzyciu jednostki
@ recznej iFocus. @
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oLUDIEN
INVENTED FOR VIDEO

Shenzhen Gudsen Technology Co., Ltd
Strona: www.gudsen.com

Importer: ACTION S.A.

PA|ACTION®

Czesci i akcesoria dostepne na www.sferis.pl
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