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INFORMACJE OGOLNE

CEL INSTRUKCJI OBSLUGI

* Ta instrukcja obstugi, stanowigca integralng czes¢ urzadzenia, zostata opracowana przez Producenta w celu dostarczenia
niezbednych informacji osobom upowaznionym do jego obstugiwania podczas przewidywanego okresu jego trwatosci
uzytkowe;.

* Oprocz zastosowania dobrych technik pracy, odbiorcy informacji musza przeczytac je uwaznie i stosowac je w rygorystyczny
sposob.

* Niniejsze informacje sg oryginalne dostarczone przez Producenta.

* Przeczytanie tych informacji pozwoli na uniknigcie zagrozen zdrowotnych i zagrozen zwigzanych z bezpieczeristwem os6b
oraz szk6d materialnych.

* Nalezy przechowywac te instrukcje obstugi przez caty okres trwatosci uzytkowej urzgdzenia w widocznym i tatwo dostepnym
miejscu, aby byta ona zawsze do dyspozycji, kiedy zajdzie potrzeba postuzenia si¢ nig.

* Pewne informacje i ilustracje zawarte w tym podreczniku nie muszag doktadnie odpowiada¢ posiadanemu przez Paristwa
urzadzeniu; nie zawaza to jednak na ich wartosci uzytkowe;j.

e Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania modyfikacji bez obowigzku wczesniejszego powiadamiania o tym.

e W celu oznaczenia pewnych czesci tekstu o znaczacej waznosci lub w celu wskazania pewnych waznych specyfikaciji,
zostaty zastosowane pewne symbole, ktérych znaczenie zostanie opisane ponizej.

4

® Niebezpieczenistwo — Uwaga

Symbol wskazuje sytuacje o duzym stopniu zagrozenia, ktérych zignorowanie moze doprowadzi¢ do
powaznych zagrozen dla zdrowia i bezpieczenstwa osob.

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Symbol wskazuje sytuacje wymagajace odpowiedniego zachowania w celu uniknigcia zagrozenia dla zdrowia
i bezpieczenstwa osob oraz szk6d materialnych.

_

Symbol wskazuje informacje techniczne o duzej waznosci, ktére nie moga by¢ ignorowane.
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IDENTYFIKACJA PRODUCENTA | URZADZENIA

Tabliczka identyfikacyjna jest umieszczona bezposrednio na
urzadzeniu. Na tabliczce zostaty wskazane wszelkie istotne
informacje i zalecenia niezbedne do bezpiecznej eksploataciji.

W razie zaistnienia takiej potrzeby nalezy zwréci¢ sie do Serwisu
Technicznego Producenta lub do jakiegokolwiek autoryzowanego
centrum serwisowego.

W razie koniecznosci skorzystania z serwisu technicznego, nalezy
poda¢ dane wskazane na tabliczce identyfikacyjnej, przyblizony
faczny czas uzytkowania i rodzaj powstatego uszkodzenia.

A. Identyfikacja Producenta.
B. Oznaczenie zgodnosci CE.
C. Model i wersja / numer tabliczki znamionowej / rok produkcji.

D. Dane techniczne. Napigcie, prad, stopiert ochrony, ciezar,
szerokos¢ koszenia.

g
TABLICZKA IDENTYFIKACYJNA

(A) Identyfikaqja Producenta
(C) Model i

(C) Numer tabliczki
znamionowej

(©) wlersja
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(D) Dane techniczne

(C) Rok
produkciji

(B) Oznaczenie
zgodnosci CE

INFORMACJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Producent zwrécit szczeg6ing uwage na zagadnienia, ktére mogg stwarza¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa i zdrowia oséb
stykajgcych sie z urzadzeniem. Celem niniejszej informacji jest uwrazliwienie uzytkownikéw na zachowanie najwyzej uwagi, aby

zapobiec mozliwym zagrozeniom.

PRZEPISY BEZPIECZENSTWA

NINIEJSZY PRODUKT ZOSTAL WYPOSAZONY W OSTRZE. NIE JEST ZABAWKA!

Zapozna¢ sie uwaznie z trescig niniejszej instrukcji, a w szczegblnosci z informacjami
dotyczacymi bezpieczenstwa. UpewniC sie, ze zostaty prawidtowo zrozumiane. Urzadzenie
wykorzystywac wytgcznie do celow okreslonych przez producenta. Stosowac sig rygorystycznie
do instrukcji dotyczgcych dziatania, konserwacji i napraw.

Podczas dziatania robota sprawdzi¢,czy w polu operacyjnym nie znacha sie osoby, azwtaszcza
dzieci, osoby starsze i niepetnosprawne oraz zwierzeta domowe. przeciwngm przypadku
zaprogramowac prace robota na godziny, w ktérych w strefie dziatania nie przebywajg osoby.
Jezeli w poblizu robota przebywajg zwierzeta domowe, dzieci lub inne osoby, nadzorowaé
jego prace. Jezeli na trasie przebiegu robota znajdzie sig osoba lub zwierze, natychmiast
zatrzymac jego prace.

Nadzorowac urzadzenie podczas pracy w nieogrodzonych obszarach roboczych, do ktérych
trudno dotrzeé.

W przypadku pracy w miejscach publicznych wokot obszaru roboczego kosiarki nalezy umiescic
znaki ostrzegawcze. Na znakach nalezy umiesci¢ nastepujgcy tekst:"Uwaga! Automatyczna
kosiarka do trawy! Zachowa¢ odstep od maszyny! Nie pozostawia¢ dzieci bez opieki!”

Robot nie moze by¢ obstugiwany przez dzieci lub osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, czuciowych lub umystowych, nieposiadajgce dodwiadczenia i/lub wiedzy, chyba
ze bedg one nadzorowane przez osobe odpowiedzialng za ich bezpieczenstwo lub zostang
pouczone w zakresie obstugi urzgdzenia. Nadzér nad dzieCmi jest konieczny, aby upewnic sie,
Ze nie bawig sie urzgdzeniem.

Nie zezwalaC na uzytkowanie robota osobom, ktére nie posiadajg wiedzy w zakresie jego
dziatania i zachowania.

Operatorzy dokonujgcy konserwacji i napraw powinni byC zaznajomieni z charakterystykg
urzgdzenia i zasadami bezpieczeristwa. Przed rozpoczeciem uzytkowania robota zapoznac sie
uwaznie z instrukcjg operatora i upewnic sie, ze zostata w peti zrozumiana.
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« Uzywaé wytgcznie oryginalnych czesci zamiennych. Nie modyfikowa¢ budowy robota.
Nie dokonywaé ingerencji w jego obrebie, nie usuwac ani nie omija¢ zamontowanych
urzgdzen bezpieczenstwa. Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci z tytutu uzywania
nieoryginalnych czesci zamiennych. Nieprzestrzeganie tego wymogu moze skutkowac
powaznym zagrozeniem dla bezpieczeristwa i zdrowia 0osob.

- Sprawdzi¢, czy na trawniku nie ma zabawek, wyposazenia, gatezi, odziezy lub innego rodzaju
przedmiotow, ktore mogtyby uszkodzi¢ noze. Ewentualne przedmioty na trawniku mogg
rowniez uszkodzi¢ lub spowodowac blokade robota.

- Zabrania si¢ siadania na robocie. Nie podnosic robota w celu kontroli noza lub nie przenosic
go w trakcie pracy. Nie wsuwac dtoni ani stop pod urzgdzenie, gdy jest ono w ruchu.

- Nie uzywac robota gdy wigczone jest urzadzenie nawadniajgce. W takim przypadku
zaprogramowac robotaiurzadzenie nawadniajace, w taki sposob, aby nie dziataty jednoczesnie.
Nie my¢ robota strumieniami wody pod ciSnieniem i nie zanurza¢ czesciowo ani catosciowo w
wodzie, poniewaz nie jest on wodoszczelny.

« Przed rozpoczeciem jakiejkolwiek regulacji lub konserwaciji, lezgcych w zakresie uzytkownika,
odtgczyc zasilanie elektryczne i wigczy€ urzgdzenie bezpieczenstwa. Uzywaé srodkdw ochron
indywidualnej przewidzianych przez producenta. W szczeg6lnosci, podczas prac dotyczgcyc
noza do cigecia uzywac rekawic ochronnych.

. szszczenie i konserwacja, ktorych wykonanie lezy w zakresie uzytkownika, nie mogg by¢
wykonywane przez dzieci bez nadzoru.

+ Nie uzywac robota gdy n6z jest uszkodzony. Wymieni¢ néz tnacy.

- Nie uzywac robota, gdy czesci zewnetrzne sg uszkodzone. W razie stwierdzenia uszkodzer
mechanicznych, czes¢ nalezy wymienic.

+ Nie uzywac robota gdy uszkodzony jest kabel zasilania transformatora. Uszkodzony kabel
stwarza zagrozenie zetkniecia sie z komponentami pod napieciem. Kabel powinien zostaé
wymieniony przez producenta lub jego serwis techniczny albo przez osobe z podobnymi
kwalifikacjami, w taki spos6b, aby zapobiec kazdemu rodzajowi ryzyka.

- Regularnie dokonywa¢ kontroli wzrokowej robota, aby sprawdzi¢, czy n()z,_érubz montazowe
i mechanizm tngcy nie sg zuzyte lub uszkodzone. Sprawdzi¢, czy wszystkie nakretki, Sruby i
wkrety sg dobrze dokrecone, aby zapewni¢ dobry stan robota.

+ Jezeli podczas eksploatacji wysthia nieprawidtowe drgania, nacisng¢ przycisk ,STOP”, aby
zatrzymac robota. Wysunaé¢ wtyczke zasilania z gniazda elektrycznego.

- Kategorycznie zabrania sie tadowania robota w otoczeniu zagrozonym wybuchem lub
tatwopalnym.

- Uzywac wytgcznie tadowarkii zasilacza producenta. Niewtasciwe uzytkowanie moze skutkowac
porazeniem elektrycznym, przegrzaniem lub wyciekiem ptynow zrgcych z akumulatora. W
razie wycieku ptynu z akumulatora nalezy umy¢ go woda/ptynem neutralizujgcym. W razie
kontaktu ptynu z oczami zasiegng¢ porady lekarza.

URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE ROBOTA

1. Czujnik przeszkody

W przypadku, gdy robot uderzy w masywny obiekt o wysokosci wiekszej niz 9 cm (3.54 "), czujnik uderzenia zostanie aktywowany,
ruch robota w tym kierunku zostanie zablokowany, a robot wycofa sig, unikajgc przeszkody.

2. Miernik nachylenia

Gdy robot pracuje na zboczu bardziej stromym niz maksymalnie dopuszczalne wskazane w specyfikacjach technicznych lub w
przypadku, gdy wywraca sig, robot zatrzyma ostrze tngce.

3. Przetacznik awaryjnego zatrzymania

Umiejscowiony na panelu sterowniczym z napisem STOP, jest znacznie wigkszy niz inne przetgczniki znajdujace sie na klawiaturze
numerycznej. Nacisniecie tego przycisku w czasie pracy powoduje natychmiastowe zatrzymanie robota i unieruchomienie ostrza
tnacego.

4. Ochrona przed przetezeniami

Kazdy z silnikbw napedzajacych (ostrza tngce i kota) jest stale monitorowany podczas pracy pod katem wszelkich sytuacii,
ktore mogtyby doprowadzi¢ do przegrzania. Kiedy zdarzy sie w to silniku napedzajgcym kota, robot bedzie probowat poruszac
sie w przeciwnym kierunku. Jezeli przetezenie nie ustepuje, robot zatrzyma sie sygnalizujgc btad. Jesli przetezenie ujawni sie
w silniku napedzajacym ostrze tngce, sg dwa rodzaje interwenciji. Jesli parametry mieszczg sie¢ w pierwszym zakresie wartosci
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granicznych, robot bedzie kontynuowat manewr w celu odblokowania ostrza tngcego. Jesli warto$¢ przetezenia znajduje sie
ponizej zakresu zabezpieczajgcego, robot zatrzyma sie i zasygnalizuje btad silnika.

ZNAKI OSTRZEGAJACE PRZED NIEBEZPIECZENSTWEM

Zachowac bezpieczng
odlegtos¢ od maszyny w czasie
jej dziatania.

Przed uzyciem maszyny

—_—
1
T

—T

nalezy przeczytac i pojac tresc¢ ) ) )

instrukcji obstugi. W czasie funkcjonowania
robota nalezy upewni¢ sie, czy
w strefie pracy nie przebywajg

osoby postronne (zwiaszcza
dzieci lub osoby starsze Iu

- niepetnosprawne) i zwierzeta

I(—)w domowe. Oddali¢ dzieci,

Nie dotyka¢ noza obrotowego, zwierzeta ~domowe i inne
nie wkladaé rak czy stop osoby na bezpieczng odlegtos¢
pod pracujgce urzadzenie. od pracujgcej maszyny. Aby
Nalezy zaczekaé na unikna¢ takich zagrozen, nalezy

< catkowite zatrzymanie noza zaprogramowac prace robota w

Jeot i czeéci obrofowych przed stosownych porach.
N wykonywaniem czynnosci pod
STOP podwoziem urzadzenia. Ostrzezenie! Nie nalezy czyscié

lub myé maszyny strumieniem
wody.

W  czasie funkcjonowania
robota nalezy upewni¢ sie, czy
w strefie pracy nie przebywajg
osoby postronne (zwlaszcza
dzieci lub osoby starsze Iu

niepetnosprawne) i zwierzeta
% domowe.  Oddali¢  dzieci,

zwierzeta domowe i inne
osoby na bezpieczng odlegtos¢
od pracujgcej maszyny. Aby
unikna¢ takich zagrozen, nalezy
zaprogramowac¢ prace robota w

Nie wchodzi¢ na maszyne.

Uruchomi¢ urzadzenie stosownych porach.
zabezpieczajace przed

wykonaniem  jakichkolwiek Uzywaé robota  wylgcznie
prac na maszynie lub przed jej z Y wykorzystaniem yrarlmdeli
podniesieniem. D{ K zasilaczy podanych w ,Danych

o[> B>

technicznych”, w  rozdziale
sinformacje techniczne”.
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INFORMACJE TECHNICZNE

DANE

TECHNICZNE

A060ELO
Wersja A B
Maksymalna zalecana powierzchnia koszonego obszaru
Woydajnos¢ robocza ( -20%(*)) m2 (sq ') 200 (2150') 400 ( 4300')

Cykle dziennie niezbedne do pokrycia
maksymalnej powierzchni (*)

Wymiary (Szeroko$¢ x Wysokos$¢ x

2 w przypadku skomplikowanych ogrodow i szybkiego wzrostu
trawy

Wiasciwosci techniczne

Glebokosd) mm 409x199x335
Waga robota wraz z akumulatorem kg 8,3 8,6
Wysokos¢ scinania (Min.-Max) mm (") 42-48 (1.65-1,88 ")
Srednica ostrza z 4 krawedziami " "
tnacymi mm (") 250 (9,84 ")
System napedowy 4WD
4000 dla ciecia
Szybkos$¢ ostrza tnacego Obr. na min.

3000 przy konserwaciji

Predkos¢ przemieszczania

Metry/minute

18 (59 ')

Maksymalne zalecane i
dopuszczalne nachylenie terenu (*)

50% Dopuszczalne, w zaleznosci od stanu powierzchni trawiastej
i zainstalowanych akcesoriow.

Maksymalne zalecane i dopuszczalne nachylenie terenu wynosi
40%. W warunkach réwnego trawnika.

ROBOT -10°(14 F.) (Min) +42° (107 F.) (Max)

Temperatura otoczenia przy pracy Max °C
LtADOWARKA AKUMULATORA -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Poziom zmierzonego ciSnienia
akustycznego dB(A) 65
ROBOT: IPx4
Klasa ochrony przed woda P L ADOWARKA AKUMULATORA: IPx4
Wiasciwosci elektryczne
SOY-2940230
Wejscie: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; Klasa 1
Wyjscie: 29.4V ; —; 2.3A
tad k dl k latoré
Iit%m?%ﬂ; a (dla  akumulatorow - Kod alternatywny -
Mean Well OWA-60E-30ZCT
Wejscie: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; Klasa 2
Wyjscie: 29.4V —; 2.0A
Typ akumulatora i tadowarki
Akumulator litowo-jonowy } }
wielokrotnego tadowania 25.9V - 5.0Ah 25,9 - 7.5Ah
Czas trwania fadowania hh:mm 3:00 4:30
Sredni czas pracy po catkowitym . . .
nafadowaniu (*) hh:mm 2:00 3:00

(*) W zaleznosci od stanu trawy, powierzchni trawiastej oraz ztozonos$ci obszaru koszenia.
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Czestotliwosci

Bluetooth
Wyposazenie/akcesoria/funkcje

Czujnik wykrywajacy trawy

Pasmo robocze czestotliwosci (MHz) 2402 - 2480
Maksymalna moc czestotliwosci radiowej (dBm) <14

(patentowany) 6
Czuijniki uniesienia i spadku (stopien) seryjny
Czujnik k j k .
trg\L/JvJQilk WYKIYWaIaeY - sKoszony seryjny
Modut Connect (GPS, GPRS) Optional

Ostrze 8-zgbne

W szczegolnosci dla gwattownego rozrostu na poczatku sezonu i
dla trawnikbw wymagajgcych wiekszej mocy koszenia.

opcjonalne

(*) W zaleznosci od stanu trawy, powierzchni trawiastej oraz ztozono$ci obszaru koszenia.

OGOLNY OPIS URZADZENIA

Urzadzeniem jest robot skonstruowany i zbudowany do Scinania PRACA LOSOWA

trawy w ogrodach i na trawnikach o dowolnej porze dnia.

Jest maty, kompaktowy, cichy i tatwy w obstudze, w zaleznosci od o

rodzaju koszonego trawnika.

Podczas pracy robot kosi obszar odgraniczony przez chodniki i /

lub bariery (ptoty, Sciany itp.).

Gdy robot wykryje, ze trawy nie ma lub napotka na przeszkode,
zmienia swojg trase w sposdb losowy i ponownie rozpoczyna

koszenie w nowym kierunku.

W oparciu o swojg zasade dziatania (,Josowo”) robot automatycznie ' 4
kosi caty odgraniczony obszar trawnika (zob. rysunek). .

~0

DIIIIID

o L&

Maksymalny obszar trawnika, ktéry robot moze skosi¢ zalezy od szeregu parametréw, takich jak:

e charakterystyka obszaru (nieregularne obwody, nierowne powierzchnie, podzielone obszary itp.);

e charakterystyka trawnika (rodzaj i wysokos$¢ trawy, wilgotnos¢ itp.);

e stan ostrza (poziom ostrosci, nagromadzenie resztek trawy i zanieczyszczen itp.);

* model robota i rodzaj zainstalowanego akumulatora.
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GLOWNE ELEMENTY

MODEL AO60ELO

Robot \

Akumulator

Zasilacz

Ptyta gtéwna

Klawiatura kontrolna

Ostrze tngce

Silnik elektryczny

Silnik elektryczny

Czuijniki

Czujniki uniesienia i spadku

Instrukcja obstugi
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Wiyki do tadowania
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INSTALACJA

PAKOWANIE | ROZPAKOWYWANIE

Robot jest dostarczony odpowiednio zapakowany. Przy rozpakowywaniu nalezy go wyja¢ z ostroznoscig i sprawdzi¢ integralnos¢
czesci skladowych.

A Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Przechowywac¢ elementy z folii plastikowej oraz plastikowe pojemniki poza zasiegiem noworodkéw i matych
dzieci. Niebezpieczenstwo uduszenia!

_

Nalezy zachowaé materiat opakowaniowy do uzycia w przysziosci.

PLANOWANIE INSTALACJI URZADZENIA

Instalacja robota nie jest trudna, ale wymaga pewnego wstepnego planowania, aby okresli¢ najlepsze miejsce dla zainstalowania
jednostki zasilajgce;.

Umies¢ jednostke zasilajgcg w strefie o tatwym dostepie.

- Jednostka zasilajgca musi znajdowac sie w obszarze o dobrej
wentylacji, chronionym przed bezposrednim dziataniem
promieni stonecznych i wptywem czynnikow atmosferycznych.

- Jednostka zasilajgca nie moze bezposrednio styka¢ sie z V
podtozem lub $rodowiskiem wilgotnym.

Q0

Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Nalezy umiesci¢ zasilacz w strefie niedostepnej dla
dzieci. Na przyktad na wysokosci wiekszej niz 160
cm (63").

A Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Podczas przytaczenia elektrycznosci konieczne jest, aby gniazdko pradu byto ulokowane w poblizu obszaru
instalacji. Nalezy upewnié sie, czy przytaczenie do sieci zasilajgcej spetnia wymogi obowigzujacych w tej
materii przepiséw. Aby pracowaé w petni bezpiecznie, nalezy upewni¢ sie, czy instalacja elektryczna, do
ktérej jest podigczony zasilacz jest wyposazona w dobrze dzialajgcy system uziemienia. Zamontowany
obwaéd powinien byé chroniony wytgcznikiem réznicowym (rcD) o pradzie aktywacji nie przekraczajagcym 30

maA.
_
Zaleca sie zainstalowanie zespotu w szafce dla komponentéw elektrycznych (do uzytkowania pod dachem

i na powietrzu), wyposazonej w zamykany na klucz zamek i dobrze wentylowanej, aby zachowa¢ wtasciwy
obieg powietrza.

A Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Postepowac w taki sposob, by dostep do zasilacza miaty tylko osoby upowaznione.
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PRZYGOTOWANIE | ODGRANICZANIE STREF PRACY

Przygotowanie trawnika do koszenia

1. Sprawdz, czy trawnik do koszeni jest rbwny i nie ma w nim zadnych dziur, nie ma na nim kamieni ani przeszkéd. W przeciwnym
razie przygotuj trawnik, wypemiajac znajdujace sie w nim dziury i usuwajac wszelkie przeszkody. Jesli jakie$ przeszkody nie
moga by¢ usuniete, konieczne jest prawidtowe zabezpieczenie takich obszaréw.

2. Sprawdz, czy zadna cze$c¢ obszaru trawnika nie ma nachylenia wiekszego niz dopuszczalne (zob. ,Specyfikacje Techniczne”).

Czujniki wykrywajace obecno$¢ powierzchni trawiastej pozwalajg robotowi swobodnie sig przemieszczac w obrebie trawnika.
Trawnik musi by¢ odpowiednio sprawdzony i przystosowany, aby robot miat wystarczajgco miejsca na rozpoznanie, gdzie nie
ma trawy. Starannie stosuj sie do ponizszych uwag, aby uzywac robota w sposob prawidtowy i bezpieczny.

( M
PLYTY CHODNIKOWE
SCIANA ZYWOPLOT BARIERKI minimalna szeroko$¢ 35 cm./13.8 "
minimalna wysoko$¢
9cm/35" Minimalna szeroko$¢ 5cm /1,9 "
z aktywnym czujnikiem otchtani i gtebokim
uskokiem co najmniej 5cm /1.9 "
- J
Rodzaj odgraniczen/zabezpieczen, ktérych mozna uzywaé do poprawnego okreslania granic obszaru pracy robota.
Chodnik C N

Robot a aktywnym czujnikiem otchtani wymaga pochylni co
najmniej 5 cm i gtebokiego uskoku co najmniej 5 cm. Pochylnie
o0 szerokosci mniejszej niz 5 cm lub uskoki o gtebokosci mniejszej
niz 5 cm muszg by¢ zabezpieczone dodatkowg posadzka lub
zabezpieczone ustawiajgc fuki w ziemi, jak wskazano na rysunku,
aby robot zderzat sig z nimi i zmieniat kierunek.

Robot nie wyposazony w czujnik otchtani, lub wytgczony czujnik,
wymagajg podtoza co najmniej 35 cm, aby zatrzymac sie w
bezpieczny sposéb i zmieni¢ kierunek.

Scianka

Sciana obwodowa, ktéra okreéla granice obszaru pracy na
wysokosci powyzej 9 cm (3,54 "). Gdy Sciany sg nizsze, oston
obszar barierkami lub stosownymi ptytami chodnikowymi.

Instrukcja obstugi 10
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Zywoptot

Obszar pracy moze rbéwniez by¢ skutecznie odgraniczony
zywoptotami.

Dziury

Obszar pracy nie moze by¢ odgraniczony rowami lub dziurami,
ktére nie mogg wystepowaé na trawiastym obszarze do koszenia.
Przed uruchomieniem robota upewnij sie, ze na trawniku nie ma
zadnych przedmiotow takich jak zabawki, mate kamienie, gatezie
lub zraszacze wystajace z ziemi, ktére mogtyby zaktéci¢ prawidtowe
funkcjonowanie lub spowodowaé uszkodzenie ostrza.

Przeszkody i ostony

llustracje pokazujg przyktad wewnetrznych i zewnetrznych elementéw prawidtowego obszaru pracy. Jesli obecne sg elementy
takie, jak korzenie lub wystajgce druty, konieczne jest odgraniczenie ich obwodu za pomocg ptyt chodnikowych, $cianek lub
barier, aby zapobiec awarii robota. Elementy nie przeszkadzajgce w normalnym funkcjonowaniu robota (drzewa, stupy itp., zob.
rys. dotyczace przeszkdd) nie wymagajg odgraniczania.
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Korzenie

W zadnym wypadku nie pozostawiaj obszaréw nie odgraniczonych
barierkami wewnagtrz obszaru pracy, gdyz uniemozliwig one
wiasciwe funkcjonowanie robota (korzenie, wystajace rury,
narzedzia pracy itp.).

Drobny zwir

'

® Niebezpieczenstwo — Uwaga

Jesli do ograniczania trawnika uzywa sie drobnego
2wiru, listowia lub matych kamieni, nie zostang
one prawidiowo wykryte przez robota. Zabezpiecz
trawnik innymi ogranicznikami.

Ostre katy

'

® Niebezpieczenstwo — Uwaga

W obszarach trawnika zakorniczonych waskimi
obszarami, jak pokazano na rysunku, robot nie
moze porusza¢ sie swobodnie. Taka czes¢ trawnika
nalezy wytgczyé, poniewaz robot wyszediby poza
granice.
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POCHYLOSCI

Sprawdz, czy zadna cze$¢ obszaru trawnika nie ma nachylenia wiekszego niz dopuszczalne (zob. "Specyfikacje Techniczne”).
Obszary ze zboczami o wigkszym nachyleniu nie umozliwiajgce prawidtowej pracy robota (zob. nastepne punkty) nie moga by¢
koszone. Bardziej pochyte zbocza muszg by¢ odgraniczone.

_

Czujniki robota sg w stanie wykrywaé¢ zbocza ostrzejsze od tych, z ktérymi robot moze sobie poradzi¢
powodujac, ze kierunek jego biegu zostaje odwrécony, co ma zapobiec przewrdceniu si¢ robota lub jego
awarii. Dodatkowo, jako dalsze zabezpieczenie robota, konieczne jest odgraniczenie obszaréw ze zboczami,
z ktérymi nie mozna sobie poradzi¢. W przypadku, gdy zbocza majg maksymalne wskazane w specyfikacji
nachylenie, przetestuj robota przy pierwszym uzyciu.

WZNIESIENIE SPADEK
( 1) 1)

Wigksze niz1m./39,3"
zawierajace sig pomiedzy 0 i +40%.

Wiekszy niz1m./39,3"
, zawierajgcy sie pomiedzy 0 i -40%.

~40% 40 cm

(15,74 ") (15,74 ")

100 cm (39,3 ) 100 cm (39,3 )

Robot moze uporac¢ sig z réznicg pozioméw na zboczu o nachyleniu do 40% pod warunkiem, ze pochytoS¢ rozcigga sie na
odcinku dtuzszym niz jeden metr.

STROME POCHYLOSCI

System zabezpieczenia robota zinterpretuje nagte zmiany nachylenia (wieksze niz 25%) jako anomalie i w zwigzku z tym odwroci
kierunek biegu i przywrdci robotowi bezpieczne warunki kontynuujac koszenie trawnika. Pnie drzew stopniowo unoszace sig
z podtoza lub kamienie utozone w celu zaznaczenia granicy kwietnikow, kitére tagodnie opadajg na powierzchnie trawiasta, sg
rowniez interpretowane jako zmiany pochytosci.

_

W przypadku, gdy zbocza majg maksymalne wskazane w specyfikacji nachylenie, przetestuj robota przy
pierwszym uzyciu.

WZNIESIENIE SPADEK
( M M
zawierajgce zawierajacy
sie pomiedzy 0 i +25% sie pomiedzy 0 i -25%

+25 % 25 cm
1 (984"
100 cm (39,3 ")

-8 % 25cm
2 (9,847
100 cm (39,3 ")

Robot moze uporac sie z r6znicami wysokosci przy zboczach o nachyleniu do 25%, jesli spadek jest gwaitowny.
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(/

Obszary z pochytosciami wiekszymi niz wyspecyfikowane nie moga by¢ koszone przez robota.

MOZLIWE ELEMENTY WEWNATRZ OBSZARU PRACY | ODNOSNE BEZPIECZNE
ODLEGLOSCI

WLASCIWE PRZYGOTOWANIE BASENU

Minimalna szeroko$¢ podto
pozbawionego trawy 100 cm /39

Szeroko$¢ chodnika co

najmniej 70 cm /27,5 " \

N

barierki ochronne

Rysunek powyzszy pokazuje obszar pracy, ktdry zostat prawidtowo odgraniczony dla prawidtowego funkcjonowania robota.

(/

Listowie jest zazwyczaj rozpoznawane jako powierzchnia trawiasta. W przypadku listowia, zalecamy
zwiekszenie odlegtosci odgraniczajacej o ok. 20 cm (7,88 ").

NIEWLASCIWE PRZYGOTOWANIE BASENU

Szerokos6 chodnika mniejsza nieobecno$¢ podioza pozbawionego trawy
niz70cm/27,5" /

szeroko$¢ terenu mniejsza
niz 100 cm /39,37 "

Rysunek powyzej pokazuje obszar pracy, na ktérym obszary operacyjne robota nie zostaty prawidtowo odgraniczone, co
uniemozliwia mu prawidtowe dziatanie.
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REGULACJE

ZALECENIA DOTYCZACE REGULACJI

(4

Przy dokonywaniu wszelkich regulacji uzytkownik musi stosowaé¢ si¢ do procedur opisanych w niniejszym
podreczniku. Nie wykonuj jakichkolwiek regulacji wyraznie nie zasygnalizowanych w niniejszym podreczniku.
Wszelkie regulacje specjalne, nie wskazane wyraznie w niniejszym podreczniku, moga by¢ przeprowadzane
jedynie przez personel z Autoryzowanych Centréw Serwisowych Producenta.

REGULACJA WYSOKOSCI SCINANIA

1. Zatrzymaj bezpiecznie robota naciskajac przycisk “ON/OFF” ZALOZYC DYSTANS | NOZ ZE SRUBAMI
(zob. ,Bezpieczne zatrzymanie robota”).

/Sprawdz', czy nachylenie ostrza,

L. . . .. rzy ustawieniu robota w pozyciji
2. Odwr6¢ robota i ustaw go tak, aby nie uszkodzi¢ pokrywy. Zta?ltowej jest Skierowanepw gé,f_

(¢ A —

Uzyj rekawic ochronnych, aby zapobiec skaleczeniu
rak.

3. Odkrec¢ $ruby, aby odtgczy¢ ostrze.

4. Zatdzlub usun podktadke dystansowa w celu zmiany wysokosci
koszenia.

5. Umies¢ ponownie ostrze we wtasciwym miejscu i dokre¢ Sruby.

6. Przekre¢ robota z powrotem do pozycji roboczej.

(/

Redukuj stopniowo wysokos¢ Scinania. Zaleca sie dodawanie podkiadki dystansujacej w odstepach 2+3
dniowych, az osiggnie si¢ stopniowo optymalng wysokos¢ ciecia trawy.
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UZYTKOWANIE | PRACA

ZASADY OBOWIAZUJACE PODCZAS UZYTKOWANIA

_

- Przed pierwszym uzyciem robota wskazane jest uwazne przeczytanie catego podrecznika i petne jego
zrozumienie, w szczegolnosci informacji dotyczacych bezpieczenstwa.

- Uzywaj robota jedynie zgodnie z jego przeznaczeniem okreslonym przez Producenta i nie manipuluj
przy jakichkolwiek jego urzadzeniach w celu uzyskania osiggéw innych niz te robocze.

- Nie uzywac robota i jego koncéwek obwodowych w niekorzystnych warunkach pogodowych, zwiaszcza
podczas wytadowan atmosferycznych.

OPIS KOMEND ROBOTA

llustracja pokazuje rozmieszczenie komend na maszynie.
D. ON/OFF: Nacisnij, aby wigczy¢ lub wytaczy¢ robota.

C. START/PAUSE: Nacisnij, aby uruchomi¢ albo zatrzymac¢ robota gdy jest on w stanie gotowosci.
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ZNACZENIE KOMBINACJI LAMPEK LED

ROBOT TRYB PRACY

A. BATTERY:

. Poziom baterii optymalna.
G Poziom baterii natadowana.
D Poziom baterii niska.

@ Poziom baterii roztadowana.

B. PAUSE:

O(éwieoi Swiattem ciggtym) zatrzymany /

zatrzymany dla baterii o niskim poziomie
natadowania.
(Swieci wolnym Swiattem migajacym) robot
w trybie standby. Nacisniecie przycisku
START/PAUSE robot pokazuje stan diod
LED.

@ (1 $wiatto migajgce) trawnik jest skoszony.

@ (2 swiatto migajace) brak trawy.

C. ALERT:

Patrz rozdziat ,USZKODZENIA,
PRZYCZYNY | ZAPOBIEGANIE” w celu
dokfadnego wyttumaczenia srodkow
zaradczych.

(1 Swiatta migajace) Usterka silnika kota
prawego.

(2 swiatta migajgce) Usterka silnika kota
lewego.

e (3 swiatta migajace) Usterka silnika noza.
o (4 Swiatta migajgce) Przewrdcenie.

(5 swiatet migajacych) Czujnik otchtani jest
aktywny zbyt dtugo.

(Swiatta migajgce) Zatrzymuje sie po
nacisnieciu przycisku STOP.

D. FUNCTION:

Patrz rozdziat ,URUCHOMIENIE
ZA POMOCA APLIKACJI” w celu
programowania funkgciji.
c (1 Swiatto migajgce) Funkcja 1 aktywna.
e (2 Swiatto migajgce) Funkcja 2 aktywna.

. (Wtaczone state) Obie funkcje sg aktywne.

LADOWANIE

A. BATTERY:

‘ tadowanie zakoriczone.

D W trakcie tadowania.

17

ALERT BATTERY

FUNCTION

STOP

START
PAUSE
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URUCHOMIENIE

8.
9.

Z chwilg gdy robot zatrzyma sie z powodéw opisanych w rozdziale “Zatrzymanie Robota”, zatrzymaj bezpiecznie robota i

. Sprawdz, czy trawiasta powierzchnia trawnika do koszenia

ma wysoko$¢ zgodng z prawidtowym funkcjonowaniem
robota (zob. specyfikacje techniczne).

Wyreguluj wysokos¢ Scinania do pozgdanej wielkosci (zob.
regulacja wysokosci $cinania).

Sprawdz, czy obszar pracy jest wtasciwie odgraniczony i ze
nie ma utrudnien w prawidtowym funkcjonowaniu robota,
jak wskazano w rozdziale “Przygotowanie i odgraniczenie
obszaru pracy” i w nastepnych.

Ustawi¢ robota w poblizu strefy tadowania.

Podnie$¢ drzwiczki tgcza tadowania. Wiozy¢ tgcze
fadowania. Po podtgczeniu robot wigczy sie automatycznie,
aby wyswietli¢ poziom natadowania akumulatorow (patrz
,Znaczenie wyswietlanych kodow Led”).

Po zakonczeniu tadowania odtgczy¢ robota i nacisng¢ przycisk ,OFF/ON”. Podczas pierwszego fadowania akumulatorow
powinny pozosta¢ one podtgczone przez co najmniej 4 godziny.

Umies¢ robota wewnatrz obszaru trawiastego, gdzie trawa jest oddalona o co najmniej 1 metr (40,00 “) od wszelkich

przeszkod.

Przycisnij przycisk “ON/OFF” i poczekaj kilka sekund, az robot catkowicie sie wigczy.

Przycisnij przycisk “START/PAUSE”, aby uruchomic¢ robota.

przemies$¢ go do jednostki zasilajacej w celu natadowania.

_

Dla lepszej wydajnosci scinania i prawidlowego funkcjonowania czujnikow wykrywajacych, nie uruchamiaj
m robota podczas deszczu lub w warunkach bardzo wysokiej wilgotnosci. Najlepsze rezultaty uzyskuje sie w

srodku dnia.
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URUCHOMIENIE ZA POMOCA APLIKACJI

Robot posiada urzadzenie Bluetooth do programowania i kontrolowania ze smartfona.

Sciagnaé aplikacje z Google Play lub z Apple Store na smartfonie lub tablecie. Uruchomi¢ aplikacje i wykonaé procedure
opisang, aby potaczy¢ sie z Robotem.

Kod PIN do pierwszego logowania ustawiony jest fabrycznie na “0000”, zmieni¢ jak najwczesniej PIN, w celu zwiekszenia
bezpieczenstwa robota.

Aplikacja pozwala:

e uruchomic¢ i zatrzymac¢ robota;

* Ustawi¢ konfiguracje przyciskow funkcyjnych 1 i 2, np. w celu zaprogramowania czasu pracy;
* sterowac robotem podczas koszenia;

* zmieni¢ stan czujnikéw;

* wyswietli¢ stan, ostrzezenia lub ewentualne btedy robota.

UZYTKOWANIE Z OPOZNIONYM URUCHOMIENIEM

W razie potrzeby mozna wigczy¢ i uruchomi¢ robota w okreslonym czasie.

Dopiero przy pierwszym uzyciu nalezy skonfigurowa¢ przycisk funkcyjny 1 lub 2 za posrednictwem aplikacji APP.
¢ Nacisna¢ przycisk ,ON/OFF”.

e Uruchomic¢ aplikacje ze swojego smartfona, aby uzyska¢ dostep do programowania przycisku funkcyjnego.

e Ustawi¢ czas pracy i zapisa¢ konfiguracje.

* Wyjs¢ z aplikacji, aby uruchomic robota za pomocg klawiatury lub uzy¢ aplikacji do zaprogramowanego startu.

Aby uruchomi¢ robota za pomoca klawiatury, nacisng¢ przycisk “ON/OFF”, jesli robot jest wytgczony i poczekaé kilka sekund,
az robot zostanie catkowicie wigczony.

Nacisng¢ krotko przycisk funkcyjny 1 lub 2, aby aktywowa¢ odpowiednig konfiguracje ustawien.
Nacisng¢ oba przyciski na dtuzej niz 1 sekunde, aby aktywowac oba przyciski.

Niebieskie Swiatto ledowe wskazuje, ze funkcja jest aktywna. 1 Swiatto migajgce, funkcja 1 aktywna. 2 Swiatta migajgce, funkcja
2 aktywna. Wiaczone state, obie funkcje sg aktywne.

Nacisna¢ przycisk “START/PAUSE”, robot przejdzie w standby, a nastepnie rozpocznie cykl pracy o zadanej godzinie.

_

W przypadku wystapienia btedéw, wylacz robota trzymajac wcisniety przycisk “ON/OFF” i ponéw sekwencje
rozruchowa.
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RUCHAMIANIE ROBOTA Z WYLACZONYMI CZUJNIKAMI

Przy okreslonych warunkach panujgcych na trawniku robot moze zosta¢ uruchomiony z dezaktywowanym czujnikiem
wykrywajgcym trawe oraz czujnikiem uniesienia i spadku. Oznacza to, ze mozna uruchomi¢ robota, gdy warunki na trawniku nie
gwarantujg prawidtowego funkcjonowania, na przyktad przy bardzo niskiej lub niejednolitej trawie.

Tryb ten wymaga nadzwyczajnej uwagi ze strony uzytkownika, a przed probg wykonywania pracy w tym trybie nalezy
skonsultowac¢ sie ze sprzedawca.

Gdy robot jest w trybie Przerwy (Pause), mozna aktywowaé nastepujgce tryby przy uzyciu niniejszej procedury (uruchomienie
robota z wytaczonymi czujnikami zgodnie z opisanymi ponizej trybami moze byé rowniez wykorzystywane za pomocg smartfona):

Czujnik trawy wytaczony — Czujnik uniesienia URWISKO
i spadku wigczony: s N
Przycisnij przycisk “START/PAUSE” i przyciskaj go przez 4 ) B o

sekundy, do chwili gdy ustyszysz dwa nastepujgce po sobie Przy zainstalowanym czujniku uniesienia i spadku,

szeroko$¢ minimalna
5cm/1,9"

brzeczyki i lampka led PAUSE mignie dwa razy. Tego trybu nalezy
uzywac¢ tylko w modelach, ktére majg zainstalowany czujnik
uniesienia i spadku, umozliwia on prace wytacznie z czujnikami
uniesienia i spadku. Tryb ten jest polecany w ogrodach, gdzie
trawa jest ponizej czujnikow, ale ciggle jest bardzo jednolita.

CZUJNIK TRAWY WYLACZONY - CZUJNIK UNIESIENIA | SPADKU WLACZONY
p

Przytrzymaj przycisk “START/PAUSE” Czekaj na Zwolnij przycisk
wecisniety ( 4 sekundy)

ol

2 brzeczyki 4))) + 2migniecia:!:
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Czujnik trawy witaczony — Czujnik uniesienia i CZUJNIK TRAWY

spadku wytaczony: s N
Przycisnij przycisk “START/PAUSE” i przyciskaj go przez 8 sekund,

do chwili gdy ustyszysz trzy nastgpujgce po sobie brzeczyki Szeroko$¢ minimalna

i lampka PAUSE trzy razy mignie. Trybu tego nalezy uzywac 35cm (13.8")

wytgcznie w modelach z zainstalowanym czujnikiem uniesienia
i spadku; umozliwia on prace wytgcznie z przednimi czujnikami
wykrywajgcymi trawe. Poleca sie stosowanie tego trybu przy
nierobwnych powierzchniach z wieloma ostrymi spadkami lub z
rzadka trawa.

4

® Niebezpieczenstwo — Uwaga

Przy tym trybie robot wymaga wiecej przestrzeni do zmiany kierunku ruchu. Stosuj odlegtosci podane dla
modeli bez czujnika uniesienia i spadku.

CZUJNIK TRAWY WLACZONY - CZUJNIK UNIESIENIA | SPADKU WYLACZONY
P

Przytrzymaj przycisk “START/PAUSE” Czekaj na Zwolnij przycisk
wcisniety (8 sekund). NI

3 brzeczyki <))> + 3migniecia;!:
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Czujnik trawy wytaczony — Czujnik uniesienia OCHRONA TRAWNIKA
i spadku wyfaczony: s N

Przyci$nij przycisk “START/PAUSE” i przyciskaj go przez 12
sekund, do chwili gdy ustyszysz cztery nastepujgce po sobie
brzeczyki i lampka PAUSE cztery razy mignie. Ten tryb umozliwia
prace bez zadnych czujnikbw. Jest on szczegdlnie przydatny
przy ztym stanie trawnika. Nalezy uzywac tego trybu jedynie na
trawnikach chronionych przez murki, ptoty lub zywoptoty.

CZUJNIK TRAWY WYLACZONY - CZUJNIK UNIESIENIA | SPADKU WYLACZONY
P

Przytrzymaj przycisk “START/PAUSE” Czekaj na ‘ Zwolnij przycisk
wecidniety (12 sekund) NG
4 brzeczyki <))) + 4 migniecia

BEZPIECZNE ZATRZYMANIE ROBOTA

Podczas uzywania robota mozesz w kazdej chwili bezpiecznie go
zatrzymac, aby unikna¢ niebezpieczeristwa nagtego uruchomienia
sie ostrza. Wocisnij przycisk “STOP”.

 Err——

Bezpieczne zatrzymanie robota jest konieczne
podczas przeprowadzania wszelkich konserwaciji
i napraw (dla przyktadu: czyszczenie, regulacja
wysokosci $cinania itp.).
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ZATRZYMANIE ROBOTA

Robot zatrzymuje sie automatycznie, gdy wykryte zostajg nastepujace warunki:

Trawnik skoszony: Czujnik wykryt, ze trawnik zostat skoszony i w zwigzku z tym nie wymaga dalszego koszenia. Nataduj
akumulatory i uruchom robota ponownie po jednym lub dwéch dniach w zalezno$ci od przyrostu trawy.

Trawa nieobecna: Czujniki trawy nie wykryty obecnosci trawy przez diuzszy czas.
Roztadowane akumulatory: Pojemnos$¢ akumulatorow zostata wyczerpana.

Akumulatory w trybie chronionym: Gdy akumulatory roztadowaty sie do poziomu nizszego niz minimalny, robot kompletnie
sie wytgcza bez jakiejkolwiek sygnalizacji na lampkach led. W takim przypadku podtacz robota do tadowarki. Robot nie
wigczy sie natychmiast, jak zazwyczaj, lecz dopiero po kilku minutach.

IN PAUSA

B.

PAUSE: Q(éwieci Swiattem ciggtym) zatrzymany /
zatrzymany dla baterii o niskim poziomie
natadowania.

ALERT BATTERY

(Swieci wolnym $wiattem migajacym) robot
w trybie standby. Nacisniecie przycisku
START/PAUSE robot pokazuje stan diod
LED.

@ (1 $wiatto migajgce) trawnik jest skoszony.

FUNCTION

@ (2 swiatto migajace) brak trawy.

STOP

PRZEDLUZONY CZAS NIEAKTYWNOSCI | PONOWNE WPROWADZENIE DO UZYTKU

W przypadku dtuzszego nieuzywania robota i przed rozpoczeciem sezonu, konieczne jest przeprowadzenie serii czynnosci w
celu zapewnienia jego prawidtowego funkcjonowania podczas jego ponownego uzycia.

1.

Natadowac¢ catkowicie akumulator przed zimowym garazowaniem. Przeprowadzac¢ tadowanie akumulatora przynajmniej co
5 miesiecy.

Wykonac¢ zaplanowang konserwacje za posrednictwem autoryzowanego sprzedawcy. Takie srodki przezornosci sg niezbedne
do utrzymania robota w dobrym stanie. Zazwyczaj obstuga techniczna obejmuje nastepujace operacije:

» Kompletne czyszczenie podwozia robota, ostrza tngcego i wszystkich innych ruchomych czesci.

» Czyszczenie wnetrza robota.

» Kontrola funkcjonowania robota.

» Kontrola i, o ile to jest konieczne, wymiana zuzytych czesci sktadowych, takich jak np. ostrze tngce.
» Kontrola pojemnosci akumulatora.

* W razie potrzeby, sprzedawca moze réwniez zatadowa¢ nowe oprogramowanie.

Oczysci¢ doktadnie robota (patrz “Czyszczenie robota”).

Ewentualnie skontrolowa¢ zuzyte lub uszkodzone czesci skfadowe, takie jak np. ostrze tngce i oszacowac, czy
istnieje konieczno$¢ ich wymiany.

Przechowywa¢ robota w chronionym i suchym miejscu w temperaturze otoczenia pomiedzy 10 — 20 °C, z
utrudnionym dostepem dla oséb obcych (dzieci, zwierzat, innych ciat obcych itp.) Przechowywaé robota w temperaturze
nizszej niz 20°C w celu ograniczenia samowytadowania sie akumulatora.

Odtgczy¢ zasilacz z gniazda pradu.
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Ponowne uruchomienie
Stosuj sie do ponizszych instrukcji przed uruchamianiem robota po dtugim okresie bezczynnosci:

1. przytagcz wtyczke jednostki zasilacza do gniazdka elektrycznego
2. aktywuj ponownie gtbwne zrédto zasilania elektrycznego

3. faduj akumulatory robota przez co najmniej 4 godzin
4

. po zakoriczeniu tadowania uzywaj robota normalnie

PONOWNE L ADOWANIE AKUMULTORA PO DLUGIM OKRESIE NIEAKTYWNOSCI

! Niebezpieczenstwo — Uwaga

Nigdy taduj robota w poblizu substancji wybuchowych lub tatwopalnych.

Umiesc¢ robota w poblizu strefy fadowania.

1. Sprawdz, czy jednostka zasilajgca potgczona jest ze zrédtem prgdu (110V lub 220V).
2. Podnies¢ drzwiczki tgcze tadowania.

3. Wiozyc tacze tadowania.
4

. Od razu po przytaczeniu robot automatycznie sie wigcza, pokazujgc stopien natadowania akumulatoréw. (Zobacz “znaczenie
kombinacji lampek LED”).

Po zakoriczeniu tadowania odtgcz robota i nacisnij przycisk “OFF/ON”.

_

taduj akumulator co najmniej raz na 5 miesiecy w przypadku akumulatoréw litowych.

~ PL) WSKAZOWKI DOTYCZACE UZYTKOWANIA

Ponizej podane sg uzyteczne wskazowki dotyczace uzytkowania robota:

* nawet bedac dobrze poinformowanym o uzytkowaniu robota, podczas pierwszego uzycia zasymuluj pewne testowe manewry,
aby zapoznac sie z komendami i gtdwnymi funkcjami

* sprawdz dokrecenie $rub mocujgcych gtéwne mechanizmy

* kos$ trawnik czesto, aby unikng¢ nadmiernego porostu trawy

* nie uzywaj robota do koszenia trawy krotszej niz 1 cm (0,40 “) w stosunku do ostrza tngcego

 jeslitrawnik jest wyposazony w automatyczny system zraszajgcy, upewnij sie, ze robot zakoriczy swoj cykl pracy co najmniej
godzine przed rozpoczeciem zraszania, aby unikng¢ jego uszkodzenia i uszkodzenia zraszaczy. Usung¢ robota z trawnika

przed uruchomieniem systemu nawadniania.

* sprawdz spadki terenu i upewnij sig, ze najwyzsze dopuszczalne ich warto$ci nie sg przekroczone, aby uzycie robota nie
stwarzato niebezpiecznych sytuaciji

* aby zapobiec niebezpieczenstwu podczas uzytkowania robota, upewnij sie, ze trawnik jest wolny od 0s6b postronnych
(zwtaszcza dzieci, 0séb starszych lub niepetnosprawnych) oraz zwierzat domowych. Aby unikng¢ takiego niebezpieczenstwa,
zaplanuj uzytkowanie robota w stosownych porach

* nie uzywaj robota podczas deszczu lub przy duzej wilgotnosci. Najlepsze rezultaty uzyskuje sie w $rodku dnia
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KONSERWACJA CODZIENNA

ZALECENIA CO DO KONSERWACJI

_

Podczas wykonywania czynnosci konserwacyjnych uzywaj srodkéw ochrony osobistej wg wskazéwek
Producenta, zwtaszcza przy pracy z ostrzem. Przed przystapieniem do jakiejkolwiek konserwacji upewnij sie,
ze robot jest bezpiecznie wytaczony (,,OFF”) (zob. ,,Bezpieczne zatrzymanie robota”).

TABELA PRZEDZIALOW CZASOWYCH ZAPLANOWANEJ KONSERWACJI OKRESOWEJ

Czestotliwosé

Czesc sktadowa

Rodzaj konserwaciji

Odniesienie

Ostrze tngce

Wyczysci¢ ostrze tnace i
sprawdzi¢ jego skuteczno$c.
Wymieni¢ ostrze, jesli jest
wygiete z powodu uderzenia

Patrz “Czyszczenie robota”

Patrz “Wymiana ostrza

Co tydzien lub gdy jest bardzo uzyte thacego
Usun wszystkie resztki « ; A
Czujnik uniesienia i spadku | trawy. Wymien czujniki, jegli | Z0Pacz Wymiana czujnikow
s3 uszkodzone uniesienia i spadku
Co miesigc Robot Wykonac czyszczenie Patrz “Czyszczenie robota”
Dokona¢ przegladu w Patrz “Przedtuzony czas
Raz do roku lub na Robot upowaznionym Osrodku nieaktywnosci i ponowne

zakoriczenie sezonu

Obstugi Technicznej

wprowadzenie do uzytku”

CZYSZCZENIE ROBOTA

1.

Bezpiecznie zatrzymaj robota (zobacz “Bezpieczne zatrzymanie robota”).

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Uzyj rekawic ochronnych, aby zapobiec skaleczeniu rak.

2. Wyczys¢ zewnetrzne powierzchnie robota, uzywajgc gabki zwilzonej cieptg woda z neutralnym detergentem. Przed uzyciem
mocno wycisnij ggbke, aby usung¢ z niej nadmiar wody.

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Uzycie wody w nadmiarze moze spowodowac jej przenikanie do wnetrza robota i uszkodzié komponenty

e

3.

lektryczne.

plastikowych.

komponentdw elektrycznych i elektronicznych.

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Nie uzywaj rozpuszczalnikobw lub benzyny, aby nie uszkodzi¢ pomalowanych powierzchni i komponentow

Nie myj wewnetrznych czegsci robota i nie uzywaj strumienia wody pod ci$nieniem, aby zapobiec uszkodzeniu

Aby zapobiec nieodwracalnemu uszkodzeniu czesci elektrycznych i elektronicznych, nie zanurzaj robota w
wodzie, gdyz nie jest on wodoszczelny.

5.

Aby usung¢ nalot i/lub wszelkie resztki z ostrza, uzyj stosownej szczotki.

Sprawdz stopien naostrzenia ostrza $cinajgcego. W razie koniecznosci naostrz je.

25

Sprawdz dolng czes¢ robota (obszar ostrza tngcego i két) i usun nalot i/lub resztki, ktére mogtyby zaktéci¢ prawidtowe
funkcjonowanie robota.
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AWARIE, ICH PRZYCZYNY | SRODKI ZARADCZE

WYSZUKIWANIE USZKODZEN

Ponizsze informacje majg na celu okreslenie i naprawienie wszelkich nieprawidtowosci i/lub ztego funkcjonowania, mogacych
sie zdarzy¢ podczas pracy. Niektére usterki moga by¢ usuniete przez uzytkownika; inne wymagajg okreslonych umiejetnosci
technicznych lub specjalnych zdolnosci i w zwigzku z tym muszg by¢ naprawiane wytgcznie przez wykwalifikowany personel
posiadajgcy potwierdzone do$wiadczenie w rozwigzywaniu konkretnych problemow.

Gdy robot znajduje sie w stanie btedu z wigczong lub migajgcag diodg ALERT, zapoznaj sie z niniejszym rozdziatem, aby uzyskac
informacje na temat mozliwych $rodkéw zaradczych lub podtagczonych do aplikacji ze swojego smartfona w celu uzyskania

informaciji nieprzewidzianych w niniejszej instrukcji obstugi.

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

W razie koniecznosci kontroli robota zatrzymaé urzadzenie w bezpiecznych warunkach (patrz ,,Bezpieczne
zatrzymywanie robota”), aby zapobiec niespodziewanemu uruchomieniu noza.

Problem

Nieprawidtowe wibracje

Robot wydziela nadmierny
hatas

Przyczyny

Uszkodzenie ostrza tngcego.

Srodki zaradcze

Wymien ostrze na nowe (zob. ,Wymiana
ostrza”).

Ostrze tngce zanieczyszczone (tasmy,
sznurki, fragmenty plastikowe itp.).

Bezpiecznie zatrzymaj robota (zob. ,Bezpieczne
zatrzymanie robota”).

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Uzyj rekawic ochronnych, aby zapobiec
skaleczeniu rak.
Usun resztki z ostrza.

Robot zostat uruchomiony zbyt blisko
przeszkod (w odlegtosci mniejszej
niz 1 m. (40,00 ")) lub w obecnosci

nieoczekiwanych przeszkod (opadte

gafezie, zapomniane przedmioty itp.).

Bezpiecznie zatrzymaj robota (zob. ,Bezpieczne
zatrzymanie robota”).

Usun przeszkody i uruchom robota ponownie.

Awaria silnika elektrycznego.

Zle¢ naprawe lub wymiane silnika najblizszemu
autoryzowanemu centrum obstugi.

Zbyt wysoka trawa.

Powieksz wysokos¢ $cinania (zob. ,Regulacja
wysokosci $cinania” na).

Wykonaj wstepne $cinanie obszaru przy pomocy
normalnej kosiarki.

Obszar pracy nie jest
catkowicie skoszony.

Niedostateczna liczba godzin pracy

Uruchamiaj robot codziennie.

Ostrze tngce zanieczyszczone osadem
i/lub resztkami.

Zatrzymaj bezpiecznie robota (zobacz
~Bezpieczne zatrzymanie robota”).

& Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Uzyj rekawic ochronnych, aby zapobiec
skaleczeniu rak.
Wyczys$¢ ostrze tnace.

Zuzycie ostrza tngcego.

Wymien ostrze na oryginalne nowe (zob.
s~Wymiana Ostrza”).

Obszar pracy jest zbyt wielki w
poréwnaniu z aktualng wydajnoscia
robota.

Dostosuj obszar pracy (zob. “Specyfikacje
techniczne”).

Akumulatory zakoriczg niebawem swoj
cykl zycia.

Wymien akumulatory na oryginalne nowe.

Akumulatory nie sg kompletnie
natadowane.

Natadowac ponownie baterie przez co najmniej
4 godziny.
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Problem

Migajace lampki LED
sygnalizujg “awarie silnika
kota”.

(1 MIGNIECIE ALERT lampki
LED - awaria prawego
silnika).

(2 MIGNIECIA ALERT lampki
LED - awaria lewego silnika)

Przyczyny

Nierowne podtoze lub grunt z
przeszkodami utrudniajgcymi
poruszanie sig.

Srodki zaradcze

Sprawdz, czy trawnik do koszenia jest rowny
i nie ma na nim zadnych dziur, kamieni ani
przeszkod. Jesli takie wystepuja, wypetnij

wszystkie dziury i usun wszelkie przeszkody

(zob. ,Przygotowanie i odgraniczenie obszaru

pracy”).

Jeden lub oba silniki napedu kot majg
usterke.

Zle¢ naprawe lub wymiane silnika najblizszemu
autoryzowanemu centrum obstugi.

Migajace lampki LED
sygnalizujg “awarie silnika/
ostrza”.

(ALERT Led 3 lampki na
przemian migaja).

Uszkodzenie ostrza tngcego.

Wymien ostrze na nowe (zob. ,Wymiana
Ostrza”).

Ostrze tngce zanieczyszczone (tasmy,
sznurki, fragmenty plastikowe itp.).

Bezpiecznie zatrzymaj robota (zobacz
“Bezpieczne zatrzymanie robota”).

& Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Uzyj rekawic ochronnych, aby zapobiec
skaleczeniu rak.

Usun przyczyne zanieczyszczenia ostrza.

Robot zostat uruchomiony zbyt blisko
przeszkod (w odlegtosci mniejszej
niz 1 m. (40,00 ") lub w obecnosci

nieoczekiwanych przeszkod (opadte

gatezie, zapomniane przedmioty itp.).

Bezpiecznie zatrzymaj robota (zobacz
“Bezpieczne zatrzymanie robota”).

Usun przeszkody i uruchom robota ponownie.

Awaria silnika elektrycznego.

Zle¢ naprawe lub wymiane silnika najblizszemu
autoryzowanemu centrum obstugi.

Zbyt wysoka trawa.

Sprébowaé ponownie uruchomi¢ robota. W
przypadku utrzymywania sie problemu, zleci¢
naprawe robota w najblizszym autoryzowanym
centrum obstugi.

Migajgce lampki LED
sygnalizujg “btedzie
wywrocenia”.

(ALERT Led 4 lampki na
przemian migaja).

ALERT

Podtoze ze zbyt ostrymi zboczami lub z
nieokreslonymi granicami.

Uruchamiaj robot codziennie. (zob.
sPrzygotowanie i odgraniczenie obszaru

pracy”).

Awaria czujnika wywrocenia.

Sproébuj uruchomic¢ ponownie robota. Jesli
problemu nie daje sie usungg, zle¢ naprawe
robota najblizszemu autoryzowanemu centrum
serwisowemu.

Migajgce lampki LED
sygnalizujg “Btad
zagtebienia”.

(ALERT Led 5 lampki na
przemian migaja).

ALERT

Gdy robot zostaje uruchomiony, nie
odczytuje on prawidtowo danych z
czujnika uniesienia i spadku.

Wyczys¢ czujniki i uruchom robota ponownie.
Jesli problem nadal wystepuje, zdecyduj sie,
czy uruchomic robota z wytgczonymi czujnikami
uniesienia i spadku, czy skontaktowa¢ sie z
najblizszym centrum serwisowym.

Jednostka zasilajgca nie
witacza sie.

Brak pradu.

Upewnij sig, ze jednostka zasilajgca jest
prawidtowo przytgczona do gniazda sieciowego.

27
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SEGNALAZIONI ERRORI

Patrz rozdziat ,USZKODZENIA,
PRZYCZYNY | ZAPOBIEGANIE” w celu
doktadnego wyttumaczenia Srodkéw
zaradczych.

() Brak biedu.

(1 swiatta migajgce) Usterka silnika kota
prawego.

(2 swiatta migajgce) Usterka silnika kota
lewego.

e (3 swiatta migajace) Usterka silnika noza.

C. ALERT:

o (4 swiatta migajace) Przewrocenie.

(5 Swiatet migajacych) Czujnik otchtani jest
aktywny zbyt dtugo.

(Swiatta migajgce) Zatrzymuje sie po
nacisnieciu przycisku STOP.

ALERT BRTTERY

FUNCTION

STOP

START
PRAUSE

WYMIANA CZESCI SKLADOWYCH

ZALECENIA CO DO WYMIANY CZESCI

Wykonywaé operacje wymiany i naprawy zgodnie ze wskazéwkami Producenta lub skontaktowaé sie z
Centrum Obstugi Technicznej, jesli operacje takie nie zostaly opisane w instrukcji obstugi.

WYMIANA AKUMULATOROW

Wymienié akumulatory w autoryzowanym centrum serwisowym.

WYMIANA OSTRZA TNACEGO

1. Zatrzymac bezpiecznie robota (patrz “Bezpieczne zatrzymanie robota”).

Uzywaé rekawic ochronnych, aby zapobiec zagrozeniu poranienia dtoni.

Do wymiany stosowa¢ wytgcznie néz oryginalny odpowiedni do

urzgdzenia.

MODEL: AO60ELO

Kod noza tngcego: 50_D0018_02

2. Odwr6¢ robota i ustaw go tak, aby nie uszkodzi¢ pokrywy.
3. Odkrec¢ sruby (B), aby odtgczy¢ ostrze (A).

4. Wibz nowe ostrze i zakre¢ $ruby.
5

. Przekre¢ robota z powrotem do pozycji roboczej.

@_
Sprawdz, czy nachylenie ostrza, przy ustawieniu

robota w pozycji startowej, jest skierowane w dot.
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Sprawdz, czy nachylenie ostrza,
przy ustawieniu robota w pozycji
startowej, jest skierowane w dot.




UTYLIZACJA ROBOTA

* Niniejszy produkt, po zakoriczeniu jego eksploataciji jest klasyfikowany jako odpady typu WEEE (zuzyty
sprzet elektryczny i elektroniczny), a zatem zabrania sie usuwania go jako zwykte odpady komunalne czy
odpady komunalny zmieszane, czy tez jako odpady komunalne selekcjonowane.

* Podczas wycofywania produktu z eksploatacji uzytkownik musi upewni¢ sie, by produkt byt przestany
do recyklingu zgodnie z lokalnie obowigzujgcymi przepisami; w szczeg6lnosci uzytkownik ma obowigzek
oddzielenia elementéw elekirycznych i elektronicznych oraz przekazania ich do utylizacji do centréw
autoryzowanych do gromadzenia odpadéw WEEE, lub zwrocenia sprzedawcy catego produktu w fazie
dokonywania nowego zakupu. Nieautoryzowane pozbycie sie odpaddébw pochodzgcych ze zuzytego
sprzetu elekirycznego i elektronicznego (WEEE) jest karalne na podstawie obowigzujgcych przepiséw
prawa na terytorium popetnienia stwierdzonego wykroczenia.

e Obecnos¢ niebezpiecznych substancji w urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych ma negatywny
wptyw na srodowisko i na zdrowie cziowieka, dlatego tez na uzytkowniku spoczywa obowigzek
przyczynienia sie do recyklingu i innych form odzysku odpadéw pochodzgcych ze sprzetu elektrycznego
i elektronicznego WEEE.

e Wszystkie czesci skladowe, ktére muszg zosta¢ oddzielnie zgromadzone i w szczeg6lny sposob
utylizowane, sg oznakowane odpowiednimi znakami.

Srodki ostroznosci — Ostrzezenie

WEEE- Odpady pochodzace ze zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE) moga zawieraé
niebezpieczne substancje dzialajgce szkodliwie na sSrodowisko i na zdrowie cztowieka. Uzytkownik jest
zobowigzany do prawidlowej utylizacji odpadéw WEEE poprzez dostarczenie ich do specjalnych centréow
autoryzowanych do zbiérki tego typu odpadoéw.

e Opakowanie - opakowanie produktu jest wykonane z materiatow zdatnych do recyklingu i musi by¢ wyrzucane do specjalnych
pojemnikéw zbiorczych znajdujgcych sie w centrach autoryzowanych do zbiérki tego typu odpadow.

e Akumulatory - zuzyte i wytadowane akumulatory zawierajg substancje szkodliwe dla srodowiska i dla zdrowia cztowieka,
a zatem nie mogg by¢ usuwane jako zwykte odpady komunalne. Uzytkownik jest zobowigzany do utylizowania zuzytych
akumulatoréw w sposéb bezpieczny i przyjazny dla srodowiska wyrzucajgc je do specjalnych pojemnikéw zbiorczych
znajdujgcych sie w centrach autoryzowanych do ich zbioérki.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
o$wiadcza na wtasng odpowiedzialnos¢, ze produki:

kosiarka trawnikowa - robot automatyczny, zasilany akumulatorem, model AOB0ELO spetnia wymogi w zakresie
bezpieczenstwa, zdrowia i ochrony srodowiska nastepujgcych dyrektyw Wspolnoty Europejskiej:

Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE, dyrektywa dotyczaca kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/UE,
dyrektywa radiowej (RED) 2014/53/UE, dyrektywa RoHS 2011/65/UE, dyrektywa WEEE 2012/19/UE, dyrektywa
dotyczaca emisji hatasu do srodowiska 2005/88/WE;

jest zgodny z nastepujagcymi Normami zharmonizowanymi:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 i EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 (bezpieczenstwo);
EN 62233:2008 (pola elektromagnetyczne);

EN 55014-1:2017 (emisja);

EN 61000-3-2:2014 i EN 61000-3-3:2013 (emisja);

EN 55014-2:2015 (odpornosc);

EN 50419:2006 (RAEE - znakowanie urzadzen elektrycznych)

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 (Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna)

ETSI EN 301 489-17 V3.1.1 (Kompatybilno$é elektromagnetyczna)

ETSI EN 300 328 V2.1.1 (Urzadzenia szerokopasmowej transmisji danych)
ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Urzadzenia szerokopasmowej transmisji danych)

Modele wyposazonych w "Modut Connect (GPS, GPRS)”
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Urzadzenia szerokopasmowej transmisji danych)

oswiadcza ponadto, iz zgodnie z dyrektywg 2005/88/WE poziom mocy akustycznej LWA urzadzenia reprezentatywnego dla
danego typu wynosi 65.0 dB + 2.0 dB (korygowany wedtug krzywej A i w odniesieniu do 1 pW), ze gwarantowany poziom
mocy akustycznej LWA jest nizszy od 67 dB (korygowany wedtug krzywej A i w odniesieniu do 1 pW) oraz, ze dokumentacja
techniczna, zgodnie z wymogami dyrektyw 2005/88/WE i 2006/42/WE zostata sporzgdzona przez Zucchetti Centro Sistemi
S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italy.

Terranuova B.ni 05/10/2020

Bernini Fabrizio
(Petnomocny cztonek zarzadu)
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NORMY GWARANCYJNE

Spotka Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (zwana dalej ZCS) zapewnia swoich klientéw o stosowaniu wszelkich praw zawartych
w dyrektywie europejskiej 1999/44/WE. Gwarancja w szczego6lnosci obejmuje ewentualne wady materiatowe lub produkcyjne
przez okres 2 (dwoch) lat od daty zakupienia produktu. ZCS nie gwarantuje nieprzerwanego lub wolnego od btedow dziatania
produktu, a takze nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajgce z btednego zapoznania sig¢ z instrukcjami. Ponadto niniejsza
gwarancja nie obejmuje: wad estetycznych, takich jak zarysowania, nacigcia czy wgniecenia; materiatdw podlegajgcych zuzyciu,
takich jak baterie - chyba ze produkt zostat uszkodzony wskutek wady materiatowej lub produkcyjnej; szkéd wynikajgcych
z uzytkowania produktu z akcesoriami, ktore nie zostaty wyprodukowane lub wprowadzone do obrotu przez ZCS; szkody
wywotane wypadkami, naduzyciem, nieprawidtowym uzytkowaniem, powodzig, pozarem lub innymi zjawiskami naturalnymi
badz przyczynami zewnetrznymi; szkody wynikajace z dziatan przeprowadzonych przez nieautoryzowanych dostawcéw ustug
ZCS; szkody w obrebie produktu, ktory zostat zmodyfikowany lub naruszony bez pisemnego zezwolenia ze strony ZCS.

ZCS zachowuje wytgczne prawo do naprawy i wymiany (na produkt zastepczy nowy lub po biezgcych przegladach) produktu
lub jego czesci sktadowych badz - wytacznie wedtug wiasnego uznania - do catkowitego zwrotu kosztéw zakupu produktu. Po
otrzymaniu zwrotu kosztow zakupu produkt, bedgcy przedmiotem niniejszego zwrotu, nalezy odda¢ producentowi ZCS, ktory w
konsekwenciji staje sie wtasnoscig ZCS. Podczas okresu gwarancyjnego ZCS przystgpi, wytgcznie wedtug wtasnego uznania,
do naprawy lub wymiany komponentéw uszkodzonych w warunkach normalnego uzytkowania. ZCS, wedtug uznania, moze
podczas naprawy lub wymiany uzy¢ komponentdw i/ lub jednostek poddanych biezacemu przeglagdowi. Ponadto ZCS zastrzega
sobie prawo do stosowania jednostek zastepczych, czesci lub komponentow o poréwnywalnej wartosci i porébwnywalnym
designie. Klient nie ponosi kosztow za czesci badz robocizne podczas dziatan w zakresie naprawy lub wymiany. Ponosi on
natomiast koszty wysytki. W przypadku wymiany produktu lub komponentu jakikolwiek wprowadzony nowy element zastepczy
staje sie wlasnoscig uzytkownika, a element stary, wymieniony staje sie, w zaleznosci od przypadku, wiasnoscig ZCS.
Niniejsza gwarancja nie narusza praw nabywcy ustalonych przez majgce zastosowanie obowigzujgce przepisy krajowe,
przestrzegajac jednoczesnie obowigzkéw natozonych tymi przepisami na nabywce celem realizacji niniejszej gwarancji.
Gwarancja ograniczona do kraju zakupu produktu bedzie realizowana w punkcie sprzedazy, w kiérym dokonano zakupu robota
lub w najblizszym centrum serwisowym. Wadliwy robot nalezy osobiscie zwréci¢ do sprzedawcy lub najblizszego centrum
serwisowego. W przypadku zwrotu produktu przesytkg kurierska, ktorej koszty ponosi klient, robot powinien by¢ zapakowany w
swoje oryginalne opakowanie, do ktérego nalezy réwniez dotaczy¢ kopie faktury lub paragonu z datg dokonania zakupu, numer
seryjny produktu i opis problemu.

WARUNKI | OGRANICZENIA - gwarancja udzielona na akumulator ogranicza sig
wytgcznie do wad produkcyjnych powstatych w ciggu

pierwszych szes$ciu miesiecy jego zycia;
- okres gwarancyjny na silniki wynosi 2 lata lub 3000
przepracowanych godzin.

e Aby dowiedzie¢ sig 0 sposobach zastosowania niniejszej
gwarancji, a takze uzyska¢ wszelkie inne informacje, nalezy
skontaktowa¢ sie z punktem sprzedazy, w ktérym dokonano

zakupu produkdu. JAK KORZYSTAC Z SERWISU_
* Niniejsza gwarancja wazna jest tylko wtedy, gdy: TECHNICZNEGO DLA PRODUKTOW
- do wadliwego produktu dotgczony jest czytelny oryginat OoBJ ETYCH GWARANCJA
faktury lub paragonu z naniesiong datg zakupu oraz
nazwa sprzedawcy. Aby skorzystaC z serwisu technicznego dla produktow

. Niniei . nie. iezeli- objetych gwarancjg oraz uzyska¢ okreslone informacje
Iniejsza gwarancja wygasnie, jezell. _ ~ dotyczace miejsca i sposobu zwrotu produktu ZCS do serwisu
- produkt uzytkowany jest niezgodnie z instrukcjami  technicznego, nalezy skontaktowaé z punktem sprzedazy, w

obstugi i konserwacji; ktorym dokonano zakupu robota lub z najblizszym centrum
- instalacja lub obstuga sg niezgodne z instrukcjami serwisowym. Aby méc skorzysta¢ z prawa do gwarancji,
uzytkowania; nabywca powinien przedstawi¢ sprzedawcy, od ktorego
- numer seryjny zostat usunigty lub stat si¢ nieczytelny; zakupit produkt oryginat lub kopig faktury badz paragonu.

- uzyto jakiegokolwiek innego nieautoryzowanego  Gwarancja ogranicza sie¢ do kraju, w ktérym ZCS lub
urzadzenia zewnetrznego lub dokonano zmian w  autoryzowani sprzedawcy dokonali pierwotnie sprzedazy
produkcie; produktu.

- uzyto nieoryginalnych czesci lub akcesoriow;

- dokonano ingerencji w obrebie danej czesci lub POZOSTALE DEFINICJE
akcesoriow;

- dziatania konserwacyjne przeprowadzane sg przez
samego klienta lub przez nieupowaznione do tego
osoby trzecie;

- robot, zasilacz, stacja tadowania Ilub akcesoria
prezentujg uszkodzenia spowodowane dziataniem

Serwis na miejscu u klienta
* Klientowi nie przystuguje prawo do serwisowania produktu
u siebie na miejscu, nawet jesli produkt objety jest waznym
okresem gwarancyjnym.

czynnikéw atmosferycznych, takich jak wytadowania * W razie koniecznosci przeprowadzenia interwencji na
atmosferyczne w postaci piorunéw, lawiny, osuwiska miejscu u klienta, zostanie on obcigzony kosztami ustugi
terenu, przepiecia w instalacji elektrycznej, wytadowania wezwania serwisu oraz stawkg godzinng natozong przez
elekiryczne, burze, powodzie, klgski zywiotowe i inne. serwis techniczny.
* Wylgczenie i ograniczenia gwarancji: Zalecenia
- gwarancja nie obejmuje czesci podlegajgcych zuzyciu e Zachowac¢ oryginalne opakowanie.

na skutek uzytkowania, takich jak szczotki, ostrze o Zachowa¢ fakture lub paragon (w przeciwnym razie
tngce, kabla obwodowego, nity, ggsienice, kofa, kable i gwarancja nie bedzie wazna)

przewody potgczeniowe;

- czesci zewnetrzne oraz plastikowe elementy wsporne,
ktére nie posiadajg wad produkcyjnych. Przebarwienia
tworzywa sztucznego powstate z przyczyn naturalnych
lub spowodowane dziataniem $rodkéw chemicznych;

Uwaga
* Klient zobowigzany jest do uwaznego przeczytania
instrukcji oraz ich bezwzglednego przestrzegania.
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UWAGI
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