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Wprowadzenie

Drogi Kliencie!

Dziekujemy za obdarzenie nas zaufaniem i wybranie marki Overmax.

Oddajemy w Twoje rece produkt idealny do codziennego uzytkowania dzieki wykorzystaniu
wysokiej jakosci materiatéw i nowoczesnych rozwigzan technologicznych. Jestesmy pewni, ze
dzieki ogromnej starannosci wykonania spetni on Twoje wymagania. Przed uzyciem produktu
zapoznaj sie doktadnie z ponizsza instrukcja obstugi.

Jesli masz jakiekolwiek uwagi lub pytania do zakupionego produktu, skontaktuj sie z nami:
pomoctechniczna@overmax.pl

WAZNE INFORMACJE

1.

10.
mn

12.

13.

Produkt przeznaczony jest dla oséb powyzej 14 roku zycia i z doswiadczeniem w lataniu
dronami. Obstuga produktu przez uzytkownikéw ponizej 18. roku zycia powinna odbywac
sie wytgcznie pod nadzorem oséb dorostych. Tym, ktérzy dopiero zaczynaja przygode
z pilotowaniem dronéw, sugerujemy kontakt z osobg o wiekszym doswiadczeniu w tej
dziedzinie.

Przed rozpoczeciem korzystania z produktu upewnij sie, ze wybrany obszar jest wolny od
przeszkéd, a podczas sterowania zachowuj bezpieczng odlegtosé od ludzi, zwierzat oraz
mienia.

Nie nalezy korzysta¢ z produktu w poblizu linii elektrycznych, w miejscach publicznych
(ttocznych), przy wiezowcach lub w lesie (ryzyko stabego sygnatu) oraz w strefach
zamknietych.

Nie wolno korzysta¢ z produktu na biegunie pétnocnym, potudniowym lub w poblizu stacji
bazowych i radiostacji.

Nie lataj w nocy.

Nie nalezy korzysta¢ z produktu w ztych warunkach pogodowych: przy wysokich
temperaturach, deszczu, mgle, $niegu i mrozie oraz przy silnym wietrze.

Nie nalezy naprawiac oraz dokonywa¢ modyfikacji urzadzenia. Czynnosci te moze dokona¢
tylko autoryzowany serwis.

Nie uruchamiaj urzadzenia, jezeli zauwazytes jakiekolwiek uszkodzenia.

Nie uzywaj urzadzenia, gdy zaczyna wadliwie dziatac, zostato upuszczone lub zamoczone,
nadmiernie nagrzewa sie, pojawia sie odbarwienia, wybrzuszenia, wydaje nienaturalne
dzwieki, zapachy oraz gdy wystapia inne nietypowe zjawiska. W takich wypadkach
niezwtocznie skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem producenta.

Nie uzywaj urzadzenia, majac mokre lub wilgotne rece.

Uzywaj urzadzenia z dala od Zrédet ciepta, wysokich temperatur, goracych powierzchni,
zrédet iskrzenia, otwartego ognia, olei oraz ostrych krawedzi.

Nie uzywaj urzadzenia w otoczeniu zawierajacym tatwopalne, wybuchowe lub toksyczne
substancje.

Nie uzywaj substancji chemicznych oraz wody do czyszczenia urzadzenia. Produkt nalezy
czysci¢ za pomoca miekkiej i suchej szmatki



14.
15.

16.

17.

18.

19.

Nie uzywaj urzadzenia do innych celéw, niz do ktérych zostato ono zaprojektowane.

Nie przechowuj w petni natadowanych baterii, poniewaz skraca to ich zywotnos¢ i moga
ulec uszkodzeniu.

Aby uniknat obrazen, nie nalezy dotykac obracajgcych sie smigiet ani innych ruchomych
czesci urzadzenia.

Nie korzystaj z produktu w poblizu matych dzieci. Zestaw zawiera mate elementy ktére
moga by¢ przyczyna wypadku.

Podczas uzytkowania drona nalezy zachowat dystans co najmniej 20 cm od urzadzenia
ze wzgledu na fale radiowe.

Obowigzkiem uzytkownikéw jest zadbanie o to, by produkt byt bezpieczny zaréwno dla nich,
jakidla otoczenia. Producent, importer i dystrybutor nie ponosza zadnej odpowiedzialnosci
za ewentualne szkody i obrazenia spowodowane niewtasciwym uzytkowaniem produktu.

UWAGI ODNOSNIE UZYWANIE BATERII

iy

aunpwN

10.

1

12.

Dron korzysta ze specjalnej baterii dotgczonego do zestawu, natomiast pilot korzysta z 2
baterii AA (nie znajduja sie w zestawie)

Powinny by¢ uzywane baterie tego samego typu.

Zwracaj szczegdlng uwage na polaryzacje baterii.

Nie taduj baterii ktére nie s3 do tego przeznaczone.

Przed tadowaniem baterii nalezy j3 wyjac z urzadzenia.

Aby uniknac potencjalnego zagrozenia pozarowego, nie nalezy zwierac stykéw baterii,
umieszczac ichw komorze niezgodnie z oznaczeniami polaryzacji ani przektuwac. tadowanie
akumulatora powinno odbywat sie zawsze pod nadzorem osoby dorostej, w miejscu
niedostepnym dla dzieci.

Po natadowaniu odtacz baterie od zasilacza.

Po uzyciu nalezy wyjac baterie z drona i pilota.

W przypadku nadmiernego nagrzewania sie baterii lub akumulatoréw nalezy natychmiast
zaprzestac ich uzywania oraz tadowania. W przeciwnym razie moze to spowodowac ich
deformacje lub zapton.

Nie nalezy mieszact ze sobg baterii roznych rodzajow ani baterii starych (zuzytych) z nowymi.
Wyczerpane baterie nalezy wyjac z urzadzenia.

Zuzyte baterie nalezy utylizowac zgodnie z lokalnymi przepisami w przeznaczonych do
tego miejscach.

Elementy przeznaczone do tadowania baterii powinny by¢ regularnie sprawdzane pod
katem uszkodzenia przewodu, wtyczek, obudowy i innych. W przypadku uszkodzenia nie
powinny by¢ uzywane.

Specyfikacja:

Waga produktu (z baterig i $migtami) 249g

Wymiary roztozonego 240 x 235 x 55 mm
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Wymiary ztozonego
Temperatura dziatania
Rozdzielczosc zdjec / wideo

Maksymalna masa startowa

Konfiguracja wzorcowa

Elementy wchodzace w sktad zestawu

Przed kazdym uzyciem

140 x 75 x 55mm
5C-40°C
3840 x 2160
249¢g

Dron nie moze lata¢ z zadnym dodat-
kowym obcigzeniem, nalezy uzywac
wytacznie elementéw, dotaczonych do
zestawu lub czesci zamiennych, pocho-
dzacych od producenta!

Dron z zamontowang baterig plus $mi-
gta zamocowane w sposéb przedstawio-
ny w instrukeji obstugi.

Dron, kontroler, cztery Smigta, bateria
do drona, stacja dokujaca dla baterii,
przewod USB, srubokret, klucz do mon-
towania sSmigiet.

1. Sprawdz czy pilot i dron s3 w petni natadowane.
2, Sprawdz czy $migta zainstalowane sg poprawnie.
3. Sprawdz czy po odblokowaniu drona jego silniki dziatajg poprawnie.
4, Sprawdz czy obiektyw kamery nie jest zabrudzony.
Opis: dron (rys. 1)

1. Witacznik

2, Dioda stanu

3.  Smigto

4, Bateria

5. Kamera

6. Dolne diody

7 Kamera trybu wizyjnego

Opis: kontroler (rys. 2)

1. Zdjecie / wideo
2, Lewy drazek
3. Blokada / odblokowanie



Klawisz szybkiego startu / Iagdowania

Krétkie weisniecie: ustala tryb Optical Flow. Dtugie wcisniecie: pozwala na kontrole
predkosci

10.  GPSwtaczony / wytgczony

4. Klawisz powrotu drona - RTH
5. Prawy drazek

6. Witacznik

7 Wyswietlacz LCD

8.

9.

Wi3aczenie drona

Weiénij krotko wiacznik drona (1 na rys. 1). Produkt wtaczy sie i zaswietli sie dioda stanu.
Aby wytaczyce produkt, przytrzymaj ten sam przycisk przez 3 sekundy.

Tryby lotu

Tryb GPS

Dron w tym trybie bedzie korzystat z sygnatu GPS aby utrzymywac swa pozycje. Jesli sygnat
GPS okaze sie zbyt staby, dron przejdzie w tryb Optical Flow lub utrzyma wczes$niejszg wysokosé
(mozesz to sprawdzi¢ w aplikacji). W takiej sytuacji nalezy jak najszybciej wyladowac. Nie lataj
w miejscach w ktérych istnieje ryzyko stabego sygnatu GPS.

Tryb Optical Flow

Dron w tym trybie nie korzysta z GPS aby utrzymywat pozycje. Jesli sygnat GPS zostanie utracony,
adron:

1. jest nawysokosci mniejszej niz 3 metry: uruchomiony zostanie tryb Optical Flow (wiecej
o tym trybie w rozdziale ponizej).

2, jest nawysokosci wiekszej niz 3 metry: dron utrzyma wysokos¢ przy pomocy wbudowanego
wysokosciomierza. Tryb ten nie jest doktadny, nalezy posiadac¢ doswiadczenie w lataniu
dronem aby z niego korzystac.

Tryb Optical Flow

Dron wyposazony jest w system wizyjny, pozwalajacy na efektywne sterowanie przy stabym
sygnale GPS. Z uwagi na charakter jego pracy, nalezy go uzywac gtéwnie w obszarach bardzo
stabego zasiegu GPS. Ten tryb do ustalenia pozycji wykorzystuje wbudowanga dodatkowa
kamere (oznaczona jako 7 narys. 1), a najefektywniejszy jest na wysokosci mniejszej niz 3 metry.
Wptyw na jakos¢ systemu wizyjnego ma kilka czynnikéw, jesli niektére z nich zawiodg, tryb
oparty nawizji wytaczy sie, a dron przejdzie w tryb utrzymania statej wysokosci. Nalezy zachowac
szczeg6Ing ostroznosé podczas:
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szybkiego lotu na wysokosci do 0,5m,

lotu nad powierzchniami o jednolitym kolorze,

lotu nad przestrzeniami odbijajgcymi Swiatto,

lotu nad woda albo transparentnymi obiektami,

lotu nad ruchomymi elementami (np. nad ttumem ludzi),

lotem nad przestrzeniami, w ktérych wystepuja fluktuacje Swiatta,

lotem nad ekstremalnie jasng lub bardzo zaciemniong powierzchnia,

lotem nad zabrudzonymi powierzchniami,

lotem nad powierzchniami z powtarzajacym sie wzorem (np. nad Sciezka brukowg)
i lotem nad obiektami pochylonymi o ponad 30 stopni,

Jesli dron jest jedynie metr nad ziemig predkos¢ nie powinna by¢ wieksza niz 5m/s, z kolei na
wysokosci 2 metréw nad ziemia nie powinna by¢ wieksza niz 14 m/s.

TS meAn T

. Utrzymuj sensory w czystosci.

. System ten dziata poprawnie tylko jesli dron znajduje sie na wysokosci maksymalnej 3 m.

. Latajw dobrze oswietlonych miejscach nad elementami z wyraznymi teksturami aby sensory
drona mogty w spos6b prawidtowy czerpac informacje o potozeniu produktu.

. System moze nie funkcjonowat¢ prawidtowo podczas lotu nad wod3, w stabym oswietleniu

lub nad powierzchniami o jednolitej strukturze.

. W ciemnych lokalizacjach wtacz dodatkowe oswietlenie drona (zlokalizowane u spodu).

Wskazniki statusu drona
(2narys.1)

Dioda miga szybko na z6tto

Dioda miga na przemian na z6tto,
zielono, czerwono

Dioda $wieci na zétto

Dioda $wieci na zielono

Dioda miga szybko na zielono

Dioda miga na z6tto
Dioda miga na zielono

Dioda miga powoli na czerwono

Dioda miga szybko na czerwono

Dioda miga na czerwono co 1,5 sekundy

Brak potaczenia z dronem

Dron stara sie potaczy¢ z pilotem

Brak potaczenia GPS

Wykryto mocny sygnat GPS, dron wejdzie
w tryb lotu GPS

Dron kalibruje zyroskop

Dron jest w trybie horyzontalnej kalibracji
kompasu

Dron jest w trybie wertykalnej kalibracji
kompasu

Staba bateria drona, pozostato 1/6 baterii

Bateria drona niemal wyczerpana,
pozostata 1/8 baterii

Problem z zyroskopem



Dioda miga podwajnie na czerwono co Problem z barometrem
1,5 sekundy

Dioda miga potréjnie co 1,5 sekundy Problem z kompasem
Dioda miga poczwérnie co 1,5 sekundy Problem z modutem GPS

Dioda miga szesciokrotnie co 1,5 sekundy =~ Problem z modutem pozycjonowania
wizyjnego

Powrét do domu - funkcja RTH (Return To Home)

Funkcja powrotu powoduje, ze dron wraca do ostatniego zapisanego miejsca (,domu”). S3
trzy tryby tej funkji: inteligentny powrét, awaryjny oraz powrét przy niskim poziomie baterii.
Zapisany punkt jest to miejsce, w ktérym dron startuje. Aby miejsce to byto prawidtowo
zapamietane, sygnat GPS musi by¢ wystarczajaco silny (minimum 7 potaczonych satelitow
przy starcie).

1. Inteligentny powrot

Jesli sygnat GPS jest dostepny (powyzej 7 satelitéw) i punkt startu zostat zapisany, wcisnij
przycisk powrotu. Dron zacznie wracaé do zapisanego miejsca. Podczas powrotu mozesz sterowat
dronem np. w celu unikania przeszkéd. Ponownie nacisniecie przycisku spowoduje wyjscie
z funkcji powrotu.

2. Awaryjny powrot

Jesli sygnat GPS by dobry (powyzej 7 satelitow) i punkt startu zostat zapisany, awaryjny powrt
zostanie zainicjowany automatycznie, kiedy pilot straci potaczenie z dronem na ponad 6 sekund.
Mozesz odzyskac kontrole nad dronem, jesli pilot ponownie bedzie miat potaczenie i wcisniesz
klawisz powrotu.

UWAGA:

. Podczas awaryjnego powrotu nie mozna sterowat dronem, zeby omija¢ przeszkody.

. Dron nie powrdci do miejsca startu, jesli jest staby sygnat GPS (ponizej 7 satelitow).

. Jesli podczas procedury inteligentnego powrotu uzytkownik bedzie chciat wznies¢ drona na

wysokos¢ rowng badz wieksza niz 15 m, dron przestanie sig wznosi¢ i natychmiast zainicjuje
procedure awaryjnego powrotu do domu.

. Jesli podczas startu nie byto dobrego sygnatu GPS (ponizej 7 satelitow), a dron stracit potaczenie
z pilotem na ponad 6 sekund, dron zacznie powoli opadat, a po wylgdowaniu zablokuije sie.

3. Powrét przy niskim poziomie baterii

Tryb ten uaktywnia sie kiedy bateria drona jest na tyle wyczerpana, ze moze miec¢ to wptyw na

jego zdolnos¢ do powrotu do punktu oznaczonego jako ,,dom”.

. Kiedy diody drona migaja powoli, wskaznik natadowania baterii pokazuje niski poziom ( 'i]f),
pilot wydaje krétkie sygnaty dZzwiekowe a dron znajduje sie na wysokosci powyzej 30 metréw lub
wodlegtosci powyzej 100 metréw od pilota, dron zacznie automatycznie wracaé do punktu startu.
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Podczas powrotu z powodu niskiego poziomu baterii, jesli dystans wynosi do 100 metréw
mozna anulowac powrét poprzez weisniecie przycisku powrotu do domu.

. Kiedy diody drona migaja szybko, wskaznik natadowania baterii pokazuje jej roztadowanie
(*{ﬁ), pilot wydaje krotkie sygnaty dzwiekowe a dron znajduije sie na wysokosci powyzej 15
metrow lub w odlegtosci powyzej 15 metréw od pilota, dron zacznie automatycznie wracaé
do punktu startu. Jesli dron jest blizej lub nizej (15 m wysokosci lub 15 min odlegtosci) zacznie
opadac i wyladuje na podtozu.

Podczas powrotu z powodu roztadowania baterii, nie mozna odzyskac kontroli wciskajac
przycisk funkcji powrotu.

tadowanie baterii

Patrz: rys. 4.

A - bateria B - stacja do tadowania baterii
Patrz: rys. 5

1 W16z baterie do stacji tadowania.

2, Podtacz przewdd USB do zasilacza sieciowego USB (zasilacz nie znajduije sie w zestawie).
3. Podt3cz druga kofcéwke do stacji tadowania z bateria.
4, W16z zasilacz do gniazdka.

Nataduj baterie do petna przed uzyciem drona. Korzystaj wytacznie z przewodu USB
dostarczonego w zestawie. Nalezy uzywac zasilacza USB 5 V — 2 A (nie znajduije sie w zestawie).
Inny rodzaj zasilacza moze wptynaé na czas tadowania produktu. W przypadku uzycia zalecane
zasilacza do petnego natadowania potrzebna okoto 2.5h.

. Nalezy stosowat wytacznie baterie tego samego lub réwnowaznego typu, co zalecane.

. Whktadaj baterie z zachowaniem odpowiedniej polaryzacji.

. Akumulatory nalezy wyjac z drona przed ich natadowaniem.

. Akumulatory moga by¢ tadowane tylko pod nadzorem osoby doroste;j.

. Zuzyte akumulatory nalezy wyjaé z drona.

. Zaciski zasilania nie mogg by¢ zwarte.

. Przewéd USB powinien byé regularnie sprawdzany pod katem potencjalnego zagrozenia,

takiego jak uszkodzenie kabla lub przewodu, wtyczki, obudowy, innych czesci. Produkt nie
moze by¢ uzywany, dopéki ewentualne uszkodzenie nie zostanie prawidtowo usuniete.

. Po uzytkowaniu drona taduj go przez godzine aby zachowat zywotnos¢ baterii.

. Jesli przez dtuzszy czas urzadzenie nie bedzie uzywane, zaleca sie roztadowanie i natadowanie
akumulatora raz w miesigcu aby unikna¢ jego uszkodzenia.

Niski poziom baterii kontrolera

Kiedy kontroler wydaje z siebie sygnat dzwiekowy a wskaznik natadowania baterii ( % ) miga
na ekranie LCD oznacza to, ze wyczerpuije sie bateria. Wymien baterie w kontrolerze na nowa.



Montaz baterii w kontrolerze

Otworz pokrywe baterii, zamontuj dwie baterie AA w komorze zgodnie ze wskazana polaryzacja
a nastepnie zamknij pokrywe.

Wskaznik sity sygnatu

Ikona (K na rys. 8) wskazuije site sygnatu jaka otrzymuje kontroler z drona. Im wiecej tych
kresek, tym sygnat jest silniejszy Jesli ikona wskazuje maksymalnie dwie kreski sygnatu lub
nie ma zadnej a kontroler wydaje z siebie sygnat dzwiekowy, moze to oznaczac dwie rzeczy:

1. Odlegtos¢ pomiedzy dronem a kontrolerem jest zbyt duza. Zmniejsz odlegtosc.
2, Bateria pilota zostata wyciggnieta po sparowaniu drona z kontrolerem.

Aby sita sygnatu byta jak najlepsza upewnij sie, ze dron lata nad kontrolerem a takze ze
pomiedzy kontrolerem a dronem nie ma zadnych przeszkéd (rys. 13).

Montaz i demontaz Smigiet drona

Smigta oznaczone sa jako , A’ oraz ,B” - podczas montazu nalezy zwrécit szczegéing uwage
na to oznaczenie.

A - Montaz Smigta obracajacego sie z ruchem wskazéwek zegara
Zamontuj $migto z oznaczeniem ,A” na odpowiadajgcy mu silnik. Dokre¢ dwie sruby przy pomocy
Srubokretu zgodnie z ruchem wskazéwek zegara (rys. 6a).

B - Montaz Smigta obracajacego sie przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara
Zamontuj Smigto z oznaczeniem ,,B” na odpowiadajacy mu silnik. Dokre¢ dwie Sruby przy
pomocy Srubokretu zgodnie z ruchem wskazéwek zegara (rys. 6a).

Demontaz Smigiet
Wykrec srubokretem dwie Sruby, przytrzymujace $migto i zdemontuj je z silnika (rys. 6b).

Zachowaj ostroznos¢ podczas montazu. Smigta maja ostre krawedzie, istnieje ryzyko skaleczenia sie.
W przypadku niepoprawnie przeprowadzonego montazu urzadzenia produkt nie bedzie latat
prawidtowo i moze ulec uszkodzeniu. Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na oznaczenia Smigiet
iich docelowe miejsce na dronie. Nalezy korzystac wytacznie ze Smigiet pochodzacych z zestawu
lub zakupionych bezposrednio u producenta. Nie dotykaj Smigiet ktére wprawione sa w ruch.
Przed kazdym uzyciem drona sprawdZ poprawnos¢ i stabilnosé montazu smigiet. Nie uzywaj
Smigiet jesli sg zniszczone.
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lkony wyséwietlacza LCD (rys. 8)

A - Ikona powrotu do domu (tryb RTH)
Ikona ta bedzie widoczna dopéki dron nie zakorczy procedury powrotu do okreslonego
wczesniej miejsca.

B - Poziom natadowania baterii drona
Wskazuje stan natadowania baterii drona.

C - Dystans od domu
Wskaznik pokazuje dystans jaki dzieli drona od punktu oznaczonego wczesniej jako ,dom”.

D - Wysokos¢ od domu
Wskaznik pokazuje wysokos¢ jaka dzieli drona od punktu oznaczonego wczesniejjako ,,dom”.

E-GPS
ON - wtaczony tryb GPS
OFF - wytaczony tryb GPS

F - Liczba satelitow GPS
Jak tylko dron potaczy sie wystraczajaca iloscig satelitow (minimum: 7) miejsce startu drona
zapisze sie w pamieci jako ,,dom”.

G - Tryb pracy drona
Po starcie urzadzenia produkt domysInie wchodzi w tryb pracy ,,mode 2",

H - Tryb predkosci
Wskaznik wybranego trybu predkosci lotu drona - HIGH (duza predkos¢) lub LOW (mata
predkosc).

1 - Zdjecie / wideo
Po zrobieniu zdjecia ikona aparatu zaswieci sie przez chwile na wyswietlaczu. Podczas
nagrywania filmu ikona ta bedzie miga¢ do czasu zakofczenia nagrywania.

] - Poziom natadowania kontrolera
Wskazuje stan natadowania baterii kontrolera.

K - Wskaznik sity sygnatu
Ikona wskazuije site sygnatu jaka otrzymuje kontroler z drona.

L - Tryb Headless
Wskazniku trybu headless.
Regulacja kata kamery

Kat kamery mozna regulowa¢ manualnie w zakresie 90° (patrz: rys. 9). Chwy¢ kamere dtonig
i ustaw pozadany kat.



Foto / wideo

Wcisnij krotko przycisk aparatu aby zrobic zdjecie. Ikona aparatu ( B3 ) zaswieci sie na
chwile na wyswietlaczu (rys. 10).

Przytrzymaj przycisk aparatu przynajmniej 2 sekundy, a kamera drona zacznie nagrywac
film. Na wyswietlaczu pojawi sie migajaca ikona. Przytrzymaj przycisk aparatu dtuzej, aby
zakonczy¢€ nagranie

UWACA: kiedy w kamerze nie jest zamontowana karta pamieci lub karta pamieci jest
uszkodzona, nie mozna robi¢ zdje¢ ani nagrywac filméw poprzez przycisk na pilocie. W tej
sytuacji mozliwosc ta jest dostepna tylko poprzez aplikacje na smartfonie.

Szybkie startowanie / Iadowanie

1. Po wtaczeniu silnikéw wcisnij przycisk 1 (rys. 11) aby dron automatycznie wystartowat

i utrzymywat statg wysokosc 1,5 metra nad ziemia.
2. Podczas lotu weisnij przycisk $ , aby dron automatycznie wyladowat. Mozesz anulowat
te komende nim dron wyladuje poprzez poruszenie drazkiem.

Tryb sterowania

Dron posiada dwa tryby sterowania, ktére zamieniajg miejscamilewy i prawy drazek. DomysInie
jest ustawiony tryb 2.

A - Lot do przodu lub tytu

B - Obrét w lewo lub w prawo
C - Przepustnica

D - Lot w lewo lub w prawo

Aby zmienic tryb:

1. Wecisnij przycisk blokady (3) a po czym wiacz kontroler poprzez przesuniecie przycisku
witaczenia.

2. Wcisniji przytrzymaj przycisk powrotu do domu przez okoto 3 sekundy@ aby wybrac
pomiedzy trybem1a 2. Wybrany tryb wyswietlany jest na ekranie LCD. Kazde wcisniecie
i przytrzymanie pozwala zmieni¢ tryb.

PL
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Domysinie produkt pracuje w trybie 2. Aby méc zmienic tryb kontroler musi mie¢ potacznie
z dronem.

Szybki powrét do domu (RTH)

Wcisnij przycisk powrotu do domu (Return to Home, rys. 12). Kontroler wyda z siebie dzwiek
o0znaczajacy, ze funkcja zostata aktywowana. Dron powrdci teraz do punktu oznaczonego jako
,dom”. Jesli wcisniesz ten przycisk raz jeszcze powrdt zostanie anulowany.

Potaczenie pilota z dronem

Weisnij i przytrzymaj przycisk blokady G po czym wigcz kontroler poprzez przesuniecie
przycisku wtaczenia (patrz: rys. 15). Kontroler wyda z siebie dwa sygnaty dzwigkowe, a wskaznik
sygnatu na ekranie LCD zacznie migac. Bedzie to oznaczato, ze kontroler jest gotowy na
proces parowania z dronem.

Wt3acz drona. Wyda on z siebie sygnat dZzwiekowy i automatycznie potaczy sie z kontrolerem
w zasiegu. Kontroler wyda z siebie dzwiek a wskaznik sygnatu na ekranie LCD przestanie
migac - bedzie to oznaczato zakonczony proces parowania.

Potaczenie pilota z dronem moze sie dokonac tylko jesli kontroler nie jest potaczony z zadnym
innym dronem. Jesli w jednym miejscu znajduje sie kilka réznych egzemplarzy drona
i kontroleréw, proces parowania nalezy przeprowadzac po kolei na kazdym z zestawéw aby
uniknaé btednego parowania.

Tryb detekcji

Po potaczeniu z pilotem dron wchodzi w tryb detekcji. Diody stanu drona bedg migac na
przemian w czerwonym, zielonym i zé6ttym kolorze. Upewnij sig, ze w tym czasie dron stoi
na ptaskiej, poziomej powierzchni. Proces trwa ok. 8 sekund. Gdy zostanie zakonczony, dron
przejdzie w tryb kalibracji kompasu.

Uwaga! Jesli dron nie jest w stanie ukoriczy¢ tego etapu i nie potrafi przejs¢ samoistnie
w tryb kalibracji kompasu, pot6z go na podtozu i sprébuj wywotac tryb kalibracji zyroskopu.

Kalibracja zyroskopu

Po potgczeniu z pilotem postaw drona na ptaskiej i poziomej powierzchni a nastepnie skieruj
obydwa drazki na pilocie w lewy dolny rog (rys. 16). Gdy diody przestana szybko migac na
zielono bedzie to oznaczato, ze kalibracja zostata zakonczona.

Uwaga: dron zostat juz wczesniej skalibrowany. Nie ma potrzeby przeprowadzania ponownej
kalibracji chyba, ze dron ma problem np. ze startem lub dokoriczeniem procedury detekcji.



Kalibracja kompasu

UWAGA: Kalibracja kompasu powi by¢ wyl po trybie detekcji. Kalibracja powinna
by¢ wykonana przed kazdym lotem a takze po wymianie baterii na nowg lub jej wiozeniu
do produktu.

1. Horyzontalna kalibracja

Diody w trybie horyzontalnej kalibracji beda miga¢ na przemian w kolorze zéttym. Trzymaj
drona i obracaj poziomo wokét wtasnej osi. Wykonaj ok. trzech obrotéw. Po prawidtowej
kalibracji diody zaczna miga¢ na zielono (rys. 17).

2. Wertykalna kalibracja

Diody w trybie wertykalnej kalibracji beda miga¢ na przemian w kolorze zielonym. Przytrzymaj
drona pionowo (kamera do gory) i obro¢ go wokat wtasnej osi. Wykonaj ok. trzech obrotéw.
Po prawidtowej kalibracji diody zaczna pali¢ sig stale (rys. 18).

UWAGA:

. Nie kalibruj kompasu w silnym polu magnetycznym.

. Podczas kalibracji nie no$ ze sobg zadnych magnetycznych materiatow (np. kluczy, telefonw).
. Podczas kalibracji trzymuj odlegtos¢ od duzych metalowych obiektéw

Blokowanie i odblokowanie drona

Blokowanie i odblokowanie drona polega na wtaczeniu silnikéw drona.

o)
Aby odblokowac drona nacisnij krétko przycisk blokady @M. Silniki wtacza sie i dron jest
odblokowany.

Zablokowaé (wytaczyé silniki) mozna na dwa sposoby:

1. Po wylgdowaniu drona na ziemi, skieruj drazek przepustnicy w dét przez ok. 3 sekundy.
Silniki wytaczg sie i dron zostanie zablokowany.

2. Dron wytaczy sie samoistnie jesli po odblokowaniu przez 15 sekund nie wykona sie
zadnej operacji.

o)
UWAGA: Nie wytaczaj silnikéw drona przyciskiem BB podczas lotu, poniewaz dron
zacznie spadac.

Awaryjny stop:

Jeslidron jest oddalony o wiecej niz 30 metréw i unosi sie na wysokosci wiekszej niz 14 m:
przytrzymaj przycisk blokady a przez ok. 3 sekundy. Silniki wytacz3 sie i dron zostanie
zablokowany. Nie korzystaj z tej opcji podczas normalnego lotu, ten sposéb zablokowania
drona zarezerwowany jest dla sytuacji awaryjnych!

PL



PL Sterowanie dronem
Sterowanie dronem odbywa sie przez poruszanie drazkéw na pilocie wg ponizszych grafik.
Grafiki pokazuja uktad drazkéw w domysInym trybie sterowania 2.

Rys. 19 A - unoszenie sie
B - opadanie

C - lot do tytu
D - lot do przodu

Rys. 20 E - obrét w prawo
F - obrét w lewo

G - lot w lewo
H - lot w prawo

Lot testowy

Wykonaj ponizsze kroki aby upewnic¢ sie, ze dron funkcjonuje prawidtowo.
1. Umies¢ dron w otartej przestrzeni w taki sposob, aby zaréwno przéd drona jak
i uzytkownik skierowani byli w tym samym kierunku.

Wtacz drona i kontroler.

Potacz kontroler z dronem. Przeprowadz procedure detekgji.

WHtacz aplikacje M RC PRO, wejdz w interfejs kamery.

Odblokuj drona.

Unie$ drona w powietrze. Przetestuj opcje skretu lewo / prawo.
Wyladuj dronem.

Zablokuj drona.

Wyciggnij baterie z drona i wytacz kontroler.

P ENAMAWN

Uchwyt na telefon

Patrz: rys. 14
Wysun uchwyt na telefon. Unie$ go 0 30 stopni az ustyszysz charakterystyczne , klikniecie”.
Odchyl zabezpieczenie. Dostosuj wielkosé uchwytu do Twojego telefonu.

Aplikacja na smartphone’a

Dla Apple i0S: znajdz aplikacje M RC PRO w Apple Store lub zeskanuj kod gr.

Dla Androida: znajdz aplikacje M RC PRO w Sklepie Google lub zeskanuj kod gr.

Mozesz tez zeskanowac uniwersalny kod gr. Kody QR znajduja sie na poczatku instrukcji
obstugi.



taczenie drona z aplikacja PL
Wit3cz drona. Na swoim telefonie wejdZ w ustawienia WiFi. Znajdz i wybierz sie¢ o nazwie
,Droneq_*xxxxxr,

Dron uzywa WiFi w standardzie 5C.

Jesli nie korzystasz z karty pamieci w dronie zdjecia oraz wideo zapisywane beda w aplikacji.
Jesli karta pamieci zostata zainstalowana, wtedy zdjecia i filmy beda zapisywane na niej.
Pliki przechowywane na karcie pamieci mozesz Sciagnac na telefon za pomoca aplikacji.

Czyszczenie i konserwacja

1. Nie uzywaj substancji chemicznych do czyszczenia drona.

2, Nie uzywaj wody do czyszczenia drona.

3. Aby wyczysci¢ drona i jego akcesoria, wytacz urzadzenie, wyjmij baterie i przetrzyj
suchg szmatka.

4, Drona i jego elementy nalezy przechowywa¢ w miejscu suchym i niedostepnym
dla dzieci.

Produkt zgodny z wymaganiami dyrektyw Unii Europejskiej. Zgodnie z Dyrektywa
E 2012/19/UE, niniejszy produkt podlega zbidrce selektywnej. Produktu nie
nalezy wyrzucac wraz z odpadami komunalnymi, gdyz moze stanowi¢ on
— zagrozenie dla srodowiska i zdrowia ludzi. Zuzyty produkt nalezy odda¢ do
punktu recyklingu urzadzen elektrycznych i elektronicznych.

q ‘ lond q

Uwaga: skoki temperatury moga p
Temperatura pracy urzadzenia: od 5°C do 40°C.
0dpornosc na site wiatru klasy 4 (maks. 7,9 m/s).

je wody w urza

Zdjecia maja charakter pogladowy, rzeczywisty wyglad produktéw moze sie réznic
od prezentowanego na zdjeciach.



Introduction

Dear customer!

Thank you for placing trust in us and choosing Overmax.

Thanks to the use of high-quality materials and modern solutions, we provide you with
a product perfect for everyday use. We are convinced that the product will satisfy your
requirements as it has been manufactured with utmost care. Before you use the product,
please read this manual carefully.

Should you have any remarks or questions concerning the product, please do not hesitate
to contact us: pomoctechniczna@overmax.pl

Important

1.

10.
mn

12.
13.

14.
15.
16.

17.

18.
19.

The product is intended for persons above the age of 14 and experienced in operating
drones. Users aged below 18 may operate the product only if supervised by an adult. For
those who are inexperienced in operating drones, we suggest that they take advice from
the more experienced users.

Before you start using the product, make sure the area you have chosen is free from obstacles,
and when operating - keep a safe distance from people, animals and properties.

Do not use the product near power lines, in public areas (busy areas), near high buildings
and in the forest (low range risk), and in closed zones.

It is forbidden to use the product in the north pole, south pole and near base stations and
radio stations.

Do not use the product at night.

Do not use the product in unfavorable weather conditions: at high temperatures, rain, fog,
snow, frost and strong wind.

Do not repair or modify the device. Only an authorized service technician is allowed to
perform these operations.

Do not start the device if you have noticed any damage.

Do not use the device when it starts acting up, has been dropped or wetted, overheats
extensively, is discolored or deformed, emits abnormal sounds or odors, and when other atypical
circumstances occur. This being the case, contact the manufacturer’s authorized service center.
Do not use the device if your hands are wet.

Use the device away from sources of heat, high temperatures, hot surfaces, sources of
ignition, naked flame, oils and sharp edges.

Do not use the device in inflammable, explosive or toxic atmosphere.

Do not use chemicals and water to clean the device. The product must be cleaned with
a soft and dry cloth.

Do not use the device for other purposes than designed.

Do not store fully charged batteries because it shortens their life and they may get damaged.
To avoid injuries, do not touch rotating propellers or other moving parts of the device.

Do not use the product near small children. The set includes small elements which may
cause accidents.

Keep a distance of at least 20 cm from the device, when using the drone, due to radio waves.
Users are obligated to make sure the product is safe both to themselves and the surrounding.
The manufacturer, importer and distributor are not held responsible for potential damage
and injuries arising from wrong use of the product.



BATTERY USE REMARKS
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The drone uses a special battery (supplied in the set), while the remote control uses 2 AA
batteries (not included).

The batteries of the same type must be used.

Pay special attention to battery polarization.

Do not charge batteries which are not intended for such purpose.

Before you start charging the battery, take it out of the device.

To avoid potential fire risk, do not short-circuit battery terminals, do not place batteries
in the compartment at variance with the polarization marks and do not puncture. Storage
battery charging must always be supervised by an adult, out of reach of children.

After charging, disconnect the battery from the power supply.

After using, remove the battery from the drone and remote control.

When the battery or storage battery overheats extensively, stop using them and stop
charging immediately. Otherwise they may deform or explode.

10. Do not mix batteries of various types or old (worn-out) batteries with new ones. Flat batteries

mn

must be removed from the device.
Worn-out batteries must be disposed of in accordance with local regulations in designated areas.

12. The elements intended for battery charging must be regularly checked in terms of damage

to wire, plugs, casing and other. Do not use them in case of any damage.

Specification:

Product weight (with battery and 249g

propellers)

Dimensions (unfolded) 240 x 235 x 55 mm

Dimensions (folded) 140 x 75 x 55mm

Working temperature 5°C-40'C

Photo/video resolution 3840 x 2160

Maximum take-off weight 249¢g
The drone must not fly with any
additional load, use elements attached
to the set or spare parts supplied by the
manufacturer only!

Model configuration The drone with battery and propellers
assembled as presented in the manual.

Elements of the set Drone, controller, four propellers, drone

battery, battery docking station, USB
cable, screwdriver, propeller wrench



Before every use

Make sure the remote control and drone are fully charged.

Make sure the propellers have been properly installed.

Make sure the motors operate property after unlocking the drone.
Make sure the camera lens is not dirty.

pwNS

Description: drone (fig.1)

On/off switch
Status LED
Propeller
Battery
Camera
Lower LEDs
Vision camera

NowmpwN

Description: controller (fig. 2)

Photo/video

Left bar

Lock/unlock

Drone return key - RTH

Right bar

On/off switch

LCD display

Quick start/landing key

Short press: sets Optical Flow mode. Long press: allows controlling the speed
GPS enabled/disabled
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How to switch the drone on

Short-press the drone on/off switch (1in fig. 1). The product will switch on and status LED
will go on.
To switch the product off, keep this key pressed for 3 seconds.

Flight modes

GPS mode

In this mode, the drone will use GPS signal to keep its position. If GPS signal is too weak, the
drone will switch into Optical Flow mode or maintain its previous altitude (you can check in
the application). This being the case, land as soon as possible. Do not fly in areas with high
risk of weak GPS signal.



Optical Flow mode
In this mode, the drone does not use GPS to keep its position. If GPS signal is lost and the drone:

is at the height of max. 3 meters: Optical Flow mode will be activated (more about this

mode in the chapter below). EN
is at the height of more than 3 meters: the drone will keep its altitude with the use of

built-in altimeter. This mode is not precise, you need to have experience in operating

the drone to use it.

Optical Flow mode

The drone is equipped with a vision system which allows effective control with weak GPS signal.
Due to the nature of its operation, it must be used mainly in areas of very poor GPS coverage. To
set the position, this mode uses an additional built-in camera (marked as 7 in fig. 1), and proves
to be most effective at the height of max. 3 meters.

There are a few factors which influence the quality of vision system. If some of them fail, the
mode based on vision will deactivate and the drone will switch into constant altitude mode.
You should remain highly careful during the following:

TrFmmpange

fast flight at the height of up to 0,5m,

flight above uniform-color surfaces,

flight above spaces which reflect light,

flight above water or transparent objects,

flight above moving elements (e.g. crowd of people),

flight above spaces in which light fluctuates,

flight above extremely bright or very dark surfaces,

flight above dirty surfaces,

flight above surfaces with recurring pattern (e.g. above cobblestone path),
flight above objects inclined at the angle of more than 30 degrees,

If the drone is only a meter above the ground, the speed must not be higher than 5m/s, in turn at the
height of 2 meters above the ground - must not be higher than 14m/s.

Keep sensors clean.

This system works properly only if the drone is at the maximum height of 3m.

Fly in properly illuminated areas above elements with clear textures so that sensors of the
drone can properly collect information about the position of the product.

The system may not work properly when flying above water, when illumination is poor or
above uniform-structure surfaces.

In dark areas - turn on additional drone illumination (at the bottom).



Drone status indicators
(2in fig.1)

Yellow LED flashes fast

LED flashes alternately in yellow, green
and red

Yellow LED glows
Green LED glows

Green LED flashes fast
Yellow LED flashes

Green LED flashes

Red LED flashes slowly
Red LED flashes fast

Red LED flashes every 1,5 seconds
Red LED flashes twice every 1,5 seconds

LED flashes three times every 1,5
seconds

LED flashes four times every 1,5 seconds

LED flashes six times every 1,5 seconds

No connection with drone

Drone tries to connect to remote control

No GPS connection

Strong GPS signal detected, the drone will
enter GPS flight mode

Drone calibrates the gyroscope

Drone is in horizontal compass calibration
mode

Drone is in vertical compass calibration
mode

Weak drone battery, 1/6 battery left

Drone battery is almost flat, 1/8 battery
left

Gyroscope issue
Barometer issue

Compass issue

GPS module issue

Vision positioning module issue

Return to home - RTH function (Return To Home)

The return function causes the drone to return to last saved place (“home”). There are three
modes of this function: smart return, emergency return and low-battery return.
The saved spot is the place in which the drone takes off. To make sure the spot is properly
remembered, GPS signal must be strong enough (at least 7 satellites at the takeoff).

1. Smart return

If GPS signal is available (more than 7 satellites) and the starting point has been saved, press
return key. The drone will return to the saved place. During the return, you can control the drone,
for example to avoid obstacles. Press the key again to leave the return function.

2. Emergency return

If GPS signal is good (more than 7 satellites) and the starting point has been saved, the emergency



return will be initiated automatically when the remote control loses connection with the drone
for more than 6 seconds. You can regain control over the drone if the remote control regains
connection and you press the return key.

NOTE:

During emergency return, you cannot control the drone to avoid obstacles.

The drone will not return to the starting point if the GPS signal is weak (fewer than 7 satellites).
If during the smart return the userwants to raise the drone to the altitude of 15 m or more, the
drone will stop rising and will initiate the emergency return procedure instantly.

If the GPS signal is not good at the takeoff (fewer than 7 satellites), and the drone loses
connection with the remote control for more than 6 seconds, the drone will drop slowly and
will block after landing.

3. Low-battery return
This mode activates when the drone battery is flat, and it affects its ability to return to the
spot marked as “home”.

When LEDs of the drone flash fast, the battery status shows flat battery(&), the remote
control emits short signals and the drone is above the height of 30 meters or at a distance of
more than 100 meters from the remote, the drone will return to the starting point automatically.
During the return arising from low battery, if the distance is up to 100 meters, you can cancel
the return by clicking the return to home key.

When the drone’s LEDs blink quickly, the battery charge indicator shows the battery is low (
), the remote control emits short signals and the drone is at the height of more than 15

meters or at a distance of more than 15 meters from the remote, the drone will return to the

starting point automatically. If the drone is closer or lower (15m high or 15 m of distance), it

will drop and land on the ground.

During the return arising from flat battery, you cannot regain control when clicking

the return function key.

How to charge battery

See: fig. 4.

A - battery B - battery charging station

See: fig. 5
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Insert the battery into the charging station.

Connect the USB cable to the USB power adapter (adapter not supplied).
Connect the second tip to the charging station with battery.

Plug the feeder cable in the socket

Fully charge the battery before you use the drone. Use the USB cable supplied only. Use the
power adapter USB5V — 2 A (not supplied). The use of other power adapters may affect the
product charging time. Full charging of the recommended adapter takes about 2,5 hours.



. Use batteries of the same type or equivalents only.

. When inserting batteries, pay attention to polarization.

. Storage batteries must be removed from the drone before they are charged.

. Storage batteries can be charged only if supervised by an adult.

. Worn-out storage batteries must be removed from the drone.

. Power terminals must not be short-circuit.

. USB cable must be regularly checked for potential hazard, such as damage to the

cable or wire, plug, casing or other parts. The product must not be used until potential
damage is properly eliminated.

. After using the drone, charge it for an hour to maintain its battery life.

. If you do not use the device for a long time, it is advisable to discharge and charge the
storage battery once a month to avoid damage.

Low battery of the controller

When the controller emits sounds and the battery status ( %] ) flashes on LCD screen, it means
that the battery is about to go flat. Replace the battery in the controller.

How to put batteries into the controller

Open the battery cover, fix two AA batteries in the compartment in accordance with terminal
marks and then close the cover.

Signal strength indicator

The icon (K in fig. 8) show the signal strength received by the controller from the drone.
The more the bars, the stronger the signal. If the icon shows maximum two signal bars or
there is no bar, and the controller emits a sound, it may mean two things:

1. The distance between the drone and controller is too big. Reduce the distance.
2. The remote control battery has been removed after pairing the drone with controller.

To make the signal as strong as possible, make sure the drone flies above the controller and
there are no obstacles between the controller and drone (fig. 13).

How to assemble and disassemble drone propellers

Propellers are marked as “A” and “B” - when assembling, please pay special attention to this
marking.

A - Assembly of the propeller rotating in a clockwise manner
Assemble the propeller marked as “A” on the relevant motor. Tighten up two screws with the
use of screwdriver in a clockwise manner (fig. 6a).



B-A bly of the propeller rotating in an anti-clockwise manner

Assemble the propeller marked as “B” on the relevant motor. Tighten up two screws with the
use of screwdriver in a clockwise manner (fig. 6a).

How to disassemble propellers E N
Use a screwdriver to unscrew two screws which hold the propeller and remove them from the
motor (fig. 6b).

Be careful during the assembly. Propellers have sharp edges, there is an injury risk. If the assembly
is improper, the product will not fly properly and may get damaged. Please pay special attention
to marking of propellers and their target position on the drone. Use propellers from the set
or purchased directly from the manufacturer only. Do not touch moving/rotating propellers.
Before you use the drone, make sure the assembly of propellers is correct and stable. Do not
use propellers if they are damaged.

LCD display icons (fig. 8)

A - Return to home icon (RTH mode)
This icon will be visible until the drone returns to the specific spot.

B - Drone battery status
Shows drone battery status.

C - Distance from home
The indicator shows distance between the drone and spot marked as “home”.

D - Height from home
The indicator shows height between the drone and spot marked as “home”.

E-GPS
ON - GPS mode enabled
OFF - GPS mode disabled

F - Number of GPS satellites
As soon as the drone connects with the sufficient number of satellites (at least 7), the starting
point of the drone will save in the memory as “home”.

G - Drone working mode
After the device has started, the product enters the working mode “mode 2" by default.

H - Speed mode
The indicator of the selected drone flight speed mode - HIGH (high speed) or LOW (low speed).

| - Photo/video
After taking a photo, the camera icon will glow on the screen for a while. When recording
avideo, this icon will flash until the end of the recording.



] - Controller battery status
Shows the controller battery status.

K - Signal strength indicator
The icon shows signal strength received by the controller from the drone.

L - Headless mode
Headless mode indicator.

How to adjust camera angle

The camera angle can be adjusted manually at the range of 90° (see: fig. 9). Grab the camera
with your hand and set the desired angle.

Photo / video

Short press the camera key to take a photo. The camera icon ( & ) will go on for a while
on the display (fig. 10).

Keep the camera key pressed for at least 2 seconds to make the drone camera start recording
a video. The display will show a flashing icon. Keep the camera key pressed longer to finish
recording.

NOTE: when the camera does not have a memory card or memory card is damaged, you cannot
take photos or record videos through the remote control key. This being the case, such option
is available only through the smartphone applicatio.

Quick takeoff/landing
1. After starting motors, press z (fig. 11) to make the drone take off and keep the

constant altitude of 1,5 meters above the ground automatically.

2. During the flight, press 1, to make the drone land automatically. You can cancel this

command before the drone lands by moving the bar.

Control mode




The drone has two control modes which switch left and right bars. By default the mode 2
is active.

A - Fly forward or backward

B - Turn left or right

C - Throttle

D - Fly left or right

To change the mode:

1 Press the lock key (3) a and activate the controller by sliding the on/off switch.

2. Press and hold the return-to-home key for about 3 seconds to choose between
mode 1and 2. The selected mode is displayed on the LCD screen. Every time you press
and hold, you change the mode.

By default the product works in the mode 2. To change the mode, the controller must be
connected to the drone.

Quick return to home (RTH)

Press the return-to-home key (fig. 12). The controller will emit a sound to signal that the
function has been activated. The drone will return to the spot marked as “home”. If you press
this key once more, the return will be cancelled.

How to connect the remote control to the drone

Press and hold the lock key G and then activate the controller by sliding the on/off switch
(see: fig. 15). The controller will emit two sounds and the signal indicator on LCD screen will
start flashing. It will mean that the controller is ready for the pairing procedure.

Switch the drone on. It will emit a sound and connect to the controller automatically. The
controller will emit a sound and the signal indicator on LCD screen will stop flashing - it will
mean the end of the pairing procedure.

It is possible to connect the remote control to the drone only if the controller is not connected
to any other drone. If there are a few kinds of drone and controllers in one place, the pairing
procedure must be performed one by one for each set to avoid wrong pairing.

Detection mode

After connecting to the remote control, the drone enters detection mode. Drone LEDs will flash
alternately in red, green and yellow. Make sure the drone stands on the flat and horizontal
surface at this time. The procedure takes about 8 seconds. When the procedure is finished,
the drone will switch into compass calibration mode.

Note! If the drone is unable to finish this stage and cannot switch into compass calibration
mode on its own, put it on the floor and try to call the gyroscope calibration mode.



Gyroscope calibration

After connecting to the remote control, put the drone on a flat and horizontal surface and then
direct both bars on the remote into bottom left corner (fig. 16). When green LEDs stop flashing
fast, it will mean that the calibration is over.

Note: the drone has already been calibrated. There is no need to calibrate again unless the drone
has difficulty in taking off or completing the detection procedure.

Compass calibration

NOTE: The compass calibration must be performed after detection mode. Calibration must
be performed before every flight and after replacement of the battery into new or after
putting it into the product.

1. Horizontal calibration

LEDs in the horizontal calibration mode will flash alternately in yellow. Keep the drone and
revolve horizontally on its axis. Make about three turns. When the calibration is correct, LEDs
will start flashing in green (fig. 17).

2. Vertical calibration

LEDs in the vertical calibration mode will flash alternately in green. Keep the drone vertically
(camera facing upwards) and revolve on its axis. Make about three turns. When the calibration
is correct, LEDS will glow constantly (fig. 18).

NOTE:

. Do not calibrate the compass in a strong magnetic field.

. When calibrating, do not wear any magnetic items (e.g. keys, phones).
. When calibrating, keep a distance from large metal items

How to lock and unlock the drone

To lock and unlock the drone, you need to start drone motors.

n
To unlock the drone short press the lock key ®M .The motors will start and the drone will
be unlocked.

You can lock (stop motors) it in two ways:

1. When the drone lands on the ground, point the throttle bar downwards for about 3
seconds. Motors will stop and the drone will be locked.

2. The drone will switch off automatically if there is no operation for 15 seconds after
unlocking.

fa
NOTE: Do not stop drone motors with B key during the flight because the drone will
start falling.



Emergency stop:

If the drone is farther than 30 meters and its altitude exceeds 14 m:

Keep the lock I<eya for about 3 seconds. The motors will stop and the drone will be
locked. Do not use this option during regular flight, this option is intended for emergencies!

How to control the drone
To control the drone, move remote control bars in accordance with figures below.
Figures present bars in the default control mode 2.

Fig. 19 A - lift
B - drop

C - fly backwards
D - fly forward

Fig. 20 E - turn right
F - turn left
G - fly left
H - fly right
Test flight

Take the following steps to make sure the drone operates properly.
1. Place the drone in the open space so that both front of the drone and user have the
same direction.

2, Start the drone and controller.

3. Connect the controller to the drone. Perform detection procedure.
4. Run M RC PRO application, enter the camera interface.

5. Unlock the drone.

6. Lift the drone into the air. Test the left/right turn.

7 Make the drone land.

8. Lock the drone.

9. Remote the battery from the drone and switch the controller off.
Phone holder

See: fig. 14

Slide the phone holder out. Lift it by 30 degrees until you can hear a distinctive “click”. Tilt
the protection. Adjust the size of the holder to your phone.



Smartphone application

For Apple i0S: find M RC PRO application in Apple Store or scan QR code.
For Android: find M RC PRO application in Google Store or scan QR code.
You can also scan the universal QR code. QR codes can be found at the beginning of the manual.

How to connect the drone to application

Switch the drone on. Enter WiFi settings in your phone. Find and select the network called
Droned *xxxxxn

The drone uses WiFi in 5G standard.

If you do not use the memory card in the drone, photos and videos will be saved in the
application. If the memory card has been installed, the photos and videos will be saved on the
card. Files stored on the memory card can be downloaded to your phone via the application.

Cleaning and maintenance

1.
2.
3.

4.

Do not use chemicals to clean the drone.

Do not use water to clean the drone.

To clean the drone and its accessories, switch the device off, remove batteries and
wipe with a dry cloth.

Keep the drone and its elements in a dry place and out of reach of children.

The product complies with requirements of EU directives. Pursuant to the

E Directive 2012/19/EU, this product is subject to selective collection. The product
must not be disposed of along with domestic waste as it may pose a threat
L}

to the environment and human health. The worn-out product must be handed
over to the electrics and electronics recycling center.

Note: Temperature fluctuations can cause water to condense in the device.
Device operating temperature: from 5°C to 40°C.
Class 4 wind resistance (max. 7.9 m/s).

The pictures are for reference only. The real design of the products may differ
from the pictures presented.



Einfiihrung

Sehr geehrter Kunde!

Wirméchten uns bei lhnen bedanken, dass Sie uns Vertrauen geschenkt und die Overmax-
Marke gewahlt haben.

Dank der hochqualitativer Materialien und moderner technologischer Lésungen iibergeben
wir in lhre Hande ein Produkt, dass sich im taglichen Gebrauch sehr gut bewdhrt. Wir sind
sicher, dass die sorgfdltige Herstellung lhre Anforderungen erfiillt. Vor der Benutzung des
Produkts machen Sie sich mit der vorliegenden Bedienungsanleitung vertraut.

Bei Fragen oder Anmerkungen zu dem gekauften Produkt setzen Sie sich mit uns in
Verbindung: pomoctechniczna@overmax.pl

Wichtige Informationen

1.

10.
1.

Das Produkt ist fiir die Personen ab 14 Jahren vorgesehen, die eine Erfahrung mit Drohnen
haben. Die Produktbedienung fiir die Benutzer unter 18 Jahren soll ausschlieRlich unter
Aufsicht der Erwachsenen verlaufen. Denjenigen, die erst beginnen, das ferngesteuerte
Flugzeug zu fliegen, empfehlen wir den Kontakt mit einer in diesem Bereich erfahreneren
Person.

Vor der Benutzung soll man sicherstellen, dass das gewahlte Gebiet frei von Hindernissen
ist, und dass wahrend der Steuerung eine sichere Entfernung von Menschen, Tieren
und Vermogen bewahrt wird.

Man soll das Produkt nicht in der Nahe von Hochspannungsleitungen, in den 6ffentlichen
Platzen (uberfiillt), in der Ndhe von Hochhéusern oder im Wald (schwaches Signal) und
in den geschlossenen Vierteln benutzen.

Man darf das Produkt nicht am Nord- und Stidpol, in der Nahe von Basisstationen und
Funkstationen benutzen.

Fliegen Sie die Drohne nicht in der Nacht.

Man soll das Produkt nicht in schlechten Wetterverhdltnissen benutzen: bei hohen
Temperaturen, Regen, Nebel, Schnee, Frost und beim starken Wind benutzen.

Man soll das Produkt nicht reparieren und es modifizieren. Das kann nur vom autorisierten
Service vorgenommen werden.

Starten Sie das Gerat nicht, wenn Sie Beschadigungen bemerkt haben.

Benutzen Sie das Gerat nicht, wenn es fehlerhaft funktioniert, fallen gelassen oder nass
wurde, wenn es sich tiberméaRig erhitzt, wenn Verfarbungen oder Beulen auftauchen,
wenn es unnatirliche Téne oder Gerliche abgibt oder wenn es zu anderen untypischen
Erscheinungen vorkommt. Setzen Sie sich in diesem Fall unverziiglich mit dem
autorisierten Service des Produzenten in Verbindung.

Benutzen Sie das Gerat nicht, wenn Sie nasse oder feuchte Hande haben.

Benutzen Sie das Gerdt fern von Warmequellen, hohen Temperaturen, heiRen Flachen,
Funkquellen, offenen Flammen, Olen und scharfen Ecken.



12.
13.

14.
15.

16.

17.

18.

19.

Benutzen Sie das Gerat fern von leicht entziindbaren, explosiven oder toxischen Substanzen.
Zur Reinigung des Gerdts benutzen Sie nicht chemische Substanzen und Wasser. Das
Produkt soll mit einem weichen und trockenen Lappen gereinigt werden.

Benutzen Sie das Gerat nicht zu anderen Zwecken als diese, zu denen es gestaltet wurde.
Bewahren Sie voll aufgeladene Batterien nicht auf, weil es ihre Lebensdauer verkiirzt
und sie der Beschadigung unterliegen kénnen.

Um die Verletzungen zu vermeiden, soll man die sich drehenden Propeller oder andere
bewegliche Teile des Gerdts nicht beriihren.

Benutzen Sie das Produkt nicht in der Nahe von Kindern. Der Satz enthalt kleine Teile,
die Verletzungen verursachen kénnen.

Halten Sie bei Verwendung der Drohne aufgrund von Funkwellen einen Abstand von
mindestens 20 cm zum Gerat ein.

Die Benutzer sind verpflichtet, sicherzustellen, dass das Produkt sowohl fiir sie selbst
als auch fiirihre Umgebung sicher ist. Der Produzent, Importeur und Vertreiber haften
nicht fiir die eventuellen Schaden und Verletzungen, die auf eine unrichtige Benutzung
des Produkts zuriickzufiihren sind.

EMPFEHLUNGEN ZU BATTERIE

ompwN

10.

.

12.

Die Drohne hat eine spezielle Batterie, die dem Satz beigefiigt wird, die Fernbedienung
benotigt dagegen 2 AA-Batterien (sie sind dem Satz nicht beigefiigt).

Man soll Batterien gleicher Art benutzen.

Beachten Sie die Polarisationsregeln der Batterien.

Laden Sie die Batterien, die dazu nicht bestimmt sind, nicht auf.

Vor der Aufladung der Batterien soll man sie aus dem Gerat herausnehmen.

Um die potenzielle Feuergefahr zu vermeiden, soll man die Kontakte der Batterie nicht
zueinander ndhern, sie in der Kammer nicht gegen die Polarisationsregeln platzieren oder
sie durchstechen. Die Aufladung des Akkus soll immer unter Aufsicht einer erwachsenen
Person verlaufen, fern von Kindern.

Nach der Aufladung schalten Sie die Batterien vom Ladegerdt ab.

Nach dem Verbrauch soll man die Batterie aus der Drohne und aus der Fernbedienung
herausnehmen.

Im Falle einer unnatiirlichen tiberm&Rigen Erhitzung der Batterie oder der Akkus soll man
sofort aufhoren, sie zu benutzen und aufzuladen. Ansonsten kann es ihre Deformation
oder Ziindung verursachen.

Man soll die Batterien verschiedener Art oder alte Batterien (verbrauchte Batterien)
mit den neuen nicht miteinander mischen. Leere Batterien soll man aus dem Gerat
herausnehmen.

Leere Batterien soll man gemaR den geltenden Regeln an dazu bestimmten Platzen
entsorgen.

Die Elemente zur Aufladung der Batterien sollen regelméaRig auf mechanische Schaden
des Kabels, der Stecker, des Gehduses und anderer Teile iiberpriift werden. Falls sie
beschadigt sind, sollen sie nicht mehr benutzt werden.



Spezifikation:

Gewicht des Produkts (mit Batterien 249¢g

und Propellern)

GroRe der aufgeklappten Drohne 240 x 235 x 55 mm
GroRe der zusammengeklappten 140 x 75 x 55mm
Drohne

Optimale Temperatur 5C-40'C
Auflésung von Bildern / Video 3840 x 2160
Maximale Startmasse 249¢g

Die Drohne kann nicht mit einer zu-
sdtzlichen Belastung fliegen, man soll
ausschlieRlich Elemente, die dem Satz
beigefiigt sind, oder die Ersatzteile vom
Produzenten benutzen!

Musterkonfiguration Die Drohne mit einer Batterie und
Propeller, die gemaR der Bedienungsan-
leitung montiert sind.

Elemente des Satzes Drohne, Controller, 3 Propeller, Batterie
zur Drohne, Ladestation der Batterie,
USB-Kabel, Schraubenzieher, Schluss
zur Montage der Propeller

Vor der Benutzung

Uberpriifen Sie, ob die Fernbedienung und die Drohne voll aufgeladen sind.
Uberpriifen Sie, ob die Propeller richtig montiert sind.

Uberpriifen Sie, ob der Motor der Drohne richtig funktioniert.

Uberpriifen Sie, ob das Objektiv der Kamera nicht beschmutzt ist.

APwNe

Beschreibung: Drohne(Abb. 1)

Untere Dioden
Kamera mit dem System des maschinellen Sehens

1. Ein-/Aus-Taste
2. Statusdiode

3. Propeller

4. Batterie

5. Kamera

6.

7.



Beschreibung: Controller (Abb. 2)

1 Bild / Video

2, Linker Hebel

3. Blockierung / Blockierung aufheben

4. Taste zur Riickkehr der Drohne - RTH

5. Rechter Hebel

6. Einschalter

7 LCD-Anzeige

8.  Tastedes schnellen Starts/ der Landung

9. Kurzes Driicken: stellt den Modus Optical Flow ein. Langes Driicken: |dsst die
Geschwindigkeit kontrollieren

10. GPS eingeschaltet / ausgeschaltet

Drohen einschalten

Driicken Sie kurz die Ein-/Aus-Taste der Drohne (1 auf der Abb. 1.). Das Produkt schaltet
sich ein und die Statusdiode wird leuchten.
Um das Produkt einzuschalten, halten Sie dieselbe Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang.

Flugmodus

Modus GPS

Die Drohne in diesem Modus wird das GPS-Signal benutzen, um ihre Position
aufrechtzuerhalten. Wenn das GPS-Signal zu schwach wird, geht die Drohne in den
Modus Optical Flow Gber oder erhalt ihre Hohe aufrecht (Sie kénnen das in der Applikation
tiberpriifen). In diesem Fall soll man so schnell wie méglich landen. Lassen Sie die Drohne
nicht da fliegen, wo ein Risiko eines schwachen GPS-Signals besteht.

Modus Optical Flow
Die Drohne in diesem Modus benutzt kein GPS-Signal, um ihre Position aufrechtzuerhalten.
Falls das GPS-Signal verloren wird, und die Drohne:

1. sich auf einer Hohe von weniger als 3 Metern befindet: Es wird der Modus Optical Flow
betétigt (mehr iiber diesen Modus kénnen Sie im Kapitel unten lesen).

2, sich auf einer Hohe von mehr als 3 Metern befindet: Die Drohne erhalt die Hohe mithilfe
eines eingebauten Hohenmessers aufrecht. Dieser Modus ist nicht genau, man soll
eine Erfahrung mit Drohnen haben, um es benutzen zu kénnen.

Modus Optical Flow

Die Drohne ist mit einem System des maschinellen Sehens ausgestattet, das eine effektive
Steuerung beim schwachen GPS-Signal ermoglicht. Wegen seiner Bestimmung soll man es



vor allem Gebieten mit schlechter GPS-Abdeckung eingesetzt werden. Zur Bestimmung der
Position benutzt dieser Modus eine zusétzlich eingebaute Position (die als 7 auf der Abb. 1
bezeichnet wird), und am effektivsten ist der Modus auf der Hohe von weniger als 3 Metern.
Ein paar Faktoren haben einen Einfluss auf die Qualitat des Systems des maschinellen
Sehens, falls einige von ihnen versagen, schaltet sich das System aus, und die Drohne
geht in den Modus der unverdnderten Héhe tiber. Man soll in folgenden Fallen besonders
vorsichtig sein:

T Twm o QN oW

schneller Flug auf der Hohe bis 0,5 m,

Flug tiber die Flachen mit einer einheitlichen Farbe,

Flug tiber die Flachen, die das Licht reflektieren,

Flug tiber das Wasser oder iiber transparente Objekte,

Flug uiber die sich bewegenden Elemente (z.B. Uber die Gruppe von Leuten),
Flug tiber die Flachen, auf denen die Lichtschwankungen auftreten,

Flug tiber eine sehr helle oder sehr dunkle Flache,

Flug tiber beschmutzte Flachen,

Flug iiber die Flachen mit einem reguldren Muster (z.B. iiber eine PflasterstralRe)
Flug tiber die Objekte, die tiber 30 Grad geneigt sind,

Wenn sich die Drohne nur ein Meter iiber Grund befindet, soll die Geschwindigkeit nicht groRer
als 5 m/s sein, auf der Hohe von 2 Metern tber Grund soll sie nicht gréRer als 14 m/s sein.

Halten Sie die Sensoren sauber.

Das System funktioniert richtig nur dann, wenn sich die Drohne auf der maximalen
Hohe von 3 Metern befindet.

Lassen Sie die Drohne an gut beleuchteten Orten iiber die Elemente mit deutlichen
Umrissen fliegen, damit die Sensoren der Drohne auf diese Weise die Information
iiber die Lage des Produkts erhalten kénnen.

Das System kann wahrend des Flugs iiber das Wasser, unter einer schwachen
Beleuchtung oder iiber die Flachen mit einer einheitlichen Struktur nicht richtig
funktionieren.

In dunklen Standorte schalten Sie eine zusatzliche Beleuchtung der Drohne ein (unten).

Anzeigen des Status der Drohne
(22 auf der Abb. 1)

Die Diode blinkt schnell gelb Keine Verbindung mit der Drohne

Die Diode blinkt abwechselnd gelb, Die Drohne versucht, sich mit der Fern-
griin, rot bedienung zu verbinden

Die Diode leuchtet gelb Kein GPS-Signal

Die Diode leuchtet griin Es wurde ein starkes GPS-Signal ermit-

telt, die Drohne geht in den Modus des
GPS-Flugs tiber



Die Diode blinkt schnell griin Die Drohne kalibriert das Gyroskop

Die Diode blinkt gelb Die Drohne ist im Modus einer horizon-
talen Kalibrierung des Kompasses

Die Diode blinkt griin Die Drohne ist im Modus einer vertikalen
Kalibrierung des Kompasses

Die Diode blinkt langsam rot Schwache Batterie der Drohne, es ist 1/6
der Batterie tibrig geblieben

Die Diode blinkt schnell rot Die Batterie der Drohne fast leer, es ist
1/8 der Batterie librig geblieben

Die Diode blinkt rot alle 1,5 Sekunden Problem mit dem Gyroskop

Die Diode blinkt doppelt rot alle 1,5 Problem mit dem Barometer

Sekunden

Die Diode blinkt dreimal alle 1,5 Sekun- Problem mit dem Kompass

den

Die Diode blinkt vierfach alle 1,5 Problem mit dem GPS-Modul

Sekunden

Die Diode blinkt sechsfach alle 1,5 Problem mit dem Modul der Positionie-

Sekunden rung des maschinellen Sehens

Riickkehr - RTH-Funktion (Return To Home)

Die Funktion der Riickkehr zielt darauf ab, dass die Drohne zu dem letztens gespeicherten
Platz (,Haus") zuriickkommt. Es gibt drei Modi dieser Funktion: intelligente Riickkehr,
Notriickkehr und Riickkehr bei einem schwachen Batteriestand.

Der gespeicherte Punkt ist der Ort, an dem die Drohne startet. Damit der Platz richtig
gespeichert wird, muss das GPS-Signal ausreichend stark sein (mindestens 7 verbundene
Satelliten beim Start).

1. Intelligente Riickkehr

Wenn das GPS-Signal zugénglich ist (iber 7 Satelliten) und der Startpunkt gespeichert
ist, driicken Sie die Riickkehrtaste. Die Drohne beginnt zu dem gespeicherten Platz
zurtickzukehren. Wahrend der Riickkehr kénnen Sie die Drohne steuern z.B. um die
Hindernisse zu vermeiden. Das erneute Driicken der Taste verldsst die Funktion der Riickkehr.

2. Notriickkehr

Wenn das GPS-Signal gut ist (iiber 7 Satelliten) und der Startpunkt gespeichert wurde,
wird die Notriickkehr automatisch initiiert, wenn die Fernbedienung die Verbindung mit
der Drohne fiir mehr als 6 Sekunden verliert. Sie kénnen die Kontrolle tiber die Drohne
wiedergewinnen, wenn die Fernbedienung erneut die Verbindung hat und wenn Sie die
Riickkehrtaste driicken.



ACHTUNG:

Wahrend der Notriickkehr kann man die Drohne nicht steuern, um die Hindernisse
zu vermeiden.

Die Drohne kommt nicht zum Startpunkt, wenn das GPS-Signal schwach ist (unter
7 Satelliten).

Wenn wahrend der intelligenten Riickkehr der Benutzer die Drohne auf die Hohe
von 15 Metern oder mehr steigen lassen will, hort die Drohne auf, hochzufliegen,
und initiiert die Notriickkehr.

Wenn es wéhrend des Starts kein gutes GPS-Signal gibt (weniger als 7 Satelliten), und
die Drohne die Verbindung mit der Fernbedienung fiir mehr als 6 Sekunden verliert,
beginnt die Drohne herunterzufliegen, und nach der Landung blockiert sie sich.

3. Riickkehr bei einer schwachen Batterie
Der Modus aktiviert sich, wenn die Batterie der Drohne so leer ist, dass es ihre Fahigkeit,
nach ,Hause" zuriickzukommen, beeinflussen kann.

Wenn dieDioden langsam blinken, die Ladeanzeige der Batterie ein niedriges Niveau
anzeigt (-t'-r ),die Fernbedienung kurze Tonsignale abgibt und die Drohne sich
auf der Hohe von mehr als 30 Metern oder in der Entfernung tiber 100 Meter von
der Fernbedienung befindet, beginnt die Drohne automatisch zum Startpunkt
zuriickzukommen. Wahrend der Riickkehr wegen eines schwachen Batteriestands,
kann man die Riickkehr durch das Driicken der Riickkehrtaste dann annullieren, wenn
die Entfernung nicht mehr als 100 Meter betragt.

Wenn die Dioden schnell blinken, die Ladeanzeige der Batterie die Entladung der
Batterie (tﬂ), anzeigt, die Fernbedienung kurze Tonsignale abgibt und die Drohne
sich auf der Héhe von mehr als 15 Metern oder in der Entfernung tiber 15 Meter von
der Fernbedienung befindet, beginnt die Drohne automatisch, zum Startpunkt
zuriickzukommen. Wenn die Drohne sich naher oder niedriger (15 Meter Hohe oder 15
Min. Entfernung) befindet, beginnt sie herunterzufliegen und landet auf den Boden.
Wahrend der Riickkehr wegen einer schwachen Batterie kann man die Kontrolle
nicht durch das Driicken der Riickkehrtaste wiedergewinnen.

Batterie aufladen

Abb. 4.

A - Batterie B - Ladestation fiir die Batterie

Abb. 5

1. Stecken Sie die Batterie in die Ladestation ein.

2. SchlieRen Sie das USB-Kabel an das Ladegerat USB an (das Ladegerat befindet sich
nicht im Satz).

3. SchlieRen Sie das andere Ende des Kabels an die Ladestation mit der Batterie an.

4. Stecken Sie das Ladegerat in die Steckdose ein.



Laden Sie die Batterie vor der Benutzung der Drohne voll auf. Benutzen Sie das USB-
Kabel, das dem Satz beigefiigt ist. Man soll das Ladegerdt USB 5V — 2 A benutzen (es
befindet sich nicht im Satz). Ein anderes Ladegerat kann die Ladezeit beeinflussen. Bei der
Benutzung des empfohlenen Ladegerdts dauert die volle Aufladung ungefdhr 2,5 Stunden.

. Man soll nur die empfohlenen oder gleichwertigen Batterien benutzen.

. Stecken Sie die Batterien gemaR den Polarisationsbezeichnungen ein.

o Die Akkus soll man aus der Drohne vor ihrer Aufladung herausnehmen.

. Die Akkus kénnen nur unter Aufsicht einer erwachsenen Person aufgeladen werden.
. Die verbrauchten Akkus soll man aus der Drohne herausnehmen.

. Die Buchsen diirfen nicht geschlossen sein.

. Das USB-Kabel soll regelmaRig auf potenzielle Gefahren, wie die Beschadigung

des Kabels, des Steckers, des Gehduses oder anderer Teile tiberpriift werden. Das
Produkt darf nicht benutzt werden, solange die eventuellen Beschadigungen richtig
behoben werden.

. Nach der Benutzung der Drohne laden Sie sie eine Stunde lang auf, um die Lebensdauer
der Batterie aufrechtzuerhalten.
. Wenn das Gerat lber einen ldngeren Zeitraum hinweg nicht benutzt wird, ist es

empfohlen, den Akku einmal im Monat zu entladen und dann wieder aufzuladen,
um seine Beschadigung zu vermeiden.

Niedriger Batteriestand des Controllers

Wenn der Controller ein Tonsignal abgibt, und die Ladeanzeige der Batterie (&) auf dem
LCD-Bildschirm blinkt, bedeutet das, dass die Batterie fast leer ist. Wechseln sie die Batterie
im Controller gegen eine neue.

Batterie im Controller montieren

Offnen Sie die Decke der Batterieschachtel, stecken Sie 2 AA-Batterien in die Schachtel
gemaR den Polarisationsbezeichnungen ein und schlieRen Sie dann die Decke.

Anzeige der Signalstirke

Das Symbol (K auf der Abb. 8) zeigt die Signalstarke an, welche der Controller von der
Drohne erhdlt. Je mehr Striche es gibt, desto starker ist das Signal. Wenn das Symbol
maximal zwei Striche oder gar keine anzeigt, und der Controller kein Tonsignal abgibt,
kann es zwei Sachen bedeuten:

1. Die Entfernung zwischen der Drohne und dem Controller ist zu groRR. Verkleinern
Sie die Entfernung.

2. Die Batterie der Fernbedienung wurde nach der Kopplung der Drohne mit der
Fernbedienung herausgenommen.

Damit die Signalstarke moglichst gut ist, stellen Sie sicher, dass die Drohne tiber den



Controller fliegt und dass es zwischen der Drohne und dem Controller keine Hindernisse
gibt (Abb. 13).

Propeller der Drohne montieren und demontieren

Die Propeller sind als ,A" und ,B“ bezeichnet - wahrend der Montage soll man darauf
besonders achten.

A - Montage des Propellers, der sich im Uhrzeigersinn dreht
Montieren Sie den Propeller mit der Bezeichnung ,,A" auf den entsprechenden Motor. Ziehen
Sie zwei Schrauben mit dem Schraubenzieher im Uhrzeigersinn an (Abb. 6a).

B - Montage des Propellers, der sich gegen den Uhrzeigersinn dreht
Montieren Sie den Propeller mit der Bezeichnung ,B* auf den entsprechenden Motor. Ziehen
Sie zwei Schrauben mit dem Schraubenzieher im Uhrzeigersinn an (Abb. 6a).

Demontage der Propeller

Mit dem Schraubenzieher drehen Sie zwei Schrauben heraus, die den Propeller festhalten,
und demontieren Sie sie vom Motor (Abb. 6b).

Seien Sie vorsichtig wahrend der Montage. Die Propeller haben scharfe Kanten, es besteht
ein Risiko einer Verletzung. Bei einer falschen Montage fliegt die Drohne nicht richtig
und kann einer Beschadigung unterliegen. Man soll besondere Aufmerksamkeit auf die
Bezeichnungen der Propeller und ihre richtige Platzierung auf der Drohne lenken. Man
soll ausschlieRlich die Propeller benutzen, die dem Satz beigefiigt sind, oder die beim
Produzenten eingekauft wurden. Beriihren Sie die Propeller nicht, wenn sie sich drehen. Vor
jeder Benutzung der Drohne tiberpriifen Sie die Richtigkeit und die Stabilitat der Montage
der Propeller. Benutzen Sie die Propeller nicht, wenn sie beschadigt sind.

Symbole des LCD-Bildschirms (Abb. 8)

A - Symbol der Riickkehr nach Hause (Modus RTH)
Das Symbol wird solange sichtbar, bis die Drohne an die vorher bestimmte Stelle zuriickkehrt.

B - Batteriestand der Drohne
Zeigt den Batteriestand der Drohne an.

C - Entfernung vom Haus
Die Anzeige zeigt die Entfernung an, welche die Drohne nach dem Punkt hat, der als ,Haus"
bezeichnet wurde.

D - Hohe iiber das Haus
Die Anzeige zeigt die Hohe an, welche die Drohne vom Punkt trennt, der als , Haus" bezeichnet wurde.

E - GPS
ON - GPS-Modus eingeschaltet
OFF - GPS-Modus ausgeschaltet



F - Anzahl der GPS-Satelliten
Wenn sich die Drohne mit einer ausreichenden Anzahl der Satelliten (mindestens 7) verbindet,
wird die Startstelle der Drohne als ,Haus" gespeichert.

G - Arbeitsmodus der Drohne
Nach dem Start des Gerats geht das Produkt in den Arbeitsmodus ,, mode 2" iiber.

H - Geschwindigkeitsmodus
Anzeige eines gewdhlten Modus der Geschwindigkeit der Drohne - HIGH (hohe
Geschwindigkeit) oder LOW (niedrige Geschwindigkeit).

1 - Bild / Video
Wenn ein Foto gemacht wird, leuchtet das Symbol des Fotoapparats auf dem Bildschirm.
Wenn ein Film aufgenommen wird, wird dieses Symbol bis Ende der Aufnahme blinken.

] - Ladestand des Controllers
Zeigt den Ladestand der Batterie des Controllers an.

K - Anzeige der Signalstarke
Das Symbol zeigt die Signalstarke an, welche der Controller von der Drohne erhlt.

L - Modus Headless
Anzeige des Modus Headless.

Kamerawinkel regulieren

Den Kamerawinkel kann man manuell um bis zu 90° regulieren (Abb. 9). Greifen Sie die
Kamera mit der Hand und stellen Sie den gewiinschten Winkel ein.

Foto / Video

Driicken Sie kurz die Taste des Fotoapparats, um ein Foto zu machen. Das Symbol des

Fotoapparats ( WS ) leuchtet kurz auf dem Bildschirm (Abb. 10).

Halten Sie die Taste des Fotoapparats mindestens 2 Sekunden lang, bis die Kamera der
Drohne den Film aufzunehmen beginnt. Auf dem Bildschirm erscheint ein blinkendes
Symbol. Halten Sie die Taste des Fotoapparats langer, um die Aufnahme zu Ende zu bringen.
Wenn in der Kamera keine Speicherkarte installiert wird, oder die Speicherkarte beschadigt
ist, kann man mit der Taste auf der Fernbedienung keine Fotos machen oder Filme
aufnehmen. Diese Méglichkeit ist nur durch die Applikation auf dem Smartphone zuganglich.

Schneller Start / Landung

1. Nach der Einschaltung der Motoren driicken Sie die Taste i (Abb. 11), damit die Drohne
automatisch startet und die Héhe von 1,5 Metern tiber den Boden aufrechterhlt.

2, Wahrend des Flugs driicken Sie die Taste 1 , damit die Drohne automatisch landet.
Sie konnen diese Anweisung annullieren, bevor die Drohne infolge der Bewegung
des Hebels landet.



Steuerungsmodus

Die Drohne hat zwei Steuerungsmodi, die die Pldtze von dem linken und dem rechten Hebel
tauschen. Voreingestellt wird der Modus 2.

A - Flug nach vorne oder nach hinten
B - Drehung nach links oder rechts

C - Drosselklappe

D - Flug nach links oder rechts

Um den Modus zu andern:

1. Driicken Sie die Blockadetaste (3) ﬂ danach schalten Sie den Controller ein, indem
Sie den Einschalter verschieben.

2. Driicken und halten Sie 3 Sekunden lang die Taste der Riickkehr nach Hause@ um
zwischen dem Modus 1und 2 zu wahlen. Der gewdhlte Modus wird auf dem LCD-
Bildschirm angezeigt. Jedes Driicken und Halten ldsst den Modus andern.

Voreingestellt ist der Modus 2. Um den Modus dndern zu kénnen, muss der Controller die

Verbindung mit der Drohne haben.

Schnelle Riickkehr nach Hause (RTH)

Driicken Sie die Taste der Riickkehr nach Hause (Return to Home, Abb. 12). Der Controller
gibt ein Tonsignal ab, was bedeutet, dass die Funktion aktiviert ist. Die Drohne kommt
jetzt zum Punkt zuriick, der als ,Haus" bezeichnet ist. Wenn Sie diese Taste noch einmal
driicken, wird die Riickkehr annulliert.

Verbindung der Fernbedienung mit der Drohne

Driicken und halten Sie die Taste der Blockade ﬂ dann schalten Sie den Controller ein,
indem Sie den Einschalter verschieben (Abb. 15). Der Controller gibt zwei Tonsignale ab,
und die Signalanzeige auf dem LCD-Bildschirm beginnt zu blinken. Das bedeutet, dass der
Controller auf den Prozess der Kopplung mit der Drohne vorbereitet ist.

Schalten Sie die Drohne ein. Sie gibt ein Tonsignal ab und verbindet sich automatisch mit dem
Controller in ihrer Reichweite. Der Controller gibt ein Tonsignal und die Signalanzeige auf dem
LCD-Bildschirm hort auf, zu blinken - was bedeutet, dass der Prozess der Kopplung beendet ist.



Die Verbindung der Fernbedienung kann nur dann vorkommen, wenn der Controller mit
keiner anderen Drohne verbunden ist. Wenn sich an einer Stelle ein paar verschiedene
Exemplare der Drohnen und der Controller befinden, soll man die Kopplung der Reihe
nach fiir jeden Satz durchfiihren, um eine falsche Kopplung zu vermeiden.

Modus der Detektion

Nach der Verbindung mit der Fernbedienung geht die Drohne in den Modus der Detektion
tiber. Die Statusdioden werden abwechselnd rot, griin und gelb blinken. Stellen Sie sicher,
dass in dieser Zeit die Drohne auf einer flachen, horizontalen Flache steht. Der Prozess
dauert ungefahr 8 Sekunden lang. Wenn er beendet wird, geht die Drohne in den Modus
der Kalibrierung des Kompasses iiber.

Achtung! Wenn die Drohne nicht imstande ist, diese Etappe zu beenden und selbst in den
Modus der Kalibrierung des Kompasses tberzugehen, legen Sie sie auf den Boden und
versuchen Sie, den Modus der Kalibrierung des Gyroskops zu bewirken.

Kalibrierung des Gyroskops

Nach der Verbindung mit der Fernbedienung stellen Sie die Drohne auf einer flachen und
horizontalen Flache und richten Sie die beiden Hebel nach unten (Abb. 16). Wenn die
Dioden aufhdren, schnell griin zu blinken, bedeutet es, dass die Kalibrierung beendet ist.
Achtung: die Drohne wurde schon friiher kalibriert. Es besteht kein Beddirfnis, eine erneute
Kalibrierung durchzufiihren, es sei denn, dass die Drohne ein Problem z.B. mit dem Start
oder mit der Beendung der Detektion hat.

Kalibrierung des Kompasses

ACHTUNG: Die Kalibrierung des Kompasses soll nach dem Modus der Detektion durchgefiihrt
werden. Die Kalibrierung soll vor jedem Flug, vor dem Austauschen der Batterie gegen
eine neue oder nach dem Einstecken der Batterie in das Produkt durchgefiihrt werden.

1. Horizontale Kalibrierung

Die Dioden im Modus der horizontalen Kalibrierung werden abwechselnd gelb blinken. Halten
Sie die Drohne und drehen Sie sie horizontal um ihre eigene Achse. Machen Sie ungeféhr drei
Drehungen. Nach der richtigen Kalibrierung beginnen die Dioden griin zu blinken (Abb. 17).

2, Vertikale Kalibrierung

Die Dioden im vertikalen Modus der Kalibrierung werden abwechselnd griin blinken. Halten
Sie die Drohne vertikal (mit der Kamera nach oben) und drehen Sie sie um ihre eigene Achse.
Machen Sie ungefahr drei Drehungen. Nach der richtigen Kalibrierung beginnen die Dioden
standig zu leuchten (Abb. 18).



ACHTUNG:

. Kalibrieren Sie den Kompass nicht in einem starken magnetischen Feld.

. Wahrend der Kalibrierung haben Sie keine magnetischen Sachen dabei (z.B. Schlissel,
Handys).

. Wahrend der Kalibrierung halten Sie die Entfernung von groRen Metallgegenstanden

Blockierung der Drohne und Aufhebung der Blockierung

Die Blockierung der Drohne und die Aufhebung der Blockierung beruht darauf, die Motoren
der Drohne einzuschalten.

n
Um die Blockierung der Drohne aufzuheben driicken Sie kurz die Taste der Blockade HM.

Die Motoren schalten sich ein und die Blockierung der Drohne ist aufgehoben.

Man kann die Drohne auf zwei Weisen blockieren (die Motoren ausschalten:

1. Nach der Landung der Drohne auf dem Boden, richten Sie den Hebel der Drosselklappe
nach unten ungefdhr 3 Sekunden lang. Die Motoren schalten sich aus und die Blockierung
der Drohne wird aufgehoben.

2. Die Drohne schaltet sich selbst aus, wenn nach 15 Sekunden nach der Aufhebung der
Blockierung keine Operation erfillt wird.

o
ACHTUNG: Schalten Sie die Motoren der Drohne nicht mit der Taste Ml wihrend des
Flugs aus, weil die Drohne herunterzufliegen beginnt.

Not-Aus:

Wenn die Drohne mehr als 30 Meter entfernt ist und auf der Hohe von mehr als 14 Metern
fliegt: Driicken Sie ungefahr 3 Sekunden lang die Taste der Blockierung ggg Die Motoren
schalten sich aus und die Drohne wird blockiert. Benutzen Sie diese Option nicht wahrend
eines gewdhnlichen Flugs, es ist nur fiir die Notfalle bestimmt!

Drohne steuern

Die Steuerung der Drohne erfolgt durch die Bewegung der Hebel auf der Fernbedienung
gemaR der folgenden Tabelle.
Die Tabelle stellt das Schema der Hebel in einem voreingestellten Modus der Steuerung 2 dar.

Abb. 19 A - emporsteigen
B - herunterfliegen

C - Flug nach hinten
D - Flug nach vorne



Abb. 20 E - Drehung nach rechts
F - Drehung nach links

G - Flug nach links
H - Flug nach rechts

Testflug

Handeln Sie gemaR folgenden Schritten, um sicherzustellen, dass die Drohne richtig

funktioniert.

1. Halten Sie die Drohne im Offenen so, dass sowohl die Drohne als auch der Benutzer
in dieselbe Richtung gerichtet sind.

2, Schalten Sie die Drohne und den Controller ein.

3. Verbinden Sie den Controller mit der Drohne. Fithren Sie den Prozess der Detektion
durch.

4. Schalten Sie die Applikation M RC PRO ein, 6ffnen Sie das Interface der Kamera.

5. Heben Sie die Blockierung der Drohne auf.

6. Heben Sie die Drohne in die Luft. Testen Sie die Option der Drehung nach links/rechts.

7. Landen Sie mit der Drohne.

8. Blockieren Sie die Drohne.

9. Nehmen Sie die Batterie aus der Drohne heraus und schalten Sie den Controller aus.

Handyhalterung

Abb. 14

Schieben Sie die Handyhalterung vor. Heben Sie sie um 30 Grad bis Sie ein ,,Klicken* héren.
Schieben Sie die Sicherung zuriick. Passen Sie die GroRe der Halterung an Ihr Handy an.

Applikation fiir Smartphone

Fiir Apple iOS: Finden Sie die Applikation M RC PRO in Apple Store oder scannen Sie
den QR-Code.

Fiir Android: Finden Sie die Applikation M RC PRO in Google Shop oder scannen Sie den
QR-Code.

Sie kdnnen auch den universalen QR-Code scannen. Die QR-Codes finden Sie am Anfang
der Bedienungsanleitung.

Verbindung der Drohne mit der Applikation

Schalten Sie die Drohne ein. Offnen Sie auf Ihrem Handy die WiFi-Einstellungen. Finden
und wahlen Sie das Netzwerk mit dem Namen ,,Drone4_******",
Die Drohne benutzt WiFi im Standard 5C.



Wenn Sie in der Drohne keine Speicherkarte benutzen, werden Bilder und Videos in der
Applikation gespeichert. Wenn die Speicherkarte installiert ist, werden die Bilder und
Videos darauf gespeichert. Die Dateien in der Speicherkarte kdnnen Sie auf Ihr Handy
mithilfe der Applikation herunterladen.

Wartung und Reinigung

1. Benutzen Sie keine chemischen Mittel zur Reinigung der Drohne.

2, Benutzen Sie kein Wasser zur Reinigung der Drohne.

3. Um die Drohne und ihre Teile zu reinigen, schalten Sie das Gerdt aus, nehmen Sie
die Batterien aus und wischen Sie sie mit einem trockenen Lappen.

4. Die Drohne und ihre Elemente soll man an einem trockenen Platz fern von Kindern
aufbewahren.

Das Produkt stimmt mit den Richtlinien der Europdischen Union. GemaR der
E Richtlinie 2012/19/UE unterliegt das Produkt einer getrennten Sammlung.
Das Produkt darf man nicht zusammen mit kommunalen Abfallen entsorgen,
— weil das die Gefahr fiir die Umwelt und die Gesundheit der Menschen bilden
kann. Das verbrauchte Produkt soll man in einem entsprechenden
Riicknahmepunkt fiir Elektro- und Elektronik-Altgerdte zuriickgeben.
Hi is: Temperatursc dazu fiihren, dass Wasser im Gerit kondensiert.
Betriebstemperatur des Gerits: von 5°C bis 40°C.
Windwiderstandsklasse 4 (max. 7,9 m/s).

Die Abbildungen sind anschaulich, tatsachliche Produkte kdnnen von den Abbildungen abweichen.
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Premessa

Egregio cliente!

Grazie per |a fiducia concessaci e per aver scelto il marchio Overmax.

Affidiamo nelle tue mani un prodotto ideale per I'utilizzo quotidiano, grazie all'impiego di
materiali di alta qualita e soluzioni tecnologiche all'avanguardia. Siamo certi che grazie alla
grande cura posta nell’esecuzione, il prodotto soddisfera le tue esigenze. Prima di iniziare
I'utilizzo del prodotto, leggere attentamente le istruzioni per I'uso.

In caso di osservazioni o domande sul prodotto acquistato, contattaci all'indirizzo:
pomoctechniczna@overmax.pl

INFORMAZIONI IMPORTANTI

10.
.

12.

13.

14.

Il prodotto e destinato a persone di eta superiore ai 14 anni e con esperienza nel pilotaggio
didroni. L'utilizzo del prodotto da parte di utenti di eta inferiore ai 18 anni deve avvenire
esclusivamente sotto |a supervisione di un adulto. In caso di mancanza di esperienza
pregressa nel pilotaggio di droni, si consiglia di contattare una persona con maggiore
esperienza in questo campo.

Prima di utilizzare il prodotto, assicurarsi che I'area prescelta sia priva di ostacoli;
durante il pilotaggio mantenere una distanza di sicurezza da persone, animali e oggetti.
Non utilizzare il prodotto vicino a linee elettriche, in spazi pubblici (affollati), in prossimita
di grattacieli o in foreste (rischio di segnale debole) e in aree chiuse.

Non é consentito utilizzare il prodotto al Polo Nord, al Polo Sud o vicino a stazioni
base e stazioni radio.

Non volare di notte.

Non utilizzare il prodotto in condizioni meteorologiche avverse: in presenza di
temperature elevate, pioggia, nebbia, neve e gelo e vento forte.

Non eseguire riparazioni o modifiche del dispositivo. Queste operazioni possono essere
effettuate solo da un centro assistenza autorizzato.

Non avviare il dispositivo qualora sia stato riscontrato un qualsiasi danno.

Non utilizzare il dispositivo in caso di malfunzionamenti, cadute o contatto con acqua,
surriscaldamento, presenza di scolorimenti, rigonfiamenti, emissione di suoni, odori
innaturali e in caso di altri fenomeniinsoliti. In questi casi, contattare immediatamente
un centro di assistenza autorizzato dal produttore.

Non utilizzare il dispositivo con mani bagnate o umide.

Utilizzare il dispositivo lontano da fonti di calore, temperature elevate, superfici calde,
sorgenti di scintille, fiamme libere, oli e spigoli vivi.

Non utilizzare il dispositivo in un ambiente in cui sono presenti sostanze inflammabili,
esplosive o tossiche.

Per la pulizia del dispositivo, non utilizzare sostanze chimiche e acqua. Il prodotto deve
essere pulito con un panno morbido e asciutto.

Non utilizzare il dispositivo per scopi diversi da quello per il quale é stato progettato.



15.

16.
. Non utilizzare il prodotto vicino a bambini piccoli. Il set contiene elementi piccoli che

18.

19.

Non conservare le batterie completamente cariche, in quanto cio riduce |a loro vita utile
e potrebbero danneggiarsi.
Per evitare lesioni, non toccare le eliche in rotazione o altre parti mobili del dispositivo.

potrebbero essere causa di incidenti.

Quando si utilizza il drone, mantenere una distanza di almeno 20 cm dal dispositivo
a causa delle onde radio.

E responsabilita degli utenti garantire che il prodotto sia sicuro sia per loro, che per
I'ambiente circostante. Il produttore, I'importatore e il distributore declinano ogni
responsabilita per eventuali danni o lesioni causati da un uso improprio del prodotto.

NOTE SULLUTILIZZO DELLA BATTERIA

Y

ampwN

10.

1.

12.

Il drone utilizza una batteria speciale inclusa nel kit, mentre il telecomando necessita
di 2 batterie AA (non incluse).

Utilizzare batterie dello stesso tipo.

Prestare particolare attenzione alla polarita delle batterie.

Non ricaricare batterie non destinate a questo scopo.

Prima di ricaricare le batterie, rimuoverle dal dispositivo.

Per evitare potenziali rischi di incendio, non cortocircuitare i contatti della batteria, non
posizionare le batterie nel porta batterie in modo non conforme alla polarita indicata
nel vano o perforarle. La ricarica della batteria deve sempre essere effettuata sotto
la supervisione di un adulto, lontano dalla portata dei bambini.

Dopo laricarica, scollegare le batterie dall’alimentatore.

Dopo I'utilizzo, rimuovere la batteria dal drone e dal telecomando.

Se le batterie o le batterie ricaricabili si riscaldano eccessivamente, interrompere
immediatamente I'utilizzo e la ricarica. In caso contrario potrebbe avere luogo la
loro deformazione o I'incendio.

Non mescolare batterie di diversi tipi o batterie vecchie (esauste) con batterie nuove.
Le batterie esauste devono essere rimosse dal dispositivo.

Smaltire le batterie esauste presso aree designate a tale scopo, in conformita con
le normative locali.

| dispositivi destinati alla ricarica di batterie devono essere controllati regolarmente
perindividuare eventuali danni al cavo, alle spine, all'involucro e di altro tipo. In caso
di danni il dispositivo non deve essere utilizzato.

Specifica:

Peso del prodotto (con batteria ed 249g
eliche)

Dimensioni del dispositivo aperto 240 x 235 x 55 mm

Dimensioni del dispositivo montato 140 x 75 x 55mm

Temperatura di esercizio 5C-40'C

IT
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Risoluzione foto / video

Peso massimo al decollo

Configurazione di riferimento

Componenti inclusi nel set

3840 x 2160

249¢g

Il drone non deve volare con alcun carico
aggiuntivo, utilizzare solo i componenti
inclusi nel kit o i ricambi provenienti dal
produttore!

Drone con la batteria e eliche montate
come descritto nelle istruzioni per l'uso.

Drone, telecomando, quattro eliche, bat-
teria del drone, stazione di ricarica per la
batteria, cavo USB, cacciavite, chiave per
il montaggio delle eliche.

Prima di ogni utilizzo é necessario:

Awne

Descrizione: drone (fig. 1)

NowmpwNo

Interruttore

LED di funzionamento
Elica

Batteria

Telecamera

LED inferiori

Telecamera in modalita video

Verificare che il telecomando e il drone siano completamente carichi.
Controllare che le eliche siano installate correttamente.

Controllare che i motori, dopo aver sbloccato il drone, funzionino correttamente.
Controllare che 'obiettivo della telecamera non sia sporco.

Descrizione: telecomando (fig. 2)

NowmpwNo

Foto / video
Leva sinistra
Blocco / sblocco

Leva destra
Interruttore
Display LCD

Tasto di ritorno del drone - RTH



8. Tasto di decollo / atterraggio rapido

9. Pressione breve: attiva la modalita Optical Flow. Pressione prolungata: consente il
controllo della velocita

10. GPS abilitato / disabilitato

Accensione del drone

Premere brevemente I'interruttore del drone (1 nella fig. 1). Il prodotto si accende e il LED
di funzionamento si accende.
Per disattivare il prodotto, tenere premuto lo stesso pulsante per 3 secondi.

Modalita di volo

Modalita GPS

Il drone in questa modalita utilizzera il segnale GPS per mantenere la propria posizione.
Se il segnale GPS é troppo debole, il drone passera in modalita Optical Flow o manterra
I'altitudine precedente (controllabile tramite I'app). In una situazione del genere, & necessario
atterrare il prima possibile. Non volare in luoghi in cui & presente un rischio di deterioramento
del segnale GPS.

Modalita Optical Flow

Il drone in questa modalita non utilizza il GPS per mantenere la posizione. Se il segnale
GPS viene perso e il drone:

1. si trova ad un'altitudine inferiore a 3 metri: attivera la modalita Optical Flow (maggiori
informazioni su questa modalita nel capitolo seguente).

2, si trova ad un’altitudine superiore a 3 metri: il drone manterra I'altitudine con 'aiuto
dell’altimetro integrato. Questa modalita non e accurata, per utilizzarla & necessario
possedere esperienza pregressa nel pilotaggio di droni.

Modalita Optical Flow

Il drone é dotato di un sistema video, che consente un controllo efficace in presenza di
un segnale GPS debole. A causa della natura del suo funzionamento, questa funzione
dovrebbe essere utilizzata principalmente in aree con scarsa copertura GPS. Questa modalita
per la determinazione della posizione sfrutta la telecamera supplementare integrata
(contrassegnata con il n. 7 nella fig. 1), questa funzione é piu efficace ad un’altitudine
inferiore a 3 metri.

Sulla qualita del sistema video influiscono diversi fattori, in caso di malfunzionamento,
la modalita che sfrutta la visione verra disattivata e il drone passera in modalita di
mantenimento costante dell’altitudine. Prestare particolare attenzione durante:

IT
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voli ad alta velocita ad altitudini finoa 0,5 m,

voli su superfici di colore uniforme,

voli su superfici che riflettono la luce,

voli su acqua o oggetti trasparenti,

voli su elementi in movimento (ad es. sopra una folla di persone),

voli su spazi dove sono presenti fluttuazioni di luce,

voli su superfici estremamente luminose o molto ombreggiate,

voli su superfici sporche,

voli su superfici con motivo ripetuto (ad es. sopra una pavimentazione),
voli su superfici inclinate di oltre 30 gradi,

T rTw e QanN oW

Se il drone ¢ a solo un metro dal suolo, la velocita non deve superare i 5 m /s, mentre ad
un'altitudine di 2 metri dal suolo non deve superare i 14 m/s.

. Mantenere puliti i sensori.
. Il sistema funziona correttamente solo se il drone si trova ad un’altitudine massima di3 m.
. Volare in luoghi ben illuminati, sopra superfici dalla fattura ben visibile, in modo che

i sensori del drone possano rilevare correttamente le informazioni sulla posizione
del prodotto.

. Il sistema potrebbe non funzionare correttamente quando si vola su acqua, in
condizioni di scarsa illuminazione o sopra superfici dalla fattura uniforme.

. In luoghi bui accendere I'illuminazione supplementare del drone (situata nella parte
inferiore).

Indicatori di funzionamento del drone

(2 nella fig. 1)
I LED lampeggia rapidamente in giallo

Il LED lampeggia alternativamente in
giallo, verde, rosso

Il LED si illumina in giallo

Il LED si illumina in verde

Il LED lampeggia rapidamente in verde

I LED lampeggia in giallo
Il LED lampeggia in verde
I LED lampeggia lentamente in rosso

Il LED lampeggia rapidamente in rosso

Connessione con il drone assente

Il drone cerca di connettersi al
telecomando

Assenza di segnale GPS

Rilevato un segnale GPS forte, il drone
entra in modalita di volo GPS

Il drone calibra il giroscopio

Il drone & in modalita di calibrazione
orizzontale della bussola

Il drone & in modalita di calibrazione
verticale della bussola

Batteria del drone scarica, 1/6 della
batteria rimanente

Batteria del drone quasi esaurita, 1/8
batteria rimanente



I LED lampeggia in rosso ogni 1,5 Problema con il giroscopio
secondi

I LED lampeggia due volte in rosso ogni Problema con il barometro
1,5 secondi

I LED lampeggia tre volte ogni 1,5 Problema con la bussola
secondi

I LED lampeggia quattro volte ogni 1,5 Problema con il modulo GPS
secondi

I LED lampeggia sei volte ogni 1,5 Problema con il modulo di
secondi posizionamento video

Ritorno a casa - funzione RTH (Return To Home)

La funzione di ritorno fa si che il drone ritorni nell’'ultima posizione salvata (,casa”). Sono
disponibili tre modalita di questa funzione: ritorno intelligente, emergenza e ritorno con
batteria scarica.

Il punto salvato &il punto di decollo del drone. Affinché questo luogo venga salvato adeguatamente,
il segnale GPS deve essere abbastanza forte (almeno 7 satelliti collegati al decollo).

1. Ritorno intelligente

Seil segnale GPS e disponibile (piti di 7 satelliti) e il punto di decollo & stato salvato, premere
il pulsante di ritorno. Il drone iniziera a tornare nella posizione salvata. Durante il ritorno
& possibile controllare il drone, ad es. per evitare ostacoli. Premendo di nuovo il pulsante
uscire dalla funzione di ritorno.

2. Ritorno d’emergenza

Se il segnale GPS era buono (oltre 7 satelliti) e il punto di decollo era stato salvato, il ritorno
di emergenza verra avviato automaticamente quando il telecomando perde la connessione
al drone per oltre 6 secondi. E possibile riprendere il controllo del drone se il telecomando
& di nuovo collegato e viene premuto il pulsante di ritorno.

ATTENZIONE:

. Durante il ritorno di emergenza, non & possibile controllare il drone per evitare ostacoli.
. Il drone non tornera al luogo di decollo se il segnale GPS & debole (meno di 7 satelliti).
. Se durante la procedura di ritorno intelligente I'utente desidera sollevare il drone ad

un’altitudine pari o superiore a15 m, il drone cessera di salire e avvieraimmediatamente
la procedura di ritorno di emergenza.

. Se durante il decollo non era disponibile un buon segnale GPS (meno di 7 satelliti) e
il drone ha perso la connessione al telecomando per oltre 6 secondi, il drone iniziera
a scendere lentamente e dopo I'atterraggio si blocchera.
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3. Ritorno con basso livello di carica della batteria

Questa modalita viene attivata quando il livello di carica della batteria del drone & talmente

basso, che puo influire sulla sua capacita di tornare al punto contrassegnato come ,casa”.

. Quando i LED del drone lampeggiano lentamente, I'indicatore della batteria mostra
un basso livello di carica (*j,f), il telecomando emette brevi segnali acustici e il
drone si trova a un’altitudine di oltre 30 metri o a una distanza di oltre 100 metri
dal telecomando, il drone tornera automaticamente al punto di decollo. Durante il
ritorno a causa della batteria scarica, se la distanza é fino a 100 metri, sara possibile
annullare il ritorno premendo il pulsante ritorno a casa.

. Quando i LED del drone lampeggiano velocemente, I'indicatore della batteria mostra
che la batteria & scarica (%), il telecomando emette brevi segnali acustici e il drone si
trova a un’altitudine di oltre 15 metri 0 a una distanza di oltre 15 metri dal telecomando,
il drone tornera automaticamente al punto di decollo. Se il drone & pitl vicino o ad
un'altitudine inferiore (15 m di altitudine o 15 minuti di distanza), il dispositivo
iniziera a scendere e atterrare.

Durante il ritorno a causa della batteria scarica, non sara possibile riprendere il
controllo premendo il pulsante della funzione di ritorno.

Ricarica della batteria

Vedi: fig. 4

A - batteria B - stazione di ricarica della batteria
Vedi: fig. 5

1 Inserire |a batteria nella stazione di ricarica.

2. Collegare il cavo USB all'alimentatore di rete USB (alimentatore non incluso nella
confezione).

3. Collegare la seconda estremita alla stazione di ricarica con |a batteria.

4, Inserire I'alimentatore nella presa.

Prima di utilizzare il drone, caricare completamente la batteria. Utilizzare solo il cavo
USB fornito nella confezione. Utilizzare un alimentatore USB 5V — 2A (non incluso nella
confezione). L'utilizzo di un altro tipo di alimentatore pud influire sul tempo di ricarica
del prodotto. Se si utilizza I'alimentatore consigliato, per la ricarica completa saranno
necessarie circa 2,5 ore.

. Utilizzare solo batterie dello stesso tipo o un tipo equivalente a quello raccomandato.
. Inserire le batterie rispettando la polarita prevista.

. Rimuovere le batterie ricaricabili dal drone prima di caricarle.

. Le batterie ricaricabili possono essere ricaricate solo sotto la supervisione di adulti.
. Rimuovere le batterie ricaricabili scariche dal drone.

. | morsetti di alimentazione non devono essere cortocircuitati.

. Il cavo USB deve essere controllato regolarmente per individuare potenziali pericoli,

come ad es. danni al cavo o ai conduttori, alla spina, all'involucro o ad altri componenti.



Il prodotto non deve essere utilizzato fino a quando eventuali danni non siano stati
rimossi correttamente.

. Dopo aver utilizzato il drone, caricalo per un’ora per mantenere la vita utile della
batteria.
. Se non si intende utilizzare a lungo il dispositivo, si consiglia di scaricare e caricare

la batteria una volta al mese per evitare di danneggiarla.

Livello basso della batteria del telecomando

Quando il telecomando emette un segnale acustico e I'indicatore di carica della batteria (%)
lampeggia sul display LCD, cio significa che |a batteria & scarica. Sostituire la batteria del
telecomando con una nuova.

Installazione delle batterie nel telecomando

Aprire il coperchio del vano porta batterie, installare due batterie AA conformemente alla
polarita indicata, quindi chiudere il coperchio.

Indicatore di potenza del segnale

L'icona (K nella fig. 8) indica |a potenza del segnale che il telecomando riceve dal drone.
Maggiore & il numero di trattini, pit forte & il segnale. Se I'icona indica massimo due trattini
di segnale o non & visibile alcun trattino e il telecomando emette un segnale acustico, cid
pud indicare due eventi:

1. La distanza tra il drone e il telecomando é troppo grande. Ridurre |a distanza.
2, La batteria del telecomando é stata rimossa durante I'accoppiamento del drone al
telecomando.

Per assicurarsi che |a potenza del segnale sia ottimale, assicurarsi che il drone voli soprail
telecomando e che non vi siano ostacoli tra il telecomando e il drone (fig. 13).

Installazione e smontaggio delle eliche del drone

Le eliche sono contrassegnate come , A" e ,,B” - durante l'installazione prestare particolare
attenzione a questa designazione.

A - Installazione dell’elica che ruota in senso orario
Montare I'elica contrassegnata con , A" sul motore corrispondente. Serrare le due viti con
un cacciavite, ruotando in senso orario (fig. 6a).

B - Installazione dell’elica che ruota in senso antiorario
Montare I'elica contrassegnata con ,,B” sul motore corrispondente. Serrare le due viti con
un cacciavite, ruotando in senso orario (fig. 6a).
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Smontaggio delle eliche

Rimuovere le due viti che fissano I'elica con un cacciavite e rimuoverle dal motore (fig. 6b).
Fare attenzione durante l'installazione. Le eliche presentano bordi affilati, sussiste il
rischio di tagli.

In caso di installazione errata del dispositivo, il prodotto non volera correttamente e potrebbe
subire dei danni. Prestare particolare attenzione alla marcatura delle eliche e alla loro luogo
di installazione sul drone. Utilizzare esclusivamente le eliche fornite nel kit o acquistate
direttamente dal produttore. Non toccare le eliche mentre queste sono in movimento.
Prima di ogni utilizzo del drone, controllare la correttezza e il fissaggio delle eliche. Non
usare eliche danneggiate.

Icone sul display LCD (fig. 8)

A - Icona di ritorno a casa (modalita RTH)
Questa icona sara visibile fino a quando il drone non completera la procedura di ritorno
nella posizione specificata in precedenza.

B - Basso livello di carica della batteria
Indica il livello di carica della batteria del drone.

C - Distanza da casa
L'indicatore mostra la distanza tra il drone e il punto precedentemente contrassegnato
come ,casa”.

D - Altitudine da casa
L'indicatore mostra I'altitudine tra il drone e il punto precedentemente contrassegnato
come ,casa”.

E - GPS
ON - Modalita GPS attiva
OFF - Modalita GPS disattivata

F - Numero di satelliti GPS
Non appena il drone si sara collegato a un numero sufficiente di satelliti (minimo: 7) il luogo
di decollo del drone sara salvato in memoria come ,,casa”.

G - Modalita di funzionamento del drone
Dopo il decollo del dispositivo, il prodotto entrain modalita ,mode 2" perimpostazione predefinita.

H - Modalita velocita
Indicatore della modalita di velocita di volo del drone selezionata : HIGH (alta velocita)
0 LOW (bassa velocita).

I - Foto / video
Dopo aver scattato una foto, I'icona della fotocamera si illumina brevemente sul display.



Durante la registrazione di un filmato, questa icona lampeggera fino al completamento
della registrazione.

] - Livello di carica del telecomando
Indica il livello di carica della batteria del telecomando.

K - Indicatore di potenza del segnale
Licona indica la potenza del segnale che il telecomando riceve dal drone.

L - Modalita Headless
Indicatore della modalita headless.

Regolazione dell’angolo della telecamera

L'angolo della telecamera pud essere regolato manualmente nell’intervallo di 90° (vedi: fig.
9). Afferrare la telecamera con la mano e regolare I'angolo desiderato.

Foto / video

Premere brevemente il pulsante della fotocamera per scattare una foto. L'icona della
fotocamera ( 3 ) si illuminera brevemente sul display (fig. 10).

Tenere premuto il pulsante della fotocamera per almeno 2 secondi e la fotocamera del drone
iniziera a registrare un filmato. Sul display sara visibile I'icona lampeggiante. Per terminare
la registrazione Tenere premuto a lungo il pulsante della fotocamera.

NOTA: se la fotocamera non dispone di una scheda di memoria installata o la scheda
di memoria & danneggiata, non sara possibile scattare foto o registrare video tramite il
pulsante presente sul telecomando. In questa situazione, questa funzione sara disponibile
solo tramite I'applicazione presente sullo smartphone.

Decollo / atterraggio rapidi

1. Dopo I'accensione dei motori, premere il pulsante z (fig. 1), in modo che il drone
decolli automaticamente e mantenga un‘altitudine costante di 1,5 metri dal suolo.
2. Duranteil volo, premere il pulsante § ,in modo che il drone atterri automaticamente.

Muovendo la leva sara possibile annullare questo comando prima che il drone atterri.

Modalita di comando
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Il drone dispone di due modalita di controllo, che invertono la leva sinistra e destra. Per
impostazione predefinita & impostata la modalita 2.

A - Volain avanti o indietro

B - Rotazione verso sinistra o verso destra
C - Acceleratore

B - Volo verso sinistra o verso destra

Per cambiare la modalita:

1. Premere il pulsante di blocco (3)6, quindi accendere il telecomando spostando il
pulsante in posizione ON.

2, Tenere premuto il pulsante di ritorno a casa per circa 3 secondi @ per commutare
tra la modalita 1e 2. La modalita selezionata verra visualizzata sullo schermo LCD.
Ogni pressione prolungata consente il cambiamento della modalita.

Per impostazione predefinita, il prodotto e in modalita 2. Per poter cambiare la modalita,
il telecomando deve essere connesso al drone.

Ritorno a casa rapido (RTH)

Premere il pulsante di ritorna a casa (Return to Home, fig. 12). Il telecomando emettera un
suono che segnala I'attivazione della funzione. Il drone tornera ora al punto contrassegnato
come ,casa”. Un'ulteriore pressione di questo pulsante, comportera I'annullamento del ritorno.

Collegamento del telecomando al drone

. . n - .

Premere e tenere premuto il pulsante di blocco gm, quindi accendere il telecomando
spostando il pulsante in posizione ON (vedi: fig. 15). Il telecomando emettera due segnali
acustici e I'indicatore del segnale sullo schermo LCD iniziera a lampeggiare. Cio significa
che il telecomando e pronto per il processo di accoppiamento al drone.

Accendere il drone. Il dispositivo emettera un segnale acustico e si colleghera
automaticamente al telecomando nel raggio d'azione. Il telecomando emettera un segnale
acustico e I'indicatore del segnale sullo schermo LCD cessera di lampeggiare: cio significhera
che il processo di accoppiamento & completo.

1l processo di connessione del telecomando al drone puo essere effettuato solo se il
telec dononéc a altro drone. Se in un luogo sono presenti diversi
droni e telecomandi, il processo di accoppiamento dovra essere eseguito un set alla volta
per evitare un accoppiamento errato.

Modalita di rilevamento

Dopo I'accoppiamento al telecomando, il drone entra in modalita di rilevamento. | LED di stato
del drone lampeggiano alternativamente in rosso, verde e giallo. Assicurarsi che il drone si



trovi su una superficie piana e orizzontale durante quest’operazione. Il processo richiede circa
8 secondi. Una volta completato, il drone passera in modalita di calibrazione della bussola.

Attenzione! Se il drone non é in grado di completare questo passaggio e non pud passare
spontaneamente in modalita di calibrazione della bussola, posizionarlo a terra e provare
ad attivare la modalita di calibrazione del giroscopio.

Calibrazione del giroscopio

Dopo essersi collegati con il telecomando, posizionare il drone su una superficie piana e orizzontale,
quindi puntare entrambe le leve del telecomando nell'angoloin basso a sinistra (fig. 16). Quandoi LED
cessano dilampeggiare rapidamente in verde, cio significhera che la calibrazione & stata completata.
Nota: il drone é gia stato calibrato. Non sara necessario eseguire nuovamente la calibrazione, ameno
che il drone non abbia problemi, ad es. nel decollo o nel completare Ia procedura di rilevamento.

Calibrazione della bussola

ATTENZIONE: La calibrazione della bussola deve essere eseguita dopo la modalita di
rilevamento. La calibrazione deve essere eseguita prima di ogni volo e dopo aver sostituito
la batteria con una nuova o dopo I'inserimento nel prodotto.

1. Calibrazione orizzontale

| LED in modalita di calibrazione orizzontale lampeggiano alternatamente in giallo. Tenere
il drone e ruotarlo orizzontalmente attorno al suo asse. Eseguire circa tre rotazioni. Dopo
una corretta calibrazione, i LED lampeggeranno in verde (fig. 17).

2. Calibrazione verticale
I LED in modalita di calibrazione verticale lampeggiano alternatamente in verde. Tenere il
drone verticalmente (con la fotocamera rivolta verso I'alto) e ruotarlo attorno al suo asse.
Eseguire circa tre rotazioni. Dopo una corretta calibrazione, i LED inizieranno a illuminarsi
continuamente (Fig. 18).

ATTENZIONE:

. Non calibrare la bussola in presenza di forti campi magnetici.

. Durante la calibrazione non indossare alcun materiale magnetico (ad es. chiavi,
telefoni).

. Durante la calibrazione mantenere una distanza appropriata da grandi oggetti
metallici.

Blocco e sblocco del drone
L'operazione di blocco e shlocco del drone prevede I'accensione dei motori del drone.

. . . [a) . e
Per sbloccare il drone, premere brevemente il pulsante di blocco gm. | motori si accenderanno
e il drone sara shloccato.

IT



IT

Esistono due modi per bloccare il dispositivo (spegnere i motori):

1. Dopo che il drone & atterrato, spostare |a leva dell’acceleratore verso il basso per circa 3
secondi. | motori si spegneranno e il drone sara bloccato.

2. Il drone si spegnera automaticamente se per 15 secondi non viene eseguita alcuna
operazione dopo lo sblocco.

ATTENZIONE: Non spegnere i motori del drone mediante il pulsante a durante il volo,
poiché il drone iniziera a cadere.

Arresto di emergenza:

Se il drone & si trova a oltre 30 metri di distanza e raggiunge un’altitudine superiore a 14
m: tenere premuto il pulsante di blocco ﬂ per circa 3 secondi. | motori si spegneranno
e il drone sara bloccato. Non utilizzare questa funzione durante il volo normale, questa
modalita di blocco del drone é riservato alle situazioni di emergenzal

Controllo del drone

Il controllo del drone viene effettuato spostando le leve del telecomando come mostrato
nelle figure seguenti.
Le figure presentano la disposizione delle leve nella modalita di controllo predefinita 2.

Fig. 19 A - salita
B - discesa

C - volo all'indietro
D - volo in avanti

Fig. 20 E - rotazione verso destra
F - rotazione verso sinistra

G - volo verso sinistra
H - volo verso destra

Volo di prova

Eseguire i passaggi seguenti per assicurarsi che il drone funzioni correttamente.
1. Posizionare il drone in uno spazio aperto, in modo tale che sia |a parte anteriore del
drone, che I'utente, siano rivolti nella stessa direzione.

Accendere il drone e il telecomando.

Connettere il telecomando al drone. Eseguire la procedura di rilevamento.
Lanciare I'app M RC PRO, accedere all'interfaccia della fotocamera.
Sblocca il drone.

Far decollare il drone. Testare le opzioni di svolta a sinistra / destra.

Far atterrare il drone.

Bloccare il drone.

Estrarre |a batteria dal drone e spegnere il telecomando.

PENOMAWN



Supporto per il telefono

Vedi: fig. 14
Estrarre il supporto per il telefono. Sollevarlo di 30 gradi fino ad avvertire il caratteristico
,clic”. Inclinare |a protezione. Regolare le dimensioni del supporto in base al telefono.

App per smartphone

Per AppleiOS: cercare I'app M RC PRO nell’Apple Store o scansionare il codice QR.

Per Android: cercare I'app M RC PRO nel Google Store o scansionare il codice QR. Inoltre
& possibile eseguire la scansione del codice QR universale. | codici QR si trovano all’'inizio
del manuale d'uso.

Connessione del drone all’app

Accendere il drone. Sul telefono, accedere alle impostazioni WiFi. Trovare e selezionare la
rete denominata , Drone4_****»*”,

Il drone utilizza una rete WiFi nello standard 5C.

Se non viene utilizzata la scheda di memoria nel drone, foto e video verranno salvati
nell’app. Se la scheda di memoria é installata, le foto e i video verranno salvati su di essa.
| file salvati sulla scheda di memoria potranno essere scaricati sul telefono utilizzando I'app.

Pulizia e manutenzione

1. Per |a pulizia del drone non utilizzare sostanze chimiche.

2, Non usare acqua per pulire il drone.

3. Per pulire il drone e i suoi accessori, spegnere il dispositivo, rimuovere le batterie e
pulirli con un panno asciutto.

4, Il drone e i suoi elementi devono essere conservati in un luogo asciutto, fuori dalla
portata dei bambini.

Prodotto conforme ai requisiti delle direttive dell’'Unione Europea. In conformita alla
E/ direttiva 2012/19/UE, questo prodotto & soggetto a raccolta differenziata. Il prodotto
non deve essere smaltito con i rifiuti domestici perché pud costituire una minaccia
EEEE  perl'ambiente e la salute umana. Si prega di restituire il vecchio prodotto al punto
di raccolta applicabile per il riciclaggio di apparecchiature elettriche ed elettroniche.

Nota: le fluttuazioni di temperatura possono causare la condensa dell'acqua nel dispositivo.
p di funzi del dispositivo: da 5°C a40°C.
Resistenza al vento di classe 4 (max. 7,9 m/s).

Le foto hanno carattere illustrativo, I'aspetto reale dei prodotti pud differire da quello presentato nelle foto.
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Introduction

Cher client!

Merci de nous faire confiance et de choisir Overmax.

Nous vous offrons un produit idéalement adapté pour un usage quotidien grace a l'utilisation
de matériaux de haute qualité et de solutions technologiques modernes. Nous sommes
shrs qu'il répondra a vos exigences grace au grand soin apporté a sa fabrication. Veuillez
lire attentivement les instructions suivantes avant d’utiliser le produit.

Si vous avez des commentaires ou des questions sur le produit que vous avez acheté,
veuillez nous contacter : pomoctechniczna@overmax.pl

INFORMATIONS IMPORTANTES

1.

10.

mn

12.

13.

14.
15.

Le produit est concu pour les personnes de plus de 14 ans et ayant une expérience de vol
de drone. Le produit ne doit étre utilisé que par des utilisateurs de moins de 18 ans, sous
la surveillance d’un adulte. Pour ceux qui sont novices en matiére de pilotage de drones,
nous suggérons de contacter une personne ayant plus d’expérience dans ce domaine.
Avant d'utiliser le produit, assurez-vous que |a zone choisie est libre de tout obstacle et
gardez une distance de sécurité par rapport aux personnes, aux animaux et aux biens
lorsque vous conduisez.

N'utilisez pas le produit a proximité des lignes électriques, dans les lieux publics (foule),
a proximité des gratte-ciels ou dans les bois (risque de signal faible) et dans les zones
restreintes.

N'utilisez pas le produit au pdle Nord, au pdle Sud ou prés des stations de base ou des radios.
Ne volez pas la nuit.

N’utilisez pas le produit dans de mauvaises conditions météorologiques : températures
élevées, pluie, brouillard, neige et gel, et vents forts.

Ne pas réparer ou modifier I'appareil. Cela ne peut étre fait que par un centre de services agréé.
Ne faites pas fonctionner I'appareil si vous remarquez des dommages.

N’utilisez pas I'appareil s'il commence a mal fonctionner, s'il est tombé ou a été mouillé,
s'il devient excessivement chaud, s'il se décolore, se gonfle, émet des sons ou des odeurs
non naturels ou si d'autres phénoménes inhabituels se produisent. Dans ce cas, contactez
immédiatement un centre de service agréé du fabricant.

N’utilisez pas I'appareil avec des mains mouillées ou humides.

Utilisez I'appareil loin des sources de chaleur, des températures élevées, des surfaces
chaudes, des sources d’étincelles, des flammes nues, des huiles et des arétes vives.
N'utilisez pas I'appareil dans un environnement contenant des substances inflammables,
explosives ou toxiques.

N’utilisez pas de produits chimiques ou d’eau pour nettoyer I'appareil. Nettoyez le produit
avec un chiffon doux et sec.

N’utilisez pas I'appareil a des fins autres que celles pour lesquelles il a été congu.

Ne stockez pas de piles complétement chargées, car cela réduirait leur durée de vie et
elles pourraient étre endommagées.



16.

17.

18.

19.

Pour éviter toute blessure, ne touchez pas les hélices en rotation ni les autres piéces
mobiles de I'appareil.

N’utilisez pas le produit a proximité de jeunes enfants. Le kit contient de petites piéces
qui peuvent provoquer un accident.

Lorsque vous utilisez le drone, gardez une distance d'au moins 20 cm de I'appareil en
raison des ondes radio.

Il incombe aux utilisateurs de s'assurer que le produit est sans danger pour eux et pour
I'environnement. Le fabricant, I'importateur et le distributeur n’assument aucune
responsabilité pour tout dommage ou blessure causée par une utilisation incorrecte
du produit.

NOTES SUR LUTILISATION DES PILES

iy

ounpwN

10.

1

12.

Le drone utilise une pile spéciale incluse dans le kit, tandis que la télécommande utilise
2 piles AA (non incluses).

Des piles du méme type doivent étre utilisées.

Portez une attention particuliére a la polarité des piles.

Ne chargez pas les piles qui ne sont pas congues a cet effet.

Retirez la pile de I'appareil avant de le charger.

Pour éviter tout risque d'incendie, ne court-circuitez pas, n’égarez pas et ne perforez pas
les bornes des piles. La pile doit toujours é&tre chargée sous la surveillance d'un adulte
et hors de portée des enfants.

Aprés la charge, débranchez les piles de I'adaptateur électrique.

Retirez Ia pile du drone et de la télécommande aprés utilisation.

Siles piles ou les accumulateurs deviennent trop chauds, cessez de les utiliser et rechargez-
lesimmédiatement. Dans le cas contraire, ils risquent de se déformer ou de s’enflammer.
Ne mélangez pas des piles de types différents ou ne mélangez pas de vieilles piles
(usagées) et de nouvelles piles. Retirez les piles épuisées de I'appareil.

Eliminez les piles usagées conformément a la réglementation locale dans des sites
d’élimination désignés.

Les éléments de charge de |a pile doivent étre inspectés régulierement pour vérifier qu'ils
n’endommagent pas le cable, les prises, le boitier et autres. S'ils sont endommages, ils
ne doivent pas étre utilisés.

Spécifications :

Poids du produit (y compris la pile et 249g

les hélices)

Dimensions du drone déplié 240 x 235 x 55 mm
Dimensions du drone plié 140 x 75 x 55 mm
Température de fonctionnement 5C-40'C

Résolution des photos /vidéos 3840 x 2160

FR



FR

Poids maximum au décollage 249¢g
Le drone ne doit pas étre piloté avec une
charge supplémentaire, utilisez uniqu-
ement les piéces incluses dans le kit ou
les piéces de rechange du fabricant !

Configuration de référence Le drone avec la pile installée plus les
hélices attachées, comme indiqué dans
le manuel.

Eléments inclus dans I'ensemble Drone, contrdleur, quatre hélices, pile

pour le drone, station d'accueil pour
la pile, cable USB, tournevis, clé pour
monter les hélices.

Avant chaque utilisation

Vérifiez que la télécommande et le drone sont complétement chargés.

Vérifiez que les hélices sont correctement installées.

Vérifiez qu’aprés avoir déverrouillé le drone, ses moteurs fonctionnent correctement.
Vérifiez que I'objectif de I'appareil photo n’est pas sale.

Awne

Description : drone (fig. 1)

Diodes inférieures
Caméra en mode vidéo

1. Bouton d'allumage
2, LED de statut

3. Hélice

4, Pile

5. Caméra

6.

A

Description : contrdleur (fig. 2)

Photo / vidéo

Barre de gauche

Verrouillage / déverrouillage

Clé de retour du drone - RTH

Barre de droite

Bouton d'allumage

Ecran LCD

Clé de décollage/atterrissage rapide

Pression bréve : permet de régler le mode de flux optique. Presse longue : permet de
controler la vitesse

WENO WM AWN S



10.  GPS activé / désactivé
Mise en marche du drone

Appuyez brievement sur I'interrupteur du drone (1dans la figure 1). Le drone s’allume et la LED
de statut s'allume.
Pour éteindre le drone, maintenez le méme bouton enfoncé pendant 3 secondes.

Modes de vol

Mode GPS

Le drone dans ce mode utilisera le signal GPS pour maintenir sa position. Sile signal GPS s'avére
trop faible, le drone passera en mode « flux optique » ou maintiendra son altitude précédente
(vous pouvez vérifier cela dans I'application). Dans une telle situation, vous devez atterrir le
plus rapidement possible. Ne volez pas dans des zones ot il y a un risque de faible signal GPS.

Mode de flux optique

Le drone dans ce mode n'utilisera pas le signal GPS pour maintenir sa position. Si le signal GPS
est perdu et le drone :

1. est a une hauteur inférieure a 3 métres : le mode de flux optique est activé (plus
d’informations sur ce mode dans la section ci-dessous) ;

2, est aune hauteur de plus de 3 métres : le drone maintient la hauteur a I'aide de I'altimétre
intégré. Ce mode n’est pas précis, vous devez avoir de I'expérience dans le pilotage d'un
drone pour 'utiliser.

Mode de flux optique

Le drone est équipé d'un systéme de vision, permettant un contrdle efficace lorsque le signal
GPS est faible. En raison de la nature de son fonctionnement, il doit étre utilisé principalement
dans les zones ol la couverture GPS est trés faible. Ce mode utilise une caméra supplémentaire
intégrée (marquée 7 dans la figure 1) pour déterminer la position, et est plus efficace a des
hauteurs inférieures a 3 métres.

La qualité du systéme de vision est affectée par plusieurs facteurs, si certains d’entre eux
échouent, le mode basé sur la vision s'arrétera et le drone passera en mode d'altitude constante.
Une attention particuliere doit étre apportée pendant :

vol rapide a une hauteur allant jusqu’a 0,5 m,

vol au-dessus des surfaces de couleur uniforme,

vol au-dessus des espaces réfléchissants,

vol au-dessus de I'eau ou d’objets transparents,

vol au-dessus d'objets en mouvement (par exemple, au-dessus d'une foule de personnes),

PanNngoo
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vol au-dessus d'espaces ol la lumiére fluctue,

vol au-dessus d'une surface extrémement claire ou trés sombre,

vol au-dessus de surfaces sales,

vol au-dessus de surfaces présentant un motif répétitif (par exemple, au-dessus d'un
chemin pavé)

vol au-dessus d'objets inclinés a plus de 30 degrés,

Si le drone ne se trouve qu’a un métre au-dessus du sol, sa vitesse ne doit pas dépasser 5 m/s,
en revanche a 2 metres au-dessus du sol, elle ne doit pas dépasser 14 m/s.

Gardez les capteurs propres.

Ce systéme ne fonctionne correctement que si le drone se trouve a une hauteur
maximale de 3 m.

Volez dans des zones bien éclairées au-dessus d'objets aux textures claires afin que les
capteurs du drone puissent capter correctement les informations sur 'emplacement du drone.
Le systéme peut ne pas fonctionner correctement lorsqu’on vole au-dessus de I'eau, en cas
de faible luminosité ou au-dessus de surfaces solides.

Dans les endroits sombres, allumez I'éclairage auxiliaire du drone (situé surla face inférieure).

Indicateurs du statut du drone
(2 dans la figure 1)

La LED clignote rapidement en jaune

La LED clignote alternativement en
jaune, vert, rouge

La LED s'allume en jaune

La LED s'allume en vert

La LED clignote rapidement en vert

La LED clignote en jaune

La LED clignote en vert

La LED clignote en rouge

La LED clignote rapidement en rouge

La LED clignote en rouge, 1,5 seconde

Aucun lien avec le drone

Le drone tente de se connecter avec le
pilote

Pas de connexion GPS

Détection d'un signal GPS puissant, le
drone passera en mode de vol GPS

Le drone calibre le gyroscope

Le drone est en mode de calibrage du
compas horizontal

Le drone est en mode de calibrage du
compas vertical

Niveau de pile de drone faible, 1/6 de |a
pile restante

La pile du drone est presque épuisée, il
reste 1/8 de la pile

Probléme avec le gyroscope



La LED clignote deux fois en rouge, 1,5 Probléme avec le baromeétre
seconde

La LED clignote trois fois en rouge, 1,5 Probléme avec le compas
seconde

La LED clignote quatre fois en rouge, 1,5  Probléme avec le module GPS
seconde

La LED clignote six fois en rouge, 1,5 Probléme avec le module de
seconde positionnement vidéo

Retour a la maison - Fonction RTH (Return To Home)

La fonction de retour provogue le retour du drone au dernier endroit sauvegardé (« maison »). Il
existe trois modes pour cette fonction : retour intelligent, retour d’'urgence et retour de pile faible.
Le point sauvegardé est I'endroit ol le drone décolle. Pour que la position soit correctement
mémorisée, le signal GPS doit étre suffisamment fort (au moins 7 satellites combinés au décollage).

1. Retour intelligent

Si un signal GPS est disponible (plus de 7 satellites) et que le point de départ a été enregistré,
appuyez surle bouton retour. Le drone commencera a retourner a I'endroit ol il a été sauvegardé.
Au retour, vous pouvez contréler le drone pour éviter les obstacles, par exemple. En appuyant
a nouveau sur le bouton, vous quittez |a fonction de retour.

2. Retour d’'urgence

Si le signal GPS était bon (au-dessus de 7 satellites) et que le point de départ a été enregistré,
le retour d’urgence sera déclenché automatiquement lorsque le pilote perdra la connexion avec
le drone pendant plus de 6 secondes. Vous pouvez reprendre le contréle du drone si le pilote
retrouve de nouveau une connexion et que vous appuyez sur |a touche retour.

ATTENTION :

. Lors d'un retour d’urgence, vous ne pouvez pas diriger le drone pour éviter les obstacles.

. Le drone ne retournera pas sur le site de lancement si le signal GPS est faible (moins
de 7 satellites).

. Si, pendant la procédure de retour intelligent, I'utilisateur tente de faire monter

le drone a une altitude égale ou supérieure a 15 m, le drone cessera de monter et
déclenchera immédiatement la procédure de retour d’urgence a la maison.

. S'il n'y avait pas de bon signal GPS (moins de 7 satellites) pendant le décollage, et
que le drone a perdu la connexion avec le pilote pendant plus de 6 secondes, le drone
commencera a descendre lentement et se verrouillera aprés I'atterrissage.

3. Retour de pile faible
Ce mode s'active lorsque la pile du drone est suffisamment épuisée pour affecter sa capacité
a revenir au point marqué « maison ».
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. Lorsque les LED du drone clignotent lentement, que le voyant de la pile est faible *j,f), que
la télécommande émet un bref bip et que le drone se trouve a plus de 30 métres ou a plus de
100 meétres de la télécommande, le drone commence automatiquement a revenir au point de
départ. En cas de retour pour cause de pile faible, si la distance est de 100 métres maximum,
vous pouvez annuler le retour en appuyant sur le bouton de retour a la maison.

. Lorsque les LED du drone clignotent rapidement, que le voyant de |a pile signale qu'elle est
épuisée ( %), que la téléecommande émet un bref bip et que le drone se trouve a plus de 15
meétres ou a plus de 15 meétres de la télécommande, le drone commence automatiquement
a revenir au point de départ. Si le drone est plus proche ou plus bas (15 m de hauteur ou 15
min de distance), il commencera a tomber et se posera sur le sol.

En cas de retour di a une pile déchargée, il est impossible de reprendre le contrdle en
appuyant sur le bouton de fonction de retour.

Chargement de la pile

Voir fig. 4

A - pile B - borne de recharge de piles
Voir fig. 5

1. Insérez |a pile dans la borne de recharge.

2. Connectez le cable USB a I'adaptateur secteur USB (adaptateur non inclus).
3. Connectez I'autre extrémité a la borne de recharge avec la pile.
4, Branchez I'adaptateur électrique dans une prise de courant.

Chargez la pile a fond avant d'utiliser le drone. Utilisez uniquement le cable USB fourni.
Utilisez un adaptateur d'alimentation USB5V — 2 A (non fourni). Un autre type d'alimentation
électrigue peut affecter le temps de charge du produit. Si vous utilisez I'adaptateur électrique
recommandé, il faut environ 2,5 heures pour le recharger complétement.

. N'utilisez que des piles du méme type ou d’'un type équivalent, comme recommandé.

. Insérez les piles en respectant |a polarité.

. Retirez les piles du drone avant de les charger.

. Les piles ne doivent étre rechargées que sous la surveillance d’un adulte.

. Les piles usagées doivent étre retirées du drone.

. Les terminaux d'approvisionnement ne doivent pas étre court-circuités.

. Le cable USB doit étre vérifié régulierement pour détecter les risques potentiels, tels que

I'endommagement du cable ou du cordon, de la prise, du boitier ou d’autres parties. Le
produit ne doit pas étre utilisé tant que les dommages n'ont pas été correctement réparés.
. Apreés avoir utilisé le drone, chargez-le pendant une heure pour préserver la vie des piles.
. Sil'appareil ne sera pas utilisé pendant une longue période, il est recommandé de décharger
et de recharger la pile une fois par mois pour éviter de I'endommager.



Faible niveau de piles du contrdleur

Lorsque le contréleur émet un bip et que I'indicateur de charge de la pile ({%) clignote sur
I'écran LCD, cela signifie que la pile est faible. Remplacer la pile du contrdleur par une nouvelle.

Installation de la pile dans le contréleur

Ouvrez e couvercle des piles, installez deux piles AA dans le compartiment selon |a polarisation
et fermez le couvercle.

Indicateur de I'intensité du signal

L'icéne (K sur la figure 8) indique I'intensité du signal que le contréleur regoit du drone. Plus ces
tirets sont nombreux, plus le signal est fort. Si l'icéne indique un maximum de deux tirets de
signal ou pas de signal du tout et que le contréleur émet un bip, cela peut signifier deux choses :

1. La distance entre le drone et le contréleur est trop grande. Réduisez la distance.
2. La pile de la télécommande a été retirée aprés I'appariement du drone avec le contrdleur.

Pour une meilleure intensité du signal, assurez-vous que le drone vole au-dessus du contrdleur
et qu'il n'y a pas d'obstacles entre le contréleur et le drone (fig. 13).

Montage et démontage des hélices de drone

Les hélices sont marquées « A » et « B » - faites particuliérement attention a ce marquage lors
de I'installation.

A - Installation d’une hélice tournant dans le sens des aiguilles d’'une montre
Montez I'hélice marquée « A » sur le moteur correspondant. Serrez les deux vis dans le sens des
aiguilles d’'une montre a I'aide d'un tournevis (fig. 6a).

B - Installation d’une hélice tournant dans le sens contraire des aiguilles d’'une montre
Montez I'hélice marquée « B » sur le moteur correspondant. Serrez les deux vis dans le sens des
aiguilles d’'une montre a I'aide d'un tournevis (fig. 6a).

Démantélement des hélices
Retirez les deux vis qui maintiennent I'hélice a I'aide d'un tournevis et retirez-la du moteur (fig. 6b).

Faites attention lors de I'installation. Les hélices ont des bords tranchants, il y a un risque de
se couper.

Si I'appareil n’est pas installé correctement, le produit ne fonctionnera pas correctement et
risque d'étre endommagé. Portez une attention particuliére aux marquages des hélices et a leur
emplacement final sur le drone. Utilisez uniquement les hélices du kit ou achetées directement
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aupres du fabricant. Ne touchez pas aux hélices en mouvement. Avant chaque utilisation du
drone, vérifiez la justesse et la stabilité du montage des hélices. N'utilisez pas les hélices si
elles sont endommagées.

Icénes de I’écran LCD (fig. 8)

A - Icéne du retour a la maison (mode RTH)
Cette icone sera visible jusqu’a ce que le drone termine |a procédure de retour a I'endroit
indiqué précédemment.

B - Niveau de la pile du drone
Indique I'état de charge de |a pile du drone.

C - Distance de la maison
Lindicateur indique |a distance a laquelle se trouve le drone par rapport au point précédemment
marqué comme « maison ».

D - Hauteur a partir de la maison
L'indicateurindique la hauteur a laguelle se trouve le drone par rapport au point précédemment
marqué comme « maison ».

E-GPS
ON - mode GPS activé
OFF - mode GPS désactivé

F - Nombre de satellites GPS
Dés que le drone est connecté a suffisamment de satellites (minimum : 7), Ia position de
départ du drone sera stockée en mémoire comme « maison ».

G - Mode de fonctionnement du drone
Au démarrage, le drone passe en « mode 2 » par défaut.

H - Mode de vitesse
Affichage du mode de vitesse de vol du drone sélectionné - HIGH (grande vitesse) ou LOW
(basse vitesse).

I - Photo / vidéo
Lorsqu’une photo est prise, I'icdne de I'appareil photo s’allume briévement sur I'écran. Pendant
I'enregistrement d’un film, cette icdne clignote jusqu’a ce que I'enregistrement s'arréte.

] - Niveau de charge du contrdleur
Indigue I'état de charge de |a pile du contrdleur.

K - Indicateur de I'intensité du signal
L'icone indigue I'intensité du signal que le contréleur recoit du drone.



H - Mode Headless
Indicateur de mode Headless.

Réglage de I'angle de la caméra

L'angle de la caméra peut étre réglé manuellement a 90° prés (voir fig. 9). Saisissez I'appareil
photo avec votre main et réglez I'angle souhaité.

Photo / vidéo

Appuyez brievement sur le bouton de I'appareil photo pour prendre une photo. Icéne de
I'appareil photo ( &) s'allume brievement sur I'écran (fig. 10).

Maintenez le bouton de la caméra enfoncé pendant au moins 2 secondes et lacaméra du drone
commencera a enregistrer une vidéo. Une icdne clignotante apparaitra a I'écran. Maintenez le
bouton de la caméra plus longtemps pour mettre fin a I'enregistrement.

ATTENTION : lorsqu’une carte mémoire n'est pas installée dans I'appareil ou que la carte
mémoire est endommagée, vous ne pouvez pas prendre de photos ou enregistrer des vidéos
via le bouton de |a télécommande. Dans ce cas, cette capacité n’est disponible que par
I'intermédiaire de I'application pour smartphone.

Décollage / atterrissage rapide

1. Aprés avoir allumé les moteurs, appuyez sur latouche $ (fig. 11) pour que le drone décolle
automatiquement et maintienne une hauteur constante de 1,5 métre au-dessus du sol.
2 En cours de vol, appuyez surle bouton $ pourfaire atterrir le drone automatiquement.
Vous pouvez annuler cette commande avant |'atterrissage du drone en déplacant la barre.

Mode de contrdle

Le drone dispose de deux modes de contréle qui permettent d’échanger le manche gauche
et le manche droit en place. Le réglage par défaut est le mode 2.

A - Vol aller ou retour
B - Rotation a peine ou dans le sens des aiguilles d’une montre
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C - Boitier papillon
D - Vol a gauche ou a droite

Pour changer le mode :

1 Appuyez sur le bouton de verrouillage (3) a puis allumez le contrdleur en déplagant
le bouton d’allumage.

2, Appuyez sur la touche de retour a | maison pendant environ 3 secondes@ pour choisir
entre les modes 1et 2. Le mode sélectionné est affiché sur I'écran LCD. Chaque pression
prolongée vous permet de changer de mode.

Par défaut, le produit fonctionne en mode 2. Pour pouvoir changer de mode, le contrdleur
doit &tre connecté au drone.

Retour rapide a la maison (RTH)

Appuyez sur le bouton « Retour a la maison » (fig. 12). Le contrdleur émet un bip pourindiquer
que la fonction a été activée. Le drone va maintenant revenir au point marqué « maison ». Si
vous appuyez a nouveau sur ce bouton, le retour sera annulé.

Connexion de la télécommande au drone

Appuyez sur le bouton de verrouillage (3) a et maintenez-le enfoncé, puis allumez le
contréleur en déplagant le bouton d'allumage (voir fig. 15). Le contrdleur émet deux bips et
I'indicateur de signal sur I'écran LCD clignote. Cela signifie que le contrdleur est prét pour le
processus de couplage avec le drone.

Mettez en marche le drone. Il émet un signal sonore et se connecte automatiquement a un
contrdleur a portée. Le contrdleur émet un bip et I'indicateur de signal sur I'écran LCD cesse
de clignoter - cela indique que le processus de connexion est terminé.

La connexion du pilote au drone ne peut se faire que si le contréleur n’est connecté a aucun
autre drone. Si vous avez plusieurs drones et contréleurs différents dans un méme lieu, le
processus d’appariement doit étre effectué sur chaque ensemble a tour de rdle pour éviter
des appariements erronés.

Mode de détection

Une fois connecté a la télécommande, le drone passe en mode de détection. Les LED de statut
du drone clignoteront alternativement en rouge, vert et jaune. Assurez-vous que le drone se
trouve sur une surface plate et plane pendant cette période. Le processus prend environ 8
secondes. Une fois terminé, le drone passera en mode de calibrage du compas.

Attention ! Si le drone est incapable d’accomplir cette étape et ne peut pas passer en mode
de calibrage du compas par lui-méme, placez-le au sol et essayez d'appeler le mode de
calibrage du gyroscope.



Calibrage du gyroscope

Apreés s’étre connecté a la télécommande, placez le drone sur une surface plane et horizontale,
puis pointez les deux batons de la télécommande vers le coin inférieur gauche (fig. 16). Lorsque
les LED cessent de clignoter rapidement en vert, le calibrage est terminé.

Note : le drone a déja été calibré au préalable. Il n’est pas nécessaire de recalibrer, sauf si le
drone a un probléme, par exemple au décollage ou pour terminer |a procédure de détection.

Calibrage du compas

ATTENTION : Le calibrage du compas doit étre effectué aprés le mode de détection. Le
calibrage doit étre effectué avant chaque vol et égal aprés avoir remplacé la pile par
une nouvelle ou I'avoir insérée dans le drone.

1. Calibrage horizontal

Les LED en mode de calibrage horizontal clignotent alternativement en jaune. Tenez le drone
et faites-le tourner horizontalement autour de son axe. Faites environ trois tours. Lorsque le
calibrage est correct, les LEDs clignotent en vert (fig. 17).

2. Calibrage vertical

Les LED en mode de calibrage vertical clignotent alternativement en vert. Tenez le drone
verticalement (caméra vers le haut) et faites-le tourner autour de son axe. Faites environ
trois tours. Lorsque le calibrage est correct, les LEDs s’allument de maniére constante (fig. 18).

ATTENTION :

. Ne pas calibrer la boussole dans un champ magnétique fort.

. Ne transportez pas de matériel magnétique (par exemple, des clés, des téléphones)
avec vous pendant le calibrage.

. Gardez vos distances par rapport aux grands objets métalliques pendant le calibrage.

Verrouillage et déverrouillage du drone

Le verrouillage et le déverrouillage du drone impliquent la mise en marche des moteurs
du drone.

Pour déverrouiller le drone, appuyez brievement sur le bouton de verrouillage l’; Les
moteurs se mettent en marche et le drone est déverrouillé.

Il'y a deux fagons de bloquer (désactiver) les moteurs :

1. Une fois que le drone a atterri sur le sol, pointez |a barre du boitier papillon en bas
pendant environ 3 secondes. Les moteurs s’arréteront et le drone se verrouillera.

2. Le drone s’éteint automatiquement si aucune opération n’est effectuée pendant les
15 secondes qui suivent le déverrouillage.
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ATTENTION : Ne pas éteindre les moteurs du drone avec le bouton E8 pendant le vol,
car le drone commencera a tomber.

Arrét d’'urgence

Sile drone se trouve a plus de 30 métres et se trouve en vol stationnaire a plus de 14 métres :
maintenez le bouton de verrouillage a enfoncé pendant environ 3 secondes. Les moteurs
s'arréteront et le drone se verrouillera. N'utilisez pas cette option en vol normal, cette fagon
de verrouiller le drone est réservée aux situations d’urgence !

Contréle du drone

Ledrone est contrélé en déplacant les batons de la télécommande selon les graphiques suivants.
Les graphiques montrent la disposition du baton dans le mode de contréle par défaut 2.

Fig. 19 A - en survolant
B - descente

C - vol en arriére
D - vol en avant

Fig. 20 E - tour a droite
F - tour a gauche

G - vol a gauche
G - vol a droite

Vol d’essai

Suivez les étapes ci-dessous pour vous assurer que votre drone fonctionne correctement.
1. Placez le drone dans un espace ouvert de sorte que I'avant du drone et I'utilisateur
soient tous deux tournés dans la méme direction.

Allumez le drone et le contrdleur.

Connectez le contrdleur au drone. Effectuer la procédure de détection.

Allumez I'application M RC PRO, entrez dans l'interface de la caméra.
Déverrouillez le drone.

Mettez le drone en I'air. Testez les possibilités de tourner a gauche et a droite.
Faites atterrir le drone.

Verrouillez le drone.

Retirez |a pile du drone et éteignez le contrdleur.

PENAMAWN



Support pour téléphone

Voir fig. 14

Faites glisser le support pour téléphone. Soulevez-le de 30 degrés jusqu’a ce que vous
entendiez le ,clic” caractéristique.

Repliez le dispositif de protection. Personnalisez |a taille du support pour qu'’il s’adapte
a votre téléphone.

Application pour smartphone

Pour I’Apple i0S : trouvez I'application M RC PRO dans I'’Apple Store ou scannez le code QR.
Pour Android : trouvez |'application M RC PRO dans Ia boutique Google Store ou scannez le
code QR. Vous pouvez également scanner le code universel QR. Les codes QR se trouvent
au début du manuel.

Connecter le drone a I'application

Mettez en marche le drone. Allez dans vos parameétres WiFi. Trouvez et sélectionnez le
réseau nomme « Drone4_*****% 5,

Le drone utilise le WiFi 5C.

Si vous n'utilisez pas de carte mémoire dans le drone, les photos et les vidéos seront
enregistrées dans I'application. Si une carte mémoire a été installée, les photos et les
vidéos seront enregistrées sur celle-ci. Vous pouvez télécharger les fichiers stockés sur la
carte mémoire sur votre téléphone a I'aide de I'application.

Nettoyage et entretien

1. N'utilisez pas de produits chimiques pour nettoyer le drone.

2, N'utilisez pas d’eau pour nettoyer le drone.

3. Pour nettoyer le drone et ses accessoires, éteignez I'appareil, retirez les piles et
essuyez-le avec un chiffon sec.

4.  Gardez le drone et ses composants au sec et hors de portée des enfants.

Le produit est conforme aux exigences des directives de I'Union européenne.
E/ Conformément a la Directive 2012/19/UE, le présent produit est soumis ala collecte
séparée. Il convient de ne pas jeter le produit avec les déchets ménagers, car il peut
— constituer un danger pour I'environnement et la sainte humaine. Le produit usé
devrait étre remis au point de recyclage des appareils électriques et électroniques.

: les fluctuations de tempé p provoquer lac
Température de foncti de I'appareil : de 5°C 3 40°C.

Résistance au vent de classe 4 (max. 7,9 m/s).

de I'eau dans I'appareil.

Les photos sont fournies a titre d'illustration uniquement, I'aspect réel des produits peut différer de
celui présenté sur les photos.
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Introduccion

ijEstimado Cliente!

Gracias por confiar en nosotros y elegir la marca Overmax.

Le ofrecemos un producto perfecto para el uso diario gracias al uso de materiales de alta
calidad y modernas soluciones técnicas. Estamos seguros de que el gran cuidado de la
ejecucion hara que cumpla con sus requisitos. Antes de utilizar el producto, lea atentamente
el siguiente manual de usuario.

Si tiene algin comentario o pregunta sobre el producto comprado, péngase en contacto
con nosotros: pomoctechniczna@overmax.pl

INFORMACION IMPORTANTE

1.

10.
n

12

13

14

El producto esta disefiado para personas mayores de 14 afios y con experiencia en operar
drones. El uso del producto por parte de usuarios menores de 18 afos solo debe realizarse
bajo la supervisién de un adulto. Para aquellos que estan comenzando su aventura con
el pilotaje de drones, sugerimos contactar a alguien con mas experiencia en este campo.
Antes de usar el producto, asegurese de que el area seleccionada esté libre de obstaculos
y mantenga una distancia segura de las personas, los animales y la propiedad cuando lo
controle.

No utilice el producto cerca de lineas eléctricas, en lugares publicos (concurridos), cerca de
edificios altos o en el bosque (riesgo de sefal débil) o en areas cerradas.

No utilice el producto en el Polo Norte, Polo Sur o cerca de estaciones base o estaciones
de radio.

No vuele por la noche.

No utilice el producto en condiciones climaticas adversas: altas temperaturas, lluvia, niebla,
nieve, heladas y vientos fuertes.

No repare ni modifique el dispositivo. Estas actividades solo pueden ser realizadas por un
servicio autorizado.

No encienda el dispositivo si nota algtin dafio.

No utilice el dispositivo si empieza a funcionar mal, se ha caido o se ha mojado, se calienta
excesivamente, aparecen decoloraciones, abultamientos, emite ruidos atipicos, olores o se
producen otros fenémenos inusuales. En tales casos, comuniquese inmediatamente con
un centro de servicio autorizado.

No utilice el dispositivo con las manos mojadas o himedas.

Utilice el dispositivo lejos de las fuentes de calor, altas temperaturas, superficies calientes,
chispas, llamas abiertas, aceites y bordes afilados.

No utilice el dispositivo en un entorno que contenga sustancias inflamables, explosivas
o toxicas.

No utilice productos quimicos ni agua para limpiar el dispositivo. Limpie el producto con
un pafio suave y seco.

No utilice el dispositivo para otros fines que no sean para los que fue disefiado.



15.

16.

18.

19.

No almacene baterias completamente cargadas, ya que esto acorta su vida util y pueden
dafarse.
Para evitar lesiones, no toque Ias hélices en rotacién u otras partes méviles del dispositivo.

. No utilice el producto cerca de nifios pequefios. El conjunto contiene piezas pequefas que

pueden ser |a causa de un accidente.

Cuando utilice el dron, mantenga una distancia de al menos 20 cm del dispositivo debido
a las ondas de radio.

Es responsabilidad de los usuarios asegurarse de que el producto sea seguro tanto para
ellos como para el entorno. El fabricante, importador y distribuidor no asumen ninguna
responsabilidad de los dafios o lesiones causados por un uso inadecuado del producto.

NOTAS SOBRE EL USO DE LAS BATERIAS

1. El dron usa una bateria especial incluida en el conjunto y el mando a distancia usa 2
pilas AA (no incluidas).

2, Deben utilizarse pilas del mismo tipo.

3. Preste especial atencién a la polaridad de las pilas.

4. No recargue pilas no recargables.

5. Antes de cargar la bateria, retirela del dispositivo.

6. Para evitar posibles riesgos de incendio, no provoque un cortocircuito en los contactos
de las baterias, no las inserte en el compartimento sin respetar las marcas de polaridad
ni las perfore. La bateria siempre debe cargarse bajo la supervision de un adulto, fuera
del alcance de los nifios.

7 Después de cargar, desconecte las baterias del adaptador de corriente.

8. Después de su uso, retire la bateria del dron y las pilas del mando a distancia.

9. Silas pilas o baterias se calientan demasiado, deje de usarlas y carguelas inmediatamente.
De lo contrario, podrian deformarse o encenderse.

10.  No mezcle diferentes tipos de pilas o pilas viejas (usadas) con nuevas. Retire las pilas
gastadas del dispositivo.

1.  Deseche las pilas usadas de acuerdo con Ias regulaciones locales en un lugar designado.

12.  Los elementos de carga de la bateria deben revisarse periédicamente para detectar
darios en el cable, los enchufes, |a carcasay otros. No deben usarse si estan dafiados.

Especificaciones:

Peso del producto (con bateria y hélices) 249¢g

Di del producto blad 240 x 235 x 55 mm
Dimensiones del producto plegado 140 x 75 x 55mm
Temperatura de funcionamiento 5C-40'C

Resolucion de foto / video 3840 x 2160
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Peso maximo de despegue 249¢g
El dron no puede volar con ninguna
carga adicional, juse solo los componen-
tes incluidos o las piezas de repuesto del
fabricante!

Configuracion de referencia El dron con la bateria instalada mas las
hélices conectadas como se muestra en
el manual.

Elementos incluidos en el conjunto Dron, controlador, cuatro hélices, bateria

de dron, estacion de acoplamiento para
la bateria, cable USB, destornillador,
Ilave para la instalacién de hélices.

Antes de cada uso

pPwN S

Compruebe que el mando a distancia y el dron estén completamente cargados.
Compruebe que las hélices estén instaladas correctamente.

Compruebe que después de desbloquear el dron, sus motores funcionen correctamente.
Compruebe si la lente de la cdmara esta sucia.

Descripcién: dron (fig. 1)

NeowpwN

WeNOnpWwNS

Y
o

Interruptor de encendido
LED de estado

Hélice

Bateria

Camara

LEDs inferiores

Camara en modo de visién

escripcion: controlador (fig. 2)

Foto / video

Palanca izquierda

Blogueo / desblogueo

Tecla de retorno del dron - RTH

Palanca derecha

Interruptor de encendido

Pantalla LCD

Botdn de despegue / aterrizaje rapido

Pulsacion corta: selecciona el modo Optical Flow. Pulsacion larga: permite controlarla velocidad.
GPS encendido / apagado



Encendiendo el dron

Presione brevemente el interruptor del dron (1 en la fig. 1). El producto se encendera y el LED
de estado se iluminara.
Para apagar el producto, mantenga presionado el mismo botén durante 3 segundos.

Modos de vuelo

Modo GPS

En este modo, el dron utilizara |a sefial GPS para mantener su posicion. Si la sefial GPS es
demasiado débil, el dron ingresara al modo Optical Flow o mantendra la altitud anterior (puede
verificarlo en la aplicacion). En tal situacion, debe aterrizar lo antes posible. No vuele en lugares
donde exista el riesgo de una sefial GPS débil.

Modo Optical Flow

En este modo, el dron no utilizara |a sefial GPS para mantener su posicién. Si se pierde la sefial
GPSy el dron:

1 estd a una altura de menos de 3 metros, se activara el modo Optical Flow (mas informacion
sobre este modo en el capitulo siguiente).

2, estd aunaaltura de mas de 3 metros, el dron mantendra su altitud utilizando el altimetro
incorporado. Este modo no es exacto, debe tener experiencia en volar un dron para usarlo.

Modo Optical Flow

El dron esta equipado con un sistema de visién que permite un control efectivo con una sefial
GPS débil. Debido a la naturaleza de su funcionamiento, debe usarse principalmente en areas con
muy poca cobertura de GPS. Este modo utiliza la cdmara adicional incorporada para establecer
la posicion (marcada como 7 en la fig. 1) y es mas eficaz a una altura de menos de 3 metros.
La calidad del sistema de visién se ve afectada por varios factores, si alguno de ellos falla, el
modo basado en visién se apagara y el dron entrara en el modo de altitud constante. Tenga
especial cuidado cuando:

vuelo rapido a una altura de hasta 0,5 m,

vuelo sobre superficies de color uniforme,

vuelo sobre espacios que reflejan la luz,

vuelo sobre el agua u objetos transparentes,

vuelo sobre elementos en movimiento (por ejemplo, sobre una multitud de personas),
vuelo sobre espacios con fluctuaciones de luz,

vuelo sobre una superficie extremadamente clara o muy oscura,

vuelo sobre superficies sucias,

Smepan gy
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[8 vuelo sobre superficies con un patrén repetitivo (por ejemplo, sobre un camino

pavimentado)

j- vuelo sobre objetos inclinados mas de 30 grados.

Si el dron esta a solo un metro del suelo, la velocidad no debe ser superior a 5 m/s, mientras

que a una altura de 2 metros sobre el suelo no debe ser superior a 14 m/s.

. Mantenga limpios los sensores.

. Este sistema solo funciona correctamente cuando el dron se encuentra a una altura maxima
de 3 metros.

. Vuelaen areas bien iluminadas sobre elementos con texturas claras para que los sensores del

dron puedan adquirir correctamente informacion sobre |a ubicacion del producto.

. Es posible que el sistema no funcione correctamente al volar sobre el agua, con poca luz o sobre

superficies de estructura uniforme.

. En lugares oscuros, encienda la iluminacion adicional del dron (ubicada en la parte inferior).

Indicadores de estado del dron
(2enlafig.1)

EI LED parpadea en amarillo
rapidamente.

El LED parpadea alternadamente en
amarillo, verde y rojo.

El LED se ilumina en amarillo.

EI LED se ilumina en verde.

El LED parpadea en verde rapidamente.

EI LED parpadea en amarillo.

EI LED parpadea en verde.

El LED parpadea lentamente en rojo.
El LED parpadea rapidamente en rojo.
EI LED parpadea en rojo cada 1,5

segundos.

El LED parpadea dos veces en rojo cada
1,5 segundos.

Sin conexién con el dron

El dron esta intentando conectarse al
mando a distancia.

Sin conexién con GPS

Fuerte sefal de GPS detectada, el dron
entrara en modo de vuelo GPS

El dron esta calibrando el giroscopio.

El dron esta en modo de calibracion
horizontal de la brajula.

El dron esta en modo de calibracion
vertical de la brajula.

Bateria del dron baja, queda 1/6 de |a
bateria.

La bateria del dron esta casi vacia, queda
1/8 de la bateria

Problema con el giroscopio

Problema con el barémetro



El LED parpadea tres veces cada 1,5 Problema con la brijula
segundos.

El LED parpadea cuatro veces cada 1,5 Problema con el médulo GPS

segundos.

EI LED parpadea seis veces cada 1,5 Problema del médulo de posicionamiento
segundos. visual.

Retorno a casa: funcién RTH (Return To Home)

La funcion de retorno hace que el dron regrese a su tltima ubicacién guardada («casa»). Existen
tres modos para esta funcién: retorno inteligente, emergencia y retorno de bateria baja.

El punto registrado es donde despega el dron. Para que este lugar sea recordado correctamente,
la senal GPS debe ser lo suficientemente fuerte (minimo 7 satélites conectados a la partida).

1. Retorno inteligente

Silasefial GPS esta disponible (mas de 7 satélites) y se ha guardado el punto de partida, presione
el botén de retorno. El dron comenzara a volar de retorno a la ubicacién guardada. Durante el
regreso, puede controlar el dron, por ejemplo, para evitar obstaculos. Presionando el botén
nuevamente saldra de la funcién de retorno.

2. Retorno de emergencia

Si la sefal GPS fue buena (mas de 7 satélites) y se guardd el punto de partida, se iniciara
automaticamente un retorno de emergencia cuando el mando a distancia pierda la conexién
con el dron durante mas de 6 segundos. Puede recuperar el control del dron si el mando a distancia
se vuelve a conectary presiona |a tecla de retorno.

NOTA:

. Durante un retorno de emergencia, el dron no se puede controlar para evitar obstaculos.

. El dron no regresara al lugar de despegue si la sefial GPS es débil (menos de 7 satélites).

. Durante el procedimiento de retomno inteligente, si el usuario desea ascenderel dron aunaaltura

mayoroigual a15m, el dron detendra el ascenso e iniciard inmediatamente el procedimiento
de retorno a casa de emergencia.

. Si la sefial GPS no fue buena durante el despegue (menos de 7 satélites) y el dron perdié la
conexién con el mando a distancia durante mas de 6 segundos, el dron comenzara a descender
lentamente y se bloqueara después del aterrizaje.

3. Retorno con la bateria baja

Tste modo se activa cuando |a bateria del dron esta agotada lo suficiente para afectar su capacidad

de regresar a un punto marcado como «casa».

. Cuando los LEDs del dron parpadean lentamente, el indicador de bateria muestra el nivel
bajo (ﬁ), el mando a distancia emite un pitidoy el dron estd a la altura superior a 30 metros
0 a una distancia superior a 100 metros del mando a distancia, el dron comenzara a regresar
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automaticamente al punto de partida. Al regresar debido a la bateria baja, si la distancia es
de hasta 100 metros, se puede cancelar el retorno presionando el botén de retorno a casa.

. Cuando los LEDs del dron parpadean rapidamente, el indicador de bateria muestra que lamisma
estd agotada (%), el mando a distancia emite un pitido y el dron esta a la altura superior
a15 metros o a una distancia superior a 15 metros del mando a distancia, el dron comenzara
a regresar automaticamente al punto de partida. Si el dron esta mas cerca o mas bajo (15
metros de altura o 15 minutos de distancia), comenzara a descendery aterrizar en el suelo.
Durante el retorno debido a una bateria descargada, no puede recuperar el control
presionando el boton de funcién de retorno.

Carga de la bateria

Ver fig. 4

A:bateria  B: estacion de carga de la bateria
Ver fig. 5

1 Coloque la bateria en |a estacion de carga.

2 Conecte el cable USB a un adaptador de red USB (adaptador no incluido).
3. Conecte el otro extremo a la estacién de carga con la bateria.
4 Enchufe el adaptador a una toma de corriente.

Cargue la bateria completamente antes de usar el dron. Utilice tinicamente el cable USB
suministrado. Utilice un adaptador USB de 5V ~ 2 A (no incluido). Un tipo diferente de adaptador
puede afectar el tiempo de carga del producto. En caso de utilizar el adaptador recomendado,
se necesitan unas 2,5 horas para la carga completa.

. Utilice inicamente baterias del mismo tipo o equivalente a las recomendadas.

. Inserte las baterias con la polaridad correcta.

. Las baterias deben retirarse del dron antes de cargarlas.

. Las baterias solo se pueden cargar bajo la supervisién de un adulto.

. Retire las baterias usadas del dron.

. Los terminales de alimentacién no deben estar en cortocircuito.

. El cable USB debe revisarse periédicamente para detectar posibles peligros, como dafios enel

cable o el conducto, el enchufe, la carcasa u otras partes. El producto no debe utilizarse hasta
que se haya eliminado correctamente cualquier dafio.

. Después de usar el dron, carguelo durante una hora para preservar la vida Gtil de |a bateria.

. Si el dispositivo no se va a utilizar durante un tiempo prolongado, se recomienda descargary
recargar |a bateria una vez al mes para evitar dafarla.

Bajo nivel de pila del controlador

Cuando el controlador emite un pitido y el indicador de carga de |a pila (%) parpadea en la
pantalla LCD, significa que la pila se esta agotando. Reemplace la pila del controlador por una
nueva.



Instalacién de las pilas en el controlador

Abra la tapa de las pilas, instale dos pilas AA en el compartimento de acuerdo con la polaridad
indicada y luego cierre la tapa.

Indicador de intensidad de la sefial

Elicono (K en la fig. 8) indica la intensidad de |a sefial que recibe el controlador del dron. Mas
barras significa que |a sefial es mas fuerte. Si el icono muestra como maximo dos barras de la
sefial o no hay barras de la sefial y el controlador emite un pitido, esto puede significar dos cosas:

1. La distancia entre el drony el controlador es demasiado grande. Reduzca la distancia.
2, La pila del mando a distancia se retiré después de que el dron se emparejé con el
controlador.

Para obtener la mejor intensidad de la sefial, aseglrese de que el dron esté volando sobre el
controlador y que no haya obstaculos entre el controlador y el dron (fig. 13).

Montaje y desmontaje de hélices del dron

Las hélices estan marcadas como «A» y «Bx; preste especial atencion a esta marca durante
el montaje.

A: Instalacion de la hélice girando en sentido horario
Instale Ia hélice marcada con «A» en el motor correspondiente. Apriete los dos tornillos en
sentido horario con el destornillador (fig. 6a).

B: Instalacion de la hélice girando en sentido antihorario
Instale |a hélice marcada con «B» en el motor correspondiente. Apriete los dos tornillos en
sentido horario con el destornillador (fig. 6a).

Desmontaje de las hélices
Retire los dos tornillos que sujetan la hélice con un destornilladory desméntela del motor (fig. 6b).

Tenga cuidado al ensamblar. Las hélices tienen bordes afilados, existe riesgo de lesiones.

Siel dispositivo se instala incorrectamente, el producto no volara correctamente y puede dafarse.
Preste especial atencion a las marcas de las hélices y su lugar en el dron. Solo deben usarse las
hélices incluidas en el conjunto o compradas directamente al fabricante. No toque las hélices
mientras se mueven. Antes de cada uso del dron, verifique la correccién y estabilidad de la
instalacion de las hélices. No utilice las hélices si estan dafiadas.
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Iconos de la pantalla LCD (fig. 8)

A: Icono de retorno a casa (modo RTH)
Este icono permanecera visible hasta que el dron complete su procedimiento de retorno a una
ubicacién predeterminada.

B: Nivel de bateria del dron
Indica el estado de carga de la bateria del dron.

C: Distancia desde casa
Elindicador muestra la distancia entre el dron y el punto previamente marcado como «casa».

D: Altura desde casa
El indicador muestra la altura entre el dron y el punto previamente marcado como «casa».

E: GPS
ON: el modo GPS esta activado
OFF: el modo GPS esta desactivado

F: Nimero de satélites GPS
Tan pronto como el dron se conecte con un nimero suficiente de satélites (7 como minimo)
la ubicacién de despegue del dron se almacenara en la memoria como «casa».

G: Modo de funcionamiento del dron
Después de iniciar el dispositivo, el producto entra en el modo «mode 2» de forma
predeterminada.

H: Modo de velocidad
Indicador del modo de velocidad de vuelo seleccionado del dron: HIGH (alta velocidad) o LOW
(baja velocidad).

I: Foto / video
Después de tomar la foto, el icono de la cdmara se iluminara brevemente en la pantalla.
Durante la grabacién de un video, este icono parpadeara hasta que se complete la grabacién.

J: Nivel de carga del controlador
Indica el estado de carga de la pila del controlador.

K: Indicador de intensidad de la sefial
Elicono indica |a intensidad de |a sefial que recibe el controlador del dron.

L: Modo Headless
Indicador de modo headless.



Ajuste del angulo de la cdmara

El angulo de la cdmara se puede ajustar manualmente en el rango de 90° (ver fig. 9). Sujete
la cdmara con la mano y ajuste el angulo deseado.

Foto / video

Presione brevemente el botén de |a cdmara para tomar una foto. El icono de camara ( K)
se iluminara brevemente en la pantalla (fig. 10).

Mantenga presionado el botén de la camara durante al menos 2 segundos y la cdmara del
dron comenzara a grabar video. El icono aparecera parpadeando en |a pantalla. Mantenga
presionado el botdn de la cdmara durante mas tiempo para finalizar la grabacion.

NOTA: cuando no hay una tarjeta de memoria instalada en la cdmara o |a tarjeta de memoria
estd dafada, no puede tomar fotos o grabar videos con el botdn del mando a distancia. En esta
situacion, esta opcion solo esta disponible a través de la aplicacion para teléfonos inteligentes.

Despegue / aterrizaje rapido

1. Después de arrancar los motores, presione el boton H (fig.11) para que el dron despegue

automaticamente y mantenga una altura constante de 1,5 metros sobre el suelo.
2, Presione el botén § durante el vuelo para que el dron aterrice automaticamente. Puede
cancelar este comando antes de que el dron aterrice moviendo la palanca.

Modo de control

=
U

El dron tiene dos modos de control que cambian Ias palancas izquierda y derecha. El modo 2
esta configurado de forma predeterminada.

A: Vuelo hacia delante o hacia atras
B: Giro a la izquierda o a la derecha
C: Acelerador

B: Vuelo a la izquierda o a la derecha
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Para cambiar el modo:

1 Presione el bot6n de blogqueo (3) a luego encienda el controlador moviendo el botén
de encendido.

2, Presione y mantenga presionado el botén de regreso a casa durante aproximadamente
3 segundos @ para elegir entre los modos 1y 2. El modo seleccionado se muestra en
la pantalla LCD. Cada vez al presionar y mantenerlo presionado se cambia el modo.

De forma predeterminada, el producto funciona en el modo 2. Para poder cambiar el modo,
el controlador debe estar conectado al dron.

Regreso rapido a casa (RTH)

Presione el botdn regreso a casa (Return to Home, fig. 12). El controlador emitira un pitido para
indicar que la funcién se ha activado. El dron volvera ahora al punto marcado como «casa».
Si presiona este botdn nuevamente, el regreso sera cancelado.

Conexion del mando a distancia con el dron

Presione y mantenga presionado el botén de bloqueo G luego encienda el controlador
moviendo el botén de encendido (ver fig. 15). El controlador emitira dos pitidos y el indicador
de sefial en |a pantalla LCD parpadeara. Esto significara que el controlador esta listo para el
proceso de emparejamiento con el dron.

Encienda el dron. Emitira un pitido y se conectara automaticamente al controlador en su
alcance. El controlador emitira un pitido y el indicador de sefal en la pantalla LCD dejara de
parpadear: el proceso de emparejamiento esta completo.

La conexién del mando a distancia con el dron solo se puede realizar si el controlador no
esta conectado a ningun otro dron. Si hay varios drones diferentes y controladores en un
solo lugar, el proceso de emparejamiento debe realizarse por turno en cada uno de los
conjuntos para evitar un emparejamiento incorrecto.

Modo de deteccion

Después de conectarse al control remoto, el dron ingresa al modo de deteccién. Los LEDs de
estado del dron parpadearan en rojo, verde y amarillo alternadamente. Aseglirese de que
el dron esté en una superficie plana y nivelada durante este tiempo. El proceso dura unos
8 segundos. Una vez completado, el dron entrara en el modo de calibracién de la brajula.

jAtencion! Si el dron no puede completar este pasoy no puede ingresar al modo de calibracién de
labrajula por sisolo, coléquelo en el suelo e intente llamar el modo de calibracion del giroscopio

Calibracion del giroscopio

Después de conectarlo al control remoto, cologue el dron en una superficie planay niveladay
luego apunte ambas palancas en el mando a distancia hacia la esquina inferior izquierda (fig.



16). Cuando los LEDs dejan de parpadear en verde rapidamente, significa que la calibracion
ha finalizado.

Nota: el dron ya ha sido calibrado anteriormente. No es necesario recalibrar, a menos que el
dron tenga un problema, por ejemplo, al iniciar o completar el procedimiento de deteccion.

Calibracion de la brujula

NOTA: La calibracion de la brajula debe realizarse después del modo de deteccion. La
calibracion debe realizarse antes de cada vuelo y también después de reemplazar la bateria
por una nueva o insertarla en el producto.

1. Calibracién horizontal

Los LEDs en el modo de calibracién horizontal parpadearan alternadamente en amarillo.
Sostenga el dron y girelo horizontalmente alrededor de su eje. Haga unas tres vueltas. Después
de la calibracion correcta, los LEDs comenzaran a parpadear en verde (fig. 17).

2. Calibracién vertical

Los LEDs en el modo de calibracién vertical parpadearan alternadamente en verde. Sostenga
el dron verticalmente (con la camara hacia arriba) y girelo alrededor de su eje. Haga unas tres
vueltas. Después de la calibracion correcta, los LEDs se encenderan continuamente (fig. 18).

NOTA:

. No calibre la brijula en un campo magnético fuerte.

. No lleve consigo ningiin material magnético durante la calibracion (por ejemplo, llaves,
teléfonos).

. Manténgase alejado de objetos metalicos grandes durante la calibracion.

Bloquear y desbloquear el dron
El bloqueo y desbloqueo del dron se realiza encendiendo los motores del dron.

Para desbloquear el dron, presione brevemente el botén de bloqueo 8. Los motores se
encenderan y el dron se desbloqueara.

Puede bloquear (apagar los motores) de dos formas:

1. Después de que el dron aterrice en el suelo, apunte la palanca del acelerador hacia
abajo durante aproximadamente 3 segundos. Los motores se apagaran y el dron
se blogueara.

2, El dron se apagara automaticamente si no se realiza ninguna operacién durante 15
segundos después del desbloqueo.

NOTA: No apague los motores del dron con el botén i durante el vuelo, ya que el dron
comenzara a caer.
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Parada de emergencia:

Si el dron esta a mas de 30 metros de distancia y vuela a mas de 14 metros de altura,
mantenga presionado el botén de bloqueo G durante unos 3 segundos. Los motores se
apagarany el dron se bloqueara. No utilice esta opcion durante un vuelo normal, jesta forma
de bloquear el dron esta reservada para emergencias!

Control del dron

El dron se controla moviendo las palancas del mando a distancia de acuerdo con los graficos
a continuacion.
Los graficos muestran el patrén de las palancas en el modo de control predeterminado 2.

Fig. 19 A: elevacién

B: descenso

C: vuelo hacia atras
D: vuelo hacia delante

Fig. 20 E: giro a la derecha

F: giro a la izquierda

G: vuelo a laizquierda
H: vuelo a la derecha

Vuelo de prueba

Siga los pasos a continuacion para asegurarse de que el dron funcione correctamente.

1.

PENOMAWN

Coloque el dron en un area abierta con |a parte frontal del drony el usuario orientados
en la misma direccién.

Encienda el drony el controlador.

Conecte el controlador con el dron. Realice el procedimiento de deteccién.

Inicie la aplicacion M RC PRO, ingrese a la interfaz de la cdmara.

Desbloquee el dron.

Lleve el dron al aire. Pruebe las opciones de giro a |a izquierda / derecha.

Aterrice con el dron.

Bloguee el dron.

Retire la bateria del dron y apague el controlador.

Soporte para teléfono

Ver fig. 14
Saque el soporte para el teléfono. Levantelo 30 grados hasta que escuche un «clic»
caracteristico. Incline el seguro. Ajuste el tamafio del soporte a su teléfono.



Aplicacion para teléfono inteligente

Para Apple i0S: busque la aplicacion M RC PRO en Apple Store o escanee el cédigo qr.

Para Android: busque |a aplicacion M RC PRO en la tienda Google o escanee el codigo gr. También
puede escanear el cédigo gr universal. Los cédigos QR se pueden encontrar al comienzo del
manual de instrucciones.

Conexion del dron a la aplicacién

Encienda el dron. Acceda a la configuracién de WiFi en su teléfono. Busque y seleccione
una red con el nombre «Drone4 _ ****¥*%y,

El dron usa WiFi en el estandar 5C.

Sino usa la tarjeta de memoria en el dron, |as fotos y videos se guardaran en la aplicacién.
Si se instal6 una tarjeta de memoria, las fotos y los videos se guardaran en ella. Puede
descargar archivos almacenados en la tarjeta de memoria al teléfono usando |a aplicacién.

Limpieza y mantenimiento

1. No utilice productos quimicos para limpiar el dron.

2, No utilice agua para limpiar el dron.

3. Para limpiar el drony sus accesorios, apague el dispositivo, retire la bateriay limpielo
con un pafo seco.

4.  Guarde el drony sus componentes en un lugar seco fuera del alcance de los nifios.

El producto cumple los requisitos de las directivas de la Unién Europea. De acuerdo
E con la Directiva 2012/19/UE, este producto esta sujeto a recogida selectiva. El
producto no debe eliminarse con los residuos municipales, ya que puede suponer
— una amenaza para el medio ambiente y la salud humana. Por favor, entrega el

producto que ya no vayas a utilizar a un centro de reciclaje de dispositivos eléctricos
y electronicos.

Nota: Las fluctuaciones de temperatura pueden hacer que el agua se condense en el dispositivo.
Temperatura de funci i del dispositivo: de 5°C a 40°C.
Resistencia al viento clase 4 (max. 7,9 m/s).

Las fotos son solo ilustrativas, la apariencia real de los productos puede diferir
de la que se presenta en las fotos.
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Inleiding

Beste klant!

Dank u voor uw vertrouwen in ons en voor uw keuze voor het merk Overmax.

Dankzij het gebruik van hoogwaardige materialen en moderne technologische oplossingen
geven wij u een product in handen dat ideaal is voor dagelijks gebruik. We zijn er zeker van
dat het dankzij een grote zorg van vakmanschap aan uw eisen zal voldoen. Lees de volgende
gebruikershandleiding zorgvuldig door voordat u het product gebruikt.

Als u opmerkingen of vragen heeft over het product, neem dan contact met ons op:
pomoctechniczna@overmax.pl

Belangrijke informatie

1.

10.
mn

12.
13.

14.
15.

Het product is bedoeld voor mensen ouder dan 14 jaar en met ervaring in het vliegen met
drones. Het product mag door gebruikers jonger dan 18 jaar alleen onder toezicht van een
volwassene worden gebruikt. Voor degenen die net beginnen met hun avontuur met het
besturen van drones, stellen we voor om contact op te nemen met een persoon met meer
ervaring op dit gebied.

Voordat u het product gebruikt, moet u ervoor zorgen dat het geselecteerde gebied vrij is
van obstakels en een veilige afstand houden van mensen, dieren en eigendommen tijdens
de besturing.

Gebruik het product niet in de buurt van elektrische leidingen, op openbare plaatsen (drukte),
in de buurt van wolkenkrabbers of in het bos (risico op zwak signaal) en in afgesloten gebieden.
Gebruik het product niet op de Noordpool, Zuidpool of in de buurt van basisstations en
radiozenders.

Vlieg niet ,s nachts.

Gebruik het product niet in slechte weersomstandigheden: hoge temperaturen, regen, mist,
sneeuw, vorst en harde wind.

Repareer of wijzig het apparaat niet. Alleen geautoriseerd servicepersoneel mag dit doen.
Start het apparaat niet op als u schade vaststelt.

Gebruik het apparaat niet als het defect raakt, is gevallen of doorweekt, oververhit
raakt, verkleuringen, uitstulpingen, onnatuurlijke geluiden, geuren en andere ongewone
verschijnselen optreden. Neem in dergelijke gevallen onmiddellijk contact op met het
geautoriseerde servicecentrum van de fabrikant.

Gebruik het apparaat niet met natte of vochtige handen.

Gebruik het apparaat uit de buurt van warmtebronnen, hoge temperaturen, hete
oppervlakken, vonken, open vuur, olie en scherpe randen.

Gebruik het apparaat niet in een omgeving met ontvlambare, explosieve of giftige stoffen.
Gebruik geen chemicalién of water om het apparaat te reinigen. Reinig het product met
een zachte, droge doek.

Gebruik het apparaat niet voor andere doeleinden dan waarvoor het is ontworpen.

Sla geen volledig opgeladen batterijen op want dat verkort hun levensduur en kan ze
beschadigen.



16.

17

18.

19.

Om letsel te voorkomen, mag u geen draaiende propellers of andere bewegende delen van
het apparaat aanraken.

Gebruik het product niet in de buurt van kleine kinderen. De kit bevat kleine onderdelen die
de oorzaak van een ongeluk kunnen zijn.

Houd bij het gebruik van de drone een afstand aan van minimaal 20 cm van het apparaat
ivm radiogolven.

Het is de verantwoordelijkheid van de gebruikers om ervoor te zorgen dat het product veilig
is voor hen en voor het milieu. De fabrikant, importeur en distributeur zijn niet aansprakelijk
voor schade of letsel veroorzaakt door oneigenlijk gebruik van het product.

OPMERKINGEN OVER HET GEBRUIK VAN DE BATTERIJEN

1. De drone werkt op een speciale batterij die in de kit zit, terwijl de afstandsbediening op 2
AA-batterijen werkt (niet meegeleverd in de kit).

2. Hetzelfde type batterijen moet worden gebruikt.

3. Letvooral op de polariteit van de batterijen.

4. Laad geen batterijen op die niet voor dit doel zijn ontworpen.

5. Verwijder de batterij uit het apparaat voordat u deze oplaadt.

6. Omeen potentieel brandgevaar te vermijden, mag u de batterijcontacten niet kortsluiten, ze
in een compartiment plaatsen dat niet in overeenstemming is met de polariteitsmarkeringen
of ze doorprikken. De batterij moet altijd worden opgeladen onder toezicht van een
volwassene en buiten het bereik van kinderen.

7. Koppel de accu’s na het laden los van de stroomtoevoer.

8. Verwijder na gebruik de batterij uit de drone en de afstandsbediening.

9. Alsde batterijen of accu’s te warm worden, stop dan met het gebruik en laad ze onmiddellijk
op. Anders kunnen ze vervormd of ontstoken worden.

10. Meng geen verschillende soorten batterijen of oude (gebruikte) batterijen met nieuwe.
Uitgeputte batterijen moeten uit het apparaat worden verwijderd.

11. Voergebruikte batterijen af volgens de plaatselijke voorschriften in de aangewezen gebieden.

12. De componenten die bedoeld zijn voor het opladen van de accu’s moeten regelmatig worden
gecontroleerd op beschadiging van de kabel, stekkers, behuizing en andere onderdelen. In
geval van schade, niet gebruiken.

Specificatie:

Gewicht van het product (met batterij 249g
en propeller)

Uitgevouwen afmetingen 240 x 235 x 55 mm
Ingevouwen afmetingen 140 x 75 x 55mm
Werk temperatuur 5C-40'C

Foto / videoresolutie 3840 x 2160
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Maximaal startgewicht

Referentieconfiguratie

Elementen die in de set zijn inbegrepen

249¢g

De drone mag niet vliegen met extra
belasting, gebruik alleen de bij de kit
geleverde componenten of reserveon-
derdelen van de fabrikant!

Drone met geinstalleerde batterij plus
propellers gemonteerd zoals aangege-
ven in de handleiding.

Drone, controller, vier propellers,
droneaccu, accudockstation, USB-kabel,
schroevendraaier, montagesleutel voor
de propeller.

Voor elk gebruik

1. Controleer of de afstandsbediening en de drone volledig zijn opgeladen.
2, Controleer of de propellers correct zijn geinstalleerd.

3. Controleer of de drone is ontgrendeld en of de motoren goed werken.
4, Controleer of de cameralens niet vuil is.

Beschrijving: drone (afb. 1)

Schakelaar

Diode staat
Propeller

Baterij

Camera

Onderste diode
Videowijze camera

NeowpwN

Beschrijving: controller (afb. 2)

Foto / video

Linker joystick

Blokkade / deblokkade
Drone return knop - RTH
Rechter joystick
Schakelaar

LCD beeldscherm

Snelle start knop / landen

PNOWMAWN



9. Kort indrukken: modus Optical Flow. Lang indrukken: maakt snelheidsregeling mogelijk
10. GPSaan/ uit

Aanzetten van de drone

Druk kort op de droneschakelaar (afb. 1). Het product gaat aan en de status-LED gaat branden.
Om het product uit te schakelen houdt u dezelfde knop 3 seconden ingedrukt.

Vlieg modus

GPS modus

De drone in deze modus zal het GPS-signaal gebruiken om zijn positie te behouden. Als het
GPS-signaal te zwak is, gaat de drone in de modus Optical Flow of behoudt hij zijn vorige hoogte
(dit kunt u controleren in de toepassing). In zo'n situatie moet je zo snel mogelijk landen. Vlieg
niet waar het risico bestaat op een zwak GPS-signaal.

Optical Flow modus

Drone gebruikt geen GPS om hun positie in deze modus vast te houden. Als het GPS-signaal
verloren gaat en de drone:

1. is minder dan 3 meter hoog: de Optical Flow-modus wordt geactiveerd (meer over deze
modus in het onderstaande hoofdstuk).

2, meerdan 3 meter hoog is: de drone houdt de hoogte vast met behulp van de ingebouwde
hoogtemeter. Deze modus is niet nauwkeurig, je moet ervaring hebben in dronevliegen
om het te gebruiken

Optical Flow modus

De drone is uitgerust met een videosysteem, dat een effectieve controle bij lage GPS-signalen
mogelijk maakt. Vanwege de aard van zijn werk moet het voornamelijk worden gebruikt in
gebieden met een slechte GPS-dekking. Deze modus maakt gebruik van een ingebouwde extra
camera (gemarkeerd als 7 in afb. 1) om de positie te bepalen, en is het meest effectief op een
hoogte van minder dan 3 meter.

Er zijn verschillende factoren die van invioed zijn op de kwaliteit van het videosysteem, als een
aantal daarvan faalt, zal de videomodus worden uitgeschakeld en zal de drone in de modus
voor vaste hoogte gaan. Speciale aandacht moet worden besteed aan:

snelle viucht op hoogtes tot 0,5 m,

over oppervlakken met een uniforme kleur te vliegen,

vliegen over reflecterende atmosferen,

vliegen over water of transparante objecten,

vliegen over bewegende delen (bv. mensenmassa’s),

het vliegen over ruimten waar zich lichtschommelingen voordoen,

mpoancw
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. het vliegen over een extreem helder of zeer donker opperviak,

h. een vlucht over vuile oppervlakken,

i. vliegen over oppervlakken met een repeterend patroon (bv. over een bestratingspad)
i een vlucht over objecten met een helling van meer dan 30 graden,

Als de drone zich slechts één meter boven de grond bevindt, mag de snelheid niet meerdan 5m/
sec bedragen, terwijl deze bij 2 meter boven de grond niet meer dan 14m/sec mag bedragen.

. Houd de sensoren schoon.

. Dit systeem werkt alleen goed als de drone zich op een maximale hoogte van 3 m bevindt.

. Vliegin goed verlichte gebieden boven de elementen met duidelijke texturen zodat de sensoren
van de drone de juiste informatie over de positie van het product kunnen tekenen.

. Het is mogelijk dat het systeem niet goed functioneert wanneer het over water, bij weinig
licht of over gelijkmatig gestructureerde opperviakken vliegt.

. In donkere locaties moet extra droneverlichting worden ingeschakeld (onderaan).

NL

Statusindicator voor de drone
(2 op afb. 1)

De diode knippert snel geel

De diode knippert afwisselend geel,
groen en rood

De diode licht geel op

De diode licht groen op

De LED knippert snel groen

De diode knippert geel
De diode knippert groen

De diode knippert langzaam rood

De LED knippert snel rood

De LED knippert elke 1,5 seconde rood

De LED knippert twee keer per 1,5
seconde rood

De LED knippert drie keer per 1,5 seconde

Geen verbinding met de drone

De drone probeert verbinding te maken
met de afstandsbediening

Geen GPS-verbinding

Een sterk GPS-signaal wordt gedetec-
teerd, de drone gaat in de GPS-vlucht-
modus.

De drone kalibreert de gyroscoop

Drone staat in de horizontale kompaska-
libratiemodus

Drone staat in verticale kompaskalibra-
tiemodus

Zwakke dronebatterij, 1/6 van de batterij

Drone batterij bijna leeg, resterende 1/8e
van de batterij

Probleem met de gyroscoop

Barometerprobleem

Kompasprobleem



De LED knippert vier keer per 1,5 seconde = Probleem met de GPS-module

De LED knippert zes keer per 1,5 seconde ~ Probleem met de vision-positionering-
smodule

Terug naar huis, functie RTH (Return To Home)

De terugkeerfunctie zorgt ervoor dat de drone terugkeert naar de laatst opgeslagen plaats
(,home”). Er zijn drie modussen van deze functie: intelligente terugkeer, noodgevallen en lage
batterijreturn.

Het opgenomen punt s de plaats waar de drone opstijgt. Om dit punt goed te kunnen onthouden,
moet het GPS-signaal sterk genoeg zijn (minimaal 7 aangesloten satellieten bij de start).

1. Slimme terugkeer

Als het GPS-signaal beschikbaar is (meer dan 7 satellieten) en het startpunt is opgeslagen,
drukt u op de terugkeertoets. De drone zal terugkeren naar de opgeslagen locatie. Tijdens de
terugkeer kunt u de drone bijvoorbeeld bedienen om obstakels te vermijden. Door nogmaals
op de knop te drukken wordt de terugkeerfunctie afgesloten.

2. Nood terugkeer

Als het GPS-signaal goed was (meer dan 7 satellieten) en het startpunt is opgeslagen, wordt
de noodterugkeer automatisch gestart als de afstandsbediening de verbinding met de drone
gedurende meer dan 6 seconden verliest. U kunt de drone weer onder controle krijgen als uw
afstandsbediening opnieuw wordt aangesloten en u op de retourtoets drukt.

LET OP:

. Tijdens een noodterugkeer kan de drone niet worden bestuurd om obstakels te vermijden.

. De drone keert niet terug naar het beginpunt als het GPS-signaal zwak is (minder dan 7
satellieten).

. Als utijdens de intelligente terugkeerprocedure de drone wilt verhogen tot een hoogte van15m
of meer, zal de drone stoppen met stijgen en onmiddellijk de noodterugkeerprocedure starten.

. Als er tijdens de start geen goed GPS-signaal was (minder dan 7 satellieten) en de drone

meer dan 6 seconden de verbinding met de afstandsbediening heeft verbroken, zal de drone
langzaam dalen en na de landing worden geblokkeerd.

3. Terugleer bij een laag batterij niveau

Deze modus wordt geactiveerd wanneer de batterij van de drone zo leeg is dat deze het vermogen

om terug te keren naar het punt met de aanduiding ,home” kan beinvioeden.

. Wanneer de licht van de drone langzaam knipperen, de batterij-indicator een laag niveau
aangeeft (%), de afstandsbediening kort piept en de drone meer dan 30 meter hoog of meer
dan100 metervan de afstandsbediening verwijderd is, keert de drone automatisch terug naar
het beginpunt. Wanneer u terugkeert vanwege een laag batterijniveau, als de afstand tot 100
meteris, kunt u de terugkeer annuleren door op de terugkeertoets te drukken.
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. Als de LED's van de drone snel knipperen, de batterij-indicator een ontladen batterij aangeeft
(H ), de afstandsbediening kort piept en de drone meer dan 15 meter hoog is of meer dan
15 meter van de afstandsbediening verwijderd is, keert de drone automatisch terug naar het
beginpunt. Als de drone dichterbij of lageris (15 m hoogte of 15 min. afstand) zal deze beginnen
te dalen en op de grond landen.
Wanneer u terugkeert als gevolg van de ontlading van de batterij, kunt u de controle
niet terugkrijgen door op de retourtoets te drukken.

Opladen van de batterij

Zie: afb. 4.
A - batterij B - batterij laadstation

Zie: afb. 5

1 Plaats de batterij in het laadstation.

2, Sluit de USB-kabel aan op de USB-voedingsadapter (voedingsadapter niet meegeleverd).
3. Sluit het andere uiteinde aan op het laadstation met de batterij.

4, Steek de voeding in een stopcontact.

Laad de batterij volledig op voordat u de drone gebruikt. Gebruik alleen de meegeleverde USB-
kabel. Gebruik een 5V ~2 A USB-adapter (niet meegeleverd). Een ander type voedingsadapter kan
van invloed zijn op de oplaadtijd van het product. Bij gebruik van de aanbevolen voedingsadapter
heeft u ongeveer 2,5 uur nodig om het product volledig op te laden.

. Gebruik alleen batterijen van hetzelfde of een gelijkwaardig type zoals aanbevolen.

. Plaats de batterijen met de juiste polariteit.

. Haal de batterijen uit de drone voordat u ze weer oplaadt.

. Batterijen mogen alleen onder toezicht van een volwassene worden opgeladen.

. Gebruikte batterijen moeten uit de drone worden verwijderd.

. De stroomaansluitingen mogen niet worden kortgesloten.

. De USB-kabel moet regelmatig worden gecontroleerd op mogelijke gevaren, zoals beschadiging

van de kabel of het snoer, de stekker, de behuizing of andere onderdelen. Het product mag
niet worden gebruikt totdat eventuele beschadigingen op de juiste wijze zijn verwijderd.

. Laad de drone na gebruik een uur lang op om de levensduur van de batterij te verlengen.

. Als het apparaat gedurende een langere periode niet wordt gebruikt, wordt aanbevolen de
batterij één keer per maand te ontladen en op te laden om beschadiging te voorkomen.

Laag batterij niveau van de controller

Wanneer de controller piept en de batterij-indicator op het Lcd-scherm knippert, betekent dit
dat de batterij (%) bijna leeg is. Vervang de batterij in de controller.



Montage van de batterij in de controller

Open het batterijklepje, plaats twee AA-batterijen in het vakje volgens de aangegeven polariteit
en sluit het klepje.

Signaalsterkte indicator

Het pictogram (K in afb. 8) geeft de signaalsterkte aan die de regelaar van de drone ontvangt.
Hoe meer van deze streepjes, hoe sterker het signaal. Als het pictogram maximaal twee
streepjes signaal of geen signaal laat zien en de regelaar een geluidssignaal van zichzelf
maakt, kan het twee dingen betekenen:

1. De afstand tussen de drone en de controller is te groot. Verklein de afstand.
2. 2) De batterij van de afstandsbediening werd verwijderd nadat de drone met de
afstandsbediening was gekoppeld.

Voor de beste signaalsterkte moet u ervoor zorgen dat de drone over de controller vliegt en
dat er geen obstakels zijn tussen de controller en de drone (afb. 13).

Montage en demontage propeller van de drone

De porpellers zijn gemarkeerd met , A" en ,,B” - bij de montage moet speciale aandacht worden
besteed aan deze markering.

A - Montage van een rechtsdraaiende propeller
Monteer de met , A’ gemarkeerde propeller op de betreffende motor. Draai de twee schroeven
met de klok mee vast met een schroevendraaier (afb. 63).

B - Montage van de tegen de klok in draaiende propeller
Monteer de met ,,B” gemarkeerde propeller op de betreffende motor. Draai de twee schroeven
met de klok mee vast met een schroevendraaier (afb. 63).

Demontage van de propeller

Verwijder de twee schroeven die de propeller vasthouden met een schroevendraaier en verwijder
ze van de motor (afb. 6b).

Wees voorzichtig tijdens de installatie. De propellers hebben scherpe randen, er is een risico
op letsel.

Bij een verkeerde installatie zal het product niet goed vliegen en kan het beschadigd raken.
Let vooral op de markeringen op de propeller en de bestemming van de propeller op de drone.
Gebruik alleen propellers uit de kit of koop ze rechtstreeks bij de fabrikant. Raak geen propellers
aan die in beweging zijn. Controleer voor elk gebruik van de drone de juistheid en stabiliteit van
de schroefconstructie. Gebruik de propellers niet als ze beschadigd zijn.
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Pictogrammen beeldscherm LCD (afb. 8)

A - Terugkeer naar huis pictogram (RTH-modus)
Dit pictogram zal zichtbaar zijn totdat de drone de terugkeerprocedure naar de vooraf
gedefinieerde locatie heeft voltooid.

B - Laadniveau van de batterij
De status van de batterij van de drone.

C - Geeft de afstand tot huis aan
De indicator geeft de afstand aan tussen de drone en het punt dat eerder als ,home” is
gemarkeerd.

D - Hoogte vanaf huis
De indicator geeft de hoogte aan die de drone scheidt van het punt dat eerder als ,home”
is gemarkeerd.

E-GPS
AAN - GPS-modus ingeschakeld
UIT - GPS-modus uit

F - Aantal GPS-satellieten
Zodra de drone is aangesloten door een te groot aantal satellieten (minimaal: 7) wordt het
startpunt van de drone als ,home” in het geheugen opgeslagen.

G - Drone modus
Na het starten van het apparaat gaat het product standaard naar ,mode 2",

H - Snelheidsmodus
De indicator van de vliegsnelheidsmodus van de geselecteerde drone - HIGH (hoge snelheid)
of LOW (lage snelheid).

1 - Foto / video
Nadat de foto is gemaakt, licht het camerapictogram een tijdje op het display op. Tijdens de
opname van een film zal dit pictogram knipperen totdat de opname is voltooid.

] - Laadniveau van de regelaar
Geeft de laadtoestand van de controllerbatterij aan.

K - Signaalsterkte-indicator
Het pictogram geeft de signaalsterkte aan die de controller van de drone ontvangt.

L - Headless modus
Indicator voor de headless modus.



Aanpassing van de camerahoek

De camerahoek kan handmatig met 90° worden aangepast (zie afbeelding 9). Pak de camera
met de hand vast en stel de gewenste hoek in.

Foto / wideo

Druk kort op de cameraknop om een foto te maken. Het camerapictogram ( l®Y ) zal kortstondig
oplichten op het display (afb. 10).

Houd de cameraknop ten minste 2 seconden ingedrukt en de dronecamera begint met het
opnemen van een film. Er verschijnt een knipperend pictogram op het display. Houd de
cameratoets langer vast om de opname af te sluiten.

OPMERKING: Wanneer een geheugenkaart niet in de camera is geinstalleerd of de
geheugenkaart is beschadigd, kunt u geen foto’s maken of video’s opnemen via de knop
op de afstandsbediening. In deze situatie is deze mogelijkheid alleen beschikbaar via de
applicatie op uw smartphone.

Snelle start / landen

1. Druk na het inschakelen van de motoren op de knop i (afb. 11) om de drone automatisch
te starten en een constante hoogte van 1,5 meter boven de grond aan te houden.

2. Druk tijdens devluchtopde knop & ,aomdedrone automatisch te laten landen. U kunt
dit commando annuleren voordat de drone zal landen door de stick te verplaatsen.

Besturingsmodus

De drone heeft twee besturingsmodussen, linker en rechter joystick. De standaardinstelling
is modus 2.

A - Voorwaartse of achterwaartse vlucht
B - Met de klok mee draaien

C - Versnelling

D - Linker of rechter vlucht

NL
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Om de modus te wijzigen:

1. Druk op de vergrendelknop o (3) en schakel de controller in door de schakelaar op
de knop te zetten.

2, Houd de homeknop @ ongeveer 3 seconden ingedrukt om te kiezen tussen modus
1en 2. De geselecteerde modus wordt weergegeven op het Lcd-scherm. Elke keer dat
u de knop ingedrukt houdt, kunt u de modus wijzigen.

Standaard werkt het product in modus 2. Om de modus te kunnen wijzigen moet de controller
een drone-aansluiting hebben.

Snelle terugkeer naar huis (RTH)

Druk op de knop terug naar huis (afb. 12). De controller zal piepen wanneer de functie wordt
geactiveerd. De drone zal nu terugkeren naar het punt dat gemarkeerd is met ,Home”. Als
u nogmaals op deze knop drukt, wordt de terugkeer geannuleerd.

Verbinding van de afstandsbediening met de drone

Houd de vergrendelknop ingedrukt i@ en schakel de controller in door de schakelaar op de knop
te bewegen (zie afbeelding 15). De controller geeft twee piepjes en de signaalindicator op het Lcd-
scherm begint te knipperen. Dit betekent dat de controller klaaris voor de koppeling met de drone.
Zet de drone aan. De drone zendt een geluidssignaal uit en maakt automatisch een verbinding
met de regelaar binnen bereik. De controller zal piepen en de signaalindicator op het Lcd-scherm
zal stoppen met knipperen - dit betekent dat het koppelingsproces is voltooid.

Deverbinding van de afstandsbediening met de drone kan alleen worden gemaakt als de controller
niet is aangesloten op een andere drone. Als er meerdere verschillende drones en controllers
op één plaats zijn, moet het koppelingsproces één voor één op elke set worden uitgevoerd om
een verkeerde

PP

ling te voorl

Detectie modus

Bij aansluiting op de afstandsbediening gaat de drone in de detectiemodus. De status-LED’s
van de drone knipperen afwisselend in rood, groen en geel. Zorg ervoor dat de drone gedurende
deze tijd op een vlak, horizontaal oppervlak staat. Het proces duurt ongeveer 8 seconden.
Wanneer het voltooid is, zal de drone in de kompaskalibratiemodus gaan.

Opmerking! Als de drone deze stap niet kan voltooien en niet zelf in de kompaskalibratiemodus
kan komen, plaats hem dan op de grond en probeer de gyroscoopkalibratiemodus op te roepen.

Kalibratie van de gyroscoop

Plaats na aansluiting op de afstandsbediening de drone op een vlak en horizontaal opperviak
en richt vervolgens beide staven op de afstandsbediening naar de linker benedenhoek (afb. 16).



Wanneer de LED's niet meer snel groen knipperen, betekent dit dat de kalibratie voltooid is.
Opmerking: De drone is al gekalibreerd. Het is niet nodig om opnieuw te kalibreren, tenzij de
drone een probleem heeft met bijvoorbeeld het starten of voltooien van de detectieprocedure.

Kompaskalibratie

LET OP: Kompaskalibratie moet worden uitgevoerd na de detectiemodus. Kalibratie moet
worden uitgevoerd voor elke viucht en ook na het vervangen van de batterij door een nieuwe
of het plaatsen van de batterij in het product.

1. Horizontale kalibratie

De lampjes in de horizontale kalibratiemodus knipperen afwisselend geel. Houd de drone
vast en draai horizontaal om zijn as. Maak ongeveer drie beurten. Na een correcte kalibratie
beginnen de LED's groen te knipperen (afb. 17).

2. Verticale kalibratie

De LED'sin de verticale kalibratiemodus knipperen afwisselend groen. Houd de drone verticaal
(met de camera naar boven) en draai hem om zijn as. Maak ongeveer drie rotaties. Na een
correcte kalibratie beginnen de LED's continu te branden (afb. 18).

LET OP:

. Kalibreer het kompas niet in een sterk magnetisch veld.

. Draag geen magnetisch materiaal (bijv. sleutels, telefoons) bij u tijdens het kalibreren.
. Houd tijdens het kalibreren afstand tot grote metalen voorwerpen

Blokkade en deblokkade van de drone

Het blokkeren en deblokkeren van de drone bestaat uit het starten van de motoren van
de drone.

Om de drone te ontgrendelen ndrukt u kort op de vergrendelknop &3. De motoren worden
ingeschakeld en de drone wordt ontgrendeld.

dal

Er zijn twee ieren om te vergr (de motoren uitschakelen:

1. Nadat de drone op de grond is geland, richt u de gashendel naar beneden gedurende ca.
3 seconden. De motoren worden uitgeschakeld en de drone wordt vergrendeld.

2. De drone wordt automatisch uitgeschakeld als er gedurende 15 seconden geen handeling
wordt uitgevoerd nadat deze is ontgrendeld.

LET OP: Schakel de motoren van de drone niet uit met de knop (g tijdens de vlucht,
omdat de drone dan begint te dalen.

NL



NL

Noodstop:

Als de drone meer dan 30 meter afstand heeft en meer dan 14 meter stijgt: Houd de
vergrendelknop a ongeveer 3 seconden ingedrukt. De motoren worden uitgeschakeld en
de drone wordt vergrendeld. Gebruik deze optie niet tijdens de normale vliucht, deze manier
van blokkeren van de drone is gereserveerd voor noodsituaties!

Bedienen van de drone

De drone wordt bediend door de staven op de afstandsbediening te bewegen volgens de
volgende afbeeldingen.
Grafieken tonen de indeling van de staven in de standaard besturingsmodus 2.

Afb.19 A - stijgen
B - landen

C - achteruit vliegen
D - vooruit vliegen

Afb. 20 E - rechts draaien
F - links draaien

G - links vliegen
H - rechts vliegen

Test viucht

Volg de onderstaande stappen om ervoor te zorgen dat de drone goed functioneert.
1 Plaats de drone in een open ruimte zodanig dat zowel de voorkant van de drone als
de gebruiker in dezelfde richting worden gestuurd.

2, Zet de drone en de controller aan.

3. Sluit de regelaar aan op de drone. Voer de detectieprocedure uit.
4. Schakel de toepassing M RC PRO in, voer de camera-interface in.
5. Ontgrendel de drone.

6. Til de drone in de lucht. Test de opties voor links/rechts draaien.
7 Land de drone.

8. Schakel de drone uit.

9. Haal de batterij uit de drone en schakel de controller uitr.
Telefoonhouder

Zie: afb. 14

Schuif de telefoonhouder uit. Til hem 30 graden op tot je een kenmerkende , klik” hoort.
Kantel de veiligheidspal. Pas de grootte van de houder aan uw telefoon aan.



Applicatie voor smartphone

Voor Apple iOS: zoek de M RC PRO-applicatie in de Apple Store of scan de gr-code.
Voor Android: zoek de M RC PRO- applicatie in Google Store of scan de gr-code.
U kunt ook de universele gr-code scannen. De QR-codes staan aan het begin van de handleiding.

Verbinden van de drone met de applicatie

Zet de drone aan. Voer op uw telefoon de WiFi-instellingen in. Zoek en selecteer een netwerk
met de naam , Drone4_**xxxxxx,

De drone maakt gebruik van 5G standaard WiFi.

Als u geen geheugenkaart in de drone gebruikt, worden de foto’s en video's in de applicatie
opgeslagen. Als er een geheugenkaart is geinstalleerd, worden de foto’s en video’s op de
geheugenkaart opgeslagen. Bestanden die zijn opgeslagen op de geheugenkaart kunnen
worden gedownload naar de telefoon met behulp van de toepassing.

Reinigen en onderhoud

1. Gebruik geen chemicalién om de drone te reinigen. N L
Gebruik geen water om de drone te reinigen.
3. Om de drone en de accessoires te reinigen, schakelt u het apparaat uit, verwijdert
u de batterijen en veegt u hem af met een droge doek.
4.  Bewaarde drone en zijn accessoires in een droge en buiten het bereik van kinderen.

N

Product in overeenstemming met de eisen van de richtlijnen van de Europese Unie.
E In overeenstemming met Richtlijn 2012/19/EU moet dit product gescheiden worden
ingezameld. Het product mag niet met het huisvuil worden weggegooid omdat het
— een bedreiging kan vormen voor het milieu en de volksgezondheid. Lever uw oude

product in bij het daarvoor bestemde inzamelpunt voor recycling van elektrische en
elektronische apparatuur.

Let op: Door temperatuurschommelingen kan er water in het apparaat condenseren.
Bedrijfstemperatuur apparaat: van 5°C tot 40°C.
Klasse 4 windweerstand (max. 7,9 m/s).

De foto’s dienen alleen ter illustratie, het werkelijke uiterlijk van de producten kan afwijken van de
producten die op de foto’s worden getoond.
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BcTynHe cnoBo

LLlaHOBHMIA KnieHTe!

Mwu 6e3MeXHO BAAYHI 3a Te, Lo Bu fJoBipuavch Ham Ta BUGpanu Toprosy Mapky Overmax.
3aBAAKW BUKOPUCTaHHIO MaTepianiB HalBULLOT AKOCTi Ta Cy4acHUX TEXHONOTYHMX pilleHb
MU nepepaemo y Bawi pyku Bupi6, ineanbHuin Ana NoBCAKAEHHOrO BUKOPUCTAHHA. MU
nepekoHaHi, Lo 3aBAAKN He3BUYalHil SKOCTI 1Oro BUrOTOBNEHHS BiH BUNpaBsaae yci Bawi
ouikyBaHHS. [Nepe/ BUKOPUCTaHHAM BUPOGY AieTasbHO 03HAOMTECH 3 HUXKUYEHaBeEHO
iHCTpYyKLUi€eto 06CnyroByBaHHs.

AKLLO Y Bac BUHUKAM BYAb-iKi 3anuTaHHsA abo 3ayBaXkeHHs LLOAO BUPOBY, 3B'SKITbCS 3
Hamu. pomoctechniczna@overmax.pl

BAXXJIUBA IHOOPMALLIA:

1

10.
n

12

13

14.

Bupi6 npusHayeHnit ana ocié Bikom 14+ pokiB Ta 3 [OCBIAOM ynpaBniHHSA
KBagpokontepamu. 06cnyroByBaHHs BUPOGY KOPUCTYBaYyaMu BiKOM HUKYUM, HiXX 18
POKIB MOBWHHE BiA6yBaTUCA 3a Harnsay LOPOCAUX. TUM, XTO TiNlbKU MOYMHAE CBOLO NMPUroAy
y KepyBaHHi KBajpoKornTepaMu pekoMeHAyeEMO 3HalUTU B MOMiY 0coby, A0CBIAYEHY Y
LibOMY HanpsiMKy.

Mepes NoyaTKOM BUKOPUCTaHHS BUPOBY NepeKoHanTeCh, Lo BUGpaHa Bamu TepuUTopist
He MICTUTb NepeLUKop, a Nifi Yac KepyBaHHs 36epiraiTe 6e3neyHy BifCTaHb Bif, Ntoaew,
TBapuWH Ta MaiiHa.

He Mo>xHa 3anyckaTu KBaapoKonTep No6iusy NiHiii enekTponepeaay, B myGaivHUX MicLsx
(3antogHeHmx), No613y XMapoyOCiB a6o X B fici (PU3NK CNabKoro cUrHary), a Takox Ha
3aKPUTUX TEPUTOPIAX.

He MoxHa 3anyckaTu KBaApoKonTep Ha NiBHIYHOMY Ta NiBAEHHOMY NOJtOCaX, a TaKOX
no6am3y 6a30BUX CTaHLi Ta pafiocTaHLiN.

He 3anyckaiiTe KBagpoKonTep yHoui.

He pekoMeHayeTbCA KOPUCTYBaTUCA BUPOGOM MpY MOraHWX MOrofHUX yMOBaXx: Npu
BWCOKUX TeMnepaTypax, AOLL, TYMaHi, CHiry Ta MOpO3i, @ TakoX Npu CUbHOMY BITpi.

He npoBoabTe caMocCTiiHOro peMoHTY Ta MoaudiKaLii BUpo6y. Ha Lie Mae npaBo nvie
aBTOPU30BaHUI CepBiC.

He BMUKaiTe BUPOBY, AKLLIO 3ayBaXxunu 6yfb-AKi MOLLIKOAXKEHHSI.

He KopucTyiiTecs BUPOGOM, SIKLLO BiH MOYaB HenpaBWIbHO MpawtoBaTy, ynas aéo
3aMOYMBCS, HAATO HarpiBaeTbCS, Ha HbOMY MOSABAAOTLCA BiATIHKM, BUNYKIOCTI, IPUCTPIN
BW/a€E HexapaKTepHi 3BYKM, 3anaxu, a TakKoX KoM MatoTb MiCLie iHLLi HexapaKTepHi ABuLLa.
Y LboMy BunafKy 6e3 3BonikaHb 3B'SXKITbCA 3 aBTOPU3OBAHUM CEPBICOM BUPOGHMKA.
He kopucTyiTech KBaIpOKOMNTEPOM, SIKLLO Y BaC MOKpi a6o BOMOri pyKu.

KopucTyitTeca BUpo6oM 3paneka Bif, AXKepen Tensa, BUCOKUX TemnepaTtyp, rapaymx
NOBEPXOHb, ICKOP, BiAKPUTOrO BOMHIO, Macen Ta rocTpuX KyTiB.

He kopucTyitTecs BUPO6OM Yy MicLsiX 3 Ierko3anMmMcTUMK, BUGYXOHeGe3NneYHnMm Ta
TOKCUYHUMMU PeYOBUHAMMU.

He BUKoOpUCTOBYIMTE XiMiYHUX 3aCO6IB Ta BOAW AN YNCTKU BUPOBY. YUCTKY HEOBXiAHO
NPOBOANTM 3a AOMOMOTO0 M'AIKOT CyXOi FraHYipKy.

He BUKOpYCTOBY#TE BMPI6G AN15 IHLIMX LiiNei HiX Lini oro NpusHayeHHs.



15.

16.

17.

18

19.

He 3anuuaiite 6aTapeii MOBHICTIO 3apAIKEHNX AKLLO He KOPUCTYETECh KBAJPOKOMTEPOM,
Lie CKOPOYYE iX XXUTTEBWI LK Ta 36iMbLLYE PU3MK X MOLLIKOAXKEHHSI.

[InA yHUKHEHHS TPaBM He Chifj TOPKATUCA MBUHTIB Ta iHLIMX PyXOMUX YaCTUH BUPOGY
nig yac pyxy.

He KopuCTy#iTecs: KBaApOKONTEPOM Y 6e3MnocepeaHin 61IM3bKOCTi 3 Manumm AitbMu. Y
KOMMEKTi 3HaXoAATbCA APiGHI 3an4acTUHK, IKi MOXYTb CTaTV MPUYNHOKO HELLLACHOTO
BUNaKy.

BukopucToBYtOUM APOH, AOTPUMYIATECH BiACTaHi He MeHLe 20 CM Bif, NPUCTPOIO Yepes
pagioxsuni.

[6aTu Npo cBOKO 6e3MeKy Ta 6e3MeKy OTOUEHHS!, PU BUKOPUCTaHHI BUPOBY, € 060B'I3KOM
Kopu1cTyBaya. BUpo6HUK, iMnopTtep Ta AUCTPUE'tOTOP HE HECYTb XKOAHOI BiANOBIAaNbHOCTI
3a NOTEeHLiHY LUKOAY Ta TPaBMMU, CNPUYMHEH] HENMPaBUIbHAM BUKOPUCTaHHSIM BUPOGY.

3AYBAXKEHHSA LW,0/10 BUKOPUCTAHHSA BATAPEI

awnpWN

10.

1

12.

KBaapokonTep BUKOPUCTOBYE crieLjianbHy 6aTapeto, Lo 3HaXOANUTLCA B KOMMNEKT, y
CBOHO Yepry nynbT noTpebye 2 6aTapeiok AA (KOTpi He AyTb B KOMMIEKTI).
BaTapeiku NoBUHHI 6YTW OAMHAKOBOrO TUNY.

3BepTainTe 0co6NMBY yBary Ha NnosisipHICTb 6aTapeiok.

He BcTaBnsiTe 6aTapeiok, ki Ans LbOro He Npu3HayeHi.

Mepepn 3apafyKaHHSAM aKyMynIsSTopy oro Chif, BUNHSTY 3 BUPOOY.

LNsi YHUKHEHHSI MOTEHLINHOI 3arpo3un Nnoxexi 3a60pPOHSAETbCA 3aMUKaTH KiHLi
6aTapei, nigknto4aTy i He BiANOBIAHO 3 NO3HAYeHHSIMU NONsipU3aLlii Ta NpoKoBaTy.
3apsKaHHA 6aTapel 3aBX AW NOBUHHE BiAGYBaTUCA Nif HarnsA0M A0POCIOro y Micui,
HeAOCTYNHOMY A5 AiTen.

Micns NOBHOro 3apsiAyKeHHs BiAKOYITL 6aTapeto Bif AyKepena XUBEHHS.

Micns KOpUCTYBaHHSA HEOOXIAHO BUMHATY aKyMynsiTOp 3 KBaApOKoMTepa Ta nynbTa.
Y BUNaAKy HaAMIpHOro HarpiBaHHs 6aTapei Ta akyMynsiTopie chif 6e3 3BonikaHb
nepepBaTy ix BUKOPUCTaAHHSA abo 3apafaHHs. HarpiBaHHs MOXe nNpu3BecTu Ao ix
Aebopmalii Ta 3anantoBaHHs.

He MoXHa 3MmilLyBaTV Mibk CO60K0 6aTapeky pisHUX KaTeropii, a TakoX CTapux
(nocapkeHux) 3 HoBUMU. MocaaxkeHi 6aTaperku Cif, BUAHATY 3 BUPOGY.
BukopucTaHi 6aTapeitku ciif yTunisyBaTty BiANoBiAHO [0 MICLIEBUX HOPM Y CrieLlianibHO
BifiBeileHUX AN LibOro NyHKTax.

MpucTpoi, NpU3HaYeHi AN 3apsfKaHHs 6aTapeiiok, MOBUHHI perynsipHo nepesipAaTcs
Ha HasABHICTb NOLLKOAXEHb NPOBOAIB, LUTEKEPIB, KOPMYCY Ta IHLUNX YacTWH. Y BUNagKy
MOLUKOMKEHHS! | MPUCTPOI MOBWHHI 6yTW BUITy4YEHi 3 BUKOPUCTAHHS.

Cneuudikauis:

Bara Bupo6y (3 6aTapeecto Ta reuHTamu) 249 rp

Po3Mipu y po3knageHoMy CTaHi 240 x 235 x 55 Mmm

Po3Mipu y cknapgeHoMy cTaHi 140 x 75 x 55 Mmm

Temnepatypa cepefioBuiLa (po6oya) 5C-40°C
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Po3pinbHa 3aaTHicTb ¢oTo / Bigeo 3840 x 2160

MakcumanbHa cTapToBa Bara 249 rp
KBaapokonTep He npUsHayeHuit
NS NONbOTIB 3 0/,aTKOBOIO Barolo,
Heo6XiHO BUKOPUCTOBYBATH BUKJIIOYHO
€/1eMEeHTH Ta 3an4yacTUHU 3 KOMIJIEKTY,
w0 6ynun BK/OYEHi BUpO6HMKOM!

HomiHanbHa KoHdirypauis KBappokonTep 3 ycTaHOBNEHUMU
rBUHTaMU Ta 6aTapecto 3i6paHuit
y Cnoci6, onucaHui y iHCTpyKuii
06cnyroByBaHHs.

EneMeHTH, 1,0 BXOAATb B KOMIUIEKT KBaapokonTep, KOHTponep, 4 rBUHTa,
6aTapes AN KBaApOKONTepa, AOK-
-cTaHuis ans 6aTtapei, USB nposiga,
BUKPYTKa, K/IOY AN YCTAHOBKU rBUHTIB.

nepep, KOX>XHUM BUKOPUCTAHHAM

1. epeBipTe, 4M NySbT Ta KBAAPOKOMTEP MOBHICTIO 3apAKeHI.
2, MepeBipTe, UM rBUHTU NPABUIIbHO YCTAHOB/IEHI.
3. MepeBipTe, UM Nicnsi po3610KyBaHHA KBaApOKoNTepa Moro ABUryHU NpaBUIbHO

npaLtoroTb.
4, MepeBipTe, Yn 06'€KTUB KaMepy He 3a6pyAHEHO.

Onuc: keagpokonTep (puc. 1)

Bumunkay

IHAnKaTop cTaHy

BUHT

Batapes

Kamepa

HwxHi inankaTopun
Kamepa peanbHoro yacy

NewmpwN

Onuc: KoHTponepa (puc. 2)

doto / Bigeo

NiBniA BXXONUCTUK

3a6nokyBaTu / po36nokyBaTi

KHonka noBepHeHHs kBagpokonTepa Ao oMy — RTH
MpaBuit BKONCTUK

Bumunkay

PigkokpucTaniyHuii gucnnei (LCD)

KHorka LBWAKOro cTapTy / nocajku

ENOMmAWNS



9. KopoTke HaTucKaHHs: 3arnyckae pexxum Optical Flow. [loBre HaTUCKaHHS: [JO3BOSISIE
peryntoBaTtu LWBUAKICTb
10.  GPS yBiMKHEHUIA / BAMKHEHUI

YBiMKHEHHsI KBaipoKonTepa

KopoTko HaTUCHITb BMUKay kBaapokonTepa (1 Ha puc. 1). CucteMa 3anyCTUTLCS Ta 3aCBITUTLCS
iHaMKaTop CTaHy.
[N BAMKHEHHA KBaApoKonTepa NpUTPUManTe Ty X KHOMKY BMPOAOBX 3 CEKYHA,.

Pe>xumu nonboty

Pexxum GPS

Y LbOMy pexuMi kBaapokonTep 6yae BUKOPUCTOBYBaTU cUrHan GPS anst yTpuMaHHs CBOro
nonoxeHHs. kLo curHan GPS 6yae HaaTo cnabkvm, KBaapoKonTep nepeiifie B pexkum Optical
Flow a6o yTprmae nonepefiHio BUCOTY (MOXHa NepeBipUTH y AoAaTKY). Y LIbOMY BUNaAKy
Heo6XiHO SIKHaMLLBWALLE BUKOHATW Nocaaky. He nitaiTte y Micusx, Ae € pUsUK nepeLuKos,
Ta cna6koro curHany GPS.

Pexxum Optical Flow

Y LUbOMY pexuMi KBafpOKONTEP He 6yae BUKOpUCTOBYBaTU curHan GPS ans yTpyMaHHs CBOro
nonoxeHHs. Akwwo curtan GPS 6yae BTpayeHo, a KBaapoKonTep:

1. 3HAXOAMTBCS Ha BUCOTI MeHLL Hidk 3M - 3anycTuTbes pexxum Optical Flow (Ginblue Ha
TEMY LibOro peXKuMy y HacTymHOMY po3gjini).

2, 3HaXOANTbCS Ha BUCOTI GiMbLU HiX 3M - KBaZipOKOMNTEP yTPUMaE BUCOTY 3a ONOMOroto
B6Yy/1I0BaHOr0 anbTUMeTpa. Liei pexxum He € TOYHUM, [iJ151 1010 BUKOPUCTaHHSA HEO6XiAHO
MaTu JOCBif B KepyBaHHi KBafpoKonTepamu.

Tryb Optical Flow

KBaapoKonTep OCHaLLEHWA BileOCUCTEMORO, KOTPa ,03B0JISiE eEKTUBHO KEpyBaTV anapaTtoM
npu cnabkomy curHani GPS. BpaxoBytoun xapakTep 1oro po6oTu, pexxum HeobXiagHo
BVKOPUCTOBYBATU BUK/IKOYHO B MiCLSIX Ay>ce crabkoro curHany GPS. [Insi BUSBNEHHS
MOJMOXEHHS], PEXXUM BUKOPUCTOBYE AOAATKOBY BMOHTOBaHY Kamepy (Mo3HaueHy sk 7 Ha
puc. 1), peXWM Hai6inbLL eheKTUBHUI Ha BUCOTi 10 3 MeTpIB.

BnnuB Ha sIKicTb po60TH Bile0CUCTEMU MatOTb AeKiNbKa YMHHUKIB, SIKLLLO AesKi 3 HUX BUAAYTb
3 Nnafly, PeXXvm KepyBaHHS Ha 6a3i BieocucTeMu BUMKHETBCS, a KBa[jpoKonTep nepeiiae y
PEXUM YTPUMaHHS MOCTiHOT BUCOTU. Heo6XiAHO A0TPUMYBATUCh OCOGIMBOT 06EPEXHOCTI Npu:

a. LUBMAKOMY MOMbOTI Ha BUCOTi A0 0,5M,

b. NonboTax Hag OAHOTOHHUMM MOBEPXHAMY,
(4 nonboTax Haf, NOBEPXHSAMY, LLO BiAGUBatOTb CBIT/IO,
d. noNboTax Haf BOLOK abo NPO30pUMU 06'eKTaMK,

e. nonboTax HaZ PyxoMnUMu enemMeHTamMu (Hanp4 HaToBn mo,qeﬁ),
f. nonboTax Haj, NOBEPXHSAMMU, L0 PO3CitOIOTb CBIT/O,
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nosboTax HaJ, HafI3BNYaiiHO CBIT/O a60 HaA3BNYatHO TEMHOO NMOBEPXHAMM,
nosboTax Hag, 3aCMiYeHNMU NMOBEPXHSIMMU,

5 nonboTax Haj MOBEPXHSIMU 3 OAHOMAHITHUM Bi3epyHKOM (Harnp. CTexKa 3 GpyKiBKM)
NoNbOTax Haf, MOBEPXHAMU 3 KyTOM Haxuly 6inbLu Hix 30 rpagycis.

SIKLO KBafpoKoNTep nepebyBae Ha BUCOTI 1O OAHOrO METpa Hafl 3eMIIEH0, LBUIKICTb He
MOBWHHa NepeByLLYBaTU 5M/CeK, Ha BUCOTI 10 2 METPIB He GinbLua Hix 14 mM/cek

. MiaTPUMYITE YACTOTY CEHCOPIB.

. Lisi cucTema nNpaBuibHO NpaLtoe BUKIHOYHO TOA|, KOMM KBafpoKonTep nepebyBae Ha
BUCOTi 10 3 M.

. iTaiiTe B LO6PE OCBITIEHUX MICLIAIX 3 BUPA3HUMU O6'EKTaMM Ha NOBEpPXHI, LLIOG ceHcopu
KBaJJpOKONTEepa MOITM NPaBUIbHO 34MTYBaTU iHPOPMAaLIito MPO NOSOXEHHS anapary.

. CucTemMa MoXe MpaLtoBaTV HEMPaBUILHO NifJ, Yac NObOTY Haj, BOLOH, NPK CabKkomy
OCBIT/IEHHi Ta Haj OAHOTOHHVMM MOBEPXHAMM.

o Y TeMHWX MiCLIIX YBIMKHITb OCBIT/IEHHSI KBafIpOKOMNTEpa (PO3TaLLOBaHe 3HU3Y).

MokasHuKun CTaTyCy KBagpokonrtepa

(2 Ha puc. 1)

|HAMKATOP WBMAKO MUraE XXOBTUM
KObOpOM

IHAMKaTOp MUrae nonepemMiHHO
YKOBTUM/3€/1eHUM/HEPBOHNM KOJIbOPOM

IHAMKaTOP CBITUTLCA XXOBTUM

|HAMKATOp CBITUTLCS 3eIeHUM

IHAMKaTOP LWBUAKO MUrae 3eNeHnM
IHAMKATOP MUTaE XXOBTUM

IHAMKaTOP MUrae 3eNeHNM

IHAMKaTOP MOBINbHO MUTa€e YEPBOHUM
IHAVKATOP WBUAKO MUrae YepPBOHUM
IHAMKaTOp MUrae YepBOHUM KOXHi 1,5

CeKyHau

IHAVKaTOP MUrae NOABINHNM YEPBOHUM
611ikoM KOXHi 1,5 cekyHan

BiAcyTHe 3'€AHaHHS 3 KBaZPOKOMNTEPOM

KeagpokonTep npo6ye 3'efgHatucs 3
KOHTPOJIepOM

BifcyTHe 3'eaHaHHA 3 GPS

3HanpeHo cunbHui curian GPS,
KBaApPOKONTEp nepeiae B peXxunm
nonboty GPS

KBagpokonTep kaniépye ripockon

KBappokonTtep nepebyBae y pexumi
rOpWU30HTaNbHOro KanibpyBaHHs
Komnacy

KBappokonTep nepebyBae y pexumi
BEpPTMKasIbHOro KaniépyBaHHA Komnacy

Cnabkuit 3apsaf 6aTapel KBapoKonTepa,
3anuwmnocb 1/6 sapsagy

baTapes kBaipokonTepa NpakTU4YHO
po3psafXKeHa, sanuwmnock 1/8 sapsay

Mpo6nemu 3 ripockonom

MNpo6nemu 3 6apoMeTpom



IHAMKaTOP MUrae NoTPINHUM 61ikoM Mpo6nemu 3 KOMNacom
KOXHIi 1,5 cekyHan

|HAMKaTOp MUrae YOTUPUKPATHUM MNpo6nemu 3 Mmogynem GPS

671iKOM KOXHi 1,5 cekyHan

IHAMKaTOP MUrae WeCTUKPaTHUM Mpo6nemu 3 MoaynemM No3uLioHyBaHHs/
61iKOM KOXHi 1,5 cekyHan BijeocucTeMoro

MoeepHeHHsa po gomy - pyHKuUisa RTH (Return To Home)

PyHKLis NOBEPHEHHA A03BONAE KBaAPOKONTEPOBI NOBEPHYTUCA 10 OCTAHHBOIO 3aNMCaHoro
Micsui («BoMmy»). List yHKLIis Mae TPy peXXMMU: PO3yMHE NOBEPHEHHS, aBapiliHe NOBEPHEHHS
Ta NMOBOPOT MpW HU3bKOMY 3apsiAi 6aTape.

3anucaHuM MicLEeM € MicLie, y KOTpoMy KBaapokonTep 3niTae. LLLo6 Lie micLe 6yno npaBuibHO
36epexeHo, curHan GPS noBuHeH 6yTW AOCTaTHLO CUIbHUM (MiHIMYM 7 Nifg'efHaHUX CYnyTHUKIB
npu cTapTi).

1. Po3yMHe noBepHeHHs

AKwwo curian GPS gocTynHui (BinbLu HiX 7 CYnyTHUKIB) Ta MyHKT 3anycKy 6y/o 36epexeHo,
HaTUCHITb KHOMKY NoBepHeHHs. KBaapokonTep noYHe NoBepHeHHs A0 36epexeHoro Micus. Mg
Yac NoBePHEeHHS KBaJ|POKOMNTEPOM MOXHa KepyBaTu, Ha NPUKNaz ANs OMUHaHHS NepeLLKoa,.
MoBTOPHE HaTUCKaHHSA KHOMKMN CMPUYUHUTD BUXif 3 PEXXUMY NMOBEPHEHHS.

2. ABapiiiHe NOBEpHEHHsA

AKLWo curHan GPS 6yB fOCTaTHLO CUIbHUM (GiNbLL HiXK 7 CYMyTHUKIB) Ta MyHKT 3anycky 6yo
36epexeHo, aBapiiiHe NoBEPHEHHS! By e iHiLiN0OBaHO aBTOMATWUYHO SIKLLO KOHTPOMEP BTPATUTL
3'e[JHaHHA 3 KBaZPOKONTEPOM GiNnbLL HiXX Ha 6 cekyHA. KepyBaHHsI Haz KBaApoKONTepOM
MOode 6yTv nepeiHaTe Hadag, NiciA NOBTOPHOTO 3'€AHaHHA KOHTpOsiepa 3 KBapOKOMTepoOM
Ta HaTUCKaHHA KHOMKM NOBEPHEHHS.

YBATA!

. MMip yac aBapitHOro NOBEPHEHHSA KBaAPOKOMNTEPOM He MOXXHa KepyBaTy Ta OMUHATH
nepeLLKoau.

. KBappoKonTep He MOBEPHETLCA Y MiCLie 3amycKy, IKLLO curHan GPS HaaTo cnabkuii (MeHLue
HX 7 CynyTHUKIB).

. AKLWO Nif Yac NpoBeAeHHA PO3YMHOIO MOBEPHEHHA KOPUCTYBaY 3axoye MigHATI

KBaPOKOMTEP Ha BUCOTY, 6iNbLLy HiXX 15 M, KBafIpoKomnTep nepectaHe HabupaTy BUCOTY
Ta 6e3 3B0MiKaHb Nepenie y PeXXMM aBapiiHOro MOBEPHEHHS.

. AKLLO N Yac 3anycky curHan GPS He 6yB JOCTAaTHBO CUIbHUM (MEHLL HiX 7 CYNyTHUKIB),
KBaJPOKOMTeP BTPATVB 3'€AHaHHS 3 KOHTPOIEPOM GilbLL HiXK Ha 6 CeKyHz, KBaapoKonTep
MOYHE MOBISIbHO OMYCKAaTUCA, @ MIC/Is NOCaAKMN 3a6/I0KYETbCS.

3. NMoBepHeHHs Npu HU3bKOMY 3apsai 6aTaper

Llei pexxum BMUKaeTbCst KON 6aTapes KBaZIpOKONTEPa € HaCTiNbKM NMOCaZKEHOH, LLO Lie

MOMe BIMIMHYTU Ha MOro 3AaTHICTb MOBEPHEHHS Y MICLIE, 36epeXKeHe K «aiM».

. AKLLIO iHAMKATOPM KBaZpOKOMNTEPa MOBINIbHO MUIakoTh, NMOKasHUK 3apsay 6aTapel nokasye
HU3bKMI1 piBeHb (T51), KOHTPONIep NoAae KOPOTKi 3BYKOBI CUrHanM a KBagpoKomnTep
3HaxoAUTbCS Ha BMCOTI NoHas 30 MeTpiB abo BiACTaHi Bif KOHTponepa noHaa 100
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MeTpiB, KBapOKOMNTep aBTOMAaTUYHO Nepeiife y PeXXnM noBepHeHHs. i Yac BUKOHaHHSA
MOBEPHEHHS 3 NPUUMHI cniabkoro 3apaay 6aTapei, KLO BiacTaHb cTaHOBUTHL A0 100
METPiB, MOBEPHEHHA MOXXHa aHYNIOBATU HATUCKAHHAM KHOMKM NOBEPHEHHS 10 A0MY.
. FIKLL0 iHAVKATOPM KBaAPOKOMTepa MUratoTb LUBUAKO, OKa3HWK 3apsjy 6aTapei nokasye
MOBHE PO3PAKEHHS (*j*), KOHTpOsep Nofae KOpOTKi 3BYKOBi CUrHanu a KeaapokonTep
3HaxXoAMTbLCS Ha BUCOTI MOHag, 15 MeTpiB abo BiacTaHi Bif KOHTponepa noHaz 15 MeTpis,
KBaApOKONTEP aBTOMAaTUYHO Nepeiiae y peXxnm noBepHeHHs. FKLLO KBaapoKonTep
3HaxXoAUTbLCA Brvbkye a6o HUxXKYe (HX 15 M BUCOTW abo 15 MeTpiB BifiCTaHi), BiH MOYHe
OrycKaTUeA Ta CaMOCTIHO cafe.
Mip yac NoBepHEHHsI 3 MPUYMH MOBHOIO PO3PAAXKEHHA 6aTapei, KOHTponio
KBaA\pOKONTEPOM He MOXXHa NEePEeNHATH HaTUCKAalOUN KHOMKY NOBEPHEHHS.

3apagyxkaHHA 6aTapes

wme..: puc 4.

A - 6aTapest B - cTaHuif ans 3apaaku 6atapel

JAme.: puc 5

1. BcTaBTe 6aTapeto Y CTaHLito /15 3apagKu.

2, Nig'enHaiite nposig USB [0 MepexXeBoro 610Ky XuBneHHs USB (610K XXUBNEHHS He
BXOAMUTb B KOMIJEKT).

3. IHLWWIA KiHeLpb Nig'efHaiTe Ao cTaHuii Ans 3apsaku 3 6aTapeeto.

4, MNip'enHaiiTe 610K XXUBMEHHS Y PO3ETKY.

MoBHicTto 3apagiTb 6aTapeto nepes BUKOPUCTAHHAM KBaApoKonTepa. 3apsakanTte BUKIHOYHO
3a gonomoroto USB nposoay 3 KOMMNeKTy. Heo6XifiHO BUKOPUCTOBYBATH BIOK XXUBNEHHS
3 xapakTepucTukamm USB 5 B = 2 A (He BXOAUTb B KOMI/EKT). IHLLMI TN GI0KY XUBNEHHS
MO>e BNMBAaTK Ha Yac 3apsfkaHHs 6aTapei. Y BunagKy BUKOPUCTaHHA PEKOMEHA0BaHOIo
610Ky XXUBEHHS, Yac NOBHOT 3apsAKK 6aTapei npubnnaHo 2.5 rog,.

. Heo6xiiHO BUKOPUCTOBYBATW GaTapeikn TOro » ato » PiBHOLIHHOrO TUMy, LWo 1
PEeKOMeH0BaHi.

. BcTaBnsiite 6aTapeiku LOTPUMYHOUYMCh HEOBXIAHOT nonspuaaLlil.

. AKyMYNSTOPY Cifl BUTATYBaTU 3 KBAJPOKONTEpPa nepef, iX 3apspKaHHAM.

. AKYMYNSITOPY MOXYTb 3apsiAXKaTVCS BUKIKOYHO Mif, HAarsA0M LOPOC/Oi 0CO6H.

. MocampkeHi akyMynsaTopu cnif BUTAryBaTu 3 KBaipoKonTepa.

. KOHTaKTMN XXMBNEHHSA He MOXYTb 3aMUKaTUCA.

. USB npoBig, NOBMHEH perynapHO NepeBipATUACS Ha HafBHICTb MOTEHL|IIHUX 3arpos, Takux

AIK MOLLKOZYKEHHS Kaberto, LUTeKepa, KOPMycy Ta iHLWKX enemMeHTiB. MpucTpiii He Moxe
BUKOPVCTOBYBATWCb, MOKN BUSIB/IEH] MOLLKOMKEHHS! He 6y/lyTb YCYHEHI Y BiANOBiAHWIA Croci6.

. Micnst KopucTyBaHHS KBaZPOKOMTEPOM NiA3apsfiTb MOro 6aTapeto NPOTAroM roauHu,
06 36eperTu i JKUTTEBUIA LK.
. FIKLLO NPUCTPIl Ha ByAie BUKOPUCTOBYBATHCH Ha NPOTA3i TPUBASIONO Yacy, PEKOMEHAYETbCS

3apsiAKa Ta po3psiaKa 6atapeil oavH pas B MicsiLb AJ151 YHUKHEHHS il MOLUKOZKEHHSI.

Hu3bkuii piBeHb 3apsify 6aTapeiiok KOHTponepa

AKLLLO KOHTPOJIEP NOAAE 3BYKOBMIA CUTrHAN a MOKa3HUK 3apsiay 6aTape‘|’(8]) 6n1mae Ha LCD
eKpaHi, Lie 03Havae Lo 6aTapes cifae. 3aMiHiTb 6aTapeiikn y KOHTPOepi Ha HOBI.



3aMiHa 6aTapeiioK y KOHTpornepi

BifikpwiiTe KpULLIKY LaxTy 415t 6aTapeiok, BCTaBTe fiBi 6aTapeiikv AA BiAMoBIAHO 10 BKasaHOI
nonapusadii Ta 3aKpuinTe KpULLKY.

lHan KaTop cunu curHany

MNiktorpama (K Ha puc. 8) Bifo6paxae Cusly CUrHany, Kl KOHTposiep OTPUMYE 3
KBagpokonTepa. Yum Ginblua KifbKiCTb PUCOK, TUM CUJbHILLMIA curHan. AKLLO nikTorpama
nokasye /iBi pUCKM abo He NoKasye XXOAHOI, @ KOHTPONIEP BUAAE 3BYKOBWIA CUTHAT, Lie MOXe
03HayaTu Agi pevi:

1. HapTo Benvka BiicTaHb Mi>K KOHTPOIEPOM Ta KBaApPOKOMNTEPOM. 3MEHLUITb BiACTaHb.
2, BaTapeiikn koHTponepa 6ynu BUTATHYTI Micna 3’e€fHaHHA KOHTposepa 3
KBaAPOKONTEPOM.

[ins 3a6e3neyeHHs HaNKpaLLOT CUM cUrHany NoTypeyiTech, LWo6 KBaApOKONTEP NiTaB Haj,
KOHTPO/EPOM, @ TaKOX MPO BifICYTHICTb NePeLLKOA MiX HAMU (puc. 13).

MoHTaX Ta AeMOHTaX rBUHTIB KBagpokonrepa

BUHTM No3HauveHi sk ,A” Ta ,B” — nig 4ac MoHTaxy cnifi 3BepHyTU 0cobnmBY yBary Ha Ui
No3HauYeHHs.

A - MOHTa)X rBUHTA, L0 06epTaeTbecs 3a FOAUHHUKOBOIO CTPINIKOIO
YCTaHOBITb FBUHT 3 NO3Ha4YeHHAM ,A” Ha BiAMOBIAHWIA ANSt HBOTO ABWUIYH. 3aKpyTiTb ABa
60/ 3a [LONOMOIOH BUKPYTKM 3@ FOAUHHUKOBOIO CTPINIKOO (pUC. 6a).

B — MOHTa) rBUHTA, L0 06epTaeTbCs NPOTU FOAUHHUKOBOI CTPINIKK
YCTaHOBITb IBUHT 3 NMO3Ha4YeHHsAM ,B” Ha BiANOBIAHWIA AN HBOTO ABUIYH. 3aKpyTiTb ABa
60711 3a LONOMOIOH BUKPYTKM 3@ FOAUHHUKOBOIO CTPINIKOO (pUC. 6a).

JleMOHTa) FBUHTIB
BifiKpyTiTb BUKPYTKOIO ABa GONTU KPIMSIEHHs FBUHTA Ta 3HIMITb oro 3 ABUryHa (puc. 6b).

MoBopbTECH 06EPEXHO Mif, YaC MOHTaXY. FBUHTW MatOTb FOCTPI KyTW, iCHYE PUSMK TPaBMyBaHHS.
Y BUNaaKy HeNpaBu/IbHOrO MOHTaXy rBUHTIB anapat He Gy/ie NPaBU/bHO NiTaTy, BHACcNiA0K
YOro MOXe HaCTYMUTU Oro MOLIKOAXKEHHS. HeobxiaHO 3BepHYTH 0co6nMBY yBary Ha
NO3HaYeHHA IBUHTIB Ta IX MicLie B cucTeMi. Heo6XiiHO BUKOPUCTOBYBATN BUKJIFOUHO FBUHTY
3 KOMMJIeKTY abo KyrieHi 6e3nocepeiHbo Y BUPOGHMKA. He TopkaiTecs rBUHTIB Mig Yac
ix po6oTu. Mepes KOXXHUM KOPUCTYBaHHSIM KBaApOKOMNTEPOM fepeBipTe NpaBuIbHICTb
MOHTaXy Ta CTabiNbHICTb rBUHTIB. He BUKOPUCTOBYITE FBUHTIB Y BUNAAKY MOLUKOAXEHHS
Ta 3HOLLYBaHHS.
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NikTorpamu LCD ekpaHy (puc. 8)

A - lNikTorpama noBepHeHHs A0 AoMy (pexxum RTH)
MNikTorpama 6yne BMBEAEHA HA eKpaH NMOKWU KBaJpOKOMTep He 3aBepLunTb npouecy
NoBEepPHEHHA 10 36epPeXeHOro MicLs.

B - PiBeHb 3apsifly 6aTapei kBagpokonTepa
Bino6paxae piBeHb 3apaay 6aTapei kBagpokonTepa.

C - BiacTaHb f0 AoMy
JTliunnbHWK Bifo6parkae BiaCcTaHb Bifi KBaipoKonTepa o NYHKTY, 36epPeXXeHoro paHille
AK «AiM».

D - Bucota go gomy
JiunnbHYK Bigo6paXae BUCOTY Bif KBaAPOKONTEPa A0 NYHKTY, 36epeXeHOro paHilue K «AiM».

E-GPS
ON - pexxum GPS yBiMKHeHWi
OFF — pexum GPS BUMKHEHUI

F - KinbkicTb cynyTHukiB GPS
K TiNbKK KBapOKONTep Nif'eiHAETbCS A0 HEOBXIAHOI KiNbKOCTI CyNyTHUKIB (MiHIMYM: 7)
MicLie 3anycKy KBafjpokonTepa 6yae 36epexeHo K «iM».

G — Pe)xuM po60Tu KBagpoKonTepa
Micns cTapTy, anapaTt aBTOMaTU4HO BXOAUTb Y peXum po6oTtu ,mode 2”.

H - PeXxuM wweuaKocTi
MokasHWUK BUBPaHOro pexxumy LBMAKOCTI NonboTy — HIGH (Bucoka wBeuakicTb) Ta LOW
(HM3bKa LWBKUAKICTD).

| - doTo / Bigeo
i Yac BUKOHaHHs oTorpadii nikTorpama kaMepu Ha cekyHay NOABUTLCS Ha ekpaHi. Mig
Yyac NpoBefeHHs Bifeo3anucy niktorpama 6yae 6n1MMaT o MOMEHTY 3aBEPLLEHHS 3anucy.

J - PiBeHb 3apaply KOHTponepa
Bino6paxae piBeHb 3apaay 6aTapeiiok KOHTposepa.

K - InaukaTop cunu curHany
MikTorpama Bigo6paxkae CuIy CUrHasy, skuii KOHTpoOsIep OTPUMYE 3 KBaZ[poKonTepa.

L - Pexxum Headless
Moka3sHuk pexumy Headless.
Perymosal-u-m Haxuny Kamepu

Haxun kamepu MoxKHa peryntoBaTi BpyuHy y mexax 90° (auB: puc. 9). BisbMiTb kamepy
PYKOHO Ta YCTaHOBITb HEOBXIAHUN KYT.



®oTo / Bigeo

KOpOTKO HaTUCHITb KHOMKY KaMepy o6 3po6utyn doTorpadito. Miktorpama kamepy ( Y )
Ha CeKyHZy NnosiBUTbCS Ha ekpani (puc. 10).

MpuTpuMaiiTe KHOMKY KaMepw LOHaiMeHLLe 2 CeKyHAM AN1A noyaTky 3anucy Bigeo. Ha
eKpaHi NosABUTbCA 6nMMatoda niktorpama. MpuUTpumMaiiTe KHOMKY KaMepu foBLUe Anst
3aBepLUEHHS 3anucy.

YBATA: siKLLI0 B KaMepi BiACYTHs KapTa nam’aTi, a6o kapTa nam’sTi NOWKOAKEeHa, 6yae
HEMOXX/IMBO 3p06UTH POTO ab0o 3anmncaTh Bifjeo 3 KHOMKM Ha KOHTposiepi. Y LiboMy BUNaaKy
Taka MOX/IMBICTb A0OCTYMHa TiNbKW 3a AOMNOMOIOH MOGINIbHOrO [OAATKY.

LLengkuii 3niT / nocagka

1. Micns sanycKy ABUIYHIB HATUCHITL KHOMKY § (puc. 11), Ans TOro, o6 KBagpoKonTep
aBTOMAaTWUYHO 3/1ETIB Ta NoYaB YTPUMYBaTW CTabiNbHy BUCOTY Y 1,5 MeTpu Haz, 3emeto.
2. Mig Yac NoNbOTY HATUCHITb KHOMKY $§ , W06 KBaApOKONTep aBTOMAaTUYHO CiB. Lito

KOMaHAy MOXKHa aHytoBaTH Liie 10 BUKOHAHHSA MOCafKN pyxatoumn AXXONCTUKOM.

Pe>XuM KepyBaHHS

UK

KBagpokonTep OCHaLlleHWi IBOMa peXxnMamun KepyBaHHs, KOTpi iIHBEPTYOTb NiBUiA Ta
npaBuii AXXOWCTUK. M0 3aMOBYYBaHHIO YCTAHOBNEHUIA PEXUM 2.

A - Pyx Bnepep a6o Hasap,

B - MNMoBopoT BniBo a6o BNpaBo
C - Opocenb

D - Pyx BniBo a6o BnpaBo

[nqa 3MiHKn pexxumy:

1. HaTuCHiTb KHOMKY 6110KyBaHHs (3)
BMMKay4a yBIMKHEHHS.

2, [1nsi nepektoUeHHs MidK pexxumamiu 1 Ta 2. HaTUCHITb Ta NOTPUMaiiTe KHOMKY NMOBEPHEHHS
Aofomy @ Ha NpoTA3i NPU6AN3HO 3 CekyHA,. BubpaHuin pexxum BifotpaxaeTbes Ha LCD
eKpaHi. Ko)xHe HaTUCKaHHA Ta NPUTPUMaHHS JO3BONSE 3MIHUTU PEXUM.

NiCNSA YOro yBIMKHITb KOHTPONEP NepeMUKaHHAM
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3a 3amMoBYyBaHHAIM anapat npautoe y 2 pexkumi. [119 3MiHW peXxumy KOHTposiep MycUTb
MaTy 3B'A30K 3 KBaZ|POKOMTEPOM.

LLienake noeepHeHHs o aomy (RTH)

HaTucHiTb KHOMKY noBepHeHHs fofoMy (Return to Home, puc. 12). KoHTponep nogactb
3BYKOBWI1 cUrHan, Lie 6yae 03HauaTy Lo hyHKLito 6yno akTUBOBaHO. 3apas KBagpoKonTep
NoBePHETBLCS Y MicLie, 36epexKeHe K «AiM». AKLLO HaXxaTh KHOMKY Lie pa3 — NoBepHEHHS
6yAe aHyNboBaHo.

3'GAHaHHﬂ KOHTpOJiepa 3 KBagpokontepom

HaTUCHITb Ha NpUTpMMaiTe KHOMKY 610KyBaHHS a NiCNsA Yoro yBIMKHITb KOHTposiep
nepeMUKaHHsAM BMUKada yBiMKHeHHs (auB: puc. 15). KoHTponep noaacTb ABa 3BYKOBUX
curHanu, niktTorpama curHany Ha LCD ekpaHi noyHe muratu. Lle 6yae o3Havatu Wo
KBaJpOKOMNTep roTOBUM 10 MPOLiecy napyBaHHS 3 KOHTPOIEPOM.

YBIMKHITb KBafipokonTep. BiH nogacTb 3BYyKOBWiA CUrHan Ta aBTOMaTUYHO 3'€AHAETLCS 3
KOHTPOMEPOM, LLLO 3HAXOANUTLCS B 30Hi LOCSHKHOCTI. KOHTponep nogactb 3BYKOBUI CUrHan
a niktorpama curHany Ha LCD ekpaHi nepectaHe 6a11umaTi - Lie 6yfie 03HayaTy Lo npoLiec
napyBaHHs 3aBepLLEHO.

3'ejHaHHA KOHTPO/Nepa 3 KBaAPOKONTEPOM MOXKeE Bif6yTHCA BUKITIOUYHO AIKLLLO KOHTpoOsiep
He 3'ejHaHO 3 6yAb-AKWUM iHLLMM NPUCTPOEM. SIKLLLO B OAAHOMY MiCLii 3HAXOAUTbCA AeKiNbKa
pi3HUX Mogeneli KBaAPOKONTEPIB Ta KOHTPOJIEPiB, NPoLLeC NapyBaHHA He06XiAHO NPOBOAUTH
o Yep3i /19 KOXKHOTO KOMIJIEKTY, YHUKalO41 NOMMU/IKOBOTO MapyBaHHS.

Pe)xum cKkaHyBaHHA

[ins 3'eaHaHHA 3 KOHTPOIEPOM KBaZAPOKOMTEP NEPEXOAUTD Y PEXUM CKaHyBaHHS. IHaMKaTopu
CTaHy Ha KBajpokonTepi 6ylyTb nonepemiHHO 6MMaTh YepBOHUM/3eNeHUM/XKOBTUM
KonbopoM. NepekoHanTecs, WO Nif Yac ckaHyBaHHA KBafApOKONTep CTOITb Ha NAOCKIN
ropv3oHTanbHi noBepxHi. Mpouec TpuBae 6nm3bKo 8 cekyHa. Micns Moro 3aBepLUeHHs
KBaJpOKOMNTEp nepeiifie y PeXXuM KaniépyBaHHs Kommnacy.

YBara! Ko KBagpoKonTep He MOXe CaMOCTIHO 3aKiHYMTK LibOro eTarny Ta He MoXe
nepenTyH o peXXmmy KaniépaLii Komnacy, po3MiCTiTb 1Oro Ha piBHY MOBEPXHHO Ta CrpobyiTe
3anycTUTW peXuM KaniépyBaHHs ripockory.

KaniépyBaHHs ripockony

Micns nig'efHaHHA [O KOHTPONEpa PO3MICTiTb KBaAPOKOMNTEP Ha NIOCKi rOPU30HTasbHil
NoBepXHi Ta HanpaBTe 06M1ABA AKOMCTUKM Y NIBUIA HWKHIN KYT (puUc. 16). KiHelb 61MMaHHs
iHAMKaTOpiB 3€1IeHUM KONIbOPOM GyAie 03HavaTH, Lo KaniépaLis 3aBeplueHa.

YBara: KBagpoKonTep yxe 6yno BiakaniépoBaHo paHile. Hemae notpeéu npoBoauTn
NOBTOpPHY Kaniépaito, Xi6a LLjo KBaapoKonTep Mae Npo6aemu 3i 31b0TOM ab0o 3aBepLLEHHSM
npoLiecy ckaHyBaHHs.



KaniépyBaHHsi koMmnacy

YBATA! Kani6pyBaHHA KoMnacy NoBUHHe Bif6yBaTUCA MiC/A 3aBePLUEHHS PeXUMY
cKaHyBaHHA. Kani6pyBaHHsA NOBMHHE BUKOHYBaTUCh Nnepeji, KOXXHUM NMOJIbOTOM, a TaKoX
nicns 3aMiHn Ta BUTAryBaHHsA 6aTapei.

1. Flopu3soHTanbHe KanibpyBaHHs

B pexuMmi ropusoHTanbHOro KaniépyBaHHs iHAnKaTopu 6yyTb nonepeMiHHoO 61Mmaru
YKOBTUM. TpuMaiTe KBapoKONTep Ta 06epHiTb rOPU30HTaNIbHO HABKOJIO BMAcHOI OCi.
BukoHaiiTe 6ina Tpbox 060poTiB. Micns ycniwHOro KaniépyBaHHA iHAMKATOPW MOYHYTb
6numartu seneHnm (puc. 17).

2. BepTuKanbHe Kani6pyBaHHs

B pexx1mi BepTuKanbHOro kaniépyBaHHs iHankaTopm 6yAyTb NonepeMiHHO 6/IMMaTH 3eSIeHNM.
MpuTpUMaiiTe KBafpoKONTEp y BEPTUKaNbHOMY NONOXEHHI (KaMepoto yBepX) Ta 06epHiTb
HaBKOJ10 BNacHoi oci. BukoHaiiTe 6ins Tpbox 060poTiB. Y BUNaaKy yCnilLHOro KanibpysaHHs
iHAMKaToOpy NoYHyTb 6e3nepetiiHo ropitu (puc. 18).

YBATA!

. He kaniGpy¥iTte KoMnacy Npu HasABHOCTI CUIbHOMO MarHiTHOro Mons.

. Mia Yac BUKOHaHHA KanibpyBaHHs He TpUMaiiTe NpK CO6i XXOAHWX MarHiTHUX MaTepianis
(Hanp. kntoyiB, TenedoHiB).

. iz Yac BUKOHaHHS KaniGpyBaHHs 36epiraiiTe BifCTaHb Bifj BENMKUX METaNeBUX 06 €KTIB.

B.HOKYBaHHH Ta p036n0KyBa|-|m1 KBagpokonrepa
BriokyBaHHs Ta po36/10KyBaHHs KBaApOKONTepa Nossirae Ha 3anycky ioro ABUTYHIB.

. . n
LLLo6 po36noKyBaTi KBapOKONTEp HaTUCHITb Ta MPUTPUMaiTE KHOMKY GlI0KyBaHHS g .
[lBUryH 3anycKaeTbCsl, KBaAPOKONTEP PO36IOKOBAHO.

3a6nokyBaTu (BUMKHYTM ABUryHU) MOXXHa iBOMa cniocobamu:

1. Micna nocaaku KBaApoOKoNTepa Ha 3eMJI0 HanpaBTe IXKOMCTUK ApoCens BHU3 Ta
noTpumaiite 6insi 3 cekyHz. [1BUryH BUMKHeTbCS, KBaapokonTep 6yae 3a6/10KOBaHO.

2. KBagpokonTep BUMKHETbCS aBTOMATUYHO, AKLLO BNPOAOBX 15 cekyHA nicns
PO36/10KYBaHHA He 6y/10 BUKOHAHO XOAHUX LiN.

N .
YBATA! 3a60poHAETbCA BUMKHEHHA KBaZPOKONTepa KHOMKOIO [Eg Nif, Y4ac nonbory,
OCKiNbKM KBaApOKONTEp MoYHe najaTu.

ABapiiiHe BUMKHEHHS:

G FIKLLO0 KBaZpOKONTep BigAaneHuii 6inbLu Hixk Ha 30 MeTpiB a6o NepebyBae Ha BUCOTI,
6inbLUii HiX 14 M: NPUTPUMaiiTe KHOMKY 6110KYBaHHS BNPOAOBX Np. 3 cekyHA. OBUryH
BUMKHETbCS, KBaapokonTep 6yae 3a6/10K0BaHO. He BUKOPUCTOBYTE LibOro PeXuMy Ans
LITATHUX NOCafOoK, BiH MPU3HAYEHWUIA BUKITIOYHO A5t aBapiltHUX CUTYyaLii.

UK
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KepyBaHHS1 KBapOKONTEPOM

KepyBaHHA KBaApOKONTEPOM BifJ6YBaETbCA Yepes pyX AXOMCTUKAMU Ha KOHTponepi
3rifiHO NoAaHMX 306paXxeHb.

306paXkeHHs NoKasyTb YHKLIOHaNbHICTb AXXOWCTUKIB Yy PEXUMI 3a 3aMOBYYBaHHAM
— 2 pexumi.

Puc. 19 A - pyx BBEepx
B - pyx BHU3
C - pyx Ha3ap,

D - pyx Bnepes

Puc. 20 E - noBopoT BnpaBo
F - noeopoT BniBo

G - pyx BniBo
H - pyx Bnpaeo

TecToBwuiA nonit

BukoHaliTe HaCTYMHi KpOKY LLI06 NepeKoHaTUCA, Lo KBaAPOKONTeP NpaLkoe HaNeXHUM YUHOM.
1. Po3MicTiTb KBaapOKONTep Ha BiAKPUTOMY MPOCTOPI y Croci6, Wo6 KBagpokonTep
Ta KOpUCTyBay 6yNn HanpaBieHi B OfJHOMY HanpsMKy.

YBIMKHITb KBafpOKONTEP Ta KOHTpOsep.

3’eaHaiiTe KOHTpONep 3 KBaJpokonTepoM. MpoBeAiTb NpoLec CKaHyBaHHS.
YBiMKHITb foaaTok M RC PRO, yBingitb B iHTepdeinc kamepu.

Po36nokyiTe KBaLpOKONTEP.

MNigHIMiTbCA KBaAPOKONTEPOM Y MOBITPsI. MpoTecTyiiTe po60Ty NOBOPOTIB BNiBO
/ BNpaso.

MocapiTb KBagpokonTep.

8. 3a6nokynTe KBagpOKONTEP.

9. BUTArHITb 3 KBajipokonTepa 6aTapeto Ta BUMKHITb KOHTposiep.

ompwN
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KpinneHHs gnsa TenedoHy

[ue.: puc 14

Posknagite KpinneHHs ana tenedoHy. MigHiMiTe toro ao 30 rpaayciB NOKKU He novyeTe
BiANOBIAHUN ,KNIK". BigXnniTb 3aXUCHY NaHenb. HanawTyiiTe po3Mip KpinneHHs nig cein
TenedoH.



Dopatok ana cmaptgoHa

[nsi Apple iOS: sHaiaiTe foaaTok M RC PRO B Apple Store a6o 3sickaHyiite QR-koa. [ns
npucTpois Ha Android: 3HanaiTb foaatok M RC PRO B Google Play a6o 3sickaHyiite QR-
KoA. MoxHa sickaHyBaTu yHiBepcanbHuUin QR-koa. QR-kofM 3HaXoAATLCA Ha NovaTKy
iHCTPYKLii 06CNyroByBaHHS.

3'egHaHHA KBagpoOKoNTepa 3 A0AaTKOM

YBIMKHITb kBaipokonTep. Ha cBoeMy TenedoHi yBiinaiTb y HanawTyBaHHs WiFi. 3HaiaiTb
Ta BUGEPITb MEPEXY 3 HA3BOIO ,Drone4_*+++++",

KsappokonTep BukopucTosye WiFi ctaHgapty 5G.
SIKLLO BM He YCTaHOBUAW KapTu nam'aTi Ha kBaapokonTep, doTorpadii Ta Bigeo 6yayTb
3anucyBaTuCb y foAaTKy. AKLLO X KapTa nam'aTi 6yae yctaHoBneHa, poTo Ta Bigeo

NOYHYTb 3anucyBaTUCb Ha Hel. Dainun 3 KapTv NaM'aTi MOXHa 3aBaHTaXUTU Ha TenedoH
3a ;ONOMOroK JOAATKY.

YucTka Ta 36epiraHHs

iy

He BUKOpPUCTOBYWTE XIMIYHUX PEYOBUH [ YACTKU KBapOKoNTepa.

2, He BMKOpUCTOBYITE BOAM AANA YNCTKU KBaZpOKoNTepa.

3. [lna npoBefieHHA YUCTKM KBaAPOKONTepa Ta NOro akcecyapis BUMKHITb NMPUCTPIiA,
BUTArHITb 6aTapeto Ta NPOTPITb CYXOO FaHYipKoto.

4. KBagipokonTep Ta i10ro enemeHTy ciif 36epiratit y CyxoMy MicLi HeloCTyMHOMY

Ons piten.

MpoaykT BiAnoBiAae BuMoram gupekTue €sponeiicbkoro Cotosy.
E BianosigHo go [AupekTtusn 2012/19/€C ueit npoAyKT nignarae
BMGIPKOBOMY 360py. [PoAyKT He Crif yTunisyBaTh pa3oM i3 nobyToBUMM
— BiAAXOAAMMU, OCKIi/IbKM Lie MOXKe CTaHOBUTU 3arpo3y HaBKOMULIHBOMY

cepefjoBULLY Ta 3[0POB'to fitofei. BUKopucTaHuil NpoayKT cnif 3aatn
J10 NYHKTY Nepepo6Ku eNeKTPUYHUX Ta eNIeKTPOHHUX MPUCTPOIB.

MpumiTka: KonueaHHA TeMnepaTypy MoXxe NpU3BecTyH A0 KOHAEHcaLil BOAU B NPUCTPOI.
Po6oua Temnepatypa npucTpoto: Big 5°C ao 40°C.
Onip BiTpy knacy 4 (Makc. 7,9 m/c).

doTorpadii HocATb 03HaOMIOBaNbHUI XapaKTep, GakTUYHWIT BUTTISA MOXeE BifjpisHATUCA
Bif, NpefcTaBneHoro Ha doTorpadisx.

UK
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Jzanga

Gerbiamas Kliente!

Dékojame, kad pasitikéjote mumis ir pasirinkote ,Overmax"” prekés Zenkla. Dél aukstos
kokybés medZiagy naudojimo ir moderniy technologiniy sprendimy mes sidlome jums
produkta, kuris puikiai tinka naudoti kasdien. Esame jsitikine, kad déka didelio riipestio
puikiai atitiks Jasy reikalavimus. Pries naudodami gaminj, atidZiai perskaitykite §j vartotojo
vadova.

Jei turite komentary ar klausimy apie jsigyta produkta, susisiekite su mumisi:
pomoctechniczna@overmax.pl

SVARBI INFORMACIJA

1.

10.
mn

12.
13.

14.
15.

16.

17.

Produktas skirtas vyresniems nei 14 mety Zmonems, turintiems skraidymo dronu patirtj.
Jaunesni nei 18 mety vartotojai gali naudoti produktg tik priZziarimi suaugusio Zmogaus.
Tiems, kurie tik pradeda savo nuotykius pilotuodami dronus, sidlome susisiekti su asmeniu,
turinciu daugiau patirties Sioje srityje.

Pries naudodami gaminj, jsitikinkite, kad pasirinktoje vietoje néra klit¢iy, o pilotuodami
laikykités saugaus atstumo nuo Zmoniy, gyvany ir turto.

Nenaudokite gaminio 3alia elektros linijy, vieose (sausakim3ose) vietose, 3alia dangoraiziy
ar miske (silpno signalo pavojus) ir uZzdarose zonose.

Produkto negalima naudoti Siaurés asigalyje, Piety asigalyje ar alia baziniy ar radijo stoiy.
Neskraidykite naktj.

Nenaudokite gaminio esant blogoms oro sglygoms: aukstai temperatarai, lietui, rakui,
sniegui ir SalCiui bei esant stipriam véjui.

Netaisykite ir nemodifikuokite prietaiso. Siuos veiksmus gali atlikti tik jgaliotasis techninés
priezidros centras.

Nejjunkite prietaiso, jei pastebéjote kokiy nors pazeidimuy.

Nenaudokite prietaiso, kai pradeda blogai veikti, tampa labai karstas, atrodo spalvos pakites,
iSsipates, skleidZia nenataralius garsus, kvapus ir kitus nejprastus reiskinius. Tokiais atvejais
kreipkités j gamintojo jgaliotg aptarnavimo centra.

Nenaudokite prietaiso Slapiomis ar drégnomis rankomis.

Prietaisa naudokite atokiau nuo Silumos 3altiniy, aukstos temperataros, karsty pavirsiy,
tiesioginiy saulés spinduliy, ZieZirby, atviros liepsnos, alyvy ir astriy krasty.

Nenaudokite prietaiso aplinkoje, kurioje yra degiy, sprogiy ar nuodingy medziagy.
Prietaisui valyti nenaudokite cheminiy medziagy ar vandens. Nuvalykite gaminj minkstu,
sausu skuduréliu.

Nenaudokite prietaiso kitiems tikslams nei buvo sukurtas.

Nelaikykite visiskai jkrauty bateriju, nes tai sutrumpina jy tarnavimo laika ir jos gali bati
sugadintos.

Kad nesusiZeisty, nelieskite besisukanciy sraigty ar kity judanciy masinos daliy.
Nenaudokite gaminio Salia mazy vaiky. Rinkinyje yra mazy daliy, kurios gali bati nelaimingo
atsitikimo priezastis.



18.
19.

Naudodamiesi dronu, dél radijo bangy laikykités maziausiai 20 cm atstumo nuo prietaiso.
Vartotojai yra atsakingi uz tai, kad produktas baty saugus tiek jiems, tiek aplinkai.
Gamintojas, importuotojas ir platintojas neprisiima jokios atsakomybés uz Zalg ar
suzalojimus, atsiradusius dél netinkamo produkto naudojimo.

PASTABOS DEL BATERIJOS NAUDOJIMO

1. Dronui naudojama speciali baterija, kuri yra komplekte, o valdymo pulte naudojamos 2
AA baterijos (nepridedamos).

2, Turi bati naudojamos to paties tipo baterijos.

3. Ypatinga démesj atkreipkite j baterijy poliskuma.

4. Nekraukite bateriju, kurie néra skirti Siam tikslui.

5. Pries jkraukdami iSimkite baterijg i$ prietaiso.

6. Norédami iSvengti galimo gaisro pavojaus, neapribokite baterijos kontakty, nedékite
ju j kamerg priesingai nei rodo poliskumo Zenklai, ir nepradurkite. Baterija visada reikia
jkrauti priziarint suaugusiems, vaikams nepasiekiamoje vietoje.

7 Po jkrovimo atjunkite baterijas nuo maitinimo 3altinio.

8. Po naudojimo iSimkite baterija i$ drono ir valdymo pulto.

9. Jei baterijos ar akumuliatoriai pernelyg jkaista, nedelsdami nustokite juos naudoti ir
krauti. PrieSingu atveju gali deformuotis arba uZsidegti.

10.  Nemaidykite skirtingy tipy ar seny (iSnaudoty) ir naujy baterijy. 15imkite i3 prietaiso
issikrovusias baterijas.

1. I3naudotas baterijas iSmeskite pagal vietines taisykles tam skirtoje vietoje.

12.  Baterijai jkrauti skirti elementai turéty bati reguliariai tikrinami ar néra pazeisti - laidas,
kistulkai, korpusas ir kiti. Jy negalima naudoti, jei yra paZeisti.

Specifikacija:

Produkto svoris (su baterija ir sraigtais)
I18skleisto matmenys

Sulankstyto matmenys

Darbiné temperatira

Nuotrauky / vaizdo jrasy skiriamoji geba

DidzZiausia kilimo masé

Standartiné konfigaracija

249¢g

240 x 235 x 55 mm
140 x 75 x 55mm
5C-40'C

3840 x 2160

249¢g

Dronas negali skristi su jokia papildoma
apkrova, naudokite tik pridétus gamin-
tojo komponentus arba atsargines dalis!

Dronas su jdiegta baterija ir sraigtai
pritvirtinti kaip parodyta instrukcijoje.
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Elementai jtraukti j rinkinj Dronas, valdiklis, keturi sraigtai, bepi-
locio drono baterija, baterijos jkrovimo
dokas, USB laidas, atsuktuvas, sraigto
verzliaraktis.

Pries kiekvieng naudojima

Patikrinkite, ar valdymo pultas ir dronas yra visiskai jkrauti.
Patikrinkite, ar sraigtai sumontuoti teisingai.

Atrakine drong, patikrinkite, ar tinkamai veikia drono varikliai.
Patikrinkite, ar fotoaparato objektyvas Svarus.

PwN s

Aprasymas: dronas (pav. 1)

Jungiklis

Bisenos diodas

Sraigtas

Baterija

Kamera

Apatiniai diodai
Regéjimo rezimo kamera

NowmpwN

Aprasymas: valdiklis (pav. 2)

1 Nuotrauka / vaizdo jrasas

2, Kairysis strypas

3. UzZrakinimas / Atrakinimas

4, Drono grjzimo raktas- RTH

5. Desinysis strypas

6.  Jungiklis

7 LCD ekranas

8. Greito pakilimo / nusileidimo mygtukas

9. Trumpas paspaudimas: pasirenkamas , Optical Flow" rezimas. llgas paspaudimas: leidZia
valdyti greitj

10.  GPS jjungtas / isjungtas

Drono jjungimas

Trumpai paspauskite drono jungiklj (1 pav. 1). |sijungia gaminys ir jsijungia basenos diodas.
Norédami isjungti gaminj, palaikykite ta patj mygtuka 3 sekundes.



SkrydzZio rezimai

»GPS" rezimas

Siuo rezimu dronas naudos GPS signala, kad islaikyty savo padétj. Jei GPS signalas yra per
silpnas, dronas persijungs j ,Optical Flow" rezima arba i3laikys ankstesnj aukstj (tai galite
patikrinti programoje). Esant tokiai situacijai, turétumete kuo greiiau nusileisti. Neskraidykite
tose vietose, kur yra silpno GPS signalo pavojus.

,»Optical Flow" rezimas

Siuo rezimu dronas nenaudoja GPS signala, kad i$laikyty savo padétj. Jei GPS signalas
prarandamas, o dronas:

1. yra mazesniame nei 3 metry auk3tyje: bus paleistas ,Optical Flow" rezimas (daugiau
apie §j rezima rasite toliau pateiktame skyriuje).

2, yra didesniame nei 3 metry aukstyje: dronas islaikys savo aukstj naudodamas jmontuota
auktio matuoklj. Sis rezimas néra tikslus, jums reikia turéti skraidymo dronu patirties,
kad galétumete juo naudotis.

»Optical Flow" rezimas

Dronas aprapintas regéjimo sistema, leidziancia efektyviai valdyti esant silpnam GPS signalui.
Dél savo darbo pobadzio jis turéty bati naudojamas daugiausia tose vietose, kur GPS apréptis
yra labai prasta. Siame rezime padétiai nustatyti naudojama integruota papildoma kamera
(pazyméta kaip 7 pav. 1), o efektyviausia veikiant maziau nei 3 metry aukstyje.

Regeéjimo sistemos kokybe jtakoja keli veiksniai, jei kai kurie i3 jy sugenda, regéjimo rezimas
issijungs ir dronas pereis j pastovaus aukscio palaikymo rezima. Bikite ypat atsargs tokiais
atvejais:

greitas skrydis iki 0,5 m aukstyje,

skrydis vir§ vienodos spalvos pavirsius,

skrydis virs Sviesa atspindinciy erdviy,

skrydis virs vandens ar permatomy objektu,

skrydis vir$ judanciy elementy (pvz. vir§ Zmoniy minios),

skrydis virs erdviy su viesos svyravimais,

skrydis virs ypac Sviesaus ar labai patamseéjusio paviriaus,

skrydis virs nedvarius pavirsius,

skrydis virs pavirsiy su pasikartojanciu modeliu (pvz. grindinio kelio)
skrydis virs daiktu, pasvirusiy daugiau nei 30 laipsniu,

TrFmmpange

Jeidronas yra tik vienu metru vir§ Zemes, greitis neturéty bati didesnis nei 5 m/s, 0 2 metry aukstyje
vir§ Zemes - ne didesnis kaip 14 m/s.
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. Laikykite jutiklius Svarius.

. Si sistema tinkamai veikia tik tada, kai dronas yra didziausiame 3 metry aukstyje.

. Skriskite gerai apSviestose vietose virs elementy su aiskia tekstara, kad dronojutikliai galéty
teisingai suzinoti informacija apie produkto vieta.

. Sistema gali tinkamai neveikti skrendant vir§ vandens, esant silpnam ap3vietimui ar virs

vienodos struktdros pavirsiy.

. Tamsiose vietose jjunkite papildoma drono ap3vietima (esantj apacioje).

Drono statuso rodikliai
(2pav. 1)

Diodas greitai mirksi geltonai

Diodas mirksi pakaitomis geltonai, zaliai
ir raudonai

Diodas sviecia geltonai

Diodas Svietia zaliai

Diodas greitai mirksi Zaliai

Diodas Sviecia geltonai
Diodas Svietia zaliai

Diodas létai mirksi raudonai

Diodas greitai mirksi raudonai

Diodas mirksi raudonai kas 1,5 sekundés

Diodas mirksi raudonai du kartus kas 1,5
sekundés

Diodas mirksi tris kartus kas 1,5
sekundés

Diodas mirksi keturis kartus kas 1,5
sekundés

Diodas mirksi $esis kartus kas 1,5
sekundés

Néra rysio su dronu

Dronas bando prisijungti prie valdymo
pulto

Néra GPS rysio

Aptiktas stiprus GPS signalas, dronas
persijungs j GPS skrydZio rezima

Dronas kalibruoja giroskopa

Dronas veikia horizontalaus kompaso
kalibravimo rezimu

Dronas veikia vertikalaus kompaso
kalibravimo reZzimu

Zemas baterijos lygis, liko 1/6 baterijos

Drono baterija beveik tuscia, liko 1/8
baterijos

Problema su giroskopu

Problema su barometru
Problema su kompasu
GPS modulio problema

Regéjimo padéties modulio problema



Grjzimas namo - RTH funkcija (Return To Home)

Grjzimo funkcija sukelia drono grjZima j paskutine idsaugota vieta (,Namai*“). Yra trys Sios
funkcijos rezimai: ,,Pazangus grjizimas", , Avarinis grjzimas* ir ,Zemo baterijos lygio grjzimas*.
UzZfiksuotas taskas yra vieta, kur dronas pakyla. Kad i vieta baty gerai iSsaugotas, GPS signalas
turi bati pakankamai stiprus (pakilimo metu turi bati prijungti maziausiai 7 palydovai).

1. Pazangus grjzimas

Jei yra GPS signalas (daugiau nei 7 palydovai) ir pakilimo taskas buvo idsaugotas, paspauskite
grjizZimo mygtuka. Dronas prades skristi atgal j isaugota vieta. Grjzimo metu galite valdyti
drong, pvz. kad isvengty kliaciy. Dar kartg paspaudus mygtuka bus iSjungta grjzimo funkcija.

2. Avarinis grjizZimas

Jei GPS signalas buvo geras (daugiau nei 7 palydovai) ir pakilimo taskas buvo issaugotas, avarinis
grizZimas bus pradétas automatiskai, kai pilotas ilgiau nei 6 sekundes praranda rysj su dronu.
Galite atgauti drono valdyma, jei pilotas bus vél prijungtas ir paspausite grjzimo mygtuka.

DEMESIO:

. Avarinio grjzimo metu drono negalima valdyti, kad bty isvengta kliGiy.

. Dronas negrjs j pakilimo vieta, jei GPS signalas yra silpnas (maziau nei 7 palydovai).

. Jei pazangaus grjzimo metu vartotojas nori pakelti drona j aukstj, kuris yra lygus arba didesnis
nei 15 metry, dronas nustos kilti ir nedelsdamas pradés avarinj namo grjzimo procedara.

. Jei kilimo metu nebuvo gero GPS signalo (maziau nei 7 palydovai) ir dronas ilgiau nei 6 sekundes

prarado rysj su valdymo pultu, dronas pradés Iétai nusileisti ir uzsiblokuos nusileides.

3. Zemo baterijos lygio grizimas

Sis rezimas jsijungia, kai drono baterija yra pakankamai igsikrovusi, kad paveikty jo galimybes

grjzti j taska, pazyméta ,namai‘.

. Kai drono diodai mirksi Iétai, baterijos jkrovimo indikatorius rodo Zema lygj (Tj]*), valdymo
pultas skleidzia garso signalus, o dronas yra daugiau nei 30 metry aukstyje arba daugiau nei
100 metry atstumu nuo valdymo pulto, dronas pradés automatiskai grjzti j pakilimo taska.
Grjzdami dél zemo baterijos lygio, jei atstumas yra iki 100 metry, galite atSaukti grjzima
paspausdami grjzimo namo mygtuka.

. Kai drono diodai mirksi greitai, baterijos jkrovimo indikatorius rodo jos iskrovima (7%), valdymo
pultas skleidZia garso signalus, o dronas yra daugiau nei 15 metry aukstyje arba daugiau nei
15 metry atstumu nuo valdymo pulto, dronas pradés automatiskai grjzti j pakilimo taska. Jei
dronas yra arciau ar Zemiau (15 metry aukscio arba 15 minugiy atstumu), pradés nusileisti ir
baigs ant Zemes.
Grjzdami dél iSsikrovusios baterijos, negalite atgauti valdymo paspausdami grjizimo
funkcijos mygtuka.
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Baterijos jkrovimas

Zr.: pav. 4.
A - baterija B - baterijos jkrovimo stotis

z
1 |dékite baterija j jkrovimo stotj.

2, Prijunkite USB laid3 prie USB kintamosios srovés adapterio (adapteris nepridedamas).
3 Kitg gala prijunkite prie jkrovimo stoties su baterija.

4 Prijunkite maitinimo adapterj prie lizdo.

Pries naudodami drona, visiskai jkraukite baterija. Naudokite tik pridedama USB laida.
Naudokite USB 5V =2 A adapterj (adapteris nepridedamas). Kito tipo adapteriai gali turéti
jtakos gaminio jkrovimo laikui. Naudojant rekomenduojama maitinimo adapterj, pilnam jkrovimui
reikia apie 2,5 val.

o Naudokite tik tos patios arba lygiavertés baterijos, kaip rekomenduojama.

. |dékite baterijas su tinkamu poliskumu.

o Pries kraunant, reikia isimti drono baterijas.

. Baterijas galima krauti tik priziarint suaugusiems.

o ISimkite i drono iSsikrovusias baterijas.

. Maitinimo gnybtai neturi bati trumpojo jungimo.

. Reikia reguliariai tikrinti, ar USB kabelyje néra pavojaus, pvz. kabelio arlaido, kistuko, korpuso,
kity daliy paZeidimy. Produkto negalima naudoti tol, kol paZeidimai nebus tinkamai pasalinti.

. Po naudojimo drona jkraukite vieng valanda, kad issaugoty baterijos eksploatavimo laika.

. Jei prietaisas nebus naudojamas ilgg laika, rekomenduojama kartg per ménesj iskrauti ir

ikrauti baterija, kad nesugadinty.

Zemas valdiklio baterijos lygis

Kai valdiklis skleidZia garso signal3, o baterijos jkrovimo indikatorius (‘%) mirksi LCD ekrane,
tai reiskia, kad baterija iSsikrauna. Valdiklio baterija pakeiskite nauja.

Baterijos jdéjimas j valdiklj

Atidarykite baterijy dangtj, jdékite dvi AA baterijas j kamera pagal nurodyta poliskuma ir
uzdarykite dangtelj.

Signalo stiprumo indikatorius

Piktograma (K pav. 8) nurodo signalo stipruma, kurj valdiklis gauna i3 drono. Kuo daugiau iy

juosty, tuo stipresnis signalas. Jei piktogramoje rodomos daugiausia dvi signalo juostos arba
neéra signaly juostuy, o valdiklis skleidZia garso signalg, tai gali reiksti du dalykus:



1. Atstumas tarp drono ir valdiklio yra per didelis. SumazZinkite atstuma.
2 Valdymo pulto baterija buvo is§imta po to, kai dronas buvo suporuotas su valdikliu.

Norédami uztikrinti geriausia signalo stipruma, jsitikinkite, kad dronas skrenda virs valdiklio
ir kad tarp valdiklio ir drono néra kliGi¢iy (pav. 13).

Drono sraigty surinkimas ir iSardymas
Sraigtai yra pazyméti kaip "A" ir"B" - atkreipkite ypatingg démesj j §j Zyméjima surinkimo metu.

A - Pagal laikrodZio rodykle besisukantis sraigtas
Ant atitinkamo variklio sumontuokite sraigta pazymeéta ,A". Atsuktuvu priverZkite du varztus
pagal laikrodzio rodykle (pav. 6a).

B - Pries laikrodZio rodykle besisukantis sraigtas
Ant atitinkamo variklio sumontuokite sraigta pazyméta ,B" Atsuktuvu priverZkite du varZtus
pagal laikrodzio rodykle (pav. 6a).

Sraigty iSardymas
Atsuktuvu atsukite du sraigta laikantius sraigtus ir isimkite juos i3 variklio (pav. 6b).

Surinkdami bakite atsarghs. Sraigtai turi astrius krastus, yra pavojus susiZeisti.

Dél neteisingo prietaiso surinkimo, produktas skris netinkamai ir gali bati sugadintas. Ypatinga
demesj atkreipkite j oro sraigty ir jy paskirties vietos Zyméjima ant drono. Turéty bati naudojami
tik sraigtai, pateikti komplekte arba jsigyti tiesiogiai i5 gamintojo. Nelieskite sraigty, kol juda.
Pries kiekviena drono naudojima patikrinkite sraigto montavimo teisinguma ir stabiluma.
Nenaudokite sraigty, jei yra pazeisti.

LCD ekrano piktogramos (pav. 8)

A - Grjzimo namo piktograma (RTH rezimas)
Si piktograma bus matoma tol, kol dronas atliks grjzimo procedara j is anksto nustatyta vieta.

B - Drono baterijos jkrovimo lygis
Nurodo drono baterijos basena.

C - Atstumas nuo namy
Indikatorius rodo atstuma tarp drono ir tasko, ankséiau pazymeto kaip ,namai“

D - Aukstis nuo namo
Indikatorius rodo aukstj tarp drono ir tasko, anks¢iau pazyméto kaip ,,namai‘.

E-GPS
ON -GPS rezimas jjungtas
OFF -GPS rezimas isjungtas
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F - GPS palydovy skaicius
Kai tik dronas prisijungs prie pakankamo skaiciaus palydovy (maziausiai: 7), drono pakilimo
vieta bus iSsaugota atmintyje kaip ,namai*.

G - Drono darbo rezimas
Paleidus jrenginj, gaminys pagal numatytuosius nustatymus pereina j ,,mode 2" rezima.

H - Greicio rezimas
Pasirinktas drono greitio rezimo indikatorius - HIGH (didelis greitis) arba LOW (mazas greitis).

I - Nuotrauka / vaizdo jrasas
Nufotografavus, ekrane trumpam uZsidegs fotoaparato piktograma. Kol jrasomas filmas, Si
piktograma mirksés, kol baigsis jrasymas.

] - Valdiklio jkrovimo lygis
Rodo valdiklio baterijos jkrovimo lygis.

K - Signalo stiprumo indikatorius
Piktograma rodo signalo stipruma, kurj valdiklis gauna i$ drono.

L - ,Headless" reZzimas
,Headless" rezimo indikatorius.

Kameros kampo reguliavimas

Kameros kampa galima rankiniu badu reguliuoti 90° diapazone (zr.: pav. 9). Imkite fotoaparata
ranka ir nustatykite norima kampa.

Nuotrauka / vaizdo jrasas

Trumpai paspauskite kameros mygtuka, kad nufotografuoty. Kameros mygtukas ( &Y )
trumpam uZsidegs ekrane (pav. 10).

Laikykite nuspaude kameros mygtuka maziausiai 2 sekundes, o drono kamera pradeés jrasyti
vaizdo jrasa. Ekrane pasirodys piktograma. Norédami baigti jrasyma, laikykite nuspaude
kameros mygtuka ilgiau

DEMESIO: kai kameroje néra atminties kortelés arba yra pazeista, negalite fotografuoti ar
jrasytivaizdo jrasy paspausdami nuotolinio valdymo pulto mygtuka. Tokiu atveju $ia parinkt;
galima naudoti tik per iSmaniojo telefono programa

Greitas pakilimas / nuleidimas

1. Jjungus variklius, paspauskite mygtuka z (pav. 11), kad dronas pakilty automatiskai ir
2. Skrydzio metu paspauskite mygtuka $ , kad dronas nusileisty automatiskai. Sia
komanda galite atSaukti, kol dronas nusileis, bet reikia pajudinti svirtj.



Valdymo reZzimas

c
d 3 O!s,

Dronas turi du valdymo reZimus, kurie perjungia kairéje ir desinéje esanciy svir€iy vietas. Pagal
numatytuosius nustatymus nustatytas 2 reZzimas.

A - Skrydis pirmyn arba atgal

B - Pasukimas j kaire arba j desine
C - Sklende

D - Skrydis j kaire arba j desine

Norédami pakeisti reZima:

1 Paspauskite uzrakto mygtuka (3)a tada jjunkite valdiklj stumdami jjungimo mygtuka.

2, Laikykite nuspaudegrjzimo namo mygtuka mazdaug 3 sekundes @ kad pasirnkty
tarp 1ir 2 rezimy. Pasirinktas rezimas rodomas LCD ekrane. Kiekvienas paspaudimas
ir palaikymas nuspaude keitia rezima.

Pagal numatytuosius nustatymus produktas veikia 2 rezimu. Kad galéy pakeisti rezima,
valdiklis turi bati prijungtas prie drono.

Greitas grizimas namo (RTH)

Paspauskite grjZimo namo mygtuka (Return to Home, pav. 12). Valdiklis skleis garso signala,
o tai reiskia, kad funkcija suaktyvinta. Dabar dronas grjs j taska, pazymeta ,namai“ Jei
paspausite §j mygtuka dar karta, grizimas bus atsauktas.

Valdymo pulto prijungimas prie drono

Paspauskite ir palaikykite uzrakto mygtuka a tada jjunkite valdiklj stumdami jjungimo
mygtuka (zr.: pav. 15). Valdiklis skleis du garso signalus, o LCD ekrane pradés mirkséti signalo
indikatorius. Tai reiskia, kad valdiklis yra pasirenges poravimo su dronu procesui.

Jjunkite drona. Skleis garso signala ir automatiskai prisijungs prie pasiekiamo valdiklio.
Valdiklis skleis garso signala, o LCD ekrane baigs mirkséti signalo indikatorius - tai reiskia,
kad poravimo procesas baigtas.
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Valdymo pulta su dronu galima prijungti tik tuo atveju, jei valdiklis néra prijungtas prie
kito drono. Jei vienoje vietoje yra keli skirtingi dronai ir valdikliai, poravimo procesas turéty
bati atliel paeiliui kiekvi rinkinyje, kad baty iSvengta neteisingo poravimo.

Aptikimo rezimas

Prisijunges prie valdymo pulto, dronas persijungia j aptikimo rezima. Drono bdsenos diodai
pakaitomis mirksés raudonai, Zaliai ir geltonai. Tuo metu jsitikinkite, kad dronas yra ant lygaus
pavirsiaus. Procesas trunka apie 8 sekundes. Baiges dronas pereis j kompaso kalibravimo rezima.
Démesio! Jei dronas negali atlikti Sio veiksmo ir pats negali pereiti j kompaso kalibravimo
rezimga, padékite jj ant Zemes ir pabandykite pereiti j giroskopo kalibravimo rezima.

Giroskopo kalibravimas

Prijunge prie valdymo pulto, padékite drong ant lygaus pavirsiaus, tada nukreipkite abi
valdymo pulto svirtis j apatinj kairjjj kampa (pav. 16). Kai diodai nustoja greitai mirkséti zaliai,
tai reiskia, kad kalibravimas baigtas.

Démesio: dronas jau buvo sukalibruotas anksciau. Pakartotinai kalibruoti nereikia, nebent
dronas turi problema, pvz. su pakilimu arba aptikimo procediiros pabaiga.

Kompaso kalibravimas

DEMESIO: Kompaso kalibravimas turéty bati atliekamas po aptikimo rezimo. Kalibravimas
turéty bati atliekamas pries kiekviena skrydj, taip pat pakeitus baterija nauja arba
idéjus ja j produkta.

1. Horizontalus kalibravimas

Horizontalaus kalibravimo reZimo diodai pakaitomis mirksés geltonai. Laikykite drong ir
pasukite jj horizontaliai aplink savo asj. Padarykite mazdaug tris posakius. Po teisingo
kalibravimo diodai pradés mirkséti Zaliai (pav. 17).

2. Vertikalus kalibravimas

Vertikalaus kalibravimo rezimo diodai pakaitomis mirksés Zaliai. Laikykite drong vertikaliai
(kamera j virsy) ir pasukite aplink savo asj. Padarykite mazdaug tris posikius. . Po teisingo
kalibravimo diodai pradés mirkséti pastoviai (pav. 18).

DEMESIO:
. Nekalibruokite kompaso stipriame magnetiniame lauke.
. Kalibravimo metu su savimi nesineskite jokiy magnetiniy medziagy (pvz. rakty, telefony).

. Kalibruodami laikykite atokiau nuo dideliy metaliniy daikty.



Drono uzrakinimas ir atrakinimas
Drono uzrakinimas ir atrakinimas atliekamas jjungiant drono variklius.

Norédami atrakinti drong trumpai paspauskite uzrakto mygtuka a Varikliai jsijungs ir
dronas atrakintas.

Yra du badai uzrakinti (iSjungti variklius):

1. Po drono nusileidimo ant Zemés, stumkite sklendés svirtj Zemyn per mazdaug 3
sekundes. Varikliai iSsijungs ir dronas bus uzrakintas.

2. Dronas pats issijungs, jei po atrakinimo per 15 sekundZiy nebus atlikta jokia operacija.

DEMESIO: Neisjunkite drono varikliy G mygtuku skrydZio metu, nes dronas pradés kristi.

Avarinis stabdymas:

Kai dronas yra toliau nei 30 metry ir daugiau nei 14 m aukstyje: laikykite nuspaude uzrakto mygtuka
ﬂ permazdaug 3 sekundes. Varikliai iSsijungs ir dronas bus uZrakintas. Nenaudokite ios parinkties
jprasto skrydZio metu, $is drono uzrakinimo badas yra skirtas avarinéms situacijoms!

Drono valdymas

Dronas valdomas judinant valdymo pulto svirtis pagal toliau pateikta grafika.
Grafikoje rodomas sviréiy schema numatytuoju 2 valdymo rezimu.

Pav. 19 A - pakilimas
B - nuleidimas

C - skrydis atgal
D - skrydis pirmyn

Pav. 20 E - pasukimas j desine
F - pasukimas j kaire

G - skrydis j kaire
H - skrydis j desine

Bandomasis skrydis

Atlikite toliau nurodytus veiksmus, kad jsitikinty, kad dronas veikia tinkamai.

|dékite dronaj atvira plota tiek, kad jo priekis ir vartotojas baty nukreipti ta pacia kryptimi.
Jjunkite drona ir valdiklj.

Prijunkite valdiklj su dronu. Atlikite aptikimo procedara.

Paleiskite programa ,M RC PRO" bei fotoaparato sasaja.

Atrakinkite drona.

Nuneskite drong j ora. ISbandykite posikio j kaire / deine variantus.

omswN
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7 Nusileiskite drona.
8. UZrakinkite drona.
9. ISimkite baterija i5 drono ir iSjunkite valdiklj.

Telefono laikiklis

Zr.: pav. 14
IStraukite telefono laikiklj. Pakelkite 30 laipsniais, kol isgirsite badingg , spragteléjima”.
Atlenkite apsauga. Pritaikykite laikiklio dydj prie savo telefono.

ISmaniojo telefono programa

,Apple i0S": raskite ,M RC PRO" programa , Apple Store" arba nuskaitykite gr koda.
,Android“: suraskite ,M RC PRO" programa , Google Store" arba nuskaitykite qr koda. Taip
pat galite nuskaityti universalujj qr koda. QR kodus galite rasti vartotojo vadovo pradzioje.

Drono prijungimas prie programos

Jjunkite drong. Telefone pereikite j ,WiFi* nustatymus. Raskite ir pasirinkite tinkla
Droneq_*xxxxx«

Dronas naudoja ,WiFi“ pagal 5G standarta.

Jei drone nenaudosite atminties kortelés, nuotraukos ir vaizdo jrasai bus issaugoti
programoje. Jei buvo jdéta atminties kortelé, joje bus iSsaugotos nuotraukos ir vaizdo
jrasai. Atminties korteléje saugomus failus galite atsisiysti j telefong naudodami programa.

Valymas ir prieziiira

1 Nenaudokite chemikaly dronui valyti.

2, Nenaudokite vandens dronui valyti.

3. Norédami idvalyti drong ir jo priedus, iSjunkite prietaisa, iSimkite baterijas ir nuvalykite
sausa luoste.

4, Drong ir jo priedus laikykite sausoje, vaikams nepasiekiamoje vietoje.

Produktas atitinka Europos Sajungos direktyvy reikalavimus. Pagal 2012/19 / ES
c € E Direktyva Sis produktas yra rasiuojamas. Produkto negalima idmesti su komunalinémis
— atliekomis, nes tai gali kelti grésme aplinkai ir Zmoniy sveikatai. Panaudot3 gaminj

reikia nugabenti j elektros ir elektroninés jrangos perdirbimo punkta.

ba: Dél temperatiiros svyravimy jrenginyje gali k
Prietaiso darbiné temperatira: nuo 5°C iki 40°C.
4 klasés atsparumas véjui (maks. 7,9 m/s).

Nuotraukos yra tik informacines. Tikroji gaminiy isvaizda gali skirtis nuo parodyty nuotraukose.



Uvod

Postovani!

Zahvaljujemo na Vasem povjerenju i 5to ste odabrali brend Overmax. Dajemo u Tvoje
ruke proizvod savrsen za svakodnevno koristenje zahvaljujuci koristenju materijala visoke
kvalitete i modernih tehnoloskih rje3enja. Sigurni smo da zahvaljujuci visokoj kvaliteti izrade
ispunit ¢e on Tvoja ocekivanja. Prije koritenja proizvoda procitaj paZljivo niza uputstva.

Ukoliko imas bilo kakve primjedbe ili pitanja u vezi kupljenog proizvoda, kontaktiraj nas:
pomoctechniczna@overmax.pl

VAZNE INFORMACIJE

1. Proizvod je namijenjen osobama starijim od 14 godina i s iskustvom upravljanja dronovima.
Rukovanije proizvodom od strane korisnika mladih od 18 godina treba vrsiti iskljucivo pod
nadzorom odraslih osoba. Onima, koji tek pocinju upravljati dronovima, predlazemo da
kontaktiraju osobu, koja je iskusna u tome.

2. Prije pocetka koristenja proizvoda provjeri da naizabranom podrutju nema prepreka, a tijekom
upravljanja zadrZi sigurnu udaljenost od ljudi, Zivotinja i imovine.

3. Proizvod se ne smije koristiti u blizini elektriénih vodova, na javnim mjestima (s guzvom),
kod nebodera ili u umi (rizik slabog signala) te na zatvorenim podrugjima.

4. Proizvod se ne smije koristiti na sjevernom polu, juznom polu ili u blizini baznih stanica
i radio stanica.

5. Ne leti po noci.

6. Proizvod se ne smije koristiti u lodim vremenskim uvjetima, kod visokih temperatura, na
kisi, u magli, snijegu i mrazu te po jakom vjetru.

7. Nesmije se popravljatiili modificirati uredaj. Ove radnje smije izvr3iti jedino ovlasteni serviser.

8. Ne ukljutuj uredaj ukoliko si primijetio bilo koja ostecenja.

9. Ne koristi uredaj, ukoliko pocinje neispravno raditi, pao jeili je bio smocen, pregrijan, ukoliko
su se pojavile promjene boje, ispupceni dijelovi, proizvodi neuobicajene zvukove, mirise ili
u slucaju drugih neuobicajenih pojava. U tim slucajevima odmah kontaktiraj oviasteni servis
proizvodata.

10. Ne koristi uredaj i ne diraj utika¢ mokrim ili vlaznim rukama

11. Koristi uredaj daleko od izvora topline, visokih temperatura, vrucih povrsina, izvora iskra,
otvorenog plamena, ulja ili otrih rubova.

12. Ne koristi uredaj u blizini lako zapaljivih, eksplozivnih ili toksicnih supstanci.

13. Ne koristi kemijska sredstva niti vodu za ¢is¢enje uredaja.

14. Proizvod treba ¢istiti pomoc¢u mekane i suhe krpe. Ne koristi uredaj u druge svrhe nego one
za koje je dizajniran.

15. Ne Euvaj potpuno napunjene baterije jer to im skracuje Zivotni vijek i mogu se ostetiti.

16. Kako bi se izbjegle ozljede, ne smije se dirati propelere dok se vrte, niti druge pokretne
dijelove uredaja.

17. Ne koristi proizvod u blizini male djece. Set sadrZi male elemente, koje mogu biti uzrok nesrece.
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18. Kada upotrebljavate dron, drZite se na udaljenosti od uredaja najmanje 20 cm zbog

19.

radiovalova.

Korisnici imaju obavezu provjeriti da proizvod bude siguran ujedno za njih, kao i za okolinu.
Proizvodat, uvozniki distributer ne snose nikakvu odgovornost za eventualne skode i ozljede
uzrokovane neispravnim rukovanjem proizvodom.

INFORMACIJE VEZANE UZ KORISTENJE BATERIJA

1. Zadron se koristi specijalna baterija priloZena uz set, dok za daljinski upravljat se koriste
2 baterije AA (nisu uklju¢ene uz set).

2, Potrebno je koristiti baterije istog tipa.

3. Obrati posebnu pozornost na polarizaciju baterija.

4, Ne puni baterije, koje nisu za to namijenjene.

5. Prije punjenja baterija potrebno je iskljutiti uredaj.

6. Kako bi se izbjegao potencijalni rizik pozara, ne smije se spajati kontakte baterija, stavljati
ih suprotno oznatenju polarizacije niti ih busiti. Punjenje akumulatora treba vrditi uvijek
pod nadzorom odrasle osobe, na mjestu nedostupnim za djecu.

7 Nakon punjenja, odspoji bateriju od napajanja.

8. Nakon koristenja potrebno je izvaditi bateriju iz drona i daljinskog upravljaca.

9. U slucaju pregrijavnja baterija ili akumulatora potrebno je odmah prestati njihovo koristenje
i punjenje. U suprotnome moZe to uzrokovati njihovo deformiranje ili se mogu zapaliti.

10.  Nesmije se mije3ati skupa baterije razlicitih tipova niti stare baterije (potrodene) s novima.
Potro3ene baterije je potrebno ukloniti iz uredaja.

11.  Potroene baterije je potrebno zbrinuti sukladno lokalnim propisima na za to namijenjenim
mjestima.

12.  Elemente namijenjene za punjenje baterija bi trebalo redovito provjeravati s obzirom na
ostecenja kabela, utikaca, tijelai drugih dijelova. U sluaju ostecenja ne smiju se koristiti.

Specifikacija:

TezZina proizvoda (s baterijom i prope- 249¢g

lerima)

Dimenzije rastavljenog 240 x 235 x 55 mm
Dimenzije sastavljenog 140 x 75 x 55mm
Temperatura rada 5C-40'C

Rezolucija slika / video snimke 3840 x 2160



Maksimalna startna masa 249¢g
Dron ne smije letjeti s nikakvim
dodatnim teretom, potrebno je koristiti
iskljucivo elemente, priloZzene uz set
ili zamjenske dijelove, koje dolaze od
proizvodaca!

Referentna konfiguracija Dron s montiranom baterijom plus pro-
peleri montirani na nacin predstavljen
u uputstvima za koristenje.

Sastavni elementi seta Dron, daljinski upravljac, cetiri prope-
lera, baterije za dron, bazna stanica za
baterije, USB kabel, odvijac, kljuc za
montiranje propelera.

Prije svakog koristenja

1. Provjeri jesu li dron i daljinski upravljag napunjeni.
2, Provjeri jesu li propeleri ispravno montirani.

3. Provjeri rade li ispravno motori nakon otklju¢avanja drona.
4. Provjeri da objektiv kamere nije prljav.

Opis: Dron (slika 1)

1. Prekidac

2, Dioda stanja

3. Propeler

4, Baterija

5. Kamera

6. Donje diode

7 Kamera za vizualni nacin rada

Opis: daljinski upravljaé (slika 2)

Slika / video snimka

Lijeva palica

Zakljucavanije / Otkljucavanje
Gumb za povratak drona - RTH
Desna palica

Prekidac

LCD ekran

Gumb za brzi start / slijetanje
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9. Kratki pritisak: postavlja nacin Optical Flow Dugi pritisak: dozvoljava kontrolu brzine
10.  GPS ukljugen / iskljucen

Ukljucivanje drona

Pritisni kratko prekidac (1na slici1). Proizvod ce se ukljuciti i ukljugit ¢e se dioda za prikaz stanja.
Zaiskljutivanje proizvoda pridrzZi taj isti gumb 3 sekunde.

Nacin letenja

GPS nacin

Dron u ovom nacinu koristi signal GPS da zadrZi svoju poziciju. Ukoliko se signal GPS pokaze
preslab, dron ¢e preci u Optical Flow natin ili ¢e zadrzati prethodnu visinu (moZes to provjeriti
u aplikaciji). U takvoj situaciji potrebno je 5to prije sletjeti. Ne leti na mjestima na kojima postoji
rizik slabog GPS signala.

Optical Flow nacin

Dron u ovom nacinu koristi signal GPS da zadrZi svoju poziciju. Ukoliko signal GPS ¢ce nestati,
adron:

1 je na visini manje od 3 metra: pokrenut ¢e se Optical Flow natin (vise o tom nacinu
u nizem poglavlju).
2, je navisinivecoj od 3 metra: dron ¢e zadrZati visinu pomocu ugradenog visinomjera. Ovaj

nacin nije togan, potrebno je imatiiskustva u upravljanju dronom da ga se moze koristiti.
Optical Flow nacin

Dron je opremljen nadzornim sustavom, koji omogucuje uspjesno upravljanje pri slabom GPS
signalu. Zbog karaktera, na koji radi, potrebno ga je koristiti uglavnom na podrugjima sa slabim
GPS signalom. Ovaj natin za odredivanje pozicije koristi ugradenu dodatnu kameru (oznaceno
pod 7 na slici 1), a najefikasniji je na visini manje od 3 metra.

Utjecaj na kvalitetu nadzornog sustava ima nekoliko éimbenika, ukoliko neki od njih zakaze,
nacin koji se temelji na video nadzoru ¢e se iskljuiti, a dron ¢e preci u nain odrzavanja iste
visine. Potrebno je vrlo paZljivo koristiti tijekom:

brzog leta na visinido 0,5m

leta iznad jednobojnih povrsina,

leta iznad povrsina, koje odbijaju svijetlo,

leta iznad vode ili prozirnim objektima,

leta iznad elementima u pokretu (npr. iznad guzve)

leta iznad prostora, gdje se dogadaju fluktuacije svjetlosti,
leta iznad ekstremno svijetle ili vrlo tamne povr3ine,
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h. leta iznad prljavih povrsina,
[8 let iznad povrsina s ponavljajucim se uzorkom (primijerice plognikom)
i let iznad predmeta nagiba preko 30 stupnjeva.

Ukoliko se dron nalazi jedino metar iznad zemlje, njegova brzina ne bi smijela biti ve¢a od 5m/s,
dok na visini 2 metra iznad zemlje ne smije biti ve¢a od 14 m/s.

. Odrzavaj senzore Cistima.
. Ovaj sustav radi ispravno samo kada se dron nalazi na maksimalnoj visini od 3 m.
. Leti na dobro osvjetljenjim mjestima iznad elemenata s vidljivom teksturom kako bi senzori

drona mogli na pravilan nacin dobiti informaciju o poloZaju proizvoda. Moguce da sustav
nece funkcionirati ispravno tijekom leta iznad vode, na slabo osvjetljenjim mjestimaili iznad

jednoli¢ne povrsine.

. Na tamnim lokacijama uklju¢i dodatnu rasvjetu drona (nalazi se ispod).

Indikator statusa drona
(2 naslici1)

Dioda brzo treperi Zutim svjetlom

Dioda treperi naizmjence Zuto, zeleno,
crveno

Dioda svijetli Zuto

Dioda svijetli zeleno

Dioda brzo treperi zelenim svjetlom

Dioda treperi Zutim svjetlom

Dioda treperi zelenim svjetlom

Dioda polako treperi crvenim svjetlom
Dioda brzo treperi crvenim svjetlom
Dioda treperi crveno svako 1,5 sekunde

Dioda duplo treperi crvenim svjetlom
svako 1,5 sekunde

Dioda tri puta treperi crveno svako 1,5
sekunde

Prekid veze s dronom

Dron se pokusava spojiti s daljinskim
upravljatem

Prekid GPS veze

Otkriveni jaki signal GPS dron ulazi
u natin leta GPS

Dron kalibrira Ziroskop

Dron je u nacinu horizontalnog
kalibriranja kompasa

Dron je u natinu vertikalnog kalibriranja
kompasa

Slaba baterija drona, preostalo je 1/6
baterije.

Baterija drona je skoro prazna, preostalo
1/8 baterije

Problem sa Ziroskopom

Problem s barometrom

Problem s kompasom
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Dioda treperi crveno Eetiri puta svako 1,5 = Problemi s GPS modulom
sekunde

Dioda treperi crveno Sest puta svako 1,5 Problemi s modulom za vizualno
sekunde sekundi pozicioniranje

Povratak kuéi - funkcija RTH (Return To Home)

Funkcija povrata uzrokuje da se dron vraca u zadnje spremljeno mjesto (,kuci”). Ova funkcija
ima tri inacice: inteligentan povratak, hitan te povratak uz nisku razinu baterije. Spremljena
totka je mjesto, gdje je dron startao. Kako bi se to mjesto ispravno spremilo, GPS signal mora
biti dovoljno jaki (minimum 7 spojenih satelita kod starta)

1. Inteligentni povratak

Ukoliko GPS signal je dostupan (vise od 7 satelita) i pocetna tocka je spremljena, pritisni gumb
za povratak. Dron e se poceti vracati u spremljeno mjesto. Tijekom povratka moZzes upravljati
dronom npr u svrhu izbjegavanja prepreka. Ponovno pritiskanje gumba uzrokuje izlazak iz
funkcije povrata.

2. Hitan povratak

Ukoliko je GPS signal bio jak (vise od 7 satelita) i po¢etna tocka je spremljena, hitan povratak
¢e zapoceti automatski, ukoliko daljinski upravljac izgubi vezu s dronom na duze od 6 sekundi.
Mozes vratiti kontrolu drona, ukoliko upravlja¢ obnovivezu s dronom pritiskom na gumb povrata.

PAZNJA:

. Tijekom hitnog povrata nije moguce upravljanje dronom u svrhu izbjegavanja prepreka.

. Dron se nece vratiti na pocetnu tocku, u slugaju slabog GPS signala (manje od 7 satelita).

. Ukoliko tijekom procedure inteligentnog povrata korisnik Zeli podignuti dron na visinu istu ili
vecu od 15 m, dron ¢e se prestati podizatii odmah ¢e zapoteti proceduru za hitan povratak kuéi.

. Ukoliko tijekom starta nije bilo dobrog signala GPS (manje od 7 satelita), a dron je izgubio

vezu s daljinskim upravljatem na vise od 6 sekundi, dron ée poceti lagano padati, a nakon
slijetanja ce se zakljucati.

3. Povratak kod niske razine baterija

Ovaj natin se aktivira kada se baterija drona toliko ispraznila, da to moZe imati utjecaj na njegovu

sposobnost za povrat u totku oznacenu kao , kuéa“

. Kada diode drona polako trepere, indikator napunjenosti baterije prikazuje nisku razinu =)
daljinski upravljag proizvodi kratke zvu¢ne signale dok se dron, nalazi na visini vecoj od 30
metaraili na udaljenosti vecoj od 100 metara od daljinskog upravljaca, dron ¢e se automatski
pocetivracati u pocetnu tocku. Tijekom povrata zbog niske razine baterija, ukoliko udaljenost
iznosi do 100 metara moguce je ponistiti povratak pritiskom na gumb za povratak ku¢i.

. Kada diode drona polako trepere, indikator napunjenosti baterije signalizira da se ispraznila
(5), daljinski upravljat ¢e proizvoditi kratke zvuéne signale, ako se dron nalazi na visini
vecoj od 15 metaraili na udaljenosti vecoj od 15 metara od daljinskog upravljaca, dron ce se



automatski poceti vracati u potetnu tocku. Ukoliko se dron nalazi blize ili nize (15 m visine
ili 15 m udaljenosti) pocet ¢e padati i sletjet ¢e na tlo.

Tijekom povrata zbog prazne baterije, nije moguce vratiti kontrolu pritiskom nagumb
za funkciju povrata.

Punjenje baterija

Vidi sliku 4

A - baterija B - stanica za punjenje baterija
Vidi sliku 5

1. Stavi bateriju na stanicu za punjenje

2, Spoji kabel USB na mrezni adapter USB za punjenje (adapter nije dio seta).
3. Spoji drugi kraj na stanicu za punjenje s baterijom.
4, Stavi adapter u struju.

puni bateriju u potp i prije koristenja drona. Koristiiskljutivo USB kabel koji je prilozen
uz set). Potrebno je koristiti samo adapter USB5V — 2 A (nije uklju€en u set). Drugatija vrsta
adaptera moZe utjecati na vrijeme punjenja proizvoda. U slucaju koristenja predloZenog adaptera
za potpuno punjenje baterije potrebna su 2,5 sata.

. Potrebno je koristiti iskljucivo baterije istog ili jednakog tipa, 5to se preporutuje.

. Pripazi na polarizaciju prilikom stavljanja baterija.

. Akumulatore je potrebno izvaditi iz drona prije njihova punjenja.

. Akumulatori se mogu puniti samo pod nadzorom odrasle osobe.

. PotroSene akumulatore je potrebno izvaditi iz drona.

. Stege od napajanja ne smiju biti zategnute.

. Potrebno je redovito pregledavati USB kabel s obzirom na potencijalne opasnosti poput

ostecenje kabla ili Zica, utikaca, tijela i drugih dijelova. Proizvod se ne smije koristiti, dok
eventualno ostecenije nije ispravno uklonjeno.

. Nakon koristenja drona puni ga sat vremena kako bi se o€uvao Zivotni vijek baterija.

. Ukoliko se uredaj nece koristiti duZe vrijeme, preporucuije se isprazniti i napuniti akumulator
jednom mijesecno kako bi se izbjeglo njegovo ostecenje.

Niska razina baterija daljinskog upravljaca

Kada daljinski upravlja¢ proizvodi zvu¢ni signal, a indikator napunjenja baterija (%) treperi na

LCD ekranu to znati da se potrosila baterija. Zamjeni bateriju u upravlja¢u na novu.

Stavljanje baterija u daljinski upravljac

Otvori poklopac baterija, stavi dvije baterije AA u komoru sukladno prikazanoj polarizaciji te
vrati poklopac.
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Indikator snage signala

Ikona (K na s. 8) pokazuje snagu signala, kakvu daljinski upravlja¢ zaprima od drona. Sto
vise crtica, to snazniji je signal. Ukoliko ikona prikazuje maksimalno dvije crte signala ili
ih nema uopce, a daljinski upravlja¢ proizvodi zvuéni signal, to moZe znaciti dvije stvari:

1. Udaljenost izmedu drona i upravljaca je prevelika. Smanji udaljenost.
2. Baterija daljinskog upravljata je uklonjena nakon uparivanja drona s upravljagem.

Kako bi snaga signala bila 3to bolja provjeri da dron leti iznad upravljaca te to da izmedu
upravljaca i drona nema nikakvih prepreka (sila 13).

Montiranje i uklanjanje propelera drona

Propeleri oznateni su kao ,, A" i,B" - tijekom montiranja potrebno je obratiti posebnu paznju
na te oznake.

A - Montiranje propelera, koji se vrti u smjeru kazaljki na satu
Montiraj propeler s oznakom , A" na odgovarajuci motor. Zavidaj dva vijka pomocu odvijaca
u smijeru kazaljki na satu (slika 6a).

B - Montiranje propelera, koji se vrti u suprotnom smjeru kazaljki na satu
Montiraj propeler s oznakom ,,B“ na odgovarajuci motor. Zavidaj dva vijka pomocu odvijaca
u smijeru kazaljki na satu (slika 6a).

Uklanjanje propelera

Odvidaj odvijacem dva vijka, koja drZe propeler i skini ga s motora (slika 6b).

Budi oprezan prilikom montiranja. Propeleri imaju o3tre rubove, pa postaji rizik ozljeda.

U sluaju neispravno provedenog montiranja uredaja, proizvod nece letjeti ispravno i moZe se
ostetiti. Potrebno je obratiti posebnu pozornost na oznake propelera i njihovo mjesto na dronu.
Potrebno je koristiti iskljucivo propelere, koji dolaze sa setom ili kupljene direktno kod proizvodata.
Ne diraj propelere, dok su pokrenuti. Prije svakog koristenja drona provjeri ispravnost i stabilnost
montiranih propelera. Ne koristi propelere ako su unistene.

lkone LCD ekrana (slika 8)

A - Ikona povrata kuéi (naéin RTH)
Ikona ¢e biti vidljiva dok dron ne zavrsi proceduru povrata u prethodno odredeno mjesto.

B - Nivo napunjenosti baterija drona
Nivo napunjenosti baterija drona



C - Distanca do kuce
Indikator pokazuje distancu koja dijeli dron i tocku oznacenu prije kao , kuéa*“.

D - Visina od kuce
Indikator prikazuje visinu, koja dijeli dron i to¢ku oznacenu prije kao , ku¢a*“

E-GPS
ON - uklju¢en natin GPS
OFF - iskljugen natin GPS

F - Kolicina satelita GPS
Cim se dron spoji s odgovarajuéom koliginom satelita (minimum: 7) mjesto starta drona ¢e
se spremiti u memoriji drona kao , kuéa“.

G - Nacin rada drona
Nakon starta uredaja proizvod ulazi u nacin rada ,mode 2",

H - Nacin brzine
Indikator izabranog natina brzine leta drona (HIGH (velika brzina) ili LOW (mala brzina).

1 - Slika / video
Nakon slikanja ikona foto aparata svijetli kratko na ekranu. Tijekom snimanja filma ikona ¢ce
treperiti sve do kraja snimanja.

] - Nivo napunjenja daljinskog upravljaca
Prikazuje nivo napunjenosti baterija daljinskog upravljaca.

K - Indikator snage signala
Ikona prikazuje snagu signala, kakvu daljinski upravljag zaprima od drona.

L - Nacin Headless
Indikator nacina headless.

Podesavanje kuta kamere

Kut kamere je moguce podesiti ruéno u opsegu 90° (vidi sliku 9). Uzmi kameru u ruku i namjesti
trazeni kut.

Foto / video

Za slikanje pritisni kratko gumb foto aparata Ikona aparata ( &Y ) ce se prikazati kratko na
ekranu (slika10). PridrZi gumb aparata barem 2 sekunde, a donja kamera ce poceti snimati film.
Na ekranu prikazat e se trepcuca ikona. PridrZi gumb aparata duZe, kako bi zavriio snimanje

PAZNJA! Ako u kameri nema memorijske kartice ili je memorijska kartica je ostecena, nije
moguce slikati niti snimati filmove putem gumba na daljinskom upravljagu. U ovoj situaciji
mogucnost ta je dostupna jedino putem aplikacije na pametnom telefonu.
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Brzo uzlijetanje / slijetanje

1 Nakon uklju¢ivanja motora pritisni gumb $ (slika 11) kako bi dron automatski uzlijetio
i zadrZao stalnu visinu od 1,5m iznad zemlje.

2. Tijekom leta pritisni gumb 3 , kako bi dron automatski slijetio. Moze$ ponistiti ovu
naredbu prije nego ce dron sletjeti micanjem palice.

Nacin upravljanja

Dron ima dva natina upravljanja, koja mijenjaju lijevu i desnu palicu na mjestima. Dron je
postavljen u 2 natin.

A - Let naprijed ili nazad
B - Okret lijevo ili desno
C - Ubrzavanje

B - Let lijevo ili desno

Za promjenu natina:
n
1. Pritisni gumb blokade (3) ®® nakon gega ukljuéi daljinski upravlja¢pomicuci prekidat.
2. Pritisni gumb za povrat kuéi i zadrZi ga oko 3 sekunde @ kako bi izabrao izmedu
nacina 1i 2 Izabrani natin prikazat ¢e se na LCD ekranu. Svaki pritisak i zadrzavanje

omogucuje izmjenu nacina.

Proizvod automatski radi u 2 naginu. Za promjenu nacina daljinski upravlja¢ mora imati
vezu s dronom.

Brzi povratak kuéi (RTH)

Pritisni gumb za povratak ku¢i (Return To Home, slika 12). Daljinski upravljat ce proizvesti
zvuk, koji oznatava da je funkcija aktivirana. Dron ce se vratiti u tocku oznacenu kao , kuéa“.
Ukoliko pritisnes taj gumb ponovo povrat ce biti ponisten.

Povezivanje drona s daljinskim upravljacem

Pritisni i zadrZi gumb za blokiranje nakon a €ega ukljuci daljinski upravlja¢ pomicuci klizno
prekidat (vidi slika 15). Daljinski upravljac ¢e proizvesti dva zvugna signala, a indikator signala



na LCD ekranu ¢e poceti treperiti. To ¢e znatiti da je daljinski upravljac spreman na proces
povezivanja s dronom. Ukljuti dron. Proizvest ¢e zvuéni signal i automatski ¢e se povezati s
daljinskim upravljaéem u blizini. Daljinski upravlja¢ ¢e proizvesti zvuk a indikator signala na
LCD ekranu ¢e prestati treperiti - to ¢e znatiti da je proces povezivanja zavrsen.

Povezivanje drona s daljinskim upravljacem moze se izvrsiti samo u slucaju da daljinski
upravljac nije povezan s drugim dronom. Ukoliko se na jednom mjestu nalazi nekoliko
razlicitih primjeraka upravljaca i dronova, proces povezivanja je potrebno izvrsiti za svaki
set zasebno kako bi se izbjeglo pogresno uparivanje.

Nacin detektiranja

Nakon povezivanja s daljinskim upravljatem dron ulazi u natin detektiranja. Diode stanja
e treperiti naizmjence crvenim, zelenim i Zutim svjetlom. Provjeri da se za to vrijeme dron
nalazi na ravnoj, horizontalnoj povrsini. Proces traje oko 8 sekundi. Kada zavrsi, dron ce
preci u natin kalibriranja kompasa.

Paznja! Ukoliko dron nije u stanju zavrsiti ovu fazu i ne moze samostalno preci u nacin
kalibriranja kompasa, stavi ga na tlo i poku3aj izazvati nacin kalibriranja Ziroskopa.

Kalibriranje ziroskopa

Nakon povezivanja s daljinskim upravljatem stavi dron na ravnoj i horizontalnoj povrsini pa
tek onda usmijeri obje palice na upravljacu u lijevi donji ugao (slika 16). Kada diode prestanu
brzo treperiti zeleno to ¢e znatiti da je kalibriranje zavrseno.

Paznja: dron je ve¢ prethodno kalibriran. Nema potrebe za provodenjem ponovnog kalibriranja,
jedino u slu¢aju da dron ima problema s uzlijetanjem ili zavrsetkom procesa detektiranja.

Kalibriranje kompasa

PAZNJA: Kalibriranje kompasa bi trebalo biti izvréeno nakon faze detektiranja. Kalibriranje bi trebalo
biti izvrSeno prije svakog leta, alii nakon zamjene baterija novimaiili nakon ih staviljanja u proizvod.

1. Horizontalno kalibriranje

Diode u natinu horizontalnog kalibriranja mogu treperiti naizmjence Zutim svjetlom. DrZi dron
i okretaj ga horizontalno oko njegove osi. Napravi oko tri okretaja. Nakon ispravnog kalibriranja
diode e poceti treperiti zeleno (slika 17).

2. Vertikalno kalibriranje

Diode u natinu vertikalnog kalibriranja mogu treperiti naizmjence zelenim svjetlom. Pridrzi
dron vertikalno (kamerom prema dolje) i okreni ga oko njegove osi. Napravi oko tri okretaja.
Nakon ispravnog kalibriranja diode e poceti stalno svijetliti (slika 18).

PAZNJA:
. Ne kalibriraj kompas u snaznom magnetskom polju
. Tijekom kalibriranja ne nosi sa sobom nikakve magnetske materijale (npr. kljuceve, telefone).

. Tijekom kalibriranja budi udaljen od velikih metalnih objekata
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Zakljuéavanje i otkljucavanje drona

Zakljucavanje i otklju¢avanje drona se svodi na ukljutivanje motora drona.

N
Za otkljucavanje drona pritisni kratko gumb blokade @m. Motori ce se upaliti a dron je
otkljucan.

Zakljuéati (ugasiti motore) mozes na dva naéina:

1. Nakon slijetanja drona na tlo, usmjeri palicu ubrzavanja prema dolje oko 3 sekunde.
Motori ¢e se ugasiti, a dron ¢e se zakljucati.

2. Dron ¢e se ugasiti samostalno ukoliko nakon otklju¢avanja ne izvrsi nikakvu radnju
15 sekundi.

PAZNJA: Ne gasi motore drona gumbom G tijekom leta, jer ce onda dron poceti padati.

Hitno zaustavljanje:

Ukoliko je dron udaljen preko 30 metara i lebdi na visini vecoj od 14 m: pridrzi gumb blokade
& oko 3 sekunde. Motori e se ugasiti, a dron ce se zakljugati. Ne koristi tu opciju tijekom
normalnog leta, ovaj nacin zakljuéavanja drona je rezerviran samo za hitne slucajeve!

Upravljanje dronom

Upravljanje dronom vr3i se na nacin da se palice na daljinskom upravlja¢u micu sukladno
nizoj slici. Slike prikazuju poziciju palica u zadanom natinu upravljanja 2

Slika 19 A - uzlijetanje
B - padanje

C - let unatrag
D - let naprijed

Slika 20 E - okret u desno
F - okret u lijevo

G - let lijevo
H - let desno

Testni let

Izvr3i niZe korake kako bi provjerio da dron funkcionira ispravno.

1. Stavi dron na otvorenu povrsinu na natin da ujedno prednji dio drona kao i korisnik
su usmjereni u istom smjeru.

2. Ukljugi dron i daljinski upravljac.

3. PoveZi upravljat s dronom. Izvrsi proceduru detektiranja.

4. Ukljuti aplikaciju M RC PRO, udi u sucelje kamere.



Otkljuaj dron.

Uzlijeti dronom u zrak. Provjeri opcije skretanja lijevo / desno.
Slijeti dronom.

Zakljucaj dron.

Izvadi bateriju iz drona i uklju¢i daljinski upravljat.

wENoOn

Drzac za telefon

Vidi sliku 14
Izvuci drzac za telefon Podigni ga za 30 stupnjeva dok zatujes karakteristi¢an , klik" Podigni
zastitu. Prilagodi velitinu drske svom telefonu.

Aplikacija za pametne telefone

Za Apple i0S: nadi aplikaciju M RC PRO u Apple Store ili skeniraj qr kod.
Za Adnroid: pronadi aplikaciju M RC PRO u Google trgovini ili skeniraj qr kod. Takoder moZzes
skenirati univerzalan gr kod. QR kodovi se nalaze na pocetku korisnickog priru¢nika.

Povezivanje drona s aplikacijom

Ukljuci dron. Na svom telefonu udi u postavke WiFi. Nadi i izaberi mreZu pod nazivom
Droneq_*xxxxxn

Dron koristi WiFi u standardu 5G.

Ukoliko ne koristis memorijsku karticu u dronu slike i snimke ¢e biti spremljene u aplikaciji.
Ukoliko je instalirana memorijska kartica, onda ¢e se slike i snimke spremati na nju. Datoteke
spremljene na memorijskoj kartici moZzes skinuti na telefon pomocu aplikacije.

Ciscenje i odrzavanje
Ne koristi kemijska sredstva za €is¢enje drona.
Ne koristi vodu za ¢is¢enje drona.

Kako bi oistio dron i njegove dodatke, iskljuti uredaj, ukloni bateriju i pobrisi suhom krpom.
Dron i njegove elemente je potrebno ¢uvati na suhom mjestu, koje nije dostupno za djecu.

PwN

Proizvod je sukladan propisima Direktive Europske Unije. Sukladno Direktivi
E 2012/18/UE ovaj proizvod spada u selektivno skupljanje. Proizvod se ne smije
bacati skupa s drugim komunalnim otpadom, jer moZe predstavljati prijetnju
— zaokolis i ljudsko zdravlje. Potroseni proizvod je potrebno odnijeti u centar za
zbrinjavanje elektri¢nih i elektronickih uredaja.

ije vode u j

F ji perature moze dovesti do |
Radna temperatura uredaja: od 5°C do 40°C.
Otpor vjetra klase 4 (maks. 7,9 m/s).

Slike imaju ilustrativni karakter, stvarni izgled proizvoda moZe se razlikovati od prikazanog na slikama.
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