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EN Please read carefully the “Safety and use instructions” booklet before first use

RU lMepepn nepBbiM NCnonb3oBaHNeM BHUMaTENTbHO 03HaKOMbTECh C 6pOLLIOPOI «MHCTPYKLIMN MO TEXHKKe
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uzytkowania”

ET Enne esimest kasutuskorda lugege tahelepanelikult ohutus- ja kasutusjuhendit.
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stool

obstructions
on staircases.
ex. shoes

EN Your robot may encounter some difficulties on carpets: with fringes, too thick, with long piles, too light (ex: bathroom carpet).

RU Ha koBpax po6oT-Nbinecoc MOXeT CTONKHYTbCA C onpefeneHHbIMM TPYAHOCTAMIA: 6axpoma, 60Mblwan TONLMHA, IVHHBIV BOPC, Manbii BeC (HaNpymep, KOBPUKM ANA BaHHO).

PL Odkurzacz automatyczny moze nie dziata¢ poprawnie na dywanach majacych fredzle lub diugie wiosie, a takze zbyt grubych lub zbyt lekkich (np. dywanik w tazience).
ET Robotil voib tekkida probleeme vaipkatetel, millel on narmad, mis on liiga paksud, pikakarvalised véi liga 6hukesed (nt vannitoa vaip).

LV Jasu robotam var rasties gratibas uz paklaja, ja tas ir ar barkstim, parak biezs, ar garam pukam, parak viegls (piem., vannas istabas paklajs).

LT Jasy robotas gali susidurti su tam tikromis klicitimis ant kilimy, pavyzdziui, jei jie su kutais, yra per stori, ilgais plaukeliais ar per lengvi (pvz., vonios kilimélis).

TR Robotunuz halilarda bazi zorluklarla karsilasabilir: cok kalin sacaklar, cok hafif uzun tiiyler (6r. banyo paspasi).

KK Po6oTbIHbI3 6Te KalbiH ueKTepi 6ap, TbiM WeHin waliakTapb! 6ap Kinemaepae Keibip KMbIHABIKTapFa Tan 60/1ybl MYyMKIH (MbICAIbI KYbIHATbIH Ge/iMe Kinemi)
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1. Power/ Start Pause

2. LDS (Laser Distance Sensor)
3. Recharge / Spot cleaning

4. WIFl indicator LED

5. Reset button

6. Button for taking out dust
box and water tank

Dust box and water tank
Air outlet

Collision bumper

0 Follow wall sensor

—tdab

U:
Mutanue / Crapt-Tay3a
Na3epHbli faTunK paccToaHNs
3apsgaka / JlokanbHas yoopka
CBetoauoaHbii nHankatop Wi-Fi
KHonka cbpoca HacTpoek
KHorKa cHsTuA nbinecbopHuKa
11 pe3epByapa AnA BOgbl

7. TbinecbopHuK 1 pesepsyap

ANA BOAbI

BbinyckHaa peletka

bamnep

0. [aTunk cnefioBaHns BRONb CTeH
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L:
Zasilanie / Start Pauza
Laserowy czujnik odlegtosci
Ponowne tadowanie /
Czyszczenie miejscowe
Kontrolka LED dla Wi-Fi
Przycisk Kasuj
Przycisk stuzacy do wyjmowania
pojemnika na kurzi zbiornika na wode
Pojemnik na kurz i zbiornik na wode
8. Wylot powietrza

wN =T
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~

9. Zderzak antykolizyjny
10. Czujnik wykrywania $cian

ET:

1. Toide/ start, paus

2. LDS (laserkaugusandur)

3. Laadimine / kohtkoristus

4. WiFi LED-indikaator

5. Lahtestamisnupp

6. Tolmukasti ja veepaagi
valjavotmise nupp

7. Tolmukast ja veepaak

8. Ohu viljalasekava

9. Porkelaba

10. Seina jargimise andur

LvV:

1. leslégsana/saksana pauze

2. Lazera attaluma sensors

3. Uzlade/punktveida tirisana

4. Wi-Fi LED indikators

5. AtiestatiSanas poga

6. Poga puteklu tvertnes un
Udens tvertnes iznemsanai

7. Putek]u tvertne un Gdens
tvertne

8. Gaisa izpludes atvere

9. Sadursmes buferis

10. Sensors brauk3anai gar sienu

LT:

1. Maitinimas / jjungti,
pristabdyti

2. LDS (lazerinis nuotolio jutiklis)

3. |krovimas / démiy valymas

4. WIFlindikatoriaus LED
lemputé

5. Atkarimo mygtukas
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6. Mygtukas dulkiy dézutei ir
vandens bakui iSimti

7. Dulkiy dézuté ir vandens
bakas

8. Oroisleidimo anga

9. Susidarimo buferis

10. Sienos sekimo jutiklis

TR:

1. Gl¢/Baslat Duraklat

2. LDS (Lazer Mesafe Sensori)
3. Sarjetme/ Leke temizligi
4. Wi-Figosterge LED'i

5. Sifirlama diigmesi

6. Toz kutusunu ve su

haznesini ¢cikarma digmesi
Toz kutusu ve su haznesi
Hava cikisi

Garpisma tamponu

0. Duvar takip etme sensori

S 0N

KK:

Kyar / Icke Kocy KigipTy
LDS (KawbIKTaFbl nasepnik
JATUUK)

N —

3. Kavra 3apsagray /
AAKTAPAbI KeTipy

4. WIFI uHanKaTopbiHbIH
KAPbIK AUOAbI

5. KannblHa KkenTipy TyHMmeci

6. LaH xawwiri meH cy

KYTbICbIH LUbIFAPbIN ANy
TyMMeCi

7. LUaH »aLwiri MeH Cy KyTbiCbl

8. Aya woifbichl

9. bamnep

10. KabblipraHbl Kaparanay
aarumri’
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1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.

9.

Dust box and water tank
Water outlet adapter
Filter

Dust bin opening button
Water inlet

Water inlet cap

Buckle

Dust box and water tank
separation button
Pleated filter

10. Foam filter
11. Pre-filter

RU:

1.
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MbinecbOpHIK 1 pe3epByap Ans BOdb!
MepexogHIAK 4nA BbiNyCKa BObI
Ounbrp

KHorka oTKpbITA MbinecbopHiKa
OrBepcTyie 4 BOADI

KpbiLuka oTBepcTIAf AN BOAb!
3acTexka

KHonka pasneneHa nbinecbopHuka
1 pe3sepByapa fs BOgbl
lodpupoBaHHbIi GuisTp
MopONOHOBbIA GUALTP

OunsTp NpeBapHTENbHON OUMCTK

-

Pojemnik na kurzi zbiornik na wode
Adapter wylotu wody

Filtr

Przycisk otwierania pojemnika na kurz
Wilot wody

Korek wlotu wody

Klamra

Przycisk rozfaczania pojemnika na
kurzi zbiornika na wode

0.
10.
1.
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Filtr silnika
Filtr piankowy
Filtr wstepny

Tolmukast ja veepaak
Veevadljutusava adapter
Filter

Tolmukasti avamisnupp
Vee sisselaskeava

Vee sisselaskeava kork
Klamber

Tolmukasti ja veepaagi
eraldamise nupp
Kurdfilter

10. Vahtfilter

11.

Eelfilter
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Putek|u tvertne un Gdens tvertne
Udens izpludes adapteris

Filtrs

Puteklu tvertnes atvérsanas poga
Udens iepliide

Udens iepliides vacing

Fiksators

Puteklu tvertnes un tidens
tvertnes atvienosanas poga
Gofrétais filtrs

. Putufiltrs
. Prieksfiltrs

Dulkiy dézuté ir vandens bakas
Vandens igleidimo angos adapteris
Filtras

Dulkiy talpyklos atidarymo
mygtukas
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5. Vandens jleidimo anga

6. Vandensjleidimo angos dangtelis

7. Savara

8. Dulkiy dézutés ir vandens bako
atskyrimo mygtukas

9. Klostuotas filtras

10. Poroloninis filtras

11. Priesfiltris

TR:

1. Tozkutusu ve su haznesi

2. Sucikisiadaptori

3. Filtre

4. Tozkutusunu agma diigmesi

5. Sugirisiagz

6. Sugirisi kapadi

7. Kemer

8. Tozkutusu ve su haznesini
ayirma digmesi

9. Plilifiltre

10. Koplik filtre

11. Onfiltre

KK:

1. LHaH xawwiri MeH cy KyTbICbl

2. Cy WbIFbICbIHBIH aaanTepi

3. Cysari

4. LlaH waLwiriH awy TyMmeci

5. Cykipici

6. Cy KipiciHiH Kaknafbl

7. Avbinbac

8. LUaH xaLwiri MeH cy
KyTbICbIH 6enin any Tyimeci

9. Xunanmansbl cy3ri

10. MoponoH cy3ri

11. AngpiH ana cy3ri

©Now
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Anti-drop sensor
Side brush

Wheel

Water outlet
Charging electrode
Caster

Rolling brush
Rolling brush cover

[aTumK 3aLWmTbl OT NageHns
BbokoBas LieTKa

Koneco

OTBepcTVE AnA Bbinycka
BOAbI

3apAgHbIN aneKTpos
Konecuko

Bpaiuarowyanca wetka
KpblLLKa BpaLiatoLLenca
LETKM

Czujnik zapobiegajacy

przed upadkiem
Szczotka boczna
Koto

Wylot wody
Elektroda fadujaca
Kétko

Szczotka centralna
Pokrywa szczotki
centralnej

m
-

PN A WN =

Kukkumiskaitse andur
Kiilghari

Ratas

Vee véljalaskeava
Laadimiselektrood
Rullik

Rullhari

Rullharja kate

Nokrisanas novérsanas
sensors

Sanu birste

Ritenis

Udens izplude

Uzlades elektrods
Skritulis

Rotéjosa birste
Rotéjosas birstes parsegs

Nuo nukritimo
apsaugantis jutiklis
Soninis Sepetélis

Ratas

Vandens iSleidimo anga
Jkrovimo elektrodas
Ratukas

Besisukantis Sepetélis
Besisukancio Sepetélio
dangtelis

PNOUAWN =
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Diisme 6nleyici sensor
Yan firca

Tekerlek

Su cikisi

Sarj etme elektrodu
Tekerlek

Doner firca

Doner firca kapagdi

Kynayra Kapcbl AaTumK
byvip Kbuiwak
JoHranax

Cy woiFbicbl

3apaaTay anekTposapl
AyHaKLa

AMHONATLIH KbIILLIAK,
AMHONATbIH KbIILLIAK,
KAKNOFbl



vAw

N~

urwWwN =

Lock

Water outlet
Removal button
Slot

Washable mop

. QukcaTop

OTBepcTue AnA Bbinycka
BOAbI

KHonka cHATuA

Ma3

Motowasaca Hacagka ans
BIaXKHOW yOOpKU

‘Blokada

Wylot wody

Przycisk usuwania
Gniazdo

Sciereczka mopujaca
nadajaca sie do prania

Lukk

Vee viljalaskeava
Eemaldamisnupp
Pilu

Pestav mopp

UhWwWN-=TI
-....<

u b wWwN =
oawN SR

vAwWN =

nunoWwWN= R

Fiksators

Udens izplade
Nonem3anas poga
Rieva

Mazgajams mops

Uzraktas

Vandens isleidimo anga
I$émimo mygtukas
Plysys

Plaunama $luoste

Kilit

Su cikisl

Cikarma digmesi
Yuva

Yikanabilir paspas

K:
Kynibin

Cy whifbIchl

Anbin Tactay Tyumec
¥AlbIK

Xyyra 6onatbiH egeH
KYFbILL
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Remove the bottom cover and connect the docking station with the adapter, and
pay attention to arranging adapter connection wires to avoid being wound during
sweep. Put the bottom cover back.

CHYMUTE  HUXKHIOK KPbIWKY W1 NOAKNKYNTE 3apAAHYIO [OK-CTaHUWIO K afantepy.
O6paT|/|Te BH/IMaHMe Ha pacnosioXeHne coegnHUTENbHbIX MPOBOAOB afanTepa, yTOObI
n36exatb nx 3anyTbiBaHNA BO BpemMA y60pKVI. YcTaHOBUTE HUXHIOK KPbILWKY Ha MecCTO.

Zdejmij dolng pokrywe i podtacz stacje dokujaca do adaptera; zwrd¢ uwage, by
przewody ztacza adaptera nie skrecity sie. Umie$¢ dolng pokrywe z powrotem na
miejscu.

Eemaldage alumine kate, (hendage dokkimisjaam toiteadapteriga ja paigutage
adapteri Uhendusjuhe nii, et see ei jadks puhkivate harjade vahele. Pange alumine
kate tagasi.

Nonemiet apakséjo parsegu un savienojiet dokstaciju ar adapteri; pievérsiet uzmanibu
tam, ka tiek izvietoti adaptera pievienosanas vadi, lai tie vélak tirisanas laika netiktu
sabojati. Uzlieciet apak3éjo parsegu atpakal vieta.

Nuimkite dugno dangtelj ir sujunkite jkrovimo stotele su adapteriu, taip pat
rapestingai sutvarkykite adapterio prijungimo laidus, kad jie nenusisukty valant. Vél
uzdékite dugno dangtel;.

Alt kapagi cikarin ve sarj istasyonu ile adaptori badlayin, sipirme sirasinda
yaralanmaktan kaginmak icin adaptor baglantisi kablolarini ayarlarken dikkatli olun.
Alt kapagi tekrar yerine takin.

ACTbIHFbI KOKNAFbIH A/1bIMN, KOHABIPY CTAHLUMACHIH AAANTEPre KOCbIHbI3 aHEe CbiMbIpy
KesiHAe Xapakat anyabl 6ongbipmMay ywiH aganTtepdid KOCbilbIM CbIMAAPbIHbIH
OPHA/IACYbIHA HA3AP AYAAPbIHbI3. ACTbIHFbI KAKNAFbIH KAMTA CASTbIHbI3.

1
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To place the docking station, make sure there is an empty area of 0.5m on the side
and 1.5m in front of the docking station. Do not install the docking station near stairs.
The cable must be tight. Always place the docking station on hard floor. Do not place
the docking station on carpet.

PasmecTnTe 3apsAHyl0 CTaHUMIO TakUM 06pa3oM, uTobbl C KaXKAoW CTOPOHbI OT Hee
ocTaBanocb no 0,5 M cBO6OAHOrO NPOCTPAHCTBR], a nepef Hell — 1,5M. He cTaBbTe 3apagHyto
CTaHUMIO pAfOM C nectHuueln. Kabenb pomkeH ObiTb HaTAHYT. Pa3melante 3apafHyo
CTaHUMIO Ha TBepAOW NOBEPXHOCTU. He pa3mellanTe 3apAagaHYIo CTaHLMIO Ha KOBPaX.

Stacje dokujaca nalezy umiescic tak, aby po jej bokach byto 0,5 m pustej przestrzeni,
a przed stacja — 1,5 m wolnego miejsca. Nie nalezy umieszcza¢ stacji dokujacej w
poblizu schodéw. Kabel musi by¢ napiety. Stacje dokujgca nalezy zawsze ustawiac na
twardym podtozu. Nie nalezy stawia¢ stacji dokujacej na dywanie.

Leidke dokkimisjaama paigaldamiseks koht, kus mélemal kiiljel 0,5 m ja ees 1,5 m vaba ruumi.
Arge paigaldage dokkimisjaama trepi lahedale. Kaabel peab olema korralikult Ghendatud.
Asetage dokkimisjaam alati kdvale pinnale. Arge asetage dokkimisjaama vaibale.

Novietojot dokstaciju, parliecinieties, ka sanos ir briva 0,5 m zona un 1,5 m zona
dokstacijas prieksa. Neuzstadiet dokstaciju blakus kapnem. Kabelim jabut nostieptam.
Vienmér novietojiet dokstaciju uz cietas gridas. Nenovietojiet dokstaciju uz paklaja.

leSkodami vietos jkrovimo stotelei pasirtpinkite, kad i$ Sono buty 0,5 m, o priekyje
- 1,5 m laisvos erdvés. |krovimo stotelés nemontuokite 3alia laipty. Laidas turi bati
jtemptas. |krovimo stotele visuomet montuokite ant kiety grindy. Nedékite jkrovimo
stotelés ant kilimo.

Sarj istasyonunu yerlestirmek icin yan tarafta 0,5 metrelik ve sarj istasyonunun
ondnde 1,5 metrelik bos bir alan oldugundan emin olun. Merdivenlerin etrafindayken
sarj istasyonunu kurmayin. Kablo siki olmalidir. Sarj istasyonunu daima sert zemine
yerlestirin. Sarj istasyonunu haliya koymayin.

KoHAbIpY CTAHUMACHIH OPHANACTBIPY YLUiH, KOHAbIPY CTAHUMACLIHBIH *XaHbiHAA 0,5 m,
an angbiHaa 1,5 m 60c opblH 6ap eKeHiHe Ke3 KeTKi3iHi3. KoHabIpy CTaHUMACHIH
6acnanakTbiH XaHbIHA OpHATNAHbI3. Kabesnb TbiFbi3 6051ybl kepeK. KoHabIpy CTaHUMSACHIH
SPKALLAH KATTbI eleHre KOMbIHbI3. KOHAbIPY CTAHUMACHIH KineMHiH YCTiHe KOMMAHbI3.
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Connect the adapter to a wall socket. The docking station lights when the robot is not
plugged in. Remove the protective strip on the bumper to ensure proper operation
of the device.

MopkntounTe afanTep K poseTke. IHAMKATOP JOK-CTaHLMU 3aropaeTcs, Korga pobot-
MbifIecoC He MOAKMoYeH K Hell. CHUMUTE 3alUMUTHYI0 HaknagKy ¢ 6amnepa, yTobbl
obecneunTb NpaBuIbHYO PaboTy yCTPONCTBA.

Podtacz adapter do gniazda sieciowego. Kontrolka stacji dokujacej swieci sie, gdy
odkurzacz automatyczny nie jest podiaczony. Zdejmij pasek ochronny ze zderzaka,
by zapewni¢ wtasciwe dziatanie urzadzenia.

Uhendage toiteadapter seinakontakti. Dokkimisjaama tuli siittib, kui robot ei
ole Ghendatud. Seadme korrektse toimimise tagamiseks eemaldage poérkelaba
kaitseriba.

lespraudiet adapteri sienas kontaktligzda. Dokstacijas gaismas indikatori iedegas,
kad robots nav pieslégts. Nonemiet aizsargjoslu no bufera, lai ierice varétu darboties
pareizi.

Prijunkite adapterj prie elektros lizdo sienoje. Jkrovimo stotelés 3viesos uzsidega, kai
robotas prijungiamas. Nuimkite nuo buferio apsaugine juosta, kad jrenginys galéty
tinkamai veikti.

Adaptoru bir duvar prizine takin. Robot fise takili olmadiginda sarj istasyonunun
15191 yanar. Cihazin dogru bir sekilde calismasini saglamak icin tampondaki koruyucu
seridi ¢ikarin.

ApanTepai awanbl po3eTKAFd KOCbIHbI3. Po6OT KocbiiMaraH Ke3zge KOoHAbIpY
CTAHLMACBIHBIH WAMbI XaHAAbl. KypbUiFbIHbIH AYPbIC XKYMbIC iCTEN TYPFAHbIH TEKCEPY
YLiH 6amnepaeri KOPFAHbILL }KONAKTb! AsbiN TACTAHbI3.

13
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Please fully charge the robot before using it for the first time. To do so, place the
robot on the docking station and align it to the charging terminal. When the robot is
correctly plugged, the docking station light will switch off. When the white indicators
on the robot are normally set on, the robot is fully charged (4-5 hours).

Mepen NepBbIM NCMOJb30BaHEM NONHOCTBIO 3apAANTE POBOT-MbINeCoc. s 3TOro noMecTuTe
POBOT-MbINECOC Ha 3apAAHYI0 JOK-CTaHLMIO, BBIPOBHSAB €ro Mo pasbemy Ans 3apsagku. Mpu
MPaBWIbHOM MOAKMOYEHMN POGOTa-NbINecoca MHAVMKATOP 3apAAHON AOK-CTaHLWW MOracHeT.
Korpa 3aropatotcs 6enble MHAMKaTopbl po60Ta-NbINecoca, OH NOSHOCTbLIO 3apsiXeH (4-5 yacos).

Przed pierwszym uzyciem w petni nataduj odkurzacz automatyczny. Aby to zrobi¢,
umie$¢ odkurzacz w stacji dokujacej i podtagcz go do terminala tadowania. Po
prawidtowym podtaczeniu odkurzacza kontrolka stacji dokujacej zgasnie. Gdy biate
kontrolki na odkurzaczu $wiecg $wiattem ciggtym, jest on w petni natadowany (4-5 h).

Enne roboti esmakordset kasutamist laadige selle aku 16puni tais. Selleks asetage
robot dokkimisjaamale ja joondage see laadimisterminaliga. Laadimisjaama tuli
kustub, kui robot on odigesti (ihendatud. Kui roboti valged indikaatorid pdlevad
Uhtlaselt, on roboti aku tais laetud (4-5 tundi).

Pirms robota pirmas izmantosanas reizes pilniba uzladéjiet to. Lai to veiktu, ievietojiet
robotu dokstacija un savietojiet ar uzlades terminali. Ja robots ir pareizi pievienots,
dokstacijas gaismas indikators izslédzas. Kad baltie gaismas indikatori uz robota deg
nemirgojot, robots ir pilniba uzladéts (4-5 stundas).

Visiskai jkraukite robotg prieS pirma karta naudodami jj. Norédami ta padaryti,
jstatykite robota j jkrovimo stotele ir sulygiuokite jj su jkrovimo terminalu. Jei robotas
yra teisingai jjungiamas, jkrovimo stotelé issijungs. Kai balti roboto indikatoriai yra
nustatyti jprastai, robotas yra visiskai jkrautas (4-5 valandos).

ilk kez kullanmadan énce liitfen robotu tamamen sarj edin. Bunu yapmak icin robotu
sarj istasyonuna yerlestirip sarj etme terminaline hizalayin. Robot dogru bir sekilde
fise takildiginda sarj istasyonunun i1sig1 séner. Robot Uzerindeki beyaz gostergeler
normal bir sekilde yandiginda robot tamamen sarj olmustur (4-5 saat).

Anfaw pet naraanaHbac GypbiH poboTTbl TOMbIK 3apAATAHbI3. MyHbI OpbIHAAY YLLiH POBOTTbI
KOHABIPY CTAHUMACBIHG OPHONACTBIPLIN, 3APAATAY KNeMMacbiMeH TypanaHbi3. Pobot aypbic
KOCBUTFOH Ke3fie KOHABIPY CTAHLIMACbIHBIH LAMbI CoHefi. PoboTTarbl aK TYCTi MHAMKATOPAOPABIH
KQUIbINTbI TYPAE OPHATLUTYbI POBOTTbIH TONbIK 3APAATAFAHBIH (4-5 caraH) bingipesi.
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In order to extend the battery lifespan, always keep the robot charging on the docking
station while not using it.

When not using the vacuum cleaner for a long time, please fully charge the battery,
switch off the robot and store the robot in a cool dry place.

YT06bI IPOANUTL CPOK CiTY>KObI aKKYMYNIATOPA, ePKUTe pOOOT-NbIIecoC Ha 3apsiaHON
CTAHLMK, KOTAA OH He MCMOoMb3yeTcs.

Ecnu Bbl He mnaHupyeTe WUCMONb30BaTb MbINECOC B TeUEHME [JIUTENIbHOTO BPEMEHM, MOMHOCTbIO
3apAguUTe akKyMynaTop, 3aTem BbiKNoYMTE POOOT-MbINECOC U XPaHITE €ro B CyXOM NPOX/afiHOM MecTe.

Aby wydtuzy¢ czas eksploatacji akumulatora, zawsze nalezy przechowywac odkurzacz
automatyczny w stacji dokujacej, gdy nie jest uzywany.

Jesli odkurzacz nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy catkowicie natadowa¢
akumulator, wytaczy¢ odkurzacz i przechowywaé go w chtodnym i suchym miejscu.

Aku kasutusea pikendamiseks hoidke robotit alati dokkimisjaamas laadimas, kui te
seda ei kasuta.

Kui te ei kasuta tolmuimejat pikemat aega, laadige aku I6puni tais, lilitage robot valja
ja pange see kuiva jahedasse kohta hoiule.

Lai pagarinatu akumulatora darbmdiza ilgumu, vienmér laika, kad neizmantojat
robotu, ievietojiet to dokstacija uzladei.

Ja ilgu laiku neizmantojat puteklstcéju, pilniba uzladéjiet akumulatoru, izslédziet
robotu un glabajiet to vésa un sausa vieta.

Norédami pratesi akumuliatoriaus tinkamumga naudoti, visada laikykite robota
jkraunama jkrovimo stoteléje, kai jo nenaudojate.

Jei ilgai nenaudosite dulkiy siurblio, visiskai jkraukite akumuliatoriy, iSjunkite robotg
ir laikykite ji vésioje sausoje vietoje.

Pil 6mriini uzatmak icin, kullanilmadigi zamanlarda robotun daima sarj istasyonunda
sarj olmasini saglayin.

Elektrikli sipurgenizi uzun bir siire kullanmayacaginiz zaman litfen pili tamamen sarj
edin ve robotu kapatip kuru ve serin bir yerde saklayin.

batapesHblH KbI3MeT Mep3iMiH y3apTy YLWIiH NAWAAHBIIMAOFOH Ke3ae pobOTTbiH
9pAAMbIM  KOHAbIPY CTOHLUMACBIHAG 3APAATAAbIN TYPYblH KAMTAMOCHI3  €TiHi3.
LaHcopfbllWTbl  Y3aK YAKbIT nanganaHbaraH Kesge, baTtapesiHbl TOJMbIFbIMEH
30pAATAHBI3, COAAH KeWiH poboTTbl OLUIPIN, CANKbIH 9Pi KYPFAK Kepae CAaKTaHbI3.
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The robot has drop sensors to detect stairs and gaps. The robot will change direction
when detecting them.
In order to correctly detect the floor level difference, make sure there are no objects

(bags, shoes ...) on the floor next to gaps, stairs or on the stairs’ steps.

The robot near stairs without objects .

The robot near stairs with shoes, bags or other objects (the robot will not properly
detect the stairs and therefore fall).

Po6oT-Mbinecoc ocHaleH JaTuMKamn NafeHns AnA pacro3HaBaHWsA NecTHUL WU NycToT. B
cnyyae 1x 0bHapy»KeHNsA OH CMEHUT HanpaBneHNe.

Y106bl PO6OT-NbINECOC MPaBWIBHO Pacno3HaBas HEPOBHOCTM YPOBHA Mona, ybepute ¢
nona pAAOM C MyCcTOTaMu, NECTHULLAMU UK CTYNEHAMM BCe NPeAMETbI (CYMKU, 00YBb U T. [i.).
Po6oT-nbinecoc paaom ¢ nectHuuen 6e3 npeameTos .

Po6oT-nblnecoc psagom ¢ necTHuLel ¢ 00yBblo, CyMKaMy UK APYTMI NPeaMeTamm (oH
HEe CMOXET NPaBWUIbHO PACMO3HATb IECTHULY 1 MO3TOMY yMageT).

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w czujniki upadku, ktore wykrywajg schody i
szczeliny. Odkurzacz automatyczny zmieni kierunek, gdy je wykryje.

Aby umozliwi¢ prawidtowe wykrywanie réznic poziomu podtoza, upewnij sie, ze na
podtodze obok szczelin lub schodéw nie ma zadnych przedmiotéw (np. toreb lub butéw).
Odkurzacz automatyczny znajdujacy sie w poblizu schoddw, przy ktérych nie ma zadnych
przedmiotow — .

Odkurzacz automatyczny znajdujacy sie w poblizu schodéw z butami, torbami lub
innymi przedmiotami — |(%)| (odkurzacz automatyczny nie wykryje prawidtowo schodéw
i dlatego spadnie).
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Robotil on treppide ja avade tuvastamiseks kukkumisandurid. Kui robot need
tuvastab, siis ta muudab suunda.

Porandapinna tasemeerinevuste digeks tuvastamiseks tagage, et avade, treppide voi
trepiastmete laheduses ei ole maas esemeid (kotte, kingi jne).

Robot ilma esemeteta trepi peal .

Robot kingade, kottide v6i muude esemetega trepi peal (robot ei suuda treppi
oOigesti tuvastada ja kukub).

Robotam ir nokrisanas novérSanas sensori, kas konstaté kapnes un spraugas.
Konstatejot $adus skérslus, robots maina virzienu.

Lai pareizi noteiktu gridas limenu atskiribas, parliecinieties, ka uz gridas spraugu vai
kapnu tuvuma un uz kapném neatrodas priekSmeti (somas, apavi u.c.).

Robots pie kapném, kur nav priek§metu .

The robot near stairs with shoes, bags or other objects (robots nespés pareizi
konstatét pakapienus un nokritis).

Robotas turi apsaugancius nuo nukritimo aukscio jutiklius, skirtus laiptams ir tarpams
atpazinti. Juos aptikes robotas pakeis krypt;.

Kad robotas tinkamai atpazinty grindy auks¢io skirtumus, pasirtpinkite, kad greta
tarpy, laipty ar ant laipteliy nebuaty jokiy daikty (krepsiy, baty ar kt.).

Robotas prie laipty be objekty .

Robotas prie laipty su batais, krepSiais ar kitais objektais (robotas tinkamai
neaptiks laipty, todél nukris).

Robotun merdivenleri ve bosluklari tespit etmek icin diisme sensorleri vardir. Robot,
onlari tespit ettiginde yon degistirecektir.

Taban seviyesinin farkini dogru bir sekilde tespit etmek icin bosluklarin, merdivenlerin
veya merdiven basamaklarinin yanindakiyerde herhangi bir nesne (canta, ayakkabi...)
olmadigindan emin olun. Robot, nesnelerin olmadigi merdivenlere yakin

Robot ayakkabi, canta veya diger nesnelerin bulundugu merdivenlere yakin
(robot merdivenleri dogru bir sekilde algilamayacak ve dolayisiyla disecektir).

PoboTTa 6acnanpaaktap MeH CaHbLIaynapabl AHbIKTAMTbIH Kylay AdTYnkTepi 6ap.
Onapap! aHbIKTaFaH Ke3ae poboT 6aFbITbiH ©3repTesi.

EneH fieHreniHiH aMblpMAaLLblIbIFbIH AYPbIC AHbIKTAYbI YLLUiH eAeHAe 60C OpbIHAAPAbIH,
6acnanaakrapablH Hemece bacnanaakTapabiH 6ackpilwTapbiHaa berae 3aTTapabiH
(cemkenep, asK KUiMaep...) KOK eKeHiHe Ke3 eTKi3iHi3. PoboT berse 3arTapbl *oK
6aCNaNAAKTbIH XaHbIHAA | (8 |

AsiK KWiMi, comkenepi Hemece 6acka 3aTTapbl 6ap bacnanaakTapAbiH XAHbIHAGFbI
pobot (poboT bacnanaakTapabl AypbIC AHbIKTAMANAbI, COHABIKTAH Ky1anabl).
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Press the button C) during 3 seconds to turn on power (when the robot is not being
charged). The white indicator will be normally set on.

Reversely, press the button C) during 3 seconds to turn off power.

. '
HaxmunTe n ynepxusarite kHonky () B TeueHue 3 cekyHf, uTobbl BKIOUNTb NUTaHMe (Koraa
POGOT-NbINECOC He 3apAXAETCA). 3aroputca Genblil HANKaTOP.

. '
W Haobopor, HaxmiTe 11 yaepuaiite kHonky () B TeueHme 3 CeKyHa, YToBbI BbIKMIOUNTb MNTAHME.

Nacisnij przycisk C) i przytrzymaj przez 3 sekundy, by wigczy¢ zasilanie (gdy odkurzacz
automatyczny nie jest tadowany). Biata kontrolka zaswieci sie swiattem ciggtym.
Naci$nij przycisk C) i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wytaczy¢ zasilanie.

Toite sissellilitamiseks vajutage nuppu C) 3 sekundit (kui parasjagu ei toimu roboti
laadimist). Valge indikaator hakkab thtlaselt pélema.

Toite valjalllistamiseks vajutage samuti nuppu C) 3 sekundit.

Lai ieslegtu ierici, 3 sekundes turiet nospiestu pogu C) (laika, kad robots netiek
uzladets). Baltais gaismas indikators deg nemirgojot.

Lidzigi, lai izslégtu ierici, 3 sekundes turiet nospiestu pogu (') .

Paspauskite mygtuka C) ir palaikykite 3 sekundes, kad jjungtuméte maitinima (kai
robotas nejkraunamas). Baltas indikatorius paprastai bus jjungtas.

Ir atvirk$ciai, paspauskite mygtuka C) ir palaikykite 3 sekundes, norédami isjungti maitinima.

Glctagmak C) icin 3 saniye boyunca diigmeye basin (robot sarj olmuyorken). Beyaz
gosterge normal bir sekilde acik olur.

Benzer sekilde, giict kapatmak o icin 3 saniye boyunca diigmeye basin.

KyatblH Kocy yLuiH (:) Ty¥imeciH 3 cekyHA 60Mbl 6acbiHbI3 (PO6OT 3apAATANbIN TYPMAFAH
Ke3gae). AK TYCTi MHAMKATOP KATbINTbI TYpZe OpHATbINAABI.
KepiciHwe, KyaTblH eLwwipy yLiH (‘) Ty¥iMeciH 3 cekyHp, 60oMbl 6acbIHbI3.
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When the robot is turned on, press the button C) to start automatic cleaning (or use
X-plorer Series 75/95 app, see section 2).

Press (') again to suspend cleaning.

Press C) to stop current cleaning and return to the docking station.

The robot automatically goes back to the docking station under one of the following

conditions:

«  The robot has completely cleaned

«  Battery power is insufficient ; once the battery is charged to 80%, the robot will
resume to complete the remaining cleaning work

Korga poboT-nbinecoc BKNOYEH, HaXKMUTE KHOMKY C) ,4TOObI HaYaTb aBTOMATNYECKYHO

ybopKy (nnun ncnonb3yiite npunoxeHue X-plorer Series 75/95, cm. pasgen 2).

Haxmute (') ele pas, 4ToObl NPUOCTAHOBUTL YOOPKY.

Haxxmute C) , UTOObl OCTAaHOBUTb TeKYLLY0 YOOPKY U BepHYTb pobOOT-Mbliecoc B

3apALHYI0 [OK-CTaHLMIO.

PoboT-nbinecoc aBToMaT1yeCKy BO3BPaLLaeTcA B 3apAAHYI0 JOK-CTaHLMIO NPU OAHOM

13 cnegyoLwmnx yCnoBmin:

« Po6OT NOMHOCTbIO BbINOMHUI YOOPKY

«  AKKYMynATOp pa3psKeH; Nocsie TOro Kak akkymynsaTop 3apagutca o 80%, poboT-
Mnbliecoc BO30OHOBUT paboTy, UTOObI 3aBEPLUKTL OCTABLUYKOCA YacTb YOOPKY

Gdy odkurzacz automatyczny jest wtaczony, nacisnij przycisk C) aby rozpocza¢
automatyczne sprzatanie (lub skorzystaj z aplikacji X-plorer Series 75/95, zob. sekcja 2).

Nacisnij C) ponownie, by wstrzymac sprzatanie.
Nacisnij C) , aby wstrzymac trwajace sprzatanie i powrocic¢ do stacji dokujacej.
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Odkurzacz automatycznie powraca do stacji dokujacej w przypadku zaistnienia

jednego z ponizszych warunkéw:

«  Odkurzacz zakonczyt sprzatanie

«  Akumulator nie jest dostatecznie natadowany; po natadowaniu akumulatora do
80% odkurzacz powrdéci do przerwanej czynnosci, by dokonczy¢ sprzatanie

Kui robot on sisse liilitatud, vajutage automaatse koristuse kaivitamiseks nuppu C)
(voi kasutage X-plorer Series 75/95 rakendust, vt 2. osa).

Koristamise peatamiseks vajutage uuesti nuppu (') Poolelioleva koristuse

katkestamiseks ja roboti tagasi dokkimisjaama saatmiseks vajutage nuppu C) .

Robot laheb automaatselt dokkimisjaama tagasi, kui on tdidetud Uks jargmistest

tingimustest:

«  robot on koristamise [dpetanud;

- aku tase on ebapiisav; kui aku on laetud 80% tasemele, jatkab robot koristamist
kuni programmi [6puni.

Kad robots ir ieslégts, nospiediet pogu C) , lai saktu automatisku tirisanu (vai

izmantojiet lietotni “X-plorer Series 75/95"; skatiet 2. sadalu).

Vélreiz nospiediet C) , lai apturétu tirisanu.

Nospiediet (:) , lai apturétu pasreizéjo tirisanu un atgrieztos dokstacija.

Talak noraditajos apstaklos robots automatiski atgriezas pie dokstacijas:

«  robots ir visu iztirijis;

« akumulatora uzlades limenis ir nepietiekams; kad akumulators ir uzladéts lidz
80%, robots atsak darbu, lai pabeigtu atlikuso tirisanu.

Kai robotas jjungtas, paspauskite mygtuka (') ir pradékite automatinj valyma (arba

naudokités ,X-plorer Series 75/95" programéle, zr. 2 skirsnij).

Dar kartg paspauskite (') norédami pristabdyti valyma.

Paspauskite C) norédami sustabdyti atliekama valyma ir sugrazinti j jkrovimo

stotele.

Robotas automatiskai grjzta j jkrovimo stotele esant vienai is $iy salygu:

+  Robotas viska isvalé.

«  Akumuliatoriui nepakanka energijos; kai akumuliatorius jsikrausi iki 80 %, robotas
tes darba ir uzbaigs likusia neatlikta jo dalj.
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Robot acildiginda otomatik temizlemeyi baslatmak icin dligmeye basin O (veya
X-plorer Series 75/95 uygulamasini kullanin, bkz. bolim 2).

Temizlemeyi duraklatmak icin tekrar Q digmeye basin .

Mevcut temizleme islemini durdurmak ve sarj istasyonuna donmekigin C) digmeye

basin.

Robot, asagidaki kosullardan biri gerceklestiginde sarj istasyonuna otomatik olarak

geri doner:

«  Robot temizleme islemini tamamen bitirmistir

«  Pil glicli yetersizdir; pil %80’ kadar sarj oldugunda robot temizleme islemine
kaldigi yerden devam eder

PoboT icke KOCbINFOH Ke3ae aBTOMATThI Typae Tasanayabl bacrtay yLuiH C) TYMMeECiH
6acbiHbI3 (Hemece X-plorer Series 75/95 KonpgaHbacblH NaRAANAHbIHbI3, 2-Wi 6enimai
KApaHbI3).

Tasanayabl TOKTATY YLWiH (') TYMMeCiH KanTa 6acbliHbI3.

AfbIMAAFbI TA3aNAYAbl TOKTATbIM, KOHABIPY CTAHLUMACBIHA OPAy YLUiH C) TYMMeCiH

6acbliHbI3.

TemeHperi wargannapabiH bipeyi opbliH anFaHAd poboT ABTOMATTbI TYPAE KOHAIPY

CTAHLMACbIHA OPANIAAbI:

e PoboT ToNbIK TA3aNaHAbI

e barapesa kyatbl TemeH. batapesa 80%-fa aeniH 3apAATONFAH Ke3ge KAIFAH
Tasanayapl asaKTay ywiH poboT }KyMbICbIH XANFACTbIPAAbI
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Press the button (Y} during 3 seconds to start spot cleaning mode. The robot will
focus on a 1,5m x 1,5m specific area. After the whole area has been swept, the robot
will automatically return to the charging dock.

Haxmute 1 ypepxusaiite kHonky {7} B TeueHue 3 CeKyHg, uTobbl BKIKUMTD PEXMM JIOKATbHOI
y6opku. PoboT-nbinecoc cocpefotountca Ha onpeaeneHHoi obnacti pasmepom 1,5 x 1,5 m. Mocne Toro,
KaK BcA 06nacTb byfeT ounileHa, pobOoT-NbINeCcoC aBTOMATNYECKM BEPHETCA K 3apAAHOI LOK-CTaHLUMN.

Naciénij przycisk (Y i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wiczy¢ tryb czyszczenia
miejscowego. Odkurzacz skoncentruje sie na wybranym obszarze o wymiarach 1,5 mx 1,5
m. Po odkurzeniu catego obszaru odkurzacz automatycznie powréci do stacji dokujace;j.

Kohtkoristuse reziimi kaivitamiseks vajutage nuppu ¢} 3 sekundit. Seepeale
koristab robot intensiivselt 1,5 x 1,5 m suurust ala. Kui kogu ala on koristatud, ldheb
robot automaatselt tagasi laadimisdokki.

3 sekundes turiet nospiestu pogu {7} , lai saktu punktveida tiridanas rezimu. Robots
tiris konkréta 1,5 m x 1,5 m vieta. Kad ir iztirita visa telpa, robots automatiski atgriezas
uzlades dokstacija.

Paspauskite mygtuka {0} ir palaikykite 3 sekundes, norédami jjungti démiy valymo
rezima. Robotas sutelks démesj j konkrety 1,5 m x 1,5 m plota. ISvales visg plota,
robotas automatiskai grjzta j jkrovimo stotele.

Leke temizligi modunu )} baslatmak icin 3 saniye boyunca diigmeye basin. Robot
1,5 x 1,5 metrelik belirli bir alana odaklanir. Robot, alanin tamamini stiptrdikten
sonra otomatik olarak sarj istasyonuna geri doner.

AaxTapapbl KeTipy pexkumin 6actay ywin {7} TyimeciH 3 cekyHa 60Mbl 6ACbIHbI3.
Pobot enwewmi 1,5 mx 1,5 m 6onatbiH 6enrini 6ip aimakka dorkyctanaabl. bykin armak
TA3QIAHFAHHAH KeWiH, poboT aBTOMATThI TypZe 3apsSATAY CTAHLMACbIHA OpAazbl.
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To fully benefit all the possibilities of your robot, download the free app “Tefal X-plorer
Series 75&95" (you can use the QR code above to find it on AppStore or Google play)
on your smartphone. Just follow the instructions in the application to enjoy the robot!

YT06b1 BOCMONb30BaTLCA BCEMM GYHKLVOHANbHBIMU BOSMOXHOCTAMM PO6OTa-MblNecoca,
3arpysute Ha cBOW cMapTdoH GecnnatHoe npunoxeHue «Tefal X-plorer Series 75/95»
(uTobbI HalTK ero B AppStore unu Google Play, ncnonb3yiite QR-kog, yKasaHHbIN BbiLLe).
YTo6bl NIerko ynpaenaTb pO60TOM-MbINECOCOM, ClIeAYNTe MHCTPYKLMAM B MPUIOXKEHUN.

Aby w petni wykorzystac¢ wszystkie mozliwosci odkurzacza automatycznego, pobierz
bezptatna aplikacje ,Tefal X-plorer Series 75/95" (mozna ja znalez¢ w AppStore lub
Google Play za pomoca kodu QR) na swoj smartfon. Postepuj zgodnie z instrukcjami
w aplikacji, aby wykorzysta¢ caty potencjat robotal!

Roboti koikide voimaluste kasutamiseks laadige nutitelefoni tasuta rakendus Tefal
X-plorer Series 75/95 (kasutage Ulal olevat QR-koodi selle leidmiseks AppStore'ist
voi Google playst). Jargige roboti kasutamiseks rakenduses esitatavaid juhiseid.

Lai pilniba izmantotu visas robota iespéjas, lejupieladéjiet bezmaksas lietotni “Tefal
X-plorer Series 75/95" sava viedtalruni (varat izmantot augstak redzamo QR kodu, lai
atrastu to veikala “AppStore” vai “Google Play”). Veiciet lietotné noraditas darbibas un
izmantojiet robota iespéjas!

Noredami visapusiskai naudotis roboto teikiamomis galimybémis, atsisiyskite nemokama
programéle Tefal X-plorer Series 75/95" (galitve pasinaudoti pirmiau pateikiamu QR kodu,
kad rastuméte jg ,AppStore” arba ,Google Play”) j savo iSmanujj telefona. Tereikia laikytis
programéléje pateikiamy instrukcijy, kad galétuméte patogiai naudotis robotul!

Robotunuzun sundugu tiim olanaklardan yararlanmak icin akilli telefonunuza “Tefal
X-plorer Series 75/95" Uicretsiz uygulamasini indirin (AppStore veya Google Play'de
bulmak icin yukaridaki QR kodunu kullanabilirsiniz). Uygulamadaki talimatlara uyun
ve robotunuzun keyfini ¢cikarin!

Po60TTbIH 6ap/blK MYMKIHAIKTEPIH TOMbIFbIMEH NAWAANAHY YLWIiH cmapTdoHFa «Tefal
X-plorer Series 75/95» TeriH KonaaHb6ackIH XyKTen anbiHbI3 (OHbI AppStore Hemece
Google Play aykeHiHae Taby yuwiH )ofapbiaarbl QR KoaTbl navaanaHyra 6onaabl).
PobOT yMbICbIH KOpy YLUiH KONaaHbaaafbl HYCKAYIapAbl OpbIHAAHbI3!
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When the white indicator is flashing slowly, the device is waiting for connection.
When the white indicator is flashing rapidly, the device is connecting WIFI. When the
white indicator is normally set on, the device is connected !

Ecnu 6enbiii MHOMKATOP MeNEHHO MUTaeT, yCTPOMCTBO OXMAAET nogktoueHus. Ecnm
6enbll UHAMKATOP ObICTPO MWraeT, YCTPOMCTBO nopktoyaetcsa kK cetn Wi-Fi. Ecnm
6erblil UHAMKATOP FOPUT, YCTPOWCTBO NOAKMOUYEHO!

Gdy biata kontrolka wolno miga, urzadzenie czeka na potaczenie. Gdy biata kontrolka
szybko miga, urzadzenie taczy sie z siecig Wi-Fi. Gdy biata kontrolka $wieci $wiattem
ciaglym, urzadzenie jest potaczone!

Aeglaselt vilkuv valge indikaator naitab, et seade ootab lihenduse loomist. Kiirelt
vilkuv valge indikaator nditab, et seade loob lhendust WiFi-vorguga. Kui valge
indikaator jaab Uhtlaselt pélema, on seadme tGihendus loodud.

Ja baltais indikators 1éni mirgo, ierice gaida, lai izveidotu savienojumu. Ja baltais
indikators mirgo atri, ierice veido savienojumu ar Wi-Fi. Ja baltais indikators deg
nemirgojot, ierice ir izveidojusi savienojumul!

Jei baltas indikatorius létai mirksi, jrenginys laukia prijungimo. Jei baltas indikatorius
mirksi greitai, jrenginys jungiasi prie WIFI. Kai baltas indikatorius veikia jprastai,
prietaisas yra jjungtas!

Beyaz gosterge yavasca yanip sOnlyorsa cihaz baglanti icin bekliyordur. Beyaz
gosterge hizlica yanip séniiyorsa cihaz Wi-Fi‘a baglaniyordur. Beyaz gésterge normal
bir sekilde aciksa cihaz Wi-Fi'a baghdir!

AK TYCTi MHAMKATOPZAbIH 6asy XbINbUIbIKTAYbI KYPbUIFbl KOCbUIbIMAbI KYTiM TYPFAHbIH
6ingipeai. AK TyCTi MHAMKATOPAbIH bUIAAM XbIMbUIbIKTAYbl KypbUiFbiHbiH WIFI
eniciHe KOCbI/bIN XKATKAHbIH bingipeai. AK TyCTi MHAMKATOPAbBIH KAbINTbI Typae
OPHATbLINYbI KYPbINFbIHbIH KOCbIFAHABIFbIH 6ingipesi!
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Wipe robot sensors with a dry, soft cloth including:
«  Wall sensor on the right side of the robot

«  Four anti-drop sensors on the bottom of the robot

« Infrared anti-collision sensor in front of the robot on the bumper

Please also wipe charging electrodes and the window of the charging dock regularly

MpoTpurTe Cyxoi MArKOM TKaHbIO JaTunKy poboTa-Nblnecoca, BKoyas cleyoLyme:

«  [JlaTumk cnepoBaHKA BAOMb CTEH C MPaBOW CTOPOHbI poboTa-Mblnecoca

«  YeTblpe gaTurKa 3aluUThbl OT NafeHNA B HUXKHEN YacTy poboTa-nbinecoca

«  VHdpakKpacHbI AaTumK NpeAoTBpaLLeHNsA CTONIKHOBEHMS B MepefiHen YacTu poboTa-
nbifiecoca Ha 6amnepe.

Takxe perynapHo npoTupanTe 3apagHble SNeKTPOAbl M OKOLLKO 3apALHON JOK-CTaHLMM

Przetrzyj czujniki odkurzacza automatycznego suchg, miekka tkaning:

«  Czujnik wykrywajacy $ciany — po prawej stronie odkurzacza

«  Cztery czujniki zapobiegajace przed upadkiem - na dole odkurzacza

«  Czujnik antykolizyjny na podczerwien - z przodu odkurzacza, na zderzaku.
Regularnie przecieraj tez elektrody tadujace oraz okienko stacji dokujacej

Puhastage roboti jargmisi andureid kuiva pehme lapiga:

- roboti paremal kiiljel asuv seinaandur;

« neli kukkumiskaitse andurit roboti pdhja all;

«  kokkupdrke infrapunaandur roboti ees pdrkelabal.
Puhastage regulaarselt ka laadimisdoki elektroode ja akent.

Noslaukiet robota sensorus ar mikstu, sausu, dranu, tostarp:

«  sienas sensoru robota labaja puseé;

«  Cetrus nokrisanas noversanas sensorus robota augsSpusé;

- infrasarkano sadursmes novérsanas sensoru robota priekSpusé, uz bufera.
Requlari noslaukiet ari uzlades elektrodus un uzlades dokstacijas lodzinu.

Nusluostykite roboto jutiklius sausa, minksta Sluoste, taip pat:

«  sienos jutiklj deSinéje roboto puséje,

«  keturis apsaugancius nuo nukritimo aukscio jutiklius ant roboto dugno,
- infraraudonuyjy spinduliy jutiklj roboto priekyje ant buferio.

Taip pat reguliariai valykite jkrovimo elektrodus ir jkrovimo stotelés langelj.
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Asagidakiler de dahil olmak Uzere robot sensorlerini kuru, yumusak bir bezle
temizleyin:

«  Robotun sag tarafindaki duvar sensori

«  Robotun alt tarafindaki dért diisme 6nleyici sensér

«  Tampon Ulzerinde robotun 6n tarafindaki kizilotesi carpisma 6nleyici sensor
Liatfen sarj etme elektrotlarini ve sarj istasyonu penceresini de diizenli olarak
temizleyin

TemeHperinepgi Koca, poboT AATYUMKTEPIH KYPFAK, KYMCAK MATAMEH CYPTiHi3:

-  pobOTTbIH OH XaFbIHAAFbI KAObIPFa AATUMTI;

-  pobOTTbIH OH XAFbIHAAFbI TOPT KyAYFa KAPCbl AATUMK;

«  pOb6OTTbIH ANABIHFbI XAFBIHAAFBI GaMMepAeri COKTbIFbICYFa KAPCbl MHPPAKbI3bL
AATYKMK.

CoHpan-aK 3apAATAFbILL SEKTPOATAP MEH 3apAATAY CTAHLMACBIH Mep3imAai Typae cypTin

OTbIPbIHbI3
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To clean the dust box and water tank, open the robot cover, press the release button
and remove the dust box and water tank.

Press the open button of the dust box and empty the dust box. Tap the dust box to
knock off excess dirt.

Take out the foam filter and pleated filter. Clean the filters with the cleaning tool.
Users can also wash the filters for deep cleaning.

Press the release button of dust box to separate the dust box from the water tank.

Y106bI OUMCTUTB MbINECOOPHUK U pe3epByap AnsA BOAbI, OTKPONTE KPbILLIKY pobOTa-Nblnecoca,
HaXMUTE KHOMKY OTCOEAUHEHUSA U CHUMUTE MblnecOOPHUK 1 pe3epByap Ans BOAbI.

HaxmuTe KHOMKY OTKPbITUA MblnecbopHMKa W ouncTUTe MblnecbopHuK. MMocTyuute no
MblNeCOOPHUKY, UTOObI YAANNTD OCTATK FPA3N.

V3BnekuTe MOPONOHOBLIA U rodPUPOBaHHbIA GuAbTPbl. OuncTTe GUABTPBI C MOMOLLbIO
VHCTPYMEHTa AnsA 04MCTKI. Kpome Toro, Ans rnyboKoi 04nCTKN GrabTPbl MOXHO MbITb.
HaXmnTe KHOMKY OTCOeAMHEHUs MblNecOOpPHMKA, YTOObI OTCOEAUHWTL MblNeCOOPHUK OT
pe3epByapa /1A BOADI.

Aby wyczysci¢ pojemnik na kurz i zbiornik na wode, otwérz pokrywe odkurzacza
automatycznego, nacisnij przycisk zwolnienia i wyjmij pojemnik oraz zbiornik.
Nacisnij przycisk otwierania pojemnika na kurz i opréznij pojemnik. Postukaj w
pojemnik na kurz, aby wysypa¢ pozostaty kurz.

Wyjmij filtr piankowy i filtr silnika. Wyczys¢ filtry akcesorium do czyszczenia. Mozesz
réwniez umyc filtry dla wiekszej czystosci.

Nacisnij przycisk zwolnienia pojemnika na kurz, aby odtaczy¢ pojemnik na kurz od
zbiornika na wode.
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Tolmukasti ja veepaagi puhastamiseks avage roboti kate, vajutage vabastusnuppu
ning votke tolmukast ja veepaak vilja.

Vajutage tolmukasti avamisnuppu ja tiihjendage tolmukast. Koputage tolmukasti, et
sinna jaanud tolm vélja raputada.

Votke vilja vahtfilter ja kurdfilter. Puhastage filtreid puhastusharjaga. Péhjalikumaks
puhastamiseks voéib filtreid pesta.

Vajutage tolmukasti vabastusnuppu, et eraldada tolmukast veepaagist.

Lai iztiritu puteklu tvertni un udens tvertni, atveriet robota parsegu, nospiediet
atbrivosanas pogu un iznemiet puteklu tvertni un Gdens tvertni.

Nospiediet puteklu tvertnes atvérdanas pogu un iztuksojiet putek|u tvertni. Nedaudz
uzsitiet pa putek|u tvertni, lai izbértu visus puteklus.

Iznemiet putu filtru un gofréto filtru. Ar tiriSanas instrumentu iztiriet filtrus. Lai filtriem
veiktu dzilo tirisanu, lietotaji var tos ari izmazgat.

Nospiediet atbrivosanas pogu uz puteklu tvertnes, lai atdalitu puteklu tvertni no

udens tvertnes.

Norédami iSvalyti dulkiy dézute ir vandens baka, atidarykite roboto dangtelj,
paspauskite atsegimo mygtuka ir iSimkite dulkiy dézute bei vandens baka.
Paspauskite dulkiy dézutés atidarymo mygtuka ir isvalykite dulkiy dézute.
Pastuksenkite dulkiy dézute, kad iskratytuméte susikaupusias dulkes.

ISimkite porolininj filtrg ir klostuota filtra. I13valykite filtrus valymo jrankiu. Norédami
gerai iSvalyti filtrus, naudotojai gali juos iSplauti.

Paspauskite dulkiy dézutés atsegimo mygtuka, kad atskirtuméte dulkiy dézute nuo
vandens bako.

Toz kutusunu ve su haznesini temizlemek icin robotun kapagini acin, serbest
birakma diigmesine basin ve toz kutusu ile su haznesini ¢ikarin. Toz kutusunun agma
diigmesine basin ve toz kutusunu bosaltin.

Toz kutusuna hafifce vurarak icinde kalmis olabilecek kiri de giderin. Képik filtre ve
pilili filtreyi ¢ikarin.

Temizleme araciyla filtreleri temizleyin. Kullanicilar derinlemesine bir temizlik icin
filtreleri yikamayi da tercih edebilir.

Toz kutusunu su haznesinden ayirmak icin toz kutusunun serbest birakma diigmesine
basin.

LLaH »aLwiri MeH Cy KyTbICbIH Ta3asiay YLiH poboT KAKNAFbIH ALLbIHbI3, COAAH KeMiH
6ocaty TyWMeciH 6achin, LAH XILWUiri MeH Cy KyTbICbIH QJbIHbI3.
LLan »awiriHiH awy TyMMeciH 6acbin, oHbl 60CaTbiHbI3. APTbIK NACTAHYAbI KeTipy
YLUiH LLAH 3LWIriH TYPTIHi3.
MoponoH cy3ri MeH XWHANMAAbI Cy3riHi WbiFApbIn anbiHbl3. Cy3rinepai Tasanay
KypasibiMeH TasanaHbi3. CoHbIMeH Katap NaWAanaHyLbliap cy3rinepai TepeH
Tasanan anagbl.
LaH awiriH cy KyTbiCbIHAH 6enin any yLwWiH LWaH XawWiriHi4 6ocaTy TyWmeciH
6aCbIHbI3.
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Flush the water tank, dust box and filter module thoroughly with water.

Let the water tank, dust box and filter module naturally dry for the next use.

Put the pre-filter, foam filter and pleated filter back, and put the filter module back
into the dust box.

Reinstall the water tank and dust box, and then install the module back to the
machine.

TwaTenbHO NpoMONiTE BOLOW pe3epByap L1 BOAbI, NblNeCOOPHIK 1 610K GpUbTPOB.
[aiite pesepByapy Ansa BOAbl, MbINECOOPHUKY U 6IOKY GUABTPOB BbICOXHYTb
ecTecTBeHHbIM 06pa3oM AN crnefyoLero Cnob3oBaHNA.

YcTaHOBUTE Ha MecTo GWAbTP NPEeABapUTENIbHON  OYUCTKU, MOPOSIOHOBbLIA 1
rodbpupoBaHHbIi GUNBTPLI, 3aTEM YCTaHOBUTE 610K GUNLTPOB 06PATHO B MblNECOOPHUK.
YcTaHOBWTE Ha MECTO pe3epByap AN BOLbl U MblIeCOOPHUK, a 3aTeM yCTaHOBUTE MOAYIb
06paTHO B YCTPOWCTBO.

Doktadnie przeptucz wodg zbiornik na wode, pojemnik na kurz oraz modut filtréw.
Pozostaw zbiornik na wode, pojemnik na kurz oraz modut filtréw do samodzielnego
wyschniecia przed kolejnym uzyciem.

Umies¢ filtr wstepny, filtr piankowy oraz filtr silnika na swoim miejscu i wt6z modut
filtrow z powrotem do pojemnika na kurz.

Umies¢ ponownie zbiornik na wode i pojemnik na kurz w odkurzaczu, a nastepnie
zamontuj caty modut z powrotem w urzadzeniu.
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Loputage veepaaki, tolmukasti ja filtrihoidikut pohjalikult veega.

Laske veepaagil, tolmukastil ja filtrimoodulil enne jargmist kasutamist 6hu kaes
kuivada.

Asetage eelfilter, vahtfilter ja kurdfilter tagasi ning pange filtrihoidik uuesti tolmukasti.
Uhendage veepaak ja tolmukast omavahel ning pange need masinasse tagasi.

Rupigi ar deni izskalojiet Gdens tvertni, putek|u tvertni un filtra moduli.

Lidz nakamajai izmantosanas reizei laujiet Gdens tvertnei, putek|u tvertnei un filtra
modulim dabigi izzat.

levietojiet atpakal prieksfiltru, putu materiala filtru un gofréto filtru, ievietojiet filtra
moduli atpakal putek|u tvertné.

Salieciet atkal kopa Gdens tvertni un putek|u tvertni, un tad ievietojiet visu moduli
atpakal ierice.

Kruopsciai isskalaukite vandeniu vandens baka, dulkiy dézute ir filtro modulj.
Leiskite vandens bakui, dulkiy dézutei ir filtro moduliui gerai isdziati savaime, kad
galétumeéte naudoti kitg karta.

|statykite atgal priesfiltrj, poroloninj filtra ir klostuota filtrg, ir vél jdékite filtro modulj
j dulkiy dézute.

Vel jstatykite vandens baka ir dulkiy dézute, tada jdékite modulj atgal j aparata.

Su haznesi, toz kutusu ve filtre moduliini suyla iyice yikayin.

Su haznesi, toz kutusu ve filtre modiiliini bir sonraki kullanima kadar dogal bir sekilde
kurumaya birakin.

On filtre, kdplik filtre ve plili filtreyi tekrar yerine takin ve filtre moddiliinii tekrar toz
kutusuna takin.

Su haznesi ve toz kutusunu tekrar yerine takin ve modiili tekrar makineye takin.

Cy KYTbICbIH, LUQH »3LUiriH }XaHe Cy3ri MOAYNiH CYMEH MYKUSAT LIAMbIHbI3.

Cy KYTbICbIH, LLIGH, X3LUIriH }aHe cy3ri MoAyNiH Keneci NnanaanaHy ywiH Tabusn Typae
KYPFATbIHbI3.

AngbiH ana cy3riHi, NOPOMOH Cy3riHi }XaHe XUHANMAIbI Cy3riHi OPHbIHA CANbIM, CY3ri
MOZYNIH LLAH K3LWiriHe KamTa casbiHbI3.

Cy KyTbICbl MeH LUOH X3LWIriH KAMTA OpPHATbIMN, MOAY/bAI KYpbINFbIFA KAMTA
OPHATbIHbI3.
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To clean the central brush, turn the robot OFF and turn the robot upside down. Press
down the locker to take out the protective cover. And take out the central brush
upwards. Clean the central brush with the cleaning tool.

[ns OUNCTKM LEHTPANbHON LWETKM BbIK/OUMTE POOOT-MbINIECOC 1 NEPEBEPHUTE €rO.
HaxkmuTte Ha purKcaTop, UToObl CHATb 3aLUTHYIO KPbILKY. MOAHNMIKTE LIeHTPasbHYO
WweTKy BBepX. OUnCTUTE LLEHTPANbHYIO WETKY C MOMOLLbIO MHCTPYMEHTA AJ1A OUUCTKM.

Aby wyczysci¢ szczotke centralng, WYLACZ odkurzacz automatyczny i odwréé go do
gory nogami. Nacisnij zamek, by zdja¢ pokrywe ochronna. Wyjmij srodkowa szczotke,
ciagnac ja ku gérze. Wyczys¢ szczotke centralng akcesorium do czyszczenia.

Keskharja puhastamiseks lilitage robot vdlja ja keerake tagurpidi. Kaitsekatte
eemaldamiseks vajutage lukustusriiv alla. Tostke keskhari valja. Puhastage keskharja
puhastusharjaga.

Lai notiritu centralo birsti, IZSLEDZIET robotu un apgrieziet to otradi. Nospiediet
fiksatoru, lai nonemtu aizsargvacinu. Celot uz augsu, iznemiet centralo birsti. Ar
tiriSanas instrumentu iztiriet centralo birsti.

Norédami nuvalyti centrinj Sepetélj, iSjunkite robota (,OFF”) ir apverskite robota
apacdia j virsy. Nuspauskite uzrakta, kad nuimtumeéte apsauginj dangtelj. Ir iskelkite
centrinj Sepetélj. Nuvalykite centrinj Sepetélj valymo jrankiu.

Orta fircayl temizlemek icin robotu KAPALI duruma getirin ve robotu ters cevirin.
Koruyucu kapagdi ¢cikarmak icin kilidi asagi dogru bastirin. Ardindan, orta fircay yukari
bakacak sekilde cikarin. Temizleme araciyla orta fircayi temizleyin.

OpTanblK KblWAKTbl Tasanay ywiH pobotTbl OLUIPIM, oHbl ToHKepiHi3. KopraHbiw
KAKMOKTbI WbIFAPbIN Ay YLWiH KybiNTbl 6ackiHbi3. CoaaH KeriH OpTasbIK KblILLAKTbI
KOFAPbl  KAPATbIN  WbIFAPbIHbI3. OpTa/bIK  KbUILWAKTbI  TA3QU1QY  KypQUibIMEH
Ta3anaHbI3.
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To replace the central brush after having cleaned it, put one end of the central brush
into the corresponding hole first. Then press the brush cover and fix it with the locker

Y706bl YCTAHOBUTD LIEHTPAsbHYHO LEeTKY Ha MECTO NOC/e OUMCTKM, CHaYana BCTaBbTe OfjVH ee KoHell
B COOTBETCTBYHOLYMIA Na3. 3aTeM HaXMUTE Ha KPbILLKY LETKI 11 3aKpenuTe ee C NOMOLLb drKcaTopa.

Aby ponownie umiesci¢ szczotke centralng w urzadzeniu po jej wyczyszczeniu, umies¢ jeden koniec
szczotki w odpowiednim otworze. Nastepnie nacisnij pokrywe szczotki i zamocuj jg zamkiem.

Puhastatud keskharja tagasipanekuks asetage vastavasse avasse kodigepealt (ks
keskharja ots. Seejdrel vajutage peale harja kate ja fikseerige see riiviga.

Lai péc tirisanas ievietotu centralo birsti, vispirms ievietojiet centralas birstes vienu
galu attiecigaja atveré. Tad uzspiediet birstes parsegu un nostipriniet ar fiksatoru.

Norédami jstatyti atgal nuvalyta centrinj Sepetélj, pirmiausia jstatykite viena centrinio
Sepetélio gala j atitinkama skyle. Tada uZspauskite Sepetélio dangtelj ir uzfiksuokite jj uzraktu.
Temizledikten sonra orta fircayi tekrar yerine takmak icin énce orta fircanin bir ucunu
ilgili delige yerlestirin. Ardindan firca kapagina basin ve kilitleyerek sabitleyin.

OpTanbiK KbINWAKTbl TA3AIAFAHHAH KeWiH OHbl AybICTbIPY YLUiH, ANAbIMEH OPTA/IbIK
KbINILLAKTbIH 6ip yLUbIH TUICTi caHbayFa canbiHbi3. COAaH KeMiH KbINILLAK KAKNAFbIH
6acbin, OHbl Ky/binneH H6eKiTiHi3.
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To clean side brush, remove it by unscrewing it and use a cleaning brush to clean the
side brush and the entanglements in the slot of the side brush. Clean side brushes
once a month.

YT106bl 0UNCTUTL BOKOBYIO LLETKY, PAa30/TOKUPYNTE ee, a 3aTeM OTKPYTUTE 1 OUNCTUTE
€e C MNOMOLLbIO KNCTOUKM AJ1A OUNCTKI. TaKXKe MpoYunCcTUTe TPpYAHOAOCTYMHbIE MeCcTa B
oTBepPCTUM GOKOBOW LeTKN. OunLiaiTe 6OKOBbIE WETKM OAUH Pa3 B Mecsl,.

Aby wyczysci¢ szczotke boczng, zdejmij ja, odkrecajac ja, i za pomoca akcesorium
do czyszczenia wyczys$¢ szczotke boczng oraz wplatane zabrudzenia. Szczotki boczne
nalezy czyscic raz w miesiacu.

Kilgharja puhastamiseks keerake see lahti, puhastage seda puhastusharjaga ning
eemaldage kiilgharja avasse sattunud mustus. Puhastage kilgharju kord kuus.

Lai iztiritu sanu birsti, atskravéjiet un nonemiet to un ar tirisanas suku notiriet sanu
birsti un netirumus, kas iekérusies sanu birstes sprauga. Sanu birstes tiriet reizi ménesi.

Norédami nuvalyti Soninj Sepetélj, atsukite ir iSimkite jj, tada valymo 3epetéliu
nuvalykite jj ir iSvalykite tai, kas jsivéle j Soninio Sepetélio plysj. Valykite Soninj Sepetélj
kartg per ménes;.

Yan firgayl temizlemek icin yan fircayi s6kiip ¢ikarin ve bir temizleme fircasi kullanarak

yan fircayl ve yan fircanin yuvasindaki kablolari temizleyin. Yan fircalan ayda bir
temizleyin.

ByMip KbinWwaKTbl Tasanay yLwiH oHbl Bypan LweLwin, Ta3anay KbUILLAFbIH KONAAHbIM
6YMip KbIILLAKTbI aHe 6yMip KbUILLAKTbIH YALIbIFbIHAAFEI OPAMAAPAbLI TA3C/1AHbI3.
ByMip KbinwakTapabl anbiHa 6ip peT Ta3anaxbI3.
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Replace side brushes every 6 months. Throw away the old brushes and replace them
with new ones. Screw the new brushes on the robot.

3ameHsnTe GOKOBble LWETKU Kaxable 6 MecsueB. BbiGpocbTe cTapble LWETKW 1
3aMeHWUTe X HOBbIMU. 3aKPYTUTE HOBbIE LWETKM Ha poboTe-Mblecoce.

Szczotki boczne nalezy wymieniaé co 6 miesiecy. Wyrzuci¢ stare szczotki i wymienic
je na nowe. Przykreci¢ nowe szczotki do robota.

Vahetage kilgharjad iga 6 kuu tagant valja. Visake vanad harjad dra ja vahetage uute
vastu. Kruvige uued harjad roboti kiilge.

Ik péc 6 ménesiem nomainiet sanu birstes. Izmetiet vecas birstes, nomainot tas ar
jaunam. Pieskraveéjiet jaunas birstes pie robota.

Soninius 3epetélius keiskite kas 6 ménesius. I3meskite senus $epetélius ir pakeiskite
juos naujais. Prisukite prie roboto naujus Sepetélius.

Yan fircalar 6 ayda bir degistirin. Eski fircalari atin ve yenilerini takin. Yeni fircalan
robota vidalayin.

Byvip Kpinwaktapabl 6 Al cavblH AybICTbIPbIN OTbIPbIHbI3. ECKi Kblawakrapapl
JIAKTbIPbIN TACTAM, OPHbIHA AHAIAPbIH CA/bIHbI3. POGOTKA AHA KbUILLIAKTAPAbI
6ypan canbiHbi3.
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To clean the wheels, clean the front, left and right wheels once a month. The wheel
shaft may be entangled by hair, cloth strips, etc. so please clean it in time!

YTobbl NoAAepKMBaTb YNCTOTY, OUMLIAlTe Kofeca (nepefHee, NeBoe 1 NPaBoe) OfuH
pa3 B MecAuU. Ha Ban Koneca MoryT HamaTbiBaTbCA BOSIOChI, HUTKW 1 APYro Mycop,
MoO3TOMY ero cfiefyeT CBOEBPEMEHHO OUNLLaTb!

Przednie, leweiprawe koto nalezy wyczysci¢ razw miesigcu. Watek kota moze zostac zablokowany
przez wtosy, paski tkanin itp., dlatego nalezy go czysci¢ w odpowiednich odstepach czasul

Rataste puhastamiseks puhastage esiratast ning paremat ja vasakut ratast kord kuus. Rataste
digeaegne puhastamine on oluline, sest rattavélli imber véivad keerduda juuksed, riideribad jne.

Lai riteni butu tiri, tiriet priek3&jo, kreisas un labas puses riteni reizi ménesi. Uz ritena
ass var satities mati, diegi u.c., tapéc tiriet to savlaicigi!

Norédami nuvalyti ratus, valykite priekinj, kairj ir desinj ratus karta per ménesj. Rato
asis bus apsivélusi plaukais, audiniy atraizélémis ir kt., todél valykite ja laiku!

Tekerleklerin temiz olmasini saglamak icin 6n, sol ve sag tekerlekleri ayda bir temizleyin.
Tekerlek safti sag, iplikcik vb. nedeniyle sikisabilir, bu nedenle litfen tekerlekleri
zamaninda temizleyin!

JOHFANAKTAPbIH TA3ANAY YLWiH QNAbIHFbI, COM KHE OH UK AOHFAIAKTAPbIH AMblHA
6ip peT Tasanan TypbIHbI3. JJoHFANAK GiniriHe TYK, MATA YKONAKTAPbI aHe T.6. opasibin
KQUybl MYMKiH, COHABIKTOH OHbl YAKbITbIbI TA3A1AN TYPbIHbI3!
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Czesc

Czyszczenie czesci

Wymiana czesci

Pojemnik na kurz

Po kazdym uzyciu

Nie dotyczy

Filtr Raz w tygodniu Dwa razy w roku

Szczotka Raz w tygodniu W razie potrzeby
Baza fadujaca Raz w tygodniu Nie dotyczy
Czujniki upadku Raz w tygodniu Nie dotyczy
Kofa Raz w miesigcu Nie dotyczy

Szczotki boczne

Raz w miesigcu

Dwa razy w roku

f Component Cleaning the component Replacing the component
Dust collector After each use Not applicable
Filter Once a week Twice per year
Brush Once a week If required
Charging base Once a week Not applicable
Fall sensors Once a week Not applicable
Wheels Once a month Not applicable
Side brushes Once a month Twice per year
r
KomnoHeHT OuncTKa KOMMOHEHTa 3ameHa KOMMOHEHTa
Mbinec6opHUK mn:ncgﬁbzixégs;z HenpumeHnmo
Ounbtp OpfuH pa3 B Hegento [Ba pa3a B rog
LlleTka OnuH pas B Hepento Mpun HeobxoaMMOCTY
3apAgHaAa cTaHumA OpfviH pas B Hegenio HenprmeHumo
[atunkn nageHua OawuH pas B Hegento HenpumeHumo
Koneca OpuH pa3s B mecAu, HenpumeHumo
L bokoBble WweTkn OpuH pa3s B mecaAu, [Ba pa3a B rog
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Osa Osa puhastamine Osa vahetamine
Tolmukoguja Parast igat kasutuskorda Ei rakendu
Filter Kord nadalas Kaks korda aastas
Hari Kord nadalas Vajadusel
Laadimisalus Kord nadalas Ei rakendu
Kukkumisandurid Kord nddalas Ei rakendu
Rattad Kord kuus Ei rakendu
L Kulgharjad Kord kuus Kaks korda aastas
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Detala

Detalas tiriSana

-5HP _@ H

Detalas nomaina

Puteklu savacéjs

Péc katras lietosanas

Neattiecas

Filtrs Reizi nedéla Divas reizes gada
Birste Reizi nedéla Ja nepieciesams
Uzlades pamatne Reizi nedéla Neattiecas
Nokrisanas novérsanas .. s .
. Reizi nedéla Neattiecas
sensori
Riteni Reizi ménesi Neattiecas
Sanu birstes Reizi ménesi Divas reizes gada

Kypampac 6enik

Kypampac 6enikTi
Tasanay

Parca Parcanin temizlenmesi Parcanin degistirilmesi h
Toz toplayici Her kullanim sonrasinda Gegerli degil
Filtre Haftada bir Yilda iki kez
Firca Haftada bir Gerekirse
Sarj tabani Haftada bir Gegerli degil
Disme sensorleri Haftada bir Gegerli degil
Tekerlekler Ayda bir Gegerli degil
Yan fircalar Ayda bir Yilda iki kez y
( )

Kypampac 6enikTi aybiCTbipy

LLlaH »XUHaFbILL

Opbip NaMaanaHyaH KeriH

KonaaHbiimanapl

Dalis Dalies valymas Dalies keitimas
Dulkiy rinkiklis Po kiekvieno naudojimo Netaikoma
Filtras Karta per savaite Dukart per metus
Sepetélis Kartg per savaite Jei reikia
Jkrovimo bazé Karta per savaite Netaikoma
Aukscio jutikliai Kartg per savaite Netaikoma
Ratai Kartg per ménesj Netaikoma

Soniniai $epetéliai

Kartg per ménesj

Dukart per metus
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Cys3ri AnTtacbiHa 6ip peT HKbiblHa eki peT
Kbinwak AntacbliHa 6ip peT KaxeT 6onca
3apsaaTay Kopnychbl AnTtacbliHa 6ip peT KonpaHbiimanabl
Kynay aatuukrepi AnTtacbliHa 6ip peT KonpaHbinimanabl
JoHranakrap APbiHa 6ip peT KongaHbuimanapl
L bywip KbinwakTap A¥blHa 6ip peT XbinblHa eKi peT )
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Every 6 months replace the pleated filter and the foam with new ones to maintain
optimal performances.

[na onTMmManbHOM paboTbl NpPMbopa 3ameHANTe rOPPUPOBAHHDBIN 11 MOPOSIOHOBDLIN
bunbTpbl Kaxkaple 6 MecALEeB.

Co 6 miesiecy nalezy wymienic filtr silnika i filtr piankowy na nowe, aby zadbac o
optymalng wydajnos¢ urzadzenia.

Optimaalse t66 tagamiseks vahetage kurd- ja vahtfilter iga 6 kuu tagant uute vastu
valja.

Ik péc 6 ménesiem nomainiet gofréto filtru un putu materiala filtru, lai uzturétu
optimalu veiktspéju.

Kas 6 ménesius pakeiskite klostuotg filtrg ir poroloninj filtrg naujais, kad prietaisas
gerai veikty.

Optimum performansi korumak icin pilili filtreyi ve kdpugl her 6 ayda bir yenisiyle
degistirin.

OHTaMNbI BHIMAINIKTI cakTay ywiH ap 6 anaa KUHAAMAbI CY3riHi XaHe KebiKTi
XAHAIAPbIHA AYbICTbIPbIHbI3.
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Do not throw the robot in the bin. Always wear gloves and protection. Remove the
5 screws. Remove the bottom cover. Take off the battery. Unplug the battery connector.

He BbiGpacbliBaiite poboT-MbleCcOC BMeCTe ¢ ObITOBbIMM OTXOofAaMu. Bcerna HagesanTe
nepuatki U CpeacTBa 3awuTbl. OTBepHUTE 5 BUHTOB. CHUMUTE HUXKHIOW KPbILLKY.
M3BneknTe akkymynatop. OTcoeauHNUTE NPOBOA aKKyMyniaTopa.

Nie wrzucaj odkurzacza automatycznego do $mietnika. Zawsze zaktadaj rekawice ochronne.
Odkrec 5 srub. Zdejmij dolna pokrywe. Wyjmij akumulator. Odtacz ztacze akumulatora.

Arge visake robotit olmejadtmete hulka. Kasutage alati kindaid ja kaitsevahendeid.
Eemaldage 5 kruvi. Eemaldage alumine kate. Votke aku valja. Votke lahti aku pistik.

Neizmetiet robotu atkritumos. Vienmér lietojiet cimdus un aizsarglidzeklus. Izskraveéjiet 5 skraves.
Nonemiet apakséjo parsegu. Iznemiet akumulatoru. Atvienojiet akumulatora savienotaju.

NeiSmeskite roboto | Siuksliadéze. Visuomet déveékite pirstines ir apsaugines priemones. Atsukite 5
varztus. Nuimkite dugno dangtelj. ISimkite akumuliatoriy. I$junkite akumuliatoriaus jungiklj i$ tinklo.

Robotu ¢6p kutusuna atmayin. Daima eldiven ve koruma kullanin. 5 vidayi sokin. Alt
kapadi cikarin. Pili cikarin. Pil baglanti parcasini prizden ¢ekin.

POBOTTbI KOKbIC 3LWiriHe TACTAMAHbI3. OPKALWAH KOMFAMTbI 3HE KOPFAHbIC
KYPaNAapbiH KMiHi3. 5 6ypaHaaHbl 6ypan asibiHbi3. ACTbiHFbI KAKMNAKTbI QSibiHbI3.
BatapesHb! wewin anbiHbi3. batapes KOCKbILLbIH PO3ETKAAAH QXKbIPATbIHbI3.
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6.

[ FAULT

SOLUTION

Cannot start the robot

Make sure the robot is connected to power supply.
Make sure the battery is fully charged.

The robot suddenly stops working

Check whether the robot is stuck or blocked by obstacles.

Check whether the battery is too low.

If the problem persists, please shut it down, wait for 3 seconds, and then restart it.
The appliance may be overheating :

- Stop the appliance and leave cool for at least 1 hour.

- If it overheats on repeated occasions, contact the Approved Services Centre.

Cannot charge the robot

Check whether the indicator on the charging dock is on (when the robot is not on
the charging dock).

If not, check that the charger is properly connected or contact an Approved
services Centre to change the charger.

Check whether the indicator on the charging dock is off and the indicator on the
robot is flashing during charging.

Wipe dust off charging electrodes with dry cloth.

The charger is getting hot

This is perfectly normal. The vacuum cleaner can remain permanently connected to
the charger without any risk.

The robot cannot return to the
charging dock

Clear the charging dock of objects within 0.5m on the left and right sides and
within 1.5m ahead.

Make sure that the robot starts cleaning from the charging dock without abnormal
movement.

When the robot is near the charging dock, it can return faster. But if the charging
dock is located far away, the robot will need more time to return. Please wait during
its return.

Clean charging electrodes.

The cleaning schedule is not
executed

Make sure the robot has been powered on.

Set the time and schedule the time for automatic cleaning with the app.

Make sure the appointment time has been set correctly.

Check whether the battery level is too low to start cleaning.

The robot will not start any scheduled cleaning when the task is being performed.

Suction whistling

Check the suction inlet for any obstruction.

Empty the dust box.

Clean filters.

Check whether filters are wet due to water or other liquids on the floor. Let filters
dry naturally thoroughly before use.

The dust collector is not properly fitted :

— re-position it correctly.

The intake head is clogged :

- remove the power-brush and clean it.

The rolling brush does not rotate

Clean the rolling brush.
Check whether the rolling brush and the brush cover are installed correctly.
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Abnormal action or sweep route of
the robot

Carefully clean the sensor with dry cloth.
Restart the robot.

No water released during mopping

Make sure there is enough water in the water tank.
Check whether the mop module is installed correctly.
Check whether the water outlet is blocked.

The robot cannot connect to your

Wi-Fi network
.

Ensure that your Wi-Fi router supports 2.4GHz and 802.11 b/g/n bands as this
equipment does not support 5GHz bands.
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6.

According to model: *

When the robot fails, the red indicator on the robot will blink. Please check on the App the

stated error code.

Error code

Solution )

Error 1: Collision bumper is stuck, please
check.

The collision bumper is stuck. Please tap repeatedly to remove foreign matters.
If there is no foreign matter, please relocate it and then start it.

Error 2: A wheel is stuck. Please check
whether any foreign matter is stuck in the
wheel, or move it to near its home position
tostartit.

If any wheel is stuck, please check whether any foreign matter is stuck in the
wheel, or move it to near its home position to start it.

Error 3: A side brush is stuck, please check.

The side brush may be entangled with foreign matters. Please clean and restart it.

Error 4: The rolling brush is stuck. Please
remove and clean it.

The rolling brush may be entangled with foreign matters. Please remove and
clean it, its connections, its cover and the suction inlet.

Error 5: The robot is trapped. Please clear
obstacles around.

The robot is trapped. Please clear obstacles around.

Error 6: The robot is trapped. Please move it
near its home position to start it.

The robot may be suspended. Please relocate it and start. If the anti-drop sensor is
too dirty, it may also cause the fault. Please wipe the anti-drop sensor to eliminate
the fault.

Error 7: A wheel is suspended. Please move
it to near its home position to start it.

A wheel is suspended. Please move it to near its home position to start it.

Error 8: The battery level is too low, and the
robot is about to shut down automatically.
Please charge it.

The battery level is too low, and the robot is about to shut down automatically.
Please charge it.

Error 10: Optical flow sensor dirty, Please
wipeit.

The optical flow sensor is covered by dust. Please wipe it.

Error 11: The recharge sensor is blocked.
Please wipe it.

The recharge sensor is covered by dust. Please wipe it.

Error 12: The follow-wall sensor is blocked.
Please wipe it.

The follow-wall sensor is blocked. Please wipe it.

Error 13: The robot is tilted. Please put the
robot on the horizontal ground to start.

The robot is tilted during startup. Please put the robot on the horizontal ground
to start.

Error 14: Please install the dust box and
filters back.

Please install the dust box and filters back, and make sure that filters and the dust
box are installed in place. Then please restart the robot.

Error 17: Restricted area detected. Please
relocate it to start.

The robot is too close to a restricted area during starting. Please relocate it to start.

Error 18:The laser cover is stuck. Please
check.

The pressure sensor for laser cover is pressed or stuck. Please relocate it to start.

Error 19: The laser sensor is stuck or twisted,
please check.

The laser distance sensor is stuck by foreign matter. Please clear it.

Error 20: The laser sensor may be blocked,
please check.

The laser distance sensor is blocked, please clear the blocking. Too spacious
environment and multi-reflection environment such as metal mirrors also affect
the normal operation of a laser distance sensor. Please relocate it to art.

Error 21: Please clear obstacles around the
ﬁharging dock.

The robot may be stuck or trapped. Please clear obstacles around the robot.
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6.

(Errorwi: Battery abnormal. Please consult
the instructions or APP.

Please open the battery compartment, check whether the battery is )
properly connected, and try to restart the robot. The battery temperature

is too high or too low. Please wait for the battery temperature to be normal
(0°C~40°C/32 °F~104 °F) before use. If the error persists, please contact our
Service Department.

Error W2: Wheel module abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please check whether any foreign matter is stuck in a wheel and try to restart the
robot. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W3: Side brush module abnormal.
Please consult the instructions or APP.

Please check whether any foreign matter is stuck in a side brush and try to restart
the robot. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W4: Rolling brush abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please remove and clean it, its connections, its cover and the suction inlet. Please
try to restart the robot after cleaning. If the error persists, please contact our
Service Department.

*Error W5: Water pump abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please clean the water tank, water pump connections on the tank and water
pump connections on the robot, the water outlet at the robot bottom, and
check the mop module. Please try to restart the robot with all modules
installed back after cleaning. If the error persists, please contact our Service
Department.

Error W6: Laser sensor abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please check the laser sensor for foreign matter and try to restart the robot after
cleaning. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W7: Fan abnormal. Please consult the
instructions or APP.

.

Please check whether any foreign matter is stuck in the fan and try to restart the
robot. Please clean the dust box and filters and try to restart the robot. If the error
persists, please contact our Service Department. y
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6.

(" HEWCMPABHOCTb

PELUEHUE

He ypaetca 3anyctutb poboT-
nblnecoc

+  Y6eputech, Uto pobOT-NbINECOC NOAKMIOUYEH K MCTOUYHVKY NUTaHKA.
+  Ybeputech, UTO aKKyMyNATOP MOSIHOCTbIO 3apSXKEH.

Po6oT-nblnecoc BHe3anHo nepectan
paboTaTb

+  Y6eputech, UTo POOOT-NbINECOC He 3aXaT MeXAy NpeAMeTaMy, 1 ero nyTb He
3a6/10KMPOBaH NPENATCTBUAMN.

« [poBepbTe, AOCTATOUHO NV 3apAAA aKKyMynaTopa.

« Ecnunpobnema He ycTpaHeHa, BbIKNOUMTE YCTPONCTBO, NOJOXKAUTE 3 CEKYH/IbI, a
3aTem nepesanycTute.

- BO3MOXHO, yCTPOWCTBO Neperpenoch:
- BbikniounTe YCTPOCTBO 1 AaliTe eMy OCTbITb He MeHee yaca.
- B cnyyae cuctematiyeckoro neperpesa 06patutech B aBTOPI30BaHHbI CEPBUCHDI LIEHTP.

6.

B 3aBucumocTun ot mopgenu: *

Ecnn ¢ poboToM BO3HMKaeT Kakasa-To Mpobnema, Ha HeM HauMHaeT MUraTb KpacHbI
nHgmKkatop. MNowvwmTe B NPUNoXKeHNN yKa3aHHbIN KO OLLNOKN.

I((on owun6Kun

PelueHune )

Owwmbka 1. bamnep 3akAMHNIO, NPOBEpLTE €ro.

3aknuHuno 6amnep. Cnerka NOCTyunTe NO HEMY HECKOJIbKO pa3, YToObl yaanuTb
NOCTOPOHHME npeaMeTbl. ECiiv BHYTpY He 0Ka3anocb MOCTOPOHHMX NpeMeToB,
nepeBuHbTe YCTPOWNCTBO 1 3amycTuTe.

3apARHON AOK-CTaHLMN)

«+ [poBepbTe, FOPUT NN HANKATOP Ha 3apPAAHON AOK-CTaHLMN (KOrAa poboT-nbinecoc
HaXOAMTCA He Ha 3apPAJHON [OK-CTaHLMW).

+ Ecnu mHpukaTtop He ropuT, NpoBepbTe NPaBUAbHOCTL NOAKIOUEHUA 3aPAAHOTO
YCTPOICTBA U 06PaTUTECH B aBTOPM3OBAHHbIV CEPBUCHBIN LIEHTP ANA €ro 3aMeHbl.

« T[poBepbTe, NOTyxaeT Ny MHAVKATOP Ha 3aPAJHON [JOK-CTaHLIM BO BPeMA 3apAaKu,
1 HauVHaET I MHAMKATOP Ha po6OoTe-Nblfecoce MUraThb.

+ BbiTpuUTe MbiNb C 3apAAHDLIX NEKTPOAOB CYXOW TKaHbIO.

Owwwnbka 2. Koneco 3aknuruno. MposepbTe, He 3acTpan
11 B KOnece KaKol-nnbo MoCTopoHHII NpeAMeT, unn
nepeHecuTe YCTPOIICTBO B CXORHOE NONOXeEHMe,
4TOObI 3aNyCTUTD.

Ecnv ogHO 13 Konec 3aKnnHWO, NPOBepPbTE, He 3aCTPAN SN B HEM Kakom-n16o nOCTOpOHHI/IVI
npeamert, unn nepeHecuTe yCTponcTeo B UCXOAHOE NOJNOXeHne, YTo6bI 3anycTuTb.

OLwn6Ka 3. BOKOBYIO LLETKY 3aKNNHIAMO,
nposepbTe ee.

bokoBas LeTka moxeT 6bITb 3a6J10KI/IpOBaHa nonasLwnmn B Hee NOCTOPOHHUMU
npegmeTamn. Ouuctute n nepesanycrure.

OwwnbKa 4. BpaLualoLuytoca LWeTKy 3aK1HUNO.
CHyMUTE 1 oumCTUTE ee.

BpalLjaloLasnca LETKA MOXET BbiTb 3a6/10KMPOBaHa MOMaBLUMMM B HEE MOCTOPOHHIMIA
npeameTamu. CHUMUTE 1 OUUCTITE €€, ee COEMHEHIAR, KPbILLKY 1 BCacbiBaloLLee OTBEPCTIE

3apsafHoe YCTPOICTBO HarpeBaeTcs

3TO COBEPLIEHHO HOPMABHO. [MbINIECOC MOXET BbITb BCE BPEMS MOAKIIOUEH K
3apAAHOMY YCTPOMCTBY 6€3 KaKoro-nnbo pucka.

Owwnbka 5. PoboT-nbinecoc 3acTpsn. YctpaHute
TIPENATCTBIAA BOKPYT YCTPONCTBA.

Po6oT-nbinecoc 3acTpan. YcTpaHUTe NPenATCTBUA BOKPYT yCTPOMCTBA.

Po6oT-nblnecoc He MOXeT
BEPHYTbCA B 3aPAAHYIO [OK-
CTaHumo

+  Y6epuTe OT 3apAAHON AOK-CTaHLMW BCE MOCTOPOHHWME NPeAMETbI Ha PACCTOAHMM
0,5 M Cc 1eBON 1 NPaBOW CTOPOHbI U Ha paccToAHuM 1,5 M cnepean.

«  Ybeputechb, YTo PO6OT-MbINECOC HaUVMHAET YOOPKY OT 3apAAHON JOK-CTaHLMK,
[BUrascb No HOPManbHO TPaeKToOPUK.

+ Korga po6oT-nbinecoc HaxoanuTCcA PAAOM C 3apAAHON JOK-CTaHLUMeNR, OH MOXeT
BEPHYTbCA GbicTpee. Ho ecin AoK-CTaHLMA pacnonoxXeHa Aaneko, po6oTy-nbinecocy
notpebyeTca 6onblue BpeMeHy /1A Bo3BpaTa. [ofoxXanTe, MoKa NblNecoc BepHeTCs.

«  OunctuTe 3apAAHbIE dNEKTPOADI.

OwwmbKa 6. PO6OT-NbINecoc 3acTpsn.
TepeHecuTe €ro B CXOAHOE MONOXKeHME, YTOObI
nepe3anycTuTb.

Po6oT-nbinecoc MoXeT HaXOANTLCA Ha Becy. epeaBuHbTe €ro n 3anycrure. Ecnun patunk
3aWnTbl OT NafeHNA CNINLIKOM 3arpA3HeH, 3TO TakKe MOXKeT NPUBECTU K BO3SHUKHOBEHUIO
3TOW HemcnpaBHOCTU. [TPOTPUTE AATYMK 3aLLUTbI OT NAAEHUS, uTo6bI YCTPaHUTb
HencnpaBHOCTb.

Owwmbka 7. Koneco HaxoauTcs Ha Becy. Ytobbl
3aMyCTUTb YCTPOCTBO, NepeHecHTe ero B
VICXO[IHOE MOJNOXEHMe.

Koneco HaxoauTcsa Ha Becy. Yrobbi 3anycTnTb yCTpOPICTBO, nepeHecunTe ero B MCxogHoe
nonoxeHue.

lpaduk y6opkm He cobniogaercs

+  Y6eputech, 4To POBOT-NbINECOC BKIIOYEH.

+  YcTaHOBWTE BPeMA U 3aMlaHNpyiiTe BPeMA aBTOMATUYECKON YGOPKU C MOMOLLbIO
NPUNOXKEHUS.

« 6eauTech, 4To Bpems NpoBeAeHns Y6OPKM YCTaHOBNEHO NPaBUMbHO.

«+ [poBepbTe, ROCTATOUHO N 3apAAA aKKYMyATOpa AJ1A 3amycka ybopKu.

+ Pob6oT-nbinecoc He HaYHET 3annaHNPOBaHHYI0 Y6OPKY BO BPEMA BbIMOHEHNA
APYroro 3afaHus.

Owwnbka 8. YpoBeHb 3apaaa akkymynatopa
CIILIKOM HU3KWIA, 11 POBOT-MbINECOC CKOPO
BbIK/IOYNTCA aBTOMATUYECKIA.

3apAguTe akKymynaTop.

YpoBeHb 3aps/a akKyMynaTopa CIMLIKOM HU3KUIA, U POBOT-MbINECOC CKOPO BbIKIOUUTCA
aBTOMATUYECKM.
3apApuTe akKymynaTop.

OwmbKa 10. ONTUYECKII1 AATUMK CBETOBOMO
NOTOKa 3arpsA3HeH, NPOTpHTe ero.

OnTUyYecKUi JaTumnK CBETOBOrO MOTOKa MOKPBLIT MblJTbHO. npOTpI/ITe €ero.

Ownbka 11. laTumk 3apaaky 3abnoKMpoBaH.
[MNpotpurte ero.

[laTymK 3apAAKM MOKPBIT Mbibto. MpoTpuTe ero.

CBWCT NpU BCacbiBaHUN

+ lpoBepbTe BcacbiBaloliee OTBEPCTUE Ha Hannye 3aCOPOB.
+  OuuctnTe NbiNec6OPHUK.
«  Ouunctute GpuUnbTPHI.
+  Y6eputech, 4to GUALTPbI HE HAMOKAV OT BOAbI UN APYTUX XKUAKOCTEN Ha Mosy.
lMepep ncnonb3oBaHvem faiTe GUIbTPaM BbICOXHYTb €CTECTBEHHbBIM 06Pa3oM.
+  [binecbOpPHUK yCTaHOB/EH HEMPaBUIbHO:
- YCTaHOBWTE €ro NpPaBUbHO.
+ BnyckHaA ronoska 3acopeHa:
- CHUMUTE 31eKTPUYECKYIO LLETKY 1 OUNCTHUTE ee.

OwnbKa 12. laTumk cnegoBaHns BAONb CTEH
3abnokupoBaH. MpotpuTe ero.

[latunK cnepoBaHuA BAONb CTeH 366]10KVIpOBaH‘ ﬂpOTpme ero.

OwwmbKa 13. Po6OT-MbNECOC HAXOAUTCA MO
HaKOHOM. [l 3arycKa yCTaHoBUTe PO6OT-
TbINECOC Ha FOPU3OHTANBHYIO MOBEPXHOCTb.

PoboT-Nblnecoc HaxofWTCA MO HaKNOHOM BO Bpems 3amycKa. [ins 3anycka yctaHoBuTe
POGOT-NbINECOC Ha FTOPU3OHTANBbHYIO MOBEPXHOCTD.

OwwnbKa 14. YcTaHOBUTE NblNECOOPHIK 1
bunbTpbl Ha MecTo.

YCTaHOBMTE MbINECOOPHMK 1 GUIBTPbI Ha MECTO 1 Y6EANTECH, UTO OHI
YCTaHOBJIEHbI BEPHO. 3aTEM repe3anycTuTe poBoT-Mbiecoc.

BpaluatoLancs weTka He BpallaeTcs

+ OuncTMTE BPALLAIOLLYIOCA LLETKY.
« Y6eauTech, Y4To BPALLAOLLANACA WETKA W KPbILIKA LUETKN YCTaHOB/EHbI MPaBUIbHO.

Ownbka 17. BnnsocTb K 3anpeTHol 30He.
lNepenBuHbTE YCTPOIICTBO, UTOBBI 3aMyCTUTH.

Bo Bpems 3amycka po6OT-NbINecoc HaXOAUTCA CIIMLLKOM GAI3KO K 3aMpeTHON 30He.
lMepeaBuHbTe YCTPOVCTBO, YTOGbI 3aMyCTUTh.

HekoppekTHas paboTa unm
XaOTUYHbI MapLIPYT y6opKu

+ AKKypaTHO OYMCTUTE AATUYMK CyXOM TKaHbIo.
« [epesanyctute poboT-nblnecoc.

OwmbKa 18. KpbiLuKy nasepa 3akn1HUO.
lMposepbre.

[laBneHue Ha faTumK AaBneHNA KPbILLKW Sla3epa 1iv ero 3aknnHnBaHue. nepeﬂBVleTe
YCTPOUCTBO, YTo6bI 3anycTnTb.

Bo BpPeMA MbITbA MOJIOB HE
nocTynaet BoAda

+  Ybeputechb, UTo B pe3epByape AnsA Bofbl JOCTATOYHO BOAbI.
+ [poBepbTe NPaBUIbHOCTb YCTAHOBKY MOAYIA ANA BaXKHO yOOpKu.
« [poBepbTe, He 3aCOPEHO I OTBEPCTYE [J1A BbIMYCKa BOAbI.

Owwmbka 19. JlaepHblit AaTUIK 3aKNMHIANO WA OH
nepeKoLLEH, NPOBEPLTE ero NoNOXKeHMe.

J'Ia3epru7| AATYMK PACCTOAHMA 3aKNMHWIIO B pe3ynbTate noragaHuAa NOCTOPOHHNUX
npeameTos. Ouucture ero.

Po6oT-nblnecoc He MoXeT
uo,ql(moqwrbcn K cet Wi-Fi

Y6epuTech, uto MapLpyTusatop Wi-Fi nopaepvisaeT aranasoHbl 2,4 Ty 1 802.11

b/g/n, Tak Kak AaHHOE YCTPOWCTBO He NoAAepK1BaEeT AnanasoHsbl 5 M. J

OwwnbKa 20. J1azepHblil faTUVK MOXET ObiTb
3a6/10KMPOBaH, NPOBEPbTE €ro COCTORHME.

Jla3epHbli AaT4MK PaccToAHIA 3a6N0KMPOBaK, yAanuTe T, YTo ero 6r1okupyeT. CIMILIKOM NPOCTOpHOe
nomelLLieHIe 1 MPUCYTCTBIE GOMBLLOTO KOSIM4YECTBa OTPaXaOLLYX NOBEPXHOCTeN, Hampumep
MeTasIn4eckyx 3epKan, Takie BAVAIT Ha HOPMarbHYI0 PabOTy Nla3ePHOTO AaTukKa PacCTOAHNA.
lepeasuHbTe YCTPOICTBO, UTOGbI 3aMyCTUTD.
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Owwmbka 21. YcTpaHuTe NpenaTcTBIA BOKpYr
3apAAHOIA AOK-CTaHLMU.

Bo3moxHo, pO6OT-F| bINIecoC 3a6/10KN POBaH NPENATCTBUAMM WAV 3aCTPAN. YCTpaHuTe
NPenATCTBNA BOKPYT p0601'a-nb|necoca. J
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6.

rOu.u/|6Ka W1. HekoppekTHas pabota
akkymynsTopa. CM. MHCTPYKLMI Win
MPUNOMEHNUE.

OTKpoOIiTe aKKYMYNATOPHbIII OTCEK, NPOBEPbTE NPaBUIbHOCTb MOAKIIOYEHNA )
aKkymynsTopa 1 nonpobyiiTe nepe3anycTiTb poboT-nbinecoc. Temnepatypa
aKKyMy/ATOpa CILLKOM BbICOKas N CIMLLIKOM Hu3Kas. [epeq
1CNonb3oBaHNeM NOAOXKANTE, NOKa TeMMepaTypa akkyMysiATopa He AOCTUTHeT
HopmanbHoro ypoBHs (0 °C~40 °C). Ecnin olnbKa He ycTpaHeHa, obpaTtitech B
HaLl oTAen 06CNyXMBaHNA.

6.

( PROBLEM

ROZWIAZANIE

Nie mozna uruchomi¢ odkurzacza
automatycznego

Upewnij sig, ze odkurzacz jest podtaczony do zasilania.
Upewnij sig, ze akumulator jest w petni natadowany.

Ownbka W2. HekoppekTHas pabota
KonecHoro mogysisti. CM. UHCTPYKLMI Wi
MPUNOMEHWE.

lpoBepbTe, HE 3aCTPAN NN B KONECe KaKon-Nnbo MOCTOPOHHIA NPeAMET, 1
nonpobyiiTe nepesanycTuTb PoboT-Nbinecoc. Ecnv owmbKa He ycTpaHeHa,
0bpaTTECh B Hall OTAEN 06CIYKUBAHUA.

Owwubka W3. HekoppekTHas pabota
mogynsa 60K0BOA LWETK. CM. IHCTPYKLnN
vnv MPUTTOXKEHWE.

MpoBepbTe, He 3aCTPAN v B 6OKOBO LLETKE KaKO-M60 MOCTOPOHHUI MpeamMeT,
1 nonpobyiite nepesanyctutb poboT-nbinecoc. Ecnn ownbka He ycTpaHeHa,
obpatutech B Hall oTAen 06CyK1BaHUA.

Odkurzacz automatyczny nagle
przestaje dziata¢

Sprawdz, czy odkurzacz nie utknat lub nie zostat zablokowany przez przeszkody.
Sprawdz, czy poziom natadowania akumulatora nie jest zbyt niski.

Jedli problem nadal wystepuje, wytacz odkurzacz, poczekaj 3 sekundy i uruchom
go ponownie.

Urzadzenie moze by¢ przegrzane:

- Wytacz urzadzenie i zostaw je w chtodnym miejscu na co najmniej godzine.

- W przypadku czestego przegrzewania urzadzenia nalezy skontaktowac sie z
upowaznionym punktem serwisowym.

Owwubka W4. HekoppekTHas pabota
BpaLLaoLLencs WeTkn. CM. MHCTPYKLUMN
v MPUNOXEHNE.

CHUMVTE 11 OUNCTITE €€, E€ COEAVMHEHNS, KPbILLIKY 1 BCACbIBAIOLLEE OTBEPCTHE.
Monpoby¥ite nepe3anycTuTb PobOT-NbIIECOC NOCNe OYMCTKU. Ecnin owwrbKa He
YCTpaHeHa, 06paTuTeCh B HaLll OTAEN OBC/YKMBAHNS.

*Owwubka W5. HekoppekTHas paboTa
BOAAHOTO Hacoca. CM. MIHCTPYKUMN Ui
MPUNOMEHNE.

OuncTuTe pesepsyap ANA BOAbI, COBANHEHNA BOAAHOO Hacoca Ha
pe3epByape 1 CoeMHEHA BOAAHOTO Hacoca Ha Po6oTe-MblNecoce, oTBepCTIe
ANA BbINYCKa BOAbI B HYXKHEN YacTn poboTa-nblnecoca 1 npoBepsTe Mogysib
wBabpbl. Mocne OUNCTKY YCTaHOBYTE BCe MOAY/M Ha MeCTO 11 nonpobyriTe
nepe3anycTuTb poboT-nbinecoc. Ecm owwnbKa He ycTpaHeHa, obpatuTech B
HaLL OTAEeN 06C/YKMNBAHNA.

Nie mozna natadowac odkurzacza
automatycznego:

Sprawdz, czy kontrolka na stacji dokujacej sie Swieci (gdy odkurzacz nie znajduje
sie w stacji dokujacej).

Jesli nie, sprawdz, czy tadowarka jest prawidtowo podigczona, lub skontaktuj sie z
upowaznionym punktem serwisowym, aby zmienic tadowarke.

Sprawdz, czy kontrolka na stacji dokujacej jest zgaszona, a kontrolka na odkurzaczu
miga w trakcie tadowania.

Zetrzyj kurz z elektrod fadujacych, uzywajac suchej szmatki.

tadowarka sie nagrzewa

Jest to catkowicie normalne. Odkurzacz moze by¢ stale podtaczony do tadowarki; jest
to w petni bezpieczne.

Owmbka W6. HekoppekTHas pabota
Nla3epHoro fatunka. Cm. UHCTPYKLUY i
MPUIOMEHNE.

lpoBepbTe, HET 1 Ha Ta3ePHOM AaTYMKE Ha IHOPOAHbIX YacTuL, U MonpobyiiTe
nepe3anycTuTb PoboT-NblNecoc nocse ouncTku. Ecnv owwnbka He ycTpaHeHa,
0bpaTnTeCh B Halll OTAeN 06CTyX1BaHUA.

Ownbka W7. HekoppeKkTHas pabota
BeHTUNATOPa. CM. MHCTPYKLMM 1N
MPUNOXEHWE.

.

MpoBepbTe, He 3aCTPAN NN B BEHTUIATOPE KaKOW-NNGO NOCTOPOHHUIA NPeaMeT,
1 nonpo6yiTe nepe3anycTutb PoboT-nbinecoc. OUncTuTe NbiNecOOPHUK 1
GUNBTPBI 1 MOMbITaNTECh NEPe3anyCcTUTb PObOT-Mbinecoc. Ecnm owmbka He

yCTpaHeHa, 06paTVITECb B Hall oTaen 06CJ1)')KI/IBaHI/1ﬂ. J
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Odkurzacz automatyczny nie moze
powrdcic do stacji dokujacej

Odsun obiekty znajdujace sie w odlegtosci do 0,5 m na lewo i prawo od stacji
dokujacej oraz do 1,5 m przed nia.

Upewnij sig, ze odkurzacz rozpoczyna sprzatanie ze stacji dokujacej bez
nieprawidtowych ruchéw.

Gdy odkurzacz znajduje sie w poblizu stacji dokujacej, moze przyspieszyc. Jesli
jednak stacja dokujgca znajduje sie daleko, odkurzacz bedzie potrzebowat wiecej
czasu, by powrdci¢. Poczekaj na jego powrdt.

Wyczysc elektrody tadujace.

Odkurzacz nie pracuje zgodnie z
harmonogramem sprzatania

Upewnij sig, ze odkurzacz jest natadowany.

Wyznacz czas i ustaw harmonogram automatycznego sprzatania, korzystajac z aplikacji.
Upewnij sig, ze prawidfowo ustawiono czas sesji sprzatania.

Sprawdz, czy poziom natadowania akumulatora nie jest zbyt niski, by rozpocza¢ sprzatanie.
Odkurzacz nie rozpocznie zaplanowanego sprzatania w trakcie wykonywanego zadania.

Gwizd podczas ssania

Sprawdz, czy wlot ssacy nie jest zablokowany.

Oprdznij pojemnik na kurz.

Wyczysc filtry.

Sprawdz, czy filtry nie sg mokre z powodu wody lub innych ptynéw rozlanych na
podtodze. Pozostaw filtry do catkowitego wyschniecia przed ponownym uzyciem.
Pojemnik na kurz nie jest prawidtowo zamontowany:

- zamontuj go prawidtowo.

Wilot ssacy jest zatkany:

- wyjmij elektroszczotke i wyczysé ja.

Szczotka centralna nie obraca sie

Wyczys¢ szczotke.
Sprawdz, czy szczotka i pokrywa szczotki sa prawidtowo zamontowane.

Nieprawidtowe dziatanie lub trasa
sprzatania robota

Ostroznie wyczys¢ czujnik suchg szmatka.
Uruchom ponownie odkurzacz.

W trakcie mopowania nie jest
uwalniana woda

Upewnij sig, ze w zbiorniku na wode znajduje sie wystarczajaco duzo wody.
Sprawdz, czy naktadka mopujaca jest prawidtowo zamontowana.
Sprawdz, czy wylot wody nie jest zablokowany.

Robot nie moze potaczy¢ sie z siecig

uVi—Fi

Upewnij sig, ze Twoj router Wi-Fi obstuguje pasma 2,4 GHz oraz 802,11 b/g/n, gdyz to

urzadzenie nie obstuguje pasm 5 GHz.

J
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6.

Odpowiednio do modelu: *

Gdy odkurzacz sie zepsuje, czerwona kontrolka odkurzacza zacznie migac. Sprawdz w

aplikacji podany kod btedu.

'Kod bledu

Rozwiazanie )

Bfad 1: Zderzak antykolizyjny zablokowat sie,
sprawdz to.

Zderzak antykolizy&ny zablokowat sie. Postukaj kilka razy, by usuna¢ blokujace
elementy. Jesli brak takich elementdw, przenie$ urzadzenie w inne miejsce i ponownie
uruchom.

6.

rB’rqd W1: Nieprawidtowe dziatanie
akumulatora. Zapoznaj sie z instrukcja lub
aplikacja.

Otworz komore akumulatora, sprawdz, czy akumulator jest prawidtowo )
podfaczony i sprébuj ponownie uruchomi¢ odkurzacz automatyczny.
Temperatura akumulatora jest zbyt wysoka lub zbyt niska. Poczekaj,

az temperatura akumulatora znajdzie sie w prawidtowym przedziale
(0°C~40°C/32°F~104°F), zanim ponownie skorzystasz z urzadzenia. Jesli bad
nadal wystepuije, skontaktuj sie z naszym dziatem obstugi.

Bfad 2: Koto zablokowato sie. Sprawdz, czy w
kole nie utknety zadne elementy, lub przenie$
urzadzenie w poblize pozycji wyjsciowej, by je
ponownie uruchomic.

Jesli ktorekolwiek z kot zablokowato sig, sprawdz, czy w kole nie utknety zadne
elementy, lub przenies urzadzenie w poblize pozycji wyjsciowej, by je ponownie
uruchomic.

Bfad W2: Nieprawidtowe dziatanie modutu

kota. Zapoznaj sie z instrukcja lub aplikacja.

Sprawdz, czy w kole nie utknely zadne niechciane elementy, i sprébuj ponownie uruchomic
odkurzacz. Jesli blad nadal wystepuje, skontaktuj sie z naszym dziatem obstugi.

Bfad W3: Nieprawidtowe dziatanie modutu
szczotki bocznej. Zapoznaj sie z instrukcja
lub aplikacja.

Sprawdz, czy w szczotce bocznej nie utknety Zadne niechciane elementy,
i sprobuj ponownie uruchomic odkurzacz automatyczny. Jesli btad nadal
wystepuje, skontaktuj sie z naszym dziatem obstugi.

Bfad 3: Szczotka boczna zablokowata sie,
sprawdz to.

W szczotke boczng mogty zaplatac sie niechciane elementy. Wyczys¢ szczotke i
uruchom ponownie urzadzenie.

Bfad 4: Szczotka centralna jest zablokowana.
Wyjmij ja i wyczysc.

W szczotke centralng mogty zaplatac sie niechciane elementy. Wyjmij ja i wyczys¢
szczotke, jej ztacza, pokrywe i wlot ssacy.

Bfad W4: Nieprawidtowe dziatanie szczotki
centralnej. Zapoznaj sie z instrukcja lub
aplikacja.

Wyjmij ja i wyczysc szczotke, jej ztacza, pokrywe i wlot ssacy. Sprobuj ponownie
uruchomi¢ odkurzacz automatyczny po wyczyszczeniu. Jesli btad nadal
wystepuje, skontaktuj sie z naszym dziatem obstugi.

Bfad 5: Odkurzacz automatyczny utknat. Usun
przeszkody wokét odkurzacza.

Odkurzacz automatyczny utknat. Usuri przeszkody wokét odkurzacza.

Bfad 6: Odkurzacz automatyczny utknat.
Przenies go blizej potozenia wyjsciowego, by
uruchomic¢ ponownie.

By¢ moze odkurzacz automatyczny zawist na przeszkodzie. Przenies go i uruchom
ponownie. Jesli czujnik zapobiegajacy przed upadkiem jest zbyt brudny, moze réwniez
sygnalizowac bfad. Wytrzyj czujnik zapobiegajacy przed upadkiem, aby wyeliminowac
bfad.

*Blad W5: Nieprawidtowe dziatanie
pompy wody. Zapoznaj sie z instrukcjg lub
aplikacja.

Wyczys¢ zbiornik na wode, ztagcza pompy wody w zbiorniku oraz ztacza pompy
wody w odkurzaczu, wylot wody na spodzie odkurzacza i sprawdz modut
mopa. Sprébuj ponownie uruchomic odkurzacz automatyczny ze wszystkimi
modutami zamontowanymi ponownie po czyszczeniu. Jesli btad nadal
wystepuje, skontaktuj sie z naszym dziatem obstugi.

Bfad 7: Koto jest zawieszone. Przenies
urzadzenie blizej potozenia wyjsciowego, by
je uruchomic.

Kofo jest zawieszone. Przenies urzadzenie blizej potozenia wyjsciowego, by je
uruchomic.

Btad W6: Nieprawidtowe dziatanie
czujnika laserowego. Zapoznaj sie z
instrukgja lub aplikacja.

Sprawdz, czy czujnik laserowy nie jest zablokowany niechcianym elementem, i
sprobuj ponownie uruchomic odkurzacz po jego wyczyszczeniu. Jesli btad nadal
wystepuje, skontaktuj sie z naszym dziatem obstugi.

Btad 8: Poziom nafadowania akumulatora jest
zbyt niski, odkurzacz automatyczny wytaczy
sie automatycznie. Nataduj odkurzacz.

Poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski, odkurzacz automatyczny wytaczy sie
automatycznie.
Nataduj odkurzacz.

Btad W7: Nieprawidtowe dziatanie
wentylatora. Zapoznaj sie z instrukcja
lub aplikacja.

Btad 10: Optyczny czujnik przeptywu jest
brudny. Wytrzyj czujnik.

Optyczny czujnik przeptywu jest pokryty kurzem. Wytrzyj czujnik.

Bfad 11: Czujnik ponownego natadowania jest
zablokowany. Wytrzyj czujnik.

Czujnik ponownego natadowania jest pokryty kurzem. Wytrzyj czujnik.

Btad 12: Czujnik wykrywania $cian jest
zablokowany. Wytrzyj czujnik.

Czujnik wykrywania scian jest zablokowany. Wytrzyj czujnik.

Bfad 13: Odkurzacz automatyczny jest
uniesiony. Umies¢ odkurzacz na poziomym
podtozu, by rozpoczac sprzatanie.

Odkurzacz automatyczny jest przechylony przy uruchomieniu. Umies¢ odkurzacz na
poziomym podtozu, by rozpoczac sprzatanie.

Bfad 14: Zamontuj z powrotem pojemnik na
kurz i filtry.

Zamontuj z powrotem pojemnik na kurz i filtry i upewnij sie, ze filtry i pojemnik
na kurz s3 odpowiednio zamontowane. Nastepnie uruchom ponownie odkurzacz.

Blad 17: Wykryto obszar zakazany. Przenies urzadzenie
winne miejsce, by rozpoczac sprzatanie.

Przy rozpoczeciu pracy odkurzacz automatyczny znajduje sie zbyt blisko obszaru
zakazanego. Przenies urzadzenie w inne miejsce, by rozpoczac sprzatanie.

Bfad 18: Pokrywa lasera zaciefa sie. Sprawdz
to.

Czujnik nacisku przy pokrywie lasera jest wcisniety lub zablokowany. Przenie$
urzadzenie w inne miejsce, by rozpocza¢ sprzatanie.

Btad 19: Czujnik laserowy utknat lub jest
wykrecony, sprawdz to.

Laserowy czujnik odlegtosci jest zablokowany niechcianym elementem. Usur go.

Btad 20: Czujnik laserowy moze by¢
zablokowany, sprawdz to.

Laserowy czujnik odlegtosci jest zablokowany, odblokuj czujnik. Zbyt przestronne
otoczenie i otoczenie z wieloma odblaskami, na przyktad z metalowymi lustrami,
rowniez wplywaja na prawidtowe dziatanie laserowego czujnika odlegtosci. Przenies
urzadzenie w inne miejsce, by rozpocza¢ sprzatanie.

ujacej.

qug 21: Usun przeszkody wokdt stacji
e

By¢ moze odkurzacz automatyczny utknat. Usuri przeszkody wokét odkurzacza.
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Sprawdz, czy w wentylatorze nie utknety zadne niechciane elementy, i sprébuj
ponownie uruchomic odkurzacz. Wyczys¢ pojemnik na kurz oraz filtry i sprobuj
ponownie uruchomi¢ odkurzacz. Jesli btad nadal wystepuje, skontaktuj sie z
naszym dziatem obstugi. Y,
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6.

( TORGE

LAHENDUS

Robot ei kéivitu

Veenduge, et robot on toiteallikaga Ghendatud.
Veenduge, et aku on téis laetud.

Robot I6petab jarsku to6tamise

Kontrollige, kas robot on kinni jadnud voi selle liikkumisteel on takistusi.
Kontrollige, kas aku on tiihi.

Kui probleem pisib, lulitage robot valja, oodake 3 sekundit ja kdivitage uuesti.
Seade voib olla iile kuumenenud:

- ltlitage seade vilja ning laske véhemalt 1 tund jahtuda;

- kui tlekuumenemine kordub, siis votke Gihendust volitatud teeninduskeskusega.

6.

Vastavalt mudelile *

Roboti torke korral hakkab selle punane indikaator vilkuma. Vaadake rakendusest vastavat

veakood,i.

'Veakood

Lahendus

~\

Viga 1: porkelaba on kinni jaanud, vaja
kontrollida.

Pdrkelaba on kinni jadnud. Koputage seda korduvalt, et eemaldada voérkehad.
Kui voorkehasid ei ole, pange see oma kohale tagasi ja kdivitage robot.

Roboti akut ei saa laadida

Vaadake, kas laadimisdoki indikaator poleb (kui robot ei asu laadimisdokis).

+ Kui mitte, kontrollige, kas laadija on korrektselt ihendatud v6i votke laadija
vahetamiseks tihendust volitatud teeninduskeskusega.

« Kontrollige laadimise ajal, kas laadimisdoki indikaator on kustunud ja roboti
indikaator vilgub.

+ Puhastage laadimiselektroodid kuiva lapiga tolmust.

Viga 2: ratas on kinni jagnud. Kontrollige,
kas ratta kiilge on jadnud vodrkehasid,
voi viige robot kaivitamiseks laadimisdoki
juurde.

Kui ratas on kinni ja@nud, siis kontrollige, kas ratta kiilge on jaanud voorkehasid,
vai viige robot kdivitamiseks laadimisdoki juurde.

Viga 3: kiilghari on kinni jadnud, vaja kontrollida.

Voorkehad véivad olla timber kiilgharja keerdunud. Puhastage ja taaskdivitage.

Viga 4: poorlev hari on kinni jaanud. Votke
vdlja ja puhastage.

Voorkehad voivad olla imber poorleva harja keerdunud. Votke hari valja ning
puhastage seda, selle {ihenduskohti, katet ja imemisava.

Laadija kuumeneb

See on taiesti normaalne. Tolmuimeja voib igasuguse riskita pusivalt laadijasse jaada.

Viga 5: robot on kinni jadnud. Eemaldage
Umbritsevad takistused.

Robot on kinni jadnud. Eemaldage timbritsevad takistused.

Robot ei po6rdu laadimisdokki
tagasi

Jatke laadimisdoki vasakule ja paremale kiiljele 0,5 m ja ette 1,5 m vaba ruumi.
Veenduge, et roboti liilkumine laadimisdokist koristamist alustades on normaalne.
Robot suudab kiiremini tagasi p6rduda, kui see asub laadimisdoki lahedal. Kui
laadimisdokk on kaugel, vajab robot tagasipé6rdumiseks rohkem aega. Oodake,
kuni see tagasi jéuab.

Puhastage laadimiselektroode.

Viga 6: robot on kinni jaanud. Viige robot
kaivitamiseks laadimisdoki juurde.

Robot véib olla jaanud languse kohale. Asetage see teise kohta ja kdivitage. See
torge voib tekkida ka siis, kui kukkumiskaitse andur on liiga maardunud. Torke
korvaldamiseks puhastage kukkumiskaitse andur.

Viga 7: ratas on 6hku jaanud. Viige robot
kaivitamiseks laadimisdoki juurde.

Ratas on 6hku jaanud. Viige robot kaivitamiseks laadimisdoki juurde.

Robot ei jargi koristusgraafikut

Veenduge, et robot on sisse lilitatud.

+ Seadistage kellaaeg ja sisestage rakenduses automaatse koristamise graafik.
Veenduge, et graafiku ajad on digesti sisestatud.

+ Kontrollige, kas aku on koristamise alustamiseks liiga tiihi.
Robot ei alusta graafikujargset koristust, kui samal ajal on pooleli méni muu toiming.

Viga 8: aku tase on liiga madal ja robot
|tilitub automaatselt valja.
Laadige akut.

Aku tase on liga madal ja robot liilitub automaatselt vélja.
Laadige akut.

Viga 10: optiline vooluandur on
maardunud, puhastage seda.

Optiline vooluandur on tolmuga kaetud. Puhastage seda.

Vilistav heli imemisel

Kontrollige, kas imemisavas on ummistusi.
«+ Tihjendage tolmukast.
Puhastage filtrid.
«  Kontrollige, kas filtrid on pérandale sattunud vee v6i muude vedelike téttu marjad.
Laske filtritel enne kasutamist 6hu kées kuivada.
» Tolmukoguja ei ole korralikult paigaldatud:
- paigutage see bigesti kohale.
+ Sissevotupea on ummistunud:
- eemaldage mootorhari ja puhastage seda.

Viga 11: laadimisandur on kaetud.
Puhastage seda.

Laadimisandur on tolmuga kaetud. Puhastage seda.

Viga 12: seina jargimise andur on kaetud.
Puhastage seda.

Seina jargimise andur on kaetud. Puhastage seda.

Viga 13: robot on kallutatud. Asetage robot
kaivitamiseks horisontaalpinnale.

Robot on kaivitamise ajal kaldu. Asetage robot kaivitamiseks horisontaalpinnale.

Viga 14: pange tolmukast ja filtrid tagasi.

Pange tolmukast ja filtrid tagasi ning veenduge, et filtrid ja tolmukast on digesti
kohale asetatud. Seejarel taaskdivitage robot.

Poorlev hari ei poorle

Puhastage pddrlevat harja.
Kontrollige, kas poorlev hari ja harjakate on 6igesti paigaldatud.

Viga 17: tuvastati piiratud ala. Asetage
robot kaivitamiseks teise kohta.

Robot on kaivitamise ajal liiga lahedal piiratud alale. Asetage robot kaivitamiseks
teise kohta.

Roboti tegevus vo6i koristusmarsruut
on ebatavaline

Puhastage andurit hoolikalt kuiva lapiga.
Taaskaivitage robot.

Viga 18: laseri kate on kinni jaanud.
Kontrollige.

Laseri katte surveandur on alla vajutatud véi kinni jdanud. Asetage robot
kaivitamiseks teise kohta.

Mérgpuhastuse ajal ei tule robotist
vett

Veenduge, et veepaagis on piisavalt vett.
Kontrollige, kas mopimoodul on éigesti paigaldatud.
+ Kontrollige, kas veeava on ummistunud.

Viga 19: laserandur on kaetud véi viltu, vaja
kontrollida.

Voorkehad katavad laserkaugusandurit. Eemaldage need.

Robot ei suuda WiFi-vérguga
@endust luua

Veenduge, et teie WiFi-vorgu ruuter td6tab 2,4 GHz ja 802.11 b/g/n sagedusalas, sest

seade ei toeta 5 GHz sagedusala. )
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Viga 20: laserandur voib olla blokeeritud,
vaja kontrollida.

Laserkaugusandur voib olla blokeeritud; eemaldage blokeerivad esemed.
Laserkaugusanduri t66s voib térkeid pohjustada ka liiga suur ruum véi rohkete
peegeldustega, nt peegeldavate metallpindadega keskkond. Asetage robot
kaivitamiseks teise kohta.

Viga 21: eemaldage laadimisdokki imbert

@kistused.

Robot véib olla kinni jadnud. Eemaldage roboti imber takistused.
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6.

rViga W1:aku viga. Lugege teavet
kasutusjuhendist vdi rakendusest.

Avage akusektsioon ja kontrollige, kas aku on digesti Gihendatud, seejarel )
proovige robotit taaskaivitada. Aku temperatuur voib olla liiga kdrge voi madal.
Oodake enne kasutamist, kuni aku temperatuur jduab normtasemeni
(0°C~40°C/32 °F~104 °F). Vea piisimise korral votke lihendust meie
teenindusosakonnaga.

Viga W2: rattamooduli viga. Lugege teavet
kasutusjuhendist voi rakendusest.

Kontrollige, kas ratta kiilge on jadnud vodrkehasid ja proovige robotit
taaskdivitada. Vea pusimise korral votke tihendust meie teenindusosakonnaga.

Viga W3: kiilgharja mooduli viga. Lugege
teavet kasutusjuhendist voi rakendusest.

Kontrollige, kas kiilgharja kiilge on jaganud véérkehasid ja proovige robotit
taaskdivitada. Vea pusimise korral votke tihendust meie teenindusosakonnaga.

Viga W4: poorleva harja viga. Lugege
teavet kasutusjuhendist v6i rakendusest.

Votke hari valja ning puhastage seda, selle Gihenduskohti, katet ja imemisava.
Pérast puhastamist proovige robotit taaskaivitada. Veea piisimise korral votke
Uihendust meie teenindusosakonnaga.

*Vliga W5: veepumba viga. Lugege teavet
kasutusjuhendist voi rakendusest.

Puhastage veepaaki, paagil ja robotil asuvaid veepumba tihendusi ja roboti
pohja all asuvat vee véljalaskeava ning kontrollige mopimoodulit. Parast
puhastamist paigaldage kdik moodulid tagasi ja proovige robotit taaskaivitada.
Vea psimise korral votke Gihendust meie teenindusosakonnaga.

Viga We: laseranduri viga. Lugege teavet
kasutusjuhendist voi rakendusest.

Kontrollige, kas laseranduri ees on voérkehasid ja proovige parast
puhastamist robotit taaskaivitada. Vea plsimise korral votke iihendust meie
teenindusosakonnaga.

Viga W7: ventilaatori viga. Lugege teavet
kasutusjuhendist voi rakendusest.

.

Kontrollige, kas ventilaatorisse on kinni jaanud voorkehasid ja proovige robotit
taaskaivitada. Puhastage tolmukast ja filtrid ning proovige robotit taaskaivitada.
Vea pusimise korral votke tihendust meie teenindusosakonnaga. y
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6.

( KLUDA

RISINAJUMS

Robotu nevar ieslégt

« Parliecinieties, ka robots ir pievienots stravas apgadei.
« Parliecinieties, ka akumulators ir pilniba uzladéts.

Robots péksni parstaj darboties

« Parbaudiet, vai robots nav iestrédzis vai iespradis aiz priekSmetiem.

«+ Parbaudiet, vai akumulatora uzlades limenis nav parak zems.

+ Japroblému neizdodas novérst, izslédziet robotu, nogaidiet 3 sekundes un
restartéjiet.

+ lespéjams, ka ierice ir parkarsusi:
- izslédziet ierici un laujiet tai vismaz 1 stundu atdzist;
- ja parkarsana atkartojas, sazinieties ar pilnvarotu servisa centru.

Robotu nevar uzladéet

» Parbaudiet, vai indikators uzlades dokstacija ir ieslégts (kad robots neatrodas
uzlades dokstacija).

+ Jatanav, parbaudiet, vai ladétajs ir pareizi savienots, vai vérsieties pilnvarota
servisa centra, lai nomainitu ladétaju.

» Parbaudiet, vai uzlades laika indikators uzlades dokstacija ir izslégts un robota
indikators mirgo.

+ Arsausu dranu noslaukiet puteklus no uzlades elektrodiem.

Ladétajs uzkarst

Ta ir normala paradiba. Putek|stcéjs var ilgstosi palikt savienots ar ladétaju, neradot
nekadu risku.

Robots nespéj atgriezties uzlades
dokstacija

« Nonemiet visus priekSmetus, kas atrodas uzlades dokstacijas apkartné: 0,5 m
attaluma kreisaja un labaja pusé un 1,5 m attaluma tiesi prieksa.

« Parliecinieties, ka robots sak tirisanu no uzlades dokstacijas, neveicot neparastas
kustibas.

-+ Kad robots atrodas uzlades dokstacijas tuvuma, tas var atrak atgriezties. Ja uzlades
dokstacija atrodas talu, robotam nepieciesams ilgaks laiks, lai atgrieztos. Nogaidiet,
lidz tas atgriezas.

+ Notiriet uzlades elektrodus.

Netiek izpildits tirisanas darbu
grafiks

+ Parliecinieties, ka robots ir ieslégts.

+ Arlietotni iestatiet laiku un ieplanojiet automatiskas tirisanas laika planu.

- Parliecinieties, ka ieplanotais laiks ir iestatits pareizi.

«+ Parbaudiet, vai akumulatora uzlades limenis nav parak zems tirisanas uzsaksanai.
+ Robots neuzsaks ieplanotu tirisanu, ja sai laika tiek izpildits uzdevums.

lestiksana rada svilpjosus troksnus

» Parbaudiet, vai iesuksanas iepltidé nav kadu nosprostojumu.

« lztuksojiet puteklu tvertni.

«  lztiriet filtrus.

« Parbaudiet, vai uz gridas izlijusa Gdens vai citu skidrumu dé| filtri nav mitri. Pirms
lietosanas |aujiet filtriem dabigi un pilniba izzat.

+ Putek|u savacéjs nav pareizi ievietots:
- ievietojiet to pareizi.

« leplades galva ir aizséréjusi:
- nonemiet elektrisko birsti un notiriet to.

Rotéjosa birste neroté

« lztiriet rotéjoso birsti.
« Parbaudiet, vai rotéjosa birste un birstes parsegs ir uzstaditi pareizi.

Robota darbiba vai slaucisanas
marsruts ir neparasts

» Arsausu dranu uzmanigi notiriet sensoru.
+ Restartéjiet robotu.

Uzkopjot gridu ar mopu, nenotiek
udens padeve

« Parliecinieties, ka Gdens tvertné ir pietiekami daudz adens.
« Parbaudiet, vai mopa modulis ir uzstadits pareizi.
- Parbaudiet, vai idens izplude nav blokéta.

Robots nevar izveidot savienojumu
eWi—Fi tiklu

Parliecinieties, ka Wi-Fi marSrutétajs atbalsta 2,4 GHz un 802,11 b/g/n joslas, jo
siierice neatbalsta 5 GHz joslas. Y,
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6.

Atbilstosi modelim: *

Ja robotam notiek darbibas traucéjums, uz robota mirgo sarkans indikators. Lietotné
apskatiet attéloto klidas kodu.

T(!ﬁdas kods

Risinajums

~

6.

rK!uda W1: akumulatora darbibas
traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Atveriet akumulatora nodalijumu, parbaudiet, vai akumulators ir )
pareizi pievienots, méginiet restartét robotu. Akumulatora temperatara

ir parak augsta vai parak zema. Pirms lietosanas nogaidiet, lidz akumulatora
temperatara ir normala (0-40 °C/32-104 °F). Ja kladu neizdodas novérst,
sazinieties ar masu klientu apkalposanas nodalu.

Klada 1: sadursmes buferis ir iestrédzis,
parbaudiet.

Sadursmes buferis ir iestrédzis. Atkartoti uzsitiet, lai novaktu sveskermenus.
Ja sveskermenu nav, parvietojiet to cita vieta un iedarbiniet.

KlGda 2: ritenis ir iestrédzis. Parbaudiet, vai
ritent nav iestrédzis kads sveSkermenis,

vai ari parvietojiet robotu sakuma pozicijas
tuvuma un iedarbiniet.

Jakads ritenis ir iestrédzis, parbaudiet, vai riteni nav iestrédzis kads sveskermenis,
vai ari parvietojiet robotu sdkuma pozicijas tuvuma un iedarbiniet.

Klada W2: ritena modula darbibas
traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Parbaudiet, vai ritent nav iestrédzis kads neatbilstoss materials, un méginiet
restartét robotu. Ja klidu neizdodas novérst, sazinieties ar masu klientu
apkalposanas nodalu.

Klada W3: sanu birstes modula darbibas
traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Parbaudiet, vai sanu birsté nav iestrédzis kads neatbilstoss materials, un méginiet
restartét robotu. Ja klidu neizdodas novérst, sazinieties ar masu klientu
apkalposanas nodalu.

Klada 3: sanu birste ir iestrégusi;
parbaudiet to.

lespéjams, ka sanu birsté ir sapinusies kadi sveskermeni. Iztiriet un atkal
iedarbiniet.

Klada 4: rotéjosa birste ir iestrégusi.
Iznemiet un iztiriet to.

lespéjams, ka rotéjosaja birsté ir sapinusies kadi sveskermeni. lznemiet un
iztiriet birsti, tas savienojumus, parsegu un iesuksanas atveri.

Klada W4: rotéjosas birstes darbibas
traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Iznemiet un iztiriet birsti, tas savienojumus, parsegu un iesiksanas atveri. Péc
tirsanas méginiet restartét robotu. Ja kladu neizdodas novérst, sazinieties ar
masu klientu apkalposanas nodalu.

KlGda 5: robots ir iestrédzis. Novaciet
apkart esosos skérs|us.

Robots ir iestrédzis. Novaciet apkart esosos skérs|us.

*Kluda W5: tdens sukna darbibas
traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Iztiriet Gidens tvertni, Gdens stikna savienojumus pie tvertnes un tdens stikna
savienojumus pie robota, idens izpladi robota apakspuse, parbaudiet mopa
moduli. Méginiet restartét robotu, kad visi moduli péc tirisanas ir uzstaditi atpakal.
Jakladu neizdodas noveérst, sazinieties ar masu klientu apkalposanas nodalu.

Klada 6: robots ir iestrédzis. Parvietojiet to
sakuma pozicijas tuvuma un iedarbiniet.

Robots varétu bat iespradis. Parvietojiet to cita vieta un iedarbiniet. Ja nokrisanas
novérsanas sensors ir parak netirs, tas ari varétu izraisit darbibas traucéjumu.
Noslaukiet nokrisanas novérsanas sensoru, lai novérstu darbibas traucéjumu.

Klada Wé: lazera sensora darbibas
traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Parbaudiet, vai uz lazera sensora nav netirumu, un péc tirisanas méginiet restartét
robotu. Ja klidu neizdodas novérst, sazinieties ar masu klientu apkalposanas nodalu.

Klada 7:ritenis ir iespradis. Parvietojiet
robotu sakuma pozicijas tuvuma un
iedarbiniet.

Ritenis ir iespradis. Parvietojiet robotu sakuma pozicijas tuvuma un iedarbiniet.

Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Klada 8: akumulatora uzlades limenis
ir parak zems, un robots varétu driz
automatiski izslégties. Uzladéjiet to.

Akumulatora uzlades limenis ir parak zems, un robots varétu driz automatiski
izslégties. Uzladgjiet to.

Klada 10: optiskais caurpliides sensors ir
netirs, noslaukiet to.

Uz optiska caurpludes sensora ir putekli. Noslaukiet to.

Kltda 11: uzlades sensors ir blokéts.
Noslaukiet to.

Uz uzlades sensora ir putekli. Noslaukiet to.

Klada 12: sensors seko3anai sienai ir
blokéts. Noslaukiet to.

Sensors sekosanai sienai ir blokéts. Noslaukiet to.

Klada 13: robots ir sasvéries. Novietojiet
robotu uz horizontalas pamatnes un
iedarbiniet.

Darba uzsaksanas laika robots ir sasvéries. Novietojiet robotu uz horizontalas
pamatnes
un iedarbiniet.

Kluda 14: ievietojiet atpakal puteklu tvertni
un filtrus.

levietojiet atpakal puteklu tvertni un filtrus; parliecinieties, ka filtri un puteklu
tvertne ir savas vietas. Tad restartéjiet robotu.

Kltda 17: konstatéta aizliegta zona.
Parvietojiet to cita vieta un iedarbiniet.

Darba uzsaksanas laika robots atrodas parak tuvu aizliegtai zonai. Parvietojiet to
cita vieta un iedarbiniet.

Kluda 18: lazera parsegs ir iestrédzis.
Parbaudiet.

Lazera parsega spiediena sensors ir nospiests vai iestrédzis. Parvietojiet to cita
vieta un iedarbiniet.

Klada 19: lazera sensors ir iestrédzis vai
pagriezts; parbaudiet.

Uz lazera attaluma sensora kaut kas ir pielipis. Notiriet to.

Klada 20: iespéjams, ka lazera sensors ir
blokéts; parbaudiet.

Lazera attaluma sensors ir blokéts; parbaudiet, kas to bloké. Lazera attaluma
sensora normalu darbu ietekmé arf parak plasas telpas un telpas, kuras ir
atspogulojosas virsmas, pieméram, metala spoguli. Parvietojiet ierici.

Klada 21: novaciet ap uzlades dokstaciju
eoéos Skérslus.

Robots varétu but iestrédzis vai iespradis. Novaciet Skérslus ap robotu.
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Klada W7: ventilatora darbibas traucéjums.

Parbaudiet, vai ventilatora nav iestrédzis kads neatbilstoss materials, un méginiet
restartét robotu. Iztiriet putek|u tvertni un filtrus un méginiet restartét robotu. Ja
kltdu neizdodas noverst, sazinieties ar masu klientu apkalposanas nodalu. -
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6.

( GEDIMAS

SPRENDIMAS

Nepavyksta paleisti roboto.

Patikrinkite, ar robotas yra jjungtas j elektros tinkla.
Patikrinkite, ar akumuliatorius visiskai jkrautas.

Robotas staiga nustoja veikes:

Patikrinkite, ar robotas nejstrigo arba ar jam neuzstoja kelio kliatys.
Patikrinkite, ar néra per daug iseikvotas akumuliatorius.

Jei problemos nepavyksta pasalinti, i$junkite robota, palaukite 3 sekundes ir
junkite i$ naujo.

Jusy prietaisas galéjo perkaisti:

- Sustabdykite prietaisa ir leiskite jam atvésti bent 1 val.

- Jei jis ir toliau daznai perkaista, susisiekite su patvirtintu priezitros centru.

6.

Priklausomai nuo modelio: *

Kai roboto veikimas sutrinka, ima mirkséti raudonas roboto indikatorius. Patikrinkite
programéléje nurodyta klaidos koda.

(Klaidos kodas

Sprendimas D

Klaida 1: Susidarimo buferis yra jstriges,
patikrinkite.

Susidarimo buferis yra jstriges. Kelis kartus Svelniai bilstelékite, kad nukristy
pasalinés medziagos. Jei pasalinés medziagos néra, perkelkite jj ir paleiskite i$ naujo.

Nepavyksta jkrauti roboto:

Patikrinkite, ar indikatorius jkrovimo stoteléje yra jjungtas (kai robotas yra ne
ikrovimo stoteléje).

Jei ne, patikrinkite, ar jkroviklis tinkamai prijungtas, arba susisiekite su patvirtintu
prieziaros centru, kad pakeistuméte jkroviklj.

Patikrinkite, ar indikatorius jkrovimo stoteléje yra iSjungtas ir ar indikatorius robote
miksi jj jkraunant.

Nuvalykite dulkes nuo jkrovimo elektrody sausa sluoste.

Klaida 2: strigo ratas. Patikrinkite, ar rate
néra jstrige jokiy pasaliniy medziagy,
arba perkelkite arciau pradinés padéties ir
paleiskite.

Jei yra jstriges kuris nors ratas, patikrinkite, ar rate néra jstrigusi jokia pasaliné
medziaga, arba perkelkite ar¢iau pradinés padéties ir paleiskite.

Klaida 3: Jstrigo Soninis Sepeteélis, patikrinkite.

| Soninj Sepetélj gali bati jsivélusiy pasaliniy medziagy. Nuvalykite jj ir jjunkite i$ naujo.

Klaida 4: Besisukantis sepetélis jstriges.
Nuimkite ir nuvalykite jj.

| besisukant; sepetélj gali buti jsivélusiy pasaliniy medziagy. Nuimkite jj ir
nuvalykite, taip pat jo jungtis, dangtelj ir jsiurbimo anga.

|kroviklis jkaista.

Tai visiskai normalu. Dulkiy siurblj galima laikyti visada prijungta prie jkroviklio - tai
nekelia jokios rizikos.

Klaida 5: Robotas jstrigo. Pasalinkite aplink
ji esancias kliatis.

Robotas jstrigo. Pasalinkite aplink jj esancias kliditis.

Robotas negrjzta j jkrovimo stotele:

Pasalinkite objektus nuo jkrovimo stotelés per 0,5 m i3 kairés ir desinés pusiy ir per
1,5 m i$ priekio.

Pasirapinkite, kad robotas pradéty valyti nuo jkrovimo stotelés nedarydamas
nejprasty judesiy.

Kai robotas yra netoli jkrovimo stotelés, jis gali grei¢iau grjzti. Taciau jei jkrovimo
stotelé yra toli nuo jo, robotui reikés daugiau laiko grjzti. Palaukite, kol jis grjs.
Nuvalykite jkrovimo elektrodus.

Klaida 6: Robotas jstrigo. Perkelkite jj ar¢iau
pradinés padéties ir paleiskite.

Robotas gali buti pristabdytas. Perkelkite jj ir paleiskite. Jei apsaugantis nuo
nukritimo jutiklis labai nesvarus, jis tai pat gali kelti trikciy. Nusluostykite
apsaugantj nuo nukritimo jutiklj, kad pasalintuméte triktj.

Klaida 7: Ratas pristabdytas. Perkelkite ji
arciau pradinés padéties ir paleiskite.

Ratas pristabdytas. Perkelkite jj ar¢iau pradinés padeéties ir paleiskite.

Nesilaikoma valymo grafiko:

Pasirapinkite, kad robotas buty prijungiamas prie maitinimo 3altinio.

Programéle nustatykite laika ir paskirkite laikq automatiniam valymui.
Pasirapinkite, kad paskirtas laikas baty nustatytas teisingai.

Patikrinkite, ar akumuliatoriaus jkrovimo lygis ne per zemas valymui pradéti.
Robotas nepradés jokio nustatyto pagal grafika valymo, jei uzduotis yra atliekama.

Klaida 8: Akumuliatorius per daug nusekes,
robotas netrukus automatiskai iSsijungs.
|kraukite jj.

Akumuliatorius per daug nusekes, robotas netrukus automatiskai issijungs.
|kraukite jj.

Klaida 10: Optinis srauto jutiklis nesvarus.
Nusluostykite j.

Optinis srauto jutiklis apdulkéjes. Nusluostykite jj.

Svilpimas siurbiant:

Patikrinkite, ar jsiurbimo angos niekas neuzstoja.

ISvalykite dulkiy dézute.

ISvalykite filtrus.

Patikrinkite, ar filtrai nesuslapo nuo vandens ar kity skysciy, ispilty ant grindy.
Leiskite filtrams nataraliai ir gerai isdziati prie$ naudojant.

Dulkiy rinkiklis netinkamai uzdétas:

- uzdékite jj tinkamai.

Uzkimsta jéjimo galvuté:

- nuimkite pagrindinj Sepetélj ir nuvalykite jj.

Klaida 11: |krovimo jutiklis uzblokuotas.
Nusluostykite jj.

|krovimo jutiklis apdulkéjes. Nusluostykite jj.

Klaida 12: Sienos sekimo jutiklis
uzblokuotas. Nusluostykite jj.

Sienos sekimo jutiklis uzblokuotas. Nusluostykite jj.

Klaida 13: Robotas pakreiptas. Pastatykite
robotg ant horizontalaus pavirsiaus ir paleiskite.

Robotas pakreiptas jjungiant. Pastatykite robotg ant horizontalaus pavirsiaus ir
paleiskite.

Klaida 14: |dékite atgal dulkiy dézute ir
filtrus.

|dékite atgal dulkiy dézute ir filtrus ir pasirGpinkite, kad dulkiy dézuté ir filtrai baty
gerai jdéti. Tada jjunkite robota i$ naujo.

Besisukantis Sepetélis nesisuka:

Nuvalykite besisukantj Sepetélj.
Patikrinkite, ar besisukantis Sepetélis ir Sepetélio dangtelis yra teisingai uzdeéti.

Klaida 17: Aptikta apribota vieta. Perkelkite
ir paleiskite.

Robotas per arti apribotos vietos paleidziant. Perkelkite ir paleiskite.

Nejprastas roboto veiksmas arba
valymo marsrutas:

Kruops¢iai nuvalykite jutiklj sausa Sluoste.
Jjunkite robotg i3 naujo.

Klaida 18: Lazerio dangtelis jstrigo.
Patikrinkite.

Lazerio dangtelio slégio jutiklis yra jspaustas arba jstriges. Perkelkite ir paleiskite.

Sluostant nei$béga vandens

Pasirapinkite, kad vandens bake bty pakankamai vandens.
Patikrinkite, ar Sluostés modulis yra tinkamai jdétas.
Patikrinkite, ar vandens isleidimo anga néra uzkimsta.

Klaida 19: Lazerinis jutiklis yra jstriges arba
iSkreiptas, patikrinkite.

Lazerinis nuotolio jutiklis jstriges dél pasalinés medziagos. Nuvalykite jj.

Robotas negali prisijungti prie jasy
Wi-Fi tinklo

.

PasirGpinkite, kad jasy Wi-Fi marsrutizatorius palaikyty 2,4 GHz ir 802.11 b/g/n
juostas,nes i jranga nepalaiko 5 GHz juosty.

Klaida 20: Lazerinis jutiklis gali bati
uzblokuotas, patikrinkite.

Lazerinis nuotolio jutiklis yra uzblokuotas, pasalinkite jj blokuojantj objekta. Per didelé
erdvé ir daug atspindinciy pavirsiy, pavyzdziui, metaliniy veidrodiniy pavirsiy, taip pat
daro jtaka jprastam lazeriniam nuotolio jutiklio veikimui. Perkelkite jj ir paleiskite.

Klaida 21: Pasalinkite klititis aplink jkrovimo
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sLtoteIQ.

Robotas gali biiti jstriges arba negali iSvaziuoti. Pasalinkite klitis aplink robota.

J
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6.

( Klaida W1: Akumuliatorius netinkamai
veikia. Perskaitykite instrukcijas arba
patikrinkite programéle.

Atidarykite akumuliatoriaus skyriy, patikrinkite, ar akumuliatorius tinkamai
sujungtas ir paméginkite i$ naujo paleisti robota. Akumuliatoriaus temperattra
per auksta arba per zema. Palaukite, kol akumuliatoriaus temperatiira vél bus
normali (0 °C~40 °C/ 32 °F~104 °F), tada naudokite. Jei klaidos nepavyksta
pasalinti, susisiekite su masy Priezidros skyriumi.

~

6.

( ARIZA

cOzim

Robot calismaya baslamiyor

Robotun gli¢ kaynagina bagli oldugundan emin olun.
Pilin tamamen sarj edildiginden emin olun.

Klaida W2: Rato modulis netinkamai veikia.
Perskaitykite instrukcijas arba patikrinkite
programéle.

Patikrinkite, ar rate néra jstrigusiy pasaliniy medziagy ir paméginkite is naujo
paleisti robota. Jei klaidos nepavyksta pasalinti, susisiekite su masy Priezitros
skyriumi.

Klaida W3: Soninio $epetélio modulis
netinkamai veikia. Perskaitykite instrukcijas
arba patikrinkite programéle.

Patikrinkite, ar Soniniame Sepetélyje néra jstrigusiy pasaliniy medziagy ir
paméginkite i$ naujo paleisti robota. Jei klaidos nepavyksta pasalinti, susisiekite
su musy Priezidros skyriumi.

Robot aniden duruyor

+ Robotun engeller nedeniyle sikismis veya takilmis olup olmadigini kontrol edin.
«  Pilin ¢ok distik olup olmadigini kontrol edin.
« Sorun devam ederse liitfen kapatin, 3 saniye bekleyin ve yeniden baslatin.
« Cihaz asiri1siniyor olabilir:
- Cihazi durdurun ve en az 1 saat sogumaya birakin.
- Asirtisinma tekrarlanirsa Onayl Servis Merkezi ile iletisime gegin.

Klaida W4: Besisukantis Sepetélis
netinkamai veikia. Perskaitykite instrukcijas
arba patikrinkite programéle.

Nuimkite ir nuvalykite jj, jo jungtis, dangtelj ir jsiurbimo anga. Nuvale pabandykite

jjungti robota i$ naujo. Jei klaidos nepavyksta pasalinti, susisiekite su masy
Priezitiros skyriumi.

*Klaida W5: Vandens siurblys netinkamai
veikia. Perskaitykite instrukcijas arba
patikrinkite programéle.

Patikrinkite vandens bakg, vandens siurblio jungtis ant bako ir vandens
siurblio jungtis robote, vandens isleidimo anga roboto dugne ir patikrinkite

$luostés modulj. Paméginkite jjungti robota iS naujo, jdéje atgal visus nuvalytus

modulius. Jei klaidos nepavyksta pasalinti, susisiekite su masy PrieziGros
skyriumi.

Robot sarj edilemiyor

Sarj istasyonundaki gostergenin agik olup olmadigini kontrol edin (robot, sarj
istasyonunda degilken).

Degilse sarj cihazinin dogru sekilde baglanip baglanmadigini kontrol edin veya sarj
cihazini degistirmek icin bir Onayh Servis Merkezi ile iletisime gegin.

Sarj istasyonundaki gostergenin kapali ve robottaki géstergenin sarj sirasinda yanip
sontyor olup olmadigini kontrol edin.

Sarj elektrotlarinda biriken tozu kuru bir bezle silin.

Sarj cihazi isiniyor

Bu tamamen normaldir. Elektrikli stiplirge hicbir risk teskil etmeden sarj cihazina
surekli olarak bagh kalabilir.

Klaida We: Lazerinis jutiklis netinkamai
veikia. Perskaitykite instrukcijas arba
patikrinkite programéle.

Patikrinkite, ar lazeriniame jutiklyje néra pasaliniy medziagy ir, nuvale jj,

pabandykite jjungti is naujo. Jei klaidos nepavyksta pasalinti, susisiekite su masy

Priezitros skyriumi.

Klaida W7: Ventiliatorius netinkamai veikia.
Perskaitykite instrukcijas arba patikrinkite
programéle.

\.

Patikrinkite, ar ventiliatoriuje néra jstrigusiy jokiy pasaliniy medziagy, ir
pabandykite i$ naujo jjungti robota. ISvalykite dulkiy dézute ir filtrus ir

pabandykite i$ naujo jjungti robota. Jei klaidos nepavyksta pasalinti, susisiekite su

misy Priezitros skyriumi.

J
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Robot, sarj istasyonuna geri
doénemiyor

Sarj istasyonunun sol ve sag tarafinda 0,5 m mesafede ve 6niinde 1,5 m mesafede
bulunan nesneleri kaldirin.

Robotun anormal bir hareket olmadan sarj istasyonundan itibaren temizlige
basladigindan emin olun.

Robot, sarj istasyonuna yakinken daha hizli geri donebilir. Ancak sarj istasyonu ¢ok
uzakta bulunuyorsa robotun geri ddnmesi daha fazla zaman alabilir. Makine geri
donerken liitfen bekleyin.

Sarj elektrotlarini temizleyin.

Temizleme programi
uygulanmiyor

+ Robotun agik oldugundan emin olun.

+ Uygulama araciligiyla saati ayarlayin ve otomatik temizlik igin saati programlayin.

+ Program saatinin dogru ayarlandigindan emin olun.

«  Pil diizeyinin temizlik islemini baslatamayacak kadar diistik olup olmadigini kontrol
edin.

«  Gorev gerceklestirilirken robot, programlanmis herhangi bir temizlik islemini baslatmaz.

Emis sirasinda islik sesi

Emis girisinde tikaniklik olup olmadigini kontrol edin.

Toz kutusunu bosaltin.

Filtreleri temizleyin.

Filtrelerin su veya zemindeki diger sivilar nedeniyle i1slak olup olmadigini kontrol
edin. Kullanmadan 6nce filtrelerin kendiliginden iyice kurumasini bekleyin.

Toz toplayici dogru takilmamis:

— Dogru sekilde yeniden konumlandirin.

Emme kafasi tikali:

- Glg fircasini gikarin ve temizleyin.

Déner firga donmiyor

Doner firgay temizleyin.
Doner firca ve firca kapaginin dogru takilip takilmadigini kontrol edin.

Robotun hareketi veya stiptirme
rotasi anormal

« Sensori kuru bir bezle dikkatli bir sekilde temizleyin.
+ Robotu yeniden baslatin.

Paspaslama sirasinda su akmiyor

Su haznesinde yeterli su oldugundan emin olun.
Paspas moddliniin dogru takilip takilmadigini kontrol edin.
Su cikisinin tikali olup olmadigini kontrol edin.

Robot, Wi-Fi aginiza baglanamiyor

U

Wi-Fi yonlendiricinizin 2,4 GHz ve 802,11 b/g/n bantlari desteklediginden emin
olun; bu ekipman 5 GHz bantlari desteklemez.
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6.

Modele gore: *

Robot hata verdiginde robotun tzerindeki kirmizi gésterge yanip soner. Litfen belirtilen

hata kodunu Uygulamadan kontrol edin.

Hata kodu

Coziim )

6.

rHata W1 Pil anormal. Litfen talimatlara
veya UYGULAMAYA bakin.

Ltfen pil bolmesini agin, pilin dogru sekilde baglanip baglanmadigini kontrol )
edin ve robotu yeniden baslatmayi deneyin. Pil sicakligi cok ylksek veya cok
dustiktdr. Litfen kullanimdan 6nce pil sicakliginin normale donmesini bekleyin
(0°C~40°C/32°F~104°F) Hata devam ederse ltitfen Servis Departmanimizla
iletisime gegin.

Hata 1: Carpisma tamponu sikisti, IGitfen
kontrol edin.

Carpisma tamponu sikismistir. Yabanci maddeleri gidermek icin litfen arka arkaya
dokunun. Yabanci madde yoksa litfen yerini degistirin, ardindan cihazi calistirin.

Hata 2: Tekerlek sikisti. Litfen tekerlege
herhangi bir yabanci maddenin sikisip
sikismadigini kontrol edin veya baslatmak
icin baslangi¢c konumuna yakin bir yere
getirin.

Tekerleklerden biri sikistiysa liitfen tekerlege herhangi bir yabanci maddenin
sikisip sikismadigini kontrol edin veya baslatmak icin baslangic konumuna yakin
bir yere getirin.

Hata W2: Tekerlek mod(ilii anormal. Lutfen
talimatlara veya UYGULAMAYA bakin.

Ltfen tekerlekte yabanci madde olup olmadigini kontrol edin ve robotu yeniden
baslatmayi deneyin. Hata devam ederse liitfen Servis Departmanimizla iletisime

gecin.

Hata W3: Yan firca moduilti anormal. Lutfen
talimatlara veya UYGULAMAYA bakin.

Lutfen yan fircada yabanci madde olup olmadigini kontrol edin ve robotu
yeniden baslatmayi deneyin. Hata devam ederse liitfen Servis Departmanimizla
iletisime gegin.

Hata 3: Yan firca sikisty, liitfen kontrol edin.

Yan fircaya yabanci maddeler dolanmis olabilir. Liitfen temizleyin ve yeniden
calistirin.

Hata W4: Doner firca anormal. Liitfen
talimatlara veya UYGULAMAYA bakin.

Lutfen doner fircayi cikarin ve fircanin kendisiyle birlikte baglantilarini, kapagini
ve emis girisini temizleyin. Litfen temizledikten sonra robotu yeniden baslatmayi
deneyin. Hata devam ederse liitfen Servis Departmanimizla iletisime gegin.

Hata 4: Doner firca sikisti. Liitfen ¢ikanp
temizleyin.

Doner fircaya yabanci maddeler dolanmis olabilir. Litfen déner fircayi cikarin ve
fircanin kendisiyle birlikte baglantilarini, kapagini ve emis girisini temizleyin.

Hata 5: Robot sikist1. Liitfen etraftaki
engelleri kaldirin.

Robot sikist. Liitfen etraftaki engelleri kaldirin.

*Hata W5: Su pompasi anormal. Liitfen
talimatlara veya UYGULAMAYA bakin.

Liitfen su haznesini, haznedeki su pompasi baglantilarini, robottaki su
pompasi baglantilarini ve robotun altindaki su cikisini temizleyin ve paspas
modultinti kontrol edin. Liitfen temizledikten sonra ttim moduiller takili
olarak robotu yeniden baslatmayi deneyin. Hata devam ederse litfen Servis
Departmanimizla iletisime gegin.

Hata 6: Robot sikisti. Baslatmak icin liitfen
baslangi¢ konumuna yakin bir yere getirin.

Robot asili kalmis olabilir. Liitfen yerini degistirin ve baslatin. Diisme nleyici
sensoriin cok kirli olmasi da arizaya yol acabilir. Arizayi gidermek icin liitfen diisme
Onleyici sensord silin.

Hata W6: Lazer sensorii anormal. Liitfen
talimatlara veya UYGULAMAYA bakin.

Lutfen lazer sensoriinde yabanci madde olup olmadigini kontrol edin ve
temizledikten sonra robotu yeniden baslatmayi deneyin. Hata devam ederse
lutfen Servis Departmanimizla iletisime gegin.

Hata 7: Tekerlek asili kald. Baslatmak icin
|litfen baslangi¢ konumuna yakin bir yere
getirin.

Tekerlek asili kaldi. Baglatmak icin liitfen baslangic konumuna yakin bir yere
getirin.

Hata W7: Fan anormal. Liitfen talimatlara

Hata 8: Pil diizeyi cok dustik ve robot
otomatik olarak kapanmak tizeredir. Liitfen
sarj edin.

Pil diizeyi cok diisiik ve robot otomatik olarak kapanmak tizeredir. Liitfen sarj edin.

Hata 10: Optik akis sensorti kirli, lutfen silin.

Optik akis sensori tozla kaplanmistir. Litfen silin.

Hata 11: Sarj sensorli engellendi. Liitfen silin.

Sarj sensori tozla kaplanmistir. Litfen silin.

Hata 12: Duvar takibi sensérii engellendi.
Ltfen silin.

Duvar takibi sensorii engellendi. Liitfen silin.

Hata 13: Robot egimli duruyor. Baslatmak
icin litfen robotu yatay zemine yerlestirin.

Robot, baslatma sirasinda egilmistir. Baglatmak icin Ititfen robotu yatay zemine
yerlestirin.

Hata 14: Liitfen toz kutusunu ve filtreleri
geri takin.

Litfen toz kutusunu ve filtreleri geri takin, filtrelerin ve toz kutusunun yerine
oturdugundan emin olun. Ardindan litfen robotu yeniden baslatin.

Hata 17: Sinirli alan algilandi. Baglatmak icin
|itfen yerini degistirin.

Robot, baslatma sirasinda sinirli bir alana ok yakindir. Baslatmak icin ltitfen yerini
degistirin.

Hata 18: Lazer kapadi sikisti. Liitfen kontrol
edin.

Lazer kapagdi basing sensori ezilmis veya sikismistir. Baslatmak icin Ititfen yerini
degistirin.

Hata 19: Lazer sensorii sikisti veya bukuldd,
|titfen kontrol edin.

Lazer mesafe sensérii yabanci madde nedeniyle sikismistir. Liitfen kaldirin.

Hata 20: Lazer sensorii engellenmis olabilir,
|titfen kontrol edin.

Lazer mesafe sensorii engellenmistir, ltitfen engelli giderin. Cok genis bir ortam
ve metal aynalar gibi cok yansimali ortamlar da lazer mesafe sensoriintin normal
calismasini etkiler. Baslatmak icin lttfen yerini degistirin.

Hata 21: Litfen sarj istasyonunun
atrafmdaki engelleri kaldirin.

Robot sikismis veya takilmis olabilir. Liitfen robotun etrafindaki engelleri kaldirin.

S
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veya UYGULAMAYA bakin. baslatmayi deneyin. Ltfen toz kutusunu ve filtreleri temizleyin ve robotu yeniden
baslatmay! deneyin. Hata devam ederse |utfen Servis Departmanimizla iletisime
\_ gegin. )

Lutfen fanda yabanci madde olup olmadigini kontrol edin ve robotu yeniden
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6.

( AKAY

LUELUIMI

Po6oT icke Kocbinmanapl

e P06OTTbIH KyaT Ke3iHe KOCbI/IFaHbIHA KO3 XKETKI3iHi3.
e barapesiHbiH TONbIK 30PAATANFAHBIHA KO3 XKETKI3iHi3.

PO6OT KeHeTTEeH KYMbICbIH
TOKTATAAbI

e Po60TTbIH TypbIN KANFAHbIH HeMece 6acKa 3aTTapMeH byFaTTaNFaHbIH TeKCEPIHi3.
e barapes KyaTbiHbIH TOMEHAEYiH TeKCePiHi3.

o Erep macene wewlinmece, oHbl BLWLIPIHI3 Ae, 3 CEKYHATAM KYTiN, KAWTA iCKe KOCbIHbI3.

o Kypblnfbl LLAMAAAH TbIC Kbi3bIMN KETYi MyMKiH:
— 0 KypbinfblHbl TOKTATbIN, KeM AereHe 1 caraT CybITbiHbI3.
— G Erep on bipHeLle peT WAMA/AH TbIC Kbi3bIN KETCE, MAKYIJAHFAH Kbi3MeT
KepCceTy opTaNbIfbIHA XabapnacbiHbI3."

6.

Ynrire calikec: *

Po6oT icTeH LWbIKKOH Ke3ge, pPobOTTAFbl Kbi3bll WMHAMKATOPbI KbIMbIIbIKTANRAbI.
KypbinFblaarbl KATe KOAbIH TEKCepiHi3.

T(aTe Kol

Lewwimi h

1-KaTe: bamnepi TypbIN KAfbl, TEKCEPIHi3.

Bamnepi Typbin Kanabl. Berae 3aTTapab! abin TACTAY YiLiH KAMTAAAN 6aCbIHbI3.
Berpge 3atTap 6onmaca, oHbl 6acKa xepre KObIM, COAAH KewiH icke KOCbIHbI3.

Pob6oT 3apagranvanabl

e 3apsaaTay CTAHLUMACIHAAFBI MHAMKATOPABIH KOCYJIbl eKeHiH TeKcepiHi3 (poboT
3apAATay CTaHUMACLIHAA 6oNMaraH Kesze).

o Erep KocbiMaraH 60ca, 3apAATAFbILLTLIH THICTi TYPAE KOCIIFaHbIH TeKCepiHi3
Hemece OHbl aybICTbIPY YLLIiH MAKY/IAHFAH KbI3MET KOpCeTY OPTabIFbIHA
XxabapnachiHbI3.

e 3apAaTay CTAHUMUACIHAGFBI MHAWKATOPAbIH OLWIPYi eKeHiH an poboTTarbl
MHAWKATOPAbIH 3apAATAY Ke3iHAE XbiMbUIbIKTAN TYPFAHbIH TEKCEPIHI3.

o 3apAATAFbIL 3NEKTPOATAPABIH LUAHbIH KYPFAK MATAMEH CYPTIHi3."

2-KaTe: ieHreneK Typbin kanabl. leHrenexte
TYPbIN KANFaH KaHAAK Aa bip 3aTTapabH 6ap
KOFbIH TEKCEPIHi3 HeMece iCKe KOCY YLLiH OHbl
6aCTanKb! OPHbIHA KAKbIHAATHIHbI3.

Ke3 KenreH ieHreneri Typbin Kanca, AGHreneKTe Typbin KAFaH KaHAak Aa bip
3aTTapAbIH HAP KOFLIH TEKCEPIHi3 HEMECE iCKE KOCY YLUIH OHbI 6ACTAMNKbI OPHBIHA
KAKbIHAATBIHbI3.

3-Kare: 6yHipAiK KbINLLAK TypbIN KATFaH,
TEKCEPIHi3.

Bywipnik KpinLwakka 6erae 3aTTap opasibin Katybl MyMKiH. OHbl Taanan, icke
KOCbIHbI3.

4-KaTe: aMHONATBIH KbIILLIAK TYPbIN KAAbI.
OHbl abiN, TA3ANAHBI3.

AVHANATBIH KbINLLIAKKA 6erzie 3aTTap Opaibin Katybl MyMKiH. AMHAIATBIH KbILIAKTI,
OHbIH KOCbI/bIMAAPbIH, OHbIH KAKMAFbIH XaHE COPY KipiCiH Q/ibin Ta3a/IaHbI3.

3apAATAFbILITBIH Kbi3biM KETYi

Byn KanbinTb! )araai. LLIAHCOPFBILWITHI 3APAATAFBILIKA €Ll Kayin-KaTepci3 TYpaKTbl
TYPAE Kocbin Kotofa 6onazbl.

5-Kare: poboT KaMaTbIN Kb,
ARHANOCLIHACFbI KeAeprinepai Aibin TACTAHbI3.

Pobot Kamanbin Kanabl. AMHAIACbIHAAFbI KeAepTiNepAi abin TACTAHbI3.

PoboT 3apsaaTay CTaHUMACLIHA
opanManapl

e 3apaaTay CTAHUMACHIHBIH OH XaHe CON XaFblHAA 0,5 M KaHe anAbIHFbI XKafFbiHAA
1,5 M apa-KaLbIKTbIKTA TYPFAH 3aTTAPAbI Q/1bIN TACTAHbI3.

e Po60T 3apAATay CTAHLMACBIHAH TA3A1AYAbl KAJIbINCbI3 KO3FA/ILICCHI3 BACTAFAHBIHA
KO3 EeTKi3iHi3.

e Po60T 3apAATAYy CTAHLMACHIHA XAKbIH GONFAH Ke3/e XbUIAAMbIPAK KanTa
opanagbl. bipak 3apaaTay CTAHLMACH! A/bIC KepAe OpHANACKaH bonca, poboT
KanTa opasy yLiH KebipeK yakbITTbl KAKeT eTeai. KanTa opanfaHwia KyTiHi3.

o 30pAATaFbILL INEKTPOATAPAbI TA3AIAHbI3.

6-Kare: poboT KamasbIn Kangpl. Icke
KOCy YLLiH OHbI 6ACTAMNKbI OPHBIHA
AKbIHAATBIHbI3.

PoborT iniHin Katybl MyMKiH. Backa epre Kowbin, icke KOCbIHbI3. KynayFa Kapcb!
AATYMK ThIM lac 601Ca, O 40 AKAYFa SKeyi MYMKIH. AKay/bl XOH YLUIH KyiayFa
KApCbl AATUMKTI CYPTIHi3.

7-Kare: ieHrenex iniHin kanapl. Icke
KOCY YLLiH OHbl 6aCTaNKb! OPHBIHA
KAKbIHAATBIHbI3.

[leHrenek iniHin Kangbl. [cke KOCy yLUiH OHbl 6ACTANKbI OPHBIHA KAKBIHAATHIHbI3.

8-Kare: 6arapes KyatbiHbIH AeHreli ThiM
TOMEH aHe pob0T ABTOMATTbI TYPZAE BLLIM
KQU1ybl MyMKiH. POBOTTbI 3apAATAHBI3.

Barapes KyaTbIHbIH A€HTeli TbiM TOMEH aHe POBOT ABTOMATTbI TYpAE OLLin
Kanybl MyMKiH. PoBoTTbl 3apsATaHbI3.

Tasanay xocnapsbl
OPbIHAAFAH XOK

e Pob6OTTbIH iCKE KOCbINIFAHbIHA KO3 XKEeTKi3iHi3.

e KonaaH6aHbIH KeMeriMeH YaKbITTbl OPHATbIHbI3 X9HE ABTOMATTbI TYPAE Tasanay
YAKbITbIH XKOCMAPIAHbI3.

e TaraiblHAAY YAKbITbIHBIH AYPbIC OPHATLIIFAHBIHA KO3 XETKI3iHi3.

e Tasanayapl 6actay ywiH 6arapes Kyatbl AeHreMiHiH TOMEH eKeHiH TeKCepiHi3.

e Tancbipma OpbIHAA/LIN XATKAH Ke3zie poboT eLKaHAAM XKOCNAPAAHFaH Tasanay
apekeTiH bactamanabl.

10-KaTe: ONTUKABIK OFbIH AATUMIH LUAH
6aCKaH, OHbl CYPTIHi3.

ONTUKANBIK aFbIH AATYMIH LWaH backaH. CypTiHi3.

11-KaTe: KanTa 3apaaTay AaTumri bitenreH.
CypTiHi3.

Ka¥ita 3apszray aaruurid war 6ackaH. Cyprinis.

Copy KipicCiHAeri bICKbIPbIK

o Copy KipiciHae KepeprinepaiH 6ap-ofblH TeKCEPIHi3.

o LllaH xawwiriH 6ocaTbiHbI3.

o Cy3rinepai Ta3anaHbi3.

o Cy3rinepaiH eaeHaeri cy Hemece 6acKa CyMbIKTLIKTAP dCEePiHEH bINFanAaHybIH
TekcepiHi3. MaiaanaHbac bypbiH cy3rinepai TabKUFU KONMEH KenTipiHi3.

o LLaH XMHAFbILW AYPbIC OPHATLIIMAFAH:
— U OHbl AYPbIC OPHANACTbIPbIHBI3.

o Enrisy bactueri 6itenren:
— U MexXaHUKAbIK KbIILIAKTbI Q/lbiM, TA3ANAHbI3.

12-Kate: KabbIpFaHbl KAAAFanay AATYMr
6itenreH. CypTiHi3.

Kabbipranbl kagaranay aarumri 6itenreH. CypTiHi3.

13-Kkare: poboT KucaitraH. Icke Kocy yLuiH
PO6OTTbI Ty3y *epre KombIHbI3.

PoboT icke Kocy Ke3iHae Kucasapl. Icke Kocy yLuiH poboTTbI Ty3y Xepre KOMbIHbI3.

14-KaTe: WAH XaLUiri MeH cy3rinepai
OPHbIHA OPHATBIHBI3.

LLlaH »oLwiri MeH cy3rinepzi opHbIHA OpHATLIHbI3. Cy3rinep MeH LaH XaLUiKTepi
OPHbIHA CATIbIHFAHBIHA KO3 XeTKI3iHi3. CopaH KeriH pobOoTTbl KAMTA iCKE KOCbIHbI3.

17-KaTe: LWeKTeNreH aMMaxTap
aHbIKTANABI. IcKe Kocy YLLiH OHbl backa
Kepre KoMbIHbI3.

Icke Kocy KesiHpe poboT LUEKTeNreH aMMAKKA TbIM AKbIH OPHANACKAH. Icke
KOCy YLLiH OHbl 6aCKa Kepre KoMblHbI3.

AVMHQNATbIH KbINLWAK aMHAAManabl

o AWHQIATBIH KbIILWAKTHI TA3QIAHbI3.
o AVWHQIATBIH KbIILWIAK MEH KbIALWAK KAKNAFbIHbIH AYPbIC OPHATLLIFAHbLIH TEKCEPIHi3.

18-KaTe: nazep KAKNAFbI TYPbIM KAIAbI.
TexcepiHi3.

Jlazep KaKNarbIHbIH KbICbIM AATUMri 6ACHINFAH HEMece TypbIn KaFaH. [cke Kocy
YLLiH OHbl 6ACKA XKepre KoMbIHbI3.

PO6OTTbIH KQ/IbINCbI3 SPEKeTi
Hemece KO3FaibiC 6aFbIThl

o [laTumKTi KYpFaK MATAMEH MYKUAT TA3AIAHbI3.
e Po60TTbI KAMTA iCKE KOCbIHbI3.

19-kare: nasep AATUMri TypbIN Hemece
KenTesnin Ka1FaH, TeKCepiHi3.

KawwbIKTarb nasepain AaTuuriHe 6erae 3aTTap Typbin KAFaH. Ta3aiaHbi3.

EpeH xyy KesiHae cy WbIKnanapl

o Cy KyTbICbIHAA XKETKINIKTI Cy 6APbIHA KO3 XKETKI3iHi3.
o EfeH xyfFbil MOAYNiHIH AYPbIC OPHATBUIFAHBIH TEKCEPIHi3.
o Cy WbIFbICbIHbIH biTeNiN KAIMAFaHbIH TEKCEPIHi3.

Po6ot Wi-Fi »esiciHe Kocbinmanabl

U

Byn »ababik 5 [Ty AvanasoHbiHa Konaay KepcetnenTiHgikteH, Wi-Fi poyTepiHiH 2,4
T »xaHe 802.11 b/g/n AManasoHbIHA KONAAY KOPCETETIHIHE KO3 ETKI3iHi3.

20-KaTe: nazep AATUMri OyFATTABIN KaNybl
MYMKIH, TeKCepiHi3.

KawwbIKTarbl nasepnik AATYMK ByraTTaFaH, TYpbIn KanFaH 3aTTapaaH
TA3a/1aHbI3. KALWbIKTAFbI 103ep AATUMIIHIH KQJTbIMTbI }KYMbICbIHA ThiM KEH opTa
MeH MeTaT aMHANAP CHAKTBI LIGFbITBICATBIH KO opTa Ad acep eTedi. Icke Kocy
YLLiH 6ACKa )epre KoMbIHbI3.

21-Kare: 3apAATay KOHAbIPY CTAHLMACHIHBIH

J
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QMHAIOCHIH KefleprinepaeH Ta3aIaHbI3.

.

PoboT KenTenin Kanybl HeMece KAMAbIN KAlybl MyMKiH. PO60TTbIH aiMHanacsIH
KefieprinepaeH Ta3a1aHbI3.

J
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6.

Hemece KoNAaHbaHb! KApaHbI3.

w1 Kateci: 6atapes akaysbl. Hyckaynapap!

Batapes 6enimiH awwbin, 6aTapesiHbIH AypbIC MAFAHFAHbIH TEKCEPIHI3 oHe )
POBOTTbI KAWTA icKe KoCbiN KepiHi3. baTapes TemnepaTypach! TbiM XKoFapb!
Hemece TbiM TeMeH. [MariaanaHy angbiHaa 6atapesHbiH TeMnepaTypackl
kanbintsl (0 °C~40 °C/32 *F~104 °F) 6onFaHbIH KyTiHi3. AKay LeLlinmece, Kbi3MeT
KepceTy benimiHe xabapnacbIHpI3.

6.

EN

W2 Kareci: JoHFanax Mogyni aKaysbl.
Hyckaynapabl Hemece KOnAAHOAHBI
KOPAHBbI3.

JIOHFQIOKTA Ke3 KereH berae 3aTTbiH KENTeNin KAIMAFaHbIHA KO3 XeTKi3in,
POBOTTLI KAWTA iCKe KOCbIHbI3. AKQy LUeLLiNIMece, KbI3MET KepceTy benimiHe
Xa6apnacbIHbI3.

RU

W3 Kareci: Oy#ip KbIILLAKTbIH MOAYi
aKaynbl. Hyckaynapas! Hemece
KONAAHHAHbI KAPAHbI3.

By#ip KbInwakTa Ke3 KenreH berae 3aTTbiH KenTenin KWIMAFaHbIHA Ke3 eTKi3in,
POBOTTI KAWTA icKe KOCbIHbI3. AKay LUeLLinMece, KbI3MET KepceTy benimiHe
XabapacbIHpI3.

PL

W4 Kareci: aHQNATBIH KbLILLAK OKAY/bl.
Hyckaynapab! Hemece KoAAH6AHbI
KOPQHbI3.

AVHQNATBIH KbINLLAKTbI, OHbIH KOCbITbIMAAPbIH, OHbIH KAKNAFbIH XaHe Copy
KipiCiH anbin Ta3anaHbi3. TasanayaaH KeiiH poboTTbl KaMTa icke KocbiHbI3. Akay
LUeLLiNIMece, KbI3MET KepceTy beniMiHe XabapiacbIHbI3.

ET

“W5 Kareci: Cy COpFbICbl aKaysbi.
Hyckaynapab! Hemece KonaaH6aHb!
KAPAHBI3.

KYTbIHBIH CY KYTbICbIH, Cy COPFbICbIHBIH KOCbITbIMAAPbIH aHe PobOTTbIH Cy
COPFbICBIHBIH KOCbITbIMAAPbIH, POOOTTbIH TOMEHTT aFbIHAAFbI Cy LUbIFbICHIH
TA3QIAHBI3 XKIHE eAEeH KyFbILLl MOAYIIH TEKCepiHi3. TasanayaaH KeriH KanTa
OpHATbIFAH 6ap/bIK MOAY/bAEPIMEH POBOTTbI KAMTA iCKe KOCbIHbI3. AKay
LueLLinMece, KbI3MET KepceTy benimMiHe xabapnackiHpI3.

LV

LT

W6 Kareci: nasep aaruuri akaysbl.
Hyckaynapabl Hemece KOAAHOAHDI
KOPQHBbI3.

Jlazep patuwrinae berzie 3aTTbIH 0K eKeHiH Tekcepin, Ta3anayAaH KeriH
Po6OTTbI KAWTA iCKe KOCbIHbI3. AKQY LUeLLiNIMeCe, KbI3MET KepceTy beiMiHe
Xa6apnacbIHbI3.

TR

W7 Kareci: )xengeTkill akaynbl.
Hyckaynappab! Hemece KOAAHOAHDI
KOPQHbI3.

.

YKenpeTkiluTe Ke3 KenreH berae 3aTTbIH KENTein KAIMAFaHbIHA KO3 XETKi3in,
PobOTTbI KanTa icke KOCbIHbI3. LLIaH *aLuiriH aHe cy3rinepai Tasanan,
Po6OTTbI KAMTA iCKe KOCbIHbI3. AKQy LLELLiNMeCe, KbI3MET KepceTy benimiHe

KK

XGsOpﬂGCbIHbIl )
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The languages TR, KK are included in the safety instructions.

NHcTpyKuum no 6e3onacHocTv JOCTynHbI Ha A3blkax TR, KK.

Jezyki TR, KK witaczono do instrukcji bezpieczenstwa.

Ohutusjuhendi keeled on TR, KK.

Drosibas noradijumi ir pieejami valodas TR, KK.

Saugos instrukcijos pateikiamos Siomis kalbomis: TR, KK.

KK ve TR dilleri EN guivenlik talimatlarinda yer almaktadir.

KK »aHe TR tingepi EN Kayinci3aik HyckaynapbiHAA KOMTbUIFQH.
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RU

PL

ET

LV

LT

TR

KK

TEST

Straight line test
For measuring dust collection performance in accordance with IEC 62885-7, testers
can activate the straight line test by using the remote control feature in the app menu.

MpoBepKa no NnpAMoON NMHUN

[na oueHKn 3G PeKTNBHOCTM COOpPa NbiV B COOTBETCTBUM CO CTaHAapToM IEC 62885-7 moxeT
6bITb MpoBefieHa MpoBepKka MO MPAMON NuHUK. [nA 3Toro Bocnonb3yhtech GyHKUMel
AVUCTaHLMOHHOIO YNpaBfieHNA B MEHIO MPUOXKEHNA.

Test linii prostej
W celu zmierzenia wydajnosci zbierania kurzu zgodnie z norma IEC 62885-7, testerzy
moga wiaczyc test linii prostej, korzystajac z funkgji zdalnego sterowania w menu aplikacji.

Sirgjoonelise liikumise test
Tolmu imemise joudluse méodtmiseks vastavalt standardile IEC 62885-7 véivad testijad
kdivitada rakenduse menii kaugjuhtimisfunktsiooni kasutades sirgjoonelise liikkumise testi.

Taisnas linijas tests
Lai izmeéritu puteklu savaksanas sniegumu saskana ar IEC 62885-7, parbaudes
nolikos var aktivizét taisnas linijas testu, izmantojot talvadibas funkciju lietotnes izvélné.

Tiesios linijos bandymas
Siekiant jvertinti dulkiy surinkimo veiksminguma pagal IEC 62885-7, testuotojai gali aktyvinti tiesios
linijos bandyma pasinaudodami programélés meniu pateikiama nuotolinio valdymo funkcija.

Diiz hat testi

IEC 62885-7 uyarinca toz toplama performansini 6lcmek icin test yapmak isteyen
kullanicilar, uygulama menistindeki uzaktan kumanda 6zelliginden yararlanarak diiz
hat testini etkinlestirebilir.

Ty3y KON CbIHAFbI

IEC 62885-7 cTraHpapTbiHA COMKEC LWAH MWHAY OHIMAINIMIH efwey YLWiH CbIHAK
Kyprisywinep konaaHba ma3ipiHaeri KawbIKTaH 6ackapy GyHKUMACbIH nanaanaHy
APKbUIbl TY3Y KON CbIHAFbIH BenceHpipe anagpl.
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