Roborock S7 Instrukcja obstugi robota
odkurzajacego

Przeczytac¢ uwaznie te instrukcje przed uzyciem produktu i odpowiednio
przechowa¢ do pdzniejszego uzycia.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia

e Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do odkurzania podtég wewnatrz po-
mieszczen; nie nalezy go uzywac na zewnatrz (np. na otwartym tarasie), na po-
wierzchniach innych niz podtoga (np. sofa) ani w sSrodowisku komercyjnym lub
przemystowym.

e Nie nalezy uzywac tego produktu na podwyzszonych powierzchniach bez barier,
takich jak podtoga na strychu, odkryty taras czy gérna powierzchnia mebli.

e Nie nalezy uzywac produktu, gdy temperatura otoczenia jest wyzsza niz
40°C (104°F) lub nizsza niz 4°C (39°F).

e Przed uzyciem produktu, nalezy usungc¢ przewody z podtogi lub odtozyc je na
bok, aby zapobiec ich wciggnieciu przez odkurzacz.

* Aby unikngc¢ zablokowania produktu i uszkodzenia wartosciowych przedmiotow,
przed rozpoczeciem odkurzania, nalezy usungc z podtogi lekkie rzeczy (takie jak
plastikowe torby) i delikatne przedmioty (takie jak wazony).

* Nalezy nadzorowac dzieci, aby nie bawity sie urzgdzeniem.

e Ten produkt nie jest przeznaczony do uzytku przez osoby (w tym dzieci) o ogra-
niczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub umystowych, ani osoby
nieposiadajgce doswiadczenia i wiedzy, chyba ze bedg one pod nadzorem lub
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

zostang poinstruowane w zakresie uzytkowania produktu przez osobe odpowie-
dzialng za ich bezpieczenstwo (CB).

e Ten produkt moze by¢ uzywany przez dzieci od 8 roku zycia oraz osoby o obni-
zonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub umystowych albo nieposia-
dajgce doswiadczenia i wiedzy, jezeli bedg one pod nadzorem lub zostang po-
instruowane o bezpiecznym uzytkowaniu produktu i zrozumiejg zwigzane z tym
zagrozenia. Dzieci nie powinny bawic sie tym produktem. Czyszczenie i konser-
wacja nie mogg byc¢ wykonywane przez dzieci bez nadzoru (UE).

e Gtobwne narzedzia do czyszczenia szczotek nalezy przechowywad w miejscu nie-
dostepnym dla dzieci.

e Nie nalezy umieszczac na produkcie zadnych obiektow (w tym dzieci i zwierzat
domowych), niezaleznie od tego, czy jest on uzywany czy nie.

* Nie wolno zbliza¢ wtosow, luznej odziezy, palcow ani jakichkolwiek innych czesci
Ciata do otwordw i ruchomych czesci.

e Nie nalezy uzywac produktu na palgcych sie przedmiotach (np. niedopatkach
papierosow).

e Nie nalezy uzywac produktu na dywanach o wysokim wtosiu (skutecznos¢ pro-
duktu moze byc zmniejszona rowniez na ciemnych dywanach).
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

* Nie nalezy uzywac produktu do odkurzania twardych lub ostrych przedmiotow
(takich jak odpady dekoracyjne, szkto i gwozdzie).

* Nie nalezy przenosic¢ produktu ciggngc za pionowy zderzak, gérng pokrywe lub
zderzak.

* Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwacji produktu nalezy go wyta-
czyC i wyjgc wtyczke z gniazdka.

* Do czyszczenia produktu nie nalezy uzywac mokrej szmatki ani ptynow.

e Uzywac produktu zgodnie z instrukcjg obstugi. Za wszelkie straty lub szkody po-
wstate w wyniku nieprawidtowego uzytkowania odpowiada uzytkownik.

e Ten produkt zawiera akumulatory, ktére mogg by¢ wymieniane tylko przez wy-
kwalifikowane osoby.

Akumulator i tadowanie
OSTRZEZENIE

e Nie nalezy tadowac baterii nienadajgcych sie do tadowania.

* Do tadowania akumulatora nalezy uzywac wytgcznie odigczanego zasilacza robo-
rock CDZ11RR lub CDZ12RR dostarczanego z tym produktem.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

* Nie nalezy demontowac, naprawiac ani modyfikowac¢ akumulatora ani stagji
dokujace;j.

* Stacje dokujgcg nalezy trzymac z dala od zrodet ciepta (np. grzejnikow).

e Nie nalezy przecierac stykow tadujgcych mokrg szmatkg ani mokrymi rekami.

e Jesli przewdd zasilajgcy jest uszkodzony, nalezy natychmiast zaprzestac jego uzy-
wania. Aby unikng¢ zagrozenia, musi by¢ on wymieniony przez producenta, jego
przedstawiciela serwisowego lub podobnie wykwalifikowang osobe,

* Przed wysytkg nalezy sie upewnic, ze produkt jest wytgczony.

* Zaleca sie uzycie oryginalnego opakowania.

* W przypadku przechowywania robota, nalezy go catkowicie natadowac i wytgczyc,
a nastepnie umiesci¢ go w chtodnym i suchym miejscu. Aby zapobiec nadmierne-
mu roztadowaniu akumulatora, nalezy go tadowac co najmniej co trzy miesigce.

* Aby spetni¢ wymagania dotyczace ekspozycji na promieniowanie radiowe, nalezy
zachowac odlegtos¢ co najmniej 20 cm pomiedzy tym urzgdzeniem a osobami
podczas pracy urzgdzenia. Aby zapewni¢ zgodnosc z przepisami, nie zaleca sie
wykonywania zadnych operacji w blizszej odlegtosci niz ta.

* Antena uzywana do tego nadajnika nie moze by¢ umieszczona w tym samym
miejscu co jakakolwiek inna antena lub nadajnik.
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Rozwigzywanie probleméw z robotem odkurzajgcym Roborock

Nazwa Rozwigzywanie probleméw

Problem wymieniony w instrukgji obstugi

Robot Nie mozna wigczy¢ produktu

Szczotka gtéwna, szczotka boczna, wentylator lub kota gtéwne nie dziataja

Stacja dokujaca Robot nie otrzymuije zasilania

Przewdd zasilajacy Stacja dokujaca moze nie by¢ zasilana pragdem
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Opis produktu

Robot
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Kontrolka statusu

e Biata: Odkurzanie

¢ Niebieska: Odkurzanie i mopowanie
e Pomaranczowa: Ostrzezenie

e Zielona: Dokowanie/tadowanie

1O Stacja dokujaca

0]

e Nacisnij, aby powrdcic¢ do stacji dokujacej

Odkurzanie/zasilanie —o Wskaznik zasilania

e Nacisnij, aby e Biata: Poziom natadowania
odkurzac =20%

e Nacisnij i przytrzy- e Czerwona: Poziom natadowania
maj, aby wigczy¢/ <20%
wylgczyc * Miga powoli: tadowanie lub

uruchamianie
* Miga szybko na czerwono: Bfad

Odkurzanie punktowe / blokada przed dzie¢mi

» Nacisnij, aby odkurzac punktowo

e Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
wigczy¢/wytaczyc blokade przed dzie¢mi

Uwaga: Nacisnij dowolny przycisk, aby wstrzymac prace robota podczas odku-
rzania lub powrotu do stacji dokujgcej



Opis produktu

Lista czesci

Stacja dokujaca Mocowanie $ciereczki mopa
VibraRise
Przewéd Sciereczka mopa VibraRise
zasilajacy
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Opis produktu

Robot

Kontrolka WiFi
{//’%Q Reset systemu

Zbiornik wody

Wlot powietrza

Uwaga: Usur ten element, jesli uzywasz

stacji dokujgcej Roborock z automatycznym

opréznianiem pojemnika. Dostepne do nabycia
/ oddzielnie. Odwiedz www.roborock.com, aby

uzyskac szczegdtowe informacje.

Mocowanie $ciereczki
mopa VibraRise

Otwér wentylacyjny
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Pojemnik na $mieci

Pokrywa filtra

-,
Zatrzask

pojemnika na
/ Smieci
////i///////l//////////////?//////?///"' Zatrzask pokrywy

=

filtra

Filtr zmywalny



Opis produktu

Robot i czujniki

o Czujnik Sciany

Lokaliza- ©
tor stacji
dokujacej

Czujnik dywanu

\ Kétko
\\ wielokierunkowe

Styki tadujgce

Zderzak ©

Czujnik LiDAR o
Szczotka boczna

_ \\
=1l Ketko gtowne
Zderzak © E / U 9 )
pionowy H{E—;JJ 7 Szczotka gtéwna
g Zatrzask po-
krywy szczotki
gtéwnej
roborock
Zatrzask ©
zbiornika

wody 243



Opis produktu
Modut VibraRise

Ogranicznik zbiornika wody

Filtr wody

Zatrzask zbiornika wody

Elektryczny zbiornik wody

Mocowanie Sciereczki mopa VibraRise

Obszar mocowania

Sciereczka mopa VibraRise
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Szczelina do mocowania
Sciereczki mopa

Modut wibracyjny

Zatrzask do mocowania Scie-
reczki mopa



Opis produktu

Stacja dokujaca

- Kontrolka zasilania stacji dokujacej

Nadajnik lokalizacyjny stacji dokujacej

\ -——— Gniazdo zasilania

Styki tadujace o

Szczotki elektrodowe
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Instalacja

Wazne

1. Usun z podtogi przewody i luzne przedmioty oraz przenies 2. W przypadku korzystania z tego robota na uniesionym obszarze
wszelkie niestabilne, delikatne, cenne lub niebezpieczne rzeczy, nalezy zawsze uzywac bezpiecznej bariery fizycznej, aby zapo-
aby zapobiec obrazeniom ciafa lub uszkodzeniu mienia w wyniku biec przypadkowym upadkom, ktére mogtyby skutkowac obraze-
wciggniecia, uderzenia lub przewrdcenia przez robota. niami ciata lub uszkodzeniem mienia.

Uwaga: Przy pierwszym uzyciu robota nalezy podazac za nim na catej jego trasie odkurzania i obserwowac wieksze przeszkody. Robot bedzie w stanie samodzielnie odkurzac w przysztych uzyciach
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Instalacja

@ Ustawienie stacji dokujgcej

Utrzymuj stacje tadujaca na réwnej powierzchni, przylegajaca
ptasko do Sciany. Podtgcz przewdd zasilajacy do stacji doku-
jacej i uporzadkuj przewody z podtogi. Aby zapewnic lepsza
obstuge aplikacji mobilnej, umies¢ stacje tadujacg w miejscu o
dobrym zasiegu WiFi.

Ponad 0,5 m

b
Ponad 0,5m

Ponad 1,5m

Uwaga:

* Pozostaw co najmniej 0,5 m wolnej przestrzeni z obu stron i ponad 1,5 m przed stacjg
dokujaca.

« Jedli przewdd zasilajacy bedzie zwisat pionowo do podtogi, moze zostac ztapany przez
robota, co spowoduje odfgczenie stacji dokujgce]

* Kontrolka stacji dokujgcej jest wigczona, gdy stacja dokujaca jest pod napieciem, a
wytgczona, gdy robot jest tadowany.

* Nie nalezy umieszczac stacji dokujgcej w miejscach, ktére s bezposrednio wystawione
na dziatanie promieni stonecznych, ani blokowac nadajnika lokalizacyjnego. W przeciw-
nym razie robot moze nie by¢ w stanie automatycznie powrdcic¢ do stacji dokujacej.

* Uzyj dwustronnej tasmy samoprzylepnej, aby przyklei¢ stacje dokujgca.
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® Zamocuj stacje dokujacg za pomoca
tasmy samoprzylepnej.
Przetrzyj suchg Sciereczka podtoge w miejscu, w ktérym zosta-

nie umieszczona stacja dokujaca, a nastepnie zamocuj stacje
za pomocg dwustronnej taSmy samoprzylepnej na spodzie.

Uwaga:
« Uzycie dwustronnej tasmy samoprzylepnej do zamocowania stacji dokujgcej jest
opcjonalne.

* W razie potrzeby usuri powoli dwustronna tasme samoprzylepna, aby zmniejszy¢ pozosta-
tosci kleju.



Instalacja

© Wiaczanie i tadowanie robota O Mopowanie podtogi
Nacis'mj i przytrzymaj przycisk o, aby W’@CZyC' robota. Gdy Uwaga: Aby zapobiec nadmiernemu nagromadzeniu sie brudu na mopie, podtogi
zadwieci SiQ kontrolka zasilania, umies¢ gow staq‘i dokujacej powinny by¢ odkurzone co najmniej trzy razy przed pierwszym cyklem mopowania.
w celu natadowania. Aby utrzymac wysokie parametry akumu- 1. Wyjmowanie zbiornika wody
latora litowo-jonowego, nalezy utrzymywac robota w stanie Zwolnij zatrzask zbiornika wody i przesun zbiornik do tytu.

natadowania.

/,‘

L———o Kolor wskaznika zasilania 2. Napetnianie zbiornika wody
sygnalizuje poziom nata- Otworz zbiornik wody, napetnij go woda i szczelnie zamknij.
dowania akumulatora:
e Biata: Poziom natadowania = 20%
¢ Czerwona: Poziom natadowania < 20%

Uwaga: Robot moze nie wigczy¢ sie, gdy poziom natadowania akumulatora jest niski. W ta-
kim przypadku nalezy umiesci¢ robota bezposrednio w stacji dokujacej w celu natadowania

Uwaga:

* Napetniaj tylko woda. Plyny do mycia i/lub Srodki dezynfekujace mogg powodowac
korozje zbiornika wody.

* Nalezy uzywac tylko wody zimnej / o temperaturze pokojowej. Gorgca woda moze
spowodowac odksztatcenie zbiornika wody.
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Instalacja

3. Zaktadanie zbiornika wody 5. Zaktadanie mocowania Sciereczki mopa VibraRise
Przesuwaj zbiornik wody wzdtuz rowkéw, az ustyszysz klikniecie. Przesuwaj mocowanie $ciereczki mopa VibraRise wzdtuz dna
zbiornika wody, az ustyszysz klikniecie.

2 Klikniecie
L Klikniecie

Kliknigcie “
4. Zaktadanie $ciereczki mopa VibraRise
Zwilz szmatke mopa VibraRise i scisnij, aby usuna¢ nadmiar
wody. Wsun jg wzdtuz szczeliny do mocowania i mocno zamocuj. Uwaga: Po 60 minutach mopowania nalezy oczyscic $ciereczke mopa VibraRise, aby
utrzymac przeptyw wody i jako$¢ mycia.

Uwaga: Z tym produktem nalezy uzywac wylacznie oryginalnych $ciereczek mopdw VibraRise.
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Instalacja

6. Usuwanie mocowania Sciereczki mopa VibraRise & OSTRZEZENIE
Po powrocie do stacji dokujgcej nalezy usung¢ mocowanie
Sciereczki mopa VibraRise, naciskajgc oba boczne zatrzaski i Ryzyko urazéw. Nie wkiadaj palca pomiedzy mocowanie sciereczki
przesuwajac do tytu. mopa VibraRise, a zbiornik wody.

Uwaga:

* Po kazdym uzyciu umyj mocowanie Sciereczki mopa VibraRise i regularnie oprézniaj
zbiornik z niewykorzystanej wody.

« Jedli nie s wykonywane operacje mopowania, usuri mocowanie $ciereczki mopa VibraRi-
se. Zbiornik wody mozna zachowac na miejscu.
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Podtaczanie do aplikacji

Ten robot obstuguje aplikacje Roborock i Xiaomi Home. Wybierz te, ktéra najlepiej odpowiada Twoim potrzebom.

@ Pobieranie aplikacji

1. Wyszukaj zwrot ,Roborock” w App Store lub Google Play 2. Wyszukaj zwrot ,Xiaomi Home” w App Store lub Google Play,
albo zeskanuj kod QR, aby pobrac i zainstalowac aplikacje. albo zeskanuj ponizszy kod QR, aby pobrac i zainstalowac
aplikacje.
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Podtaczanie do aplikacji

@® Resetowanie WiFi

1. Otwdrz gérng pokrywe i znajdz kontrolke WiFi.

2. Nacisnij i przytrzymaj przyciski (8 i O, az uslyszysz ostrzeze-
nie gtosowe ,Resetting WiFi" (Resetowanie WiFi). Reset jest
zakonczony, gdy kontrolka WiFi powoli miga. Robot bedzie
wtedy czekac na potgczenie.

Kontrolka WiFi

o Wyt WiFi wytgczone

* Miga powoli: oczekiwanie na
pofaczenie

* Miga szybko: taczenie

* Swieci: potaczono z WiFi

Uwaga: Jesli nie mozesz pofaczy¢ sie z robotem z powodu konfiguracji routera, zapo-
mnianego hasta lub z jakiegokolwiek innego powodu, zresetuj WiFi i dodaj swojego
robota jako nowe urzadzenie.
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© Dodawanie urzadzen

Na stronie gtéwnej aplikacji dotknij przycisku ,+" w prawym
gérnym rogu i postepuj zgodnie z instrukcjami, aby dodac
urzadzenie.

Uwaga:

* Rzeczywisty proces moze sie rézni¢ z powodu biezacych aktualizadji aplikadji. Postepuj
zgodnie z instrukcjami podawanymi w aplikadji.

* Obstugiwana jest tylko sie¢ WiFi 2,4 GHz.

« Jedli robot czeka dtuzej niz 1 godzing na potgczenie, WiFi zostanie automatycznie
wytgczone. W przypadku koniecznosci ponownego potaczenia nalezy zresetowac WiFi
przed kontynuowaniem.



Instrukcje

WH./wyt.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk (O, aby wiaczy¢ robota. Wigczy sie
kontrolka zasilania, a robot przejdzie w tryb gotowosci. Nacisnij i
przytrzymaj przycisk (O, aby wytaczyc robota i zakonczy¢ biezacy
cykl odkurzania.

Uwaga: Robota nie mozna wytgczy¢ podczas tadowania

Rozpoczecie odkurzania

Aby rozpocza¢ odkurzanie, nacisnij przycisk ). Robot zaplanuje
SWOjg trase na podstawie skanu pomieszczenia. Nastepnie podzieli
kazde pomieszczenie na kwadraty, odkurzajac najpierw krawedzie
kwadratu, a nastepnie pokrywajac wnetrze zygzakiem. Nastepnie
przeniesie sie do nastepnego kwadratu, az kazda strefa w kazdym
pomieszczeniu zostanie skutecznie odkurzona.

Strefa 1 - odkurzona Strefa 2 - odkurzona

U U uuyu
U uuuyuU

NANNNAN
NNAANNN

=

Strefa 4 - nastepna strefa Strefa 3 - w toku
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Uwaga:

« Odkurzanie nie moze zostac rozpoczete, jesli poziom natadowania akumulatora jest zbyt
niski. Przed rozpoczeciem sprzatania nalezy natadowac robota.

* Przed rozpoczeciem sprzatania nalezy uporzadkowac przewody (facznie z przewodem
zasilajgcym stadji dokujgcej) oraz usungc z podtogi delikatne przedmioty. Luzne przewody i
przedmioty moga dostac sie do robota, powodujgc odigczenie lub uszkodzenie przewodéw
i straty materialne.

* Jesli sprzatanie zostanie zakoriczone w ciggu 10 minut, obszar zostanie wysprzgtany
dwukrotnie.

« Jedli podczas sprzatania akumulator rozfaduje sie, robot automatycznie powrdci do stacji
dokujgcej, aby uzupetni¢ poziom natadowania i kontynuowac prace od miejsca, w ktérym
przerwat sprzatanie.

* Jesli dotgczono mocowanie Sciereczki mopa VibraRise, robot podniesie mocowanie, aby
odkurzy¢ obszary pokryte dywanem/wyktadzing. W aplikacji mozna wybrac¢ opcje unikania
obszaréw pokrytych dywanami

Ustawianie trybu pracy

Uzyj aplikacji do ustawienia sity ssania i sity wibracji.



Instrukcje

Odkurzanie punktowe

Aby rozpocza¢ odkurzanie punktowe, nacisnij przycisk Cs.
Powierzchnia: kwadrat o boku 1,5 m, z robotem na srodku

} 1,5m {

©

N N N AN

1,5m
aataala

Uwaga: Po odkurzaniu punktowym robot powrdci do punktu poczatkowego i przejdzie w
tryb gotowosci.

Wstrzymanie

Podczas odkurzania nacisnij dowolny przycisk w celu wstrzymania,
O w celu kontynuowania lub O w celu wystania robota z powro-
tem do stacji dokujacej.

Uwaga: Umieszczenie wstrzymanego robota w stacji dokujgcej zakoriczy biezgce sprzatanie.
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Napetnianie zbiornika wody lub czyszczenie
Sciereczki mopa VibraRise

Aby dodac¢ wode lub wyczyscic¢ Sciereczke mopa VibraRise, nacisnij
dowolny przycisk, aby zatrzymac robota i wyja¢ modut mopujacy.
Po dodaniu wody lub wyczyszczeniu Sciereczki mopa VibraRise
nalezy ponownie zainstalowa¢ modut mopujacy i nacisnac¢ przycisk
&, aby kontynuowac.

Uspienie

Jesli robot bedzie nieaktywny przez ponad 10 minut, przejdzie
w tryb uspienia, a jego kontrolka zasilania bedzie migac co kilka
sekund. Aby go wybudzi¢, nalezy nacisng¢ dowolny przycisk.
Uwaga:

* Podczas tadowania robot nie wejdzie w tryb uspienia.

* Robot automatycznie wylgczy sie, jesli zostanie pozostawiony w trybie uspienia na dtuzej niz
12 godzin.

Tryb Do Not Disturb (DND; Nie przeszkadzac)
Tryb DND jest domysInie wigczony od godziny 22:00 do 8:00.
Mozna go wylaczy¢ lub dostosowac w aplikacji. W trybie DND
sprzatanie jest zatrzymane, komunikaty gtosowe sg wyciszone, a
kontrolka zasilania wygaszona.

Blokada przed dzie¢mi

Przy wigczonej blokadzie przed dzie¢mi wszystkie przyciski sg
zablokowane, gdy robot jest nieruchomy.



Instrukcje

tadowanie

Po zakoriczeniu sprzatania robot automatycznie powraca do stacji
dokujacej. Jesli bedzie wstrzymany, nacisnij przycisk 13, aby wysta¢
go do stacji dokujgcej. Podczas tadowania robota kontrolka zasila-
nia bedzie powoli migac.

Uwaga: Jesli robot nie bedzie mégt znalez¢ stacji dokujacej, powrdci do ostatniego miejsca
poczatkowego. Umies¢ robota w stacji dokujacej recznie, aby go natadowac.

Btad

W przypadku wystapienia btedu kontrolka zasilania szybko miga

na czerwono i rozlega sie ostrzezenie gtosowe. Rozwigzania moz-

na znalez¢ w czesci ,Btedy”.

Uwaga:

* Robot automatycznie wejdzie w tryb uspienia, jesli pozostanie w stanie btedu przez ponad
10 minut.

* Umieszczenie robota w stanie btedu w stacji dokujacej spowoduje zatrzymanie biezgcego
sprzatania

Reset systemu

Jesli robot nie reaguje na nacisniecie przycisku lub nie mozna go wyta-
czy¢, zresetuj system. Robot zostanie wtedy uruchomiony ponownie.

Uwaga: Po zresetowaniu systemu harmonogramy sprzatania, WiFi i inne ustawienia zostana
przywrécone do ustawier fabrycznych

Przywracanie ustawien fabrycznych

Jesli robot nie dziata po zresetowaniu systemu, nalezy go wigczyc.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk O, a jednoczesnie naciskaj przycisk
Reset, az ustyszysz komunikat gtosowy ,Restoring the initial ver-
sion” (Przywracanie wersji poczatkowej). Nastepnie robot zostanie
przywrécony do ustawien fabrycznych.
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Selective Room Cleaning (Sprzatanie selek-
tywne pomieszczen)

Robot bedzie sprzatac obszary wybrane w aplikagji.

v A
v B

Uwaga:

* Aby mozna byto korzystac z tej funkdji, nalezy wigczy¢ tryb Map Saving (Zapisywanie mapy) i
wykonac petne sprzatanie.

* Podczas sprzatania robot moze wjezdza¢ do niewybranych obszaréw. Usur przeszkody
z podtogi na zewnatrz wybranych pomieszczen, poniewaz robot moze wjezdzac do tych
obszaréw.

Zone Cleaning (Sprzatanie strefowe)

Robot bedzie sprzatac strefy narysowane w aplikacji.

Uwaga: Podczas sprzatania wyznaczonej strefy robot moze poruszac sie poza jej granicami.
Upewnij sie, ze w poblizu strefy sprzatania nie ma zadnych przewodéw ani przeszkdd.



Instrukcje

Scheduled Cleaning (Zaplanowane
sprzatanie)

Ustaw harmonogramy sprzatania; w okreslonych godzinach robot
bedzie sprzatac i wracac do stacji dokujacej.

No-Go Zones (Strefy zakazane), No-Mop Zo-
nes (Strefy bez mopowania) i Invisible Wall
(Wirtualne $ciany)

Uzyj stref zakazanych i wirtualnych $cian utworzonych w aplikacji,
aby uniemozliwi¢ dostep do pewnych obszaréw i pomieszczen.
Strefy bez mopowania sg domysinie aktywowane, gdy mocowanie
Sciereczki mopa VibraRise jest na miejscu.

Wirtualne $ciany

Strefy zakazane Strefy bez
mopowania

Uwaga:

« Obstugiwane sa tylko strefy zakazane i wirtualne $ciany wprowadzane w aplikacji.

* Aby mozna byto korzystac z tej funkdji, nalezy wigczy¢ tryb Map Saving (Zapisywanie mapy) i
wykonac petne sprzatanie.

* Strefy zakazane, strefy bez mopowania i wirtualne $ciany powinny by¢ uzywane tylko do
dostosowywania obszaru sprzgtania. Nie powinny by¢ one wykorzystywane do separowania
zagrozen

* Przenoszenie robota reka lub wprowadzanie istotnych zmian w otoczeniu moze spowodo-
wac utrate stref zakazanych, stref bez mopowania i wirtualnych $cian.

Aktualizacje oprogramowania sprzetowego
Uzyj aplikacji do aktualizacji oprogramowania sprzetowego robota.
Aktualizuj, gdy robot jest w stacji dokujacej i ma w co najmniej 20%
natadowany akumulator. Podczas aktualizacji kontrolka zasilania

bedzie szybko migac na biato.

Wiecej funkgji aplikacji

View Robot Status (Wyswietl
status robota)

Carpet Boost (Wigksza sita
ssania na dywanie)

Real-Time Map View (Widok
mapy w czasie rzeczywistym)

Cleaning History (Historia
sprzgtania)

Map Management (Zarzadza-
nie mapami)

Maintenance Schedule (Har-
monogram konserwacji)

Customized Cleaning (Dosto-
sowane sprzgtanie)

Adjust Volume (Regulacja
gtosnosci)

Uwaga: Faktyczne funkgje i szczegdty aplikacji moga sie nieznacznie réznic ze wzgledu na

trwajgcy rozwdj i aktualizacje.



Rutynowa konserwacja

Aby utrzymac optymalng wydajnos¢, nalezy konserwowac robota zgodnie z ponizszymi wytycznymi:

Czesc

Czestotliwos¢
konserwacji

Czestotliwos¢
wymiany

Metoda konserwacji

Koétko wielokierunkowe

Stosownie do potrzeb

Uzyj Srubokreta lub podobnego narzedzia, aby podwazy¢ osie.
Optucz, pozostaw do wyschniecia i wciénij kétko z powrotem
na miejsce.

Szczotka gtéwna

Co 2 tygodnie

Co 6-12 miesiecy

Obrdé¢ elementy mocujgce nakrywki szczotki gtéwnej w kierun-
ku odblokowania i usun je. Po usunieciu zanieczyszczeri owi-
nietych wokoét szczotki ponownie zainstaluj nakrywki szczotki
gtéwnej w kierunku zablokowania.

Szczotka boczna

Co miesigc

Co 3-6 miesiecy

Uzyj srubokreta do odkrecenia szczotki bocznej. Usun wszel-
kie zanieczyszczenia i przykrec z powrotem.

Filtr zmywalny

Co 2 tygodnie

Co 6-12 miesiecy

Usun i wyptucz, delikatnie stukajac, aby usuna¢ wszelkie
zabrudzenia.

Pozostaw do wyschniecia na powietrzu na co najmniej 24
godziny przed ponownym uzyciem.

Sciereczka mopa VibraRise

Po kazdym uzyciu

Co 3-6 miesiecy

Po kazdym uzyciu zdejmij i wyczys¢ Sciereczke mopa.

Styki fadujgce (robota) Co miesigc / Przetrzyj do czysta miekka, suchg Sciereczka.
Styki fadujgce (stacji dokujacej) Co miesigc / Przetrzyj do czysta miekka, suchg Sciereczka.
Lokalizator stacji dokujgcej Co miesigc / Przetrzyj do czysta miekka, suchg Sciereczka.
Czujniki krawedzi Co miesigc / Przetrzyj do czysta miekka, suchg sciereczka.
Czujnik dywanu Co miesigc / Przetrzyj do czysta miekka, suchg Sciereczka.
Kotka gtéwne Co miesigc / Przetrzyj do czysta miekka, suchg sciereczka.

Uwaga: Czestotliwos¢ wymiany bedzie sie rézni¢ w zaleznosci od rzeczywistej sytuacji. W przypadku nadmiernego zuzycia nalezy wymieni¢ odpowiednig czes¢.
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Rutynowa konserwacja

Szczotka giéwna 1. Odwroc robota, a nastepnie odblokuj i zdejmij pokrywe
szczotki gtéwnej.

. ——o Pokrywa szczotki
gtéwnej

o Zatrzask
tozysko o— ¢ @ gtowna

szczotki Nakrywka
gtownej szczotki
gtéwnej

2. Wyjmij szczotke gtéwna, a nastepnie usun i oczysc tozyska.

-
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Rutynowa konserwacja

3. Zdejmij nakrywke szczotki gtéwnej, obracajac ja w kierunku
odblokowania. Po oczyszczeniu ponownie zatdz jg, obracajac w

kierunku zablokowania.

Uwaga:
(\@ * Wytrzyj szczotke gtéwng mokrg Sciereczka. Doktadnie osusz przed uzyciem, unikajac bezpo-

Sredniej ekspozydji na storice
Do czyszczenia szczotki gtéwnej nie nalezy uzywac zracych detergentéw ani srodkéw
dezynfekujacych.

4. Po usunieciu zaplgtanych wioséw lub brudu na obu koricach

szczotki gtéwnej zainstaluj jg ponownie; nacisnij pokrywe szczot- Szczotka boczna

ki gtéwnej, aby zablokowac jg na miejscu. i ) i )
1. Odkrec szczotke boczng i usun zaplatane zabrudzenia.

2. Zatéz ponownie i zamocuj.
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Rutynowa konserwacja

Kotko wielokierunkowe

1. Uzyj matego Srubokreta lub podobnego narzedzia, aby pod- 2. Wyptucz kétko i 08, aby usunac wszelkie wiosy i zabrudzenia.
wazy¢ osie i wyjac¢ kotko.

3. Wysusz i ponownie zamocuj kétko, mocno weciskajac je na
miejsce.

Uwaga: Obejmy kétka wielokierunkowego nie mozna zdemontowac.
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Rutynowa konserwacja

Kotka gtéwne Pojemnik na Smieci

Do wycierania i czyszczenia gtéwnych kétek nalezy uzywac miek- 1. Otwdrz gérng pokrywe robota i wyjmij pojemnik na $mieci.
kiej, suchej sciereczki.
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Rutynowa konserwacja

2. Otworz pokrywe i opréznij pojemnik na smieci. 3. Napetnij go czysta wodg i zamknij pokrywe. Delikatnie potrzasaj
pojemnikiem na $mieci, a nastepnie wylej brudng wode.

Uwaga: Aby zapobiec zatkaniu, nalezy uzywac wytgcznie Swiezej wody bez ptynu do mycia

4. Wysusz na powietrzu pojemnik na $mieci i filtr zmywalny.
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Rutynowa konserwacja

Filtr zmywalny 3. Przed ponownym zainstalowaniem nalezy pozostawic filtr do
catkowitego wyschniecia.
1. Otwdrz pokrywe filtra i wyjmij filtr.
g
v
2 24
AN X
(4D

Uwaga: W razie potrzeby nalezy uzy¢ zamiennego filtra.
2. Kilkakrotnie przeptucz i postukaj w rame filtra, aby usuna¢ jak

najwiecej zanieczyszczen.

Uwaga: Aby unikngc uszkodzer, nie nalezy dotykac filtra dtorimi, szczotkami ani ostrymi
przedmiotami.
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Rutynowa konserwacja

Zbiornik wody
1. Otwdrz zbiornik wody i napetnij go czysta woda. 3. Wylej brudng wode.
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Rutynowa konserwacja

Sciereczka mopa VibraRise Czujniki robota
1. Wyjmij $ciereczke mopa VibraRise z mocowania $ciereczki mopa Uzyj miekkiej, suchej Sciereczki, aby wytrzec i wyczysci¢ wszystkie
VibraRise. czujniki, w tym:

1. Lokalizator stacji dokujacej.
2. Czujnik Scian.

3. Czujnik dywandw.

4. Szes¢ czujnikéw krawedzi.

Czujnik $ciany

{ ———/—— Lokalizator stacji
dokujacej

’—4 Czujnik dywanu

S

2. Oczys¢ Sciereczke mopa VibraRise i osusz jg na powietrzu.

Uwaga: Brudna Sciereczka mopa VibraRise wptywa na skutecznos¢ mopowania. Zawsze
zaczynaj z czysta Sciereczka.

~—

Czujniki krawedzi
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Rutynowa konserwacja

Obszary stykéw tadujacych

Uzyj miekkiej, suchej $ciereczki do wytarcia stykdw tadujacych w
stacji dokujacej i robocie.
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Akumulator

Robot jest wyposazony w wysokowydajny akumulator litowo-jono-
wy. Aby utrzymac wysoka wydajnos¢ akumulatora, nalezy utrzymy-
wac robota w stanie natadowania.

Uwaga: Jesli robot nie bedzie uzywany przez diuzszy czas, nalezy go wylaczyc i dotadowywac
co najmniej co trzy miesigce, aby unikng¢ uszkodzenia w wyniku nadmiernego roztadowania



Podstawowe parametry

Robot
Model roborock S7
Wymiary 353 x 350 x 96,5 mm
Akumulator Akumulator litowy 14,4V /5200 mAh
Masa Okoto 4,7 kg

Potaczenie bezprzewodowe

WiFi Smart Connect

Zasilanie znamionowe

20VDC 1,2A

Czas tadowania

<6 godz.

Uwaga: Numer seryjny znajduije sie na naklejce na spodniej stronie robota.
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Stacja dokujaca

Model CDZ11RR lub CDZ12RR
Wymiary 151 x 130 x 98 mm
Moc znamionowa 28 W

Zasilanie znamionowe 100-240 V AC
Znamionowe parametry wyjsciowe 20V DC, 1,2 A
Czestotliwos¢ znamionowa 50-60 Hz

Akumulator

Akumulator litowy 14,4V / 5200 mAh




Btedy

Jesli podczas sprzatania wystapi btad, kontrolka zasilania bedzie szybko migac na czerwono i rozlegnie sie alarm gtosowy. Rozwigzywanie
problemoéw zostato przedstawione w ponizszej tabeli.

1. Po usunieciu ktéregokolwiek z ponizszych bteddéw, nalezy przeniesc robota i ponownie rozpocza¢ sprzatanie.

2. Po ewentualnych btedach czujnika, nalezy go oczyscic i sprébowac ponownie.

3. Jesli akumulator ma nieprawidtowa temperature, przed uzyciem nalezy odczekac, az powrdci do normy.

Btad 1: Wiezyczka lub laser LiDAR zablokowane. Sprawd?, czy nie ma przeszkéd i sprobuj ponownie.

Btad 2: Zderzak zakleszczony. Wyczys¢ go i lekko postukaj, aby go zwolnic.

Btad 3: Kotka zawieszone. Przestaw robota i uruchom ponownie.

Btad 4: Btad czujnika krawedzi. Oczys¢ czujniki krawedzi, odsur robota od miejsca upadku i uruchom ponownie.

Btad 5: Szczotka gtéwna zakleszczona. Oczysc szczotke gtéwnga i tozyska.

Btad 6: Szczotka boczna zakleszczona. Wyjmij i oczy$¢ szczotke boczna.

Btad 7: Kotka zakleszczone. Przestaw robota i uruchom ponownie.

Btad 8: Robot uwieziony. Usur przeszkody wokét robota.

Btad 9: Brak pojemnika na smieci. Zatéz pojemnik na sSmieci i filtr.

Btad 12: Niski poziom natadowania akumulatora. Nataduj i sprébuj ponownie.

Btad 13: Bfad tadowania. Wyczysc¢ styki tadujgce i sprébuj ponownie.

Btad 14: Btad akumulatora.

Btad 15: Zabrudzony czujnik Scian. Oczys¢ czujnik Scian.
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Btedy

Btad 16: Robot przechylony. Przestaw na poziome podtoze i uruchom ponownie.

Btad 17: Btad szczotki bocznej. Zresetuj robota.

Btad 18: Btagd wentylatora. Zresetuj robota.

Btad 21: Zderzak pionowy wcisniety. Przestaw robota i sprébuj ponownie.

Btad 22: Bfad lokalizatora stacji dokujacej. Wyczys¢ i sprobuj ponownie.

Btad 23: Robot nie moze powrdci¢ do stacji dokujgcej. Wyczys¢ nadajnik lokalizacyjny stacji dokujacej i sprébuj ponownie.

Btad 27: System VibraRise zablokowany. Sprawdz przeszkody.

Btad 28: Robot na dywanie. Przenie$ robota na podtoge i uruchom ponownie.

Filtr zatkany lub mokry. Wyczys¢, osusz i sprébuj ponownie.

Wykryto strefe zakazang lub wirtualng $ciane. Odsur robota od tego obszaru.

Przejazd po dywanie niemozliwy. Przestaw robota na dywanie i uruchom ponownie.

Btad wewnetrzny. Zresetuj robota.

Uwaga: Reset systemu moze rozwigzac niektére problemy.

Jesli problem utrzymuje sie po zastosowaniu sie do zaleceri z powyzszej tabeli, skontaktuj sie z naszym zespotem obstugi posprzedaznej:
Pomoc dla klientéw z USA i spoza Europy: support@roborock.com
Pomoc dla klientéw z Europy: support@roborock-eu.com
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Typowe problemy

Problem

Rozwigzanie

Nie mozna wiaczy¢

e Niski poziom nafadowania akumulatora. Umie$¢ robota w stacji dokujacej i nataduj go
przed uzyciem.

e Temperatura akumulatora jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Uzywaj robota tylko w zakresie
4-40°C (39-104°F).

Nie mozna natadowac

* Sprawdz, czy kontrolka zasilania Swieci sie i czy oba konce przewodu zasilajgcego sg pra-
widtowo podtgczone.
o Jesli styk jest staby, nalezy oczysci¢ miejsca styku w stacji dokujgcej i robocie.

Powolne fadowanie

o W przypadku uzytkowania w wysokich lub niskich temperaturach robot automatycznie
zmniejsza szybkos¢ tadowania, aby wydtuzy¢ zywotnos¢ akumulatora.
o Styki tadujgce moga by¢ brudne. Przetrzyj je suchg Sciereczka.

Nie mozna zadokowac

¢ W poblizu stacji dokujacej jest zbyt wiele przeszkdd. Przenie$ go na otwarty obszar.
* Robot jest zbyt daleko od stacji dokujgcej. Przybliz go i sprébuj ponownie.

Nieprawidtowe zachowanie

e Uruchom ponownie robota.

Hatas podczas sprzatania

¢ Szczotka gtéwna, szczotka boczna, kétka gtéwne lub kétko wielokierunkowe moga byc
zakleszczone. Wytgcz robota i wyczysc je.

Nie mozna potgczyc sie z WiFi

¢ WiFi nie dziata. Zresetuj WiFi i sprobuj ponownie.

e Sygnat WiFi jest staby. Przemies¢ robota do obszaru z dobrym odbiorem WiFi.

¢ Nieprawidtowe pofgczenie WiFi. Zresetuj WiFi, pobierz najnowszg aplikacje mobilng i spro-
buj ponownie.

e Uzywany robot Roborock nie jest obstugiwany. Obstugiwane modele mozna znalez¢ w
aplikacji.

¢ Nie mozna sie nagle potgczy¢ z WiFi. W ustawieniach routera moze by¢ btad. Skontaktuj
sie z dziatem obstugi klienta Roborock w celu uzyskania dodatkowej pomocy.
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Typowe problemy

Problem

Rozwigzanie

Staba zdolnos¢ sprzatania lub wydostaja-
cy sie kurz

e Pojemnik na Smieci jest petny i wymaga opréznienia.
e Filtr jest zatkany i wymaga oczyszczenia.
e Szczotka gtéwna jest zakleszczona i wymaga oczyszczenia.

Zaplanowane sprzatanie nie dziata

e Utrzymuj robota w stanie natadowanym. Zaplanowane sprzatanie moze rozpoczac sie
tylko wtedy, gdy poziom natadowania akumulatora przekracza 20%.

Czy zasilanie jest zawsze pobierane, gdy
robot jest w stacji dokujacej?

* Robot bedzie pobierat energie, gdy jest zadokowany, aby utrzymac wydajnos¢ akumu-
latora, ale zuzycie energii jest minimalne.

Czy robot musi by¢ tadowany przez co
najmniej 16 godzin przy trzech pierw-
szych uzyciach?

¢ Nie. Robot moze by¢ uzyty w kazdej chwili po petnym natadowaniu.

Nie ma wody lub jest jej mato podczas
mopowania

e Sprawd?, czy w zbiorniku wody znajduje sie woda, i uzyj aplikacji mobilnej do usta-
wienia intensywnosci szorowania albo sprawd?, czy w instrukcji znajduja sie petne
wskazéwki na temat prawidtowego zakfadania Sciereczki mopa i jej mocowania.

Sprzatanie nie jest wznawiane po tadowaniu

e Upewnij sie, ze robot nie jest w trybie DND. Tryb DND uniemozliwia sprzatanie.
W przypadku sprzatania przestrzeni wymagajgcej dotadowania: jesli robot zostat
umieszczony recznie w stacji dokujacej przed automatycznym powrotem do doku, nie
bedzie mdgt kontynuowac sprzatania.

Robot nie moze wrdci¢ do stacji dokujacej
po odkurzaniu punktowym lub gdy zostat
przeniesiony recznie.

¢ Po odkurzaniu punktowym lub znaczacej zmianie pozycji robot ponownie wygeneruje
mape. Jesli stacja dokujaca jest zbyt daleko, moze nie by¢ w stanie powrdci¢ w celu
natadowania i musi by¢ umieszczony w stacji dokujacej recznie.

Robot zaczat omija¢ pewne miejsca

e Czujnik Sciany lub czujniki krawedzi moga by¢ zabrudzone. Przetrzyj je miekka, suchg
Sciereczka.

Napetnianie zbiornika wody zajmuje
duzo czasu

e Filtr moze by¢ zatkany i wymagac oczyszczenia.
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Unijna deklaracja zgodnosci

Niniejszym my:

Nazwa producenta Beijing Roborock Technology Co., Ltd.
Adres Floor 6, Suite 6016, 6017, 6018, Building C, Kangjian Baosheng Plaza,
No.8 Heiquan Road, Haidian District, Beijing, P.R.CHINA

deklarujemy, ze niniejsza deklaracja zgodnosci jest wydawana na naszg wytgczng odpowie-
dzialnos¢ i ze produkty:

Opis produktow Robot odkurzajacy i akcesoria

Oznaczenia typu (modelu) roborock S7
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Unijna deklaracja zgodnosci

sg zgodne z postanowieniami nastepujacych dyrektyw unijnych i zweryfikowane za pomoca

testow:

Dyrektywa ws. urzadzen
radiowych 2014/53/UE

Punkt 3.1 a): Bezpieczenstwo i zdrowie

1. EN 60335-1:2012 + A11:2014 + AC:2014 + A13:2017+A1:2019 + A14:2019 + A2:2019
2. EN 60335-2-2:2010 + A11:2012 + A1:2013

3. EN 62311:2008

4. EN 62233:2008

Punkt 3.1 b): Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
. EN 301 489-1V2.2.3:2019

. EN 301 489-17V3.1.1:2017

. EN 55014-1:2017

. EN 55014-2:2015

. ENIEC 61000-3-2:2019

. EN 61000-3-3:2013 + A1:2019

U WN =

Punkt 3.2: Pasmo radiowe
EN 300 328 V2.2.2:2019

Dyrektywa RoHS 2011/65/UE

ENIEC 63000:2018

Opis produktéw

Stacja dokujaca i akcesoria

Oznaczenia typu (modelu)

Stacja dokujaca, model: CDZ11RR lub CDZ12RR
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Unijna deklaracja zgodnosci

sg zgodne z postanowieniami nastepujacych dyrektyw unijnych i zweryfikowane za pomoca
testéw:

1. EN 60335-1:2012 + A11:2014 + AC:2014 + A13:2017 +A1:2019 + A14:2019 + A2:2019
. EN 60335-2-29:2004 + A2:2010 + A11:2018
. EN 62233:2008

N

Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35/UE

w

. EN 55014-1:2017

. EN 55014-2:2015

. ENIEC 61000-3-2:2019

. EN 61000-3-3:2013 + A1:2019

Dyrektywa EMC 2014/30/UE

A WN -

Dyrektywa RoHS 2011/65/UE EN IEC 63000:2018

Osoba odpowiedzialna za wydanie niniejszej deklaracji:
Imie i nazwisko drukowanymi literami: Rui.Shen
Stanowisko/tytuk: Dyrektor ds. jakosci

Podpis: 2\ Shen.
Data wydania: 22.01.2021
Miejsce wydania: Floor 6, Suite 6016, 6017, 6018, Building C, Kangjian Baosheng Plaza, No. 8 Heiquan Road, Haidian District, Beijing, P.R. CHINA
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Specyfikacja WiFi

Sie¢ Protokot Zakres czestotliwosci Maks. moc

WiFi 802.11b/g/n 2400-2483,5 MHz =20 dBm

Bezpieczenstwo lasera

Laserowy czujnik odlegtosci tego produktu spetnia normy dla produktéw laserowych klasy 1 okreslone w normie IEC 60825-1:2014 i nie gene-
ruje niebezpiecznego promieniowania laserowego.
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Informacje dotyczgce dyrektywy ws. zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego (WEEE)

Prawidfowa utylizacja tego produktu. To oznaczenie wskazuje, ze niniejszy produkt nie moze by¢ wyrzucany wraz z innymi odpadami z gospo-
darstw domowych na terenie catej UE. Aby zapobiec ewentualnym szkodom dla sSrodowiska lub zdrowia ludzkiego wynikajacym z niekontrolo-
wanego usuwania odpaddéw, nalezy poddac je recyklingowi w odpowiedzialny sposéb w celu promowania zréwnowazonego ponownego wy-
korzystania zasobdéw materiatowych. Aby zwréci¢ uzywane urzadzenie, nalezy skorzystac z systeméw zwrotu i odbioru lub skontaktowac sie ze
sprzedawca, u ktérego zakupiono produkt. Mogg oni odebrac ten produkt w celu przeprowadzenia bezpiecznego dla srodowiska recyklingu.
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Informacje na temat gwarancji

Okres gwarancyjny zalezy od przepiséw prawa kraju, w ktérym produkt jest sprzedawany, a za gwarancje odpowiada sprzedawca.

Gwarancja obejmuje tylko wady materiatowe i produkcyjne.

Naprawy w ramach gwarancji moga by¢ wykonywane wytgcznie przez autoryzowany zaktad serwisowy. Przy sktadaniu reklamacji z tytutu gwa-
rancji nalezy przedtozy¢ oryginalny dokument zakupu (z datg zakupu).

Gwarancja nie bedzie miafa zastosowania w przypadkach:

* normalnego zuzycia;

¢ niewtasciwego uzytkowania, np. przecigzania urzadzenia, uzywania niezatwierdzonych akcesoriéw, uzywania sity;

e uszkodzen spowodowanych przez czynniki zewnetrzne;

e uszkodzen spowodowanych nieprzestrzeganiem instrukcji obstugi, np. podfaczeniem do niewfasciwego zasilania sieciowego lub nieprze-
strzeganiem instrukcji instalacji;

e czesciowego lub catkowitego rozmontowania urzadzenia.
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