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RU Ha koBpax po6oT-Nblnecoc MOXET CTONKHYTbCA C ONMpeaeneHHbIMM TPYAHOCTAMM: 6axpoma, 6oMbLuas TONLWHA, AMHHBIM BOPC, Mabii BeC (Hanpumep, KoBpukm Ana BaHHow) / PT Odkurzacz
automatyczny moze nie dziata¢ poprawnie na dywanach majacych fredzle lub diugie wiosie, a takze zbyt grubych lub zbyt lekkich (np. dywanik w fazience) / EN Your robot may encounter some
difficulties on carpets: with fringes, too thick, with long piles, too light (ex: bathroom carpet) / ET Teie robotil voib tekkida probleeme vaipkatetel, kui neil on narmad, kui need on liga paksud, pikakarvalised
véi liiga dhukesed (nt vannitoa vaip) / LV JUsu robots var saskarties ar gratibam uz paklaja, ja tas ir ar barkstim, parak biezs, ar garam pukam, parak viegls (piem,, vannas istabas paklajs) / LT Jusy robotas
ant kilimy gali susidurti su tam tikrais sunkumais, jei $ie yra su kutais, per stori, ilgais plaukeliais ar per lengvi (pvz, vonios kilimélis) / TR Robotunuz halilarda bazi zorluklarla karsilasabilir: ok kalin sacaklar,
cok hafif uzun tiyler (6r. banyo paspasi) / KK PoBoTsiHbI3 eTe kansiH xnekTepi 6ap, TbiM XeHin WwaluakTapsl 6ap kinemaepae keitbip kvbiHabIKTapFa Tan 60ybl MyMKiH (Mbicansi: XybiHaTblH
Genme kinemi)
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OTKMAbIBaOLWAACA KpblLKa
Mpo3payHoe OKOLIKO
KHonka ynpaBneHus
MepepHwnin 6amnep
NHpunkatop Wi-Fi

MHpavkaTop npepynpexaeHus

KHonka noasapagku

Kronka Start/Pause («CrapT/lNay3a»)
NHpunkaTop ypoBHA 3apafa akkymynatopa

Odchylana pokrywa
Przezroczyste okienko
Przycisk sterujacy
Przedni zderzak
Kontrolka $wietlna WIFI

Ostrzegawcza kontrolka $wietlna

Przycisk RECHARGE
Przycisk START/PAUSE
Kontrolka $wietlna poziomu
natadowania akumulatora

Flip cover

Transparent window
Control button

Front bumper

WIFl indicator light
Warning indicator light
Recharge button

Start / Pause button
Battery level indicator light

Kaas

Labipaistev aken

Juhtnupp

Eesmine kaitseraud

WIFI margutuli

Hoiatustuli

Laadimisnupp
Kaivitamise/peatamise nupp
Aku laetuse taseme margutuli

Parsega vaks

Caurspidigs lodzins

Vadibas poga

Priekséjais buferis

Wi-Fi indikators

Bridinajuma indikators

Uzlades poga

Sak$anas/pauzes poga

Akumulatora uzlades limena indikators
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Atverc¢iamas dangtelis

Permatomas langelis

Valdymo mygtukas

Priekinis buferis

WI-FI signaliné lemputé

|spéjamoiji signaliné lemputé

. Jkrovimo mygtukas

Jjungimo / sustabdymo mygtukas
Akumuliatoriaus lygio signaliné lemputét

LEONOUVAWN =

Acilir kapak

Saydam pencere

Kontrol diigmesi

On tampon

Wi-Fi gosterge lambasi
Uyari gosterge lambasi

Sarj dugmesi

Baslat / Duraklat diigmesi
Pil seviyesi gosterge lambasi

. AwbinaTtbiH KakKnak,

. Mengip Tepese

. Backapy Tynmeci

. AngbiHFbl bamnepi

. WIFI uHgmkaTop wambl

. EckepTy nngmkatop wamsl

. Kalita 3apsigray Tynmeci

. bactay / TokTaty TyiiMeci

. baTapes peHrewiHiH MHAMKATOP LWaMbl
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U:
Mbinec6opHmK

Krnonka ON/OFF («BKJ1./BblKJ1.»)
KpblLLKa NblnecoopHmKa
MoponoHoBbIN GUNLTP
lodpprpoBaHHbI GUNLTP
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Pojemnik na kurz

Przycisk ON/OFF

Pokrywa pojemnika na kurz
Filtr piankowy

Filtr silnika

nhwh =

N:
Dust box

ON OFF button
Dust box cover
Filter foam
Pleatted filter
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T:

Tolmukast
Sisse-/valjalUlitusnupp
Tolmukast kate

Filtri vaht

Kurdfilter
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V:

Puteklu tvertne
leslég3anas/izslégsanas poga
Putek|u tvertnes vaks

Filtra putu materials
Gofrétais filtrs
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Dulkiy dézé

Jjungimo / isjungimo mygtukas
Dulkiy dézés dangtelis
Kempiné

Klostuotas filtras
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R:
Toz kutusu

ACMA KAPATMA diigmesi
Toz kutusu kapadi

Filtre kopUgu

Pilili filtre
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K:

1. LLlaH >awwiri

2. KOCY/BLLIPY TyiiMeci

3. LLlaH aLwiriHiH Kaknarbl
4. Cyari kebiri

5. 2Kunanmansbi cy3ri
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Mopkntounte 670K MUTAHUA K pa3bemy MUTaHWA C GOKOBOW CTOPOHbI CTaHLMMW.
Y6epute nsnuiek Kabena Ha 3agHell CTOPOHE OCHOBAHMSA B CreLMasnbHbI OTCEK.
Mcnonb3yiiTe TONbKO 3apsAAHOe YCTPOWCTBO, MOCTAaBAAEMOe C POOOTOM-MbIIECOCOM.
He ncnonb3yiiTe yH1BepcasbHble 3apsAaHble YCTPOMCTBA.

Podtacz wtyczke do gniazda zasilania z boku bazy. Reszte kabla z tytu bazy nalezy
schowac w przeznaczonym do tego celu miejscu. Nalezy uzywac wytacznie tadowarki
dostarczonej z odkurzaczem automatycznym. Nie nalezy uzywaé uniwersalnych
tadowarek.

Plug the adaptor to the power jack on the side of the base. Hide the excessive cord
on the back of the base, in the space provided for that purpose. Only use the charger
provided with the robot: do not use universal chargers.

Uhendage adapter aluse kiiljel olevasse pistikupesasse. Peitke (learune juhe aluse
taha selleks ette ndhtud kohta. Kasutage ainult robotiga kaasas olevat laadijat: drge
kasutage universaalseid laadijaid.

lespraudiet adapteri barosanas ligzda uzlades stacijas sana. levietojiet pari palikuso
vadu pamatnes aizmuguré Sim nolikam paredzétaja nodalijuma. Izmantojiet tikai
robotam pievienoto ladétaju, nelietojiet universalos ladétajus.

Prijunkite adapterj prie maitinimo lizdo, esancio pagrindo Sone. Paslépkite matoma
laido dalj pagrindo galinéje dalyje, tam skirtoje vietoje. Naudokite tik su robotu jsigyta
jkroviklj: nenaudokite universaliy jkrovikliy.

Adaptori, tabanin yan tarafindaki gii¢ jakina takin. Fazla kabloyu, tabanin arkasinda
bu amac icin saglanan alanda gizleyin. Sadece robotla birlikte verilen sarj cihazini
kullanin: Evrensel sarj cihazlari kullanmayin.

ApanTteppi Heri3ain bynipiHaeri KyaT yscbIHa KOCbIHbI3. APTbIK CbIMbIH HETi3AiH apTKbl

>KaFblHAA, 0Cbl MakcaT yLUiH bepinreH xepae xacblpbiHbi3. PoboTneH bipre bepinren

3apsiaTafbIWThl FaHa NanganaHblHbl3: aMbeban 3apaaTarbilWTapabl NanaanaHbaHbI3.
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PasmecTute 3apsAfAHYl0 CTaHUMIO TakMM 00pa3oM, uYTobbl C Kaaoi CTOPOHbI OT Hee
0CTaBasnoch no 0,5 M CBOHOAHOTO NPOCTPAHCTRA, a Nepef Hell — 1 M. He cTaBbTe 3apsAaHyto
CTaHUMIO PAAOM C necTHulen. Kabenb nomkeH ObiTb HaTAHYT. Pa3meluaite 3apsaaHyto
CTaHLMIO Ha TBEPAOW MOBEPXHOCTU. He pa3melLaiiTe 3apaaHYIo CTaHLMIO Ha KOBpaXx.

Stacje dokujaca nalezy umiescic tak, aby po jej bokach byto 0,5 m pustej przestrzeni,
a przed stacja — 1 m wolnego miejsca. Nie nalezy umieszczac stacji dokujacej w
poblizu schodéw. Kabel musi by¢ napiety. Stacje dokujaca nalezy zawsze ustawiac na
twardym podtozu. Nie stawiac stacji dokujacej na dywanie.

To place the docking station, make sure there is an empty area of 0.5m on the side
and Tm in front of the docking station. Do not install the docking station near stairs.
The cable must be tight. Always place the docking station on hard floor. Do not place
the docking station on carpet.

Dokkimisjaama paigaldamiseks leidke koht, kus selle molemal kiiljel oleks 0,5 m ja ees
1 m vaba ruumi. Arge paigaldage dokkimisjaama trepi ldhedale. Kaabel peab olema
korralikult Uhendatud. Asetage dokkimisjaam alati kdvale pinnale. Arge asetage
dokkimisjaama vaibale.

Novietojot dokstaciju, parliecinieties, ka uz saniem ir briva 0,5 m zona un 1 m zona

dokstacijas prieksa. Neuzstadiet dokstaciju blakus kapnem. Kabelim jabut nostieptam.
Vienmeér novietojiet dokstaciju uz cietas gridas. Nenovietojiet dokstaciju uz paklaja.

Norédami pastatyti jkrovimo stotele, jsitikinkite, kad 3alia jos yra tuscias 0,5 m plotas,
o pries ja yra tuscias 1 m plotas. |krovimo stotelés nemontuokite 3alia laipty. Laidas
turi bati jtemptas. |krovimo stotele visuomet montuokite ant kiety grindy. Nedékite
jkrovimo stotelés ant kilimo.

Sarj istasyonunu yerlestirmek icin yan tarafta 0,5 metrelik ve sarj istasyonunun &niinde
1 metrelik bos alan oldugundan emin olun. Sarjistasyonunu merdivenlerin etrafina kurmayin. Kablo
siki olmalidir. Sarj istasyonunu daima sert zemine yerlestirin. Sarj istasyonunu haliya koymayin.

KoHAbIpy CTaHUMACHIH OpHANacTbIpy YLUiH, KOHAbIPY CTAHUMSCbIHbIH XXaHbiHAa 0,5 M, an
angbiHaa 1 MbocopbiH bap ekeHiHe ko3 >KeTKi3iHi3. KoHAbIpY cCTaHUMSCbIH bacnanfakTbiH
XaHblHa opHaTnaHbI3. Kabenb TbiFbi3 bonybl kepek. KoHAbIpY CTaHUMACHIH apKaLlaH
KaTTbl efieHre KoMblHbI3. KOHAbIPY CTAHUMSACHIH KINEMHIH YCTiHE KOMMaHbI3.
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nO,lJ,KJ'IPOLII/ITe BWJIKY NMNTAaHNA K PO3ETKE.

Podtacz wtyczke przewodu zasilajacego do gniazda sieciowego.

Connect the power cord plug to the main socket.

Uhendage toitejuhtme pistik seinakontakti.

Savienojiet stravas vada spraudni ar kontaktligzdu.

Prijunkite maitinimo laida prie pagrindinio lizdo.

Gl¢ kablosuna ait fisi prize takin.

KyaT CbIMbIHbIH allaCblH Heri3ri po3eTKafra KOCbIHbI3.

(N
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He nomelyainte npeameTbl BHYTPb 3apAAHON CTaHLUN.

W stacji dokujagcej nie nalezy umieszczac¢ zadnych przedmiotow.

Do not put anything inside the docking station.

Arge pange midagi dokkimisjaama sisse.

Neievietojiet liekus priekSmetus dokstacija.

Nieko nedékite j jkrovimo stotelés vidy.

Sarj istasyonunun icine hicbir sey koymayin.

KoHAbIpY CTAHUMACBIHBIH ilWiHe elTeHe canMaHbl3.
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MepeBepHUTE POGOT-NMBINECOC U NEePEBEAUTE BbIK/OUYaTeNlb MUTAHUS B MOJIOXKEHNE
ON («BKJ1.») (1).

CBeTO,qI/IOAHbIe NHOWKaTOPbl Ha NaHeNn ynpaBJieHnA po60Ta—nb|necoca 6y,qu MUraTb
B TeYeHve npruMepHo 50 cekyHa.

Obroé¢ odkurzacz automatyczny spodem do gory i wtacz zasilanie (1).
Kontrolki LED na panelu odkurzacza automatycznego beda migac przez okoto
50 sekund.

Turn the robot upside down and turn the power switch ON (I).
You will see LED lights blinking on the robot’s dashboard for approximately 50s.

Poorake robot tagurpidi ja lulitage toiteliliti sisselilitatud asendisse (1).
Roboti esipaneelil vilguvad umbes 50 s LED-tuled.

Apgrieziet robotu otradi un nospiediet jaudas slédzi pozicija “ON" (1) (leslégts).
Robota informacijas paneli aptuveni 50 sekundes jus redzésiet mirgojosas LED gaismas.

Apverskite robota ir jjunkite maitinimo jungiklj (I).
Pamatysite, kad roboto prietaisy skydelyje mazdaug 50 sekundziy mirksés LED lemputés.

Robotu ters cevirin ve gli¢ anahtarini ACIK (1) konumuna getirin.
Robotun kontrol panelinde LED isiklarinin yaklasik 50 saniye boyunca yandigini goreceksiniz.

PoboTTbl TeHKepIN ayaapbiHbI3 4a, KyaT KockplwbiH KOCY/1bl (1) KannbiHa KOMbIHbI3.

PoboTTbiH backapy TakTacbiHfa wamameH 50 cek XbiMbINbIKTaWTbIH XapblK AUOATHI
LamMAapblH Kepecis.
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MomecTute POOOT-MbINECOC Ha 3apPAAHYI CTaHUMIO: €ro KOHTaKTHble MAacTUHbI
[OMKHbI KaCcaTbCA KOHTAKTHbIX NACTUH 3apAgHON cTaHL K. [locne 3Toro MHANKaTopbl
aKKyMynATopa HauHyT MUaTb.

Umies¢ odkurzacz automatyczny w stacji dokujacej: ptyty fadowania w odkurzaczu
automatycznym musza dotykac ptyt znajdujacych sie w stacji dokujacej. Symbole
akumulatora zaczng migac.

Place the robot on the docking station: the charging plates on the robot must touch
those on the docking station.The battery symbols will then blink.

Asetage robot dokkimisjaama: robotil olevad laadimisplaadid peavad puutuma kokku
dokkimisjaama omadega. Akusiimbolid hakkavad seejarel vilkuma.

Novietojiet robotu uz dokstacijas ta, lai robota uzlades plaksnes pieskartos plaksném
uz dokstacijas. Bus redzams mirgojoss akumulatora simbols.

Padékite robotg ant jkrovimo stotelés: roboto jkrovimo plokstelés turi liestis prie
jkrovimo stotelés ploksteliy. Tada pradés mirkséti akumuliatoriaus simboliai.

Robotu, Gizerindeki sarj plakalari sarj istasyonundakilere temas edecek
sekilde sarj istasyonuna yerlestirin. Ardindan pil sembolleri yanip soner.

PoboTTbl KOHABIPY CTaHUMsCbIHA KOWbIHbI3: poboTTafbl 3apsiaTay Tepenkenepi

KOHAbIPY CTaHUMsicbiHa Tuin Typybl kepek. OpgaH keliH 6aTapesi TaHbanapbl
XbIMblbIKTAWAbI.
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ON («BKJ1.») (I): poboT-nbinecoc 3apsxaeTca (3 yaca Ao NOMHOM 3apsAAKY akKyMynaTopa).
OFF («BblKJ1.») (O): po60T-NblNiecoc He 3apsKaeTcs.

ON (I): odkurzacz automatyczny taduje sie (potrzeba 3 godzin, aby akumulator w
petni sie natadowat).
OFF (O): odkurzacz automatyczny nie moze tadowa¢ akumulatora.

ON (I): the robot is charging (3h for the battery to be full charged).
OFF(O) : the robot can not charge.

SISSELULITATUD (1): robot laeb (aku tdis laadmine votab 3 h).
VALJALULITATUD (O): robotit ei saa laadida.

“ON" (1) (leslégts): robota uzlade (3 h, lai akumulators batu pilniba uzladéts).
“OFF" (0) (Izslégts): robotu nevar uzladeét.

JJUNGTA (I): robotas jkraunamas (akumuliatorius visiskai jkraunamas per 3 valandas).
ISJUNGTA (O): robotas negali bati jkraunamas.

ACIK (I): Robot sarj oluyor (pilin tam sarj olmasi icin 3 saat).
KAPALI (O): Robot sarj olmaz.

KOCYJbI(l):poboT3apaaranyna(batapesHbiHTONbIK3apsATanyblyLiH 3 car KaXxeT).
BLUIPYSI (0): poboTThl 3apaaTay MyMKiH eMec.
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YTo6bl NpOANMTb CPOK CITY>KObl aKKYMYNATOPa, AePXKUTE POOOT-MbINECOC Ha 3apaLHON
CTaHLWV, KOTA OH He UCMOJb3YeTCA.

Ecnm Bbl He NNaHUpyeTe UCMOoNb30BaTb MbIIECOC B TRUEHIE JJINTENIBHOMO BPEMEHW, MOIHOCTBIO
3apAAnTe akKYMYSATOP, 3aTEM V3BIEKUTE €ro 1 XpaHUTe B CYXOM MPOX/aHOM MecTe.

Aby wydtuzy¢ czas eksploatacji akumulatora, zawsze nalezy trzymaé odkurzacz
automatyczny w stacji dokujacej, gdy nie jest uzywany.

Jesli odkurzacz nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy catkowicie natadowac¢
akumulator, a nastepnie wyja¢ go i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu.

In order to extend the battery lifespan, always keep the robot charging on the docking
station while not using it.

When not using the vacuum cleaner for a long time, please fully charge the battery
then remove it and store it in a cool dry place.

Aku kasutusea pikendamiseks hoidke kasutusel mitte olevat robotit

alati dokkimisjaamas laadimas.

Kui te ei kasuta tolmuimejat pikema aja valtel, siis laadige aku taielikult tais
ning asetage see hoiule jahedasse ja kuiva kohta.

Lai pagarinatu akumulatora darbmdiza ilgumu, vienmér laika, kad neizmantojat
robotu, ievietojiet to dokstacija uzladei.

Ja ilgu laiku neizmantojat putek|sicéju, pilniba uzladéjiet akumulatoru, iznemiet to
un glabajiet vésa un sausa vieta.

Norédami prailginti akumuliatoriaus veikimo laikg, nenaudojamg robota visada
laikykite ant jkrovimo stotelés.

Kai ilgg laika nenaudojate dulkiy siurblio, visiskai jkraukite akumuliatoriy, tada
nuimkite jj nuo jkrovimo stotelés ir laikykite sausoje vésioje vietoje.

Pil dmrini uzatmak icin kullanilmadigi zamanlarda robotu daima sarj

istasyonunda sarj edin.

Elektrikli sGpurgenizi uzun bir stire kullanmayacagdiniz zaman lutfen pili tamamen sarj
edin, ardindan ¢ikarip kuru ve serin bir yerde saklayin.

BaTapeqHblH KbI3MET Mep3iMiH y3apTy YLWiH naiidaHbiiMaraH Ke3fe poboTTbiH aphaiibiM
KOHABIPY CTAHLMAChIHAA 3apAATanbIn TYpybiH KAMTAaMachI3 eTiHi3.

LLlaHcopfbIlWThbl y3aK yakblT NaiganaHbaraH kesfe, baTapesHbl TObIFbIMEH 3apAATaHbI3,
COflaH KeMiH OHbI LbIFapbIN asbim, CankblH api Kyprak Xepae cakTaHbl3.
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Po6oOT-MbiNecoc ocHalleH faTunkamy NageHns ans pacnosHaBaHUA NECTHUL, 1 MycToT. B
cnyyae 1x 0GHapyXeHWsA OH CMEHWT HanpaBneHue.

Y106bl PO6OT-NbINECOC MPaBWBHO pPacno3HaBas HEPOBHOCTW YPOBHA Mona, ybepute ¢
nona pAAOM C MyCcTOTaMu, NECTHULLAMU UK CTYNEHAMM BCe NPeAMETbI (CYMKU, 00YBb U T. [.).
Po6oT-MblNecoc psaom ¢ NecTHuUel 6e3 npegmeToB .

PoboT-nbiiecoc psaaom ¢ necTHULEN € 06YBbIO, CYMKaMu UK APYTrMUA NPeaMeTamu
(OH He CMOXeT NMPaBWJIbHO PACMO3HaTb JIECTHULLY W MO3TOMY YNafeT).

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w czujniki upadku, ktore wykrywajg schody i
szczeliny. Odkurzacz automatyczny zmieni kierunek, gdy je wykryje.

Aby umozliwi¢ prawidtowe wykrywanie réznic poziomu podtoza, upewnij sie, ze na
podtodze obok szczelin lub schodéw nie ma zadnych przedmiotéw (np. toreb lub butéw).
Odkurzacz automatyczny w poblizu schoddéw, przy ktérych nie ma Zzadnych
przedmiotow — .

Odkurzacz automatyczny znajdujacy sie w poblizu schodéw z butami, torbami lub
innymi przedmiotami — |(%)| (odkurzacz automatyczny nie wykryje prawidtowo schodéw
i dlatego spadnie).

The robot has drop sensors to detect stairs and gaps. The robot will change direction
when detecting them.

In order to correctly detect the floor level difference, make sure there are no objects
(bags, shoes ...) on the floor next to gaps, stairs or on the stairs’ steps.

The robot near stairs without objects .

The robot near stairs with shoes, bags or other objects (the robot will not properly
detect the stairs and therefore fall).
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Robotil on kukkumisandurid treppide ja avade tuvastamiseks. Kui robot need
tuvastab, siis ta muudab suunda.

Porandapinna tasemeerinevuste 6igeks tuvastamiseks tagage, et avade, treppide
voi trepiastmete laheduses ei oleks maas esemeid (kotte, kingi jne).

Robot on ilma esemeteta trepi lahedal .

Robot on kingade, kottide v6i muude esemetega trepi lahedal (robot ei tuvasta
treppi korralikult ja kukub).

Robotam ir nokrisanas novérsanas sensori, kas konstaté kapnes un spraugas.
Konstatéjot $adus skérslus, robots maina virzienu.

Lai pareizi noteiktu gridas limenu atskiribas, parliecinieties, ka uz gridas spraugu vai
kapnu tuvuma un uz kapném neatrodas priekSmeti (somas, apavi u.c.).

Robots pie kapném, kur nav priekmetu .

Robots pie kapném, kur ir kurpes, somas vai citi priekSmeti (robots nespés pareizi
konstatét pakapienus un nokritis).

Robotas turi nuo nukritimo apsaugancius aukscio jutiklius, skirtus laiptams ir tarpams
atpazinti. Juos aptikes robotas pakeis krypt;.

Norint teisingai nustatyti grindy lygio skirtuma, jsitikinkite, kad ant grindy 3alia tarpy
ar laipty néra jokiy daikty (krepsiy, baty...).

Robotas salia laipty be jokiy daikty .

Robotas salia laipty su batais, krepSiais ar kitais daiktais (robotas tinkamai
neatpazins laipty ir dél to nukris).

Robot, merdivenleri ve bosluklari tespit edebilmesi icin diisme sensorlerine sahiptir.
Robot merdiven ve bosluklari tespit ettiginde yon degistirecektir.

Taban seviyesinin farkini dogru bir sekilde tespit etmek icin bosluklarin ve
merdivenlerin yaninda veya merdiven basamaklarinda herhangi bir nesne (canta,
ayakkabi...) olmadigindan emin olun.

Robot, nesnelerin olmadigr merdivenlere yakin .

Robot; ayakkabi, canta veya diger nesnelerin bulundugu merdivenlere yakin
(robot merdivenleri dogru bir sekilde algilamaz ve dolayisiyla diiser).

PoboTTra bacnangaktap MeH caHbliaynaphbl aHbIKTAWTbIH Kyflay [OaT4MKTepi
6ap. Onappbl aHbiKTaraH ke3ge poboT barbiThiH e3repTeni. EaeH peHreniHin
albIpMallbINbIFbIH - AYPbIC — a@HbIKTaybl VYWIiH efeHae 60c  opbiHOAPAbIH,
bacnanpakTapibliH HeMece bacnangakTapabl backbllwTapbiHAa berae 3aTTapabiy
(cemkenep, asak kuiMaep ...) >KOK eKeHiHe Ke3 XeTKi3iHi3.

PoboT berge 3aTTapbl oK bacnannakTbiH XaHblHAA .

AqK KMiMi, coMkenepi HeMece backa 3aTTapbl bap bacnangakTapibliH XKaHbIHAAFbI

poboT (poboT bacnangakTapab! AypbIC aHbIKTaMaiabl, COHAbIKTaH Kynaiasl).
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YTo6bl HaUaTb OUMCTKY, HAXKMUTE KHOMKY D” UNN BOCMOJb3YNTECh NPUNOXKEHVNEM
Tefal Robots. Po60T-nbinecoc 3anycTuTca B CKOPOCTHOM pPeXUMe.

Wcisnij przycisk DI | aby rozpoczac czyszczenie, lub uzyj aplikacji Tefal Robots.
Odkurzacz automatyczny uruchomi sie w trybie turbo.

Press the button Dl | to start cleaning or use Tefal Robots application. The robot will
start in boost mode.

Puhastamise alustamiseks DI | vajutage nuppu voi kasutage Tefal Robotsi rakendust.
Robot kaivitub kiirreziimil.

Nospiediet pogu Dl |, lai saktu tirisanu, vai izmantojiet lietotni“Tefal Robots”. Robots
saks darboties maksimalas jaudas rezima.

Paspauskite mygtuka D” norédami pradéti valyti arba naudoti “Tefal Robots”
programa. Robotas pradés veikti stipresniu rezimu.

Temizlemeyi baslatmak D” icin digmeye basin veya Tefal Robots uygulamasini
kullanin. Robot boost modunda baslayacak.

Tasanaygbl bactay Hemece Tefal poboT kongaHbacbiH navpanaHy yLliH D”
TylMeciH bacbiHbI3. PoboT yoeMeni pexumpe bactanibi.
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YT06bI NPUOCTAHOBUTL OYUCTKY, HAXKMUTE KHOMKY DI | elye pas. Ytobbl BO30OHOBUTL
OUNCTKY, HAXMUTE ee elle pas.

Wcisnij ponownie przycisk DI |, aby wstrzymac czyszczenie. Zréb to jeszcze raz, aby
wznowic czyszczenie.

Press the button DI | again to pause cleaning. Press it again to resume the cleaning.

Puhastamise peatamiseks D” vajutage uuesti nuppu. Puhastamise jatkamiseks
vajutage nuppu veel kord.

Vélreiz nospiediet pogu D” , lai pauzétu tirisanu. Nospiediet to velreiz, lai atsaktu
tirisanu.

Dar karta paspauskite D” mygtuka, kad sustabdytuméte valyma. Dar kartg
paspauskite, kad atnaujintuméte valyma.

Temizlemeyi duraklatmak D” icin digmeye basin. Temizlemeye devam etmek icin
tekrar basin.

Tazanaygbl TOKTaTy VLUiH D” TyWMeciH KkalTagaH bacbiHbi3. Tasanaynbl
XanfacTbIpy YLUiH OHbl KainTagaH bacbiHbI3.
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YToObl 3aBEPWNTb OUUCTKY, HaXMUTE KHOMKY Q Ecnu pobot-nbinecoc HauHeT
OUMCTKY C3apALHOW CTaHLUW, OH BEPHETCA Ha Hee.

Pexxum oxnpaHmsa

Mocne 5 MUHYT NpebbiBaHMA BHE 3apAAHON CTaHLMKW Uiy nocse 30 MUHYT
npebblBaHUA Ha 3apPsAAHON CTaHLMM POOOT-MbINECOC NepenaeT B PEXUM OXUAHUS.
UYT06bI NepeBecTr POOOT-MbINECOC B aKTUBHbIN PEXIM, HaXXMUTE NtoOYI0 KHOMKY Ha
HeM 1N 3anyCcTUTe OUUCTKY 13 NPUSTOXKEHMA.

Mo 3aBepleHUM LMKSIa OYUCTKM POOOT-MbINECOC aBTOMATMYECKM BEPHETCA Ha
3apAAHYI0 CTaHLMIO, UTOObI 3apPAANTb aKKyMynAaTop.

Ecnu akkymMynaTop paspsanTcs 4o 3aBepLueHns y6opKu, poboT-Nbliecoc BEpHETCA Ha
3apAfHYIo CTaHLUMIO ANA NoA3apaaKu. B 3Tom cnyuae korga poboT-Mnblnecoc oKaxeTcs
Ha 3apAfgHOM CTaHUUW, WHAUKaTOp CTapTa/may3bl OydeT HemnpepbiBHO ropeTb
(NprmepHO 30 MUHYT, MOKa POGOT-NbINECOC He MEPENIET B PEXIM OXKMAAHUSA).
Korga aKkkymynaTop MOMHOCTbIO 3apAguTcs, POOGOT-MbIIeCOC aBTOMATUYECKM
BO30OHOBUT LMK OUNCTKM C TOrO MECTa, re OH OCTaHOBUJICA.

Nacisnij przycisk Q aby zakonczy¢ czyszczenie. Jesli odkurzacz automatyczny
rozpocznie odkurzanie ze stacji dokujacej, powrdci do niej po zakonczeniu pracy.

Tryb gotowosci:

Po 5 minutach pozostawania poza stacjg dokujacg lub 30 minutach obecnosci w
stacji dokujacej odkurzacz automatyczny zostanie przetgczony w tryb gotowosci. Aby
wréci¢ do normalnego trybu, wcisnijdowolny przycisk na odkurzaczu automatycznym
lub rozpocznij czyszczenie z poziomu aplikacji.

Po zakonczeniu cyklu czyszczenia odkurzacz automatycznie wréci do stacji dokujacej
w celu natadowania akumulatora.
Jesli akumulator jest roztadowany, odkurzacz automatyczny wréci do stacji dokujacej
w celu natadowania nawet wtedy, gdy nie oczyszczono niektérych miejsc. W takim
przypadku, gdy tylko odkurzacz automatyczny znajdzie sie w stacji dokujacej,
wskaznik START/PAUSE zacznie swieci¢ (przez okoto 30 minut, czyli czas, po ktérym
odkurzacz przechodzi w tryb gotowosci).
Po catkowitym natadowaniu akumulatora odkurzacz automatyczny wznowi cykl
czyszczenia w miejscu, w ktérym go przerwat.
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Press the Q button to end the cleaning. If the robot starts the cleaning from the
docking station, it will return to the docking station.

Stand-by mode:

After 5 min out of the docking station or 30 min on the docking station, the robot will
be put on stand-by mode. To wake-up the robot, press any button on the robot or
start a cleaning run from the app.

If the cleaning cycle is finished, the robot will automatically go back to the docking
station in order to recharge its battery.

If the battery is empty although there is still some area uncleaned, the robot will go
back to the docking station to recharge. In that case, as soon as the robot is on the
docking station, the start/pause light will stay lighted (for around 30 min, time for the
robot to go in stand by mode).

As soon as the battery is recharged completely, the robot will automatically resume
its cleaning cycle where it stopped.

Puhastamse Q |6petamiseks vajutage nuppu. Kui robot alustab puhastamist
dokkimisjaamast, naaseb ta dokkimisjaama.

Ooteloleku reziim

Parast 5 min dokkimisjaamast véljas olemist voi 30 min dokkimisjaamas olemist laheb
robot ooteloleku reziimile. Roboti ulles dratamiseks vajutage roboti mis tahes nuppu voi
alustage rakendusest puhastamist.

Kui puhastustsiikkel on |6ppenud, Idheb robot aku laadmiseks automaatselt tagasi
dokkimisjaama.

Kui aku on tiihi ja méni piirkond on jadnud puhastamata, laheb robot aku laadimiseks
tagasi dokkimisjaama. Sel juhul, kohe kui robot on dokkimisjaamas, jaab kaivitamise/
peatamise nupp pdlema (umbes 30 min, seni kuni robot laheb ooteloleku reziimile).
Kohe, kui aku laadimine on |6ppenud, jatkab robot automaatselt

puhastustsuklit sealt, kus see pooleli jai.

Nospiediet Q pogu, lai beigtu tiriSanu. Ja robots sak tirisanu no dokstacijas, tas
atgriezisies dokstacija.
Gaidisanas reZzims:
Péc 5 min arpus dokstacijas vai 30 min dokstacija robotam tiks ieslégts gaidisanas rezims.
Lai pamodinatu robotu, nospiediet jebkuru robota pogu vai uzsaciet tirisanu no lietotnes.
Ja tiridanas cikls ir pabeigts, robots automatiski dosies atpakal uz dokstaciju, lai
uzladétu akumulatoru.
Ja akumulators ir izladéjies, lai gan vél ir palikusas netiritas zonas, robots dosies
atpakal uz dokstaciju, lai uzladétu akumulatoru. Sada gadijuma, tiklidz robots atrodas
dokstacija, tiks izgaismots saksanas/pauzes indikators (aptuveni 30 min, laiks, kas
nepiecieSsams, lai robotam ieslégtos gaidisanas rezims).
Tiklidz akumulators bls pilniba uzladéets, robots automatiski atsaks savu tirisanas
ciklu, no tas vietas, kur tas apstajas.
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Paspauskite Q mygtuka, kad baigtuméte valyma. Jei robotas pradeda valyma nuo
jkrovimo stotelés, jis grjs j jkrovimo stotele.

Budéjimo rezimas:

Po 5 minuciy buvimo ne ant jkrovimo stotelés arba po 30 minuciy ant jkrovimo
stotelés, jsijungs roboto parengties rezimas. Norédami aktyvuoti robota, paspauskite
bet kurj roboto mygtuka arba jjunkite valyma per telefono programéle.

Kai valymo ciklas bus baigtas, robotas automatiskai grj$ j jkrovimo stotele, kad jkrauty
akumuliatoriy.

Jei akumuliatorius i$sikrové, taciau dar ne viskas yra i$valyta, robotas grjs j jkrovimo stotele,
kad jsikrauty. Tokiu atveju, kai tik robotas bus ant jkrovimo stotelés, jjungimo / sustabdymo
lemputé liks Sviesti (mazdaug 30 min., kol robotas persijungs j parengties rezima).

Kai tik akumuliatorius bus visiskai jkrautas, robotas automatiskai atnaujins valymo ciklg
ten, kur sustojo.

Temizlemeyi Q sonlandirmak icin diigmeye basin. Robot, temizleme islemine sarj
istasyonunda baslarsa sarj istasyonuna geri doner.

Bekleme modu:

Robot, sarj istasyonundan uzakta 5 dakika veya sarj istasyonunda 30 dakika gegirdikten
sonra bekleme moduna gecer. Robotu uyandirmak icin robot tizerindeki herhangi bir tusa
basin veya uygulamadan bir temizleme ¢alismasi baslatin.

Temizleme dénguist bittiginde pilini yeniden sarj etmek icin robot otomatik olarak sarj
istasyonuna geri doner.

Hala temizlenmemis bir alan olmasina ragmen pil bossa robot sarj olmak icin sarj
istasyonuna geri doner. Bu durumda, robot sarj istasyonu lizerindeyken

baslat/duraklat 1511 yanmaya devam eder (robot bekleme moduna girene kadar yaklasik
30 dakika boyunca).

Pil tamamen sarj oldugunda robot otomatik olarak temizleme dongustine kaldigi yerden
devam eder.

Tazanaypbl askray yLiH fc\= TyMeciH bacbiHbI3. Erep poboT Tasanaygbl KoOHLbIPY
CTaHuMsACbIHaH bacTaca, on KanTajaH KOHAbIPY CTaHLMSACbIHA opanabl.

KyTy pexumi:

KoHAbIpy CTaHUMACbIHAH anblHbIM 5 MUH HeMece KOHAbIpY cTaHuumscbiHpa 30
MWH TypfaHHaH KeWiH poboT KyTy pexuMiHe KoWblinapbl. PoboTTebl 0aTy yLiH
poboTTafbl Ke3-kenreH TyMMeHi bacbiHbI3 HeMece KonpaHbagaH Tasanaygbl icke
KOCy TyMMeciH bacTaHblI3.

Erep Ttasanay umkni askranfaH 6osnca, poboT baTapesicblH KaliTa 3apsaTay yLiH
aBTOMaTTbl TYPAE KOHAbIPY CTaHLUMACHLIHA opanajbl.

Erep baTapes 3apapabl TaycblnFaH bosica xaHe ani bipas xep TazanaHbaraH bonca,
poboT KanTa 3apsATay YWiH KOHAbIPY CTaHuMsacbiHa opanagbl. byn xarpanpa
poboT KOHAbIPY CTaHUMACLIHAA TypFraHaa, bacTay/ToKTaTy WaMbl XaHbIn Typagb
(poboT wamMameH 30 MUHYTTaH KeWiH KyTy pexuMiHe eTeqi).

BaTtapes TonbifbiMeH KalTa 3apsfaTanFaHHaH keliH poboT aBToMaTTbl TypAe
TOKTafaH >epiHeH bacTan Ta3anay barpapnaMachiH XanfacTblpagbl.
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Yto6bl BOCMONBL30BaTHCA BCEMU  (YHKUMOHANBbHBIMY  BO3MOXHOCTAMY  pObOoTa-
MblNecoca, 3arpy3uTe Ha cBol cMapTdoH becnnaTtHoe npunoxeHue Tefal Robots (uTo6bI
HawTu ero B AppStore unu Google Play, ncnonb3yite QR-Kof, yKa3aHHbI Bbilue). YTobbl
Nerko ynpaeBnaTb POGOTOM-MbIIECOCOM, CNIEAYIATE MHCTPYKLUMAM B NMPUSIOKEHUN.

Aby w petni wykorzystac¢ wszystkie mozliwosci odkurzacza automatycznego, pobierz
bezptatna aplikacje ,Tefal Robots” (mozna jg znalez¢ w AppStore lub Google Play za
pomoca kodu QR) na swdj smartfon. Postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby
wykorzysta¢ caty potencjat robota!

”

To fully benefit all the possibilities of your robot, download the free app “Tefal Robots
(you can use the QR code above to find it on AppStore or Google play) on your
smartphone. Just follow the instructions in the application to enjoy the robot!

Roboti kéigi funktsioonide tdielikuks kasutamiseks laadige oma nutitelefoni alla tasuta
rakendus Tefal Robots (Ulalolev QR-kood aitab seda App Store'is voi Google Plays leida).
Jargige roboti kasutamiseks rakenduses esitatavaid juhiseid.

Lai pilniba izmantotu visas robota iespéjas, lejupieladéjiet bezmaksas lietotni “Tefal
Robots” sava viedtalruni (varat izmantot augstak redzamo QR kodu, lai atrastu
to veikala "AppStore” vai “Google play”). Veiciet lietotné noraditas darbibas un
izmantojiet robota iespéjas!

Norédami visapusiskai iSnaudoti visas roboto galimybes, iSmaniajame telefone
atsisiyskite nemokama programéle ,Tefal Robots” (galite naudoti auksc¢iau esantj QR
koda, kad rastuméte jg ,AppStore” ar ,Google Play”). Tereikia laikytis programéléje
pateikiamy instrukcijy, kad galétuméte patogiai naudotis robotu!

Robotunuzun sundugu tiim olanaklardan yararlanmak icin akilli telefonunuza “Tefal Robots”
Ucretsiz uygulamasini indirin (uygulamayi AppStore veya Google Play'de bulmak icin
yukaridaki QR kodunu kullanabilirsiniz). Uygulamadaki talimatlara uyun ve robotunuzun
keyfini ¢ikarin!

PoboTTbIH 6apnbik MyMKIHAIKTEPIH TONbIFbIMEH MaipanaHy ywid cMapTooHra «Tefal
poboTTapbi» TeriH KonaaHbacbiH xykTen anbiHbi3 (oHbl AppStore Hemece Google play
aykeHinge Taby ywi xorapbigarbl QR KoaThl naiganaHyra 6onagsl). Po6oTran nassart
any ywWiH kongaHbaaarbl Hyckaynapabl opbiHAaHbI3!
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FTOPUT, po6oT-nblnecoc NoaKIUeH K CeTu.
HE FTOPUT, po6oT-nbliecoc He NOAKIIIOUEH.
MUraet, NoAKJoUeHMe BbIMONHAETCA.

Korpa 3Hauyok
Korpa 3Hauvok
Korpa 3Hauok

.))) .))) .)))

Gdy symbol
Gdy symbol
Gdy symbol

Swieci sie, odkurzacz automatyczny jest podtgczony do sieci.
sie nie swieci, odkurzacz automatyczny nie jest podtgczony.
miga, trwa tgczenie.

.))) .))) .)))

o

When the
When the
When the

is ON, the robot is connected to your network.
is OFF, the robot isn't connected.
is blinking, the connection is in process.

)+)-)

.))) o)

Kui poleb
Kui ei pole
Kui vilgu

, on robot vérguga ihendatud.
, ei ole robot tihendatud.
, on Ghenduse loomine pooleli.

)

-))) *)

o

Tad, kad
Tad, kad
Tad, kad

ir ieslégta, robots ir savienots ar jasu tiklu.
ir izslégta, robotam nav savienojuma ar tiklu.
mirgo, notiek savieno3anas ar tiklu.

.,)) .,)) .,))

Kai irobotas yra jjungtas, jis prisijungia prie jasy tinklo.
Kai f.:robotas yra idjungtas, jis néra prijungtas prie tinklo.
Kai % lemputé mirksi, vyksta prisijungimo procesas.

= < <
ACIK .g robot aginiza baghidir.

KAPALI <" ise robot bagh degildir.
Yanip % sonlyorsa baglanti kuruluyordur.

.)))

G~

/‘:\ KOCYJ1bl 6onca, poboT xenire KocbinFaH.
:’_:: BLUIPY/Il 6onca, poboT xenire KocbliMaraH.

XbIMNbIbIKTAMN TYPCa, KOCbIbIM OpblHAANYAA.
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Y106bl OUMCTUTD KOHTAKTHbIE MNACTVHbI, BbIK/OUMTE POOOT-MbINECoC 1 NepeBepHUTe
ero. 3ateM NpoTpuUTe NAACTUHbI CYXOW TKaHblo. He npoTupanTte macnom. Ounwante
KOHTaKTHbIe NIacTVHbI OAUH pa3 B Hefeno.

Aby wyczysci¢ wtyk tadowania, wytacz odkurzacz i obré¢ go spodem do gory.
Nastepnie przetrzyj wtyk suchg sciereczka. Nie czy$¢ wtyku olejem. Wtyk tadowania
nalezy czyscic raz w tygodniu.

To clean the charging contact switch off the robot and turn it upside down. Then use
a dry cloth to wipe them. Do not scrub with oil. Clean the charging contact once a
week.

Laadimiskontakti puhastamiseks lilitage robot vélja ja poorake tagurpidi. Seejarel piihkige
kontakt kuiva riidelapiga puhtaks. Arge hé6ruge 6liga. Puhastage laadimiskontakti kord
nadalas.

Lai notiritu uzlades kontaktu, izslédziet robotu un apgrieziet to otradi. Tad ar sausu
dranu noslaukiet kontaktus. Neberziet ar ellu. Uzlades kontaktu tiriet reizi nedéla.

Norédami idvalyti jkrovimo kontakta, iSjunkite robotg ir apverskite jj. Tada sausa
Sluoste nuvalykite kontakta. Neisriebaluokite. Karta per savaite isvalykite jkrovimo
kontakta.

Sarj temas noktalarini temizlemek icin robotu kapatin ve ters cevirin. Ardindan
silmek icin kuru bir bez kullanin. Yag ile ovalamayin. Sarj temas noktalarini haftada
bir kez temizleyin.

3apsaTay KOHTaKTICiH Ta3anay yLWiH poboTThbl eLWipin, OHbl TOHKEpPIN ayAapblHbI3.
CopaH KeliH onapAbl CypTy YWiH KypfakK MaTaHbl naijanaHbiHbi3. Maiinan
KblpMaHbI3. 3apaaTay KOHTakTiCiH anTacbliHa bip peT TazanaHbI3.
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YTo6bl ONyCTOWMUTH MblNeCOOPHUK, OTKPOWTE OTKUABIBAIOLLYIOCA KPbIWKY U BbITalyuUTe
nbinecbopHUK 3a pyuky. OTKpolTe KpbIKy MblnecbopHUKa cBepxy. BbiTAHUTEe pamy
bunbTpa, uTOOBI CHATb TFOQPUPOBAHHBLIA W MOPOSOHOBLIN  GUALTPBI.  AKKYpaTHO
noctyuute rodpupoBaHHbIM GUITLTPOM MO MYyCOPHOMY Befipy, YTOObI CTPAXHYTb Nblib. He
NpPOMbIBaiiTe €ro BOAOW.

MpomoliiTe NOPONOHOBbLIA GUALTP 1 MblNecOOPHUK BOLON. [laiiTe UM BbICOXHYTb B TeUeHUe
12 vacos. Korga Bce npefgmeTbl BbICOXHYT, MOMeCTUTe X 0OpaTHO B MbiNecoc: CHavana
BCTaBbTE Ha MECTO MOPOJSIOHOBLIA U FOPPUPOBaHHLIA GUBTPbI, 3aTeM YCTaHOBUTE
MblNIeCO60PHUK C NMOAHATON PYUKOV N HAXKMUTE Ha Hee, YToObl 3aKPENUTb MblIeCOOPHNIK.
Ecnv nbinecbOpHIK He 3aKpeniieH HagnexallyMm o6pa3om, KpbIllKa He OyeT 3aKpbIBaTbCA
nonHocTblo. OnycTolwaiiTe MblIeCOOPHUK MOCE KaXAoro MCMofb3oBaHusA. OunulanTe
roGpPUPOBAHHDI 11 MOPOSIOHOBbIY GUALTPBI U NbIIECOOPHUK Kaxayto HefenHo.

Aby opréznic¢ pojemnik na kurz, otwérz odchylana pokrywke, unies uchwyt pojemnika
na kurz i wyjmij pojemnik. Otwérz pokrywke pojemnika na kurz od géry, aby go
oprozni¢. Wyciagnij rame filtra, aby wyjac filtr silnika i piankowy.
Delikatnie postukaj filtrem o pojemnik na smieci, aby strzasng¢ kurz. Nie czy$¢ go woda.
Optucz filtr piankowy i pojemnik na kurz woda. Pozostaw je do wyschniecia
na 12 godzin. Po catkowitym wysuszeniu elementéw umies¢ je z powrotem w
odkurzaczu: najpierw wtéz pianke i filtr, a nastepnie wtéz z powrotem pojemnik na
kurz z podniesionym uchwytem i nacisnij uchwyt, aby zablokowac¢ pojemnik.
Jesli pojemnik na kurz nie bedzie prawidtowo zablokowany, odchylana pokrywka nie
zostanie catkowicie zamknieta. Pojemnik na kurz nalezy oprézni¢ po kazdym uzyciu.
Pojemnik na kurz, filtr i pianke nalezy czyscic co tydzien.
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To empty the dust box, open the flip cover, lift the dust box handle and take out the
dust box. Open the dust box cover from the top to empty it. Pull out the filter frame
to remove the pleated filter and the foam.

Tap the pleated filter gently over a garbage bin to shake off the dust. Do not clean it
with water.

Rinse the foam and the dust box with water. Let them out to dry 12h. When the items
are completely dried, place them back into the vacuum cleaner: first place the foam
and the filter, after place back the dust box with the handle lifted and push on the
handle to lock the dust box.

If the dust box is not correctly locked, the flip cover will not be fully closed.

Empty the dust box after every use. Clean the dust box, the filter and the foam every week.

Tolmukasti tiihjendamiseks avage kaas, tostke tolmukasti kdepide iles ja votke
tolmukast vélja. Tolmukasti tiihjendamiseks avage selle {ilaosas asuv kate. Kurdfiltri ja
vahu eemaldamseks tdmmake filtri raam valja.

Koputage kurdfiltrit tolmu maha raputamiseks érnalt priigikasti kohal. Arge puhastage
seda veega.

Loputage vahtu ja tolmukastiveega. Laske neil 12 h 6hu kdes kuivada. Kui need on taielikult
kuvanud, pange need tolmuimejasse tagasi: esmalt sisestage vaht ja filter ning seejarel
tolmukast, tostes kdepideme iles ja surudes kdepidet, kuni tolmukast on lukustunud.

Kui tolmukast ei ole korralikult lukustunud, ei lahe kaas taielikult kinni.

Tiihjendage tolmukast parast igat kasutuskorda. Puhastage tolmukast, filter ja vaht kord
nadalas.

Lai iztukSotu puteklu tvertni, atveriet vaku, paceliet puteklu tvertnes rokturi un iznemiet
puteklu tvertni. Atveriet puteklu tvertnes vaku no augsas, lai to iztuksotu. Izvelciet filtra
rami, lai varétu iznemt gofréto filtru un putu materialu.

Viegli uzsitiet pa gofréto filtru, turot to virs atkritumu tvertnes, lai nokratitu putek|us.
Netiriet to ar deni.

Putu materialu un putek|u tvertni noskalojiet ar deni. Laujiet tiem 12 stundas zat. Kad
priekSmeti ir pilniba izzuvusi, ievietojiet tos atpakal puteklsicéja: vispirms ievietojiet
putu materialu un filtru, péc tam ievietojiet atpakal putek|u tvertni ar paceltu rokturi un
uzspiediet uz ta, lai nofiksétu puteklu tvertni.

Ja putek|u tvertne nav pareizi ievietota, parsega vaku nevarés pilniba aizvért.

Péc katras izmantosanas reizes iztukSojiet puteklu tvertni. Katru nedélu iztiriet puteklu
tvertni, filtru un putu materialu.
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Norédami iStustinti dulkiy déze, atidarykite dangtelj, pakelkite dulkiy dézés rankena
ir iSimkite dulkiy déze. Atidarykite dulkiy dézés dangtj i$ virSaus, kad ja istustintumeéte.
IStraukite filtro réma, kad pasalintuméte klostuota filtrg ir kempine.

Svelniai pakratykite klostuota filtra virs $iuksliy dézés, kad ispurtytuméte dulkes. Nevalykite
jo vandeniu.

Nuplaukite kempine ir dulkiy déZe vandeniu. Leiskite jiems isdZiati 12 val. Kai dalys visiskai
iSdzius, jdékite jas atgal j dulkiy siurblj: pirmiausia jdékite kempine ir filtrg, po to uzdékite
dulkiy déze su pakelta rankena ir stumkite rankena, kad uzfiksuotuméte dulkiy déze.

Jei dulkiy dézé néra tinkamai uzfiksuota, dangtelis nebus visiskai uzdarytas.

IStustinkite dulkiy déZe po kiekvieno naudojimo. I3valykite dulkiy déZze, filtrg ir kempine
kiekviena savaite.

Toz kutusunu bosaltmak icin kapagr acin, toz kutusu kolunu kaldirin ve toz kutusunu
cikarin. Toz kutusu kapadini Ustten acarak bosaltin. Filtre gdvdesini cekerek pilili filtreyi ve
kopugu cikarin.

Tozu bosaltmak icin pilili filtreye bir ¢op kutusunun (izerinde hafifce vurun. Suyla
temizlemeyin.

Koplgu ve toz kutusunu suyla yikayin. 12 saat kurumaya birakin. Parcalar tamamen
kuruduktan sonra elektrikli stipiirgeye geri takin: Once kopugu ve filtreyi yerlestirin,
ardindan toz kutusunu sapini kaldirarak yerine geri takin ve toz kutusunu kilitlemek igin
kola bastirin.

Toz kutusu dogru sekilde kilitlenmezse kapak tamamen kapanmaz.

Toz kutusunu her kullanimdan sonra bosaltin. Toz kutusu, filtre ve kopigu her hafta
temizleyin.

“LUaH >owiriH 6ocaTy ylWiH alwbNaTbiH KaknarbiH allbim, WaH XSLWiriHiH TYTKaCbIH
KeTepin, LaH XaLWiriH WhiFapbin anbiybI3. LLaK XawiriHi{ kaknafbiH 60caTy YLUiH OHbI
XOoFapblfaH alwbiHbI3. XKMHanManbl Cy3riHi >xaHe KebiKTi any yLiH Cy3riHiH XakKTayblH
WbIFapbIHbI3.

XKuHanManbl cy3riHi KOKbIC >SLWIiriHi{ YCTIHEH akbIpblH TYpTiN, LWaHAbl Waikan
WhlFapbiHbl3. OHbI CyMeH Ta3anamaHbi3.

KebikTi >XaHe LaH XaLWiriH cyMeH WanbiHbi3. Onapabl 12 caraTka KenTipin KOWbIHbI3.
3aTTap ToMbIFbIMEH KENTIPINTeHHEH KENiH oNaphbl LAHCOPFbILWKA CasblHbI3: angbiMeH
Kebik MeH Cy3riHi casblHbl3, COLAH KEMiH LUaH XALWIriH TyTKacblHaH KeTepin apTka
KOMbIHbI3 @, WaH XaLWiriH KybINTay YLWiH TYTKACbIH UTEPIHI3.

Erep waH >xawiri pypbic bekiTinMereH Bonca, awbinaTbiH KaknaFbl TOMbIFbIMEH
XabblnMaraH.

Bp KongaHFaHHaH KeniH WaK »aLWiriH bocaTbiHbI3. LLaH XaLwiriH, cy3riHi xaHe KebikTi
anTa calblH TazanaHbI3.”
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RU MepesepHUTe POBOT-NbINECOC U BbiKAUUTE ero (O ). RU CHUMUTE 3aLYNTY WETKN 1 N3BNEKNTE LUETKY.
Pa36oKMpyITe 3aLNTY LETKM C MOMOLLbIO BYX GUKCATOPOB. OuncTrTe WeTKy ne3Brem (UToObI Cpe3aTb BOMOCHI) U KUCTOUKON (UTOOBI yaanuTb Ux),
[BUrascb CBEPXY BHU3.

PL Obré¢ odkurzacz automatyczny spodem do géry i wytacz go (O).
Odblokuj ostone szczotki za pomoca 2 blokad. PL

Wyjmij ostone szczotki i wyciggnij szczotke.
Wyczys¢ szczotke ostrg czescig (aby odcia¢ wiosy) i szczotka (aby je usunac),
wykonujac ruchy od gory do dotu.

Turn the robot upside down and turn the robot OFF (O).

EN Unlock the brush guard using the 2 lockers.

EN Remove the brush guard, and pull out the brush.
Clean the brush with the blade side (to cut the hair) and the brush side (to remove

Poorake robot tagurpidi ja lllitage see valja (O). them) doing movements from the top to bottom.
ET . o
Avage harjapiire kahe lukusti abil.

Eemaldage harjapiire ja tdmmake hari vilja.

Apgrieziet robotu otradi un parslédziet stavokli“OFF” ( O ) (Izslégts). ET Puhastage hari tera poolel (harjaste ldikamiseks) ja harja poolel (nende
LV
Atblokéjiet birstes aizsarga 2 fiksatorus. eemaldamiseks), tehes dlalt alla liigutusi.
Apverskite robota ir jj isjunkite (O). LV Nonemiet birstes aizsargu un izvelciet birsti.
LT Naudodami 2 fiksatorius atrakinkite $luoteliy apsauga. Tiriet birsti ar asmens pusi (lai pargrieztu matus) un ar sukas pusi (lai tos nonemtu),
veicot kustibas no augspuses uz leju.
TR Robotu ters cevirin ve robotu KAPALI (O) konumuna getirin. Nuimkite €luotele ir igtraukite Zluotel
2 kilidi kullanarak firca muhafazasinin kilidini agin. LT uimki ,esvuo eles apsaug? IriStrauki e,s uote e o . ..
Nuvalykite Sluotele su gelezte (kad perpjautumeéte jstrigusius plaukus) ir Sepeciu (kad
KK PoboTTbl TeHKepin ayaapbiHbi3 aa, pobotTel BLLIPYII (0] kannbiHa KoWbIHbI3. Juos pasalintuméte), atlikdami judesius is virsaus j apacia
2 KyNbINTbI MainfanaHbin KbiWakTblH KOPFaHbIC TOPbIHbIH KYMbIH allblHbI3. — Firca muhafazasini cikarin ve fircayi disari cekin.
Fircay, bicak tarafi (saglar kesmek icin) ve firca tarafina (bunlari cikarmak
icin) yukaridan asagiya dogru hareketler yaptirarak temizleyin.
KbIwaKTbIH KOPFaHbIC TOPbIH abiM, KbIWaKTbl TapTbin WhiFapbliHbi3. KblawakTbl
KK p p p p
XOFapblaaH TeMeH Kapai KO3FanTy apKblibl Mbillak XafbiMeH (TyriH kecy yuiH)

XaHe KbliwakneH (onapabl any yuwin) TasanaHbis.
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YcTaHOBUTE LWETKY 1 3alUTY LIETKM Ha MeCTo. YOeauTech, YTo pe3rHOBas YacTb Ha
KOHUMKe LLETKM YCTAaHOBMIEHA Ha MeCTO. 3aKpenuTe 3aLnTy LWETKM C MOMOLLbIO ABYX
drKcaTopoB.

Wiéz z powrotem szczotke i ostone szczotki. Upewnij sie, Zze gumowa cze$¢ na korcu
szczotki znajduje sie na swoim miejscu. Zablokuj ostone szczotki 2 blokadami.

Put the brush and the brush guard back. Make sure that the rubber part at the tip of
the brush is in place. Lock the brush guard with the 2 lockers.

Asetage hari ja harjapiire tagasi. Veenduge, et harja otsas asuv kummidetail
oleks oma kohal. Lukustage harjapiire kahe lukusti abil.

levietojiet birsti un birstes aizsargu atpakal vieta. Parliecinieties, ka gumijota detala
birstes gala atrodas vieta. Ar abiem fiksatoriem nostipriniet birstes aizsargu.

Jstatykite Sluotele ir Sluotelés apsauga atgal. Jsitikinkite, kad guminé dalis Sluotelés
gale yra savo vietoje. UZfiksuokite Sluotelés apsauga 2 fiksatoriais.

Fircayi ve firca muhafazasini geri takin. Fircanin ucundaki lastik parcanin
yerinde oldugundan emin olun. Firca muhafazasini 2 kilitle kilitleyin.

KbIJ'IUJaK neH KbilwakK KOpfaHbICbIH Kepi OpPHbIHa CallblHbI3. KbIJ'IUJaKTbIH

ylWbIHAAFbl pe3eHke 0enik OpHbIHAA eKeHiHe Ke3 XKeTKI3iHi3. 2 KynbinneH
KbUTLLAKTbIH KOPFaHbIC TOPbIH KyJIbINTaHbI3.
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Y106bl 0UMCTUTL OOKOBY!IO LLETKY, Pa3bNOKNpYITe ee, a 3aTeM CHUMUTE 1 OUYUCTUTE ee
C MOMOLLBIO KUCTOYKM OISl OUUCTKU. TaKxKe NPOoUNCTUTE TPYAHOZOCTYMHble MecTa B
oTBepCTUM 6GOKOBOW LeTKN. OunLiainTe 60KOBbIe WETKM OAUH Pa3 B Mecsl,.

Aby wyczysci¢ szczotke boczng, zdejmij ja, zwalniajac zaciski, i za pomoca szczotki
wyczys¢ szczotke boczng oraz elementy zaplatane w jej szczelinie. Szczotki boczne
nalezy czyscic raz w miesiacu.

To clean side brush, remove it by unclipping it and use a cleaning brush to clean the
side brush and the entanglements in the slot of the side brush. Clean side brushes
once a month.

Kilgharja puhastamiseks tommake see eemaldamiseks lahti ning puhastage puhastusharja
abil kilghari ja kiilgharja pilu sinna takerdunud vo6rkehadest. Puhastage kiilgharju
kord kuus.

Lai iztiritu sanu birsti, atskravéjiet un nonemiet to un ar tirisanas suku notiriet sanu
birsti un netirumus, kas iekérusies sanu birstes sprauga. Sanu birstes tiriet reizi ménesi.

Norédami isvalyti Sonine $luotele, nuimkite ja ir valymo 3epetéliu nuvalykite Sonine
$luotele ir Soninés $luotelés angoje jstrigusius ne$varumus. Sonines 3luoteles valykite
karta per ménesj.

Yan fircayl temizlemek icin klipsini acarak ¢ikarin ve bir temizleme fircasi kullanarak
yan fircayi ve yan fircanin yuvasina dolanan nesneleri temizleyin. Yan fircalari
ayda bir temizleyin.

Yan fircayi temizlemek icin klipsini acarak ¢ikarin ve bir temizleme fircasi kullanarak
yan fircayi ve yan fircanin yuvasina dolanan nesneleri temizleyin. Yan fircalari
ayda bir temizleyin.
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3ameHANTe GOKOBbIE LWETKM KaXkable WecTb MecsLeB. BblopocbTe cTapble WEeTKU U
3aMeHNTe NX HOBbIMI. 3aKpenunTe HOBble LWETKN Ha poboTe-nbinecoce.

Szczotki boczne nalezy wymieniac co 6 miesiecy. Wyrzu¢ stare szczotki i wymien je na
nowe. Przymocuj nowe szczotki do odkurzacza za pomoca zaciskow.

Replace lateral brushes every 6 months. Throw away the old brushes and replace
them with new ones. Clip the new brushes on the robot.

Vahetage kiilgharjad iga 6 kuu tagant vélja. Visake vanad harjad &ra ja vahetage
uute vastu. Kinnitage uued harjad roboti kiilge.

Ik péc 6 ménesiem nomainiet sanu birstes. Izmetiet vecas birstes, nomainot tas ar
jaunam. Piestipriniet jaunas birstes pie robota.

Sonines $luoteles keiskite kas 6 ménesius. I3meskite senas 3luoteles ir pakeiskite jas
naujomis. Pritvirtinkite naujas Sluoteles prie roboto.

Yan fircalari 6 ayda bir degistirin. Eski fircalari atin ve yenilerini
takin. Yeni fircalari robota klipsleyin.

6 all canblH OyMip KbUIWaFbiH aybICTbipbiHbI3. Ecki KblawakTapabl NaKTbipbIn
TacTarn, OpHbIHa XaHanapblH canbiHbi3. Pob0TKa KaHa KblalakTapbl casblHbI3.
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YTto6bl NnofepKrBaTb UMCTOTY, OUKLLaliTe Konleca (MepegHee, NeBOE U NPaBoe) OAUH
pa3 B mecsAl. Ha Ban Koneca MOryT HamaTbiBaTbCA BOJIOChI, HUTKM 1 APYron Mycop,
NMO3TOMY ero cyieflyeT CBOEBPEMEHHO OUMLLATb.

Przednie, lewe i prawe koto nalezy wyczyscic raz w miesigcu. Watek kota moze zostac
zablokowany przez wtosy, paski tkanin itp., dlatego nalezy go czysci¢ regularnie.

To clean the wheels, clean the front, left and right wheels once a month. The wheel
shaft may be entangled by hair, cloth strips, etc. so please clean it in time.

Rataste puhastamiseks puhastage esiratast ning paremat ja vasakut ratast kord kuus.
Rattavolli kiilge voivad takerduda juuksekarvad, riideribad jms, mistéttu tuleb see
kindlasti 6igeaegselt puhastada.

Lai riteni butu tiri, tiriet priek3éjo, kreisas un labas puses riteni reizi ménesi. Uz ritena
ass var satities mati, diegi u.c., tapéc tiriet to savlaicigi.

Valykite priekinj, kairj ir desinj ratukus karta per ménesj. Apie ratuko asj gali prisivelti
plauky, audiniy sitly ir pan., todél isvalykite laiku.

Tekerleklerin temiz olmasini saglamak icin 6n, sol ve sag tekerlekleri ayda bir temizleyin.
Tekerlek safti sac, iplikcik vb. nedeniyle sikisabilir, bu nedenle liitfen tekerlekleri zamaninda
temizleyin.

,D,OHFaJ'IaKTaprH Tasanay YUJiH aNiablHfbl, CON1 )XaHe OH >KaK AOoHFaslaKTapblH aliblHa

Bip peT Tasanan TypbiHbI3. [loHFanak biniriHe Tyk, MaTa XonakTapbl XaHe T.6. opanbin
Kanybl MyYMKiH, COHABIKTaH OHbl yaKbITbIbl Ta3anan TypbIHbI3
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Y1006bI 3PpPeKTUBHOCTL POOOTa-MbIIeCOCa He CHUKanacb BC/1eACTBME HAKOMMeHMWs
MblIM, PEKOMEHIYeTCA KaXAyl Hefeno TWaTeNbHO NPOTUpaTb KaMepy, OKOLIKO
nasepa 1 JaTunK Cyxom XJI0NKOBOW TKaHbIO.

Zaleca sie, aby co tydzien wycierac¢ jego kamere i okienko lasera suchg sciereczka, aby
zapobiec gromadzeniu sie kurzu i obnizeniu sprawnosci dziatania produktu.

It is recommended that every week, a dry cotton cloth should be used to carefully
wipe its camera and laser window and sensor to prevent dust accumulation, which
will affect the performance of the product.

Soovitatav on kord nadalas plihkida kuiva puuvillase riidelapiga ettevaatlikult tle
roboti kaamera ja laseriaken, et neile ei koguneks tolmu, mis hakkab toote joudlust
modjutama.

lesakam katru nedé|u ar sausu kokvilnas dranu uzmanigi noslaucit ierices kameras un lazera
lodzinu un sensorus, lai uz tiem nesakratos putekli, kas var ietekmét ierices veiktspéju.

Rekomenduojama kas savaite su sausa medvilnine Sluoste kruopsciai nuvalyti kamerg,
lazerio anga ir jutiklj, kad ant jy nesikaupty dulkés, kurios kenkia produkto veikimui.

Uriiniin performansini etkileyecek toz birikmesini énlemek amaciyla
her hafta kamera, lazer penceresini ve sensérlerini dikkatli bir sekilde
silmek icin kuru bir pamuklu bez kullanilmasi 6nerilir.

BHIMHIH >XXYMbICbIHA 9Cep eTeTiH LWaHHbIH XXWHanyblH 6onabipMay yLWiH antacbiHa

KypFak MakTafaH >acasfaH MaTaMeH OHblH KaMepachklH MeH Nlasepik TepeseciH
XoHe AaTYMKTepiH MyKMAT CypTin any yCbiHbINAAbI.
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f KomnoHeHT OuncTKa KOMNOHeHTa 3ameHa KOMMOHEHTa )
MbInec6opHUK E::g;bza(‘)”;gs;: HenpumeHumo
QunbTtp OpuH pas B Hepento [1Ba pa3a B rog,
LLeTka OpuH pas B Hegeno Mpun HeobxoQNMOCTI
3apAagHana cTaHumA OpuH pas B Hegento HenpumeHumo
[atunkn nageHns OpuH pas B Hegento HenpumeHumo
Koneca OpuH pas B mecAL HenpumeHumo
bokoBas weTka OpuH pas B mecsL [Ba pa3a B rog )
( )
Czes¢ Czyszczenie czesci Wymiana czesci
Pojemnik na kurz Po kazdym uzyciu Nie dotyczy
Filtr Raz w tygodniu Dwa razy w roku
Szczotka Raz w tygodniu W razie potrzeby
Baza tadujaca Raz w tygodniu Nie dotyczy
Czujniki upadku Raz w tygodniu Nie dotyczy
Kota Raz w miesigcu Nie dotyczy
Szczotka boczna Raz w miesigcu Dwa razy w roku y
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Component

Cleaning the component

Replacing the component

Dust collector

After each use

Not applicable

Filter

Once a week

Twice per year

Brush

Once a week

If required

Charging base

Once a week

Not applicable

Fall sensors Once a week Not applicable
Wheels Once a month Not applicable
Side brush Once a month Twice per year
r
Osa Osa puhastamine Osa vahetamine
Tolmukoguja - . :
Parast igat kasutuskorda Ei rakendu

Filter Kord nadalas Kaks korda aastas
Hari Kord nadalas Vajadusel
Laadimisalus Kord nadalas Ei rakendu
Kukkumisandurid Kord nadalas Ei rakendu
Esiratas Kord kuus Ei rakendu
Harja pead Kord kuus Kaks korda aastas
40

Detala Detalas tiriSana Detalas nomaina h
Putek|u savacéjs Péc katras lietosanas Neattiecas
Filtrs Reizi nedéla Divas reizes gada
Birste Reizi nedéla Ja nepieciesams
Uzlades baze Reizi nedéla Neattiecas
Krituma sensori Reizi nedéla Neattiecas
Priekséjais ritenis Reizi ménesi Neattiecas
Birstes galvas Reizi ménesi Divas reizes gada
o J
r
Komponentas Komponento valymas Komponento keitimas
Dulkiy rinkiklis Po kiekvieno naudojimo Netaikoma
Filtras Karta per savaite Dukart per metus
Sluotelé Karta per savaite Jei reikia
Jkrovimo bazé Kartq per savaite Netaikoma
Aukscio jutikliai Kartq per savaite Netaikoma
Priekinis ratukas Karta per ménesj Netaikoma
L Sluoteliy galvutés Karta per ménes;j Dukart per metus y
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Parca Parcanin temizlenmesi Parcanin degistirilmesi
Toz toplayici Her kullanim sonrasinda Gegerli degil
Filtre Haftada bir Yilda iki kez
Firca Haftada bir Gerekirse
Sarj tabani Haftada bir Gegerli degil
Disme sensorleri Haftada bir Gegerli degil
Tekerlekler Ayda bir Gegerli degil
Yan fircalar Ayda bir Yilda iki kez B
~

Kypampac 6eniri

Kypampac 6eniriH Tasanay

Kypampac 6eniriH aybiCcTbIpy

ET

LLlaH >nHaFbILW

Opbip nanpanaHynaH
KeniH

KongaHbinmangbl

LvV

Cyari

AnTtacblHa 6ip peT

KbinbiHa eki peT

LT

Kbinwak,

AnTtacblHa 6ip peT

Ka>keT bonca

TR

3apsgTay Herisi

AnTtacblHa 6ip peT

Not apavplicable

Kynay patyunkrepi

AnTtacblHa 6ip peT

KonpaHbinMangbl

KK

HoHranakTap

AWibiHa bip pet

KongaHbiniManbl

Bywip Kbuiwarbl

AWiblHa bip peT

KbinbiHa eki peT
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[na onTMmManbHOM paboTbl NpPMOopa 3aMeHANTe rOPPUPOBAHHBIN 11 MOPOSIOHOBDIN
bUNBTPBI Kaxkable LecTb MecsaLes.

Co 6 miesiecy nalezy zastapic filtr silnika i filtr piankowy nowymi elementami, aby
zadbac o optymalng wydajnos¢ urzadzenia.

Every 6 months replace the pleated filter and the foam with new ones to maintain
optimal performance.

Optimaalse joudluse tagamiseks vahetage kurdfilter ja vaht iga 6 kuu tagant uute
vastu valja.

Ik péc 6 ménesiem nomainiet gofréto filtru un putu materialu, lai uzturétu optimalu
veiktspéju.

Kas 6 ménesius keiskite klostuotg filtrg ir kempine naujais, kad uztikrintuméte
optimaly veikima.

Optimum performansi korumak icin pilili filtreyi ve koptgli 6 ayda bir degistirin.

OHTannbl eHIMAINIKTI cakTay yWiH ap 6 aifa >XXuHanManbl Cy3riHi XxaHe KebikTi
>KaHanapblHa aybICTbIPbIHbI3.
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He BbIGpacbiBaliTe poOGOT-MbIIECOC BMECTE C ObITOBLIMY OTXOOAMM.
Bcerpa HapgeBanTe nepyaTky 1 CPeaCcTBa 3aLLUThI.

Nie wrzucaj odkurzacza automatycznego do smietnika.
Zawsze nos$ rekawice ochronne.

Do not throw the robot in the bin.
Always wear gloves and protection.

Arge visake robotit olmejaatmete hulka.
Kasutage alati kindaid ja kaitsevahendeid.

Neizmetiet robotu atkritumos.
Vienmér lietojiet cimdus un aizsarglidzek]|us.

NeiSmeskite roboto j Siuksliy déze.
Visuomet dévékite pirstines ir apsaugines priemones.

Robotu ¢6p kutusuna atmayin.
Daima eldiven ve koruyucu ekipman kullanin.

PoboTTbl KOKbIC >aLiriHe TacTaMaHbl3. dpKallaH KONFanTbl >XaHe KOpFaHbIC
KypangapbiH KWiHi3.
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BHuMmaHwue! Nepen nssneveHnem akkymynatopa nepeBepHuTe poboT-Mbliecoc, Ytobbl
BbIK/TIOUNTb €ro M MOAYUYMTb AOCTYN K OTCeKy akKymynaTopa. CHUMUTE KPbIWKY
AKKYMYNATOpa U OTCOEAVHUTE MPOBOJ akKyMyNATOPa. YTUIM3npyiiTe poboT-Mnbliecoc
1 aKKyMynAaTop.

Uwaga: przed wyjeciem akumulatora obré¢ odkurzacz automatyczny spodem do
gory, aby go wytaczy¢ i uzyska¢ dostep do gniazda akumulatora. Zdejmij pokrywe
akumulatora i odtacz ztacze. Oddaj akumulator i odkurzacz automatyczny do
recyklingu.

Attention : Before removing the battery turn the robot upside down to turn off the
robot, and to get access to the battery slot. Remove the battery cover and disconnect
the battery connector. Recycle the battery and robot.

Tahelepanu! Enne aku eemaldamist p&orake robot tagurpidi, et lllitada
robot vélja ja padseda juurde akupesale. Eemaldage akukate ja lahutage
akupistik. Viige aku ja robot jaatmekaitluspunkti.

Uzmanibu! Pirms akumulatora iznem3anas apgrieziet robotu otradi, lai izslégtu to un
pieklutu akumulatora nodalijumam. Nonemiet akumulatora parsegu un atvienojiet
akumulatora savienotaju. Lietojiet atkartoti akumulatoru un robotu.

galétumeéte prieiti prie akumuliatoriaus. Nuimkite akumuliatoriaus dangtj ir atjunkite
akumuliatoriaus jungtj. Akumuliatoriy ir robotg perdirbkite.

Dikkat: Pili cikarmadan 6nce robotu kapatmak
ve pil yuvasina erismek icin robotu ters cevirin. Pil kapagini ¢cikarin ve
pil baglanti parcasinin baglantisini kesin. Pil ve robotu geri donistrin.

Hazap aymapbiHbi3: BaTtapesHbl wbirapmac BypbiH poboTThl ewipin, BaTapes
ysICblHa KO >KeTKi3y yLWiH poboTTbl TeHKepin aynapbliHbi3. BaTapes KaknafblH
anbiHbI3 fa, baTapes KOHHEKTOPbLIH axblpaTbiHbI3. BaTapes MeH poboTThbl kaaere
>KapaTbIHbI3.
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npo6nemon

3KpaH OnucaHue own6Ku Bo3smorkHasa npuumnHa/pelleHne
3apafHan cTaHUuA He NoAK/oYeHa K anekTpoceTu. Mogkniounte
ee K afieKTpoceT.
1032 Po6OT-NbINecoc He MOXET HalTu JlocTyn K 3apAAHOW CTaHLMMN 3aTPYAHEH M3-3a 3arPOMOXAeHNA
3apAAHYI0 CTaHLMIO NPOCTPaHCTBa Ha nony.
YTo6bl pO6OT-NbINECOC MMEN JOCTYN K 3apAAHON CTaHLMK, ocBOGoAUTE
NPOCTPaHCTBO BOKPYT Hee.
3apafa akkyMynaTopa HefloCTaTOUYHO, MO3TOMY POBOT-NbINecoc He
2001 Po6OT-NbINecoc BbIKMOUNTCA 13-32 | MOXKET BEPHYTbCA
HU3KOro 3apafa akkymynatopa Ha 3apAAHYIo CTaHLMI0. BepHuTe po6OT-NbiNecoc Ha 3apagHyo
CTaHLMIO BPYYHY!I0, YTOObI NOA3apAAUTD ero.
2010 Po6oT-nbinecoc 6onblue He Po6oT-nbinecoc HaXoANUTCA He Ha YPOBHE MNona.
HaxoAuUTCA Ha nony MomecTuTte po6OT-NbINECOC Ha NOJ.
2020 OpHo U3 Konec poboTa-nbinecoca OpHO 13 Konec 3a65I0KMPOBaHO 1 paboTaeT HeNpPaBUIbHO.
3a6110KMPOBaHO BblkntounTe po6oT-MblNecoc 1 U3BNEKUTE GNOKUPYIOLINIA SNEMEHT.
Po6OT-NbiNecoc He MOXET NPaBUIIbHO BKMIOUNTLCSA. [T03BOHUTE B LIEHTP
2021 [lBuraTenb nbinecoca 3a610KMpoBaH
NnocnenpoAaKHOro 06CyKMBaHMA 1 COOOLLMTE KOA OWMN6KKM 2021.
SneKkTpuyeckas LWeTka paboTtaeT HenpaBUIbHO.
2022 SneKTpuyeckas LeTka 3acTpana/ BbiKntounTe po6OT-NbINECOC U N3BNIEKNTE GNOKVPYIOLNIA STEMEHT.
3a610KVpPOBaHa OunCTUTE INEKTPUYECKYIO LETKY C MOMOLLbIO MPUIaraemoro
VNHCTPYMEHTa 1A yAaneHvs BONoC.
. Po6oT-nbinecoc 3a610KMpPoBaH.
Po60OT-Nbinecoc He MoXeT HanTu
2024 nopor MepemecTnTe po6oT-MblNecoc B CBO60AHOE NPOCTPAHCTBO U
Y nepesanycrtiTe ouncTKy. Mepemectite poboT-Nbinecoc.
aTUVKM NafieHns 3arpasHeHbl. MpoTpuTe JaTumKn NafieHNsA TKaHbHo,
Bo3Hukna npo6nema c gatuvikamm A . A P poTpute A A !
2025 BXOAALLEN B KOMMIEKT NOCTaBKN.
naaeHna poboTa-nbinecoca
Po6oT-nbinecoc 3acTpan HaBepxy NecTHULbl. Nepemectite poboT-Nbinecoc.
Po6OT-NbINecoc He MOXET 3aMycTUTbCA 6e3 MbinecbopHUKa.
Mbinec6opHUK poboTa-nbinecoca He
2030 ycTaHoBneH YcTaHOBUTE MbINeCO0PHUK 1 GUBTP HaZNeXalum o6pa3om.
MomecTuTe NbINeC6OPHIIK 1 GUALTP BHYTPb Nprdopa.
2040 MoBpeXxaeHbl AaTYMKN HaBUraLmm Po60T-nbinecoc He MOXXET NPaBUIbHO BKNIOUNTLCA. [103BOHUTE B LIEHTP
poboTa-nbinecoca nocnenpoAaxHoro 06cny mMBaHuA 1 coobLLMTE KOA om6KM 2040.
2041 Mpockon po6oTa-nbinecoca Po60OT-Nbinecoc He MOXeET NPaBUIIbHO BKMIOUNTLCSA. [T03BOHUTE B LIEHTP
rnoBpexaeH NocnenpoAaKHOro 06CyKMBaHWA 1 COOOLLMTE KOA OWNOKM 2041.
BblkntounTe 1 BKNtounTe pOB6OT-NbINECOC, a 3aTeM BEPHUTE €ro Ha
Po6OT-NblNEecoc CTONKHYNCA C
2050 3apAAHYto cTaHumio. Mocne 3arpy3kn poboT-nbinecoc 6yaeT rotos

BbIMONIHATb KOMaHAbI.
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Po6oT-nbinecoc He BKoYaeTcA

Y poboTa-nbiniecoca HeAOCTaTOUHO 3apAAa aKKYMYNATOPa 1A BKIIOUEHMA.
MomecTuTe po6OT-NbINECOC Ha 3apAAHYI0 CTaHLMIO. BbikntouaTens
ON/OFF («BKJ1./BblK/1.») B HMXKHEN YacTh po6OTa-MblIecoca AOKeH
HaxoauTbcA B nonoxeHun OFF («BblKJ1.»).

MepeBepuTe BbiKNOYaTesNb B nonoxeHne ON («BKJ1.»). J
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6.

1. Po6oT-nbinecoc 3actpan

Ecnv pob6oT-nbinecoc 3acTpss, OH CaMOCTOATENbHO MPeKpPaTUT paboTy. 3aropuTtcs
npegynpexpanwmnii  MHANKATOP, U B MNPUIOXKEHUM OTOOPasUTCA COOTBETCTBYHOLLee
coobuyeHne.

B aTom cnyyae ecTb ABa BapuaHTa AeicTBuiA:

1. Monb3oBaTtenb MomellaeT POOOT-MbIIECOC Ha 3apsAHyl CTaHuumo. PoboT-nbinecoc
HauHeT paboTy, Korga 6yfeT 3anyLyeHa HOBas 0UKCTKa (C MOMOLLbIO KHOMOK Nprbopa nnu
N3 NPUNOXKEHUSA).

2. TMonb3oBaTesib NOMeLLAeT POOOT-MbIIECOC Ha NMOJ B Npegenax 1 M 1 HAXKMMAET KHOMKY
START/PAUSE  («CTAPT/MAY3A») pnOnA BO30OHOBNEHUSA OYMCTKU. Po6oT-nbinecoc
nomnbITaeTCA NepeonpenennTb CBOE MeCTOMONOXKEHWE U MPOAOIIKUT CEaHC OUNCTKMN.

2. MonHas ocTaHOBKa

« Ecniv po6oT-Mblnecoc 0CTaHOBUIICA BHE 3apAAHON CTaHLUMU 1 MAFaeT npeaynpexaaoLwmi
WHAUKATOP, 3TO O3HAuaeT, YTo POOOT-MbINECOC CTONKHYNCA CO CJIOXKHOW CuTyauueil.
Monb3oBaTenb JONMXKEH BbIKNOUNTL/BKNIOUNTL POOOT-MbINECOC C MOMOLLBIO BbIKOYaTENA
B €r0 HWXKHE YacTh U MOMECTUTb POBOT-Mblfecoc 06paTHO Ha 3apAAHYI0 CTaHLKIO.

+ Po6oT-nbinecoc HauHeT paboTy Mocne 3anycka HOBOW OYUCTKM (C MOMOLLbI KHOMOK
npuéopa N 13 NPUNOXeHNA).

3. Husknii ypoBeHb 3apsafa akKymynaropa

« Ecnu ypoBeHb 3apaga akkymynatopa onyckaetcs Huke 10 %, poboT-Mnbliecoc nepexonunT B
3HeprocbeperawWwnin pexxkmm. B 3Tom pexrve 3aropaetca npegynpexgaowmnin MHguKaTop
W MUraeT nocnefHni CerMeHT MHANKATOPpa akKymMynaTopa.

« B 3ToM cnyuyae nonb3oBaTenb JOJKEH BEPHYTb POOOT-MbIIECOC Ha 3apALHYI0 CTaHLUUIO
Ina nofzapagku. Po6oT-nbinecoc HauHeT paboTy, Koraga byzeT 3anyLleHa HoBasA oumnCTKa (C
NMOMOLLbIO KHOMOK Nprbopa 1nm U3 NpuIoxKeHus).

4. llleTka 3acTpana

Ecnn wetka poboTa-nbiiecoca 3acTpeBaeT (M3-3a 6axpoMbl Ha KOBPeE, WHYPKa Wn ApYrux
npenaTcTBuil), Po6OT-Nbinecoc ocCTaHaBnMBaeTca. [lpefynpexpalowmin  MHAMKATOP
NpoAoMKaeT ropeTb, 1 B MPUIOKEHUN OTOBPaXxKaeTcA COOTBETCTBYIOLLee COObLLeHNe.

B sTom cnyyae ecTb ABa BapnaHTa AeicTBuii:

1. Monb3oBaTenb ounLlaeT LWETKY M rnomMellaeT pobOOoT-Mbiecoc Ha MpaByk 3apALHYIO
cTaHumo. Po6OT-Mbinecoc HauHeT paboTy nocse 3amnycka HOBOW OUYMCTKM (C MOMOLLbIO
KHOMOK Nnprbopa uiv 13 NnpuioxeHuns)

2. Tonb3oBaTenb oumMLaeT LWeTKY, BO3BpaLLaeT pobOoT-Nbifiecoc Ha non B npegenax 1 m u
HaxkumaeT kHonky START/PAUSE («CTAPT/MAY3A») nnsa Bo30O6HOBNEHUA ceaHCa OUNCTKN.
Pob6oT-nblnecoc nonbiTaeTca nepeonpenenntb CBOe MECTOMOMOXKEHME W MPOAOIIKUT
CEaHC OUNCTKN.
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6.

Wyswietlacz Opis btedu Mozliwa przyczyna / rozwigzanie )
Stacja dokujaca nie jest podtgczona do sieci elektrycznej. Podfacz baze
Odkurzacz automatyczn e S elS s
1032 nie mose zIokaIizow);é st)«lac'i Stacja dokujaca nie jest tatwo dostepna ze wzgledu na brak wolnej
dokuiacei J przestrzeni wokét niej.
Jace). Upewnij sig, ze odkurzacz automatyczny ma tatwy dostep — usun
wszelkie zbedne przedmioty wokot stacji dokujacej.
vovd’:( ucrzza;z azuu:)nvcztc:ﬁiri‘zlkie o Akumulator jest roztadowany i odkurzacz automatyczny nie moze
2001 c);z?on:,u nea’raleowania 9 wroci¢ do stacji dokujacej. Umies¢ odkurzacz automatyczny z
gkumulatora powrotem w stacji dokujacej, aby go natadowac.
2010 Odkurzacz automatyczny nie | Odkurzacz automatyczny nie znajduje sie na poziomie podtoza.
jest juz ustawiony na ziemi. Umie$¢ odkurzacz automatyczny na ziemi.
2020 ;i(:gr(‘)nz tkc:rzz:kt;r.zeasctza Jedno z két jest zablokowane i nie dziata prawidtowo.
zablokov)vlane 90) Wytacz odkurzacz automatyczny i wyjmij element blokujacy koto.
2021 Silnik odkurzacza jest Odkurzacz automatyczny nie wiacza sie prawidtowo. Skontaktuj sie z
zablokowany. serwisem posprzedazowym i podaj kod btedu 2021.
Szczotka elektryczna nie dziata prawidtowo.
2022 Szczotka elektryczna jest Wytacz odkurzacz automatyczny i wyjmij element blokujacy koto.
zablokowana. Pamietaj, aby wyczyscic szczotke elektryczng za pomoca
dostarczonego narzedzia w celu usuniecia wioséw.
Odkurzacz automatyczny jest zablokowany.
2024 Odkurzacz automatyczny nie | Przenie$ odkurzacz automatyczny w miejsce, w ktérym jest duzo
moze znalez¢ swojej trasy. wolnej przestrzeni, i rozpocznij odkurzanie ponownie. Przenie$
odkurzacz automatyczny.
. - . | Czujniki upadku sa zabrudzone. Wyczys¢ je za pomoca dotaczonej
Wystapit problem z czujnikami éciereczki.
2025 upadku odkurzacza . P .
aUtomatycznedo. Odkurzacz automatyczny jest zablokowany w gérnej czesci schoddw.
4 g0 Przenies odkurzacz automatyczny.
Pojemnik na kurz odkurzacza | Odkurzacz automatyczny nie moze sie uruchomi¢ bez pojemnika na kurz.
2030 automatycznego nie jest Prawidtowo przymocuj pojemnik na kurz i filtr.
podtaczony. Umies$¢ pojemnik na kurz i filtr wewnatrz urzadzenia.
2040 géll?u n::;:;v:g:a;:‘:;\te znedo Odkurzacz automatyczny nie wiacza sie prawidtowo. Skontaktuj sie z
= el 4 9 serwisem posprzedazowym i podaj kod btedu 2040.
2041 azﬁigf::f ?Z(ink:r?cezsetl Odkurzacz automatyczny nie wiacza sie prawidtowo. Skontaktuj sie z
uszko dzc);ny 90J serwisem posprzedazowym i podaj kod btedu 2041.
Wytacz i wiacz odkurzacz automatyczny, a nastepnie umiesc
2050 g:ksglf:f Z:loubtlz nr;atyczny go z powrotem w stacji dokujacej. Po uruchomieniu odkurzacz
p p ' automatyczny bedzie gotowy do pracy.
Odkurzacz automatyczny nie ma wystarczajacej mocy akumulatora,
Odkurzacz automatyczny sie aby‘5|,e’wlqczyc. " N T
R — Umies¢ odkurzacz automatyczny w stacji dokujacej; upewnij sie, ze
: przetacznik ON/OFF pod robotem znajduje sie w pozycji OFF.
\_ Ustaw przefacznik w pozycji ON. Y,
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6.

1. Odkurzacz automatyczny zablokowany
Odkurzacz automatyczny zatrzyma sie, jesli zostanie zablokowany. Zaswieci sie kontrolka
ostrzegawcza, a w aplikacji zostanie wyswietlony odpowiedni komunikat.

W tym przypadku sa 2 mozliwosci:

1. Uzytkownik przesuwa odkurzacz automatyczny i umieszcza go w stacji dokujace;.
Odkurzacz automatyczny uruchomi sie ponownie po uruchomieniu nowego procesu
czyszczenia (z poziomu robota lub aplikacji).

2. Uzytkownik przesuwa odkurzacz automatyczny, umieszcza go na podtodze w odlegtosci
maks. T m i naciska przycisk START/PAUSE, aby wznowic¢ sesje czyszczenia. Odkurzacz
automatyczny sprébuje odnalez¢ lokalizacje w swoim otoczeniu i bedzie kontynuowat
sesje czyszczenia.

2, Stale zatrzymanie

« Jesli odkurzacz automatyczny nie opuszcza stacji dokujacej i miga kontrolka ostrzegawcza,
oznacza to, ze odkurzacz automatyczny napotkat problem. Uzytkownik musi wyfaczy¢/
wiaczy¢ odkurzacz automatyczny za pomoca przetacznika ON/OFF znajdujacego sie pod
odkurzaczem automatycznym i umiesci¢ go z powrotem w stacji dokujacej.

« Odkurzacz automatyczny uruchomi sie ponownie po uruchomieniu nowego procesu
czyszczenia (z poziomu robota lub aplikacji).

3. Niski poziom natadowania akumulatora

« Jesli poziom natadowania akumulatora spadnie ponizej 10%, odkurzacz automatyczny
przejdzie w tryb niskiego poboru energii. W tym trybie Swieci sie kontrolka ostrzegawcza
oraz miga ostatni segment kontrolki natadowania akumulatora.

« W takim przypadku uzytkownik musi ponownie umiesci¢ odkurzacz automatyczny w stacji
dokujacej, aby natadowac akumulator. Odkurzacz automatyczny uruchomi sie ponownie
po uruchomieniu nowego procesu czyszczenia (z poziomu robota lub aplikacji).

4. Zablokowana szczotka

W przypadku zablokowania szczotki odkurzacza automatycznego (fredzlem z dywanu,
sznurowadtem itp.) odkurzacz automatyczny wytacza sie samoczynnie. Kontrolka
ostrzegawcza bedzie Swieci¢ Swiattem ciagtym, a w aplikacji zostanie wyswietlony
odpowiedni komunikat.

W tym przypadku sa 2 mozliwosci:

1. Uzytkownik czysci szczotke i umieszcza odkurzacz automatyczny w prawej stacji
dokujacej. Odkurzacz automatyczny uruchomi sie ponownie po uruchomieniu nowego
procesu czyszczenia (z poziomu robota lub aplikacji).

2. Uzytkownik czysci szczotke, ktadzie odkurzacz automatyczny z powrotem na podtodze
w odlegtosci maks. 1 m i naciska przycisk START/PAUSE, aby wznowic sesje czyszczenia.
Odkurzacz automatyczny sprébuje odnalez¢ lokalizacje w swoim otoczeniu i bedzie
kontynuowat sesje czyszczenia.
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rDisplay Description of the error Possible cause/solution )
The docking station is not connected to the mains. Please connect the
base to the mains.
1032 The robot is unable to locate its The docking station is not easily accessible due to the cluttered floor
docking station space.
Ensure the robot has easy access by clearing any clutter around the
docking station.
The robot will turn off due to low The I:?attery power is weak and the robot is not able to rgturn t(? thg
2001 docking system. Return the robot manually to the docking station in
battery power K
order for it to recharge.
2010 The robot is no longer positioned The robot is not at ground-level.
on the ground Please place the robot on the ground.
§ L One of the wheels is jammed and is not working properly.
2020 o2l RS bl e Turn off the robot and remove the blocking element.
2021 The vacuuming motor is jammed The robot is 'unable to properly turn on. Call the after-sales service
centre, quoting error code 2021.
The power-brush is not working correctly.
2022 The power-brush is jammed/ Turn off the robot and remove the blocking element.
blocked Remember to clean the power-brush using the tool provided to
remove hair.
The robot is blocked.
2024 The robot is unable to find its route | Move the robot, repositioning it in an uncluttered space and re-start
the vacuuming. Move the robot.
2025 The robot has a problem with its The fall sensors are dirty. Clean the fall sensors with the cloth provided.
fall sensors The robot is jammed at the top of the stairs. Move the robot.
§ . The robot cannot start without its dust collector.
The robot’s dust collector is not R
2030 Sttached Attach the dust collector and its filter properly.
Place the dust collector and filter inside the appliance.
The robot’s navigation sensors are | The robot is unable to properly turn on. Call the after-sales service
2040 .
damaged centre, quoting error code 2040.
2041 T e e The robot is }mable to properly turn on. Call the after-sales service
centre, quoting error code 2041.
. Switch off and switch on the robot and put it back on the docking
2020 flisicania= ke station. After booting, the robot will be ready for any command.
The robot does not have sufficient battery power to turn on.
The robot does not turn on Place the robot on the docking station; ensure the ON/OFF switch
under the robot is in the OFF position.
\_ Set the switch to the ON position. Y,
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6.

1. Robot stuck
If the robot is stuck, the robot will stop itself. The warning light will turn on and the dedicated
message will be displayed on the app.

In this case, 2 options:

1. User moves the robot and places it on the docking station. The robot will start again as
soon as a new cleaning run is launched (from the robot or app).

2. User moves the robot and puts it back on the floor within Tm + presses the start/pause
button to resume the cleaning session. The robot will try to relocalize in its environment
and will continue the cleaning session.

2. Eternal stop

- If the robot is stopped out of its docking station and the warning light is blinking, it means
that the robot faced a tricky/delicate situation. The user must switch off/on the robot with
the switch on/off underneath the robot and put it back on the docking station.

- The robot will start again as soon as a new cleaning run is launched (from the robot or app).

3. Battery low

« If the battery reaches less than 10% the robot will enter in a battery low mode. In this mode,
the warning light turns on and the last battery light segment is blinking.

- In that case the user must put back the robot on to the docking station to recharge. The
robot will start again as soon as a new cleaning run is launched (from the robot or app).

4, Brush stuck
If the brush of the robot is stuck (carpet fringe, shoelace...), the robot stops itself. The warning
light will stay on and the dedicated message will be displayed on the app.

In this case, 2 options:

1. User clears the brush and places the robot on the right docking station. The robot will
start again as soon as a new cleaning run is launched (from the robot or app)

2. User clears the brush and puts the robot back on the floor within Tm + presses the
start/pause button to resume the cleaning session. The robot will try to relocalize in its
environment and will continue the cleaning session.
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" Kuva Vea kirjeldus Voimalk p6hjus/lahendus h
Dokkimisjaam ei ole vooluvérguga ihendatud. Uhendage alus
vooluvérguga.

1032 e ram REes Pokklmlﬂaam ei ole esemeid tdis poranda tottu holpsasti
juurdepaasetav.
Veenduge, et robotil oleks holbus juurdepaas, koristades éra koik
dokkimisjaama tmber asuvad esemed.
Robot liilitub madala akuvdimsuse | Akuvéimsus on nérk ja robot ei saa dokkimisjaama naasta. Viige robot
2001 . o i P R .
tottu vélja kasitsi dokkimisjaama tagasi, et see saaks laadida.
Robot ei asu enam Robot ei ole maapinnal.
2010 - ;
porandal Asetage robot maapinnale.
2020 Uks roboti ratastest on kinni Uks ratastest on kinni kiilunud ega té&ta korralikult.
kiilunud Lulitage robot valja ja eemaldage ummistuse tekitanud element.
2021 Tolmuimeja mootor on kinni Robot ei saa korralikult sisse ltlituda. Helistage mutgijargsesse
kiilunud teenindus-keskusesse, 6eldes veakoodi 2021.
Mootoriga hari ei to6ta korralikult.
2022 Mootoriga hari on kinni kiilunud/ Lulitage robot valja ja eemaldage ummistuse tekitanud element.
blokeeritud Pidage meeles mootoriga harja puhastada, kasutades karvade
eemaldamiseks kaasas olevat todriista.
Robot on blokeeritud.
2024 Robot ei leia oma marsruuti Liigutage robotit, viies selle kohta, kus ei ole palju esemeid,
ja alustage tolmuimemist uuesti. Liigutage robotit.
. Kukkumisandurid on mustad. Puhastage kukkumisandureid kaasas
Robotil on probleeme .
A kukkumisanduritega allave gtz
9 Robot on trepi tileval kinni kiilunud. Liigutage robotit.
et daR Robot ei ldhe ilma tolmukogujata tédle.
2030 . 9 Kinnitage tolmukoguja ja selle filter korralikult.
sisestatud ) o
Sisestage tolmukoguja ja filter seadmesse.
2040 Roboti navigeerimisandurid on Robot ei saa korralikult sisse liilituda. Helistage mutigijargsesse
kahjustunud teenindus-keskusesse, 6eldes veakoodi 2040.
- . Robot ei saa korralikult sisse liilituda. Helistage mugijargsesse
2041 fobtigioskeccnl bt teenindus-keskusesse, 6eldes veakoodi 2041.
Lulitage robot valja ja uuesti sisse ning asetage see tagasi
2050 Robotil tekkis probleem dokkimisjaama. Parast kaivitamist on robot valmis mis tahes
kasklusteks.
Roboti aku ei ole sisselllitumiseks piisavalt tais.
P Asetage robot dokkimisjaama; veenduge, et roboti all
Robot ei ltlitu sisse - B, s .
asuv sisse-/valjalilituslliti oleks valjalilitatud asendis.
\_ Pange luliti sisseltlitatud asendisse. Y,
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6.

1. Robot on kinni
Kui robot jaab kinni, jadb see ise seisma. Hoiatustuli hakkab pdlema ning rakenduses
kuvatakse vastav teade.

Sellises olukorras on kaks valikut.

1. Kasutaja liigutab robotit ja viib selle dokkimisjaama. Robot kdivitub kohe, kui alustatakse
uut puhastustsiklit (robotist voi rakendusest).

2. Kasutaja liigutab robotit ja asetab selle 1 m kaugusele pdrandale tagasi + vajutab
kaivitamise/peatamise nuppu, et puhastusseanssi jatkata. Robot Uritab end keskkonnas
Umber paigutada ja jatkab puhastusseanssi.

2. lgavene peatumine

« Kui robot peatub véljaspool oma dokkimisjaama ja hoiatustuli vilgub, téhendab see seda, et
robotil on tekkinud keerukas/delikaatne olukord. Kasutaja peab roboti vélja/sisse lilitama,
kasutades roboti all asuvat sisse-/valjalllitamisnuppu, ja viima selle tagasi dokkimisjama.

- Robot kaivitub kohe, kui alustatakse uut puhastuststiklit (robotist voi rakendusest).

3. Aku hakkab tithjenema

-« Kui aku laetuse tase on vahem kui 10%, laheb robot tiihja aku reziimile. Selles reziimis
ltlitub hoiatustuli sisse ja akutule viimane segment vilgub.

- Sellises olukorras peab kasutaja viima roboti dokkimisjaama laadima. Robot kaivitub kohe,
kui alustatakse uut puhastustsiiklit (robotist voi rakendusest).

4, Kinni kiilunud hari
Kui roboti hari kiilub kinni (vaibakiud, kingapael jne), jadb robot ise seisma. Hoiatustuli
jaab poélema ning rakenduses kuvatakse vastav teade.

Sellises olukorras on kaks valikut.

1. Kasutaja puhastab harja ja asetab roboti 6igesse dokkimisjaama. Robot kaivitub kohe, kui
alustatakse uut puhastuststiklit (robotist voi rakendusest)

2. Kasutaja puhastab harja ja asetab roboti 1 m kaugusele pdrandale tagasi + vajutab
kaivitamise/peatamise nuppu, et puhastusseanssi jatkata. Robot Uritab end keskkonnas
Umber paigutada ja jatkab puhastusseanssi.
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6.

rDisplejs

Kludas apraksts

lespéjamais célonis/risinajums )

1032

Robots nevar atrast savu dokstaciju

Dokstacija nav pievienota elektrotiklam. Lidzu, pievienojiet pamatni
elektrotiklam.

Dokstacija nav viegli pieejama, jo uz gridas atrodas parak daudz mantu.
Parliecinieties, ka robots var viegli pieklit dokstacijai, novacot liekas
mantas ap to.

2001

Robots izslédzas zemas akumulatora
jaudas dé|

Akumulatora jauda ir parak zema un robots nespéj atgriezties
dokstacija. Lai robotu uzladétu, manuali atgrieziet to dokstacija.

2010

Robots vairs neatrodas uz gridas

Robots nav zemes liment.
Ladzu, novietojiet robotu uz gridas.

2020

Viens no robota riteniem ir iestrédzis

Viens no riteniem ir iestrédzis un nedarbojas pareizi.
Izslédziet robotu un iznemiet traucéjoso elementu.

2021

Puteklusticéja motors ir iestrédzis

Robots nespéj pareizi ieslégties. Sazinieties ar klientu apkalposanas
centu, nosaucot kladas kodu 2021.

2022

Elektriska birste ir iestrégusi/blokéta

Elektriska birste nedarbojas pareizi.

Izslédziet robotu un iznemiet traucéjoso elementu.

Neaizmirstiet notirit elektrisko birsti, izmantojot matu nonemsanai
paredzéto riku.

2024

Robots nespéj atrast savu marsrutu

Robots ir blokéts.
Pakustiniet robotu, novietojiet to no mantam briva vieta un atsaciet
putekl|u siksanu. Pakustiniet robotu.

2025

Robotam ir problémas ar ta
nokri$anas novérsanas sensoriem

Nokrisanas novérsanas sensori ir netiri. Notiriet nokriS$anas novérsanas
sensorus ar pievienoto dranu.
Robots ir iestrédzis kapnu augsgala. Pakustiniet robotu.

2030

Robota putek|u savacéjs nav
pievienots

Robots nevar sakt darboties bez putek|u savacéja.
Pareizi pievienojiet putek|u savacéju un ta filtru.
levietojiet puteklu savacéju un filtru iekarta.

2040

Robota navigacijas sensori ir bojati

Robots nespéj pareizi ieslégties. Sazinieties ar klientu apkalposanas
centu, nosaucot kladas kodu 2040.

2041

Robota ziroskops ir bojats

Robots nespéj pareizi ieslégties. Sazinieties ar klientu apkalposanas
centu, nosaucot kladas kodu 2041.

2050

Robotam radusas problémas

Izslédziet un ieslédziet robotu, un novietojiet to atpakal dokstacija. Péc
palaisanas robots bus gatavs jebkurai komandai.

Robots neieslédzas

Robotam nav pietiekami daudz akumulatora jaudas, lai ieslégtos.
Novietojiet robotu dokstacija, parliecinieties, ka zem robota esosais
slédzis “ON/OFF " (leslégt/izslégt) ir pozicija “OFF” (Izslégts).

lestatiet slédzi pozicija “ON” (leslégts). Y,
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6.

1. Robots ir iestrédzis
Ja robots ir iestrédzis, tas pats apstasies. leslégsies bridinajuma indikators un lietotné tiks
paradits 1pass zinojums.

Saja gadijuma ir 2 iespéjas:

Lietotajam japarvieto robots un janovieto tas dokstacija. Robots saks darboties, tiklidz
tiks palaists jauns tirisanas cikls (no robota vai lietotnes).

2. Lietotajam japarvieto robots un janoliek tas atpakal uz gridas 1 m robezas, janospiez

sakSanas/pauzes poga, lai atsaktu tirisanas ciklu. Robots centisies parorientéties sava vidé
un turpinas tirisanas ciklu.

—_

2. Pilniga apstasanas

- Ja robots ir apstajies arpus savas dokstacijas un mirgo bridinajuma indikators, tas nozime,
ka robotam ir radusies sarezgita probléma. Lietotajam jaizsleédz/jaieslédz robots, izmantojot
zem robota eso3o ieslégsanas/izslégsanas slédzi, un janovieto tas atpakal dokstacija.

- Robots saks darboties, tiklidz tiks palaists jauns tirisanas cikls (no robota vai lietotnes).

3. Zems akumulatora uzlades limenis

- Ja akumulatora uzlades limenis ir mazaks par 10%, robotam tiks ieslégts zema akumulatora
uzlades limena rezims. Saja reZima iesledzas bridinajuma indikators un mirgo pédéjais
akumulatora segments.

- Sada gadijuma lietotajam robots jaieliek atpakal dokstacija, lai veiktu uzladi. Robots saks

darboties, tiklidz tiks palaists jauns tirisanas cikls (no robota vai lietotnes).

4, lesprudusi birste
Ja robota birste ir iesprudusi (paklaja barkstis, kurpju aukla utt.), robots apstasies pats.
leslégsies bridinajuma indikators un lietotné tiks paradits ipass zinojums.

Saja gadijuma ir 2 iespéjas:

1. Lietotajam jaiztira birste un jaievieto robots pareizaja dokstacija. Robots saks darboties,
tiklidz tiks palaists jauns tirisanas cikls (no robota vai lietotnes).

2. Lietotajam jaiztira birste un janovieto robots atpakal uz gridas 1 m robezas, un janospiez

sakSanas/pauzes poga, lai atsaktu tirisanas ciklu. Robots centisies parorientéties sava vidé
un turpinas tirisanas ciklu.
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6.

(Ekranas | Klaidos apibadinimas Galima priezastis / sprendimas )
|krovimo stotelé néra prijungta prie elektros tinklo. Prijunkite pagrinda
Robotas negali rasti savo jkrovimo IR e ] dof
1032 stotelés 9 ! |krovimo stotelé néra lengvai pasiekiama dél netvarkos ant grindy.
Uztikrinkite, kad robotas lengvai pasiekty jkrovimo stotele,
sutvarkydami bet kokig aplink jg esancig netvarka.
P [——— Akumuliatorius senka ir robotas negali grjzti prie jkrovimo sistemos.
2001 . ) g . p Rankiniu badu grazinkite robotg j jkrovimo stotele, kad jis galéty
ikrauto akumuliatoriaus . :
jsikrauti.
. . Robotas néra grindy lygyje.
200 fobei e R gy Pastatykite robota ant grindy.
- - L Vienas i rateliy yra uzstriges ir veikia netinkamai.
2020 Sl Bl il s e ISjunkite robota ir pasalinkite jstrigusj objekta.
R e Robotas negali tinkamai jsijungti. Paskambinkite j aptarnavimo centrg
2021 Siurbimo variklis uzstrigo ir nurodykite klaidos kodg 2021,
Pagrindinis Sepetélis neveikia tinkamai.
2022 Pagrindinis $epetélis uzstrigo / 1$junkite robota ir pasalinkite jstrigusj objekta.
uzblokuotas Nepamirskite nuvalyti pagrindinio $epetélio naudodami jrankj, skirta
plaukams pasalinti.
. . . Robotas uzblokuotas.
202 el 10 g 2 T £ Perkelkite robota  tvarkinga vietq ir vél pradékite siurbima. Pajudinkite robota.
Kritimo jutikliai yra nesvaras. Kritimo jutiklius nuvalykite su pridedama
2025 Neveikia roboto kritimo jutikliai Sluoste.
Robotas uzstrigo laipty virsuje. Pajudinkite robota.
Robotas negali veikti be dulkiy dézés.
2030 Nepridéta roboto dulkiy dézé Tinkamai pritvirtinkite dulkiy déze ir filtrus.
|dékite dulkiy déze ir filtrg j prietaiso vidy.
2040 Roboto navigacijos jutikliai yra Robotas negali tinkamai jsijungti. Paskambinkite j aptarnavimo centrg
pazeisti ir nurodykite klaidos koda 2040.
. . Robotas negali tinkamai jsijungti. Paskambinkite j aptarnavimo centrg
2041 Pazeistas roboto giroskopas ir nurodykite klaidos kodg 2041,
2050 T [Eo Is;un'kl.te ir jjunkite robotg ir padékite jj atga.l i 1krowm9 stotele. Po
paleidimo robotas bus pasirenges bet kuriai komandai.
Roboto akumuliatorius néra pakankamai jkrautas, kad veikty.
Robotas nejsijungia .Pade.kl'Fe robotg j lkrowT.o stotele; jsitikinkite, kad jjungimo / iSjungimo
jungiklis po robotu yra i$jungtas.
\ Jjunkite jungiklj. )
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6.

1. Robotas uzstrigo
Jei robotas uzstrigo, jis sustos. ]sijungs jspéjamoji lemputé ir programéléje bus rodomas
pranesimas.

Siuo atveju yra 2 sprendimai:

1. Naudotojas paima robotg ir padeda jj ant jkrovimo stotelés. Robotas pradés veikti, kai tik
prasidés naujas valymo ciklas (jjungiant robota arba jjungiant per programéle).

2. Naudotojas pajudina robota ir vél padeda jj ant grindy per T m + paspaudzia jjungimo /
sustabdymo mygtuka, kad atnaujinty valymo cikla. Robotas bandys nustatyti savo
buvimo vieta ir tes valyma.

2. Robotas sustojo

- Jei robotas sustojo ne savo jkrovimo stoteléje ir mirksi jspéjamoji lemputé, tai reiskia,
kad robotas susiduré su keblia / subtilia situacija. Vartotojas turi iSjungti / jjungti robota,
jjungdamas / ijungdamas mygtuka po robotu, ir padéti jj atgal j jkrovimo stotele.

+ Robotas pradés veikti, kai tik prasidés naujas valymo ciklas (jjungiant robota arba jjungiant
per programéle).

3. Isseko akumuliatorius

- Kaiakumuliatorius pasiekia maziau nei 10 %, robotas persijungiajsenkancio akumuliatoriaus
rezima. Siame reZime uzsidega jspéjamoji lemputé ir mirksi paskutinis akumuliatoriaus
lemputés segmentas.

- Tokiu atveju naudotojas turi graZinti robotg j jkrovimo stotele, kad jkrauty. Robotas pradés
veikti, kai tik prasidés naujas valymo ciklas (jjungiant robota arba jjungiant per programéle).

4, Uzstrigo Sluotelé
Jei uzstrigo roboto Sluotelé (kilimo krastas, baty raistelis...), robotas sustos. |spé&jamoji
lemputé toliau Svies, o programéléje bus rodomas pranesimas.

Siuo atveju yra 2 sprendimai:

1. Naudotojas isvalo Sluotele ir padeda robotg ant jkrovimo stotelés. Robotas vél pradés
veikti, kai tik bus paleistas naujas valymo ciklas (per patj robota arba programéle)

2. Naudotojas iSvalo Sluotele ir vél padeda robotg ant grindy per T m + paspaudzia
jjungimo / sustabdymo mygtuka, kad atnaujinty valymo cikla. Robotas bandys nustatyti
savo buvimo vieta ir tes valyma.
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" Ekran Hatanin tanimi Olasi neden/¢6ziim )
Sarj istasyonu elektrik kaynagina bagli degil. Lutfen tabani
elektrik kaynagina baglayin.
1032 Robot sarj istasyonunu Zeminin daginik olmasi nedeniyle sarj istasyonuna
bulamiyor kolayca erisilemiyor.
Sarj istasyonunun etrafinda olabilecek daginikligi toplayarak
robotun sarj istasyonuna kolay erisebilmesini saglayin.
PP . Pil glicli zayif ve robot sarj istasyonuna
2001 Fetoih e gliad mestemiiz geri donemiyor. Yeniden sarj olmasi icin robotu sarj istasyonuna
kapatilacak .
manuel olarak yerlestirin.
2010 Robot Robot zemin seviyesinde degil.
zeminde degil Lutfen robotu zemine yerlestirin.
2020 Robotun tekerleklerinden biri sikisti Tekerleklerden biri 5|k|§t|_ve. du;gun caligmiyor.
Robotu kapatin ve engeli giderin.
- Robot diizgiin sekilde agilmiyor. Satis sonrasi hizmetleri merkezini arayin
2021 Slipirme motoru sikismig ve hata kodunu 2021 olarak belirtin.
Giig fircasi diizgin ¢alismiyor.
Gl firgasi sikismis/ Robotu kapatin ve engeli giderin.
2022 X . .
tikanmig Saci temizlemek icin verilen araci kullanarak
glc fircasini temizlemeyi unutmayin.
Robotun 6niinde engel var.
2024 Robot rotayr bulamiyor Robotu kaldirip diizgiin bir yere yerlestirin ve
stiplirme islemini yeniden baslatin. Robotu kaldirin.
2025 Robotun diisme sensorlerinde Disme sensorleri kirli. Diisme sensérlerini verilen bezle temizleyin.
bir sorun var Robot, merdivenlerin tist kisminda sikismis. Robotu kaldirin.
Robot, toz toplayici olmadan calismaz.
2030 Robotunvjtoz toplayicisi Toz toplayiciyi ve filtresini diizgiin bir sekilde takin.
takili degil . L o
Toz toplayiciyi ve filtreyi cihazin igine yerlestirin.
2040 Robotun navigasyon sensorleri Robot diizgiin sekilde agilmiyor. Satis sonrasi hizmetleri merkezini arayin
hasarli ve hata kodunu 2040 olarak belirtin.
" Robot diizgtin sekilde agilmiyor. Satis sonrasi hizmetleri merkezini arayin
2041 Robotun jiroskobu hasarl ve hata kodunu 2041 olarak belirtin.
2050 Felbeiy i sl e s Bobo.tu kapatip agin ve te:‘krar sarj |sta5}/9nuna yerlestirin. Baglatma
islemi sonrasinda robot tim komutlar icin hazir olacaktir.
Robotun agilmasi icin yeterli pil glicli yok.
Robot acilmivor Robotu sarj istasyonuna yerlestirin ve robotun altindaki ACIK/KAPALI
cHmiy digmesinin KAPALI konumda oldugundan emin olun.
\_ Dugmeyi ACIK konumuna getirin. W,
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6.

1. Robot sikisti
Sikistiginda robot kendi kendini durdurur. Uyari 1s1§1 yanar ve ilgili mesaj goriintilenir.

Bu durumda, 2 secenek:

1. Kullanicr robotu kaldirip sarj istasyonuna yerlestirir. Yeni bir temizleme calismasi
baslatildiginda (robot tizerinden veya uygulama araciligiyla) robot tekrar baslar.

2. Kullanici robotu kaldirip 1 m icinde bir yere koyar ve temizlik oturumuna devam etmesi
icin baslat/duraklat digmesine basar. Robot cevresini yeniden konumlandirmaya calisir
ve temizlik islemine devam eder.

2. Araliksiz durus

+ Robot, sarj istasyonunun disinda durdurulursa ve kontrol lambasi yanip sénerse robot zor/
hassas bir durumla karsilasmistir. Kullanici, robotun altindaki agma/kapatma digmesini
kullanarak robotu acip/kapatmali ve tekrar sarj istasyonuna koymalidir.

« Yeni bir temizleme calismasi bagslatildiginda (robot tzerinden veya uygulama araciligiyla)
robot tekrar baslar.

3. Pil seviyesi diisiik

« Pil %10 seviyesinin altina duiserse robot pil seviyesi diisik moduna girer. Bu modda, uyari
lambasi yanar ve son pil 1511 bdlmesi yanip soner.

« Bu durumda, kullanici robotu sarj olmasi icin sarj istasyonuna geri koymalidir. Yeni bir
temizleme calismasi baslatildiginda (robot tizerinden veya uygulama araciligiyla) robot
tekrar baslar.

4. Firca sikisti
Robotun fircasi sikisirsa (hal puskuld, ayakkabi bagcigi...) robot kendini durdurur. Uyari 151§
yanar ve ilgili mesaj goriintilenir.

Bu durumda, 2 secenek:

1. Kullanicl fircayr temizleyip robotu tekrar sarj istasyonuna yerlestirir. Yeni bir temizleme
calismasi baslatildiginda (robot lzerinden veya uygulama araciligiyla) robot tekrar baslar

2. Kullanici, fircayr temizleyip robotu 1 micinde bir yere koyar ve temizlik oturumuna devam
etmesi icin bagslat/duraklat digmesine basar. Robot cevresini yeniden konumlandirmaya
calisir ve temizlik islemine devam eder.

60

6.

ﬁucnneﬁ KaTe cunaTtraMachl blkTuMan ce6ebi/wewimi )
KoHAbIpy CTaHUMACHI 91eKTp TorbiHa KocbiMaraH. ba3aHbl anekTp
TOrbIHA KOCbIHbI3.
1032 Pob6oT e3iHiH KoHAbIPY Kepneprinepi ken efeH KeHicTiriHe 6ainaHbICTbl KOHAbIPY
CTaHumMsACbIH Taba anMainabl CTaHUMACLIHA KO XETKi3y OHa emec.
KoHAbIPY CTaHUMACHIHbIH aiiHanacblHAAFbl Ke3-KereH peTci3aikTi
>KOWibIN, pobOTThIH CTaHLMsFA OHal KO XKeTKi3yiH KaMTaMachI3 eTiHi3.
PoBOT BaTapeschiHbIH KyaTs! Bafapeﬂ KyaTbl anci3, coHAbIKTaH po6oT KOHAbIPY CTaHLMACbIHA
2001 . KavTa anMangbl. PoboTTbl 3apsaTay yLiH OHbl KOIMEH KOHAbIPY
TeMeH bonfFaHabIKTaH, on ewwemi o
CTaHLMAChIHA KaTapbIHbI3.
2010 PoboT eHpi xepre PoboT Xep feHrelinae emMec.
OopHanacTbipblIMaraH PoboTTbI Xxepre KoMbIHbI3.
2020 Po6oTTbiH bip foHFanarbl kenTenin | Bip foHFanaFbl KeNTeNin Kanbin, AYPbIC XYMbIC icCTEMEeN Typ.
KanfaH PoboTTbI eLWipin, KybINTay 3/1EMEHTIH asbin TacTaHbI3.
2021 LLlaHcopFbill MOTOPbI KenTesin Po6oTThl Aypbic Kocy MymkiH eMec. 2021 kaTe KofbIH KeNTipe oTbIpbIr,
KanfFaH caTyhaH KeWiH KbI3MET KepCeTy opTaiblfbiHa KOHbIpay LWasblHbI3.
KyaT kblnwarbl BypbIC XYMbIC iCTEMeWa;.
2022 KyaT kbinwwarbl Kentenin kanraH/ PoboTThI eLWipin, KybiNTay 3/1€MEHTIH asbin TacTaHbI3.
6erenreH Tyrin keTipy ywiH bepinreH Kypanabl nanfanaHbin, KyaT KblaWwarbiH
Tasanayfbl YMbITNaHbI3.
Pobot byraTranfaH.
2024 PoboT 63 bafbiTbiH Taba anMan PoB0oTTbI XbINXKbITbIHbI3, OHbI LUALLbUIFAH KEHICTIKTEH Backa xepre
xXaTblp OpHanacTbIpbiHbI3 A, LIAHCOPFbILLINeH Ta3anayabl kaiTa bacTaHbI3.
Po60TTbI XbINXKbITbIHbI3.
Kynay natyvkrepi nac. Kynay gatumkrepin bepinreH MmatameH
Po6oTTbiH Kynay faTymkTepiHae Ta3aNaHbl3.
2025 )
akay bap PoboT bacnanpnakTblH XoFapFbl XafblHAa kKenTenin KanfaH. PoboTTbl
SKbIKbITBIHbI3.
LLlaH >XMHaFbILWCbI3 POBOTTLIH XXYMbICbIH BacTay MyMKiH eMec.
P0o60TTbIH WaH XUHaFbILWbI - L
2030 E—— LLlaH >XMHaFbIWTbI XXdHe OHbIH CY3FiCiH AypbicTan bekiTiHi3.
P LLlaH XXMHAFbIWTbI XXdHe CY3TiHi KYPbUIFbIHbIH illiHe CaNiblHbI3.
2040 PoboTTbiH HaBuraumus gatinktepi | PoboTTbl Aypbic Kocy MyMkiH eMec. 2040 kaTe KofbIH KeNTipe oTbipbin,
3aKbIMAanfaH caTyaaH KeWiH KbI3MeT KepceTy opTaiblfbiHa KOHbIpay LWasbiHbI3.
F T T P Po6oTTbl Aypbic Kocy MyMKiH emec. 2041 kaTe KopbIH KenTipe
2041 OTbIpPbIMN, caTyAaH KeniH KbI3MeT KepCceTy opTalblfblHa KOHbIpay
3aKbIMAanFaH
LanbiHbI3.
PoboTTbl eLWwipin, KaiTa KOCbIHbI3 XaHe OHbl KaTaaaH KOHAbLIPY
2050 PoboT Macenere Tan 6ongbl CTaHUMACLIHA KOWbIHbI3. BLwipin, KaiTa icke KOCkaHHaH KeWdiH poboT
Ke3-KeNreH KOMaHAara fanbiH bonagsl.
PoboTTbl Kocy yLwiH baTapes KyaTbl XKeTKIIKCI3.
- Po60TTbI KOHAbIPY CTAHLMACHIHA KOWbIHbI3; poboT acTeiHgarsl KOCY/
PoboT Koc a . ! D
T KOCBLTManAB! BLUIPY kockbiwbiHbIH BLLUIPYJII kyitae 6onyblH KaMTaMachI3 eTiHi3.
K KockbiwTbl KOCYJIbl kannbiHa KoMbIHbI3. J
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6.

1. Po6oT TypbIin Kangbl
Erep poboT Typbin Kanca, poboT e3iHAIriHEeH >XXYMbICbIH TokTaTanbl. EckepTy waMmbl
XaHbIn, kongaHbaaa apHalibl xabapnama kepceTinegi..

Byn xarpganga 2 Hycka: :

1. Manpananywbl pobOTTbl  KbUDKbITaAbl >BHE OHbl KOHAbIPY CTaHUMUACbIHA
opHanacTtbipagbl. PoboT >aHa Tasanay TancbipMacbl icke KOCbINFaHHaH KewniH
(poboTTaH Hemece kKonmaHb6amaH) KaitTa Kochbinagbl.

2. 2. NanpanaHywbl poboTTbl XbIKbITaAbl XXaHe KaWTagaH 1 M KalWbIKTbIKTa efeHre
KOALbI + Ta3asiay CeaHCblH XanracTbipy ywiH 6acTtay/kigipTy TyiiMeciH 6acagbl. PoboT
OopTajafbl OPHbIH aybICTbIpyFa 9peKeT xacar, Ta3asay CeaHCbIH XanfacTbipambl.

2. MaHrinik asngama

eErep poboT KOHAbIPY CTAHUMSCbIHAH ThiC XEPAe TOKTaTblfica XaHe eckepTy LaMbl
XbIMbUIbIKTaca, 6y poboTTbiH KMbIH/KaNnbiNchb3 Xaraainra tan 6onFanbiH bingipedi.
MNarpanaHywsl poboTTbiH acTbiHAafFbl Kocy/ewipy TyiMeciMeH poboTTbl ewipy/Kocy
KepeK >XaHe OHbl KalTafaH KOHIbIPY CTAHLMUSAChIHA KO Kepek.

ePob6oT >kaHa Tasasay TancbipMacbl icKe KOCbINFaHHaH KeiiH (poboTTaH HeMece
KonpanbapaH) KanTa Kocbinambl.

3. baTtapes KyaTbl TOMeH

eErep baTapes 3apaabl 10% -paH TemMeH bonca, poboT baTapes KyaTbl TOMEH peXXUMiHe
eTeni. byn pexxumpae eckepTy WwaMbl XkaHafbl XXaHe baTapesHblH COHFbI XXapblK CErMeHTI
XKbINbIAbIKTaRLbI.

obyn xarpanpa nanpfanaHywsl poboTTbl KaWTa 3apanTay YLWiH KOHAbIPY CTaHUMUACbIHA
KaiiTapy kepek. PoBoT xaHa Taszanay TancblpMachl icke KoCblFaHHaH keliH (poboTTaH
HeMece kongaHbaaaH) KavTa Kocbinagbl.

4. Kbinwak Typbin Kangbl
Erep poBoTTbiH KbiilWwarbl Typbin Kanca (KineMm wueri, agk KWiMHiH baysbl...), poboT e3i
TokTanabl. EckepTy WwaMbl kocbinbin, kongaHbana apHabl xabapnama kepceTineg,.

Byn xarpaipa 2 Hycka:

1. MNanpanaHywbl KbiWaKTbl Ta3apTakbl XXKaHe poboTTbl OH XKak KOHAbIPY CTaHLMACbIHA
opHanacTtbipagbl. PoboT >aHa Tasanay TancbipMacbl icke KOCbINFaHHaH KewniH
(poboTTaH Hemece kKonmaHb6amaH) kaiTa Kockinagbl

2. 2. MNangananywbl KbiawakKTbl Ta3apTalbl XXaHe poboTTbl KanTagaH 1 M KalWbIKTbIKTA
efieHre KoALbl + Tasasay CeaHCblH >anfacTbipy ywiH BacTay/kigipTy TyhMeciH
bacagbl. PoboT opTafafbl OpHbIH aybICTbipyFa 9peKeT >acar, Tasanay CeaHCblH
XanfacTbipagbl.
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MpoBepkKa no npAmoit nMHUN

Ona oueHkn 3¢¢deKkTMBHOCTM cbopa MbiM B COOTBETCTBUM CO CTaHAAPTOM
IEC 62885-7 mMoxeT ObiTb NMpoBeAeHa MpoBepKa Mo NpAMon NUHWW. AnAa 3Toro
Cpa3y nocie BKJOUYeHMA poboTa-Mbifiecoca HaXmuTe U yaepXuBalTe KHOMKY
START/PAUSE («CTAPT/MAY3A») n kHonky RECHARGE («MOJ3APALKA») no tex nop,
NMokKa WHAMKATOpbl He nepecTaHyT Muratb. Korga pobot-nbinecoc Oyger rotoB K
pabote, HaxmunTe KHonKy RECHARGE («MO[3APALKA») oanH pas, utobbl 3anycTuTb
TecToBbIl pexrm. ObpaTuTe BHUMaHME, YTO aKKyMYyNATOP AOMKeH ObITb JOCTaTOYHO
3apsxeH. YToObl OTK/OUMTbL TECTOBbIN PEXMM, BbIK/IOUMTE M CHOBA BKJOUYMTE
npubop C MOMOLLbIO BbIKNOYaTENS.

Test linii prostej

W celu zmierzenia wydajnosci zbierania kurzu zgodnie z normga IEC 62885-7 testerzy
moga wiaczy¢ test linii prostej: nalezy nacisnaé przyciski START/PAUZA + RECHARGE
tuz po witaczeniu odkurzacza automatycznego i przytrzymac je do czasu, az kontrolki
robota przestana miga¢. Gdy tylko robot bedzie gotowy, nalezy nacisna¢ przycisk
RECHARGE jeden raz, aby uruchomic tryb testowy. Nalezy pamieta¢, ze akumulator
musi by¢ wystarczajaco natadowany. Aby wytaczy¢ ten tryb testowy, nalezy wytaczyc
i ponownie wiaczy¢ urzadzenie za pomoca wtacznika ON/OFF.

Straight line test

For measuring dust collection performance in accordance with IEC 62885-7, testers
can activate the straight line test by pressing and holding the START/PAUSE button
+ RECHARGE button just after having switch on the robot and until the lights of the
robot are no more blinking. As soon as the robot is ready, then press RECHARGE button
1 time to launch the test mode. Please note that the battery must be sufficiently
charged. To deactivate this test mode, switch the appliance off and on again using
the on/off switch.

Sirgjoone katse

Selleks et mo6ta tolmukogumisjéudlust vastavalt standardile IEC 62885-7, saavad
testijad aktiveerida sirgjoone katse, vajutades kaivitamise/peatamise nuppu ja
hoides seda all + laadimisnuppu kohe, kui robot on sisse lilitatud, ja nii kaua, kuni
roboti tuled enam ei vilgu. Kohe, kui robot on valmis, vajutage laadimisnuppu
Uhe korra, et kdivitada katsereziim. Pange tahele, et aku peab olema piisavalt
laetud. Katsereziimi valjalllitamiseks lilitage seade vdlja ja uuesti sisse, kasutades
sisse-/valjalUlitamislilitit.
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Taisnas linijas tests

Lai izméritu putek|u savaksanas sniegumu saskana ar [IEC 62885-7, parbaudes noltkos
var aktivizét taisnas linijas testu, nospiezot un turot nospiestu pogu “START/PAUSE”
(Saksana/pauze), ka ari pogu “RECHARGE” (Uzlade) uzreiz péc robota ieslégsanas
un lidz bridim, kad robota indikatori vairs nemirgo. Tiklidz robots ir gatavs, vienreiz
nospiediet pogu “RECHARGE" (Uzlade), lai palaistu testa rezimu. Lidzu, nemiet véra,
ka akumulatoram jabut pietiekami uzladétam. Lai izslégtu 3o testa rezimu, atkal
izslédziet un ieslédziet ierici, izmantojot ieslégsanas/izslégsanas slédzi.

Tiesios linijos testas

Vertindami dulkiy siurbimo efektyvuma pagal IEC 62885-7, bandytojai gali jjungti
tiesios linijos testg paspausdami ir palaikydami mygtukus ,START” / ,PAUSE” +
+,RECHARGE" iskart po roboto jjungimo ir laikyti tol, kol nebemirksés roboto lemputés.
Kai tik robotas bus pasiruoses, 1 kartg paspauskite mygtuka ,RECHARGE", kad
aktyvuotumeéte testo rezima. Atkreipkite démesj, kad akumuliatorius turi bati visiskai
jkrautas. Norédami isjungti 3j testo rezimg, naudodami jjungimo / iSjungimo jungiklj
iSjunkite ir vél jjunkite prietaisa.

Diiz hat testi

IEC 62885-7 geregince toz toplama performansini 6lcmek igin testi yapan kullanicilar,
robotu actiktan sonra robotun isiklari yanip sonmeyi biraktiginda BASLAT/DURAKLAT
digmesine ve SARJ ET digmesine basili tutarak diiz hat testini etkinlestirebilir.
Robot hazir oldugunda test modunu baslatmak icin SARJ ET diigmesine 1 kez basin.
Pilin yeterli sarjinin olmasi gerektigini litfen unutmayin. Bu test modunu devre disi
birakmak icin agma/kapama diugmesini kullanarak cihazi kapatip agin.

Ty3y XKon cbiHafbl

IEC 62885-7 cTaHmapTbiHa callkec WaH >XXMHay eHIMAINIriH enley yWiH poboTThl
KOCKaHHaH KeWiH »aHe poboTTbiH LWaMAapbl XbIMNbUIbIKTayAbl TOKTaTNaMbIHLIA
BACTAY/KIAIPTY + KAWMTA 3APSILTAY TyiiMeciH 6ackim, yctanm Typy apKbisbl
TecTepniepfiH Ty3 XON CblHafbIH icke kocyFa bonagbl. PoboT fainbiH bonFaHHaH
KeWiH, CblHAaK PEeXUMiH icke kocy ywin KAUTA SAPSITAY TyiimeciH 1 pet
bacbiHbI3. Bbatapes XeTkinikTi 3apsaranfaH 6onybl KepekTiriH eckepiHi3. Ocbl
CbIHAK PEeXMMIiH axblpaTy YLWiH KypbUIFbiHbI KOCY/6Lwipy KOCKbILUbI apKbiibl

eLipin, KalnTa KOCbIHbI3.
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