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-Kosiaco-muléovaci robot Robot de tuns si mulcire
UzZivatelska prirucka so zarucnym listom Instructiuni de utilizare si certificat de garantie

Pjovimo ir muléiavimo robotas DE Méh-und Mulchroboter
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Robotska kosilnica
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Navodila za uporabo z garancijskim listom

Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsze opracowanie jest chronione prawem autorskim. Kopiowanie lub rozpowszechnianie Instrukji Obstugi we fragmentach albo
(Bl v catosci bez zgody Dedra Exim zabronione Dedra Exim zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian konstrukcyjno-technicznych oraz kompletacyjnych bez
uprzedniego powiadamiania. Zmiany te nie moga stanowi¢ podstawy do reklamowania produktu. Instrukcja obstugi dostepna na stronie www.dedra.pl

V8echna prava vyhrazena. Toto zpracovani je chranéno autorskym pravem. Kopirovani nebo Sifeni Navodu k obsluze v ¢astech nebo vcelku bez souhlasu
spoleénosti Dedra Exim je zakdzano. Dedra Exim si vyhrazuje pravo zavadét konstrukéni a technické a komplementacni zmény bez dfivéjSiho oznameni. Tyto
zmény nemohou byt zakladem pro reklamovani vyrobku. Navod k obsluze dostupny na strankach www.dedra.pl

VSetky prava vyhradené. Tieto materialy s chranené autorskymi pravami. Kopirovanie pripadne Sirenie Casti, pripadne celého navodu na obsluhu je bez suhlasu
Sl @l spolo¢nosti Dedra Exim zakazané. Dedra Exim si vyhradzuje pravo na vykonavanie konstrukéno-technickych zmien, a zmien doplnkového prislusenstva, bez
predchadzajuceho upozornenia. Tieto zmeny nemdzu byt ddvodom na reklamaciu vyrobku. UzZivatel'ska prirucka je dostupna na webovej stranke www.dedra.pl

Visos teisés saugomos. Sis kirinys yra saugomas autoriniy teisiy jstatymy. Eksploatavimo instrukcijos arba jos fragmenty kopijavimas ir platinimas be ,Dedra
Exim* sutikimo draudZiamas. ,Dedra Exim“ pasilieka sau teise jvesti konstrukcijos, techninius arba komplektacijos pokygius be iSankstinio jspéjimo. Sie pokygiai
negali bati skundo dél produkto pagrindu. Naudojimo instrukcija yra prieinama svetainéje: www.dedra.pl

Visas tiesibas pasargatas. Sis izdevums ir sargats ar autortiesibu. Lietodanas Instrukcijas kopé$ana vai izplati$ana pilnigi vai fragmentos bez Dedra Exim firmas
[RYAl pickriSanas ir aizliegta. Firma Dedra Exim atstaj sev tiesibu veikt konstrukcijas-tehnikas izmainu, ka arT komplektacijas izmainu bez iepriek$é&ja pazinojuma. Sis
izmainas nevar bat par pamatu produkta reklamésanai. LietoSanas instrukcija pieejama majaslapa www.dedra.pl

Minden jog fenntartva. A jelen kiadvany szerzéi jogokkal védve. A Hasznalati Utasitds masolasa vagy terjesztése egészében vagy részleteiben a Dedra Exim
ira’sos engedélye nélkiil tilos A Dedra Exim fenntartia magéanak a szerkezeti-miszaki, valamint komplettalasi véltoztatasok elézetes bejelentés nélkiili

Toate drepturile rezervate. Aceasté redactare este protejata prin legea dreptului de autor. Este interzisa copierea, reproducerea in orice fel sau multiplicarea si

mdistribuirea partiala sau in totalitate a Manualului de utilizare fara permisiunea firmei Dedra Exim Firma Dedra Exim isi rezerva dreptul de a face modificari tehnice
si constructive sau de completare a dispozitivului fara o notificare prealabild. Aceste modificari nu pot constitui temei pentru reclamarea produsului. Instructiunea
de deservire accesibila pe pagina www.dedra.pl

Alle Rechte vorbehalten. Die vorliegende Bedienungsanleitung wird durch das Urheber-recht geschiitzt. Kein Teil dieser Bedienungs-anleitung darf ohne

schriftlig_:he Einwilligung von Dedra Exim vervielfaltigt oder verbreitet werden.Dedra Exim behélt sich das Recht vor, Konstruktions- und technische Anderungen
sowie Anderungen in der Zusammensetzung vorzunehmen, ohne vorher darliber zu informieren. Diese Anderungen kénnen kein Grund zur Reklamation des
Produkts bilden. Die Bedienungsanleitung ist auf der Internetseite www.dedra.pl zugénglich.

Vse pravice pridrzane. Ta navodila so zasc¢itena na podlagi predpisov o avtorskih pravicah. Prepovedano je kopiranje ali razSirjanje teh navodil za uporabo po
delih ali v celoti brez soglasja Dedra Exim. Dedra Exim si pridrZuje pravico do uvajanja konstrukcijsko-tehni¢nih in kompletacijskih sprememb brez predhodnega
obvestila. Te spremembe ne morejo biti podlaga za prijavo reklamacije. Navodila za uporabo so na voljo na strani www.dedra.pl

Sva prava su rezervirana. Ovo djelo je zasti¢eno autorskim pravom. Zabranjeno je kopiranje ili distribucija Uputa za uporabu u dijelovima ili u cijelosti bez pristanka
Dedra Exima Dedra Exim zadrzava pravo uvodenja promjena konstrukcijskih, tehnickih i zavr$nih bez prethodne obavijesti. Ove promjene ne mogu predstavljati
osnovu za reklamiranje proizvoda. Upute za uporabu dostupne su na web stranici www.dedra.pl

Kontakt
Kontaktai / Kontakts / Elérhet6ség / Contact / Contacto / Contact / Contact / Kontakt / Kontakt / Kontakt
Dedra Exim Sp. z 0.0., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkéw
Tel. +48 22 73 83 777 wew. 129, 165, fax +48 22 73 83 779
serwis@dedra.com.pl www.dedra.pl

INSTRUKCJA ORYGINALNA 8752.010722.V2



1. Zdjecia i rysunki
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Opis piktogramoéw / Popis pouzitych piktogramti / Opis pouzivanych piktogramov / Panaudoty piktogramy aprasymas / Lietoto piktogrammu
apraksts / Az alkalmazott piktogramok magyarazata / Descrierea pictogramelor / Beschreibung der verwendeten Piktogramme / Opis

iktogramov / Opis piktograma

Nakaz: przeczytaj instrukcje obstugi / Pfikaz: pfectéte navod k obsluze / Prikaz: oboznamte sa s uzivatelskou priru¢kou / Privaloma: perskaitykite
aptarnavimo instrukcijg / Noradijums: riipigi iepazistieties ar lietotaja rokasgramata sniegto informaciju / Utasitas: olvassa el az utmutatét / Obilgatoriu: cititi
manualul de utilizare / Gebot: die Bedienungsanleitung lesen / Ukaz: preberi navodila za uporabo / Nalog: procitajte upute za uporabu

Uwaga: mozliwos¢ uderzenia przez urobek / Poznamka: moznost zasazZeni kofisti / Poznamka: moznost zasiahnut korist / Pastaba: galimybé
nukentéti nuo grobio / Piezime: iespé&ja sabojat sabojat / Megjegyzés: annak lehetésége, hogy a rontas megsériljon / Nota: posibilitatea de a fi lovit de
prada / Hinweis: Die Moglichkeit, von der Beute getroffen zu werden / Pozor: mozZnost udara z obdelovanim materialom / Napomena: mogué¢nost da vas
pogode komade iskopanog materijala

Uwaga: zachowa¢ odlegtos¢ / Poznamka: udrzujte vzdalenost / Poznamka: dodrzujte odstup / Pastaba: laikykités atstumo / Piezime: ievérojiet attalumu /
Megjegyzés: tartsa be a tavolsagot / Nota: pastrati o distanta / Hinweis: Abstand halten / Pozor: ohranite razdaljo / Napomena: drzite distancu

OSTRZEZENIE - Nie jechaé na maszynie/ Varovani: Nepouzivejte zafizeni jako dopravni prostfedek / Varovanie: NepouZivajte pristroj ako dopravny
prostriedok. / |spéjimas: nenaudokite prietaiso kaip transporto priemonés. / Bridinajums: nelietojiet ierici ka transporta Iidzekli. / Figyelem: Ne hasznalja a
készlléket szallitasi eszkdzként. / Atentie: nu utilizati dispozitivul ca mijloc de transport. / Warnung: Verwenden Sie das Gerat nicht als Transportmittel/
OPOZORILO - Ne vozite se s kosilnico/ UPOZORENJE — Nemojte se voziti na stroju

OSTRZEZENIE — Usunaé urzadzenie blokujace przed praca maszyny lub podnoszeniem maszyny/ Pied uvedenim stroje do provozu nebo pred
zvedanim jej odstrante / Pred pouzitim stroja alebo zdvihanim stroja odstrarite blokovacie zariadenie / Prie$ pradédami naudoti masing arba keldami masing,
nuimkite fiksavimo jtaisg / Pirms masinas darbinaSanas vai pacelSanas nonemiet blokéSanas ierici / Tavolitsa el a reteszel6t, miel6tt a gépet miikodtetné
vagy felemelné / Scoateti dispozitivul de blocare inainte de a utiliza masina sau de a ridica masina / Entfernen Sie die Verriegelung, bevor Sie die Maschine
bedienen oder anheben/ OPOZORILO - Odstranite blokado, preden zazenete ali dvignete stroj/ UPOZORENJE — Uklonite uredaj za blokiranje prije rada
sa strojem ili podizanja stroja

Uwaga: niebezpieczenstwo skaleczenia. Zaczeka¢ do catkowitego zatrzymania noza. / Varovani: nebezpeci zranéni. Pockejte, az se niz upIné
zastavi / Varovanie: nebezpec€enstvo poranenia. Pockajte, kym sa néz Uplne nezastavi / Spéjimas: susizalojimo pavojus. Palaukite, kol peilis visiSkai
sustos. / Bridindjums: savaino$anas briesmas. Pagaidiet, [1dz nazis pilniba apstajas / Figyelem: sériilésveszély. Varja meg, amig a kés teljesen leall. /
Avertisment: pericol de ranire. Asteptati ca cutitul s& se opreasca complet / Warnung: Verletzungsgefahr. Warten Sie, bis das Messer ganz zum Stillstand
gekommen ist./ Pozor: nevarnost ureznin. Po¢akajte, da se nozi ustavijo./ Pozor: opasnost od posjekotina. Priekajte dok se noz potpuno ne zaustavi

OSTRZEZENIE — Wytaczyé urzadzenie przed przystapieniem do przegladéw i konserwacji / Pfed provadénim inspekci a udrzby zafizeni vypnéte /
Pred vykonanim kontroly a udrzby pristroj vypnite / Prie§ atlikdami patikrinimus ir technine priezidra, iSjunkite prietaisg / Pirms parbauzu un apkopes
veikSanas izslédziet ierici / Opriti dispozitivul inainte de a efectua inspectii si intretinere / Schalten Sie das Gerét aus, bevor Sie Inspektionen und Wartungen
durchfiihren/ OPOZORILO - Pred pregledovanjem in vzdrzevanjem izklopite stroj/ UPOZORENJE - Iskljucite stroj prije nego $to pristupite pregledu i
radovima na odrZavanju

Ostrzezenie: nie polewa¢ woda. / Chrarite zafizeni pfed destém a stfikajici vodou / Chrarite pristroj pred dazdom a postriekanim vodou / Apsaugokite
prietaisg nuo lietaus ir vandens pursly / Aizsargajiet ierici no lietus un Gdens $lakatam / Ovja a késziiléket az esété| és a vizcseppektdl / Protejati dispozitivul
de ploaie si stropi de apa / Schiitzen Sie das Gerat vor Regen und Spritzwasser/ Opozorilo: ne zalivajte z vodo/ Upozorenje: ne polijevati vodom

Ostrzezenie: trzymaj rece i stopy z dala od ostrzy / Varovani: Ruce a nohy drzte dale od noz(i / Varovanie: Ruky a nohy drzte dalej od ¢epeli / |spéjimas:
saugokite rankas ir kojas nuo aSmeny / Bridindjums: turiet rokas un kajas prom no asmeniem / Figyelem: Tartsa tavol a kezét és a labat a

pengektél / Avertisment: tineti mainile si picioarele departe de lame / Achtung: Hande und FiiRe von den Messern fernhalten/ Opozorilo: Roke in noge drzite
stran od rezil/ Upozorenje: drzite ruke i stopala na sigurnoj udaljenosti od ostrica

Ostrzezenie: nie umieszczaé w ogniu / varovani: nevhazujte do ohné / vystraha: nevkladat do ohnia / jspéjimas: nedéti j ugnj / bridinajums: nenovietot
ugunt / figyelmeztetés: ne tegye tlizbe / avertissement: ne pas placer dans le feu / advertencia: no poner al fuego / avertizare: nu introduceti in foc/
waarschuwing: plaats niet in de brand/ warnung: nicht ins feuer legen/ Opozorilo: naprave ne dajajte v ogenj/ Upozorenje: ne stavljajte na vatru

Ostrzezenie: Uzytkowaé w temperaturze 5-40°C / Varovani: provozni teplota 5-40°C. / Varovanie: prevadzkova teplota 5-40°C / |spéjimas: darbiné
temperatira 5-40°C / Bridinajums: darba temperatira 5-40°C / Figyelem: Gizemi hémérséklet 5-40°C / Atentie: temperatura de functionare 5-40°C / Warnung:
Betriebstemperatur 5-40°C/ Opozorilo: Delovna temperatura 5-40°C/ Upozorenje: Koristiti na temperaturi 5-40°C

Oznaczenie gwarantowanego poziomu dzwigku Lwa 65 dB(A)/ Oznaceni garantované hladiny zvuku Lwa 65 dB(A)/ Oznacenie zaru€enej urovne hluku
(akustického tlaku) Lwa 65 dB(A)/ Garantuoto garso lygis Lwa 65 dB(A)/ Garantéta skanas limena apziméjums Lwa 65 dB(A)/ Megjeldlt garantalt hangerd-
szint Lwa 65 dB(A)/ Indicarea nivelului garantat de sunet Lwa 65 dB(A)/ Kennzeichnung des garantierten Schallpegels Lwa 965 dB(A)/ Oznaka zajam¢&ene
ravni hrupa Lwa 65 dB(A)/ Oznaka zajaméene razine zvu¢ne snage Lwa 65 dB(A)

Informacja: urzadzenie w trzeciej klasie ochronnosci / informace: zafizeni v druhé tfidé ochrany / informacia: zariadenie v druhej triede ochrany /
informacija: jrankio saugumo nuo elektros smagio klasés / informacija: ierice atbilst otrajai aizsardzibas klasei / informacié: a termék masodik osztalyu
besorolassal rendelkezik / informatie: dispozitiv din clasa a doua de protectie impotriva / information: das gerat besitzt die zweite klasse/ Obvestilo: naprava
spada v tretji razred elektricne za$cite/ Informacija: uredaj s klasom zastite 3

Spis tresci ﬂ OSTRZEZENIE. Przeczytaé wszystkie ostrzezenia oznaczone
. . symbolem i wszystkie instrukcje.

1. Zdjecia i rysunki

2. Opis urzadzenia Nieprzestrzeganie podanych nizej ostrzezen i wskazéwek dotyczacych

3. Przeznaczenie urzadzenia bezpieczenstwa moze by¢ przyczyng porazenia prgdem elektrycznym, pozaru lub

4. Ograniczenie uzycia powaznych obrazen.

5. Dane techniczne Zachowa¢ wszystkie ostrzezenia i instrukcje do przysziego uzytku.

6. Przygotowanie do pracy . .

7. Podiaczenie do siec 2. Opis urzadzenia

8. Wigczanie urzadzenia Rys. A, B1, B2: 1. Przewdd niskiego napiecia, 2. Styki kontaktowe, 3. Stacja

9. Uzytkowanie urzgdzenia

10. Biezace czynnosci obstugowe

11. Czesci zamienne i akcesoria

12. Samodzielne usuwanie usterek

13. Kompletacja urzadzenia

14. Informacja dla uzytkownikéw o pozbywaniu sie urzadzen elektrycznych
i elektronicznych

15. Karta gwarancyjna

Deklaracja zgodnosci zostata dotgczona do instrukcji jako oddzielny dokument. W
przypadku braku deklaracji zgodnosci nalezy sie skontaktowac z Dedra Exim Sp. z
0.0.

Ogdlne przepisy bezpieczenstwa zostaty dotgczone do instrukcji jako oddzielna
broszura.

fadowania, 4. Przewod, 5. LED1, 6. LED2, 7. Ostona panelu sterowania, 8. Czujnik
deszczu, 9. Przycisk STOP, 10.0stona pokretta regulacji wysokosci cigcia , 11. Koto
tnace, 12. Noze, 13. Tylne koto napedowe, 14. Akumulator, 15. Wigcznik gtéwny,
16. Wyswietlacz, 17. Przycisk bazy, 18. Ostona panelu sterowania, 19. Przycisk
wigcz/wytacz.

3. Przeznaczenie urzadzenia

Robot koszgco-mulczujgcy przewznaczony jest do koszenia trawy na trawnikach,
w ogrodach itp. Dzieki systemowi czujnikéw oraz ukrytemu w trawniku przewodowi,
robot jest w stanie okres$li¢ swoje potozenie i przeby¢ optymalng trase koszenia,
unikajgc przeszkdd badz sygnalizujgc ewentualne problemy. Zaprogramowanie
robota pozwala na cykliczne koszenie trawy bez dodatkowych czynnosci
nastawczych. Robot kosi trawe samoczynnie, przechodzgc w tryb koszenia i, przy
niskim poziomie natadowania akumulatora, tadowania. Dzigki niewielkim
rozmiarom robot jest bardzo zwrotny i uniwersalny, sprawdzi si¢ na matych i duzych
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(do ok. 1000 m2) trawnikach. Zataczone w kompletacji akcesoria wystarczg do
wytyczenia obszaru koszenia ok. 600 m2 trawnika o regularnych ksztaltach badz
ok. 350 m2 trawnika o nieregularnych ksztattach, z 3 wyspami. W razie
konieczno$ci mozna stosowa¢ przedituzacze do zastosowan na zewnatrz
pomieszczen.

Dopuszcza sie wykorzystanie urzgdzenia w pracach remontowo-budowlanych,
warsztatach naprawczych, w pracach amatorskich przy réwnoczesnym
przestrzeganiu warunkéw uzytkowania i dopuszczalnych warunkéw pracy,
zawartych w instrukcji obstugi.

4. Ograniczenia uzycia

Urzgdzenie moze by¢ uzytkowane tylko zgodnie zamieszczonymi
,Dopuszczalnymi warunkami pracy”.

Nie stosowa¢ na zboczach o nachyleniu powyzej 30 stopni. Nie stosowaé bez
ograniczenia powierzchni koszenia.

Samowolne zmiany w budowie mechanicznej i elektrycznej, wszelkie modyfikacje,
czynnosci obstugowe nieopisane w instrukcji obstugi bedg traktowane jako
bezprawne i powodujg natychmiastowg utrate praw gwarancyjnych, a deklaracja
zgodnosci traci waznos¢.

Uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem, bgdz niezgodnie z instrukcjg obstugi
spowoduje natychmiastowg utrate praw gwarancyjnych.

ponizej

Dopuszczalne warunki pracy
Nie pracowaé¢ w czasie opadéw atmosferycznych.

5. Dane techniczne

Model DED8752-4AP
Bateria

Napiecie [V] 20DC
Pojemno$¢ baterii [Ah] 4
Wydajnos¢ [Wh] 80
Rodzaj baterii Li-lon
Temperatura przechowywania [C] 40
Zasilacz

Napiecie [V, Hz] 230, ~50
Wyjscie [V, A] 21
Klasa ochronnosci ]
Stopien IP IPX4
Bezpiecznik T3 15A 250V
Robot

Zasilanie [V] 20DC
Pojemnosc baterii [Ah] 4
Klasa ochronnosci 1}
Stopien IP IPX4
Predkos$c obrotowa [min-1] 3500
Areat koszenia [m2] 800-1000
Szerokos$c koszenia [mm] 200
Wysokosc koszenia [mm] 25-55
Oznakowanie hatasu Lwa [dB(A)] 70
Poziom Lwa [dB(A)] 66,6
Poziom Lpa [dB(A)] 47,6
Niepewnosc pomiaru K [dB(A)] 3
Masa [kg] 16,5

Informacja na temat drgan i hatasu
Warto$¢ tgczona drgan anw oraz niepewno$é pomiaru okreslono zgodnie z normg
EN 50636-2-107 i podano w tabeli.
Emisja hatasu zostata okreslona zgodnie z EN 50636-2-107, wartosci podano
powyzej w tabeli.
AUWAGA Hatas moze spow.odo_waé uszkodzenie stuchu, podczas
pracy zawsze nalezy uzywac¢ srodkéw ochrony stuchu!
Deklarowana taczna warto$é drgan zostata zmierzona zgodnie ze standardowg
metodg badania i moze by¢ wykorzystana do poréwnania jednego urzadzenia z
drugim. Podany poziom drgan moze byé réwniez wykorzystywany do wstgpnej
oceny narazenia na drgania.
Poziom drgan podczas rzeczywistego uzytkowania urzadzenia moze sie rézni¢ od
zadeklarowanych warto$ci, w zaleznosci od sposobu uzycia narzedzi roboczych, w
szczegolnosci od rodzaju obrabianego przedmiotu oraz od koniecznos$ci okreslenia
$rodkéw majgcych na celu ochrone operatora. Aby doktadnie oszacowac¢ narazenia
w rzeczywistych warunkach uzytkowania, nalezy wzigé pod uwage wszystkie
czegédci cyklu operacyjnego, obejmujace takze okresy, gdy urzadzenie jest
wytgczone lub gdy jest ono wigczone, ale nie jest uzywane do pracy.

6. Przygotowanie do pracy

Wszystkie czynnosci przygotowawcze przeprowadza¢ przy
A UWAGA urzadzeniu odtaczonym od zrédta zasilania.
Stacja fadowania

AUWAGA Stacja fadowania powinna by¢ ustawiona na zewnetrznej
krawedzi powierzchni do skoszenia na przewodzie

ograniczajagcym.

Nie stawiaj jej obok schowka ani altany umieszczonej, jak wyspa, na $rodku

powierzchni do skoszenia.

Zaleca sie umieszczenie stacji tadowania w suchym i ostonigtym miejscu na

wypadek ulewnego deszczu, gradu lub powodzi.

Lokalizacja stacji tadowania musi by¢ réwna i pewna. W odlegtosci 2 metréw od

stacji tadowania nie moga znajdowac sie zadne przeszkody ani zakrety.

Podczas instalacji upewnij sig, ze pofaczenie sieciowe 230 V i tadowarka sg
chronione przed wilgocia.

Najpierw przymocuj przednig cze$¢ przewodu ograniczajgcego pod stacjg
tadowania do czerwonego zacisku (blizej rowka centralnego pod stacjg). Odlegtos¢
od krawedzi trawnika nie powinna by¢ mniejsza niz 40 cm. Nastepnie poprowadz
przewdd ograniczajgcy przez rowki pod stacjg tadowania i przymocuj stacje
fadowania za pomoca szpilek mocujgcych.

Wyjazd ze stacji (ptaska strona )powinien by¢ skierowany
A UWAGA przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara (w lewo) patrzac od
wewnetrznej strony planowanego obszaru koszenia.

Zabrania sig stawiania stacji tadowania na pochytych powierzchniach.

Montaz przewodu ograniczajgcego

Przewdd ograniczajacy zaczyna si¢ pod stacjg tadowania i biegnie przeciwnie do
ruchu wskazéwek zegara wzdtuz krawedzi trawnika. Konczy sie z tytu stacji
fadowania (od strony stykdéw przytgczeniowych). Przed zamocowaniem tylnego
konca do wtyczki utdéz petle w poblizu stacji fadowania, aby kosiarka automatyczna
nie uderzyta w stacje tadowania.

Stacja musi by¢ ustawiona tak, aby obszar za wyjazdem ze
A UWAGA stacji byt prosty, bez przeszkod, zakretow na diugosci co
najmniej 2 m.

Podczas uktadania przewodu ograniczajgcego nalezy zwréci¢ uwage na réznego
rodzaju przejscia, przesmyki, przewezenia aby miaty szeroko$¢ co najmniej 1,5 m.
W przeciwnym razie kosiarka automatyczna nie bedzie mogta prawidtowo sig
przemieszczac i istnieje ryzyko, ze niektére punkty nie zostang odpowiednio
skoszone. Jesli odlegtos¢ ta jest mniejsza niz 1,5 m, a przej$cie istnieje, zalecamy
skorzystanie z opcji ustawiania obszaru kosiarki automatycznej. W tym celu zwr6¢
réwniez uwage na elementy obszaru roboczego ,Obszar 1, 2, 3” oraz ,Obszar”
podane ponizej w instrukcji obstugi. Przejscia powinny mie¢ minimalng odlegtosé
50 cm.

Katy wewnetrzne naroznikéw przewodu ograniczajgcego muszg mie¢ co najmniej
120° (rys. D). Pomigdzy tymi katami musi znajdowa¢ si¢ co najmniej 50 cm
prostego przewodu.

Jesdli chcesz zabezpieczy¢ przeszkode, takag jak kwiat lub drzewo na trawniku,
odizoluj jg jako potkolista wyspe lub okragta wyspe za pomocg przewodu
ograniczajgcego, aby unikngé jakiegokolwiek  skrzyzowania przewodu
ograniczajgcego (rys. E).

Przymocuj przewdd ograniczajgcy $cisle do podioza za pomocg dostarczonych
szpilek mocujgcych. Zaleca sie stosowanie szpilek mocujgcych co jeden metr. W
przypadku duzych réznic w poziomie gruntu mozna je umieszczaé jeszcze blizej
siebie. Przew6d mozna réwniez zakopac¢ do gtebokosci 2 cm.

Po przymocowaniu catego przewodu pozostaw okoto 10-15 cm przewodu na
kazdym koncu. Zdejmij izolacje, aby odstoni¢ 2-3 cm miedzianego przewodnika.
Zdejmij nakretki i przymocuj pozbawione izolacji przewody miedziane do zaciskéw.
Nastepnie ponownie dokre¢ nakretki. Podtgcz poczatek przewodu (utozony pod
stacjg fadowania) do czerwonego zacisku, a koniec (poprowadzony dookota
trawnika )do czarnego zacisku.

Gdy tadowarka jest podigczona do stacji tadowania, a przewdd ograniczajacy
zaczyna dziataé, dioda 1 (rys. A, 5) na stacji fadowania powinna by¢ zgaszona, a
dioda 2 (rys. A, 6) powinna zaswieci¢ sie na zielono. Jezeli dioda 1 na stac;ji
fadowania miga, przewdd ograniczajgcy nie jest prawidiowo utozony/podtgczony
lub jest przerwany. Sprawdz przewdd ograniczajacy. Dioda 2 $wieci na zielono
dopoty, dopoki kosiarka automatyczna nie jest zadokowana w stacji tadowania. Gdy
tylko kosiarka automatyczna zadokuje do stacji tadowania, dioda 2 zaswieci sie na
czerwono.

A UWAGA Reszta przewodu ograniczajacego nie powinna byé¢ zwinieta

ani ztozona.

Przytnij przewdd ograniczajgcy do wymaganej dtugosci i pozostaw reszte poza
obszarem koszenia.

Regulacja wysokosci koszenia

Wysoko$¢ koszenia mozna regulowa¢ w zakresie od 2,5 cm do 5,5 cm, obracajac
pod klapkg na $rodku robota (rys.A,10). Dostosowang wysoko$¢ koszenia mozna
odczyta¢ z zielonego wskaznika obok pokretta regulacji. Sugerujemy, aby
wysokos$¢ trawy nie byta wigksza niz 15 cm. Jesli trawa jest zbyt wysoka, kosiarka
automatyczna moze by¢ nieskuteczna. Przed uzyciem kosiarki nalezy przycigé
trawe na odpowiednig wysokos¢.

Przed rozpoczeciem obstugi upewnij sig, ze zasilanie jest
A UWAGA wytaczone.

tadowanie

Kosiarke mozna tadowa¢ w stacji fadowania. Styki kosiarki powinny stykaé sie z
odpowiednimi bolcami stacji fadowania. Przy niskim poziomie natadowania
kosiarka sama znajdzie droge do stacji, aby natadowa¢ sie automatycznie. Gdy
styki kosiarki zetkng sig z bolcami odpowiedniej stacji, dioda 2 na stacji tadowania
zaswieci sie na czerwono. Przewdd ograniczajgcy musi by¢ odpowiednio
podtgczony do stacji tadowania, a nakretki muszg by¢ dokrecone. (jesli wszystko
jest w porzadku dioda 2 $wieci na zielono).

Przed pierwszym uzyciem akumulator musi byé catkowicie natadowany. Stan
natadowania na ekranie pokazuje 100%.

Dwa bolce stacji tadowania sg pod napigciem. Aby unikngé¢ zwarcia, nie stykaj ich
z przewodnikiem, gdy tadowarka jest podtgczona do stacji fadowania. Kosiarka nie
moze pracowac, gdy stoi na stacji tadowania.

7. Podtaczenie do sieci

Przed podtgczeniem urzadzenia do zrodta pradu nalezy upewnic sie, czy napigcie
zasilania odpowiada wartosci podanej na tabliczce znamionowe;j.

Instalacja zasilajgca powinna by¢ wykonana zgodnie z zasadniczymi wymaganiami
dotyczgcymi instalacji elektrycznych i spetniaé wymogi bezpieczenstwa
uzytkowania. Parametry minimalnego przekroju przewodu zasilajgcego 1 mm2 oraz
nominalnej wartosci bezpiecznika typu B 10A.

Instalacja winna by¢ wykonana przez uprawnionego elektryka. W przypadku
korzystania z przedtuzaczy nalezy zwréci¢ uwage by przekrdj zylty nie byt mniejszy
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od wymaganego. Przewdd elektryczny utozy¢ tak, aby w czasie pracy nie byt
narazony na przeciecie. Nie uzywac¢ uszkodzonych przedtuzaczy. Okresowo
sprawdza¢ stan techniczny przewodu zasilajacego. Nie ciggna¢ za przewod
zasilajacy.

8. Wiaczanie urzadzenia

Przed uruchomieniem urzadzenia bezwzglednie wykonac¢
A UWAGA czynnosci opisane w rozdziale ,,Przygotowanie do pracy”.
Aby uruchomié¢ urzadzenie:

- natadowa¢ akumulator robota koszacego
- dokona¢ czynnos$ci programujgcych (patrz rozdziat 9. Uzytkowanie urzadzenia).

AUWAGA Stosuj tylko przedtuzacze ogrodowe, dostosowane do

pracy na zewnatrz pomieszczen. Po wytgczeniu urzadzenia,
noze moga sie jeszcze obracac.

9. Uzytkowanie urzadzenia
Rozpoczynanie koszenia

Przed rozpoczeciem koszenia usuna¢ z trawnika wszystkie
A UWAGA obce ciala, jak gatezie, kamienie, korzenie, zabawki i inne.
Ustawienia i konfiguracja

A UWAG A Regulacja i konfiguracja podstawowych ustawien kosiarki

automatycznej musi odbywaé¢ si¢ w obrebie przewodu
ograniczajgcego, poniewaz w przeciwnym razie kosiarka wyswietli btad ,,Brak
sygnatu z linii” i nie da si¢ jej uruchomié.

Obstuga ekranu wyswietlacza (rys. od F do Z6)

Nacisnij przycisk wt./wyt. Na ekranie pojawi sie ,WPROWADZ PIN ”. Aby przej$¢
do interfejsu uzytkownika, wprowadz poczatkowy kod PIN ,0000” i naci$nij OK.
Cyfry numeru PIN mozna zmienia¢ za pomoca przyciskdw plus i minus na panelu
sterowania (rys.B2)

Nawigacjg na ekranie steruje sie za pomoca trzech biatych przyciskéw pod
ekranem. Panel wyswietlacza pokazuje funkcje przycisku bezposrednio nad
odpowiednim przyciskiem.

Przycisk bazy (Rys. B2, 17)

Przycisk bazy (Rys. B2, 17) znajduje si¢ na klawiaturze (Rys. B2, 18). Je$li chcesz
przerwa¢ koszenie, nacisnij przycisk bazy (Rys. B2, 17). Kosiarka przerwie
koszenie, poszuka najblizszego przewodu ograniczajgcego i wréci wzdiuz
przewodu ograniczajacego do stacji tadowania. Po zakonczeniu fadowania
urzadzenie opusci stacje tadowania i bedzie przed nig czeka¢ na kolejne zadanie.
Pamietaj, ze naci$nigcie przycisku bazy przetacza kosiarke w tryb gotowosci.
Wszystkie ustawienia zostajg zapisane, ale urzadzenie czeka na sygnat do
ponownego uruchomienia. Aby uruchomi¢ tryb ,RECZNY”, uruchom Kkosiarke,
naciskajgc przycisk Start (Rys. B2, 15). Jesli kosiarka ma kontynuowa¢ prace
nastepnego dnia w trybie pracy ,SCHEDULE" lub kosi¢ wytyczone obszary, wytgcz
ja i uruchom ponownie. Aby ponownie zaczg¢ praceg, urzadzenie bedzie czekac
przed stacjg fadowania do nastepnej godziny rozpoczecia.

Przycisk Start (Rys. B2, 15)

Nacisniecie przycisku Start (Rys. B2, 15) na klawiaturze (Rys. B2, 18) powoduje,
ze kosiarka automatycznie przechodzi do trybu pracy ,RECZNY”. Na ekranie
wyswietla sie ,RECZNY”. Jesli chcesz powrdci¢ do innego trybu, musisz ponownie
wybrag tryb pracy.

Ustawienia funkcjonalne

Aby rozpocza¢ konfiguracje ustawien funkcjonalnych, umie$¢ kosiarke zgodnie z
ruchem wskazdéwek zegara na przewodzie ograniczajgcym przed stacjg tadowania.
Aby ustawi¢ te funkcje, nacisnij ,MENU". Ekran oferuje rézne opcje wyboru:
USTAWIENIA, OBSZAR, HISTORIA, SCHDULE.

Zwro¢ uwage, ze przyciski pod wyswietlaczem odpowiadajg za fukncjonalnosc.
Sprawdz sygnalizacje na wyswietlaczu i potwierdzaj odpowiednimi przyciskami.

Ustawienia

Aby wybraé ustawienia, przesun pod$wietlenie zgodnie z rys. G . Naci$nij OK.
Dostepne opcje to ,Cigcie przy krawedziach”, ,Sygnat dzwiekowy”, ,Deszcz” lub
.Jezyk”. Aby wybra¢ odpowiednig funkcje, nacisnij strzatkg, aby wybra¢ element,
oraz OK. Ustawienia podzielone sg na strony, na drugiej dostepne sg ,Data i
godzina”, ,Zmiana kodu PIN”, ,Konfiguracja WiFi” oraz ,Reset timera” (rys. H, I)
Po wybraniu opcji ,Cigcie przy krawedziach” mozesz wigczy¢ funkcje poprzez
zaznaczenie pola wyboru znakiem V (naciskaj OK aby zmieni¢). Kosiarka
automatyczna jest zaprogramowana do cigcia przy krawedziach co trzy cykle. Jesli
wytgczysz funkcje ,Ciecie przy krawedziach”, funkcja ta uruchomi sig tylko po raz
pierwszy w kazdym trybie. Aby rozpocza¢ ciecie przy krawedziach ustaw kosiarke
na przewodzie ograniczajgcym tak aby ztgcza stacji(jej wysoka cze$c¢) znajdowata
sie z tylu robota. Po uruchomieniu kosiarka ruszy wzdluz przewodu
ograniczajgcego, objedzie caly wyznaczony obszar, az styki kosiarki zetkng sig z
bolcami w stacji tadowania

Upewnij sie, ze w obszarze oznaczonym na rys. C nie znajdujg sie¢ zadne
przedmioty ani inne obiekty, ktére mogtyby blokowa¢ kosiarke automatyczng.

Jesli wybierzesz opcje ,Sygnat dzwigkowy”, mozesz wiaczy¢ lub wytgczy¢ sygnat
zaznaczajgc pole wyboru obok tej opcji naciskajgc przyciski na panelu
wyswietlacza.

Jesli wybierzesz ,Reset”, wybierz opcje ,Reset Timera”. Pojawi sie pytanie, czy
chcesz ,Zresetowa¢ wszystkie dane”. Wszystkie zaprogramowane dane, w tym
réwniez kod PIN, zostang zresetowane. Aby zresetowa¢ wszystkie dane, naci$nij
OK.

Zmien kod pin

Aby zmieni¢ kod PIN, wybierz ikone ,zmiana kodu PIN” na drugiej stronie ustawien.
Nacisnij OK.

WPROWADZ PIN: Wprowadz oryginalny kod PIN ,0000". Potwierdz przyciskiem
OK.

WPROWADZ NOWY KOD PIN: Wprowadz nowy kod PIN. Potwierdz przyciskiem
OK.

POTWIERDZ NOWY PIN: Ponownie wprowadz nowy kod PIN. Potwierdz
przyciskiem OK. Wyswietlenie sie komunikatu ,PIN zaakceptowany” oznacza
zapisanie nowego kodu PIN.

Po potwierdzeniu przyciskiem OK ekran powraca do ustawien funkcjonalnych.

W przypadku wprowadzenia nieprawidlowego kodu PIN wyswietli sig: ,PIN
niezgodny”. Oznacza to, ze kod PIN nie zostat zmieniony. Po potwierdzeniu
przyciskiem OK ekran powraca do ustawien funkcjonalnych bez zmiany kodu PIN.

Tryb 1: Reczny

Po wigczeniu kosiarka domysinie jest w trybie ,RECZNY” — komunikat o trybie pracy
znajduje sie na goérze ekranu gtéwnego kosiarki. W tym trybie mozna uruchomi¢
kosiarke recznie na pojedynczy cykl. Zalecamy uzywaé ten tryb szczegdlnie w
poczatkowych dniach uzytkowania robota koszgcego, pozwala to na fatwe
wytapanie btedoéw przy utozeniu linki ograniczajgcej i dokonaniu ewentualnych
poprawek przebiegu.

Tryb SCHEDULE (rys. J)

Tryb ten pozwala na prace w harmonogramie godzinowo-tygodniowym. Aby go
przetaczy¢ nalezy wybra¢ w menu gtéwnym ikone podpisang SCHEDULE. Po
wyswietleniu porady (rys. K) wybra¢ ustawienia (rys. L) godziny startu i konca
koszenia w formacie HH:MM-HH:MM, nastepnie dni koszenia w tygodniu. W
przypadku potrzeby zresetowania ustawien harmonogramu, wybra¢ opcje ,Reset
timer”. Jesli jednak ustawienia sg prawidlowe, wybierz przycisk wstecz, ponizej
ustawient harmonogramu najedz kursorem na opcje ,Aktywny” (rys. M) i przyciskiem
OK zatwierdz dziatanie harmonogramu, pojawi si¢ znak V w polu obok opcji
LAktywny”.

Po powrocie do ekranu gtéwnego na gorze wyswietlacza, w miejscu, gdzie
wczesniej pokazywat si¢ komunikat ,RECZNY”, bedzie pokazywac¢ sie komunikat
~SCHEDULE”".

Obszar

Ustawienia podobszaréw stuzg do zwiekszenia wydajnosci kosiarki na duzych
obszarach. Ponadto pomagaja kosiarce przemieszczaé sie z jednego obszaru do
drugiego przez waskie przejscia. W przypadku waskich przej$¢ moze sie zdarzyc¢,
ze bez tej funkcji kosiarka bedzie kosi¢ obszar, w ktérym znajduje sie stacja
fadowania, ale zignoruje obszar za przejsciem. Z powodu problemu z przewodem
ograniczajagcym w przypadku waskich przejs¢ kosiarka moze ich nie pokonac.
Zaleca sie zachowanie minimalnej odlegtosci 50 cm. W przypadku waskich przej$¢
podziel obszar koszenia na maksymalnie trzy podobszary i wyreguluj kosiarke w
taki sposob, aby kazdy obszar byt koszony niezaleznie.

Definiowanie punktéw poczatkowych

Ustaw kosiarke w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, w
maksymalnej odlegtosci jednego metra od stacji fadowania, przed nig na
przewodzie ograniczajagcym. Kosiarka odjedzie nastepnie w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara, zaczynajgc od przewodu ograniczajgcego w obszarze
przed stacjg fadowania. Wprowadz hasto i nacisnij ,MENU".

Aby zdefiniowa¢ punkty poczagtkowe dla maksymalnie trzech réznych obszaréw w
ogrodzie, wybierz ikone obszaru (rys. N). Naci$nij OK. Pojawi si¢ ekran ustalania
obszaru. Naci$nij ,START” (rys. O), a kosiarka przemiesci sie wzdtuz przewodu
ograniczajacego od stacji tadowania

Nie naciskaj przycisku Start na klawiaturze! Potwierdz START na ekranie
wyswietlacza!

Na ekranie nie wyswietla si¢ juz ,START”", lecz ,DALEJ” (rys. P). Podazaj za
kosiarkg wzdtuz przewodu ograniczajgcego do punktu, w ktérym chcesz
zdefiniowa¢ punkt poczgtkowy dla obszaru 1. Aby zdefiniowaé pierwszy punkt
poczatkowy, nacisnij ,DALEJ” na ekranie. Kosiarka potwierdzi pierwszy punkt
startowy przez OK. Kosiarka porusza si¢ dalej wzdtuz przewodu ograniczajgcego.
Po osiggnieciu punktu poczatkowego dla obszaru 2 na przewodzie ograniczajgcym
nacisnij ponownie przycisk ,DALEJ”. Kosiarka potwierdzi drugi punkt startowy przez
OK i przemiesci sie dalej po przewodzie ograniczajgcym. Gdy tylko dotrzesz do
punktu poczatkowego dla obszaru 3, nacisnij ponownie ,DALEJ”.

Po potwierdzeniu trzeciego punktu poczatkowego na ekranie zamiast ,DALEJ”
pojawi sie ,KONIEC”. Naciskajac ,KONIEC” potwierdzasz trzy punkty poczgtkowe
dla poszczegolnych obszaréw. Kosiarka wréci do bazy.

Po zdefiniowaniu pierwszego punktu poczatkowego po
AUWAGA lewej stronie ekranu pojawi si¢ przycisk KONIEC. Jesli
chcesz zdefiniowa¢ tylko jeden punkt poczatkowy lub tylko dwa rézne punkty
poczatkowe, mozesz go uzy¢ do wczesniejszego zakonczenia procedury.
Nacisnij przycisk ,,KONIEC”, potwierdzajac w ten sposob zdefiniowane
punkty poczatkowe. Kosiarka zatrzyma si¢ i bedzie mozna dalej postepowac
zgodnie z opisem.

Wytgcz kosiarke i umiesé jg zgodnie z ruchem wskazéwek zegara przed stacjg
fadowania. Ponownie wigcz kosiarke i wprowadz kod PIN. Po ustawieniu pozostaw
kosiarke przed stacjg fadowania i nie wylgczaj jej. Poczeka tam do godziny
rozpoczecia i rozpocznie koszenie.

Pamietaj

a) Punkt poczatkowy nalezy wybra¢ w taki sposéb, aby znajdowat sie on w $rodku
podobszaru do skoszenia.

b) Minimalna odlegto$¢ migdzy dwoma przewodami ograniczajacymi powinna by¢
wigksza niz 50 cm.

c) Funkcja podobszaru dzieli obszary koszenia na maksymalnie trzy rézne
podobszary. Nie oznacza to jednak, ze kosiarka bedzie kosi¢ tylko w obrebie
podobszaru. Moze réwniez przetagczac sie¢ migdzy poszczegdlnymi obszarami.

d) Przy niskim poziomie natadowania, aktywnej funkcji podobszaru i
automatycznym powrocie kosiarki do stacji tadowania, po zakonczeniu tadowania
urzadzenie wréci do miejsca przerwania pracy. Jesli jednak kosiarka zatrzymata sie
z powodu innego problemu, bedzie ona kontynuowac prace po natadowaniu, jednak
niezgodnie z ustawieniami. Zaczyna od nastepnego okreslonego dnia od
pierwszego punktu poczagtkowego do trzeciego punktu poczatkowego

Maksymalny czas pracy jest ograniczony do 249 min. Przy
AUWAGA czasie pracy netto 249 min. kosiarka jest uzywana od 8
godzin i 40 min do 10 godzin i 10 min przy odpowiednim uwzglednieniu

czasow tadowania.
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Koszystanie z aplikacji TuyaSmart / Smart Life

Na urzadzenia z systemem Android oraz iOS dostgpna jest aplikacja, za pomocg
ktérej mozna sterowa¢ robotem. Nalezy jg pobra¢ za pomocg kodu QR
umieszczonego w instrukcji (Rys. Z3) Ilub poprzez wpisanie linku:
https://smartapp.tuya.com/smartlife, gdzie zaleznie od systemu (Android lub iOS)
uzytkownik znajdzie link do odpowiedniego sklepu z aplikacjami. Mozna tez
bezposrednio w sklepie wyszukac¢ aplikacje o nazwie ,Smart Life — Smart Living”.
Przed sparowaniem robota z aplikacjg nalezy sig¢ upewnic, ze koszony teren jest w
zasiegu siedzi Wi-Fi na pasmie 2,4 GHz. Istotne jest to, aby pod jedng nazwg sieci
(SSID) byta dostepna tylko jedno pasmo 2,4 GHz, w przypadku kiedy pod jedng
nazwg (SSID) dziatajg sieci 2,4 GHz oraz 5 GHz, bedg wystepowaé problemy z
potaczeniem. W przypadku, kiedy dostepne jest tylko pasmo 5 GHz, sparowanie
robota z aplikacjg nie bedzie mozliwe. W przypadku probleméw z zasiegiem mozna
zastosowac¢ odpowiedni repeater Wi-Fi (brak w kompletaciji).

Potaczenie robota z aplikacja

1. Otworzy¢ aplikacje Smart Life i rozpoczg¢ dodawania nowego urzgdzenia. W
kategoriach wybra¢ ,Mate urzadzenia’, w sekcji urzadzen sprzatajgcych
(,Clean”) bedzie widoczna ikona robota koszgcego. Podpis pod ikong moze sie
rézni¢, zaleznie od jezyka, ikona moze tez byé podpisana po angielsku jako
~Mower Wi-Fi".

2. Nalezy upewni¢ sie, ze telefon jest potaczony z siecig Wi-Fi w pasmie 2,4 GHz,
wpisac¢ do konfiguracji hasto do tej sieci i klikngé ,Dale;j”.

3. Aplikacja poprosi o potwierdzenie, ze wskaznik na urzadzeniu miga — nalezy
wtedy wigczy¢ robota.

4. Po wigczeniu robota wej$¢ w ustawienia na panelu urzadzenia, w konfiguracje
Wi-Fi i wybra¢ ,Tryb AP”.

5. Potwierdzi¢, ze wskaznik na urzadzeniu miga (,Confirm the indicator is blinking
rapidly”). Nie nalezy wciska¢ przez 5 sekund zadnego przycisku na robocie.

6. W aplikacji wybra¢ ,Tryp AP” (lub ,Mode AP”).

7. W telefonie wigczy¢ wyszukiwanie dostepnych sieci Wi-Fi i potaczy¢ sie z
robotem — sie¢ bedzie miata nazwe SmartLife-XXXX i nie bedzie wymagacé
hasta. Telefon moze wyswietli¢ komunikat, ze nowa sie¢ nie ma dostepu do
Internetu, nalezy wtedy wybrac¢ opcje ,Potgcz mimo to”, ,Zostan potaczony z tg
siecig” lub inng podobna.

8. Powrdci¢ do aplikacji Smart Life, pojawi sie dwuminutowy licznik. Po chwili
robot zostanie dodany do aplikaciji.

9. W przypadku, kiedy robot nie zostanie dodany do aplikacji, nalezy upewni¢ sig
ponownie, ze domowa sie¢ Wi-Fi dziata tylko w pasmie 2,4 GHz. Sprawdzi¢
ustawienia telefonu, czy ma wtgczong transmisje danych komérkowych, nawet
przy aktywnym potaczeniu Wi-Fi (niektore telefony roztaczajg transmisje
danych, kiedy potaczg sie z siecig Wi-Fi). Powtérzy¢ procedure potaczenia
robota z aplikacja.

Obstuga robota za pomocg aplikacji

Po uruchomieniu aplikacji wys$wetli sie ekran startowy (rys. R), pokazujgcy
wszystkie obstugiwane urzadzenia. Po wybraniu robota DED8752-AP pojawi sie
ekran urzadzenia (rys. S), zawierajacy infrmacje o aktualnym stanie robota:

- bateria — stan natadowania baterii

- Schedule/rgczny/obszar — aktualny tryb dziatania robota

- aktywnos$¢ robota

- przycisk powrotu do bazy

- appointment (rys. X, funkcja pokrywa sie ze Schedule w menu robota) — umozliwia
ustawienie dotyczgce czasu pracy w ciggu dnia oraz pozwala na ustawieie cykli
pracy w tygodniu

- history record (rys. Y, zapisy dziatania robota), gdzie mozna znalez¢ historie pracy
oraz zapisy bteddéw.

Podczas koszenia nie ma mozliwosci zmiany trybéw pracy robota, dopiero po
zjezdzie do bazy mozna zmiené np. tryb Scheduke na reczny bgdz na obszar.

Ustawienia

Wszystkie ponizsze funkcje mozna wigczac i wytgcza¢ w ustawieniach aplikacji. W
celu wejscia w ustawianie nalezy nacisng¢ symbol kota zgbatego, znajdujac sie w
prawym gérnym rogu ekranu (rys. S)

Przycisk sygnalizacji dzwiekowej (buzzer) — domysinie sygnalizacja jest wigczona.
Przerwanie pracy w razie deszczu (rain shelter function) — robot wréci do bazy w
razie opadow, domysinie ta funkcja jest wigczona.

Ruch po krawedzi obszaru (moving along the line) — robot co 8 cykli kprzejedzie po
krawedzi obszaru, aby $cig¢ trawe na lince, domysinie ta funkcja jest wigczona.
Powierzchnia — pokazuje ustawienia obszaru koszenia, umozliwiajgc zmiang czasu
pracy na kazdym obszarze. Aplikacja umozliwia réwniez zresetowanie ustawien
obszaréw (zaréwno czaséw koszenia kazdego obszaru, jak i powierzchni
koszenia).

Po zresetowaniu nie mozna ustawi¢ obszaréw koszenia z aplikacji, nalezy
zdefiniowa¢ obszary z poziomu menu robota (patrz punkt ,Obszar”)

Inne funkcje aplikacji

W aplikacji mozna sprawdzi¢ zapisy dotyczace pracy robota (zaktadka HISTORY
RECORD/WORK LOG) oraz bteddw, ktére pojawity sie w czasie pracy (zaktadka
HISTORY RECORD/FAULT INFORMATION RECORD). W celu wybrania zapiséw
nalezy przej$¢ do HISTORY RECORD.

Woybranie funkcji DEVICE INFORMATION w zaktadce SETTINGS zawiera szereg
dodatkowych funkgji, ktérych uruchomienie pozwala np. na:

- zmiang nazwy robota na bardziej przyjazng

- automatyzacje pracy

- wigczenie/wytgczenie powiadomien offline

- udostepnienie robota

- grupowanie podobnych urzadzen

- zezwolenie na lokalizacje robota

- sprawdzenie sieci i aktualizacji aplikacji (zalecamy sprawdzanie aktualizacji
przynajmniej raz w tygodniu)

W dziale FAQ i opinie mozna znalez¢ m.in. odpowiedzi na najczgsciej pojawiajace
sie pytania. Zalecamy zapoznanie si¢ z tg czescig, co pozwoli na wydajniejsze i
fatwiejsze zarzadzanie dziataniem robota.

Aplikacja zawiera szereg dodatkowych opcji, ich dziatanie dokfadnie opisane jest w
instrukcji dedykowanej do aplikacji.

10. Biezgce czynnosci obstugowe
Wszystkie czynnosci obstugowe przeprowadzaj przy
A UWAGA urzadzeniu odtaczonym od zrédta zasilania.

Zabrania si¢ stosowania myjki wysokocisnieniowej ani biezacej wody do

czyszczenia  kosiarki automatycznej. Zabrania sie  stosowania
rozpuszczalnikéw do czyszczenia.

Kosiarke automatyczng sprawdzaj co tydzien i wymieniaj wszystkie uszkodzone lub
zuzyte czesci.

Czyszczenie i konserwacja
Zawsze odliaczy¢ od zasilania i wylaczy¢ urzadzenie

W celu maksumalnego wykorzystaniaa robota nalezy dokonywaé¢ regularnych
przegladéw urzadzenia oraz koszonej powierzchni.

Normalne czyszczenie
Regularne oczyszczenia z lisci, trawy i innych zanieczyszczen wydtuzy zywotnosc
robota.

Do czyszczenia stosowac¢ tylko szczotki lub suchej szmatki.
A UWAGA Nie stosowa¢ wody, ktéra, po dostaniu sie¢ do wnetrza
robota, moze doprowadzi¢ do zwarcia i uszkodzi¢ uktad elektryczny.
Gérna pokrywa
Unies¢ gérng pokrywe i wyczyscic¢ jg z trawy, lisci i inncyh zanieczyszczen. Do
czyszenia nie stosowa¢ wody.

Dolna czesé robota

Czysci¢ dolng czes¢ robota za pomocyg szczotki. Kazdorazowo sprawdzac, czy
noze, mocowanie nozy oraz kota obracajg sie swobodnie. jesli robot kosi mokrg
trawe, urobek moze przyklejaé sie do obudowy i obnizaé wydajnos¢ ciecia. Nalezy
sprawdzac i czysci¢ wnetrze komory nozowej z resztek mokrej trawy. Regularnie
czysci¢ wirnik ostrzy tak, aby swobodnie sie obracat.

Stacja dokujgca

Nalezy regularnie oczyszcza¢ stacje dokujgca z trawy, lisci i innych
zanieczyszczen, aby unikng¢ ostabienia sig¢ kontaktu stykéw stacji dokujgcej z
ptytkami robota. Regulanie sprawdzaé, czy styki stacji dokujgcej i ptytki robota sg
czyste i majg dobry kontakt. Regularnie czysci¢ styczniki i ptytki za pomca bardzo
drobnego papieru sciernego lub wetny stalowej. Z uptywem czasu stacja dokujgca
moze przecieka¢ w zwigzku z tym, ze pod stacjg trawa ulega rozkladowi.
Regularnie sprawdzaé stan wkretéw, $rub i nakretek. W razie poluzowania dokrecié
wszystkie elementy tak, aby utrzymywac¢ robota w mozliwie najlepszym stanie.

Wymiana czesci

Zawsze odtaczaé zrodlo zasilania i wylacyz¢ urzadzenie
A UWAGA przed dokonywaniem czynnosci opisanych ponizej.
Noze
Noze majg dwie ostre krawedzie tngce. Po stepieniu si¢ jednego ostrza mozna
odwrdci n6z ostrg krawedzig do kierunku cigcia. W przypadku, gdy obie krawedzie
sg tepe, noze nalezy odkreci¢ i wymieni¢ na ostre. Po odkreceniu nozy usungc

trawe i inne zanieczyszczenia z gniazda noza. Po wyczyszczeniu gniazda umiescic¢
nowe ostrze, dokreci¢. Sprawdzi¢, czy noze obracajg sie.

Wymieniaé jednoczesnie wszystkie noze, aby utrzymac
A UWAGA stabilne cigcie. Nawet jesli noze kosiarki sg nienaruszone,
nalezy je regularnie wymieniaé, aby uzyskac najlepszy efekt koszenia i niskie
zuzycie energii. Aby utrzymaé¢ wywazenie czesci obrotowych, w razie
potrzeby wymieniaj wszystkie noze i Sruby jednoczesnie.
Uwaga: stosowac tylko oryginalne czesci zamienne.

Akumulator

Cykl zycia akumulatora przewidziany jest na 5 lat, w zalezno$ci od obcigzenia
robota oraz jego konserwacji. W celu wymiany akumulatora nalezy odkreci¢ ostone
akumulatora i wymienic¢ starg baterig¢ na nowa.

Nigdy nie demontuj, nie otwieraj ani nie niszcz ogniw akumulatora.

Nie zwieraj akumulatora. Nie przechowuj akumulatoréw w przypadkowym pudetku
lub szufladzie, w ktérych moga sie wzajemnie zewrze¢ przez materiaty
przewodzace. Gdy akumulator nie jest uzywany, trzymaj go z dala od innych
metalowych przedmiotéw, takich jak spinacze do papieru, monety, klucze,
gwozdzie, $ruby lub inne mate metalowe przedmioty, ktére mogga spowodowaé
zwarcie stykéw akumulatora. Zwarcie stykéw akumulatora moze spowodowaé
oparzenia lub pozar.

Nie wystawiaj akumulatora na dziatanie ciepta ani ognia. Unikaj przechowywania w
bezposrednim $wietle stonecznym.

Nie narazaj akumulatora na wstrzgsy mechaniczne.

W przypadku wycieku z akumulatora nie dopus¢ do kontaktu elektrolitu ze skorg
ani oczami. W przypadku kontaktu umyj narazony obszar duzg iloscig wody i
zasiegnij porady lekarskiej.

W przypadku potkniecia ogniwa lub akumulatora natychmiast zasiggnij porady
lekarskiej.

Przechowywanie

Doktadnie wyczy$¢ catga maszyne wraz z akcesoriami.

Przechowuj poza zasiggiem dzieci, w chtodnym i suchym miejscu. Unikaj zbyt
wysokich oraz zbyt niskich temperatur.

Chron przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych. Trzymaj w mozliwie
najciemniejszym miejscu.

Nie przechowuj w plastikowych torbach, aby zapobiec gromadzeniu sie wilgoci.

Przechowywanie poza sezonem

Poza sezonem (szczegodlnie w zimie) nalezy przechowywac stacje dokujacg oraz
robota w suchym pomieszczeniu, w ktorym temperatura nie spadnie ponizej 0
stopni C. Oczysci¢ stacje i robota z resztek trawy, lisci i innych zanieczyszczen.
Dokladnie oczysci¢ styki i ptytki kontaktowe za pomocg weiny stalowej. Aby
zabezpieczy¢ styki i plytki przed korozja, mozna zabezpieczy¢ je olejem bez
zawartosci kwasu. Podczas zimy 2-3 razy natadowaé akumulator aby wydluzy¢
czas zycia akumulatora.


https://smartapp.tuya.com/smartlife

Komunikaty btedow

Jezeli robot nie dziata prawidtowo, na wyswietlaczu moga pojawi¢ sie komunikaty
btedéw. W punkcie 12 — samodzielne usuwanie usterek, przedstawiono rodzaje
btedéw oraz sposéb ich wyeliminowania. Jessi btedy beda sie pojawiaé, w celu
naprawy urzgdzenia nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca.

11. Czesci zamienne i akcesoria
Akcesoria dostepne w sprzedazy:

DED87491 100 m linki do oznaczania obszaru roboczego
DED87492 150 szt szpilek do mocowania linki

DED87493 2 szt ztgcza do podpiecia linki do bazy

DED87494 4 szt ztagcza do potaczenia linki oznaczajgcego obszar
DED87495 4 szt Sruby do montowania stacji dokujacej
DED87496 3 szt ostrza tnace

DED87497 Ostona przeciwdeszczowa /przeciwstoneczna

W celu zakupu czesci zamiennych i akcesoridw nalezy skontaktowac sig¢ z
Serwisem Dedra Exim. Dane kontaktowe znajdujg sie na 1. stronie instrukcji.

Przy zamawianiu czgsci zamiennych prosimy poda¢ numer partii umieszczony na
tabliczce znamionowej oraz numer czesci z rysunku ztozeniowego.

W okresie gwarancyjnym naprawy dokonywane sg na zasadach podanych w karcie
gwarancyjnej. Reklamowany produkt prosimy przekaza¢ do naprawy w miejscu
zakupu (sprzedawca zobowigzany jest przyja¢ reklamowany produkt), przesta¢ do
serwisu centralnego Dedra Exim lub przesta¢ do serwisu najblizszego wzgledem
miejsca zamieszkania (lista serwiséw na stronie www.dedra.pl). Prosimy uprzejmie
dotaczy¢ wypetniong karte gwarancyjng. Po okresie gwarancyjnym naprawy
wykonuje serwis centralny. Uszkodzony produkt nalezy przesta¢ do serwisu (koszty
wysyitki pokrywa uzytkownik).

12. Samodzielne usuwanie usterek

Przed przystapieniem do samodzielnego usuwania usterek
A UWAGA odtaczy¢ urzadzenie od zasilania.
Komunikaty btedow
Na panelu wyswietlacza kosiarka wyswietla rézne komunikaty btedéw:

Zatrzymanie z powodu podnoszenia

Kosiarka zostata podniesiona, a czujnik podnoszenia jg wytgczyt. Wytgcz kosiarke
i uruchom jg ponownie.

Przekroczono limit mocy silnika

Kosiarka utkneta lub uderza w przeszkode, ktérej nie moze zidentyfikowac. Silnik
napedowy kota przegrzewa sig, a kosiarka wytgcza sie. Wytgcz kosiarke, uwolnij ja
i uruchom jg ponownie.

Przekroczono limit mocy jednostki koszacej

Jednostka koszgca zostata zablokowana lub wystepuje opoér. Silnik jednostki
koszacej przegrzewa sie, a kosiarka wylgcza sie. Wytgcz kosiarke i sprawdz
jednostke koszgca. Usun gatezie lub przedmioty, ktdre blokujg lub spowalniajg
jednostke koszgca, jesli wystepuja. Ponownie uruchom kosiarke.

Nachylenie o wartosci powyzej 20°

Kosiarka wytgcza sie, gdy wykryje nachylenie o wartosci 20°. Wytgcz kosiarke i
ustaw jg na powierzchni o nachyleniu mniejszym niz 20°. Ponownie uruchom
kosiarke.

Zbyt niska moc

Stan natadowania akumulatora jest zbyt niski. Wylgcz kosiarke i przenie$ jg z
powrotem do stacji tadowania. Po nawigzaniu kontaktu ze stacjg akumulator jest
ponownie tadowany i mozna ponownie uruchomi¢ kosiarke. Stan natadowania
akumulatora wys$wietlany jest na ekranie.

Brak sygnatu z przewodu ograniczajacego

Sprawdz stacje tadowania. Nie zaswiecenie sig ani diody 1, ani diody 2 oznacza,
ze stacja tadowania nie jest podigczona do zasilania sieciowego. Sprawdz
podiaczenie stacji tadowania do zasilania sieciowego. Jesli dioda 1 miga na
czerwono, przewdd ograniczajacy nie ma nieprzerwanego potaczenia ze stacjg
fadowania. Sprawdz przewdd ograniczajacy. Jesli wszystko jest w porzadku, dioda
1 powinna zgasna¢.

Kosiarka znajduje sie poza przewodem ograniczajgcym. Umie$¢ kosiarke w
obrebie przewodu ograniczajgcego.

Poza ograniczonym obszarem

Kosiarka przemiescita sig¢ poza przewdd ograniczajgcy. Wytgcz kosiarke i przenie$
ja z powrotem w obreb przewodu ograniczajgcego. Mozesz ponownie uruchomié
kosiarke.

Rozwiazywanie probleméw
A UWAGA W_ p_rzypadku jgkiejk_olwiek usferki maszyny, zawsze
najpierw sprawdz stacje tadowania, aby ustali¢, czy dziata

prawidiowo (czy nie poluzowatl sie przewéd ograniczajacy, czy nie zostat
ugryziony przez zwierze lub odcigty przez noze maszyny lub czy zasilanie nie
zostato przerwane). Taki problem wskazywany jest przez czerwone miganie
diody 1 (23).

1. Kosiarka nie uruchamia sie

a. Sprawdz, czy kosiarka znajduje sie w obrebie przewodu ograniczajgcego

b. Sprawdz przycisk Stop (5). Jesli przycisk Stop jest zablokowany, naci$nij
go, a nastepnie nacisnij przycisk Wt./Wyt. (19).

c. Jesli kosiarka nie byta uzywana przez dtuzszy czas, akumulator moze by¢
roztadowany. Nie zapomnij o ponownym natadowaniu. Zaleca sie
tadowanie akumulatora co 3 miesigce, nawet jesli kosiarka nie jest
uzywana.

2. Kosiarka nie porusza si¢ do przodu
a. Czujnik zderzaka moze by¢ uszkodzony.

b. Jesli trawa jest bardzo dluga przy pierwszym uzyciu, czujnik moze zostaé
zakryty. Przed uzyciem kosiarki automatycznej sko$ trawe do
odpowiedniej dtugosci tradycyjng kosiarka.

3. Kosiarka nie kosi prawidtowo lub w ogdle nie kosi

a. Wylgcz kosiarke. Sprawdz, czy noze sg prawidlowo zamontowane.
Wymien noze, jesli sg uszkodzone.

b. Jesli kosiarka znajduje sie na zboczu o nachyleniu wiekszym niz 20°,
zatrzyma si¢ automatycznie.

c. Uchwyt nozy jest zablokowany trawa lub innymi przedmiotami. Wyjmij je i
ponownie uruchom kosiarke.

d. Trawa przyrasta zbyt gesto lub jest zbyt wysoka. Przed uzyciem kosiarki
automatycznej sko$ trawe do odpowiedniej dtugosci tradycyjng kosiarka.

e. Jesli temperatura silnika jest zbyt wysoka, kosiarka wylgcza sie
automatycznie. Ponownie uruchom kosiarke.

4. Kosiarka przecina przewdd ograniczajgcy i kontynuuje poza obwodem.

a. Kat skretu przewodu ograniczajacego w rogach jest zbyt ostry. Kat
wewnetrzny musi wynosi¢ co najmniej 120°.

b. Sygnat przewodu ograniczajgcego jest zbyt staby. Przewdd nie powinien
by¢ dtuzszy niz 200 m.

c. Sprawdz, czy w poblizu znajduje sie jakie$ urzagdzenie o duzej mocy (takie
jak transformator, generator, wieza telekomunikacyjna itp.). Urzadzenia te
mogg zaktdcac sygnat maszyny.

5. Akumulator nie faduje, kosiarka nie faduje sig¢ prawidtowo lub ciggle uderza w
stacje tadowania

a. Styki tadowarki nie stykajg sie ze stykami stacji tadowania.

b. Styki sg brudne lub zanieczyszczone. Wyczy$¢ je (przed czyszczeniem
odtacz zasilanie).

c. Jezeli przez dlugi czas urzadzenie nie byto tadowane, tadunek resztkowy
roztaduje sie sam. Jesli akumulator jest jakkolwiek uszkodzony, mozesz
sprébowac¢ ponownie kilkukrotnie go natadowaé lub wymienié.

d. Czujnik maszyny jest uszkodzony.

6. Rozladowana kosiarka nie wraca do stacji tadowania.

a. Przewdd ograniczajacy jest za diugi. tadowanie akumulatora nie jest
wystarczajgce, aby doprowadzi¢ kosiarke z powrotem do stacji tadowania.
Wytacz kosiarke i przenie$ jg do stacji tadowania.

b. Na przewodzie ograniczajgcym znajduje sig¢ przeszkoda, ktéra utrudnia
kosiarce powro6t do stacji tadowania. Usun przeszkode.

7. Funkcja podobszaru dziata nieprawidtowo.

Sprawdz skonfigurowane ustawienia. Przedziat czasowy nalezy ustawi¢ dla

kazdego obszaru roboczego.

8. Koszenie na wyspie nie dziata prawidtowo.

Wyspa powinna by¢ kotem, a nie kwadratem.

9. Kosiarka porusza sie na wyspie po okregu, ale nie w obszarze roboczym.

Kosiarka przejedzie 3 razy po okregu lub pojedzie przez 40 sek., a nastepnie

wroci do obszaru roboczego.

13. Kompletacja urzadzenia

1.Robot koszaco-mulczujgcy — 1 szt. 2. Stacja dokujaca — 1 szt. 3. Zasilacz do stacji
dokujgcej — 1 szt. 4. Linka ograniczajgca — 100 m. 5. Szpilki do mocowania linki —
150 szt. 6. Dodatkowe ostrza — 6 szt. 7. Listwa dystansowa- 1 szt.

14. Informacja dla uzytkownikéw o pozbywaniu sie
urzadzen elektrycznych i elektronicznych (dotyczy
gospodarstw domowych)

Przedstawiony symbol umieszczony na produktach lub dotgczonej do nich
E dokumentacji informuje, ze niesprawnych urzadzen elektrycznych lub
elektronicznych nie mozna wyrzucaé razem z odpadami bytowymi.
Prawidtowe postepowanie w razie koniecznos$ci utylizacji, powtérnego
uzycia lub odzysku podzespotéw polega na przekazaniu urzadzenia do
wyspecjalizowanego punktu zbiorki, gdzie bedzie przyjete bezptatnie. Informacji o
lokalizacji miejsc zbidrki zuzytego sprzetu udzielajg wtadze lokalne np. na swoich
stronach internetowych.
Prawidtowa utylizacja urzadzenia umozliwia zachowanie cennych zasobdw
i unikniecie negatywnego wptywu na zdrowie i $rodowisko, ktére moze by¢
zagrozone przez nieodpowiednie postepowanie z odpadami.
Nieprawidtowa utylizacja odpadéw zagrozona jest karami
w odpowiednich przepisach lokalnych.
Uzytkownicy w krajach Unii Europejskiej
W razie koniecznosci pozbycia sie urzadzen elektrycznych lub elektronicznych,
prosimy skontaktowac si¢ z najblizszym punktem sprzedazy lub z dostawca, ktorzy
udzielg dodatkowych informacii.
Pozbywanie sie odpadéw w krajach poza Unig Europejskg
Taki symbol dotyczy tylko krajéw Unii Europejskiej. W razie potrzeby pozbycia sig
niniejszego produktu prosimy skontaktowac sie z lokalnymi wtadzami lub ze
sprzedawcg celem uzyskania informacji o prawidtowym sposobie postgpowania.

przewidzianymi

Karta gwarancyjna
na

Robot koszaco-mulczujacy
Nr katalogowy: ................. N PArti: ..ooocveeeeieeieene
(zwane dalej Produktem)
Data zakupu Produktu: .............

Piecze¢ sprzedawcy

Data i podpis SPrzedawcy: ...........cccovrvereriernne
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Oswiadczenie Uzytkownika:
Potwierdzam, ze zostalem poinformowany o warunkach gwarancji oraz skutkach
nieprzestrzegania wytycznych zawartych w Instrukcji obstugi i karcie gwarancyjne;j.
Warunki niniejszej gwarancji sg mi znane, co potwierdzam wlasnorgcznym
podpisem:

Data i miejsce Podpis Uzytkownika

|. Odpowiedzialnos¢ za Produkt

1. Gwarant — Dedra Exim Sp. z 0.0. z siedzibg w Pruszkowie, adres: ul. 3 Maja 8,
05-800 Pruszkow, KRS 0000062517, Sad Rejonowy dla m.st. Warszawy w
Warszawie, XIV Wydziat Gospodarczy Krajowego Rejestru Sadowego, NIP 527-
020-49-33, kapitat zaktadowy: 100 980.00 zt.

2. Na warunkach okreslonych w niniejszej karcie gwarancyjnej Gwarant udziela
gwarancji na Produkt, pochodzacy z dystrybucji Gwaranta.

3. Odpowiedzialno$¢ z tytutu gwarancji obejmuje tylko wady powstate z przyczyn
tkwigcych w Produkcie w momencie jego wydania Uzytkownikowi.

4. Z tytutu gwarancji Uzytkownik, uzyskuje prawo do bezptatnej naprawy Produktu,
o ile wada ujawnita sie w okresie gwarancji. Sposéb naprawy Produktu (metoda
wykonania naprawy) zalezy od decyzji Gwaranta. W przypadku stwierdzenia przez
Gwaranta braku mozliwo$ci naprawy Gwarant zastrzega sobie prawo wymiany
wadliwego elementu albo catego Produktu na wolny od wad, obnizenia ceny
Produktu lub odstgpienia od umowy.

5. W stosunku do Uzytkownika, ktéry nie jest konsumentem w rozumieniu ustawy z
dnia 23 kwietnia 1964r. Kodeks cywilny, odpowiedzialno$¢ odszkodowawcza
Gwaranta za szkody wynikajgce z niniejszej gwarancji illub w zwigzku z jej
zawarciem i wykonywaniem, bez wzgledu na tytut prawny, jest ograniczona
maksymalnie do wysokosci warto$ci wadliwego Produktu.

Il. Okres gwarancji

Elementy Produktu Czas trwania ochrony gwarancyjnej

24 miesigce, liczac od daty zakupu Produktu

Robot koszgco-mulczujacy uwidocznionej w niniejszej karcie gwarancyjnej

Klucze, $ruby, elementy
montazowe

Nie objete gwarancjg

IIl. Warunki skorzystania z gwarancji

1. Przedstawienie przez Uzytkownika wypetnionej karty gwarancyjnej Produktu
oraz uprawdopodobnienie przez Uzytkownika okolicznos$ci zakupu Produktu, np.
poprzez przedstawienie paragonu, faktury, itd. W celu sprawnego przeprowadzenia
reklamacji zaleca sie aby Uzytkownik przekazat wraz z Produktem do reklamaciji
wszystkie elementy okreslone w ,Kompletacji urzadzenia” zawartej w Instrukcji
obstugi.

2. Stosowanie sie przez Uzytkownika do zalecen zawartych w Instrukcji obstugi i
karcie gwarancyjnej.

3. Gwarancja obejmuje tylko obszar Rzeczypospolitej Polskiej i UE.

4. Gwarancja nie obejmuje wad Produktu powstatych w szczegolnosci na skutek:
a. Nieprzestrzegania przez Uzytkownika warunkéw okreslonych w  Instrukcji
obstugi, w szczegolnosci w zakresie prawidtowe] eksploatacji, konserwacji
i czyszczenia;

b. Zastosowania przez Uzytkownika $rodkéw czyszczacych lub konserwujgcych
niezgodnych z Instrukcjg obstugi;

c. Nieodpowiedniego przechowywania i transportu Produktu przez Uzytkownika;
d. Samowolnych zmian i/lub przerébek Produktu przez Uzytkownika, ktére nie byty
uzgadniane z Gwarantem;

e. Zastosowania przez Uzytkownika w Produkcie materiatéw eksploatacyjnych
niezgodnych z Instrukcjg obstugi.

5. Uzytkownik, ktory nie jest konsumentem w rozumieniu ustawy z dnia 23 kwietnia
1964r. Kodeks cywilny, traci gwarancje na Produkt, w ktorym:

- numery seryjne, oznaczenia dat i tabliczki znamionowe zostaty usunigte,
zmienione lub uszkodzone przez Uzytkownika;

- plomby zostaty uszkodzone przez Uzytkownika lub noszg $lady manipulacji
Uzytkownika.

6. Uwaga! Czynnosci zwigzane z codzienng obstugg Produktu, wynikajgce m.in. z
Instrukcji obstugi Uzytkownik wykonuje we wtasnym zakresie i na swoj koszt.

IV. Procedura reklamacyjna

1. W przypadku stwierdzenia nieprawidtowej pracy Produktu, przed dokonaniem
zgtoszenia reklamacyjnego nalezy upewni¢ sie czy wszystkie czynnosci okreslone
w szczegolnosci w Instrukcji obstugi zostaty wykonane w sposéb prawidtowy.

2. Zgtoszenie reklamaciji zaleca sig dokona¢ niezwtocznie, najlepiej w terminie 7 dni
od daty zauwazenia wady Produktu. Uzytkownik, ktéry nie jest konsumentem w
rozumieniu ustawy z dnia 23 kwietnia 1964r. Kodeks cywilny traci uprawienia
wynikajgce z niniejszej gwarancji w przypadku niezgtoszenia reklamacji w terminie
7 dni.

3. Zgtoszenie reklamacji mozna dokonaé m.in. w punkcie zakupu Produktu, w
serwisie gwarancyjnym lub pisemnie na adres: Dedra Exim Sp. z 0.0., ul. 3 Maja 8,
05-800 Pruszkow.

4. Uzytkownik moze ztozy¢ reklamacje przy wykorzystaniu formularza dostgpnego
na stronie internetowej www.dedra.pl. (,Formularz zgtoszenia reklamacji z tytutu
gwarancji”).

5. Adresy serwiséw gwarancyjnych dla poszczegdélnych krajéw dostepne sg na
stronie www.dedra.pl. W przypadku braku serwisu gwarancyjnego dla danego kraju
zgtoszenia reklamacyjne z tytutu gwarancji zaleca si¢ kierowa¢ na adres: Dedra
Exim Sp. z 0.0. ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkéw (Polska).

6. Majgc na uwadze bezpieczenstwo Uzytkownika zakazuje sie korzystania
z wadliwego Produktu.

7. Uwaga! Korzystanie z wadliwego Produktu jest niebezpieczne dla zdrowia i zycia
Uzytkownika.

8. Wykonanie obowigzkéw wynikajgcych z gwarancji nastgpi w terminie 14 dni
roboczych, liczac od dnia dostarczenia reklamowanego Produktu przez
Uzytkownika.

9. Przed dostarczeniem wadliwego Produktu do reklamacji zaleca sig¢ jego
oczyszczenie. Reklamowany Produkt zaleca si¢ doktadnie zabezpieczy¢ przed

uszkodzeniami w transporcie (zaleca sie dostarczy¢ reklamowany Produkt
w oryginalnym opakowaniu).

10. Okres gwarancji ulega przedtuzeniu o czas, w ciggu ktérego wskutek wady
Produktu objetego gwarancjg Uzytkownik nie mogt z niego korzystaé.

Gwarancja nie wylgcza, nie ogranicza, ani nie zawiesza uprawnien Uzytkownika
wynikajgcych z przepiséw o rekojmi za wady rzeczy sprzedane;j.
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CONOUAWNE

Prohlaseni o shodé bylo pfiloZzeno k navodu jako samostatny dokument. Pokud
prohla$eni o shodé neni, kontaktujte firmu Dedra Exim Sp. z 0.0.
Obecné bezpecnostni pokyny byly pfilozeny k navodu jako samostatna pfirucka.

Preklad originalniho navodu

ﬂ VAROVANI. Pieététe si vSechna upozornéni oznaéena p

symbolem a vSechny pokyny. Nedodrzeni nize uvedenych
upozornéni a bezpecnostnich pokyni muize vést k urazu elektrickym
proudem, pozaru nebo vaznym zranénim.

Ulozte vSechna upozornéni a pokyny pro pozdéjsi pouziti.
2. Popis zafrizeni

Obr. A, B1, B2: 1. Nizkonapétovy kabel, 2. Pfipojovaci kontakty, 3. Nabijeci stanice,
4. Kabel, 5. LED1, 6. LED2, 7. Kryt ovladaciho panelu, 8. Destovy senzor, 9.
Tlagitko STOP, 10. Kryt otoéného regulatoru vysky seéeni, 11. Rezné kole¢ko, 12.
Noze, 13. Zadni hnaci kolo, 14. Akumulator, 15. Hlavni vypinag, 16. Displej, 17.
Tlacitko zakladny, 18. Kryt ovladaciho panelu, 19. Tlacitko zapnout/vypnout

3. Uréeni nastroje

Roboticka mul€ovaci sekacka je uréena pro seceni travy na travnicich, v zahradach
atp. Diky senzorovému systému a vodici skrytému v travniku mudze robot urcit svou
polohu a urazit optimaini drahu seéeni a vyhybat se prekazkam nebo indikovat
eventudlni problémy. Naprogramovani robota umozfiuje cyklické seceni travy bez
zadnych dalSich uprav. Robot automaticky sec€e travu po pfepnuti do rezimu seceni
a pfi nizké Urovni nabiti akumulatoru se nabiji. Diky malym rozmérdm je robot velmi
prakticky a univerzalni a osvéd¢i se na malych i velkych travnicich (asi do 1000
m?). PFisluSenstvi v sadé staci na vyty€eni plochy se€eni asi 600 m? travniku
s pravidelnym tvarem nebo asi 350 m? s nepravidelnym tvarem, se 3 ostrivky.
V pfipadé potfeby |ze pouzit prodluzovaci kabely pro venkovni pouziti.

Zatizeni se mUze pouzivat pfi renovacnich a stavebnich pracich, v opravarenskych
dilnach, pro hobby prace, se sou¢asnym dodrZzenim podminek pouZziti a pfipustnych
pracovnich podminek obsazenych v navodu k obsluze.

4. Omezeni pouziti

Zafizeni se muZe pouzivat pouze v souladu s nize uvedenymi ,Pfipustnymi
provoznimi podminkami*.

Nepouzivejte na svazich se sklonem vétSim nez 30 stuprit. NepouZivejte bez
omezeni plochy seceni.

Svépomocné zmény mechanické a elektrické konstrukce, veskeré Upravy, udrzba
nepopsana v navodu k obsluze se budou povaZovat za nezakonné a budou mit za
nasledek okamzitou ztratu zaruénich naroku a prohlaseni o shodé ztrati platnost.
Pouziti v rozporu s uréenim nebo v rozporu s navodem k obsluze bude mit za
nasledek okamzitou ztratu zaruénich naroku.

Pfipustné pracovni podminky
Nepracujte za desté

5. Technické udaje

Model DED8752-4AP
Baterie

Napéti [V] 20DC
Kapacita baterie [Ah] 4
Vykon [Wh] 80

Typ baterie Li-lon
Skladovaci teplota [°C] 40
Sitovy adaptér

Napéti [V, Hz] 230, ~50
Vystup [V, A] 21
TFida ochrany 1
Stupen IP IPX4
Pojistka T3 15A 250V
Robot

Napajeni [V] 20 DC
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Kapacita baterie [Ah] 4
TFida ochrany 1]
Stupern IP IPX4
Rychlost ota€eni [min-1] 3500
Plocha se¢eni [m?] 800-1000
Sitka se¢eni [mm] 200
Vyska se€eni [mm] 25-55
Hluénost Lwa [dB(A)] 70
Uroveri Lwa [dB(A)] 66,6
Uroveri Lpa [dB(A)] 47,6
Nejistota méreni K [dB(A)] 3
Hmotnost [kg] 16,5

Informace o vibracich a hluku

Celkova hodnota vibraci anw a nejistota méfeni byly stanoveny podle normy EN
50636-2-107 a byly uvedeny v tabulce.

Emise hluku byla stanovena podle normy EN 50636-2-107, hodnoty jsou uvedeny
v tabulce vyse.

Hluk muize poskodit sluch, pfi praci vzdy pouzivejte
A POZOR prostiedky ochrany sluchul!
Deklarovana celkova hodnota vibraci byla zméfena podle standardni zkuSebni
metody a muZe se pouzivat pro porovnani jednoho zafizeni s druhym. Uvedenou
hladinu vibraci muZete také pouzit pro pfedbézné posouzeni expozice vibracim.
Uroveti vibraci pii skute&ném pouzivani zafizeni se mize lisit od deklarovanych
hodnot, v zavislosti na zpusobu pouzivani pracovnich nastrojl, zejména na
zpUsobu obrabéni pfedmétu a nutnosti definovani prostfedku pro osobni ochranu.
Abyste presné odhadli expozici v podminkach skute€ného pouziti, vezméte v ivahu
vSechny ¢asti provozniho cyklu, véetné doby, kdy je zafizeni vypnuto nebo zapnuto,
ale nepouziva se k praci.

6. Priprava k praci
VSechny pfipravné prace provadéjte se zafizenim
A POZOR odpojenym od zdroje napajeni.

Nabijeci stanice

Nabijeci stanici umistéte na vnéjsi okraj plochy seceni na
A POZOR ohranicujici vodi¢.
Neumistujte ji vedle ulozného boxu nebo altanu umisténého jako ostriivek ve stfedu
plochy seceni.
V pfipadé silného desté, krupobiti nebo zaplav umistéte nabijeci stanici na suché
a chréanéné misto.
Misto pro nabijeci stanici musi byt rovné a bezpecéné. V okruhu 2 metrti od nabijeci
stanice nesmi byt Zadné prekazky nebo zatacky.
PFi instalaci se ujistéte, Ze sitova pfipojka 230 V a nabijecka jsou chranény proti
vlhkosti.
Nejprve pfipevnéte pfedni ¢ast ohranicujiciho vodice pod nabijeci stanici k ervené
svorce (blize ke stfedové drazce pod nabijeci stanici). Vzdalenost od okraje
travniku nesmi byt mensi nez 40 cm. Pak protahnéte ohranicujici vodi¢ drazkami
pod nabijeci stanici a pfipevnéte nabijeci stanici pomoci upeviiovacich koliku.

POZOR Vyjezd ze stanice (plocha strana) musi byt pfi pohledu
A zevniti planované plochy se¢eni nasmérovan proti sméru
chodu hodinovych ruéicek (vlievo).

Nabijeci stanici neumistujte na naklonéné plochy.

Montaz ohranicujiciho vodice

Ohranicujici vodi¢ za¢ina pod nabijeci stanici a vede proti sméru chodu hodinovych
rucicek podél okraje travniku. Konéi na zadni strané nabijeci stanice (na strané
pfipojovacich kontaktt). Pred pfipojenim zadniho konce k zastréce udélejte
v blizkosti nabijeci stanice smycku, aby roboticka sekacka nenarazila do nabijeci
stanice.

POZOR Stanice musi byt umisténa tak, aby prostor za vyjezdem ze
A stanice byl rovny, bez prekazek, zatacek v délce alespon 2
m.

Pfi pokladani ohrani¢ujiciho vodie davejte pozor na rtzné typy prachodd, vstupt
a zUzeni, tak aby byly Siroké alespon 1,5 m.

V opa¢ném pfipadé se robotickd sekacka nebude moci spravné pohybovat a
existuje riziko, ze nékteré body nebudou spravné poseceny. Pokud je tato
vzdalenost mensi nez 1,5 m a existuje priichod, pouZijte moznost nastaveni plochy
robotické sekacky. Za timto ucelem vénujte pozornost také polozkam pracovniho
prostoru ,Plocha 1, 2, 3“ a ,Plocha“ uvedenym nize v uZivatelské pfirucce.
Prachody musi mit minimaini vzdalenost 50 cm.

Vnittni thly rohl ohranicujiciho vodi¢e musi mit alespori 120° (obr. D). Mezi t&mito
Uhly musi byt alespori 50 cm rovného vodice.

Chcete-li ochranit pfekazku, jako je kvétina nebo strom na travniku, izolujte ji jako
pulkruhovy ostrivek nebo kruhovy ostrivek pomoci ohrani¢ujiciho vodice, abyste
zabranili jakémukoli kfizeni ohranicujiciho vodice (obr. E).

Ohraniéujici vodi¢ pfipevnéte pevné k zemi pomoci dodanych upeviiovacich koliku.
Upeviiovaci koliky pouzivejte kazdy jeden metr. V pfipadé velkych rozdilG v drovni
terénu je mizete umistit blize k sobé. Vodi¢ mlzZete také zapustit do hloubky 2 cm.
Po pfipevnéni celého vodice nechte asi 10-15 cm volného vodi¢e na kazdém konci.
Odstrarite izolaci, abyste odkryli 2-3 cm médéného dratu. Sejméte matice a
pfipevnéte odizolované médéné draty ke svorkam. Pak matice opét utahnéte.
Pripojte zaCatek vodice (umistény pod nabijeci stanici) k cervené svorce a konec
vodice (vedeny kolem travniku) k ¢erné svorce.

Kdyz je nabijecka pfipojena k nabijeci stanici a ohrani€ujici vodi¢ za¢ne fungovat,
LED dioda 1 (obr. A, 5) na nabijeci stanici musi byt zhasnuta a LED dioda 2 (obr.
A, 6) musi svitit zelené. Pokud LED dioda 1 na nabijeci stanici blika, neni
ohrani€ujici vodi¢ spravné polozZen/pfipojen nebo je preruSen. Zkontrolujte
ohrani€ujici vodi€. LED dioda 2 sviti zelené, dokud neni robotickd sekacka
umisténa v nabijeci stanici. Jakmile se roboticka sekacka umisti do nabijeci
stanice, LED dioda 2 se rozsviti ¢ervené.

Zbytek ohranicujiciho vodi¢e nesmi byt stoceny nebo prohnuty.

Ohranicujici vodi¢ ustfihnéte na pozadovanou délku a zbytek ponechte mimo
plochu seceni.

Nastaveni vysky seceni

Vysku seceni muzete nastavit od 2,5 cm do 5,5 cm ota€enim pod jazyckem ve
stfedu robota (obr. A, 10). Nastavenou vySku seceni mlzete precist ze zeleného
indikatoru vedle nastavovaciho knofliku. Doporu¢ujeme, aby vyska travy nebyla
vétsinez 15 cm. Pokud je trava pfili§ vysoka, roboticka sekacka nemusi byt ucinna.
Pred pouzitim sekacky posecte travu na spravnou vysku.

A [2{e¥de] 8l Pied zahajenim provozu se ujistéte, Ze je vypnuto napajeni.
Nabijeni

Sekacku mizete nabijet v nabijeci stanici. Kontakty sekacky se musi stykat
s prisluSnymi hroty nabijeci stanice. Kdyz je urover nabiti akumulatoru nizka,
sekacka si sama najde cestu do nabijeci stanice, aby se automaticky nabijela.
Jakmile kontakty sekacky pfijdou do styku s hroty pfislu§né nabijeci stanice, LED
dioda 2 na nabijeci stanici se rozsviti Cervené. Ohrani€ujici vodi¢ musi byt spravné
pfipojen k nabijeci stanici a matice musi byt utazeny (pokud je vSe v pofadku, LED
dioda 2 sviti zelené).

Pfed prvnim pouzitim musi byt akumulator plné nabit. Stav nabiti na obrazovce
zobrazuje 100 %.

Dva hroty nabijeci stanice jsou pod napétim. Abyste zabranili zkratu, nezkratujte je
s dratem, kdyz je nabijecka pfipojena k nabijeci stanici. Sekatka nemuze pracovat,
kdyz stoji v nabijeci stanici.

7. Pripojeni k siti

Pfed pfipojenim zafizeni ke zdroji napajeni se ujistéte, Ze napajeci napéti odpovida
hodnoté uvedené na typovém Stitku.

Napdjeci instalace musi byt provedena v souladu se zakladnimi pozadavky na
elektrické instalace a musi splfiovat pozadavky na bezpec¢nost pouzivani.
Parametry minimalniho prafezu napajeciho kabelu 1 mm? a jmenovité hodnoty
pojistky typu B 10A.

Instalaci musi provést autorizovany elektrikar. V pfipadé pouzivani prodluzovacich
kabelll se ujistéte, Ze prufez vodice neni mensi nez pozadovany (viz tabulka).
Elektricky kabel ulozte tak, aby pfi praci nebyl vystaven profiznuti. Nepouzivejte
poskozené prodluzovaci kabely. Pravidelné kontrolujte technicky stav napajeciho
kabelu. Netahejte za napajeci kabel.

8. Zapnuti zarizeni

Pred spusténim zafizeni bezpodminecné provedte ¢innosti
POZOR popsané v kapitole ,,Priprava k praci“.
Chcete-li spustit zafizeni:
— nabijte baterii robotické sekacky
— provedte programovani (viz kapitola 9. Pouzivani zafizeni).
A POZOR Pouzivejte pouze zahradni prodluzovaci kabely, které jsou

vhodné pro venkovni pouziti. Po vypnuti zafizeni se noze

mohou jesté otacet.

9. Pouzivani zarizeni

Zahajeni se€eni

POZOR Pred zahdjenim seceni odstrante z travniku vSechna cizi
télesa, jako jsou vétvé, kameny, kofeny, hracky a dalsi.

Nastaveni a konfigurace
Serizeni a konfiguraci zakladnich nastaveni robotické
orde] sekacky provadéjte v okruhu ohranicujiciho vodice, jinak

sekacka zobrazi chybu ,,Zadny signal z vedeni“ a nespusti se.

Ovladani obrazovky displeje (obr. F az P)

Stisknéte tlacitko ZAP/VYP. Na obrazovce se zobrazi ,ZADAT PIN“. Pro pfechod
do uzivatelského rozhrani zadejte po&ateéni PIN kéd ,0000¢ a stisknéte OK. Cislice
¢Cisla PIN muzete zménit pomoci tladitek plus a minus na ovladacim panelu (obr.
B2).

Navigaci na obrazovce muZete ovladat pomoci tfi bilych tlacitek pod obrazovkou.
Panel displeje zobrazuje funkci tla¢itka pfimo nad pfislusnym tlac¢itkem.

Tlacitko zakladny (obr. B2, 17)

Tlacitko zakladny (obr. B2, 17) je umisténo na klavesnici (obr. B2, 18). Pokud
chcete prerusit se€eni, stisknéte tlacitko zakladny (obr. B2, 17). Sekacka prestane

i

ii

nabijeci stanice. Po ukonéeni nabijeni vyjede zafizeni z nabijeci stanice a bude
pred ni ¢ekat na dal$i ukol. Pamatujte, Ze stisknutim tlacitka zakladny pfepnete
sekacku do pohotovostniho rezimu. V8echna nastaveni jsou uloZena, ale zafizeni
&eka na signal restartu. Pro spusténi rezimu ,MAN" zapnéte sekacku stisknutim
tlacitka Start (obr. B2, 15). Pokud ma sekacka pokracovat v praci dalSi den
v provoznim rezimu ,SCHEDULE" nebo sekat oznacené plochy, vypnéte ji a znovu
zapnéte. Pro opétovné zahajeni prace zafizeni bude ¢ekat pfed nabijeci stanici do
dal$iho ¢asu spusténi.

Tlacitko Start (obr. B2, 15)

Stisknutim tlacitka Start (obr. B2, 15) na klavesnici (obr. B2, 18) automaticky
prepnete sekacku do provozniho rezimu ,MAN". Na obrazovce se zobrazi ,MAN".
Pokud se chcete vratit do jiného reZimu, vyberte znovu provozni rezim.

Funkéni nastaveni

Chcete-li zahdjit konfiguraci funk&nich nastaveni, umistéte sekacku ve sméru
chodu hodinovych ruci¢ek na ohranicujici vodi¢ pfed nabijeci stanici.

Pro nastaveni téchto funkci stisknéte ,MENU". Obrazovka nabizi rizné nabidky
vybéru: NASTAVENI, PLOCHA, HISTORIE, SCHDULE.

Vsimnéte si, Ze tlacitka pod displejem jsou funkéni. Zkontrolujte indikaci na displeji
a potvrdte prislusnymi tlagitky.

Nastaveni

Chcete-li vybrat nastaveni, posurite podsviceni, jak je znazornéno na obr. G.
Stisknéte OK.
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Dostupné nabidky: ,Seceni okraji“, ,Pipnuti‘, ,Dést* nebo ,Jazyk“. Chcete-li vybrat
prislusnou funkci, stisknutim Sipky vyberte polozku a stisknéte OK. Nastaveni je
rozdéleno do stranek, na druhé strance jsou dostupné ,Datum a ¢as”, ,Zména PIN
kodu*, ,Konfigurace Wi-Fi“ a ,Reset ¢asovace” (obr. H, 1)

Po vybéru nabidky ,Seceni okraju“ muzete funkci aktivovat zaskrtnutim pole vybéru
se znackou V (pro zménu stisknéte OK). Roboticka sekacka je naprogramovana
pro seceni okraju kazdé tfi cykly. Pokud vypnete funkci ,Seceni okraji“, tato funkce
se spusti pouze jednou v kazdém reZimu. Pokud chcete zacit seceni okraju,
umistéte sekacku na ohranicujici vodi¢ tak, aby konektory stanice (jeji vysoka ¢ast)
byly na zadni strané robota. Po spusténi sekacka pojede podél ohraniCujiciho
vodice, projede celou vyty¢enou plochu, dokud kontakty sekacky nepfijdou do styku
s hroty nabijeci stanice.

Ujistéte se, Zze v prostoru oznaceném na obr. C nejsou zadné predméty nebo jiné
objekty, které by mohly blokovat robotickou sekacku.

Pokud vyberete nabidku ,Pipnuti®, mulzZete zapnout nebo vypnout pipnuti
zaskrtnutim pole vybéru vedle této nabidky stisknutim tlacitek na panelu displeje.
Pokud vyberete ,Reset”, vyberte nabidku ,Reset ¢asovae“. Zobrazi se dotaz, zda
chcete ,Resetovat vSechna data“. VSechna naprogramovana data, véetné PIN
koédu, budou resetovana. Chcete-li resetovat vSechna data, stisknéte OK.

Zména PIN kédu

Chcete-li zménit PIN kod, vyberte ikonu ,zména PIN kédu“ na druhé strané
nastaveni. Stisknéte OK.

ZADAT PIN: Zadejte plvodni PIN kéd ,0000“. Potvrdte tlacitkem OK.

ZADAT NOVY PIN KOD: Zadejte novy PIN kéd. Potvrdte tiagitkem OK.
POTVRDIT NOVY PIN: Znovu zadejte novy PIN kdd. Potvrdte tlagitkem OK.
Jakmile se zobrazi zprava ,PIN kéd pfijat”, byl novy PIN kéd ulozen.

Po potvrzeni tlacitkem OK se obrazovka vrati do funkéniho nastaveni.

Pokud zadate nespravny PIN kéd, zobrazi se ,PIN neni kompatibilni“. Znamena to,
Ze PIN kod nebyl zménén. Po potvrzeni tlaitkem OK se obrazovka vrati do
funkéniho nastaveni beze zmény PIN koédu.

Rezim 1: Manualni

Po zapnuti je sekacka ve vychozim nastaveni vrezimu ,MAN“ — zprava o
provoznim rezimu se zobrazuje v horni €asti vychozi obrazovky sekacky. V tomto
rezimu muzete sekacku spustit ruéné na jeden cyklus. Tento rezim doporu¢ujeme
pouzivat zejména v za€atcich pouzivani sekacky, umoziuje snadno zachytit chyby
pfi pokladani ohranicujiciho vodice a provést eventualni Gpravy prubéhu vodice.

Rezim SCHEDULE (obr. J)

Tento rezim umoznuje pracovat podle hodinového tydenniho planu. Chcete-li jej
prepnout, vyberte v hlavnim menu ikonu s popiskem SCHEDULE. Po zobrazeni
tipu (obr. K) vyberte nastaveni (obr. L) pro ¢as za¢atku a konce se€eni ve formatu
HH:MM-HH:MM, pak dny seceni v tydnu. Pokud potfebujete resetovat nastaveni
planu, vyberte nabidku ,Reset ¢asovace“. Pokud je vSak nastaveni spravné,
vyberte tlacitko zpét pod nastavenim planu, najedte kurzorem na nabidku ,Aktivni*
(obr. M) a tla¢itkem OK potvrdte fungovani planu, v poli se zobrazi znacka V vedle
nabidky ,Aktivni“.

Po navratu na vychozi obrazovku se v horni ¢asti displeje na misté, kde dfive byla
zprava ,MAN", bude zobrazovat zprava ,SCHEDULE".

Plocha

Nastaveni podploch se pouziva pro zvySeni vykonu sekacky na velkych plochach.
Navic pomaha sekacéce pohybovat se z jedné plochy na druhou Uzkymi priichody.
V pfipadé Uzkych prachodl se mizZe stat, Ze bez této funkce sekaCka poseka
plochu s nabijeci stanici, ale bude ignorovat plochu za prdchodem. Sekacka
nemusi prekonat Uzké prlchody z dGvodu problému s ohrani¢ujicim vodic¢em.
Doporucuje se dodrzovat minimalni vzdalenost 50 cm. U Gzkych priichodd rozdélte
plochu se¢eni do maximalné tfi podploch a sekacku nastavte tak, aby kazda plocha
byla se¢ena samostatné.

Definovani poéatec¢nich bodu

Sekacku umistéte proti sméru chodu hodinovych rugi¢ek, v maximalni vzdalenosti
jeden metr pfed nabijeci stanici na ohrani€ujici vodi¢. Sekacka se pak bude
pohybovat proti sméru chodu hodinovych ruci¢ek od ohrani€ujiciho vodice
v prostoru pfed nabijeci stanici. Zadejte heslo a stisknéte ,MENU".

Chcete-li definovat poc¢ate¢ni body az pro maximalné tfi rizné plochy v zahradé,
vyberte ikonu plochy (obr. N). Stisknéte OK. Zobrazi se obrazovka nastaveni
plochy. Stisknéte ,START" (obr. O) a roboticka sekacka pojede podél ohrani¢ujiciho
vodice od nabijeci stanice.

Nestlacujte tlacitko Start na klavesnici! Potvrdte START na obrazovce
displeje!

Na obrazovce se jiz nezobrazuje ,START", ale ,DALE" (obr. P). Nasledujte sekacku
podél ohraniéujiciho vodi¢e do bodu, ktery chcete definovat jako prvni poc¢atecni
bod pro plochu 1. Chcete-li definovat prvni pogateéni bod, stisknéte ,DALE“ na
obrazovce. Sekacka potvrdi prvni po¢ate¢ni bod pomoci OK. Sekacka se pohybuje
dale podél ohraniéujiciho vodi¢e. Po dosazeni po¢atecniho bodu pro plochu 2 na
ohranigujicim vodiéi stisknéte znovu tlagitko ,DALE*. Sekadka potvrdi druhy
pocateéni bod pomoci OK a pojede dale podél ohranicujiciho vodi¢e. Jakmile
dosahnete poéatedniho bodu pro plochu 3, stisknéte znovu ,DALE*.

Po potvrzeni tretiho potateéniho bodu se na obrazovce misto ,DALE® zobrazi
LKONEC". Stisknutim ,KONEC* potvrdite tfi pocate¢ni body pro kazdou plochu.
Sekacka se vrati na zakladnu.

Po definovani prvniho poéatecniho bodu se na levé strané obrazovky zobrazi
tlacitko KONEC. Pokud chcete definovat pouze jeden pocatecni bod nebo
pouze dva rizné pocate¢ni body, muizete jej pouzit k pfedéasnému ukonéeni
postupu. Stisknutim tlacitka ,KONEC* potvrdite definované pocatecni body.
Sekacka se zastavi a muzete pokracovat dale podle popisu.

Vypnéte sekacku a umistéte ji ve sméru chodu hodinovych rucic¢ek pred nabijeci
stanici. Sekacku znovu zapnéte a zadejte PIN koéd. Po umisténi nechte sekacku
pfed nabijeci stanici a nevypinejte ji. Pocka tam do ¢asu zahajeni a zacne seceni.

Zapamatujte si

a) Pocatecni bod vyberte tak, aby byl ve stfedu podplochy seceni.
b) Minimalni vzdalenost mezi dvéma ohraniéujicimi vodi¢i musi byt vétSi nez 50 cm.

c) Funkce podplochy rozdéli plochy se¢eni do maximalné tfi riznych podploch.
Neznamena to vSak, ze sekacka bude sekat pouze v ramci podplochy. Mize se
také prepinat mezi riznymi plochami.

d) Pfi nizké urovni nabiti, aktivni funkci podplochy a automatickém navratu sekacky
do nabijeci stanice se sekacka po ukonéeni nabijeni vrati do bodu, kde byla
preruSena prace. Pokud se v8ak sekacka zastavi kvili jinému problému, bude po
nabiti pokracovat v praci, avSak v rozporu s nastavenim. Za¢ne nasledujici uréeny
den z prvniho poc¢ate¢niho bodu do tfetiho pocate¢niho bodu.

Maximalni doba prace je omezena na 249 min. S ¢istou dobou prace 249 min.
se sekacka pouziva od 8 hodin 40 min. do 10 hodin 10 min. s ohledem na doby
nabijeni.

Pouzivani aplikace TuyaSmart / Smart Life

Pro zafizeni se systémy Android a iOS je dostupna aplikace, pomoci které mizete
ovladat robota. Mizete si ji sthnout pomoci QR kédu uvedeného v pfiruéce (obr.
Z3) nebo zadanim odkazu: https://smartapp.tuya.com/smartlife, kde v zavislosti na
systému (Android nebo iOS) najdete odkaz na pfislusny obchod s aplikacemi.
Aplikaci s nazvem ,Smart Life — Smart Living“ muzete vyhledat také pfimo
v obchodé.

Pfed sparovanim robota s aplikaci se ujistéte, Ze se¢ena plocha je v dosahu Wi-Fi
sité v pasmu 2,4 GHz. Je dulezité, aby pod jednim nazvem sité (SSID) bylo
dostupné pouze jedno pasmo 2,4 GHz, v pfipadé, Ze pod jednim nazvem (SSID)
funguji sité 2,4 GHz a 5 GHz, dojde k problémum s pfipojenim. V pfipadé, Ze bude
dostupné pouze jedno pasmo 5 GHz, nebude mozné robota sparovat s aplikaci.
V pfipadé problém0 s dosahem muZzete pouzit pfislusny Wi-Fi opakovaé (neni
v sadeé).

Sparovani robota s aplikaci

1. Oteviete aplikaci Smart Life a pfidejte nové zafizeni. V kategoriich vyberte
,Mala zafizeni“, v sekci Uklidovych zafizeni (,Clean®) bude viditena ikona
robotické sekacky. Popis pod ikonou se mlze liSit v zavislosti na jazyku a ikona
muUze byt také nadepsana v angli¢tiné jako ,Mower Wi-Fi“.

2. Ujistéte se, Ze je telefon pfipojen k Wi-Fi siti v pasmu 2,4 GHz, zadejte do
konfigurace heslo pro tuto sit a kliknéte na ,Dale".

3. Aplikace vas pozada o potvrzeni, Ze indikator na zafizeni blikad — pak zapnéte
robota.

4. Po zapnuti robota vstupte do nastaveni na panelu zafizeni, do konfigurace Wi-
Fi a vyberte ,Rezim AP

5. Potvrdte, Ze indikator na zafizeni blika (,Confirm the indicator is blinking

rapidly”). Po dobu 5 sekund nestlacujte Zadné tlacitko na robotu.

V aplikaci vyberte ,Rezim AP* (nebo ,Mode AP").

V telefonu vyhledejte dostupné Wi-Fi sité a pfipojte se k robotu — sit' se bude

jmenovat SmartLife-XXXX a nebude vyzadovat heslo. Telefon miZe zobrazit

zpravu, ze nova sit nema pfistup k internetu, pak vyberte nabidku ,Pfesto se
pripojit’, ,Zustat pfipojeny k této siti“ nebo jinou podobnou moznost.

8. Vratte se do aplikace Smart Life, zobrazi se dvouminutovy ¢asovac. Za
okamzik bude robot pfidan do aplikace.

9. Pokud robot nebude pfidan do aplikace, znovu se ujistéte, Ze domaci Wi-Fi sit
funguje pouze v pasmu 2,4 GHz. Zkontrolujte nastaveni telefonu, zda ma
zapnuta mobilni data, a to i pfi aktivnim pfipojeni Wi-Fi (nékteré telefony odpoji
datovy pfenos, kdyz se pfipoji k Wi-Fi siti). Opakujte postup sparovani robota
s aplikaci.

Ovladani robota pres aplikaci

Po spusténi aplikace se zobrazi puvodni obrazovka (obr. R), zobrazujici vSechna
podporovana zafizeni. Po vybéru robota DED8752-AP se zobrazi obrazovka
zafizeni (obr. S) s informacemi o aktualnim stavu robota:

— baterie — stav nabiti baterie

— Schedule/manualni/plocha — aktualni provozni rezim robota

— ¢innost robota

— tlagitko pro navrat na zakladnu

— appointment (obr. X, funkce stejna jako Schedule v menu robota) — umoznuje
nastavit dobu provozu béhem dne a umozriuje nastavit pracovni cykly b&éhem tydne.
— history record (obr. Y, zaznamy provozu robota), kde najdete historii prace a
zaznamy chyb.

Pfi seCeni nelze ménit provozni rezimy robota, teprve po prfijezdu na zakladnu
muizete zménit napf. rezim Schedule na manualni nebo na plochu.

Nastaveni

V8echny niZze uvedené funkce muZete zapnout a vypnout v nastaveni aplikace. Pro
vstup do nastaveni stisknéte symbol ozubeného kole¢ka v pravém hornim rohu
obrazovky (obr. S).

Tlacitko zvukové indikace (bzu¢ak) — ve vychozim nastaveni je indikace zapnuta.
PreruSeni prace pfi desti (rain shelter function) — robot se v pfipadé desté vrati na
zakladnu, ve vychozim nastaveni je tato funkce zapnuta.

Pohyb po okraji plochy (moving along the line) — robot kazdych 8 cykld projede po
okraji plochy, aby posekal travu na vodi¢i, ve vychozim nastaveni je tato funkce
zapnuta.

Plocha — zobrazuje nastaveni plochy seceni, coZz umozfiuje zménit dobu provozu
pro kazdou plochu. Aplikace také umozriuje resetovat nastaveni ploch (jak doby
seceni pro kazdou plochu, tak i plochy seceni).

Po resetovani nelze nastavit plochy sec¢eni z aplikace, plochy je nutné definovat
v menu robota (viz kapitola ,Plocha®).

Dalsi funkce aplikace

V aplikaci muZzete zkontrolovat zdznamy o praci robota (zalozka HISTORY
RECORD/WORK LOG) a chyby, které se vyskytly pfi praci (zalozka HISTORY
RECORD/FAULT INFORMATION RECORD). Chcete-li vybrat zaznamy, pfejdéte
na HISTORY RECORD.

Vybér funkce DEVICE INFORMATION v zalozce SETTINGS obsahuje fadu
doplrikovych funkci, jejichz spusténi umoznuje napr.:

— zménit ndzev robota na pratelstéjsi

— automatizovat praci

— povolit/zakazat off-line oznameni

— zpristupnit robota

10. Bézna udrzba

No
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https://smartapp.tuya.com/smartlife

Veskeré udrzbové cinnosti provadéjte se zafizenim
A POZOR odpojenym od zdroje napajeni.
K ¢isténi robotické sekacky nepouzivejte vysokotlakou mycku nebo tekouci
vodu. K ¢isténi nepouzivejte rozpoustédla.
Robotickou sekacku kontrolujte kazdy tyden a vyménte poskozené nebo
opotfebené dily.
Cisténi a udrzba
Zarizeni vzdy odpojte od napajeni a vypnéte
Chcete-li maximalné pouZivat robota, provadéjte pravidelné kontroly zafizeni a
posecené plochy.
Normalni ¢isténi
Pravidelné cisténi od listi, travy a jinych nedistot prodlouzi Zivotnost robotické
sekacky.
Poznamka: k ¢isténi pouzivejte pouze karta¢ nebo suchy hadrik. Nepouzivejte
vodu, ktera, pokud se dostane dovniti robota, mlize zplsobit zkrat a posSkodit
elektricky systém.

Horni kryt
Zvednéte horni kryt a ocistéte jej od travy, listi a jinych necistot. K ¢isténi
nepouzivejte vodu.

Spodni ¢éast robota

Spodni ¢ast robota Cistéte kartatem. Pokazdé kontrolujte, zda se noze, drzaky nozu
a kola volné otaceji. Pokud robot se¢e mokrou travu, mohou se necistoty pfilepit na
kryt a snizit vykon seceni. Vnitfek komory nozi kontrolujte a Cistéte od zbytkd
mokré travy. Pravidelné cistéte rotor nozl, tak aby se mohly volné otacet.

Nabijeci stanice

Nabijeci stanici pravidelné Cistéte od travy, listi a jinych necistot, aby nedoSlo
k oslabeni styku mezi kontakty nabijeci stanice s kontakty robota. Pravidelné
kontrolujte, zda jsou kontakty nabijeci stanice a kontakty robota Cisté a maji dobry
styk. Pravidelné Cistéte stykace a desticky velmi jemnym smirkovym papirem nebo
ocelovou vinou. Casem muze nabijeci stanice prosakovat, protoZe se trava pod
nabijeci stanici rozklada.

Pravidelné kontrolujte stav Sroub(, vrutd a matic. Pokud jsou uvolnéné, utahnéte
vSechny prvky tak, aby byl robot v co nejlepSim stavu.

Vyména dila

Pozor: vzdy odpojte zdroj napajeni a vypnéte zafizeni pred provedenim nize
uvedenych ¢innosti.

Noze

NoZe maji dvé ostré fezné hrany. Pokud se jedna hrana otupi, miZe se nuz otocit
ostrou hranou smérem k fezu. Pokud jsou obé hrany tupé, vySroubujte noze a
vyméite je za ostré. Po vySroubovani nozl odstrarite ze sedla noZe veSkerou travu
a jiné necistoty. Po vycisténi sedla vloZte novy nuz a utdhnéte jej. Zkontrolujte, zda
se noze otaceji.

Pozor: pro zachovani stabilniho rezimu vyménte vSechny noze najednou.
Dokonce i kdyz nejsou noze sekacky opotrebené, méiite je pravidelné, abyste
dosahli co nejlepsich vysledkl seceni a nizké spotieby energie. Aby byly
rotujici ¢asti vyvazené, vyméite v pripadé potreby vSechny noze a Srouby
najednou.

Pozor: pouzivejte pouze originalni nahradni dily.

Baterie

Baterie ma Zivotnost 5 let, v zavislosti na pracovnim vytiZzeni robota a jeho udrzbé.
Chcete-li vyménit baterii, vySroubuijte kryt baterie a vymérite starou baterii za novou.
Clanky baterie nikdy nerozebirejte, neotevirejte ani neniéte.

Baterii nezkratujte. Neskladujte baterie v ledajaké krabici nebo zasuvce, kde by se
mohly navzdjem zkratovat vodivymi materidly. Pokud baterii nepouzivate,
uchovavejte ji mimo dosah jinych kovovych predmétd, jako jsou kancelarské
sponky, mince, klie, hfebiky, Srouby nebo jiné malé kovové pfedméty, které mohou
zkratovat kontakty baterie. Zkratovani kontakt( baterie mize zpusobit popaleniny
nebo pozar.

Baterii nevystavujte plisobeni tepla ani ohné. Neskladujte na pfimém slunci.
Baterii nevystavujte mechanickym otfesum.

V pfipadé uniku z baterie zabrarite kontaktu elektrolytu s pokozkou nebo ogima. PFi
kontaktu omyjte zasaZenou ¢ast velkym mnozstvim vody a vyhledejte |ékafskou
pomoc.

Pfi poziti ¢lanku nebo baterie okamzité vyhledejte Iékafskou pomoc.

Skladovani

Dukladné vycistéte celé zafizeni s prislusenstvim.

Skladujte mimo dosah déti, na chladném a suchém misté. Zabrarite pfilis vysokym
nebo prili§ nizkym teplotam.

Chrarite proti pfimému slune¢nimu zafeni. Uchovavejte na co nejtmavsim misté.
Neskladujte v plastovych obalech, aby se zabranilo hromadéni vihkosti.

Skladovani mimo sezénu

Mimo sezdénu (zejména v zimé) skladujte nabijeci stanici a robota v suché mistnosti,
kde teplota neklesne pod 0 °C. Nabijeci stanici a robota ocistéte od travy, listi a
jinych necistot. Dukladné olistéte kontakty a kontaktni desti¢ky ocelovou vinou. Pro
ochranu proti korozi oSetfete kontakty a kontaktni desticky olejem bez obsahu
kyseliny. V zimé nabijte baterii 2—3krat, abyste prodlouZili jeji Zivotnost.

Chybové zpravy

Pokud roboticka sekacka nefunguje spravné, mohou se na displeji zobrazit chybové
zpravy. V kapitole 12 — svépomocné odstrariovani poruch jsou uvedeny druhy chyb
a zpusob jejich odstranéni. Pokud by chyby pfetrvavaly, kontaktujte prodejce za
ucelem opravy zafizeni.

11. Nahradni dily a prislusenstvi

Prislusenstvi dostupné v prodeji:

DED87491 100 m vodi¢e pro oznac¢eni pracovni plochy
DED87492 150 ks kolikd pro upevnéni vodice

DED87493 2 ks konektory pro pfipojeni vodite k zakladné
DED87494 4 ks konektorG pro pfipojeni ohraniéujiciho vodice

DED87495 4 ks Sroubl pro montaz nabijeci stanice

DED87496 3 ks feznych nozu

DED87497 Destova/slunecni clona

Chcete-li zakoupit nahradni dily a pfisluSenstvi, kontaktujte servis Dedra Exim.
Kontaktni udaje jsou uvedeny na 1. strané navodu.

PFi objednavani nahradnich dild uvedte Cislo Sarze na typovém stitku a ¢islo dilu
z technického vykresu.

Opravy v zaruéni dobé jsou provadény za podminek uvedenych v zaruénim listu.
Reklamovany vyrobek odevzdejte k opravé v misté nakupu (prodejce je povinen
prevzit reklamovany vyrobek) nebo zaslete do centralniho servisu Dedra Exim nebo
do servisu nejblize mista bydlis§té (seznam servist na strankach www.dedra.pl).
Pfilozte vypInény zaruéni list. Opravy po zaruéni dobé provadi centralni servis.
Poskozeny vyrobek zaslete do servisu (naklady na dopravu hradi uzivatel).

12. Svépomocné odstraniovani poruch

Nez zacnete svépomocné odstraniovat poruchy, odpojte
A POZOR zafizeni od napajeni.
Chybové zpravy
Na panelu displeje sekacky se zobrazuji rizné chybové zpravy:
Zastaveni kvuli zvednuti
Sekacka byla zvednuta a senzor zvednuti ji vypnul. Sekacku vypnéte a znovu
spustte.
Byl prekro¢en limitni vykon motoru
Sekacka se zasekla nebo narazi do prekazky, kterou nedokaze identifikovat. Motor
pohonu kol se pfehieje a sekacka se vypne. Sekacku vypnéte, odblokujte a znovu
spustte.
Byl prekrocen limitni vykon zaci jednotky
Zaci jednotka je zaseknuta nebo vznika v ni odpor. Motor Zaci jednotky se prehieje
a sekacka se vypne. Vypnéte sekacku a zkontrolujte Zaci jednotku. Odstrarite vétve
nebo pfedméty, které blokuji nebo zpomaluji Zzaci jednotku, pokud existuji. Spustte
znovu sekacku.
Sklon vétsi nez 20°
Sekacka se vypne, kdyz detekuje sklon 20°. Vypnéte sekacku a postavte ji na
plochu se sklonem men8im nez 20°. Znovu spustte sekacku.
PriliS nizké napajeni
Stav nabiti baterie je pfili§ nizky. Vypnéte sekacku a pfeneste ji zpét do nabijeci
stanice. Po navazani kontaktu se stanici se baterie dobije a sekacku mlzete opét
spustit. Stav nabiti baterie se zobrazi na obrazovce.
Zadny signal z ohraniéujiciho vodiée
Zkontrolujte nabijeci stanici. Pokud nesviti LED dioda 1 ani LED dioda 2, znamena
to, Ze nabijeci stanice neni pfipojena k elektrické siti. Zkontrolujte pfipojeni nabijeci
stanice k elektrické siti. Pokud LED dioda 1 blika ¢ervené, neni ohrani¢ujici vodi¢
trvale pfipojen k nabijeci stanici. Zkontrolujte ohranicujici vodi¢. Pokud je vSe
v pofadku, LED dioda 1 by méla zhasnout.
Sekacka je mimo ohraniéujici vodi€. Umistéte sekacku do prostoru ohranicujiciho
vodice.
Mimo ohrani¢eny prostor
Sekacka vyjela mimo ohranicujici vodi¢. Vypnéte sekacku a preneste ji zpét do
prostoru ohraniéujiciho vodice. Sekacku znovu spustte.

Reseni problému

A POZOR V pripadé jakékoli zavady zafizeni vzdy nejprve zkontrolujte
nabijeci stanici a zjistéte, zda spravné funguje (zda se

neuvolnil ohraniéujici vodi¢, nebyl prekousnut zvifetem nebo profiznut nozi

zafizeni nebo zda nedoslo k vypadku napajeni). Takovy problém indikuje

cervené blikani LED diody 1 (23).

1. Sekacka se nespousti

a. Zkontrolujte, zda je sekacka v prostoru ohrani€ujiciho vodice.

b. Zkontrolujte tlacitko Stop (5). Pokud je tlacitko Stop zablokovano, stisknéte jej a

pak stisknéte tlacitko ZAP/VYP (19).

c. Pokud jste sekacku nepouzivali delSi dobu, mlze byt baterie vybita.

Nezapomerite baterii nabit. Baterii se doporucuje nabijet kazdé 3 mésice, i kdyz se

sekacka nepouziva.

2. Sekacka nejede dopredu

a. Senzor narazniku miZze byt poskozen.

b. Pokud je trava pfi prvnim pouziti velmi vysoka, mdze byt senzor zakryty. Pred

pouzitim robotické sekacky posekejte trdvu na poZadovanou délku béznou

sekackou na travu.

3. Sekacka nesece spravné nebo vibec nesece

a. Vypnéte sekacku. Zkontrolujte, zda jsou noze spravné nasazeny. Pokud jsou

noze poskozeny, vymérite je.

b. Pokud je sekacka na svahu vétSim nez 20°, automaticky se zastavi.

c. Drzak nozu je zablokovan travou nebo jinymi pfedméty. Odstrarite je a znovu

spustte sekacku.

d. Trava je pfili§ husta nebo prili§ vysoka. Pfed pouzitim robotické sekacky posecte

travu na pozadovanou délku béznou sekackou.

e. Pokud je teplota motoru pfili§ vysoka, sekacka se automaticky vypne. Spustte

znovu sekacku.

4. Sekacka prestfihne ohrani¢ujici vodi¢ a pokracuje mimo prostor.

a. Uhel ohnuti ohraniéujiciho vodi&e ma strmé rohy. Vnitfni Ghel musi &init alespori

120°.

b. Signal ohraniéujiciho vodice je pfili§ slaby. Vodi¢ nesmi byt del$i nez 200 m.

c. Zkontrolujte, zda se v blizkosti nenachazi zafizeni s vysokym vykonem (jako jsou

transformator, generator, telekomunikaéni stozar atp.). Tato zafizeni mohou rusit

signal zafizeni.

5. Baterie se nenabiji, sekacka se nenabiji spravné nebo stale naradzi do nabijeci

stanice.

a. Kontakty nabijecky se nestykaji s kontakty nabijeci stanice.

b. Kontakty jsou $pinavé nebo znecisténé. Ocistéte je (pfed cisténim odpojte

napajeni).

c. Pokud zafizeni nebylo delSi dobu nabijeno, zbytkovy naboj se sam vybije. Pokud

je baterie jakymkoli zpisobem po$kozena, mlzete ji zkusit nékolikrat dobit nebo

vymenit.

d. Senzor zafizeni je poskozen.
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6. Vybita sekacka se nevraci do nabijeci stanice.

a. Ohraniéujici vodi¢ je prili§ dlouhy. Nabijeni baterie neni dostadujici, aby se
sekacka vratila zpét do nabijeci stanice. Vypnéte sekacku a pfeneste ji do nabijeci
stanice.

b. Na ohranic¢ujicim vodici je pfekazka, ktera brani sekacce vratit se do nabijeci
stanice. Odstrarite prekazku.

7. Funkce vedlejsi plochy nefunguje spravné.

Zkontrolujte nakonfigurované nastaveni. Casovy interval nastavte pro kazdy
pracovni prostor.

8. Seceni na ostrivku nefunguje spravné.

Ostrlivek musi byt kruh, nikoli Etverec.

9. Sekacka se pohybuje na ostravku v kruhu, ale nikoli v pracovnim prostoru.
Sekacka projede 3krat v kruhu nebo pojede 40 sek. a pak se vrati do pracovniho
prostoru.

13. Kompletace zafizeni

1. Roboticka muléovaci sekacka — 1 ks, 2. Nabijeci stanice — 1 ks, 3. Sitovy adaptér
k nabijeci stanici — 1 ks, 4. Ohranic¢ujici vodi¢ — 100 m, 5. Koliky pro upevnéni
vodic¢e — 150 ks, 6. Pfidavné noze — 6 ks, 7. Distan¢ni ty¢ — 1 ks

14. Informace pro uzivatele o likvidaci elektrickych a
elektronickych zafizeni (tykd se domacnosti)

Prezentovany symbol umistény na vyrobcich nebo k nim pfilozené
dokumentaci informuje, Ze odpadni elektricka a elektronicka zafizeni nelze
likvidovat spole¢né s komunalnim odpadem. Spravny postup v pfipadé
likvidace, zpétného vyuziti nebo recyklace komponentl spociva v pfedani
zafizeni do specializovaného odbérného bodu, kde bude pfijato bezplatné.
Informace o mistech odbéru odpadniho zafizeni poskytuji mistni Gfady, napf. na
svych internetovych strankach.
Spravnou likvidaci zafizeni chranime cenné zdroje a eliminujeme negativni vliv na
zdravi a zivotni prostfedi, které mize byt ohroZzeno nespravnym nakladanim s
odpady. Nespravna likvidace odpadl mlze byt trestdna uloZenim pokuty podle
pFislusnych mistnich predpisu.
UZivatelé v zemich Evropské unie
V pfipadé nutnosti likvidace elektrickych a elektronickych zafizeni kontaktujte

informace.

Likvidace odpadt mimo Evropskou unii

Tento symbol se tyka pouze zemi Evropské unie.

V pfipadé potfeby likvidace tohoto vyrobku se obratte na mistni Gfady nebo
prodejce za u€elem ziskani informaci o spravném zpUsobu likvidace.

Zarucni list
pro

Katalogové ¢islo:
(dale jen vyrobek)
Datum zakoupeni vyrobku: ....

Razitko prodavajiciho...............

Datum a podpis prodavajiciho: .........cccceveiriernnnnee.
Prohlaseni uzivatele:

PotwiPotvrzuji, Ze jsem byl sezndmen se zaru¢nimi podminkami a dusledky
nedodrzovani pokynl uvedenych v navodu k obsluze a zaru¢nim listu. Se zaru¢nimi
podminkami souhlasim, coz potvrzuji vlastnoruénim podpisem:

datum a misto

I. Odpovédnost za vyrobek

1. Rucitel - DEDRA EXIM Sp. z o.0. se sidlem v Pruszkowie, adresa: ul. 3 Maja 8,
05-800 Pruszkéw, KRS 0000062517, Obvodni soud pro hl. mésto VarSavu ve
Var$avé, XIV. Hospodaisky odbor Celostatniho soudniho rejsttiku, DIC 527-020-
49-33, Zakladni kapital: 100 980.00 zI.

2. Podle podminek stanovenych v tomto zaru¢nim listu rugitel poskytuje zaruku na
vyrobek, pochazejici z distribuce rugitele.

3. Zaruéni odpovédnost za vady se tyka pouze vad vzniklych z pfi€in tkvicich ve
vyrobku v okamziku jeho vydani uzivateli.

4. UZivatel ma narok na bezplatnou zaru¢ni opravu vyrobku, pokud vada byla
zjisténa v zaruéni dobé. Provedeni opravy vyrobku (zpUsob opravy) zavisi na
rozhodnuti ruditele. Pokud rucitel nemutze provést opravu, vyhrazuje si pravo na
vyménu vadné soucasti nebo celého vyrobku za bezvadny, snizeni ceny vyrobku
nebo odstoupeni od smlouvy.

5. VU¢i uzivateli, ktery neni spotfebitelem ve smyslu zakona ze dne 23. dubna 1964
ob&ansky zakonik, je odpovédnost Rucitele za $kody vyplyvajici z této zaruky
a/nebo v souvislosti s jejim uzavienim a plnénim, bez ohledu na pravni titul,
omezena maximalné do vySe hodnoty vadného vyrobku.

Il. Zarucni doba

Soucasti vyrobku, na které se
vztahuje zaruka

podpis uZivatele

Doba trvani zaruéni ochrany

24 mésicu, pocitano od data nakupu
vyrobku uvedeného v tomto zaru¢nim
listu

Robotickad mulGovaci sekacka

Soucasti, na které se nevztahuje
zaruka

I1l. Podminky uplatiovani zaruky

1. Przedstawienie przez Uzytkownika wypetnionej karty gwarancyjnej Produktu 1.
Predlozeni vyplnéného zaru¢niho listu pro vyrobek a doloZeni okolnosti nakupu
vyrobku, napt. pfedloZenim paragonu, faktury atd. Pro spravné vyfizeni reklamace
se doporucuje, abyste spole¢né s vyrobkem predali vSechny soucéasti stanovené v
kapitole ,Kompletace” vyrobku uvedené v navodu k obsluze.

2. Dodrzovani pokynli uvedenych v navodu k obsluze a zaru¢nim listu.

3. Zaruka plati pouze na uzemi Polska a EU.

4. Zaruka se nevztahuje na vady vyrobku vzniklé zejména v nasledku:

a. Nedodrzovani podminek stanovenych v navodu k obsluze, zejména v rozsahu
spravného provozovani, udrzby a Cisténi;

b. Pouzivani Cgisticich nebo oSetfovacich prostfedkl v rozporu s navodem k
obsluze;

c. Nevhodného skladovani a prepravovani vyrobku;

d. Svépomocnych zmén a/nebo Upravy vyrobku, které nebyly dohodnuty s
rucitelem;

e. Pouzivani ve vyrobku provoznich materiali v rozporu s navodem k obsluze.

5. UZivatel, ktery neni spotfebitelem ve smyslu zakona ze dne 23. dubna 1964
obcéansky zakonik, ztrati zaruku na vyrobek, na kterém:

- odstranil, zménil nebo poskodil sériova &isla, oznaceni udaju a vykonové §titky;

- ucpavky byly poskozeny uzivatelem nebo nesly stopy manipulace uzivatele.

6. Upozornéni! Cinnosti spojené s kaZzdodenni obsluhou vyrobku, vyplyvajici mj. z
navodu k obsluze, provadi uzZivatel ve vlastni rezii a na své naklady.

IV. Postup pfi reklamaci

1.V pfipadé zjisténi nespravného provozu vyrobku se pfed nahlasenim reklamace
ujistéte, Ze jste provedli spravné vSechny ¢€innosti podrobné popsané v navodu k
obsluze.

2. Reklamaci nahlaste ihned, nejlépe do 7 dnl od data zjisténi vady vyrobku.
UZivatel, ktery neni spotfebitelem ve smyslu zakona ze dne 23. dubna 1964
ob¢ansky zakonik, ztrati narok na uplatnéni zaruky v pfipadé nenahlaseni
reklamace do 7 dnu.

3. Reklamaci muZete nahlasit mj. v misté zakoupeni vyrobku, v zaru¢nim servisu
nebo pisemné na adresu: DEDRA EXIM Sp. z 0.0., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkéw.
4. Reklamaci mUzete nahlasit prostfednictvim formulare dostupného na strankach
www.dedra.pl. (,Formulaf pro nahlaSeni reklamace®).

5. Adresy zarunich servist v jednotlivych statech jsou dostupné na strankach
www.dedra.pl. Pokud v daném staté neni uveden servis, reklamacni formulaf
zaSlete na adresu: DEDRA EXIM Sp. z 0.0., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkéw (Polska).
6. Z bezpecnostnich divodu je zakazano pouzivat vadny vyrobek.

7. Upozornéni!ll Pouzivani vadného vyrobku ohrozuje zdravi a Zivot

uzivatele.

8. Povinnosti vyplyvajici ze zaruky budou spinény do 14 pracovnich dnu, pocitano
ode dne doruéeni reklamovaného vyrobku.

9. Vadny vyrobek pred odevzdanim do servisu vycGistéte. Reklamovany vyrobek
dukladné zabezpecte proti poskozeni pfi prepravé (doporucuje se predat
reklamovany vyrobek v originalnim obalu).

10. Zaru¢ni doba se prodluzuje o dobu, béhem niz uZivatel z divodu vady vyrobku,
na kterou se vztahuje zaruka, nemohl vyrobek pouzivat.

Zaruka nevyluuje, neomezuje ani nepozastavuje naroky uzivatele vyplyvajici z
rueni za vady prodané véci.
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Vyhlasenie o zhode je pripojené k prirucke ako osobitny dokument. V pripade, ak
vyhlasenie o zhode chyba, obratte sa na spolo¢nost ,Dedra Exim Sp. z 0.0.”
VSeobecné bezpec¢nostné predpisy su pripojené k prirucke ako osobitna brozura.
Preklad originalnej prirucky

Kli¢e, Srouby, montazni prvky
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UPOZORNENIE. Precitajte si vSetky upozornenia oznacené

symbolom a vSetky pokyny. B

Nedodrziavanie nizSie uvedenych bezpecnostnych pokynov a odport¢ani méze
viest k zasahu el. pridom, poziaru alebo k vaZznemu urazu ¢&i nehode.
Zachovavaijte vSetky vystrahy, pokyny, odporuéania, a priru¢ku uchovajte pre
pripadnu potrebu v budicnosti.

2. Popis zariadenia

Obr. A, B1, B2: 1. Nizkonapatovy kabel, 2. Kontaktné kontakty, 3. Nabijacia
stanica, 4. Kabel, 5. LED1, 6. LED2, 7. Kryt ovladacieho panela, 8. Dazdovy
senzor, 9. Tlagidlo STOP, 10.Kryt gombika nastavenia vysky kosenia, 11. Rezacie
koleso, 12. NozZe, 13. Zadné hnacie koleso, 14. Akumulator, 15. Hlavny vypinag,
16. Displej, 17. Tlacidlo zakladne, 18. Kryt ovladacieho panela, 19. Tlacidlo
zapnutia/vypnutia.

3. Urcenie zariadenia

Kosiaco-mul€ovaci robot je uréeny na kosenie travy rasticej na travnikoch, v
zahradach ap. Robot vd'aka systému snimacov a vdaka drétom skrytym v travniku
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dokaze stanovit svoju polohu a prejst optimalnu trasu kosenia, obchadzajuc
prekazky a signalizujuc pripadné problémy. Naprogramovanie robota umozruje
nastavit pravidelné kosenie trdvy bez nutnosti vykonania dodatoé¢ného
nastavovania. Robot v reZime kosenia samocinne kosi travu, a pri nizkej urovni
nabitia akumulatora, sa prepina na rezim nabijania. Robot vdaka nevelkym
rozmerom je velmi obratny a univerzalny, je vhodny tak na malé ako aj na velké
(do cca 1000 m2) travniky. Doplnky dodané spolu so zariadenim stacia na vytyCenie
plochy kosenia cca 600 m2 travnika s pravidelnym tvarom, alebo cca 350 m2
travnika s nepravidelnym tvarom, s 3 ostrovéekmi. Ked je to potrebné, mézu sa
pouzivat prediZzovacie kable uréené na pouzivanie vonku.

Zariadenie je uréené na pouzivanie pri rekonstrukéno-stavebnych pracach, v
dielfiach a v servisoch, pri amatérskych w pracach, pricom musia byt dodrzané
podmienky pouzivania a pripustné prevadzkové podmienky, ktoré si uvedené v
pouzivatel'skej prirucke.

4. Obmedzenia pouzivania

Zariadenie sa moéze pouzivat iba vsulade pokynmi, ktoré su uvedené v
,Povolenych prevadzkovych podmienkach®.

Nepouzivajte na svahoch so klonom nad 30 stupriov. Nepouzivajte bez vytycenia
plochy kosenia.

Neautorizované zasahy a zmeny mechanickej konstrukcie a elektrickych prvkov
zariadenia, ako aj nedodrziavanie pokynov uvedenych v pouzivatelskej prirucke,
suU protipravne a znamenaju okamZzitu stratu Zaruénych prav a Vyhlasenie o zhode
prestava platit.

V pripade pouzitia zariadenia vrozpore zjeho uréenim, alebo s pokynmi
uvedenymi v pouzivatelskej prirucke, zaruka udelend na zariadenie prestava
automaticky platit.

Pripustné pracovné podmienky
Nepracujte pocas zrazok.

5. Technické udaje

Model DED8752-4AP
Batéria

Napétie [V] 20 DC
Kapacita batérie [Ah] 4
Vykon [Wh] 80
Typ batérii Li-lon
Teplota uchovavania [C] 40
Zdroj

Napatie [V, HZ] 230, ~50
Vystup [V, A] 21
Trieda ochrany Il
Stuperi IP IPX4
Poistka T3 15A 250V
Robot

Napajanie [V] 20DC
Kapacita batérie [Ah] 4
Trieda ochrany 1]
Stupeni IP IPX4
Uhlova rychlost [min-1] 3500
Aredl kosenia [m2] 800-1000
Sirka kosenia [mm] 200
Vyska kosenia [mm] 25-55
Stanovenie hlu€nosti Lwa [dB(A)] 70
Urover LwA [dB(A)] 66,6
Urovefi LpA [ (A)] 47,6
Odchylka (nepresnost) merania K [dB(A)] 3
Hmotnost [kg] 16,5

Informacie o vibraciach a o hluku

Sumarna hodnota vibracii a nw a nepresnost merania boli stanovené podla normy
EN 50636-2-107 a su uvedené v tabulke.

Emisia hluku bola stanovena podla normy EN 50636 60745-107, hodnoty su
uvedené vo vysSie uvedenej tabulke.

A POZOR Hluk mé6ze sposobit’ poSkodenie sluchu, po€as prace vzdy
pouzivajte nalezitii ochranu sluchu!

Deklarovana sumarna hodnota vibracii bola namerana Standardnou testovacou
metdédou a mdze sa pouzivat na vzajomné porovnavanie jedného naradia s inym.
Uvedena Uroverni vibracii sa tiez moéze pouzivat na vstupné hodnotenie expozicie
na vibracie.

Uroven vibracii sa pri skutonom pouzivani zariadenia moze lisit od vyhlasovanych
hodnét, v zavislosti od spdsobu pouZivania pracovnych nastrojov, predovSetkym od
typu obrabaného predmetu ako aj od nevyhnutnosti uréenia prostriedkov, ktoré
maju vplyv na ochranu operatora. Na presné hodnotenie vystavenia v skutoénych
podmienkach pouZzivania, musia sa zohladnit vSetky Casti opera¢ného cyklu,
zahriiujuc aj C€as, ked je zariadenie vypnuté, alebo ked je zapnuté, ale sa
nepouziva.

6. Priprava na pracu/pouzivanie
VsSetky pripravné c¢innosti vykonavajte so zariadenim
A POZOR odpojenym od zdroja napajania.
Nabijacia stanica
ﬂ POZOR Nabijacia stanica by mala byt umiestnena na vonkajSom
okraji plochy, ktora sa ma kosit’ na ohrani¢ujucom kabli.
Neumiestriujte jej vedla tuloZzného priestoru alebo altdnku umiestneného ako ostrov
v strede plochy kosenia.

V pripade silného dazda, krupobitia alebo zaplav sa odporu¢a dat’ nabijaciu stanicu
na suché a chranené miesto.

Umiestnenie nabijacej stanice musi byt rovné a bezpe¢né. Vo vzdialenosti 2 metrov
od nabijacej stanice sa nesmu nachadzat Ziadne prekazky ani zakruty.

Pri inStalacii dbajte na to, aby bola sietova pripojka 230 V a nabijac¢ka chranené
pred vihkostou.

Najprv upevnite prednu ¢East ohrani¢ujuceho kabla pod nabijacou stanicou k
Cervenej svorke (blizSie k stredovej drazke pod nabijacou stanicou). Vzdialenost od
okraja travnika by nemala byt mens$ia ako 40 cm. Potom vedte ohranicujuci kabel
cez drazky pod nabijacou stanicou a zaistite nabijaciu stanicu pomocou
upevnovacich kolikov.

0 POZOR Vystup zo stanice (plocha strana) by mal byt pri pohlade
zvnutra planovanej plochy kosenia proti smeru hodinovych

ruciciek (dofava).

Je zakazané umiestnovat nabijacie stanice na Sikmé plochy.

Instalacia ohrani€ujuceho kabla

Ohranicujuci kabel za¢ina pod nabijacou stanicou a vedie proti smeru hodinovych
rugidiek pozdiz okraja travnika. Konéi na zadnej strane nabijacej stanice (na strane
pripojovacich kontaktov). Pred pripojenim zadnej ¢asti k zastréke vytvorte slu¢ku v
blizkosti nabijacej stanice, aby ste zabranili tomu, aby roboticka kosacka narazila
do nabijacej stanice.

0 POZOR Stanica musi byt’ umiestnena tak, aby priestor za vychodom
zo stanice bol rovny, bez prekazok, bez ohybov v dizke
minimalne 2 m.

Pri ukladani ohrani€ujuceho kabla davajte pozor na rézne typy priechodov, Uzkych
priechodov a zuzeni tak, aby boli Siroké aspon 1,5 m.

Inak sa roboticka kosacka nebude moct spravne pohybovat a hrozi, Ze niektoré
body nebudu spravne pokosené. Ak je vzdialenost mensia ako 1,5 m a existuje
priechod, odpori¢ame vam pouzit moznost nastavenia plochy robotickej kosacky.
Za tymto U€elom venujte pozornost aj prvkom pracovnej oblasti "Oblast 1, 2, 3" a
"Oblast™ nizSie v navode na pouzitie. Priechody by mali mat minimalnu vzdialenost
50 cm.

Vnutorné uhly rohov ohrani€ujiceho kabla musia byt aspori 120° (obr. D). Medzi
tymito uhlami musi byt aspor 50 cm rovného drétu.

Ak chcete zabezpecit prekazku, ako je kvet alebo strom na travniku, izolujte ho ako
polkruhovy ostrovéek alebo kruhovy ostrovéek ohranicujucim kablom, aby ste sa
vyhli akémukolvek prekro€eniu ohranicujuceho kabla (obr. E).

Upevnite ohraniCujuci kabel pevne k zemi pomocou dodanych upeviiovacich
kolikov. Odporuca sa pouzivat upevnovacie koliky kazdy meter. V pripade velkych
rozdielov v Urovni terénu mézu byt umiestnené este blizSie k sebe. Kabel je mozné
tieZ zakopat do hibky 2 cm.

Po zaisteni celého kabla nechajte na kazdom konci asi 10-15 cm kabla. Odstrarite
izolaciu, aby ste odkryli 2-3 cm medeného vodic¢a. Odstrante matice a upevnite
odizolované medené vodice svoriek. Potom matice opat utiahnite. Zaciatok kabla
(umiestneny pod nabijacou stanicou) pripojte k Eervenej svorke a koniec (vedeny
okolo travnika) k Ciernej svorke.

Ked je nabijacka pripojena k nabijacej stanici a ohrani€ujuci kabel za¢ne fungovat,
LED 1 (obr. A, 5) na nabijacej zakladni by mala zhasnut' a LED 2 (obr. A, 6) by mala
byt zelena. Ak LED 1 na nabijacej stanici blika, ohrani€ujuci kabel nie je spravne
polozeny/pripojeny alebo je preruseny. Skontrolujte ohranicujuci kabel. LED 2 svieti
na zeleno, pokial roboticka kosacka nie je vloZzena do nabijacej stanice. Hned ako
sa roboticka kosacka pripoji k nabijacej stanici, LED 2 sa rozsvieti na ¢erveno.

Zvysok ohranicujuceho kabla by nemal byt sto¢eny alebo
A POZOR prehnuty.

Odrezte ohranigujdci kabel na poZadovanu dizku a zvy$ok nechajte mimo oblasti
kosenia.

Nastavenie vysky kosenia

Vysku kosenia je mozné nastavit od 2,5 cm do 5,5 cm ota¢anim pod jazyckom v
strede robota (obr. A, 10). Nastavenu vySku kosenia je mozné odcitat zo zeleného
indikatora vedla nastavovacieho gombika. Odpori¢ame, aby vyska travy nebola
vacsia ako 15 cm. Ak je trava prili§ vysoka, roboticka kosacka méze byt neucinna.
Pred pouzitim kosacky posekaijte travu na spravnu vysku.

Pred spustenim prevadzky sa uistite, ze je vypnuté
A POZOR napajanie.
Nabijanie
Kosacku je mozné nabijat v nabijacej stanici. Kontakty kosacky by mali byt v
kontakte s prislusnymi kolikmi nabijacej stanice. Ked je uUrover nabitia batérie
nizka, kosacka si sama najde cestu do nabijacej stanice, aby sa automaticky dobila.
Ked sa kontakty kosacky dostanu do kontaktu s kolikmi prislusnej nabijacej stanice,
LED 2 na nabijacej stanici sa rozsvieti na ¢erveno. Ohrani€ujici kabel musi byt
spravne pripojeny k nabijacej stanici a matice musia byt utiahnuté. (ak je vSetko v
poriadku, LED 2 svieti na zeleno).
Pred prvym pouzitim musi byt batéria Uplne nabitd. Stav nabitia na obrazovke
ukazuje 100 %.
Dva hroty nabijacej stanice st pod napatim. Aby ste predisli skratu, nedotykajte sa
vodi¢a, ked je nabijaka pripojena k nabijacej stanici. Kosacka nemo6ze fungovat,
ked stoji na nabijacej stanici.

7. Pripojenie k el. sieti

Pred pripojenim zariadenia k el. napatiu skontrolujte, ¢i sa el. napéatie siete zhoduje
s hodnotami uvedenymi na vyrobnom 8&titku.

Napdjaci systém musi byt vykonany podla podstatnych poziadaviek tykajucich sa
elektroinstalacii, a musi spifiat bezpe&nostné poziadavky. Parametre minimalneho
prierezu napajacieho kabla — 1 mm2, a obvod musi byt chranené isticom typu B —
10A.

Montdz moéze vykonat iba kvalifikovany a opravneny technik. Ak pouzivate
prediZzovacie $nury skontrolujte, ¢i prierez vodi¢a nie je mensi ako minimalny
pozadovany priemer (pozri tabulka). Napajaci kabel umiestnite tak, aby nebol
pocas prace vystaveny riziku preseknutia. Nepouzivajte poSkodené prediZzovacie
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kable. Pravidelne kontrolujte technicky stav napajacieho kabla. Nikdy netahajte za
napajaci kabel.

8. Zapinanie zariadenia

A POZOR Predtym, nez =zariadenie spustite, bezpodmienecne
vykonajte ¢innosti, ktoré s opisané v kapitole ,,Priprava na

pracu/pouzivanie®.

Spustanie zariadenia:

- nabite akumulator kosiaceho robota;

- naprogramujte robot (pozrite 9. kapitolu: Pouzivanie zariadenia).

Pouzivajte iba zahradné predlZzovacie kable, vhodné na pouzitie v exteriéri.

Noze sa po vypnuti zariadenia mo6zu este istu chvilku otacat'.

9. Pouzivanie zariadenia

Zacatie kosenia.

A POZOR Pred zacatim kosenia odstraiite z travnika vSetky cudzie
predmety, ako su konare, kamene, korene, hracky a

podobne.

Nastavenia a konfiguracia

A POZOR Automatickii kosacku nastavujte a konfigurujte na uzemi
obkolesenom vyty€ovacim drétom, kedze kosacka v

opaénom pripade zobrazi chybu ,Ziadny signal z linie“, a nebude ju méct’

spustit’.

Obsluha obrazovky displeja (obr. F az P)

Stlacte tlacidlo zapnutia/vypnutia. Na obrazovke sa zobrazi ,ZADAJTE PIN®. Ak
chcete prejst do pouzivatelského rozhrania, zadajte pociatocny kod PIN ,0000“ a
stladte tla¢idlo OK. Cislice &isla PIN je mozné menit pomocou tlagidiel plus a minus
na ovladacom paneli (obr. B2)

Navigacia na obrazovke sa ovlada tromi bielymi tlacidlami pod obrazovkou. Panel
displeja zobrazuje funkciu tla¢idla priamo nad prislusnym tla¢idlom.

Tlacidlo zakladne (obr. B2, 17)

Tlacidlo zakladne (obr. B2, 17) sa nachadza na klavesnici (obr. B2, 18). Ak chcete
prerusit kosenie, stlacte tlacidlo zakladne (obr. B2, 17). Kosacka prestane kosit),
vyhlada najblizi ohraniéujuci kabel a vrati sa pozdiz ohraniéujiceho kabla do
nabijacej stanice. Po dokonéeni nabijania zariadenie opusti nabijaciu zakladriu a
bude pred fiou ¢akat na dalSiu ulohu. Pamatajte, ze stlaCenim tlacidla zakladne
uvediete kosacku do pohotovostného rezimu. VSetky nastavenia sa uloZia, ale stroj
¢aka na signal restartu. Ak chcete aktivovat ,RUCNY* reZim, nastartujte kosacku
stladenim tlagidla ,Start (obr. B2, 15). Ak ma kosagka pokradovat v praci
nasledujuci defl v prevadzkovom rezime ,SCHEDULE® alebo kosit oznacené
plochy, vypnite ju a znova zapnite. Ak chcete znova zacat' pracovat, zariadenie
pocka pred nabijacou stanicou az do nasledujucej hodiny zacatia.

Tlaéidlo Start (obr. B2, 15)

Stlagenim tlagidla Start (obr. B2, 15) na klavesnici (obr. B2, 18) sa kosacka
automaticky prepne do prevadzkového rezimu ,RUCNY". Na obrazovke sa zobrazi
,RUCNY“. Ak sa chcete vratit do iného reZimu, musite znova zvolit prevadzkovy
rezim.

Funkéné nastavenia

Ak chcete zacat konfigurovat' funkéné nastavenia, umiestnite kosa¢ku v smere
hodinovych rugiciek na ohrani¢ujucom kabli pred nabijacou stanicou.

Pre nastavenie tychto funkcii stlacte 'MENU'. Obrazovka ponuka r6zne moznosti
vyberu: NASTAVENIA, OBLAST, HISTORIA, SCHEDULE.

VsSimnite si, Ze tlacidld pod displejom zodpovedaju za funkcionalitu. Skontrolujte
signalizaciu na displeji a potvrdte prisluSnymi tlacidlami.

Nastavenia

Ak chcete vybrat nastavenia, posurite zvyraznenie, ako je znazornené na obr. G.
Kliknite na tlacidlo OK.

Dostupné opcie su ,Orezanie okrajov*, ,Pipnutie®, ,Dazd* alebo ,Jazyk“. Ak chcete
vybrat' prisludnu funkciu, stladenim Sipky vyberte polozku a stlacte tlacidlo OK.
Nastavenia su rozdelené do stranok, na druhej st ,Datum a ¢as®, ,Zmena PIN
kédu®, ,Konfiguracia WiFi“ a ,Reset ¢asovaca“ (obr. H, 1)

Po zvoleni opcie ,Orezanie na okrajoch” funkciumbzete zapnut zaciarknutim
policka znackou V (pre zmenu stlacte OK). Roboticka kosacka je naprogramovana
tak, aby kazdé tri cykly kosila blizko okrajov. Ak deaktivujete funkciu "Orezat blizko
okrajov", spusti sa iba prvykrat v kazdom rezime. Ak chcete zacat kosit' v blizkosti
okrajov, umiestnite kosaku na ohraniéujuci kabel, tak aby sa konektory stanice
(jeho vysoka Cast) nachadzali v zadnej Casti robota. Po spusteni bude roboticka
kosacka sledovat ohraniCujuci kabel okolo celej oblasti, kym sa kontakty na
robotickej kosacke nedotknu kolikov na nabijacej stanici.

Uistite sa, Ze v oblasti oznacenej na obrazku C sa nenachadzaju ziadne predmety
alebo iné predmety, ktoré by mohli zablokovat roboticku kosacku.

Ak vyberiete opciu ,Zvukovy signal“, pipanie modzete zapnut alebo vypnuat
zaciarknutim policka vedla tejto moznosti stlacenim tlacidiel na paneli displeja.

Ak zvolite "Reset", zvolte opciu "Reset Timer". Zobrazi sa otdzka, ¢i chcete
,Obnovit vSetky udaje“. VSetky naprogramované udaje vratane PIN koédu sa
vynuluju. Ak chcete vynulovat vSetky udaje, stlacte tladidlo OK.

Zmena PIN kédu

Ak chcete zmenit PIN koéd, vyberte ikonu ,Zmena PIN kodu® na druhej strane
nastaveni. Kliknite na tlacidlo OK.

ZADAJTE PIN: Zadajte pdvodny PIN kéd ,0000“. Potvrdte tlagidlom OK.
ZADAJTE NOVY PIN KOD: Zadajte novy PIN kéd. Potvrdte tlagidlom OK.
POTVRDTE NOVY PIN KOD: Znova zadajte novy PIN. Potvrdte tlagidlom OK. Ked
sa zobrazi sprava ,PIN akceptovany®, novy PIN kéd bol uloZeny.

Po potvrdeni tlacidlom OK sa obrazovka vrati do funkénych nastaveni.

Ak zadate nespravny PIN kod, zobrazi sa: ,PIN je nespravny“. To znamena, Ze PIN
kéd nebol zmeneny. Po potvrdeni tlacidlom OK sa obrazovka vrati do funkénych
nastaveni bez zmeny PIN kédu.

Rezim 1: Ruény

Po zapnuti sa kosa¢ka predvolene prepne do rezimu ,RUCNY" - sprava o
prevadzkovom rezime sa nachadza v hornej Casti hlavnej obrazovky kosacky. V

tomto reZime moézZete kosacku spustit manualne na jeden cyklus. Tento rezim
odporuéame pouzivat najma v zaciatkoch pouzivania kosacky, umozriuje lahko
zachytit’ chyby pri poloZeni hrani¢nej giary a vykonat pripadné korekcie priebehu.

Rezim SCHEDULE (obr. J)

Tento rezim vam umozriuje pracovat v hodinovo-tyzdennom rozvrhu. Pre prepnutie
zvolte v hlavhom menu ikonu podpisand SCHEDULE. Po zobrazeni rady (obr. K)
zvolte nastavenia (obr. L) pre ¢as zaciatku a konca kosenia vo formate HH: MM-
HH: MM, potom dni kosenia v tyzdni. Ak potrebujete resetovat nastavenia rozvrhu,
zvolte "Reset timer". Ak sU v8ak nastavenia spravne, zvolte tlacidlo spat, pod
nastaveniami rozvrhu prejdite kurzorom na opciu ,Aktivny* (obr. M) a pomocou
tlagidla OK potvrdte planovanu operaciu, v poli sa zobrazi V vedla opcii ,Aktivny*.
Ked sa vratite na domovsku obrazovku, v hornej €asti displeja sa zobrazi sprava
,SCHEDULE", kde sa predtym zobrazovala sprava ,RUCNY".

Oblast’

Nastavenia podoblasti sa pouzivaju na zvySenie vykonu kosacky na velkych
plochach. Okrem toho pomahaju kosacke pohybovat sa z jednej oblasti do druhej
cez Uzke priechody. V pripade Uzkych priechodov sa méze stat, Ze bez tejto funkcie
kosacka bude kosit plochu s nabijacou stanicou, ale ignorovat plochu za
priechodom. Kvéli problémom s ohraniujucim kablom v uzkych priechodoch
nemusi byt kosacka schopna nimi prejst. Odpori¢a sa dodrzat minimalnu
vzdialenost 50 cm. Pri uzkych priechodoch rozdelte plochu kosenia na maximalne
tri podoblasti a upravte kosacku tak, aby sa kazda plocha kosila samostatne.

Definovanie pociatoénych bodov

Umiestnite kosacku proti smeru hodinovych ruciciek do jedného metra od nabijace;j
stanice a pred fiu na ohrani¢ujucom kabli. Kosacka sa potom bude pohybovat proti
smeru hodinovych ruciiek od ohrani¢ujuceho kabla v oblasti pred nabijacou
stanicou. Zadajte heslo a stlacte ,MENU".

Ak chcete definovat pociatoéné body az pre tri rozne oblasti v zahrade, vyberte
ikonu oblasti (obr. N). Kliknite na tlacidio OK. Zobrazi sa obrazovka nastavenia
oblasti. Stlac¢te tlacidlo ,START* (obr. O) a roboticka kosacka bude sledovat
ohranicujuci kabel od nabijacej stanice

Nestlaéajte tlagidlo Start na klavesnici! Potvrdte START na displeji!

Na obrazovke sa uz nezobrazuje ,START*, ale ,DALEJ* (obr. P). Sledujte kosacku
pozdiz ohraniéujiceho kabla k bodu, kde chcete definovat pogiatogny bod pre
oblast 1. Ak chcete definovat prvy pogiatoény bod, stladte na obrazovke ,DALEJ".
Kosagka potvrdi prvy $tartovaci bod tlagidlom OK. Kosacka pokraduje pozdiz
ohrani€ujuceho kabla. Ked dosiahnete pociatoény bod pre oblast 2 na
ohraniéujucom kabli, znova stladte tlagidlo ,DALEJ. Kosatka potvrdi druhy
podiatoény bod tlagidlom OK a bude pokradovat pozdiz ohraniujliceho kabla.
Hned ako dosiahnete vychodiskovy bod pre oblast 3, znova stlagte ,DALEJ".

Po potvrdeni tretieho pogiatoéného bodu sa na obrazovke namiesto "DALEJ" objavi
LKONIEC". Stlaéenim ,KONIEC" potvrdite tri vychodiskové body pre kazdu oblast.
Kosacka sa vrati na zakladru.

Po definovani prvého pociatoéného bodu sa na Favej strane obrazovky
zobrazi tlaidlo KONIEC. Ak chcete definovat’ iba jeden poéiatoény bod alebo
len dva rézne pociatoéné body, mozete ho pouzit’ na predéasné ukoncenie
procedury. Stlaéenim tlacidla ,,KONIEC* potvrdite definované zaciatocné
body. Kosacka sa zastavi a mozete pokracovat’ podfa popisu.

Vypnite kosacku a umiestnite ju v smere hodinovych ruci€iek pred nabijaciu stanicu.
Znova zapnite kosacku a zadajte PIN kéd. Po umiestneni nechajte kosacku pred
nabijacou stanicou a nevypinajte ju. Tam pocka do ¢asu spustenia, kedy zacne
kosit..

Zapamatajte si

a) Zvolte zaciatocny bod tak, aby bol v strede podoblasti, ktort chcete kosit.

(b) Minimalna vzdialenost medzi dvoma ohranicujucimi kablami by mala byt vacésia
ako 50 cm.

c) Funkcia podoblasti rozdeluje plochy kosenia az na tri rozne podoblasti. To v8ak
neznamena, ze kosacka bude kosit' len v ramci podoblasti. MézZe tiez prepinat
medzi réznymi oblastami.

d) Ked je droven nabitia nizka, funkcia podoblasti je aktivna a kosacka sa
automaticky vrati do nabijacej stanice, po dokon&eni nabijania sa kosacka vrati do
bodu, kde bola prerusena. Ak sa vSak kosacka zastavila kvéli inému problému, po
nabiti bude pokracovat v chode, ale nie tak, ako bola nastavena. Spusti sa v
nasledujuci uréeny den od prvého zadiatoéného bodu do tretieho zagiatoéného
bodu.

Maximalna dizka trvania je obmedzena na 249 minit. S éistou dobou chodu
249 minut sa kosacka pouziva od 8 hodin 40 minut do 10 hodin a 10 minut s
ohFadom na ¢asy nabijania.

Pouzivanie aplikacie TuyaSmart / Smart Life

Pre zariadenia so systémom Android a iOS je dostupna aplikacia, pomocou ktorej
mozete robota ovladat. Je treba ju stiahnut pomocou QR kédu obsiahnutého v
priru¢ke (Obr. Z3) alebo zadanim odkazu: https://smartapp.tuya.com/smartlife, kde
v zavislosti od systému (Android alebo iOS) pouzivatel najde odkaz na prislusny
obchod s aplikaciami. Aplikaciu s nazvom ,Smart Life — Smart Living* si mozete
vyhladat' aj priamo v predajni.

Pred sparovanim robota s aplikaciou sa uistite, Ze kosena plocha je v dosahu siete
Wi-Fi v pasme 2,4 GHz. Je ddlezité, aby pod jednym nazvom siete (SSID) bolo
dostupné iba jedno pasmo 2,4 GHz, v pripade, Ze siete 2,4 GHz a 5 GHz funguju
pod jednym nazvom (SSID), budu sa vyskytovat problémy s pripojenim. V pripade,
ze bude dostupné len pasmo 5 GHz, nebude moZné robota sparovat s aplikaciou.
V pripade problémov s dosahom mbézete pouzit vhodny Wi-Fi opakovaé¢ (nie je
sucastou balenia).

Pripojenie robota k aplikacii

1. Otvorte aplikaciu Smart Life a zaénite pridavat nové zariadenie. V kategériach
vyberte "Malé spotrebice", v sekcii Cistiaca technika (,Clean") uvidite ikonu
robotickej kosacky. Popis ikony sa moze liSit v zavislosti od jazyka a ikona
moze byt tiez zapisana v angli¢tine ako ,Mower Wi-Fi“.

2. Uistite sa, Ze je telefon pripojeny k Wi-Fi sieti v pasme 2,4 GHz, zadajte do
konfiguracie heslo pre tuto siet a kliknite na ,Dalej*.
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3. Aplikacia vas poziada o potvrdenie, Ze indikator na zariadeni blika — potom by
ste mali zapnut robota.

4. Po zapnuti robota zadajte nastavenia na paneli zariadenia, konfiguraciu Wi-Fi
a vyberte ,Rezim AP“.

5. Skontrolujte, ¢i indikator na zariadeni blika ("Potvrdte, Ze indikator rychlo
blika"). Pocas 5 sekund nestlacajte Ziadne tlacidlo na robote.

6. V aplikacii zvolte ,Tryp AP“ (alebo ,Mode AP*).

7. Na svojom teleféne vyhladajte dostupné siete Wi-Fi a pripojte sa k robotovi —
siet sa bude nazyvat SmartLife-XXXX a nebude vyzadovat heslo. Telefén
mbze zobrazit hlasenie, Ze nova siet nema pristup k internetu, potom by ste
mali zvolit opciu ,Pripojit sa napriek tomu*, ,Zostat pripojeny k tejto sieti“ alebo
inu podobnu.

8. Vratte sa do aplikacie Smart Life, zobrazi sa dvojminatovy ¢asovaé. Po chvili
sa robot prida do aplikacie.

9. Ak robot nie je pridany do aplikacie, opat sa uistite, Ze domaca Wi-Fi siet
funguje len v pasme 2,4 GHz. Skontrolujte nastavenia svojho telefénu a zistite,
¢i ma zapnuté mobilné data, a to aj pri aktivnom pripojeni Wi-Fi (niektoré
telefény odpoja data, ked sa pripdjaju k sieti Wi-Fi). Zopakujte postup
pripojenia robota k aplikacii.

Ovladanie robota pomocou aplikacie

Po spusteni aplikacie sa zobrazi domovska obrazovka (obr. R) so vSetkymi
obsluhovnaymi zariadeniami. Po vybere robota DED8752-AP sa zobrazi obrazovka
zariadenia (obr. S), obsahujuca informacie o aktualnom stave robota:

- batéria - stav nabitia batérie

- Schedule/ru¢ny/oblast - aktualny rezim prevadzky robota

- ¢innost robota

- tlacidlo navrat na zakladriu

- appointment (obr. X, funkcia je rovnaka ako Rozvrh v menu robota) - umoznuje
nastavenie pracovného ¢asu pocas dfia a umoznuje nastavenie pracovnych cyklov
pocas tyzdna

- history record (obr. Y, zaznamy o prevadzke robota), kde najdete histériu prace a
zaznamy o chybach.

Pocas kosenia nie je mozné menit prevadzkové rezimy robota, iba po zostipeni na
zakladriu mézete zmenit' napriklad rezim Schedule na ruény alebo na oblast.

Nastavenia

V8etky nasledujuce funkcie je mozné zapnut a vypnut v nastaveniach aplikacie.
Pre vstup do nastaveni stlate symbol ozubeného kolieska umiestneny v pravom
hornom rohu obrazovky (obr. S)

Tlacidlo zvukovej signalizacie (buzzer) - $tandardne je signalizacia zapnuta.
PreruSenie prace v pripade dazda (rain shelter function) robot sa v pripade dazda
vrati na zakladriu, Standardne je tato funkcia zapnuta.

Pohyb po okraji oblasti (moving along the line) — robot sa bude pohybovat po linke
kazdych 8 cyklov, aby pokosil travu na linke, Standardne je tato funkcia zapnuta.
Plocha — zobrazuje nastavenia plochy kosenia, ¢o vam umozfiuje zmenit pracovny
Cas pre kazdu plochu. Aplikacia tiez umozriuje resetovat nastavenia plochy (Casy
kosenia pre kazdu plochu, ako aj plochu kosenia).

Po resete nie je mozné nastavovat plochy kosenia z aplikacie, definovat plochy z
urovne menu robota (pozri ¢ast ,Plocha®)

Dalsie funkcie aplikacie.

V aplikacii mozno skontrolovat zaznamy tykajlce sa prevadzky robota (zalozka
HISTORY RECORD/WORK LOG) a chyb, ktoré sa objavili v priebehu prevadzky
(zalozka HISTORY RECORD/FAULT INFORMATION RECORD). Ak chcete vybrat
zaznamy, prejdite na HISTORY RECORD.

Volba funkcie DEVICE INFORMATION v zalozke SETTINGS obsahuje mnoZstvo
doplnkovych funkcii, ktorych aktivacia umoziuje napr.:

- zmenu nazvu robota na privetivejsi

- automatizaciu prace

- zapnutie / vypnutie offline notifikacii

- spristupnenie robota

- zoskupovanie podobnych zariadeni

- povolenie na lokalizaciu robota

- kontrola aktualizacii siete a aplikacii (odpora€ame kontrolovat aktualizacie aspon
raz tyzdenne)

V sekcii FAQ a nazory najdete napr. odpovede na naj¢astejSie otazky. Odporu¢ame
vam precitat’ si tuto Cast, ktord vdam pomoéze efektivnejSie a jednoduchsie riadit
prevadzku vasho robota.

Aplikacia obsahuje mnozstvo doplnkovych moznosti, ich ovladanie je podrobne
popisané v navode venovanom aplikacii.

10. Priebezné obsluzné éinnosti
A POZOR VSetky cinnosti suvisiace s obsluhou zariadenia
vykonavajte iba vtedy, ked’ je zariadenie odpojené od el.

napatia.

Automaticku kosacku necistite vysokotlakovym cisticom ani pod teciucou
vodou. Na €istenie nepouzivajte rozpustadla.

Automaticku kosacku kontrolujte aspori raz za tyzden, vymerite vSetky poskodené
alebo opotrebované diely a Casti.

Cistenie a Gdrzba

Vzdy odpojte od el. napétia a zariadenie vypnite

Aby ste robot mohli efektivne pouzivat, vykonavajte pravidelné kontroly zariadenia,
ako aj koseného povrchu.

Normalne cistenie

Pravidelnym odstrafiovanim listia, travy a inych negistét mézete predizit Zivotnost
robota.

Pozor: na cistenie pouzivajte iba kefu alebo suchu handri¢ku. Nepouzivajte
vodu, ked’ze v pripade preniknutia vody do vnutra robota méze dojst’ k skratu
a k poskodeniu elektrického systému.

Horné veko
Zdvihnite horné veko a ocistite, odstrante travu, listie a iné necistoty. Na Cistenie
nepouzivajte vodu.

Dolna ¢ast robota

DolnG ¢&ast robota Cistite suchou kefou. Zakazdym skontrolujte, ¢i sa noze,
upevnenie nozov a kolieska otacaju slobodne. Ak robot kosi mokru travu, skosena
trdva sa moze usadzovat na plasti a tak znizit vykon kosenia. Kontrolujte a Cistite
vnutro komory nozov, odstranujte zvySky mokrej travy. Pravidelne distite rotor
nozov tak, aby sa slobodne otacal.

Dokovacia stanica

Dokovaciu stanicu pravidelne Cistite, odstranujte travu, listie a iné necistoty, aby ste
prediSli oslabeniu kontaktu medzi kontaktami dokovacej stanice a robota.
Pravidelne kontrolujte, ¢i kontakty dokovacej stanice a robota su Cisté a dobre sa
stykaju. Pravidelne Cistite konektory velmi jemnym brdsnym papierom alebo
ocelovou vinou. Dokovacia stanica méze po istom €ase klesnut, ked sa pripadna
trava pod stanicou rozlozi.

Pravidelne kontrolujte stav skrutiek a matic. V pripade, ak sa povolia, dotiahnite
vSetky prvky tak, aby ste robot udrziavali v ¢o najlepSom stave.

Vymena dielov

Pozor: predtym, nez zacnete vykonavat’' nizSie opisané ¢innosti, zariadenie
vzdy vypnite a odpojte ho od zdroja napajania.

Noze

NozZe maju dve ostré epele (rezné hrany). Ked sa jedna ¢epel zatupi, mozete n6z
obratit’ ostrou ¢epelou v smere kosenia. V pripade, ked su obe ¢epele tupé, noze
odskrutkujte a vymenite na ostré. Ked odskrutkujete nozZe, z 16zka noza odstrarite
travu a iné necistoty. Ked vycistite 16Zko, umiestnite nové noze a dotiahnite.
Skontrolujte, ¢i sa noZe spravne otacaju.

Pozor: vzdy vymienajte sucasne vSetky noze, aby robot nalezite kosil.
Dokonca aj vtedy, ked’ nie su noze kosacky poskodené, pravidelne ich
vymienajte, aby bolo kosenie ¢o najefektivnejsie a su€asne spotreba energie
¢o najnizsia. Aby ste udrzali vyvazenie rotujucich dielov, ked' je to potrebné,
vymerite vSetky noze a skrutky sucasne.

Pozor: pouzivajte iba originalne nahradné diely.

Akumulator

Planovana Zivotnost akumulatora je 5 rokov, zavisi od zatazenia robota a od
vykonavania jeho udrzby. Ked chcete vymenit akumulator, odskrutkujte kryt
akumulatora, stary akumulator vytiahnite a viozte novy.

Nikdy nerozoberajte, neotvarajte, neprerezavaijte, ani nenicte ¢lanky akumulatora.
Akumulator neskratujte. Akumulatory neuchovavajte v nahodnych $katuliach ci
zasuvkach, v ktorych méze dojst k ich vzajomnému skratu vodivymi materialy. Ked
akumulator nepouzivate, uchovavajte ho osobitne, dalej od kovovych predmetov,
ako su sponky na papier mince, kluce, klince, skrutky alebo iné kovové predmety,
ktoré moézu skratovat kontakty akumulatora. Skrat kontaktov akumulatora méze
viest' k Urazu (popaleniu) alebo spdsobit poziar & vybuch.

Akumulator chrante pred pésobenim tepla a ohfia. Neuchovavajte na priamom
slne¢nom Ziareni.

Akumulator chrarte pred mechanickymi otrasmi.

V pripade, ak dojde k uniku akumulatora, zabrarite kontaktu elektrolytu s pokozkou
alebo s o€ami. V pripade, ak dbjde k takému kontaktu, zasiahnuté miesto
preplachnite velkym mnozstvom vody a vyhladajte zdravotnicku pomoc.

V pripade prehltnutia ¢lanku alebo akumulatora, okamzite vyhladajte zdravotnicku
pomoc.

Uchovavanie

Dékladne vycistite cely stroj vratane prisluSenstva.

Uchovavajte mimo dosahu deti, na chladnom a na suchom mieste. Chrarite pred
prili§ vysokymi a prili§ nizkymi teplotami.

Chrafite pred pdsobenim priameho slne¢ného Ziarenia. Skladujte na ¢o
najtmavsom mieste.

Neuchovavajte v plastovych taskach, aby ste predisli nahromadeniu vihkosti.

Uchovavanie mimo sezény

Mimo sezénu (predovSetkym v zime), dokovaciu stanicu a robota uchovavajte v
suchej miestnosti, v ktorej teplota neklesne pod 0 °C. Stanicu a robot odistite,
odstrante zvysky travy, listia a inych necistét. Dokladne odistite kontakty s pouzitim
ocelovej viny. Konektory mozete zabezpedit proti kordzii ich natretim olejom bez
obsahu kyseliny. Akumulator pogas zimy 2 az 3-krat nabite, tak mézete prediZit
zivotnost akumulatora.

Chybové hlasenia

Ak robot nefunguje spravne, na displeji sa mézu objavit chybové hlasenia. W bode
12 — samostatné odstrafiovanie poruch, su predstavené typy chyb a spdsob ich
odstrariovania. Ak sa chyby budu opakovat, mézZe byt potrebna oprava zariadenia,
v takom pripade sa obratte na predajcu.

11. Nahradné diely, doplnky a prislusenstvo

Prislusenstvo a doplnky dostupné v predaji:

DED87491 100 m lanko na vyty&enie pracovnej zény

DED87492 150 ks kolikov na upevnenie drotu

DED87493 2 ks spojky na pripojenie drétu k zakladni

DED87494 4 ks spojky na spojenie vyty€ujuceho drétu

DED87495 4 ks skrutky na upevnenie dokovacej stanice

DED87496 3 ks Cepele

DED87497 Kryt proti zrazkam/slne€nému Ziareniu

Ked chcete kupit nahradné diely alebo prisluSenstvo, obratte sa na servis Dedra
Exim. Kontaktné udaje st uvedené na 1. strane prirucky.

Pri objednavani nahradnych dielov vzdy uvedte Cislo Sarze/série, ktoré je uvedené
na vyrobnom $titku, ako aj ¢islo dielu, ktoré je uvedené na schematickom nakrese
zariadenia.

Pocas trvania zarucnej lehoty su pripadné opravy vykonavané podla zasad
uvedenych v zarué¢nom liste. Reklamovany vyrobok odovzdajte na opravu v mieste
nakupu (predajca je povinny prijat reklamovany vyrobok), alebo ho zaslite do
centralneho servisu Dedra Exim alebo do servisu, ktory je najblizSie pri mieste
nakupu (zoznam servisov ndjdete na webovom sidle www.dedra.pl). Pripojte
vyplneny zaruény list. Prosime, nezabudnite na to. Po skonéeni zaruénej lehoty
opravy vykonava centralny servis. PoSkodeny vyrobok poslite do servisu (naklady
na zasielku hradi pouzivatel).
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12. Samostatné odstrafnovanie poruch a problémov
A POZOR Predtym, nez zacnete samostatne odstrafovat’ pripadnu
poruchu, zariadenie odpojte od el. napétia.

Chybové hlasenia

Kosacka na paneli displeja zobrazuje réznych chybové spravy:

Zastavenie v dosledku zdvihnutia

Kosacka bola zdvihnuta, a snima¢ zdvihnutia ju vypol. Kosacku vypnite a opét ju
spustite.

Prekroceny limit vykonu motora

Kosacka sa zasekla alebo udrela do prekazky, ktord nedokaze identifikovat. Motor
pohonu kolesa sa prehrieva, a kosacka sa vypina. Kosacku vypnite , oslobodte ju
a opét ju spustite.

Prekroceny limit vykon kosiacej jednotky

Kosiaca jednotka je zablokovana alebo sa vyskytuje odpor. Motor kosiacej jednotky
sa prehrieva, a kosacka sa vypina. Vypnite kosacku a skontrolujte kosiacu jednotku.
Odstrarite konare alebo predmety, ktoré blokuju alebo spomaluju kosiacu jednotku,
ak také su. Opat spustite kosacku.

V&csi sklon nez 20°

Kosacka sa vypne, ked sklon presahuje hodnotu 20°. Vypnite kosacku, polozte ju
na plochu s mensim sklonom nez 20°. Opat spustite kosacku.

Prilis nizky vykon

Akumulator je prili§ vybity. Vypnite kosaku a preneste ju naspat do nabijacej
zakladni. Po spojeni kontaktov zariadenia a zaklade, akumulator sa nabije, a potom
mdzete opat spustit kosacku. Stav nabitia akumulatora sa zobrazuje na displeji.
Ziadny signal z vytyéovacieho drétu

Skontrolujte nabijaciu zakladfiu. Ak nesvieti ani kontrolka 1, ani kontrolka 2,
znamena to, Ze nabijacia zakladria nie je pripojena k el. napatiu. Skontrolujte
pripojenie nabijacej zakladni k el. napatiu. Ak kontrolka 1 blikd nacerveno,
vytyCovaci drét nie je nepreruSene spojeny s nabijacou zakladriou. Skontrolujte
vyty€ovaci drét. AK je vSetko v poriadku, kontrolka 1 ma zhasnat.

Kosacka sa nachadza mimo vytyéovacieho drétu. Umiestnite kosacku v ramci
vyty€ovacieho drotu.

Mimo vytycenej zény

Kosacka vysla poza vyty€ovaci drét. Vypnite kosacku a preneste ju naspat do zény
vyty¢enej drotom. MoZete opat spustit kosacku.

Riesenie problémov

A POZOR V pripade, ak sa objavi akakolvek porucha, vzdy najprv
skontrolujte nabijaciu zakladnu, zistite, ¢i funguje spravne

(¢i sa nepovolil vyty€ovaci drét, ¢i ho neprehryzlo zviera alebo nerozrezali

noze stroje, alebo i nie je prerusené napajanie). Na taky problém poukazuje

blikajuca ¢ervena kontrolka 1 (23).

1.Kosacka sa nespusta

a. Skontrolujte, ¢i sa kosacka nachadza v zéne vytycenej drotom

b. Skontrolujte tlagidlo Stop (5). Ak je tladidlo Stop zablokované, stlacte ho, a potom

stlacte tlacidlo zap./ vyp. (19).

c. Ak ste kosacku dlhSie nepouzivali, akumulator kosacky moéze byt vybity.

Nezabudnite opat’ nabit. Odporti¢ame, aby ste akumulator nabijali aspori raz za 3

mesiace, aj vtedy, ked kosacku nepouzivate.

2. Kosacka sa nepohybuje dopredu.

a. Méze byt poSkodeny snima¢ naraznika.

b. Ak je trava pri prvom pouziti prili§ vysoka, snima¢ méze byt zakryty. Predtym,

neZ spustite automatickd kosacku, najprv travu pokoste na vhodnu dizku tradiénou

kosackou.

3. Kosacka nekosi spravne, alebo vébec nekosi

a. Vypnite kosacku. Skontrolujte, €i si noZe spravne namontované. Ak su noze

poskodené, vymerite ich.

b. Ak sa kosacka nachadza na svahu so sklonom viac nez 20°, automaticky sa

zastavi.

c. Drziak nozZov je zablokovany travou alebo inymi predmetmi. Odstrarite ich a

kosacku opat’ spustite.

d. Trava narastla prili§ husto alebo je prili§ vysoka. Predtym, nez spustite

automaticku kosacku, najprv travu pokoste na vhodnu dizku tradiénou kosagkou.

e. Ak ma motor prili§ vysoku teplotu, kosacka sa automaticky vypne. Opéat spustite

kosacku.

4. Kosacka prechadza cez vytyCovaci drét a pokracuje mimo vytycenej zony.

a. VytyCovaci drot v rohoch je zohnuty s prili§ ostrym uhlom. Vnutorny uhol musi

mat asporl 120°.

b. Signal vyty&ovacieho drétu je prili§ slaby. Drét neméze mat viac nez 200 m.

c. Skontrolujte, ¢i sa v blizkosti nenachadza nejaké zariadenie s vysokym vykonom

(napr. transformator, generator, telekomunikaéna veza ap.). Tieto zariadenia mézu

rusit signal zariadenia.

5. Akumulator sa nenabija, kosacka sa nenabija spravne alebo stale udiera do

nabijacej zakladne

a. Kontakty nabijacky sa nedotykaju kontaktov nabijacej zakladne.

b. Kontakty su $pinavé alebo znedistené. Vycistite ich (pred Cistenim odpojte od el.

napatia).

c. Ak ste zariadenie dlhsi ¢as nepouzivali, zvySkové napétie sa samocinne vybije.

Ak je akumulator akymkolvek spésobom poSkodeny, mdzete ho niekolkokrat opat

nabit, alebo ho musite vymenit.

d. Snimac zariadenia je poskodeny.

6. Vybita kosacka sa nevracia do nabijacej zakladni.

a. VytyCovaci drét je prili§ dlhy. Nabijanie akumulatora nie je dostato¢né, aby sa

kosacka mohla dostat naspéat do nabijacej zakladne. Vypnite kosaku a preneste

ju do nabijacej zakladne.

b. Na vytyCovacom drote je nejaka prekazka, ktora neumozriuje kosacke, aby sa

vratila do nabijacej zakladne. Odstrarite prekazku.

7. Funkcia podzény nefunguje spravne.

Skontrolujte nakonfigurované nastavenia. Casovy interval musi byt nastaveny pre

kazdu pracovnu zénu.

8. Kosenie ostrovéeka nefunguje spravne.

Ostrovéek musi byt kruhovy, neméze byt Stvorcovy.

9. Kosacka prechadza po ostrov€éeku po obvode, ale neprechadza cez pracovnu
zénu.

Kosacka prejde 3-krat po obvode alebo prejde pocas 40 sekund, a potom sa vrati
do pracovnej zény.

13. Diely a ¢asti zariadenia

1.Kosiaco-muléovaci robot — 1 ks 2. Dokovacia stanica — 1 ks 3. Adaptér k
dokovacej stanici — 1 ks 4. Vyty€ovaci drét — 100 m. 5. Koliky na upevriovanie drétu
— 150 ks 6. Dodato¢né noze — 6 ks 7. DiStan¢na lista — 1 ks

14. Informacie pre uzivatelov k likvidacii elektrickych
alebo elektronickych zariadeni (tykajuce sa
domacnosti)

Tento symbol na vyrobku alebo na priloZzenej dokumentacii upozorni, ze
chybné elektrické spotrebice a elektronické zariadenia nemozno likvidovat
spolu s domacim odpadom. Spravny postup pri ich likvidacii alebo recyklacii
— podlieha odovzdaniu zariadeni na uréené zberné miesta, kde budu prijaté
zdarma. Informacie o takychto zbernych miestach vydavaju miestne organy, napr.
na svojich internetovych strankach.
Spravna likvidacia pristroja umozriuje zachovat cenné prirodné zdroje a napomaha
prevencii potencialnych negativnych dopadov na zdravie a Zivotné prostredie, ktoré
moze byt ohrozené nespravnym nakladanim s takymto odpadom.
Nespravne nakladanie s elektronickymi/elektrickymi odpadmi je sankciované podla
prislusnych vnutrostatnych pravnych predpisov.
Pre pouzivatelov v Eurépskej Unii: V pripade odovzdania elektrickych spotrebi¢ov
a elektronickych zariadeni, obratte sa na najblizSie miesto predaja alebo na
dodavatela, ktory Vam poskytne blizSie informacie.
Likvidacia odpadov v krajinach mimo EU.: Tento symbol plati len v krajinach EU.
Ak chcete tento vyrobok zlikvidovat, obratte sa na miestne Urady alebo predajcu za
ucelom ziskania informacii o spravnom spésobe postupovania vo veci.

Zarucny list
na

Katalégové ¢ : Cislo 8arze: ........cccoovveerennnn.
(dalej len Vyrobok)

Datum nakupu vyrobku: .............

Peciatka predajcu

Datum a podpis predajecu: .......ccceveeveveriieneeens
Vyhlasenie Uzivatela:
Potvrdzujem, Ze som bol oboznameny so zaruénymi podmienkami, ako aj s
nasledkami nedodrziavania pokynov a odporucani, ktoré su uvedené v uzivatelskej
priruéke a v zaruénom liste. Zaruéné podmienky su mi zname, o potvrdzujem
vlastnoru¢nym podpisom:

datum a miesto

|. Zodpovednost' za Vyrobok

1. Rugitel - spoloénost ,DEDRA EXIM sp. z 0.0.” sidliaca v meste: Pruszkéw, na
adrese: ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkéw, Polsko, zapisana do obchodného registra
pod ¢&islom KRS 0000062517 vedenom oblastnym sidom pre hlavné mesto
Var$ava vo VarSave, 14. ekonomické oddelenie Statneho stdneho registra, IC
DPH: PL 5270204653, zakladné imanie: 100 980,00 PLN.

2. Podla podmienok stanovenych tymto zarué¢nym listom Rucitel udeluje zaruku na
Vyrobok, pochadzajuci z distribucie Rucitela.

3. Zodpovednost na zaklade zaruky sa vztahuje iba na chyby, ktoré vznikli
nasledkom pri¢in nachadzajucich sa vo Vyrobku v momente jeho vydania
Uzivatelovi.

4. Na zaklade zaruky UzZivatel ziskava pravo na bezplatnu opravu vyrobku, ak sa
chyba objavi pocas trvania zaruénej lehoty. Sposob opravy Vyrobku (metéda
vykonania opravy) zavisi od rozhodnutia Ruditela. V pripade, ak Rucitel' uzna, ze
Vyrobok sa neda opravit, Rugitel si vyhradzuje pravo vymenit chybny prvok alebo
cely Vyrobok na vyrobok bez chyb, pravo na znizenie ceny Vyrobku alebo pravo na
odstupenie od dohody.

5. Voci Uzivatelovi, ktory nie je konzumentom v zmysle zakona z 23. aprila 1964
Obciansky zakonnik, zodpovednost Rucitela za Skody vyplyvajuce z tejto zaruky
alalebo ktoré suvisia s jej uzatvorenim a realizaciou, bez ohladu na pravny zaklad,
je obmedzena maximalne do vy$ky hodnoty chybného Vyrobku.

1l. Zaruéna lehota

Prvky Vyrobku na ktoré sa
vztahuje zaruka

podpis Uzivatela

Trvanie zaru¢nej ochrany

24 mesiacov od dria nakupu Vyrobku,
ktory je uvedeny v tomto zaru¢nom liste
Na tieto prvky sa zaruka nevztahuje.

Kosiaco-mul€ovaci robot

Kluge, skrutky, montézne prvky

11l. Podmienky vyuzitia zaruky

1. Uzivatel je povinny predstavit vyplneny Zaru¢ny list vyrobku, ako aj nalezity
doklad o nakupe Vyrobku, napr. predstavenim pokladniéného bloku, faktary ap. Aby
reklamaény proces prebiehal efektivne odpori¢ame, aby UZivatel spolu s
reklamovanym vyrobkom dorucil vSetky prvky vymenované v kapitole uzivatel'skej
priru¢ky vyrobku ,Diely a ¢asti“.
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2. Uzivatel je povinny dodrziavat pokyny a odporucania uvedené v uzivatel'skej
priru¢ke a v zaruénom liste.

3.Zaruka plati iba na tizemi Polskej republiky a &lenskych $tatov EU.

4, Zaruka sa nevztahuje na chyby, ktoré vznikli (predovSetkym) nasledkom:

a. Nedodrzania podmienok uréenych v uzivatelskej prirucke, predovSetkym
podmienok spravneho pouzivania, prevadzky, udrzby a Cistenia

b. Pouzitia na Cistenie alebo na udrzbu nevhodnych pripravkov, nezhodne s
uzivatel'skou priru¢kou;

c. Nevhodného uchovavania a prepravy vyrobku;

d. Vykonania neautorizovanych zmien a/alebo inych zasahov do vyrobku, na ktoré
vyrobca nevyjadril suhlas;

e. Pouzitim vo vyrobku/s vyrobkom nevhodnych prevadzkovych materialov,
nezhodne s uzivatelskou priru¢kou.

5. Uzivatel, ktory nie je konzumentom v zmysle zakona z 23. aprila 1964 Obciansky
zakonnik, straca zaruéné prava na vyrobok, v ktorom:

- sériové Cisla, ozna¢enia datumov a vyrobné §titky boli odstranené, zmenené alebo
poskodené;

- boli poskodené plomby alebo su na nich viditelné stopy manipulacie.

6. Pozor! Cinnosti suvisiace s kazdodennou obsluhou vyrobku, vyplyvajuce medzi
inym z uzivatelskej priruéky, Uzivatel vykonava vlastnymi silami a na vlastné
naklady.

IV. Reklamaéna procedura

1.V pripade, ak Uzivatel objavi, Ze Vyrobok nefunguje spravne, este pred zlozenim
reklamacie je povinny uistit sa, ¢i boli nalezite vykonané vSetky stanovené €innosti,
predovsetkym tie uvedené v uzivatelskej prirucke.

2. Reklamacia musi byt podana bezodkladne, najlepsSie v priebehu 7 dni od dna, v
ktorom sa prejavila (objavila) chyba Vyrobku. UzZivatel, ktory nie je konzumentom v
zmysle zakona z 23. aprila 1964 Ob¢iansky zakonnik, straca prava vyplyvajuce z
tejto zaruky v pripade, ak reklamaciu nepoda v priebehu 7 dni od dfia, v ktorom sa
prejavila (objavila) chyba Vyrobku.

3. Reklamaciu mozete podat medzi inymi na mieste, v ktorom ste vyrobok kupili, v
zaruénom servise alebo postou na adresu: DEDRA EXIM sp. z 0.0., ul. 3 Maja 8,
05-800 Pruszkéw, Pol'sko.

4. Uzivatel mdze podat reklamaciu prostrednictvom formulara, ktory je dostupny
na webovej stranke www.dedra.pl. (,Formular podania reklamacie na zaklade
udelenej zaruky”).

5. Adresy zaru€nych servisov v jednotlivych Statoch su zverejnené na webovej
stranke www.dedra.pl. V pripade, ak v danom $tate sa nenachadza zaruc¢ny servis,
odporu¢ame reklamovany vyrobok dorugit na adresu: DEDRA EXIM sp. zo.0. ul. 3
Maja 8, 05-800 Pruszkéw, Pol'sko.

6. Vzhladom na bezpecnost Uzivatela, nefunkény (chybny) vyrobok sa v

Ziadnom pripade nesmie pouzivat.

7. Pozor!!! Pouzivanie nefunkéného (chybného) vyrobku je nebezpeéné pre
zdravie a Zivot Uzivatelov.

8. Povinnosti vyplyvajuce z udelenej zaruke budu vyplnené v lehote 14
pracovnych dni pocitajuc od dfia doruc¢enia reklamovaného Vyrobku

Uzivatelom.

9. Pred zaslanim reklamacie odpord¢ame reklamovany Vyrobok nalezite

odistit. Odporu¢ame reklamovany Vyrobok dékladne zabezpedit pre

pripadnym poskodeniami pocas prepravy (reklamovany Vyrobok odporuéame
dorucit v originalnom obale).

10. Zaruéna lehota sa predizuje o ¢as, pocas ktorého Uzivatel nasledkom chyby
(nefunké&nosti) vyrobku, na ktorl sa vztahovala zaruka, nemohol Vyrobok pouzivat.
Zaruka nevyluCuje, neobmedzuje a ani nepozastavuje pravo Uzivatela
(kupujuceho) na zaklade prislu$nych predpisov o ruéeni za chyby predanej veci.
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1. Nuotraukos ir pieSiniai

2. Prietaiso aprasas

3. Prietaiso paskirtis

4. Naudojimo apribojimai

5 p. Techniniai duomenys

6. Paruosimas darbui

7. Jungimas j tinklg

8. Prietaiso jjungimas

9. Prietaiso naudojimas

10. Einamieji naudojimo veiksmai

11. Atsarginés dalys ir reikmenys

12.dvsdvs Savarankiskas defekty pasalinimas

13. Prietaiso elementai

14. Informacija naudotojams apie elektros ir elektronikos prietaisy pasalinimg

15. Garantijos lapas

Atitikties deklaracija buvo pridéta prie instrukcijos kaip atskiras dokumentas.

Atveju, kai nebus atitikties deklaracijos reikia susisiekti su Dedra Exim Sp. z 0.0.

Bendrosios saugumo taisyklés buvo pridétos prie instrukcijos kaip atskira

brosidra.

Originalios instrukcijos vertimas

ﬂ ISPEJIMAS Perskaityti visus jspéjimus pazymétus simboliu ir 4]
visas instrukcijas.

Zemiau pateikty jspéjimy ir saugos nurodymy nesilaikymas, gali bati elektros srovés

smagio, gaisro ar sunkiy suzalojimy priezastimi.

ISsaugoti visus jspéjimus ir instrukcijas ateiciai.

2. Prietaiso aprasas

A, B1, B2 pav.: 1. Zemos jtampos laidas, 2. Kontaktiniai gnybtai, 3. Krovimo stotis,

4. Laidas, 5. LED1, 6. LED2, 7. Valdymo pulto gaubtas, 8. Lietaus jutiklis, 9. STOP

mygtukas, 10. Rankenos apsauga auks$cio reguliavimo rankenélés , 11. Pjovimo

ratas, 12. Peiliai, 13. Galinis varantysis ratas, 14. Akumuliatorius, 15 Pagrindinis

jungiklis, 16. Ekranas , 17. Bazés mygtukas, 18. Valdymo pulto gaubtas, 19.
Mygtukas i$jungti / jjungti.

3. Prietaiso paskirtis

Pjovimo ir mul€iavimo robotas skirtas pjauti Zole ant vejos, soduose ir kt. Dél jutikliy
sistemos ir vejoje paslépto kabelio robotas gali nustatyti savo padétj ir atlikti
optimaly pjovimo kelig, iSvengdamas klia¢iy ar signalizuodamas apie eventualias
problemas Roboto programavimas leidzZia cikliSkai pjauti Zole be jokiy papildomy
koregavimy. Robotas automatiskai pjauna Zole, persijungdamas j pjovimo rezimg
ir, kai Zemas akumuliatoriaus pakrovimo lygis. Dél mazo dydzio robotas yra labai
manevringas ir universalus, jis puikiai tiks mazy ir dideliy ploty (do ok. 1000 m2)
vejoms Komplekte esanciy priedy pakanka apytiksliai 600 m2 taisyklingos formos
vejos arba mazdaug 350 m2 netaisyklingos formos vejos su 3 salomis pjovimo
plotui pazyméti. Esant reikalui galima naudoti prailgintuvus, skirtus naudoti patalpy
iSoréje.

Prietaisg leidziama naudoti atliekant remonto ir statybos darbus remonto
dirbtuvése, mégéjy darbus laikantis naudojimo instrukcijoje nurodyty naudojimo
salygy ir leistiny eksploatavimo salygy.

4. Naudojimo apribojimai

Prietaisas gali bati naudojamas vien tik pagal pateiktas "Priimtinas darbo sglygas".
Nenaudoti $laituose, kur nuokrypis vir§ 30 laipsniy. Nenaudoti be pjovimo
pavirSiaus ribojimo.

Savaiminiai pakeitimai mechaninei ir elektros statyboje, visi modifikavimai,
naudojimo veiksmai, neaprasyti instrukcijoje bus traktuojami kaip neteiséti ir priveda
prie staigaus garantijos teisés praradimo, o atitikties garantija praras galiojima.
Naudojimas ne pagal naudojimo instrukcijos nuorodas ir paskirtj prives prie
staigaus garantijos teisés praradimo.

Priimtinos darbo salygos
Nedirbti atmosferos krituliy metu.

5. Techniniai duomenys

Modelis DED8752-4AP
Baterija

Jtampa[ V] 20DC
Baterijos talpa [Ah} 4
NaSumas [Wh] 80
Akumuliatoriaus tipas Li-lon
Sandéliavimo temperatara [C] 40
Maitintuvas

Jtampa[ V, Hz] 230, ~50
1Svestis [V, A] 21
Apsaugos klasé 1l

IP laipsnis IPX4
Saugiklis T3 15A 250V
Robotas

Maitinimas [V] 20DC
Baterijos talpa [Ah] 4
Apsaugos klasé 1]

IP laipsnis IPX4
Sukimosi greitis [min-1] 3500
Pjovimo plotas [m2] 800-1000
Pjovimo plotis [mm] 200
Pjovimo aukstis [mm] 25-55
Lwa triukS8mo Zenklinimas [dB(A)] 70
Lwa lygis [dB(A)] 66,6
Lpa lygis [dB(A)] 47,6
Matavimo neapibréztis K [dB(A)] 3
Masé [kg] 16,5

Informacija apie virpesius ir triuk§ma

Bendra virpesiy verté a nw 0 taip pat matavimo neapibréztis nustatyta pagal EN

50636- 2- 107 standartg ir pateikta lenteléje.

Triuk8mo sklidimas buvo nustatytas pagal EN 50636- 2- 107, vertés pateikiamos

auk3ciau lenteléje.

ADEMES|0 TriukSmas gali privesti prie klausos pazeidimo, darbo metu
visada reikia naudoti klausos apsaugos priemones!

Deklaruojama bendra triukSmo verté buvo sumatuota pagal standartinj matavimo

metoda ir gali bati panaudojama vieno su kitu jtaisu palyginimui. Pateiktas virpesiy

lygis gali bati panaudojimas pirminiy virpesiy grésmes vertinimui.

Virpesiy lygis realaus prietaiso naudojimo metu, gali skirtis nuo deklaruojamy

ver€iy, priklausomai nuo darbiniy jrankiy panaudojimo bddo, ypatingai nuo

naudojamo jrankio rdSies, o taip pat nuo priemoniy, sauganciy operatoriy

nustatymo batinumo. Kad tiksliai nustatyti grésme realiose naudojimo salygose,

reikia atsizvelgti j visas operacinio ciklo dalis, | kurias taip pat jeina laikotarpiai,

kuomet jtaisas yra iSjungtas arba jjungtas, bet néra naudojamas darbui.

6. Paruosimas darbui
Paruosiamuosius veiksmus reikia atlikti esant atjungtam
ADEMESIO nuo maitinimo Saltinio prietaisui.

Krovimo stotis

Jkrovimo stotis turi bati pastatyta ant pavirsiaus iSorinio krasto pjovimui su
ribojimo laidu.

Nedékite jos Salia laikymo dézés arba ant pavésinés kaip salos, pavirSiaus pjovimui
viduryje.

Rekomenduojama, kad jkrovimo stotis baty sausoje ir apsaugotoje vietoje, jei lietus,
krusa ar potvynis baty smarkus.

Krovimo stoties vieta turi bati ant lygaus pavirSiaus ir patikima. 2 metry nuotolyje
nuo krovimo stoties negali bati jokiy klia€iy ir posukiy.
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Montuodami jsitikinkite, kad 230 V maitinimo tinklo jungtis ir kroviklis yra apsaugoti
nuo drégmeés.

Pirmiausia pritvirtinkite ribojimo laido priekj po jkrovimo stotimi prie raudono
spaustuko (ar€iau centrinio griovelio po stotimi). Nuotolis nuo vejos krasto turi bati
ne didesnis nei 40 cm. Tada tieskite ribojimo laidg per griovelius po krovimo stotimi
ir pritvirtinkite krovimo stotj tvirtinimo smeigémis.

ISvaziavimas i$ stoties (ploks$c¢ioji pusé) turi bati nukreiptas
ADEMESIO prie$ laikrodzio rodykle (j kaire puse) Zidrint i$ vidinés
planuojamo pjovimo pusés.

Krovimo stotj draudziama déti ant nelygiy pavirsiy.

Ribojimo laido montavimas

Apribojimo laidas prasideda po krovimo stotimi ir eina prieSinga kryptimi negu
laikrodZio rodyklés. Baigiasi jkrovimo stoties gale (jungiamoji kais$¢io puse). Prie§
pritvirtindami galinj galg prie kiStuko, padékite kilpg Salia krovimo stoties, kad
automatiné vejapjové netrenkty j krovimo stotj.

ADEM ESIO Stotis turi biiti nustatyta tokiu biidu, kad uz stoties iSéjimo
esantis plotas buty tiesus, laisvas ir ne trumpesnis kaip 2 m
ilgio
Tiesiant ribojimo laidg, atkreipkite démesj | jvairiy raSiy peréjimus, susiaurinimus,
kad baty maziausiai 1,5 metry plocio.
PrieSingu atveju automatiné vejapjové negalés tinkamai judéti ir yra rizika, kad kai
kurie taskai nebus tinkamai nupjauti. Jei Sis atstumas yra mazesnis nei 1.5 m, o
peréjimas egzistuoja, rekomenduojame naudoti automatinés vejapjovés ploto
nustatymo parinktj. Norédami tai padaryti, taip pat atkreipkite démesj j "Plotas 1, 2,
3" ir "Plotas" darbo vietos elementus, iSvardytus naudojimo instrukcijoje. Peréjimai
turi turéti ne mazesnj kaip 50 cm atstuma.
Apribojimo laido kampy vidiniai kampai turi bati ne mazesni kaip 120° (D pav.). Tarp
Siy kampy turi bati ne maziau kaip 50 cm tiesaus laido.
Jei norite apsaugoti klidtj, pavyzdziui, géles ar medj ant vejos, izoliuokite jg kaip
pusiau apskricig salg ar apskri€ig salg naudojant ribojimo laidg, kad iSvengti bet
kokio ribojimo laido (E pav.).
Tvirtai pritvirtinkite ribojimo laidg prie pagrindo su pridétomis tvirtinimo smeigémis.
Rekomenduojama naudoti tvirtinimo smeiges kas metras. Jei yra dideliy skirtumy
pirmame grunto lygyje galima jas talpinti dar arciau. Laidg taip pat galima pakasti
iki 2 cm gylyje.
Pritvirtinus visg laidg palikite mazdaug 10-15 cm laido kiekviename gale. Nuimkite
izoliacijg, kad atskleisti 2-3 cm vario laido. Nuimkite verZles ir pritvirtinkite be
izoliacijos varinius laidus prie vario laidininky. Po to vél priverzkite verzles. Prijunkite
kabelio pradzig (esantj po jkrovimo stotimi) prie raudono spaustuko ir galg (aplink
vejg) prie juodo spaustuko.
Kai kroviklis prijungtas prie krovimo stoties ir ribojimo laidas pradeda veikti, krovos
stotyje esantis Sviesos diodas 1 (A,5 pav.) turéty iSsijungti, o Sviesos diodas 2 (A,6
pav.,) turéty uzsidegti Zaliai. Jei krovimo stoties Sviesos diodas 1 mirksi, ribojimo
laidas yra netinkamai nustatytas / prijungtas arba nutrauktas. Patikrinkite ribojimo
laidg. Diodas 2 Svie€ia Zzaliai, kol krovimo stotyje automatiné vejapjové néra
uzblokuota krovimo stotyje. Kai tik automatiné vejapjové prisijungs prie jkrovimo
stoties, diodas 2 Svies raudonai.

Ribojimo laido
ADEMESIO sulankstytas.

Nupjaukite ribojimo laidg iki reikiamo ilgio ir palikite likusig dalj uz pjovimo ploto.

Pjovimo aukscio reguliavimas

Pjovimo aukstj galima reguliuoti nuo 2,5 cm iki 5,5 cm, sukant rankenélg po gaubtu
roboto viduje (A,10 pav.). Reguliuojamas pjovimo aukstis gali bati nuskaitytas i$
Zalio rodiklio, esancio $alia reguliavimo rankenélés. Sitlome, kad Zolés aukstis
nebadty aukstesnis nei 15 cm. Jei Zolé yra per auksta, automatiné vejapjové gali bati
neveiksminga. Prie$ naudojant vejapjove, nupjaukite Zolg iki atitinkamo aukscio.

PrieS naudojimo pradzia, jsitikinkite ar maitinimas yra
ADEMESIO iSjungtas.
Krovimas
Vejapjove galima jkrauti krovimo stotyje. Vejapjovés gnybtai turéty liestis su
atitinkamais krovimo stoties elementais. Kai jkrovimo lygis yra Zemas, vejapjové ras
bida, kaip automatiskai pasikrauti. Kai vejapjovés gnybtai susilies su atitinkamais
stoties elementais jkrovimo stoties Sviesos diodas 2 Svies raudonai. Ribojimo laidas
turi bati tinkamai sujungtas su krovimo stotimi, o verzlés turi bati priverztos. (jei
viskas gerai, diodas 2 uzsidega zalia.)
Prie§ naudojant pirmg karta, akumuliatorius turi bdti visiSkai jkrautas. |krovos
bisena ekrane rodo 100%.
Du jkrovimo stoties kai$¢iai su jtampa. Kad iSvengti trumpojo jungimo, nesujunkite
juy su rovimo stotimi, kol kroviklis prijungtas prie krovimo stoties. Vejapjové negali
dirbti, kai ji stovi ant krovimo stoties.
7. Jungimas | tinklg
Prie$ prietaiso prie elektros srovés prijungimo reikia jsitikinti, ar maitinimo jtampa
atitinka vertéms pateiktoms prietaiso vardinéje lenteléje.
Maitinimo instaliacija turéty bati atlikta pagal esminius reikalavimus, susijusius su
elektros instaliacija ir pildyti saugaus naudojimo reikalavimus. Maitinimo laido
minimalaus skersmens parametrai 1mmz2 ir B 10A saugiklio tipo nominalios vertés.
Visas elektros instaliacijos jungtis gali jrengti tik reikiamg kvalifikacijg turintis
elektrikas. Atveju, kai naudosite prailgintuvus, reikia atkreipti démesj, kad gyslos
skersmuo nebity mazesnis negu reikalaujama (Zr. lentelé). Elektros laidg reikia
iSdéstyti tokiu budu, kad darbo metu negrésty perpjovimas. Negalima naudoti
pazeisty prailgintuvy. PeriodiSkai patikrinti maitinimo laido techninj stovj. Netraukti
uz maitinimo laido.

8. Prietaiso jjungimas

Prie$ prietaiso jjungima bdtinai reikia atlikti veiksmus
ADEMESIO nurodyti ,,ParuoSimas darbui“ skyriuje.

Kad jjungti prietaisa:
- reikia prikrauti pjovimo roboto akumuliatoriy
- atlikti programavimo veiksmus (Zr. 9 skyrius) Prietaiso naudojimas).

likutis neturi bati vyniojamas ar

Naudoti vien tik sodo prailgintuvus, pritaikytus darbui
ADEMESIO lauke. Prietaiso i$jungimo metu, peiliai gali dar suktis.
9. Prietaiso naudojimas
Pjovimo pradzia

Prie$ pjovimo pradzig reikia nuo vejos pasalinti svetimus
ADEMESlO kiinus, tokius kaip Sakos, Saknys, zaislai ir kiti.
Nustatymai ir konfigiiracija

DEMESIO Pagrindiniai automatinés vejapjovés nustatymai turi buti
A sureguliuoti ir sukonfigaruoti per ribojimo laida, kitaip
vejapjove rodys klaida "néra signalo i$ linijos" ir nebus jmanoma jos uzvesti.

Rodymo ekrano naudojimas (nuo F iki P pav.)

Paspauskite Jjun./I$jun jungiklj Ekrane pasirodo ,|VESTI PIN“ Norédami jvesti
vartotojo sasaja, jveskite pradinj PIN koda ,0000“ ir paspauskite OK. PIN
skaitmenys gali bati kei¢iami naudojant valdymo pulto pliuso ir minuso mygtukus
(naudotojo grafinj vaizdg)

Ekrano navigacija valdoma trimis baltais mygtukais po ekranu. Ekrano skydelis rodo
mygtuko funkcijg tiesiogiai vir§ atitinkamo mygtuko.

Bazés mygtukas (B2, 17 pav.)

Bazés mygtukas (B2, 17 pav.) yra klaviatdroje (B2, 18 pav.). Jei norite sustabdyti
pjovima, paspauskite bazinj mygtuka (B2, 17 pav.). Vejapjové nutrauks pjovima,
jkrovimas bus baigtas, prietaisas paliks jkrovimo stotj ir stovédamas prie$ jg lauks
sekancios uzduoties. NepamirSkite, kad paspaudus bazinj mygtukg vejapjove
perjungiama | parengties rezima. Visi nustatymai i§saugomi, bet prietaisas laukia
signalo, kad vél pradéti veikti. Norédami paleisti ,RANKIN|* rezimg, uzveskite
vejapjove paspausdami Start mygtuka (B2, 15 pav.). Jei vejapjové turi toliau dirbti
kitg dieng "SCHEDULE" arba nurodymuy, susijusiy su plotui. rezimu, i$junkite jg ir i$
naujo paleiskite jg. Kad dar kartg pradéti darbg, prietaisas lauks prie§ krovimo stotj,
kol prasidés kitas paleidimo laikas.

Start mygtukas (B2, 15 pav.)

Paspaudus Start mygtuka (B2, 15 pav. ) klaviatdroje (B2, 18 pav. ), vejapjové
automatiskai pereina j ,RANKIN]“ darbo rezima. Ekrane rodoma ,RANKINIS®. Jei
norite grjzti j kita rezima, turite vél pasirinkti darbo rezima.

Funkciniai nustatymai

Norédami pradéti funkciniy nustatymy konfiglracija, pastatykite vejapjove pagal
laikrodZio rodykles ant ribojimo laido priesais krovimo stotj.

Norédami nustatyti Sias funkcijas, paspauskite "MENIU". Ekrane siGlomos
skirtingos parinktys: NUSTATYMAI, SRITIS, ISTORIJA, SHDULES.

Atkreipkite démesj, kad po ekranu esantys mygtukai yra atsakingi uz
funkcionaluma. Patikrinkite signalizacijg ekrane ir patvirtinkite atitinkamais
mygtukais.

Nustatymai

Norédami pasirinkti nustatymus, perstumkite apSvietimg pagal G pav. Paspauskite
OK.

Prieinamos parinktys tai "Pjovimas prie krasty", "Garso signalas”, "Lietus" arba
"Kalba". Norédami pasirinkti norimg funkcija, paspauskite rodykle, kad
pasirinktuméte, ir OK. Nustatymai yra suskirstyti | puslapius, antrasis puslapis -
"Data ir laikas", "PIN kodo pakeitimas", "WiFi Setup” ir "Timer Reset" (H, | pav.)
Jei pasirinksite "Pjovimas prie krasty", parinktj galite jjungti funkcijg pazymédami
zymeés langelj V (paspauskite OK, kad pakeisti). Automatiné vejapjove
uzprogramuota pjauti krastus kas tris ciklus. Jei i§jungsite funkcijg ,Pjovimas prie
kasty*, funkcija pradés veikti tik pirma kartg kiekviename rezime. Norédami pradéti
pjauti krastus, nustatykite vejapjove ant apribojimo laido taip, kad stoties (didelé
dalis) bty roboto gale. Kai vejapjové pradés vaziuoti iSilgai ribojimo laido, ji
apvaziuos visg nustatytg plota,tol, kol vejapjové susisieks su jkrovimo stoties
kaisciais

Isitikinkite, kad néra daikty ar kity objekty plote, pazymétame C pav., kurie galéty
blokuoti automatine vejapjove.

Jei pasirinksite "Garsinis signalas® parinktj, galite jjungti arba iSjungti signala,
pazymint parinkties laukg, Salia tos parinkties paspausdami ekrano skydelio
mygtukus.

Jei pasirinksite "Reset", pasirinkite "Reset Timer* parinktj. Pasirodys klausimas ar
norite ,I$ naujo nustatyti visus duomenis®. Visi uzprogramuoti duomenys, jskaitant
PIN koda, bus atstatyti iS naujo. Norédami atstatyti visus duomenis, paspauskite
OK.

Pakeiskite PIN koda
Norédami pakeisti PIN koda,
nustatymuose. Paspauskite OK.
IVESKITE PIN KODA: Jveskite originaly PIN kodg "0000". Patvirtinkite OK mygtuku.
IVESKITE NAUJA PIN KODA: |veskite naujg PIN kodg. Patvirtinkite OK mygtuku.
PATVIRTINKITE NAUJA PIN KODA: Dar kartg veskite naujg PIN kodg. Patvirtinkite
OK mygtuku. Kai rodomas ,PIN priimtas*, iSsaugomas naujas PIN Kodas.
Patvirtinus OK, ekranas grjZta j funkcinius nustatymus.

Jei jvedamas neteisingas PIN KODAS, bus rodoma tokia informacija: ,Netinkamas
PIN kodas*. Tai reiSkia, kad PIN kodas nebuvo pakeistas. Patvirtinus OK, ekranas
grizta j funkcinius nustatymus be PIN kodo pakeitimo.

1 rezimas: Rankinis

liungus vejapjove pagal numatytuosius nustatymus veikia ,RANKINIS* rezime,
darbo rezimo pranesimas yra vejapjovés pagrindinio ekrano virSuje. Siuo rezimu
vejapjove galima paleisti rankiniu badu vienam ciklui. Rekomenduojame naudoti §j
rezimg ypa¢ pirmosiomis pjovimo jrenginio naudojimo dienomis, kad lengvai
nustatyti klaidas, ribojimo vielos nustatymo metu ir padaryti galimus paklaidy
iStaisymus.

SCHEDULE rezimas (J pav.)

Sis rezimas leidzia dirbti pagal valandy- savaités tvarkarastj. Norédami jj perjungti,
pagrindiniame meniu pasirinkite pasiraSytq SCHEDULE piktograma. Kai rodomas
patarimas (K pav.), pasirinkite pjovimo pradzios ir pabaigos nustatymus (L pav.)
HH:MM-HH:MM formatu, tada pjovimo dienas savaités metu. Jei reikia i§ naujo

pasirinkite piktogramg ,keisti PIN koda“
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nustatyti tvarkara$¢io nustatymus, pasirinkite "Reset timer". Taciau, jei nustatymai
yra teisingi, pasirinkite mygtuka atgal, perkelkite Zymekl;j j "Aktyvus" po tvarkaras¢io
nustatymais (M, pav.) ir paspauskite OK, patvirtinkite tvarkarascio veikima,
pasirodys V Zenklas lauke Salia ,Aktyvus® pasirinkties.

Kai griSite | pagrindinj ekrang, ekrano virSuje pasirodys pranesimas ,SCHEDULE",
kuriame anksciau buvo rodomas pranesimas ,RANKINIS®.

Plotas

Sub-ploto nustatymai yra skirti padidinti vejapjovés nasumg dideliuose plotuose. Jie
taip pat padeda vejapjovei pereiti i§ vieno ploto j kitg per siaurus peréjimus. Siaury
kanaly atveju, gali jvykti, kad be Sios funkcijos vejapjové pjaus plota, kur yra krovimo
stotis, bet ignoruos plotg uz peréjimo. Dél problemy su ribojimo laidu siaury
peréjimy atveju vejapjové gali nesusidoroti. Rekomenduojamas maziausias 50 cm
atstumas. Siaury peréjimy atveju padalykite pjovimo plotg | tris sub-plotus ir
sureguliuokite vejapjove tokiu badu, kad kiekvienas plotas baty pjaunamas atskirai.

Pradiniy tasky apibrézimas

Nustatykite vejapjove prieSinga kryptimi negu laikrodZio rodyklés, maksimaliu vieno
metro atstumu nuo krovimo stoties prieSais jg ant ribojimo laido. Vejapjové judés
prieSinga kryptimi negu laikrodZio rodyklés, pradedant nuo ribojimo laido pries
krovimo stotj esanciame plote. Jveskite slaptazod; ir paspauskite "MENIU".
Norédami nustatyti pradzios taSkus trims skirtingiems plotams sode, pasirinkite
ploto piktograma (N pav.). Paspauskite OK. Rodomas ploto nustatymo ekranas
Paspauskite "START" ir vejapjové pradés judéti iSilgai ribojimo laido nuo krovimo
stoties.

Nespauskite klaviatiroje Start mygtuko! Patvirtinkite START paleidima
ekrane!

Ekrane daugiau nerodoma ,START", bet ,TOLIAU" (P pav.). Sekite vejapjove iSilgai
ribojimo laido iki tasko, kuriame norite apibrézti pradzios taska 1 plotui. Kad
apibrézti pirmajj pradzios taska, ekrane paspauskite ,TOLIAU". Vejapjové patvirtins
pirmajj paleidimo taska OK. Vejapjové toliau juda iSilgai ribojimo laido. Pasiekus
pradinj taSkg 2 plotui ant ribojimo laido dar kartg paspauskite mygtukg , TOLIAU*.
Vejapjové patvirtins antrg pradinj taska mygtuku OK ir toliau judés ribojimo laidu.
Kai tik pasieksite pradzios taska 3 plotui, dar kartg paspauskite ,TOLIAU".
Patvirtinus treCigjj pradZios taska, ekrane vietoj ,TOLIAU“ pasirodys ,PABAIGA".
Paspausdami "PABAIGA" patvirtinkite tris pradzios taskus kiekvienam plotui.
Vejapjové gris j baze.

Apibrézus pirmajj pradzios taska kairéje ekrano puséje bus rodomas
PABAIGA mygtukas. Jei norite nustatyti tik vieng pradzios taska arba tik du
skirtingus pradzios taskus, galite jj panaudoti ankstesniam procediros
uzbaigimui. Paspauskite mygtuka ,PABAIGA“, tuo paciu patvirtinant
apibréztus pradzios taskus. Vejapjové sustos ir toliau bus galima testi pagal
aprasyma.

ISjunkite vejapjove ir padékite ja pagal laikrodzio rodykles prie$ krovimo stotj. Vél
jjunkite vejapjove ir jveskite PIN kodg. Po nustatymo palikite vejapjove prie$
krovimo stotj ir nei$junkite jos. Jis palauks ten iki pradzios laiko ir pradés pjauti.

Atminkite, kad

a) pradinj taska reikia pasirinkti tokiu badu, kad jis baty pjovimo su-ploto viduje.

b) maziausias atstumas tarp dviejy ribojimo laidy turi bati didesnis kaip 50 cm.

¢) Sub-ploto funkcija padalija pjovimo plotus | tris skirtingus sub-plotus. Taciau tai
nereiskia, kad vejapjové pjaus tik sub-ploto aplinkoje. Tai pat gali persijungti tarp
atsikry ploty.

d) kai jkrovimo lygis yra Zemas, sub-ploto funkcija yra aktyvi ir vejapjové
automatiskai grjZzta j krovimo stotj, kai jkrovimas baigtas, vejapjové grj$ j darbo
pertraukimo vieta. Taciau, jei vejapjové sustoja dél kitos problemos, vejapjové tes
darbg po jkrovimo, bet ne pagal nustatymus. Pradeda nuo kitos nurodytos dienos
nuo pirmojo pradzios tasko iki tre€iojo pradzios tasko

Maksimalus darbo laikas yra apribotas iki 249 minuciy. Darbo metu neto 249
min, vejapjové yra naudojama nuo 8 val. ir 40 min. iki 10 val. ir 10 min.
atsizvelgiant j atitinkama krovimo laika.

TuyaSmart / Smart Life programos naudojimas

Programa yra prieinama tiek "Android", tiek "iOS" jrenginiuose, kuriy déka galima
valdyi robotg. Atsisiyskite jj naudodami QR kodg, esantj instrukijoje (Z3 pav.) arba
jvesdami nuorodg: https://smartapp.tuya.com/smartlifekur, priklausomai nuo
sistemos (Android arba iOS), naudotojas ras nuorodg j atitinkama parduotuve su
programomis. Taip pat galite ieSkoti parduotuvéje tiesiogiai programa "Smart Life -
Smart Living".

Prie$ susiejant robotg su programa, jsitikinkite, kad pjaunamas plotas, kuris yra "Wi-
Fi* diapazone, yra 2,4 GHz juostoje. Svarbu, kad tik viena 2,4 GHz juosta baty
prieinama vienu tinklo pavadinimu (SSID), jei 2,4 GHz ir 5 GHz tinklai naudojami
vienu pavadinimu (SSID), atsiras rySio problemy. Jei yra prieinama tik 5 GHz juosta,
jus negalésite susieti roboto su programa. Jei turite problemy su rysiu, galite naudoti
atitinkama repeater "Wi-Fi" (néra komplekte).

Roboto prie programos prijungimas

1. Atidarykite ,Smart Life“ programa ir pradékite pridéti naujg prietaisg. Kategorijose
pasirinkite "Mazi prietaisai", tvarkymo prietaisy skyriuje (,Clean“) bus matoma
pjovomo roboto piktograma. Piktogramos parasas gali skirtis priklausomai nuo
kalbos, arba piktograma gali bati pavadinta angly kalba kaipo ,Mower Wi-Fi“.

2. |sitikinkite, kad jasy telefonas prijungtas prie "Wi-Fi" tinklo 2,4 GHz juostoje,
iveskite to tinklo slaptazodj konfiglracijoje ir spustelékite "Toliau".

3. Programa papraSys patvirtinti, kai prietaiso indikatorius mirksi - tada turite
jjungti robota.

4. Kai robotas jjungtas, jveskite jrenginio skydelio nustatymus, ,Wi-Fi* sgrankos
puslapyje ir pasirinkite ,AP rezimas"®.

5. Patvirtinkite, kad indikatorius ant prietaiso mirksi (,Confirm the indicator is
blinking rapidly”). Per 5 sekundes nespauskite jokio roboto mygtuko.

6. Programoje pasirinkite "AP rezimg" (arba ,Mode AP”).

7. Jusy telefone jjunkite prieinamy tinkly,Wi-Fi* paieska prisijunkite prie roboto -
tinklas bus pavadintas ,SmartLife-XXXX" ir nereikalaus slaptazodzio. Jusy
telefone gali bati rodomas praneSimas, kad naujas tinklas neturi prieigos prie
interneto, tada pasirinkite "Prisijungti vistiek", "Likti prijungtam prie Sio tinklo",
ar kita panasig parinkt;.

8. Grjzkite | ,Smart Life* programa, pasirodys dviejy minuciy laikmatis. Netrukus
robotas bus pridétas prie programos.

9. Atveju, jei robotas nebus pridétas prie programos, dar kartg jsitikinkite, kad jasy
namy ,Wi-Fi* tinklas veikia tik 2,4 GHz juostoje. Patikrinkite savo telefono
nustatymus, jsitikinkite, jog jis turi jjungtus mobiliuosius duomenis, net jei "Wi-
Fi" ry8ys yra aktyvus (kai kurie telefonai atjungia duomenis, kai jie prisijungia
prie "Wi-Fi" tinklo). Pakartokite roboto prie programos prijungimo procedirg.

Roboto naudojimas su programos pagalba

Paleidus programg, bus rodomas pradzios ekranas (R pav.), kuriame bus rodomi
visi aptarnaujami prietaisai. Pasirinkus DED8752-AP robota, rodomas jrenginio
ekranas (S, pav.), kuriame yra dabartinis roboto stovis:

- akumuliatorius - akumuliatoriaus jkrovos basena

- Schedule/rankinis/plotas — aktualus roboto veikimo rezimas

- roboto aktyvumas

- grjizimo | baze mygtukas

- appointment (X pav., funkcija sutampa su Schedule roboto meniu) - leidzia
nustatyti savo kasdienj darbo laika ir nustatyti ciklo laikg per savaite

- history record (Y pav., roboto veikimo jrasai), kuriame galite rasti darbo istorijg ir
klaidy jrasus.

Pjovimo metu nejmanoma pakeisti roboto darbo rezimuy, tik grizus j baze, pvz., galite
pakeisti tvarkara$cio rezima j rankinj arba j plota.

Nustatymai

Programos nustatymuose galima jjungti arba iSjungti visas toliau iSvardytas
funkcijas. Kad jeiti j nustatymus, paspauskite krumpliaracio simbolj virSutiniame
desSiniajame ekrano kampe (S, pav.).

Garso signalo mygtukas (buzzer) - pagal numatytuosius nustatymus yra jjungta
signalizacija.

Darbo nutraukimas lietaus atveju (rain shelter function) — robotas grj$ j baze lietaus
atveju, Si funkcija yra jjungta pagal numatytuosius nustatymus.

Judéjimas ploto krastu - robotas judés po ploto krastg kas 8 ciklus, kad nupjauti
Zole ant lyno, Si funkcija yra jjungta pagal numatytuosius nustatymus.

PavirSius - nurodo pjovimo ploto nustatymus, suteikiant darbo laiko kiekviename
plote pakeitimo galimybe. Programa taip pat suteikia galimybe njsnustatyti i naujo
ploty nustatymus (taip kiekvieno ploto pjovimo laikg ir pjovimo pavirsiy).
Pakartotinio jjungimo negalima nustatyti pjovimo ploto programoje, reikia apibrézti
plotus i$ roboto meniu (Zr. taske "Plotas")

Kitos programos funkcijos

Programoje galima patikrinti roboto darbo jrasus (HISTORY RECORD/WORK
LOG) Ir klaidas, kurios atsirado darbo metu HISTORY RECORD/FAULT
INFORMATION RECORD). Kad pasirinkti jraSus reikia pereiti j HISTORY
RECORD.

Funkcijos pasirinkimas SETTINGS parinktyje teikia daugelj kity funkcijy pasirinkimo
galimybe, kuriy ijungimas teikia pvz. DEVICE INFORMATION.

- roboto pavadinimo pakeitimas j norimg

- darbo autimatizavimas

- offline pranesimy ijungimas /i§jungimas

- roboto prieigos pateikimas

- panasiy jrenginiy grupavimas

- panasiy jrenginiy grupavimas

- tinklo ir atnaujinimy patikrinimas (rekomenduojame patikrinti atnaujinimus
maziausiai kartg per savaite)

FAQ or nuomonés skyriuje galima surasti atsakymus j dazniausiai uzduodamus
klausimus, rekomenduojame susipazinti su ta dalimi, to déka robotas veiks lengviau
ir efektyviau.

Programa turi daug papildomy parinkéiy, jy veikimas yra tiksliai aprasytas Siai
programai skirtai instrukcijai.

10. Einamieji naudojimo veiksmai
Visus naudojimo veiksmus atlikti esant atjungtam nuo
ADEMESIO maitinimo Saltinio prietaisui.

Niekada nenaudokite auksto slégio plovimo jtaiso ar tekancio automatiniam
vejapjovei valyti. Nenaudokite valymo tirpikliy.

Kas savaite patikrinkite automatine vejapjove ir pakeiskite visas paZeistas ar
nusidévéjusias dalis.

Valymas ir prieziiira

Visada atjungti nuo maitinimo ir iSjungti prietaisa

Kad maksimaliai panaudoti robotg reikia vykdyti reguliarias prietaiso ir pjaunamo
pavirSiaus perzidras.

|prastas valymas

Reguliarius lapy, Zolés ir kity neSvarumy valymas prailgins roboto gyvybinguma.
Pastaba: valymui naudoti tik Sepetj arba sausa skudurélj. Negalima naudoti
vandens, kuris patekus j roboto vidy, gali privesti prie trumpo sujungimo ir
pazeisti elektros sistema.

Virsutinis dangtis
Pakelti virSutinj dangtj ir iSvalyti i$ jo Zole, lapus ir kitus neSvarumus. Valymui
negalima naudoti vandens.

Apatiné roboto dalis
Valyti apating roboto dalj su Sepetéliu. Kiekvieng kartg reikia tikrinti ar peiliai, peiliy
tvirtinimas ir ratai sukasi laisvai, jeigu robotas pjauna $lapig Zole, atliekos gali
prisiklijuoti prie korpuso ir sumazinti pjovimo efektyvuma. Reikia patikrinti ir valyti i§
peiliy kameros vidaus $lapios Zolés atliekas. Reguliariai valyti aSmeny rotoriy tokiu
bddu, kad laisvai suktysi.

Jungiamoji stotis

Reikia reguliariai valyti i$ jungiamosios stoties Zole, lapus ir kitus neSvarumus, kad
iSvengti jungiamosios stoties gnybty su roboto plytelémis sglyCio susilpnéjimo.
Reikia reguliariai tikrinti ar jungiamosios stoties gnybtai ir roboto plokstelés yra
Svarios ir turi gerg salytj. Reikia reguliariai valyti gnybtus ir plyteles su labai gero
Svitrinio popieriaus arba plieno vielos pagalba. Laikui bégant jungiamoji stotis gali
gali tapti kiaura, dél to, kad po stotimi Zolé suyra.
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Reikia reguliariai tikrinti jlaidy, varzty ir verZliy stovj, Atsisukimo atveju visus
elementus elementus reikia prisukti tokiu bddu, kad i$laikyti kuo geresnj roboto
stovj.

Daliy pakeitimas

Pastaba: visada atjungti maitinimo Saltinj ir iSjungti prietaisa prie$ Zemiau
nurodyty veiksmy atlikima.

Peiliai.

Peiliai turi dvi astrias pjovimo briaunas. Kai vienas aSmuo atSips galima paversti
peilj astria briaung pjovimo kryptimi. Atveju, kai abi briaunos yra atSipusios, peilius
reikia atsukti ir pakeisti j astrius. Atsukus peilius pasalinti Zole ir kitus neSvarumus
i$ peilio lizdo. Po lizdo iSvalymo patalpinti naujus peilius ir prisukti. Patikrinti ar peiliai
sukasi.

Pastaba: vienu metu reikia pakeisti visus peilius, kad iSlaikyti stabily pjovima.
Net jei vejapjovés peiliai yra nepazeisti, jie turi bati reguliariai pakeisti, kad
bity pasiektas geriausias pjovimo rezultatas ir mazas energijos
suvartojimas. Kad iSlaikytuméte besisukanéiy daliy pusiausvyra, pakeiskite
visus peilius ir varztus tuo paciu metu.

Pastaba: naudoti tik originalias atsargines dalis!

Akumuliatorius

Akumuliatoriaus gyvavimo ciklas yra numatytas 5 metams, priklausomai nuo roboto

ADEM ESIO apkrovos ir jo prieZidros. Kad pakeisti akumuliatoriy reikia atsukti
akumuliatoriaus gaubtus ir pakeisti seng baterijg j nauja.

Niekada neardykite, neatidarykite ar nesunaikinkite akumuliatoriaus elementy.

Nedarykite trumpo akumuliatoriaus sujungimo. Nelaikykite akumuliatoriy

atsitiktinéje dézutéje ar stal€iuje, kur jie gali susisiekti vienas su kitu per laidzZias

medziagas. Tuo metu kai akumuliatorius néra naudojama, tris Simtus jj laikyti

atokiau nuo kitus metaliniy daikty, , tokiy kaip popieriaus segtukai, monetos, raktai,

viniai, varztai arba kiti mazi metaliniai objektai, kurie gali sukabinti akumuliatoriaus

gnybtus. Akumuliatoriaus gnybty sukibimas gali privesti prie nudegimy arba gaisro.

Neprileiskite prie ugnies ar S$ilumos poveikio akumuliatoriui. Venkite laikyti

tiesioginiuose saulés spinduliuose.

Neprileiskite prie akumuliatoriaus mechaninio smagio.

Jei i§ akumuliatoriaus yra nuotékis, neleiskite elektrolitui patekti ant odos ar j akis.

Salycio atveju, nuplaukite paveikta zong dideliu kiekiu vandens ir kreipkités j

gydytoja.

Akumuliatoriaus ar elementy prarijimo atveju, nedelsiant kreipkités j gydytojg.

Sandéliavimas

Kruop$g¢iai nuvalykite visg masing ir jos aksesuarus.

Laikykite vaikams neprieinamoje, sausoje ir vésioje vietoje. Venkite per didelés arba

per Zemos temperatQros.

Saugokite nuo tiesioginio saulés spinduliy poveikio. Laikykite kuo tamsesnéje

vietoje.

Negalima laikyti plastikiniuose maiSeliuose, kad neatsirasty drégmé.

Saugojimas ne sezono metu

Ne sezono metu (ypatingai Ziemos metu) reikia laikyti jungiamajg stotj ir robotg
sausoje patalpoje, kurioje temperatlra nenukris Zemiau 0 laipsniy C. ISvalyti i$
jungiamosios stoties ir roboto Zolés, lapy ir kity neSvarumy atliekas. Tiksliai iSvalyti
sglycio gnybtus ir ploksteles su plieno vilna. Kad apsaugoti gnybtus ir ploksteles
nuo korozijos galima apsaugoti juos alyva be riigsties priedo. Ziemos metu reikia 2-
3 kartus prikrauti akumuliatoriy, kad prailginti akumuliatoriaus gyvavimag.

Klaidy pranesimai

Jeigu robotas tinkamai neveikia ekrane gali bati rodomi klaidy praneSimai. 12 taSke
- savarankiSkas defekty Salinimas, pristatyti klaidy tipai ir jy pa$alinimo badai. Jei
klaidos pasikartos, kad pataisyti jrenginj reikia susisiekti su pardavéju.

11. Atsarginés dalys ir reikmenys

Prieinami aksesuarai:

DED87491 100 m vielos skirtos darbinio lauko Zenklinimui

DED87492 150 vnt. vielos tvirtinimui

DED87493 2 vnt. jungtys skirtos vielos prie bazés prijungimui

DED87494 4 vnt. jungtys skirtos vielos, Zenklinancios teritorijg sujungimui
DED87495 4 vnt. varztai skirti jungiamosios stoties montavimui

DED87496 3 vnt. pjovimo geleztés

DED87497 Apsauga nuo lietaus/nuo saulés

Kad pirkti atsargines dalis ir aksesuarus reikia susisiekti su Dedra Exim servisu.
Kontaktiniai duomenys duomenys yra 1 instrukcijos puslapyje.

Atsarginiy daliy uzsakymo metu praSome pateikti serijos numerj, patalpintg
vardinéje lenteléje, o taip pat elemento numerj i§ montavimo priesinio.

Garantinio laikotarpio galiojimo metu taisymai yra atliekami pagal taisykles
pateikiamas garantijos lape. Produkta su defektais pateikite taisyti pirkimo vietoje
(pardavéjas privalo priimti produktg su defektais), nusiyskite j ,Dedra Exim“ centrinj
servisg arba siyskite | servisg, artimiausig jusy gyvenamosios vietos (servisy
sgraSas www.dedra.pl). Maloniai praSome pridéti garanting kortele. Pasibaigus
garantijos laikotarpiui taisymus atlieka centrinis servisas. PaZeistg produkta reikia
siysti j servisa (siuntimo i$laidas padengia vartotojas).

12. SavarankiSkas defekty pasalinimas

Pries pradedant savarankiSka defekty pasalinima, iSjungti
ADEMESIO prietaisg i$ elektros maitinimo.
Klaidy pranesimai
Vejapjové ekrane rodo jvairius klaidy pranesimus:
Sustabdymas dél kélimo
Vejapjové yra pakelta ir kélimo jutiklis jg iSjungé. ISjunkite vejapjove ir paleiskite jg
i$ naujo.
Virsyta variklio galios riba
Vejapjové uzstrigo arba susidaré su kliatimi, kurios negali nustatyti. Rato pavaros
variklis perkaista, o vejapjové iSsijungia. ISjunkite vejapjove, ir jjunkite i§ naujo.
VirSyta vejapjovés leidziama galia

Vejapjové yra uzblokuota arba yra pasiprieSinimas. Vejapjovés variklis perkaista, o
vejapjové issijungia. ISjunkite vejapjove ir patikrinkite ja. ISimkite Sakas ar daiktus,
kurie blokuoja arba sulétina vejapjove, jei yra. Paleiskite vejapjove i$ naujo.
Kampas didesnis nei 20°

Vejapjové iSsijungia, kai aptinka 20° pokrypj. ISjunkite vejapjove ir padékite jg ant
pavirSiaus, kurio nuolydis mazesnis nei 20°. Paleiskite vejapjove i$ naujo.

Per zema galia

Per Zemas akumuliatoriaus jkrovimo stovis. ISjunkite vejapjove ir perkelkite jg atgal
j krovimo stotj. Uzmezgus kontaktg su stotimi akumuliatorius yra vél kraunamas ir
vejapjove galima paleisti i$ naujo. Ekrane rodoma akumuliatoriaus jkrovos blsena.
Neéra signalo i$ ribojimo laido

Patikrinkite krovimo stotj. Jei 1 diodas ar 2 diodas neSviecia reiSkia, kad krovimo
stotis néra prijungta prie maitinimo tinklo. Patikrinkite krovimo stoties prijungima prie
elektros tinklo. Jei 1 diodas mirksi raudonai, ribojimo laidas neturi nepertraukiamo
rysio su krovimo stotimi. Patikrinkite ribojimo laidg. Jei viskas gerai, 1 diodas turéty
uzgesti.

Vejapjové yra uz ribojimo laido riby. Pastatykite vejapjove ribojimo laido plote.

Uz riboto ploto

Vejapjové atsirado uz ribojimo laido ploto. ISjunkite vejapjove ir perkelkite jg atgal |
ribojimo laido plota. Galite dar kartg paleisti vejapjove.

Problemy sprendimas

Jei masina sugenda, visada pirmiausia patikrinkite krovimo stotj, kad
nustatyti, ar ji veikia tinkamai (ar ribojimo laidas atsilaisvino, ar neperkando
gyviinas, ar atjungtas masinos peiliais, ar maitinimo $altinis nebuvo
nutrauktas). Tokig problema rodo raudono Sviesos diodo mirkséjimas 1 (23).
1. Vejapjoveé nejsijungia

a. Patikrinkite, ar vejapjové yra ribojimo laido plote

b. Patikrinkite Stop mygtuka (5). Jei Stop mygtukas yra uzZrakintas, paspauskite jj ir
paspauskite jjungimo / iSjungimo mygtuka. (19).

c. Jeigu vejapjové néra naudojama per ilgesnj laikg, akumuliatorius gali bati
iSkrautas. NepamirSkite apie pakartotinj jkrovimg. Rekomenduojama jkrauti
akumuliatoriy kas 3 ménesius, net jei vejapjové nenaudojama.

2. Vejapjové nejuda pirmyn

a. Gali bati pazeistas buferio jutiklis.

b. Jei zolé labai ilga pirmo panaudojimo metu jutiklis gali bati uzdengtas. Prie$
naudojant automatine vejapjove, Zolé turi bati nupjauta iki reikiamo ilgio su tradicine
vejapjove.

3. Vejapjové netinkamai pjauna arba visi$kai nepjauna.

a. ISjunkite vejapjove. Patikrinkite , ar peiliai tinkamai jmontuoti. Pakeiskite peilius,
jei jie pazeisti.

b. Jei vejapjové yra ant Slaito, kai nuokrypis didesnis nei 20°, automatiSkai sustos.
c. Peiliy laikiklis uzblokuotas Zole ar kitais daiktais. ISimkite jas ir i$ naujo paleiskite
vejapjove.

d. Zolé per tanki arba per auksta. Prie$ naudojant automatine vejapjove, Zolé turi
bati nupjauta iki reikiamo ilgio su tradicine vejapjove.

e. Jei variklio temperatlra per auksta, vejapjové i$sijungia automatiskai. Paleiskite
vejapjove i$ naujo.

4. Vejapjové perpjauna ribojimo laida ir tesia uz nustatyty riby.

a. Ribojimo laido kampas kampuose yra per astrus. Vidinis kampas turi bati ne
mazesnis kaip 120°.

b. Per silpnas ribojimo laido signalas. Laidas neturéty bati ilgesnis nei 200 m.

c. Patikrinkite, ar netoliese yra kokia nors didelés galios jranga (pvz.,
transformatorius, generatorius, telekomunikacijy bokstas ir kt.). Sie jtaisai gali
trukdyti masinos signalg.

5. Akumuliatorius nekrauna, vejapjové netinkamai krauna arba nuolat atsitrenkia j
krovimo stotj

a. Kroviklio gnybtai nesilie¢ia su krovimo stoties gnybtais.

b. Gnybtai yra purvini arba neSvaris. Nuvalykite juos (prie$ valydami atjunkite
maitinima).

c. Jei prietaisas ilgg laikg nebuvo jkraunamas, likutiné apkrova i$sikraus savaime.
Jei akumuliatorius yra sugadintas, galite pabandyti jkrauti kelis kartus arba pakeisti
j nauja.

d. Masinos jutiklis yra pazeistas.

6. ISsikrovusi vejapjové negrjzta j krovimo stotj.

a. Ribojimo laidas yra per ilgas. Akumuliatoriaus jkrovimo nepakanka, kad vejapjové
sugrizty j krovimo stotj. ISjunkite vejapjove ir perkelkite jg atgal j krovimo stot;.

b. Yra klidtis ant ribojimo laido, todél vejapjovei sunku grjzti j krovimo stot;.
Pasalinkite kliatj.

7. Netinkamai veikia sub-ploto funkcija.

Patikrinkite sukonfigiruotus nustatymus. Nustatykite laiko intervalg kiekvienam
darbo plotui.

8. Pjovimas saloje neveikia tinkamai.

Sala turéty bati ratas, o ne kvadratas.

9. Vejapjové juda saloje ratu, bet ne darbo plote.

Vejapjové apvaziuos 3 kartus ratu arba vaziuos 40 sekundziy ir tada grj$ j darbo
plota.

13. Jrenginio elementai

1.Pjovimo - mul¢iavimo robotas— 1 vnt. 2. Jungiamoji stotis- 1 vnt. 3. Jungiamosios
stoties maitintuvas- 1 vnt. 4. Ribojimo virvé - 100 m 5 Virvés tvirtinimo smeigtukai -
150 vnt. 6. Papildomi aSmenys - 6 vnt. 7. Distansiné juosta - 1 vnt.

14. Informacija naudotojams apie sunaudotos jrangos
utilizavimg (taikoma naudojant buityje)

Auks¢iau pateiktas Zenklas patalpintas ant produkty arba pavaizduotas prie
produkty pridétuose dokumentuose informuoja, kad sugedusius elektrinius
ir elektroninius jrenginius draudziama iSmesti kartu su buitinémis
atliekomis. Norédami utilizuoti, pakartotinai naudoti ar susigrazinti tokiy
produkty sudedamasias dalis, privalote atiduoti prietaisa | specializuotg surinkimo
centra, kur galésite tai padaryti nemokamai. Informacijg apie sunaudotas technikos
surinkimo vietas galite suzinoti i§ vietinés valdzZios, pvz. internetiniuose
puslapiuose.
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Tinkamai utilizuodami technikg padedate saugoti vertingus iSteklius ir iSvengti
neigiamo poveikio sveikatai bei aplinkai, kuriems gali kilti pavojus dél netinkamo
atlieky tvarkymo.

Netinkamai utilizuojant atliekas gresia baudos, numatytos atitinkamose vietinése
taisyklése.

Naudotojai Europos Sajungoje

Norédami utilizuoti elektrinius arba elektroninius jrenginius, susisiekite su
artimiausiu Siy jrenginiy pardavimo centru arba su tiekéju, kuris suteiks Jums
papildomos informacijos.

Atlieky utilizavimas ne Europos Sagjungos Salyse

Sis Zenklas galioja tik Europos Sajungos $alyse.

Norédami utilizuoti §j produktg, susisiekite su vietine valdZia arba su pardavéju ir
suzinokite daugiau informacijos apie tinkama jo utilizavimo bada.

Garantinis lapas
na

Katalogo Nr: Partijos NUMETiS: .......cccccevvviieenns
(toliau — Produktas)

Produkto pirkimo data: .............

Pardavéjo antspaudas

Pardavéjo para$as ir data: .........ccoceeviiiiennnens
Vartotojo pareiSkimas:

Patvirtinu, kad buvau informuotas apie garantijos salygas ir taisykliy, iévvardytq
Naudojimo instrukcijoje ir Garantiniame lape, nepaisymo pasekmes. Sios
garantijos sglygos yra man Zinomos, ka patvirtinu savo parasu:

data ir vieta vartotojo parasas

|. Atsakomybé uz Produkta:

1. Garantijos suteikéjas — ,DEDRA EXIM* Sp. z o0.0. su bistine adresu: ul. 3 Maja
8, 05-800 Pruskuvas, KRS 0000062517, Varsuvos apylinkés teismas, Valstybinio
teismo registro XIV dkinis skyrius, Mokes€iu mokeétojo kodas 527-020-49-33,
|statinis kapitalas: 100 980,00 PLN.

2. Siame garantiniame lape nurodytomis sglygomis Garantijos suteikéjas

suteikia garantijg Produktui i§ Garantijos suteikéjo asortimento.

3. Garantijos pagrindu atsakomybé yra priimama tik uz defektus, esancius
Produkte jo iSdavimo Vartotojui metu.

4. Garantijos pagrindu Vartotojas gauna teise nemokamai suremontuoti Produkta,
jei defektas buvo aptiktas garantijos galiojimo metu. Apie Produkto remonto blda
(remonto atlikimo metoda) sprendzia Garantijos suteikéjas. Jei Garantijos
suteikéjas nuspresty, kad remontas yra nejmanomas, Garantijos suteikéjas
pasilieka sau teise pakeisti elementg su defektu arba visg Produktg kitu, veikianciu
teisingai, sumazinti Produkto kaing arba anuliuotu sutartj.

5. Vartotojo, kuris pagal 1964 m. balandzio 23 d. Civilinj kodeksg néra laikomas
vartotoju, atveju Garantijos suteikéjo atsakomybé dél kompensacijos, susijusi su
Sia garantija ir (arba) jos sudarymu ir vykdymu, nepriklausomai nuo formos, yra
apribota iki maksimaliai Produkto su defektu vertés.

Il. Garantijos laikotarpis
Produkto elementai,
kuriems veikia garantija
Pjovimo - mul€iavimo
robotas
Raktai, varztai,
montavimo elementai

IIl. Naudojimosi garantija salygos

1. Vartotojas privalo patiekti uzpildytag Produkto Garantinj lapg ir Produkto pirkimg
patvirtinant] dokumenta (pvz. kasos cekis, saskaita-faktdra ir pan.). Tam, kad
pretenzijos nagrinéjimo procesas vykty sklandziai, rekomenduojama, kad
Vartotojas kartu su Produktu perduoty visus elementus, nurodytus ,Komplektacijos
sgrase”, esanciame Naudojimo instrukcijoje.

2. Vartotojas privalo laikytis Naudojimo instrukcijoje ir Garantiniame lape nurodyty
rekomendacijy..

3. Garantija galioja tik Lenkijos Respublikos ir ES teritorijoje.

4. Garantija neapima Produkto defekty, atsiradusiy dél to, kad:

a. Vartotojas nesilaiké salygy, nurodyty Naudojimo instrukcijoje, ypac¢ susijusiy su
teisingu naudojimu, priezidra ir valymu;

b. Vartotojas naudojo prieziGros ar valymo priemones, neatitinkancias sglygas
nurodytas Naudojimo instrukcijoje;

c. Vartotojas netinkamai sandéliavo ir transportavo Produkta;

d. Vartotojas savarankiskai keité ir (arba) modifikavo Produkta, negaves Garantijos
suteikéjo sutikimo;

e. Vartotojas naudojo Produkte eksploatacines medzZiagas, neatitinkancias
Naudojimo instrukcijos salygy

5. Vartotojas, kuris pagal 1964 m. balandzio 23 d. Civilinj kodeksg néra laikomas
vartotoju, praranda garantijg Produktui, jei:

- Vartotojas pasalino, pakeité arba sugadino serijos numerius, datas ir informacines
lenteles;

- Vartotojas pazeidé plombas arba ant jy matosi Vartotojo veiksmy pédsakai.

6. Démesio! Veiksmus, susijusius su kasdieniu Produkto aptarnavimu, nurodytu
pvz. Naudojimo instrukcijoje, Vartotojas atlieka pats ir savo saskaita.

Garantinés apsaugos trukmé

24 ménesiai, skaiciuojant nuo Produkto pirkimo
datos, nurodytos Siame Garantiniame lape

Elementai, kuriems garantija negalioja

IV. Pretenzijos pateikimo procediira:

1.Pastebéjus, kad Produktas veikia neteisingai, prieS pateikiant pretenzijg, reikia
jsitikinti, kad visi veiksmai, aprasyti Naudojimo instrukcijoje, buvo atlikti teisingai.
2. Pretenzijg rekomenduojama pateikti nedelsiant, geriausiai per 7 dienas nuo
Produkto defekto aptikimo. Vartotojas, kuris pagal 1964 m. balandzio 23 d. Civilinj
kodeksa néra laikomas vartotoju, praranda garantijg Produktui, jei nepateikia
pretenzijos per 7 dienas.

3. Pretenzijg galima pateikti pvz. Produkto pirkimo punkte, garantiniame servise
arba rastu adresu: ,DEDRA EXIM® Sp. z o. o., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruskuvas.

4. Vartotojas gali pateikti pretenzijg, pasinaudodamas blanku, kuris yra internetinéje
svetainéje: www.dedra.pl (Pretenzijos garantiniame laikotarpyje pateikimo forma).
5. Garantiniy servisy atskirose $alyse adresai yra nurodyti svetainéje:
www.dedra.pl. Jei konkrecioje Salyje nebity garantinio serviso, pretenzijas dél
garantijos rekomenduojama siysti adresu: ,DEDRA EXIM“ Sp. z 0. 0., ul. 3 Maja 8,
05-800 Pruskuvas, Lenkija.

6. Majac Dél Vartotojo saugumo draudzZiama naudoti Produktg su defektais.

7. Démesio!!! Produkto su defektais naudojimas kelia pavojy Vartotojo sveikatai ir
gyvybei.

8. Veiksmai, susije su garantija, bus atlikti per 14 darbo dieny skai€iuojant nuo
Produkto, dél kurio yra pateikiama pretenzija, pristatymo dienos.

9. Prie$ pristatant Produktg, dél kurio yra pateikiama pretenzija, rekomenduojama
ji nuvalyti. Produkta, dél kurio yra pateikiama pretenzija, reikia kruop$¢iai supakuoti,
kad jis baty apsaugotas nuo pazeidimy transporto metu — rekomenduojama
pristatyti produktg originalioje pakuotéje.

10. Garantijos laikotarpis yra pratgsiamas tiek, kiek Vartotojas negaléjo juo naudotis
dél garantijos apimto defekto.

Gwarancja Si garantija neriboja, nei$skiria bei nesustabdo Vartotojo teisiy dél
parduotos prekés neatitikimo arba prekés defekto.

Satura raditajs

. Fotoattéli un zZim&jumi

punkta. lerices apraksts

. lerices noriko$ana

LietoSanas ierobezojums

. Tehniskie parametri

. Darba sagatavo$ana

. Pieslég$ana pie elektroapgadi

. lerices ieslégSana

. lerices lietoSana

10. Kartgjas apkalpo$anas riciba

11. Rezerves dalas un piederumi

12. Defekta pasa novérSana

13. lerices komplektacija

14. Informacija lietotajiem par nolietotas elektriskas un elektroniskas ierices
atkratiSanu

15. Garantijas talons

Atbilstibas deklaracija ir pievienota iericei ka atseviSsks dokuments. Atbilstibas
deklaracijas trakuma gadijuma laddzam kontaktéties ar firmu DedraExim Sp. z 0.0.
Visparéjie droSibas noteikumiem tika pievienoti instrukcijai ka atseviSka broSara.

©CONOUAWN =

Originalas instrukcijas tulkojums

IN BRIDINAJUMS. Izlasiet visus bridinajumus, kas apziméti ar
simbolu, un visas instrukcijas. Zemak noradito bridinajumu
un droSibas noradijumu neievéroSana var klat par elektroSoka,
ugunsgréka vai smagu traumu iemeslu.
Saglabajiet visus bridinajumus un
lietoSanai.

2. lerices apraksts

Att. A, B1, B2: 1. Zemsprieguma kabelis, 2. Kontakti, 3. LadéSanas stacija, 4.
Kabelis, 5. LED1, 6. LED2, 7. Vadibas panela segums, 8. Lietus sensors, 9. STOP
poga, 10. Plausanas augstuma regulé$anas pogas vaks, 11. GrieSanas ritenis, 12.
Nazi, 13. Aizmuguréjais piedzinas ritenis, 14. Akumulators, 15. Galvenais slédzis,
16. Displejs, 17. Bazes poga, 18. Vadibas panela segums, 19. Poga ieslégt/izslegt.

3. lerices pielietojums

PlauSanas un mul¢éSanas robots ir paredzéts zales plau$anai zalajos, darzos utt.
Pateicoties sensoru sistémai un zalaja pasléptajam kabelim, robots sp&j noteikt
savu poziciju un sekot optimalajam plauSanas celam, izvairoties no Skérsliem vai
signaliz&jot par jebkadam probléemam. Robota programmésana lauj cikliski plaut
zali bez papildu pielagojumiem. Robots automatiski plauj zali, parsiédzoties uz
plauSanas rezimu un, kad akumulators ir izladéjies, uzladéjas. Pateicoties nelieliem
izmériem robots ir loti veikls un universals, darbosies mazos un lielajos (I1dz
aptuveni 1000 m2) zalajos. Komplekta ieklautie piederumi ir pietiekami, lai iezimétu
plauSanas laukumu aptuveni 600 m2 ar regularam zaliena formam vai aptuveni 350
m2 ar neregularam zaliena formam, ar 3 salam. Ja nepiecieSams, var izmantot
pagarinatajus, paredzétus lietoSanai ara.

Pielaujam aprikojuma izmantoSanu remonta-blvniecibas darbos, remonta
ripnicas, amatieru darbos, ja vienlaicigi bus ievéroti lietoSanas nosacijumi un
pielaujami darba apstakli, noteikti lietoSanas instrukcija.

4. LietoSanas ierobezojumi

lerice var bt lietota tikai saskana ar turpmak minétiem ,Pielaujamiem darba
nosacijumiem”.

Nelietojiet nogazés, kas parsniedz 30 gradus. Nelietojiet, neierobeZojot plausanas
laukumu.

Visas patstavigas izmainas mehaniska un elektriska konstrukcija, jebkuras
modifikacijas, riciba, kas nav aprakstita lietoSanas instrukcija bas uzskatami ka
nelikumigi un var ierosinat garantijas tiesibu talTtéju pazaudésanu, un atbilstibas
deklaracija pazaudés savu spéku.

instrukcijas turpmakajai
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Nepiemérota lietoSana vai lietoSana neatbilstosi lietoSanas instrukcijai var ierosinat
garantijas tiesibu talitéju pazaudésanu.

Pielaujamie darba apstakli
Nestradat ar ierici zem atmosfériskiem nokrisniem.

5. Tehniskie dati

Modelis DED8752-4AP
Baterija

Spriegums [V] 20DC
Baterijas ietilptba [Ah] 4
Efektivitate [Wh] 80
Baterijas veids Li-lon
Uzglabasanas temperatira [C] 40
Baro$anas adapters

Spriegums [V, Hz] 230, ~50
1zeja [V, A] 21
DroSibas klase I

IP ITmenis IPX4
Drosinatajs T3 15A 250V
Robots

Elektroapgade [V] 20 DC
Baterijas ietilpiba [Ah] 4
Dro$ibas klase 1}

IP lTmenis IPX4
Griezes atrums [min-1] 3500
Plausanas platiba [m2] 800-1000
Plausanas platums [mm] 200
Plau$anas augstums [mm] 25-55
TrokSna apzimé&jums Lwa [dB(A)] 70
Limenis Lwa [dB(A)] 66,6
LTmenis Lpa [dB(A)] 47,6
Mérijuma nedroSums K [dB(A)] 3
Svars [kg] 16,5

Informacijas par vibracijam un trokSna Ilimenim

Vibraciju apkopota vértiba anw un mérijuma nedroSums noteikti saskana ar
standartu EN 50636-2-107 un uzradtti tabula.

TrokSna emisija noteikta saskana ar EN 50636-2-107, vértibas uzraditas tabula.

AUZMANTBU Troksnis var izraisit dzirdes bojasanu, darba laika lietot
dzirdes aizsardzibas lidzek|us!

Deklaréts kopéjais vibracijas lielums tika izmérits saskana ar standartu pétniecibas
metodi un var bGt izmantots, lai salidzinatu vienu instrumentu ar otru.
lepriek§minéts vibracijas lmenis var bat arT izmantots iepriek$§€jo vibraciju
paklau$anas novértésanai.

Vibraciju Tmenis realas lietoSanas laika var atskirties no deklarétam vértibam
atkarigi no darbariku lietoSanas apstakliem, seviski no apstradata materiala veida
un no nepiecieSamibas noteikt operatora aizsardzibas [1dzek|us. Lai siki noteiktu
draudus realos lietoSanas apstaklos, jaievéro visas operacijas cikla dalas, kas
apnem ari periodus, kad ierice ir izslégta, vai kad ir ieslégta, bet nav lietota darbam.

6. Darba sagatavosana
T Visa gatavosanas darbiba var bat veikta, kad ierice ir
AUZMANIBU atslégta no barosanas avota.

Ladesanas stacija

T Ladésanas stacijai jabit novietotai plaujamas zonas aréja
AUZMANIBU mala uz ierobezojosa vada.
Nenovietojiet to blakus uzglabasanas kastei vai lapenei, kas novietota ka sala
plauSanas zonas centra.
leteicams novietot 1adéSanas staciju sausa un aizsargata vietd spéciga lietus,
krusas vai plidu gadijuma.
Ladésanas stacijas atrasanas vietai jabat lldzenai un dro$ai. 2 metru attadluma no
ladésanas stacijas nedrikst bat Skérslu vai likumu.
UzstadiSanas laika parliecinieties, vai 230 V tikla savienojums un ladétajs ir
aizsargati pret mitrumu.
Vispirms nostipriniet ierobezojo$a vada priek$éjo dalu zem uzlades stacijas pie
sarkanas skavas (tuvak centralajai rievai zem stacijas). Attalums no zaliena malas
nedrikst bat mazaks par 40 cm. P&c tam izvelciet ierobezojoSo vadu cauri rievam
zem ladésanas stacijas un nostipriniet ladéSanas staciju ar stiprindjuma tapam.
Stacijas izejai (Ildzenai pusei) jabat novirzitai pretéji pulkstenraditaja kustibas
virzienam (pa kreisi), skatoties no planotas plauSanas zonas iekSpuses.

Ladesanas staciju aizliegts novietot uz slipam virsmam.

lerobezojosa vada uzstadiSana

lerobezZojosais vads sdkas zem ladéSanas stacijas un iet pretéji pulkstenraditaja
virzienam gar zaliena malu. Tas beidzas uzlades stacijas aizmuguré (savienojo$o
kontaktu pusé). Pirms aizmugures gala pievienoSanas kontaktdaksai, izveidojiet
cilpu netalu no ladésanas stacijas, lai automatiskais zales plavéjs neiesistu
ladésanas staciju.

Stacija jabat novietota ta, lai laukums aiz izejas no stacijas bitu taisns, bez
Skérsliem, lkumiem vismaz 2 m diapazona.

Liekot ierobezojoSo vadu, pievérsiet uzmanibu dazada veida parejam, ieejam un
saSaurinajumiem, lai tie batu vismaz 1,5 m plati.

Pretéja gadijuma automatisks zales plavéjs nevarés pareizi parvietoties un pastav
risks, ka daZi punkti netiks pareizi noplauti. Ja attalums ir mazaks par 1,5 m un ir
pareja, més iesakam izmantot automatiska zales plavéja laukuma iestatiSanas

opciju. Lai to izdarTtu, pievérsiet uzmanibu ari talak lietotdja rokasgramata
noraditajiem darba vietas elementiem “Apgabals 1, 2, 3" un “Apgabals”. Attalums
starp parejam jabat vismaz 50 cm.

lerobezojosa vada staru iek$&jiem lenkiem jabat vismaz 120° (att. D). Starp Siem
lenkiem jabdit vismaz 50 cm taisna vada.

Ja vélaties sava zaliena pasargat Skérsli, pieméram, ziedu vai koku, izolgjiet to ka
pusloku vai aplveida salu ar ierobeZojo$o vadu, lai izvairitos no ierobeZojos$a vada
jebkadas sakrusto$anas (att. E).

Ciesi piestipriniet ierobezojoSo vadu pie zemes, izmantojot komplektacija ieklautos
tapas. StiprinoSas tapas ieteicams izmantot katru metru. Ja ir lielas zemes Iimena
atSkiribas, tas var novietot vél tuvak vienu otrai. Vadu var arT ierakt 2 cm dziluma.
Péc visa vada nostiprinaSanas atstajiet apméram 10-15 cm vada katra gala.
Nonemiet izolaciju, lai atklatu 2-3 cm vara vaditaju. Nonemiet uzgrieZznus un
pievienojiet vara vadus bez izolacijas pie spilém. Péc tam atkartoti pieskravéjiet
uzgrieznus. Savienojiet vada sakumu (atrodas zem uzlades stacijas) ar sarkano
spaili un galu (izvilkts ap zalienu) ar melno spaili.

Kad ladétajs ir pievienots ladéSanas stacijai un ierobezojosais vads sak darboties,
diodei 1 (att. A, 5) uz ladésanas stacijas jabut izslégtai un diodei 2 (att. A, 6) jabat
zalai. Ja ladéSanas stacijas diode 1 mirgo, ierobezZojoSais vads nav pareizi
novietots/pieslégts vai ir bojats. Parbaudiet ierobeZojoSo vadu. Diode 2 deg zala
krasa, kamér automatiskais zales plavéjs nav pievienots |1adésanas stacija. Tiklidz
automatiskais zales plavéjs ir pieslégts ladéSanas stacijai, diode 2 iedegas sarkana
krasa.

AUZMANTBU Paréjo ierobezojosa vada dalu nedrikst satit vai salocit.

Nogrieziet ierobezojoSo vadu vajadzigajda garuma un atstajiet paréjo arpus
plausanas zonas.

Plausanas augstuma regulésana

PlauSanas augstumu var noregulét diapazona no 2,5 cm [1dz 5,5 cm, pagrieZot kloki
zem vaka robota centra (Att. A, 10). Noreguléto plausanas augstumu var nolastt no
zala indikatora blakus reguléSanas pogai. Més iesakam, lai zales augstums nebatu
lielaks par 15 cm. Ja zale ir parak augsta, automatiskais zales plavéjs var nebut
efektivs. Pirms plavéja lietoSanas noplaujiet zali pareizaja augstuma.

AUZMANTBU f’im_Is apkalposanas parbaudiet, vai elektroapgade ir
izslégta.

Ladesana

Plavéju var uzladét |adeéSanas stacija. Plavéja kontaktiem jabat saskaré ar

atbilstoSajiem ladésanas stacijas asmeniem. Kad akumulatora limenis ir zems,

plavéjs pats atradis celu uz ladéSanas staciju, lai automatiski uzladétos. Kad

plavéja kontakti saskaras ar attiecigas stacijas asmeniem, uzlades stacijas diode 2

iedegas sarkana krasa. lerobeZojoSajam vadam jabdt pareizi savienotam ar

ladéSanas staciju, un uzgriezniem jabat pievilktiem. (ja viss ir kartiba, diode 2

iedegas zala krasa).

Pirms pirmas lietoSanas akumulators ir pilniba jauzladé. Uzlades statuss ekrana

parada 100%.

Uzlades stacijas divi kontakti ir ar spriegumu. Lai izvairitos no Tssavienojuma,

nepieskarieties ar vaditaju, kad ladétajs ir pievienots l1adéSanas stacijai. Plavéjs

nevar darboties, kad tas stav uz ladésanas stacijas.

7. PieslegSana pie elektroapgadi

Pirms ierices pieslégSanas pie elektroapgades parbaudiet, vai elektroapgades
spriegums atbilst raditam uz nominalas tabulinas.

Baro$anas instalacija jabat veikta atbilsto$i galvenajam prasibam, kas attiecas
elektroinstalacijam un ievéro lietoSanas droSibas prasibu. Stravas vada minimala
Skérsgriezums 1 mm2 un B tipa droSinataja 10A nominala veértiba.

Instalaciju var veikt tikai kvalificéts elektromontieris. Pagarinataja lietoSanas
gadijuma parbaudiet, lai vada griezums nebtu mazaks par no prastta (sk. tabulu).
Elektribas vadu novietojiet ta, lai darba laika nevarétu to pargriezt. Nelietojiet
sabojato pagarinataju. Periodiski parbaudiet baroSanas vadu tehnisko stavokli.
Nevelciet aiz elektribas vada

8. lerices ieslégsana

T Pirms ierices iedarbinasanas obligati veikt darbibu,
AUZMANIBU aprakstitu “Darba sagatavoSana” nodala.
Lai palaistu ierici:
- uzladgjiet plauSanas robota akumulatoru
- veiciet programmeés$anas darbibas (sk. nodalu 9. lerices lietoSana).
T Izmantojiet tikai darza pagarinatajus, kas ir pieméroti

UZMANIBU lietoSanai arpus telpam. Nazi péc masinas izslégSanas

joprojam var griezties.

9. lerices lietoSana

Plausanas uzsaksana
T Pirms plausanas sakuma no zaliena nonemiet visus
UZMANIBU il e
sveSkermenus, pieméram, zarus, akmenus, saknes,
rotallietas un citus.

i

i

Uzstadisana un konfiguracija
UZMANTBU Automatiska zales plaveja pamatiestatijumi ir japielago un
jakonfiguré ierobezojosa vada ietvaros, pretéja gadijuma
plavéjs paradis klidu "Nav linijas signala” un nesaks darboties.
Displeja ekrana apkalposana (Att. no F lidz P)
Nospiediet iesl./izsl. pogu. Ekrana paradas uzraksts “IEVADIET PIN”. Lai parietu uz
lietotaja interfeisu, ievadiet sakotn&jo PIN kodu “0000” un nospiediet OK. PIN
numura ciparus var maintt, izmantojot vadibas panela plusa un
AUZMANTBU minusa pogas (att. B2).
Navigaciju ekrana nodrosina tris baltas pogas zem ekrana.
Displeja panelt ir redzama pogas funkcija tieSi virs attiecigas pogas.
Bazes poga (Att. B2, 17)
Bazes poga (Att. B2, 17) atrodas uz tastatlras (Att. B2, 18). Ja vélaties partraukt
plausanu, nospiediet bazes pogu (Att. B2, 17). Plavéjs partrauc plauSanu, meklé
tuvako ierobeZojoSo vadu un seko ierobeZojoSajam vadam atpakal uz uzlades
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staciju. Kad uzlade bus pabeigta, ierice pametis uzlades pamatni un gaidis nakamo
uzdevumu. Atcerieties, ka péc bazes pogas nospieSanas plavéjs tiek ieslégts
gaidstaves rezima. Visi iestatijumi ir saglabati, bet iekarta gaida atjaunosanas
signalu. Lai palaistu “MANUALO” reZimu, iedarbiniet plavéju, nospieZot pogu Start
(Att. B2, 15). Ja automatiskam zales plavéjam ir jaturpina stradat art nakamaja
diena darbibas rezima “SCHEDULE” vai noteiktaja laukuma3, izslédziet to un
iedarbiniet atkartoti. Lai atsaktu darbu, ierice gaidis uzlades stacijas priek$a Iidz
nakamajam sakuma laikam.

Starts poga (Att. B2, 15)

Péc pogas Start (Att. B2, 15) nospieSanas uz tastatlras (Att. B2, 18) plavéjs
automatiski parslédzas uz darbibas rezZimu “MANUALS’. Ekrana tiek paradits
uzraksts “MANUALAIS”. Ja vélaties atgriezties cita reZima, jums vélreiz jaizvélas
darbibas rezims.

Funkcionalie iestatijumi

Lai saktu funkcionalo iestatijumu konfiguréSanu, novietojiet plavéju pulkstenraditaja
virziena uz ierobezojosa vada ladéSanas stacijas prieksa.

Lai iestatitu $1s funkcijas, nospiediet “MENU”". Ekrans piedava dazadas izvéles
iespgjas: IESTATIJUMI, APJOMS, VESTURE, GRAFIKS.

Nemiet véra, ka pogas zem displeja ir atbildigas par funkcionalitati. Parbaudiet
signalizaciju displeja un apstipriniet ar atbilstoSajam pogam.

lestadijumi

Lai atlasTtu iestatljumus, parvietojiet ieziméto vietu, ka paradits G attéla. Nospiediet
OK.

lespéjamas opcijas ir “PlauSana tuvu malam”, “Skanas signals”, “Lietus” vai
“Valoda”. Lai atlasitu atbilstoSo funkciju, nospiediet bultinu, lai izvélétu elementu,
un nospiediet OK. lestatfjumi ir sadaliti lapas, otra ietver "Datums un laiks", “PIN
koda maina”, “WiFi konfiguracija” un “Taimera atiestatiS8ana” (Att. H, 1)

Péc “Edge Cut” opcijas izvéles varat ieslégt funkciju, atziméjot izvéles ratinu ar
simbolu V (lai mainitu, nospiediet OK). Automatiskais zales plavéjs ir
ieprogrammeéts plaut tuvu malam ik péc trim cikliem. P&c “Plausana tuvu malam”
izslégSanas $T funkcija katra rezima darbosies tikai pirmo reizi. Lai saktu plausanu
pie malam, novietojiet plavéju uz ierobezojosa vada, lai stacijas kontakti (ta augsto
dala) batu robota aizmuguré. Péc iedarbinaSanas plavéjs sekos ap ierobezojoso
vadu, pabrauks visu noteiktu laukumu, I1dz plavéja kontakti saskaras ar uzlades
stacijas tapam.

Parliecinieties, vai C attéla atzimétaja zona nav priekSmetu un citu objektu, kas
varétu blokét automatisko zales plavéju.

Ja atlasat opciju “Skanas signals”, varat ieslégt vai izslégt signalu, atzimé&jot izvéles
ratinu blakus $ai opcijai, nospiezot pogas displeja panell.

Ja izvélaties “Atiestatit”, lIidzu, atlasiet “Atiestatit taimeri’. Paradis jautajums, vai
vélaties “Atiestatlt visus datus”. Visi ieprogrammétie dati, ieskaitot PIN kodu, tiks
atiestatiti. Lai atiestatitu visus datus, nospiediet OK.

Mainit PIN kodu

Lai mainttu PIN kodu, iestatijumu otraja lapa atlasiet ikonu “PIN koda maina”.
Nospiediet OK.

IEVADIET PIN: levadiet sakotn&jo PIN kodu “0000”. Apstipriniet ar pogu OK.
IEVADIET JAUNU PIN KODU: levadiet jaunu PIN kodu. Apstipriniet ar pogu OK.
APLIECINIET JAUNO PIN: Atkartoti ievadiet jaunu PIN kodu. Apstipriniet ar pogu
OK. Kad tiek paradits zinojums “PIN pienemts”, jaunais PIN kods ir saglabats.

Péc apstiprinaSanas ar pogu OK ekrans atgriezas pie funkcionalajiem
iestatljumiem.

Ja tiek ievadits nepareizs PIN kods, tiks paradits sekojo$ais: “Nepareizs PIN kods”.
Tas nozimé, ka PIN kods nav mainits. Péc apstiprinasanas ar pogu OK ekrans
atgriezas pie funkcionalajiem iestatljumiem bez PIN koda mainiSanas.

ReZims 1: Manuals

Kad plavéjs ir ieslégts, péc noklus&juma ir iestatits “MANUALAIS” reZims - darbibas
reZima zinojums atrodas plavéja sakuma ekrana augsdala. Saja rezima plavéju var
iedarbinat manuali vienam ciklam. Més iesakam izmantot So reZzimu Tpasi plavéja
lietoSanas sakuma dienas, jo tas lauj viegli uztvert klidas ierobeZojoSa vada
novieto$ana, un veikt jebkadas marsruta korekcijas.

SCHEDULE rezims (Att. J)

Sis rezims lauj stradat péc stundas-nedélas grafika. Lai to parslégtu, galvenaja
izvéIné atlasiet ikonu ar parakstu SCHEDULE. Kad tiek paradits padoms (Att. K),
izvélieties iestatfjumus (Att. L) plauSanas sdkuma un beigu laikam HH:MM-HH:MM
formata, péc tam plausanas dienas nedéla. Ja nepiecieSams atiestatit grafika
iestatljumus, atlasiet “Atiestatit taimeri”. Tomér, ja iestatijumi ir pareizi, atlasiet pogu
atpakal, zem grafika iestatijumiem, virziet kursoru virs opcijas “Aktivs” (Att. M) un
izmantojiet pogu OK, lai apstiprinatu grafika darbibu, laukad paradisies V zime
blakus opcijai “Aktivs”.

Atgriezoties sakuma ekrana, displeja augSdala, kur iepriek§ bija redzams
“MANUALS", paradisies zinojums “GRAFIKS”.

Apgabals

Apak$zonas iestatijumi tiek izmantoti, lai palielinatu plavéja veiktspéju lielas
platibas. Turklat tie palidz plavéjam parvietoties no vienas zonas uz otru pa Sauram
ejam. Sauru eju gadijuma var gadities, ka bez &Ts funkcijas plavéjs noplaus
laukumu ar ladéSanas staciju, bet ignorés zonu aiz ejas. Sakara ar problému ar
ierobezojoSo vadu Sauras ejas, plavéjs var nespét tos parvarét. leteicams ievérot
vismaz 50 cm attalumu. Sauru eju gadijuma sadaliet plausanas laukumu I1dz trim
apak§zonam un noregulgjiet plavéju ta, lai katra platiba tiktu plauta atseviski.

Sakumpunktu noteikSana

Novietojiet plavéju pretéji pulkstenraditaja virzienam Iidz viena metra attadluma no
ladéSanas stacijas un tas priek$a uz ierobezojo$a vada. Péc tam plavéjs virzisies
pret&ji pulkstenraditaja virzienam no ierobeZojo$a vada zona pirms uzlades
stacijas. levadiet paroli un nospiediet “MENU”.

Lai definétu sakuma punktus [[dz maksimali trim dazadam darza zonam, atlasiet
apgabala ikonu (Att. Z). Nospiediet OK. Paradisies apgabala iestatiS8anas ekrans.
Nospiediet “START” (Att. O), un plavéjs sekos ierobeZojoSajam vadam no
ladésanas stacijas

Nespiediet Start pogu uz tastatiras! Aplieciniet START displeja ekrana!

Ekrana vairs netiek radits “STARTS”, bet “TALAK” (Att. P). Sekojiet plavéjam gar
ierobezojoSajam vadam Iidz vietai, kur vélaties definét sakuma punktu 1.
apgabalam. Lai definétu pirmo sakuma punktu, ekrana nospiediet “TALAK”. Plavéjs
apstiprinds pirmo sakuma punktu ar OK. Plavéjs turpina darbu pa ierobezZojoso
vadu. Kad tiks sasniegts sakuma punkts 2. apgabalam uz ierobezojo$a vada,
vélreiz nospiediet pogu “TALAK”. P|avéjs apstiprinas otro sakumpunktu ar OK un
turpinas parvietoties pa ierobezojoSo vadu. Tiklidz esat sasniedzis 3. apgabala
sakuma punktu, vélreiz nospiediet “TALAK”.

Péc tre§a sakuma punkta apstiprinaSanas ekrana paradisies “BEIGAS”, nevis
“TALAK”. Nospiezot “BEIGAS”, jus apstiprinasiet tris sdkuma punktus attiecigiem
apgabaliem. Plavéjs atgriezisies bazé.

Kad esat defingjis pirmo sakumpunktu, ekrana kreisaja pusé paradas poga
BEIGAS. Ja vélaties definét tikai vienu sakumpunktu vai tikai divus dazadus
sakumpunktus, varat to izmantot, lai agrak beigtu proceduru. Nospiediet
pogu “BEIGAS”, lai apstiprinatu definétos sakuma punktus. Plavéjs
apstasies, un jas varat turpinat, ka aprakstits.

Izslédziet plavéju un novietojiet to pulkstenraditaja virziena ladéSanas stacijas
priek$a. Veélreiz ieslédziet plavéju un ievadiet PIN kodu. Péc iestatiSanas atstajiet
plavéju ladéSanas stacijas priek8a un neizslédziet to. Tur pagaidis I1dz sakuma
laikam un saks plausanu.

Neaizmirstiet

a) lzvélieties sakuma punktu ta, lai tas atrastos plaujama apakSapgabala centra.
b) Minimalajam attalumam starp diviem ierobeZojoSajiem vadiem jabut lielakam par
50 cm.

c) ApakSgabala funkcija sadala plau$anas apgabalus Iidz pat trim dazadiem
apakSapgabaliem. Tomér tas nenozimé, ka plavéjs plaus tikai apakSgabala
ietvaros. Var ari parslégties starp dazadiem apgabaliem.

d) Kad uzlades Iimenis ir zems, apakSapgabala funkcija ir aktiva un plavéjs
automatiski atgriezas uz ladéSanas staciju, plavéjs atgriezisies vieta, kur darbs tika
partraukts, kad uzlade ir pabeigta. Tomér, ja plavéjs ir apstajies citas problemas
dél, tas turpinas darboties péc uzlades, bet ne ta, ka iestatits. Tas sakas nakamaja
noraditaja diena no pirma sakuma punkta Iidz treSajam sakuma punktam

Maksimals darba laiks ir ierobezots lidz 249 min. Ar neto izpildes laiku 249
min. plavéjs tiek izmantots no 8 stundam un 40 minitém Iidz 10 stundam un
10 minatém, pienacigi nemot véra uzlades laiku.

Lietojumprogrammas TuyaSmart / Smart Life lietoSana

lericém ar Android un iOS sistémam pieejama aplikacija, ar kuru var vadit robotu.
To vajadzétu lejupieladét, izmantojot rokasgramata ievietoto QR kodu (Att. Z3) vai
ievadot saiti: https://smartapp.tuya.com/smartlife, kur atkariba no sistémas (Android
vai i0S) lietotajs atradis saiti uz atbilstoSo aplikaciju veikalu. JUs varat arT meklét
aplikaciju ar nosaukumu “Smart Life - Smart Living” tieSi veikala.

Pirms robota savienoSanas pari ar lietojumprogrammu parliecinieties, vai plauta
zona atrodas 2,4 GHz joslas Wi-Fi darbibas diapazona. Bitiski, ka zem viena tikla
nosaukuma (SSID) ir pieejama tikai viena 2,4 GHz josla, ja 2,4 GHz un 5 GHz tikli
darbosies ar vienu nosaukumu (SSID), radisies savienojuma problémas. Gadijuma,
ja ir pieejama tikai 5 GHz josla, robotu nebls iespéjams savienot pari ar
lietojumprogrammu. Ja rodas problémas ar diapazonu, varat izmantot atbilstoSo
Wi-Fi atkartotaju (nav ieklauts komplekta).

Robota savienosana ar lietojumprogrammu

1. Atveriet lietojumprogrammu Smart Life un saciet pievienot jaunu ierici.
Kategorijas izvélieties “Mazas ierices”, tiriSanas aprikojuma sadala (“Clean”)
redzésiet robotizéta zales plavéja ikonu. Ikonas paraksts var atSkirties atkariba
no valodas, un ikona var bat parakstita art anglu valoda ka “Mower Wi-Fi".

2. Parliecinieties, vai talrunis ir savienots ar Wi-Fi tiklu 2,4 GHz josla, ievadiet 81
tikla paroli un noklikskiniet uz “Talak”.

3. Lietojumprogramma ligs jums apstiprinat, ka ierices indikators mirgo - tad
jums jaieslédz robots.

4. Pécrobota ieslégSanas ierices panell ievadiet iestatljumus, Wi-Fi konfiguraciju
un izvélieties “AP reZims”.

5. Parliecinieties, vai ierices indikators mirgo (“Confirm the indicator is blinking

rapidly”). Nespiediet nevienu robota pogu 5 sekundes.

Lietojumprogramma atlasiet “AP rezims” (vai “Mode AP”).

Sava talruni ieslédziet pieejamo Wi-Fi tiklu mekléSanu un izveidojiet

savienojumu ar robotu - tikls sauksies SmartLife-XXXX un tam nebads

nepiecieS8ama parole. Talrunt var paradities zinojums, ka jaunais tikls nevar
piekldt internetam, tad jums vajadzétu izvéléties “Connect anyway”, “Stay
connect with this network” vai citu ITdzigu opciju.

8. Atgriezieties lietotné Smart Life, paradisies divu minGsu taimeris. Péc kada
laika robots tiks pievienots lietojumprogrammai.

9. Gadijum3, ja robots nav pievienots lietojumprogrammai, vélreiz parliecinieties,
vai méajas Wi-Fi tikls darbojas tikai 2,4 GHz josla. Parbaudiet talruna
iestatljumus, lai redzétu, vai taja ir ieslégti mobilie dati, pat ja ir aktivs Wi-Fi
savienojums (dazi talruni atvieno datu transmisiju, kad tie izveido savienojumu
ar Wi-Fi tiklu). Atkartojiet proceddru, lai robotu savienotu ar lietotni.

Robota kontroléSana, izmantojot lietojumprogrammu

Péc lietojumprogrammas palaiSanas paradisies starta ekrans (Att. R), kura bas
redzamas visas atbalstitas ierices. Péc robota DED8752-AP izvéles paradisies
ierices ekrans (att. S) ar informaciju par robota pasreizéjo stavokli:

- akumulators - akumulatora uzlades stavoklis

- Schedule/manuals/apgabals - pasreiz€jais robota darbibas rezims

- robota aktivitate

- poga atgriezties bazé

- appointment (att. X, funkcija ir tdda pati ka Schedule robota izvéIné) - lauj iestatit
darba laiku dienas laika un lauj iestattt darba ciklus nedélas laika

- history record (att. Y, robotu darbibas ieraksti), kura var atrast darbu vésturi un
kladu ierakstus.

Plausanas laika nav iespéjams mainit robota darbibas rezimus, tikai péc
atbrauk$anas uz bazi var mainit, pieméram, Schedule rezZimu uz manualo vai
apgabalu.

lestadijumi

No
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Visas talak noraditas funkcijas var ieslégt un izslégt lietojumprogrammas
iestatljumos. Lai ievaditu iestatijumus, nospiediet zobrata simbolu ekrana augséja
labaja starT (att. S)

Skanas signalizacijas (buzzer) poga — signalizacija ir iesp&jota péc noklus&juma.
Darba partrauk$ana lietus gadijuma (rain shelter function) — lietus gadijuma robots
atgriezisies bazé, péc noklus&juma ST funkcija ir ieslégta.

ParvietoSana pa laukuma malu (moving along the line) — robots ik péc 8 cikliem
parvietosies gar laukuma malu, lai noplautu zali uz Iinijas, péc nokluséjuma S§1
funkcija ir ieslégta.

Platiba — pardda plauSanas laukuma iestatijumus, laujot mainit katras platibas
darba laiku. Lietojumprogramma arf lauj atiestatit apgabala iestatijumus (gan katras
zonas plausanas laikus, gan plau$anas apgabalu).

Péc atiestatiSanas plauSanas apgabalus nevar iestatit no lietojumprogrammas,
zonas ir jadefiné no robota izvélnes (skatiet sadalu “Apgabals”)

Citas lietojumprogrammas funkcijas

Lietojumprogramma var parbaudit robota darba ierakstus (cilne HISTORY
RECORD / WORK LOG) un kludas, kas radus$as darba laika (cilne HISTORY
RECORD / FAULT INFORMATION RECORD). Lai atlasitu ierakstu, atveriet sadalu
HISTORY RECORD.

Izvéloties funkciju DEVICE INFORMATION cilné SETTINGS, ir vairakas papildu
funkcijas, kuru aktivizéSana lauj, pieméram:

- mainit robota nosaukumu uz draudzigaku

- automatizét darbu

- bezsaistes pazinojumu iesp&josanu/atspé&josanu

- robota pieskirSanu

- Ildzigu ieriéu grupésanu

- atlaut atrast robotu

- parbaudit tikla un lietojumprogrammu atjauninajumu (ieteicam parbaudit
atjauninajumus vismaz reizi nedéla)

Sadala FAQ un viedokli jus varat atrast, cita starpa atbildes uz biezak uzdotajiem
jautajumiem. Més iesakam izlasit So sadalu, lai palidzétu efektivak un vienkarsak
parvaldit sava robota darbibu.

Lietojumprogramma ir ieklautas vairakas papildu iespéjas, to darbiba ir detalizéti
aprakstita lietojumprogrammai paredzétaja instrukcija.

10. Kartejas apkalposanas riciba
T Visa apkopes darbiba var bat veikta, kad ierice ir atslégta
AUZMANIBU no barosanas avota.

Automatiska zales plavéja tirisanai ir aizliegts izmantot augstspiediena
mazgataju vai tekoSu tdeni. Tiri$anai aizliegts izmantot Skidinatajus.

Katru nedélu parbaudiet automatisko zales plavéju un nomainiet visas bojatas vai
nolietotas dalas.

TiriSana un konservacija

Vienmeér atvienojiet no stravas avota un izslédziet ierici

Lai maksimali izmantot robotu, regulari javeic ierices un plautas virsmas parbaudes.
Normala tirisana

Regulara tiriS8ana no lapam, zalaugiem un citiem atkritumiem pagarinas robota
kalpoSanas laiku.

Piezime: tiriSanai izmantojiet tikai suku vai sausu dranu. Nelietojiet Gdeni,
kas, nonakot robota iekSpusé, var izraisit issavienojumu un sabojat elektrisko
sistému.

Augseéjais vaks

Paceliet aug$éjo vaku un notiriet to no zales, lapam un citiem piesarnojumiem.
TirS$anai nelietojiet Gdeni.

Robota apakséja dala

Notiriet robota apak$&jo dalu ar suku. Katru reizi parbaudiet, vai nazi, nazu
stiprinataji un riteni brivi griezas. Ja robots plauj mitru zali, ta var pielipt pie korpusa
un samazinat grieSanas veiktsp&ju. Parbaudiet un notiriet naza kameras iekSpusi,
lai novaktu mitras zales atliekas. Regulari notiriet asmens rotoru ta, lai tas brivi
pagrieztos.

Dokstacija

Regulari notiriet dokstaciju no zales, lapam un citiem atkritumiem, lai izvairitos no
kontakta starp dokstacijas kontaktiem un robota kontaktiem pasliktinaSanas.
Regulari parbaudiet, vai dokstacijas un robota kontakti ir tiri un labi saskaras.
Regulari notiriet kontaktus un plaksnes ar loti smalku smilSpapiru vai terauda vilnu.
Laika gaita dokstacija var noplast, kad zale sadalas zem stacijas.

Regulari parbaudiet bultu, skrivju un uzgrieznu stavokli. AtslabinaSanas gadijuma
pievelciet visas detalas, lai saglabatu robotu péc iespéjas labaka stavokli.

Detalu apmaina
Piezime: Pirms veicat talak noraditas darbibas, vienmér atvienojiet stravas
avotu un izslédziet ierici.

Nazi

Naziem ir divas asas grieSanas malas. Péc tam, kad viens asmens k|ust truls, nazi
var pagriezt ar aso malu grieSanas virziena. Ja abas malas ir neasas, atskravéjiet
nazus un nomainiet tos ar asiem. P&c nazu atskrivé$anas novaciet no naza ligzdas
visu zali un citus piesarnojumus. Péc ligzdas tiriSanas ievietojiet jaunu asmeni un
pievelciet. Parbaudiet, vai nazi griezas.

Piezime: nomainiet visus nazus vienlaikus, lai saglabatu stabilu plausanu. Pat
tad, ja plavéja asmeni ir neskarti, tie regulari jamaina, lai iegitu vislabako
plausanas rezultatu un zemu energijas patérinu. Lai rotéjosas dalas bitu
lidzsvarotas, ja nepiecieSams, vienlaikus nomainiet visus nazus un skriives.

Piezime: lietojiet tikai originalu rezerves dalu.

Akumulators

Paredzams, ka akumulatora darbibas cikls bds 5 gadi, atkariba no robota slodzes
un ta apkopes. Lai nomainitu akumulatoru, atskrivéjiet akumulatora vaku un
nomainiet veco akumulatoru ar jaunu.

Nekad neizjauciet, neatveriet vai neizniciniet akumulatora elementus.

Neveidojiet akumulatora Tssavienojumu. Neglabajiet akumulatorus nejausa kasté
vai atvilktn&, kur tie var radit Issavienojumu viens otram vado$u materidlu dé|. Kad

akumulators netiek lietots, turiet to talak no citiem metala priekSmetiem, pieméram,
papira saspraudém, monétam, atslégam, naglam, skrivém vai citiem maziem
metala priekSmetiem, kas var izraisit akumulatora kontaktu Tssavienojumu.
Akumulatora kontakti slégS8ana var ierosinat apdegumu vai ugunsgréku.
Nepaklaujiet akumulatoru karstuma vai uguns iedarbibai. Izvairieties no
uzglabasanas tieSos saules staros.

Nepaklaujiet akumulatoru mehaniskiem triecieniem.

Akumulatora noplides gadijuma nelaujiet elektrolitam nonakt saskaré ar adu vai
acim. Saskares gadijuma nomazgajiet paklauto vietu ar lielu daudzumu Gdens un
mekl€jiet medicinisko palidzibu.

Ja elementi vai akumulators ir norits, nekavéjoties meklgjiet medicinisko palidzibu.

Uzglabasana

Rapigi notiriet visu masinu ar piederumiem.

Glabajiet bérniem nepieejama, vésa un sausa vieta. |zvairieties no parak augstas
vai parak zemas temperatdras.

Sargajiet no tieSa saules starojuma. Glabajiet péc iesp&jas tumsaka vieta.
Neuzglabdjiet plastmasas maisinos, lai novérstu mitruma uzkrasanos.

Uzglabasana arpus sezonas

Arpus sezonas (ipasi ziema) dokstacija un robots jauzglaba sausa telpa, kur
temperatlra nesamazinasies zem 0 gradiem C. Notiriet staciju un robotu no zales,
lapam un citiem piesarnojumiem. Rapigi notiriet kontaktus un kontaktu plaksnes ar
térauda vilnu. Lai pasargatu kontaktus un plaksnes no korozijas, varat tos apstradat
ar ellu bez skabes. Ziema uzladéjiet akumulatoru 2-3 reizes, lai pagarinatu
akumulatora darbibas laiku.

Kludas pazinojumi

Ja robots nedarbojas pareizi, displeja var paradities pazinojumi par kladam. 12.
punkta - klimes paSnovérSana, tiek paraditi klimes veidi un to novérSanas
metodes. Ja klimes joprojam pastav, ladzu, sazinieties ar pardevéju, lai veiktu
laboSanu.

11. Rezerves dalas un piederumi

Aksesuari pieejami pardosana:

DED87491 Aukla darba zonas apzimésanai 100 m

DED87492 Tapas kabela nostiprina$anai 150 gab.

DED87493 Savienotaji auklas pievieno$anai bazei 2 gab.

DED87494 Savienotaji zonas apziméSanas auklas pievienoSanai 4 gab.
DED87495 Skruves dokstacijas uzstadiSanai 4 gab.

DED87496 GrieSanas asmeni 3 gab.

DED87497 Pret lietus/saules parsegs

Rezerves dalu un aksesuaru iegadei lidzam kontaktéties ar Dedra Exim servisu.
Kontaktinformacija atrodas instrukcijas 1. lapa.

Rezerves dalu pasitiSanas gadijuma ludzam noradit partijas numuru, kas atrodas
uz tabulinas, un montaZas ziméjuma dalas numuru.

Garantijas laika remonti ir veikti saskana ar noteikumiem, aprakstitiem garantijas
talona. Reklaméto produktu lGdzam nodod remontam pirk$anas vieta (pardevéjam
ir pienakums pienemt reklaméto produktu), nosatit Dedra Exim centralam servisam
vai servisam, kur§ atrodas vistuvak dzivesvietai vietai (servisu sarakstu skatit
www.dedra.pl vietné). Laipni lddzam pievienot aizpilditi garantijas talonu. Péc
garantijas laika remontu veic centrals serviss. Bojatu produktu nostit servisam
(sttijumu apmaksa lietotajs).

12. Defekta pasa novérsana
T Pirms jebkuru defektu pasas novérSanas atslégt ierici no
AUZMANIBU elektribas.

Kludas pazinojumi

Plavéjs displeja panell parada dazadus kltdu zinojumus:

Apstasana pacelSanas dél

Plavéjs ir pacelts, un pacelSanas sensors ir deaktivizéjis plavéju. Izsleédziet plavéju
un atkartoti to ieslédziet.

Parsniegts dzinéja jaudas ierobezojums

Plavejs ir iestrédzis vai ietriecas Skeérsli, ko nevar atpazit. Ritenu piedzinas motors
parkarst, un plavéjs izsledzas. lzslédziet plaveju, atbrivojiet to un ieslédziet
atkartoti.

Parsniegts plavéja plauSanas elementa jaudas ierobezojums

Plausanas elements tika noblokéts vai ir pretestiba. PlauSanas elementa dzingjs
parkarst, plavejs izsledzas. |zslédziet plavéju un parbaudiet plauSanas elementu.
Nonemiet visus zarus vai priekSmetus, kas bloké vai palénina plauSanas elementu,
jatadiir. Atkartoti ieslédziet plavéju.

Shipums lielaks par 20°

Plavéjs izsledzas, kad konstaté 20° slipumu. Izslédziet plavéju un novietojiet to uz
virsmas, kuras slipums ir mazaks par 20°. Atkartoti ieslédziet plavéju.

Parak zema jauda

Akumulatora uzlades lTmenis ir parak zems. Izslédziet plaveéju un nogadajiet to
atpakal ladéSanas stacija. Péc kontakta ar staciju akumulators tiek uzladéts un
plaveju var atkartoti ieslégt. Akumulatora uzlades statuss tiek paradits ekrana.
Nav ierobeZojosa vada signala

Parbaudiet ladéSanas staciju. Ja nedeg ne diode 1, ne diode 2, tas nozimé, ka
ladéSanas stacija nav pievienota elektrotiklam. Parbaudiet |adésanas stacijas
savienojumu ar stravas padevi. Ja diode 1 mirgo sarkana krasa, ierobezojoSais
vads nav nepartraukti savienots ar ladéSanas staciju. Parbaudiet ierobeZojoSo
vadu. Ja viss ir kartiba, diodei 1 jaizslédz.

Plavéjs atrodas arpus ierobezojo$a vada. Novietojiet plavéju ierobeZojos$a vada
ietvaros.

Arpus ierobezotas zonas

Plavéjs ir parvietojis arpus ierobezojo$a vada. Izslédziet plavéju un nogadajiet to
atpakal ierobeZo0jo8a vada zona. JUs varat atkartoti ieslégt plaveju.

Problému atrisinasana
T Jebkuru iekartas klimes gadijuma vienmér vispirms
AUZMANIBU parbaudiet ladéSanas staciju, lai noteiktu, vai ta darbojas

pareizi (vai ierobezojosais vads ir atbrivojies, vai to nav sakodis dzivnieks vai
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nav pargriezis masinas nazi, vai ari stravas padeve nav partraukta). Par $adu

problému norada diode 1 (23), kas mirgo sarkana krasa.

1. lerice neiedarbinas

a. Parbaudiet, vai plavéjs atrodas ierobeZojo$a vada zona

b. Parbaudiet pogu Stop (5). Ja poga Stop ir iestrégusi, nospiediet to un péc tam
nospiediet iesl./izsl. pogu. (19).

b. Ja plavéjs nav lietots ilgu laiku, akumulators var bat izladéjies. Neaizmirstiet to
atkartoti uzladét. Akumulatoru ieteicams uzladét ik péc 3 ménesiem, pat ja
plavéjs netiek lietots.

2. Plavéjs nekustas uz priekSu

a. Bufera sensors var bat bojats.

b.Ja zale pirmaja lietoSanas reizé ir loti gara, sensors var bit aizsegts. Pirms
automatiska zales plavéja lietoSanas noplaujiet zali vélamaja garuma ar parasto
zales plaveju.

3. Plavéjs neplauj pareizi vai neplauj vispar

Izslédziet plavéju. Parbaudiet, vai asmeni ir pareizi uzstaditi. Nomainiet naZus, ja

tie ir bojati.

. Ja plavéjs atrodas slipuma, kas lielaks par 20°, tas automatiski apstasies.

NaZa turétaju bloké zale vai citi priekSmeti. 1znemiet tos un atkartoti ieslédziet

plavéju.

d. Zale aug parak blvi vai ir parak gara. Pirms automatiska zales plavéja lietoSanas
noplaujiet zali vélamaja garuma ar parasto zéles plavéju.

e. Ja dzinéja temperatdra ir parak augsta, plavéjs automatiski izsledzas. Atkartoti
ieslédziet plavéju.

4. Plavéjs nogriez ierobezojoSo vadu un turpina kustibu arpus zonas.

a. lerobezojosa vada pagrieziena lenkis stdros ir parak Saurs. lekS&jam lenkim jabat

vismaz 120°.

. lerobeZojo8a vada signals ir parak vajs. Kabelis nedrikst bat garaks par 200 m.

. Parbaudiet, vai tuvuma nav kada lieljaudas ierice (pieméram, transformators,

generators, telekomunikaciju tornis utt.). STs ierices var traucét iekartas signalu.

5. Akumulators neuzladéjas, plavéjs neuzladéjas pareizi vai turpina atsist

ladésanas stacija

Ladétaja kontakti nesaskaras ar ladéSanas stacijas kontaktiem.

Kontakti ir netiri vai piesarnoti. Notiriet tos (pirms tiriS8anas atvienojiet stravas

padevi).

Ja ierice ilgu laiku nav uzladéta, atlikuSais 1adin$ izladésies pats. Ja akumulators

ir jebkada veida bojats, varat méginat to dazas reizes uzladét vai nomaintt.
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d. MaSinas sensors ir bojats.
6. 1zZIadéjies plavéjs neatgriezisies ladéSanas stacija.
a. lerobezojosais vads ir parak garS. Akumulatora uzlade ir nepietiekama, lai

plavéju atgrieztu ladésanas stacija. Izslédziet plavéju un nogadajiet to atpakal
ladésanas stacija.
.Uz ierobezojoSaja vada ir Skérslis, kas apgratina plavéja atgrieSanos ladéSanas
stacija. Likvidejiet 8kerslu.
. ApakSapgabala funkcija nedarbojas pareizi.
Parbaudiet konfigurétos iestatljumus. Laika periods ir jaiestata katrai darbvietai.
8. PlauSana sala nedarbojas pareizi.
Salai jabat aplim, nevis kvadratam.
Plavéjs uz salas parvietojas pa apli, bet ne darba zona.
Plavéjs brauks 3 reizes pa apli vai brauks 40 sekundes un péc tam atgriezisies
darba zona.

13. lerices komplektacija

1. Plausanas un mul¢&Sanas robots — 1 gab. 2. Dokstacija - 1 gab. 3. Dokstacijas
baroSanas adapters - 1 gab. 4. lerobezojoSs kabelis - 100 m. 5. Kabela
stiprinaSanas tapas — 150 gab. 6. Papildu asmeni - 6 gab. 7. Distances Iiste - 1 gab.

14. Informacija lietotajiem par nolietotas elektroierices
utilizaciju (majsaimniecibas vajadzibam)
E Augstak noradita zime noraditas uz produkta vai produkta dokumentacija

o

~
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informé, ka bojatas elektroierices aizliegts izmest kopa ar sadzives
atkritumiem. Ja vélaties $adu produktu detalas utilizét, otrreiz&ji izmantot
vai atgriezt, ierice janodod specializéta savaksanas centra, kura varésiet to
izdarit bez maksas. Informaciju par nolietotas tehnikas savaksanas punktiem var
uzzinat vietéja pasvaldiba, piem., tas majas lapa.

Atbilstosi utilizéta tehnika palidz saudzét vértigus krajumu un izvairities no
negativas ietekmes uz veselibu un vidi, kam var tikt raditi draudi neatbilstoSu
atkritumu apsaimniekoSanas dél. Neatbilsto$a atkritumu utilizacija ir sodama péc
atbilstoSiem vietéjiem tiesibu aktiem.

Lietotaji Eiropas Savieniba. Ja vélaties utilizét elektroierices, sazinieties ar tuvako
S0 iericu pardoSanas centru vai ar piegadataju, kas Jums sniegs papildu
informaciju.

Utilizacija arpus ES dalibvalstim ST zime ir spéka tikai Eiropas Savienibas valstTs.
Ja vélaties utilizét elektroierices, sazinieties ar tuvako $o ieri¢u pardoSanas centru
vai ar piegadataju, kas Jums sniegs papildu informaciju.

Garantijas talons

uz

Kataloga Nr:

(turpmak saukts Produkts)
Produkta iegades datums: .............

Pardevéja zimogs

Datums un pardevéja paraksts: ...........cccooevviiiiennne

Lietotaja apliecinajums:
Ar 3o apliecinu, ka sanému informaciju par garantijas nosacijumiem, ka art par
LietoSanas instrukcijas un Garantijas talona noradijumu neievéro$anas sekam.
Garantijas nosacijumi ir man zinami, ko apliecinu ar savu rokraksta parakstu:

datums un vieta

I. Atbildiba par Produktu

1. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkow, Polija, registracijas numurs KRS 0000062517,
Var$avas Rajona Tiesa Var$ava, Valsts tiesas registra XIV. Saimnieciska nodala,
NMR kods (NIP) 527-020-49-33, Pamatkapitals: 100 980,00 PLN.

2. Saskana ar noteikumiem, minétiem $aja Garantijas talona, Garants pieskir
garantiju Produktam, kuru izplata Garants.

3. Garantijas atbildiba apnem tikai defektus, izraisitu péc iemesliem, esoSiem
Produkta Lietotajam nodosanas laika.

4. Sakara ar garantiju Lietotajam ir tiesibas prasit bezmaksas uzlabot Produktu, ja
defekts tiks konstatéts garantijas laikd. Produkta uzlabo$anas veids (remonta
izdaris$anas metode) ir atkarigs no Garanta uzskata. Gadijuma, kad Garants
konstatés, ka remonts nav iesp&jams, Garantam ir tiestbas mainit bojatu elementu
vai visu Produktu uz brivu no defektiem, samazinat Produkta cenu vai atteikties no
liguma.

5. Attieciba uz Lietotdjam, kas nav patérétdjs 1964. gada 23. aprila Likuma
"Civillikums" izpratné, Garanta kompensacijas atbildiba par zaud&umiem,
savienotiem ar garantiju un/vai sakara ar noslégSanu un izpildiSanu, neatkarigi no
tiesiskam attiecibam, ir ierobeZota tikai lldz nekvalitativa Produkta vértibai.

Il. Garantijas laiks
Produkta elementi,
apnemti ar garantiju
Plausanas un mul¢ésanas

Lietotaja paraksts

Garantijas aizsardzibas laiks

24 ménesi, skaitot no Produkta iegades

robots datuma noradita Garantijas talona
Atslégas, skraves, montazas Elementi neapnemti ar garantiju
elementi Pn 9 .

11l. Garantijas lietoSanas nosacijumi

1. Aizpildits Lietotdja Produkta Garantijas talons ar Lietotdja dokumentu,
apliecinoSu Produkta iegadi, piem. kases kvits, faktlrrékins utt. Efektivas
reklamacijas realizacijai ieteicams, lai Lietotajs nodotu kopa ar reklamétu Produktu
visus elementus, minétus Produkta "Komplektacija" LietoSanas instrukcijas dala.
2. Lieto$anas Instrukcijas un Garantijas talona noradijumu ievéro$ana.

3. Garantija ir deriga tikai Polijas Republikas un ES teritorija.

4. Garantija neapnem Produkta defektus, ierosinatus, starp citiem, sekojoSos
gadijumos:

a. Lietotajs neievéro LietoSanas instrukcijas noteikumus, seviski
ekspluatacijas, konservacijas un tirisanas joma;

b. Lietotajs lieto tiriSanas vai konservacijas lidzeklus, kas neatbilst LietoSanas
Instrukcijas noradijumiem:;

c. Lietotajs neattiecigi glaba un transporté Produktu;

d. Lietotajs patstavigi izdara Produkta izmainas un/var parveidojumus, bez
saskanoSanas ar Garantu;

e. Lietotajs lieto Produkta ekspluatacijas materialus, kas neatbilst LietoSanas
Instrukcijas noradijumiem.

5. Lietotajs, kas nav patérétajs 1964. gada 23. aprila Likuma "Civillikums" izpratné,
zaudé garantijas tiesibas attieciba uz Produktam, kura, Lietotaja darbibas rezultata:
- tika likvidéti, mainiti vai bojati sérijas numuri, datu apzim&jumi vai nominalas
tabulinas;

- tika bojatas vai mainitas plombas.

6. Uzmanibu! Darbibu, savienotu ar Produkta ikdienas apkalpo$anu, ja izriet no
LietoSanas instrukcijas, Lietotajs veic patstavigi un péc savam izmaksam.

IV. Reklamacijas procedura

1. Produkta nepareizas darbibas konstatéSanas gadijuma, pirms reklamacijas
pazino$anas, Lietotdjam ir pienakums parbaudit, vai visa darbiba, tostarp
aprakstita LietoSanas instrukcija, tika pareizi veikta.

2. Reklamacijas pazinojumu ieteicams sniegt nekavéjoties, vislabak 7 dienu laika
no Produkta defekta konstatéSanas dienas. Lietotajs, kas nav patérétajs 1964. gada
23. aprila Likuma "Civilikums" izpratné, zaudé garantijas tiesibas attieciba uz
Produktam, ja nesniegs reklamacijas pazinojumu 7 dienu laika.

3. Reklamacijas pazinojums var bat sniegts, starp citiem, Produkta iegades vieta,
garantijas servisa vai rakstiski uz adresi: DEDRA EXIM sp. z 0.0., ul. 3 Maja 8, 05-
800 Pruszkoéw, Polija.

4. Lietotajs var ar1 sniegt reklamacijas pazinojumu, izmantojot

formularu, pieejamu majaslapa www.dedra.pl. (,Reklamacijas pazino$anas
formulars garantijas ietvaros”).

5. Servisu adreses atseviskam valstim atrodas majaslapa www.dedra.pl. Gadijuma,
kad attiecigaja valsti nav garantijas servisa, reklamacijas pazinojumi jabat sniegti
uz adresi: DEDRA EXIM sp. z 0.0., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkéw (Polija).

6. Nemot véra Lietotaja droSibu, bojata Produkta lietoSana ir aizliegta.

7. Uzmanibu!!! Bojata Produkta lietoSana ir bistama Lietotaja veselibai un dzivei.
8. Garantijas pienakums tiks izpildits 14 darba dienu laika, skaitot no dienas, kad
Lietotajs piegadas bojatu Produktu

9. Pirms bojata Produkta nodoSanas reklamacijai ieteicam to notirit.
Rekomendéjam ripigi pasargat reklamétu Produktu no bojajumiem
transportésanas laika (ieteicama Produkta piegade originala iepakojuma).

10. Garantijas laiks tiek pagarinats uz laiku, kurd, sakara ar Produkta defektu,,
apnemtu ar garantiju, Lietotajs nevarégja to lietot. Garantija neizslédz, neierobezo
un neaptur Lietotaja tiesibu, kas izriet no atbildibas par pardota produkta
neatbilsttbu likumam.
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6. A munka el6készitése

7. Haldzatra csatlakoztatas

8. A berendezés bekapcsolasa

9. A berendezés hasznélata

10. Folyo karbantartasi tevékenységek

11. Cserealkatrészek és tartozékok

12. A hibak 6nall6 elharitasa

13. A berendezés komplettalasa

14. Tajékoztatd a felhasznalok szamara az elektromos és elektronikus
berendezések megsemmisitésérdl

15. Garanciajegy

Megfeleléségi Nyilatkozat kilon dokumentumként kerlltek mellékelésre az
utmutatéhoz. A Megfeleléségi Nyilatkozat hianya esetén forduljon a Dedra-Exim
Sp. z 0.0. céghez.

Az altalanos biztonsagi el6irasok kilon brossuraként keriltek mellékelésre az
utmutatéhoz.

Az eredeti hasznalati utasitas forditasa

Szimbélummal jeldlt &sszes FIGYELMEZTETEST és az 4]
utasitasokkal.

Az alabbi figyelmeztetések és biztonsagi utasitdsok be nem tartdsa aramitést,
tlizet vagy sulyos sériilést okozhat.

Tartsa a figyelmeztetéseket és utasitasokat jovéi hasznalatara.

2. A berendezés leirasa

A, B1, B2 abra. 1. Alacsony fesziltségl vezeték, 2. Erintkezok, 3. Toltéallomas, 4.
Vezeték, 5. LED1, 6. LED2, 7. Vezérl6panel burkolata, 8. Eséérzékels, 9. STOP
gomb, 10.Vagasi magassag allité gomb burkolata , 11. Vagékerék, 12. Kések, 13.
Hatsé meghajté kerék, 14. Akkumulator, 15. Fékapcsolo, 16. Kijelzé, 17. Bazis
nyomégomb, 18. A vezérlépanel burkolata, 19. Bekapcsolod/kikapcsold gomb.

3. A berendezés rendeltetése

A flinyiré és mulcsozo robot rendeltetése fii kaszalasa pazsitokon, kertekben stb.
Egy érzékel6rendszernek és a gyepbe rejtett kabelnek kdszénhetéen a robot képes
meghatarozni a helyzetét és kovetni az optimalis kaszalasi Utvonalat, elkerlilve az
akadalyokat vagy jelezve az esetleges problémakat. A robot programozasaval a fi
ciklikusan, tovabbi beallitasi miveletek nélkiil kaszalhaté. A robot automatikusan
nyirja a flvet, kaszalé tzemmadba kapcsol, és ha az akkumulator lemertdil, toltédik.
Kis méretének kdszénhetéen a robot nagyon jéI mandverezhetd és sokoldalu,
bevélik mind a kis és a nagy (kb. 1000 m2-ig) gyepfelileteken. A mellékelt
tartozékok elegenddéek kb. 600 m2 szabalyos alaku gyepteriilet vagy kb. 350 m2
szabdlytalan alaku, 3 szigettel rendelkezé gyepterilet kijel6léséhez. Szikség

esetén a kultéri alkalmazasokhoz rendeltetett hosszabbitokabeleket Iehet
hasznalni.
Megengedett a berendezés haszndlata felljitasi-épitési  munkakhoz,

javitdmihelyekben, amatér munkakhoz, a hasznalati utmutatéban leirt hasznalati
feltételek és megengedett munka korilmények betartasaval.

4. Hasznalati korlatozasok

A berendezést kizarélagosan az alabb leirt "Megengedett (izemi koériilmények"
szerint szabad hasznalni.

Ne hasznélja 30 foknal meredekebb lejtén. Ne hasznalja a kaszalasi terilet
behatarolasa nélkul.

A mechanikai és villamos felépitésben eszkozolt 6nkényes valtozatatasok,
barmilyen mddositasok, a Hasznalati Utasitasban nem emlitett kezelési
tevékenységek jogtalanként kerlilnek elkdnyvelésre és a garancidlis jogok azonnali
elvesztéséhez vezetnek, valamint a megfelel6ségi nyilatkozat érvényét vesziti.

A rendeltetésnek nem megfelelé vagy a hasznalati utasitdsnak nem megfeleld
hasznalat a garancialis jogok azonnali elvesztéséhez vezetnek.

Megengedhet6 ilizemi koriilmények
Csapadék esetén ne haszndlja.

5. Miiszaki adatok

Modell DED8752-4AP
Telep

Fesziiltség (V) 20 DC
A telep kapacitasa [Ah] 4
Teljesitmény [Wh] 80
Akkumulator tipusa Li-lon
Tarolasi hémérséklet [C] 40
Tapegység

Fesziltség [V, HZ] 230, ~50
Kimenet [V, A] 21
Erintésvédelmi osztaly Il

IP fokozat IPX4
Biztositék T3 15A 250V
Robot

Tapfesziltség [V] 20DC
A telep kapacitasa [Ah] 4
Erintésvédelmi osztaly 1]

IP fokozat IPX4
Fordulatszam [min-1] 3500
Kaszalt terulet [m2] 800-1000
Kaszalas szélessége [mm] 200
Kaszalas magassaga [mm] 25-55
Zaj jelzése Lwa [dB(A)] 70
Lwa szint [dB(A)] 66,6
Lpa szint [dB(A)] 47,6
Mérési pontatlansag Kp [dB(A)] 3

[ Tomeg [kg] [ 16,5 |

Zajjal és rezgéssel kapcsolatos informaciok

Az anw rezgési érték és a mérési pontatlansag az EN 50636-2-107 szabvany szerint
alabb kerult megadasra.

A zajszint az EN 50636-2-107 szerint kerllt meghatarozasra, az értékek a fenti
tablazatban keriiltek megadasra.

AF|GYELEM A zaj hallaskarosodast okozhat,
hasznaljon hallasvédé eszkozt.

A deklaralt 6ssz rezgés érték szabvanyos mérési modszerrel kerlilt megmérésre és
az adott elektromos szerszam masik szerszammal valoé 6sszehasonlitasahoz is
szolgdlhat. A fent megadott rezgés szint a rezgés és zajartalom elézetes
értékeléséhez is kihasznalasra kertilhet.

A rezgés szint a berendezés tényleges hasznalata soran eltérhet a deklaralt
értékektdl, a munkaszerszamok hasznalata médjanak, kilonésen a megmunkalt
anyag fajtajatél, valamint a kezel6 védelmét célzd eszkdzok meghatarozasatol
fuggden. A tényleges hasznalati koriimények kozétti artalom pontos felbecslése
érdekében figyelembe kell venni a miveleti ciklus valamennyi részét, azokkal az

id6szakokkal egyitt, amikor a berendezés ki van kapcsolva, vagy nincs
hasznalatban.

6. A munka el6készitése

Minden el6készitési tevékenységet, a
AFlGYELEM lecsatlakoztatott berendezésen végezzen.
Toltéallomas

A toltéallomast a kaszalandé teriilet kiils6 szélén, a hatarolo
AFlGYELEM vezetéken kell elhelyezni.

Nie stawiaj jej obok schowka ani altany umieszczonej, jak wyspa, na $rodku
powierzchni do skoszenia.

Ajanlott a tolt6allomast szaraz és védett helyen elhelyezni heves esé, jégesd vagy
arviz veszélye esetén.

A toltéallomas helyének siknak és biztosnak kell lennie. A téltéallomas 2 méteres
koérzetében nem lehetnek akadalyok vagy szdgletek.

A telepités soran gondoskodjon arrél, hogy a 230 V-os halézati csatlakoz6 és a t6ltd
nedvességtdl védve legyen.

El6szér régzitse a toltéallomas alatt 1évé hataroldvezeték elllsé részét a piros
kapocshoz (az allomas alatti k6zéps6 horonyhoz kdzelebb). A tavolsag a gyep
szélétél nem lehet kevesebb, mint 40 cm. Ezutén vezesse at a hatarolovezetéket a
toltéallomas alatti hornyokon, és régzitse a téltéallomast a rogzitécsapokkal.

ﬂ FIGYELEM Az allomasbol torténé kijutasnak (lapos oldal )az 6ramutaté
jarasaval ellentétes iranyban (balra) kell lennie, ha a

tervezett kaszalasi teriilet belseje fel6l nézziik.

a munka koézben

tapforrasrol

Tilos a toltéallomast lejtds fellleteken felallitani.

A hatarolé vezeték felszerelése

A hatarolévezeték a toltéallomas alatt kezdédik, és az oramutatd jarasaval
ellentétes iranyban huzdédik végig a gyep széle mentén. A toltéallomas hatuljan (a
csatlakozo6 érintkez6k oldalan) végzédik. Mielétt a hatsé végét a csatlakozéhoz
csatlakoztatja, a hurkot a toltéallomas koézelében rendezze el agy, hogy a
robotflinyird ne (itk6zzon a téltéallomasnak.

ﬂ FIGYELEM Az allomast ugy kell felallitani, hogy az allomas kijarata
mogotti teriilet legalabb 2 m hosszan egyenes, akadaly- és
kanyarmentes legyen.

A hatarolovezeték fektetésénél Ugyelni kell arra, hogy a kiilénb6zé tipusu
atmenetek, atjarok és szikuletek legalabb 1,5 m szélesek legyenek.

Ellenkezd esetben a robotflinyiré nem fog tudni megfeleléen mozogni, és fennall
annak a veszélye, hogy egyes pontokat nem sikertl megfelel6en levagni. Ha ez a
tavolsag kevesebb, mint 1,5 m, és van atjaré, javasoljuk, hogy hasznalja a
robotflinyiré terliletbeallitasi lehetéségét. Ehhez vegye figyelembe a felhasznaloi
kézikdnyvben alabb megadott " Tertlet 1, 2, 3" és " Terulet" munkaterilet elemeket
is. Az atjaroknak legalabb 50 cm tavolsagra kell lenniiik egymastél.

A hatarolévezeték sarkai belsé sz6gének legalabb 120°-osnak kell lennie (D abra).
E szdgek kozott legalabb 50 cm hosszu egyenes vezetéknek kell lennie.

Ha egy akadalyt, példaul egy virdgot vagy fat szeretne megvédeni a gyepen,
szigetelje el félkor alaku szigetként vagy kor alaku szigetként egy hatarolévezeték
segitségével, hogy elkerilje a hatarolévezetékek keresztez6dését (E abra).
Rogzitse szorosan a hatarolovezetéket a talajhoz a mellékelt régzitécsapok
segitségével. Javasoljuk, hogy hasznaljon méterenként roégzit6écsapokat. Ha a
talajszintben nagy kilonbségek vannak, akkor még kozelebb is elhelyezhet6k
egymashoz. A vezeték 2 cm mélységig a foldbe is fektethetd.

A teljes vezeték rogzitése utan hagyjon mindkét végén kb. 10-15 cm vezetéket.
Tavolitsa el a szigetelést, hogy 2-3 cm-es rézvezetéket tarjon fel. Tavolitsa el az
anyakat, és rogzitse a kivezetések csupaszitott rézvezetékeit. Ezutdn csavarja
vissza az anyakat. Csatlakoztassa a kabel elejét (a toltéallomas ala fektetve) a piros
csatlakozéhoz, a végét (a gyep kortl fektetve) pedig a fekete csatlakozohoz.
Amikor a toltd csatlakoztatva van a tolt6allomashoz és a hatarolévezeték
mikddésbe 1ép, a LED 1-nek (A abra 5) a téltéallomason kikapcsolt allapotban kell
lennie, és a LED 2-nek (A abra 6) zolden kell vilagitania. Ha a toltéallomason a LED
1 villog, a hatarolévezeték nincs megfeleléen elhelyezve/csatlakoztatva, vagy
elszakadt. Ellendrizze a hataroldvezetéket. A LED 2 z6ld szinnel vilagit mindaddig,
amig a robotfiinyiré nincs bedokkolva a toltéallomasba. Amint a robotflinyiré dokkol
a toltéallomashoz, a LED 2 pirosan fog vilagitani.

A hatarolovezeték fennmaradé részét nem szabad feltekerni
AFlGYELEM vagy 6sszehajtani.

A hatarolévezetéket vagja a kivant hosszisagura, a maradékot pedig hagyja a
kaszalasi terileten kivil.

Vagasmagassag szabalyozasa

A vagasi magassag 2,5 cm és 5,5 cm kozott allithaté a robot kdzepén 1évd
csappantyu alatt elforgatassal (A &bra 10). A beadllitott vagasi magassag
leolvashaté a bedllitdsi gomb melletti z6ld kijelz6n. Javasoljuk, hogy a fu
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magassaga ne legyen tdbb 15 cm-nél. Ha a fii til magas, a robotflinyiré nem lesz
hatékony. A flinyiré hasznalata el6tt vagja le a fiivet a megfelel6 magassagra.

Kezelés el6tt gy6z6djon meg réla, hogy a késziilék ki van-e
A\FIGYELEM 9y628djSn meg réla, hogy
kapcsolva.

Toltés

A flinyiré feltdlthetd a toltéallomason. A flnyird érintkezdinek érintkezniik kell a
toltéallomas megfeleld érintkezdivel. Ha a toltéttség alacsony, a flinyirdé 6nalléan
megtaldlja az utat az dllomashoz, hogy automatikusan feltéltédjon. Amikor a flinyird
érintkez6i érintkeznek a megfelel6 allomas érintkezdivel, a toltéallomason l1évé LED
2 pirosan vilagit. A hatarolovezetéket megfeleléen kell csatlakoztatni a
toltdallomashoz, és az anyakat meg kell hazni. (ha minden rendben van, a LED 2
zo6lden vilagit).

Az akkumulatort az elsé hasznalat el6tt teljesen fel kell tolteni. A toltéttségi allapot
a képernyén 100%-ot mutat.

A toltéallomas két csatlakozodja fesziltség alatt all. A rdvidzarlat elkerllése
érdekében ne kerlljon kapcsolatba vezetével, amikor a t6ltd csatlakoztatva van a
toltéallomashoz. A flinyiréd nem tizemelhet, amig a téltéallomason all.

7. Halézatra csatlakoztatas

A berendezés haldzati forrasra csatlakoztatasa el6tt ellenérizze, hogy a halozati
feszlltség megegyezik az adattablan szereld értékkel.

A tapcsatlakozast az elektromos halézatokra vonatkozo alapvetd elvarasok szerint
kell kivitelezni és annak meg kell felelnie a felhasznaldi biztonsagi
kévetelményeknek. A tapkabel minimalis keresztmetszete 1 mm2 és a B tipusu
biztositék névleges értéke 10A.

A telepitést jogosult villanyszerel6nek kell kiviteleznie. Amennyiben hosszabbitét
hasznal, Ugyeljen ra, hogy az ér Kkeresztmetszete ne legyek kisebb a
megkdveteltnél (lasd a tablazatot). A villamos vezetéket ugy helyezze el, hogy a
munka kdézben ne legyen kitéve elvagasnak. Ne hasznaljon megrongalédott
hosszabbitét. Idészakosan ellenérizze a tapvezeték miszaki allapotat. Ne hizza a
tapkabelnél fogva.

8. A berendezés bekapcsolasa

ﬂ FIGYELEM A késziilék izembe helyezése el6tt feltétleniil végezze el a
"Munka el6készitése" cimii fejezetben leirt miveleteket.

A berendezés elinditadsahoz:

- toltse fel a robotflinyiré akkumulatorat

- végezze el a programozasi miveletet (lasd a 9. fejezetet. A berendezés
hasznalata).

F|GYELEM Csak kiiltéri hasznalatra alkalmas kerti hosszabbitét
hasznaljon. A berendezés kikapcsolasa utan a kések
tovabbra is foroghatnak.

9. A berendezés hasznalata

A kaszalas elkezdése

AF|GYELEM A kaszalas elkezdése el6tt tavolitson el minden idegen
targyat a gyeprdél, mint példaul a gallyakat, koveket,

gyokereket, jatékokat és egyebeket.

Beallitasa és konfiguralasa

AF|GYELEM A robotfiinyir6  alapbeallitasai beallitasanak és
konfiguralasanak a munkateriilet jel6l6 kabelen beliil kell

torténnie, ellenkezé esetben a flinyiré a "Nincs vonaljelzés" hibat jeleniti meg,

és nem indithato el.

A kijelz6 képerny6 kezelése (F-P abra)

Nyomja meg a Be-/Kikapcsol gombot. A képernyén megjelenik: ,IRJA BE A PIN
KODOT". A felhasznaléi feliiletre torténd belépéshez adja meg a kezdeti ,0000"
PIN-k6dot, majd nyomja meg az OK-t. A PIN-kéd szamjegyei a kezel6panelen
talalhato plusz és minusz gombok segitségével modosithatok (B2 abra)

A képernyén torténé navigaciot a képernyd alatti harom fehér gomb vezérli. A
kijelz6panel kézvetlenil a megfelel6 gomb felett mutatja az adott gomb funkcidjat.

Bazis nyomégomb (B2 abra 17)

Bazis nyomogomb (B2 abra 17) a billentylizeten talalhaté (B2 abra 18). Ha meg
szeretné szakitani a kaszalast, nyomja meg az bazis nyomégombot (B2 abra 17).
A flinyiré megszakitja a kaszalast, megkeresi a legk6zelebbi hatarolovezetéket, és
a hatarolévezeték mentén visszatér a toltéallomashoz. A toltés befejezése utan a
késziilék elhagyja a toltéallomast, és elbtte varja a kdvetkezd feladatot. Ne feledje,
hogy a bazis nyomégomb megnyomasaval a flinyiré készenléti izemmaddba kerdl.
Minden beadllitas elmentésre keril, de a készUlék jelre var az Ujrainditashoz. A
JKEZI" izemmaéd inditasahoz inditsa el a flinyirét a Start gomb megnyomasaval
(B2 abra 15). Ha a flinyir6 a kdvetkezd napon ,SCHEDULE” izemmddban folytatja
a munkat, vagy le szeretné nyirni a megjeldlt teriileteket, kapcsolja ki és inditsa
Ujra. Az U0jboli munkakezdéshez a készilék a tdlt6allomas elétt varakozik a
kovetkez6 inditasi idépontig.

Start nyomégomb (B2 abra 15)

A Start gomb megnyomasa (B2 abra 15) a billentylizeten (B2 abra 18) a fiinyird
automatikus ,KEZI" izemmédba torténd kapcsolasat eredményezi. A képernyén
megjelenik a ,KEZI" felirat. Ha vissza akar térni egy masik lizemmaédba, akkor Gjra
ki kell valasztania az lizemmaodot.

Funkcionalis beallitasok

A funkcionalis beallitasok konfiguralasanak megkezdéséhez helyezze a flinyirét az
6ramutato jarasaval megegyez6 irdnyban a toltéallomas elétti hatarolovezetékre.
Ezen funkciok beallitisahoz nyomja meg a ,MENU" gombot. A képernyé kiilonbdz6
vélasztasi lehet6ségeket kinal: BEALLITASOK, TERULET, ELOZMENYEK,
UTEMEZES.

Ne feledje, hogy a kijelz6 alatti gombok felelések a funkcionalitasért. Ellenérizze a
kijelz6n megjelend jelzést, és er8sitse meg a megfelel6 gombokkal.

Beallitasok

A beallitasok kivalasztasahoz mozgassa a kiemelést a G abran lathaté modon.
Nyomja meg az OK-t.

A rendelkezésre all6 lehetéségek a kdvetkezék: ,Vagas a széleken", ,Hangjelzés",
4Es6" vagy ,Nyelv". A kivant funkcié kivalasztdsahoz nyomja meg a nyilat az elem
kivalasztadsahoz, majd az OK-t. A bedllitasok oldalakra vannak osztva, a ,Datum és
id¢", a ,PIN-kod médositasa”, a ,WiFi konfiguracio” és az ,1dézit6 visszadllitasa" a
masodik oldalon érhetd el (H, | abra)

Ha kivalasztotta a ,\Vagas a széleken" lehet6séget, akkor a V-vel jeldlt jeldl6négyzet
bejeldlésével engedélyezheti a funkciét (a moddositashoz meg az OK-t). A
robotflinyiré ugy van programozva, hogy harom ciklusonként vagja le a széleket.
Ha kikapcsolja a ,Vagas a széleken" funkciot, akkor ez a funkci6 minden
Uzemmodban csak az els6 alkalommal fut le. A széleken torténé vagas
megkezdéséhez helyezze a flinyirét a hatarolévezetékre ugy, hogy az allomas
csatlakozoi (a magas rész) a robot hatsé részén legyenek. A flnyird elinditas utan
a hatarolévezeték mentén halad, kérbejarja a teljes kijeldlt teriiletet, amig a flinyiré
érintkez&i nem érintkeznek a toltéallomasban 1évé csapokkal

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a C abran megjeldlt terlileten C nincsenek olyan targyak
vagy egyéb eszkdzok, amelyek blokkolhatjak a robotflinyirét.

Ha a ,Hangjelzés " opciét valasztja, akkor a kijelz6panelen [évé gombok
megnyomasaval bekapcsolhatja vagy kikapcsolhatja a jelzést az opcié melletti
négyzet bejeldlésével.

Ha a ,Visszadllitas” lehet6séget valasztja, valassza az ,ld6zit6 visszaallitasa"
lehetéséget. A rendszer megkérdezi, hogy szeretné-e az ,Osszes adat
visszadllitasat". Minden beprogramozott adat, beleértve a PIN-kédot s,
visszaallitasra kerll. Az 6sszes adat visszaallitasahoz nyomja meg az OK-t.

A pin kéd megvaltoztatasa

A PIN-k6d megvaltoztatasahoz valassza a ,PIN-kéd médositasa” ikont a beallitasok
masodik oldalan. Nyomja meg az OK-t.

ADJA MEG A PIN-KODOT: irja be az eredeti PIN kddot "0000". Erésitse meg az
OK gombbal.

ADJA MEG AZ UJ PIN-KODOT: Adja meg az 0j PIN-kédot. Erésitse meg az OK
gombbal.

EROSITSE MEG AZ UJ PIN-KODOT: irja be Gjra az j PIN-kddot. Erésitse meg az
OK gombbal. Amikor megjelenik a ,PIN elfogadva" Uzenet, az uj PIN-kéd
elmentésre kerdl.

Az OK gombbal térténé megerdsités utan a képernyd visszatér a funkcionalis
beallitdsokhoz.

Ha érvénytelen PIN-kédot ad meg, a kijelz6n megjelenik: ,a PIN-kéd nem
megfeleld". Ez azt jelenti, hogy a PIN-kod nem lett megvaltoztatva. Az OK gombbal
torténé megerdsités utan a képernyd a PIN kéd modositasa nélkil visszatér a
funkcionalis beallitasokhoz.

1. mod: Kézi lizemméd

Bekapcsolas utan a flinyiré alapértelmezés szerint 'KEZI" izemmédban van - az
lzemmodra vonatkozo lizenet a flinyiré féképernydjének tetején talalhatd. Ebben
az izemmaddban manualisan indithatja el a flinyirét egyetlen ciklus erejéig. Ezt az
zemmaodot kildndsen a robotflinyiréd hasznalatanak kezdeti napjaiban javasoljuk,
mivel igy konnyedén észreveheti a hatarolovezeték lefektetésében elkdvetett
hibakat, és elvégezheti az esetleges korrekcidkat.

Utemezés iizemmoéd (J abra)

Ez a mdd lehetévé teszi, hogy heti-6rankénti Gtemezés szerint dolgozzon. Ennek
atkapcsolasahoz valassza a fémeniiben az UTEMEZES feliratt ikont. A javaslat
megjelenése utan (K abra) valassza ki a beallitdsokat (L abra) a flinyiras kezd6 és
befejez6 idépontjara vonatkozéan HH:MM-HH:MM formatumban, majd a heti
flinyirasi napokat. Ha vissza kell allitani az Utemezési beadllitasokat, valassza az
,1d6zit6 visszaallitasa" lehet6séget. Ha azonban a beallitdsok megfelelbek,
vélassza a vissza gombot, az Utemezési bedllitasok alatt vigye a kurzort az ,Aktiv"
opci6 folé (M abra), és az OK gombbal erésitse meg az Utemezés miikddését, az
LAktiv" opcié melletti mez6ben egy V jelenik meg.

A Kezddképernydre torténd visszatéréskor a kijelzd tetején a ,UTEMZES" jelenik
meg a korabban megjelend ,KEZI" helyén.

Teriilet

A részterileti beallitdsok a flinyiré hatékonysaganak ndvelésére szolgalnak
nagyobb teriileteken. Ezenkiviil segitenek a flinyirénak az egyik teriiletrél a masikra
torténd atjutasban a szik atjarokon keresztiil. Szik atjarék esetében eléfordulhat,
hogy e funkcié nélkil a flinyiré lekaszélja azt a teriletet, ahol a toltéallomas
talalhato, de figyelmen kivil hagyja az atjaré6 mogotti terlletet. A szlik atjarokban a
hatarolévezeték problémaja miatt el6fordulhat, hogy a flinyiré nem tud atjutni rajtuk.
Ajanlott legalabb 50 cm-es tavolsagot tartani. Szik atjarok esetén ossza meg a
kaszalando teriletet legfeljebb harom részteriletre, és allitsa be a flnyirdt ugy,
hogy minden teriletet fliggetlenil nyirjon.

A kiindulasi pontok meghatarozasa

Allitsa a flinyirét az éramutatd jarasaval ellentétes iranyba, a télt6allomastdl
legfeliebb egy méter tavolsagban, a toltéallomas elétt a hatarolovezetékre. A
flnyiré ezutdn az 6ramutatd jarasaval ellentétes iranyban elindul, a téltéallomas
el6tti teriileten 16vé hatarolovezetéktsl kiindulva. irja be a jelszot, és nyomja meg a
,MENU" gombot.

A kertben legfeljebb harom kiilonb6z6 teriilet kiinduldpontjanak meghatarozasahoz
valassza ki a terilet ikont (N abra). Nyomja meg az OK-t. Megjelenik a
terliletmeghatarozé képernyé. Nyomja meg a "START" gombot (O abra) és a
flnyird a toltéallomasrol induld hatarold vezeték mentén mozog majd

Ne nyomja meg a billentytizeten a Start gombot! Erésitse meg a START-ot a
kijelzon!

A képernydn mar nem a ,START", hanem a ,KOVETKEZ®" felirat jelenik meg (P
abra). Kovesse a flinyirét a hatarolé vezeték mentén addig a pontig, ahol az 1.
terlilet kezd6pontjat szeretné meghatarozni. Az els6é kezdépont meghatarozasahoz
nyomja meg a ,KOVETKEZO" gombot a képernyén. A fiinyiré az OK gomb
megnyomasaval megerdsiti az elsé inditasi pontot. A flinyiré tovabb halad a
hatarolovezeték mentén. Amikor elérte a 2. terllet kezddpontjat a
hatarolévezetéken, nyomja meg ismét a ,KOVETKEZO" gombot. A flinyiré a
masodik kezddpontot OK-val meger6siti, és tovabb halad a hatarolévezeték
mentén. Amint eléri a 3. teriilet kezdSpontjat, nyomja meg ismét a ,KOVETKEZO"
gombot.
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A harmadik kezd6pont megerésitése utan a JKOVETKEZO" helyett a ,VEGE"
jelenik meg a képernyén. A ,VEGE" gomb megnyomasaval megerésiti a harom
kiindulasi pontot az egyes terliletekhez. A flinyiré visszatér a bazisra.

Az els6 kezdépont meghatarozasa utan a képerny6 bal oldalan megjelenik a
VEGE gomb. Ha csak egy kezdépontot vagy csak két kiilonbdzé kezdépontot
szeretne meghatarozni, akkor az eljaras korabbi befejezéséhez hasznalhatja.
Nyomja meg a ,,VEGE" gombot, ily médon megerdsitve a meghatarozott
kiindulasi pontokat. A filinyir6 megall, és a leiras szerint folytathatja a
miiveletet.

Kapcsolja ki a flnyirét, és helyezze az éramutato¢ jarasaval megegyezé iranyban a
toltdallomas elé. Kapcsolja be Ujra a flinyirét, és adja meg a PIN-kdédot. A beallitas
utdn hagyja a flnyirét a toltéallomas el6tt, és ne kapcsolja ki. Ott varja meg a
kezdési idépontot, és akkor elkezdi a flinyirast.

Ne feledje

a) A kiindulasi pontot ugy kell megvalasztani, hogy az a lekaszalando részterilet
koézepén legyen.

b) Két hataroldvezeték kozotti legkisebb tavolsagnak 50 cm-nél nagyobbnak kell
lennie.

c) A részterilet funkcid a kaszalasi terlleteket legfeliebb harom kilénbozd
részteriiletre osztja. Ez azonban nem jelenti azt, hogy a flinyiré csak a részteriileten
belll fog kaszalni. A kiilonboz6 teriletek kozott is képes valtani.

d) Alacsony toltéttség, a az aktiv részterilet funkcié a flinyiré automatikus
visszatérése a toltéallomasra mellett, a készlilék a tdltés befejeztével visszatér a
flinyirds megszakitasanak helyére. Ha azonban a flinyiré valamilyen mas probléma
miatt allt le, a feltltés utan tovabb fog mikddni, de nem a beallitdsoknak
megfeleléen. A kovetkezd meghatarozott napon indul az els6 kezdéponttdl a
harmadik kezd6pontig

A maximalis miikodési idé 249 percben van korlatozva. A 249 perces netto
izemidovel a flinyiré 8 6ra 40 perc és 10 6ra 10 perc kozo6tt hasznalhato, ha a
toltési idot megfeleléen figyelembe vessziik.

A TuyaSmart / Smart Life alkalmazas hasznalata

Android valamint iOS eszkdzokre elérhetd egy alkalmazas, amellyel a robot
vezérelhet6. Ezt a kézikdnyvben taldlhatdo QR-kod segitségével kell letdlteni (Z3
abra) vagy a link megadasaval: https:/smartapp.tuya.com/smartlife, ahol a
rendszertdl fliggéen (Android vagy iOS) a felhasznald egy linket talal a megfeleld
alkalmazasboltba. Kdzvetlenul a webaruhazban is kereshetsz egy ,Smart Life -
Smart Living" nevi{ alkalmazast.

Miel6tt parositja a robotot az alkalmazassal, gy6z&djon meg arrdl, hogy a nyirandé
terilet a 2,4 GHz-es savban mikddé Wi-Fi halézat hatésugaran belll van-e.
Fontos, hogy egy halozati név (SSID) alatt csak egy 2,4 GHz-es sav alljon
rendelkezésre, abban az esetben, ha egy név (SSID) alatt 2,4 GHz-es és 5 GHz-
es halézatok is vannak, kapcsolédasi problémak Iéphetnek fel. Ha csak az 5 GHz-
es sav all rendelkezésre, a robot és az alkalmazas parositdsa nem lehetséges.
Lefedettségi problémak esetén megfelelé Wi-Fi repeater (nem tartozék)
hasznalhaté.

A robot és az alkalmazas 6sszekapcsolasa

1. Nyissa meg a Smart Life alkalmazast, és kezdje el egy Uj eszkdz hozzaadasat.
A kategoriak kozott valassza ki a ,Kis késziilékek" menlipontot, a tisztitd
késziilékek (,Clean") résznél megjelenik a robotflinyirét ikonja. Az ikon felirata
a nyelvtél fliggben valtozhat, és az ikon angolul ,Mower Wi-Fi" felirattal is
szerepelhet.

2. Gy6zb6djon meg arrdl, hogy a telefon egy 2,4 GHz-es savban mikéddé Wi-Fi
halézathoz csatlakozik, adja meg a haldzat jelszavat a konfiguracidoban, majd
kattintson a ,Tovabb" gombra.

3. Az alkalmazas kérni fogja, hogy erésitse meg, hogy a késziléken 1évé kijelzd
villog - a robotnak ekkor be kell kapcsolnia.

4. A robot bekapcsolasa utan, lépjen be a beadllitdsokba a késziilék paneljén, a
Wi-Fi konfiguracioba, és valassza ki az ,AP médot".

5. Er&sitse meg, hogy a késziiléken 1évé kijelzé villog (,Confirm the indicator is
blinking rapidly”). Ne nyomja meg a robot egyik gombjat sem 5 masodpercig.

6. Az alkalmazasban valassza a ,Tryp AP" (vagy ,Mode AP") lehet&séget.

7. A telefonon kapcsolia be az elérhetd Wi-Fi halozatok keresését, és
csatlakozzon a robothoz — a halézat neve SmartLife-XXXXXX lesz, és nem
igényel jelsz6t. A telefon azt az lizenetet jelenitheti meg, hogy az Uj halézatnak
nincs internet-hozzaférése, ebben az esetben valassza a ,Csatlakozas
mindenképpen”, a ,Maradjon csatlakoztatva ehhez a hal6zathoz" vagy mas
hasonlot.

8. Térjen vissza a Smart Life alkalmazashoz, és megjelenik egy kétperces
szamlal6. Egy id6 utan a robot hozzaadddik az alkalmazashoz.

9. Abban az esetben, ha a robot nem kerill hozzaadasra az alkalmazashoz, ismét
gy6z6djon meg arrdl, hogy a Wi-Fi halozat csak a 2,4 GHz-es savban mikadik.
Ellenérizze a telefon bedllitdsait, hogy aktiv Wi-Fi kapcsolat mellett is
engedélyezve van-e a mobil adatforgalom (egyes telefonok Wi-Fi halézathoz
kapcsolodaskor letiltjak az adatforgalmat). Ismételje meg az eljarast a robot és
az alkalmazas 0sszekapcsolasahoz.

A robot kezelése az alkalmazas segitségével

Az alkalmazas elinditdsa utdan megjelenik az inditéképernyé (R &bra), amely
megmutatja az sszes tamogatott eszkdzt. A DED8752-AP robot kivalasztasa utan
megjelenik a készlilék képernydje (S abra), amely informaciét tartalimaz a robot
aktualis allapotarol:

- akkumulator - az akkumulator téltottségi allapota

- Utemezés/kézi/teriilet — a robot aktualis izemmadja

- a robot aktivitasa

- visszatérés a bazisra gomb

- appointment (X abra , a funkcié atfedésben van a robot meniben talalhaté
Utemezés funkcioval) — lehetévé teszi a napi munkavégzés és a heti munkaciklusok
bedllitasat

- history record (Y abra , a robot miikédésének feljegyzései), ahol a munkatérténet
és a hibajegyzetek talalhatok.

A flnyiras k6zben nem lehet a robot mikddési modjat megvaltoztatni, csak miutan
a robot visszatért a bazisba, példaul az Utemezés lizemmaodot lehet kézi vagy
teriilet lzemmodra valtani.

Beallitasok

A kovetkezd funkcidk mindegyike be- és kikapcsolhaté az alkalmazas
beallitasaiban. A beallitdishoz nyomja meg a képernyé jobb felsé sarkaban lévd
fogaskerék szimbélumot (S abra)

Hangjelzés gomb (buzzer) — a hangjelzés alapértelmezés szerint be van kapcsolva.
A munka megszakitasa esd esetén (rain shelter function) — es6 esetén a robot
visszatér a bazisra, alapértelmezés szerint ez a funkcié be van kapcsolva.

Mozgas a terlilet széle mentén (moving along the line) - a robot 8 ciklusonként
mozog a terlilet széle mentén, hogy levagja a fiivet a vonalon, alapértelmezés
szerint ez a funkcié be van kapcsolva.

Terllet - a flnyirasi terilet beallitdsait mutatja, lehetévé téve a mikodési id6
modositasat az egyes terlleteken. Az alkalmazas lehet6vé teszi a teriletbeallitasok
visszadllitasat is (mind az egyes terlletek flinyirasi idejét, mind a flnyirasi
teriletet).

A visszaallitas utan a flnyirasi terlileteket nem lehet az alkalmazasbdl beallitani, a
terlileteket a robot menjébdl kell meghatarozni (l1asd a , Terilet" cim( részt)

Az alkalmazas egyéb funkcioi

Az alkalmazasban lehetéség van a robot munkavégzési adatainak (HISTORY
RECORD/WORK LOG fiil) és a miikédés kozben el6forduléd hibak (HISTORY
RECORD/FAULT INFORMATION RECORD fiil) ellenérzésére. A bejegyzések
kivalasztasahoz lépjen a HISTORY RECORD menipontra.

A SETTINGS lapon a DEVICE INFORMATION funkcio kivalasztasa szamos
tovabbi funkciét tartalmaz, amelyek aktivaldsa példaul a koévetkezbket teszi
lehetévé:

- a robot nevének baratsagosabbra cserélése

- a munka automatizalasa

- az offline értesitések engedélyezése/letiltasa

- a robot elérhetévé tétele

- hasonl6 készllékek csoportositasa

- a robot elhelyezkedésének engedélyezése

- a haldzat és az alkalmazas frissitéseinek ellenérzése (javasoljuk, hogy legalabb
hetente egyszer ellenérizze a frissitéseket)

A GYIK és visszajelzések rész tobbek kdzott a leggyakrabban feltett kérdésekre ad
valaszt. Javasoljuk, hogy ismerkedjen meg ezzel a résszel, amely lehetévé teszi a
robot miikddésének hatékonyabb és egyszeriibb kezelését.

Az alkalmazas szamos tovabbi opciot tartalmaz, amelyek miikddését részletesen
az alkalmazashoz tartozé kézikdnyv ismerteti.

10. Foly6 karbantartasi tevékenységek
Minden karbantartasi tevékenységet a késziiléket az
AFlGYELEM aramellatasrol levalasztva végezzen el.

A robotfiinyirét tilos nagynyomasu moséval vagy folyévizzel tisztitani. Tilos
a tisztitashoz oldoszereket hasznalni.

Heti rendszerességgel ellendrizze a robotfiinyirét, és cserélje ki az dsszes sérilt
vagy kopott alkatrészt.

Tisztitasa és karbantartasa

Mindenkor csatlakoztassa le a tapforrasrol és kapcsolja ki a késziiléket

A robot maximalis kihasznalasanak érdekében, rendszeresen ellendrizze a gépet
és a kaszalando teriletet.

Normal tisztitas

A levelek, fi és egyéb szennyezddések rendszeres eltavolitdsa meghosszabbitja
a robot élettartamat.

Figyelem: a tisztitishoz csak kefét vagy szaraz ruhat hasznaljon. Ne
hasznaljon vizet, amely a robot belsejébe keriilve rovidzarlatot okozhat és
megrongalhatja az elektromos rendszert.

Felso fedél
Emelje fel a fels6 fedelet, és tisztitsa meg a fitdl, levelektsl és egyéb
szennyezd&désektdl. Ne hasznaljon vizet a tisztitashoz.

A robot alsé része

A robot alsé részét kefével tisztitsa. Ellendrizze minden alkalommal, hogy a kések,
a kések rogzitése és a kerekek akadalymentesen forognak. Ha a robot nedves fiivet
nyir, a levagott fi a burkolathoz tapadhat, és csokkentheti a vagasi teljesitményt.
Ellenérizze és tisztitsa meg a késkamra belsejét a nedves fii maradékatol.
Rendszeresen tisztitsa meg a kések rotorjat, hogy az akadalymentesen forogjon.

Dokkoléallomas

Rendszeresen tisztitsa meg a dokkoloallomast a f(itél, levelektél és egyéb
szennyez6désektdl, elkerlilve a dokkoldallomas érintkezdi és a robotlemezei kdzotti
érintkezés meggyengulését. Rendszeresen ellendrizze, hogy a dokkoldallomas és
a robotlap érintkez6i tisztak és jol érintkeznek. Rendszeresen tisztitsa meg a
kontaktorokat és a lemezeket nagyon finom csiszolépapirral vagy acélgyapjuval.
Idével a dokkoldallomas szivaroghat, mivel a fii az allomas alatt elsorvad.
Rendszeresen ellenérizze az 6nmetszd csavarok, csavarok és anyak allapotat.
Meglazulas esetén hizza meg az dsszes alkatrészt, hogy a robot a leheté legjobb
allapotban maradjon.

Az alkatrészek cseréje
Figyelem: az alabb leirt miiveletek elvégzése el6tt mindig huzza ki a
tapegységet a hal6zatbol és kapcsolja ki a késziiléket.

Kések

A kések két éles vagodéllel rendelkeznek. Ha az egyik penge eltompult,
megfordithatja a kést gy, hogy az éles él a vagas iranyaba nézzen. Ha mindkét él
eltompul, a késeket ki kell csavarozni és élesre kell cserélni. A kések kicsavarozasa
utan tavolitsa el a flvet és egyéb szennyez6déseket a kések aljzatabdl. Az aljzat
tisztitadsa utan helyezze be az Uj pengét és hizza meg. Ellenérizze, hogy a kések
forognak.

Figyelem: a stabil vagas érdekében az 6sszes kést egyszerre cserélje ki. Még
ha a fiinyiro kései épek, a legjobb kaszalasi teljesitmény és az alacsony
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energiafogyasztas érdekében rendszeresen cserélni kell azokat. A forgé
alkatrészek egyensulyanak megoérzése érdekében sziikség esetén cserélje ki
az 0sszes kést és csavart egyszerre.

Figyelem: kizarélagosan eredeti cserealkatrészeket szabad hasznalni.

Akkumulator

Az akkumulator élettartamat 5 évre tervezték, a robot terhelésétdl és
karbantartasatol fliggéen. Az akkumulator cseréjéhez csavarozza le az
akkumulator fedelét, és cserélje ki a régi akkumulatort egy ujjal.

Soha ne szerelje szét, ne nyissa fel és ne tegye tonkre az akkumulatorcellakat.

Ne zarja rovidre az akkumulatort. Ne tarolja az akkumulatorokat véletlenszeriien
kivalasztott dobozban vagy fiékban, ahol vezet6képes anyagokon keresztil
révidzarlatot okozhatnak egymas kézoétt. Amikor az akkumulator hasznalaton kivil
van, tartsa tavol a fémtargyaktél, mint pl. iratkapocs, pénzérme, kulcs, sz6g, csavar
és olyan egyéb kisméretl fémtargyaktdl, melyek rovidre zarhatjak az akkumulator
érintkez6it. Az akkumulator érintkezdinek rovidre zarasa megégést, vagy tuzet
okozhat.

Ne tegye ki az akkumulatort hé vagy tiiz hatasanak. Kerlilje a k6zvetlen napfényben
valé tarolast.

Ne tegye ki az akkumulatort mechanikai ttéseknek.

Az akkumulator szivargasa esetén ne engedje, hogy az elektrolit a bérével vagy a
szemével érintkezzen. Erintkezés esetén b vizzel mossa le az érintett teriiletet, és
forduljon orvoshoz.

A cella vagy akkumulat lenyelése esetén azonnal forduljon orvoshoz.

Térolasa

Alaposan tisztitsa meg az egész gépet és tartozékait.

Gyermekektél elzarva, hiivos és szaraz helyen tartandé. Kertilje a tul magas és tul
alacsony hémérsékleteket.

Ovja a kézvetlen napsiités hatasatol. Tartsa a lehetd legsdtétebb helyen.

Ne tarolja mianyag zacskokban, hogy kerllje a nedvesség felhalmozédasat.

Szezonon kiviili tarolas

Szezonon kivil (kildndsen télen) tarolja a dokkoldallomast és a robotot szaraz
helyiségben, ahol a hémérséklet nem csdkken 0 C fok ala. Tisztitsa meg a
dokkoldéallomast és a robotot a fiitdl, levelektdl és egyéb szennyezddésektdl.
Alaposan tisztitsa meg az érintkez6ket és az érintkezélemezeket acélgyapjuaval. Az
érintkez6k és a lemezek korrozié elleni védelme érdekében azok savmentes olajjal
kezelhet6k. Télen 2-3 alkalommal toltse fel az akkumulatort, hogy névelije az
akkumulator élettartamat.

Hibajelzések

Ha a robot nem mikddik megfeleléen, a kijelzén hibalizenetek jelenhetnek meg. A
12. pontban - 6nall6 hibaelharitas, ismertetésre kerlltek a hibak és azok elharitasa.
Amennyiben a hibak tovabbra is eléfordulnak, a berendezés megjavitasa céljabol
forduljon az eladéhoz.

11. Cserealkatrészek és tartozékok

Kereskedelemben kaphato tartozékok:

DED87491 100 m-es zsinér a munkaterilet jel6léséhez

DED87492 150 db tlske a zsinor rogzitéshez

DED87493 2 csatlakozé a vezetéknek a bazishoz valé csatlakoztatasahoz
DED87494 4 db csatlakozé a munkaterdlet jel6l6 zsinérhoz

DED87495 4 db csavar a dokkoldallomas rogzitéséhez

DED87496 3 db vagokés

DED87497 Es6véddé/napvédd

Pétalkatrészek és tartozékok beszerzéséhez forduljon a Dedra Exim szervizhez. Az
elérhetéségek az utmutatd 1. oldalan talalhatok.

Az alkatrészek megrendelésekor kérjlk megadni a tipuscimkén talalhatd
szériaszamot, valamint az alkatrész 6sszeallitasi rajzon talalhaté szamat.

A garancidlis id6szakban a javitdsok a garanciajegyben leirt szabalyok szerint
kerllnek elvégzésre. Kérjiik, hogy a hibas terméket kildje el javitasra a vasarlas
helyére (az elad¢ kételes a hibas terméket atvenni), kiildje el a Dedra Exim kozponti
szervizkdzpontjaba, vagy kildje el a lakéhelyéhez legkbzelebbi szervizk6zpontba
(a szervizkdzpontok listdja a www.dedra.pl oldalon talalhato). Kérjiik csatolni a
kitoltétt garanciajegyet. A garancidlis idészakon tuli javitasokat a kdzponti szerviz
végzi. A megrongalédott terméket a szervizbe kel elkiildeni (a szallitasi dijat a
felhasznalé fedezi).

12. A hibak 6nall6 elharitasa
A hibak 6nall6 elharitasanak elkezdése elé6tt csatlakoztassa
AFlGYELEM le a késziiléket az aramforrasrol.

Hibajelzések

A flinyiré a kijelz6panelen kiilénb6z6 hibalizeneteket jelenit meg:

Felemelés miatti leallas

A flnyiré felemelésre kerlilt, és az emel6érzékeld a gépet kikapcsolta. Kapcsolja ki
a flnyirét, és inditsa el Ujra.

Tuallépésre keriilt a motor teljesitményének hatarértéke

A flnyiré elakadt vagy olyan akadalyba Utk6z6tt, amelyet nem tud azonositani. A
kerék hajtomotorja tulmelegszik, és a fiinyiré leall. Kapcsolja ki a fiinyirot,
szabaditsa ki az akadalybdl és inditsa el Ujra.

A filinyiréegység kaszalo6 teljesitményhatara tallépésre keriilt

A kaszalé egység elakadt van, vagy ellendllas lépett fel. A kaszalé egység
hajtémotorja tulmelegszik, és a flinyiré ledll. Kapcsolja ki a fiinyirét, és ellenérizze
a kaszal6 egységet. Tavolitsa el a kaszaléegységet akadalyozdé vagy lassito agakat
vagy targyakat, ha olyan el6fordul. Inditsa el Gjra a flinyirét.

20°-nal nagyobb délésszogu lejté

A flnyird kikapcsol, ha 20°-os délést érzékel. Kapcsolja ki a flinyirét, és helyezze
azt egy 20°-ndl kisebb lejtés feluletre. Inditsa el Ujra a flinyirét.

Tul alacsony teljesitmény

Az akkumulator toltottsége tul alacsony. Kapcsolja ki a flinyirét, és vigye vissza a
dokkoldallomashoz. Amint a kapcsolat Iétrejon az allomassal, az akkumulator
feltoltédik, és a flnyiré Gjraindithatd. Az akkumulator toltéttségi allapota a kijelzén
kerll megjelenitésre.

Nincs jel a munkateriilet jel616 kabelrél

Ellenérizze a dokkoldallomast. Amennyiben sem az 1 diéda, sem a 2 diéda nem
vilagit, az azt jelenti, hogy a dokkoléallomas nincs csatlakoztatva a halézathoz.
Ellenérizze a dokkoldéallomas halézati csatlakoztatdsat. Amennyiben az 1 diéda
pirosan villog, a munkaterilet jel6l6 kabel nincs folyamatos kapcsolatban a
dokkoléallomassal. Nézze meg a munkaterdlet jel6lé kabelt Amennyiben minden
rendben van, az 1 diénak ki kell aludnia.

A flinyir6 a munkatertilet jelol6n kivil van. Helyezze a flinyirét a munkaterilet
jeldldn belilre.

A munkateriileten kiviil

A flnyiro taljutott a munkatertlet jel6l6 kabelen. Kapcsolja ki a fiinyirét, és vigye
vissza a munkateriilet jeldlé kabelen beliilre. Ujra elindithatja a fiinyirét.

Problémamegoldas

VNG (¢3RS Barmilyen  géphiba  esetén, elészér mindig a

dokkoléallomast ellenérizze, hogy megallapithassa, hogy
az megfeleléen miikodik (a munkateriilet jelz6 kabel nem lazult meg, nem
harapta at egy allat, nem vagtak el a gép kései, vagy nem szakadt meg az
aramellatas). Az ilyen problémat a 1 diéda (23) piros villogasa jelzi.

1. Az flinyir6gép nem kapcsol be.

a.Ellendrizze, hogy a flinyiré a munkaterilet jel6l6n belil van

b.Ellendrizze a Stop nyomoégombot (5). Amennyiben a Stop nyomégomb zarolva
van, nyomja meg, majd nyomja meg a Be/Ki nyomégombot. 19).

c.Ha a flinyiré hosszu ideig hasznalatok kviil marad, az akkumulator lemerilhet. Ne
felejtse el ujra feltdlteni. Javasolt az akkumulatort 3 havonta feltdlteni, még akkor
is, ha a flnyiré nincs hasznalatban.

2.A flinyir6 nem mozog elére

a.Az itkdz6 érzékeldje hibas lehet.

b.Ha az els6 hasznalat soran a fii nagyon magas, az érzékel6t eltakarhatja. A robot
robotflinyiré hasznalata elétt hagyomanyos flinyiréval vagja le a flivet a megfeleld
hosszusagura.

3.A flinyiré nem kaszal megfelel6en vagy egyaltalan nem kaszal

a.Kapcsolja ki a flinyirét. Ellendrizze, hogy a kések megfeleléen kerlltek
felszerelésre. A sérllt pengéket cserélje ki.

b.Ha a flinyiré 20°-nal nagyobb lejtére keril, automatikusan megall.

c.A pengetartét fii vagy mas targyak megakasztottak. Tavolitsa el 6ket, és inditsa
el Ujra a flnyirét.

d.A fG tal strln né vagy tul magas. A robot robotflinyir6 hasznalata el6tt
hagyomanyos flinyiréval vagja le a fiivet a megfelel6 hosszusagura.

e.Ha a motor hémérséklete tul magas, a fiinyiré automatikusan kikapcsol. Inditsa
el Ujra a flnyirét.

4.A flinyiré atvagja a munkaterilet jel6l6 zsinort és tulmegy a kerlleten.

a.A munkatertlet jel6l6 zsinor sz6ge a sarkoknal tul éles. A belsé szégnek legalabb
120°-osnak kell lennie.

b.A munkatertlet jel6l6 zsinor jele tul gyenge. A munkaterllet jel6l6 nem lehet
hosszabb 200 méternél.

c.Ellenérizze, hogy esetleg a kdzelben nagy teljesitményl berendezés (példaul
transzformator, generator, tavkodzlési oszlop stb.) talalhaté. Ezek a berendezések
zavarhatjak a gép jelét.

5.Az akkumulator nem téItédik, a flinyiré nem télt megfeleléen, vagy folyamatosan
nekilitkdzik a dokkoloallomasnak

a.A tolt6 érintkezéi nem érintkeznek a dokkoldallomas érintkezdivel.

b.Az érintkez6k piszkosak vagy szennyezettek. Tisztitsa meg az érintkez&ket
(tisztitas el6tt kapcsolja ki a tapellatast).

c.Ha a késziiléket hosszu ideig nem toltotték, a maradék maradék toltottség
magatol lemerll. Ha az akkumulator barmilyen médon megsériilt, prébalja meg
tobbszor Ujratdlteni vagy kicserélni.

d.A gép érzékeldje sérlilt.

6.A lemerdilt flinyiré nem tér vissza a dokkol6allomasra.

a.A munkatertlet jel6l6 zsindr tdl hosszu. Az akkumulator téltéttsége nem elegendd
hozza, hogy a flinyirét visszamenjen a dokkoléallomashoz. Kapcsolja ki a flnyirot,
és vigye a dokkoldallomashoz.

b.A munkaterilet jel6l6 zsinéron akadaly van, ami megneheziti a flnyird
visszatérését a dokkoloallomasra. Tavolitsa el az akadalyt.

7.Az alterilet funkcié nem mikddik megfeleléen.

Ellenérizze a konfiguralt beallitasokat. Az id6intervallumot minden egyes
munkaterilet szamara be kell allitani.

8.A szigeten a kaszalas nem miikodik megfeleléen.

A szigetnek kdrnek kell lennie, nem négyzetnek.

9.A flinyiré a szigeten korkérésen mozog, de nem a munkaterileten.

A flinyir6 3 alkalommal koérbejarja a koért, vagy 40 masodpercig megy, majd
visszatér a munkateriletre.

13. A berendezés komplettalasa

1.Robot flinyiré — 1 szt. 2. Dokkolé — 1 db 3. Tapegység a dokkoldallomashoz - 1
db. 4. Munkaterilet jel6l6 zsindr - 100 m. 5. Tiskék a zsinér régzitéshez - 150 db
6. Tartalékpenge — 6 db 7. Tavtarté léc — 1 db

14. Informaciéo a felhasznaloknak az elektromos
éselektronikus berendezések hulladékkezelésérol
(haztartasokra vonatkozo tajékoztatas)

A bemutatott, termékeken vagy a hozzajuk csatolt dokumentacion szerepld
szimbdlum arrdl tajékoztat, hogy az Uzemképtelen elektromos vagy
elektronikus berendezéseket nem szabad a haztartasi szeméttel egytt
kidobni. Hulladékkezelésiik, Ujrafelhasznalasuk  vagy  elemeik
hasznositasa soran a kovetendd eljarés a berendezés specidlis gyijtéponton
torténé leadasa, ahol dijmentesen atvételre keril. Az elhasznalt készllékek
gylijtépontjainak elhelyezkedésérdl a helyi hatésagok adnak tajékoztatast, pl.
internetes oldalaikon.
A berendezés helyes hulladékkezelése lehetévé teszi értékes eréforrasok
megdrzését és az egészségre és a kornyezetre kifejtett negativ hatas elkerilését,
melyeket a nem megfelel6 hulladékkezelés veszélyeztethet.
A szabalyszerdtlen hulladékkezelés a megfelelé helyi szabalyokban meghatarozott
birsagok kiszabasaval jar.
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Felhasznalok az Eurdpai Unid orszagaiban
Elektromos vagy elektronikus berendezés kidobasanak sziikségessége esetén

kérjuk Iépjenek kapcsolatba a legkdzelebbi eladasi ponttal vagy szallitoval, aki
tovabbi tajékoztatast nyuijt.

Hulladékkezelés az Eurdpai Unién kivili orszagokban

Ez a szimbolum csak az Eurdpai Uni6 orszagaira vonatkozik.

A jelen termék kidobasanak szikségessége esetén kérjik kapcsolatba Iépni a helyi
hatésagokkal vagy az eladéval a helyes eljarasra vonatkozo tajékoztatasért.

Garanciajegy

Katalégusszam: Gyartasi tétel szama: .........cccoeeviieene
(a tovabbiakban: Termék)

A termék vasarlasanak datuma: .............

Az elado pecsétje

Datum és az eladd aldirdsa: ..........ccoeeeerveniennnnn,

A felhasznalé nyilatkozata:
Igazolom, hogy tajékoztatasra keriiltem a garancialis feltételekrél, valamint a
Kezelési utmutatéban és a Garanciajegyben leirt utasitasok be nem tartasabdl
ered6 kovetkezményekrdl. A jelen garancialis feltételekkel megismerkedtem, amit
alairasommal igazolok:

kelt és helye a Felhaszndl6 alairasa

I. A termékért felel6s

1. Kezes - DEDRA EXIM sp. z 0.0., székhelye Pruszkéw, cime: ul. 3 Maja 8, 05-
800 Pruszkow, KRS 0000062517, Varso févarosi Korzeti Birosag Varséban; az
Orszagos Birésagi Nyilvantartas Xlll Gazdasagi Osztalya, adészama: 527-020-49-
33, torzstéke: 100 980.00 zt.

2. A jelen Garanciajegyben meghatarozott feltételekkel a Kezes garanciat nyuijt a
Kezes forgalmazasabol szarmazé Termékre.

3. A garanciabdl ered6 felelésség kizarélagosan a Termékben a Felhasznalonak
vald atadas pillanataban rejl6 hibakra vonatkozik.

4. A garancia cimén a Felhasznald jogosult a Termék dijmentes megjavitasara,
amennyiben a hiba a garancidlis id6szak soran kelentkezik. A Termék
megjavitasanak mddja (a javitds mdédszere) a Kezes dontésétdl fligg. Amennyiben
a Kezes megallapitasa szerint ni lehetéség a megjavitasra, a Kezes fenntartja
maganak a jogot a hibas alkatrész vagy az egész Termék hibatlanra cseréléséhez,
a Termék aranak csokkentéséhez, vagy a szerzédéstol torténo elallashoz.

5. Azzal a Felhasznaléval szemben, amelyik nem szamit fogyaszténak az 1964
aprilis 23-i, a Polgari Torvénykonyvrél szolé torvény szerint, a Kezes jelen
garanciabdl eredd és/vagy a garancia megkotésével és teljesitésével kapcsolatos
kartéritési felel6ssége, a jogi cimt6l fuggetlenll, a hibas Termék értékének
Osszegére korlatozddik.

Il. Garancialis id6szak:

A garanciaval rendelkez6
alkatrészek

A garancialis védelem id6tartama

24 honap, a Termék vasarlasanak napjatol

Kaszal6-mulcsozo robot o ; o I
szamitva a jelen Garanciajegyen megjelélve

Kulcsok, csavarok, szerelési

Garanciaval nem rendelkez alkatrészek.
elemek

Ill. A garancia alkalmazasanak feltételei

1. A Felhasznal6 felmutatja a Termék kitoltétt Garanciajegyét és valdszinisiti a
Termék vasarlasanak korilményeit, pl. felmutatva a pénztar blokkot, szamlat, stb.
A reklamécié hatékony lebonyolitadsanak érdekében ajanlott, hogy a Felhasznalé a
reklamalt Termékkel egydtt adja at a Kezelési utmutatéban leirt készlet tartalmat.
2. A Felhasznal¢ betartja a Kezelési utmutatéban és a Garanciajegyen feltiintetett
utasitasokat.

3. A garancia csak a Magyar Koztarsasag és az EU terlletén érvényes.
4. A garancia nem terjed ki a Termék kovetkezd okokbol
meghibasodasaira:

a A Felhasznalé nem tartotta be a Kezelési utmutatoban meghatarozott, kiilondsen
a megfelel6 hasznalatra, karbantartasra és tisztitdsra vonatkozo feltételeket; A
Felhasznal6 a Kezelési utmutatdnak nem megfeleld tisztitd és karbantarté szereket
alkalmazott;

b. A Felhasznal6 nem megfelel6 médon tarolja és szallitja a Terméket;

c. A Felhasznal6 6nalldan, a Kezessel valé egyeztetés nélkil modositotta és/vagy
atalakitotta a Terméket;

d. A Felhasznalé a Kezelési utmutatonak nem megfelelé Uzemeltetési anyagokat
hasznalt a Termékhez.

5. Az a Felhaszndl6, amelyik nem szamit fogyaszténak az 1964 aprilis 23-i, a
Polgari Torvénykonyvrdl szolo6 térvény szerint, elvesziti a jelen garanciabdl eredd
jogait, ha a Terméken:

- a szériaszamok, datum jeldlések és a tipuscimkék a Felhasznalo altal
eltavolitasra, kicserélésre vagy megrongalasra keriltek

- a plombak a Felhasznalé altal megrongalasra keriltek, vagy a Felhasznald
beavatkozasanak nyomait viselik.

keletkezd

6. Figyelem! A Termék mindennapos kezelésével kapcsolatos, tdbbek kozott a
Kezelési utmutatébdl eredé miiveleteket a Felhasznalo sajat hataskorébe és sajat
koltségére végzi el

IV. Reklamacios eljaras

1. A Termék helytelen miikddésének észrevételekor, a reklamacio bejelentése el6tt
ellendrizze, hogy a Kezelési utmutatéban meghatarozott valamennyi mivelet a
megfelel6 médon kerllt végrehajtasra.

2. Ajanlott a reklamaciot haladéktalanul bejelenteni, a legjobb a Termék hibaja
észrevételétél szamitott 7 napon belll. Az a Felhasznald, amelyik nem szamit
fogyasztonak az 1964 aprilis 23-i, a Polgari Térvénykdnyvrél szolo torvény szerint,
elvesziti a jelen garanciabdl eredd jogait, ha nem jelenti be 7 napon belil a
reklamaciot.

3. A reklamaciés bejelentés megtehetd a Termék vasarlasanak helyén, a
garancialis szervizben, vagy irasban az alabbi cimen: DEDRA EXIM sp. z 0.0., ul.
3 Maja 8, 05-800 Pruszkow.

4. A Felhasznalé a reklamaciét a www.dedra.pl weboldalon talalhaté Grlap
segitségével jelentheti be. (,Garancialis reklamacié bejelentési trlap”).

5. Az egyes orszagok szerviz cimei a www.dedra.pl weboldalon elérhetéek.
Amennyiben az adott orszagban nincs garancidlis szerviz, a reklamacios
bejelentést ajanljuk a kévetkezé cimre kildeni: DEDRA-EXIM Sp. z 0.0., ul. 3 Maja
8, 05-800 Pruszkoéw (Lengyelorszag).

6. A Felhasznal6 biztonsagara valo tekintettel a hibas Termék hasznalata tilos.

7. Figyelem!!! A hibas Termék veszélyes a Felhasznal6 egészségére és életére.

8. A garanciabol eredb kotelezettségek ellatasara a reklamalt Terméknek a
Felhasznal¢ altali leadasanak napjatél szamitott 14 munkanapon beliil kerll sor.
9. A terméket reklamacidra kildése el6tt ajanlott megtisztitani. Ajanlott a reklamalt
terméket gondosan bebiztositani a szallitasi karok elkerlilése érdekében (ajanlott a
reklamalt Terméket az eredeti csomagolasban elkuldeni).

10. A garancidlis idészak meghosszabbitasra keriil azzal az id6vel, mely alatt a
Felhasznal6 a Termék meghibasodasabdl eredéen nem tudta az hasznalni.

A garancia nem zarja ki, nem korlatozza és nem fiiggeszti fel a Felhasznalé eladott
termékek hibaira vonatkozo6 kezességi szabalyokbdl eredé jogait.

Mcuprins

1. Fotografii si desene

2 Descrierea dispozitivului

. Scopul dispozitivului

. Limitarea utilizarii

. Date tehnice

. Pregatirea pentru lucru

. Conectarea la retea

. Pornirea dispozitivului

. Utilizarea dispozitivului

10. Intretinere curenta

11. Piese de schimb si accesorii

12. Depanarea pe cont propriu

13. Completarea dispozitivului

14. Informarea utilizatorilor cu privire la eliminarea echipamentelor electrice si
electronice

15. Card de garantie

Declaratia de conformitate este atasata instructiunilor ca document separat. In caz
de lipsa a declaratiei de conformitate, va rugam sa contactati Dedra Exim Sp. z 0.0.
Reglementarile generale de siguranta sunt incluse intr-o brosura separata.

Traducerea instructiunilor originale

ﬂ AVERTISMENT. Cititi toate avertismentele marcate cu simbolul y
si toate instructiunile.

©oONOUAW

Nerespectarea avertismentelor si instructiunilor de sigurantd mentionate mai jos
poate cauza electrocutari, incendii sau leziuni grave.

Pastrati toate avertismentele si instructiunile pentru utilizare ulterioara.

2. Descrierea dispozitivului

Fig. A, B1, B2: 1. Cablu de joasa tensiune, 2. Contacte de contact, 3. Statie de
incarcare, 4. Cablu, 5. LED1, 6. LED2, 7. Aparatoarea panoului de control, 8.
Senzor de ploaie, 9. Buton STOP, 10.Aparatoarea butonul de reglare a inaltimii de
taiere, 11.Roata de taiere, 12. Cutite, 13.Roata din spate de actionare, 14.Baterie,
15.Comutator principal, 16.Afisaj, 17.Butonul bazei, 18. Aparatoarea panoului de
control, 19 Buton pornit/oprit.

3. Scopul dispozitivului

Robotul de tuns iarba cu mulcire este conceput pentru tunderea ierbii de pe gazon,
din gradini etc. Datoritd unui sistem de senzori si a unui cablu ascuns in gazon,
robotul este capabil sa isi determine pozitia si s& urmeze un traseu optim de cosit,
evitdnd obstacolele sau semnaland eventualele probleme. Prin programarea
robotului, este posibila tunderea ciclica a gazonului, fara alte ajustari. Robotul tunde
iarba in mod automat, trecand la modul de cosire si, atunci cand bateria este
descarcata, la modul de incarcare. Datorita dimensiunilor sale reduse, robotul este
foarte manevrabil si versatil si se va descurca foarte bine pe peluze mici si mari
(pana la aproximativ 1000 m2). Accesoriile incluse sunt suficiente pentru a delimita
o suprafatad de cosit de aproximativ 600 m2 de gazon de forma regulatd sau de
aproximativ 350 m2 de gazon de forma neregulata cu 3 insule. Daca este necesar,
se pot utiliza cabluri prelungitoare pentru utilizare in exterior.

Este permisa utilizarea dispozitivului in lucrari de reparatii si constructii, in ateliere
de reparatii, in lucrari de amatori, cu respectarea conditiilor de functionare si a
conditiilor de functionare admise specificate in instructiunile de utilizare.

4. Limitari de utilizare

Dispozitivul poate fi utilizat numai in conformitate cu "Conditiile de functionare
permise" enumerate mai jos.

Nu utilizati pe pante mai abrupte de 30 de grade. Nu utilizati fara a reduce suprafata
de cosit.
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Schimbarile neautorizate ale structurii mecanice si electrice, orice modificari,
activitatile de intretinere care nu sunt descrise in instructiunile de utilizare vor fi
considerate ilegale si vor duce la pierderea imediata a drepturilor de garantie, iar
declaratia de conformitate va deveni nula.

O utilizare diferita de cea prevazuta sau care nu este conforma cu instructiunile de
utilizare va duce la pierderea imediata a drepturilor de garantie.

Conditii de lucru permise
Nu lucrati Tn timpul precipitatiilor.

5. Date tehnice

Model DED8752-4AP
Baterie

Tensiune [V] 20 DC
Capacitatea bateriei [Ah] 4
Capacitate [Wh] 80
Tipul de baterie Li-lon
Temperatura de depozitare [C]. 40
Alimentarea cu energie electrica

Tensiune [V, Hz]. 230, ~50
lesire [V, A] 21
Clasa de protectie 1
Gradul IP IPX4
Siguranta T3 15A 250V
Robot

Alimentare [V] 20DC
Capacitatea bateriei [Ah]. 4
Clasa de protectie 111
Gradul IP IPX4
Viteza de rotatie [min-1]. 3500
Suprafata de cosit [m2] 800-1000
Latimea de taiere [mm] 200
Tnaltimea de taiere [nm] 25-55
Indicator de zgomot Lwa [dB(A)]. 70
Nivelul Lwa [dB(A)]. 66,6
Nivelul Lpa [dB(A)] 47,6
Incertitudinea de masurare K [dB(A)]. 3
Greutate [kg] 16,5

Informatii privind vibratiile si zgomotul

Valoarea combinatd a vibratilor anw si incertitudinea de méasurare au fost
determinate in conformitate cu EN 50636-2-107 si sunt prezentate in tabel.

Emisia de zgomot a fost determinata in conformitate cu EN 50636-2-107, iar valorile
sunt prezentate mai sus in tabel.

Valoarea totala declarata a vibratiilor a fost masurata in conformitate cu o metoda
de testare standard si poate fi utilizatd pentru a compara un dispozitiv cu altul.
Nivelul de vibratii declarat poate fi, de asemenea, utilizat pentru evaluarea
preliminara a expunerii la vibratii.

Nivelul de vibratii in timpul utilizarii efective a echipamentului poate fi diferit de
valorile declarate, in functie de utilizarea instrumentelor de lucru, in special de tipul
de piesd de prelucrat, si de necesitatea de a defini masuri de protectie a
operatorului. Pentru a estima cu exactitate expunerile in timpul utilizarii efective,
trebuie luate in considerare toate partile ciclului de functionare, inclusiv perioadele
in care echipamentul este oprit sau cand este pornit, dar nu este utilizat pentru
munca.

6. Pregatirea pentru lucru

Efectuati
A\ ATENTIE ’

Statie de incarcare

delimitare.

Zgomotul poate provoca leziuni ale auzului, purtati
intotdeauna protectie auditiva atunci cand lucrati!

toate activitatile pregatitoare cu masina

deconectata de la sursa de alimentare.

Statia de incarcare ar trebui sa fie agezata pe marginea
exterioara a zonei care urmeaza sa fie cosita pe firul de

Nu puneti langa un depozit sau un foisor plasat, ca o insuld, in centrul zonei de
cosit.

Se recomanda amplasarea statiei de incarcare intr-un loc uscat si adapostit in caz
de ploaie abundenta, grindina sau inundatii.

Locatia statiei de incarcare trebuie sa fie uniformé si sigurd. Nu trebuie s& existe
obstacole sau curbe la 2 metri de statia de incarcare.

in timpul instalérii, asigurati-va c& conexiunea la reteaua de 230 V si incarcatorul
sunt protejate impotriva umezelii.

Mai intai fixati partea din fata a firului de delimitare sub statia de incarcare cu clema
rosie (mai aproape de canelura centrald de sub statia de incarcare). Distanta de la
marginea gazonului nu trebuie sa fie mai mica de 40 cm. Apoi treceti firul de
delimitare prin canelurile de sub statia de incarcare si fixati statia de incarcare cu

stifturile de fixare.

lesirea din statie (partea platd) ar trebui sa fie in sens
AATENTIE invers acelor de ceasornic (spre stanga) atunci cand este
privita din interiorul zonei planificata de cosit.
Este interzisa amplasarea statiilor de incarcare pe suprafete in panta.

Instalarea firului de delimitare

Firul de delimitare incepe sub statia de incarcare si trece in sens invers acelor de
ceasornic de-a lungul marginii gazonului. Se termina in spatele statiei de incarcare
(pe partea contactelor de conectare). Inainte de a atasa capétul din spate cu fisa,

faceti o bucla langa statia de incarcare pentru ca cositoarea sa nu loveasca in statia
de incarcare.

lungime.

Statia trebuie asezata astfel incat zona dupa iesirea din
statie sa fie dreapta, fara obstacole curbe pe cel putin2 m

Cand asezati cablul de delimitare, acordati atentie diferitelor tipuri de trecceri, intrari
§i fngustari, astfel incat acestea sa aiba o latime de cel putin 1,5 m.

In caz contrar, masina de tuns iarba robot nu se va putea misca corect si exista
riscul ca unele puncte sa nu fie tunse corespunzator. Daca distanta este mai mica
de 1,5 m si exista o trecere, va recomandam sa utilizati optiunea de setare a zonei
robotului de tuns iarba. Pentru a face acest lucru, acordati atentie si elementelor
zonei de lucru ,Zona 1, 2, 3” si ,Zona” de mai jos in manualul de utilizare. Trecerile
trebuie sa aiba o distantd minima de 50 cm.

Unghiurile interioare ale colturilor firului de delimitare trebuie sa fie de cel putin 120
° (Fig. D). Intre aceste unghiuri trebuie s& existe cel putin 50 cm de fir drept.

Daca doriti sa protejati un obstacol, cum ar fi o floare sau un copac pe gazon, izolati-
| ca o insula semicirculara sau o insula circulara cu firul de delimitare pentru a evita
orice incrucisare a firului de delimitare (Fig. E).

Fixati firul de delimitare strict pe pamant folosind stifturile furnizate. Este
recomandat s& folositi stifturi de fixare la fiecare metru. In cazul unor diferente mari
la nivelul solului, acestea pot fi plasate si mai aproape unul de celdlalt. Firul poate
fi, de asemenea, ingropat la o adancime de 2 cm.

Dupa fixarea Tntregului fir, lasati aproximativ 10-15 cm de fir la fiecare capat.
indepértati izolatia pentru a descoperi 2—3 cm de cablu de cupru. Scoateti piulitele
si fixati cablurile de cupru fara izolatie la cleme. Apoi strangeti din nou piulitele.
Conectati inceputul cablului (situat sub statia de incarcare) la clema rosie si capatul
(ghidat in jurul gazonului) la clema negru.

Cand incarcatorul este conectat la statia de incarcare si firul de delimitare incepe
sa functioneze, LED-ul 1 (fig. A, 5) de pe statia de incarcare ar trebui sa fie stinsa
iar LED-ul 2 (fig. A, 6) ar trebui sa straluceste verde. Daca LED-ul 1 de pe statia de
incarcare clipeste, firul de delimitare nu este asezat/conectat corect sau este rupt.
Verificati firul de delimitare. LED-ul 2 straluceste verde atata timp cat masina de
tuns iarba robot nu este andocat in statia de incarcare. De indata ce masina de
tuns iarba robot se andocheze la statia de incarcare, LED-ul 2 va straluci rosu.

Restul firului de delimitare nu trebuie sa fie infasurat sau pliat.
Taiati firul de delimitare la lungimea necesara si lasati restul in afara zonei de cosit.

Reglarea inaltimii de taiere

inaltimea de taiere poate fi reglats de la 2,5 cm pané la 5,5 cm prin rasucirea sub
clapa din centrul robotului (Figurile A, 10). inaltimea de taiere reglata poate fi citita
din indicatorul verde de langa butonul de reglare. Va sugeram ca inaltimea ierbii sa
nu depaseasca 15 cm. Daca iarba este prea inaltéd masina de tuns iarba robot poate
s& nu fie eficienta. Tnainte de a utiliza masina de tuns iarba robot, taiati iarba la
inaltimea adecvata.

Incarcarea

Masina de tuns iarba robot poate fi incarcata la statia de incarcare. Contactele
masinii de tuns iarba robot trebuie sa fie In contact cu bolturile corespunzatoare ai
statiei de incarcare. Cand nivelul bateriei este scazut, masina de tuns iarba robot
isi va gasi singura drumul catre statia de incarcare pentru a se reincarca automat.
Cand contactele masinii de tuns iarba robot intréa in contact cu bolturile statiei
corespunzatoare de incarcare respective LED-ul 2 de pe statia de incarcare va
straluci rosu. Cablul de delimitare trebuie conectat corespunzator la statia de
incarcare, iar piulitele trebuie stranse, (daca totul este OK LED-ul 2 straluceste
verde).

Tnainte de prima utilizare bateria trebuie incircatd complet. Starea de incércare pe
ecran arata 100%.

Cele doua bolturi ale statiei de incarcare sunt sub tensiune. Pentru a evita un
scurtcircuit, nu contactatile cu conductorul atunci cand incarcatorul este conectat la
statia de incarcare. Masina de tuns iarba robot nu poate functiona cand sta pe statia
de ncarcare.

7. Conectarea la retea

Tnainte de a conecta unitatea la o sursa de alimentare, asigurati-va ca tensiunea de
alimentare corespunde valorii indicate pe placuta de identificare.

Instalatia de alimentare trebuie sa fie realizata in conformitate cu cerintele esentiale
pentru instalatiile electrice si sd indeplineasca cerintele de sigurantd pentru
utilizare. Parametrii sectiunii transversale minime a cablului de alimentare 1 mm2
si valoarea nominala a sigurantei de tip B 10A.

Instalarea trebuie efectuata de un electrician calificat. Atunci cand utilizati cabluri
prelungitoare, asigurati-va ca sectiunea transversala a conductorului nu este mai
mica decat cea necesara (a se vedea tabelul). Asezati cablul electric astfel incat sa
nu fie expus la taieturi in timpul functionarii. Nu utilizati cabluri prelungitoare
deteriorate. Verificati periodic starea cablului de alimentare. Nu trageti de cablul de
alimentare.

8. Pornirea dispozitivului

functionare”.

nainte de a incepe operarea, asigurati-va ca alimentarea
este oprita.

fnainte de a pune in functiune aparatul, este esential sa
urmati pasii descrisi in sectiunea "Pregatirea pentru

Pentru a porni dispozitivul:

- incarcarea bateriei masinii robotizate de tuns iarba

- efectuati actiuni de programare (a se vedea capitolul 9. Functionarea aparatului).
Utilizati numai prelungitoare de gradina adecvate pentru

AATENTIE utilizare in exterior. Lamele se pot roti in continuare

atunci cand unitatea este oprita.

9. Utilizarea dispozitivului

Pornirea operatiunii de cosire
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Tnainte de a incepe sa tundeti, indepartati toate obiectele
strdine de pe gazon, cum ar fi crengi, pietre, radacini,

jucarii si aiteEe.

Setari si configurare
u ATENTIE Reglarea si configurarea setarilor de baza ale masinii
; robotizate de tuns iarba trebuie sa aiba loc in interiorul
liniei de delimitare, in caz contrar masina de tuns iarba va afisa eroarea "Nici
un semnal de linie" si nu poate fi pornita.

Operarea ecranului de afigare (Fig. de la F pana la P)

Apasati butonul pornit/oprit Pe ecran apare ,INTRODUCE PIN”. Pentru a accesa
interfata cu utilizatorul, introduceti codul PIN initial ,0000” si apasati OK. Cifrele
codului PIN pot fi modificate folosind butoanele plus si minus de pe panoul de
control (fig. B2)

Navigarea pe ecran este controlata de cele trei butoane albe de sub ecran. Panoul
de afisare arata functia butonului direct deasupra butonului corespunzator.

Buton de baza (Fig. B2, 17)

Butonul de baza (Fig. B2, 17) se afla pe tastaturd (Fig. B2, 18). Daca doriti sa
intrerupeti cosirea, apasati butonul de baza (Fig. B2, 17). Masina de tuns iarba
robot intrerupéd cosirea cauta cel mai apropiat fir de delimitare si revine de-a lungul
firului de delimitare la statia de incarcare. Cand incarcarea este completd, masina
va parasi baza de incarcare si va astepta in fata acesteia pentru urmétoarea
sarcina. Tineti minte ca apasarea butonului de baza va pune masina de tuns iarba
robot in modul de asteptare. Toate setarile sunt salvate, dar masina asteapta un
semnal de repornire. Pentru a activa modul ,MANUAL”, porniti masina de tuns iarba
robot apasand butonul de pornire (Fig. B2, 15). Daca masina de tuns iarba robot
urmeaza sa continue sa lucreze a doua zi in modul de functionare ,SCHEDULE”
sau sa tunde zonele marcate, opriti-o si reporniti-o. Pentru a incepe sa functioneze
din nou, masina va astepta in fata statiei de incarcare pana la urmatoarea ora de
pornire.

Butonul Start (Fig. B2, 15)

Apasarea butonului Start (Fig. B2, 15) de pe tastatura (Fig. B2, 18) face ca masina
de tuns iarba robot sa treaca automat in modul de functionare ,MANUAL”. pe ecran
se afisa ,MANUAL”". Daca doriti s& reveniti la un alt mod, trebuie sa selectati din
nou mod de operare.

Pentru a incepe configurarea setarilor functionale, asezati masina de tuns iarba
robot in sensul acelor de ceasornic pe firul de delimitare in fata statiei de incarcare.
Pentru a seta aceste functii, apasati ,MENU". Ecranul oferd diverse optiuni de
selectie: SETARI, ZONA, ISTORIC, SCHEDULE.

Retineti c& butoanele de sub afisaj sunt responsabile de functionare. Verificati
semnalizarea de pe afisaj si confirmati cu butoanele corespunzatoare.

Setari

Pentru a selecta setarile, deplasati iluminarea asa cum se arata in Fig. G. Faceti
clic pe OK.

Optiunile disponibile sunt ,Taierea la margini”’, ,Semnalul sonor”, ,Ploaie” sau
,Limba”. Pentru a selecta functia corespunzatoare, apasati sageata pentru a selecta
elementul si apasati OK. Setarile sunt impartite in pagini, a doua include ,Data si
ora”, ,Schimbarea codului PIN”, ,Configurarea WiFi” si ,Resetarea temporizatorului”
(Fig. H, 1)

Dupa ce ati selectat optiunea ,Taiare langa margini”, puteti activa functia bifand
campul de selectare cu semnul V (apasati OK pentru a schimba). Cositoarea
automatica este programata sa taie aproape de margini la fiecare trei cicluri. Daca
dezactivati functia ,Taiere langa margini”, functie aceasta va porni doar prima data
n fiecare mod. Pentru a incepe taierea langa margini, asezati masina de tuns iarba
robot pe firul de delimitare astfel ca conectorii statiei (partea sa inaltd) sa se afla in
spatele robotului. La pornire, masina de tuns iarba robot va porni de-a lungu cablului
de delimitare in jurul firului de delimitare va face turul pe zona desemnata pana
cénd bolti cositoarelor intré Tn contact cu boltii statiei de incarcare.

Asigurati-va ca nu exista obiecte in zona marcata in fig.C care ar putea bloca
masina de tuns iarba robot.

Daca selectati optiunea ,Signal sonor”, puteti activa sau dezactiva signalul bifand
campul de selectare de langa aceasta optiune apasand butoanele de pe panoul de
afisare.

Daca selectati ,Reset”, va rugam sa selectati ,Reset Timer”. Se va aréata intrebarea
daca doriti sa ,Resetati toate datele”. Toate datele programate, inclusiv codul PIN,
vor fi resetate. Pentru a reseta toate datele, apasati OK.

Schimbati codul PIN

Pentru a schimba codul PIN, selectati pictograma ,Modificare cod PIN” de pe a
doua pagina a setarilor. Faceti clic pe OK.

INTRODUCE- TI PIN: Introduceti codul PIN original ,0000”. Confirmati cu butonul
OK.

INTRODUCETI UN NOU COD PIN: Introduceti un nou cod PIN. Confirmati cu
butonul OK.

CONFIRMATI UN NOU COD PIN: Reintroduceti noul PIN. Confirmati cu butonul
OK. Céand este afisat mesajul ,PIN acceptat”, noul cod PIN este salvat.

Dupa confirmarea cu butonul OK, ecranul revine la setarile functionale.

Daca este introdus un cod PIN incorect, va fi afisat ,PIN neconform”. Aceasta
fnseamna ca codul PIN nu a fost schimbat. Dupa confirmarea cu butonul OK,
ecranul revine la setarile functionale fara a modifica codul PIN.

Modul 1: Manual

Cand este pornitd, masina de tuns iarba robot este implicitd in modul ,MANUAL” -
mesajul despre modul de functionare se afla in partea de sus a ecranului de pornire
al masina de tuns iarba robot. In acest mod, puteti porni masina de tuns iarba robot
manual pentru un singur ciclu. Va recomandam sa utilizati acest mod mai ales in
primele zile de utilizare a masinii de tuns iarba robot, va permite sa detectati cu
usurinta erorile la asezarea firului de delimitare si sa faceti orice corectii ale cursului.

Modul SCHEDULE (fig. J)

Acest mod va permite sa lucrati pe un program orar-saptamanal. Pentru a-l
schimba, selectati din meniul principal pictograma semnata SCHEDULE. Dupa ce
se afiseaza sfatul (fig. K), selectati setarile (fig. L) pentru ora de incepere si de
terminare a cositului in format HH: MM-HH: MM, apoi zilele de cosire din

saptdmand. Daca trebuie sa resetati setdrile de program, selectati ,Reset timer”.
Totusi, daca setérile sunt corecte, selectati butonul inapoi, sub setarile programului,
treceti cursorul pe optiunea ,Activ” (Fig. M) si utilizati butonul OK pentru a confirma
functionarea programarii, va aparea semnul V in cdmp langa optiunea ,Activ”.
Cand reveniti la ecranul de start, in partea de sus a afisajului unde a fost afisat
anterior MANUAL” se va aparea mesajul ,SCHEDULE".

Zona

Setarile de subzona sunt folosite pentru a creste performanta masinii de tuns iarba
robot pe suprafete mari. in plus, ajutd ca masina de tuns iarbad robot s& se
deplaseze dintr-o zon4 in alta prin treceri inguste. In cazul trecerilor inguste, se
poate intdmpla ca, fara aceasta functie, cositoarea va cosi zona unde se afla statia
de incarcare, dar va ignora zona din spatele trecerii. Din cauza problemelor cu firull
de delimitare este posibil ca masina de tuns iarba robot in cazul trecerilor inguste
poata sa nu le trece. Se recomanda pastrarea unei distante minime de 50 cm.
Pentru treceri inguste, impartiti zona de tuns maxim in péna la trei sub-zone si
reglati masina de tuns iarba robot astfel incat fiecare zona sa fie cositd independent.

Definirea punctelor de pornire

Asezati masina de tuns iarba robot in sens invers acelor de ceasornic pana maxim
la un metru de statia de incarcare si in fata acesteia pe firul de delimitare. masina
de tuns iarba robot se va deplasa apoi in sens invers acelor de ceasornic incepand
de la firul de delimitare din zona din fata statiei de incarcare. Introduceti parola si
apasati ,MENU".

Pentru a defini punctele de pornire pentru maxim trei zone diferite din gradina,
selectati pictograma zonej (Fig. N). Faceti clic pe OK. Apare ecranul stabilirii zonei.
Apasati ,START” (Fig. O) si masina de tuns iarba robot se va deplasa de-a lungul
firului de delimitare de la statia de incarcare

Nu apasati butonul START pe tastatura! Confirmati START pe ecranul de
afisare!

Pe ecran nu mai este afisat, ,START” ci ,MAlI DEPARTE” (fig. P). Urmati masina
de tuns iarba robot de-a lungul firuluii de delimitare pana la punctul in care doriti sa
definiti punctul de pornire pentru zona 1. Pentru a defini primul punct de pornire,
apasati pe ecran ,MAI DEPARTE”. Masina de tuns iarba robot va confirma primul
punct de pornire cu OK. Masina de tuns iarba robot a se va misca mai departe
continua de-a lungul firului de delimitare. Cand ajunge la punctul de pornire pentru
zona 2 pe firul de delimitare, apasati din nou butonul ,MAlI DEPARTE”. Masina de
tuns iarba robot va confirma al doilea punct de pornire cu OK si va continua sa se
deplaseze mai departe de-a lungul firului de delimitare. De indata ce ajungeti la
punctul de pornire pentru zona 3, apasati din nou ,MAI DEPARTE”.

Dupa confirmarea celui de-al treilea punct de plecare, pe ecran ,in loc de” MAI
DEPARTE va apéarea ,SFARSIT”. Apdsand ,SFARSIT” confirmi cele trei puncte de
plecare pentru fiecare zona. Masina de tuns iarba robot se va intoarce la baza.

Dupa ce definiti primul punct de plecare, in partea stanga a ecranului apare
butonul ,,SFARSIT”. Daca doriti sa definiti un singur punct de pornire sau
doar doua puncte de pornire diferite, il puteti utiliza pentru a incheia
procedura mai devreme. Apasati butonul ,SFARSIT” pentru a confirma
punctele de pornire definite. Masina de tuns iarba robot se va opri si se va
putea continua mai departe conform cu descrierea.

Opriti masina de tuns iarba robot si asezati-o in sensul acelor de ceasornic in fata
statiei de incarcare. Porniti din nou masina de tuns iarba si introduceti codul PIN.
Dupa pozitionare, |asati masina de tuns iarba in fata statiei de incarcare si nu o
opriti. Va astepta acolo pana la ora de incepere pentru a incepe cosirea.

Tineti minte

a) Selectati punctul de pornire astfel incat sa fie in centrul zonei secundare care
urmeaza sa fie cosita.

a) Distanta minima dintre doua cabluri de delimitare trebuie sa fie mai mare de 50
cm.

c) Functia de subzona imparte zonele de cosit in pana la trei subzone diferite.
Totusi, acest lucru nu inseamna ca masina de tuns iarba robot va cosi numai in
subzonda. De asemenea, poate sa se comuteze intre diferite zone.

d) Céand nivelul de incarcare este scazut, functia de sub-zona este activa si masina
de tuns iarba robot revine automat la statia de incarcare, dupa sfarsitul incarcarii
masina de tuns iarba robot se va intoarce la punctul in care muncaa fost intrerupta
Cu toate acestea, dacad masina de tuns iarba robot s-a oprit din cauza unei alte
probleme, aceasta va continua sa functioneze dupa incarcare, dar nu asa cum a
fost configurata. Incepe de la urmétoarea zi specificata de la primul punct de
plecare pana la al treilea punct de plecare

Durata maxima de lucru este limitatd la 249 de minute. La o durata neta de lucru
de 249 de minute masina de tuns iarba robot este utilizata de la 8 ore si 40 minute
pana la 10 ore si 10 minute, tinand cont de timpul de incarcare.

Folosirea aplicatiei Tuya Smart / Smart Life

Pentru dispozitivele cu sisteme Android si iOS este disponibila o aplicatie, cu
ajutorul careia puteti controla robotul. Acesta trebuie descarcat folosind codul QR
din manual (Fig. Z3) sau introducand link-ul: https://smartapp.tuya.com/smartlife,
unde, in functie de sistem (Android sau iOS), utilizatorul va gasi un link catre
magazinul de aplicatii corespunzator. De asemenea, puteti cauta direct in magazin
o aplicatie numita ,Smart Life - Smart Living”.

inainte de a imperecherea robotul cu aplicatia, asigurati-va ca zona cosita se afl&
n raza de actiune Wi-Fi pe banda de 2,4 GHz. Este important ca sub un singur
nume de retea (SSID) sa fie disponibila o retea 2,4 GHz, in cazul in care sub un
singur nume (SSID) functioneaza retelele de 2,4 GHz si 5 GHz, vor aparea
probleme de conectare. In cazul in care este disponibild doar banda de 5 GHz, nu
va fi posibild asocierea robotului cu aplicatia. n caz de probleme cu raza de actiune,
puteti utiliza un repetor Wi-Fi adecvat (nu este inclus).

Conectarea robotului cu aplicatia

1. Deschideti aplicatia Smart Life si incepeti s& addugati un dispozitiv nou. in
categorii, selectati ,Dispozitive mici’, in sectiunea echipamente de curatare
(,Curatare”) veti vedea pictograma robotului de cosire. Legenda pictogramei poate
diferi in functie de limba, iar pictograma poate fi scrisa si in engleza ca ,Mower Wi-
Fi
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2. Asigurati-va ca telefonul este conectat la o retea Wi-Fi in banda de 2,4 GHz,
introduceti in configuratie parola pentru aceasta retea si faceti clic pe ,Mai departe”.
3. Aplicatia va va cere sa confirmati ca indicatorul de pe dispozitiv clipeste - atunci
ar trebui sa porniti robotul.

4. Dupa ce porniti robotul, introduceti setarile pe panoul masini, in configuratia Wi-
Fi si selectati ,Mod AP”.

5. Confirmati ca indicatorul de pe masina clipeste (,Confirmati ca indicatorul clipeste
rapid”). Nu apésati niciun buton al robotului timp de 5 secunde.

6. Selectati ,Modul AP” (sau ,Mode AP”) in aplicatie.

7. Pe telefonul dvs., cautati retele disponibile Wi-Fi si conectati-va la robotul -
reteaua se va numi SmartLife-XXXX si nu va necesita o parola. Telefonul poate
afisa un mesaj ca noua retea nu poate accesa Internetul, atunci trebuie sa selectati
,Conectati-va oricum”, ,Ramaneti conectat la aceasta retea” sau la o alta optiune
similara.

8. Reveniti la aplicatia Smart Life, va aparea un cronometru de doua minute. Dupa
un timp, robotul va fi adaugat la aplicatie.

9. Daca robotul nu este adaugat la aplicatie, asigurati-va ca reteaua Wi-Fi de acasa
functioneaza numai in banda de 2,4 GHz. Verificati setarile telefonului pentru a
vedea daca are date celulare activate, chiar si cu o conexiune Wi-Fi activa (unele
telefoane deconecteaza datele atunci cand se conecteaza la o retea Wi-Fi). A
repeta procedura de conectare a robotului cu aplicatia.

Operarea robotului prin intermediul aplicatiei

Dupa pornirea aplicatiei, se va afisa ecranul de pornire (Fig. R) care arata toate
dispozitivele acceptate. Dupa selectarea robotului DED8752-AP, va aparea ecranul
masinei (fig. S) cu informatii despre starea actuala a robotului:

- baterie - starea de incarcare a bateriei

- Schedule / manual / zona - modul de operare curent al robotului

- activitatea robotului

- butonul de revenire la baza

- appointment (fig. X, functia este aceeasi cu Schedule din meniul robotului) - va
permite sa setati timpul de lucru in timpul zilei si va permite sa setati cicluri de lucru
n timpul saptamanii

- inregistrare istorica (Fig. Y, inregistrari operatiunilor robotului), unde puteti gasi
istoricul de lucru si inregistrarile erorilor.

In timpul cositului, nu este posibild schimbarea modurilor de functionare ale
robotului, doar dupa ce se intoarce la baza, se poate schimba, de exemplu, modul
Scheduke pe manual sau zona.

Setari

Toate urmatoarele caracteristici pot fi activate si dezactivate in setarile aplicatiei.
Pentru a intra in setari, apasati simbolul roatd dintata din coltul din dreapta sus al
ecranului (Fig. S)

Butonul de semnalizare sonora (buzzer) - semnalizarea implicita este activata.
Intreruperea lucrului in caz de ploaie (rain shelter function) - robotul se va intoarce
la baza in caz de ploaie, implicit aceasta functie este activata.

Deplasarea pe marginea zonei (moving along the line) - robotul se va deplasa de-
a lungul liniei la fiecare 8 cicluri pentru a taia iarba pe linie, implicit aceasta functie
este activata.

Suprafata - afiseaza setarile zonei de cosit, permitand modificarea timpului de lucru
pentru fiecare zona. Aplicatia va permite, de asemenea, resetarea setérilor zonei
(atat timpurile de cosire pentru fiecare zona, cat si zona de cosire).

Dupa resetare, zonele de cosit nu pot fi setate din aplicatie, zonele trebuie definite
din meniul robotului (vezi sectiunea ,Zona”)

Alte caracteristici ale aplicatiei

in aplicatie, puteti verifica inregistrarile muncii robotului (fila HISTORY
RECORD/WORK LOG) si erorile aparute in timpul lucrului (fila HISTORY
RECORD/FAULT INFORMATION RECORD). Pentru a selecta o inregistrare,
accesati HISTORY RECORD.

Selectarea DEVICE INFORMATION din fila SETTINGS contine o serie de functii
suplimentare, a caror activare permite, de exemplu:

- schimbarea numelelui robotului intr-unul mai prietenos

- automatizarea muncii

- activarea/dezactivarea notificarilor offline

- punerea la dispozitie a robotului

- gruparea dispozitivelor similare

- permisiunea de a localiza robotul

verificarea actualizarilor retelei si ale aplicatiilor (recomandam sa verificati
actualizarile cel putin o data pe saptamana)

Tn sectiunea FAQ si opinii puteti gasi, printre altele raspunsuri la cele mai frecvente
ntrebari. Va recomandam sa cititi aceasta sectiune pentru a va ajuta sa gestionati
functionarea robotului dvs. mai eficient si mai usor.

Aplicatia include o serie de optiuni suplimentare, functionarea acestora fiind
descrisa in detaliu in instructiunile dedicate aplicatiei.

10. intretinere curenta
Efectuati toate lucrarile de intretinere cu unitatea

AATENTIE deconectata de la sursa de alimentare.

Este interzisa utilizarea unui aparat de curatare de inalta presiune sau a apei
curgatoare pentru a curata masina de tuns iarba robotizata. Este interzisa
utilizarea de solventi pentru curatare.

Verificati sdptdmanal masina de tuns iarba robotizatd si Tnlocuiti orice piesa
deteriorata sau uzata.

Curatare si intretinere
Scoateti intotdeauna din priza si opriti aparatul

Pentru a profita la maximum de robot, masina si zona de cosit trebuie inspectate
periodic.
Curatare normala

Curatarea regulata a frunzelor, a ierbii si a altor resturi va prelungi durata de viata
a robotului.

Atentie: pentru curatare folositi numai o perie sau o carpa uscata. Nu folositi
apa care, daca intra in robot, poate provoca un scurtcircuit si poate deteriora
sistemul electric.

Capacul superior
Ridicati capacul superior si curatati-l de iarba, frunze si alte resturi. Nu folositi apa
pentru curatare.

Partea inferioara a robotului

Curatati partea inferioara a robotului cu o perie. Verificati de fiecare data daca
cutitele, dispozitivul de fixare a cutitelor si rotile se rotesc liber. daca robotul tunde
iarba umeda, resturile se pot lipi de carcasa si pot reduce performantele de taiere.
Inspectati si curatati interiorul camerei cutitului de orice resturi de iarbd umeda.
Curatati periodic rotorul lamei, astfel incat acesta sa se roteasca liber.

Statie de andocare

Curatati in mod regulat statia de andocare de iarba, frunze si alte resturi pentru a
evita slabirea contactului dintre contactele statiei de andocare si placile robotului.
Verificati in mod regulat daca contactele statiei de andocare si ale placilor robotului
sunt curate si au un contact bun. Curétati in mod regulat contactoarele si placile cu
smirghel foarte fin sau cu vatd de otel. In timp, statia de andocare poate avea
scurgeri pe masura ce iarba se descompune sub statie.

Verificati in mod regulat starea suruburilor, suruburilor si piulitelor. Daca sunt
slabite, strangeti toate piesele pentru a mentine robotul in cea mai buna stare
posibila.

Inlocuirea pieselor

Atentie: deconectati intotdeauna sursa de alimentare si opriti aparatul inainte
de a efectua operatiunile descrise mai jos.

Cutite

Cutitele au doua taisuri ascutite. Atunci cand o lama devine tocata, cutitul poate fi
intors cu muchia ascutita orientaté in directia de taiere. in cazul in care ambele
muchii sunt tocite, cutitele trebuie desurubate si inlocuite cu altele ascutite. Dupa
ce desurubati lamele, indepartati iarba si alte resturi de pe scaunul cutitului. Dupa
ce ati curatat scaunul, puneti lama noua, strangeti. Verificati daca cutitele se rotesc.

Va rugam sa retineti: toate cutitele trebuie inlocuite in acelasi timp pentru a
mentine o taiere stabila. Chiar daca lamele cositoarei sunt intacte, acestea
trebuie inlocuite in mod regulat pentru a obtine cel mai bun efect de taiere si
un consum redus de energie. Pentru a mentine echilibrul pieselor rotative,
inlocuiti toate cutitele si suruburile in acelasi timp, daca este necesar.

Nota: Utilizati numai piese de schimb originale.

Baterie

Ciclul de viata al bateriei este proiectat pentru 5 ani, in functie de sarcina robotului
si de intretinerea acestuia. Pentru a inlocui bateria, desurubati capacul bateriei si
Tnlocuiti bateria veche cu una noua.

Nu dezasamblati, nu deschideti si nu distrugeti niciodata celulele bateriei.

Nu scurtcircuitati bateria. Nu depozitati bateriile intr-o cutie sau un sertar la
intdmplare, unde acestea se pot scurtcircuita intre ele prin intermediul materialelor
conductoare. Cand bateria nu este utilizata, pastrati-o departe de alte obiecte
metalice, cum ar fi agrafe de hartie, monede, chei, cuie, suruburi sau alte obiecte
metalice mici, care pot scurtcircuita bornele bateriei. Scurtcircuitarea terminalelor
bateriei poate provoca arsuri sau incendii.

Nu expuneti bateria la caldura sau la foc. Evitati depozitarea in lumina directa a
soarelui.

Nu supuneti bateria la socuri mecanice.

n caz de scurgere a bateriei, nu permiteti ca electrolitul sa intre in contact cu pielea
sau ochii. In caz de contact, spalati zona expusa cu mults ap& si consultati un
medic.

Daca o celula sau o baterie este inghitita, consultati imediat un medic.

Depozitare

Curatati temeinic ntreaga masina si accesoriile acesteia.

A nu se pastra la indemana copiilor, intr-un loc racoros si uscat. Evitati
temperaturile ridicate sau scazute.

Protejati-I de lumina directa a soarelui. Pastrati in cel mai intunecat loc posibil.

Nu depozitati in pungi de plastic pentru a preveni acumularea de umiditate.

Depozitarea in afara sezonului

in afara sezonului (in special iarna), depozitati statia de andocare si robotul intr-o
camera uscata, unde temperatura nu va scadea sub 0 grade C. Curatati statia de
andocare si robotul de iarba, frunze si alte resturi. Curatati temeinic contactele si
placile de contact cu vata de otel. Pentru a proteja contactele si placile de coroziune,
acestea pot fi tratate cu ulei faré acid. Incarcati bateria de 2-3 ori in timpul iemii
pentru a creste durata de viata a bateriei.

Mesaje de eroare

in cazul in care robotul nu functioneaza corect, pe afisaj pot aparea mesaje de
eroare. Consultati Sectiunea 12 - Depanarea pentru o explicatie a tipurilor de erori
si a modului de corectare a acestora. Dacéa erorile continua sa apara, contactati
dealerul pentru a repara unitatea.

11. Piese de schimb si accesorii

Accesorii disponibile pentru cumparare:

DED87491 - 100 m cablu pentru marcarea zonei de lucru

DED87492 - 150 de stifturi pentru fixarea firelor

DED87493 - 2 bucati de conectori pentru a conecta firul la baza

DED87494 - 4 bucati de conexiuni de cablu pentru marcarea zonei

DED87495 — 4 bucati de suruburi pentru montarea statiei de andocare

DED87496 - 3 bucati de lame de taiere

DED87497 - Protectie anti-ploaie / parasolar

Pentru a achizitiona piese de schimb si accesorii, va rugdm sa contactati Dedra

Exim Service. Detaliile de contact se gasesc la pagina 1 din manual.

Atunci cand comandati piese de schimb, va rugam sa mentionati numarul de lot de

pe placuta de identificare si numarul piesei din desenul de asamblare.

In timpul perioadei de garantie, reparatiile se efectueaza in conformitate cu regulile

specificate in cardul de garantie. Va rugam sa trimiteti produsul defect pentru
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reparare la locul de achizitie (vanzatorul este obligat sa accepte produsul defect),
sa il trimiteti la centrul de service central al Dedra Exim sau sa il trimiteti la centrul
de service cel mai apropiat de domiciliul dumneavoastra (lista centrelor de service
la www.dedra.pl). Va rugam sa atasati cardul de garantie completat. Dupa perioada
de garantie, reparatiile sunt efectuate de catre serviciul central. Produsul defect
trebuie trimis la centrul de service (costurile de transport sunt suportate de
utilizator).

12. Depanarea pe cont propriu

A\ ATENTIE

Mesaje de eroare
Masina de tuns iarba afiseaza diverse mesaje de eroare pe panoul de afisaj:

Oprire din cauza ridicarii

Deconectati unitatea de la sursa de alimentare inainte de
a incerca sa remediati singuri defectiunile.

Masina de tuns iarba a fost ridicata, iar senzorul de ridicare a dezactivat-o. Opriti
masina de tuns iarba si reporniti-o.

Limita de putere a motorului a fost depasita

Masina de tuns iarba se blocheaza sau loveste un obstacol pe care nu-lI poate
identifica. Motorul de actionare a rotilor se supraincalzeste si masina de tuns iarba
se opreste. Opriti masina de tuns iarba, eliberati-o si reporniti-o.

A fost depasita limita de putere a unitatii de cosit

Unitatea de cosit a fost blocata sau exista rezistenta. Motorul unitatii de tuns iarba
se supraincalzeste si masina se opreste. Opriti masina de tuns iarba si verificati
unitatea de tuns iarba. Tndepértati crengile sau obiectele care blocheaza sau
incetinesc unitatea de tuns iarba, daca sunt prezente. Reporniti masina de tuns
iarba.

Pante de peste 20°.

Masina de tuns iarba se opreste atunci cand detecteaza o panta de 20°. Opriti
masina de tuns iarba si asezati-o pe o suprafatd cu o pantd mai mica de 20°.
Reporniti masina de tuns iarba.

Putere prea mica

Incarcarea bateriei este prea mica. Opriti masina de tuns iarba si mutati-o inapoi la
statia de incarcare. Odatéa ce se stabileste contactul cu statia, bateria se reincarca
si masina de tuns iarba poate fi repornitad. Starea de incarcare a bateriei este afisata
pe ecran.

Nu exista semnal de la cordonul de delimitare

Verificati statia de incarcare. Daca nici LED-ul 1 si nici LED-ul 2 nu sunt aprinse,
statia de incarcare nu este conectata la reteaua electrica. Verificati conectarea
statiei de incarcare la reteaua electrica. Daca LED-ul 1 clipeste in rosu, cordonul
de delimitare nu are o conexiune neintreruptd la statia de incércare. Verificati
cordonul de delimitare. Daca totul este in ordine, LED-ul 1 ar trebui sa se stinga.
Masina de tuns iarba se afla in afara cordonului de delimitare. Asezati masina de
tuns iarba Tn incinta cordonul de delimitare.

in afara zonei restrictionate

Masina de tuns iarba s-a deplasat in afara cordonului de delimitare. Opriti masina
de tuns iarba si mutati-o Tnapoi in interiorul cordonului de delimitare. Puteti reporni
masina de tuns iarba.

Rezolvarea problemelor

AATENTlE En cazul oric'éfeim defe_c;iuniﬁ a masinii, verifica'g!

; intotdeauna mai intéi statia de incarcare pentru a stabili
daca functioneaza corect (daca cordonul de delimitare s-a desprins, a fost
muscat de un animal sau tiiat de cutitele masinii sau daca alimentarea cu

energie electrica a fost intrerupta). O astfel de problema este indicata prin
clipocirea rogie a LED-ului 1 (23).

1. Masina de tuns iarba nu porneste

a. Verificati dacd masina de tuns iarba se afla in interiorul cordonului de delimitare

b. Verificati butonul de delimitare (5). Daca butonul Stop este blocat, apasati-l si
apoi apasati butonul On/Off (19). (19).

c. Daca masina de tuns iarba nu a fost folosita pentru o perioada lunga de timp,

este posibil ca bateria sé fie descarcata. Nu uitati sa il reincarcati. Se recomanda

incarcarea bateriei la fiecare 3 luni, chiar daca masina de tuns iarba nu este
utilizata.

Masina de tuns iarba nu avanseaza

Senzorul barei de protectie poate fi defect.

Daca iarba este foarte lunga la prima utilizare, este posibil ca senzorul sa fie

acoperit. nainte de a utiliza masina de tuns iarba robotizats, taiati iarba la

lungimea corecta cu o masina de tuns iarba conventionala.

3. Masina de tuns iarba nu tunde corect sau nu tunde deloc

b. Opriti masina de tuns iarba. Verificati dacé lamele sunt montate corect. Inlocuiti
lamele daca acestea sunt deteriorate.

a. Daca masina de tuns iarba se afla pe o pantd mai mare de 20°, aceasta se va
opri automat.

c. Suportul lamei este blocat de iarba sau de alte obiecte. Scoateti-o si reporniti
masina de tuns iarba.

b. larba creste prea mult sau este prea inalté. Inainte de a utiliza masina de tuns
iarba robotizatd, taiati iarba la lungimea corectd cu o masina de tuns iarba
conventional&.

d. Daca temperatura motorului este prea ridicatd, masina de tuns iarba se opreste

automat. Reporniti masina de tuns iarba.

Masina de tuns iarba taie firul de delimitare si continua in afara perimetrului.

. Unghiul cordonului de delimitare la colturi este prea ascutit. Unghiul intern trebuie

sa fie de cel putin 120°.

a. Semnalul cordonului de limitare este prea slab. Cordonul nu trebuie sa fie mai
lung de 200 m.

. Verificati daca in apropiere exista echipamente de mare putere (cum ar fi un
transformator, un generator, un turn de telecomunicatii etc.). Aceste dispozitive
pot interfera cu semnalul aparatului.
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5. Bateria nu se incarca, masina de tuns iarba nu se incarca corect sau continua sa
loveasca statia de incarcare
g. Contactele incarcatorului nu sunt in contact cu contactele statiei de incarcare.
a. Lentilele de contact sunt murdare sau contaminate. Curatati-le (deconectati-le de
la curent Tnainte de curatare).
Daca dispozitivul nu a fost incarcat pentru o perioada lunga de timp, incarcatura
reziduala se va descarca singura. Daca bateria este deterioratd in vreun fel,
puteti incerca s& o incarcati din nou de mai multe ori sau sa o inlocuiti.
Senzorul masinii este defect.
O motocositoare descarcata nu se intoarce la statia de incarcare.
Cordonul de delimitare este prea lung. incércarea bateriei nu este suficient
pentru a duce masina de tuns iarba fnapoi la statia de incarcare. Opriti masina
de tuns iarba si mutati-o la statia de incarcare.
a. Exista o obstructie pe cordonul de delimitare care impiedicd masina de tuns iarba
s& se intoarca la statia de incarcare. Indepértati obstacolul.
Functia de subzona nu functioneaza corect.
Verificati setarile configurate. Intervalul de timp trebuie sa fie setat pentru fiecare
zona de lucru.
8. Tunderea pe insula nu functioneaza corect.
Insula ar trebui sa fie un cerc, nu un patrat.
.Masina de tuns iarba se deplaseaza in cerc pe insuld, dar nu in zona de lucru.
Masina de tuns iarba se va deplasa in jurul cercului de 3 ori sau se va deplasa
timp de 40 de secunde si apoi se va intoarce in zona de lucru.

13. Completarea dispozitivului

1. Robot de tuns iarba cu mulcire - 1 bucata. 2. Statie de andocare - 1 bucata. 3. 3.
Bateria pentru statia de andocare - 1 bucata. 4. Cordonul de delimitare - 100 m. 5.
Stifturi pentru fixarea cordonului - 150 de bucati. 6. Lame suplimentare - 6 bucati.
7. Bara de distantare - 1 bucata.

14. Informatia pentru utilizatori privind eliminarea
utilajelor uzate (se refera la gospodarii de casa)
:g Simbolul prezentat, aplicat pe produse sau in documentatia anexata, va
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informeaza ca acest tip de produse electrice sau electronice, care s-au
defectat, nu trebuie aruncat la gunoi impreuna cu deseurile obignuite.
Procedura corectd in caz de utilizare, reciclare sau recuperare a
subsansamblelor constd in predarea dispozitivului la centrul specializat de
colectare, unde va fi receptionat gratuit. Informatiile despre locuri de colectare a
utilajelor uzate, vor fi furnizate de autoritdtile locale de ex. pe site-urile web
acestora.

Utilizarea corecta a dispozitivului va permite pastrarea unor elemente valoroase si
evitarea unui impact negativ asupra sanatatii si mediului, care pot fi periclitate din
cauza procedurilor necorespunzatoare de eliminarea deseurilor.

Utilizatorii din tarile membre Uniunii Europene: Daca doriti sa scapati de dispozitive
electrice sau electronice, va rugam sa contactati cel mai apropiat centru de vanzare
sau furnizorul, pentru informatii suplimentare.

Eliminarea deseurilor in tarile din afara Uniunii Europene: Acest simbol se refera
numai la tarile membre ale Uniunii Europene.Daca doriti sa eliminati produsul
respectiv, va rugam sa contactati autoritatile locale sau vanzatorul pentru a obtine
informatiile despre modul corect de procedura.

Certificat de garantie
pentru

Nr. de katalog: Numarde lot: ........cccvviiiiiie
(denumit in continuare Produs)

Data de cumparare a produsului: ....

Stampila vanzatorului

Data si semnatura vanzatorului: ..............cccceeveeennnns

Declaratia Utilizatorului:
Confirm, ca am fost informat in ceea ce priveste conditiile de garantie si efectele
nerespectarii orientariilor cuprinse in manualul de utilizare si in Certificatul de
garantie. Conditiile prezentei garantiei imi sunt cunoscute ce afirm cu semnatura
mea de mana:

Data si locul semnatura Utilizatorului

|. Responsabilitatea pentru produs

1. Garant - DEDRA EXIM sp. z o0.0. cu sediul in Pruszkowie, adresa: ul. 3 Maja 8,
05-800 Pruszkéw, KRS 0000062517, Sad Rejonowy dla m.st. Warszawy w
Warszawie, XIV Wydziat Gospodarczy Krajowego Rejestru Sagdowego,[Judecatoria
Raionala pentru o.c. Varsovia in Varsovia, Departamentul al XIV—a Economic al
Registrului National Juridic] NIP [CIF] 527-020-49-33, Kapitat zaktadowy [capital
social]: 100 980.00 zt..

2. in conditile mentionate in prezentul Certificat de garantie Garantul acorda
garantie la produsul derivat din distributia Garantului.

3. Responsabilitatea cu titlu de garantie cuprinde numai defectele care sau ivit din
cauze datorate Produsului in momentul livrarii acestuia Utilizatorului.

4. Cu titlu de garantie, Utilizatorul, obtine dreptul la repararea gratis a Produsului,
daca defectiunea s-a ivit in perioada de garantie. Modul de reparare a Produsului
(metoda de executare a repararii) depinde de decizia Garantului. Daca Garantul
constata ca Produsul nu poate fi reparat, Garantul isi rezerva dreptul de a schimba
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piesa defecta sau total Produsul cu altul fara defecte sau de a micsora pretul

Produsului ori de a se retrage de la Contract.

5. Fata de Utilizatorul, care conform cu legea din data de 23 aprilie 1964 din
Codul Civil, nu este un consumator, raspunderea Garantului pentru dauna
rezultate din prezenta garantie si/ sau in legatura cu incheierea si executarea
acesteia, indiferent de dreptul legal, este limitatd maxim pana la valoarea

Produsului defect..
Il. Perioada de garantie

Componentele Produsului
acoperite de garantie

Durata de protectie a garantiei

Robot de tuns si mulcire

24 luni, de la data cumpararii Produsului,
inscrisa in prezentul Certificat de garantie

Chei, suruburi, articole de fixare

Componente neacoperite de garantie

lll. Conditiile de utilizare a garantiei

1 Prezentarea de catre Utilizator a Certificatul completat de garantie a Produsului
si dovedirea imprejurarilor de cumparare a Produsului de ex. prin prezentarea
chitantei, facturei, etc. Pentru a efectua in mod eficient reclamatia, se recomanda
ca Utilizatorul sa trimite impreuna cu Produsul reclamat, toate componetele
mentionate la “Completarea” Produsului in manualul de utilizare.

2. Respectarea de catre Utilizator a recomandarile din Manualul de utilizare si din
Certficatul de garantie.

3. Garantia acopera numai teritoriul Republicii Polona si UE.

4. Garantia nu acopera defectiunile Produsului aparute in special din cauza:

a. Nerespectarii de catre Utilizator a conditiilor indicate in Manualul de utilizare, in
special in domeniul de utilizare, intretinere si curatare corecta.

b. Utilizarea de catre Utilizator a unor produse de curatare sau substante de
conservare care sunt neadecvate cu Manualul de utilizare;

c. Depozitare necorespunzatoare si transportul necorespunzator al Produsului de
catre Utilizator;

d. Modificari si/sau reconstructii arbitrare a Produsului de catre Utilizator;

e. Utilizarea in Produs de catre Utilizator a unor materiale consumabile neconforme
cu manualul de utilizare

5. Utilizatorul care conform nu legea din data de 23 aprilie 1964 din Codul Civil nu
este un consumator, pierde garantia pentru Produsul, in care:

- numerele de serie, marcarea datelor si placutele cu datele technice au fost
indepartate de catre Utilizator;

- sigilile existente au fost deteriorate de Utilizator sau au urme ramase din
manipularea de catre utilizator la acestea.

6. Atentie! Operatiile legate cu utilizarea de fiecare zii, descrise in manualul de
utilizare, Utilizatorul executa singur pe costul sau.

IV. Procedura de reclamatie

1. Daca se constatd ca Produsul nu functioneaza corect, Inainte de a depune
reclamatia trebuie sa Va asigurati daca toate operatiunile descrise in manualul de
utilizare au fost executate corect.

2. Sesizati imediat reclamatia, cel mai bine in termen de 7 zile de la data la care ati
observant defectul produsului. Utilizatorul care conform cu legea din data de 23
aprilie 1964 din Codul Civil nu este un consumator, pierde garantia pentru Produs
daca reclamatia nu depune in termen de pana de 7 zile.

3. Sesizarea reclamatjei se face de ex. la. la punctul de cumparare a Produsului, la
service-ul de garantie sau se poate trimite in scris pe adresa: DEDRA EXIM sp. z
0.0., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkow.

4. Utilizatorul poate sa depuna reclamatia prin formularul accesibil pe pagina de
internet www.dedra.pl. (“Formular pentru sesizarea reclamatiei cu titlu de
garantie”).

5. Adresele service-urilor de garantie din fiecare stat sunt accesibile pe pagina
www.dedra.pl. Daca service-ul lipseste in statul adecvat, trimiteti sesizarile de
reclamatie cu titlu de garantie pe adresa: DEDRA EXIM sp. z 0.0. ul. 3 Maja 8, 05-
800 Pruszkoéw (Polonia).

6. Luand in considerare siguranta Utilizatorului se interzice utilizarea Produsului
defect.

7. Atentje!ll Utilizarea Produsului defect este periculos pentru sanatatea si viata
Utilizatorului.

8. Executarea obligatiilor rezultate din garantie va avea loc in termen de 14 zile
lucratoare, calculate de la data furnizarii de catre Utilizator a Produsului reclamat.
9 Tnainte de furnizare a Produsului reclamat se recomanda curatirea acestuia. Se
recomanda de a se asigura bine Produsul impotriva distrugerii in timpul
transportului (se recomanda sa trimiteti produsul reclamat in ambalajul original).
10. Perioada de garantie va fi prelungitd cu durata in care, din cauza defectului
Produsului acoperit de garantie Utilizatorul nu I-a putut sa-l utilizeze,

Garantia nu opreste, nu limiteaza nu suspendeaza drepturile Utilizatorului rezultate
din dispozitiile privind garantia pentru vicile produsului vandut..
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Die allgemeinen Sicherheitsvorschriften sind in diesem Handbuch als separates
Heft enthalten.

Ubersetzung der Originalanleitung

WARNUNG. Alle mit versehenen Warnungen und alle Hinweise @
ﬂ griindlich lesen.

Bei Nichtbeachten der folgenden Warnungen und Sicherheitshinweise kann es zum
elektrischen Schlag, einem Brand oder ernsthaften Verletzungen kommen.

Alle Warnungen und Hinweise fiir den kiinftigen Gebrauch
aufbewahren.

2. Beschreibung des Gerats

Abb. A, B1, B2: 1. Niederspannungskabel, 2. Kontakte, 3. Ladestation, 4. Kabel, 5.
LED1, 6. LED2, 7. Bedienfeldabdeckung, 8. Regensensor, 9. STOP-Taste,
10.Abdeckung des Schnitthéheneinstellknopfs, 11. Schneidrad, 12. Messer, 13.
Hinteres Antriebsrad, 14. Akku, 15. Hauptschalter, 16. Anzeige, 17. Basistaste, 18.
Bedienfeldabdeckung, 19. Ein-/Aus-Taste.

3. Verwendungszweck des Gerits

Der Mah- und Mulch-Roboter ist fiir das Mahen von Gras auf Rasen, in Garten usw.
konzipiert. Dank dem Sensorsystem und dem im Rasen versteckten Kabels ist der
Roboter in der Lage, seine Position zu bestimmen und der optimalen Mahstrecke
zu folgen, Hindernissen auszuweichen oder méglich Probleme zu melden. Die
Programmierung des Roboters erméglicht das zyklische Mahen des Rasens ohne
zusatzliche Einstellungen. Der Roboter méht das Gras automatisch, indem er in
den Mahmodus wechselt und, wenn der Akku schwach ist, in den Lademodus.
Dank seiner geringen GroRe ist der Roboter sehr wendig und universell einsetzbar,
er bewahrt sich gut auf kleinen und grofRen (bis ca. 1000 m2) Rasenflachen. Das
im Set enthaltene Zubehor reicht aus, um die Mahflache von ca. 600 m2 eines
regelmaRig geformten Rasens oder ca. 350 m2 eines unregelmaRig geformten
Rasens mit 3 Inseln abzugrenzen. Bei Bedarf kénnen Verlangerungskabel fir
Auflenanwendungen verwendet werden.

Das Gerat ist fur den Einsatz bei Renovierungs- und Bauarbeiten, in
Reparaturwerkstatten, bei Amateurarbeiten sowie bei gleichzeitiger Einhaltung der
Nutzungsbedingungen und zuldssigen Arbeitsbedingungen zugelassen, die in der
Bedienungsanleitung enthalten sind.

4. Gebrauchseinschrankungen

Das Gerat darf nur gemaR den
Arbeitsbedingungen” verwendet werden.
Nicht an Hangen mit einer Steigung uber 30 Grad verwenden. Nicht ohne die
Einschrankung des Mahbereichs verwenden.

Eigenméachtige Veranderungen am mechanischen und elektrischen Aufbau,
jegliche Modifikationen und Bedientatigkeiten, die nicht in der Bedienungsanleitung
beschrieben sind, gelten als rechtswidrig und fiihren zum sofortigen Verlust der
Garantierechte sowie zum Verlust der Gultigkeit der Konformitatserklarung.

Eine nicht bestimmungsgemaRe oder der Bedienungsanleitung widersprechende
Verwendung fiihrt zum sofortigen Verlust der Garantierechte.

nachstehend genannten ,Zulassigen

Zulassige Arbeitsbedingungen
Nicht bei Niederschlagen arbeiten.

5. Technische Daten

Modell DED8752-4AP
Batterie

Netzspannung [V] 20DC
Batteriekapazitat [Ah] 4
Leistung [Wh] 80
Art der Batterie Li-lon
Lagertemperatur [C] 40
Netzteil

Spannung [V, HZ] 230, ~50
Ausgang [V, A] 21
Schutzklasse 1
IP-Schutzart IPX4
Sicherung T3 15A 250V
Roboter

Stromversorgung [V] 20 DC
Batteriekapazitat [Ah] 4
Schutzklasse 1]
IP-Schutzart IPX4
Drehzahl [min-1] 3500
Mahflache [m2] 800-1000
Mahbreite [mm] 200
Mahhdhe [mm] 25-55
Schallpegel Lwa [dB(A)] 70
Lwa-Pegel [dB(A)] 66,6
Lpa-Pegel [dB(A)] 47,6
Messunsicherheit K [dB(A)] 3
Gewicht [kg] 16,5

Information zum Thema Vibrationen und Larm
Der Gesamtwert der Vibrationen anw sowie die Messunsicherheit wurden geman
der Norm EN 50636- 50636- 2 ermittelt und in der Tabelle angegeben.
Die Larmemission wurde ermittelt gemaf EN 50636- 50636- 2, die Werte wurden
weiter oben in der Tabelle angegeben.

Léarm kann lhr Gehor schadigen, verwenden Sie bei der
AACHTUNG Arbeit immer einen Gehorschutz!
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Der erklarte Gesamtwert der Vibrationen wurde geman dem Standardprifverfahren
gemessen und kann zum Vergleich von einem Gerat mit einem anderen verwendet
werden. Der angegebene Schwingungspegel kann auch fir die anfangliche
Beurteilung der Schwingungsbelastung verwendet werden.

Das Vibrationsniveau bei der tatsachlichen Verwendung des Gerates kann von den
angegebenen Werten abweichen, abhangig von der Art der Verwendung von
Arbeitswerkzeugen, insbesondere der Art des Werkstiicks und der Notwendigkeit,
MaBnahmen zum Schutz des Bedieners festzulegen. Um die Exposition unter
realen Nutzungsbedingungen genau abzuschatzen, sollten alle Teile des
Betriebszyklus berlicksichtigt werden, einschliellich der Zeitrdume, in denen das
Gerat ausgeschaltet oder eingeschaltet ist, aber nicht verwendet wird.

6. Vorbereitung fiir den Betrieb

Ladestation

AACHTUNG Di_e_z Ladestation sollte am éiul&eren_R_an.d der zu mdhenden
Flache am Begrenzungskabel positioniert werden.

Stellen Sie diese nicht neben eine Aufbewahrungsbox oder einen Pavillon, der sich

wie eine Insel in der Mitte des Mahbereichs befindet.

Es wird empfohlen, die Ladestation bei starkem Regen, Hagel oder

Uberschwemmung an einem trockenen und geschiitzten Ort aufzustellen.

Der Standort der Ladestation muss eben und sicher sein. Im Umkreis von 2 Metern

um die Ladestation diirfen sich keine Hindernisse oder Kurven befinden.

Achten Sie bei der Installation darauf, dass der 230-V-Netzanschluss und das

Ladegerat vor Feuchtigkeit geschiitzt sind.

Befestigen Sie zuerst den vorderen Teil des Begrenzungskabels unter der

Ladestation an der roten Klemme (ndher an der mittleren Nut unter der

Ladestation). Der Abstand vom Rasenrand sollte nicht weniger als 40 cm betragen.

Verlegen Sie dann das Begrenzungskabel durch die Rillen unter der Ladestation

und sichern Sie die Ladestation mit den Befestigungsstiften.

Der Ausgang aus der Station (flache Seite) sollte von der
AACHTUNG Innenseite des geplanten Mahbereichs aus gegen den

Uhrzeigersinn (nach links) erfolgen.

Fiihren Sie alle vorbereitenden Tatigkeiten mit vom
Stromnetz getrenntem Gerét durch.

Das Aufstellen der Ladestationen auf geneigten Flachen ist verboten.

Montage des Begrenzungskabels

Das Begrenzungskabel beginnt unterhalb der Ladestation und verlauft gegen den
Uhrzeigersinn entlang der Rasenkante. Es endet auf der Riickseite der Ladestation
(auf der Seite der Anschlusskontakte). Machen Sie vor dem Anbringen des hinteren
Endes an den Stecker eine Schlaufe in der Nahe der Ladestation, um zu
verhindern, dass der Mahroboter gegen die Ladestation schlagt.

AACHTUNG Die Station muss so positioniert werden, dass der Bereich
hinter dem Ausgang der Station gerade, ohne Hindernisse
und mit Kriimmungen von mindestens 2 m ist.

Achten Sie beim Verlegen des Begrenzungskabels auf verschiedene Arten von
Durchgédngen, Einmindungen und Verengungen, sodass diese mindestens 1,5 m
breit sind.

Andernfalls kann sich der Mahroboter nicht richtig bewegen und es besteht die
Gefahr, dass einige Stellen nicht richtig gemaht werden. Wenn der Abstand weniger
als 1,5 m betragt und ein Durchgang vorhanden ist, empfehlen wir lhnen, die
Bereichseinstellung des Mahroboters zu verwenden. Beachten Sie dazu auch die
Arbeitsbereichselemente ,Bereich 1, 2, 3“ und ,Bereich“ weiter unten in der
Bedienungsanleitung. Die Durchgange sollten einen Mindestabstand von 50 cm
haben.

Die Innenwinkel der Begrenzungskabelecken missen mindestens 120° betragen
(Abb. D). Zwischen diesen Winkeln miissen mindestens 50 cm gerader Draht
liegen.

Wenn Sie ein Hindernis wie eine Blume oder einen Baum auf lhrem Rasen sichern
mdchten, isolieren Sie dieses als halbrunde Insel oder kreisférmige Insel mit dem
Begrenzungskabel, um jegliches Kreuzen des Begrenzungskabels zu vermeiden
(Abb. E).

Befestigen Sie das Begrenzungskabel mit den mitgelieferten Heringen fest am
Boden. Es wird empfohlen, die Heringe in Abstdnden von einem Meter zu
verwenden. Bei groRen Bodenhdhenunterschieden koénnen sie noch naher
aneinander angebracht werden. Das Kabel kann auch bis zu einer Tiefe von 2 cm
vergraben werden.

Nachdem Sie das gesamte Kabel befestigt haben, lassen Sie an jedem Ende etwa
10-15 cm Kabel Ubrig. Entfernen Sie die Isolierung, um 2-3 cm Kupferleiter
freizulegen. Entfernen Sie die Muttern und befestigen Sie die abisolierten
Kupferdrahte der Klemmen. Ziehen Sie dann die Muttern wieder fest. Verbinden
Sie den Anfang des Kabels (unterhalb der Ladestation) mit der roten Klemme und
das Ende (um den Rasen herumgefiihrt) mit der schwarzen Klemme.

Sobald das Ladegerdt an die Ladestation angeschlossen und das
Begrenzungskabel betriebsbereit ist, sollte die Diode 1 (Abb. A, 5) an der
Ladestation aus sein und die Diode 2 (Abb. A, 6) sollte griin aufleuchten. Wenn
LED 1 an der Ladestation blinkt, ist das Begrenzungskabel nicht richtig
verlegt/angeschlossen oder defekt. Uberpriifen Sie das Begrenzungskabel. LED 2
leuchtet griin, solange der Mahroboter nicht in der Ladestation angedockt ist.
Sobald der Mahroboter an der Ladestation angedockt ist, leuchtet LED 2 rot.

Schneiden Sie das Begrenzungskabel auf die erforderliche Lénge und lassen Sie
den Rest auBerhalb des Mahbereichs.

Méahhoheneinstellung

Die Schnitthohe kann von 2,5 cm bis 5,5 cm durch Drehen unter einer Lasche in
der Mitte des Roboters eingestellt werden (Abb. A, 10). Die eingestellte Schnitthdhe
kann an der griinen Anzeige neben dem Einstellknopf abgelesen werden. Wir
empfehlen, dass die Grash6he nicht mehr als 15 cm betragt. Wenn das Gras zu
hoch ist, ist der Mahroboter mdoglicherweise nicht effektiv. Schneiden Sie das Gras
vor der Verwendung des Mahers auf die richtige Hohe.

Der Rest des Begrenzungskabels darf nicht aufgewickelt
oder gefaltet werden.

Stellen Sie vor der Inbetriebnahme sicher, dass die
AACHTUNG Stromversorgung ausgeschaltet ist.
Ladevorgang
Der Maher kann an einer Ladestation aufgeladen werden. Die Kontakte am Méaher
sollten Kontakt mit den entsprechenden Bolzen der Ladestation haben. Bei
niedrigem Akkuladestand findet der Maher selbststéandig den Weg zur Ladestation,
um sich automatisch aufzuladen. Wenn die Kontakte des Mahers die Bolzen der
entsprechenden Station beriihren, leuchtet die LED 2 an der Ladestation rot. Das
Begrenzungskabel muss ordnungsgeman an der Ladestation angeschlossen und
die Muttern fest angezogen sein. (wenn alles ok ist, leuchtet LED 2 griin).
Der Akku muss vor dem ersten Gebrauch vollstandig geladen werden. Der
Ladezustand auf dem Bildschirm zeigt 100 % an.
Die beiden Bolzen der Ladestation stehen unter Spannung. Um einen Kurzschluss
zu vermeiden, bertihren Sie den Leiter nicht, wenn das Ladegerdt an die
Ladestation angeschlossen ist. Der Maher kann nicht arbeiten, wenn er an der
Ladestation steht.

7. Netzanschluss

Bevor Sie das Gerat an eine Stromquelle anschlieBen, stellen Sie sicher, dass die
Versorgungsspannung dem auf dem Typenschild angegebenen Wert entspricht.
Die Installation der Stromversorgung sollte in Ubereinstimmung mit den
grundlegenden Anforderungen fiir elektrische Installationen erfolgen und die
Sicherheitsanforderungen erfilllen. Parameter des Mindestquerschnitts des
Netzkabels 1 mm2 und Nennwert der Sicherung Typ B 10A.

Die Installation sollte von einem autorisierten Elektriker durchgefiihrt werden.
Achten Sie bei der Verwendung von Verlangerungskabeln darauf, dass der
Leiterquerschnitt nicht geringer ist als erforderlich (siehe Tabelle). Verlegen Sie das
Elektrokabel so, dass es wahrend der Arbeit nicht durchgeschnitten werden kann.
Verwenden Sie keine beschadigten Verlangerungskabel. Uberpriifen Sie
regelmafig den technischen Zustand des Netzkabels. Ziehen Sie nicht am
Netzkabel.

8. Einschalten des Gerits

AACHTUNG Vor der Inbetrie_l_anahme des Gerits sind die irp Kapitel
»sVorbereitung fiir den Betrieb“ enthaltenen Tatigkeiten
ausnahmslos durchzufiihren.
Um das Gerat in Betrieb zu nehmen:
- Akku des Méahroboters aufladen
- Programmieraktivitdten durchfiihren (siehe Kapitel 9. Verwendung des Geréts).
Verwenden Sie nur Garten-Verldngerungskabel, die fiir
ACHTUNG den Einsatz im Freien ausgelegt sind. Nach dem
Ausschalten des Gerats konnen die Messer sich noch weiter drehen.

9. Verwendung des Gerits

Beginn des Mahens
Entfernen Sie vor dem Mahen alle Fremdkorper vom
ACHTUNG Rasen, wie Aste, Steine, Wurzeln, Spielzeug und mehr.
Einstellungen und Konfiguration

Die Grundeinstellungen des Mahroboters miissen
AACHTUNG innerhalb des Begrenzungskabels angepasst und
konfiguriert werden, sonst zeigt der Maher den Fehler ,,Kein Kabelsignal“ an
und startet nicht.

Bildschirmbedienung (Abb. F bis P)

Driicken Sie die Ein-/Aus-Taste. Auf dem Bildschirm erscheint "PIN EINGEBEN".
Um zur Benutzeroberflache zu gelangen, geben Sie den anfanglichen PIN-Code
"0000" ein und driicken Sie OK. Die Ziffern der PIN-Nummer kénnen mit den Plus-
und Minus-Tasten auf dem Bedienfeld geédndert werden (Abb. B2)

Die Navigation auf dem Bildschirm wird Uber die drei weilen Tasten unterhalb des
Bildschirms gesteuert. Das Anzeigefeld zeigt die Funktion einer Taste direkt Gber
der entsprechenden Taste an.

Basistaste (Abb. B2, 17)

Die Basistaste (Abb. B2, 17) befindet sich auf der Tastatur (Abb. B2, 18). Wenn Sie
das Mahen unterbrechen mdchten, driicken Sie die Basistaste (Abb. B2, 17). Der
Maher stoppt den Mahvorgang, sucht das nachste Begrenzungskabel und kehrt
entlang des Begrenzungskabels zur Ladestation zuriick. Wenn der Ladevorgang
abgeschlossen ist, verlasst das Gerat die Ladestation und wartet vor ihr auf die
nachste Aufgabe. Denken Sie daran, dass das Driicken der Basistaste den Maher
in den Standby-Modus versetzt. Alle Einstellungen werden gespeichert, aber das
Gerat wartet auf ein Signal fir die erneute Inbetriebnahme. Um den "MANUELLEN"
Modus zu starten, starten Sie den Maher durch Driicken der Starttaste (Abb. B2,
15). Soll der Maher am nachsten Tag in der Betriebsart ,SCHEDULE®
weiterarbeiten oder die markierten Flachen méahen, schalten Sie ihn aus und wieder
ein. Fir den erneuten Betrieb wartet das Gerat vor der Ladestation bis zur nachsten
Startuhrzeit.

Start-Taste (Abb. B2, 15)

Das Driicken der Start-Taste (Abb. B2, 15) auf der Tastatur (Abb. B2, 18) bewirkt,
dass der Maher automatisch in die Betriebsart ,MANUELL" wechselt. "MANUELL"
wird auf dem Bildschirm angezeigt. Wenn Sie in einen anderen Modus
zurlickkehren mochten, miissen Sie den Betriebsmodus erneut auswahlen.

Funktionseinstellungen

Um mit der Konfiguration der Funktionseinstellungen zu beginnen, stellen Sie den
Mahroboter im Uhrzeigersinn auf das Begrenzungskabel vor der Ladestation.

Um diese Funktionen einzustellen, driicken Sie "MENU". Der Bildschirm bietet
verschiedene Auswahlmdglichkeiten: EINSTELLUNGEN, BEREICH, VERLAUF,
SCHEDULE.

Beachten Sie, dass die Tasten unter dem Display fur die jeweilige Funktion
zusténdig sind. Uberpriifen Sie die Signalisierung im Display und bestétigen Sie mit
den entsprechenden Tasten.

Einstellungen

i

Ii
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Um die Einstellungen auszuwahlen, verschieben Sie die Beleuchtung so, wie
dargestellt in Abb. G . Driicken Sie OK.

Die Optionen sind "Mé&hen am Rand", "Tonsignal", "Regen" oder "Sprache". Um die
entsprechende Funktion auszuwahlen, dricken Sie den Pfeil, um das Element
auszuwahlen, und driicken Sie OK. Die Einstellungen sind in Seiten unterteilt, die
zweite umfasst ,Datum und Uhrzeit*, ,PIN-Code-Anderung®, ,WiFi-Konfiguration®
und , Timer zurlicksetzen* (Abb. H, 1)

Nachdem Sie ,Mahen am Rand“ ausgewahlt haben, kdnnen Sie die Funktion
einschalten indem Sie das Kontrollkdstchen mit dem V-Symbol markieren (zum
Andern OK driicken). Der Mahroboter ist so programmiert, dass er alle drei Zyklen
am Rand maht. Wenn Sie die Funktion "Mahen am Rand" deaktivieren, wird sie in
jedem Modus nur beim ersten Mal ausgefiihrt. Um mit dem Schneiden in Randnéahe
zu beginnen, platzieren Sie den Maher auf dem Begrenzungskabel mit den
Stationsanschlissen (seinem hohen Teil) zur Rickseite des Roboters. Beim
Starten folgt der Méaher dem Begrenzungskabel um das Begrenzungskabel herum,
bis die Kontakte des Mahers die Stifte an der Ladestation berlihren

Achten Sie darauf, dass in dem in Abb. C gekennzeichneten Bereich keine
Gegenstande oder andere Objekte vorhanden sind, die den Mahroboter blockieren
kénnten.

Wenn Sie die Option ,Tonsignal“ auswahlen, kénnen Sie den Piepton ein- oder
ausschalten, indem Sie das Kontrollkéstchen neben dieser Option aktivieren, indem
Sie die Tasten auf dem Anzeigefeld driicken.

Wenn Sie "Zurilicksetzen" auswahlen, wahlen Sie bitte "Timer zurlicksetzen". Sie
werden gefragt, ob Sie ,Alle Daten zuriicksetzen* méchten. Alle programmierten
Daten, einschlieRlich des PIN-Codes, werden zuriickgesetzt. Um alle Daten
zurlickzusetzen, driicken Sie OK.

PIN-Code andern

Um den PIN-Code zu andern, wahlen Sie das Symbol ,PIN-Code andern” auf der
zweiten Seite der Einstellungen. Driicken Sie OK.

PIN EINGEBEN: Geben Sie den urspriinglichen PIN-Code ,0000“ ein. Bestatigen
Sie mit OK.

NEUEN PIN-CODE EINGEBEN: Geben Sie einen neuen PIN-Code ein. Bestatigen
Sie mit OK.

NEUEN PIN-CODE BESTATIGEN: Geben Sie den neuen PIN-Code erneut ein.
Bestétigen Sie mit OK. Wenn die Meldung "PIN akzeptiert" angezeigt wird, wurde
der neue PIN-Code gespeichert.
Nach Bestatigung mit der
Funktionseinstellungen zuriick.
Wenn ein falscher PIN-Code eingegeben wird, wird ,PIN stimmt nicht Uberein®
angezeigt. Dies bedeutet, dass der PIN-Code nicht gedndert wurde. Nach
Bestatigung mit der OK-Taste kehrt der Bildschirm zu den Funktionseinstellungen
zurlick, ohne den PIN-Code zu andern.

Modus 1: Manuell

Beim Einschalten befindet sich der M@her standardmagig im ,MANUELL"-Modus —
die Betriebsmodus-Meldung befindet sich oben auf dem Startbildschirm des
Mahers. In diesem Modus kénnen Sie den Maher manuell firr einen einzigen Zyklus
starten. Diesen Modus empfehlen wir lhnen besonders in der Anfangszeit des
Mahereinsatzes, damit Sie Fehler beim Verlegen der Begrenzungslinie leicht
auffangen und eventuelle Kurskorrekturen vornehmen kénnen.

SCHEDULE-Modus (Abb. J)

In diesem Modus kénnen Sie nach einem stiindlich-wdchentlichen Zeitplan
arbeiten. Um diesen zu wechseln, wahlen Sie im Hauptmeni das Symbol mit der
Aufschrift SCHEDULE. Nachdem der Hinweis angezeigt wird (Abb. K) -
Einstellungen auswahlen (Abb. L) fir die Start- und Endzeiten des Mahens im
Format HH:MM-HH:MM, dann Mahtage in der Woche. Wenn Sie die
Zeitplaneinstellungen zuriicksetzen missen, wahlen Sie ,Timer zuriicksetzen.
Wenn die Einstellungen jedoch korrekt sind, wahlen Sie die Schaltflache ,Zuriick®,
bewegen Sie den Cursor unter den Zeitplaneinstellungen Uber die Option ,Aktiv*
(Abb. M) und bestéatigen Sie den Zeitplan mit der Taste OK, es erscheint ein V im
Feld neben der Option ,Aktiv*.

Wenn Sie zum Startbildschirm zurlickkehren, erscheint die Meldung ,SCHEDULE"
oben auf dem Display, wo zuvor ,MANUELL" angezeigt wurde.

Bereich

Die Teilbereichseinstellungen werden verwendet, um die Leistung des Méahers auf
grofRen Bereichen zu erhéhen. AuBerdem helfen sie dem Maher, sich durch enge
Durchgénge von einem Bereich zum anderen zu bewegen. Bei engen Durchgangen
kann es vorkommen, dass der Maher ohne diese Funktion den Bereich mit der
Ladestation maht, den Bereich hinter dem Durchgang jedoch ignoriert. Der Maher
kann das Begrenzungskabel in engen Durchgangen aufgrund eines Problems mit
dem Begrenzungskabel mdglicherweise nicht Uberwinden. Es wird empfohlen,
einen Mindestabstand von 50 cm einzuhalten. Teilen Sie bei engen Durchgangen
den Mahbereich in bis zu drei Teilbereiche auf und stellen Sie das Mahwerk so ein,
dass jeder Bereich unabhangig gemaht wird.

Definition der Ausgangspunkte

Stellen Sie den Maher gegen den Uhrzeigersinn, in einer maximalen Entfernung bis
zu einem Meter von der Ladestation, vor dieser am Begrenzungskabel auf. Der
Maher fahrt dann gegen den Uhrzeigersinn vom Begrenzungskabel aus im Bereich
vor der Ladestation. Geben Sie das Passwort ein und driicken Sie "MENU".

Um die Startpunkte fiir bis zu drei verschiedene Bereiche im Garten zu definieren,
wahlen Sie das Bereichssymbol (Abb. N). Driicken Sie OK. Der Bildschirm fiir den
Einstellungsbereich wird angezeigt. Driicken Sie ,START" (Abb. O) und der Maher
folgt dem Begrenzungskabel von der Ladestation

Driicken Sie nicht die Start-Taste auf der Tastatur! Bestédtigen Sie START auf
dem Bildschirm!

Auf dem Bildschirm wird nicht mehr ,START" angezeigt, sondern ,WEITER" (Abb.
P). Folgen Sie dem Begrenzungskabel mit dem Maher bis zu dem Punkt, an dem
Sie den Startpunkt fir Bereich 1 definieren méchten. Um den ersten Startpunkt zu
definieren, driicken Sie ,WEITER" auf dem Bildschirm. Der Maher bestatigt den
ersten Startpunkt mit OK. Der Maher fahrt entlang des Begrenzungskabels weiter.
Wenn Sie den Startpunkt flir Bereich 2 auf dem Begrenzungskabel erreicht haben,
driicken Sie erneut die Taste ,WEITER" Der Maher bestatigt den zweiten Startpunkt

OK-Taste kehrt der Bildschirm zu den

mit OK und fahrt entlang des Begrenzungskabels weiter. Sobald Sie den Startpunkt
flr Bereich 3 erreicht haben, driicken Sie erneut ,WEITER".

Nach der Bestatigung des dritten Startpunkts erscheint auf dem Bildschirm anstelle
von ,\WEITER" - ,ENDE". Durch Driicken von "ENDE" bestétigen Sie die drei
Startpunkte fiir die einzelnen Bereiche. Der Maher kehrt zur Basis zurick.

Nachdem Sie lhren ersten Startpunkt definiert haben, erscheint die
Schaltfliche ENDE auf der linken Seite des Bildschirms. Wenn Sie nur einen
Startpunkt oder nur zwei verschiedene Startpunkte definieren mochten,
konnen Sie damit den Vorgang vorzeitig beenden. Driicken Sie die Taste
»ENDE¥, um die so definierten Startpunkte zu bestétigen. Der Maher stoppt
und Sie kdnnen wie beschrieben fortfahren.

Schalten Sie den Maher aus und stellen Sie ihn im Uhrzeigersinn vor die
Ladestation. Schalten Sie den Maher wieder ein und geben Sie den PIN-Code ein.
Lassen Sie den Maher nach der Positionierung vor der Ladestation und schalten
Sie ihn nicht aus. Dort wartet er bis zur Startzeit, um mit dem Mahen zu beginnen.

Bitte beachten

a) Wahlen Sie den Startpunkt so, dass er in der Mitte des zu mahenden Teilbereichs
liegt.

b) Der Mindestabstand zwischen zwei Begrenzungskabeln sollte grofer als 50 cm
sein.

c) Die Teilbereichsfunktion unterteilt die Mahflachen in bis zu drei verschiedene
Teilbereiche. Dies bedeutet jedoch nicht, dass der Maher nur innerhalb des
Teilbereichs maht. Er kann auch zwischen den einzelnen Bereichen umschalten.
d) Bei niedrigem Ladestand, aktiver Teilbereichsfunktion und automatischer
Ruckkehr des Mahers zur Ladestation, fahrt der Maher nach Abschluss des
Ladevorgangs an die Stelle zurlick, an der die Arbeit unterbrochen wurde. Wenn
der Maher jedoch aufgrund eines anderen Problems gestoppt hat, l1auft er nach dem
Aufladen weiter, jedoch nicht wie eingestellt. Es beginnt am nachsten
vorgegebenen Tag vom ersten Startpunkt bis zum dritten Startpunkt

Die maximale Arbeitszeit ist auf 249 Minuten begrenzt. Mit einer
Nettoarbeitszeit von 249 Minuten wird der M&dher unter Beriicksichtigung der
Ladezeiten zwischen 8 Stunden 40 Minuten und 10 Stunden 10 Minuten
verwendet.

Verwenden der TuyaSmart / Smart Life Anwendung

Flr Gerate mit Android- und iOS-Systemen ist eine Anwendung verfligbar, mit der
Sie den Roboter steuern kénnen. Diese sollte mit dem im Handbuch enthaltenen
QR-Code heruntergeladen werden (Abb. Z3) oder durch Eingabe eines Links:
https://smartapp.tuya.com/smartlife, dort findet der Benutzer je nach System
(Android oder iOS) einen Link zum entsprechenden App-Store. Sie kdnnen auch
direkt im Store nach der Anwendung mit dem Namen "Smart Life - Smart Living"
suchen.

Bevor Sie den Roboter mit der Anwendung koppeln, vergewissern Sie sich, dass
sich die gemahte Flache innerhalb der Reichweite des WLANs im 2,4-GHz-Band
befindet. Wichtig ist, dass nur ein 2,4-GHz-Band unter einem Netzwerknamen
(SSID) verfugbar ist, falls 2,4-GHz- und 5-GHz-Netzwerke unter einem Namen
(SSID) betrieben werden, kommt es zu Verbindungsproblemen. Falls nur das 5-
GHz-Band verfligbar ist, kann der Roboter nicht mit der Anwendung gekoppelt
werden. Bei Problemen mit der Reichweite kénnen Sie den passenden WLAN-
Repeater verwenden (nicht im Lieferumfang enthalten).

Verbindung des Roboters mit der Anwendung

1. Offnen Sie die Smart Life-App und fiigen Sie ein neues Gerét hinzu. Wahlen
Sie in den Kategorien ,Kleingerate® aus, im Bereich Reinigungsgerate
(,Clean®) sehen Sie das Mahroboter-Symbol. Die Beschriftung des Symbols
kann je nach Sprache unterschiedlich sein, und das Symbol kann auch auf
Englisch als ,Mower Wi-Fi* geschrieben werden.

2. Stellen Sie sicher, dass Ihr Telefon mit einem Wi-Fi-Netzwerk im 2,4-GHz-
Band verbunden ist, geben Sie das Passwort flr dieses Netzwerk ein und
klicken Sie auf ,Weiter".

3. Die Anwendung fordert Sie auf, zu bestatigen, dass die Anzeige auf dem Gerat
blinkt — dann sollten Sie den Roboter einschalten.

4. Geben Sie nach dem Einschalten des Roboters die Einstellungen auf dem
Geratefeld ein, Wi-Fi-Konfiguration und wahlen Sie "AP-Modus".

5. Vergewissern Sie sich, dass die Anzeige am Gerat blinkt (,Confirm the

indicator is blinking rapidly”). Dricken Sie 5 Sekunden lang keine Taste am

Roboter.

Wahlen Sie in der Anwendung ,AP-Modus*” (oder ,Mode AP*).

Aktivieren Sie auf lhrem Telefon die Suche nach verfiigbaren Wi-Fi-

Netzwerken und stellen Sie eine Verbindung zum Roboter her. Das Netzwerk

heilt SmartLife-XXXX und erfordert kein Passwort. Das Telefon zeigt

moglicherweise eine Meldung an, dass das neue Netzwerk nicht auf das

Internet zugreifen kann, dann sollten Sie ,Trotzdem verbinden®, ,Mit diesem

Netzwerk verbunden bleiben” oder eine andere ahnliche Option auswahlen.

8. Kehren Sie zur Smart Life App zurlck, ein Zwei-Minuten-Timer wird angezeigt.
Nach einer Weile wird der Roboter zur Anwendung hinzugefligt.

9. Falls der Roboter nicht zur Anwendung hinzugefuigt wird, stellen Sie erneut
sicher, dass das Wi-Fi-Heimnetzwerk nur im 2,4-GHz-Band funktioniert.
Uberpriifen Sie die Einstellungen lhres Telefons, um festzustellen, ob mobile
Daten aktiviert sind, selbst bei einer aktiven Wi-Fi-Verbindung (einige Telefone
trennen die mobile Dateniibertragung, wenn sie sich mit einem Wi-Fi-Netzwerk
verbinden). Wiederholen Sie den Vorgang zum Verbinden des Roboters mit
der App.

Bedienung des Roboters iiber die Anwendung

Nach dem Start der Anwendung wird der Startbildschirm angezeigt (Abb. R) mit
allen unterstitzten Geraten. Nach Auswahl des Roboters DED8752-AP wird der
Geratebildschirm angezeigt (Abb. S), der Informationen tiber den aktuellen Zustand
des Roboters enthalt:

- Akku - Ladezustand des Akkus

- Schedule / Manuell / Bereich - der aktuelle Betriebsmodus des Roboters

- Roboteraktivitat

- Zuruick zur Basis - Taste

No
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- Appointment (Abb. X, die Funktion stimmt mit Schedule im Meniu des Roboters
Uberein) - ermdglicht die Einstellung der Arbeitszeit wahrend des Tages und die
Einstellung der Arbeitszyklen wahrend der Woche

- History Record (Abb. Y, Aufzeichnungen des Roboterbetriebs), wo Sie den
Arbeitsverlauf und Fehleraufzeichnungen finden kénnen.

Wahrend des Mahens ist es nicht mdglich, die Betriebsmodi des Roboters zu
andern, erst nach dem Abstieg zur Basis kdnnen Sie beispielsweise den Schedule-
Modus auf Manuell oder Bereich é&ndern.

Einstellungen

Alle folgenden Funktionen kénnen in den Einstellungen der Anwendung ein- und
ausgeschaltet werden. Um die Einstellungen vorzunehmen, driicken Sie auf das
Zahnradsymbol in der oberen rechten Ecke des Bildschirms (Abb. S)

Taste fir Tonsignal (Buzzer) - die Signalisierung ist standardmafig aktiviert.
Unterbrechen der Arbeit bei Regen (rain shelter function) - der Roboter kehrt bei
Regen zur Basis zurtick, diese Funktion ist standardmaRig eingeschaltet.

Am Rand des Bereichs entlangfahren (moving along the line) - der Roboter bewegt
sich alle 8 Zyklen entlang des Randes des Bereichs, um das Gras an der Schnur
zu mahen, diese Funktion ist standardmaRig eingeschaltet.

Bereich — zeigt die Einstellungen des Mahbereichs an, sodass Sie die Arbeitszeit
fir jeden Bereich andern koénnen. Mit der App konnen Sie auch die
Bereichseinstellungen (sowohl Mahzeiten fiir jeden Bereich als auch Mahbereich)
zurlicksetzen.

Nach dem Zuriicksetzen kénnen Mahbereiche nicht mehr aus der Anwendung
heraus eingestellt werden, Bereiche missen uber das Men( des Roboters definiert
werden (siehe Abschnitt ,Bereich*)

Sonstige Funktionen der Anwendung

In der Anwendung kénnen Sie die Aufzeichnungen Uber die Arbeit des Roboters
(Registerkarte HISTORY RECORD/WORK LOG) und wahrend der Arbeit
aufgetretene Fehler (Registerkarte HISTORY RECORD/FAULT INFORMATION
RECORD) uberpriifen. Um einen Datensatz auszuwahlen, gehen Sie zu HISTORY
RECORD.

Die Auswahl der Funktion DEVICE INFORMATION auf der Registerkarte
SETTINGS enthalt eine Reihe zusatzlicher Funktionen, deren Aktivierung
beispielsweise Folgendes ermdglicht:

- Andern des Namens des Roboters zu einem freundlicheren Namen

- Arbeitsautomatisierung

- Aktivieren / Deaktivieren von Offline-Benachrichtigungen

- Teilung des Roboters

- Gruppierung ahnlicher Gerate

- Erlaubnis, den Roboter zu lokalisieren

- Uberpriifung der Netzwerk- und Anwendungsupdates (wir empfehlen, mindestens
einmal pro Woche nach Updates zu suchen)

Im Bereich FAQ und Bewertungen finden Sie unter anderem Antworten auf die am
haufigsten gestellten Fragen. Wir empfehlen Ihnen, diesen Abschnitt zu lesen,
damit Sie den Betrieb lhres Roboters effizienter und einfacher verwalten kénnen.
Die Anwendung enthélt eine Reihe zuséatzlicher Optionen, deren Betrieb in den
Anweisungen fiir die Anwendung ausfiihrlich beschrieben wird.

10. Laufende Bedientatigkeiten

AACHTUNG Jegliche Téatigkeiten im Rahmen der Bedienung sind bei
einem von der Stromversorgungsquelle getrennten Gerat

durchzufiihren.

Es ist verboten, den Mahroboter mit einem Hochdruckreiniger oder

flieRendem Wasser zu reinigen. Die Verwendung von Lésungsmitteln zur

Reinigung ist verboten.

Uberpriifen Sie den Méahroboter wéchentlich und ersetzen Sie beschadigte oder

abgenutzte Teile.

Reinigung und Instandhaltung

Trennen Sie das Gerat immer vom Stromnetz und schalten Sie es aus

Um die Nutzung des Roboters zu maximieren, sollten regelmaRige Inspektionen
des Gerats und der gemahten Flache durchgefiihrt werden.

Normale Reinigung

Die regelmaRige Reinigung von Bléattern, Gras und anderem Schmutz verlangert
die Lebensdauer des Roboters.

Hinweis: Verwenden Sie zur Reinigung nur eine Biirste oder ein trockenes
Tuch. Verwenden Sie kein Wasser, das, wenn es in das Innere des Roboters
gelangt, zu einem Kurzschluss und einer Beschiadigung der
Elektroinstallation fiihren kann.

Obere Abdeckung
Heben Sie die obere Abdeckung an und reinigen Sie sie von Gras, Blattern und
anderen Verunreinigungen. Verwenden Sie kein Wasser zum Reinigen.

Unterseite des Roboters

Reinigen Sie die Unterseite des Roboters mit einer Birste. Prifen Sie jedes Mal,
ob sich Messer, Messerhalter und Rader frei drehen. Wenn der Roboter nasses
Gras maht, kénnen die Ablagerungen am Mahwerk haften bleiben und die
Schnittleistung verringern. Uberpriifen und reinigen Sie das Innere der
Messerkammer, um nasse Grasreste zu entfernen. Reinigen Sie den Messerrotor
regelmaRig, damit er sich frei dreht.

Dockingstation

Reinigen Sie die Dockingstation regelmaBig von Gras, Blattern und sonstigen
Verunreinigungen, um eine Schwachung des Kontakts zwischen den Kontakten der
Dockingstation und den Platten des Roboters zu vermeiden. RegelmaRig
Uberpriifen, ob die Kontakte der Dockingstation und die Roboterplatten sauber sind
und guten Kontakt haben. Schitze und Platten regelmaRig mit sehr feinem
Schleifpapier oder Stahlwolle reinigen. Im Laufe der Zeit kann die Dockingstation
undicht werden, da das Gras unter der Dockingstation sich zersetzt.

Kontrollieren Sie regelmaRig den Zustand von Schrauben, Bolzen und Muttern.
Wenn sie locker sind, ziehen Sie alle Teile fest, um den Roboter im bestmdglichen
Zustand zu halten.

Austausch von Teilen

Hinweis: Trennen Sie immer die Stromquelle und schalten Sie das Gerit aus,
bevor Sie mit den folgenden Schritten fortfahren.

Messer

Die Messer haben zwei scharfe Schneidkanten. Nachdem eine Klinge stumpf
geworden ist, kdnnen Sie das Messer mit der scharfen Kante in Schnittrichtung
umdrehen. Wenn beide Kanten stumpf sind, schrauben Sie die Messer ab und
ersetzen Sie sie durch scharfe. Entfernen Sie nach dem Abschrauben der Messer
Gras und andere Ablagerungen von der Messeraufnahme. Setzen Sie nach dem
Reinigen der Aufnahme eine neue Klinge ein und ziehen Sie sie fest. Priifen Sie,
ob sich die Messer drehen.

Hinweis: Tauschen Sie alle Messer gleichzeitig aus, um einen stabilen Schnitt
zu erhalten. Auch wenn die Mdhmesser intakt sind, miissen sie fiir ein
optimales Mahergebnis und einen geringen Energieverbrauch regelmaBig
ausgetauscht werden. Um die rotierenden Teile im Gleichgewicht zu halten,
tauschen Sie bei Bedarf alle Messer und Schrauben gleichzeitig aus.
Achtung: Nur Originalersatzteile verwenden.

Akku

Die Batterielebensdauer betragt voraussichtlich 5 Jahre, abhéngig von der
Arbeitsbelastung des Roboters und seiner Wartung. Um die Batterie
auszutauschen, schrauben Sie die Batterieabdeckung ab und ersetzen Sie die alte
Batterie durch eine neue.

Batteriezellen niemals zerlegen, 6ffnen oder zerstoren.

SchlieRen Sie den Akku nicht kurz. Bewahren Sie die Batterien nicht in einer
beliebigen Schachtel oder Schublade auf, in der sie sich aufgrund leitfahiger
Materialien gegenseitig kurzschlieBen kénnen. Wenn der Akku nicht verwendet
wird, halten Sie ihn von anderen Metallgegenstanden wie Biiroklammern, Miinzen,
Schltsseln, Nageln, Schrauben oder anderen kleinen Metallgegenstanden fern, die
die Akkukontakte kurzschlieRen kénnen. Das KurzschlieBen der Batteriekontakte
kann zu Verbrennungen oder einem Brand fuihren.

Setzen Sie den Akku weder Hitze noch Feuer aus. Vermeiden Sie die Lagerung in
direktem Sonnenlicht.

Setzen Sie den Akku keinen mechanischen StéRen aus.

Achten Sie bei einem Auslaufen der Batterie darauf, dass kein Elektrolyt mit der
Haut oder den Augen in Kontakt kommt. Bei Kontakt die exponierte Stelle mit viel
Wasser waschen und &rztlichen Rat einholen.

Bei Verschlucken einer Zelle oder Batterie sofort einen Arzt aufsuchen.

Aufbewahrung

Reinigen Sie die gesamte Maschine grtindlich mit Zubehor.

AuRerhalb der Reichweite von Kindern an einem kihlen und trockenen Ort
aufbewahren. Vermeiden Sie zu hohe oder zu niedrige Temperaturen.

Vor direkter Sonneneinstrahlung schitzen. An einem mdoglichst dunklen Ort
aufbewahren.

Nicht in Plastiktiiten lagern, um Feuchtigkeitsbildung zu vermeiden.

Lagerung auBerhalb der Saison

Auferhalb der Saison (insbesondere im Winter) sollten die Dockingstation und der
Roboter in einem trockenen Raum gelagert werden, in dem die Temperatur nicht
unter 0 °C sinkt. Reinigen Sie die Station und den Roboter von Gras, Blattern und
sonstigen Verunreinigungen. Reinigen Sie die Kontakte und Kontaktplatten
grindlich mit Stahlwolle. Um die Kontakte und Platten vor Korrosion zu schitzen,
kénnen Sie diese mit saurefreiem Ol behandeln. Laden Sie den Akku im Winter 2-
3 Mal auf, um die Lebensdauer des Akkus zu verlangern.

Fehlermeldungen

Wenn der Roboter nicht richtig funktioniert, kdnnen Fehlermeldungen auf der
Anzeige erscheinen. In Punkt 12 - Selbstandige Fehlerbehebung werden
Fehlerarten und deren Behebung vorgestellt. Sollten die Fehler weiterhin bestehen,
wenden Sie sich bitte zur Reparatur an Ihren Handler.

11. Ersatzteile und Zubehor

Im Verkauf erhéltliches Zubehor:

DED87491 100 m Schnur zur Markierung des Arbeitsbereichs

DED87492 150 Stk. Heringe zur Befestigung der Schnur

DED87493 2 Stiick Stecker zum Verbinden des Kabels mit der Station

DED87494 4 Stiick Stecker zum Verbinden der Schnur, die den Bereich markiert
DED87495 4 Stiick Schrauben zur Befestigung der Dockingstation

DED87496 3 Stk. Schneidklingen

DED87497 Regen-/Sonnenschutzabdeckung

Um Ersatzteile und Zubehor zu erwerben, wenden Sie sich bitte an den Dedra Exim
Service. Kontaktdaten finden Sie auf Seite 1 der Bedienungsanleitung.

Bitte geben Sie bei der Ersatzteilbestellung die Chargennummer auf dem
Typenschild und die Teilenummer aus der Montagezeichnung an.

Wahrend der Garantiezeit werden Reparaturen zu den auf der Garantiekarte
angegebenen Bedingungen durchgefiihrt. Bitte lbergeben Sie das reklamierte
Produkt zur Reparatur am Kaufort (der Verkaufer ist zur Abnahme des beworbenen
Produkts verpflichtet), senden Sie es an den Dedra Exim Zentralservice oder
senden Sie es an den lhrem Wohnort nachstgelegenen Service (Service-Liste unter
www.dedra.pl). Bitte legen Sie die ausgefiillte Garantiekarte bei. Nach Ablauf der
Garantiezeit werden Reparaturen durch den Zentralservice durchgefiihrt. Das
beschadigte Produkt sollte an den Service gesendet werden (Versandkosten
werden vom Benutzer getragen).

12. Selbstindige Fehlerbehebung

Trennen Sie das Gerit von der Stromversorgung, bevor
AACHTUNG Sie versuchen, Stoérungen selbst zu beheben.
Fehlermeldungen
Der Maher zeigt verschiedene Fehlermeldungen im Anzeigefeld an:
Halt aufgrund des Anhebens
Der Maher wurde angehoben und der Hubsensor hat den Méher ausgeschaltet.

Schalten Sie den Maher aus und starten Sie ihn neu.
Motorleistungsgrenze liberschritten
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Der Maher steckt fest oder trifft auf ein Hindernis, das er nicht erkennen kann. Der
Radantriebsmotor Uberhitzt und der Maher schaltet sich aus. Schalten Sie den
Maher aus, befreien Sie ihn und starten Sie ihn neu.

Die Leistungsgrenze des Mahwerks wurde iiberschritten

Das Mahwerk klemmt oder es ist ein Widerstand vorhanden. Der Motor des
Mahwerks Uberhitzt und der Maher schaltet sich ab. Schalten Sie den Méher aus
und Uberpriifen Sie das Mahwerk. Entfernen Sie gegebenenfalls Aste oder
Gegenstéande, die das Mahwerk blockieren oder verlangsamen. Starten Sie den
Maher neu.

Neigung groBer als 20°

Der Maher schaltet sich aus, wenn er eine Neigung von 20° erkennt. Schalten Sie
den Maher aus und stellen Sie ihn auf eine Flache mit einer Neigung von weniger
als 20°. Starten Sie den Maher neu.

Leistung zu gering

Der Akku-Ladestand ist zu niedrig. Schalten Sie den Méaher aus und bringen Sie
ihn zuriick zur Ladestation. Nach der Kontaktaufnahme mit der Station wird der
Akku aufgeladen und der Maher kann neu gestartet werden. Der Ladezustand des
Akkus wird auf dem Bildschirm angezeigt.

Kein Signal vom Begrenzungskabel

Uberpriifen Sie die Ladestation. Leuchten weder LED 1 noch LED 2, bedeutet dies,
dass die Ladestation nicht mit dem Stromnetz verbunden ist. Uberpriifen Sie den
Anschluss der Ladestation an das Stromnetz. Wenn LED 1 rot blinkt, ist das
Begrenzungskabel nicht durchgehend mit der Ladestation verbunden. Uberpriifen
Sie das Begrenzungskabel. Wenn alles in Ordnung ist, sollte LED 1 erléschen.
Der Maher befindet sich aulerhalb des Begrenzungskabels. Bringen Sie den Maher
innerhalb des Begrenzungskabels an.

AuBerhalb des begrenzten Bereichs

Der Maher hat das Begrenzungskabel Uberschritten. Schalten Sie den Maher aus
und bringen Sie ihn wieder in den vom Begrenzungskabel bestimmten Bereich. Sie
kénnen den Méher neu starten.

Problembehebung

AACHTUNG Uberpriifen Sie bei einer Fehlfunktion der Maschine
immer zuerst die Ladestation auf ihre Funktionsfahigkeit

(ob sich das Begrenzungskabel gelost hat, nicht von einem Tier

durchgebissen oder von Maschinenmessern durchtrennt wurde oder ob die

Stromversorgung nicht unterbrochen wurde). Ein solches Problem wird

durch rotes Blinken der LED 1 (23) angezeigt.

1.Der Maher startet nicht

a.Uberpriifen Sie, ob sich der Maher innerhalb des Begrenzungskabels befindet

b.Uberpriifen Sie die Stop-Taste (5). Wenn die Stop-Taste gesperrt ist, driicken Sie

diese und anschlieend die Ein-/Aus-Taste. (19).

c.Wenn der Maher langere Zeit nicht benutzt wurde, kann die Batterie leer sein.

Vergessen Sie nicht, diese erneut aufzuladen. Es wird empfohlen, den Akku alle 3

Monate aufzuladen, auch wenn der Maher nicht verwendet wird.

2.Der Méaher fahrt nicht vorwarts

a.Der Stol¥fangersensor kdnnte beschadigt sein.

b.Wenn das Gras bei der ersten Verwendung sehr lang ist, kann der Sensor

abgedeckt werden. Schneiden Sie das Gras vor der Verwendung des Mahroboters

mit einem herkdmmlichen Rasenmaher auf die gewlinschte Lange.

3.Der Maher maht nicht richtig oder tberhaupt nicht

a.Schalten Sie den Maher aus. Uberpriifen Sie, ob die Messer richtig montiert sind.

Ersetzen Sie die Messer, wenn sie beschadigt sind.

b.Befindet sich der Maher an einem Hang mit einer Neigung von mehr als 20°,

stoppt er automatisch.

c.Der Messerhalter ist durch Gras oder andere Gegenstande blockiert. Nehmen Sie

diese heraus und starten Sie den Maher neu.

d.Das Gras wachst zu dicht oder ist zu hoch. Schneiden Sie das Gras vor der

Verwendung des Mahroboters mit einem herkdmmlichen Rasenmaher auf die

gewlnschte Lange.

e.Bei zu hoher Motortemperatur schaltet sich der Maher automatisch ab. Starten

Sie den Mé&her neu.

4.Der Maher schneidet das Begrenzungskabel durch und fahrt auRerhalb des

Bereichs.

a.Der Kurvenwinkel des Begrenzungskabels in den Ecken ist zu spitz. Der

Innenwinkel muss mindestens 120° betragen.

b.Das Signal des Begrenzungskabels ist zu schwach. Das Kabel sollte nicht Ianger

als 200 m sein.

c.Uberpriifen Sie, ob sich in der Nahe Hochleistungsgeréate (wie Transformatoren,

Generatoren, Telekommunikationsmasten usw.) befinden. Diese Gerate kénnen

das Signal der Maschine storen.

5.Der Akku ladt nicht, der Maher Iadt nicht richtig oder stoRt stdndig gegen die

Ladestation

a.Die Ladekontakte haben keinen Kontakt mit den Ladestationskontakten.

b.Die Kontakte sind verschmutzt oder verunreinigt. Reinigen Sie sie (trennen Sie

die Stromversorgung vor der Reinigung).

c.Wenn das Gerat langere Zeit nicht geladen wurde, entladt sich die Restladung

von selbst. Wenn der Akku in irgendeiner Weise beschadigt ist, kénnen Sie

versuchen, ihn einige Male aufzuladen oder zu ersetzen.

d.Der Maschinensensor ist defekt.

6.Ein entladener Maher kehrt nicht zur Ladestation zurtick.

a.Das Begrenzungskabel ist zu lang. Das Aufladen des Akkus reicht nicht aus, um

den Maher wieder zur Ladestation zu bringen. Schalten Sie den Maher aus und

bringen Sie ihn zur Ladestation.

b.Im Begrenzungskabel befindet sich ein Hindernis, das die Riickkehr des Mahers

zur Ladestation erschwert. Entfernen Sie das Hindernis.

7.Die Teilbereichsfunktion ist fehlerhaft.

Uberpriifen Sie die konfigurierten Einstellungen. Der Zeitraum muss fir jeden

Arbeitsbereich eingestellt werden.

8.Das Mahen auf der Insel funktioniert nicht richtig.

Die Insel sollte ein Kreis sein, kein Quadrat.

9.Der Méaher bewegt sich im Kreis auf der Insel, jedoch nicht im Arbeitsbereich.

Der Maher fahrt entweder dreimal im Kreis oder fahrt 40 Sekunden lang und kehrt

dann in den Arbeitsbereich zurlick.

13. Bestandteile des Gerits

1.Mah- und Mulchroboter — 1 Stk. 2. Dockingstation - 1 Stk. 3. Netzteil fur
Dockingstation - 1 Stk. 4. Begrenzungsschnur - 100 m 5. Heringe zum Befestigen
der Schnur - 150 Stk. 6. Zusatzliche Klingen - 6 Stk. 7. Distanzleiste - 1 Stk.

14. Nutzerinformationen i{iber die abgabe von
gebrauchten elektro- und elektronik-altgeraten
(betrifft Haushalte)

Das hier abgebildete Symbol auf Produkten oder auf der beigefiigten
Dokumentation informiert, dass man gebrauchte Elektro- und Elektronik-
Altgerate nicht mit dem Haushaltsmill wegwerfen darf. Das richtige
Verhalten im Falle von Beseitigung, erneuter Benutzung oder Recycling
von Unterbauelementen besteht in der Ubergabe von gebrauchten Elektro- und
Elektronik-Altgeraten an Fachabnahmepunkte, wo sie kostenlos abgenommen
werden. Informationen Uber die Fachabnahmepunkte bekommen Sie bei der
lokalen Behorde.
Die richtige Verwertung der Gerate erlaubt wichtige Rohstoffe zu behalten und die
negative Einwirkung auf die Gesundheit und die Umwelt zu vermeiden. Die
unsachgemafle Verwertung wird mit Strafen laut den entsprechenden
Lokalvorschriften bestraft.
Nutzer in den EU-Landern
Wenn Sie die Elektro- und Elektronische Gerate abgeben mdchten, melden Sie sich
bitte einem né&chst gelegenen Verkaufspunkt oder bei dem Lieferanten, der lhnen
weitere Informationen erteilt.
Das Entsorgen von Abféllen in Landern auRerhalb der EU
Dieses Symbol betrifft nur EU-Lénder.
Wenn Sie die Elektro- und Elektronische Gerate abgeben mdchten, melden Sie sich
bitte einem néachst gelegenen Verkaufspunkt oder bei dem Lieferanten, der lhnen
weitere Informationen erteilt.

Garantiekarte

fir
Katalognummer: Lotnummer: ........ccooveerinnnee
(im Weiteren Produkt genannt)
Kaufdatum des Produkts: .............

Stempel des Verkaufers

Datum und Unterschrift des Verkaufers: ...........ccccoovveiiinines

Erklarung des Benutzers:
Ich bestatige, dass ich Uber die Bedingungen der Garantie sowie Folgen der
Nichtbeachtung von den in der Bedienungsanleitung und Garantiekarte enthaltenen
Anweisungen informiert wurde. Die Bedingungen dieser Garantie sind mir bekannt,
was ich mit meiner eigenhandigen Unterschrift bestatige:

Datum und Ort

I. Haftung fiir das Produkt

1. Garant - DEDRA EXIM sp. z 0.0. mit Sitz in Pruszkéw, Adresse: ul. 3 Maja 8, 05-
800 Pruszkéw, Reg.-Nr. KRS 0000062517, Amtsgericht fur Warschau, XIV
Wirtschaftsabteilung des Nationalen Gerichtsregisters, Steuernummer 527-020-49-
33, Stammkapital: 100 980.00 zt.

2. Zu den in dieser Garantiekarte bestimmten Bedingungen erteilt der Garant
hiermit Garantie fur das Produkt, das vom Vertrieb des Garants stammt.

3. Die Garantiehaftung umfasst nur Mangel, deren Entstehung auf die im Produkt
zum Zeitpunkt seiner Aushandigung dem Benutzer enthaltenen Fehler
zuriickzufiihren ist.

4. Im Rahmen der Garantie gewinnt der Benutzer das Recht zur kostenlosen
Reparatur des Produkts, soweit der Mangel innerhalb der Garantiezeit offenbart
wurde. Die Art und Weise, auf die das Produkt repariert wird (Methode der
Reparatur) wird vom Garanten bestimmt. Falls der Garant feststellt, dass die
Reparatur nicht méglich ist, behalt sich der Garant das Recht vor, das mangelhafte
Element oder das ganze Produkt gegen ein freies von Méngeln zu tauschen, den
Preis des Produkts zu mindern oder vom Vertrag abzutreten.

5. Gegeniiber einem Benutzer, der kein Verbraucher im Sinne des Gesetzes vom
23. April 1964 Zivilgesetzbuch ist, ist die Schadensersatzhaftung des Garanten fir
die sich aus dieser Garantie ergebenden und/oder im Zusammenhang mit ihrer
Erteilung und Auslibung stehenden Schaden, ohne Riicksicht auf den Rechtstitel,
maximal auf den Wert des mangelhaften Produkts begrenzt.

Il. Garantiezeit

Elemente des Produkts, die
mit der Garantie umfasst sind

Unterschrift des Kaufers

Dauer des Garantieschutzes

24 Monate ab dem Kaufdatum des
Produkts das auf dieser Garantiekarte
angegeben ist

Elemente, die nicht mit der Garantie
umfasst sind.

Rasenroboter

Schraubenschliissel, Schrauben,
Befestigungselemente

Ill. Bedingungen der Inanspruchnahme der Garantie
1. Vorlegung der ausgefillten Garantiekarte vom Benutzer sowie
Glaubhaftmachung der Kaufumstdnde vom Benutzer, z.B. durch Vorlegung eines
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Kassenbelegs, einer Rechnung, usw. Damit die Reklamation reibungslos
durchgefihrt werden kann, wird es empfohlen, dass der Benutzer alle in dem
"Lieferumfang" genannten Elemente, der in der Bedienungsanleitung beschrieben
wurde, zusammen mit dem Produkt zur Reklamation abgibt.

2. Beachtung der in der Bedienungsanleitung und Garantiekarte enthaltenen
Anweisungen vom Benutzer.

3. Die Garantie umfasst nur das Gebiet der Republik Polen und der EU.

4. Die Garantie umfasst nicht die Mangel des Produkts, die infolge von folgenden
Ursachen entstanden sind:

a. Nichtbeachtung der in der Bedienungsanleitung bestimmten Bedingungen vom
Benutzer, insbesondere in Bezug auf richtige Nutzung, Wartung und Reinigung;

b. Verwendung von Reinigungs- oder Wartungsmitteln vom Benutzer, die im
Widerspruch zu der Bedienungsanleitung stehen;

¢. Unrichtige Aufbewahrung und unrichtiger Transport des Produkts vom Benutzer;
d Eigenméchtige Veranderungen und/oder Umbauten am Produkt vom Benutzer,
die mit dem Garant nicht abgestimmt wurden;

e. Verwendung von Betriebsmaterialien und Ersatzteilen vom Benutzer, die im
Widerspruch zu der Bedienungsanleitung stehen.

5 Der Benutzer, der kein Verbraucher im Sinne des Gesetzes vom 23. April 1964
Zivilgesetzbuch ist, verliert Garantieanspriche fiir das Produkt, an dem:

- Seriennummer, Datumsangaben und Typenschilder vom Benutzer entfernt,
verandert oder beschadigt wurden;

- Plomben vom Benutzer beschadigt wurden oder Spuren des Hantierens an ihnen
tragen.

6. Achtung! Die mit taglicher Bedienung des Produkts verbundenen Tatigkeiten,
die sich u.a. aus der Bedienungsanleitung ergeben, sind vom Benutzer auf eigene
Rechnung und eigene Kosten auszufiihren.

IV. Reklamationsverfahren

1. Falls unrichtige Arbeit des Produkts festgestellt wird, soll man sich vor der
Anmeldung der Reklamation vergewissern, dass alle insbesondere in der
Bedienungsanleitung bestimmten Bedientatigkeiten richtig ausgefiihrt wurden.

2. Die Reklamation soll man unverzuglich, am besten innerhalb von 7 Tagen ab
Feststellung des Mangels am Produkt anmelden. Der Benutzer, der kein
Verbraucher im Sinne des Gesetzes vom 23. April 1964 Zivilgesetzbuch ist, verliert
Garantieanspruiche fur das Produkt, im Falle, wenn die Reklamation nicht innerhalb
von 7 Tagen angemeldet wird.

3. Die Reklamation kann u.a. am Verkaufsort, an dem das Produkt gekauft wurde,
beim Garantieservice oder schriftlich auf folgende Adresse angemeldet werden:
DEDRA EXIM sp. z 0.0., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkow.

4. Der Benutzer kann die Reklamation unter Verwendung des Formulars anmelden,
das auf der Internet www.dedra.pl zuganglich ist. ("Formular zur Anmeldung der
Reklamation aufgrund der Garantie").

5. Die Adressen von Garantieservice-Stellen fir jeweilige Lander sind auf der
Internetseite www.dedra.pl zuganglich. Im Falle, wenn keine Garantieservice-Stelle
im jeweiligen Land vorhanden ist, soll man die Reklamationsanmeldung aufgrund
der Garantie an folgende Adresse richten: DEDRA EXIM sp. z 0.0. ul. 3 Maja 8, 05-
800 Pruszkéw (Polska).

6. Im Hinblick auf die Sicherheit des Benutzers ist die Nutzung eines mangelhaften
Produkts untersagt..

7. Achtung!!! Nutzung eines mangelhaften Produkts gefahrdet der Gesundheit und
dem Leben des Benutzers.

8. Erflllung der sich aus der Garantie ergebenden Pflichten erfolgt innerhalb von
14 Werktagen ab der Riickgabe des beanstandeten Produkts vom Benutzer.

9. Vor der Rickgabe des mangelhaften Produkts zur Reklamation soll man es
reinigen. Das beanstandete Produkt soll sorgfaltig vor moglichen Beschadigungen
wahrend des Transports abgesichert werden (es wird empfohlen das beanstandete
Produkt in Originalverpackung zu bringen).

10. Die Garantiezeit wird um die Zeit verlangert, in der der Benutzer das mit der
Garantie umfasste Produkt infolge des Mangels nicht benutzen konnte.

Die sich aus den Vorschriften tber die Gewahrleistung fir Mangel von verkauften
Sachen ergebenden Rechte des Benutzers werden von dieser Garantie weder
ausgeschlossen noch eingeschrankt oder eingestellt

Kazalo

. Fotografije in risbe

. Opis naprave

Namembnost naprave

. Omejitve uporabe

Tehniéni podatki

. Priprava za delo

. Priklop na omrezje

. Vklop naprave

. Uporaba naprave

10. Tekoc&a vzdrzevalna opravila

11. Nadomestni deli in dodatna opremai

12. Samoodpravljanje napak

13. Kompletacija naprave

14. Informacije za uporabnike o tem, kako odstranjevati odrabljene elektri¢ne in
elektronske naprave

15. Garancijski list

Izjava o skladnosti je prilozena navodilom kot lo¢en dokument. Ce izjave o
skladnosti ni, se obrnite na Dedra Exim Sp. z 0.0.

Splosni varnostni predpisi so priloZeni navodilom kot lo¢ena broSura.

©CONOUTAWNER

ﬂ OPOZORILO. Preberite vsa s simbolom ozna€ena opozorila in  py
vsa navodila.

Neupostevanje spodaj navedenih varnostnih opozoril in navodil je lahko vzrok
elektricnega udara, pozara ali hudih poskodb.

Shranite vsa opozorila in navodila za morebitno kasnejSo uporabo.
Prevod izvirnih navodil

2. Opis naprave

Slika. A, B1, B2: 1. Nizkonapetostni kabel, 2. Kontakti , 3. Polnilna postaja, 4. Kabel,
5. LED1, 6. LED2, 7. Zas¢ita nadzorne plos¢e, 8. Senzor za dez, 9. Tipka STOP,
10.Pokrov gumba za nastavljanje viSine koSnje, 11. Rezalni disk, 12. Nozi, 13.
Zadnje pogonsko kolo, 14. Akumulator, 15. Glavno stikalo, 16. Prikazovalnik, 17.
Tipka za postajo, 18. Zas¢ita nadzorne plosce, 19. Stikalo vklop/izklop.

3. Namen naprave

Robotska kosilnica je namenjena ko$nji trave na zelenicah, vrtovih itd. Zahvaljujo¢
sistemu senzorjev in kablu, ki je skrit v trati, lahko kosilnica dolo¢i svoj polozaj in
sledi optimalni poti koSnje, ob tem pa se izogiba oviram ali signalizira mozne tezave.
Programiranje robotske kosilnice omogoc¢a izvedbo redne koS$nje brez potrebe po
dodatnih opravkih. Kosilnica samodejno pokosi travo tako, da se preklopi v nacin
kosnje, ko pa zazna nizko napolnjenost akumulatorja, se samodejno za¢ne polniti.
Robot je zaradi svoje majhne velikosti zelo okreten in univerzalen, dobro se bo
obnesel na majhnih in velikih (do cca. 1000 m2) tratah. PriloZzeni dodatki zado$¢ajo,
da dolocite obmocje kosnje s povrsino priblizno 600 m2 brez ovir 0z. 350 m2, ¢e so
na trati 3 otoki. Po potrebi lahko uporabite podalj$ke, primerne za uporabo na
prostem.

4. Omejitve uporabe

Napravo je dovoljeno uporabljati samo v skladu s spodnjimi "Dovoljenimi pogoji
dela z napravo".

Kakrsne koli samovoljne uvedbe sprememb v mehansko in elektricno strukturo,
modifikacije naprave ali taka izvajanja vzdrzevanja ali servisiranja, ki niso skladna
z opisi v navodilih za uporabo, se Stejejo za nedovoljena in imajo za posledico
takoj$njo izgubo garancijskih pravic, izjava o skladnosti pa preneha veljati.
Uporaba, ki ni v skladu z namembnostjo naprave ali je neskladna z navodili za
uporabo, ima za posledico takojsnjo izgubo garancijskih pravic.

Dovoljeni delovni pogoji
Ko dezuje, ne kosite.

5. Tehniéni podatki

Model DED8752-4AP
Baterija

Napetost [V] 20 DC
Prostornina baterije [Ah] 4
Zmogljivost [Wh] 80
Vrsta baterije Li-lon
Temperatura shranjevanja [C] 40
Napajalnik

Napetost [V, HZ] 230, ~50
1zhod [V, A] 21
Elektricna zaS&ita 1l

IP za$¢itni razred IPX4
Varovalka T3 15A 250V
Robot

Napajanje [V] 20 DC
Prostornina baterije [Ah] 4
Elektricna za$¢ita 1}

IP za&citni razred IPX4
Vrtilna hitrost [min-1] 3500
Povrsina ko$nje [m2] 800-1000
Sirina konje [mm] 200
ViSina ko$nje [mm] 25-55
Hrup Lwa [dB(A)] 70
Raven Lwa [dB(A)] 66,6
Raven Lpa [dB(A)] 47,6
Merilna negotovost K [dB(A)] 3
Teza [kg] 16,5

Informacije o vibracijah in hrupu

Kombinirana vrednost vibracij an in merilna negotovost sta bili dolo¢eni v skladu s
standardom 50636-2-107 in sta navedeni v tabeli.

Emisija hrupa je bila dolo¢ena v skladu z 50636-2-107, vrednosti so podane v

zgornji tabeli.
Hrup lahko poskoduje sluh, pri delu je vedno treba
A POZOR uporabljati zas¢ito za usesal!
Deklarirana skupna vrednost vibracij je bila izmerjena v skladu s standardno
preskusno metodo in se lahko uporablja za primerjave ene naprave z drugo.
Navedeno raven vibracij se lahko uporablja tudi za zacetno oceno izpostavljenosti
vibracijam.
Raven vibracij med dejansko uporabo naprave se lahko razlikuje od deklariranih
vrednosti, odvisno od nacina uporabe delovnih orodij, v tem zlasti od vrste
obdelovanca ter od potrebe opredelitve ukrepov za za$€ito uporabnika orodja. Za
natanéno oceno izpostavljenosti v dejanskih pogojih uporabe je treba upostevati
vse dele delovnega cikla, vklju¢no z obdobji, ko je orodje izkloplieno ali ko je
vklopljeno, vendar se z njim ne dela.

6. Priprava za delo

Polnilna postaja

Ne postavljajte postaje poleg shrambe ali vrtne ute, ki je deluje kot otok na sredini
obmocdja kosnje.

Vse pripravljalne dejavnosti izvedite, ko je naprava
odklopljena od vira napajanja.

Polnilno postajo postavite na omejitvenem kablu na
zunanjem robu obmogja, ki ga hocete kositi.
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Zaradi moznih padavin ali poplave je priporocljivo, da postajo postavite na suhem i
pred padavinami zas¢itenem mestu.

Lokacija polnilne postaje mora biti ravna in varna. V 2 metrih od polnilne postaje
ne sme biti nobenih ovir ali ovinkov.

Med montazo poskrbite, da sta 230 V omrezni prikljuek in polnilnik zas¢itena pred
vlago.

Najprej pritrdite sprednji del omejitvenega kabla pod polnilno postajo na rdeco
objemko (bliZje sredinskemu utoru pod polnilno postajo). Razdalja od trate ne sme
biti manjSa od 40 cm. Nato povlecite omejitveni kabel skozi utore pod polnilno
postajo in pritrdite polnilno postajo z zatici.

A POZOR Izhod iz postaje (ravna stran) naj bo v nasprotni smeri

urnega kazalca (levo), gledano =z notranje strani
nacrtovanega obmogcja kosnje.

Prepovedana je namestitev polnilne postaje na klancu.

Namestitev omejitvenega kabla

Omejitveni kabel izhaja iz polnilne postaje in te¢e nasprotno urinemu kazalcu po
obrobju trate. Kon¢a se pa na hrbtni strani polnilne postaje (s strani kontaktov).
Preden zadniji del pritrdite na vti¢, naredite zanko v blizini polnilne postaje. Tako
preprecite, da bi robotska kosilnica trcila ob polnilno postajo.

Polnilno postajo namestite tako, da je pred njo vsaj 2
A POZOR metra ravne neovirane povrsine.
Pri polaganju omejitvenega kabla bodite pozorni na razli¢ne vrste prehodov in ozZin.
Ti naj bodo Siroki vsaj 1,5 m.
V nasprotnem primeru se robotska kosilnica ne bo mogla praviino premikati in
obstaja nevarnost, da nekatere totke ne bodo pravilno pokosene. Ce je razdalja
manj$a od 1,5 m, prehod pa obstaja, priporo€amo, da uporabite moznost nastavitve
obmocja robotske kosilnice. Bdite pozorni tudi na elemente delovnega obmocja
»Obmogje 1, 2, 3« in »Obmocje«, ki so opisane v nadaljnjem delu ega
uporabniskega priro¢nika Razdalja med prehodoma mora biti najmanj 50 cm
Notranji koti vogalov omejitvenega kabla morajo biti vsaj 120° (slika D). Med temi
koti zagotovite vsak 50 cm ravnega kabla.
Ce hotete za&gititi oviro, kot je kakéna roza ali drevo na vasi trati, jo z omejitvenim
kablom oznacite kot polkrozni ali krozni otok, da preprecite morebitno preckanje
omejitvenega kabla (slika E).
Omejitveni kabel trdno pritrdite na tla s prilozenimi zatici. Priporogljivo je, da zatice
uporabite vsak eden meter. Ce je teren povrsinsko raznolik, lahko zati¢e namestite
Se blizje eden k drugemu. Kabel lahko tudi zakopljete v tla do globine 2 cm.
Ko pritrdite celoten kabel, pustite priblizno 10-15 cm kabla na vsakem koncu.
Odstranite izolacijo, da odkrijete 2-3 cm bakrenega voda. Odvijte matice in pritrdite
ogoljene bakrene vode k spojkam. Nato ponovno zategnite matice. Povezite
zacetek kabla (nahaja se pod polnilno postajo) z rde¢im priklju¢kom, konec (ki ste
ga povlekli okoli trate) pa s ¢rnim.
Ko je polnilnik priklju€en na polnilno postajo in omejitveni kabel zane delovati,
mora dioda 1 (slika A, 5) na polnilni postajo ugasniti, dioda 2 (slika A, 6) pa svetiti
zeleno. Ce dioda 1 na polnilni postaji utripa, omejitveni kabel ni pravilno
poloZen/priklju¢en ali je pretrgan. Preverite omejitveni kabel. Dokler robotska
kosilnica ni zaklenjena v polnilni postaji, dioda 2 sveti zeleno. Ko kosilnice prispe v

polnilno postajo, dioda 2 zasveti rdece.
A [={e¥de]*8; Preostalega omejitvenega kabla ne zvijajte.

Odrezite omejitveni kabel do Zelene dolZine in ostanke pustite izven obmocja
kosnje.

Nastavljanje viSine kosnje

Visino kosnje lahko nastavite od 2,5 cm do 5,5 cm tako, da obracate s pokrovékom
na sredini kosilnice (slika A.10). Informacijo o trenutni viSini koSnje ponuja zeleni
indikator zraven nastavitvenega gumba. Priporogljivo je, da viSina trave ne presega
15 cm. Ce je trata previsoka, je mogoce, da je kosilnica ne uspe pokositi. Pred
uporabo robotske kosilnice pokosite travo z navadno kosilnico.

Polnjenje

Kosilnico lahko napolnite v polnilni postaji. Kontakti kosilnice naj se dotikajo z
ustreznimi kontakti polnilne postaje. Ko kosilnica ugotovi nizko napolnjenost, se
samostojno vrne v postajo, da avtomatsko zaéne polnjenje. Ko se kontakti kosilnice
dotaknejo polnilne postaje, dioda 2 na polnilni postaji zasveti rdeCe. Omejitveni
kable mora biti pravilno prikljuéen na polnilno postajo. Matice morajo biti tesno
privite (Ce je vse v redu, dioda 2 sveti zeleno).

Pred prvo uporabo mora biti akumulator popolnoma napolnjen. Na prikazovalniku
se prikaze 100%.

Dva kontakta polnilne postaje sta pod napetostjo. Da se izognete kratkemu stiku,
ne priblizajte kontaktov vodu, ko je napajalnik priklopljen na polnilno postajo.
Kosilnica ne deluje, ko stoji na polnilni postaji.

7. Priklop na omrezje

Pred prikljucitvijo naprave na vir napajanja se prepricajte, da se napajalna napetost
ujema z vrednostjo na tipski tablici.

Napajalna napeljava mora biti pripravljena v skladu z osnovnimi zahtevami za
elektricne napeljave in naceli varne uporabe. Minimalni premer napajalnega kabla
je 1 mm2, nazivna vrednost varovalke tipa B pa 10A.

Napeljavo naj pripravi elektridar. Ce uporabljate podaljske, pazite, da njihov premer
voda ustreza zahtevam. Elektri¢ni kabel namestite tako, da ga kosilnica med kos$njo
ne prereze. Ne uporabljajte poskodovanih podalj§kov. Ob&asno preverjajte stanje
napajalnega kabla. Ne vlecite za napajalni kabel.

8. Vklop naprave

Za vklop naprave:
- napolnite akumulator robotske kosilnice
- programirajte napravo (glejte 9. poglavje Uporaba naprave).

Preden zacnete z opravili, preverite, da je napajanje
izklopljeno.

Pred zagonom naprave obvezno izvedite opravila iz
poglavja »Priprava na delo«.

Uporabite izkljuéno vrtne podaljSke, ki so primerne za
delo na prostem. Po izklopu naprave se nozi Se nekaj

Casa vrtijo.
9. Uporaba naprave
Zacetek kosnje

Nastavitve in konfiguracija
ﬂ POZOR Osnovne nastavitve za robotsko kosilnico je treba
prilagoditi in konfigurirati znotraj obmoc¢ja, ki ga doloca
omejitveni kabel, sicer bo kosilnica prikazala napako "No line signal" in se ne
bo zagnala.

Uporaba prikazovalnika (slike od F do Z6)

Pritisnite tipko vklop/izklop. Na prikazovalniku se prikaze sporocilo »VNESITE
PIN«. Za prehod na uporabniski vmesnik vnesite prvotno PIN kodo »0000« in
pritisnite OK. Stevilke PIN kode lahko spreminjate s tipkama plus in minus na
nadzorni ploséi (slika B2).

Po meniju se lahko premikate s tremi belimi tipkami pod prikazovalnikom. Funkcija
doloc¢ene tipke se prikaze na prikazovalniku neposredno nad tipko.

Tipka za postajo (slikaB2, 17)

Tipka za postajo (slika B2, 17) se nahaja na tipkovnici (slika B2, 18). Ce hodete
prekiniti koSnjo, pritisnite tipko za postajo (slika B2, 17) Kosilnica preneha kositi,
poiS€e najblizji omejitveni kabel in se po omejitvenem kablu vrne do polnilne postaje
Ko se polnjenje kon¢a, naprav zapusti polnilno postajo in priaka naslednjo nalogo
pred njo. Ne pozabite, da s pritiskom na tipko za postajo kosilnica preide v stanje
pripravljenosti. Vse nastavitve so shranjene, vendar bo naprava poc¢akala signal za
ponovni zagon. Da aktivirate »ROCNI« nagin, vklopite kosilnico s pritiskom na tipko
Start (slika B2, 15). Ce hogete, da kosilnica v naginu »SCHEDULE« nadaljuje
koSnjo naslednjega dne oz. da kosi le dolo¢ena obmodja, izklopite jo in nato
ponovno vklopite. Naprava bo v polnilni postaji pricakala naslednjo programirano
kosnjo.

Tipka Start (slika B2, 15)

S pritiskom na tipko Start (slika B2, 15) na tipkovnici (Slika B2, 18) kosilnica
samodejno preide v »ROCNI« nagin delovanja. Na prikazovalniku se prikaze
sporogilo »ROCNI«. :Ce hodete preklopiti napravo v drugi nagin, morate ga
ponovno izbrati.

Funkcijske nastavitve

Ce hogete nastaviti funkcije, postavite kosilnico na omejitvenem kablu pred polnilno
postajo. Kosilnica naj gleda v smer urinega kazalca.

Za izbiro te funkcije pritisnite »MENU«. Na prikazovalniku so na voljo naslednje
moznosti: NASTAVITVE, OBMOCJE, ZGODOVINA, SCHEDULE

Tipke pod prikazovalnikom odgovarjajo funkcijam. Preverite signalizacijske lu¢ke
na prikazovalniku in potrjujte z ustreznimi tipkami.

Nastavitve

Za izbiro nastavitev premaknite osvetlitev v skladu s sliko G. Pritisnite OK.

Na voljo so funkcije »Ko$nja na robovih«, »Zvoc¢ni signal«, »Dez« in »Jezik«. Za
izbiro dolo¢ene funkcije pritisnite puscico in nato OK. Nastavitve so razdeljene na
ve¢ strani - na drugi strani so na voljo »Datum in ura«, »Sprememba PIN kode,
»Konfiguracija WiFi« in »Ponastavitev asovnika« (slika H, I).

Ko izberete funkcijo »Ko$nja na robovih«, lahko vklopite funkcijo z oznagevanjem
izbirnega polja z V (pritiskajte OK za spremembo). Kosilnica privzeto kosi na
robovih enkrat na tri cikluse ko$nje. Ce izklopite funkcijo »Konja na robovih«, se
ta funkcija vklopi samo enkrat v vsakem naginu. Ce Zelite zageti kognjo na robovih,
kosilnico postavite na omejitveni kabel, tako da so stiki postaje (njen visoki del) na
hrbtni strani robota. Po zagonu kosilnica sledi omejitvenemu kablu in pokosi robove
celotnega obmocja. Na koncu se kontakti na kosilnici dotaknejo zati¢ev na polnilni
postaiji.

Prepri¢ajte se, da na obmocju, oznaéenem na sliki C, ni kakr$nih koli predmetov ,
ki bi lahko blokirali robotsko kosilnico.

Ce izberete moznost »Zvoéni signal«, lahko zvoéni signal vklopite ali izklopite tako,
da s pritiskom na tipko na prikazovalniku oznacite polje poleg te mozZnosti.

Ce izberete »Ponastavitev«, izberite »Ponastavitev Gasovnika«. Naprava bo
vpra$ala, ali Zelite »Ponastaviti vse«. Vsi programirani podatki, vklju¢no s PIN
kodo, bodo ponastavljeni. Za ponastavitev vseh podatkov pritisnite OK.

Spremenite PIN kodo

Za spremembo PIN kode izberite ikono »Sprememba PIN kode" na drugi strani
nastavitev. Pritisnite OK.

VNESITE PIN: Vnesite prvotno PIN kodo »0000«. Potrdite s pritiskom na »OK«.
VNESITE NOVO PIN KODO: Vnesite novo PIN kodo. Potrdite s pritiskom na »OK«.
POTRDITE NOVO PIN KODO: Ponovno vnesite novo PIN kodo. Potrdite s
pritiskom na »OK«. Ko se prikaze sporogilo »PIN koda sprejeta«, to pomeni, da je
bila nova PIN koda shranjena.

Po potrditvi s tipko OK se prikazovalnik vrne na funkcionalne nastavitve.

Ce vnesete napac¢no PIN kodo, dobite sporogilo: »PIN koda je nepravilna«. To
pomeni, da PIN koda ni bila spremenjena. Po potrditvi s tipko OK se prikazovalnik
vrne na funkcionalne nastavitve brez spremembe PIN kode.

Nacin 1: Ro€ni

Po vklopu kosilnice je privzeto aktiven »ROCNI« nagin - sporoéilo o trenutno
aktivnem nacinu delovanja je na voljo na vrhu zaCetnega zaslona kosilnice. .V tem
nacinu lahko kosilnico zaZzenete rono za eno kosnjo.. Priporo€amo, da ta nacin
uporabite predvsem v prvih dneh uporabe kosilnice, saj vam omogo¢a enostavno
odkrivanje napak pri polaganju omejitvenega kabla in morebitne popravke le-tega.

Nacin SCHEDULE (slika J)

Ta nacin omogoca delo po urno-tedenskem urniku. Za preklop na ta nacin izberite

ikono SCHEDULE v glavnem meniju. Ko se prikaze nasvet (slika K), izberite (slika

L) éas zacetka in konca koSnje v formatu HH: MM-HH: MM, nato pa dni koSnje v

tednu. Ce je potrebna ponastavitev urnika, izberite »Ponastavitev asovnika«. Ce

pa so nastavitve pravilne, izberite gumb Nazaj, pod nastavitvami urnika premaknite
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kazalec nad opcijo »Aktivno« (slika M) in Os tipko K potrdite delovanje urnika. Polje
moznosti »Aktivno« se oznaci z V.

Ko se vrnete na zacetni zaslon, se na vrhu zaslona, kjer je bilo prej prikazano
»ROCNI", prikaZe sporogilo "SCHEDULE".

Obmocje

Nastavitve podobmocja se uporabljajo za povecanje ucinkovitosti kosilnice na
velikih povrSinah. Poleg tega nastavitve pomagajo kosilnici pri premikanju z enega
obmocja na drugo preko ozkih prehodov. V primeru ozkih prehodov se lahko zgodi,
da brez te funkcije kosilnica pokosi obmocje, na katerem se nahaja polnilna postaja,
ne uposteva pa obmocja za prehodom Zaradi tezav z omejitvenim kablom v ozkih
prehodih morda kosilnica ne bo mogla premagati le-teh. Priporo€amo ohranjanje
minimalne razdalje vsaj 50 cm Pri ozkih prehodih obmocje ko$nje razdelite na do
tri manj$a obmocja in nastavite kosilnico tako, da vsako obmocje pokosi neodvisno.

Dolocanje zacetnih tock

Kosilnico postavite v nasprotni smeri urinega kazalca, na omejitvenem kablu eden
meter pred polnilno postajo. Kosilnica se bo nato v nasprotni smeri urnega kazalca
odpeljala od omejitvenega kabla pred polnilno postajo. Vnesite geslo in pritisnite
»MENU«.

Ce zelite dologiti zadetne tocke za do tri razliéna obmocja na vrtu, izberite ikono
obmocja (slika N). Pritisnite OK. PrikaZe se zaslon za dolo¢anje obmocja. Pritisnite
»START« (slika O). Robotska kosilnica se odpelije po omejitvenem kablu od
polnilne postaje

Ne pritiskajte gumba START na tipkovnici! Potrdite s pritiskom na START na
prikazovalniku!

Na prikazovalniku se ne prikaze »START«, temve¢ »NAPREJ« (slika P). Sledite
kosilnici do toCke na omejitvenem kablu, kjer hoCete dolociti zacetno tocko za
obmogje 1. Ce hogete dologiti prvo zadetno togko, na prikazovalniku pritisnite
‘NAPREJ’". Kosilnica prvo zagetno to¢ko potrdi z OK. Kosilnica nadaljuje pot vzdolz
omejitvenega kabla. Ko dosezete zagetno tocko za obmocje 2, spet pritisnite tipko
»NAPREJ«. Kosilnica bo drugo zacetno to¢ko potrdila z OK in nadaljevala pot
vzdolz omejitvenega kabla. Takoj, ko dosezete zaCetno tocko za obmocje 3,
ponovno pritisnite »NAPREJ«.

Po potrditvi tretje zacetne toke se na prikazovalniku namesto »NAPREJ« prikaze
»KONEC«. S pritiskom na »KONEC« potrdite tri zacetne za vsako obmocje.
Kosilnica se vrne v postajo.

Do dologite prvo zacetno tocko, se na levi strani prikazovalnika prikaze tipka
KONEC. Ce zelite doloéiti samo eno zaéetno tocko ali le dve toéki, lahko s to
tipko zakljucite postopek prej. Za potrditev definiranih za¢etnih tock pritisnite
tipko "KONEC". Kosilnica se ustavi in lahko nadaljujete, kot je opisano.

I1zklopite kosilnico in jo postavite v smeri urinega kazalca pred polnilno postajo.
Ponovno vklopite kosilnico in vnesite PIN kodo. Po namestitvi pustite kosilnico pred
polnilno postajo in je ne izklapljajte Tam bo po¢akala do zagetka kosnje.

Ne pozabite

a) Izberite zaCetno tocko tako, da se ta nahaja na sredini obmogja, ki ga Zelite
pokositi.

b) NajmanjSa razdalja med dvema omejitvenima kabloma mora biti ve¢ja od 50 cm.
¢) Funkcija podobmocja razdeli obmocja ko$nje na do tri razli€na manj$a obmocja.
Vendar to ne pomeni, da bo kosilnica kosila samo znotraj podobmocja. Lahko se
tudi preklaplja med razliénimi podrogji.

d) Ko je nivo napolnjenosti nizek, funkciji podobmocja in samostojne vrnitve na
polnilno postajo pa sta aktivni, se kosilnica po kon¢anem polnjenju vrne na tocko,
kjer je prekinila kosnjo. Ce pa se je kosilnica ustavila zaradi druge tezave, bo po
polnjenju Se naprej delovala, vendar ne po vnaprej dolo¢eni shemi.. Zacne kosnjo
od naslednjega dolo¢enega sne in pokosi od prve do tretje zacetne tocke.

Maksimalen ¢as neprekinjenega delovanja je 249 min. 249 minut neto pomeni,
da kosilnica lahko deluje od 8 ur 40 minut do 10 ur in 10 minut ob upostevanju
€asa polnjenja.

Uporaba aplikacije TuyaSmart / SmartLife

Za naprave s sistemom Android in iOS je na voljo aplikacija, preko katere lahko
upravljate robotsko kosilnico. Aplikacijo prenesite s pomo¢jo QR kode v priro¢niku
(slika z3) ali z prehodom na povezavo: https://smartapp.tuya.com/smartlife, kjer
uporabnik glede na sistem svojega pametnega telefona (Android ali iOS) najde
povezavo do ustrezne trgovine z aplikacijami. Prav tako lahko neposredno v
trgovini pois¢ete aplikacijo z imenom "Smart Life - Smart Living".

Pred povezovanjem robota z aplikacijo se prepriajte, da je obmocje, ki ga
nameravate pokositi, znotraj dosega omrezja Wi-Fi v pasu 2,4 GHz Pomembno je,
da je pod enim imenom omreZja (SSID) na voljo samo en pas 2,4 GHz, v primeru,
da omrezja 2,4 GHz in 5 GHz delujeta pod enim imenom (SSID), naleteli boste na
teZzave s povezavo. V primeru, da je na voljo le pas 5 GHz, kosilnice ne boste mogli
povezati z aplikacijo. V primeru teZzav z dosegom lahko uporabite ustrezen
ojacevalnik Wi-Fi signala (ni prilozen).

Povezovanje kosilnice z aplikacijo

1. Odprite aplikacijo Smart Life in za¢nite dodajanje nove naprave. l|zberite
»Majhne naprave«, v oddelku s Cistilnimi aparati (»Clean«) bo na voljo ikona
robotske kosilnice. Napis pod ikono se lahko razlikuje odvisno od jezika, ikona
pa je lahko podpisana tudi v angles¢ini - kot "Mower Wi-Fi".

2. Prepricajte se, da je telefon povezan z omrezjem Wi-Fi v pasu 2,4 GHz, vnesite
geslo za to omreZje in kliknite »Naprej«.

3. Aplikacija bo zahtevala potrditev, da indikator na napravi utripa - takrat morate
vklopiti kosilnico.

4. Po vklopu naprave na upravljalni plos¢i izberite nastavitve. Nato v oddelku za
konfiguracijo Wi-Fi izberite »AP nacin«.

5. Potrdite, da indikator na napravi utripa (,Confirm the indicator is blinking
rapidly”). 5 sekund ne pritiskajte nobene tipke na kosilnici..

6. V aplikaciji izberite »Nacin AP« (oz. »Mode AP«).

7.V telefonu vklopite iskanje razpoloZljivih Wi-Fi omreZij in se poveZzite s kosilnico
- ime omrezja je SmartLife-XXXX. OmreZje ne zahteva gesla. Telefon lahko
sporoci, da novo omrezje nima dostopa do Interneta. V takem primeru morate
izbrati opcijo »Vseeno poveZi«, »Povezi s tem omreZjem« ali drugo podobno.

8. Pojdite nazaj v aplikacijo Smart Life. Pojavi se dvominutni asovnik. Cez nekaj
Casa se kosilnica doda v aplikacijo.

9. Ce to ne uspe, prepri¢ajte se, da vaSe Wi-Fi omreZje deluje v frekvenénem
pasu 2,4 GHz. Preverite nastavitve telefona, da se prepri¢ate, da je vklopljen
prenos mobilnih podatkov, tudi ¢e je povezava Wi-Fi aktivna (nekateri telefoni
prekinejo prenos podatkov, ko se povezejo z omrezjem Wi-Fi). Ponovite
postopek povezovanja kosilnice z aplikacijo.

Uporaba kosilnice preko aplikacije

Po zagonu aplikacije se prikaze zacetni zaslon (slika R) z vsemi dostopnimi
napravami. Po izbiri robota DED8752-AP se prikaze zaslon naprave (slika S) z
informacijami o trenutnem stanju naprave:

- baterija - nivo napolnjenosti

- Schedule/ ro¢no/obmocje - trenutni nacin delovanja naprave

- aktivnost kosilnice

- tipka za vrnitev v postajo

- appointment (slika X, funkcija je enaka kot na¢in Schedule v meniju) - omogoc¢a
nastavitev delovnega ¢asa ¢ez dan in omogoc¢a nastavitev delovnih ciklov v tednu
- history (slika Y, zapisi o delovanju robota), kjer najdete zgodovino delovanja in
informacije o napakah.

Med ko$njo ni mogode spreminjati na&inov delovanja robota. Sele po vrnitvi v
polnilno postajo lahko npr. spremenite nacin Schedule na ro¢ni ali obmogje.

Nastavitve

Vse spodaj nastete funkcije lahko vklopite ali izklopite preko aplikacije. Za prehod
na nastavitve pritisnite simbol zobnika v zgornjem desnem kotu prikazovalnika
(slika S)

Tipka za zvo¢no signalizacijo (buzzer) - zvo¢ni signali so privzeto omogoceni.
Prekinitev dela v primeru dezZja (rain shelter function) - v primeru dezZja se kosilnica
vrne v postajo, privzeto je ta funkcija vklopljena.

Premikanje po robovih obmogja - robot se vsakih 8 ciklusov ko$nje premika po
robovih obmo¢ja, da pokosi travo na omejitvenem kablu. Privzeto je ta funkcija
vklopljena.

Obmocje - prikazuje nastavitve obmocja kosnje, kar vam omogoca spreminjanje
delovnega Casa za vsako obmocje. Aplikacija omogoca tudi spremembo nastavitev
za dolo¢ena obmocja (tako ¢asa kosnje za vsako obmocje kot obmocja kosnje).
Po ponastavitvi obmogij koSnje ni mogoce nastaviti v aplikaciji - dolo€iti jih morate
v meni naprave (glejte poglavje "Obmocje")

Druge funkcije aplikacije

V aplikaciji lahko preverite zapise o delu kosilnice (zavihek HISTORY
RECORD/WORK LOG) in napakah, do katerih je priSlo med delom (zavihek
HISTORY RECORD/FAULT INFORMATION RECORD). Ce hogete preveriti
dolo¢ene zapise, izberite HISTORY RECORD.

Funkcija DEVICE INFORMATION v zavihku SETTINGS ponuja ve¢ dodatnih
moznosti, ki omogocajo npr.:

- spremembo imena kosilnice

- avtomatizacijo dela

- vklop/izklop offline sporogil

- deljenje kosilnice

- ustvarjanje skupin podobnih naprav

- podelitev pravice do lokalizacije kosilnice

- preverjanje omrezja in posodabljanje aplikacije (priporo€amo, da posodobitve
preverjate vsak enkrat na teden)

V oddelku FAQ si lahko ogledate npr. odgovore na pogosto zastavljena vprasanja.
Priporo€amo, da preberete to poglavje, da lazje in u€inkoviteje upravljate kosilnico.
Aplikacija prinasa $tevilne dodatne moznosti - njihovo delovanje je podrobno
opisano v navodilih za aplikacijo.

10. Tekoc¢a vzdrzevalna opravila
Vsa vzdrzevalna dela izvajajte Sele, ko je naprava

A\ POZOR : ; izv
odklopljena od vira napajanja.

Za ciScenje robotske kosilnice je prepovedano uporabljati visokotlaéni
Cistilnik ali teko¢o vodo. Ne cistite naprave s topili.

Enkrat na teden preverite robotsko kosilnico in zamenjajte vse poskodovane ali
obrabljene dele.

Ciséenje in vzdrzevanje

Vedno izklopite napravo in jo odklopite iz napajanja.

Za zagotavljanje ucinkovite uporabe kosilnice je treba redno pregledovati napravo
in poko$eno povrsino.

Navadno ¢iSéenje

Redno odstranjevanje listja, trave in drugih onesnazil podalj$a Zivljenjsko dobo
kosilnice.

Pozor: Za ¢iS¢enje uporabljajte le krtaco ali suho krpo. Ne uporabljajte vode,
ki lahko, ¢e pride v notranjost kosilnice, povzroc¢i kratek stik in poSkoduje
elektriéni sistem.

Zgornji pokrov
Dvignite zgornji pokrov in ga odistite trave, listja in drugih smeti. Za ¢iS¢enje ne
uporabljajte vode.

Spodnji del kosilnice

Spodniji del kosilnice ogistite s krtao. Vsaki¢ preverite, ali se nozi, drzala za noze
in kolesa prosto vrtijo. Ce kosilnica kosi mokro travo, se lahko odpadki prilepijo na
ohisje in zmanjSajo ucinkovitost koSnje. Preverite in oCistite notranjost prostora za
noze, da odstranite ostanke mokre trave. Redno Ccistite rezilni rotor, da se
neovirano vrti.

Polnilna postaja
Redno Cdistite polnilno postajo tako, da odstranite ostanke trave, listja in drugih
smeti. S tem preprecite oslabitev stika med kontakti polnilne postaje in ustreznimi
deli kosilnice. Redno preverjajte stanje kontaktov polnilne postaje in plos¢ic
kosilnice. Redno ¢istite kontakte in ploscice. Uporabite fini brusilni papir ali jekleno
volno. Zaradi razgradnje trave pod postajo se s€asoma lahko zgodi, da polnilna
postaja zane puscati.
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Redno preverjajte stanje vijakov, sornikov in matic. Ce je kakr$en koli del zrahljan,
ga zategnite, da zagotovite ucinkovito delovanje celotne naprave.

Zamenjava delov

Pozor: Pred izvajanjem spodaj opisanih opravil vedno izklopite napravo in jo
odklopite iz napajanja.

Nozi

Nozi imajo dva ostra rezilna robova. Ko se eno rezilo otopi, lahko obrnete noz tako,
da uporabljate drugi, $e vedno ostri rezilni rob. Ce sta oba roba topa, odvijte noze
in zamenjajte z novimi. Ko odvijate noze, odstranite travo in drugo umazanijo, ki se
je morda zbrala v gnezdu za noZe. Ko ocistite gnezdo, vstavite in privijte nove noze.
Preverite, ali se nozi vrtijo.

0 POZOR Pozor: zamenjajte vse noze hkrati, da ohranite stabilnost

kos$nje. Tudi €e nozi niso poskodovani, jih redno
zamenjajte, da si zagotovite najboljsi uéinek kosnje in nizko porabo energije.
Da si zagotovite najboljSe delovanje vrtilnih delov, po potrebi zamenjajte vse
noze in vijake hkrati.

Pozor: Uporabite le originalne nadomestne dele.

Akumulator

Zivljenjska doba akumulatorja traja 5 let, odvisno od obremenitve in vzdrzevanja
kosilnice. Ce hodete zamenjati akumulator, odvijte pokrov in zamenjajte staro
baterijo z novo.

Nikoli ne odstranjujte, ne odpirajte in ne unicujte ¢lenov akumulatorja.

Ne zapirajte stikov akumulatorja. Ne shranjujte akumulatorjev v nakljuénih Skatlah
ali predalih, kjer lahko pride do stika s prevodnimi materiali. Akumulator, ki se
trenutno ne uporablja, shranjujte stran od kovinskih predmetov, kot so sponke,
kovance, kljuéi, Zeblji, vijaki in drugi majhni kovinski predmeti, ki bi lahko povzrogili
kratki stik v akumulatorju. Kratki stik lahko povzroci opekline ali pozar.

Ne izpostavljajte akumulatorja virom toplote ali ognju. I1zogibajte se shranjevanju na
neposredno osonéenem mestu.

Ne izpostavljajte akumulatorja mehanskim tresljajem.

Ce pride do uhajanja, prepregite stik tekogine s koZo in o&mi. V primeru stika sperite
izpostavljen del telesa z obilo vode in poiscite zdravniSsko pomoc.

Ce ste pogoltnili akumulator ali njegov del, takoj poiséite zdravnisko pomog..

Shranjevanje

Natanéno ogistite napravo skupaj z dodatki.

Shranjujte izven dosega otrok, na hladnem in suhem mestu. lzogibajte se
previsokim in prenizkim temperaturam.

Zascitite pred odprtim ognjem in neposredno sonéno svetlobo. Shranjujte na kar se
da temnem mestu.

Ne shranjujte v plasti¢nih torbicah, da se izognete zbiranju vlage.

Shranjevanje izven sezone

Izven sezone (zlasti pozimi) morata biti polnilna postaja in kosilnica shranjeni v
suhem prostoru, kjer temperatura ne bo padla pod 0 stopinj C. Odstranite ostanke
trave, listje in druge smeti. Z jekleno volno o€istite kontakte in kontakte ploscice.
Zascitite kontakte in plo$¢ice pred korozijo - uporabite olje brez kisline. Pozimi
dvakrat ali trikrat napolnite akumulator, da podaljSate Zivljenjsko dobo akumulatorja.

Sporocila o napakah

Ce kosilnica ne deluje pravilno, se na prikazovalniku prikaZejo sporogila o napakah.
V to€ki 12 - samostojno odpravljanje okvar - so opisane vrste napak in nacin
odpravljanja. Ce se bodo napake $e vedno pojavljale, obrnite se na prodajalca.

11. Nadomestni deli in dodatki
Dodatki v prodaji:

DED87491 100 m kabla za dolo¢anje delovnega obmocja
DED87492 150 zati¢ev za pritrditev omejitvenega kabla
DED87493 2 spojki za povezovanije kabla s postajo
DED87494 4 spojke za povezovanje omejitvenega kabla
DED87495 4 vijaki za namestitev polnilne postaje
DED87496 3rezila

DED87497 Zascita pred dezjem/soncem

Za nakup rezervnih delov in dodatne opreme se obrnite na Servis Dedra Exim.
Kontaktne podatke najdete na 1. strani navodil.

Pri naro€anju rezervnih delov navedite Stevilko partije z nazivne tablice in Stevilko
dela iz montazne risbe.

V garancijskem roku bodo popravila izvrSena pod pogoji, navedenimi v
garancijskem listu. Reklamirani izdelek je treba dostaviti v popravilo na kraj nakupa
(prodajalec je dolzan reklamirani izdelek sprejeti), lahko se ga tudi poslje v centralni
servis Dedra Exim ali v servis, ki je najblizji vaSemu prebivali$€u (seznam servisov
je na voljo na www.dedra.pl). Prosimo, da izdelku priloZite izpolnjen garancijski list.
Po preteku garancijskega obdobja popravila opravlja centralni servis. PoSkodovan
izdelek je se poslje v servis (stroSke dostave krije uporabnik).

12. Samostojno odpravljanje okvar

Sporocila o napakah
Na prikazovalniku kosilnice se lahko prikaZejo razli¢na sporogila o napakah:

Ustavitev zaradi dviga

Preden zacnete odpravljati okvare, odklopite napravo iz
napajanja.

Senzor je zaznal dvig kosilnice in ustavil napravo. Izklopite in nato ponovno vklopite
kosilnico.

Presezena mo¢ motorja

Kosilnica se je zataknila oz. naletela na ovire, ki je ni mogo¢e prepoznati. Motor
kolesnega pogona se pregreje in kosilnica se izklopi. 1zklopite kosilnico, odstranite
vzrok za ustavitev in nato ponovno zazenite napravo.

Presezena mo¢ kosilnice

Kosilna enota se je zagozdila ali obstaja ovira. Motor kosilnice se pregreje in
kosilnica se izklopi. Izklopite kosilnico in preverite. Odstranite veje in predmete, ki
ovirajo oz. upocasnijo kosilnico - ¢e obstajajo. Ponovno vklopite kosilnico.

Naklon terena vecjo od 20°

Kosilnica se izklopi, ko zazna naklon 20°. Izklopite kosilnico in jo postavite na
povrsino z naklonom manj kot 20°. Ponovno vklopite kosilnico.

Prenizka mo¢

Nizka napolnjenost akumulatorja. Izklopite kosilnico in jo premaknite v polnilno
postajo. Po vzpostavitvi stika s postajo se akumulator napolni in kosilnico boste
mogli ponovno zagnati. Podatek o napolnjenosti se prikaze na prikazovalniku.

Pomanjkanje signala iz omejitvenega kabla

Preverite polnilno postajo. Ce dioda1 in dioda 2 ne svetita, to pomeni, da polnilna
postaja ni prikljuéena na elektricno omrezje. Preverite, ali je polnilna postaja
prikljugena na elektriéno omreZje. Ce dioda 1 utripa rdede, to pomeni, da omejitveni
kabel ni trajno povezan s polnilno postajo. Preverite omejitveni kabel. (Ce je vse v
redu, dioda 1 ugasne).

Kosilnica se nahaja izven obmocja, ki ga dolo€a omejitveni kabel. Postavite
kosilnico znotraj obmocja, ki ga dolo¢a omejitveni kabel.

Izven obmocja

Kosilnica se nahaja izven obmocgja, ki ga dolo¢a omejitveni kabel. I1zklopite kosilnico
in jo postavite znotraj obmocja, ki ga dolo€a omejitveni kabel.. Lahko ponovno
vklopite kosilnico.

Resevanje tezav

V primeru okvare stroja vedno najprej preverite, ali
A POZOR polnilna postaja deluje pravilno (ali je omejitveni kabel
zrahljan, ugriznjen ali prerezan z rezili stroja, ali je morda priSlo do izgube
napajanja). Na tovrstno tezavo opozarja rdece utripajo¢a dioda 1 (23).

1. Kosilnica se ne vklopi.

a. Preverite, ali se kosilnica nahaja znotraj obmo¢ja, ki ga dolo¢a omejitveni
kabel.

b. Preverite tipko Stop (5). Ce je tipka Stop blokirana, pritisnite jo, nato pritisnite
tipko vklop/izklop (19).

c. Ce kosilnice dlie &asa niste uporabljali, morda je pri§lo do izpraznitve
akumulatorja. Ne pozabite na ponovno polnjenje. Polnite akumulator vsaka 3
meseca, tudi e kosilnice ne uporabljate.

2. Kosilnica se ne premika naprej.
a. Poskodovan senzor tréenja.
b. Ce je trava ob prvi uporabi kosilnice zelo visoka, je senzor morda pokrit. Pred

uporabo robotske kosilnice pokosite travo do ustrezne viSine z navadno
kosilnico.

3. Kaosilnica ne kosi pravilno oziroma sploh ne kosi

a. lzklopite kosilnico. Preverite, ali so rezila pravilno name$c¢ena. Zamenjajte
poskodovane noze.

b. Ce se kosilnica nahaja na obmogju z naklonom nad 20°, se samodejno
zaustavi.

c. Drzalo za noze je blokirano s travo ali drugimi predmeti.
ponovno zaZenite kosilnico.

d. Trava raste pregosto ali previsoko. Pred uporabo robotske kosilnice pokosite
travo do ustrezne viSine z navadno kosilnico.

e. Ce je temperatura motorja previsoka, se kosilnica samodejno izklopi. Ponovno
vklopite kosilnico.

4. Kosilnica prekoraci omejitveni kabel in nadaljuje kosnjo izven dolocenega
obmodja.

a. Kot omejitvenega kabla na vogalih ni primeren. Notranji kot ne sme biti manjsi
od 120°.

b. Signal omejitvenega kabla je Sibek. Omejitveni kabel ne sme biti dalj$i od 200
m.

c. Preverite, ali se nekje v blizini nahaja naprava z veliko mocjo (transformator,
generator, telekomunikacijski stolp in dr.). Te naprave lahko motijo signal
kosilnice.

Odstranite jih in

5. Akumulator ne polni, kosilnica se ne polni pravilno oz. tréi ob polnilno postajo.

a. Kontakti polnilnika se ne dotikajo kontaktov polnilne postaje.

b. Kontakti so umazani. Ogistite stike (preden to storite, odklopite napajanje).

c. Ce naprave dlje ¢asa niste polnili, se naprava popolnoma iztrosi. Ce je
akumulator na kateri koli nacin poskodovan, ga lahko nekajkrat poskusite
napolniti 0z. ga zamenjate.

d. Senzor je poSkodovan.

6. Kosilnica se s prazno baterijo ne more vrniti v polnilno postajo.

a. Omejitveni kabel je predolgi. Polnjenje akumulatorja ne zado$¢a, da se
kosilnica vrne v polnilno postajo. Izklopite kosilnico in jo premaknite nazaj v
polnilno postajo.

b. Na omejitvenem kablu je ovira, ki kosilnici onemogoc¢a vrnitev v polnilno
postajo. Odstranite oviro

7. Funkcija podobmogja ne deluje pravilno.

Preverite izbrane nastavitve. Casovno obdobje dologite za vsako delovno obmogje.

8. Kosnja na otoku ne deluje pravilno.

Otok mora biti okrogle, ne pa kvadratne oblike.

9. Kosilnica se po otoku premika krozno, ne uposteva delovnega obmodja.

Kosilnica bo trikrat obkroZila otok oz. se po 40 sekundah koSnje vrne na delovno
obmodje.

13. Sestava kompleta

1.Robotska kosilnica — 1 kos 2. Polnilna postaja - 1 kos 3. Napajalnik za polnilno
postajo - 1 kos 4. Omejitveni kabel - 100 m, 5. Zati¢i za pritrditev omejitvenega kabla
- 150 kosov 6. Dodatna rezila- 6 kosov 7. Distan¢na letev - 1 kos

14. Informacija za uporabnike o odstranjevanju
elektriéne in elektronske opreme (velja za
gospodinjstva)

46



dokumentih, opozarja, da se okvarjenih elektri¢nih ali elektronskih naprav
ne sme odlagati med navadne gospodinjske odpadke. Take naprave je
treba v cilju njihovega pravilnega uni¢enja, izvedbe reciklaze, obnove in/ali
ponovne uporabe njihovih komponent, predati na ustrezno specializirano zbirno
mesto, kjer bodo prevzete brezpla¢no. Informacije o lokaciji zbirnih mest za
odpadno opremo nudijo organi lokalne uprave, na primer na svojih spletnih straneh.
Pravilno ravnanje z odpadnimi napravami omogoca ohranitev dragocenih virov ter
preprecitev negativnih vplivov na zdravje in okolje, ki ga lahko povzro¢i neustrezno
ravnanje z odpadki.

Za nepravilno ravnanje z odpadki so v ustreznih lokalnih predpisih predvidene
kazni.

Uporabniki v drzavah Evropske unije: Ce morate zavreéi elektri¢ne ali elektronske
naprave, se obrnite na najbliZje prodajno mesto ali dobavitelja, ki vam bo
posredoval dodatne informacije.

Odstranjevanju odpadkov v drzavah zunaj Evropske unije: Tak simbol velja samo
v drzavah Evropske unije. Ce Zelite ta proizvod zavregi, se obrnite na organ
lokalne uprave ali prodajalca v cilju pridobitve informacije o pravilnem nacinu
ravnanja.

Ef Prikazani simbol, ki je name&&en na proizvodih ali na k njim priloZzenih

Garancijski list
za
KataloSka §t.: DED8752-4AP
(v nadaljevanju Proizvod)
Datum nakupa Proizvoda: .............

Zig prodajalca

Datum in podpis prodajalca: ...

I1zjava uporabnika:
Potrjujem, da sem bil seznanjen s pogoji garancije in posledicami neupostevanja
navodil v navodilih za uporabo in garancijskem listu. Znani so mi pogoji te garancije,
kar potrjujem z lastnoro€nim podpisom:

Datum in kraj

|. Odgovornost za Proizvod

1. Garant - Dedra Exim Sp. z 0.0. s sedeZzem v Pruskovu, naslov: ul. 3 Maja 8, 05-
800 Pruszkéw, Poljska, s§t. KRS (vpisa v drzavni sodni register Poljske)
0000062517, vpis izvrSilo Okrajno sodi$¢e za gl. mesto VarSavo v Var$avi, njegov
14. gospodarski oddelek Drzavnega sodnega registra (KRS — Krajowy Rejestr
Sgdowy), davéna Stevilka 527-020-49-33, osnovni kapital: 100.980,00 PLN.

2. Garant pod pogoji, dolo¢enimi v tem garancijskem listu, podeljuje garancijo za
Proizvod, ki ga je dobavil.

3. Odgovornost iz naslova garancije zajema samo napake, izhajace iz razlogov,
prisotnoh v samem Proizvodu v €asu njegove izdaje uporabniku.

4. Garancija daje Uporabniku pravico do brezpla¢ne odprave napake na Proizvodu,
¢e se napako odkrije v garancijskem obdobju. Nagin odprave napake na Proizvodu
(metoda odprave napake) je odvisen od odlocitve Garanta. Garant si za primer
svoje ugotovitve, da popravila ni mozno izvesti, pridrzuje pravico do zamenjave
okvarjenega elementa ali celotnega Proizvoda z brezhibnim, zniZzanja cene
Proizvoda ali odstopa od pogodbe.

5.V odnosu do Uporabnika, ki ni potrodnik v smislu poljskega Civilnega zakonika
(Kodeks Cywilny) z dne 23. aprila 1964., je odSkodninska odgovornost Garanta za
8kodo, ki izhaja iz te garancije in/ali je v zvezi z njeno sklenitvijo in izvajanjem, ne
glede na pravni naslov, omejena do vrednosti brezhibnega Proizvoda, ki je
okvarjen.

Il. Garancijsko obdobje

Podpis uporabnika

Elementi Proizvoda Trajanje garancijske zas¢ite

24 mesecev od dneva nakupa Proizvoda,

DED8752-4AP .. !
navedenega v tem garancijskem listu

Kljuéi, vijaki, pritrdilni
elementi
Ill. Garancijski pogoji
1. Predlozitev izpolnjenega garancijskega lista Proizvoda s strani Uporabnika ter
dokazila okoli$¢in nakupa Proizvoda s strani Uporabnika, npr. v obliki blagajniskega
potrdila, racunaipd. V cilju pravilne izvedbe reklamacijskega postopka se priporoca,
naj Uporabnik skupaj s Proizvodom, ki ga reklamira, predloZi vse elemente,
navedene v ,Kompletacija naprave” v navodilih za uporabo.
2. Ravnanje Uporabnika skladno s priporocili v navodilih za uporabo in
garancijskem listu.
3. Garancija zajema samo ozemlje Republike Poljske in EU.
4. Garancija ne zajema okvar Proizvoda, nastalih $e zlasti zaradi:
a. Uporabnikovega neupostevanja pogojev, dolo¢enih v Navodilih za uporabo, Se
zlasti glede pravilne uporabe, vzdrzevanija in ¢iS€enja;
b. Uporabnikove uporabe ¢istilnih ali vzdrzevalnih sredstev, neskladnih z navodili
za uporabo;
c. Uporabnikovega neustreznega skladi$¢enja in prevoza Proizvoda;
d. Uporabnikovih nepooblaséenih sprememb in/ali modifikacij Proizvoda brez
dogovora z Garantom;
e. Uporabnikove uporabe potroSnega materiala v Proizvodu, neskladnega z
navodili za uporabo.
5. Uporabnik, ki ni potrosnik v smislu poljskega Civilnega zakonika z dne 23. aprila
1964., izgubi garancijo za Proizvod, na katerem:

Ni zajeto v garanciji

- je Uporabnik odstranil, spremenil ali poSkodoval serijske Stevilke, datumske
oznake in nazivne tablice;

- je Uporabnik poSkodoval plombe ali so na njih vidni znaki poseganja vanje s strani
Uporabnika.

6. Pozor! Opravila, povezana z vsakodnevno uporabo Proizvoda, ki so med drugim
navedena v navodilih za uporabo, izvaja Uporabnik sam in na lastne stroske.

IV. Reklamacijski postopek

1. V primeru ugotovitve nepravilnega delovanja Proizvoda se je treba pred prijavo
reklamacije prepri¢ati, da so bila pravilno opravljena vsa opravila, Se zlasti tista,
navedena v navodilih za uporabo.

2. Priporo€a se reklamacijo prijaviti takoj, najbolje v 7 dneh od dneva opazitve
napake na Proizvodu. Uporabnik, ki ni potro$nik v smislu poljskega Civilnega
zakonika z dne 23.4.1964, izgubi pravice, izhajajoce iz te garancije, e reklamacije
ne prijavi v 7 dneh.

3. Reklamacijo se lahko prijavi, med drugim, na mestu nakupa Proizvoda, v
garancijskem servisu ali pisno s pismom, poslanim na naslov: Dedra Exim Sp. z
0.0., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkéw, Poljska.

4. Uporabnik lahko prijavi reklamacijo z uporabo obrazca, ki je na voljo na spletni
strani www.dedra.pl. ("Obrazec za prijavo reklamacije na podlagi garancije").

5. Naslovi garancijskih servisov za posamezne drZave so na voljo na www.dedra.pl.
V primeru, da za dano drzavo ne bi bilo navedenega garancijskega servisa, se
priporo¢a poslati reklamacijo na podlaghi garancije na ta naslov: Dedra Exim Sp. z
0.0., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkéw (Poljska).

6. V cilju varnosti Uporabnika se prepoveduje uporabo okvarjenega Proizvoda.

7. Pozor! Uporaba okvarjenega Proizvoda je nevarna za zdravje in Zivljenje
Uporabnika.

8. Obveznosti iz garancije bodo izpolnjene v 14 delovnih dneh od dneva dostave
reklamiranega Proizvoda.

9. Priporo¢a se pred dostavo okvarjenega Proizvoda le-tega odistiti. Priporo¢a se
reklamirani Proizvod skrbno za$¢ititi pred poSkodbami pri transportu (najbolje je
reklamirani Proizvod dostaviti v originalni embalazi).

10. Garancijsko obdobje se podaljSa za ¢as, v katerem Uporabnik Proizvoda, za
katerega velja garancija, zaradi njegove okvare ni mogel uporabljati.

Garancija ne izklju¢uje, ne omejuje in zacasno ne odpravlja pravic Uporabnika,
izhajajocih iz predpisov o porostvu za napake na prodani stvari.

Sadrzaj

. Slike i crtezi

. Opis uredaja

Namjena uredaja

Ograni¢enje uporabe

Tehnicki podaci

. Priprema za uporabu

. Priklju¢ivanje na mrezu

. Uklju€ivanje uredaja

. Uporaba uredaja

10. Odrzavanje

11. Zamjenski dijelovi i pribor

12. Samostalno otklanjanje kvarova
13. Komplet uredaja

14. Informacija za korisnike o odlaganju elektri¢ne i elektronitke opreme
15. Jamstveni list

©CONOUAWNE

Izjava o sukladnosti prilozena je uputama kao poseban dokument. U slucaju
nedostatka izjave o sukladnosti, molimo kontaktirajte Dedra-Exim Sp. z 0. 0
Opé¢i sigurnosni propisi se nalaze u uputama za uporabu kao posebna brosura.

UPOZORENJE. Prije uporabe uredaja
upozorenja oznacena uskliénikom i sve

procitajte sva
upute.

Nepostivanje sljedecih sigurnosnih upozorenja i uputa moze dovesti do strujnog
udara, pozara ili ozbiljnih ozljeda.

Sacuvajte sva upozorenja i upute za buduéu upotrebu.
Prijevod originalnih uputa za uporabu

2. Opis uredaja

Crtez A, B1, B2: 1. Niskonaponski vod, 2. Kontakti, 3. Stanica za punjenje, 4 Vod,
5 LED1, 6. LED2, 7. Pokrov upravljackog panela, 8. Senzor za kisu, 9. STOP
gumb, 10. Pokrov okretne rucice pode$avanje visine rezanja, 11. Rezni kotac, 12.
NozZevi, 13. Straznji pogonski kota¢ 14. Akumulator, 15. Glavni prekida¢, 16.
Zaslon, 17. Gumb baze, 18. Pokrov upravljackog panela, 19. Tipka ukljuci/iskljuci.

3. Namjena uredaja

Robotska kosilica za ko$nju i malciranje je namijenjena za ko$nju trave na
travnjacima, u vrtovima itd. Zahvaljuju¢i sustavu senzora i kabelu skrivenom u
travnjaku, robot mozZe odrediti svoj polozaj i proéi optimalnu rutu kosnje,
izbjegavajuci prepreke ili signaliziraju¢i moguce probleme. Programiranjem robota
omoguceno je cikli¢éno koSenje trave bez dodatnih podeSavanja. Robot automatski
kosi travu tako $to prelazi u rezim kosnje i — kada je razina punjenja akumulatora
niska — u rezim punjenja. Zahvaljujuéi malim dimenzijama, robot je vrlo okretan i
univerzalan, dobro ¢e se pokazati na malim i velikim (do oko 1000 m2) travnjacima.
Oprema ukljuéena u set dovoljna je da se odredi zona ko$nje od oko 600 m2
travnjaka pravilnog oblika ili oko 350 m2 travnjaka nepravilnog oblika, s 3 otoka.
Ako je potrebno, mogu se koristiti produzni kabeli za vanjsku primjenu.

4. Ogranicenje uporabe

Uredaj se smije koristiti samo u skladu s dolje navedenim "Dopustenim radnim
uvjetima".

Neovlastene promjene mehanicke i elektricne konstrukcije, bilo kakve modifikacije,
servisiranje koje nije opisano u uputama za uporabu smatrat ¢e se nezakonitim i
rezultirati gubitkom jamstvenih prava, a izjava o sukladnosti viSe neée vrijediti.
Uporaba koja nije u skladu s namjenom ili uporaba koja nije u skladu s uputama za
uporabu rezultirat ée gubitkom jamstvenih prava.
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Propisani uvjeti rada
Ne raditi za vrijeme padavina.

5. Tehnicki podaci

Model DED8752-4AP
Baterija

Napon [V] 20 DC
Kapacitet baterije [Ah] 4
Uginkovitost [Wh] 80
Vrsta baterija Li-lon
Temperatura €uvanja [C] 40
Uredaj za napajanje

Napon [V, Hz] 230, ~50
1zlaz [V, A] 21
Klasa zastite I

IP stupanj IPX4
Osiguraé T3 15A 250V
Robot

Napajanje [V] 20 DC
Kapacitet baterije [Ah] 4
Klasa zastite 1}

IP stupanj IPX4
Brzina vrtnje [min-1] 3500
Povrsina ko$nje [m2] 800-1000
Sirina ko$nje [mm] 200
Visina kosnje [mm] 25-55
Oznaka buke Lwa [dB(A)] 70
Razina Lwa [dB(A)] 66,6
Razina Lpa [dB(A)] 47,6
Mjerna nesigurnost K [dB(A)] 3
Masa [kg] 16,5

Informacije o vibracijama i buci

Kombinirana vrijednost vibracija an i nesigurnost mjerenja odredena je u skladu s
normom 50636-2-107 i navedena je u tablici.

Emisija buke odredena je u skladu s 50636-2-107, vrijednosti su navedene u gornjoj

tablici.

ANAPOMENA Buka moze ostetiti sluh, uvijek pri radu koristite zastitu
usiju!

Deklarirana ukupna vrijednost vibracija izmjerena je prema standardnoj metodi

ispitivanja i moze se koristiti za usporedbu jednog uredaja s drugim. Navedena

razina vibracija se takoder moZe Kkoristiti za pocetnu procjenu izloZenosti

vibracijama.

Razina vibracija tijekom stvarne uporabe uredaja se moze razlikovati od

deklariranih vrijednosti, ovisno o tome kako se koriste radni alati, posebno o vrsti

obradivanog predmeta i o potrebi definiranja mjera zastite operatera. Za to€nu

procjenu izloZzenosti u stvarnim uvjetima uporabe, potrebno je uzeti u obzir sve

dijelove radnog ciklusa, uklju€ujuéi razdoblja kada je uredaj iskljuen ili kada je

uklju€en, ali nije u uporabi.

6. Priprema za uporabu

ANAPOMENA Sve pripremne radnje obavljajte kad je uredaj iskljuéen
saizvora napajanja.

Stanica za punjenje

ANAPOMEN Stanicu za punjenje treba postaviti na vanjski rub

podrucja za koSnju na grani€¢noj zici.

Ne smije se stavljati pored spremista ili vrtne kucice postavljene poput otoka u

sredis$tu podrucja za koSnju.

Preporu€uje se postavljanje stanice za punjenje na suho i zastiéeno mjesto u

slucaju jake kise, tuce ili poplave.

Mjesto lokacije stanice za punjenje mora biti ravno i sigurno. U krugu od 2 metra od

stanice za punjenje ne smiju se nalaziti nikakve prepreke ili zavoji.

Tijekom instalacije uvjerite se da mrezni priklju¢ak 230 V i punja¢ budu zasti¢eni od

vlage.

Prvo priévrstite prednji dio grani¢ne Zice ispod stanice za punjenje na crvenu

stezaljku (blize srediSnjem utoru ispod stanice za punjenje). Udaljenost od ruba

travnjaka ne smije biti manja od 40 cm.

Zatim provucite graniénu Zicu kroz utore ispod stanice za punjenje i u€vrstite stanicu

za punjenje pomocu igala za pri¢vr§¢ivanje.

ANAPOMENA Izlaz sa stanice (ravna strana) treba biti u smjeru

suprotnom kazaljke na satu (ulijevo) gledano s unutarnje
strane planirane povrsine kosnje.

Zabranjeno je postavljanje stanice za punjenje na kose povrsine.

Postavljanje grani¢ne zice

Grani¢na Zica pocinje ispod stanice za punjenje i ide u smjeru suprotnom kazaljke

na satu duz ruba travnjaka. ZavrSava se na straznjoj strani stanice za punjenje (sa

strane priklju¢nih kontakata). Prije pri¢vr§¢ivanja straznjeg kraja na utikac,

napravite om¢u u blizini stanice za punjenje da ne bi robotska kosilica udarila u

stanicu za punjenje.

A\NAPOMENA

najmanje 2 m.

Prilikom postavljanja grani¢ne Zice treba voditi rauna o svim moguéim prolazima,
razmacima i suZenjima da imaju najmanje 1,5 m Sirine.

U suprotnom slu€aju robotska kosilica se ne¢e mo¢i ispravno kretati i postoji rizik
da se neke tocke nece pravilno pokositi. Ako je udaljenost manja od 1,5 m i postoji
prolaz, preporu€ujemo da upotrijebite opciju postavljanja podrucja robotske
kosilice. Da biste to u€inili, obratite pozornost takoder na elemente radnog podrucja

Stanica mora biti postavljena tako da je prostor iza izlaza
sa stanice ravan, bez prepreka, zavoja na duzini od

"Podrucje 1, 2, 3" i "Podruc¢je® navedene ispod u uputama za uporabu. Prolazi
trebaju imati minimalni razmak od 50 cm.

Unutarnji kutovi uglova graniéne Zice moraju iznositi najmanje 120° (crtez D).
Izmedu tih kutova mora biti najmanje 50 cm ravne Zice.

Ako Zelite zastititi prepreku kao $to je cvijet ili drvo na vaSem travnjaku, izolirajte ga
kao poluokrugli otok ili okrugli otok s grani¢nom Zicom kako biste izbjegli bilo kakvo
krizanje grani¢ne Zice (crtez E).

Privrstite graniénu Zicu za tlo pomocu priloZzenih igala za pri¢vri¢ivanje.
Preporucuje se primjena igala za priévr§¢ivanje uz razmak od jedan metar. U
sluéaju velikih razlika u razini tla, mogu se postaviti jo$ blize jedna drugoj. Zica se
takoder moze ukopati do dubine od 2 cm.

Nakon Sto priCvrstite cijelu Zicu, ostavite oko 10-15 cm voda na svakom kraju.
Uklonite izolaciju kako biste otkrili 2-3 cm bakrenog vodi¢a. Uklonite matice i
pricvrstite ogoljene (bez izolacije) bakrene Zice na stezaljke. Zatim ponovno
zategnite matice. Spojite pocetak Zice (postavljene ispod stanice za punjenje) na
crvenu stezaljku, a kraj (proveden oko travnjaka) na crnu stezaljku.

Kada je punja¢ priklju¢en na stanicu za punjenje, a grani¢na Zica poc¢ne raditi, LED
dioda 1 (crtez A, 5) na stanici za punjenje treba biti isklju¢ena, a LED dioda 2 (crt.
A, 6) treba svijetliti zeleno. Ako LED dioda 1 na stanici za punjenje treperi, grani¢na
Zica nije pravilno postavljena/spojena ili je prekinuta. Provjerite grani¢nu Zicu. LED
dioda 2 svijetli zeleno sve dok robotska kosilica nije spojena na stanicu za punjenje.
Cim se robotska kosilica spoji na stanicu za punjenje, LED dioda 2 svijetlit ¢e

crveno.
ﬂ NAPOMENA Ostatak grani¢ne zice ne smije biti namotan ili presavijen.
Odrezite grani¢nu Zicu na potrebnu duljinu, a ostatak ostavite

izvan podrucja kosnje.

PodesSavanje visine kosnje
Visina kosnje se moze podesiti od 2,5 cm do 5,5 cm okretanjem ispod klapne na
sredini robota (crtez A, 10). PodeSena visina ko$nje se moze ocitati na zelenom
pokazivadu pored okretne rudice za podeSavanje. Predlazemo da visina trave ne
bude vec¢a od 15 cm. Ako je trava previsoka, moze se dogoditi da robotska kosilica
ne bude uginkovita. Prije uporabe kosilice pokosite travu na odgovarajucu visinu.
ANAPOMENA Prije pocetka rada provjerite je li napajanje isklju¢eno.
Punjenje
Kosilica se mozZe puniti na stanici za punjenje. Kontakti kosilice trebaju biti u
kontaktu s odgovaraju¢im iglama stanice za punjenje. Kada je razina punjenja
baterije niska, kosilica ée sama pronaéi put do stanice za punjenje kako bi se
automatski napunila. Kada kontakti kosilice dodu u kontakt s iglama doti¢ne stanice,
LED dioda 2 na stanici za punjenje svijetlit ¢e crveno. Grani¢na Zica mora biti
pravilno spojena na stanicu za punjenje, a matice moraju biti zategnute. (ako je sve
u redu LED dioda 2 svijetli zeleno).
Prije prve uporabe akumulator mora biti potpuno napunjen. Na zaslonu je prikazana
razina napunjenosti 100%.
Dvije igle stanice za punjenje su pod naponom. Kako biste izbjegli kratki spoj, ne
dodirujte ih vodi€em kada je punjac spojen na stanicu za punjenje. Kosilica ne moze
raditi dok stoji na stanici za punjenje.
7. Prikljuéivanje na mrezu
Prije prikljuCivanja uredaja na izvor struje treba se uvjeriti je li napon napajanja
odgovara vrijednosti koja je navedena na nazivnoj ploci.
Instalacija za napajanje treba biti izvedena u skladu s osnovnim zahtjevima koji se
odnose na elektri¢ne instalacije i ispunjavati sigurnosne uvjete za koriStenje.
Parametri minimalnog presjeka voda za napajanje 1 mm2 i nazivne vrijednosti
osiguraca tipa B 10A.
Instalaciju treba izvrsiti ovlasteni elektricar. U slu€aju koriStenja produznih kablova
treba obratiti pozornost da presjek Zile ne bude maniji od zahtijevanog. Elektri¢ni
vod postaviti tako da ne bi tijekom rada bio izloZen riziku od presijecanja. OSteceni
produzni kablovi se ne smiju koristiti. Periodi€no provjeravati tehnicko stanje voda
za napajanje. Nemoijte vuéi za vod za napajanje.

8. Ukljuéivanje uredaja
NE

Radi pokretanja uredaja:

- napunite akumulator robot kosilice

- izvrSite radnje programiranja (vidi poglavlje 9. KoriStenje uredaja).

ANAPOMENA Koristite samo vrtne produzne kablove koji su prikladni
za vanjsku upotrebu. Nakon sto se stroj iskljuci, moguce

e da se nozevi i dalje okrecu.
. Koriétenje uredaja
cetak koSnje

ANAPOMEN

Podesavanje i konfiguracija
ANAPOMENA Pode$avanje i konfiguracija osnovnih postavki za

robotsku kosilicu moraju se vrsiti unutar granicne zice,
jer ¢e u suprotnom slucaju kosilica prikazati greSku "Nema signala s linije" i
nece se pokrenuti.

Rukovanje zaslonom (crtez od F do Z6)

Pritisnite tipku Uklj./Isklj. Na ekranu ée se pojaviti ,UNESITE PIN". Da biste presli
na korisni¢ko sucelje unesite pocetni PIN broj "0000" i pritisnite OK. Znamenke PIN
broja mogucée je promijeniti pomocu tipki plus i minus na upravljackom panelu (crtez
B2)

Navigacijom na zaslonu upravljaju tri bijela gumba ispod zaslona. Zaslon prikazuje
funkciju gumba neposredno iznad odgovarajuéeg gumba.

Gumb baze (Crtez B2, 17)

Gumb baze (Crtez B2, 17) nalazi se na tipkovnici (Crtez B2, 18). Ako Zelite prekinuti
ko$nju, pritisnite tipku baze (Crtez B2, 17). Kosilica ¢e prekinuti kosnju, trazit ¢e
najblizu grani¢nu Zicu i vratiti se duz grani€ne Zice na stanicu za punjenje. Kada je

Prije pokretanja uredaja nuzno je izvrsiti radnje opisane
u poglavlju "Priprema za rad".

—

Prije pocetka koSnje uklonite s travnjaka sva strana tijela,
kao Sto su grane, kamenje, korijenje, igracke i drugo.
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punjenje zavrSeno, uredaj ¢e napustiti stanicu za punjenje i ispred nje ¢e Cekati
sliedeéi zadatak. Vodite racuna da pritiskom na gumb baze kosilica prelazi u rezim
spremnosti. Sve postavke su pohranjene, ali stroj ¢eka signal za ponovno
pokretanje. Kako biste aktivirali rezim rada "RUCNI", pokrenite kosilicu pritiskom na
tipku Start (Crtez B2, 15). Ako kosilica sljede¢eg dana treba nastaviti s radom u
rezimu rada ,SCHEDULE” ili kositi zadana podrucja, iskljucite je i ponovno
pokrenite. Kako bi ponovno po¢eo s radom, uredaj ¢e Cekati ispred stanice za
punjenje do sljedeéeg sata pocetka.

Tipka Start (Crtez B2, 15)
Pritiskom na tipku Start (Crtez B2, 15) na tipkovnici (Crtez B2, 18) kosilica
automatski prelazi u nacin rada "RUCNO".
Na ekranu se prikazuje "RUCNO". Ako se Zelite vratiti u drugi reZim, morate
ponovno odabrati rezim rada.

Funkcionalne postavke

Da biste poceli konfigurirati funkcionalnih postavki postavite kosilicu u smjeru
kazaljke na satu na grani¢nu Zicu ispred stanice za punjenje.

Radi postavljanje tih funkcija pritisnite ,|ZBORNIK”. Zaslon nudi razne mogu¢nosti
odabira: POSTAVKE, PODRUCJE, POVIJEST, SCHEDULE.

Imajte na umu da tipke ispod zaslona odgovaraju za funkcionalnost. Provjerite
signalizaciju na zaslonu i potvrdite odgovarajucim tipkama.

Postavke

Da biste odabrali postavke, pomaknite prosvijetlien dio kao $to je prikazano na
crtezu G. Pritisnite OK.

Dostupne opcije su ,Sje¢enje kod rubova”, ,Zvuéni signal”’, ,Kisa” ili ,Jezik”. Da biste
odabrali odgovarajucu funkciju, pritisnite strelicu radi odabira elementa te pritisnite
OK. Postavke su podijeljene po stranicama, na drugoj su dostupne "Datum i
vrijeme", "Promjena PIN koda", "WiFi konfiguracija" i "Reset timera" (Crtez H, )
Nakon $to odaberete opciju ,Sjecenje kod rubova”, mozete ukljugiti funkciju
oznacavanjem potvrdnog okvira oznakom V (pritisnite OK za promjenu). Robotska
kosilica je programirana za sjecenje blizu rubova svaka tri ciklusa. Ako iskljucite
funkciju "Sjecenje kod rubova", funkcija ¢e se pokrenuti samo prvi put u svakom
rezimu. Za pocCetak sje€enja blizu rubova, postavite kosilicu na grani¢nu Zicu tako
da prikljuéci stanice (njen visoki dio) budu na straznjoj strani robota. Kada se
pokrene, kosilica ¢e krenuti uzduz grani¢ne Zice, obici ée cijelo zadano podrucje,
sve dok kontakti kosilice ne dodirnu igle na stanici za punjenje

Uvijerite se da u podrucju oznaéenom na crtezu C nema nikakvih predmeta ili drugih
objekata koji bi mogli blokirati robotsku kosilicu.

Ako odaberete opciju ,Zvuéni signal”’, mozete ukljuciti ili iskljuciti signal odabirom
potvrdnog okvira pored ove opcije pritiskom na gumbe na panelu zaslona.

Ako odaberete ,Reset”, odaberite opciju ,Reset Timera”. Prikazat ¢e se pitanje,
Zelite li ,Resetirati sve podatke”. Svi programirani podaci, uklju€ujuci PIN kod, bit ¢e
resetirani. Za resetiranje svih podataka pritisnite OK.

Promijenite PIN kod

Za promjenu PIN koda odaberite ikonicu "Promjena PIN koda" na drugoj stranici
postavki. Pritisnite OK.

UNESITE PIN: Unesite originalni PIN kod "0000". Potvrdite tipkom OK.

UNESITE NOVI PIN KOD: Unesite novi PIN kod. Potvrdite tipkom OK.
POTVRDITE NOVI PIN: Ponovno unesite novi PIN kod. Potvrdite tipkom OK. Kada
se prikaze poruka ,PIN prihvac¢en”, novi PIN kod je spremljen.

Nakon potvrde tipkom OK, ekran se vrac¢a na funkcionalne postavke.

Ako se unese pogresni PIN kod, prikazat ¢e se sliede¢e: ,PIN pogre$an". To znaci
da PIN kod nije promijenjen. Nakon potvrde tipkom OK, ekran se vra¢a na
funkcionalne postavke bez promjene PIN koda.

Rezim 1: Ru¢ni

Nakon ukljugivanja, kosilica je standardno (default) u reZimu "RUCNI" — poruka o
rezimu rada se nalazi na vrhu po¢etnog ekrana kosilice. U ovom reZimu kosilica se
moze ruéno pokrenuti za jedan ciklus. Preporucujemo da koristite ovaj rezim
posebno u prvim danima koristenja robot kosilice, jer on Vam omogucuje da lako
uocite greske prilikom postavljanja grani¢ne sajle i izvrsite bilo kakve korekcije rute.

Rezim SCHEDULE (crtez J)

Ovaj rezim omogucava rad prema tjednom rasporedu po satima. Za prebacivanje
odaberite ikonicu s napisom SCHEDULE u glavnom izborniku. Nakon $§to se prikaze
savjet (crtez K), odaberite postavke (crtez L) za vrijeme pocetka i zavrSetka kosnje
u formatu HH:MM-HH:MM, a zatim dane ko$nje u tjednu. Ako trebate resetirati
postavke rasporeda, odaberite opciju "Reset timer". Medutim, ako su postavke
ispravne, odaberite gumb Natrag, ispod postavki rasporeda predite kursorom na
opciju "Aktivno" (crt. M) te pritiskom na gumb OK potvrdite aktivaciju rasporeda,
pojavit ¢e se oznaka V u polju pored opcije "Aktivno".

Kada se vratite na pocetni ekran, na mjestu gdje je ranije prikazana poruka
"RUCNO?", prikazat ée se poruka "SCHEDULE".

Podruéje

Postavke potpodru¢ja koriste se za povecéanje ucinkovitosti kosilice na velikim
povrSinama. Osim toga, pomazu kosilici da se krec¢e s jednog podrucja na drugo
kroz uske prolaze. U slu¢aju uskih prolaza moZe se dogoditi da ¢e bez ove funkcije
kosilica pokositi podru¢je na kojem se nalazi stanica za punjenje, ali ¢e izostaviti
podrucje iza prolaza. Zbog problema s grani€nom Zicom, moguce je da kosilica
nec¢e modéi svladati graniénu Zicu, ako su u prolazi uski. Preporuduje se drzati
minimalni razmak od 50 cm. Ako postoje uske prolaze podijelite podrucje koSnje na
najviSe tri potpodrucja i podesite kosilicu tako da se svako podrucje kosi neovisno.

Definiranje polaznih to¢aka

Postavite kosilicu suprotno smjeru kazaljke na satu, na udaljenosti od maksimalno
jednog metra od stanice za punjenje, ispred nje, na grani¢nu Zicu. Kosilica ¢ée zatim
krenuti u smjeru suprotnom kazaljke na satu, pocevsi od grani¢ne Zice u podrucju
ispred stanice za punjenje. Unesite lozinku i pritisnite "IZBORNIK".

Kako biste definirali pocetne tocke za najvise tri razli¢ita podrucja u vrtu, odaberite
ikonicu podrugja (crt. N). Pritisnite OK. Pojavit ¢e se ekran za definiranje podrucja.
Pritisnite "START" (crt. O), pa ¢e se kosilica premjestiti duz grani¢ne Zice od stanice
za punjenje

Nemoijte pritisnuti tipku Start na tipkovnici! Potvrdite START na zaslonu!

Na ekranu se viSe ne prikazuje "START", ve¢ "NEXT" (crt. P). Pratite s kosilicom
graniénu Zicu do tocke na kojoj Zelite definirati poCetnu to¢ku za podruéje 1. Za
definiranje prve pocéetne tocke pritisnite "NASTAVI" na ekranu. Kosilica ¢e potvrditi
prvu pocetnu to¢ku s OK. Kosilica nastavlja kretanje duz grani¢ne Zice. Kada
stignete do pocetne tocke za podrucje 2 na graniénoj zici, ponovno pritisnite gumb
"NASTAVI". Kosilica ¢e potvrditi drugu pocetnu to¢ku s OK i nastaviti duz grani¢ne
Zice. Cim dodete do podetne togke za podrugje 3, ponovno pritisnite "NASTAVI".
Nakon $to se potvrdi tre¢a poCetna tocka, na ekranu ¢e se umjesto "NASTAVI*
pojaviti "KRAJ" Pritiskom na "KRAJ" potvrdujete tri pocCetne tocke za svako
podrucje. Kosilica ¢e se vratiti u bazu.

Nakon sto definirate prvu pocetnu tocku, na lijevoj strani ekrana pojavit ¢e se
gumb KRAJ. Ako zelite definirati samo jednu pocetnu toc¢ku ili samo dvije
razlicite pocetne tocke, mozete ga uporabiti za raniji zavrSetak postupka.
Pritisnite tipku "KRAJ" za potvrdu definiranih pocetnih tocaka. Kosilica ¢e se
zaustaviti i mozete nastaviti kako je opisano.

Iskljucite kosilicu i postavite je u smjeru kazaljke na satu ispred stanice za punjenje.
Ponovno ukljucite kosilicu i unesite PIN kod. Nakon postavljanja ostavite kosilicu
ispred stanice za punjenje i nemojte je iskljuciti. Tamo ¢e ¢ekati vrijeme pocetka, a
zatim ¢e zapoceti kosnju.

Zapamtite

a) Odaberite pocetnu to¢ku tako da bude u srediStu potpodrucja koje Zelite kositi.
b) Minimalni razmak izmedu dviju grani¢nih Zica treba biti ve¢i od 50 cm.

c) Funkcija potpodrucja dijeli podruc¢ja kosnje na najvie tri razlicita potpodrucja.
Medutim, to ne znaci da ¢e kosilica kositi samo unutar potpodruc¢ja. Takoder se
moze prebacivati izmedu razli¢itih podrucja.

d) Kada je razina napunjenosti niska, funkcija potpodrucja aktivna, a kosilica se
automatski vraca na stanicu za punjenje, nakon zavrSetka punjenja kosilica ée se
vratiti na tocku gdje je rad prekinut. Medutim, ako se kosilica zaustavila zbog drugog
problema, nastavit ¢e raditi nakon punjenja, ali ne u skladu s pode$avanjima.
Pocinje sljedeceg definiranog dana od prve polazne tocke do trece polazne tocke.
Maksimalno vrijeme rada ograni¢eno je na 249 minuta. S neto trajanjem od
249 minuta, kosilica se koristi od 8 sati 40 minuta do 10 sati i 10 minuta,
uzimajucéi u obzir adekvatna vremena punjenja.

Koristenje aplikacije TuyaSmart / Smart Life

Za uredaje s Android i iOS sustavima dostupna je aplikacija pomoéu koje mozete
upravljati robotom. Treba je preuzeti pomoc¢u QR koda koji se nalazi u uputama za
uporabu (crt. Z3) ili putem poveznice: https://smartapp.tuya.com/smartlife, gdje ce,
ovisno o sustavu (Android ili iOS), korisnik pronaéi poveznicu na odgovarajucu
trgovinu aplikacijama. Takoder moZete direktno u trgovini potraziti aplikaciju pod
nazivom "Smart Life - Smart Living"

Prije uparivanja robota s aplikacijom, provjerite ima li podru¢je za koSnju unutar
dometa Wi-Fi mreze frekvenciju od 2,4 GHz. Vazno je da je pod jednim nazivom
mreze (SSID) dostupna samo jedna frekvencija od 2,4 GHz, u slu¢aju da pod istim
imenom (SSID) rade mreze od 2,4 GHz i 5 GHz, javljat ¢e se problemi s vezom. U
slu€aju da je dostupna samo frekvencija od 5 GHz, nece biti moguce upariti robota
s aplikacijom. U slu¢aju problema s dometom, mozete koristiti odgovaraju¢i Wi-Fi
repetitor (nije ukljucen u set).

Povezivanje robota s aplikacijom

1. Otvorite aplikaciju Smart Life i po¢nite dodavati novi uredaj. U kategorijama
odaberite "Mali uredaji", u odjeliku opreme za ciScenje (,Clean”) vidjet éete
ikonicu robotske kosilice. Opis ikonice se moze razlikovati ovisno o jeziku, a
ikonica moZe imati naziv i na engleskom kao "Mower Wi-Fi".

. Uvjerite se je li va$ telefon povezan na Wi-Fi mrezu frekvencije od 2,4 GHz,
unesite u konfiguraciju lozinku za ovu mrezu i kliknite "Nastavi".

3. Aplikacija ¢e od vas traziti da potvrdite da indikator na uredaju treperi — tada

trebali ukljuciti robot.

4.Nakon $to ukljucite robot, udite u podeSavanja na panelu uredaja, u Wi-Fi
konfiguraciju i odaberite "AP rezim".

. Potvrdite da indikator na uredaju treperi (,Confirm the indicator is blinking
rapidly”). Nemoijte pritisnuti nijedan gumb na robotu u narednih 5 sekundi.

Odaberite "AP rezim" (ili "Mode AP") u aplikaciji.

.Na telefonu ukljucite trazenje dostupnih Wi-Fi mreza i poveZite se s robotom —
mreza ¢e se zvati SmartLife-XXXX i neée zahtijevati lozinku. Telefon moze
prikazati poruku da nova mreza nema pristup Internetu, tada trebate odabrati
opciju "Povezi bez obzira na to", ,Ostani povezan s ovom mrezom" ili drugu sli¢nu
opciju.

8. Vratite se na aplikaciju Smart Life, pojavit ¢e se mjera¢ vremena od dvije minute.
Nakon jednog trenutka, robot ¢e se dodati u aplikaciju.

U slu¢aju da robot nije dodan u aplikaciju, ponovno se uvjerite radi li kuéna Wi-Fi
mreZa samo na frekvenciji od 2,4 GHz. Provjerite postavke svog telefona da vidite

jesu li na njemu uklju€en prijenos mobilnih podataka, ¢ak i uz aktivnu Wi-Fi vezu

(neki telefoni prekidaju prijenos podataka kada se povezu na Wi-Fi mrezu).
Ponovite postupak za povezivanje robota s aplikacijom.

Upravljanje robotom putem aplikacije

Nakon pokretanja aplikacije pojavit ¢e se pocetni zaslon (crt. R) koji prikazuje sve
podrzane uredaje. Nakon odabira robota DED8752-AP pojavit ¢e se ekran uredaja
(crt. S), s informacijama o trenutnom stanju robota:

- baterija - stanje napunjenosti baterije

- Schedule/ruéni/podrucje — trenutni rezim rada robota

- aktivnost robota

- gumb za povratak u bazu

- appointment (crt. X, funkcija je ista kao Schedule u izborniku robota) — omogucuje
postavke radnog vremena tijekom dana i postavljanje radnih ciklusa tijekom tjedna
- history record (crt. Y, evidencija aktivnosti robota), gdje mozete nadéi povijest rada
i evidenciju greSaka.

Tijekom ko$nje nije moguée mijenjati rezime rada robota, tek nakon povratka u bazu
mozete promijeniti npr. rezim Schedule na ruéni ili na podrucje.

Podesavanje

Sve sljedece funkcije se mogu ukljugiti i iskljuéiti u podeSavanjima aplikacije. Za
ulazak u podeSavanja pritisnite simbol zup€anika u gornjem desnom kutu ekrana
(crt. S)

N
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Tipka za zvuénu signalizaciju (buzzer) — signalizacija je standardno (po defaultu)
uklju¢ena.

Prekid rada u slu¢aju kiSe (rain shelter function) — robot ¢e se vratiti u bazu u slucaju
kiSe, standardno (po defaultu) je ova funkcija uklju¢ena.

Kretanje po rubu podru¢ja (moving along the line) — robot ¢e se kretati duz ruba
podrucja svakih 8 ciklusa kako bi pokosio travu na sajli, standardno (po defaultu)
ova je funkcija ukljuéena.

Podrucje — prikazuje postavke podrucja koSnje, omogucujuci promjenu vremena
rada za svako podrucje. Aplikacija takoder omogucuje resetiranje postavki podrucja
(i vremena ko$nje za svako podrucje i povrine ko$nje).

Nakon resetiranja — podrucja ko$nje se ne mogu postaviti s aplikacije, podrucja se
moraju definirati s razine izbornika robota (vidi toc¢ku "Podrucje")

Ostale funkcije aplikacije

U aplikaciji mozete provjeriti podatke o radu robota (izbornik HISTORY RECORD /
WORK LOG) i gre$ke nastale tijekom rada (HISTORY RECORD / FAULT
INFORMATION RECORD). Da biste odabrali podatke, idite na HISTORY
RECORD.

Odabir funkcije DEVICE INFORMATION u izborniku SETTINGS sadrzi niz dodatnih
funkcija ¢ija aktivacija omogucuje npr.:

- promjena imena robota na ugodnije ime

- automatizacija rada

- ukljucivanjefiskljucivanje poruka offline

- stavljanje robota na raspolaganje

- grupiranje sliénih uredaja

- suglasnost za lociranje robota

- provjera mreze i azuriranja aplikacije (preporu€ujemo provjeru azuriranja barem
jednom tjedno)

U odjeljku FAQ i miSljenja mozete pronaci, izmedu ostalog, odgovore na najéesS¢a
pitanja. Preporu¢ujemo da prodcitate ovaj odjeljak kako biste lakSe i ucinkovitije
upravljali radom robota.

Aplikacija sadrzi niz dodatnih opcija, njihov rad je detaljno opisan u uputama za
aplikaciju.

10. Odrzavanje

AN APOMEN A Sve radnje na odrzavanju obavljajte kad je uredaj
iskljucen sa izvora napajanja.

Zabranjeno je koristiti visokotlac¢ni perag¢ ili tekuéu vodu za €iSéenje robotske
kosilice. Zabranjeno je koristiti otapala za ¢iS¢enje.

Svaki tjedan provjerite robotsku kosilicu i zamijenite sve oSteéene ili istroSene
dijelove.

CisSéenje i odrzavanje

Uvijek iskljuéite uredaj sa napajanja i iskljucite ga

Kako bi se maksimalno iskoristio robot, potrebno je provoditi redovite preglede
uredaja i poko$ene povrsine.

Standardno ¢is¢enje

Redovito ¢iS¢enje od lis¢a, trave i drugog otpada produzava Zivotni vijek robota.
Napomena: za ¢iS¢enje koristite samo cetke ili suhu krpicu. Nemojte koristiti
vodu koja, ako ude u unutrasnjost robota, moze dovesti do kratkog spoja i
ostecenja elektricnog sustava.

Gornji poklopac

Podignite gornji poklopac i ocistite ga od trave, liS¢a i drugog otpada. Za ¢iScenje
nemojte koristiti vodu.

Donji dio robota

Doniji dio robota ¢istiti pomocu Cetke. Svaki put provijerite okrecu li se noZevi, drzaci
nozeva i kotaci slobodno. Ako robot kosi mokru travu, otkos se moze zalijepiti za
kuciste i smanijiti u¢inak rezanja. Provjeravajte i Cistite unutrasnjost komore za
nozeve od ostataka mokre trave. Redovito Cistite rotor oStrica tako da se slobodno
okrece.

Docking stanica

Redovito Eistite docking stanicu od trave, liS¢a i drugog otpada kako biste izbjegli
slabljenje kontakta izmedu kontakata docking stanice i ploCica robota. Redovito
provjeravajte jesu li kontakti docking stanice i ploce robota Cisti i imaju li dobar
kontakt. Redovito Gistite kontaktore i plo€ée pomocu vrlo sithog brusnog papira ili
¢elicne vune. S vremenom bi prikljuéna stanica mogla procurivati, jer se trava
raspada ispod stanice.

Redovito provjeravajte stanje zavrtanja, vijaka i matica. Ako su labavi, zategnite sve
elemente kako bi robot bio u najboljem moguc¢em stanju.

Zamjena dijelova

Napomena: uvijek iskljuciti izvor napajanja i iskljuciti uredaj prije obavljanja
dolje navedenih radnji.

Nozevi

NoZevi imaju dva oStra rezna ruba. Nakon $to jedna ostrica postane tupa, mozete
okrenuti noz s oStrim rubom u smijeru rezanja. Ako su oba ruba tupa, odvrnite
nozeve i zamijenite ih o$trim nozevima. Nakon $to odvrnete nozeve, uklonite svu
travu i drugi otpad sa sjedista noza. Nakon $to se sjediste ocisti, stavite novu oStricu
i zategnite. Provjerite okrecu li se nozZevi.

Napomena: zamijenite sve nozeve u isto vrijeme kako biste odrzali stabilno
rezanje. Cak i kada su nozevi kosilice netaknuti, potrebno ih je redovito
mijenjati da bi se postigli najbolji rezultati koSnje i niska potros$nja energije.
Kako bi okretni dijelovi bili uravnotezeni, zamijenite sve nozeve i vijke u isto
vrijeme, ako je potrebno.

Napomena: koristite samo originalne rezervne dijelove.

Akumulator

Predviden je Zivotni vijek akumulatora od 5 godina, ovisno o radnom opterec¢enju
robota i njegovom odrzavanju. Za zamjenu akumulatora odvrnite poklopac
akumulatora i zamijenite staru bateriju novom.

Nikada nemojte demontirati, otvarati ili uniStavati celije akumulatora.

Nemojte izazivati kratki spoj akumulatora. Nemojte skladistiti akumulatore u
nasumiéno odabranoj kutiji ili ladici gdje bi mogli uzajamno izazvati kratki spoj zbog
vodljivih materijala. Kada se akumulator ne koristi, drzite ga podalje od drugih
metalnih predmeta kao $to su spajalice, kovanice, klju€evi, ¢avli, vijci ili drugi mali
metalni predmeti koji mogu izazvati kratki spoj na kontaktima akumulatora. Kratki
spoj izmedu kontakata akumulatora mozZe uzrokovati opekline ili poZar.

Nemojte izlagati akumulator djelovanju topline ili vatre.

Izbjegavajte skladiStenje na izravnoj sunéevoj svjetlosti.

Nemojte izlagati akumulator mehani¢kim udarima.

U slu€aju curenja iz akumulatora, nemojte dopustiti da elektrolit dode u dodir s
kozom ili o€ima. U slugaju kontakta, operite izloZeno podrucje s puno vode i
potrazite savjet lijecnika.

Ako se celija ili akumulator proguta, odmah potraZite savjet lijecnika.

Cuvanje

Temeljito ocistite cijeli stroj s prate¢om opremom.

Cuvati van domasaja djece, na hladnom i suhom mjestu. Izbjegavajte previsoke ili
preniske temperature.

Stitite od izravnog djelovanja sunca. Cuvajte na $to tamnijem mjestu.

Nemojte ¢uvati u plasti¢nim vrec¢icama kako biste sprijecili nakupljanje viage.
Cuvanje izvan sezone

Izvan sezone (posebno zimi), docking stanica i robot trebaju se €uvati u suhoj
prostoriji u kojoj temperatura necée pasti ispod 0 stupnjeva C. O¢istite stanicu i robot
od trave, liSéa i drugih onecis¢enja. Temeljito odistiti kontakte i kontaktne ploce
Celicnom vunom. Kako biste zastitili kontakte i plo€e od korozije, mozZete ih tretirati
uljem bez kiseline. Tijekom zime napunite akumulator 2-3 puta kako biste produljili
vijek trajanja akumulatora.

Poruke o greSkama

Ako robot ne radi ispravno, na zaslonu se mogu pojaviti poruke o greSkama. U tocki
12 - Samostalno otklanjanje kvarova prikazane su vrste gresaka i nac¢in njihovog
otklanjanja. Ako se budu javljale greSke, obratite se svom prodavatelju radi
popravka uredaja.

11. Rezervni dijelovi i oprema
Oprema dostupna u prodaji:

DED87491 Sajla od 100 m za oznacgavanje radnog podrucja
DED87492 150 komada igala za pri¢vrSéivanje sajle

DED87493 2 kom. konektora za spajanje sajle na bazu

DED87494 4 kom. konektora za spajanje sajle koja oznacava podrucje
DED87495 4 kom. vijaka za montazu docking stanice

DED87496 3 kom. reznih ostrica

DED87497 Stitnik protiv kiSe/sunca

Za kupnju rezervnih dijelova i pribora obratite se Dedra Exim servisu. Podaci za

kontakt nalaze se na 1. stranici uputa.

Prilikom narudzbe rezervnih dijelova navedite broj PARTIJE koji se nalazi na

natpisnoj plogici i broj dijela s montaznog crteza.

Tijekom jamstvenog roka popravci se vr§e pod uvjetima navedenim u jamstvenom

listu. Molimo posaljite reklamirani proizvod na popravak u mjesto kupnje

(prodavatelj je duzan prihvatiti reklamirani proizvod), po$aljite ga sredi$njem servisu

Dedra Exim ili poSaljite servisu najblizem vaSem mjestu stanovanja (popis usluga

na www.dedra.pl). Molimo Vas da prilozite popunjeni jamstveni list. Nakon isteka

jamstvenog roka popravke obavlja sredi$nji servis. Osteceni proizvod treba poslati

u Servis (troSkove dostave snosi korisnik).

12. Samostalno otklanjanje kvarova

ANAPOMENA Prije nego pristupite samostalnom otklanjanju kvarova,

iskljucite uredaj sa napajanja.

Poruke o greSkama

Na zaslonu kosilica prikazuje razli¢ite poruke o greSkama:

Zaustavljanje radi podizanja

Kosilica je podignuta, a senzor za podizanje je iskljucio kosilicu. Iskljucite kosilicu i

ponovno je pokrenite.

Prekoraceno ogranic¢enje snage motora

Kosilica se zaglavila ili udara u prepreku koju ne moze identificirati. Motor pogona

kotaca se pregrijava, a kosilica se iskljucuje. Iskljucite kosilicu, oslobodite je i

ponovno je pokrenite.

Ogranic¢enje snage za jedinicu za kosnju je prekoraceno

Jedinica za ko3nju je zaglavljena ili postoji otpor. Motor jedinice za ko$nju se

pregrijava, a kosilica se isklju€uje. Iskljucite kosilicu i provjerite jedinicu za ko$nju.

Uklonite grane ili predmete koji blokiraju ili usporavaju jedinicu za ko$nju, ako ih

ima. Ponovno pokrenite kosilicu.

Nagib veéi od 20°

Kosilica se iskljucuje kada otkrije nagib od 20°. Iskljucite kosilicu i postavite je na

povrsinu s nagibom manjim od 20°. Ponovno pokrenite kosilicu.

Preniska snaga

Napunjenost akumulatora je preniska. Iskljucite kosilicu i vratite je na stanicu za

punjenje. Kada se ostvari kontakt sa stanicom, akumulator se ponovno puni i

kosilica se moze ponovno pokrenuti. Na zaslonu se prikazuje razina napunjenosti

akumulatora

Nema signala grani¢ne zice

Provjerite stanicu za punjenje. Ako ni LED dioda 1 ni LED dioda 2 ne svijetle, to

znaci da stanica za punjenje nije prikljuéena na mrezno napajanje. Provjerite

prikljuak stanice za punjenje na elektriénu mrezu. Ako dioda 1 treperi crveno,

grani¢na Zica nije neprekidno spojena na stanicu za punjenje. Provjerite grani¢nu

Zicu. Ako je sve u redu, dioda 1 bi se trebala ugasiti.

Kosilica je izvan grani¢ne Zice. Postavite kosilicu unutar grani¢ne Zice.

Izvan ograni¢enog podrucja

Kosilica je presla grani¢nu zicu. Iskljugite kosilicu i vratite je unutar graniéne Zice.

MozZete ponovno pokrenuti kosilicu.

Rjesavanje problema

ANAPOMENA U sIu_éa_ju bilo l_(akvog kvgra_na stroju_, uvijek prvo
provjerite stanicu za punjenje kako biste utvrdili radi li

ispravno (je li graniéna zica olabavljena, nije li je ugrizla Zivotinja ili nije

odrezana nozevima stroja ili napajanje nije prekinuto). Na takav problem

ukazuje crveno treperenje diode 1 (23).

Kosilica se ne pokrec¢e

Provjerite nalazi li se kosilica unutar grani¢ne Zice
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Provjerite gumb Stop (5). Ako je gumb Stop blokiran, pritisnite ga, a zatim
pritisnite gumb UKIj./Isklj. (19).

Ako se kosilica nije koristila dulje vrijeme, akumulator se moze isprazniti. Ne
zaboravite ponovno napuniti. Preporucuje se punjenje akumulatora svaka 3
mjeseca, ¢ak i kada se kosilica ne koristi.

Kosilica se ne krec¢e unaprijed

Senzor branika moze biti oStecen.

Ako je trava vrlo visoka kod prve uporabe, senzor moze biti prekriven. Prije
uporabe robotske kosilice, pokosite travu na Zeljenu duljinu obi¢nom kosilicom.
Kosilica ne kosi pravilno ili uop¢e ne kosi

Iskljucite kosilicu. Provjerite jesu li noZevi ispravno ugradeni. Zamijenite nozeve
ako su osteceni.

Ako se kosilica nalazi na nagibu veéem od 20°, automatski ¢e se zaustaviti.
Drzac¢ noza je blokiran travom ili drugim predmetima. Izvadite ih i ponovno
pokrenite kosilicu.

Trava raste pregusto ili previsoko. Prije uporabe robotske kosilice, pokosite travu
na Zeljenu duljinu obi€nom kosilicom.

Ako je temperatura motora previsoka, kosilica se automatski iskljuéuje. Ponovno
pokrenite kosilicu.

Kosilica reze grani¢nu Zicu i nastavlja izvan podrucja.

Kut zakreta granine Zice u uglovima je preostar. Unutarnji kut mora biti najmanje
120 °.

Signal grani¢ne Zice je preslab. Vod ne smije biti dulji od 200 m.

Provjerite postoiji li u blizini uredaj velike snage (kao $to je transformator,
generator, komunikacijski toranj itd.). Ovi uredaji mogu ometati signal stroja.
Akumulator se ne puni, kosilica se ne puni pravilno ili stalno udara o stanicu za
punjenje

Kontakti punja€a nisu u kontaktu s kontaktima stanice za punjenje.

Kontakti su zaprljani ili oneci§¢eni. Ocistite ih (iskljucite napajanje prije Cis¢enja).
Ako uredaj dulje vrijeme nije punjen, preostali naboj ¢e se sam isprazniti. Ako je
akumulator na bilo koji na¢in oste¢en, mozZete ga pokusati nekoliko puta napuniti
ili zamijeniti.

Senzor stroja je ostecen.

Ispraznjena kosilica ne vra¢a se na stanicu za punjenje.

Grani¢na Zica je preduga. Napunjenost akumulatora nije dovoljna za vracanje
kosilice na stanicu za punjenje. Iskljucite kosilicu i odnesite je na stanicu za
punjenje.

Na grani¢noj Zici se nalazi prepreka koja oteZava povratak kosilice na stanicu za
punjenje. Uklonite prepreku.

Funkcija potpodruéja ne radi ispravno.

Provjerite konfigurirane postavke. Vremensko razdoblje mora biti postavljeno za
svaku radnu zonu.

KosSnja na otoku ne funkcionira pravilno.

Otok bi trebao biti krug, a ne kvadrat.

Kosilica se kre¢e kruzno po otoku, ali ne i po radnoj zoni.

Kosilica ¢e pro¢i 3 puta u krug ili voziti 40 sekundi, a zatim ¢e se vratiti u radnu
zonu.

13. Komplet uredaja

1.Robotska kosilica za ko$nju i mal€iranje — 1 kom. 2. Docking stanica — 1 kom. 3.
Punja¢ za docking stanicu — 1 kom. 4. Grani¢na sajla — 100 m. 5. Igle za
pri¢vréivanje sajle — 150 kom. 6. Dodatne ostrice — 6 kom. 7. Distantna letva - 1
kom.

14. Informacija za korisnike o odlaganju elektri¢ne i
elektronié¢ke opreme (za kuéanstva)

Simbol prikazan na proizvodima ili dokumentaciji priloZzenoj uz njih
obavjeStava da se neispravni elektricni ili elektroniCki uredaji ne smiju
odlagati s kuénim otpadom. Kada je potrebno utilizirati, ponovno upotrijebiti
ili reciklirati komponente, ispravan postupak je predati uredaj na
specijalizirano sabirno mjesto, gdje ¢e biti besplatno prihvacen. Informacije o
lokaciji sabirnih mjesta za potroSenu opremu daju lokalne vlasti, npr. na svojim web
stranicama.
Ispravno odlaganje uredaja omoguéuje o€uvanje vrijednih resursa i izbjegavanje
svih negativnih ucinaka na zdravlje i okoli§, koji bi mogli biti ugrozeni
neodgovarajuc¢im zbrinjavanjem otpada.
Neispravno odlaganje otpada podlijeze kaznama predvidenim relevantnim lokalnim
propisima.
Korisnici u zemljama Europske unije
Ako trebate baciti elektricne ili elektroni¢ke uredaje, obratite se najblizem
prodajnom mjestu ili dobavljacu koji ¢e vam dati dodatne informacije.
Zbrinjavanje otpada u zemljama izvan Europske unije
Ovaj simbol vrijedi samo za zemlje Europske unije. Ako Zelite baciti ovaj proizvod,
obratite se lokalnim vlastima ili prodavacu i zatraZite informacije o ispravnom nacinu
zbrinjavanja.

Jamstveni list

na

(u daljnjem tekstu Proizvod)
Datum nabavke Proizvoda: .............

Pecat prodavaca

Datum i potpis prodavacga: ..........ccccceeeeveeneennnen.

I1zjava Korisnika:
Potvrdujem da sam upoznat s uvjetima jamstva i posliedicama nepostivanja
smjernica sadrzanih u Uputama za upotrebu i jamstvenom listu. Upoznat sam s
uvjetima ovog jamstva, $to potvrdujem svojim potpisom:

Datum i mjesto

|. Odgovornost za Proizvod

1. Jamac - Dedra Exim Sp. z 0.0. sa sjediStem u Pruszkéwu, adresa: ul. 3 Maja 8,
05-800 Pruszkéw, KRS 0000062517, Opéinski sud za glavni grad Var§avu u
Var$avi, XIV Gospodarski odjel Drzavnog sudskog registra, PIB 527-020-49-33,
osnovni kapital: 100 980.00 PLN.

2. Pod uvjetima navedenim u ovom jamstvenom listu, Jamac daje jamstvo za
Proizvod koji dolazi iz Jam¢eve distribucije.

3. Odgovornost iz jamstva pokriva samo nedostatke koji proizlaze iz razloga koji su
u Proizvodu u trenutku njegove predaje Korisniku.

4. Pod jamstvom, Korisnik stje¢e pravo na besplatan popravak Proizvoda, ako se
kvar otkrije tijekom jamstvenog roka. Nacin popravka Proizvoda (metoda popravka)
ovisi 0o odluci Jamca. Ako Jamac utvrdi da ga je nemoguce popraviti, Jamac
zadrzava pravo zamijeniti neispravan element ili cijeli Proizvod ispravnim, smanijiti
cijenu Proizvoda ili odstupiti od ugovora.

5. U odnosu na Korisnika koji nije potro$a¢ u smislu Zakona od 23. travnja 1964.
Gradanski zakonik, odgovornost Jamca za $tetu koja proizlazi iz ovog jamstva ifili
u vezi s njegovim sklapanjem i izvrSenjem, bez obzira na pravni naslov, ograni¢ena
je na maksimalnu vrijednost neispravnog Proizvoda.

1. Jamstveni rok
Elementi Proizvoda

DED8752-4AP

Potpis Korisnika

Jamstveni rok

24 mjeseca od datuma kupnje Proizvoda
prikazanog u ovom jamstvenom listu
Elementi na koje se jamstvo ne odnosi

Klju€evi, vijci, pribor za montazu

IIl. Uvjeti koriStenja jamstva

1. PredoCenje od strane korisnika popunjenog jamstvenog lista Proizvoda i
potvrdivanje od strane Korisnika okolnosti kupnje Proizvoda, npr. predocenjem
rac¢una, fakture itd. Kako bi uginkovito rijeSili reklamaciju preporu¢a se da Korisnik
dostavi sve elemente navedene u "Kompletu uredaja” zajedno s Proizvodom za
reklamaciju koja se nalazi u Uputama za upotrebu.

2. Postovanje od strane korisnika preporuka sadrzanih u Uputama za uporabu i
jamstvenom listu.

3. Jamstvo vrijedi isklju¢ivo na podru¢ju Republike Poljske i EU.

4. Jamstvo ne obuhvaca kvarove Proizvoda nastale posebno kao rezultat:

a. Nepostivanja od strane Korisnika uvjeta navedenih u Uputama za uporabu,
posebno u pogledu pravilnog koriStenja, odrzavanja i €iSéenja;

b. Koritenja od strane Korisnika sredstava za ¢iSéenje ili odrzavanje koja nisu u
skladu s Uputama za uporabu;

c. Nepravilnog skladi$tenja i transporta Proizvoda od strane Korisnika;

d. Neovlastene izmjene i/ili modifikacije Proizvoda od strane Korisnika koje nisu
dogovorene s Jamcem;

e. Koristenja od strane Korisnika potroSnog materijala u Proizvodu koji nije u skladu
s Uputama za uporabu.

5. Korisnik koji nije potro$a¢ u smislu zakona od 23. travnja 1964. Gradanski
zakonik gubi jamstvo na Proizvod u kojem:

- je Korisnik je uklonio, promijenio ili oStetio serijske brojeve, oznake datuma i
natpisne plocice;

- pecati su oSteceni od strane Korisnika ili pokazuju znakove manipulacije od strane
Korisnika.

6. Pozor! Radnje povezane sa svakodnevnim radom Proizvoda, koje proizlaze,
izmedu ostalog iz Upute za uporabu Korisnik je duzan provoditi samostalno i o svom
troSku.

IV. Procedura reklamacije

1. U slu€aju utvrdivanja neispravnog rada Proizvoda, prije podno$enja reklamacije,
provjerite jesu li sve radnje navedene posebno u Uputama za uporabu, izvr§ene
ispravno.

2. Preporucujemo podnoS$enje reklamacije odmah, najbolje u roku od 7 dana od
dana uocavanja kvara Proizvoda. Korisnik koji nije potro$a¢ u smislu zakona od 23.
travnja 1964. Gradanski zakonik gubi prava koja proizlaze iz ovog jamstva ako se
reklamacija ne podnese u roku od 7 dana.

3. Reklamacija se moze podnijeti, izmedu ostalog, na mjestu kupnje Proizvoda, u
jamstvenom servisu ili pismeno na sliede¢u adresu: Dedra Exim Sp. z o.0.,
ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkow.

4. Korisnik moZe podnijeti reklamaciju putem obrasca dostupnog na web stranici
www.dedra.pl. ("Obrazac za reklamaciju").

5. Adrese jamstvenih servisa za pojedine zemlje dostupne su na web stranici
www.dedra.pl. U slu€aju nedostatka jamstvenog servisa za odredenu zemlju,
preporu¢a se slanje reklamacija na sljede¢u adresu: Dedra Exim Sp. z 0.0. ul. 3
Maja 8, 05-800 Pruszkoéw (Poljska).

6. S obzirom na sigurnost Korisnika, zabranjeno je koristiti neispravan proizvod.

7. Pozor! Koristenje neispravnog Proizvoda opasno je za zdravlje i Zivot Korisnika.
8. IzvrSenje obveza koje proizlaze iz jamstva odrzat ¢e se u roku od 14 radnih dana
od dana isporuke Proizvoda koji korisnik reklamira.

9. Prije dostave neispravnog Proizvoda na reklamaciju, preporu¢a se ¢iSéenje.
Preporu¢a se da se reklamirani Proizvod paZljivo zastiti od oStecenja tijekom
transporta (preporu¢a se isporuka reklamiranog Proizvoda u originalnom
pakiranju).

10. Jamstveni rok se produljuje za vrijeme tijekom kojeg ga Korisnik nije mogao
koristiti zbog kvara na Proizvodu obuhvaéenom jamstvom.

Jamstvo ne iskljuCuje, ogranicava ili suspendira prava Korisnika koja proizlaze iz
odredbi o jamstvu za nedostatke na prodanom artiklu.
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