FIMI X8 SE Instrukcja Obstugi

Prosze doldadnie przeczyta¢ instrukcje obstugi przed pierwszym uzyciem oraz zachowac do pézniejszego wgladu.
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Pomoc | wsparcie

FIMI zapewnia uzytkownikom X8 SE filmy instruktazowe i
nastepujgce informacje

1. FIMI X8 SE Instrukcje obstugi
2. FIMI X8 SE Instrukcje szybkiego startu

3. FIMI X8 SE Wylaczenie odpowiedzialnosci i instrukcje bezpieczeristwa

Uzytkownikom zaleca sie obejrzenie flmdw instruktazowych przed uzyciem produktu
| przeczytanie instrukcji obslugi oraz instrukcje dotyczacej bezpieczenstwa.

Pozna¢ obsluge drona mozna zapoznajac sie z podrecznikiem szybkiego
uruchamiania FIMI X8 SE.

Bardziej szczegdlowe informacje o produkcie mozna znalez¢ w podreczniku
uzytkownika FIMI X8 SE.

Pobierz oprogramowanie sprzetowe i obejrzyj filmy instruktazowe pod linkiem

https:/ Awwiimicom/fimix8-se.html

4. Prosimy zeskanowa¢ kod QR aby pobra¢ aplikacje Fimi Navi app

Informacje o produkcie

FIMI X8 SE to aerodynamiczny sktadany dron z inteligentnym
sterowaniem, komunikacjg bezprzewodowa i innymi
zaawansowanymi technologiami, ktore sa niezbedne do
realizacji funkgiji takich jak zdalne sterowanie na duze odlegtosci,
inteligentne tryby lotu, precyzyjne ladowanie, itp.

Wbudowany 3-osiowy gimbal stabilizuje kamere, ktéra potrafi
nagrywac wideo 4K z predkoscig 30 klatek na sekunde i
wykonuije transmisje obrazu HD w czasie rzeczywistym.
Aplikacja wzbogaca aparature sterujgcg o wiecej funkgcii

i szybkie potgczenie.

Aparatura sterujgca potrafi pomiescic iPada Mini w
maksymalnym zakresie. Drgzki sg odpinane.
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Budowa Drona

Dron

Smiglo prawe Przycisk zasilania Diody poziomu naladowania

Smiglo lewe

Zintegrowany gimbal z kamerg Diody statusu lotu

Silnik

Podwozie Kamera optical flow

Swiatio ogonowe

Przycisk zwalniajacy baterie



2 Aparatura sterujaca RC

Przelacznik lotu/auto powrotu Slot na drgzki Uchwyt na smartfon Lewe pokretio Przycisk nagrania Video  Przycisk wykonania fotografii

Lewy drazek Prawy drazek

Przycisk zasilania PortUSB  Slot na kabel | Przelacznik pigcio-pozycyjny

Antena Prawe pokretio

Wskaznik pozomu baterii Port tadowania Przycis.l.( auto startu/ladowania



Dron

Tryby Lotu
Tryb GPS

W celu osiagniecia precyzyjnego zawisu, dron zostal wyposazony w modut GPS.
Funkcja inteligentnych trybdw lotu dziata w trybie GPS. Uzytkownicy moga uruchomic
tryb Sportowy (Sport) lub Poczatkujacego (Beginner) w ustawieniach lotu. Gdy tryb
poczatkujacego zostanie uruchomiony, szybkose lotu, maksymalna odleglose,
maksymalny putap oraz wysokosc lotu w trybie RTH (Powrotu do miejsca startu)

bedzie ograniczona. W trybie Sport, maksymalna predkos¢ lotu wynosi 18m/s(65km/h),
maksymalna predkosc¢ wznoszenia wynosi 5m/s(18 km/h), a maksymalna predkosc
opadania wynosi 4m/s(14km/h)

Tryb VPU

Dron zostat wyposazony w modut Optical Flow celem poprawienia charakterystyki w
zawisie oraz precyzji ladowania. W trybie VPU, inteligentne tryby lotu nie sg uruchamiane.
Maksymalna predkosc lotu wynosi 10m/s(36km/h), maksymalna predkos¢ wznoszenia
to 3m/s(1 1km/h), a maksymalna predkos$¢ opadania to 2m/s{7km/h). Kiedy dron
wykonuije lot nad dobrze oswietlona ziemig z wyrazna teksturg a sygnat GPS jest
niewystarczajacy, automatycznie przelaczy sie w tryb VPU.

Tryb ATTI

Kiedy sygnat GPS jest zbyt staby lub modut kompasu zostanie zakiécony, dron wchodzi w
tryb ATTI. W tym trybie dron moze dryfowac w poziomie a inteligentne tryby lotu nie dzialaja.
Dlatego, aby unikna¢ wypadkéw zaleca sie latanie na otwartej przestrzeni z dobra recepcja

sygnalu GPS. Kiedy dron wejdzie w tryb lotu ATTI prosze wyladowac jak najszybciej
jest to moziwe.

Notatka: Tryb Sport nie bedzie dostepny dla lotéw powyzej 2400M NPM

Sygnalizacja swietlna

Swiata drona Status drona
1 Wszystkie Swiatta @asna | zapalaja sie Aute diagnestyka
2 Wzystiie swiatla wiaczens Niepewedzenie aute diagnestyki
Biad wewnetrzny
Czerwene | zielene s diedy wigczene
3 7olla deda miea regularrﬁe Getewy de letu/w lecie
4 Wszystkie diedy migaja ewukreine Niski peziern aterii
9 Wszystkie diedy migajg szybke Bareze niski peziem leateri: laduj
6 Zélta dieda miga Aklualizacja eprogramewania ukial
'S
Kurs drona
czerwona zielona




Zabezpieczenia

Automatyczny powrot

Automatyczny powrét jest uruchamiany wylacznie w trybie GPS. Jesli sygnal z kontrolera
RC zostanie zerwany lub zakiécony na diuzej niz 2 sekundy, system kontroli lotu przejmie
kontrole nad dronem, zaplanuje trase powrotu do miejsca startu wedlug oryginalnej

trasy lotu, nastepnie dron wréci do migjsca startu | wyladuje bezpiecznie. Ta funkcja

dziata bardzo precyzyjnie jesli w zasiegu jest wystarczajaca iloé¢ satelit GPS, kompas

nie ma zakiécen oraz punkt startu zostal prawidiowo zapisany. Jesli sygnat z kontrolera
zostanie odzyskany podczas procedury powrotu do migjsca startu , operator moze
przerwac autonomiczny powrdt przez anulowanie w aplikacji lub przelaczenie przelacznika
powrotu w ponownie w lewo, a dron przejdzie do zawisu w aktualnej pozycii.

. Slecna wysekose wyselesc RTH Y

v najpierw wznes! sie

g)e (domysina wysekess 30m)
@®

punkt startu

Zabezpieczenie przed roztadowaniem

W locie, kiedy poziom baterii jest wystarczajacy tylko na RTH (Powrét do miejsca startu)
Aplikacja informuje uzytkownika o koniecznosci powrotu, a dron rozpocznie automatyczny
powrdt po 10 sekundowym odliczaniu. Kiedy poziom baterii jest wystarczajacy tylko do
ladowania aplikacja radzi uz,tkownikowi natychmiastowe ladowanie, a dron wyladuje po
10 sekundowym odliczaniu.

Jesli poziom baterii wynosi tylko 10% dron bedzie zmuszony do ladowania.

krytyczny peziem niski peziem nermalny peziem leaterii
bateri

I aterii
I— o
o 0% 15% ? ?30% T 100%
peziem leaterii peziem aterii ebecnypeziem baterii
wystarczajacy de ladewania  wystarczajacy de RTH

Zawis na skraju stref z zakazem lotu.

Dron automatycznie zatrzyma sie w zawisie po dotarciu do skraju strefy z zakazem lotéw
np stref kontrolowanych lotnisk a aplikacja wyswietli odpowiednie wskazdwki. Uzytikownik
moze lata¢ na skraju strefy ale nie moze w nig wieciec.

R 3 zawis
Strefa ph
zalezu letew '




Inteligentne tryby lotu

Auto start

W celu osiggniecia precyzyjnego zawisu, dron zostal wyposazony w modut GPS.
Funkgja inteligentnych trybdw lotu dziala w trybie GPS. Uzytkownicy moga uruchomic
tryb Sportowy (Sport) lub Poczatkujacego (Beginner) w ustawieniach lotu. Gdy tryb
poczatkujacego zostanie uruchomiony, szybkose lotu, maksymalna odleglosc,
maksymalny putap oraz wysokos¢ lotu w trybie RTH (Powrotu do miegjsca startu)

bedzie ograniczona. W trybie Sport, maksymalna predkos¢ lotu wynosi 18m/s(65km/h),
maksymalna predko$¢ wznoszenia wynosi 5m/s(18 km/h), a maksymalna predkosc
opadania wynosi 4m/s(14km/h)
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Auto lgdowanie

Kiedy warunki sg prawidlowe, weisnij przycisk auto startu/ladowania na 2 sekundy aby
wyladowad.

Wskazéwka. Uzytkownik moze nacisna¢ krétko przycisk auto startu ladowania aby wyjs¢
Z trybu inteligentnego lotu.

Auto powrdt.

Kiedy dron jest w locie uzytkownik moze przelaczy¢ wiacznik auto powrotu w prawo aby
uruchomi¢ procedure auto powrotu. Kiedy dystans do powrotu jest mnigjszy niz 10m a
wysokosc lotu jest mnigjsza niz 3m, dron wzniesie sie na wysokos$¢ 3 metréw i powrdci
na tej wysokosci do miejsca startu. Jesli wysokosc lotu jest réwna lub wigksza niz

3 metry dron powrdci do migjsca startu pozostajac na tej wysokosci. Jesli dystans

do powrotu jest wiekszy niz 10m a wysokosc lotu jest mnigjsza niz 30m dron wzniesie
sie na wysokos¢ 30m i powrdci na migjsce startu. Jedli wysokos¢ lotu jest réwna lub
wieksza niz 30 metréw dron powrdci na miejsce startu na obecnej wysokosci. Uzytkownik
moze przelaczy¢ wiacznik auto powrotu w lewo aby anulowac powrdt.

Wysekesc

L WysokosE =30m

,‘ x dystans  =10m
30m @ 3
2 wysokosE =3m
]
dystans  <10m
3m e
wysekesc < 3m wynekest <30m
s | @ysans <10m & woens =10m
=4 - Pystans
punkt startu 10m



Tryb Smart Track

Smart track jest wspierany wylacznie w trybie GPS. Uz tkownik moze wybra¢ opcje
Trace, Profie lub Lock w menu aplikacji.

W trybie Trace, kurs drona bedzie zablokowany na obiekcie a dron bedzie podazat
za obiektem gledzac go.

W trybie profile kurs drona bedzie zawsze zablokowany na obiekcie a dron bedzie
podazal z boku obiektu w pewnej odlegltosci.

o O kierunek poruszania drona O 0
o

kurs

v
@ kierunek poruszania

x ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

W trybie Lock dron pozostanie w zawisie a jego kurs bedzie skierowany na obiekt sledzony.
Uzytkownik moze réwniez ustawi¢ predikosc¢ a dron bedzie poruszat sie dookota obiektu
w pewnej odleglosci.

predkos¢ lotu=0m/s
Sledzenie kamery 360°

. V A
predkose lotu # 0m/s

Wskazdwka. W trybie Smart Trace uzytkownicy powinni zawsze upewnic sie aby unikac
ludzi zwierzat i przeszkdd na trasie przelotu drona aby zapewni¢ maksymalne bezpieczenstwo
lotu. Uz/tkownicy powinni zastosowac sie do lokalnych praw i regulacji uzywajac tej funkciji.



Tryb Orbit

Uzytkownik moze wybra¢ tryb Orbit w aplikacii, kiedy punkt centralny i promier sg okreslone,
dron bedzie latat dookola punktu centralnego z wyznaczona prekoscia.
Jesli POI (Punkt zainteresowania) zostat ustawiony kamera bedzie zablokowana na POI.

- Pole¢ do punktu centralnego aby go wyznaczy¢.

- Odle¢ od punktu centralnego aby wyznaczy¢ promieni krgzenia.

- Ustaw predkosc lotu, kierunek i kierunek kamery. Jesli kierunek kamery jest nie zablokowany
uzytkownik moze ustawi¢ kwadrat na punkcie POl aby go wybrag.

Punkt centralny

Jesli drazki zostang poruszone w trakcie orbitowania wysokos¢ lotu predkose lu kierunek
zostang zmienione.

Wzneszenie Mniejszy premien

) ewretw

LAY Wavie.  Kieneki predk-éé(- => Kierunek i pradkesc

Wiekszy premien
Prawy drazek

Opadz;nle
Lewy drazek

Tryb Tap - fly
Uzytkownik moze wybra¢ tryb Tapty w aplikacii. Kliknij na mapie aby wybra¢ cel i predkosc
lotu do celu. Dron bedzie lecial do wybranego punktu z domysing predkoscia w linii proste.
Jesli ustawiono POl kamera bedzie na nim zablokowana.

Kliknij na mapie aby wybra¢ cel.

Przelacz sie do widoku kamery aby wybra¢ POI

wybierz wysokosc i predkosc lotu

miejsce przeznaczenia

Tryb Dronie

Uzytkownik moze wybra¢ tryb dronie wiaczajac w to tryb invert i rocket w aplikacii.
W trybie Rocket, dron unosi sie z kamera skierowang w dét na obiekt aby nakrecic video.
W trybie Invert, dron leci w tyl i unosi sie z kamerg zablokowana na obiekcie aby nakrecic video.

- Przeciggnij prostokat dookota POI
- Wprowadz predkos¢ i wysokosc lotu, centrum kontroli lotu automatycznie obliczy czas potrzebny

- Dron automatycznie ustawi swoje polozenie
- Po 3 sekundowym odliczaniu dron rozpocznie lot krecac film lub timelapse
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Tryb Course Lock

Uz Akownik moze wybra¢ tryb Course Lock w aplikacji. Dron zachowuje obecny kierunek
lotu jako kierunek kursu. Uz tlkownik moze kontrolowac¢ drazkami kierunek drona i gimbala
ale kierunek poruszania do przodu pozostaje niezmieniony.

Tryb Tripod

Maksymalna predkos$¢ drona jest ograniczona do 1m/s, a predkosé rotacji do 60 stopni
na sekunde. W trybie tipod, czulosc operacii jest zmnigjszona aby zapewni¢ bardziej
stabilne i plynne filmowanie

Tryb Aerial

Dystanshamowania jest wydtuzony a predkos¢ katowa i rotacja jest ograniczana aby
mie¢ pewno$¢ ze rejestrowanie video bedzie bardzigj stabilne i plynne.

Notatka. Tryb Course Lock jest aktywowany w trybie Aeral uzytkownicy moga go
wlaczy¢ w aplikacii.

Tryb Spiral

Uzytkownik moze wybra¢ tryb spiral w aplikacji. Ustaw punkt centralny i promien, dron
bedzie leciat spiralnie w gore i jednoczesnie rejestrowat video, ukazujac poczucie przestrzeni.

- Le¢ do punktu centralnego aby go okreslic.

- Odle¢ od punktu centralnego aby okresli¢ promien

- Okresl kierunek spirali i dystans lotu aby rozpoczag lot i nagrywanie filmu jednoczesnie.
- Misja zostaje przerwana jesli uzytkownik poruszy drazki

premier

punkt centralny

Tryb SAR

Uzytkownik moze wybra¢ tryb SAR w aplikacji. Z pokazywanymi na biezgco koordynatami
dron moze pomaéce uzytkownikow w misjach poszukiwawczo ratunkowych

Na obrazie z kamery nanoszone sg rzeczywiste koordynaty i czas, wspierany jest cyfrowy
zoom i zrzuty ekrany aby udostepnic online

Na obrazie mapy nanoszone s3 realne koordynaty i czas, i stnieje mozliwosc¢ pokazania
mapy zwyklej lub satelitamej, zrzuty ekranu mozna udostepniac online



Tryb Waipoint

Wybieranie punktéw docelowych i rysowanie tras, obie funkcje sa dostepne na mapie.
Dron leci wzdluz zaplanowanej trasy z domysing predkogeia. Jesli POl jest ustawiony,

widok kamery bedzie zablokowany na Punkcie zainteresowania. Uz tkownik moze okreslic
sposdb ustawiania punkidw trasy, wiacznie z wybieraniem punktéw na mapie w trakcie
lotu lub historycznymi trasami.

Wybieranie punktéw w locie

1. Le¢ drenem de miejsca decelewege alsy ekreslic je jake punkt trasy

2. Uzy) drazkéw alsy ekreslic wysekesc i kierunek letu, a kélek de wylrania leta nachylenia
gimala i akcji pe detarciu de punkiu decelewege.

3. Kiedy wszystkie punkly trasy sq getewe, presze ekreslic atrylsuty tras, takie jak pradkesc,
kierunek , akcje pe detarciu de punktu

4. POl jest mezliwy de ekreslenia pedczas wykenywania tras

Wybieranie punktéw na mapie.

1. Kliknj na mapie alsy dedac punkt

2. Ustaw atryleuty punkiu takie jak wysekesc letu akcje pe detarciu de punkiu kierunek
ebretu

3. Przeciagni| kene P@| na mape i ustaw & wyse keS¢ | pewiazane punkty trasy

4. Kiedly wszystkie punkly seda getewe, ustaw predkesc letu, akcie failsafe | dziatanie
pe detarciu de punkiu.

5. POl sg mezliwe de ekreslenia pedczas wykenywania tras

Historyczne trasy
1. przejrzy) punkly trasy i ch atrylsuty wchedzac de uluionych
2. Klikni) alsy wystartewac | pekazac trase w czasie rzeczywistym

Punkt trasy [ S P
(waymemt) i

il

Precyzyjne lgdowanie

W trakcie procesu automatycznego powrotu na miejsce startu, sensor optical flow odnajduje
ladowisko w miejscu startu. Kiedy odnajdzie poprawnie pad do ladowania dron wyladuje
na nim precyzyjnie.

*

Notatka Prosze wiaczy¢ tryb precyzyjnego ladowania w aplikacji przed jego uzyciem

Tryb Fix-wing
W trybie FixWing dron moze lata¢ wylacznie do przodu nie do tylu. Uz/kownik moze uzywac
drazkéw aby kontrolowac predkosc i kurs jak pokazano w tabeli ponizej. (Tryb Amerykaniski)

przesun w gére w gere
przesun w dét w det
Brazek lewy pIzesun w lewe skret w lewe
PIzesun w prawe skret w prawe
przesun w gére przySpieszenie
Drazek prawy przesun w dét zwelnienie
przesun w lewe skret w lewe
PIzesun w prawe skret w prawe




Montaz | demontaz Bateria
Smigta

Inteligentna bateria Fimi X8SE ma pojemnosc¢ 4500mAh, i napiecie 13.05V. Tego typu
bateria wykorzystuje wysokoenergetyczne cele, zaawansowany system zarzadzania bateria,

Rozi6z przednie i tylne ramiona drona i funkcjonalnosé ladowania i rozladowania.

Zamontuj oznaczone na szaro $migta do sinikéw z szarymi znakami na ramionach
Upewnij sie ze smiglo jest weisniete do dna bazy zamocowania
Obréé gmiglo do korica wzdluz kierunku mocowania a2 odskoczy w gére i zablokiie sie. - Montaz i demontaz.

Weisnij smiglo do korica i obré¢ wzdtuz kierunku odblokowania aby zdemontowac smiglo

+ Wecisnij mocno baterie, przy poprawnej instalacii baterii bedzie slyszalny dzwiek
"Kikniecia"

+ Aby zdemontowac baterie, konieczne jest weisniecie obu przyciskéw po bokach aby
odbezpieczyc Kathry zabezpieczajace i wysunaé baterie.

Zalecenia bezpieczenstwa.

Jesli $miglo jest uszkodzone prosze je wymienic¢ aby zapewni¢ bezpieczenstwo

lotéw i efektywno$¢. Sprawdz czy $migla sg poprawnie zainstalowane i zablokowane
przed kazdym lotem. Trzymaj sie z dala od obracajacych sie smigiet aby unikng¢ obrazen.

Notatka. Przedstawiono przyidadows instalacje lewego smigla.



tadowanie

Podlacz baterig i kabel AC do ladowarki jak pokazano nizej a nastepnie podiacz
ladowarke do gniazdka $ciennego.

Kiedy bateria jestladowana, diody poziomu baterii migaja.

Kiedy bateria zostanie naladowana diody poziomu baterii zgasna, ladowanie
baterii do peina zajmuje okolo 2 godzin.

100V ~ 240V

\Wtgczanie i wytgczanie

Weisnij przycisk na krétko a nastepnie przytrzymaj na diuzej niz 2 sekundy
Weisnij krétko aby sprawdzi¢ poziom naladowania

'Y~ N




Gimbal | kamera

Kamera Karta TF
Kamera jest wyposazona w sensor CMOS 1/2.3cala i obiektyw szerokokatny o ekwiwalencie Kiedy instalujesz karte TF rozwiri ramiona drona i podnies gumowa pokrywke
ogniskowej 26mm, wspiera rejestrowanie obrazu w 4K 30FPS HD i 12 megapixelowych zabezpieczajaca.
fotografii. Ponadto posiada wiele trybéw rejestrowania takich jak single, burst, timelapse, Wsuri karte TF do slotu TF i weisni by zablokowad

orama i zwolnione tempo, dla réznych i korzystania. ol o U
pan al nione ampo, cla o2y Slgeenaueesy Vviggaiar] Chceac zdemontowaé karte weisnij aby odbezpieczy¢. Karta wysunie sig i

bedzie mozliwe jej wyjecie

Notatka: Wspierane karty Micre SB (U3 i wyzej) 864GB, zalecane

Sandisk Extreme Pro V30 32G Sandisk Extreme Pro V30 64G
Sandisk Extreme V30 32G Sandisk Extreme V30 64G
Samsung Pro Endurance 32G Toshiba Exceria Pro 64G

Lexar Professional 1000X 32G



Gimbal

Fimi X8 SE faczy w sobie 3osiowy lekki mechaniczny gimbal z najnowszymi profesjonalnymi
algorytmami kontroli i precyzja siegajaca + 0.004 stopnia, co daje stabing podstawe dla
kamery. Os pochylenia, domysinie regulowana od 0-30 stopni moze by¢ regulowana

lewym pokretiem kontrolera lub w aplikagi.

Tryby operacji

Horyzont

Rownolegle -

do drona

Tryb Follow

Os przechylenia nie porusza sie wraz z dronem
iutrzymuje gimbal w poziomie co sprzyja
nagrywaniu stabilnych flméw

Tryb FPV
Os przechylenia obraca sig z dronem dajac wrazenie |
otu z obrazem z pierwszgj osoby.



Aparatura RC

tadowanie
Ergonomiczny design, jest latwiejsza i precyzyjniejsza w kontroli.
Nie potrzeba skomplikowanych operacji aby potaczy¢ ja z aplikacja, wystarczy . o
podiaczyé do telefonu i wszystko dziata. W pelni naladowana aparatura moze Podiacz aparature do tadowarki jak pokazano ponizej
pracowaé przez 4,5H - Kiedy Aparatura taduje sig, diody poziomu baterii migajg

* Kiedy Aparatura jest w petni naladowana diody poziomu baterii zgasng
V\Haczan e i Wy{aczan e - kadowanie wylaczonej aparatury do pelna zajmuje okolo 4 godziny.

Krétkie przycisniecie + diugie przycisnigcie na 2 sekundy aby uruchomic.

Krétkie przycisniecie aby sprawdzi¢ poziom naladowania akumulatora.




Montaz urzadzenia

- Zamocuj tablet lub smart fon w aparaturze rozciagajac jej lewa czese.
+ Otwoérz oslone gniazd u dotu kontrolera
- Podlacz telefon z aparaturg za pomoca kabla USB

- Podlacz drona i zaktualizuj oprogramowanie postepujac wedlug wskazdwek w
Fimi Navi APP
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Notatka: Zaglebienie na kabel majduje sie po prawej stronie kontrolera

Nagrywanie filmow i fotografowanie

- Weidnij przycisk spustu migawki. Fotografia zostaje zarejestrowana kiedy uslyszysz

2 krotkie dzwieki.

- Weignij przycisk nagrywania aby zarejestrowac fim. Nagrywanie rozpocznie sie kiedy

uslyszysz 2 krdtkie dzwieki.

- W trakcie nagrywania, krétko weisnij przycisk spustu migawki aby wykonac zdjecie.

(dostepny wylacznie podczas nagrywania 1920x1080 25-30-50-60fps)

" Kat pochylenia gimbala moze by¢ kontrolowany przez poruszanie lewym pokretiem

w gdre i w dot

- Prawym pokretlem mona regulowaé parametry EV/ISO

Rozpoczecie nagrywania Video

Wykonanie fotografii




Przyciski skrotow

* Przelacz przelacznik auto powrotu na miejsce startu w prawo kiedy dron jest w locie,

dron automatycznie powréci do punktu domowego i wyladuje.

- W trakcie procedury auto powrotu, przelacz przetgcznik auto powrotu w lewo,

dron przerwie procedure powrotu i w zawisie bedzie czeka¢ na komendy drazkami

* Weisnij piecio pozycyjny przelacznik w gére aby przelgczy¢ do widoku mapy

+ Weisnij piecio pozycyjny przelacznik w dél aby skierowac gimbal w dol

- Weignjj piecio pozycyjny przelgcznik w lewo aby wigczy¢ widok stanu baterii.

* Weisnij piecio pozycyjny przelacznik w prawo aby wiaczyéAvylaczy¢ interfejs auto diagnostyki

+ Weisnij piecio pozycyjny przelacznik centralnie aby przejé¢ do mediéw.

- Prawe pokretlo aby regulowac parametr EV/ISO
- Lewe pokretio aby regulowac pochylenie gimbala

- Kiedy Przycisk auto startu/ladowania $wieci na biato, wcisnij aby wystartowac lub wyladowac
+ Kiedy dron spelni warunki auto startu, weisnij na diuzej niz 2 sekundy aby wystartowac
- Kiedy dron spelni warunki auto ladowania, weisnij na diuzej niz 2 sekundy aby wyladowac

+ Kiedy dron wykonuje misje trybéw inteligentnego lotu weisnij krotko aby przewac misje.



Ustawienie drgzkow

Mode 1

De przedu

=) Qbrét
)| w prawe

Lewy drazek

Mode 2

]
W det
Lewy drazek
Mode 3

De przedu
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W lewe /=- f-))W prawe

Do tytu
Lewy drazek

W gére
ﬁ\\ \
W lewe (| @ ->W prawe
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Prawy drazek

De przedu

Do tytu
Prawy drazek

W lewe W prawe

Obrot

A Obret
W lewe |

w prawe

Z
W det
Prawy drazek

Parowanie aparatury zdalnego sterowania

Kiedy aparatura lub dron zostang wymienione, konieczne jest ponowne sparowanie
obu jak wskazano ponizej.

+ Uruchom drona

+ Uruohmem aparature, nacisnij na diuzej niz 16 sekund przycisk wiaczenia az uslyszysz

ciagly dzwiek a diody przycisku wiaczenia beda migac na czerwono.

* Weignjj na krétko przycisk parowania w dronie, zélte Swiatto zgasnie

+ Parowanie powiodlo sig jesli diody przycisku wiaczenia na aparaturze zmienig kolor

na bialy a zélta dioda w dronie bedzie swieci¢ na stale.

>
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Diody aparatury RC

Kontrolkiaparatury RC Status aparatury RC
i Przycisk zasilania czerwena dieda Slaley sygnat luis nie pelaczeny de drena
2 Przycisk zasilania biata dieda Syenat nemalny
3 | Przycisk zasilania czerwena dieda miga Parewanie |ub aktualizacja frmware
4 Przycisk zasilania biala dieda mga Nagrywanie Video
5 PWC'S%%.ﬁg'wﬂﬁgwama Aute star/ladewanie nie dstspne
8 Przycisk gule situ/ladewania Gelewy de aute startu




A p| i kacj 2 1. Parametry lotu w czasie rzeczywistym
% 28.8m: wysoko$¢ od punktu startu
<9 32.8m: odleglosc od punktu startu

Pobierz i zainstaluj Fimi NAV APP, zarejestruj uz,tkownika Fimi przed zalogowaniem, VS1.23m/s: predkosé lotu

i wybierz FIMI X8 SE aby polaczy¢ z urzedzeniem.
HS1.80m/s: predko$¢ wznoszenia

o: Szacowana ilos¢ energi baterii aby wyladowacé

. 0 : Szacowana ilos¢ energi baterii aby powrdcic do punktu startu
Interfejs Obrazu

2. Status Drona

W locie: obecny status
GPS: obecny tryb lotu, wiaczajac GPS, VPU, ATTI
\ / : moc w czasie rzeczywistym

3. Status sity sygnatu i Ustawienia

.:r:, : pokazuje status GPS, 0-6 satelit niski na czerwono; 7-12 satelit dobry na zéito
13 i wiecej doskonaly na biato. Kliknij aby wejé¢ do ustawien kontroli lotu

E? - sila sygnalu transmisji obrazu

: sila sygnalu sterowania aparaturg RC, kliknij aby wej$¢ do ustawier aparatury
*T—" : poziom baterii w czasie rzeczywistym, kliknij aby wej$¢ do ustawien baterii
@303 @ VS0 | & Nosiage @ 3 Q - Kiknij by wejéc do ustawieri

" & & § 7 20:30 : Szacowany czas lotu w czasie rzeczywistym



4. Interfejs mapy

Pokazuje pozycje drona w czasie rzeczywistym i wspiera 3D zoom,

Kliknij by zamieni¢ z interfejsem obrazu.

5. Tryby pomiaru

Kliknij dowolne miejsce w trybie obrazu aby zmierzy¢ ekspozycie. Kiedy ikona kiddki

bedzie wyswietlona kliknjj aby zablokowac na tej wartosci.

6. Parametry Gimbala
: Kat gmbala

<

- Wartos¢ korekty ekspozycji EV
- Wartog¢ czutosci matrycy 1ISO
: Predkos¢ migawki

: Obecny tryb koloru

: Pojemnog&¢ i pozostala ilo$¢ miejsca na karcie SD

EHO®EE L

7. Panel operowania kamerg
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: Dlugo$c¢ rejestrowanego materialu video

‘—
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rozmiar video, balans bieli itp
: Przelacza miedzy trybem Video i Foto
: Uruchamia nagrywanie badz wykonuje fotografie

oce®»

: Przycisk PIV, dostepny wyltacznie w trybie 1080P

: Rozdzielczos¢ video i liczba Klatek/s w trybie Video, lub wielko$¢ zdjecia w trybie Foto

: Ustawienia parametréw kamery: EV, ISO, migawka, tryb video lub foto, rozdzielczose,

G
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- Biblioteka mediéw, Kliknij by pobra¢ lub podejrze filmy i fotografie

zachowane na karcie SD

8. Inteligentne tryby lotu
Kliknij by wejs¢ w tryb inteligentnego lotu

: Auto start

- Auto ladowanie

- Auto powrdét

- Programowalne trasy autonomiczne
: Tryb Smart Track oraz Trace i Profile
: Tryb Orbit

- Tryb Tapdly

. Tryb Dronie oraz Rocket i Invert

- Tryb Spiral

- Tryb SAR

- Tryb Aerial

- Tryb Tripod

- Tryb Course Lock

- Tryb Fixwing



Interfejs Map

In Flight

@- - Kliknij aby wycentrowac¢ na pozycji drona lub drona i kontrolera

4, : Ustaw obecng pozycje drona jako punkt powrotu

io : Ustaw obecna pozycje aparatury RC jako punkt powrotu
A : Obecna pozycja drona

@ : Punkt startu (powrotu w wypadku RTH)

@ : Obecna pozycja kontrolera RC

Przygotowanie do lotu.

Sprawdz przed lotem.

- Upewnij sie ze bateria drona i kontrolera jest wystarczajaca do przeprowadzenia lotu.

- Upewnij sie ze $migla sg poprawnie zainstalowane i wolne od uszkodzen i znakéw starzenia.
- Upewnij sie ze obiektyw kamery jest czysty

< Upewnij sie ze karta TF jest wiozona.

+ Utrzymuj anteny pod katem prostym do drona jak pokazano na ilustraciji.

Notatka aby utrzymac stabilny sygnal zawsze trzymaj anteny skierowane pod katem prostym
do modelu.



Potwierdz kierunek drona Manualny start

Kierunek zintegrowangj kamery gimbala jest kierunkiem drona.

TN TN\

Kiedy dron zostanie uruchomiony kierunek mozma rozpoznac po $wiatlach

nawigacyjnych = = —| = o L

Swiatlo czerwone i $wiatlo zielone o0znaczajg strony, z6ite éwiatio oznacza ogon. ] ] 1

Lewy drazek Prawy drazek Lewy drazek Prawy drazek
A
Kurs drona ) o ) )
e zield® Trzymaj drazki skierowane do srodka w dét przez 3 sekundy, migla zaczng sie obracac.

Pus¢ oba drazki kiedy smigla zaczng sie obracad, i przesun lewy drazek w gére aby
wystartowac. W takcie lotu pusc oba drazki aby zatrzymac sie w zawisie.

W dowolnym momencie kontrolowanego lotu, pus¢ oba drazki a dron zawisnie w
migjscu automatycznie.

Wskazéwka leezpieczenstwa. Zawsze trzyma) egen skierewany w strene uz/tkewnika aley
uniknac ziege esadzenia kierunku.



Manualne lgdowanie

Pl I Powoli przesuwaj lewy drazek w dél aby wyladowac
dronem.
Kiedy dron wyladuje, przesun lewy drazek
maksymalnie w dét i trzymaj przez 5 sekund,
silniki zatrzymaja sie.
Lewy drazek Prawy drazek

Notatka bezpieczenstwa: Dron nie jest wodoodpomy, prosze by¢ ostroznym podczas
wyboru migjsca do lgdowania. Prosze nie ladowac na pochylej powierzchni
dla bezpieczenstwa.

Awaryjne zatrzymanie smigiet
Kiedy silniki nie moga poprawnie sie wylaczy¢, przesun lewy drazek maksymalnie

w dél do srodka jednoczesnie weiskajac przycisk auto startu/ladowania przez 5 sekund,
silniki zatrzymaja sie.

G w0 @
211 ¢

Notatka bezpieczenstwa. Nie wykonuj powyzszej operagji podczas normalnego lotu
aby zapobiec zatrzymaniu silnikéw w powietrzu.

Wymagania dotyczgace warunkow lotu.

1. Dron nadaje sie dla 0séb powyzej 18 roku zycia, ktdre majg peing zdoInoé¢ cywilna.

2. Upewnijj sig, ze frzymasz sie z dala od ludzi, zwierzat, drzew, pojazdéw
i budynki podczas korzystania z drona. Bgdz ostrozny, gdy ktos sie zbliza.

3. Trzymaj sie z dala od lotnisk, linii kolejowych, autostrad, wiezowcdw, stupéw wysokiego
napiecia i innych niebezpiecznych srodowisk podczas obsltugi drona.

4.Trzymaj sie z dala od obszaréw o zlozonych sygnalach elektromagnetycznych jak
komunikacyjne stacje bazowe i anteny duzej mocy, gdy obslugujesz drona.

5. Wysokos¢ lotu i odlegloé¢ drona wzgledem punkiu startu bedzie ograniczona w
opardiu o odpowiednie przepisy w danym kraju.

6. Nie uzywaj tego produktu w miejscu i czasie zabronionym przez przepisy prawa.

7. Aby chroni¢ uzasadnione prawa i interesy uzytkownikéw, postepuj zgodnie z instrukdja
bezpieczenstwa produktu podczas uzytkowania.

8. Nie uzywaj drona w zlych warunkach pogodowych, takich jak silny wiatr, deszcz, snieg,
lub mgla.

9. Prosze obslugiwa¢ drona na otwartej przestrzeni z dobrym sygnalem GPS.

10. Zaleca sig, aby uzytkownik wykonal pierwszy lot pod kierunkiem doswiadczonego
spedjalisty



Obstuga i Kalibracja
Kalibracja aparatury sterujgce;

Sprébuj wykona¢ kalibracje aparatury RC jesli wykryjesz niespdjnosci miedzy
wychyleniami drazkéw sterowniczych a ruchami drona
-+ Wybierz ,RC Calibration” w menu Aparatury sterujacej
Dotknij ,,Start”, aby skalibrowac srodek, nie przesuwaj drazkéw
Przejdz do kalibracji drazkéw po udanej kalibracji érodka
Przejdz do kalibracj pokretel po udanej kalibracj drazkéw

Uwaga: Wylacz zasilanie drona przed kalibracjg aparatury zdalnego sterowania.
Kalibracja RC nie jest dostepna w locie

Kalibracja kompasu

Jesli zmieni sie pole magnetyczne, kompas musi zosta¢ ponownie skalibrowany
w celu zapewnienia bezpieczenstwa lotu. Jesli kompas drona wymaga kalibracji,
aplikacja poda odpowiednie wskazéwki i polecenia.

Po wejsciu w menu sterowanialotem, wybierz , kalibracja kompasu” i

nastgpnie skalibruj na podstawie ilustracji w aplikacii.

Uwaga: Podigcz drona przed kalibracja. Kalibracja kompasu nie jest
dostepne w locie.

Kalibracja Gimbala

- Kliknj ,Kalibracja Gimbala” i wejdz na strone kalibracji w menu ustawiers gimbala.

+ Po umieszczeniu drona na réwnej powierzchni Kliknij, aby rozpoczac kalibracje.

. Nie poruszaj dronem podczas procesu kalibracj.

+ Po zakonczeniu kalibracji pojawia sie informacja ,Kalibracja sie powiodta”.

- Jedli interfejs aplikacji pokazuje , Kalibracja nie powiodta sie”, wykonaj ponowng kalibracje.

Uwaga: Kalibracja gimbala nie jest dostepna podczas lotu.

Konserwacja smigiet

Smigla sa czedciami zuzywajacymi sie. Gdy sa uszkodzone, wymien je na czas, aby
zapewni¢ bezpieczenstwo i wydajnosc lotu



Konserwacja baterii

Nie wrzucaj baterii do ognia; Nie zalewaj baterii;
Pojemnos$¢ baterii litowej znacznie spada w niskiej temperaturze. Nie uzywaj baterii,
gdy jest ponize] 5 stopni. Nie umieszczaj baterii na stoficu.

Konserwacja gimbala

Gimbal X8 SE, zintegrowany z dronem, nie wymaga demontazu. Uwazaj, aby nie
zarysowaé obiektywu kamery podczas przechowywania drona. Utrzymuj aparatw
czystosci dla zachowania maksymalnej jakosci obrazu.

Autodiagnostyka Drona

Dron wehodziw tryb auto diagnostyki po uruchomieniu zasilania.
Jedli auto diagnostyki nie powiedzie sie pojawi sie odpowiedni komunikat oraz wskazéwki

Aktualizacja oprogramowania uktadowego

Sprawdz regularnie wersje oprogramowania, bedziesz automatycznie informowany

o nowych wergach przez apliacje Fimi Navi, aby zacheci¢ uzytikownikéw do aktualizacii.
Pobierz nowe oprogramowanie ukladowe, gdy aplikacja jest podiaczona

Z dronem i pilotem zdalnego sterowania



Specyfikacja

Dron

Medel: FMWRJ82A5

Wymiary : 284> 186x72.6mm

Przekatna: 372mm

Waga slartewa - @kele 7869

Czas lotu:@kele 33min*

Max predkesc wzneszenia:5m/s

Max predkesc epadania: 4m/s

Max predkesc przeletewa: 18m/s

System navigacyi satelrame) .GPS/GLONASS

Precyzja w zawisie:

W pionie:+8.1m (W zasiegu czujnikéw uliradzwiekewych)
+0.5m (gey pezycenewanie GPS jest aktywne) W pezemie: +1.5m
Temperatura pracy-8°C ~ 48°C

Géma granica wysekesci: <5088m

Czestetlwesc pracy - 5.7255858GHz

tadowarka

mec wejSciowa . 100248V~ 50/68Hz 1.5A
Mec wyjSclewa: 13.05V 3A
Mec znamienewa: 39.15W

Netatka:

Apaaratura RC

Waga : @kele 373¢

Wymiary : 283.8x91x46.6mm

Czestetlwesc pracy: 5.7255.850GHz
Bateria:tadewana batera rewa
Pejemnesc:3988mAh

Neminalne napiecie 3.7V

Napiecie wejsciowe: 5V 2A

Zaseg maksymalny transmisji: Alseut 5008m*
Temperatura pracy- @ ~ 48°C

Maxymalna wysekesc: <5@88m

Bateria

Typ tadewana bateria Irewa
Waga : @kele 2759

Napiecee:11.4V

Napiece maksymalne: 13.05V
Energia:51.3Wh

Temperatura ladewania:8°C ~ 48°C

Gimbal

Zakres kentreli elsretu:@°~ -98° (kata pechylenia)
Dekiadnesc katewa kentreli:+ 9.084°

@bektyw. FOV 78.8°

Przystena:f2.2

@gniskewa: 4.73mm

Ekwiwalent egniskewe):26mm

Senser:1/2.3' CM@S

Licziea efektywnych pixeli: 12M

Zakres 1S@:100 - 3200 (Vides), 100 - 1608 (Phete)
Prekesc migawki-8 ~ 1/8008s

Maksymalna rezeizielczesc Videe 3848 x 2168 | 38fps | 25ps | 24fps
Max irate: 100Misps

Max rezeizielczesc fete - 410093000

System plikew :FAT32 / exFAT

Fermat elerazu . JPG, JPG+BNG

Fermat Vides :MP4

Tym kary pamieci: Micre SB (U3 and aleeve ) 8 ~ 64GB

33-minutewy czas letu ednesi sie de stale) predkesci przy 7 m / s (lsez wiatru) pizy catkewicie naladewane) i nie zuzyte| bateri. @dlegiosc zdalnege sterewania de 5 km (FCC) w terenie etwartym i lsez zakiécen. Wszystkie pewyzs:

dane pechedza z lalseraterium FIMI, mega wystaeic sledy w rzeczywistym uzyciu w zaleznesci ed warunkéw sredewiskewych.





