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ZACZNIJ LATAC W 3 MINUTY!
Obejrzyj nasze proste tutoriale:

CZESG 1: WZNIES SIE W POWIETRZE

@ zeskmnuskon



PRZYGOTOWANIE DO UZYCIA
Zeskanuj kod, aby pobraé¢ aplikacje
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Uzyj Swojego telefonu aby wyszuka¢ aplikacje “M RC PRO APP” z wybranego sklepu, lub
zeskanuj kod QR aby pobra¢ jg bezposrednio do instalacji.

Przygotowanie drona

Rozt6z ramiona drona.

£t ADOWANIE
tadowanie drona

Upewnij sig, ze bateria jest w petni natadowana przed lataniem. Sprawdz czy uzywasz
kabla USB typu C zapewnionego przez EXO.

1. Przed natadowaniem nalezy wyja¢ baterie z drona.

2. Umies¢ kabel tadujacy do portu USB w komputerze (lub innego urzadzenia),
nastepnie podepnij drugi koniec kabla do gniazdka tadujgcego baterii.

3. Zapali sie czerwone Swiatto, oznaczajgcego tadowanie. Bateria jest w petni
natadowana gdy $wiatto zgasnie. Czas petnego tadowania wynosi ok. 150 minut

tadowanie kontrolera

1. Umies¢ kabel tadujacy do portu USB w komputerze (lub innego urzadzenia),
nastepnie podepnij drugi koniec kabla do gniazdka tadujgcego kontrolera.

2. Zapali sie czerwone $wiatto, oznaczajacego tadowanie. Bateria jest w petni
natadowana gdy $wiatto zgasnie. Czas petnego tadowania wynosi ok. 40 minut



1) Parowanie kontrolera z dronem

UWAGA: Kontroler wystarczy sparowaé z dronem tylko raz - w przysztos$ci parowanie bedzie
nastepowac automatycznie, po wtgczeniu kontrolera i drona.

¢ Wtacz drona - kontrolka powinna miga¢, po czym pot6z go na ptaskiej powierzchni.

* Nastepnie, aby potgczy¢ kontroler z dronem nalezy przycisnaé lewy joystick maksymalnie w dot,
nacisna¢ wiacznik kontrolera, po czym przesuna¢ lewy joytstick maksymalnie do géry. Potem

ten sam joystick nalezy przesunac maksymalnie w dét - jezli pojawi sie sygnat dzwiekowy, oznacza
to ze dron zostat prawidtowo sparowany z kontrolerem.

2) taczenie sie z aplikacja

< Setting

Wi-Fi >
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podtacz sie do sieci WiFi otworz aplikacje

3) Kalibracja urzadzenia

Po prawidtowym sparowaniu drona z kontrolerem nalezy dokona¢ kalibracji zyroskopu.

W tym celu nalezy umiescié drona na ptaskiej powierzchni, po czym jednoczesnie
skierowac¢ oba joysticki maksymalnie w lewy dolny rég (zgodnie z ilustracjg przedstawiong
ponizej i przytrzymacé je az do momentu w ktérym migajace przednie swiatta drona zaczna
$wieci¢ w sposob staty - bedzie to oznaczato, ze kalibracja zyroskopu przebiegta pomysinie.




PIERWSZY LOT

1. Aby dron wzniést sie w powietrze nalezy uzy¢ przycisku szybkiego startu/ladowania.
Po naciénieciu go urzadzenie wzniesie sie na pewna wysokos¢ (ilustracja 1.)

2. Aby wyladowa¢ dronem nalezy uzy¢ przycisku szybkiego startu/ladowania podczas lotu.
Wéwczas dron automatycznie opusci sie do poziomu ziemi. Alternatywnie mozna skierowaé

lewy joystick w dot i przytrzymac (ilustracja 2.)

3. ZATRZYMNANIE AWARYJNE - jezeli dojdzie do upadku podczas lotu, lub zajdzie potrzeba
zatrzymania silnikéw w obliczu niebezpiecznej sytuacji, nalezy NACISNAC lewy joystick przez

3 sekundy - wéwczas dron wylaczy sie catkowicie (ilustracja 3.)

ilustracja 2. ilustracja 3.

ilustracja 1.

Obstuga kontrolera

Kierunek oraz wysokos$¢ lotu drona steruje sie za pomoca joystickéw: lewy joystick odpowiada za
wznoszenie i opadanie/obrét w prawo-lewo, prawy joystick odpowada za ruchy do przodu/do tytu

i w prawo/w lewo.




SCHEMAT DRONA

1. Ladownik
2. Bateria
3. Przednie $wiatta
4. Tylne $wiatta

6. Kamera
7. Wiacznik
@
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1. Soczewka w dot 5. Wiacznik
2. Soczewka do gory 6. Tryb headless 10. Zréb zdjecie
3. Lewy/prawy joystick 8. Precyzyjne dostrojenie 11. Wskaznik mocy
4. Szybki start/ladowanie 9. Nagraj wideo 12. Wskaznik tadowania
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