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Q. Wyszukiwanie terminéw

Jesli korzystasz z Adobe Acrobat Reader mozesz znalez¢ interesujgcy Cie temat naciskajac
kombinacje klawiszy Ctrl+F w Windowsie lub Command+F na MAC. Wpisz dowolny termin taki jak
np. ,akumulator” czy ,instalacja”, a program przeniesie Cie we wtasciwe miejsce.

{m Nawigowanie do rozdziatu

Nacisnij na rozdziat w spisie tresci, aby natychmiast sie tam przeniesc.

1 .
Drukowanie

Dokument ten mozna drukowac w wysokiej rozdzielczosci.




Korzystanie z instrukcji

@ Ostrzezenie /\ Watne Q Porady Odnosnik

Przed rozpoczeciem korzystania z DI Avata przeczytaj nastepujace dokumenty:

1. Instrukcja obstugi

2. Instrukcja szybkiego startu

3. Instrukcja bezpieczenstwa

Zalecamy obejrzenie samouczkéw w formie wideo na oficjalnej stronie DJI i przeczytanie ostrzezer oraz wytycznych na temat
bezpieczenstwa przed pierwszym lotem. Przygotuj sie do swojego pierwszego lotu, czytajac ponownie instrukcje szybkiego startu
i przeczytaj te instrukcje, aby dowiedzie¢ sie wiecej.

WejdZ na ponizszy adres lub zeskanuj kod QR po prawej stronie, aby zobaczy¢ samouczki DJI Avata, ktére uczg bezpiecznego
korzystania z urzgdzenia.
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https://s.dji.com/guide24

Zeskanuj ponizszy kod QR, aby pobrac aplikacje DJI Fly.
Wersja aplikacji DJI Fly na system Android jest kompatybilna z Android 6.0 i nowszymi. Wersja na iOS jest kompatybilna z i0S 11
i nowszymi.
* Dla wiekszego bezpieczeristwa wysokos¢ lotu jest ograniczona do 30 m, a zasieg do 50 m, gdy urzadzenie nie jest
zalogowane w aplikacji podczas lotu. Ograniczenie to dotyczy DJI Fly oraz pozostatych aplikacji obstugujgcych drony DJI.

Zeskanuj kod QR po prawej stronie, aby pobrac aplikacje DJI Virtual Flight.
Wersja aplikacji na system iOS jest kompatybilna z i0S 11 i nowszymi.

DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) mozna pobrac¢ pod adresem https://www.dji.com/avata/downloads

& Zakres temperatury roboczej tego produktu wynosi od 0° do 40°C. Nie spetnia standardowej temperatury roboczej dla
zastosowan wojskowych (-55° do 125°C), ktéra jest wymagana, aby urzadzenie byto odporne na wiekszg zmiennosé
Srodowiskowg. Uzywaj produktu w odpowiedni sposéb i tylko do zastosowan, w ktérych urzgdzenie spetnia wymagania
dotyczace zakresu temperatury roboczej dla tego typu urzadzen.
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Opis produktu
Wprowadzenie

DJI Avata cechuje sie kompaktowa i przeno$ng konstrukcjg, ktéra wyposazona jest w ostony $migiet. Dzieki systemowi wizyjnemu, jak
i systemowi czujnikdw podczerwieni, dron moze stabilnie zawisna¢ i swobodnie lata¢ zarébwno w pomieszczeniach, jak i na zewnatrz,
a takze automatycznie inicjowac¢ powrét do domu (RTH). Dzieki gimbalowi i kamerze z czujnikiem 1/1,7", dron umozliwia nagrywanie
filmoéw 4K 60fps w jakosci Ultra-HD oraz fotografowanie w jakosci 4K. Maksymalny czas zawisu drona wynosi okoto 18 minut.

DJI Avata wykorzystuje technologie DJI O3+, ktéra w potaczeniu z kompatybilnymi goglami i aparaturg sterujaca zapewnia transmisje
wideo o maksymalnym zasiegu 10 km i predkoscig transmisji do 50 Mb/s.

Gogle wyposazone sa w wysokiej klasy wyswietlacz. Odbierajgc sygnat wideo z drona, uzytkownicy mogg korzystac z pierwszoosobo-
wego widoku w czasie rzeczywistym. Aparatura sterujaca posiada szereg przyciskéw funkcyjnych, ktére moga by¢ wykorzystywane
do obstugi drona i kamery. DJI Goggles 2 i DJl Motion Controller umozliwiajg swobodne sterowanie lotem drona.

Aparatura
sterujaca
Gogle

s+ Zapoznajsie z zatgcznikiem, aby dowiedziec sie wiecej o obstudze goglii aparatury sterujacej. W tej instrukgji jako przyktady
'Q“ uwzgledniono urzadzenia DJI Goggles 2, DJI FPV Goggles V2, DJI Motion Controller oraz DJI FPV Remote Controller 2.

A + Aparatura sterujgca osigga maksymalng odlegtos¢ transmisji (FCC) na otwartej przestrzeni bez zaktécen elektromagnetycz-
nych, gdy dron znajduje sie na wysokosci ok. 120 m. Maksymalna odlegto$¢ transmisji odnosi sie do maksymalnej
odlegtosci, z jaka dron moze stabilnie wysyta¢ i odbiera¢ transmisje. Nie odnosi sie¢ do maksymalnej odlegtosci, na jakiej
dron moze przelecie¢ podczas jednego lotu.

Maksymalny czas zawisu byt testowany w $rodowisku bez wiatru i zaktdcen.

Uzywanie gogli nie spetnia wymogu linii wzroku (VLOS). Niektére kraje lub regiony wymagaja obserwatora do pomocy
w obserwacji lotu. Upewnij sig, ze przestrzegasz lokalnych przepiséw dotyczgcych uzytkowania gogli.

Przygotowanie drona

1. Zdejmij ostong gimbala z kamery.




2. Wyjmij akumulator i uzyj tadowarki USB, aby go natadowac. Petne natadowanie akumulatora trwa okoto 90 minut.
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Zaleca sie stosowanie tadowarki DJI 30W USB-C lub innych tadowarek USB Power Delivery.

Nalezy zatozy¢ ostone gimbala, aby chroni¢ kamere, gdy dron nie jest uzytkowany. Ustaw kamere w pozycji poziomej,
a nastepnie zamontuj ostong gimbala i upewnij sie, ze jest odpowiednio zabezpieczona.

A Upewnij sie, ze ostona gimbala zostata zdjeta przed wigczeniem drona. W przeciwnym razie moze to wptyng¢ na kalibracje

kamery i autodiagnostyke drona.

Przygotowanie gogli

DJI Goggles 2

1. Rozt6z anteny. 2. Zdejmij ostone ekranu. 3. Przymocuj opaske

na gtowe do gogli.

4. Za pomocg dostarczonego przewodu
zasilania (USB-C) potacz port zasilania
gogli z akumulatorem gogli. Nacisnij
przycisk zasilania raz, a nastepnie nacisnij
ponownie i przytrzymaj przez dwie
sekundy, aby wigczyc¢ gogle.

5. Zatéz gogle i wyreguluj opaske 6. Za pomocg suwaka IPD (interpupillary Distance) / pokretta
na gtowe, aby komfortowo regulacji dioptrii (zwanego dalej "pokrettem") wyreguluj
dopasowac gogle. odlegtosci miedzy soczewkami, aby uzyskac¢ wyrazny widok.



a. Obroc¢ oba pokretta w kierunku jak na rysunku, aby je
odblokowac. Po odblokowaniu pokretta sie wysung. m

b. Przekrec pokretta w lewo i w prawo, aby wyregulowac odlegtos¢ @ >
miedzy soczewkami, az widok bedzie wtasciwie ustawiony.

c. Powoli przekre¢ pokretto, aby wyregulowac dioptrie. E
Obstugiwany zakres regulacji wynosi od -8,0 D do +2,00 D. uEJIETn

d. Po uzyskaniu wyraznego widoku wciénij pokretta i obréc je w
kierunku przedstawionym na rysunku, aby zablokowa¢ potozenie a
soczewek i dioptrii.

+ Soczewki dioptrii nie wspomagajg korekcji astygmatyzmu. Jesli potrzebujesz korekgji astygmatyzmu lub jesli dioptria gogli
jest nieodpowiednia, mozesz zakupi¢ dodatkowe soczewki i uzy¢ dostarczonych oprawek okularowych, aby zamontowac
je na goglach. Wiecej informacji znajduje sie w rozdziale "Korzystanie z oprawek okularowych".

Przy pierwszej regulacji dioptrii nalezy ustawic jg na stopien, ktéry jest nieco nizszy niz stopieri mocy aktualnych okularéw.
Nalezy odczeka¢ pewien czas, aby wzrok si¢ dostosowat, a nastepnie ponownie wyregulowac¢ dioptrig, az do uzyskania
wyraznego widoku. Nie nalezy uzywac dioptrii wyzszej niz rzeczywista moc okularéw, aby unikna¢ przemeczenia oczu.

Zt6z anteny, aby unikng¢ ich uszkodzenia, jezeli gogle nie sg uzywane.

Ponownie zatéz ostone ekranu po uzyciu, aby chroni¢ obiektyw i zapobiec uszkodzeniom spowodowanym przez
& bezposrednie $wiatto stoneczne.
Nalezy uzywac¢ wytgcznie dotagczonego akumulatora do gogli DJI. Nie nalezy uzywa¢ akumulatoréw nieautoryzowanych
przez DJI.
Nie nalezy wykorzystywac¢ akumulatora gogli do zasilania innych urzadzen.

DJI FPV Goggles V2

1. Zamontuj cztery anteny do otworéw montazowych z przodu
gogli. Upewnij sig, ze anteny sg prawidtowo zamontowane.

2. Zamocuj paski na gtowe do mocowan na gérze i bokach gogli.




3. Za pomocg dotgczonego przewodu zasilania
podtacz port zasilania gogli do akumulatora gogli.
Nacisnij raz przycisk zasilania, a nastepnie nacisnij
ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby
wigczyc¢ gogle.

4. Dopasuj soczewki do oczu i dociggnij paski mocujace. Dopasuj dtugos¢ paska
tak, aby gogle lezaty stabilnie oraz wygodnie na twarzy i gtowie.

5. Przesuwajac suwakami dostosuj odlegto$¢ miedzy soczewkami (IPD), az do
uzyskania optymalnych ustawien.

Q Gogle mozna zaktadac na okulary.

VAN Nie wykorzystuj akumulatora z gogli do tadowania innych urzadzen.

Przygotowanie aparatury sterujgcej

Nacis$nij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora. Nataduj urzgdzenie przed uzyciem, jesli

poziom akumulatora jest zbyt niski.

DJI Motion Controller

5V, T1A/2A

A tadowarki USB Power Delivery nie sg aktualnie obstugiwane.




DJI FPV Remote Controller 2

1. Nataduj akumulator.

2. Wyjmij drazki do sterowania ze slotéw stuzgcych do przechowywania i wkrec je w aparature w odpowiednich miejscach.
3. Roztéz anteny.

Schemat

Dron

1. Smigta
2. Silniki
3. Ostona $migta

4. Gimbal i kamera

5. Wskaznik statusu drona
6. Gorna rama

7. Akumulator

8. Zapiecia akumulatora
9. Przycisk zasilania

10. Wskaznik poziomu natadowania akumulatora
11. Port zasilania

12. Port USB-C

13. Slot karty microSD

14. Uklad ladowania (Wbudowane anteny) Przed lotem upewnij sie, ze ostona portu USB-C i slotu karty

15. System czujnikéw podczerwieni microSD jest poprawnie i bezpiecznie zamknieta, aby uniknac¢

zaktocen w pracy $migiet.
16. Dolny czujnik wizyjny




Gogle
DJI Goggles 2

DJI FPV Goggles V2

1. Anteny

2. Panel dotykowy

3. Mocowanie opaski na gtowe

4. Port zasilania

5. Port USB-C

6. Suwak IPD/pokretto regulacji dioptrii

7. Slot karty microSD

8. Port audio 3,5 mm

9. Wysdwietlacz LED

10. Soczewki

11. Czujnik zblizeniowy

Czujnik wykrywa, czy uzytkownik ma na sobie
gogle i automatycznie wigcza lub wytacza ekran.
12. Przycisk bindowania

13. Piankowy materiat

1. Anteny
2. Przednie ostony
3. Przyciski wyboru kanatéw

4. Wyswietlacz kanatow

5. Port USB-C

6. Slot karty microSD
7. Wlot powietrza

8. Suwak IPD



Gogle
DJI Goggles 2

DJI FPV Goggles V2

1. Anteny

2. Panel dotykowy

3. Mocowanie opaski na gtowe

4. Port zasilania

5. Port USB-C

6. Suwak IPD/pokretto regulacji dioptrii

7. Slot karty microSD

8. Port audio 3,5 mm

9. Wysdwietlacz LED

10. Soczewki

11. Czujnik zblizeniowy

Czujnik wykrywa, czy uzytkownik ma na sobie
gogle i automatycznie wigcza lub wytacza ekran.
12. Przycisk bindowania

13. Piankowy materiat

1. Anteny
2. Przednie ostony
3. Przyciski wyboru kanatéw

4. Wyswietlacz kanatow

5. Port USB-C

6. Slot karty microSD
7. Wlot powietrza

8. Suwak IPD



9. Mocowanie opaski na gtowe

10. Piankowy materiat

11. Soczewki

12. Wlot powietrza

13. Przycisk nagrywania/spust migawki
Przycisnij raz, aby wykonac zdjecie lub rozpoczaé/zatrzymac
nagrywanie. Przyci$nij i przytrzymaj, aby zmienic tryb z foto
na wideo.

14. Przycisk powrotu
Nacisnij, aby wréci¢ do poprzedniego menu lub wyjs¢

z obecnego trybu.

15. Przycisk pieciokierunkowy

Korzystaj z przycisku do nawigacji po menu. Przyciénij, aby
zatwierdzi¢. Na gtdwnym ekranie przesun w lewo lub
w prawo, aby dostosowac jasnos¢ ekranu. Przesun w gore
lub w dét, aby dostosowac gtosnosc. Przycisnij, aby wejs¢
do menu.

16. Port Audio/AV-IN

17. Port zasilania (DC5.5 x 2.1)

18. Przycisk parowania



Aparatura sterujgca
DJI Motion Controller

1.
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Wskaznik poziomu natadowania akumulatora

Wskazuje poziom natadowania akumulatora w kontrolerze.

. Przycisk blokady

Naci$nij dwa razy, aby wigczy¢ silniki drona.

Nacisnij i przytrzymaj, aby dron automatycznie wystartowat
i zawist na wysokosci ok. 1,2 m.

Ponownie nacisnij i przytrzymaj, aby dron automatycznie
wyladowat i wytgczyt silniki.

Nacisnij raz, aby anulowa¢ RTH niskiego poziomu
akumulatora, gdy w goglach pojawi sie odliczanie.

Przycisk zmiany trybow

Nacisnij raz, aby przetaczy¢ sie miedzy - ,Normal”i ,Sport”.
Przycisk hamowania

Nacisnij raz, aby dron sie zatrzymat i zawisnat w miejscu
(GNSS lub dolny system wizyjny musi by¢ aktywny).
Naci$nij ponownie, aby odblokowac wysokosci i zapisac¢
obecng wysokos¢ jako wysokos¢ wyjsciowa.

Nacisnij ponownie, aby wtaczy¢ RTH. Naciénij ponownie, aby

anulowac RTH.

5. Suwak gimbala

Popchnij w gore, aby dostosowac nachylenie gimbala
(dostepne tylko przed startem, podczas RTH lub lgdowania).

6. Przycisk nagrywania/spust migawki
Nacisnij raz, aby wykonac zdjecie lub rozpoczac¢/zakonczy¢
nagrywanie. Naciénij i przytrzymaj, aby przetgczy¢ miedzy
wykonywaniem zdje¢ a nagrywaniem wideo.

7. Przepustnica
Nacisnij, aby polecie¢ dronem w kierunku okregu
widocznego w goglach. Przytrzymaj, aby przyspieszyc. Pusc,
aby sig zatrzymac.

8. Mocowanie smyczy

9. Port USB-C
Stuzy do tadowania i podtgczenia kontrolera do komputera
w celu aktualizacji oprogramowania.

10. Przycisk zasilania
Nacisnij raz, aby sprawdzic¢ aktualny stan akumulatora.
Nacisnij jeszcze raz i przytrzymaj, aby wtgczy¢ lub wytgczy¢

kontroler.



DJI FPV Remote Controller 2
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. Przycisk zasilania

Przycisnij raz, aby sprawdzi¢ obecny poziom natadowania
akumulatora. Przycis$nij raz, a nastepnie kolejny raz

i przytrzymaj, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ aparature.

. Wskazniki poziomu natadowania

Wyswietlajg obecny poziom natadowania aparatury.

. Mocowanie smyczy

Przycisk C1 (programowalny)

Funkcje tego przycisku mozesz ustawi¢ za pomocg gogli.
Domyslnie, przycisnij raz, aby dostosowac lub wytaczy¢ tryb
wspomagania zakretu (Tryb S). Przycisnij dwa razy, aby

wigczyc/wytaczy¢ dzwiek ESC.

. Drazki sterujace

Uzywane do sterowania ruchami drona. Tryb sterowania

moze by¢ zmieniony w goglach. Drazki sg odczepiane i tatwe

w przechowywaniu.

. Port USB-C
Port stuzy do tadowania i taczenia aparatury z komputerem.

. Sloty do przechowywania drazkow.

Stuzg do przechowywania drgzkéw.
Przycisk pauzy/RTH
Przycisnij raz, aby dron zahamowat i zawisnagt w miejscu

(tylko w trybie GNSS lub z wigczonym dolnym systemem

wizyjnym). Przycisnij i przytrzymaj, aby uruchomi¢ procedure

RTH. Dron wrdci do ostatniego ustawionego punktu

powrotu. Wcisnij ponownie, aby anulowa¢ RTH.

9. Pokretto gimbala
Sterowanie pochyleniem gimbala.

10. Przetgcznik trybow lotu
Przetacz pomiedzy trybem Normal, Sport i Manual. Tryb
Manual jest fabrycznie wytgczony i musi zostac wigczony
w goglach.

11. Przetgcznik C2 (Programowalny)
Funkcje tego przetgcznika mozesz ustawi¢ za pomoca gogli.
DomysInie umozliwia on wysrodkowanie gimbala
i dostosowanie w zakresie géra/dot.

12. Przycisk wstrzymania lotu/RTH
W trybie Manual przycisnij dwa razy, aby wtgczy¢/wytgczyc¢
silnik.
W trybie Normal lub Sport przycis$nij raz, aby wytaczy¢ RTH
przy niskim poziomie akumulatora, kiedy na goglach pojawi
sie odliczanie.

13. Przycisk nagrywania/spust migawki
Przycisnij raz, aby wykonac zdjecie lub rozpoczac/zakonczy¢
nagrywanie. Przyciénij i przytrzymaj, aby zmieniac tryby
pomiedzy foto i wideo.

14. Anteny

Przekazuja sygnat miedzy dronem a aparatura.



15. Regulacja opornosci prawego drazka F1
Dokrec¢ srube zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, aby zwiekszy¢ oporno$¢ na drazku. Poluzuj Srube,

aby zmniejszy¢ opor.

16. Regulacja wysrodkowania prawego drazka F2
Dokrec srube zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, aby wytaczy¢ centrowanie prawego drazka. Poluzuj $rube,

aby umozliwi¢ wysrodkowanie.

17. Regulacja opornosci lewego drazka F1
Dokrec érube zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, aby zwiekszy¢ oporno$¢ na drazku. Poluzuj $rube,

aby zmniejszy¢ opor.

18. Regulacja wysrodkowania lewego drgzka F2
Dokrec¢ $rube zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, aby wytgczy¢ centrowanie prawego drazka. Poluzuj Srube,

aby umozliwi¢ wysrodkowanie.



Wykonaj ponizsze kroki, aby sparowac drona, gogle i aparature sterujgcg. Upewnij sie, ze urzgdzenia
DJI uzywane z dronem sg aktywowane poprzez DJI Assistant 2 i zaktualizowane do najnowszego -
oprogramowania przed rozpoczeciem parowania.

1. Wiacz drona, gogle i aparature. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wigczy¢ lub wytaczy¢ urzadzenia.
2. Nacisnij przycisk parowania na goglach. Gogle zaczng wydawac ciggty sygnat dzwiekowy.
3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania drona, az wskazniki akumulatora zaczng kolejno migac.

4. Wskazniki poziomu natadowania akumulatora drona zaswiecg si¢ wszystkie naraz i wyswietlg poziom natadowania akumulatora.
Kiedy gogle przestang wydawac sygnat dzwiekowy i zaczng normalnie wyswietla¢ wideo, oznacza to, ze zostaty prawidtowo sparowane.
5. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania drona, az wskazniki akumulatora zaczng kolejno migac.

6. Naciénij i przytrzymaj przycisk zasilania na aparaturze, az zacznie wydawac ciagty sygnat dzwiekowy, a wskazniki akumulatora zaczng
kolejno migac.

7. Po pomysinym nawigzaniu potgczenia aparatura sterujgca przestanie wydawac sygnaty dZwiekowe, a oba wskazniki poziomu
natadowania akumulatora beda stale Swiecic.

Q + Upewnij sie, ze podczas parowania gogle i nadajnik znajdujg sie w odlegtosci nie wiekszej niz 0,5 m od drona.
: + Aby przetgczyc sie miedzy dronami, wejdz do menu gogli. Dla DJI Goggles 2: wejdZ na strone Status, aby wybrac drona. Dla
DJI FPV Goggles V2: przejdz w zaktadke Settings (Ustawienia), a nastepnie przejdz do strony About (Informacje).

& + Podczas lotu dron moze by¢ sterowany wytacznie poprzez jedna aparature sterujgcg. Jesli dron zostat potgczony z wieloma
aparaturami, przed lotem wytgcz pozostate aparatury sterujace.




Aktywacja

Dron DJI Avata musi zosta¢ aktywowany przed pierwszym uzyciem. Po wigczeniu drona, gogli i aparatury upewnij sie, ze wszystkie
urzadzenia zostaty sparowane. Podtgcz port USB-C gogli do urzadzenia mobilnego, uruchom DJI Fly i postepuj zgodnie z wySwietlany-
mi instrukcjami, aby aktywowac produkt. Do aktywacji wymagane jest potgczenie internetowe.

Dron

DJI Avata sktada sie z aparatury sterujgcej, gimbala z kamerg, systemu transmisji obrazu, systemu czujnikéw wizyjnych, uktadu
napedowego oraz inteligentnego akumulatora.

Tryby lotu
DJI Avata posiada trzy tryby lotu, ktére moga by¢ zmieniane za pomocg przetacznika znajdujacego sie na aparaturze sterujgce;.

Tryb normalny: Dron wykorzystuje GNSS, dolny system wizyjny, a takze system czujnikéw na podczerwien do lokalizacji i stabilizacji.
Jezeli sygnat GNSS jest silny, dron uzywa funkcji GNSS do okreslenia swojej lokalizacji i stabilizacji. Jesli o$wietlenie oraz pozostate
warunki otoczenia sg wystarczajace, dron korzysta z systemu wizyjnego. Kiedy dolny system wizyjny jest aktywny, maksymalny kat
nachylenia podczas lotu to 25°, a maksymalna predkos$¢ lotu wynosi 15 m/s.

Tryb sportowy: Dron wykorzystuje GNSS i dolny system wizyjny do automatycznej stabilizacji. W trybie sportowym zachowanie drona
jest zoptymalizowane dla osiggniecia jak najwiekszej zwrotnosci i predkosci, dzieki czemu lepiej reaguje on na ruchy drazkéw.
Maksymalna predkos$¢ lotu wynosi 14 m/s.

Tryb manualny: Klasyczny tryb dronéw FPV pozwalajgcy na osiagniecie najwiekszej manewrowosci i predkosci. Idealny do wyscigéw
i swobodnego lotu. W trybie manualnym systemy wspomagajace lot sg wytgczone, wymagane sg zatem odpowiednie umiejetnosci
pilotazu.

Jezeli podczas pracy w trybie normalnym lub sportowym dolny system wizyjny jest niedostepny, lub wytaczony, sygnat GNSS jest
staby lub kompas jest narazony na zaktécenia, dron nie moze sie pozycjonowac ani automatycznie hamowac, co zwigksza ryzyko
wystapienia potencjalnych zagrozer w trakcie lotu. W takiej sytuacji negatywne oddziatywanie czynnikéw zewnetrznych na dronie
moze by¢ bardziej odczuwalne i trudniejsze do unikniecia. Warunki atmosferyczne, takie jak na przyktad wiatr, moga powodowac
bezwtadne dryfowanie, zwigkszajac ryzyko kolizji, szczegélnie podczas lotu poza otwartg przestrzenia.

Tryb manualny jest obstugiwany wytacznie podczas korzystania z DJI FPV remote controller 2 do obstugi drona. W tym

trybie mozna regulowac drazek przepustnicy. DJI motion controller nie obstuguje trybu manualnego.

W trybie manualnym poruszaj drazkami aparatury, aby bezposrednio sterowac przepustnicg i potozeniem drona. Systemy
asystujace, takie jak stabilizator lotu, sg wytaczone, a dron moze osiggna¢ dowolny putap. Tylko doswiadczeni piloci
powinni korzystac¢ z trybu manualnego. Nieprawidtowe sterowanie dronem moze doprowadzi¢ do jego uszkodzenia.

Tryb manualny jest domysinie wytgczony. Zanim uruchomisz tryb manualny drona, upewnij sie, ze przetgcznik w goglach
réwniez jest ustawiony na tryb manualny. Jesli przetgcznik w goglach nie bedzie ustawiony na tryb manualny, dron bedzie

>

kontynuowac prace w trybie normalnym lub sportowym. Otwérz Ustawienia > Sterowanie > Zdalne sterowanie,
a nastepnie Dostosowywanie przyciskéw i ustaw tryb niestandardowy na tryb manualny.

Przed uzyciem trybu manualnego zaleca sie dostosowanie $rubki z tytu drazka sterowania w taki sposdb, aby drazek nie
wracat do pozycji wyjsciowej. Zaleca sig uzytkownikom, aby przecwiczy¢ latanie w ten sposéb za pomoca DI Virtual Flight.



+ Podczas pierwszego uzycia trybu manualnego maksymalny putap bedzie ograniczony. Po zaznajomieniu sie z trybem

manualnym mozesz wytaczy¢ ogranicznik z poziomu gogli. Przejdz do Ustawienia > Sterowanie > Zdalne sterowanie >
Wzmocnienie i ekspozycja, a nastepnie Limit putapu trybu M.

stabilny lot.

Podczas skretu drona z duzg predkoscig w trybie manualnym nalezy unika¢ poruszania dronem na boki, aby zapewnic¢

« W trybie sportowym znacznie wzrasta predkos¢ opadania. W warunkach bezwietrznych wymagana jest minimalna droga

hamowania 30 m.

+ W trybie sportowym znacznie wzrasta responsywnos¢ drona. To oznacza, ze nawet delikatne pchniecie dragzka przektada
sie na duzy zasieg przelotu drona. Zachowaj czujno$¢ w trakcie lotu i utrzymuj odpowiedni dystans od przeszkéd.

Wskaznik statusu urzadzenia

DJI Avata posiada wskaznik statusu drona na goérze korpusu.

—
dp

Wskaznik statusu drona

Wskaznik statusu urzadzenia pokazuje obecny status systeméw kontroli lotu. Informacje dotyczgce odczytywania wskazan diody

znajduja sie w tabeli ponizej.

Opis wskaznika statusu urzgdzenia

Statusy normalne

Miga naprzemiennie na

OR@s O™ .
T czerwono, z6tto i zielono
EOr Powoli miga na zielono
O RE Powoli miga na zétto

D Szybko miga na zétto

30 )F oooooo Powoli miga na czerwono
\./ ...... Szybko miga na czerwono
. -------- Miga na czerwono

. _ Stale Swieci na czerwono

Miga naprzemiennie na

czerwono i zétto

Wigczony, w trakcie przeprowadzania automatycznej diagnostyki

GNSS lub system wizyjny wtaczony do pozycjonowania

GNSS i system wizyjny wytaczony

Utracono potgczenie z aparaturg sterujacg
Niski poziom akumulatora

Krytycznie niski poziom akumulatora

Btad IMU

Btad krytyczny

Wymagana kalibracja kompasu




Return to Home

Funkcja powrotu do miejsca startu (RTH) sprowadza drona do ostatniego zapisanego punktu startowego. Istniejg trzy rodzaje
procedur RTH: Inteligentne RTH (Smart RTH), RTH niskiego poziomu akumulatora (Low Battery RTH) i awaryjne RTH (Failsafe RTH).
Jesli dron poprawnie zapisat punkt startowy, a sygnat GNSS jest wystarczajgco silny, procedura RTH zostanie uruchomiona albo
w wypadku zainicjowania smart RTH, albo gdy poziom akumulatora bedzie zbyt niski, albo jesli nastgpi utrata potgczenia
z aparaturg sterujaca. Procedura RTH zostanie aktywowana réwniez w bardziej nietypowych sytuacjach, takich jak na przyktad
utrata transmisji obrazu.

GNSS Opis

Domysiny punkt startowy (Home Point) to pierwsze miejsce, w ktérym dron uzyskat odpowiedni
“\20 sygnat GNSS (ikona zostanie wy$wietlona na biato). WskaZnik statusu urzadzenia szybko miga na
zielono, a w goglach pokazuje sie powiadomienie o zapisaniu punktu startowego.

Punkt startowy

(Home Point)

Inteligentne RTH (Smart RTH)

Jedli sygnat GNSS jest odpowiedni, mozesz wykorzysta¢ tryb Smart RTH, aby sprowadzi¢ drona do punktu startowego (Home
Point). Smart RTH moze by¢ zainicjowane lub anulowane poprzez aparature sterujgcg. Po wyjsciu z RTH, uzytkownicy odzyskaja
kontrole nad dronem.

RTH niskiego poziomu natadowania akumulatora (Low Battery RTH)

Kiedy poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski, aby dron mdgt powréci¢ do punktu startowego, nalezy wylgdowac
najszybciej, jak to mozliwe.

Aby unikna¢ niepotrzebnego ryzyka zwigzanego ze zbyt niskim poziomem natadowania akumulatora, dron sam wykryje, czy
obecny poziom jest wystarczajgcy do bezpiecznego powrotu do punktu startowego z obecnej lokalizacji. RTH niskiego poziomu
akumulatora zostaje aktywowane w momencie, gdy akumulator jest roztadowany do poziomu zagrazajacego bezpiecznemu
powrotowi drona.

RTH moze zosta¢ anulowane poprzez uzycie aparatury sterujgcej. Jesli procedura RTH zostanie anulowana po pojawieniu sie
ostrzezenia o niskim poziomie akumulatora, dron moze nie by¢ w stanie bezpiecznie powréci¢ do miejsca startowego, czego
mozliwym skutkiem jest rozbicie lub utrata urzadzenia.

Dron wyladuje automatycznie, gdy poziom natadowania akumulatora bedzie na tyle wysoki, aby mozliwe byto bezpieczne
wylgdowanie. Za pomocg aparatury sterujgcej mozliwa jest zmiana kierunku lotu podczas procesu lgdowania. Przyspieszenie
drona przy uzyciu aparatury podczas lgdowania moze sprawi¢, ze dron przestanie sie znizac i bedzie lecie¢ na aktualnej wysokosci,
aby dostosowac potozenie poziome. Dron bedzie kontynuowat znizanie po zwolnieniu predkosci.

Awaryjne RTH (Failsafe RTH)

Jesli punkt startowy zostat pomysinie zapisany, a kompas dziata bez zarzutu, awaryjne RTH zostanie aktywowane automatycznie
po utracie potgczenia z aparaturg sterujgcg na dtuzej niz 3,5 sekundy.

Dron cofnie si¢ o 50 metréw na swojej dotychczasowej trasie lotu, a nastepnie przejdzie w tryb RTH po linii prostej. RTH po linii
prostej zostanie aktywowane, kiedy dron odzyska tagcznosc¢ z aparaturg w trakcie awaryjnego RTH.

Sposéb, w jaki dron zareaguje na zerwanie potaczenia z aparaturg sterujgcg, mozna zmieni¢ w ustawieniach w goglach. Jesli
wybierzesz opcje zawisu lub Igdowanie, dron nie zainicjuje awaryjnego RTH.

Inne scenariusze RTH

Jedli nastapi utrata transmisji wideo, w goglach pojawi sie odpowiednie powiadomienie, a procedura RTH zostanie aktywowana.
Sterowanie dronem za pomocg aparatury nadal bedzie mozliwe.



RTH w linii prostej

1. Punkt startowy (Home Point) jest zapisany.

2. Procedura RTH zostaje uruchomiona.

3. Jesli odlegto$¢ drona od punktu startowego wynosi mniej niz 5 m, urzadzenie wyladuje od razu. Jedli dron znajduje sie
w oddaleniu ponad 5 m, ale mniej niz 50 m od punktu startowego, powréci z maksymalng predkoscig do 3 m/s, zachowujac aktualng
wysokos¢.

Jedli odlegtoé¢ miedzy dronem a punktem startowym jest wieksza niz 50 m, urzadzenie wzniesie sie na zagdang wysoko$¢ RTH
i powréci z maksymalng predkoscia do 12 m/s.

Dron powrdci, zachowujac aktualng wysokos¢, jesli przekracza ona wysoko$¢ RTH ustawiong w aplikacji.

4. Po dotarciu do punktu startowego dron wyladuje, a jego silniki sie zatrzymaja.

Podczas RTH dron nie moze wykrywac przeszkéd znajdujacych sie wokét i nad dronem.

Dron nie moze wykonywac procedury RTH, kiedy sygnat GNSS jest za staby lub niedostepny. Jesli sygnat GNSS ostabnie lub
zostanie utracony w trakcie Failsafe RTH, dron zatrzyma sie i rozpocznie lagdowanie.

Wazne jest ustawienie w goglach odpowiedniej wysokosci RTH przed kazdym lotem.

Jesliw trakcie RTH dron leci do przodu, a potaczenie z aparatura sterujaca jest stabilne, mozna jg wykorzystac do regulacji
predkosci drona. Nie da sie jednak zmieniac¢ kierunku lotu. W czasie obnizania lotu mozliwa jest kontrola orientacji oraz
pozycji horyzontalnej drona. Jesli urzadzenie sie wznosi lub leci do przodu, wychyl drazek w przeciwnym kierunku, aby
wytaczy¢ RTH.

Jesli dron podczas wykonywania RTH znajdzie sie w strefie GEO, moze albo obnizy¢ lot do czasu jej opuszczenia, albo
zatrzymac sig ze wzgledu na limity wysokosci.

« Gdy wieje zbyt silny wiatr, dron moze nie wréci¢ do punktu startowego. Zachowaj ostrozno$¢ podczas lotu.

A

Bezpieczne Igdowanie

Funkcja bezpiecznego lagdowania zostanie aktywowana w trakcie Smart RTH.
Ochrona przed lgdowaniem jest wtaczona, gdy dron zaczyna lgdowac.

1. W trakcie bezpiecznego lgdowania dron wykryje odpowiednig powierzchnie i ostroznie na niej wyladuje.

2. Jedli powierzchnia zostanie zakwalifikowana jako nieodpowiednia do Igdowania, dron zawisnie i zaczeka na potwierdzenie pilota.
3. Jesli funkcja bezpiecznego lgdowania nie jest dostepna, a dron obnizy wysokos¢ lotu do 0,25 m, w goglach pojawi sie odpowiedni
komunikat. Naciénij i przytrzymaj przycisk blokady na kontrolerze lub pociggnij w dét za drazek przepustnicy aparatury, aby
wyladowac.

+ Podczas lotu przy silnym wietrze dron zachowa wymagany poziom natadowania akumulatora do ladowania, automatycz-
nie dostosowujac orientacje do kierunku wiatru przed lgdowaniem.

System wizyjny i system czujnikéw na podczerwien

DJI Avata posiada zaréwno czujniki na
podczerwien, jak i system dolnych
czujnikéw wizyjnych.

System dolnych czujnikéw wizyjnych

sktada sie z dwoch kamer, natomiast SySFE‘ml
system czujnikéw na podczerwien czn:jmkow )
odczerwieni
sktada sie z dwoch modutéw 3D. System Z .
s o izvi ystem
wizyjny
System dolnych czujnikéw wizyjnych wizyjny

oraz czujniki na podczerwier pomagaja
dronowi utrzymac aktualng pozycje,
pozosta¢ stabilnym podczas zawisu
oraz lata¢ w pomieszczeniach lub
w innych miejscach, w ktérych sygnat
GNSS jest niedostepny.
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Zasieg wykrywania

Dolny system wizyjny dziata najlepiej, gdy dron znajduje sie na wysokosci od 0,5 do 10 m, a jego zasieg operacyjny wynosi od 0,5 do
20 m. Pole widzenia do przodu i do tytu to 106°, a w lewo i w prawo 90°.

‘ TN T E \' ‘
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Kalibracja systemu wizyjnego
Kalibracja automatyczna
Dolny system wizyjny w dronie jest fabrycznie skalibrowany. Jesli dron wykryje jakikolwiek problem z dziataniem systemu wizyjnego,

przeprowadzona zostanie automatyczna kalibracja, a w goglach pojawi sie powiadomienie. Nie ma potrzeby wykonywania
dodatkowych czynnosci.

Kalibracja zaawansowana

Jesli po wykonaniu automatycznej kalibracji problem nadal wystepuje, w goglach pojawi sie informacja o potrzebie wykonania
zaawansowane] kalibracji. Zaawansowana kalibracje mozna wykonac¢ jedynie przy uzyciu DI Assistant 2. Postepuj zgodnie
z instrukcjg zamieszczong ponizej, aby skalibrowa¢ czujniki systemu wizyjnego.

1 2 3
Skieruj drona przodem Dopasuj pola na ekranie. Poruszaj dronem zgodnie
do ekranu komputera. z instrukcjami.

Uzywanie systemu wizyjnego

Funkcja pozycjonowania dolnego systemu wizyjnego jest uzywana, gdy sygnaty GNSS sg niedostepne lub ostabione. Jest ona
automatycznie wtgczana w trybie Normal lub Sport.




& .

Zwracaj uwage na otoczenie. Dolny system wizyjny oraz system czujnikéw podczerwieni dziataja wytacznie w okreslonych

warunkach i nie sg w stanie zastgpi¢ oceny sytuacji przez cztowieka. Zwracaj uwage na ostrzezenia pojawiajace sie na

goglach. BadZ odpowiedzialny i kontroluj drona przez caty czas.

Kiedy uzywasz systemu wizyjnego na otwartym i ptaskim terenie o jednolitej teksturze, maksymalna wysokos¢ zawisu

drona wynosi 20 m. System wizyjny dziata najlepiej na wysokosci od 0,5 do 10 m. Jego skuteczno$¢ moze sie zmniejszy¢ po

przekroczeniu tych wartosci. Nalezy zachowac ostroznosc.

System wizyjny moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy dron leci nad woda. To oznacza, ze urzadzenie moze nie by¢ w stanie

aktywnie unika¢ kontaktu z powierzchnig wody podczas Igdowania. Zaleca sie zachowanie ostroznosci i unikanie

polegania na dolnym systemie wizyjnym.

Dolne czujniki wizyjne oraz czujniki na podczerwien moga nie dziata¢ prawidtowo, gdy dron leci zbyt szybko.

System wizyjny nie dziata prawidtowo, jesli teren pod dronem nie ma okreslonego wzoru lub gdy oswietlenie jest zbyt

stabe. System wizyjny nie bedzie dziatat prawidtowo w nastepujacych sytuacjach:

a) Latanie nad monochromatycznymi powierzchniami (np. czarne, biate, zielone).

b) Latanie nad powierzchniami odbijajacymi $wiatto.

¢) Latanie nad wodg lub przezroczystymi powierzchniami.

d) Latanie nad poruszajacymi sie powierzchniami lub obiektami.

e) Latanie na obszarach o zmiennym oswietleniu.

f) Latanie nad bardzo ciemnymi (<10 lux) lub bardzo jasnymi (>40,000 lux) powierzchniami.

g) Latanie nad powierzchniami pochtaniajacymi lub odbijajacymi podczerwien (np. lustra).

h) Latanie nad powierzchniami pozbawionymi wyraznych wzoréw lub faktur (np. stupy energetyczne).

i) Latanie nad powierzchniami z powtarzajacymi sie teksturami (np. ptytki o tym samym designie).

j) Latanie nad przeszkodami o matej powierzchni (np. gatezie).

Przez caty czas utrzymuj czujniki w czystosci. Nie manipuluj przy czujnikach. Nie uzywaj drona w $rodowiskach o duzym

zapyleniu lub wilgotnosci. Nie zastaniaj czujnikéw na podczerwien.

Jesli dron ulegt kolizji, czujniki muszg zosta¢ skalibrowane. Nalezy skalibrowac¢ czujniki, jezeli w goglach pojawi sie

powiadomienie o koniecznoéci jej przeprowadzenia.

Nie lataj w deszczu, mgle lub gdy widocznos¢ jest mniejsza niz 100 m.

Przed kazdym lotem wykonaj nastepujace czynnosci:

a) Upewnij sie, ze czujniki nie sg zakryte zadnymi elementami.

b) Jesli na systemie czujnikéw znajduje sie woda lub brud, nalezy wytrzec je czysta i miekka $ciereczka. Nie uzywaj $rodkéw
czyszczacych zawierajacych alkohol.

c) W wypadku jakiegokolwiek uszkodzenia szkta ochronnego systeméw wizyjnych lub podczerwieni, skontaktuj sie
z obstugg klienta DJI.

Rejestrator lotu

Dane lotu, w tym dane telemetryczne, informacje o statusie drona i inne parametry sa automatycznie zapisywane przez wewnetrzny

rejestrator. Dostep do danych mozna uzyskac¢ za pomocg DJI Assistant 2.

Smigta

Istnieja dwa typy Smigiet DJI Avata, ktére zostaly zaprojektowane w taki sposéb, aby mogty obraca¢ sie w réznych kierunkach.

Upewnij sie, ze $migta i silnik s3 dopasowane zgodnie z instrukcjami.

Smigta Oznaczone Bez oznaczen

T
=

llustracja ‘
Miejsce mocowania Na oznaczonych silnikach Na silnikach bez oznaczer
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Montaz $migiet

Odwrdéc drona tak, aby spéd byt skierowany do géry, i zamontuj oznaczone $migta na silnikach z oznaczeniami. Wtéz $migto do

podstawy silnika, lekko obré¢ smigto, aby wyréwnac otwory pozycjonujgce i widz je, a nastepnie uzyj srubokreta, aby przykreci¢ dwie
$ruby. Zamontuj nieoznaczone $migta na silnikach bez oznaczen.

Demontaz $migiet

Odwrdéc drona tak, aby spod byt skierowany do gory, uzyj Srubokreta, aby poluzowac dwie Sruby i zdejmij Smigta z silnikow.

& . Smigta sg ostre. Zachowaj ostrozno$c.

Uzywaj wytgcznie $migiet autoryzowanych przez DJI. Nie mieszaj rodzajow $migiet.

Smigta s3 elementami podlegajacymi zuzyciu. W razie potrzeby zakup dodatkowe $migta.

Przed kazdym lotem upewnij sie, ze $migta s prawidtowo zamontowane.

Przed kazdym lotem upewnij sie, ze wszystkie $migta sg w prawidtowym stanie. Nie uzywaj zuzytych, wykrzywionych lub
ztamanych $migiet.

Trzymaj sie z dala od obracajacych sie $migiet i silnikéw, aby unikng¢ obrazen.
Upewnij sie, ze silniki sa prawidtowo i bezpiecznie zamontowane oraz ptynnie sie obracaja. - Jesli silnik zostat zablokowany
i nie moze swobodnie sig obraca¢, natychmiast wylagduj dronem.
Nie nalezy modyfikowac konstrukgji silnikow.
Nie nalezy dotykac silnikéw natychmiast po locie, poniewaz moga by¢ gorace.
Nie nalezy blokowac zadnych otworéw wentylacyjnych w silnikach ani korpusie drona.
+ Upewnij sie, ze dZwigki ESC brzmia prawidtowo po wigczeniu.
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Inteligentny akumulator

Inteligentny akumulator DI Avata to akumulator o pojemnosci 2420 mAh i napieciu elektrycznym 14.76 V. Posiada funkcje inteligent-
nego tadowania i roztadowywania.

Opis funkcji akumulatora

1.
2.

Wyswietlanie poziomu natadowania akumulatora: wskazniki LED wys$wietlaja jego aktualny poziom.

Funkcja automatycznego roztadowywania: aby zapobiec puchnieciu, akumulator automatycznie roztadowuje sie do okoto
96%, gdy nie jest aktywny przez jeden dzier i automatycznie roztadowuije sie do okoto 60%, gdy nie jest aktywny przez pie¢
dni. Odczuwanie umiarkowanego ciepta emitowanego z akumulatora w trakcie jego roztadowywania jest zjawiskiem
normalnym.

Zréwnowazone tadowanie: napiecia ogniw akumulatora sa automatycznie réwnowazone podczas tadowania.

Ochrona przed przetadowaniem: po petnym natadowaniu akumulator automatycznie zatrzymuje tadowanie.

Wykrywanie temperatury: aby zapobiec uszkodzeniom, akumulator taduje sie tylko wtedy, gdy temperatura wynosi od 5°C
do 40°C. tadowanie zatrzymuje sie automatycznie, jesli temperatura akumulatora przekroczy 50°C.

Zabezpieczenie natezeniowe: akumulator przerywa tadowanie w wypadku wykrycia nadmiernego natgzenia pradu.
Ochrona przed nadmiernym roztadowaniem: gdy akumulator nie jest uzywany podczas lotu, aby go chroni¢, roztadowywa-
nie koriczy sie automatycznie. Jezeli akumulator jest uzywany podczas lotu, ochrona przed nadmiernym roztadowaniem nie
jest wkaczona.

Zabezpieczenie przed zwarciem: w wypadku wykrycia zwarcia zasilanie zostaje automatycznie odciete.

Ochrona przed uszkodzeniem ogniwa akumulatora: po wykryciu uszkodzenia ogniwa akumulatora gogle wyswietlajg
odpowiednie ostrzezenie.

Tryb hibernacji: akumulator wytacza sie po 20 minutach od ostatniej czynnosci w celu oszczedzania energii. Jesli poziom
natadowania akumulatora jest nizszy niz 10%, akumulator przechodzi w tryb hibernacji, aby zapobiec nadmiernemu
roztadowaniu po szesciu godzinach od ostatniej czynnosci. W trybie hibernacji wskaZniki poziomu natadowania akumulatora
nie $wieca. Nataduj akumulator, aby przerwac jego hibernacje.

Komunikacja: do drona przesytane sg informacje o napieciu, pojemnosci i pradzie akumulatora.

A

Przed uzyciem zapoznaj sie z wytycznymi dotyczacymi bezpieczenstwa, zrzeczeniem sie odpowiedzialno$ci DJI Avata oraz
naklejkami na akumulatorze. Uzytkownicy przyjmuja petng odpowiedzialno$¢ za wszelkie naruszenia wymagan
bezpieczenstwa okreslonych na etykiecie.

Korzystanie z akumulatora

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Nacis$nij przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ poziom natadowania akumulatora.

—— Wskazniki LED
akumulatora

Przycisk zasilania
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Wskazniki LED wskazujg poziom natadowania akumulatora podczas tadowania i uzytkowania. Sposéb sygnalizacji

wskaznikami jest opisany ponizej.

O Wskaznik jest wigczony. O Wskaznik jest wytaczony. O Wskaznik miga.

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora
O O @) O 89%-100%

O O O O 76%-88%

@) @) @) O 64%-75%

O O O O 51%-63%

@) @) O O 39%-50%

@) O @) @) 26%-38%

O O O O 14%-25%

@) O O O 1%-13%

Wigczanie i wytgczanie

Aby wiaczy¢ lub wytgczy¢ akumulator nacisnij przycisk zasilania, a nastepnie nacisnij go jeszcze raz i przytrzymaj przez dwie sekundy.

Wskazniki LED akumulatora wskazujg poziom natadowania, gdy dron jest wtgczony. Wskazniki LED poziomu natadowania akumula-

tora s wytgczone, jesli dron jest wytgczony.

Informacje o uzytkowaniu w niskich temperaturach

1.
2.

Podczas lotu dronem w niskich temperaturach od -10° do 5°C, pojemnos$¢ jego akumulatora jest znaczgco zredukowana.
Nalezy wznies¢ sie na niewielkg wysokos¢ i odczeka¢, az akumulator sie rozgrzeje. Przed startem nalezy upewnic sie, czy
akumulator jest w petni natadowany.

Akumulatory nie moga by¢ uzywane w temperaturze ponizej -10°C.

Jesli podczas lotu w niskiej temperaturze pojawi sie informacja o niskim napieciu akumulatora, nalezy niezwtocznie
wyladowac.

Aby uzyskac optymalne rezultaty, nalezy utrzymywac temperature akumulatora powyzej 2°C.

Zmniejszenie pojemnosci akumulatora w niskiej temperaturze powoduje zmniejszenie odpornosci drona na wiatr. Nalezy
zachowac ostroznos¢.

Zachowaj szczegblng ostroznos¢ podczas lotéw na duzych wysokosciach.

03

Zanim rozpoczniesz lot w niskiej temperaturze, umie$¢ akumulator w przeznaczonym do tego miejscu i uruchom drona, aby
go rozgrzac. Odczekaj chwile, zanim wystartujesz.

tadowanie akumulatora

Przed kazdym uzyciem nalezy w petni natadowac¢ akumulator.

1. Nataduj akumulator za pomocg tadowarki USB i podtacz jg do gniazda pradu zmiennego (100-240 V, 50/60 Hz). W razie potrzeby
uzyj adaptera zasilania.

2. Podtacz wytgczony akumulator do tadowarki za pomocg kabla znajdujacego sie w zestawie.

3. W trakcie tadowania wskazniki LED akumulatora bedg wskazywac aktualny poziom jego natadowania.

4. Gdy wszystkie wskazniki LED zgasng, bedzie to oznacza¢, ze akumulator jest juz w petni natadowany. Po zakoriczonym tadowaniu
odtacz go od tadowarki.
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Zaleca sie stosowanie tadowarki DJI 30W USB-C lub innych tadowarek USB Power Delivery.

Czas tadowania wynosi okoto 90 minut.

Ze wzgledéw bezpieczenstwa, podczas transportu nalezy utrzymywac akumulator na niskim poziomie mocy. Przed
transportem zaleca sie roztadowanie akumulatora do 30% lub nizej.

B

Nie taduj akumulatora bezposrednio po uzytkowaniu, poniewaz jego temperatura moze by¢ za wysoka. Zaczekaj, az
akumulator schtodzi sie do temperatury pokojowej, zanim podtgczysz go do tadowarki.

Jesli temperatura ogniw akumulatora nie bedzie miescic sie w zakresie operacyjnym od 5°C do 40°C, tadowarka przestanie
tadowac. Idealna temperatura tadowania miesci sie w zakresie od 22°C do 28°C.

Hub tadujacy (nie znajduje sie w zestawie) moze natadowac do trzech akumulatoréw. Odwiedz oficjalny sklep internetowy
DJI, aby dowiedzie¢ sie wiecej.

Nataduj akumulator do petna przynajmniej raz na 3 miesiace, aby zachowac¢ go w prawidtowym stanie.

DJI nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia powstate w wyniku stosowania nieoryginalnych tadowarek.

Tabela ponizej objasnia wskazania akumulatora podczas tadowania.

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora
O 1%-50%
51%-75%
76%-99%
O O O 100%
Opisy wskaznikéw LED adaptera DJI Avata

Wskaznik LED Opis

Swieci stale na z6ito Brak akumulatora

Miga na zielono W trakcie tadowania

Swieci stale na zielono W petni natadowany

Miga na z6tto Temperatura akumulatora zbyt niska lub zbyt wysoka (nie wymaga dalszych dziatar)

Swieci stale na czerwono Btad zasilania lub akumulatora (odtgcz i podtgcz akumulator lub tadowarke, aby wznowi¢ tadowanie)

Zabezpi
Wskazniki

eczenia akumulatora

LED informuja, jakie zabezpieczenie zostato aktywowane w trakcie tadowania.

Mechanizm ochrony akumulatora

LED1

O

@)
O
O

O

O

LED2 LED3 LED4 Forma migania Status
LED2 miga 2 razy na sekunde Wykryto przetezenie
g y yKryto pi
O O LED2 miga 3 razy na sekunde Wykryto zwarcie
Y LED3 miga 2 razy na sekunde Wykryto przecigzenie
L X O g y ykryto p
O LED3 miga 3 razy na sekunde Wykryto za mocna tadowarke
O O LED4 miga 2 razy na sekunde Za niska temperatura tadowania
LED4 miga 3 kund Za wysoka
miga 3 razy na sekun:
@) '8 4 LS temperatura tadowania
LED4 miga cztery razy na sekunde Nie wykryto adaptera DI
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Jesli ktérykolwiek z mechanizméw zabezpieczajgcych akumulator zostanie aktywowany, odtgcz tadowarke i podtacz ja ponownie, aby
wznowi¢ tadowanie. Jesli temperatura fadowania odstaje od normy, poczekaj, az powréci do normalnego stanu. Akumulator
automatycznie wznowi fadowanie bez koniecznosci odtgczania i ponownego podtaczania tadowarki.

Montaz/demontaz akumulatora
Zamontuj akumulator w dronie przed rozpoczeciem uzytkowania. Wtdz akumulator do komory akumulatora drona. Przed podtacze-
niem akumulatora do portu zasilania upewnij sig, ze jest dobrze zamontowany, a jego klamry sg zablokowane.

Kliknij

A « Nie nalezy odtacza¢ akumulatora, gdy dron sie uruchamia.
*  Upewnij sie, ze akumulator jest prawidtowo zamontowany.

Konserwacja

Nalezy natychmiast wylgdowac, jesli w goglach pojawi sie komunikat o koniecznosci przeprowadzenia konserwacji akumulatora.

1. Nataduj catkowicie akumulator.

2. Pozostaw akumulator na 24 godziny.

3. W6z akumulator do drona i zawiénij na wysokosci do 2 m po starcie. Gdy akumulator osiagnie 20%, wyladuj i wytgcz zasilanie,
a nastepnie wyjmij akumulator.

4. Pozostaw akumulator na 6 godzin.

5. Konserwacja powinna zostac¢ teraz zakoriczona. Akumulator jest gotowy do uzycia. Powtérz powyzsze kroki, jesli komunikat

o konserwacji nadal pojawia sie w goglach.

Opis gimbala
Gimbal DJI Avata stabilizuje kamere i umozliwia regulacje kata nachylenia, co pozwala na wykonywanie wyraznych i stabilnych zdjec¢
i filméw przy duzej predkosci lotu. Zakres regulacji pochylenia wynosi od -80° do +65°. Uzyj aparatury sterujgcej, aby wyregulowac

nachylenie kamery.

______-V\
&
S
3

-
R
-
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Tryb gimbala

Tryb pracy gimbala bedzie automatycznie przetagczany w zaleznosci od trybu lotu.

Tryb Normal/Sport: gimbal znajduje sie w trybie stabilizacji postawy. Kat nachylenia gimbala pozostaje stabilny wzgledem
ptaszczyzny poziomej.

Tryb manualny: gimbal znajduje sie w trybie blokady. Kat nachylenia gimbala pozostaje stabilny wzgledem korpusu drona.

& « Nie nalezy uderza¢ w gimbala po wigczeniu zasilania drona. Wystartuj dronem z otwartego i ptaskiego terenu, aby chroni¢
gimbala podczas startu.

*  Gimbal moze ulec uszkodzeniu w wyniku kolizji lub uderzenia, co moze spowodowac jego nieprawidtowe dziata

« Nalezy uwaza¢, aby do wnetrza gimbala, a zwtaszcza do silnikéw dostat sie pyt lub piasek.

+ Bfad silnika gimbala moze wystapi¢, jedli dron znajduje sie na nierébwnym terenie, gimbal jest zablokowany lub
doswiadczyt kolizji, lub zderzenia.

« Nie nalezy wywiera¢ na gimbal zewnetrznego nacisku po wtgczeniu zasilania. Nie nalezy dodawa¢ do gimbala zadnego
dodatkowego obcigzenia uzytkowego, poniewaz moze to spowodowac nieprawidtowe dziatanie gimbala, a nawet
doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia silnika.

* Upewnij sig, ze zdjate$ ostone gimbala przed wigczeniem zasilania drona. Pamietaj, aby zamontowac ostone gimbala, gdy
dron nie jest uzywany.

+ Latanie w silnej mgle lub chmurach moze spowodowac, ze gimbal bedzie mokry, co doprowadzi do tymczasowej awarii.
Gimbal odzyska petng funkcjonalno$¢ po wyschnieciu.

Kamera

DJI Avata wykorzystuje kamere z sensorem CMOS 1/1.7" o rozdzielczosci do 48 milionéw pikseli. Przystona obiektywu wynosi F2.8,
zakres ostrosci wynosi od 0,6 m do nieskoriczonosci, a wspotczynnik FOV obiektywu moze osiggnac 155°.
Kamera moze kreci¢ filmy HD do 4K 60fps i wykonywac zdjecia 4K.

A « Upewnij sie, ze temperatura i wilgotno$¢ sg odpowiednie dla kamery podczas uzytkowania i przechowywania.
Uzywaj $rodkéw do czyszczenia obiektywu, aby uniknac¢ uszkodzenia lub ztej jakosci obrazu.
+ Nie nalezy blokowa¢ zadnych otworéw wentylacyjnych na gimbalu i kamerze, poniewaz wytwarzane ciepto moze
uszkodzi¢ urzadzenie i spowodowac szkody.

Przechowywanie zdje¢ i filmow

DJI Avata posiada 20 GB wbudowanej pamieci i obstuguje karty microSD do przechowywania zdjec i filméw. Karta microSD UHS-I
Speed Grade 3 lub wyzsza jest wymagana ze wzgledu na szybkie predkosci odczytu i zapisu, ktére sg niezbedne dla danych wideo
o wysokiej rozdzielczosci. Wiecej informacji na temat zalecanych kart microSD mozna znalez¢ w specyfikacji.

Q +  Zdjecia i filmy nagrane przez drona moga by¢ wyswietlane na podgladzie. W6z karte microSD drona do gniazda kart
microSD w goglach.

A + Nie nalezy wyjmowac karty microSD z drona, gdy jest on wtgczony. W przeciwnym razie karta microSD moze zostac

uszkodzona.

«  Przed uzyciem sprawdz ustawienia kamery, aby upewnic sie, Zze sg one skonfigurowane prawidtowo.

«  Przed zrobieniem waznych zdje¢ lub nagraniem filméw wideo wykonaj kilka zdje¢, aby sprawdzi¢, czy kamera dziata
prawidtowo.

*  Upewnij sig, ze dron zostat prawidtowo wytaczony. W przeciwnym razie parametry kamery nie zostang zapisane i moze
to mie¢ wptyw na wszelkie nagrane filmy. DJI nie ponosi odpowiedzialnosci za straty spowodowane obrazem lub filmem
nagranym w sposéb, ktéry nie jest mozliwy do automatycznego odczytania.
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Gogle
DJI Goggles 2

DJI Goggles 2 posiadaja wyjatkowo niskie op6znienia w transmisji obrazu FPV (First Person View) w czasie rzeczywistym. Funkcja
bezprzewodowej transmisji umozliwia wyswietlanie obrazu na zywo z urzadzenia mobilnego lub komputera na ekranie gogli. DJI
Goggles 2 obstuguja funkcje Head Tracking. Dzieki tej funkgji dron i gimbal mogg by¢ kontrolowane poprzez ruchy gtowy.
W przypadku zastosowania z urzadzeniem DJI Motion Controller uzytkownik moze swobodnie sterowa¢ dronem oraz kamera
z gimbalem, aby wykonywac¢ fotografie w réznych warunkach. Panel dotykowy umozliwia wykonywanie operacji przy uzyciu tylko
jednej reki, jednoczesnie obserwujac ekran. Aby zapewni¢ wiekszy komfort uzytkownikom, ktérzy posiadaja wade wzroku, gogle
umozliwiaja regulacje dioptrii, dzieki czemu podczas uzytkowania noszenie okularéw nie jest konieczne.

Zasilanie

Uzyj dostarczonego kabla zasilania, aby potaczy¢ port zasilania gogli z akumulatorem gogli.

N\
A

Nacisnij przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora.
Nacisnij raz, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wigczy¢ lub wytaczy¢ zasilanie gogli.

Nalezy podtaczy¢ gogle do tadowarki, jezeli akumulator gogli jest roztadowany.

oo @y [| e | z

Korzystanie z oprawek okularowych

Gogle umozliwiajg regulacje dioptrii w zakresie od -8,0 D do +2,0 D. Gogle nie obstugujg korekcji astygmatyzmu. Jesli potrzebujesz
korekgji astygmatyzmu lub dioptria gogli jest nieodpowiednia, mozesz kupi¢ dodatkowe soczewki i uzy¢ oprawek okularowych.
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A +  Przy zakupie soczewek nalezy dostarczy¢ oprawki okularowe (pare) do profesjonalnego salonu optycznego, aby upewnic¢
sig, ze ksztatt, rozmiar, 0$ astygmatyzmu i grubos$¢ krawedzi (< 2,8 mm) soczewek spetniajg wymagania montazowe
oprawek.

+ Catkowita dioptria jest suma dioptrii gogli i dioptrii dodatkowych soczewek. Pamietaj, aby przed zamontowaniem
oprawek okularowych najpierw wyregulowac dioptrie gogli i zablokowa¢ pokretta.
Jeslizamontowana soczewka wspomaga korekcje astygmatyzmu, nie nalezy obraca¢ pokretta po zamontowaniu oprawy
okularowej. W przeciwnym razie o$ astygmatyzmu przesunie sig, co spowoduje niewyrazne widzenie. Pamigtaj, aby
wyregulowac dioptrie okularéw przed zamontowaniem oprawek okularowych.

1. Zdejmij oprawe okularéw i wyjmij oryginalng soczewke.

2. Zamontuj przygotowana soczewke w sposéb przedstawiony na rysunku. Upewnij sie, ze odrézniasz lewg soczewke od prawej.

<2.8mm

3. Wyreguluj dioptrie gogli w zaleznosci od potrzeb i zablokuj pokretta.
Na przyktad, jesli zwykle nosisz okulary o mocy -6,0 D, a samodzielnie przygotowana soczewka ma moc -3,0 D, to konieczne bedzie
wyregulowanie dioptrii gogli do -3,0 D, aby zapewnic, ze catkowita dioptria wynosi -6,0 D po zamontowaniu oprawek na goglach.

4. Zamontuj lewa i prawa oprawke na goglach. Podczas montazu upewnij sie, ze znak na gérnej czesci oprawki jest skierowany do
gory, a tréjkatna strzatka jest wyréwnana z biatg kropka na gérnej krawedzi soczewki gogli.
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Prawidtowa obstuga

Panel dotykowy umozliwia obstuge jedna reka.

& Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu podczas korzystania
z kontrolera, nacisnij raz przycisk hamulca, aby wyhamowac
i zawisng¢ przed rozpoczeciem obstugi panelu dotykowego
gogli. Niezastosowanie sie do tego zalecenia stanowi
zagrozenie dla bezpieczenstwa i moze doprowadzi¢ do
utraty kontroli nad dronem lub obrazen.

Przeciagnij palcem w dét od gory, aby wejs¢ do menu skréotow.

Przesun palcem w gére od dotu, aby wejs¢ w ustawienia kamery.

Przeciaggnij palcem w gore/dét/prawo/lewo, Nacisnij przycisk, aby potwierdzi¢/wybrac.
aby poruszac sie po menu.
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Nacis$nij dwoma palcami, aby powrécic. Nacisnij i przytrzymaj dwoma palcami na ekranie gtéwnym,
aby zablokowac¢/odblokowac ekran.

C

Podczas odtwarzania filméw:

Przesun w lewo i w prawo, Przesun palcem w gore lub w dot, Nacisnij raz, aby odtworzy¢
aby sterowac paskiem postepu. aby wyregulowac gtosnosc. lub zatrzymac film.

+ Podczas obstugi panelu dotykowego nalezy wykonywac powolne i precyzyjne ruchy, aby zwiekszy¢ doktadnos¢ funkcji.
+ Mozesz zmieni¢ ustawienie, aby wejs¢ do menu, przeciggajac palcem od lewej do prawej. PrzejdZz do Ustawienia >
Sterowanie > Odwrécenie poziomego przeciggniecia, aby wprowadzi¢ zmiany.
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Ekran gtowny

6m/s 5m/s
H 500m D 1000m }3m

Wskaznik kierunku lotu

Gdy kontroler jest nieruchomy, wskazuje on punkt $rodkowy ekranu. Gdy kontroler jest w ruchu, wskazuje zmiang orientacji

drona lub pochylenie gimbala.

Informacje o przechowywaniu
Wyswietla pozostatg pojemnosc karty drona i gogli. Podczas nagrywania pojawi sie migajgca ikona.

. Wskaznik pochylenia gimbala

Podczas przekrecania pokretta gimbala wyswietla kat jego nachylenia.

Powiadomienia
Wyswietla powiadomienia i informacje, takie jak zastosowanie nowego trybu lub niski poziom natadowania akumulatora.

Poziom natadowania akumulatora gogli
Wyswietla poziom natadowania akumulatora w goglach.

. Status GNSS

Wyswietla aktualng site sygnatu GNSS.

Predkos¢ transmisji wideo
Wyswietla aktualng transmisje wideo w podgladzie na zywo.

. Aparatura sterujaca i transmisja wideo

Wyswietla site sygnatu miedzy dronem a aparaturg sterujaca, a takze site sygnatu tgcza wideo miedzy dronem a goglami.

Pozostaty czas lotu
Wyswietla pozostaty czas lotu drona po uruchomieniu silnikéw.

. Poziom natadowania akumulatoréw drona

. Odlegto$¢ od ziemi

Wyswietla informacje o aktualnej wysokosci drona nad ziemig, gdy wynosi ona mniej niz 10 m.

. Telemetria lotu

Wyswietla odlegtos¢ poziomg (D) i predkos¢ oraz odlegtos¢ pionowa (H) i predko$¢ miedzy dronem a punktem startowym.
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13. Tryby lotu
Wyswietla aktualny tryb lotu.

14. Punkt startu (Home Point)
Wskazuje lokalizacje punktu startowego (Home Point).

- Jesli gogle nie bedg uzywane przez dtuzszy czas lub nie sg potgczone z dronem, wyswietlony zostanie wygaszacz

ekranu. Nacisnij panel dotykowy, aby wyjs$¢ z wygaszacza ekranu. Potacz ponownie gogle z dronem, a transmisja
zostanie przywrécona.

- Jesli urzadzenia nie sg uzywane przez dtuzszy czas, wyszukiwanie sygnatu GNSS moze potrwac duzej niz zwykle. Jesli
sygnat nie jest zaktécony, wyszukiwanie sygnatu GNSS podczas wiaczania i wytgczania w krétkim czasie zajmuje okoto
20 sekund.

A . Jesli wybierzesz opcje nagrywania zaréwno dronem, jak i goglami, na ekranie gtéwnym zostang wyswietlone
informacje o karcie microSD drona i gogli. Jesli wybierzesz nagrywanie tylko przy uzyciu drona lub gogli, zostang
wyswietlone informacje o karcie microSD tylko odpowiedniego, wybranego urzadzenia.

Menu
Skrécone menu

Przeciagnij palcem w dét od gory panelu dotykowego, aby wejs¢ do skréconego menu i wykona¢ nastepujace funkcje:

Rozpoczecie/zatrzymanie nagrywania «  Zablokowanie/odblokowanie ekranu
Wiaczanie/wytaczanie rozszerzonego wyswietlacza * Wiaczanie/wytaczanie funkcji Head Tracking
Regulacja jasnosci +  Regulacja gtosnosci

-

6m/s Sm/s -
H 500m D 1000m (lm ) 22'59"

34



Ustawienia kamery
Przeciagnij palcem w gére od dotu panelu dotykowego, aby wejs¢ do ustawier kamery i zmienic jej parametry.

Menu
Przeciagnij palcem w prawo od lewej strony panelu dotykowego, aby otworzy¢ menu gogli.

1
2

[ |

"
3 | corners
4

About

5
1. Status

Wyswietla uzywany model drona i szczegétowe informacje o alertach. Aby przetgczy¢ drona, uzyj funkgji przetacznika w prawym

gornym rogu.

2. Album
Wyswietla zdjecia lub filmy zapisane na karcie microSD gogli. Wybierz plik i potwierdZ, aby wyswietli¢ podglad.
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3. Transmisja
Menu posiada zaktadke Pilot i Audience.

+ Ustawienia transmisji wideo dla biezgcego urzadzenia mozna ustawi¢ w zaktadce Pilot, w tym m.in:

a.

Wigczenie lub wytaczenie trybu transmisji. Numer urzadzenia bedzie wyswietlany, gdy tryb transmisji jest wtaczony, aby
inne urzadzenia mogty znalez¢ urzadzenie i wej$¢ na kanat, aby zobaczy¢ podglad z kamery.

Ustawienie trybu ostrosci na wigczony, wytaczony lub auto. Jesli tryb ostrosci jest wigczony, srodek ekranu bedzie
wyrazniejszy, a krawedzie bedg rozmyte.

Ustawienie trybu kanatéw na auto lub manualny. Zaleca sie wybranie auto, aby transmisja wideo automatycznie
wybierata kanat z najlepszym sygnatem.

Ustawienie pasma czestotliwosci. Obstugiwane jest wytgcznie pasmo czestotliwosci 5,8 GHz.

Wybieranie pasma transmisji wideo. Liczba dostepnych kanatéw zalezy od pasma. Kanat z najlepszym sygnatem moze
zosta¢ wybrany manualnie.

Im wieksza przepustowos¢, tym lepsza jakos¢ transmisji i obrazu. Wystepuje tez jednak wieksza szansa na zaktécenia
transmisji, a liczba urzadzen, ktére mogg zosta¢ potaczone, zmniejsza sie. Aby uniknac¢ zaktécer podczas rywalizacji
z wiekszg liczbg uzytkownikéw, zalecany jest manualny wybér pasma i kanatu.

+ Jesli jakiekolwiek pobliskie urzadzenie do transmisji wideo wigczy tryb transmisji, urzadzenie i jego moc sygnatu bedg

widoczne w zaktadce Audience. Wybierz kanat, aby zobaczy¢ podglad z kamery.

4. Ustawienia
+ Bezpieczenstwo

a.

b.

C.

Dostosowanie ustawien bezpieczenstwa, takich jak maksymalna wysoko$¢ lotu, maksymalny dystans i wysokos¢ RTH.
UZzytkownicy moga réwniez aktualizowa¢ punkt startowy, a takze przeglada¢ status IMU i kompasu oraz w razie
koniecznosci skalibrowac je.

Funkcja Find My Drone pomaga zlokalizowa¢ drona na ziemi, uzywajac zapisanego w goglach podrecznego materiatu
wideo. Jesli dron nadal posiada akumulator, wigcz sygnalizacje ESC, aby poméc w znalezieniu drona za pomoca sygnatu
dZwiekowego.

Zaawansowane ustawienia bezpieczeristwa obejmuja: zachowanie drona po utracie sygnatu, status dolnych wskaznikéw
LED, wiaczanie i wylgczanie AirSense oraz awaryjne wytaczanie silnikéw. Dron ma mozliwos¢ ustawienia zawisu,
ladowania lub RTH, gdy straci sygnat z aparaturg sterujgcg. Jesli awaryjne zatrzymanie $migiet jest wigczone, silniki mogg
by¢ zatrzymane w potowie lotu w dowolnym momencie, gdy uzytkownik naci$nie przycisk blokady dwa razy na
kontrolerze lub wykona polecenie kombinacji dragzkéw (CSC) na aparaturze. Jezeli przetgcznik jest wytgczony, silniki mogg
by¢ zatrzymane tylko przez dwukrotne nacisnigcie przycisku blokady na kontrolerze lub wykonanie CSC w trakcie lotu w
sytuacji awaryjnej, takiej jak: kolizja, zatrzymanie silnika, przechylanie drona w powietrzu lub w wypadku niekontrolowa-
nego wznoszenia sie lub opadania drona.

Zatrzymanie silnikéw w trakcie lotu spowoduje uszkodzenie drona.

+ Sterowanie

a

b

C.

d
e
f.

. Ustawienia trybu drazka i dostosowania funkcji niektérych przyciskéw aparatury sterujgcej. Mozliwo$¢ dostosowania
wyktadnika podczas korzystania z trybu manualnego. Uzytkownicy mogg réwniez skalibrowac¢ aparature sterujaca.

. Skalibruj kontroler lub obejrzyj samouczek wideo.
Skalibruj gimbala lub dostosuj predkos¢ pochylenia gimbala.

. Ustaw urzadzenie lub odwré¢ poziome przesunigcia dla panelu dotykowego.

. Uzyj funkdji flip.
Obejrzyj samouczek dotyczacy gogli.

+ Kamera

a

b

C

. Ustawienie jakosci wideo, wspétczynnika FOV kamery, EIS (elektronicznej stabilizacji obrazu), linii siatki, wigczenie lub
wytaczenie punktu centralnego ekranu oraz sformatowanie karty microSD. Nalezy pamieta¢, ze po sformatowaniu nie
mozna odzyskac¢ danych. Zachowaj ostrozno$¢ podczas obstugi karty.

. W zaawansowanych ustawieniach kamery, uzytkownicy mogg ustawi¢ urzadzenie do nagrywania, profil kolorystyczny,
funkcje anti-flicker, jak rowniez wigczy¢ lub wytaczy¢ automatyczne nagrywanie przy starcie i napisy wideo.

. Wybierz reset parametréw kamery, aby przywréci¢ ustawienia domysine.

* Wyswietlacz

a

. Dostosuj jasnosc¢ wyswietlacza lub przyblizenie, pokaz lub ukryj punkt startowy (Home Point).

« Informacje

a

. Wyswietl informacje o urzadzeniu, takie jak numery seryjne, wersja oprogramowania gogli oraz potgczonych ustawien.

b. Wybierz jezyk systemu.

C

. Wybierz funkcje "Reset All" (zresetuj wszystko), aby przywrdci¢ ustawienia domysine gogli i potaczonych z nimi urzadzen.
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5. Wiecej informacji
Funkcja bezprzewodowej transmisji umozliwia wyswietlanie obrazu odtwarzanego na urzgdzeniu mobilnym na ekranie gogli

(odtwarzacz wideo musi obstugiwac funkcje screen casting).

Korzystanie z funkcji Head Tracking

DJI Avata obstuguje funkcje Head Tracking, ktérg mozna wiaczy¢ klikajac @ w skréconym menu gogli.
Po wigczeniu funkcji Head Tracking orientacja pozioma drona i nachylenie gimbala moga by¢ kontrolowane poprzez ruchy gtowy.
Aparatura bedzie kontrolowac jedynie tor lotu drona. Nie bedzie mozna sterowac gimbalem za pomoca aparatury sterujgce;.

Korzystanie z funkcji bezprzewodowej transmisji

Funkcja bezprzewodowej transmisji umozliwia wyswietlanie na ekranie gogli filmu odtwarzanego na urzadzeniu mobilnym lub
komputerze. Odtwarzacz wideo musi obstugiwac funkcje screen casting.
Aby skorzystac z tej funkgji, otwérz menu gogli i wybierz opcje "Wiecej informacji", a nastepnie nacisnij funkcje bezprzewodowej
transmisji i postepuj zgodnie ze wskazéwkami wyswietlanymi na ekranie.

DJI FPV Goggles V2

DJI FPV Goggles V2 sg wyposazone w wysokiej klasy wyswietlacz i obstuguja obraz HD 810p 120fps oraz transmisje dzwieku w czasie
rzeczywistym. Odbierajagc sygnat wideo z drona, uzytkownicy mogg korzysta¢ z perspektywy pierwszoosobowej w czasie
rzeczywistym. Mozna je réwniez wykorzysta¢ do odtwarzania filméw nagranych przez gogle i ustawiania parametréw transmisji,

sterowania i kamery.

Zasilanie

Uzyj dotgczonego kabla zasilajgcego gogle (USB-C), aby potaczy¢ port zasilania gogli z akumulatorem gogli.

Nacisnij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ aktualny poziom akumulatora.
Nacisnij raz, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wigczy¢ lub wytgczyc¢ zasilanie gogli.
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Nataduj akumulator gogli, jesli poziom natadowania jest niski.

5V, 1A
Sterowanie
Przycisk pieciokierunkowy
Nacisnij raz, a nastepnie naci$nij ponownie i przytrzymaj, aby
wiaczy¢ lub wytgczyc gogle.
Nacisnij przycisk na gtéwnym ekranie, aby uruchomi¢ menu.
Przetgcz w prawo lub w lewo, aby szybko dostosowac¢ jasnos¢
wyswietlacza. Przetgcz w goére lub w dét, aby dostosowac gtosnosc.
Podczas odtwarzania wideo nacis$nij przycisk pieciokierunkowy, Przyciski regulacji kanatéw
aby wstrzymac lub kontynuowac, przesun przycisk pieciokierunko- Nacisnij goérny lub dolny
wy w lewo lub w prawo, aby dostosowac pasek postepu, oraz : przycisk, aby przetaczy¢ kanaty
przesun w gére lub w dét, aby dostosowac gtosnosc. (dostepne  tylko w trybie
‘ kanatéw manualnych).
Przycisk nagrywania/spust migawki
Naci$nij raz, aby zrobi¢ zdjecie lub rozpoczaé/zatrzymac !
nagrywanie. Naci$nij i przytrzymaj, aby przetacza¢ sie miedzy Wyswietlacz kanatu
trybem zdjec i wideo. Wyswietla aktualny kanat gogli
‘ (wyswietla A w trybie kanatéw
Przycisk powrotu automatycznych).

Naciénij, aby powrdci¢ do poprzedniego menu lub wyjs¢ z
obecnego trybu.

Ekran gtowny

W 1@

Aircraft GPS signal weak. RTH
canceled

6m/s 5m/s
H 500m D 1000m Y 10m
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. Wskaznik kierunku lotu

Gdy kontroler jest nieruchomy, wskazuje on punkt $rodkowy ekranu. Gdy kontroler jest w ruchu, wskazuje zmiane orientacji
drona lub pochylenie gimbala.

Informacje o przechowywaniu
Wyswietla pozostatg pojemnos¢ karty drona i gogli. Podczas nagrywania pojawi sie migajgca ikona.

Wskaznik pochylenia gimbala
Podczas przekrecania pokretta gimbala wyswietla kat jego nachylenia.

Powiadomienia
Wyswietla powiadomienia i informacje, takie jak zastosowanie nowego trybu lub niski poziom natadowania akumulatora.

Poziom natadowania akumulatora gogli
Wyswietla poziom natadowania akumulatora w goglach. Gogle wydadzg sygnat dzwiekowy, gdy poziom natadowania akumulato-
ra bedzie zbyt niski.

Status GNSS
Wyswietla aktualng site sygnatu GNSS.

Aparatura sterujaca i transmisja wideo
Wyswietla site sygnatu miedzy dronem a aparaturg sterujgcg, a takze site sygnatu tacza wideo miedzy dronem a goglami.

Pozostaty czas lotu
Wyswietla pozostaty czas lotu drona po uruchomieniu silnikow.

Poziom natadowania akumulatoréw drona
Wyswietla aktualny poziom natadowania akumulatora w dronie.

. Odlegto$¢ od ziemi

Wyswietla informacje o aktualnej wysokosci drona nad ziemig, gdy wynosi ona mniej niz 10 m.

. Telemetria lotu

Wyswietla odlegto$¢ poziomga (D) i predko$¢ oraz odlegtos¢ pionowg (H) i predkos$¢ miedzy dronem a punktem startowym.

. Tryby lotu

Wyswietla aktualny tryb lotu.

. Punkt startu (Home Point)

Wskazuje lokalizacje punktu startowego (Home Point).

. +Jesligogle nie beda uzywane przez dtuzszy czas lub nie sg potaczone z dronem, wyswietlony zostanie wygaszacz ekranu.

Naciénij panel dotykowy, aby wyjs¢ z wygaszacza ekranu. Potgcz ponownie gogle z dronem, a transmisja zostanie
przywrécona.

. Jesli urzadzenia nie s uzywane przez dtuzszy czas, wyszukiwanie sygnatu GNSS moze potrwac dtuzej niz zwykle. Jesli
sygnat nie jest zaktécony, wyszukiwanie sygnatu GNSS podczas wigczania i wytgczania w krétkim czasie zajmuje okoto
20 sekund.

A «  Jesliwybierzesz opcje nagrywania zaréwno dronem, jak i goglami, na ekranie gtéwnym zostana wyswietlone informacje

o karcie microSD drona i gogli. Jesli wybierzesz nagrywanie tylko przy uzyciu drona lub gogli, zostang wy$wietlone
informacje o karcie microSD tylko odpowiedniego, wybranego urzadzenia.
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Menu

Nacisnij przycisk pieciokierunkowy na goglach, aby wejs¢ do menu.

Status

Control
22— L]
Album

Camera
Elma—— =

Transmission

Display

4 o About

1. Status

Wyswietla szczegdtowe informacje o alertach oraz aktualnym stanie.

2. Album
Wyswietla zdjecia lub filmy zapisane na karcie microSD gogli. Wybierz plik i potwierdZ, aby wyswietli¢ podglad.

3. Transmisja
Menu posiada zaktadke Pilot i Audience.
+ Ustawienia transmisji wideo dla biezgcego urzadzenia mozna ustawi¢ w zaktadce Pilot, w tym m.in:

a.

Wigczenie lub wytaczenie trybu transmisji. Numer urzadzenia bedzie wyswietlany, gdy tryb transmisji jest wtaczony, aby
inne urzadzenia mogty znalez¢ urzadzenie i wejs¢ na kanat, aby zobaczy¢ podglad z kamery.

Ustawienie trybu ostrosci na wigczony, wytaczony lub auto. Jesli tryb ostrosci jest wtaczony, srodek ekranu bedzie
wyrazniejszy, a krawedzie bedg rozmyte.

Ustawienie trybu kanatéw na auto lub manualny. Zaleca sie wybranie auto, aby transmisja wideo automatycznie
wybierata kanat z najlepszym sygnatem.

. Ustawienie pasma czestotliwosci. Obstugiwane jest wytacznie pasmo czestotliwosci 5,8 GHz.

Wybieranie pasma transmisji wideo. Liczba dostepnych kanatéw zalezy od pasma. Kanat z najlepszym sygnatem moze
zosta¢ wybrany manualnie.

Im wigksza przepustowos$¢, tym lepsza jakos¢ transmisji i obrazu. Wystepuje tez jednak wieksza szansa na zaktécenia
transmisji, a liczba urzadzen, ktére mogg zosta¢ potaczone, zmniejsza sie. Aby uniknac¢ zaktécer podczas rywalizacji
z wiekszg liczbg uzytkownikoéw, zalecany jest manualny wybo6r pasma i kanatu.

+ Jedli jakiekolwiek pobliskie urzgdzenie do transmisji wideo wigczy tryb transmisji, urzadzenie i jego moc sygnatu beda

widoczne w zaktadce Audience. Wybierz kanat, aby zobaczy¢ podglad z kamery.

4. Ustawienia

+ Bezpieczenstwo

a.

Dostosowanie ustawien bezpieczenstwa, takich jak maksymalna wysokos¢ lotu, maksymalny dystans i wysoko$¢ RTH.
UZzytkownicy moga réwniez aktualizowa¢ punkt startowy, a takze przeglada¢ status IMU i kompasu oraz w razie
koniecznosci skalibrowac je.
Funkcja Find My Drone pomaga zlokalizowa¢ drona na ziemi, uzywajac zapisanego w goglach podrecznego materiatu
wideo. Jedli dron nadal posiada akumulator, wtgcz sygnalizacje ESC, aby poméc w znalezieniu drona za pomocg sygnatu
dzwiekowego.
Zaawansowane ustawienia bezpieczenstwa obejmuja: zachowanie drona po utracie sygnatu, status dolnych wskaznikow
LED, wiaczanie i wylgczanie AirSense oraz awaryjne wytaczanie silnikéw. Dron ma mozliwos¢ ustawienia zawisu,
ladowania lub RTH, gdy straci sygnat z aparaturg sterujgca. Jesli awaryjne zatrzymanie $migiet jest wigczone, silniki mogg
by¢ zatrzymane w potowie lotu w dowolnym momencie, gdy uzytkownik naci$nie przycisk blokady dwa razy na
kontrolerze lub wykona polecenie kombinacji drazkéw (CSC) na aparaturze. Jezeli przetgcznik jest wytgczony, silniki mogg
by¢ zatrzymane tylko przez dwukrotne nacisnigcie przycisku blokady na kontrolerze lub wykonanie CSC w trakcie lotu
w sytuacji awaryjnej, takiej jak: kolizja, zatrzymanie silnika, przechylanie drona w powietrzu lub w wypadku niekontrolo-
wanego wznoszenia sie lub opadania drona.
Zatrzymanie silnikow w trakcie lotu spowoduje uszkodzenie drona.
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Sterowanie
Ustawienie parametréw aparatury sterujgcej lub kontrolera. Skalibruj gimbala lub ustaw parametry drona, takie jak predkos¢

pochylenia gimbala.

Kamera

a.

d.

Regulacja parametréw kamery, takich jak 1SO, migawka, EV i WB. Tryb kamery mozna ustawi¢ na automatyczny lub
manualny.

Ustawienie jakosci wideo, wspoétczynnika FOV kamery, EIS (elektronicznej stabilizacji obrazu), linii siatki, wtgczenie lub
wytaczenie punktu centralnego ekranu oraz sformatowanie karty microSD. Nalezy pamieta¢, ze po sformatowaniu nie
mozna odzyskac¢ danych. Zachowaj ostrozno$¢ podczas obstugi karty.

W zaawansowanych ustawieniach kamery, uzytkownicy moga ustawi¢ urzadzenie do nagrywania, profil kolorystyczny,
funkcje anti-flicker, jak réwniez wkaczy¢ lub wytgczy¢ automatyczne nagrywanie przy starcie i napisy wideo.

Wybierz reset parametréw kamery, aby przywrdcic¢ ustawienia domysine.

Wyswietlacz
Dostosuj jasno$¢ wyswietlacza lub przyblizenie, pokaz lub ukryj punkt startowy (Home Point).

Informacje

2 0 oo

Wyswietl informacje o urzadzeniu, takie jak numery seryjne, wersja oprogramowania gogli oraz potaczonych ustawien.
Wybierz jezyk systemu.
Wybierz funkcje "Reset All" (zresetuj wszystko), aby przywrdci¢ ustawienia domysine gogli i potaczonych z nimi urzadzen.

Przetacz model drona.
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Urzgdzenia do zdalnego sterowania

DJI Motion Controller

W potgczeniu z goglami, DJI Motion Controller zapewnia wciggajace i intuicyjne doswiadczenie latania, ktére pozwala uzytkownikom
tatwo kontrolowac¢ drona za pomoca ruchéw rak. W DJI Motion Controller wbudowana jest technologia transmisji DJI O3+, oferujaca
maksymalny zasieg transmisji 10 km. Kontroler ruchu dziata zaréwno na czestotliwosci 2,4 jak i 5,8 GHz i jest w stanie automatycznie
wybra¢ najlepszy kanat transmisji.

Obstuga
Wigczanie/wytgczanie zasilania
Nacisnij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora. Jesli poziom natadowania akumulatora

jest zbyt niski, nataduj go przed uzyciem.
Naci$nij raz, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wigczy¢ lub wytaczy¢ kontroler ruchu.

=\

N

i.

tadowanie akumulatora

UzZyj kabla USB-C, aby podtgczyc¢ tadowarke do portu USB-C kontrolera ruchu.

O et
5V, 1A72A

A tadowarki USB nie sg obstugiwane

Sterowanie kamerag

1. Przycisk migawki/nagrywania: Nacisnij
raz, aby zrobi¢ zdjecie lub aby rozpoczgé
lub  zatrzyma¢ nagrywanie. Nacisnij
i przytrzymaj by przetaczy¢ pomiedzy
trybem zdjec i wideo.

Suwak nachylenia gimbala

Przycisk migawki/nagrywania

2. Gimbal Tilt Slider: Naci$nij w goére lub w
dot, aby dostosowac nachylenie gimbala
(dostepne tylko przed startem, podczas
RTH lub lgdowania).
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Sterowanie dronem

Kontroler ruchu posiada dwa tryby: tryb normalny i tryb sportowy. Tryb normalny jest wybrany domyslnie.

+  Przed pierwszym uzyciem zaleca sie obejrzenie filmu instruktazowego w goglach. PrzejdZ do Ustawienia > Sterowanie >
Kontroler ruchu > Kontrola lotu > Samouczek pierwszego lotu.
*  Przed uzyciem po raz pierwszy, przecwicz latanie z kontrolerem ruchu za pomoca DJI Virtual Flight.

Kontroler ruchu Ekran drona i gogli Uwagi

N Wcisnij przycisk przyspieszenia, aby lecie¢
/ A\ >0 .

{ @ 7 w kierunku okregu w goglach.

> Przyt6z wiekszy nacisk, aby przyspieszyc.
) ¢ Zwolnij,aby sie zatrzymac i zawisngc¢.

Orientacje drona mozna kontrolowa¢ poprzez
przechylanie kontrolera ruchu w lewo

iw prawo.

Przechylenie w lewo powoduje obrét drona

w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara, a przechylenie w prawo - w kierunku

@ zgodnym z ruchem wskazéwek zegara. Dron

@ ) O => zawisa w miejscu, jesdli kontroler ruchu jest

zamocowany pionowo.

Kat nachylenia odpowiada predkosci katowej

obrotu drona. Im wiekszy kat nachylenia

kontrolera ruchu, tym szybciej dron bedzie sie

obracat.

Koto w goglach bedzie sie porusza¢ w lewo
i w prawo, a transmisja wideo bedzie sig
odpowiednio zmieniac.

Pochyl kontroler ruchu w goére lub w dét, aby
sterowac pochyleniem gimbala.
Pochylenie gimbala zmienia sie¢ odpowiednio
@ z pochyleniem kontrolera ruchu i jest zawsze
f zgodne z orientacja kontrolera ruchu.
(@) Koto w goglach bedzie sie porusza¢ w goére
4} i w dét a transmisja wideo bedzie sie
odpowiednio zmieniac.

‘ Aby sterowac wznoszeniem sie lub znizaniem
k ) drona, najpierw przechyl kontroler ruchu o 90°
P S— w goére lub w dot. Gdy kétko w goglach

przejdzie w ikone wznoszenia o lub znizania
% 9 > & , nacisnij przycisk przyspieszenia, aby dron

wznosit sie lub znizat.
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Praycisk blokady Przycisk hamulca
Przycisk trybu pracy 4

Przycisk blokady

Naciénij dwa razy, aby uruchomic silniki drona.

Naciénij i przytrzymaj, aby dron wystartowat automatycznie, wzniést sie na wysokosc¢ okoto 1,2 m i zawist.

Naciénij i przytrzymaj, gdy dron jest w zawisie, aby wylagdowa¢ automatycznie i zatrzymac silniki.

Naciénij raz, aby anulowac procedure RTH niskiego poziomu natadowania akumulatora, gdy odliczanie pojawi sie w goglach.

A Krytycznego lagdowania na niskim poziomie natadowania akumulatora nie mozna anulowac.

Przycisk hamowania

Nacisnij raz, aby dron wyhamowat i zawist w miejscu. Wcisnij ponownie, aby odblokowac postawe.

Jezeli dron wykonuje RTH lub automatyczne Igdowanie, naciénij raz, aby wyjsc.

Wcisnij i przytrzymaj przycisk hamulca az kontroler ruchu wyda sygnat dzwiekowy wskazujacy na rozpoczecie RTH. Nacisnij
przycisk ponownie, aby anulowac¢ RTH i odzyskac¢ kontrole nad dronem.

Przycisk trybu pracy

Nacisnij raz, aby przetaczy¢ pomiedzy trybem normalnym i sportowym. Aktualny tryb jest wyswietlany w goglach.

Alert kontrolera ruchu

Kontroler ruchu wydaje alarm podczas RTH. Alarmu nie mozna anulowac. Kontroler ruchu wydaje sygnat dzwiekowy, gdy



Optymalna Strefa Transmisji

Sygnat miedzy dronem a kontrolerem ruchu jest najbardziej niezawodny, gdy kontroler ruchu jest umieszczony w stosunku do drona,

jak pokazano ponizej.

Optymalna Strefa Transmisji

A Aby unikna¢ zaktocen, NIE uzywaj innych urzadzen bezprzewodowych na tej samej czestotliwosci co kontroler ruchu.

Kalibracja kontrolera ruchu

Kompas, IMU i akcelerator kontrolera ruchu moga zostac¢ skalibrowane. Natychmiast skalibruj dowolny z modutéw, gdy pojawi sie
odpowiedni monit.

W potaczonych goglach przejdz do Ustawienia > Sterowanie > Kontroler ruchu > Kalibracja kontrolera ruchu. Wybierz modut
i postepuj zgodnie z monitami, aby zakoniczy¢ kalibracje.

+ NIE WOLNO kalibrowa¢ kompasu w miejscach o silnych zaktéceniach magnetycznych, takich jak okolice magneséw,
parkingi lub place budowy z podziemnymi konstrukcjami zelbetowymi.
+ NIE NALEZY nosi¢ materiatéw ferromagnetycznych, takich jak telefony komérkowe podczas kalibracji.

DJI FPV Remote Controller 2

Whbudowana w DJI FPV Remote Controller 2 jest technologia transmisji DJI O3+, oferujgca maksymalny zasieg transmisji
10 km. Przyciski sprawiajg, ze sterowanie dronem i kamera nie wymaga wysitku, podczas gdy odtgczane drazki sterujace pozwalajg
na ftatwe przechowywanie kontrolera.

Obstuga
Wigczanie/wytgczanie zasilania

Nacisnij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora. Jesli poziom natadowania akumulatora jest
zbyt niski, nalezy go natadowac przed uzyciem.
Nacisnij raz, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ kontroler.




tadowanie akumulatora

Uzyj kabla USB-C, aby podtgczy¢ tadowarke do portu USB-C kontrolera.

O gk

Sterowanie kamerg

1. Przycisk migawki/nagrywania: Nacisnij raz, aby zrobic¢ zdjecie lub aby rozpocza¢ lub zatrzymac nagrywanie. Nacisnij i przytrzymaj
by przetgczy¢ pomiedzy trybem zdjec i wideo.
2. Pokretto gimbala: Kontroluj nachylenie gimbala.

Pokretto gimbala ——/
o
Przycisk migawki/nagrywania

Sterowanie dronem

Drazki sterownicze mogg pracowac w trybie 1, 2 lub 3, jak pokazano ponizej.

Tryb 1 Lewydrazek  wpnow Prawy drazek
' W gére
I i R 5
% | ® _—
3 ¥
¥ 1 hA
Do tylu 3
@ Q ) i {eom) < »
3 W lewo W prawo
Obré¢ w lewo Obré¢ w prawo !
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Tryb 2

Lewy drazek Prawy drazek ;. 0u,
W gére ‘ ﬁs
I it | i
® _— | ® l
¥ 3 3 A4
W dot i
i Do tylu
@ Q l ) (o) G »
Obrécwlewo  Obroé w prawo : Wlewo W prawo
Tryb3 Lewy drazek Do przodu Prawy drazek
i &
i i
® \ ® /
4 w4 4
W doét

Do tyhu

<13©-><2:\->

W lewo W prawo

‘ Obré¢wlewo  Obré¢ w prawo

Domyslnym trybem sterowania kontrolera jest Tryb 2. W niniejszej instrukcji Tryb 2 jest uzywany jako przyktad ilustrujacy sposéb
korzystania z drgzkéw sterujgcych.

«  Punkt neutralny/punkt centralny drazkéw: Drazki sterujgce znajdujg sie w centrum.
+ Przesuwanie drazka sterujgcego: Odsun drazek sterujgcy od srodka lub odsun drazek przepustnicy od najnizszego
potozenia, gdy uzywasz trybu recznego.

Aparatura sterujgca Dron

(tryb 2) (@ Wskazuje kierunek nosa) el

Drazek Throttle: przesuniecie lewego drazka w gore lub
w dét zmienia wysoko$¢ drona.

Wecisnij drazek do gory, aby sie wznie$¢ i w dot, aby sie znizy¢.
Wciénij drgzek delikatnie, aby zapobiec nagtym i niespodzie-

[
= ——

~
.

L/

wanym zmianom wysokosci.

Tryb normalny/sportowy

Dron zawisa w miejscu, jezeli drazek jest w Srodku.

Uzyj lewego drazka do startu, gdy silniki obracajg sie
z predkoscia jatowa. Im bardziej drazek jest odsuniety od
$rodka, tym szybciej dron zmienia wysokos¢.

Tryb manualny

Drazek nie ma $rodka. Przed lotem wyreguluj drazek, aby

nie wracat do $rodka.
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Drazek Yaw: przesuniecie lewego drgzka w lewo lub w prawo
kontroluje orientacje drona.

Przesun drazek w lewo, aby obréci¢ drona przeciwnie do
ruchu wskazéwek zegara i w prawo, aby obroéci¢ drona
zgodnie z ruchem wskazdwek zegara. Dron zawisa
w miejscu, jesli drazek znajduje si¢ w $rodku.

Im bardziej drazek jest odsuniety od $rodka, tym szybciej
dron sie obraca.

Drazek Pitch: przesuniecie prawego drazka w goére i w dot
zmienia nachylenie drona.

Przesun drazek w gore, aby lecie¢ do przodu, a w dét, aby
lecie¢ do tytu. Dron zawisa w miejscu, jesli drazek znajduje
sie na Srodku.

Im bardziej drazek jest odsuniety od $rodka, tym szybciej
dron sie porusza.

Drazek Roll: przesuniecie prawego drazka w lewo lub
w prawo zmienia kierunek lotu drona.

Przesun drazek w lewo, aby lecie¢ w lewo i w prawo, aby
lecie¢ w prawo. Dron zawisa w miejscu, jesli dragzek znajduje
sie w $rodku.

Im bardziej drazek jest odsuniety od $rodka, tym szybciej
dron sie porusza.

Przetacznik trybu lotu

Przesun przetgcznik, aby wybra¢ zadany tryb lotu.

Pozycja
M

S

Tryb
Tryb manualny
Tryb sportowy

Tryb normalny

Tryb manualny jest domysinie wytgczony. Upewnij sie, ze przetacznik jest ustawiony na tryb manualny w goglach przed przetacze-
niem na tryb manualny. Dron pozostanie w trybie normalnym lub sportowym, jesli przetgcznik w goglach nie jest ustawiony na tryb

manualny. PrzejdZz do Ustawienia > Sterowanie > Aparatura sterujgca > Dostosowanie przyciskéw, a nastepnie ustaw tryb

niestandardowy na tryb manualny.

Przed uzyciem trybu manualnego zaleca sie dokrecenie $ruby F2 na tylnej czesci drazka przepustnicy, aby drazek nie wracat do

$rodka i wyregulowac $rube F1, aby upewnic sie, ze opér drazka jest odpowiedni.

A

Podczas korzystania z trybu manualnego dron nie posiada funkcji wspomagajacych lot, takich jak automatyczna

stabilizacja. Przed uzyciem trybu manualnego, przecwicz latanie w trybie manualnym przy uzyciu DJI Virtual Flight, aby

upewnic sig, ze mozesz lata¢ bezpiecznie.

Reguluj drazek przepustnicy tylko przed startem drona. NIE dokonuj regulacji podczas lotu.
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Przycisk Start/Stop

Podczas uzywania trybu manualnego, naci$nij dwa razy, aby uruchomi¢ lub zatrzymac silnik.
Podczas korzystania z trybu normalnego lub sportowego, naciénij raz, aby anulowa¢ procedure RTH niskiego poziomu natadowania

akumulatora, gdy w goglach pojawi sie odliczanie.

Przycisk wstrzymania lotu/RTH

Nacisnij raz, aby dron wyhamowat i zawist w miejscu. Upewnij sie, ze drazek Pitch i drgzek Roll wrécity do $rodka i nacisnij drazek
Throttle, aby wznowi¢ sterowanie lotem. Jezeli dron wykonuje RTH lub automatyczne lgdowanie, nacisnij raz, aby wyjsc.

Jezeli dron jest w trybie manualnym, nacisnij przycisk, aby dron wyhamowat i zawist w miejscu. Potozenie drona wraca do poziomu,
a tryb lotu automatycznie przetgcza sie na tryb normalny.

Wcisnij i przytrzymaj przycisk RTH, az aparatura wyda sygnat dZzwiekowy oznaczajacy rozpoczecie RTH. Wcisnij przycisk ponownie,
aby anulowac RTH i odzyskac kontrole nad dronem. Wiecej informacji na temat RTH znajduje sie w rozdziale Return to Home.

Przyciski programowalny

Funkcje przyciskéw programowalnych mozna ustawi¢ w ustawieniach aparatury w goglach, w tym przycisk C1, przetacznik C2 i tryb

niestandardowy.
Przycisk C1 i przetgcznik C2 moga by¢ uzywane jako skréty do funkgji takich jak podnoszenie, opuszczanie lub ponowne ustawianie

gimbala, obracanie drona lub wigczanie i wytgczanie sygnatu ESC.
Tryb niestandardowy moze by¢ ustawiony na tryb manualny lub sportowy.

Tryb niestandardowy

Przycisk C1
h - Przetgcznik C2

Alert aparatury sterujgce

Aparatura emituje alarm podczas RTH. Alertu nie mozna anulowac. Aparatura emituje sygnat dzwiekowy, gdy poziom natadowania
akumulatora wynosi od 6% do 15%. Alarm niskiego poziomu natadowania akumulatora mozna anulowa¢ naciskajac przycisk

zasilania.
Alarm krytycznego poziomu natadowania akumulatora rozbrzmiewa, gdy poziom natadowania akumulatora jest nizszy niz 5% i nie

mozna go anulowac.
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Optymalna Strefa Transmisji

Sygnat miedzy dronem a pilotem jest najbardziej niezawodny, gdy anteny sg ustawione w stosunku do drona, jak pokazano ponizej.

Optymalna strefa transmis;ji

& « Aby uniknac zaktécen, NIE uzywaj innych urzadzen bezprzewodowych na tej samej czestotliwosci co aparatura.

Regulacja drazka

Podczas uzywania trybu manualnego, wyreguluj drazek Throttle w zaleznosci od trybu drazka, aby uzyska¢ lepsze wrazenia

z uzytkowania.

1. Odwrd¢ aparature i podnies$ tylny gumowy uchwyt z wewnetrznego rowka.

2. Sruby pod uchwytem moga regulowa¢ odpowiedni drazek z przodu aparatury. Uzyj klucza sze$ciokatnego H1,5, aby
wyregulowac op6r drazka i ponownie ustawi¢ drgzek w pionie. Op6r sterowania wzrasta, gdy $ruba F1 jest dokrecona,
a opor sterowania maleje, gdy $ruba F1 jest poluzowana. Przy dokreceniu $ruby F2 regulacja jest wytaczona, a przy

poluzowaniu sruby F2 regulacja jest wigczona.

F1 Sruba regulacji oporu prawego

©)

drazka (pionowa)

F1 Sruba regulacji oporu prawego
drazka (pionowa)

F1 Sruba regulacji oporu lewego
drazka (pionowa)

F2 Sruba regulacji ponownego

ustawienia lewego drazka (pionowa)

3. Po zakonczeniu regulacji ponownie zamocuj gumowy uchwyt.
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Aplikacja DJI Fly

Podtacz gogle do urzadzenia mobilnego, uruchom aplikacje DJI Fly i wejdZ na ekran gtéwny. Stuknij GO FLY, aby wyswietli¢ transmisje
wideo, ktéra pozwala udostepni¢ widok z kamery FPV.

Fly Spots m Academy

I\ Album B SkyPixel 8 Pprofile

Fly Spots

Wyswietl lub udostepnij pobliskie miejsca do latania i fotografowania, dowiedz sie wiecej o strefach GEO i obejrzyj zdjgcia lotnicze

wykonane przez innych uzytkownikéw.

Academy

Dotknij ikony w prawym gérnym rogu, aby obejrze¢ samouczki produktéw, wskazéwki dotyczace lotu, uwagi dotyczgce bezpieczen-

stwa lotu oraz dokumenty dotyczgce instrukcji obstugi.

SkyPixel

WejdZ do SkyPixel, aby zobaczy¢ filmy i zdjecia udostepnione przez innych uzytkownikéw.

Profil

Zobacz informacje o koncie, zapisy lotéw, forum DJI, sklep internetowy, Find My Drone i inne ustawienia.

Niektore kraje i regiony wymagajg raportowania w czasie rzeczywistym o lokalizacji drona podczas lotu. W zwigzku z tym
konieczne jest podtaczenie gogli do urzadzenia mobilnego i uruchomienie aplikacji DJI Fly. Upewnij sig, ze sprawdzasz

i przestrzegasz lokalnych przepisow.

W petni nataduj swoje urzadzenie mobilne przed uruchomieniem aplikacji DI Fly.

Podczas korzystania z aplikacji DJI Fly wymagane sg dane komérkowe. Skontaktuj sie ze swoim operatorem bezprzewo-
dowym w sprawie optat za dane.

NIE odbieraj potaczen telefonicznych ani nie korzystaj z funkcji SMS podczas lotu, jesli uzywasz telefonu komérkowego
jako urzadzenia wyswietlajgcego.

Przeczytaj uwaznie wszystkie komunikaty bezpieczerstwa, ostrzezenia i zastrzezenia. Zapoznaj sie z odpowiednimi
przepisami obowigzujgcymi w Twoim regionie. Uzytkownik ponosi wytgczng odpowiedzialno$¢ za znajomos¢ wszystkich
stosownych przepiséw i latanie w sposéb zgodny z nimi.

Skorzystaj z samouczka w aplikacji, aby przecwiczy¢ swoje umiejetnosci lotnicze, jeéli nigdy nie obstugiwate$ drona lub
jesli nie masz wystarczajacego doswiadczenia, aby pewnie obstugiwac drona.

Aplikacja zostata zaprojektowana, aby poméc w obstudze. Nalezy zachowac zdrowy rozsadek i NIE polegac na aplikacji w
zakresie sterowania dronem. Korzystanie z aplikacji podlega Zasadom uzytkowania DJI Fly i Polityce prywatnosci DJI.
Przeczytaj je doktadnie w aplikacji.
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Lot

Po zakonczeniu przygotowan przed lotem, zalecane jest szkolenie umiejetnosci latania i ¢wiczenie bezpiecznego latania.

Upewnij sie, ze wszystkie loty odbywaja si¢ na otwartym terenie. Wysoko$¢ lotu jest ograniczona do 500 m. NIE przekraczaj tej
wysokosci. Scisle przestrzegaj lokalnych praw i przepiséw podczas latania. Upewnij sie, ze przeczytate$ Instrukcje bezpieczenstwa
DJI Avata, aby zrozumie¢ uwagi dotyczace bezpieczefstwa przed lataniem.

Wymagania dotyczgce srodowiska lotu

1. Nie nalezy eksploatowac drona w trudnych warunkach atmosferycznych, w tym przy wietrze o predkosci przekraczajacej
10,7 m/s, $niegu, deszczu i mgle.

2. Lataj tylko na otwartych przestrzeniach. Wysokie budynki i duze konstrukcje metalowe mogg wptywac na doktadno$é¢
poktadowego kompasu i systemu GNSS. Zaleca sie utrzymywac drona w odlegtosci co najmniej 5 m od konstrukgji.

3. Unikaj przeszkdd, tumow, drzew i zbiornikéw wodnych (zalecana wysokos¢ to co najmniej 3 m nad woda).

4. Minimalizuj zaktécenia poprzez unikanie obszaréw o wysokim poziomie elektromagnetyzmu, takich jak miejsca w poblizu
linii energetycznych, stacji bazowych, podstacji elektrycznych i wiez nadawczych.

5. Wydajno$¢ drona i akumulatora jest ograniczona podczas lotéw na duzych wysokosciach. Zachowaj ostroznos¢ podczas
lotéw na wysokosci 5 000 m lub wigkszej.

6. GNSS nie moze by¢ uzywany w dronie w regionach polarnych. Zamiast tego nalezy uzywac systemu wizyjnego.

7. NIE nalezy startowac z ruchomych obiektéw, takich jak samochody i statki.

8. Przy silnym wietrze predko$¢ pionowa drona moze by¢ ograniczona. Ustawienie nosa drona do lotu pod wiatr moze
zmniejszy¢ straty mocy dla wiekszej predkosci pionowej.

Ograniczenia dotyczgce lotéw

System GEO (Geospatial Environment Online)

System GEO (Geospatial Environment Online) firmy DJI to globalny system informacyjny, ktéry w czasie rzeczywistym dostarcza
informacji na temat bezpieczenistwa lotéw i aktualizacji ograniczer oraz zapobiega lotom UAV w ograniczonej przestrzeni powietrz-
nej. W wyjatkowych okolicznosciach, ograniczone obszary mogg zosta¢ odblokowane, aby umozliwi¢ loty. Wczesniej uzytkownik
musi ztozy¢ wniosek o odblokowanie w oparciu o aktualny poziom ograniczer w planowanym obszarze lotu. System GEO moze nie
by¢ w petni zgodny z lokalnymi przepisami i regulacjami. Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialno$¢ za wtasne bezpieczenstwo lotu
i przed ztozeniem wniosku o odblokowanie lotu w strefie objetej ograniczeniami muszg skonsultowac sie z lokalnymi wtadzami
w sprawie odpowiednich wymogéw prawnych i regulacyjnych. Wiecej informacji o systemie GEO mozna znalez¢ na stronie
https://www.dji.com/flysafe.

Limity dotyczace lotu

Ze wzgledow bezpieczenstwa limity lotu sg domysinie wtgczone, aby pomdc uzytkownikom w bezpiecznym uzytkowaniu tego drona.
UZzytkownicy mogg ustawic limity w locie na wysokos$¢ i odlegtos¢. Limity wysokosci, odlegtosci i strefy GEO dziatajg jednoczesnie, aby
zarzadzac bezpieczenstwem lotu, gdy dostepny jest GNSS. Tylko wysoko$¢é moze by¢ ograniczona, gdy GNSS jest niedostepny.
Limity wysokosci lotu i odlegtosci

Maksymalna wysokos¢ lotu ogranicza wysoko$¢ lotu drona, podczas gdy maksymalna odlegtos¢ lotu ogranicza promien lotu drona
wokét punktu poczatkowego. Limity te mozna ustawi¢ za pomoca gogli, aby zwiekszy¢ bezpieczenstwo lotu.

Maksymalna wysokos¢
L Punkt poczatkowy

< Maksymalny promien
Wysokos¢ drona po wigczeniu zasilania -

Punkt poczatkowy nie jest recznie aktualizowany podczas lotu.
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Silny sygnat GNSS

Ograniczenia Gogle
Maksymalna Wysokos$¢ drona nie moze przekroczy¢ okreslonej wartosci Komunikat: Osiggnieta maksymalna
wysoko$¢ ustawionej w goglach. wysokos¢ lotu.
Maksymalny Odlegtos¢ w linii prostej od drona do punktu poczatkowego Komunikat: Osiggnieta maksymalna
promiery nie moze przekroczy¢ maksymalnej odlegtosci lotu ustawionej odlegtos¢ lotu.

w goglach.

Staby sygnat GNSS

Ograniczenia Gogle
Maksymalna Wysokos¢ jest ograniczona do 50 m od punktu poczatkowego, Komunikat: Osiggnieta maksymalna
wysokos¢ jesli odwietlenie jest wystarczajace. wysokos¢ lotu.

Wysokos¢ jest ograniczona do 3 m nad ziemia, je$li oswietlenie

nie jest wystarczajgce i dziata system wykrywania podczerwieni.

Wysokos¢ jest ograniczona do 50 m od punktu poczatkowego,

jesli odwietlenie jest niewystarczajace i system wykrywania

podczerwieni nie dziata.

Maksymalny Brak ograniczen

promiery

A « Nie bedzie limitu wysokosci, jedli sygnat GNSS stanie sig staby podczas lotu, tak dtugo jak wskaznik sygnatu GNSS bedzie
biaty lub z6tty, gdy dron byt wigczony.

Jedli dron osiggnie jeden z limitéw, uzytkownicy moga nadal kontrolowac drona, ale nie moga nim dalej latac. Jesli dron
wyleci poza maksymalny promien, automatycznie wréci w zasieg, gdy sygnat GNSS bedzie silny.

Ze wzgledbw bezpieczenstwa, nie lataj w poblizu lotnisk, autostrad, stacji kolejowych, linii kolejowych, centréw miast lub
innych wrazliwych obszaréw. Lataj tylko w zasiegu wzroku.

Strefy GEO

System GEO firmy DJI wyznacza bezpieczne miejsca do latania, zapewnia poziomy ryzyka i powiadomienia o bezpieczenstwie dla
poszczegdlnych lotéw oraz oferuje informacje o ograniczonej przestrzeni powietrznej. Wszystkie obszary ograniczonych lotéw sg
okreslane jako Strefy GEO, ktore sg dalej podzielone na Strefy z ograniczeniami, Strefy z zezwoleniami, Strefy z ostrzezeniami, Strefy
z rozszerzonym ostrzezeniem i Strefy z wysokoscia. Uzytkownicy mogg przegladac takie informacje w czasie rzeczywistym w aplikacji
DJI Fly. Strefy GEO to okreslone obszary lotéw, w tym miedzy innymi lotniska, miejsca duzych imprez, miejsca, w ktérych wystapity
sytuacje kryzysowe (takie jak pozary laséw), elektrownie jadrowe, wiezienia, nieruchomosci rzgdowe i obiekty wojskowe. Domysinie
system GEO ogranicza starty i loty w strefach, ktére mogg powodowac zagrozenie bezpieczeristwa lub ochrony. Mapa Strefy GEO
zawierajgca kompleksowe informacje na temat stref GEO na catym $wiecie jest dostepna na oficjalnej stronie internetowej DJI:
https://www.dji.com/flysafe/geo-map.

Lista kontrolna przed lotem

Upewnij sie, ze akumulator gogli, aparatury sterujacej, inteligentnego akumulatora i urzadzenia mobilnego sa w petni

natadowane.
2. Upewnij sie, ze $migta sa zamontowane prawidtowo i bezpiecznie.
3. Upewnij sie, ze Inteligentny akumulator i akumulator gogli sa prawidtowo podtgczone i zabezpieczone.
4. Upewnij sie, ze ostona portu USB-C i gniazda kart microSD jest prawidtowo i bezpiecznie zamknigta.
5. Upewnij sie, ze gimbal i kamera dziatajg normalnie.
6. Upewnij sig, ze nic nie zastania silnikéw i ze dziataja one normalnie.
7. Upewnij sie, ze gogle dziatajg normalnie i wyswietlajg przekaz wideo.
8. Upewnij sie, ze ostona gimbala jest odtaczona, a obiektyw kamery i czujniki sg czyste.
9. Upewnij sie, ze anteny gogli sg zainstalowane bezpiecznie, a antena aparatury sterujgcej jest podniesiona.
10.  Uzywaj tylko oryginalnych czesci DJI lub czesci autoryzowanych przez DJI. Nieautoryzowane cze$ci mogg spowodowac nieprawi-

dtowe dziatanie systemu i zagrozi¢ bezpieczenstwu.
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DJI Motion Controller (Kontroler ruchu)

Przycisk blokady

Nacisnij dwukrotnie przycisk blokady, aby uruchomi¢ silniki drona.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk blokady, aby dron wystartowat automatycznie, wzniést sie na wysokosc¢ okoto 1,2 m i zawist.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk blokady, gdy dron jest w zawisie, aby wyladowac¢ automatycznie i zatrzymac silniki.

DJI FPV Remote Controller 2

Uruchomienie silnikow

Tryb normalny/sportowy:

Do uruchomienia silnikéw uzywany jest CSC. Wciénij oba drazki do wewnetrznych lub zewnetrznych dolnych rogéw, aby uruchomic¢
silniki. Gdy silniki zacznga sie kreci¢, zwolnij oba drazki jednoczesnie.

Tryb manualny:
Upewnij sie, ze drazek Throttle jest w najnizszym potozeniu i nacisnij dwukrotnie przycisk start/stop, aby uruchomic silniki.

T

:

Drazek Throttle
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Zat

rzymanie silnikéw

Tryb normalny/sportowy:

Silni

ki moga by¢ zatrzymane na dwa sposoby:

Sposéb 1: Po wylagdowaniu drona, wcisnij drazek Throttle w doti przytrzymaij. Silniki zatrzymaja sie po trzech sekundach.

Metoda 2: Kiedy dron wylgduje, wciénij drazek przepustnicy w déti wykonaj to samo CSC, co przy uruchamianiu silnikéw. Zwolnij oba

drazki po zatrzymaniu silnikow.

@

Z TN
lub = NS
Sposéb 1 Sposéb 2
Tryb manualny:
Nacisnij dwukrotnie przycisk start/stop, aby zatrzymac silniki po wylgdowaniu drona.
START
STOP ®@

Zat

rzymanie silnikéw w trakcie lotu

Podczas uzywania trybu normalnego lub sportowego, silniki moga by¢ zatrzymane tylko poprzez dwukrotne naciéniecie przycisku

blokady na kontrolerze ruchu lub wykonanie CSC na aparaturze sterujgcej w trakcie lotu w sytuacji awaryjnej, takiej jak gdy dron ma

zatrzymany silnik, jest zaangazowany w kolizjg, toczy sie w powietrzu, jest poza kontrolg lub szybko wznosi sig lub opada. Ustawienie

domyslne mozna zmieni¢ w goglach.
Podczas korzystania z trybu manualnego, naci$nij dwukrotnie przycisk start/stop na aparaturze, aby zatrzymac silniki w dowolnym

momencie.

A + Zatrzymanie silnikdw w trakcie lotu spowoduje katastrofe drona.

Lot testowy

Procedury startu/lagdowania

Umie$¢ drona na otwartej, ptaskiej powierzchni z tytem drona skierowanym do Ciebie.

Wiacz zasilanie gogli, aparatury sterujgcej i drona.

Poczekaj, az wskaznik statusu drona zacznie powoli miga¢ na zielono, aby wskaza¢, ze punkt poczgtkowy zostat zarejestrowany
i wprowadzony do gogli.

Uruchom silniki.

W przypadku kontrolera ruchu DJI, nacisnij i przytrzymaj przycisk blokady, aby dron wystartowat automatycznie, wzniést sie na
wysokos¢ okoto 1,2 m, i zawisnat.

Dla aparatury sterujacej DJI FPV V2, delikatnie popchnij drazek Throttle (przepustnicy) w gére, aby wystartowac.

Dla kontrolera ruchu DJI, naciénij i przytrzymaj przycisk blokady, gdy dron jest w zawisie, aby wyladowa¢ automatycznie
i zatrzymac silniki.

Dla aparatury sterujgcej DJI FPV V2, pociagnij drazek Throttle (przepustnicy) w dét, aby wylagdowac dronem. Zatrzymaj silniki po
wylgdowaniu.

Wytgcz zasilanie drona, gogli i aparatury sterujacej.
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Sugestie i porady dotyczgce wideo

1.

© N o v AWN

Lista kontrolna przed lotem ma za zadanie poméc Ci w bezpiecznym lataniu i kreceniu filméw podczas lotu. Przed kazdym lotem
zapoznaj sie z petng lista.

Wybierz zadany tryb pracy gimbala.

Zaleca sie uzywanie trybu normalnego do robienia zdje¢ lub nagrywania filméw.

NIE nalezy latac przy ztej pogodzie, np. w deszczowe lub wietrzne dni.

Wybierz ustawienia kamery, ktére najlepiej odpowiadajg Twoim potrzebom.

Wykonaj testy lotnicze, aby ustali¢ trasy lotu i podgladac scenerie.

Naciskaj delikatnie drazki sterujgce, aby zapewni¢ ptynny i stabilny ruch drona.

Podczas korzystania z trybu manualnego, lataj w otwartym, szerokim i stabo zaludnionym otoczeniu, aby zapewni¢ bezpieczen-
stwo lotu.

Wazne jest, aby zrozumie¢ podstawowe wytyczne dotyczace lotéw, zaréwno dla swojej ochrony, jak i dla
bezpieczenstwa oséb w poblizu.
NIE zapomnij przeczytac¢ wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa.
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Konserwacja

DJI Goggles 2

Wymiana anten

Jedli antena jest uszkodzona, mozesz skontaktowac sie z serwisem posprzedazowym, aby zakupi¢ nowa.
Aby zdjac¢ antene, przytrzymaj jej doing czes¢ i pociagnij do gory.

Podczas instalacji nalezy rozréznic lewq i prawg anteneg i upewnic sie, ze antena jest prawidtowo ustawiona wzgledem portu.

Wymiana piankowego materiatu

1. Przytrzymaj dolng czes¢ piankowego materiatu i wyjmij go delikatnie, jak pokazano ponizej.
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2. Wyréwnaj kolumny pozycjonujgce nowego materiatu piankowego z otworami pozycjonujacymi na goglach, zainstaluj go i
nacisnij lewg i prawa strone. Po ustyszeniu "klikniecia", sprawdz i upewnij sie, ze nie ma szczeliny pomiedzy piankowym
materiatem a goglami.

Czyszczenie i konserwacja soczewek

Uzyj miekkiej, suchej i czystej szmatki, aby przetrze¢ okreznym ruchem od $rodka do zewnetrznych krawedzi kazdej z soczewek.
Ponownie zat6z ostone ekranu, aby chroni¢ soczewki, gdy gogle nie sa uzywane.

A « Przed czyszczeniem upewnij sie, ze gogle sg odtaczone od gniazdka i upewnij sig, ze nie sg podtaczone zadne kable.

NIE nalezy czysci¢ soczewek alkoholem.

Soczewki sg delikatne. Czys¢ je delikatnie. NIE zarysuj ich, poniewaz wptynie to na jako$¢ widzenia.

Gogle nalezy przechowywac w suchym miejscu w temperaturze pokojowej, aby unikna¢ uszkodzenia soczewek i innych
elementéw optycznych przez wysokie temperatury i wilgotne srodowisko.

« Trzymaj soczewki z dala od bezposredniego $wiatta stonecznego, aby unikna¢ uszkodzenia ekranu.

DJI FPV Goggles V2

Czyszczenie

Upewnij sie, ze przed czyszczeniem odtgczyte$ gogle od gniazdka i upewnij sie, ze nie ma podtaczonych kabli.
Wyczy$¢ powierzchnie gogli za pomocg miekkiej, suchej, czystej szmatki. Aby wyczysci¢ piankowy materiat, zwilz szmatke czystg
woda i przetrzyj piankowy materiat.

Wymiana piankowego materiatu

Piankowy materiat jest przymocowany do gogli za pomoca rzepéw. Wymieniajac go, odrywaj materiat stopniowo od lewej lub
prawej strony. Wyréwnaj nowy piankowy materiat z goglami i docisnij go, aby zostat bezpiecznie przymocowany.
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Konserwacja soczewek

Uzyj szmatki do czyszczenia, aby delikatnie przetrze¢ soczewki.
1. Zwilz Sciereczke czyszczacg alkoholem lub $rodkiem do czyszczenia soczewek.
2. Przetrzyj okreznym ruchem od $rodka do zewnetrznych krawedzi soczewek.

NIE nalezy czysci¢ piankowego materiatu alkoholem.
Soczewki sg delikatne. Nalezy je delikatnie czysci¢. NIE zarysuj ich, poniewaz wptynie to na jako$¢ widzenia.
Przechowuj gogle w suchym pomieszczeniu w temperaturze pokojowej, aby unikna¢ uszkodzenia soczewek przez wysoka

VAN

temperature i wilgotne $rodowisko.
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Specyfikacja
DJI Avata

Dron

Model: QF2W4K

Masa startowa:

Wymiary:

Odlegtos¢ po przekatnej:
Maks. predkos¢ wznoszenia:

Maks. predkos¢ znizania:

Maks. predkos¢ pozioma (blisko poziomu morza,

bez wiatru):

Maksymalny putap serwisowy nad poziomem morza:

Maks. czas zawisu:

Maks. odlegtos¢ lotu:

Maks. odpornos¢ na predkos¢ wiatru:
Temperatura pracy:

GNSS:

Zakres doktadnosci zawisu:

Anteny:
Pamie¢ wewnetrzna:
Transmisja

Czestotliwos¢ pracy:

Moc nadajnika (EIRP):
Szeroko$¢ pasma komunikacyjnego:

Tryby Live View i op6znienia:

Maks. bitrate wideo:

Maks. zasieg transmisji:
Transmisja audio:

Gimbal

Zakres mechaniczny:
Kontrolowany zakres obrotu:
Stabilizacja:

Maksymalna predkos$¢ sterowania:
Zakres drgan katowych:

Elektroniczna o$ obrotu:

Model: QF2W4K

Ok.410¢g

180x80%x80 mm

120 mm

6 m/s (tryb normalny/sportowy)
6 m/s (tryb normalny/sportowy)
8 m/s (tryb normalny)

14 m/s (tryb sportowy)

27 m/s (tryb manualny)

5000 m

ok. 18 min.

11,6 km

10,7 m/s

-10° do 40°C

GPS + Galileo + BeiDou

Pionowo: +0,1 m (z Vision Positioning), 0,5 m (z GNSS Positioning)

Poziomo: +0,3 m (z Vision Positioning), 1,5 m (z GNSS Positioning)

Podwdjne anteny, 2T2R
20GB

2,400-2,4835 GHz (Rx)

5,725-5,850 GHz (Tx/Rx)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
maks. 40 MHz

Z DJI Goggles 2

1080p/100fps: Najnizsza latencja transmisji wynosi 30 ms
1080p/60fps: Najnizsza latencja transmisji wynosi 40 ms

Z DJI FPV Goggles V2

810p/120fps: Najnizsza latencja transmisji jest nizsza 28 ms
810p/60fps: Najnizsza latencja transmisji jest nizsza niz 40 ms
50 Mb/s

10 km (FCC), 2 km (CE), 6 km (SRRC)

Nie

Pochylenie: od -95° do +75°

Pochylenie: od -80° do +65°

Jednoosiowa (pochylenie)

60°/s

+0,01° (tryb normalny)

nieobstugiwana korekcja podgladu na zywo,

obstugiwana korekcja wideo
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System czujnikéw

System widzenia w dot:

Srodowisko pracy:

Kamera
Czujnik obrazu:

Obiektyw:

Zakres 1SO:

Czas otwarcia migawki:

Tryby fotografowania:

Maksymalny rozmiar zdjecia:

Format zdjec:

Rozdzielczo$¢ wideo:

Format wideo:

Maks. bitrate wideo:
Profile koloréow:
System RockSteady EIS:
Korekcja znieksztatcen:

Obstugiwany system plikow:

Inteligentny akumulator
Pojemnos¢:

Napiecie standardowe:

Maksymalne napiecie tadowania:

Typ akumulatora:
Uktad chemiczny:
Energia:

Szybkos¢ roztadowania:
Waga:

Temperatura tadowania:

Zasieg pomiaru czujnika podczerwieni: 10 m

Zakres pomiaréw precyzyjnych: 0.5-10 m

Skuteczny zakres pomiaru: 0.5-20 m

Nieodblaskowe, dostrzegalne powierzchnie o rozproszonym
wspotczynniku odbicia >20%.

Odpowiednie oswietlenie o luksach >15

1/1,7" CMOS, efektywna liczba pikseli: 48 MP
FOV: 155°

Réwnowazna dtugosc¢ ogniskowej: 12,6 mm
Rzeczywista ogniskowa: 2,34 mm

Przystona: f/2,8

Tryb ostrosci: Stata ostros¢

Zakres ostrosci: 0,6 m do «

100-6400 (auto)

100-25600 (recznie)

1/8000-1/50 s (zdjecie)

1/8000-1/50 s (wideo)

Pojedyncze ujecie

4000%3000

JPEG

Uzywana z DJI Goggles 2:

4K@50/60fps

2.7K@50/60/100fps

1080p@50/60/100fps

Uzywane z DJI FPV Goggles V2:

4K@50/60fps

2.7K@50/60/100/120fps
1080p@50/60/100/120fps

MP4

150 Mbps

Standardowy, D-Cinelike

Obstugiwany (wytgczony, RockSteady, HorizonSteady)
Obstugiwana (Standardowa, Szeroki kat, Super szeroki kat)
exFAT (zalecany)

FAT32

2420 mAh
14,76 V

17V
Litowo-jonowy
LiNiMnCo02
35,71 Wh@0.5C
7C (typowa)
Ok.162 g

5°do 40°C
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Karty SD
Obstugiwane karty microSD: karta microSD, UHS-I Speed Grade 3
Zalecane karty microSD: SanDisk Extreme U3 V30 A1 32GB microSDXC

SanDisk Extreme Pro U3 V30 A1 32GB microSDXC
Kingston Canvas Go!Plus U3 V30 A2 64GB microSDXC
Kingston Canvas React Plus U3 V90 A1 64GB microSDXC
Kingston Canvas React Plus U3 V90 A1 128GB microSDXC
Kingston Canvas React Plus U3 V90 A1 256GB microSDXC
Samsung PRO Plus V30 U3 V30 A2 256GB microSDXC

A

« DJI Avata rozprasza ciepto wykorzystujgc przeptyw powietrza przez $migta, aby zapobiec przegrzaniu drona.
Gdy dron jest w trybie czuwania przez dtugi czas, temperatura moze wzrosna¢. W takiej sytuacji wbudowany system
kontroli temperatury moze wykry¢ aktualng temperature i automatycznie wytaczy drona, aby zapobiec przegrzaniu.
Ogoblne okresy czasu czuwania drona w stanie stacjonarnym sa nastepujace. Jesli te czasy zostang przekroczone, dron
moze automatycznie wytaczy¢ sie, aby zapobiec przegrzaniu (testowane w Srodowisku wewnetrznym przy temperaturze

otoczenia 25°C).

a. W trybie czuwania na ziemi: okoto 21 minut;

b. Podczas aktualizacji oprogramowania sprzetowego: okoto 18 minut (prosimy o aktualizacje w ciggu 10 minut od
wigczenia zasilania drona, w przeciwnym razie aktualizacja moze sie nie uda¢ z powodu przegrzania);

c. Podczas podtaczania do komputera za pomocg portu USB-C, dron nie przegrzewa sie i moze by¢ uzywany dtuzej.
Powyzsze specyfikacje zostaly okreslone na podstawie testéw przeprowadzonych z najnowszym oprogramowaniem
sprzetowym. Oprogramowanie sprzetowe moze zwiekszy¢ wydajnos¢. Zdecydowanie zaleca sie aktualizacje do najnowsze-

g0 oprogramowania sprzetowego.
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DJI Goggles 2

Gogle

Model: RCDS18

Waga: Okoto 290 g (z opaska na gtowe)

Wymiary: 167,4%x103,9x81,31 mm (antena ztozona)
196,69x103,9%x104,61 mm (antena roztozona)

Rozmiar ekranu (pojedynczy ekran): 0,49 cala

Rozdzielczo$¢ (pojedynczy ekran): 1920x1080

Czestotliwos¢ odswiezania ekranu: Max. 100 Hz

FOV: 51°

Zakres IPD: 56-72 mm

Zakres dioptrii: +2.0Ddo-8.0D

Transmisja

Czestotliwo$c¢ robocza: 2,400-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

Moc nadajnika (EIRP): 2,4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC/KC)
5,8 GHz: <30 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC), <14 dBm (CE/KC)

Wi-Fi Wi-Fi 802.11b/a/g/n/ac

Protokoét: 2,400-2,4835 GHz

Czestotliwos¢ pracy: 5,150-5,250 GHz (tylko do uzytku wewnetrznego)

5,725-5,850 GHz
2,4 GHz: <20 dBm (FCC/CE/SRRC/MIC/KC)
Moc nadajnika (EIRP): 5,1 GHz: <20 dBm (FCC/CE/MIC/KC)
5,8 GHz: <20 dBm (FCC/SRRC/KC), <14 dBm (CE)

Bluetooth

Protokoét: Bluetooth 5.2
Czestotliwos¢ pracy: 2,400-2,4835 GHz

Moc nadajnika (EIRP): <8 dBm

Maks. bitrate wideo: 50 Mb/s

Obstugiwany format zapisu wideo: MOV

Obstugiwany format odtwarzania wideo: MP4, MOV (Format wideo: H.264, H.265; Format audio: ACC, PCM)
Wi-Fi Bezprzewodowe przesytanie strumieniowe: DLNA

Temperatura pracy: -10° do 40°C

Wejscie zasilania: Akumulator DJI Goggles 2
Obstugiwane karty microSD: Karta microSD, max 256 GB
Akumulator DJI Goggles 2

Waga: Ok.122¢g

Wymiar: 73.04x40.96%26 mm
Pojemnos¢: 800 mAh

Napiecie: 7-9V15A

Typ akumulatora: Litowo-jonowy

Uktad chemiczny: LiNiMnCoO2

Energia: 18 Wh

Temperatura fadowania: 0° do 45°C

Maksymalna moc tadowania: 126 W(5V2A/9V1,4A)
Czas pracy: okoto 2 godziny
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DJI FPV Goggles V2

Gogle
Model:
Waga:
Wymiary:

Rozmiar ekranu (pojedynczy ekran):
Rozdzielczo$¢ (pojedynczy ekran):
Czestotliwos¢ odswiezania ekranu:
FOV:

Rozmiar obrazu:

Zakres IPD:

Czestotliwos¢ pracy:

Moc nadajnika (EIRP):

Szerokos$¢ pasma komunikacyjnego:
Maks. bitrate wideo:

Obstugiwany format zapisu wideo:

Obstugiwany format odtwarzania wideo:

Temperatura pracy:

Wejscie zasilania:
Obstugiwane karty microSD:
Akumulator DJI FPV Goggles
Waga:

Wymiar:

Pojemnos¢:

Napigcie

Typ akumulatora:

Uktad chemiczny:

Energia:

Temperatura tadowania:
Maksymalna moc tadowania:

Czas dziatania:

DJI Motion Controller

FGDB28

Okoto 420 g (wraz z opaska na gtowe i antenami)
1184x122x110 mm (bez anten)

202x126x110 mm (z antenami)

2 cale

1440x810

144 Hz

30° do 54°

50-100%

58-70 mm

2,400-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <28,5 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: 31,5 dBm (FCC), <19 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
maks. 40 MHz

50 Mbps

MOV (format wideo: H.264)

MP4, MOV, MKV (Format wideo: H.264;

Format audio: AAC-LC, AAC-HE, AC-3, MP3)

0° do 40°C

Akumulator DJI FPV Goggles

Karta microSD, max 256 GB

Ok.119g
73.04x40.96x26 mm
1800 mAh

Max 9V
Litowo-polimerowy 25
LiNiMnCo02

18 Wh

0°do 45°C

mnow

okoto 1 godziny i 50 minut

Model:

Waga:

Czestotliwos¢ pracy:
Moc nadajnika (EIRP):

Temperatura pracy:

Czas pracy:
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DJI FPV Aparatura sterujgca 2

Model:

Waga:

Wymiary:
Czestotliwos¢ pracy:
Moc nadajnika (EIRP):

Temperatura pracy:
Czas tadowania:

Czas pracy:

FC7BGC

Ok.346¢g

190x140x51 mm

2,400-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <28,5 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <31,5 dBm (FCC), <19 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
-10° do 40°C

2 godziny i 30 minut

okoto 9 godzin

65



Opis produktu
Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Uzyj jednej z ponizszych metod, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe:

1. Uzyj aplikacji DJI Fly, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe dla catego zestawu urzadzen, w tym drona, gogli i aparatury
sterujgcej.

2. Uzyj DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series), aby zaktualizowac¢ oprogramowanie sprzetowe dla pojedynczego urzadzenia.

Korzystanie z aplikacji DJI Fly

Wiacz zasilanie drona, gogli oraz aparatury sterujacej. Upewnij sie, ze wszystkie urzadzenia sg potaczone. Podtgcz port USB-C gogli
do urzadzenia mobilnego, uruchom aplikacje DJI Fly i postepuj zgodnie z monitem o aktualizacje. Wymagane jest potaczenie
internetowe.

Korzystanie z DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)

1. Wiacz urzadzenie i podtacz je do komputera za pomocg kabla USB-C.

2. Uruchom DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) i zaloguj sie za pomoca konta DJI.

3. Wybierz urzadzenie i kliknij " Aktualizacja oprogramowania sprzetowego" po lewej stronie ekranu.

4. Wybierz wersje oprogramowania sprzetowego.

5. Oprogramowanie sprzetowe zostanie pobrane i zaktualizowane automatycznie.

6. Urzadzenie uruchomi sie ponownie automatycznie po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania sprzetowego.

Upewnij sie, ze wykonujesz wszystkie kroki w celu aktualizacji oprogramowania sprzetowego, w przeciwnym razie
aktualizacja moze sie nie udac.

A

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego potrwa kilka minut. Podczas aktualizacji oprogramowania sprzetowego,
normalnym jest, ze gimbal przestanie dziata¢, a dron zostanie zrestartowany. Poczekaj, az aktualizacja zostanie
zakonczona.

Upewnij sie, ze podczas aktualizacji komputer jest podtgczony do Internetu.

Upewnij sie, ze urzadzenie ma wystarczajace zasilanie przed aktualizacja oprogramowania sprzetowego.

Nie nalezy odtgczac kabla USB-C podczas aktualizacji.

Jesli istniejg dodatkowe akumulatory, ktére wymagaja aktualizacji po zakonczeniu aktualizacji, wtéz je do drona i wigcz

zasilanie drona. W goglach pojawi sie monit, aby zaktualizowa¢ akumulator. Pamigtaj, aby zaktualizowa¢ akumulator przed
startem.

Nalezy pamietac, ze aktualizacja moze zresetowac rézne parametry lotu, takie jak wysoko$¢ RTH i maksymalny dystans
lotu. Przed aktualizacjg zanotuj preferowane ustawienia i dostosuj je ponownie po aktualizacji.

Informacje posprzedazowe

Odwiedz strone https://www.dji.com/support, aby dowiedzie¢ sie wiecej o polityce obstugi posprzedazowej, ustugach naprawczych
i wsparciu.
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WARUNKI GWARANCJI PRODUKTOW MARKI DJI

Gwarant: SZ DJI BaiWang Technology Co, Building No.1.2.7.9,Baiwang Creative Factory, No.1051,Songbai
Road,Nanshan Xili District,Shenzhen,China

Dystrybutor: Firma INNPRO Robert Btedowski, - Dystrybutor produktéw DJI na terenie Polski oraz Rekomen-
dowany Serwis Produktéw Marki DJI

1. Okres Gwarancji wynosi:
a) 24 miesiace od daty sprzedazy (zgodnie z data na dowodzie zakupu). Zasieg terytorialny ochrony gwa-
rancyjnej dotyczy catego terytorium Polski.
b) 12 miesiecy od daty sprzedazy na cze$ci oraz akcesoria podlegajace zuzyciu takie jak: akumulatory,
kable, obudowy, $migta.
2. Dystrybutor jest jednoczes$nie posrednikiem w realizacji zgtoszen gwarancyjnych miedzy nabywca a Gwa-
rantem.
3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce urzadzenia
pochodzacego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy wraz z widocznym numerem seryjnym oraz
waznym dowodem zakupu (paragon, rachunek uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odmowic
wykonania naprawy gwarancyjnej w przypadku stwierdzenia niezgodnosci danych zawartych w powyzszych
dokumentach.
4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych i wad
produkcyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z opublikowanymi
materiatami dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez DJI obejmuja miedzy innymi podrecznik
uzytkownika, instrukcje obstugi, wskazowki bezpieczenstwa, specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i ko-
munikaty serwisowe.
5. Gwarancja objete sa wytacznie wady spowodowane wadami tkwigcymi w sprzedanym produkcie.
6. Gwarancja nie obejmuje:
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczegdlnosci, niezgodnego
z instrukcja obstugi badzZ przepisami bezpieczenstwa.
Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione (w tym przez
nabywce).
e Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtasciwg instalacjg urzadzen, wspétpracuja-
cych z produktem.
Uszkodzenia w skutek Katastrofy lub obrazen od ognia spowodowanych czynnikami nieprodukcyjnymi,
w tym, ale nie wytacznie btedami operatora.
e Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem obudowy,
niezgodnie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
e Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowg instalacja, nieprawidtowym uzytkowaniem lub dziataniem
niezgodnym z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.
e Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwodoéw i niedopasowaniem lub nie-
wiasciwym uzyciem akumulatora i tadowarki.
e Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktérych nie zastosowano sie do zalecen w oficjalnych instrukcjach
uzytkowania.



Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych wiatrach, deszczu

lub burzach piaskowych itp.)

o Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w srodowisku, w ktérym wystepuja

zaktdcenia elektromagnetyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji radiowe;j,

przewoddw wysokiego napigcia, stacji energetycznych itp.)

Uszkodzenn spowodowanych uzytkowaniem produktu w $rodowisku, w ktérym wystepuja zaktécenia

z innych urzadzen bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo, sygnatu Wi-Fi itp.)

o Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu przy masie wiekszej niz bezpieczna masa startowa,
ktora okreslono w instrukcji uzytkowania.

o Uszkodzen spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy sa zuzyte lub uszkodzone.

Uszkodzen spowodowanych przez problemy z niezawodnoscia lub kompatybilnoscia podczas korzystania

z nieautoryzowanych czesci.

o Uszkodzen spowodowanych dziataniem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym akumu-

latorze.

Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

Wszystkich programoéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych pézniej.

Awarii lub uszkodzen spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze dostarczy¢

lub zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

Uszkodzen wynikajacych z pomocy technicznej innej niz DJI

Produktow lub czesci ze zmieniong etykieta identyfikacyjna lub, z ktérych usunieto etykiete identyfika-

cyjna.

Czesci i akcesoriow podlegajacych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegdlnosci zarysowan,

trudno do usuniecia zabrudzen, wytarcia napiséw, akumulatoréw, itp.

e Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.

Uszkodzen powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, powddz, przepiecia sieci ener-

getycznej, wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie srodkéw chemicznych oraz innych czynnikéw ze-

wnetrznych, powodujacych np. korozje czy plamy.

7. Gwarancja obejmuje bezptatna wymiane czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz robocizne

w okresie gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji moga by¢ usuwane tylko przez autoryzowany lub

oficjalny serwis Gwaranta w mozliwie jak najkrétszym terminie, nie dtuzszym nie 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek, a takze dostep-

noscia czesci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza sie okresu, kiedy Gwarant nie moze

podjac sie realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezacych po stronie kupujacego lub po stronie oficjalnego

serwisu marki DJI.

9. W ramach napraw gwarancyjnych, Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajacego gwarancje DJI

samodzielnie lub za posrednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowiazany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodzeniami podczas

transportu, jesli zachodzi konieczno$é dostarczenia sprzetu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko uszko-

dzenia sprzetu podczas transportu ponosi klient.

11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosi¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy kurierskiej,

nabywca zobowiazany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawiciela firmy kurierskiej, na

prosbe nabywcy. Sporzadzi protokédt szkody, stanowiacy wytaczng podstawe do dochodzenia ewentualnych

roszczen reklamacyjnych. Jezeli nabywca nie przekazat serwisowi danych adresowych wysytka po naprawie

nie bedzie realizowana. Jezeli zgtaszajacy z jakichkolwiek przyczyn odméwi odbioru przesytki (z wytaczeniem

przesytek uszkodzonych w transporcie z waznym protokotem szkody), przesytka zostanie zwrécona do serwi-

su, a ponowna wysytka produktu z serwisu do nabywcy odbedzie sie na koszt nabywcy.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy jezeli producent stwierdzi na pi$mie iz usuniecie

wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajacy wymianie musi by¢ kompletny. W razie dostarczenia zdekompleto-

wanego zestawu, koszty brakujacego wyposazenia ponosi nabywca.



14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu urzadzenie jak i do-
wad zakupu catego zestawu.
15. Podczas swiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie produktu tylko
gdy jest on w jego posiadaniu.
16. Jesli urzadzenie ujawni wady w ciggu (7) dni od daty zakupu i zostang one potwierdzone przez Serwis,
Gwarant dotozy wszelkich staran aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od wad w czasie 14 dni
roboczych w ramach gwarancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do odmowy realizacji wymiany DOA
w przypadku brakéw magazynowych.
17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana jesli:

e Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad (7) dniach kalendarzowych od jego zakupu.
Dowadd zakupu, paragony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzadzeniem lub istnieje podejrze-
nie, ze zostaty sfatszowane lub przerobione.
Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych akcesoriéw,
dodatkéw i opakowan lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika.
Po przeprowadzeniu wszystkich odpowiednich testéw przez Gwaranta, produkt nie bedzie zawierat zad-
nych wad.
Jakikolwiek btedy lub uszkodzenie produktu spowodowane bedzie przez nieautoryzowane uzycie lub mo-
dyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na wilgo¢, wprowadzanie ciat obcych (wody, oleju, piasku, itd.)
lub niewtasciwego montazu lub eksploatacji.
Etykiety produktéw, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazuja oznaki sabotazu lub zmiany.
Uszkodzenia sa spowodowane przez niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary, powodzie, silne
wiatry lub uderzenia pioruna.
18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:
Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych lub informa-
cji osobistych zawartych w produkcie.
Obrazenia ciata (w tym $mierc), szkody majatkowe, osobiste lub materialne spowodowane uzyciem produktu
niezgodnie z instrukcja obstugi.
Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedostosowaniem uzytkownika do przepiséw prawa na terenie
Polski i innych krajow.
19. Gwarancja nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepiséw
o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku kiedy nabywca jest konsumentem. Jesli kupujacy jest przed-
siebiorca, rekojmia zostaje wykluczona Zgodnie z art. 558 § 1 Kodeksu Cywilnego.

INNPROD$

INNPRO Robert Btedowski Sp. z o.0.
ul. Rudzka 65c¢
44-218 Rybnik



Ochrona $rodowiska

)¢
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Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii Europejskiej, nie moze
by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiérce
i recyklingowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla $rodowiska naturalnego
i zdrowia ludzkiego. System zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi
przepisami ochrony srodowiska dotyczacymi usuwania odpadéw. Szczegétowe informacje
na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie,
w ktérym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podej$cia Unii Europejskiej (UE),
dotyczacych zagadnien zwigzanych z bezpieczeristwem uzytkowania, ochrong zdrowia
i ochrong $rodowiska, okreslajgcych zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.



WE ARE HERE FOR YOU

Wsparcie DJI

https://www.dji.com/support

Ta tre$¢ moze ulec zmianie.

Pobierz najnowsza wersje z
https://www.dji.com/avata

Jesli masz jakiekolwiek pytania dotyczace tego dokumentu, prosimy o kontakt z DJI,
wysytajac wiadomos¢ na adres DocSupport@dji.com.

C_’ll and DJI AVATA are trademarks of DJI.
Copyright © 2022 DJI All Rights Reserved.
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