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The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name " i85 "
which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.
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Das Wort "dreame" ist die Abkiirzung von Dreame Technology Co., Ltd und seinen Tochterunternehmen in China. Es ist die Transliteration des chinesischen
Namens " iBB " dieser Firma, was fiir das Streben nach Vollendung steht und die Vision des Unternehmens widerspiegelt, namlich im Bereich der Technologie
unaufhaltsam weiterzustreben, zu erforschen und entdecken.

Dreame est 'abréviation de l'entreprise chinoise Dreame Technology Co. et ses filiales, qui est la traduction phonétique du nom chinois de l'entreprise,
reflétant la vision de l'entreprise qui consiste a poursuivre, explorer et rechercher constamment les avancées technologiques.
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La parola "dreame" & ['abbreviazione dell'azienda Dreame Technology Co., Ltd. e delle sue filiali in Cina. E la traslitterazione del nome cinese dell'azienda
"JBFE ", che dimostra la continua ricerca, esplorazione e visione di ricerca dell'azienda nella tecnologia.

La palabra "dreame" es la abreviatura de Dreame Technology Co., Ltd. y sus subsidiarias en China. Es la transliteracién del nombre chino de "Dreame", que
significa luchar por la excelencia en cada esfuerzo y refleja la vision de la compafiia de continuamente buscar, explorar e investigar en tecnologds.
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Dreame — cokpalléHHOe Ha3BaHWe KuTalickoii komnaHun Dreame Technology Co., Ltd. 1 ee fouepHux npeanpusTvii. Dreame siBnseTcs TpaHcAMTepaLuen
Ha3BaHWs KOMMaHUN Ha KNTANCKOM si3bike «JB B », B KOTOPOM OTPaXeHO KOPrMopaTUBHOE BUAEHNE KOMNAHWK B chepe HayKn 1 TEXHONOTMII — HEMpPepbIBHbIV
MOWCK, UCCNIEA0BaHUS 1 CTPEMIIEHUE K yCrexy.
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Stowo "dreame" to skrét od Dreame Technology Co., Ltd. i spotek w Chinach. Jest to transliteracja chinskiej nazwy firmy " BB " co oznacza dgzenie do
doskonatosci w kazdym przedsiewzieciu, odzwierciedlajgc wizje firmy, jakg jest ciggte prowadzenie, odkrywanie i poszukiwania w nauce i technologii.
JITN DX DIN2 Wl ER" 1'on Dwn DX Yy DDIANN p'NyvN 1Nt .Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries N'2'0N NM2NN YW IXIpNn INY 12'N Dreame
.N'AIDAIIDLN DINNA POID MY [DINA INTY1I WOND N2aNn
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Ordet "dreame" er forkortelsen for Dreame Teknologi Co.Ltd. og dets datterselskaper i Kina. Det er transliterasjonen av selskapets kinesiske navn " i85 ", noe som
betyr & strebe etter fortreffelighet i alle bestrebelser og gjenspeiler selskapets visjon om kontinuerlig jakt, leting og sek i teknologi.
Ordet "dreame" ar en forkortning for Dreame Technology Co., Ltd. och dess dotterbolag i Kina. Det ar transkriberingen av foretagets kinesiska namn " i85 ",

som betyder stravan efter hogsta kvalitet i alla angeldgenheter och aterspeglar foretagets vision om kontinuerlig stravan, utforskning och sokande inom
teknik.
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For more support, contact us via aftersales@dreame.tech Hmmmu “ “
EU

Website: https://global.dreametech.com m”
Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. RLS3L-EU-AO1
Made in China 09/2022

DreameBot D10s

Robot Vacuum and Mop
User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.

dreame



Contents Safety Information

USEI IMANIUAL v 1 To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual
carefully before using the appliance and keep it for future reference.
BENUEZEINANADUCI 23
Usage Restrictions - This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons with
MANUEL A ULIEISATION e 46 physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge without the
supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning
MANUALE ULEITE s . 68 and maintenance shall not be performed by children without supervision.
- Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a safe distance
Manual de usuario 90 from the robot while it is operating.
- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-
VIHCTPYKLIVS IO IKCTIIYATALIIVL 12 floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.
- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact after-
Instrukcja obstugi 135 sales service.
-Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective barrier.
RITATIRINDD YYD 157 - Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or bumper as a
handle for the robot.
IRECINIAR 179 - Do not use the robot at an ambient temperature above 40° C or below 0° C or on a floor with
) liquids or sticky substances.
BrUKEI AN OK e -200 - Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from dragging them
while cleaning.
NIV A N @I TN G N U @ L 7 322 -Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into and

damaging them.
- To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor, and
remove cables or power cords on the cleaning path before operating the appliance.



N Safety Information Safety Information

Usage Restrictions - Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot. Batteries and appropriate recycling facility.

- Keep the brush cleaning tool out of reach of children. Charging - If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn it off and store in a

-Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-discharging the
stationary or moving. battery.

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick up - This product contains batteries that can only be replaced by qualified technicians or after-sales
flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or solvents. service.

‘bonot vacuum.hard or sharp ObJECtS,‘ Do not use the appliance t.o pick up objects such as Laser Safety -The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1: 2014 Standard for Class 1 laser
stones, large pieces of paper or any item that may clog the appliance. Information products. Please avoid direct eye contact with it during use.

- Make sure the robot is turned off and the charging dock is unplugged before cleaning or
performing maintenance.

- Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and charging dock. Washable
parts must be dried completely before installing and using them.

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging
if possible.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users are
responsible for any loss or damage that arise from improper use of this product.

Batteries and - Do not use any third-party battery, power cord, or charging dock. Use only with RCSO supply
Charging unit.
- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging dock on your own.
- Do not place the charging dock near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging contacts.
- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at an

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLS3L is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com

For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs



Y Product Overview Product Overview

Accessories Robot
Pre-Installed Accessories o Power/Clean Button

- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press briefly to start cleaning after the robot is turned on

© Dock/Spot Clean Button
- Press to send the robot back to the charging dock
- Press and hold for 3 seconds to start Spot Clean Mode

w Status Indicator

- Solid White: Cleaning or cleanup is completed

WS=——

Main Brush Dust Bin Cleaning Tool - Blinking Orange: Error
. - Breathing White: Robot is charging when the battery
Other Accessories power is not low
%
\ o Cover
——> >
Water Tank Mop Pad Side Brush
Power Cord Charging Dock



I Product Overview

Robot

—
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Robot Sensors

Reset Button

- Press and hold for 3
seconds to restore the
robot to factory settings

o Wi-Fi Indicator

Cleaning Tool

o Air Outlet/Speaker

<

Bumper

o Laser Distance Sensor (LDS)

Cliff Sensors

Charging Contacts © o Charging Contacts

Side Brush © o Universal Wheel
o Main Brush
Cliff Sensors © Cliff Sensors
Main Wheel © Main Wheel

o Brush Guard Clips

Dust Bin

° Bin Clip

o Bin Cover

o Filter

o Returning-to-Dock Sensor

Product Overview

Mopping Module

Water Tank
o Water Inlet
°© Water Tank Release Clip

Mop Pad | o Slot

o Attaching Area

Charging Dock

Signaling Area
Charging Contacts

Power Port




Il Preparing Your Home Before Use

1. Remove the protective strips 3. Set up the charging dock
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Peel off the double-sided tape at the bottom of the charging dock, then
place the dock on the level ground against the wall and connectitto a
power outlet.

Within the Good
Wi-Fi Range
Q
Note: >1.5m

- Keep the immediate area 1.5m in front of the charging dock and 0.5m to its
both sides clear of objects.

Tidy up items such as power cords, cloths, slippers, and toys to improve the Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and - Do not place the charging dock in an area with direct sunlight or where other
efficiency of the robot. sofa to ensure safe and smooth operation of the robot. objects might block the signal, as this may hinder the robot from returning to
the charging dock. ) )
: - Please clean the floor area where the charging dock will be placed with a dry
] 2. Install the side brush -

- Use of the double-sided tape is based on your need.
- If necessary, remove the double-sided tape slowly to reduce adhesive residue.

0Od

4.Place the robot onto the charging dock to charge

v

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its To prevent the robot from not recognizing the area that needs to be
proper place to make more space. cleaned, do not stand in the front of the robot, threshold, hallway, or
narrow places.
Note:
- Fully charging is recommended before first-time use. This ensures that the
Note: When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time. robot returns to the charging dock successfully.
Note: Install the side brush until it clicks into place. - Do not move the the charging dock while the robot is cleaning.
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Connecting with Dreamehome App

This product works with the Dreamehome app, which can be used to
control your device.

1. Download the Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search "Dreamehome" in the app store to
download and install the app.

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap " @ " in the upper right, and scan the QR
code above again to add "DreameBot D10s". Please follow the prompts to
finish the Wi-Fi connection.

Note:
- Only 2.4GHz Wi-Fiis supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may be different
from the statements in this manual. Please follow the instructions based on the
current app version.

3. Reset Wi-Fi

Simultaneously press and hold the buttons() and {3 until you hear a voice
prompt saying, “Waiting for the network configuration.” Once the Wi-Fi
indicator is blinking slowly, the Wi-Fi has been successfully reset.

Wi-Fi Indicator

-Blinking slowly: To be connected
-Blinking quickly: Connecting
-0On: Wi-Fi connected

Note: If your robot cannot connect to the app successfully, reset the Wi-Fi and
add the device again.

How to Use

1. Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions on
the app to quickly create a map, and the robot will start mapping without
cleaning. The mapping process will be completed when the robot returns to
the dock, and the map will be saved automatically.

2. Turn On/Off

Press and hold the button () for 3 seconds to turn on the robot. The power
indicator should be illuminated. Place the robot onto the charging dock, the
robot should turn on automatically and begin charging. To turn off the robot,
move the robot away from the dock and press and hold the () button for 3
seconds.

3. Start Cleaning

Press the button () briefly to start cleaning after the robot is turned on.
Then, the robot will accurately map out a route, methodically clean along
the edges and walls, then finish by cleaning each room in an S-shaped
pattern to ensure a thorough job.
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4. Cleaning Mode

DreameBot D10s has four cleaning modes: Quiet, Standard, Strong, and
Turbo. The default mode is Standard. You can specify the cleaning mode in
the app.

5. Pause/Sleep Mode

When the robot is running, press any button to pause it. If the robot is
paused for more than 10 minutes, it automatically enters sleep mode. All
indicators on the robot will turn off. Press any button on the robot, or use
the app to wake up the robot.

Note:

- The robot will turn off automatically if left in Sleep Mode for more than 12 hours.

- If the robot is paused and placed onto the charging dock, the current cleaning
task willend.

6. Spot Cleaning

When the robot is paused or in Standby Mode, press and hold the button { for
3 seconds to start Spot Clean Mode. In this mode, it will clean a square-shaped
area of 1.5x1.5 meters directly around the robot. When the spot cleaning

is done, the robot will automatically return to its original location and stop
working.

Note: Activating Spot Clean Mode will end the current cleaning task of the robot.

7. Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning and the power indicator goes out. The DND
mode is disabled by default at the factory. You can use the app to enable the
DND mode or modify the DND period. The DND period is 22:00-8:00 by default.
Note:

- The scheduled cleaning tasks will be performed on time during the DND period.

- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

8. Scheduled Cleaning

You can schedule cleaning time in the Dreamehome app. The robot will
automatically start cleaning at the designated time and then return to the
charging dock to recharge when the cleaning is done.

11
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How to Use

9. Additional App Functions

Follow the instructions on the app interface to use more functions. The version
of the app might have been updated; please follow the instructions based on
the current app version.

10. Use the Mopping Function
It is recommended that all floors are vacuumed at least three times before
the first mopping session to achieve a better cleaning effect.

1) Dampen the mop pad and wring out excess water. Install the mop pad as
shown in the diagram.

2) Fill the tank with water.

Note: Do not use detergent or disinfectant.

3) Align the mopping module as indicated by the arrow, then slide it into the

back of the robot until it clicks into place. Press the button () or use the
Dreamehome app to start cleaning.

Note:
- It is not recommended to use the mopping function on carpets.
« Use the app to adjust the water flow as required.

Routine Maintenance

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the following table for routine maintenance.

Maintenance

Dust bin filter

Side brush

Once every 2 weeks

Part Frequency Replacement Period
Mop pad After each use Every 3 to 6 months
Main brush Every 6 to 12 months

Every 3 to 6 months

Charging dock's
signaling area

Charging contacts

Universal wheel

Laser Distance
Sensor (LDS)

Cliff sensors

Once every month

Water tank

Dust bin

Clean it as needed

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot.
If an exception occurs due to special circumstances, the parts should be

replaced.

13



BEY Routine Maintenance

Clean the Dust Bin and Filter 3. Remove the filter and tap its basket gently.

1. Open the robot cover, then press the dust bin clip to remove the dust bin.

Note:
- Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects to

prevent damage.

4.Rinse the dust bin and filter with water and dry them completely

2. Open the bin cover and empty the bin as shown in the diagram. before reinstalling.

Note:

- Rinse the dust bin and filter with clean water only. Do not use any detergent.

- Use the dust bin and filter only when they are completely dry.

14

Routine Maintenance

Clean the Mopping Module
1. Slide the two release clips on the side of the water tank, remove the 3. Clean the mop pad with water only and leave to air dry before re-installing.
mopping module, and pull the mop pad off the mopping module.

Note:

- Remove the pad from the mopping module before cleaning it, and make sure
dirty water does not flow back into the water outlet to avoid clogging.

2. Pour out the water in the tank. Clean with only water and leave it to 4. If slow water flow occurs, or the outflow is not well-distributed, clean the air
air-dry before re-installing. hole in the cover of the water tank.

Note: Do not expose the tank to the sun directly.

15
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Routine Maintenance

Clean the Main Brush 2.Pull out the brush cover as shown in the diagram. Use the included

o ) cleaning tool to remove any hairs tangled in the brush.
1.Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the

brush out of the robot.

Note: Do not pull out the hair tangled in the main brush excessively. Otherwise,
the brush may be damaged

Clean the Side Brush

Pull out the side brush and use the included cleaning tool to remove any hair
tangled in the brush.

Routine Maintenance

Note: Wet cloths can damage sensitive elements within the robot and charging dock. Please use dry rags for cleaning.

Clean the Return-to-Dock Clean the Cliff Sensor
Sensor

ODDO
o

o o
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Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold down
the button () for 10 seconds to forcefully turn it off. Then press and hold the
button () for 3 seconds to turn the robot on.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Please
ensure that it remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of
time, turn it off and put it away. To prevent damage from over-discharging,
the robot should be recharged at least once every three months.

17




N Status Indicator Troubleshooting

The following table lists possible causes and solutions in terms of different light status. For more support,

. . . . Problem Solution
please refer to the section "Troubleshooting" in this manual.
Light Status Possible Cause Solution Robot does not turn on The battery level is low. Recharge the robot on the charging dock, then try again.
No power supply Check and ensure that the power supply from the charging dock is normal.
off - -
The robot in the DND period The charging dock is not receiving power. Please confirm that both ends of the power cord are plugged in correctly.
. . / Robot does not recharge . .
The robot with full charge in sleep mode Poor contact. Clean charging contacts of the charging dock and robot.
White The robot not on the charging dock /
. o whi The robot bei . g , Robot does not return to There are too many obstructions around the charging dock. Place the charging dock in a more open area.
reathin te e robot being charge .
nown "9 K charging dock Please clean the dock's signaling area.
o Check whether the dust bin of robot is installed.
Blinking Orange Error o N :
For other errors, contact qualified technicians or after-sales service. Robot is malfunctioning Turn off the robot and then reactivate it.

A foreign object may be caught in the main brush, side brush, or one of the main wheels. Stop the robot and remove

Robot is making a strange noise any debris.

The dust bin is full. Please clean it.
Robot no longer cleans ) . .
. . The filter is blocked. Please clean it.
efficiently or leaves dust behind ) o . ) ,
A foreign object is caught in the main brush. Please clean it.

18 19



Il Troubleshooting Specifications

Robot Charging Dock
Problem Solution sing
There is something wrong with the Wi-Fi connection. Reset the Wi-Fi and download the latest version of the Model RLS3L Model RCSO
Dreamehome app, then try reconnecting.
Location permission is not open. Please ensure the location permission on the Dreamehome app is enabled. Charging Time Approx. 6 hours Rated Input 100-240 V ~ 50/60 Hz 0.5 A

Robot cannot connect to Wi-Fi

Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.
5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your robot connects to 2.4GHz Wi-Fi. Rated Voltage 14.4V=—=

S Rated Output 19.8V —=1A
The username or password of Wi-Fi is incorrect. Please enter the correct username and password.
Rated Power 46 W
Slzlz?]ti:;es not perform scheduled | 1 ot has low battery. Scheduled cleaning will not start unless the robot has at least 15% battery left. Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz distance of at least 20cm between the antenna and the body of the user.
?r?:rs liiavzlj:)gclzhci:;?:r)r:eon;c\/eer if Leaving the robot on the charging dock after it's fully charged consumes very little electricity and helps maintain
gng P optimal battery performance. Maximum Output Power | < 20 dBm

itis already fully charged?

Check whether there is water inside the water tank.

No wa_ter comes out of the . Clean the mop if it becomes dirty.
mopping module, or only a little . )
bit comes out Make sure the mop pad is installed correctly according to the User Manual.

Clean the air hole on the top of the water tank.

Robot doesn't resume cleaning Make sure the robot is not set to Do Not Disturb mode (DND), which will prevent it from resuming cleaning.
after charging The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the charging dock.

Moving the robot may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the robot is too far from the charging
dock, it might not be able to automatically return on its own, in which case you need to manually place the robot onto
the charging dock.

Robot doesn't return to charging
dock after being moved

For additional services, please contact us via aftersales@dreame.tech

Website: https://global.dreametech.com
20 21
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Battery Disposal and Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed
by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;
- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;
- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.
2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed

with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a

designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the
— installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

Sicherheitsinformationen

Um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu vermeiden, lesen
Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren Sie sie zum spateren

Gebrauch auf.

Nutzungseins-
chrankungen

-Um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten und Risiken zu vermeiden, darf dieses Produkt

nicht von Kindern unter 8 Jahren, von Personen mit kdrperlichen, sensorischen oder geistigen
Einschrankungen oder von Personen mit mangelnden Kenntnissen ohne Aufsicht eines
Elternteils oder Vormunds verwendet werden. Kinder dirfen die Reinigung und Wartung nicht
ohne Aufsicht durchfuhren.

- Kinder darfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie daflr, dass Kinder und Haustiere

wahrend des Betriebs des Roboters einen sicheren Abstand zum Gerat halten.

-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und wenden Sie sich

an den Kundendienst.

- Dieses Produkt ist nur flr die Bodenreinigung in einer hauslichen Umgebung geeignet.

Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberfldchen als dem Boden oder in einer
kommerziellen oder industriellen Umgebung.

-Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich iber dem Bodenniveau befindet

und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS-Abdeckung, die

Roboterabdeckung oder den Bumper nicht als Griff fiir den Roboter.

- Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen tber 40 ° C oder

unter 0° C liegen, und auch nicht auf Béden mit Flissigkeiten oder klebrigen Substanzen.

- Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu verhindern, dass

diese wahrend der Reinigung mitgezogen werden.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstdnde vom Boden, um zu verhindern, dass der

Roboter sie anstoBt und beschadigt.
23




3l Sicherheitsinformationen

Nutzungseins-
chrankungen

- Entfernen Sie lose Gegenstdnde vom Boden und entfernen Sie Kabel oder Netzkabel am

Reinigungsweg, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen, um Schaden oder Schaden beim
Anziehen zu verhindern.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Kdrperteile von der Saugoffnung des

Roboters fern.

- Bitte halten Sie die Reinigungswerkzeuge fir die Blirste von Kindern fern.
- Kinder, Haustiere oder Gegenstdnde dirfen weder auf dem stillstehenden noch dem sich

bewegenden Roboter positioniert werden.

- Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen brennender Substanzen.

Verwenden Sie den Roboter nicht zum Aufsaugen von entflammbaren oder brennbaren
Flissigkeiten, d4tzenden Gasen oder unverdiinnten Sauren oder Losungsmitteln.

-Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein. Verwenden Sie das Gerat nicht zum

Aufnehmen von Gegenstdnden wie Steinen, groBen Papierstlicken oder anderen Dingen, die
das Gerat verstopfen kénnten.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation vom Strom getrennt ist,

bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durchfihren.

-Verwenden Sie kein nasses Tuch zum Abwischen oder eine Flissigkeit zum Spiilen des

Roboters und der Ladestation. Waschbare Teile mlssen vollstdndig getrocknet werden, bevor
sie installiert und verwendet werden.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und moéglichst in der

Originalverpackung befordert wird.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der

Benutzer ist fiir jeglichen Verlust oder Schaden verantwortlich, der aufgrund inkorrekter
Verwendung dieses Produkts entsteht.

Sicherheitsinformationen

Akkus und Ladung

Lasersicherhei-
tsinformationen

-Verwenden Sie keine Batterien, Netzkabel oder Ladestationen von Drittanbietern. Bitte

ausschlieBlich mit RCSO Netzgerat verwenden.

- Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Ladestation selbst zu zerlegen, zu reparieren oder zu

modifizieren.

- Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer Wwarmequelle ab.
- Benutzen Sie kein nasses Tuch oder nasse Hande, um die Ladekontakte der Ladestation zu

reinigen.

- Entsorgen Sie alte Akkus sachgemadaB. Unbenutzte Akkus sollten in einer geeigneten Recycling-

Einrichtung entsorgt werden.

-Wenn der Roboter flir eine ldngere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn voll auf,

schalten ihn aus und lagern ihn an einem kiihlen und trockenen Ort. Laden Sie den Roboter
mindestens je 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern oder dem Kundendienst

ausgewechselt werden kénnen.

- Der Lasersensor in diesem Produkt erflllt die Norm IEC 60825-1: 2014 flr Laserprodukte der

Klasse 1. Bitte vermeiden Sie direkten Augenkontakt mit ihm wahrend des Gebrauchs.

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLS3L mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht. Der vollstdndige

Wortlaut der EU-Konformitdtserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com
Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Y Produktiibersicht
Zubehor

Vorinstalliertes Zubehor

WS=——

Hauptburste

Anderes Zubehor

Wassertank

@@

Netzkabel
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Staubbehalter

J

—

Wischmopp

Ladestation

Reinigungswerkzeug

%

Seitenblrste

Produktiibersicht

Roboter

o Ein-/Aus- und Reinigungstaste

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrtckt, um das
Gerat ein- oder auszuschalten

- Kurz dricken zum Start der Reinigung nach dem
Einschalten des Roboters

© Dock/Spot-Reinigungtaste

- Drlicken, um den Roboter zur Ladestation zurlickzufahren

- 3 Sekunden lang gedrickt halten, um den Spot-
Reinigungsmodus zu starten

Statusanzeige

- WeiB: Reinigung im Prozess oder Reinigung ist
abgeschlossen

- Blinkt Orange: Fehler

- Atmendes weiBes Licht: Roboter ladt, wenn die
Batterieleistung nicht niedrig ist

o Abdeckung
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I Produktiibersicht Produktiibersicht

Roboter Wischmodul Ladestation
———° Reset-Taste Absturz-Sensoren
- Halten Sie 3 Sekunden 2
lang gedruckt, um die Wassertank Signalbereich
ursprunglichen Einstellungen Ladekontakte
wiederherzustellen Ladekontakte © o Ladekontakte
Seitenbiirste © o Universal-Rad Stromanschluss
- WLAN-Anzeiger o Hauptbirste o Wasserzufluss
Absturz-Sensoren © Absturz-Sensoren ° Freigabe
Hauptrad o Hauptrad Wassertankabdeckung
. Freigabe .
Reinigungswerkze °
o Relnigungswerkzeug Hauptbiirstenabdeckung Wischmopp | o slot
o Luftauslass/Lautsprecher
Robotersensor ~—
o Fregabe Staubbehélter o Befestigungsbereich

o Staubbehdlterabdeckung

o Filter

@ o Laserdistanzsensor
[

StoBfanger

o Sensor flr die Rickkehr zum Laden
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IR |hr Zuhause vorbereiten

(]
ey

N .
=2 . > K

Ordnen Sie Gegenstande wie Netzkabel, Ttcher, Hausschuhe und
Spielzeug, um die Effizienz der Reinigung zu verbessern.

0Od

v

Offnen Sie die Tur des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mébel in

die geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen.

Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten
von Treppen und Mdbeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten
zu ermdoglichen.

N

Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht
erkennt, stellen Sie sich nicht vor den Roboter, vor eine Schwelle, oder die
enge Stelle einer Flur hin.

Hinweis: Wenn Sie den Roboter zum ersten Mal in Betrieb nehmen, folgen Sie ihm wahrend der Reinigung, um magliche Hindernisse rechtzeitig zu beseitigen.

30

Vor der Verwendung

1. Die Schutzstreifen entfernen

2. Seitenblirste installieren

Hinweis: Installieren Sie die Seitenblirste, bis sie einrastet.

3. Richten Sie die Ladestation ein

Ziehen Sie das doppelseitige Klebeband an der Unterseite der Ladestation
ab, stellen Sie die Ladestation auf ebenem Boden an die Wand und
schlieBen Sie sie an eine Steckdose an.
Stellen Sie die —
Basis innerhalb
der besten Wi-Fi-
Reichweite auf

Hinweis: >15m

- Stellen Sie sicher, dass auf beiden Seiten der Ladestation ein Abstand von
mindestens 0,5 Metern und vor der Ladestation ein Abstand von mehr als 1,5
Metern eingehalten wird.

- Platzieren Sie die Ladestation nicht in einem Bereich mit direkter
Sonneneinstrahlung oder in einem Bereich, in dem andere Objekte den
Signalbereich blockieren kénnten, da dies den Roboter daran hindern kénnte,
zur Ladestation zurtickzukehren.

- Bitte reinigen Sie die Bodenflache, in der die Ladestation platziert wird, mit
einem trockenen Lappen.

- Verwenden Sie doppelseitiges Band nach Ihren Bedurfnissen.

- Entfernen Sie das doppelseitige Klebeband bei Bedarf langsam, um
Klebertckstande zu reduzieren.

4. Platzieren Sie den Roboter zum Aufladen in der
Ladestation

Hinweis:
- Vollstandige Aufladung vor dem ersten Gebrauch.
- Bewegen Sie die Ladestation nicht, wahrend der Roboter in Betrieb ist.
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Verbinden mit Dreamehome App

Dieses Produkt funktioniert mit der Dreamehome App, mit der Sie lhr Gerat
steuern kénnen.

3. WLAN zuriicksetzen

Gleichzeitig driicken und halten Sie die () und 1 Taste bis Sie eine
1. Laden Sie die Dreamehome App herunter Sprachmeldung héren ,Warten auf Netzwerkkonfiguration “. Sobald die
WLAN-Anzeige langsam blinkt, wurde das WLAN erfolgreich zurlickgesetzt.
Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter oder suchen Sie im App Store nach
"Dreamehome" um die App nach lhren BedUrfnissen herunterzuladen und zu

installieren.

WLAN-Anzeiger

- Langsam blinkend: Wartet auf
Verbindung

- Schnell blinkend: Verbindung
wird hergestellt

- Ein: Verbunden

2. Fligen Sie das Gerat hinzu

Offnen Sie das Dreamehome, tippen Sie oben rechts auf " @ " und scannen
Sie den obigen QR-Code erneut, um "DreameBot D10s" hinzuzufligen. Bitte
folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung zu beenden.

Hinweis: Wenn Ihr Telefon keine erfolgreiche Verbindung mit dem Roboter
herstellen kann, setzen Sie das WLAN zurlck und fligen Sie das Gerat erneut
hinzu.

Hinweis:

- Es wird nur WLAN mit 2,4 GHz untersttzt.

- Die App-Software wird aktualisiert, die tatsachliche Bedienung kann sich
von den Angaben in diesem Handbuch abweichen. Bitte befolgen Sie die
Anweisungen basierend auf der aktuellen App-Version.

Gebrauchsanleitung

1. Schnelle Kartenerstellung

Nachdem Sie das Netzwerk zum ersten Mal konfiguriert haben, folgen Sie
den Anweisungen in der App, um schnell eine Karte zu erstellen, wobei der
Roboter die Kartierung ohne Reinigung startet. Der Katierung-Prozess wird
abgeschlossen, wenn der Roboter zur Ladestation zurlckkehrt, und die Karte
wird automatisch gespeichert.

2. Einschalten/Ausschalten

Halten Sie die Taste ()3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
einzuschalten, und die Betriebsanzeige leuchtet dauerhaft. Stellen Sie den
Roboter auf die Ladestation. Der Roboter sollte sich dann automatisch
einschalten und mit dem Laden beginnen. Um den Roboter auszuschalten,
entfernen Sie den Roboter vom Dock und halten Sie die Taste (/) 3 Sekunden
lang gedrickt.

3. Mit der Reinigung beginnen

Driicken Sie die Taste () kurz, um die Reinigung nach dem Einschalten

des Roboters zu starten.Dann wird der Roboter eine Route genau planen,
methodisch entlang der Kanten und Wande reinigen und schlieBlich jeden
Raum in einem S-férmigen Muster grindlich reinigen.
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4. Reinigungsmodus

In der App sind vier Reinigungsmodi verfligbar: Leise, Standard, Stark und
Turbo. Voreingestellt ist der Standardmodus.

5. Pause / Schlaf

Wenn der Roboter lduft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn zu

pausieren. Wenn der Roboter langer als 10 Minuten pausiert wird,

wechselt er automatisch in den Schlafmodus. Alle Anzeigen am Roboter

werden ausgeschaltet. Drlicken Sie eine beliebige Taste am Roboter oder

verwenden Sie die App, um den Roboter aufzuwecken.

Hinweis:

- Wenn das Gerat langer als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es sich
automatisch aus.

- Wenn der Roboter sich im Pause-Modus befindet, wird die aktuelle
Reinigungsaufgabe beendet, wenn Sie ihn auf die Ladestation setzen.

6. Punktreinigung

Wenn sich der Roboter im Standby-Modus oder im Pause-Modus befindet,
halten Sie die Taste £ 3 Sekunden lang gedriickt, um den Zielreinigungs-
Modus zu starten. In diesem Modus wird eine quadratische Flache von 1,5 x

1,5 Metern direkt um den Roboter herum gereinigt. Wenn die Zielreinigung
beendet ist, kehrt der Roboter automatisch an seinen urspriinglichen Standort
zuruick und schaltet sich ab.

Hinweis:Die Aktivierung der Zielreinigungsmodus beendet die aktuelle Reinigungsaufgabe des
Roboters.

7. Nicht stéren (DND) Modus

Wenn der Roboter auf den DND-Modus (Do Not Disturb) eingestellt ist, fihrt

der Roboter die Reinigungsaufgabe nicht mehr durch und die Betriebsanzeige

erlischt. Der DND-Modus ist werkseitig standardmaBig deaktiviert. Sie kénnen

die App verwenden, um den DND-Modus zu aktivieren oder den DND-Zeitraum

zu andern. Der DND-Zeitraum ist standardmaBig 22:00-8:00.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des DND-Zeitraums punktlich
durchgefuhrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf der DND-Periode aufgehort hat.

8. Geplantes Reinigen

Sie kénnen die Reinigungszeiten automatisch mit der Dreamehome App
planen. Der Roboter wird zu der geplanten Zeiten automatisch mit der
Reinigung anfangen und nach ausgefiihrter Reinigung wieder zur Ladung an

die Ladestation zurlickkehren. 33
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Gebrauchsanleitung

9. Weitere APP-Funktionen

Folgen Sie den Anweisungen auf der APP-Schnittstelle, um weitere Funktionen
zu nutzen. Die App-Version kdnnte aktualisiert worden sein. Bitte folgen Sie den
Anweisungen entsprechend der aktuellen App-Version.

10. Verwenden der Wischfunktion

Zur Erzielung eines besseren Reinigungseffekts, wird empfohlen, alle
Boden mindestens dreimal vor der ersten Mopp-Reinigung zu saugen.

1) Befeuchten Sie den Wischer und wringen Sie Uberschiissiges Wasser aus.
Installieren Sie den Wischmopp wie im Diagramm gezeigt.

2) Fullen Sie den Tank mit Wasser.

Hinweis: Verwenden Sie keine Reinigung- oder Desinfektionsmittel.

3) Richten Sie das Wischmodul wie durch den Pfeil angezeigt aus, und
schieben Sie es dann in die Rlickseite des Roboters, bis es einrastet. Driicken
Sie die Taste () oder verwenden Sie die App Dreamehome, um mit der
Reinigung zu beginnen.

Hinweis:
- Die Verwendung der Wischfunktion auf Teppichen wird nicht empfohlen.
- Verwenden Sie die App, um den Wasserfluss wie benotigt einzustellen.

RegelmdaBige Wartung

Es wird empfohlen, sich fir die routinemaBige Wartung auf die folgende Tabelle zu beziehen, um den Roboter in gutem Zustand zu halten.

. e Haufigkeit des
Teil Haufigkeit der Wartung Austausches
Wischer Nach jedem Gebrauch Alle 3 bis 6 Monate
Hauptbrste Alle 6 bis 12 Monate

Staubbehalterfilter

Seitenbirste

Einmal alle 2 Wochen

Alle 3 bis 6 Monate

Der
Signalisierungsbereich
der Ladestation

Ladekontakte

Universal-Rad

Laserdistanzsensor

Absturz-Sensoren

Einmal im Monat

Wassertank

Staubbehélter

Nach Bedarf reinigen

Hinweis: Die Haufigkeit des Austauschs hangt von der Nutzung des Roboters ab. Wenn aufgrund besonderer Umstdnde eine Stérung auftritt, sollten die Teile

ausgetauscht werden.
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B RegelméBige Wartung RegelmaBige Wartung

Staubbehadalter und Filter reinigen 3. Nehmen Sie den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf seinen Korb. Reinigen Sie das Wischmodul
1. Offnen Sie die Roboterabdeckung und driicken Sie auf den 1. Schieben Sie die beiden Freigabeklammern an der Seite des Wassertanks, 3. Die Wischlappen ausschlieBlich mit Wasser reinigen und vor Reinstallieren
um den Moppaufsatz zu entfernen, und ziehen Sie dann den Wischmopp an der Luft trocknen lassen.

Staubbehalterklipp, um den Staubbehalter zu entfernen.
-~ vom Moppaufsatz ab.

Hinweis:
- Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Blrste, einem Finger oder scharfen
Gegenstanden zu reinigen, um Schaden zu vermeiden.

Hinweis:

- Nehmen Sie den Wischlappen vor der Reinigung aus dem Wischmodul heraus
und stellen Sie sicher, dass das Schmutzwasser nicht in den Wasserauslass
zurlickflieBt, um eine Verstopfung zu vermeiden.

4. Spllen Sie den Staubbehalter und den Filter mit Wasser und
trocknen Sie sie vollstandig vor dem Wiedereinbau.

2. Offnen Sie die Behélterabdeckung und leeren Sie den Behélter wie in der
Abbildung gezeigt.

4. Falls eine langsamer Wasserdurchfluss auftritt bzw.das Wasservolumen nicht

2. Entleeren Sie das Restwasser aus dem Wassertank und lassen Sie
gut verteilt ist, reinigen Sie das Luftloch in der Abdeckung des Wassertanks.

ihn an der Luft trocknen.

Hinweis:

- Spulen Sie den Staubbehdlter und den Filter nur mit sauberem Wasser aus.
Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.

- Verwenden Sie den Staubbehalter und den Filter nur, wenn sie vollstandig
trocken sind. Hinweis: Setzen Sie den Tank keiner direkten Sonneneinstrahlung aus.
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RegelmafBige Wartung

Birste reinigen

1. Drlicken Sie den Burstenschutzclip nach innen, um den Birstenschutz zu
entfernen und die Birste aus dem Roboter zu heben.

2. Ziehen Sie den Blrstendeckel wie im Diagramm gezeigt heraus.
Verwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, um die in der Birste
verwickelten Haare zu entfernen.

- fh=

Hinweis: Ziehen Sie die in der Birste verhedderten Haare nicht GberméaBig heraus.
Andernfalls kann die Hauptbirste beschadigt werden.

Seitenbiirste reinigen

Ziehen Sie die Seitenbrste heraus und entfernen Sie mit dem mitgelieferten
Reinigungswerkzeug alle in der Birste verwickelten Haare.

RegelmdaBige Wartung DE

Hinweis: Bitte verwenden Sie zur Reinigung ein trockenes Geschirrtuch, da der Roboter und das innere der Ladestation empfindliche Komponenten enthalten.
Verwenden Sie keine nassen Spultticher, um durch Wasser verursachte Schaden zu vermeiden.

Reinigen Sie die Abstiirzesensor

ODDO
o

Sensor fiir die Riickkehr
zum Laden reinigen

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder nicht ausgeschaltet werden
kann, halten Sie die Taste () 10 Sekunden lang gedriickt, um sie gewaltsam
o auszuschalten. Halten Sie dann die Taste () 3 Sekunden lang gedriickt, um
o den Roboter einzuschalten.

l 3 Batterie
Der Roboter enthdlt einen Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku. Bitte stellen
0 Sie sicher, dass dieser bei taglicher Nutzung gut geladen ist, um die
optimale Akkuleistung beizubehalten.Wenn der Roboter ldngere Zeit nicht
benutzt wird, schalten Sie ihn aus und stellen Sie ihn weg. Um Schaden
durch Tiefentladung zu vermeiden, sollte der Roboter mindestens einmal je
drei Monate aufgeladen werden.
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B Statusanzeige FAQ

Verschiedene Lichteffekte bedeutet verschiedene Stande und Lésungen. Schauen Sie fiir mehre Problem Lésung
Infomrationen das Kapitel "FAQ" in diesem Handbuch.

Roboter lasst sich nicht o ) . .
Der Akkustand ist niedrig. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.

einschalten
Lichteffekt maogliche Ursache Lésung
Die Ladestation erhdlt keinen Strom. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Spitzen des Stromkabels korrekt eingesteckt
N 5dt si i sind.
Keine Stromversorgung Uberpriifen Sie, ob die Stromversorgung Uber die Ladestation normal ist. Roboter ladtsich nicht auf . o .
Schlechter Kontakt. Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation und des Roboters.
ausgegangen Der Roboter in der DND-Periode
Der Roboter mit voller Ladung im / Roboter kehrt nicht zur Es gibt zu viele Hindernisse um die Ladestation herum. Stellen Sie die Ladestation in einer offeneren Umgebung.
Schlafmodus Ladestation zuriick Bitte reinigen Sie den Signalbereich der Ladestation.
WeiB Der Roboter nicht an der Ladestation / Roboter arbeitet nicht einwandfrei | Schalten Sie den Roboter aus und dann wieder an.
WeiBes ) Roboter gibt ein merkwirdiges Ein Fremdkérper kdnnte sich in der Hauptbdrste, Seitenbirste oder einem der Rader verfangen haben. Schalten Sie den
: Der Roboter wird geladen / N .
Atemlicht Gerdusch ab Roboter aus und entfernen Sie eventuell vorhandenen Schmutz
Prifen Sie, ob der Staubkasten schon im Apparat installiert worden ist. E} i i iei
Blinkt Orange Fehlerzustand et ‘ ‘ DP ' ‘ ber Robot it nicht meh Der Staubbehalter ist voll. Bitte leeren Sie ihn.
Wenn es andere Stérfalle gibt, wenden Sie sich an fachliche Techniker. er Roboter reinigt nicht menr Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.
wirksam, oder er hinterldsst Staub

Ein Fremdkérper hat sich in der HauptbUrste verfangen. Bitte reinigen Sie diese.

Es besteht ein Problem mit der WLAN-Verbindung. Setzen Sie das WLAN zurtick und laden Sie die neuste Version der
Dreamehome App herunter. Versuchen Sie dann erneut, eine Verbindung herzustellen.

Die Standortberechtigung ist nicht aktiviert. Bitte stellen Sie sicher, dass die Standortberechtigung auf der Dreamehome
App geoffnet ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass der Roboter sich in einem Bereich mit gutem WLAN-Empfang
befindet.

WLAN mit 5 GHz wird nicht unterstltzt. Bitte stellen Sie sicher, dass Ihr Roboter mit einem 2,4 GHz WLAN verbunden ist.
Der Benutzername oder das Kennwort des WLAN ist falsch. Bitte stellen Sie die korrekte Eingabe des Benutzernamens
und Kennworts sicher.

Roboter kann nicht mit dem WLAN
verbinden
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FAQ

Problem

Lésung

Der Roboter fuhrt die geplante
Reinigung nicht aus

Der Akku des Roboters hat einen niedrigen Akkuladestand. Die planmdaBige Reinigung wird nur dann begonnen, wenn
der Roboter einen Ladestand von mindestens 15 % hat.

Verbraucht das Belassen des
Roboters auf der Ladestation
Strom, wenn er bereits aufgeladen
ist?

Das Belassen des Roboters auf der Ladestation nach dem Ladevorgang verbraucht nur sehr wenig Strom und tragt zur
Aufrechterhaltung einer optimalen Akkuleistung bei.

Spezifikationen

Roboter Ladestation
Modell RLS3L Modell RCSO
Ladedauer Ca. 6 Stunden

Nennspannung

14,4V =

Kein Wasser kommt aus dem
Wassertank, oder nur ein kleines
bisschen kommt heraus

Vergewissern Sie sich, dass der Wassertank mit Wasser gefillt ist, und reinigen Sie das Wischer-Pad, falls erforderlich.
Reinigen Sie den Mopp, wenn er schmutzig wird.

Vergewissern Sie sich, dass der Wischlappen entsprechend Gebrauchsanleitung korrekt angebracht ist.

Das Luftloch auf dem Wassertank reinigen.

Bemessungsleistung

46 W

Nenneingang

100-240V ~50/60 Hz 0,5 A

Nennausgang

19,8V = 1A

Betriebsfrequenz

2400-2483,5 MHz

Der Roboter nimmt die Reinigung
nach dem Aufladen nicht wieder
auf

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter sich nicht im Nicht-Stéren-Modus befindet, denn dieser verhindert eine
Fortsetzung der Reinigung.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht automatisch fort, wenn er manuell aufgeladen oder auf der Ladestation gestellt
wird.

Maximale
Ausgangsleistung

< 20dBm

Der Roboter kehrt nicht zur
Ladestation zurlick, nachdem er
versetzt wurde

Das Versetzen des Roboters kann dazu fiihren, dass er sich selbst neu positioniert oder seine Umgebung neu kartiert.
Wenn der Roboter zu weit von der Ladestation entfernt ist, kann er méglicherweise nicht automatisch von selbst
zuriickkehren. In diesem Fall missen Sie den Roboter manuell auf der Ladestation platzieren.

Fir weitere Dienstleistungen kontaktieren Sie uns bitte tiber aftersales@dreame.tech

Webseite: https://global.dreametech.com

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerdt einen Abstand von
mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kérper des Benutzers

einhalten.
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Entsorgung und Entfernung von Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt umweltgefdhrdende Substanzen. Stellen Sie vor der Entsorgung der Batterie sicher, dass die Batterie von
qualifizierten Technikern entfernt und in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

- die Batterie muss vor dem Verschrotten aus dem Geréat entfernt werden;
- das Gerdt muss beim Ausbau der Batterie vom Netz getrennt werden;
- die Batterie muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die Stromversorgung und lassen Sie den Akku komplett leer laufen.
Nicht bendtigte Batterien sollten in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt werden.

Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit extrem hohen Temperaturen, um Explosionsrisiken zu vermeiden.

Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flissigkeit aus der Batterie ausgestoBen werden. Wenn Sie aus Versehen anfassen, spllen Sie mit Wasser und
suchen Sie medizinische Hilfe.

Anleitung zum Entfernen

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der Riickseite des Roboters und entfernen Sie dann die
Abdeckung.

2. Ziehen Sie die Klemmen zwischen der Batterie und der Leiterplatte ab, um die Batterie zu entfernen.

Informations DEEE

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und
dirfen nicht mit unsortiertem Haushaltsmdll vermischt werden. Schiitzen Sie stattdessen Ihre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie lhre zu
ﬂ entsorgenden Gerate an eine daflir vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behdrde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von
Elektroschrott und Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemadaBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit
_— von Umwelt und Menschen zu vermeiden.Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behdrden, um Informationen zum Standort und
den allgemeinen Geschasbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.

Entsorgung von Elektro- und Elektronikgerdten

getrennten Erfassung zuzufiihren. Die Entsorgung Uber die Restmilltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte

E Die durchgestrichene Miilltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind,diese Gerate einer vom unsortierten Siedlungsabfall
Batterien oder Akkus, die nicht fest verbaut sind, mussen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterie entsorgt werden.

Maoglichkeiten der Riickgabe von Altgerdten

Besitzer von Altgeraten kdnnen diese im Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstrdger eingerichteten und zur Verfliigung stehenden
Maoglichkeiten der Rickgabe oder Sammlung von Altgerdten abgeben, damit eine ordnungsgemdBe Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist.Unter
dem folgenden Link besteht die Mdglichkeit, sich ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Riicknahmestellen anzuzeigen zu lassen: https://www.ear-
system.de/ear-verzeichnis/sammelund-ruecknahmestellen.

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten darauf hin, dass Sie fur das L6schen personenbezogener Daten auf den zu
entsorgenden Altgeraten selbst verantwortlich sind.
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Pour éviter tout risque de choc électrique, d'incendie ou de blessure causé par une utilisation incorrecte de
l'appareil, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation avant d'utiliser 'appareil et le conserver pour

pouvoir vous y référer ultérieurement.

Restrictions
d’utilisation

- Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants de moins de 8 ans ni par des personnes

présentant un handicap moteur, sensoriel ou mental, ou ayant une expérience ou des
connaissances limitées, sans la supervision d'un parent ou d'un tuteur afin de garantir un
fonctionnement s(r et d'éviter tout risque. Le nettoyage et 'entretien ne doivent pas étre
effectués par des enfants sans surveillance.

- Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage, assurez- vous que

les enfants et les animaux de compagnie sont maintenus a une distance de sécurité du robot
aspirateur.

- Si le cordon d'alimentation est endommagé ou rompu, cessez immediatement de |'utiliser et

contactez le service apres-vente.

- Ce produit est uniguement destiné au nettoyage des sols dans un environnement domestique.

Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces autres que des sols ou dans un environnement
commercial ou industriel.

- N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans barriere de

protection.

-Ne placez pas le robot a l'envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS, le couvercle du robot ou

le pare-chocs comme poignée pour déplacer le robot.

-N'utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante est supérieure a

40° C ou inférieure a 0° C, ni sur un sol avec des liquides ou des substances collantes.

- Retirez tous les cables au sol avant d’utiliser le robot pour éviter qu’il ne les entraine dedans

pendant le nettoyage.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d'éviter que le robot ne les percute

Informations sur la sécurité

Restrictions
d’utilisation

ou ne les endommage.

- Pour éviter d'endommager 'appareil ou de le trainer, débarrassez le sol de tout objet mobile

et retirez les cables ou les cordons d'alimentation qui se trouvent sur le trajet de nettoyage
avant d'utiliser l'appareil.

- Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés de l'orifice

d’aspiration du robot.

- Conservez 'outil de nettoyage de brosse hors de la portée des enfants.
-Ne mettez pas d'enfants, d'animaux ou d'objets sur le robot, qu'’il soit a l'arrét ou en

mouvement.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets brlants. N'utilisez pas le robot pour ramasser

des liguides inflammables ou combustibles, des gaz corrosifs ou des acides ou solvants non
dilués.

- N'aspirez pas d’'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas |'appareil pour ramasser des objets

tels que des pierres, de gros morceaux de papier ou tout autre élément susceptible d'obstruer
l'appareil.

- Assurez-vous que le robot est éteint et que le socle de charge est débranché avant d'effectuer

le nettoyage ou l'entretien.

- N'utilisez pas de chiffon humide pour essuyer ou de liquide pour rincer le robot et le socle de

charge. Les pieces lavables doivent étre totalement séchées avant de les installer et de les
utiliser.

-Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez

et rangez-le dans son emballage d'origine.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d’emploi. Les utilisateurs

sont responsables des pertes ou dommages résultant d’'une mauvaise utilisation de ce
produit.
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Informations sur la sécurité Présentation du produit

Batteries et - N'utilisez pas de batterie, de cordon d'alimentation ou de station de recharge tiers. Veuillez n Accessoires
charge ‘utiliser que 'unité d'alimentation RCSO.
- N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou la station de Accessoires préinstallés
charge.

-Ne placez pas la station de charge prés d’'une source de chaleur.
- N'utilisez pas de chiffon humide, ni vos mains humides, pour essuyer ou nettoyer les contacts

de charge de la station. @ﬂ]
-Ne jetez pas vos batteries usagées de facon incorrecte. Les batteries inutiles doivent étre

jetées aux centres de recyclage appropriés.

- Si vous ne prévoyez pas d'utiliser le robot pendant une période prolongée, chargez-le Brosse principale Poubelle outil de nettoyage
completement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit frais et sec. Rechargez le .
robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un déchargement excessif de la batterie. Autres accessoires

- Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des techniciens

qualifiés ou par le service apres-vente. \\
—— > V
Informations sur - Le capteur laser de ce produit est conforme & la norme CEI 60825-1 : 2014 relative aux Reservolrdeau serpilliere Brosse laterale
la sécurité liée produits laser de classe 1. Veuillez éviter tout contact direct avec les yeux pendant 'utilisation.
a l'utilisation du
laser D
Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo RLS3L & conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di Cable d'alimentation Socle de charge

conformita UE é disponibile al seguente indirizzo Internet : https://global.dreametech.com
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Présentation du produit Présentation du produit

Robot

Robot

————° Bouton de réinitialisation Capteur de chute
- Appuyez pendant 3
secondes pour retablir les

parametres d'usine
Contacts de charge © 5 D@D 5 o Contacts de charge
°

o Bouton d'alimentation/nettoyage

- Appuyez sur cette touche pendant 3 secondes pour
allumer ou éteindre le robot

- Appuyez brievement sur cette touche pour lancer le
nettoyage apres la mise en marche du robot.

Roue universelle

Brosse latérale © [ﬁ \\ °
o Brosse principale

o Voyant Wi-Fi 5 5 [

o Station / Bouton de Nettoyage ciblé

- Appuyer pour renvoyer le robot au socle de charge
o o - Maintenez la touche pendant 3 secondes pour lancer le Capteur de chute - ! ! = Capteur de chute
mode Nettoyage ciblé. Roue principale iy T Roue principale
. . [ [ A scurité
/’iﬂ\\ Indicateur d'état ) QO 6% o Attaches de sécurité
o Qutil de nettoyage de la brosse

- Blanc : nettoyage en cours ou terminé

- Clignotant orange : erreur

- Respiration blanche : Le robot est en charge lorsque
la batterie n'est pas faible.

o Sortie d'air/haut-parleur ) o

Poubelle

Capteurs du robot

o Couvercle

o Attache du bac

Couvercle de poubelle

Filtre

o Capteur de distance laser

Pare-chocs

o Capteur de Retour a la Station
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Présentation du produit

Module de nettoyage

Réservoir d'eau

Arrivée d'eau

Clip de déverrouillage du
réservoir d'eau

Serpilliere

o Emplacement
| pour carte

o Zone de raccordement

52

Socle de charge

Zone de signalisation

Contacts de charge

Port d'alimentation

Préparation de votre maison

Rangez les objets tels que les cordons d'alimentation, les chiffons, les
pantoufles et les jouets pour améliorer l'efficacité du robot.

0od

v

Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer, et rangez les meubles dans un
endroit approprié pour faire plus de place.

Veuillez utiliser des clotures physiques pour éviter les zones suspendues
ou basses avant le nettoyage afin d'assurer la sécurité et le bon
fonctionnement du robot.

|

Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas la zone a nettoyer, ne restez

pas devant le robot, sur le palier, dans le couloir ou dans les endroits
étroits.

Remarque: lorsque vous utilisez le robot pour la premiére fois, suivez-le pendant le nettoyage afin d'éliminer tout obstacle potentiel a l'avance.
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Avant l'utilisation

1. Retirez les bandes de protection

2. Installer la brosse latérale

Remarque: installez la brosse latérale jusqu'a ce qu'elle s'enclenche en
place.

3. Installation de la station de charge

Décollez le ruban adhésif double face au bas de la station de chargement,
puis placez la station sur un sol plat contre le mur et branchez-la a une
prise de courant.

Placer la base
dans la meilleure

couverture du
Wi-Fi
-
Remarque : - lem

- Assurez-vous qu'ily a une distance de 0,5 metre ou plus de chaque coté de la
station de recharge, et une distance de plus de 1,5 metre devant celle-ci.

- Ne placez pas la station de recharge dans un endroit directement exposé
aux rayons du soleil ou d'autres objets pourraient bloguer sa zone de
signalisation, car cela pourrait empécher le robot de retourner a la station de
recharge.

- Veuillez nettoyer la zone du sol ou la station de charge sera placée avec un
chiffon sec.

- Utilisez du ruban adhésif double face en fonction de vos besoins.

- Sinécessaire, retirez lentement le ruban double face pour réduire les résidus
d'adhésif.

4. Placez le robot sur le quai de chargement pour le

recharger

Remarque :
- Charger complétement avant la premiére utilisation.
- Ne déplacez pas la station de charge pendant le nettoyage du robot.

Connexion avec Dreamehome App

Ce produit fonctionne avec l'application Dreamehome, afin de controler
votre appareil.

1. Téléchargez l'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot, ou recherchez "Dreamehome" dans la
boutique d'applications pour télécharger et installer 'application en fonction
de vos besoins.

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur " @ " en haut a droite, et
scannez a nouveau le code QR ci-dessus pour ajouter "DreameBot D10s".
Suivez les instructions pour réussir la connexion Wi-Fi.

4
Scan QR code on the device

Remarque :

- Seul le Wi-Fi 2,4GHz est pris en charge.

- Le logiciel de l'application est en cours de mise a jour, les opérations réelles
peuvent étre différentes des instrutions dans ce manuel. Veuillez suivre les
instructions en fonction de la version actuelle de ['application.

3. Réinitialiser le Wi-Fi

Maintenez simultanément les touches () et {y enfoncées jusqu’a ce que
vous entendiez le message « En attente de la configuration réseau ».
Lorsque le voyant du Wi-Fi clignote lentement, le Wi-Fi a été réinitialisé
avec succes.

Voyant Wi-Fi

- Clignote lentement : En
recherche de connexion

- Clignote rapidement :
connexion en cours

- Allumé : connecté

Remarque : lorsque votre téléphone ne parvient pas a se connecter au robot,

réinitialisez le Wi-Fi et ajoutez a nouveau 'appareil.
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Mode d'utilisation

1. Cartographie rapide

Aprés avoir configuré le réseau pour la premiére fois, suivez les instructions
de l'application pour créer rapidement une carte, et le robot commencera

a cartographier sans nettoyage. Le processus de cartographie sera terminé
lorsque le robot retournera a la station de charge, et la carte sera enregistrée
automatiquement.

2. Allumer/éteindre

Appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes
pour allumer le robot, et le voyant d'alimentation est allumé en
permanence. Placez le robot sur la station de charge, le robot va s'allumer
automatiquement et commencer a se charger. Pour éteindre le robot,
¢éloignez-le de la station de charge et appuyez sur le bouton () pendant 3
secondes.

3. Commencer le nettoyage

Appuyez brievement sur le bouton () pour commencer le nettoyage aprés
la mise en marche du robot.Ensuite, le robot tracera avec précision un
itinéraire, nettoiera méthodiquement le long des bords et des murs, puis
finira par nettoyer chaque piéce en forme de S pour assurer un travail
complet.
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4. Mode nettoyage

Quatre modes de nettoyage sont disponibles sur l'application silencieux,
standard, fort et turbo. Le mode Standard est défini par défaut.

5. Pause / Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur tout bouton pour le mettre

en pause. Si le robot est mis en pause pendant plus de 10 minutes, il

passe automatiquement en mode sommeil. Tous les indicateurs du robot

s'éteignent. Appuyez sur n'importe quel bouton du robot, ou utilisez

'application pour réveiller le robot.

Remarque :

- Le robot s'éteint automatiguement s'il reste en mode veille pendant plus de 12
heures.

- Lorsque le robot est en pause, vous mettrez fin au nettoyage en cours sivous le
replacez sur le socle de charge.

6. Nettoyage local

Lorsque le robot est en pause ou en mode veille, appuyez sur le bouton >

pendant 3 secondes pour activer le mode Nettoyage ponctuel. Dans ce mode,

il nettoiera une surface carrée(1,5 x 1,5 m) autour de lui. Une fois le nettoyage

ponctuel terminé, le robot retourna automatiquement a sa position initiale et

s'éteindra.

Remarque : L'activation du mode Nettoyage ponctuel mettra fin au nettoyage en

cours du robot.

7. Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé en mode Ne pas déranger (DND), le robot ne peut

pas reprendre le nettoyage et le voyant d'alimentation s'éteint. Le mode DND

est désactivé par défaut en usine. Vous pouvez utiliser l'application pour activer

le mode DND ou modifier la période de DND. La période de mise en veille est

de 22:00-8:00 par défaut.

Remarque :

- Les taches de nettoyage programmees seront effectuees a ['heure pendant la
période de mise en veille.

- Le robot reprend le nettoyage du point ou il s'est arrété apres ['expiration de la
période de mise en veille.

8. Nettoyage programmé

Vous pouvez programmer des horaires de nettoyage via l'application
Dreamehome. Le robot commencera automatiquement le nettoyage a l'heure
définie, puis il retournera au socle de charge une fois qu'il aura terminé.

Mode d'utilisation

9. Plus de fonctionnalités concernant 'APP

Suivez les instructions sur l'interface de 'APP pour utiliser plus de fonctions.
La version de l'application pourrait avoir été mise a jour, veuillez suivre les
instructions de la version actuelle de l'application.

10. Utilisation de la fonction de nettoyage

Il est recommandé de passer l'aspirateur au moins trois fois sur tous les
sols avant la premiere session de nettoyage afin d'obtenir un meilleur effet
de nettoyage.

1) Humidifiez la serpilliere et essorez de l'eau. Installez le tampon comme
indiqué sur le schéma.

2) Remplissez le réservoir d'eau.

Remarque :N'utilisez pas de produits de nettoyage ou de désinfectants.

3) Alignez le module de nettoyage en suivant la fleche, puis faites-le
glisser a l'arriere du robot jusqu'a ce que vous entendiez le clic. Appuyez
sur le bouton () ou utilisez 'application Dreamehome pour commencer le
nettoyage.

Cliqueter

a3

Remarque :
- Iln'est pas recommandé d'utiliser la fonction de nettoyage sur les tapis.
- Utilisez 'application pour ajuster le débit d'eau selon vos besoins.
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Maintenance de routine Maintenance de routine

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de consulter le tableau suivant pour l'entretien courant. Nettoyez le bac a poussiére et le filtre 3. Retirez le filtre et tapez doucement sur son panier.
Pieces Fréquence d'entretien Fréqulence det 1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur l'attache du bac a poussiere
remplacemen pour le retirer.
Serpilliere Aprés chaque utilisation Tous les 3 a 6 mois
Brosse principale Tous les 6 a 12 mois ’ :‘3’
Filtre du sac a Une fois toutes les 2
poussiere semaines

Tous les 3 a 6 mois

Brosse latérale Remarque :

- n'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse, un doigt ou des objets
pointus pour éviter de l'endommager.

Zones de
signalement de la
station de charge

Contacts de charge 4. Rincez le bac a poussiere et le filtre a l'eau et séchez-les
/ completement avant de les réinstaller.

. Une fois par mois
Roue universelle P

Capteur de 2. Ouvrez le couvercle du bac et videz le bac comme indiqué sur le schéma.
distance laser

Capteur de chute

Réservoir d'eau

Nettoyez si nécessaire /
Poubelle
Remarque :
Remarque : la fréquence de remplacement dépend de l'utilisation que vous faites du robot. Si une exception se produit en raison de - Rincez le bac a poussiere et le filtre a ['eau claire uniquement. N'utilisez pas de
circonstances particuliéres, les pieces doivent étre remplacées. détergent.

- N'utilisez le bac a poussiere et le filtre que lorsqu'ils sont completement secs.
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Maintenance de routine

Nettoyez le module de nettoyage 3. Nettoyez la serpilliére, puis séchez-la

1. Faites glisser les deux pinces de libération sur le c6té du réservoir d'eau
pour retirer le module de balayage, puis retirez le tampon du module de
balayage.

Remarque :

- Retirez la serpilliere du module de lavage avant de la nettoyer et assurez-vous que l'eau
sale ne retourne pas vers la sortie d'eau afin d'éviter tout colmatage.

4. Sivous remarquez que |'eau coule lentement ou que le volume n'est pas
bien réparti, veuillez nettoyer le trou d'aération dans le couvercle du réservoir
d'eau.

2. Videz l'eau restante du réservoir d'eau et gardez-le au sec naturellement.

Remarque : Ne pas exposer le réservoir directement au soleil.
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Maintenance de routine

2. Retirez les couvercles des brosses comme indiqué sur le schéma. Utilisez

Nettoyez la brosse principale
l'outil de nettoyage fourni pour retirer les cheveux emmélés dans la brosse.

1. Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur pour retirer
la protection de la brosse et soulever la brosse pour la sortir du robot.

-t ih=>

Remarque : Ne tirez pas excessivement fort sur les cheveux emmélés dans la brosse. Sinon, la
brosse principale risque d'étre endommagee.

Nettoyer la brosse latérale

Sortez la brosse latérale et utilisez l'outil de nettoyage inclus pour enlever les
cheveux emmeélés dans la brosse.
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Maintenance de routine

Remarque: Veuillez utiliser un torchon sec pour le nettoyage, car le robot et la station de chargement intérieure possedent des élements sensibles. N'utilisez pas de torchon

humide pour éviter les dommages causés par l'eau.

Nettoyez le Capteur de
Retour a la Station
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Nettoyer le capteur de chute

ODDO

Redémarrage du robot

Si le robot cesse de répondre ou ne peut pas étre éteint, appuyez et
maintenez le bouton () pendant 10 secondes pour 'éteindre de force.
Ensuite, appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3
secondes pour remettre le robot en marche.

Batterie

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance. Veuillez
vous assurer qu'il reste bien chargé pendant l'utilisation quotidienne pour
garantir une performance optimale de la batterie.Si le robot n’est pas
utilisé pendant une longue période, éteignez-le et rangez-le. Afin qu'il ne
soit pas endommagé en raison d'une décharge excessive, le robot doit étre
rechargé au moins une fois tous les trois mois.

Indicateur d’état

Le tableau suivant énumere les causes et les solutions possibles en fonction des différents états lumineux.

Pour plus d'informations, veuillez vous référer a la section "FAQ" de ce manuel.

Etat de lumiére Cause possible Solution
Sans l'alimentation électrique Vérifiez et assurez-vous que l'alimentation de la station de charge est normale.
Désactivé Le robot en période de DND
Le robot avec une charge compléte en /
mode veille
Blanc Le robot n'est pas sur la station de charge /
Respiration
blanche Le robot en charge /
. Vérifiez si la poubelle du robot est installée.
Clignotant o o . .
orange Erreur Pour toute autre erreur, contactez des techniciens qualifiés ou le service apres-
vente.
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FAQ

FAQ

Probleme

Solution

Probléeme

Solution

Le robot ne s’allume pas

Le niveau de batterie est faible. Rechargez le robot a l'aide du socle de charge, puis réessayez.

Le robot n’effectue pas le
nettoyage programmé

Le niveau de batterie du robot est faible. Le nettoyage programmé ne commence pas tant que le robot ne dispose pas diu
moins 15 % de batterie.

Le robot ne se charge pas

Le socle de charge n’est pas alimenté. Veuillez vérifier que les deux extrémités du cordon d’alimentation sont bien
branchées.

Probleme de contact. Nettoyez les contacts de charge du socle de charge et du robot.

Le robot ne retourne pas au socle
de charge

Ily a trop d'obstacles autour du socle de charge. Placez le socle de charge dans une zone plus ouverte.
Veuillez nettoyer la zone d'émission de signal du socle.

Est-ce que de 'énergie continue
d’étre consommeée lorsque je
laisse le robot sur le socle de
charge tandis qu'il est déja
chargé?

Laisser le robot sur le socle de charge lorsqu’il est entierement chargé consomme une tres petite quantité d'électricité et
aide a garantir une performance optimale de la batterie.

Le robot ne fonctionne pas cor-
rectement

Eteignez-le robot, puis rallumez-le.

Le robot émet un bruit étrange

Un objet étranger est probablement coincé dans la brosse principale, la brosse latérale ou l'une des roues principales.
Arrétez le robot et enlevez les débris.

ILn'y a pas d'eau qui sort du
réservoir d'eau, ou seulement un
peu d'eau.

Vérifiez que le réservoir d’'eau est rempli et nettoyez la serpilliere, le cas échéant.
Nettoyez la serpilliere si elle est sale.

Assurez-vous que la serpilliere est bien installée conformément au mode d’emploi.
Nettoyez le trou d'air du réservoir d'eau.

Le robot ne nettoie plus correcte-
ment ou n'élimine pas toute la
poussiére

Le bac a poussiére est plein. Veuillez le nettoyer.
Le filtre est obstrué. Veuillez le nettoyer.
Un objet étranger est coincé dans la brosse principale. Veuillez la nettoyer.

Le robot ne reprend pas le
nettoyage aprés la charge

Assurez-vous que le robot n’est pas en mode Ne pas déranger, car cela 'empécherait de reprendre le nettoyage.
Le robot ne reprend pas le nettoyage apres avoir été placé sur le socle de charge ou chargé manuellement.

Le robot ne peut pas se connecter
au Wi-Fi

Un probléme avec la connexion Wi-Fi est survenu. Réinitialisez le Wi-Fi et téléchargez la derniere version de lapplication
Dreamehome, puis essayez de vous reconnecter.

Le systeme de localisation n'est pas ouvert. Veuillez vous assurer que le systeme de localisation de l'application
Dreamehome est ouvert.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot est dans une zone offrant une bonne couverture Wi-Fi.

Le Wi-Fi a 5 GHz n'est pas pris en charge. Veuillez vous assurer que votre robot peut se connecter a un signal Wi-Fi 2,4
GHz.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe du Wi-Fi est incorrect. Veuillez vous assurer que le nom d'utilisateur et le mot de
passe saisis sont corrects.

Le robot ne retourne pas au socle
de charge aprés avoir été déplacé

Le déplacement du robot peut lobliger a se repositionner ou a cartographier a nouveau ses environs. Si le robot est trop
éloigné du socle de charge, il ne pourra pas y retourner automatiquement. Vous devrez alors le placer manuellement
sur le socle de charge.

Pour des services supplémentaires, veuillez nous contacter via aftersales@dreame.tech.

Site Web : https://global.dreametech.com
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Robot

Charging Dock

Modele

RLS3L

Temps de Charge

Environ 6 heures

Modeéle

RCSO

Tension nominale

14,4V =

Entrée nominale

100-240V ~50/60 Hz 0,5 A

Puissance nominale

46 W

Sortie nominale

19,8V = 1A

Fréquence de
fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance maximale en
sortie

< 20dBm

Dans des conditions normales d’utilisation, cet équipement doit étre
maintenu a une distance d’au moins 20 cm entre 'antenne et le corps de

l'utilisateur.

Cet appareil,
ses accessoires,

piles et cordons
se recyclent

A DEPOSER A DEPOSER
EN MAGASIN  EN DECHETERIE

[\

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Mise au rebut et retrait de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour
l'environnement. Avant de mettre la batterie au rebut, assurez-vous qu'elle
est retirée par des techniciens qualifiés et mise au rebut dans un centre de
recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de 'appareil avant d'étre mise au rebut ;

- l'appareil doit étre déconnecté du réseau électrique lors du retrait de la
batterie ;

- la batterie doit étre mise au rebut en toute sécurité.

ATTENTION:

Avant de retirer la batterie, débranchez l'appareil et videz la batterie autant
que possible.

Les batteries inutilisées doivent étre mises au rebut dans un centre de
recyclage approprié.

Ne pas exposer a un environnement a haute température pour éviter les
risques d'explosion.

Dans des conditions abusives, un liquide peut étre éjecté de la batterie. En
cas de contact, rincez a l'eau et consultez un médecin.

WEEE-Informationen

Guide de retrait

1. Retournez le robot, utilisez un outil approprié pour retirer les vis a l'arriere
du robot, puis retirez le couvercle.

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte PCB pour retirer la
batterie.

2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et de la

ﬁ Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne

santé humaine en apportant l'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques, agréé
_—— par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement négatif sur
l'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d'informations concernant l'emplacement

ainsi que les conditions d'utilisation de ce type de point de collecte.
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Informazioni di sicurezza
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Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, per favore leggi
attentamente il manuale utente prima di usare l'apparecchio e conservalo per riferimento futuro.

Restrizioni per
l'utilizzo

-Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8 anni, né

da persone con deficit fisici, sensoriali, cognitivi, esperienza o conoscenza limitata,
senza la supervisione di un genitore o tutore, al fine di garantire la sicurezza del
funzionamento ed evitare eventuali rischi. La pulizia e la manutenzione non devono
essere eseguite da bambini senza supervisione.

-Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini e

animali domestici siano a distanza di sicurezza dal robot mentre € in funzione.

-Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va usato

all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o industriale.

-Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o € spezzato, interromperne

immediatamente ['utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

-Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una

barriera protettiva.

-Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la copertura del robot

o il paraurti come maniglia per il robot.

-Non usare l'robot a una temperatura ambiente oltre i 40°C o al di sotto di 0°C o su

pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

-Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare il robot, per evitare che vengano

tirati durante la pulizia.

-Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li urti e li

danneggi.

-Per evitare danni o danni causati dal trascinamento, elimina eventuali oggetti sciolti

Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

dal pavimento e rimuovi cavi o cavi di alimentazione sul percorso di pulizia prima
di usare l'apparecchio.

-Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione del

robot.

-Tenere lo strumento per la pulizia della spazzola lontano dalla portata dei bambini.
-Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul robot, sia

quando e fermo sia quando & in movimento.

-Non usare il robot per pulire eventuali sostanze infiammabili. Non usare il robot per

raccogliere liquidi infiammabili o combustibili, gas corrosivi o acidi o solventi non
diluiti.

-Non usare l'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti. Non usare 'apparecchio per

raccogliere oggetti come sassi, pezzi di carta grandi o qualsiasi altro oggetto che
possa ostruire l'apparecchio.

-Accertarsi che il robot sia spento e che la base di ricarica sia scollegata prima di

pulire o effettuare operazioni di manutenzione.

-Non usare un panno umido per pulire o alcun liquido per risciacquare il robot e la

stazione di ricarica. Le parti lavabili devono essere completamente asciugate prima
di installarle e usarle.

-Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua

confezione originale, se possibile.

-Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli utenti

sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio
dell'apparecchio.
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Informazioni di sicurezza Presentazione del prodotto

Batterie e Ricarica -Non utilizzare batterie, alimentatori o stazioni di ricarica non originali. Utilizzare Lista degli accessori
soltanto con l'unita di alimentazione RCSO.
-Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la base di ricarica da soli. Accessori Preinstallati

-Non posizionare la base di ricarica vicino a fonti di calore.

-Non usare panni umidi o mani bagnate per strofinare o pulire i contatti della base di
ricarica.

-Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu @b
necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

-Se l'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente, quindi

spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare l'robot almeno una Spazzola principale Contenitore Raccoglipolvere Strumento di pulizia
volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della batteria.

-Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da tecnici
qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

Altri Accessori

A
Informazioni di -Il sensore laser di questo prodotto soddisfa lo Standard IEC 60825-1: 2014 per i prodotti \\ V
sicurezza sul laser laser di Classe 1. Per favore evita il contatto visivo diretto con esso durante l'uso. ——
Serbatoio d'acqua Mocio Spazzola laterale
Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLS3L est conforme a la Directive européenne 2014/53/UE. L'intégralité de la déclaration cavo di Alimentazione Stazione di ricarica

de conformité pour ['UE est disponible a l'adresse suivante: https://global.dreametech.com
Il manuale elettronico dettagliato é disponibile all'indirizzo https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Presentazione del prodotto Presentazione del prodotto

Robot Robot
o Pulsante di accensione/spegnimento/pulizia ————° Resettare Sensori di Dislivello
- Premi e tieni premuto per 3 secondi per accendere o - Tenere premuto per 3
spegnere = secondi per ripristinare le
- Premi brevemente per awiare la pulizia dopo che il robot impostazioni di fabbrica
€ acceso Contatti di ricarica © 5 D@D 5 o Contatti di ricarica
o B o Ruota Universale
o Pulsante Dock / Pulizia delle Macchie o Spazzola laterale \\ spazzola principale
- Premere il pulsante velocemente per attivare il ritorno in ° Spia Wi-Fi s o | ° opazzoia princip
o © ricarica Sensori di Dislivello - I I I Sensori di Dislivello
- Premi e\t\emvp_remuto per 3 s‘econd\ per awiare la Ruota Principale e Ruota Principale
— Modalita Pulizia delle Macchie T 1
/féﬂ\\\ o Strumento di pulizia QO | | 055' o Pulsante di sblocco
Indicatore di stato P del coperchio Fjella
- Luce bianca fissa:pulizia in corso o completa Uscita d'aria/Alt ant spazzola principale
- Luce arancione lampeggia: errore o UsCita d'arla/Altopartante (< o

- Bianco che Respira: Il robot si sta ricaricando quando la
f \ potenza della batteria non & bassa Sensore del dispositivo principale

o Coperchio

o Pulsante di sblocco del raccogli-
polvere

o Coperchio del Bidone

o Sensore laser di distanza Filtro

Paraurti

o Sensore di Ritorno-al-Dock
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Presentazione del prodotto Prepara la Tua Casa

Modulo di lavaggio Stazione di ricarica

&)
b0

Area di segnalazione
Contatti di ricarica &
Q
Porta di
; ) ‘
> Ingresso acqua alimentazione gEsasl

°© Pulsante di sblocco del
serbatoio d'acqua

Serbatoio d'acqua

Prima della pulizia, utilizzare una barriera fisica sul bordo delle scale e
del divano per garantire un funzionamento sicuro e regolare del robot.

N

. Riordina oggetti come cavi di alimentazione, panni, pantofole e giocattoli
Mocio o Fessura - B
| per migliorare l'efficienza del robot.

) 000

o Area di attacco

v

Aprire la porta della zona da pulire e mettere i mobili in posizione
ordinata per lasciare uno spazio sufficiente.

Per evitare che il robot non riconosca l'area da pulire, non sostare davanti
al robot, alla soglia o al corridorio stretto.

Nota: Quando usi il robot per la prima volta, seguilo durante la pulizia per rimuovere eventuali ostacoli in tempo.
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Prima dell'Uso

1. Rimuovi le strisce protettive

Nota: Installa la spazzola laterale finché non scatta in posizione.
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3. Installare la base di ricarica

Stacca il nastro biadesivo nella parte inferiore del dock di ricarica, quindi
posiziona il dock sul terreno pianeggiante contro il muro e collegalo a una
presa di corrente. ;

Posizionare la
base all'interno
della migliore
portata Wi-Fi

15
Nota: sem

- Assicurarsi che non ci sia altri oggetti alla distanza di 0,5 metri su entrambi i
lati e 1,5 metri alla parte anteriore della stazione di ricarica.

- Non posizionare la stazione di ricarica sotto la luce diretta del sole o dove altri
oggetti potrebbero bloccare il suo segnale, perché questo potrebbe impedire
al robot di ritornare alla stazione di ricarica.

- Per favore pulisci l'area del pavimento dove verra posizionata la base di
ricarica con uno straccio asciutto.

- L'uso del nastro biadesivo si basa sulle tue esigenze.

- Se necessario, rimuovi lentamente il nastro biadesivo per ridurre i residui di
adesivo.

4. Posizionare il robot sulla stazione di ricarica

Nota:
- Prima del suo primo utilizzo ricaricarlo completamente.
- Non spostare il dock di ricarica mentre il robot sta pulendo.

Connettiti con l'App Dreamehome

Questo prodotto funziona con l'app Dreamehome, che puo essere usata 3. Ripristino della connessione Wi-Fi
per controllare il dispositivo.
Sollevare la copertura superiore per verificare la spia Wi-Fi, premere i

1. Scaricare ['App Dreamehome per la casa pulsantihe 1 fino al messaggio sonoro "Attesa configurazione della rete"
L'indicatore Wi-Fi iniziera a lampeggiare lentamente al riconoscimento
Scansiona il codice QR sul robot o cerca "Dreamehome" nell'app store per delle informazioni di rete.

scaricare e installare l'app in base alle tue esigenze.

Spia Wi-Fi

- Lampeggia lentamente:
attende la connessione

- Lampeggia velocemente: si sta
connettendo

- Acceso: Connesso

2. Aggiungi dispositivo

apri il Dreamehome, tocca " @ " in alto a destra e scansiona nuovamente il
codice QR sopra per aggiungere "DreameBot D10s". Segui le istruzioni per
terminare la connessione Wi-Fi.

Nota: In caso di connessione non riuscita, ripristinare le informazioni Wi-Fi e
aggiungere nuovamente il dispositivo.

Nota:

- La connessione Wi-Fi supporta solo il segnale su banda 2,4 GHz.

- Il software dell'app e in fase di aggiornamento, le operazioni effettive
potrebbero essere diverse dalle dichiarazioni in questo manuale. Per favore
segui le istruzioni in base alla versione corrente dell'app.
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Istruzioni utente

1. Mappatura Veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, segui le istruzioni sull'app
per creare rapidamente una mappa e il robot iniziera a mappare senza
pulizia. Il processo di mappatura sara completato quando il robot tornera al
dock di ricarica e la mappa verra salvata automaticamente.

2. Accensione/Spegnimento

Premi e tieni premuto il pulsante() per 3 secondi per accendere il robot e
l'indicatore di alimentazione e permanentemente acceso. Posiziona il robot
sul dock di ricarica, il robot dovrebbe accendersi automaticamente e iniziare
la ricarica. Per spegnere il robot, allontana il robot dal dock, premi e tieni
premuto il pulsante() per 3 secondi.

3. Avvio pulizia

Premi brevemente il pulsante ()per avviare la pulizia dopo che il robot &
stato acceso. Quindi, il robot mappera accuratamente un percorso, pulira
metodicamente lungo i bordi e le pareti, quindi finira pulendo ogni stanza
secondo uno schema a forma di S per garantire un lavoro accurato.

i
i
T
I
i
I
I
I
1
1
1
[ | I | - oo oo | .

4. Modalita di pulizia

Nell'app sono disponibili quattro modalita di pulizia: Silenziosa, Standard,
Forte e Turbo. La modalita predefinita e quella Standard.
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5. Pausa / Sonno

Quando il robot e in funzione, premi un pulsante qualsiasi per metterlo

in pausa. Se il robot viene messo in pausa per piu di 10 minuti, entra

automaticamente in modalita di sospensione. Tutti gli indicatori sul robot

si spegneranno. Premi un pulsante qualsiasi sul robot o usa l'app per

svegliare il robot.

Nota:

- Il robot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per piu di 12
ore guando non e in ricarica.

- Quando il dispositivo principale e in pausa, l'attivita di pulizia terminera se viene
posizionato sulla stazione di ricarica.

6. Pulizia delle Macchie

Quando il robot e in modalita di standby o in pausa, tenere premuto il pulsante

1 per 3 secondi per avviare ila Pulizia Macchia. In questa modalita, verra pulita

un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri tutto intorno al robot. Quando la pulizia a

macchia é stata conclusa, il robot tornera automaticamente alla sua posizione

originaria e si spegnera.

Nota: Avviare la Pulizia Macchia quando il robot & in Pausa terminera questa

pulizia.

7. Modalita Non Disturbare (DND)

Quando il robot e impostato sulla modalita Non Disturbare (DND), al robot

verra impedito di riprendere la pulizia e l'indicatore di alimentazione si spegne.

La modalita DND é disabilitata per impostazione predefinita in fabbrica. Puoi

usare l'app per abilitare la modalita DND o modificare il periodo DND. Il periodo

DND & 22: 00 - 8: 00 per impostazione predefinita.

Nota:

- | compiti di pulizia programmati verranno eseguiti in tempo durante il periodo
DND.

- Ilrobot riprendera la pulizia da dove era stata interrotta dopo la scadenza del
periodo DND.

8. Pulizia programmata

E possibile programmare l'ora per la pulizia nell'app Dreamehome. Il robot

iniziera a pulire automaticamente all'orario selezionato e, una volta conclusa la

pulizia, tornera sulla stazione di ricarica per ricaricarsi.

Istruzioni utente

9. Piu funzioni nellApp

Segui le istruzioni sull'interfaccia dellApp per utilizzare piu funzioni. La versione
dell'app potrebbe essere stata aggiornata e si prega di seguire le istruzioni che
fanno riferimento alla versione corrente.

10. Usare la funzione di lavaggio
Si raccomanda di procedere all'aspirazione del pavimento almeno tre volte
prima della prima sessione di lavaggio per avere una migliore pulizia.

1) Inumidire il panno di lavaggio e strizzare l'acqua in eccesso. Installa il
mocio come mostrato nel diagramma.

2) Riempi il serbatoio con acqua.

Nota: Non utilizzare detergenti o disinfettanti.

3) Installare il serbatoio nel dispositivo, e farlo scorrere fino in fondo finché
non scatta in posizione con un "clic". Premere il pulsante () oppure utilizzare
l'app Dreamehome per avviare la pulizia.

Nota:
- Non e raccomandato usare la funzione di lavaggio sui tappeti.
- Usare l'app per regolare il flusso d'acqua a seconda della necessita.
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Manutenzione quotidiana

Per mantenere il robot in buone condizioni, si consiglia di fare riferimento alla tabella seguente per la manutenzione ordinaria.

P Frequenza di Frequenza di

arte . A
Manutenzione Sostituzione

Mocio Dopo ogni uso Ogni 3 - 6 mesi

Spaz_zola 0Ogni 6 - 12 mesi

principale

Filtro del Una volta ogni 2

Contenitore della settimane

Polvere Ogni 3 - 6 mesi

Spazzola laterale

Area di
segnalazione della
base diricarica

Contatti di ricarica

Ruota Universale Una volta ogni mese /
Sensore laser di
distanza
Sensori di Dislivello
Serbatoio d'acqua

Pulire secondo /
Contenitore necessita

Raccoglipolvere

Nota: La frequenza di sostituzione dipendera dal tuo utilizzo del robot.
Se si verifica un'eccezione a causa di circostanze speciali, le parti devono
essere sostituite.
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Manutenzione quotidiana

Pulizia del raccogli-polvere e del filtro

1. Apri il coperchio del robot e premi il gancio del contenitore della polvere
per rimuovere il bidone della polvere.

2. Apri il coperchio del bidone e svuota il bidone come mostrato nel
diagramma.

3. Rimuovi il filtro e tocca delicatamente il suo cestello.

0g0

Nota: Non tentare di pulire il filtro con una spazzola, un dito o oggetti appuntiti per
evitare danni.

4. Sciacqua il contenitore della polvere e il filtro con acqua e asciugali
completamente prima di reinstallarli.

Nota:

- Sciacqua il bidone della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non usare alcun
detersivo.
- Usa il bidone della polvere e il filtro solo quando sono completamente asciutti.
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Manutenzione quotidiana

Pulizia del modulo di lavaggio 3. Pulire e far asciugare il panno di lavaggio.

1. Fai scorrere le due morsetti di rilascio sul lato del serbatoio dell'acqua per
rimuovere il modulo di pulizia, quindi estrai il mocio dal modulo di pulizia.

Nota:
- Rimouvere il panno e pulirlo dopo la pulizia per evitare che l'acqua sporca ritorni
nell'uscita d'acqua e causi intasamenti.

2. Svuotare 'acqua rimanente nel serbatoio d'acqua e lasciarlo asciugare 4. Se il volume del flusso d'acqua non e ben distribuito o rallentato si prega
naturalmente. di pulire la bocchetta d'aria sul coperchio del serbatoio.

Nota:
- Non esparre il serbatoio alla luce diretta del sole.
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Manutenzione quotidiana

Pulizia della spazzola principale

1. Premi i ganci di guardia della spazzola verso l'interno per rimuovere la
guardia della spazzola e sollevare la spazzola dal robot.

2. Estrai i coperchi della spazzola come mostrato nel diagramma. Usa
lo strumento di pulizia fornito per rimuovere i capelli aggrovigliati nella
spazzola.

Nota:
- Se i capelli sono strettamente aggrovigliati alla spazzola non tirarli con forza per evitare di

danneggiarla.

Pulizia della spazzola laterale

Estrai la spazzola laterale e usa lo strumento di pulizia incluso per rimuovere
qualsiasi capello aggrovigliato nella spazzola.
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Manutenzione quotidiana

Nota: Si prega di usare uno straccio asciugato per la pulizia, visto che il dispositivo principale e l'interno della stazione di ricarica contengono elementi sensibili.

Non usare stracci bagnati per evitare danneggiamenti causati dall'acqua.

Pulisci il Sensore di Pulire il sensore di dislivello
Ritorno-al-Dock

ODDO
o

Riavvio del Robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, premi e tieni
premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi,
o premi e tieni premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il robot.

o
o
1 I T .
Batteria
Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi
§O Oﬂ che l'apparecchio resti carico durante 'utilizzo quotidiano per mantenere

le prestazioni ottimali della batteria.

Se il robot non viene utilizzato per lungo tempo, spegnerlo e conservarlo.
° ° Per evitare danni da scaricamento eccessivo, ricaricare il robot almeno una

volta ogni tre mesi.

Indicatore di stato

La tabella seguente elenca le possibili cause e soluzioni in termini di diverso stato della luce. Per ulteriore
supporto, fare riferimento alla sezione Problemi comuni in questo manuale.

Stato della Luce

Causa Possibile

Soluzione

Nessuna alimentazione

Controlla e assicurati che l'alimentazione dal dock di ricarica sia normale.

Spenta
ILrobot nel periodo ND /
ILrobot a piena carica in modalita risparmio
Luce bianca fissa ILrobot non e sul dock di ricarica /
Bianca . .
. ILrobot in carica /
Lampeggia

Luce arancione
lampeggia

Errore

Verificare se il contenitore raccoglipolvere del robot & installato.

Per altri errori, contattare i tecnici qualificati o il servizio post-vendita.
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Problemi comuni

Problema

Soluzione

ILrobot non si accende

ILlivello della batteria & basso. Ricaricare il robot sulla stazione di ricarica, e poi riprovare.

ILrobot non si ricarica

La stazione di ricarica non riceve alimentazione. Verificare che entrambe le estremita del cavo di alimentazione siano
collegate correttamente.

Problema sui contatti. Pulire i contatti di ricarica della stazione di ricarica e del robot.

ILrobot non ritorna alla stazione
diricarica

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di ricarica. Posizionare la stazione di ricarica in una zona piu libera.
Pulire l'area di segnalazione della stazione di ricarica.

Problemi comuni

Problema

Soluzione

Il robot non effettua la pulizia
programmata

ILrobot ha la batteria bassa. La pulizia programmata non iniziera a meno che il robot non abbia almeno il 15% di
batteria residua.

Se il robot viene lasciato sulla
stazione di ricarica, consumera
energia

Se il robot viene lasciato sulla stazione di ricarica, consumera poco energia e cid contribuird a mantenere prestazioni
ottimali per la batteria.

ILrobot non funziona bene

Spegnere e riaccendere il robot.

ILrobot fa uno strano rumore

Potrebbe essersi incastrato un oggetto estraneo nella spazzola principale, in quella laterale o in una delle rotelle
principali. Spegnere il robot e rimuovere eventuali residui.

Non esce acqua dal serbatoio
d'acqua, o o ne esce solo un
po'

Verificare che nel serbatoio d'acqua ci sia acqua.

Pulire il panno se diventa stroppo sporco.

Accertarsi che il panno di lavaggio sia installato correttamente facendo riferimento al manuale d'utente.
Si prega di pulire in tempo il foro d'aria sul coperchio del serbatoio d'acqua.

ILrobot non pulisce pit con la
stessa efficienza di prima o lascia
polvere dietro di sé

Il raccogli-polvere e pieno. Svuotarlo.
ILfiltro & bloccato. Pulirlo.
Un oggetto estraneo si & incastrato nella spazzola principale. Eliminarlo.

ILrobot non riprende a pulire
dopo la ricarica dopo tornato
alla stazione a causa dell
batteria scarsa durante una lla
ba pulizia

Accertarsi che il robot non sia impostato sulla modalita Non Disturbare che impedirebbe la ripresa della pulizia.
ILrobot non riprende a pulire quando viene caricato o posto manualmente sulla stazione di ricarica.

IL robot non riesce a collegarsi al
Wi-Fi

Qualcosa non va con la connessione Wi-Fi. Resettare il Wi-Fi e scaricare l'ultima versione dell'app Dreamehome, poi
prova a riconnetterti.

L'autorizzazione alla posizione non e aperta. Si prega di assicurarsi che l'autorizzazione alla posizione sia aperta
sull'app Dreamehome.

Il segnale Wi-Fi e troppo debole. Assicurarsi che il robot sia in una zona all'interno della portata del Wi-Fi.
La frequenza 5Ghz del Wi-Fi non & supportata. Assicurarsi che il robot sia connesso al Wi-Fi 2.4Ghz.
Lo username o la password del Wi-Fi non sono corretti. Assicurarsi di inserire lo username e la password corretti.

ILrobot non ritorna sulla
stazione di ricarica dopo essere
stato spostato

Lo spostamento del robot pud portare quest'ultimo a posizionarsi altrove o a ridefinire cio che gli sta intorno. Se il
robot e troppo lontano dalla stazione di ricarica, potrebbe non riuscire a tornare automaticamente alla stazione di
ricarica da solo, nel qual caso sara necessario posizionarlo manualmente su di essa.

Per servizi aggiuntivi, per favore contattaci tramite aftersales@dreame.tech

Sito web: https://global.dreametech.com
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Specifiche tecniche Smaltimento e Rimozione della Batteria

Robot Stazione diricarica La batteria incorporata agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per Guida alla Rimozione
I'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurati che la batteria sia
rimossa da tecnici qualificati e smaltita presso un centro di riciclaggio

1. Capovolgi il robot, usa uno strumento adeguato per rimuovere le viti sul

Modello RLS3L Modello RCSO appropriato. retro del robot, quindi rimuovi il coperchio.
-la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima che sia rottamata; iﬁtce?'litaega iterminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la
Tempo di ricarica Circa 6 ore ) . -l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione al :
Ingresso nominale 100-240 V ~50/60 Hz 0,5 A momento della rimozione della batteria;
-la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.
Tensione nominale 14,4V =
Uscita nominale 19,8V = 1A
. ATTENZIONE:
Potenza nominale 46 W ; o . . . -
RS . . Prima di rimuovere la batteria, scollega l'alimentazione ed esaurisci la
In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a batteria il pit possibile
Frequenza d’esercizio 2400-2483,5 MHz una distanza minima di 20 cm tra lantenna e il corpo dell'utente. Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un centro di

riciclaggio appropriato.

Potenza in uscita d Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per evitare rischi di
massima = 20dsm esplosione.

In condizioni abusive, il liquido potrebbe essere espulso dalla batteria. In

caso di contatto, sciacqua con acqua e consulta un medico.

pap20 | pap21 | par22 PVC 3 PET 1 CPE7 m
RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le di: izioni uo Comune.
Separa le componenti e confi e in modo corretto.

Informazioni RAEE

che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, & necessario proteggere l'ambiente e la salute umana
consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto dalla
pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente negative

B ,|'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le condizioni di tali
punti di raccolta.
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Informacion de seguridad Informacion de seguridad Es

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por uso inadecuado del aparato, lea Restricciones de
atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y gudrdelo para futuras consultas. uso
Restricciones de -Este producto no debe ser utilizado por nifios menores de 8 afios ni por personas

uso con deficiencias fisicas, sensoriales o intelectuales, o experiencia o conocimientos

limitados, sin la supervision de un progenitor o un tutor legal que pueda garantizar
un funcionamiento seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben
ser realizados por menores sin supervision.

-Este producto no es un juguete. Asegurese de que tanto nilos como mascotas
mantienen una distancia de seguridad mientras esté en funcionamiento.

-Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo utilice en
exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o industrial.

-Si se dafa o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo inmediatamente y
pongase en contacto con el servicio posventa.

-No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.

-No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del SLD, la cubierta del robot o
el parachoques como asa para mover el robot.

-No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40°C o inferior a los 0°C,
o si hay liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

-Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se dafien
durante la limpieza.

-Recoja objetos fragiles o pequefos del suelo para evitar que el robot los succione y
los dafie.

-Para evitar dafios por arrastre, por favor quite cualquier objeto suelto del pisoy Baterias y carga
guarde los cables en la ruta de limpieza antes de operar el aparato.

-Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en contacto con

la zona de succion del robot.

-Mantenga el cepillo de limpieza fuera del alcance de los nifios.
-No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se

encuentra estacionado o en movimiento.

-No use el robot para limpiar sustancias toxicas o inflamables. No utilice el robot para

recoger liquidos inflamables o combustibles, gases corrosivos o acidos o disolventes
sin diluir.

-No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos

como piedras, trozos de papel grandes o cualquier elemento que pueda obstruir el
aparato.

-Antes de limpiar el robot o realizar labores de mantenimiento, asegurese de que

estd apagado y la base de carga desconectada.

-No utilice pafio humedo ni ningun liquido para limpiar o enjuagar el robot y el

puerto de carga. Las piezas lavables deben secarse completamente antes de ser
instaladas y utilizadas.

-Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y guardelo en su

embalaje original si es posible.

-Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los usuarios son

responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso no adecuado del
producto.

-No utilice ninguna bateria, cable de alimentacion o base de carga de terceros. Usar

solo con la unidad de alimentaciéon RCSO.
91



B3 |nformacion de seguridad

Baterias y carga

Informacion de
seguridad del
laser

-No intente desarmar, reparar ni modificar la bateria o la base de carga por su

cuenta.

-No coloque la base de carga cerca de una fuente de calor.
-No limpie los contactos de carga de la base con un pafio humedo ni las manos

mojadas.

-No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se

necesiten deben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada.

-Si no va a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo

completamente, apaguelo y guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al
menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la bateria.

- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por técnicos

cualificados o por el servicio posventa.

-El sensor laser de este producto cumple con el Estandar IEC 60825-1: 2014 para

productos laser de Clase 1. Evite el contacto directo con los ojos al usarlo.

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLS3L cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrard el texto completo de la
declaracién de conformidad de la UE en esta direccion de Internet: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Descripcion general del producto
Accesorios

Accesorios Pre-Instalados

Cepillo principal Depésito de polvo Herramienta de limpieza

Otros Accesorios

\\
—— > V
Depdsito de agua Mopa Cepillo lateral

@@

Cable de Alimentacién Puerto de carga
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M8 Descripcion general del producto Descripcion general del producto

Robot Robot
o Botdn de encendido/limpieza ——° Boton de restablecimiento Sensores de Altura
- Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o - Mantener pulsado por 3
apagar = segundos para restaurar los

- Presione brevemente para que el robot comience a ajustes de fabrica

limpiar después de encenderse Contactos de carga © 5 D@D 5 o Contactos de carga
i o o Rueda Universal
o Botén de Limpieza de Base/Mancha Indicador de Wi-Fi Cepillo lateral © \\ Cenillo princinal
- Pulsar para enviar el robot de vuelta a la base de carga ° o o | o tepilop p
°© _o© - Mantenga presionado durante 3 segundos para iniciar el Sensores de Altura : ! ! = Sensores de Altura
modo de limpieza de mancha Rueda Principal iy E——T Rueda Principal
/féﬂ\\\ i L I X Pinzas del protector
Indicador de estado ° Herramienta de limpieza QO U9 ° del cepill P
- Blanco: Limpiando o limpieza completada el cepillo
- Naranja intermitente: Error . .
- Respiracion Blanca: Elrobot se esta cargando cuando o Salida de aire/altavoz o o

la bateria no estd baja

Sensores del robot

o Cubierta
Pinza del depdsito de basura

o Cubierta de Depdsito de
Basura

o Sensor laser de distancia Filtro

Parachoques

o Sensor de Regreso a Base
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Descripcién general del producto

Mddulo de fregado Puerto de carga

Depdsito de agua

Area de sefializacion

Contactos de carga

Puerto de

o Entrada de agua alimentacion

° Clip de liberacion del
tanque de agua

Mopa | o Ranura

» Area de fijacion

Preparando Su Hogar

&)
b0

Y
=2 . > K

Ordene elementos como cables de alimentacion, ropa, zapatillas y
juguetes para mejorar la eficiencia del robot.

OO0

v

Abra la puerta de la habitacion que va a limpiar y coloque los muebles
en el lugar apropiado para hacer mds espacio.

Antes de que empiece a limpiar,utilice la barrera fisica en el borde de
las escaleras y el sofa para garantizar un funcionamiento seguro y

fluido del aspirador robot.
|

Para evitar que el robot no reconozca el drea a limpiar, no permanezca
de pie delante del robot, en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.

Nota: Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza limpieza para quitar cualquier obstaculo potencial de inmediato.
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8 Antes de Usar

1. Quite las tiras protectoras 3. Configurar la base de carga

Despegue la cinta de doble faz en la parte inferior de la base de carga,
luego coloque la base en un suelo nivelado contra la pared y conéctela a
una toma de corriente.

Coloque la base en
buena cobertura de
Wi-Fi

>15m

Nota:

- Asegurese de que haya una distancia de 0,5 metros o mds por cada lado del
puerto de carga, y mas de 1,5 metros enfrente.

- No coloque el puerto de carga en una zona con luz solar directa o donde
objetos puedan bloguear la zona de sefial, ya que podria afectar al retorno
del robot al puerto de carga.

- Limpie el area del piso donde se colocara la base de carga con un trapo seco.

- Eluso de la cinta de doble faz depende de su necesidad.

- Sies necesario, quite la cinta de doble faz lentamente para reducir los
residuos adhesivos.

4. Coloque el robot en la base de carga para recargar
la bateria

Nota:

- Cargue por completo antes del primer uso.

- No mueva la base de carga mientras el robot esta limpiando.
Nota: Instale el cepillo lateral hasta que encaje en su lugar.
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Conecte con la aplicacion Dreamehome

Este producto funciona con la aplicacién Dreamehome, que puede 3. Restablecer Wi-Fi

utilizarse para controlar su dispositivo.
Mantenga pulsados al mismo tiempo los botones()y {} hasta que

1. Desca rga la applicacién Dreamehome escuche: «Esperando configuracion de red». Cuando el indicador parpadee
lentamente, el Wi-Fi se habra restablecido correctamente.

Escanee el cddigo QR en el robot 0 busque "Dreamehome" en la tienda de

aplicaciones para descargar e instalar la aplicacién segun sus necesidades.

Indicador de Wi-Fi

- Parpadea lentamente:
Esperando conexion

- Parpadea rdpidamente:
Conectando

- Encendida: Conectado

2. Anadir dispositivo

Abra Dreamehome, toque " @ " en la esquina superior derecha y escanee
el codigo QR de arriba nuevamente para agregar "DreameBot D10s". Siga
las indicaciones para completar la conexién Wi-Fi.

Nota: Cuando el teléfono no se conecte correctamente al robot, reinicie el Wi-Fi
y aflada de nuevo el dispositivo.

Nota:

- Solo admite Wi-Fi de 2,4 GHz.

- El software de la aplicacion se esta actualizando, las operaciones actuales
pueden ser diferentes de las instrucciones en este manual. Siga las
instrucciones basadas en la version mas nueva de la aplicacion.
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lE Modo de uso

1. Mapeo Rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de la
aplicacidn para crear rapidamente un mapa vy el robot comenzara a mapear
sin limpiar. El proceso de mapeo se completard cuando el robot regrese a la
base de carga y el mapa se guardara automaticamente.

2. Encender/apagar

Mantenga presionado el botén () durante 3 segundos para encender el
robot, y el indicador de encendido lucird permanentemente. Coloque el
robot en la base de carga, el robot debe encenderse automaticamente
y comenzar a cargarse. Para apagar el robot, aleje el robot de la base 'y
mantenga presionado el botén (Ddurante 3 segundos.

3. Comenzar Limpieza
Presione el botén () brevemente para comenzar la limpieza después de
encender el robot.

A continuacion, el robot generara con precisiéon una ruta, limpiara
metddicamente a lo largo de los bordes y las paredes, y luego terminara
limpiando cada habitacién en un patrén en forma de S para garantizar una
limpieza minuciosa.

4. Modo de limpieza

En la aplicacion hay cuatro modos de limpieza disponibles: Silencioso,
Estandar, Fuerte y Turbo. El modo predeterminado es el estandar.
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5. Pausa / Dormir

Cuando el robot esté funcionando, presione cualquier botédn para pausarlo.

Si el robot se encuentra en pausa durante mas de 10 minutos, entra

automadaticamente en modo de suspension. Todos los indicadores del robot

se apagardn. Apriete cualquier botdn en el robot o utilice la aplicacion

para despertarlo.

Nota:

- Elrobot se apagara automaticamente si se mantiene en modo Suspension
durante mas de 12 horas.

- Cuando el robot esté parado, colocarlo en la base de carga finalizara la tarea de
limpieza actual.

6. Limpieza Localizada

Cuando el robot con mopa esté en modo de espera o en pausa, mantenga
pulsado el botén > durante 3 segundos para activar el modo Limpieza de
manchas. En este modo, se limpiard una zona cuadrada de 1,5 x 1,5 metros
alrededor del robot. Cuando termine la limpieza de las manchas, el robot
regresara automaticamente a su ubicacion originaly se apagara.

Nota: Activar el modo Limpieza de manchas finalizara la tarea de limpieza
actual.

7. Modo No Molestar (DND)

Cuando el robot se encuentra en el modo No Molestar (DND), se prohibira que

el robot reanude la limpieza, y el indicador de encendido se apagard. El modo

DND esta deshabilitado de forma predeterminada en la fabrica. Puede utilizar

la aplicacién para habilitar el modo DND o modificar el periodo DND. El periodo

DND es de 22:00 a 8:00 de forma predeterminada.

Nota:

- Las tareas de limpieza programadas se realizaran a tiempo durante el periodo
DND.

- Elrobot reanudara la limpieza no finalizada después de que expire el periodo
DND.

8. Limpieza programada

Puede programar la hora de la limpieza en la aplicacion Dreamehome. El
robot empezard automdticamente la limpieza en el momento indicado y luego
volverd a la base de carga una vez terminada la limpieza.

Modo de uso

9. Mas Funciones de la Aplicacion

Siga las instrucciones de la interfaz de la aplicacion para usar mds funciones.
Puede que se haya actualizado la version de la aplicacion, siga las
instrucciones de acuerdo con la version actual.

10. Usar la funcién de fregado

Se recomienda aspirar todos los suelos al menos tres veces antes de la
primera sesién de fregado para obtener un mejor resultado de limpieza.

1) Humedezca la almohadilla trapeadora y exprima el agua excesa. Instale
la mopa como se muestra en el diagrama.

2) Llene el tanque con agua.

Nota: No utilice detergentes ni desinfectantes.

3) Inserte el médulo de fregado en paralelo, como indica la flecha, y
deslicelo en la parte trasera del robot hasta que encaje. Pulse el boton (M), o
puede utilizar la aplicacion Dreamehome para empezar la limpieza.

Nota:
- No se recomienda usar la funcién de fregado en alfombras.
- Use la aplicacion para ajustar el flujo de agua.
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B8 Mantenimiento rutinario

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar la siguiente tabla para conocer el mantenimiento de rutina.
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Frecuencia de

Frecuencia de

Plezas Mantenimiento Reemplazo
Almohadilla ,
Trapeadora Después de cada uso Cada 3 a 6 meses

Cepillo principal

Filtro de Depdsito
de Polvo

Cepillo lateral

Una vez cada 2
semanas

Cada 6 a 12 meses

Cada 3 a 6 meses

Zona de
sefializacion de la
base de carga

Contactos de carga

Deposito de polvo

necesario

Rueda Universal Una vez al mes /
Sensor laser de

distancia

Sensores de Altura

Depdsito de agua Limpielo cuando sea /

Nota: La frecuencia de reemplazo dependerd de su uso del robot. Si ocurre
una excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser

reemplazadas.

Mantenimiento rutinario

Contenedor de pOlVO y filtro 3. Retire el filtro y golpee suavemente su canasta.

1. Abra la cubierta del robot y presione la hebilla del depdsito de basura
para retirar el depdsito.

Nota:
- No intente limpiar el filtro con cepillo, dedo u objetos afilados para evitar
danos.

4. Enjuague el depdsito de polvo y el filtro con agua y séquelos
completamente antes de volver a instalarlos.

Nota:

- Enjuague el deposito de basura y el filtro Unicamente con agua limpia, no
utilice detergente.

- Utilice el depdsito de basura y el filtro sélo cuando estan completamente secos.
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lE Mantenimiento rutinario Mantenimiento rutinario

Limpiar el modulo de limpieza Limpiar el cepillo principal 2. Retire la tapa de cepillo como se muestra en el diagrama. Utilice la
. . . . N . ) ) . . . ) ) ) herramienta de limpieza provista para eliminar los pelos enredados en el
1. Deslice las dos hebillas de liberacion en el costado del tanque de agua 3. Limpie la mopa sélo con agua y deje secar al aire antes de volver a instalar. 1. Presione las hebillas del protector del cepillo hacia adentro para quitar el cepillo
para quitar el moédulo de trapeado y luego saque la mopa del modulo de protector del cepillo y sacar el cepillo del robot.
trapeado.

Nota: Si hay una gran cantidad de cabello o este estd muy enredado, retirelo cuidadosamente
para evitar dafar el cepillo principal.

Nota:
- Extraiga la mopa del médulo de fregado antes de limpiarla. Asegurese de
que el agua sucia no vuelva a entrar por la salida de agua para que no se

obstruya.
2. Vacie el agua del tanque de agua. Limpie so6lo con agua y deje secar 4. Si el flujo de agua es lento, o el volumen no esta bien distribuido, limpie el Limpiar el cepillo lateral
al aire antes de volver a instalar. orificio ventilador de la tapa del tanque de agua.

Saque el cepillo lateral y utilice la herramienta de limpieza incluida para
quitar los pelos enredados en el cepillo.

Nota: No exponga el tanque directamente al sol.
104
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lH Mantenimiento rutinario Indicador de estado Es

Nota: Use un pafio de cocina seco para limpiar, ya que el robot y la base de carga interna tienen elementos sensibles. No use un pafio himedo para evitar dafios La siguiente tabla enumera las posibles causas y soluciones en términos de diferentes estados de luz. Para
provocados por el agua.

obtener mas ayuda, consulte la seccion "Preguntas Frecuentes" de este manual.

Limpiar el Sensor de Limpiar el Sensor de Altura
Retorno a Base Estado de luz Causa posible Solucién
o U o . . -, Verifique y asegurese de que la fuente de alimentacion de la base de carga esté
5 Sin fuente de alimentacion
:] normal.
Yo o Apagado El robot estd en modo No Molestar
{ El robot estd con carga completay en /
e "g)- modo Suspension
0 0 Blanco El robot no estd en la base de carga /
Blanco .
o o . Elrobot se esta cargando /
Respirado
. iel d N ) Compruebe si el depdsito de polvo del robot estd instalado.
leple 0s contactos de carga inici : ara.nja Error Para otros errores, comuniquese con técnicos calificados o con el servicio
Reinicio de Robots intermitente : a
posventa.
Si el robot deja de responder o no se puede apagar, mantenga presionado
el boton () durante 10 segundos para forzarlo a apagarse. Luego,
o mantenga presionado el boton () durante 3 segundos para encender el
o robot.
o
1 I T ,
Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento.

§O Oﬂ Aseglrese de que permanezca bien cargada durante el uso diario para que
mantenga un rendimiento 6ptimo. Si el robot no se utiliza durante un largo
periodo de tiempo, apdguelo y gudrdelo. Para evitar dafios por descarga,
deberia recargar el robot una vez cada tres meses.
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Preguntas frecuentes

Problema

Solucién

Preguntas frecuentes

El robot no se enciende

El nivel de la bateria es bajo. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.

Problema

Solucién

El robot no se recarga

La base de carga no estd recibiendo energia. Por favor, confirme que ambos extremos del cable de alimentacidn estan
conectados correctamente.

Fallo de contacto. Limpie el contacto de carga de la base de carga y el robot.

El robot no realiza la limpieza
programada.

El robot tiene la bateria baja. La limpieza programada no comenzard si el robot no tiene al menos un 15% de bateria
restante.

El robot no vuelve a la base de
carga

Hay demasiados obstaculos alrededor de la base de carga. Coloque la base de carga en una zona mas abierta y libre de
obstaculos.

Por favor, limpie el drea de emisién de sefial de la base de carga.

Dejar el robot en la base
de carga una vez que esta
completamente cargado
consume energia?

Dejar el robot en la base de carga tras haber completado la carga de la bateria consume muy poca electricidad y
ayuda a mantener un funcionamiento éptimo de la bateria.

El robot no funciona
adecuadamente.

Apague el robot y vuelva a encenderlo.

El robot hace un ruido extrafio

Un objeto extrafio puede estar obstruyendo el cepillo principal, el cepillo lateral o alguna de las ruedas principales.
Apague el robot y elimine la basura acumulada.

No sale agua del depdsito de
agua, o solo sale un poco.

Compruebe que el depdsito de agua estd lleno de agua y limpie la mopa si es necesario.
Limpie la mopa si estd sucia.

Compruebe que la mopa esta colocada correctamente, de acuerdo con el manual.
Limpie el orificio del tanque de agua.

El robot no limpia de forma
correcta o deja basura a su paso

El depdsito de basura esta lleno. Por favor, vacielo.
El filtro esta bloqueado. Por favor, limpielo.
Un objeto extrafio estd obstruyendo el cepillo principal. Por favor, limpielo.

El robot no reanuda la limpieza
a pesar de que tiene bateria
suficiente.

Compruebe que el robot no se encuentre en modo No Molestar.
El robot no reanuda la limpieza cuando es recargado manualmente o colocado en la base de carga.

El robot no se conecta al Wi-Fi

Hay algun problema con la conexidn Wi-Fi. Reinicie el Wi-Fi, descargue la ultima versién de Dreamehome APP, e intente
conectarlo de nuevo.

El permiso de ubicacién no estd activado. Asegurese de activar el permiso de ubicacion en la aplicacién Dreamehome.
La sefial Wi-Fi es débil. Asegurese de que el robot se encuentra en una zona con una buena sefial de Wi-Fi.
No admite Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de conectar su robot a una red Wi-Fi de 2,4GHz.

Nombre de usuario o contrasefia del Wi-Fi incorrectos. Asegurese de introducir el nombre de usuario y la contrasefia
correctos.

Elrobot no vuelve a la base de
carga después de ser movido.

Mover el robot puede hacer que se reubique o vuelva a mapear sus alrededores. Si el robot estd demasiado lejos
de la base de carga, puede que no sea capaz de volver automdaticamente por si mismo, en cuyo caso es necesario
colocar manualmente el robot en el puerto de carga.
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Para servicios adicionales, péngase en contacto con nosotros a través de aftersales@dreame.tech
Sitio web: https://global.dreametech.com
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M3 Especificaciones

Robot

Puerto de carga

Modelo

RLS3L

Tiempo de carga

Aprox.6 horas

Modelo

RCSO

Tension nominal

14,4V =

Entrada nominal

100-240V ~50/60 Hz 0,5 A

Potencia nominal

46 W

Salida nominal

19,8V = 1A

Frecuencia de operacio

2400-2483,5 MHz

Potencia maxima de
salida

< 20dBm
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En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Extraccion y Eliminacion de Bateria

La bateria de iones de litio incorporada contiene sustancias que son
peligrosas para el medio ambiente. Antes de desechar la bateria,
asegurese de sean retiradas por técnicos calificados y que la deseche en
una instalacion de reciclaje adecuada.

- se debe quitar la bateria del aparato antes de desecharlo;

- el aparato debe estar desconectado de la red de alimentacién cuando se
quita la bateria;

- la bateria debe desecharse de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de quitar la bateria, desconecte la alimentacién y agote la bateria
tanto como sea posible.

Las baterias quitadas deben desecharse en una instalacion de reciclaje
adecuada.

No las exponga a alta temperatura para evitar riesgos de explosion.

En condiciones asperas, es posible que gotee liquido de la bateria. Si ocurre

contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.

Informacién sobre RAEE

Guia de Extraccidon

1. Voltee el robot, utilice una herramienta adecuada para quitar los tornillos
en la parte posterior del robot y luego quite la tapa.

2. Desconecte los terminales entre la bateria y la placa PCB para quitar la
bateria.

mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus equipos de

E Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electronicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben

desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las autoridades
_—— locales. La eliminacion y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana.
Péngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mds informacion sobre la ubicacion y las condiciones de dichos

puntos de recogida.
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Y NHdopmaumsa no TexHnKe 6e3onacHoOCTL
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YT10bbI n36exatb nopa>xeHmda TOKOM, BO3ropaHua nanm TpaBM, BbI3BaHHbIX HEKOPPEKTHbIM MCMOJ/1Ib30BaHMEM
an|6opa, nepeg Havasom pa6OTbI BHMMATE/IbHO MPOYTNTE NHCTPYKLWIO MO 3Kkcnayataunn. CoxpaHute ee ans
OanbHEeNLWero Ncrnonb3oBaHns B KQUecTBe CrpaBKu.

OrpaHuyeHus Ha
3Kcnayatauuio

-He ponycKkaeTtcd ncnosib3oBaHve 3Toro n3genns getbMm maaglue 8 neT, a Takxke

INLAMW C OFPaHNUEHHbIMU PU3NYECKNMIN, CEHCOPHBLIMN N YMCTBEHHbBIMU
CrNocobHOCTAMN UK C OTPAHNYEHHbBIM OMbITOM WX 3HaHWAMKW 6e3 NpucMoTpa
poauTens Unu onekyHa gas obecrieueHns 6e3onacHoOn aKcnayaTaunm 1 Bo nsbexxaHue
pPVCKOB. He no3BonaiTe AeTIM OCYLLEeCTBAATb UMCTKY U TEXHUUYecKoe 06CyXnBaHNe
ycTporictBa 6e3 npucMmoTtpa.

-[eTam He cnepyeTt Urpathb C 3TUM yCTpOVICTBOM. Ybepuntech, UTo OETU 1 XNBOTHbIE

HaxoaaTcs Ha 6e3omacHOM paccTosiHMK OT poboTa Bo Bpems paboThl.

-3TO YCTPOWNCTBO NpefHAa3HauYeHo TObKO A/ OUMCTKY MoMa B AOMALLHUX YC/I0BUSIX.

He ncnonb3yliTe ero Ha OTKPbLITOM BO34yxe, HA MOBEPXHOCTAX 6e3 Nona, a Takke B
KOMMepPUECKMX /N MPOMBbILLJIEHHbIX YC/TIOBUSX.

-ECN WHYpP NUTAHNSA MOBPEXAEH WIN C/IOMAaH, HeMeaJ/IeHHO NpeKpaTnTe ero

1nCnosib3oBaHve 1 obpaTnuTech B CNyX0y MOC/IenpoaaKHoro 0bcny>KnBaHus.

-He I/ICI'IOI'IbByVITE pob6oT B 061acTaX, pacrnosioXeHHbIX Hag nonom, 6es 3amnTHOro

bapbepa.

-3anpeLlaeTcs nepesopayrBaTtb poboTa. 3anpeLlaeTcs nepemMeLLartb PoboT 3@ KPbILLKY

Nna3epHOoro Aatynmka pacCtoaHnd, KpblWKY po60Ta nan aMmopTn3aTtop.

-He ncnonb3yiite poboT B cpeaax c TeMnepaTtypori okpy»KatoLLen cpegbl Bbile 40°C nau

HvKe 0°C, a Takxe Ha Moy C XNAKOCTAMMN UV JINMKAMIN BellecTBaMmu.

-Y6epuTe C nosa NpoBoOAa nepeg ncnosnb3oBaHrem poboTa, utobbl OH He TAHYA KX BO

Bpemsi y6opKu.

-Y6epuTe c nosia Xpynkune n Mesnkmne npegmeTsl, UTobbl po6OT He Bpe3asncs B HUX U He

NHdopmMaumnsa no TexHuke 6esonacHoCcTn

OrpaHunyeHus Ha
3KcnayaTtauuio

nospeann.

-Bo n36exaHune NoBpexaeHns Nan HapyLweHns paboTbl yCTPONCTBA 13-3a

BOJIOYEHNS MPeLMETOB Nepep ero BKAoUeHnemM cobepnte BCe MOCTOPOHHME
npeaMeThbl C Mona, a Takke ybepuTte NpoBOAa 1 Kabenu NUTaHna C NyTn ABKEHNS
yCTPOViCTBa BO BpeMsi y6opKu.

-He ponyckante nonagaHvig BONOC, NanbLEeB 1 APYTvX YacTen Tesa Bo

BCacblBatollee oTBepcTre pobora.

-XpaHuTe NHCTPYMEHT AN5 YNCTKN WEeTKM B HeJoCTyNHOM 419 geTen MecTe.
-He pa3mellante Ha poboTe geTen, XNBOTHbIX 1 Kakne-n1nbo npegmeThl,

He3aBNCMMO OT TOIro OCTaHOBJ1eH OH NN OBWVXeTCA.

-He ncnonb3yiite poboT ans y6opkn NbbiX ropaLLmx BeLecTs. 3anpeLaercs

1ncnonb3oBaTb Pob6OT 4Ns YOOpKM BOCMIAMEHSHOLLNXCA NN TOPHOYNX XKNAKOCTEN,
darpeccnBHbIX ra3oB, Hepa36aB}'IEHHbIX KNCNoT nnn paCTBODVITEHEVI.

-He ncnonb3yiite poboT Ans y6opkn TBepAbIX 1 OCTPbIX MPeaMeToB. 3anpeLlaercs

NCNo/sib30BaTh NprBop A8 yOOopKN KaMHEe, KpYMHbIX KYyCKOB BymMaru 1 gpyrux
npeaMeToB, KOTOPble MOTyT 3acTpsATb B Npubope.

-Mepen oUnCTKONM N TeEXHUYeCcKnM obcnyxnsaHmnem ybegntechb, uto pobor

BbIK/THOUEH U JOK-CTaHUWMA AN4a 3apagky oTtcoeanHeHa OT MCTOYHUKAa NMUTaHn4.

-3anpeLaeTcs NpPoTMpPaTh PO6OT 1 3apsAAHYI0 AOK-CTAHLMIO BAAXKHBLIM MOMOTEHLEM

VI NPOMBbIBATb XNAKOCTbIO. MotoLecs 3fieMeHTbl He0BX0ANMO MOJIHOCTbIO
MPOCYLUNTb Nepes yCTaHOBKOW Ha MecTo 1 AasibHEeNL M 1CMo/b30BaHMEM.

-Mepepn TPAHCMOPTMPOBKOW Yy6eanTech, UTo POBOT BbIK/HOUEH, 1 MO BO3MOXHOCTY

XpaHnTe ero B Opl/ll'l/lH:3fIbHOI7I yrnaKkoBKe.

-Icnonb3yiiTe 3TO YCTPOWCTBO COMMAcHO PyKOBOACTBY MOJib30BaTens.

MNMonb3oBaTesin HecyT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKM 1 yLep6, BO3HMKLIME 13-3a
HecobnAeHNS NHCTPYKLNNA.
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N VHdopmaumns no TexHnke 6esonacHocTn

AKKyMynsiTop n
3apqaakKa

TexHuKa
6e3onacHoCcTL Npn
NCNoNb30BaHNN
nasepa

114

-He ncnosnb3yiite CTOPOHHWIA aKKyMynSTop, 3apsAHOe YCTPOWNCTBO UM AOK-CTaHLNIO

N9 3apaaKu. Vicnonb3yiiTe To/ibKo ¢ 610KoM nuTaHmsa RCSO.

-He pasbuparnTe, He peMOHTUPYNTE N HE MOANDNLVPYNTE aKKYMYASTOP WAV LOK-

CTaHUWNIO 014 3apagkm CaMOCTOATENTbHO.

-He pa3meu.|,a|7|Te OOK-CTaHUWIO gNnsd 3apagkm pagom ¢ NCTOYHMKOM TerJia.
-He BbITVIpaV'ITe 1 He ouunLanTe 3apAagHble KOHTaKThbl BNAXHOW TKAHbO UK

B1aXXHbIMW PyKaMW.

-He yTnnn3mnpyiite cTapble akKyMynsTopbl HEHAANeXalWwmM 06pa3om. HeHyXHble

AKKYMYIATOPbI CJieayeT caaBaTb B COOTBETCTBYHOLLME MYHKTbI nepepa60TKV|.

-Ecnm p060T He 6y,EI,ET MCcnoJsib30BaTbCA B TEUEHNE ONNTENBHOTO Nepmnoga,

MOJTHOCTbIO 3apPAAMTE ero, OTK/IOUMTE N XPaHWTE B CyXOM MPoXaafHOM MecTe. Bo
n36exxaHne upesMepHor paspaaKkn akKyMynsTopa 3apsKainte poboT He pexe
O[HOrO0 pasa B 3 Mecsua.

-3TO YCTPOWCTBO OCHALLLEHO aKKyMyNATOPHbIM 6/10KOM, KOTOPbI L0/KHbI 3aMeHSATh

TOJ1IbKO KBaJ'IVId'JVILI,VIpOBaHHbIe TexXHn4yeckmne cneymnanncTtbel Nam cneunanncrbl
oTAesia nocnienponaHoro 06C}'Iy)KI/IBaHVIﬂ.

- JlazepHbI faTyunK 3TOro N3genns COOTBeTCTByeT cTaHaapTy IEC 60825-1: 2014

Ona na3epHbIX n3gennn knacca 1. Bo BpemMsa ncnosib3oBaHnA n3berante npamoro
KOHTaKTa mn3aenna c rnasamMn.

NHdopmaumsa no TexHnke 6esonacHocTn

Mepbl
NpenoCcToOpPOXKHOCTU
npuv XpaHeHUn N
TpaHCNOPTUPOBKe

-MpOAYKT A,0/MKEH TPAHCMOPTNPOBATLCS B YIaKoBKe. He noaseprarite NpoayKT

O0aBNeEHNKO N yaapamM BO BpPeEMA TPAHCMNOPTNPOBKN.

-MoxkanyncTa, nsberarite CUAbHbIX CTOSIKHOBEHWI BO BpeMs TPaHCMOPTMPOBKN.
-He TpaHcnopTtmnpyrite poboT-nbisiecoc npu teMmneparype Boiwe 50 °C nan Hrxe -20

°C.

-B TeueHne KOPOTKOro Nnepuoga, HanprMmep o4HOro MecsaLa, nelsiecoc

PEKOMEHAYETCS XPaHUTb Npu Temnepatype ot -20 o 50 °C n OTHOCUTENIbHOW
BNaxHOCTV 60 % + 5 %. B TeueHne gantenbHOro BpeMeHM XpaHuTe rblaiecoc npuv
TeMrepatype okpyxatoLen cpegbl ot 0 °C go 40 °C.

- YTUAN3NPYITE NblNecoc Haanexalim o6pa3oM. Korga ero Cpok cy»Kobl nogonaer

K KOHLY, yTVIfIVI3VIpyVITe MblsieCoC B COOTBETCTBUW C MECTHbIMIW 3@aKOHaMnN ”
npasnnamMmm CTpaHbl NN permoHa, B KOTOPOM OH NCMOJ1b3YEeTCA.

Mpasuna n ycnosusa peannsaunn: 6es orpaHnyeHuni.

VimnopTep npogaet 3ToT NPOoAYKT; nHopmaumio 06 nmnoptepe CM. Ha YNakoBKe.
CBepeHns 06 nMNopTepe 1 KOHTakTHas MHGoOpMaLns OTAena Nocn1enpoaakHoro o6
CNYXXMBAaHNS YKa3aHbl Ha yNakoBKe.

[aTta n3rotoBneHvsa: CM. Ha yrnakoBke

CpoK cnybbl MpoayKkumm 3 ner.

Hacroswwmm komnaHus Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnseT, uto TMN pagnoobopynoBanns RLS3L cootBeTcTByeT TpeboBaHuaM Aupektusbl 2014/53/EU. MONHbIN TEKCT geknapaunn
0 COOTBETCTBMN HOPMAaTMBHbIM TpeboBaHuaM EC gocTyneH no cneaytolemy agpecy: https://global.dreametech.com
MoppobHoe 31eKTPOHHOE PYKOBOACTBO CM. Mo agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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OonwncaHune nsgenna OonuncaHwve nspenns

Akceccyapbl Pob6ort

MpeaycTtaHoBieHHbIe aKkceccyapbl o KHorka nmava/yﬁome
- HaXXMuTe 1 yaepXm1BanTe B TeueHne 3 CekyH, YTobbi

BKMOUNTb AN BBIKMOYNTE
- HaxmuTe, 4Tobbl HauaTb YOOPKY NoC/1e BKIKYEHS
poboTta

WS=——

© KHOMKa Bo3BpaTa/ToueyHon ybopku
- HaXMuTe KHOMKy, YTobbl BEPHYTbL POOOT Ha 3apsaaHYHo

© o [NOK-CTaHUMIO
B B - HaxkmuTe 1 yoepxrsaiTte B TeyeHre 3 cekyH, 4Tobbl
OCHOBHas LweTKa KoHTelHep ans nbian YNCTAWMIA NHCTPYMEHT /==-a\\ — 3anyCTUTb PEXIM TOUeUHO YEOopKA
[pyrvne akceccyapbl VIHAVKaTOP COCTOSIHUS
- Benbii (MOCTOAHHbIN): naet ybopka/ybopka
3aBepLueHa
A - OpaHXeBblIi (MUratoLwmin): cbom
f \ - Muratowmin 6enblii: poboT 3apsikaeTca npu
[0CTaTOYHOM YPOBHE 3apsaa
— >
BoasiHoW 6ak LLisabpa BokoBas LeTka o KpblLlKa
Kabenb nutaHus 3apsagHas foK-CTaHuma
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OonwncaHune nsgenna OonuncaHve nspenns

Po6or Mogynb wBabpsbl 3apsagHasn AoK-CcTaHuma

—— KHonka cbpoca HacTpoek Aatunkn nageHns

- HakmuTe 1 yaepxmBaire 2

B TeyeHye 3 cekyH/, YTobbl
BOCCTAHOBWTL 3aBO/CKME

HaCTPOMKM 3apsaHble KOHTaKTbl ©

BopasHol bak
CUrHanbHas 3oHa

3apsaaHble KOHTaKTbI
o 3apsAgHble KOHTaKThbI PAA

o CTaHAapTHOEe Kosieco
o OCHOBHa#s LeTKa
[atuvkn nageHuns

BoKoBas LeTka © MopT nuTaHns

NHankaTtop Wi-Fi o BogasiHoW 6ak

°© KHOMKa BbINycKa BOASHOro 6aka

[atunkn nageHmns ©

OCHOBHOEe Koneco

OCHOBHOe Koneco ©

o KHOMKa 3aWmnTHOM

° YUCTAWMIA NHCTPYMEHT KPbILLKI OCHOBHOIA LLIBabpa | o a3
LLeTKn
o Bo3pyLUHOe oTBepcTMe/
AVHaMNK
Oatuvkun pob6orta KoHTelHep gns nbian —
KHOMKa Bbinycka KOHTelHepa o 061aCTb KpenneHus
L4Ns Nblan

KpblWwKa KOHTelnHepa
L4019 NbiAn

o DUNLTP

@ o Jla3epHOro Aatunka pacctoaHns
(G

amopTr3aTop

o [1aTunK BO3BPATa Ha LOK-CTAHLMIO
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Il MoaroTtoBKa AoMa Mepep ncnonb3oBaHnem

1. YopanuTe 3alUnTHbIE 3/1EMEHTbI 3. HacTpoiiTe 3apsaaHyto CTaHLNIo

OTKneriTe ABYCTOPOHHIO HaKNenKy BHN3Y 3apagHON AOK-CTaHLNW,
pasMectuTe AOK-CTAHLMIO HA POBHOV NMOBEPXHOCTW Y CTEHbI 1 MOAKIHUYMTE
ee K UCTOYHUKY MUTaHWS.

YcTaHoBUTe 6asy
B AnanasoHe
penictems Wi-Fi

MpumMeuaHme.

>5m
- YbeanTech, YTo Ha pacctosiHum 0,5 MeTpa OT HOKOBbIX CTOPOH 1 1,5 MeTpa
cnepeamn AOK-CTaHUMM OTCYTCTBYHOT MOCTOPOHHME NPeAMETbI.

v6 6 n 6 - 6 - He pasmeluaiite 3apagHyto AOK-CTaHLMIO B MECTax, NOABEePXKeHHbIX

epuTe Kabenv NUTaHKs, TKaHeBble MpeaMeTbl, Tarku U UrPYLLKA As epep ybopkoii yctaHoBUTe thusmyeckrie 6apbepbl y OCHOBaHNS BO3ACHCTBHIO MPAMBIX CONHEYHBIX YU, WA B 30HaX, OTFOPOXKEHHbIX

noBbilleHns 3dhheKTMBHOCTI poboTa. NeCcTHULbI 1 PAA0M C ANBaHOM, UTo6bl 06ecneunTb 6e30NacHoOCTb 1 NOCTOPOHHMMI NPEeAMETaMU, TaK KaK 3TO MOXET NOMeLLaTb poGoTy
6ecnepeboriHoCTb paboTkl Nblnecoca.

BEPHYTbCS Ha 3aPSAHYHO 10K-CTaHLMIO.

- QUNCTUTE CyXMM NONOTeHLEeM 061acTb Ha Nosy nepej pasMeLleHem
3aPSAHON CTaHUMN.

- lcnonb3yinTe ABYCTOPOHHIOK KNeMKyto NeHTY COMacHo TpeboBaHmio.

- Mpr HeobxoAMMOCTN MeaNeHHO yaaauTe KNenKkyro NeHTy, UToObl yMeHbLWNTL
KNEeMNKOCTb MOBEPXHOCTU.

4. YcTaHOBUTE PO6BOT Ha 3apAAHYI0 CTaHUMIO AnAa
noa3sapagKkm

N

0Od

v

OTKpoiViTe ABepb NMoMeLLeHMs, B KOTOPoM ByaeT NpoBoANTLCS YBopKa, u He cTaHoBUTeCb Nepef po6oToM, B ABEPHOM MPOEME 1 B Y3KOM MPOXOAe,
paccTaBbTe Mebenb Ha NpaBubHble MecTa, YTobbl 0cBO60ANTL BonbLLe yTobbl POBOT MOT KOPPEKTHO PACMO3HAaTb 30HY NpeacTosLLen ybopKu.
NPOCTPaHCTBA ANs yBOpKU. Mpumeyatve.

- MNepes NepBbIM NCMOb30BAHMEM MONHOCTLIO 3apPAAnTe akKyMyAaTop.

MpuMeyaHwe. YctaHosmTe OOKOBYIO LLETKY Ha MECTO Tak, YTobbl pazaarncs - He nepemelLlaiiTe 3apaaHyto AOK-CTaHLLMIO, MOKa POBOT BbINOAHSAET YOOPKY.

MprMeuaHue. Mpy NEPBOM UCMOL30BaHNM POBOTa NPUCYTCTBYTE BO BpeMs yBopKM, UTOOLI BOBPEMs yBMPaTL NOTeHLMAa bHbIe MPEnsTCTBIAS C ero nyTu. LIENUOK
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M3paenvie ncnonb3yet npunoxeHvie Dreamehome ans ynpasneHns
YCTPOWCTBOM.

1. 3arpy3nTtb npunoxeHue Dreamehome

OTckaHnpyiiTe QR-KoA Ha poboTe nnv BBeANTE B MONCKOBOW CTPOKE MarasnHa
npunoxeHnii Dreamehome YTo6bl 3arpy3nTb 1 YCTAHOBUTL MPUIOXKEHNE
cornacHo TpeboBaHuAM.

2. Jlo6aBneHune ycTpoicTBa

OTKpoliTe NpunoxeHne Dreamehome, HaXXMyTe 3HAUOK @ B NPaBoOM
BEpPXHEM Yy 1 oTCKaHnpyliTe QR-KOA Bbille MOBTOPHO, YTobbl 406aBUTb
ycTporictBo DreameBot D10s. MogkntounTecs K cetn Wi-Fi cornacHo
VHCTPYKLMAM.

wyDevices () O

Scan QR code on the device

MpumeuaHve.

- OyHKUWS BeCNPOBOAHOM CeTn NoAAepKMBAET TONbKO Wi-Fi c yactoTon 2,47 Tu,

- MpunoxeHne perynsipHo obHoBNseTcs. MakTnyeckne 4encTems MoryT
OTINYATLCHA OT YKa3aHHbIX B AAHHOW MHCTRYKLUMW. CnefynTe MHCTPYKLUMAM,
ONMPAasiCh Ha TeKYLLYH BePCUH0 MPUIOXKEHWS.
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Y NopknioueHune K npunoxeHnwo Dreamehome

3. Cbpoc Wi-Fi

OTKpPOWTE BEPXHHIO KPbILLKY, UTO6bI NOSBWACS UHAMKATOP Wi-Fi.
OfHOBPEMEHHO C 3TUM HaXMuUTe 1 yaepxusante kHorkn "' n " O ",
MOKa He yC/blWnTe roNoCoBY0 NOACKa3sKy "OXnaaHne HacTponkm ceTn'.
Kak Tonbko nHankatop Wi-Fi HauHeT MmegneHHO Muratb, poboT nepenget
BPEXUM NOAK/TIOUEHUNS K CETN.

NHankaTop Wi-Fi

- MuraHune (Meg/ieHHoe):
OXKMAAET NOAKNHOYUEHNS

- MuraHune (6bicTpoe):
BbINO/HAETCS NOAKUEHNe

- fopwuT: NOAKNHOYEeHO

MpuMeyaHue. Ecnv Baw TenedoH He MOXeT NOAKIUYNTLCS K poboTy,
cObpockTe HacTporkn Wi-Fi v gobaseTe yCTPOMCTBO NOBTOPHO.

PyKoBOACTBO MO 3Kcnyataunun

1. BbicTpas BnaxkHas ybopka

Mocse HacTPOKKM CeTV B MepBbI pa3 co3garite 6bICTPYIO KapTy, cnepys
VHCTPYKUMAM B MPUJTOXKEHUN, yTOobbI p050T MOT HauaTb NOCTPOEHNe KapThbl,
He BbINosHsAs y6opky. MpoLecc nocTpoeHus KapTbl byAeT 3aBepLUeH, Koraa
po60T BEpHeTCs Ha 3apsAAHYH0 AOK-CTaHUMI0. KapTa ByaeT coxpaHeHa
aBTOMaTnyecku.

2. BKnwoueHune/BbiKNOUeHNEe

HaxmuTe 1 yaepxuBaiiTe kHorky () B TeueHne 3 cekyHa, utobbl poboT
BKIHOUMICA U 3aropesica NHANKATop BKIKOYEHWS. Pasmectute p060T Ha
36pﬂﬂ,HOI7I AOK-CTaHuunn, UyTOb6bl OH ABTOMATUUECKM BKKOUYMACSA 1 Hauan
3apaxKatbCca. Y106bI BLIKNHOYNTD p060T, y6€pVITe €ro Co CTaHUUn, HaxxMmnTe 1
yaepxusaiite kHorky (D B TeueHne 3 cekyHg,

3. Hauano yb6opkn

KocHutecb kHomku(), utobbl HauaTk YBOPKy Mocne BKAUeHns poboTa.
3atem pobOT NPONOXKMT MapLLPYT, NOC/1eA0BaTe/IbHO BbIMOAHUT yHOpKy
BLLO/1b KPAeB 1 CTEH, MOC/e Yero 3aKoHUNT yBopKy Ka)aol KOMHaTbl No
S-06pa3HoOMy MapLUpyTy A5 rApaHTUN KauecTBa ybopku.

/

4.Pexxnm ybopkK

B npunoXeHnn 4OCTYMNHbI YeTbipe pexnma yOopKn: TUXNA, CTaHAAPTHBbINA,
VIHTEHCUBHBIN 1 Typ6opexnm. CTaH4APTHbIN PEeXNM YCTaHOB/EH Mo
YMONYaHWMIO.

5. Maysa / coH

Bo BpeMsi paboTbl poboTa HaXKMUTe Ha Ntobyo KHOMKY, UTO6bI

MPMOCTaHOBMUTL ero. Yepes 10 MMHYT Noc/ie OCTaHOBKM poboT

aBTOMAaTNUeCcKn nepengeT B CNSLWMIA pexrM. Bce MHAMKATOPbI Ha

poboTe NoTyxHyT. HaxxmunTe ntobyto KHOMKY Ha poboTe nnm ncnonb3ynte

npunoxeHune, uTobbl aKTMBMPOBATb PO6OT.

MpuMeuaHme.

- ECm poboT He HaxoamTcs Ha NoA3apsaKe, OH aBTOMAaTUUeCKM BbIKNOYNTCS
yepes 12 yaca B pexxviMe CHa.

- B clyyae ocTaHoBKM poboTa MOMeCTUTe ero Ha 3apaaHyr A0K-CTaHUMIO ANS
3aBepLUeHNs TekyLLel 3aaa4m yOOPKi.

6. ToueuHas ybopka

Ecnun poboT HaxoAWTCs B pPeXMME OXKMAAHNS UV MPUOCTAHOBIIEH, HAXMUTE

1 yaepXKuBanTe KHOMKy {» B TeUeHne 3 ceKyHA, YTobbl MeperiT B PeXxnm
NloKanbHoW ybopku. B 3ToM pexknme pobot byaet ybrpatb 30Hy B pagnyce

1,5 x 1,5 MeTpa BoOKpyr cebs. Mocne 3aBepLUeHs ToKanbHOM ybopkn poboT
ABTOMATUYECK/ BEPHETCS B M3HAUabHOE MOJOXKEHE U OTKTHOUNTCS.
MpumeyaHwue. MNocse akTMBaLMmM pexkrmMa NoKanbHoM ybopKkM Tekyllas 3aaada
ybopkK ByaeT 3aBeplueHa.

7. Pexknm He 6ecnokounTb

B pexunmMe He 6ecnokontb poboT He CMOXXeT BO30OHOBASATL YHOPKY 1

VNHAVKATOP MUTaHNs NoracHeT. B 3aBOACKNX HAaCTPOKax pexxunm He 6ecrokontb

BbIK/IOUEH M0 YMOMUYAHWI0. Bbl MOXeETe BKIOUNTL PexkrM He 6ecnokounTs 1

N3MEHUTb ero A/INTeNIbHOCTb B MPUIOXKeHWM. Mo yMonuyaHuio ans pexviMa He

6ecnokonTb HacTpoeH nepurog BpeMeHn ¢ 22:00 go 8:00.

MpumeyaHue.

- 33184 YBOPKM MO pacnmcanmio ByayT CBOeBPEMEHHO BbIMOIHATLCS C
BK/IKOUEHHbLIM PeXKMMOM He 6ecrnokouTs.

- Po60T BO306HOBMT YGOPKY B MECTE OCTAHOBKM MOC/1e OKOHUAHWS Neproaa
[eVcTBUS pexmma He 6ecnokonTs.

8. Pexxnm "3annaHvupoBaHHas yb6opka"

B npunoxeHun Dreamehome gocTynHa HacTporika pexuma
"3annaHnpoBaHHas ybopka". PoOb0oT aBTOMaTnyeck HauHet ybopky
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Il pykoBoacCTBO MO 3KCNAYaTaL MK

B Ha3HaYeHHoe BPeMs 1 BEPHETCs Ha 3apsAHYH0 AOK-CTaHLKMI nocie
3aBepLueHns ybopku.

9. bonbLe PyHKLU NPUI0KeHUs

CnepyiiTe UHCTPYKLMSAM B MHTepdderice NpuaoxeHns, 4tTobbl Cronb3oBaTh
6onbLue PYHKLMIA. Bepcrst NprunoXeHns Morna bbiTe 0BHOBNEHa nan
YaCTUYHO U3MeHeHa. CnepyiTe MHCTPYKLUMAM A5 TeKyLLel Bepcmn
MPUIOXKEHNS.

10. dyHKUMA y60pKn wiBabpoii

[N LOCTVKeHNS nyydllero pesysbtata yBopKku pekoMeHayeTcs Hauatb
MCMoNb30BaTh PeXUM WBa6pbl Nocsie 3 NprMeHeHni pobota.

1) BebKMUTE LWBABPY U YAANWNTE OCTATKM BOAbI. YCTAHOBUTE LUBAGPY, KakK
MoKa3aHo Ha cxeme.

124

2) 3anonHnTe 6ak BogoM.

MpriMeyaHvie. He NCNonb3yiTe YnicTaLIve 1 Ae3vHMDULMPYOLLE CPeacTBa.

3) BctaBbTe BOAsHOM Hak pOBHO B 3afHel YacTn poboTa, noka He ycbiwnte

LenyoK. HauHnte y6opky Haxatmem kHorkv (D nnm yepes npuioxexvie
Dreamehome.

Lenyok

MpumeyaHue.
- He pekoMeHayeTcs MCnoab30BaTb PYHKLIMIO YOOPKM LWBABPO Ha KOBPAX.

- 1o Mepe HeobXxoAVMOCTI PeryvpyiTe Noaavy BoAb! K WBabpe ¢ MoMOLLb0

MOBUNBHOMO NPUNOXKEHNH.

PerynsaipHbiin yxop

PekomeHpyeTcs BbINONHATL perynsapHoe 06C}'Iy)KI/IBaHVIE pOﬁOTa cornacHo Tabnnue Hxe gnsa rapaHTnn ero ONTMManbHOM paGOTbI.

KomnoHeHT

YacToTta peMOHTa

YacTtoTa 3aMeHbl

LLIBabpa

Mocne Kaxporo
NCMo/b30BaHMA

Kaxpgble 3-6 mecaueB

OCHOBHa#s WeTKa

®UNLTP KOHTeHepa
4NS NbIAn

BokoBas LLeTKa

Kaxgble 2 Hegenn

Kaxpgble 6-12 mecsLeB

Kaxpgble 3-6 mecaueB

CurHanbHas 30Ha
3apsALHON JOK-
cTaHumnn

3apsagHble KOHTaKTbl

KoHTelHep ans
nblan

HeobxoanmocTn

CraHpapTHOe Koneco Kaxpeii mecsu /
JlazepHoro garumka
paccToaHns
[atuvkn nageHuns
BoasHom 6ak
YunctnTe no mepe /

MpumeyaHne. YactoTa 3aMeHbl 3aBMCUT OT cnocoba nMcrnosib3oBaHms
poboTa. MNpn BO3HUKHOBEHMN 0CcObbix OWNH60K HeoHX0ANMO BbIMONHUTL

3aMeHy KOMMOHEHTOB.
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PerynsapHbiin yxop,

OuuncTKa KOHTEVIHepa ONa NblAn n Cbﬂpra 3. CHUMNTe UALTP 1 CNerka NocTyyumTe no Hemy.

1. OTKpOWTE KPbILKY POBOTa 1 HAXXMUTE HA 3@XKNM KOHTEHepa Ans nbiaw,
uTo6bl CHATb KOHTENHep A9 MbIAn.

0go

MNpumMeuaHue.
- He NbITanTecs 0UNCTUTL OULTP LLETKOW, NansUaMm Uan oCcTpbIMim
npeaMeTamu, ytobbl He NOBPeATh ero.

4. NpoMoliTe KOHTerHep ANs NMblan 1 UALTP BOAON, @ 3aTeM TLiaTe/lbHO
npocyLnTe Nx nepeg yctaHoBKOW 06paTHo.

2. OTKpPOITE KPbILKY KOHTEHepa A/1s Mblav Y OUMCTHTE ero, Kak MoKa3aHo
Ha prcyHKe.

MpumeuaHue.

- [POMBbIBaiiTe KOHTEMHEP A5 NblN W (OUALTP TONBKO YMCTON BOAOW.
3anpeLlaertcs NCnosb30BaTh YNCTALLEEe CPeACTBO.

- VIcnonb3yiiTe KoHTeHep A4 Nblav 1 (PUNBTP TONBKO NOC/1e TLaTebHON
MPOCYLLKM.
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PerynsaipHbiin yxop
OuuncTKa Mopyns LIJBa6pr 3. MpomowiTe BoAON 1 BbicywnTe rybky wBabpebl.

1. NepemecTnTe 06a 3axnMa Ha 6OKOBOW CTOPOHe BoAsHOro 6aka, uTobbl
CHATb MOAYNb BNAaXHON yBOpKKM, a 3atemMm CHMMuUTe weabpy.

MpumeuaHne.
- Mocne OKOHYaHUS UCMONb30BaHMA N3BNeKkuTe rybky 13 moayns weabpbl, uTobbl
rpsA3Has BoAa He Bbinnnack 06patHo B 6ak 1 He 3acopuwia oTBepCTVe AN1S B Abl.

4. EC MOTOK BOAbI CNabblli NIV BOAA pacrnpefenserca HepaBHOMEPHO,
2. CneviTe ocTaBLUytOCS BOAY 113 BOASHOTO 6ak. MpomoiiTe 6ak BOAOV 1 OUNCTUTE BO3AYLIHOE OTBEPCTME B BEPXHEN UaCTu KPbILLKN BOASHOTO 6aka.
NPOTPUTE HACYXO NN OCTABLTE BbICLIXaTb €CTECTBEHHbLIM MyTeM.

Mpumeyanme. He noasepraiite 6aK BO3AENCTBUIO MPSMbIX CONHEYUHbIX TyYei.
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Y PerynapHbIii yxop, PerynsapHbiin yxog

Ol-l NUCTKA OCHOBHoﬁ |_U'eTK|/| 2. CHUmMnTe KPbILWKY LLETKN, KaK MoKa3aHo Ha cxemMe. Ypannte cnytaswinecs MNpumMeyaHne. N8 OUNCTKN BHYTPEHHEN MOBEPXHOCTM poboTa nan 3apsaHON JOK-CTaHLMMN C YYBCTBUTE/IbHBIMW 3/1EKTPO3/IeMEHTaMy NCMO/b3yTe Cyxoe NonoTeHue. He ncnonb3yite BAaxHoe

BOJIOChI C LLIETKM C MOMOLLIbIO YNCTALLLETO MHCTPYMEHTa B KOMMNeKTe. nonoteHLe, 4To6bl n36exaTb NOBPEXAEHNI 3-3a BOALI.
1. HaXKMnTe Ha 3aLUTHbIe 3aXKNMbl LEeTKV BHYTPb, UTO6bI 13BAEUb ee

3alnTHOE YCTPOWNCTBO N [0CTaTb LWETKY 13 p060Ta. OqMCTVlTb p,aT"lMK BO3BpaTa Ha p,OK . CTaHU.V”O quCTMTe p'aTLIVlK I'Iap,eHMﬂ

ODDO
o

o o
Il Il Il
MpumMeuaHne. ECn Ha WeTKe 0CTasIoCb MHOTO CMYyTaHHbIX BOOC, HE TAHUTE KX C CUON, =) INe] =) =) @—113
uyTob6bI HE MOBPeANTD LLIETKY.
o o

Mepesarpyska pob6ota

Ecnn poboT He pearvpyeT Ha KOMaHAbl NN He BbIKIOUYAETCs, HaXXMuTe

n yaepxnsainte kHonky () B TeueHne 10 cekyHp, 418 NPUHYANTENbHOTO
BbIK/IOUEHVS pob0Ta. 3aTeM HaXXMIKTe 1 yaepKnBaiite KHomky () B TeueHve
3 ceKkyHp, 4YTobbl BKNOUNTL PO6OT.

OuncTka 60KOBbIX LETOK

CHuMunTe 6OKOByI'O LEeTKY 1 yaannTe cnytaelinecd BosiOChbl CO LWETKN C
MOMOLLBbK YNCTALLEro NHCTPYMeHTa B KOMMJieKTe.

Q
T T T A
AKKymynatop
oIy E——T ” ” ” ,
B po60T BCTpOEH BbICOKOI(PDEKTMBHbIN INTUIA-UOHHbIV aKKyMyNSaTOPHbIA
0 0 6nok. Mpn exxefHEBHOM NCMOMb30BAHNM 3apsSXKaliTe akKyMynsTop

MOMIHOCTbIO, UTOBbI MOAAEPXKNBATL TEXHUUECKNE XapaKTepUCTUKM
aKKymynsTopa. Eciv po6oT He UCMonb3yeTcs B TeUeHne JONroro BpeMeHH,
o ° oTK/IoUMTE ero 1 ybepute Ha xpaHeHvie. Bo n3bexaHvie NoBpexaeHni n3-
3a Upe3MepHOIi Pas3psAKN PO6OT HEOBXOAMMO MOA3APSKATL HE Pexe, Yuem
OfH pa3 B TP MecsiLa.
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NHanKaTop coCToAHUA

B Tabnuue HuKe nepeunciieHbl BO3MOXKHbIe NMPUUMHbI N NYTY peLLUeHns HenosiaAo0kK B 3aBNCMMOCTM OT LiBeTa
nHpukKatopa. Oaa nonyvyeHns nogpobHon nHcpopmaunm cM. pasgen «Bonpockl n oteeTbl» (FAQ) gpaHHOWM
VIHCTPYKLUN.

LiBeT nHankKartopa Bo3moXHasa npuunHa PeweHune
HeT anekTponuTaHus MpoBepbTe 1 y6eanTech B HANMNUMN 3NEKTPOMNUTaHNS OT 3apsAHON [OK-CTaHLMN.
Bobikn. Po60T HaxoamMTca B pexnme He 6ecrokonTb
Mpu NoNHOM 3apsge akkymynatopa po6ot /
nepexoauT B CAALWMI Pexmm
Benbin Po60T HaxogunTcs BHe 3apsiAHON LOK- /
(NOCTOSAHHBIN) cTaHunmn
Muratowmin
o PoboT 3apskaertca /
6enbin
. MpoBepbTe Hannune KoHTerHepa Afs Nbiau.
OpaHxeBbln
(MuraroLLi) Owwbka Mpw apyrnx owmrbKax CBSXKNTECh C TEXHUYECKMMM CcneynanncTamm nnm
COTPYAHMKaMM NOCTAPOAAXKHOTO 06CNYKMBaHMS.

Bonpockl n oTBeThbI

Mpob6nema

PewieHue

Po60T He BK/tOUaeTcs

HW3Knih ypoBeHb 3apsaa akkymynatopa. 3apsante poboT Ha 3apsagHOoN AOK-CTAHLUMN, @ 3aTEM NOBTOPUTE MOMbITKY.

Po60T He 3apsKaercs

3apaaHas JOK-CTaHLMS He NMOAKIHYEHA K MCTOUHNKY NMUTaHWs. Y6eamTech, uTo 06a KOHLA LWHypa NUTaHus
NOAKNHOYEHbI MPABUJIBHO.

Cnabblin KOHTAKT. QUMCTUTE 3apsiAHbIe MAACTUHBI LOK-CTaHLUM U 3apsAHble KOHTaKTbl poboTa.

Po60T He BO3BpAaLLLAeTCs Ha
3apAAHYI0 LOK-CTaHLUMIO

Bokpyr BapH,D,HOVI AO0K-CTaHUMW CNVLWLKOM MHOTO ﬂpel'lﬂTCTBVII?I. Pa3smectuTe AOK-CTAHLMIO HA OTKPbLITOM yuyacTKe.
QuNCTNTE CUTHANbHYIO 30HY A0K-CTaHLUMN.

Cbori B pabote poboTa

BbIk/toumnTe 1 nepesanyctute po6or.

MOCTOPOHHMeE 3BYKW BO BpeMmsi
ybopku

B OCHOBHOW 11 6OKOBOV LLETKAX NN B OAHOM 13 OCHOBHbIX KOJIEC MOT 3aCTPATb MOCTOPOHHWI NpeaMet. OCTaHoBUTE
pob60T 1 yaanuTte BeCb Mycop.

Po6oT cTan xyxke ybupate nnaun
ocTaBnset nocne cebs rpssb

KoHTelHep Aas nblav 3anonHeH. OuncTuTe ero.
dunbTp 3ab6uMT. OUncTmTe ero.
B OCHOBHY!O LLeTKy nonan NoCTOPoOHHWI NpeaMert. Y6epuTe ero.

Po6oT He nogkntouaetcs K Wi-Fi

C6o1i nogkntoueHms K 6ecnpoBogHo cetn Wi-Fi. CBpockTe HacTponkn Wi-Fi, 3arpy3nte nocnegHioo Bepcuto
npunoxeHuns Dreamehome, a 3atem NonpobyiTe NOAKNOUNTECS MOBTOPHO.

DYHKLWS onpefeneHris MectTornonoXeHns He OTKPbIBAEeTCs. Y6eanTech, UTo B NpuaoxkeHn Dreamehome BktoUeHa
hyHKLMS OnpeseneHuns MecTomoNoXeHMs.

Cnabbi curHan Wi-Fi. Mepemectnte poboT B 30HY C YCTONUNBBIM CUTHaNoOM Wi-Fi.
PoboT He noppep>xnBaeT Wi-Fi c uactoTton 5 Ty, YbeanTtech, 4to Baw poboT nogkntoueH kK Wi-Fi 2,4 Ty,

HeBepHOe 1Ms Nonb3oBaTeNs WAy Naponb gomallHero Wi-Fi. Yoeantech, Yto NMs Nosb30BaTeNs 1 Naposb BBeAeHb!
NpaBuW/bHO.
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Y Bonpocbl n oTeeTbl

Mpo6nema

PeweHne

OCHOBHble NapameTpbl

He paboTtaet pexnm
"3annaHnpoBaHHas ybopka"

YpoBeHb 3apsaa pobota Hy3KniA. Y6opKa Mo pacnvcaHnio HAUHeTCs TONbKO TOTAa, KOTAa YPoBeHb 3apsaaa byaer
MUHUMYM 15%.

Ecnv po60T NOCTOSIHHO HaXoAWTCS
Ha [0K-CTaHLMN, CKONbKO
3/1IEKTPO3HEPTIN OH MOTPebiseT?

Ha foK-CTaHummn po60oT NoTpebifeT oUeHb Maso 3MeKTPO3IHeprnn, a NOCTOAHHASA NMOA3aPALKA MO3BO/SET MOLLAEPKMNBATbL
TEXHNYECKNE XapaKTePUCTUKM aKKyMyaTopa.

Bofa He nocTtynaert n3
BOAsAHOro 6aka nnn ee obbem
Hef0CTaTOUHbI

Y6ennTech, 4To B BOASHOM Bake ecTb Boaa.

OuncTrTe ry6Ky LWBabpbl, €C/V OHA 3arpsa3HMach.

Y6eanTech, uto rybka Weabpbl yCTaHOBNEHA MPABU/IbHO B COOTBETCTBUY C PYKOBOACTBOM MO 3KCTTyaTauum.
CBOEBpPEMEeHHO ouKLLaliTe BO34yLIHOE OTBEPCTIE B B ePXHEe UacTu KPbILLKN BOASHOTO 6aka.

Po6oTt 3apsigHas JoK-CTaHLuA

Mopenb RLS3L Mopenb RCSO

Bpems 3apagkn OKo/lIo 6 Y
HomnHansHas 100-240 V ~ 50/60 Hz 0,5 A
BXOAHAas MOLHOCTb

HomuHanbHoe 14,4V =

Hanps>xeHune
HoMnHanbHas 198V = 1A

HomuHanbHas 26 W BbIXOAHAs MOLLHOCTb

MOLLHOCTb

PoboT He npogomkaeT ybopky
nocse 3apsakn

Y6epauTech, Uto poboT He nepeLlen B pexum "He 6ecrokounTs'’, B KOTOPOM OH He MOXXET BO306HOBUTL YHOPKY.
Po60OT He MOXET MPOAOIKNTL YBOPKY, €C/IN ro 3apAANAN UV BEePHYIN HA 3aPAAHYHI0 LOK-CTaHLVI0 BPYUHYHO.

Pabouas yactoTta

2400-2483,5 MHz

Makc. BbIxogHas
MOLLHOCTb

< 20 dBm

Po6OT He BO3BpaLLaeTcs Ha
3apsLHYI0 JOK-CTaHLMIO Moc/e
N3MEHEeHNs MecTonooXKeHNs

Mocne n3MeHeHNsi MECTOMONOXeHNs PoboT ByaeT 3aHOBO onpefensTb CBOe nonoxeHue. Mocie c6os onpegeneHvs
MeCTOMOo/I0KEHMs POBOT HAYHeT MOBTOPHO reHepPUPOoBaTh KapPTy. ECN 3apsaHas AOK-CTaHLMUS PACMONOXKEHA CIMLLKOM
[aneko, poboT He CMOXET BepHYTbCs. Heo6X04MMO MOMeCTUTb POBOT Ha 3aPAAHYIO [OK-CTAHLMIO BPYUHYHO.

[Lns nonyyeHvs AOMONHNTENbHBIX YCIYT CBSXKMTECh C HAMU Mo agpecy aftersales@dreame.tech
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Beb6-cainT: https://global.dreametech.com

Mpu 06bIYHBIX YCIOBUSX NCMONB30BAaHWS MeXAY aHTeHHO 3Toro

060pyp,OBava 1 TesioM Nonb3oBaTtesia AO/TXKHO COXPaHATbCA paccToaHne He

MeHee 20 cM.
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Y |13851€ueHMe N yTUA3aUNS aKKyMynsTopa

BCTPOEHHBIV IMTVA-NOHHbIA aKKyMynsSTOP COAEPXKNT OnacHble ANs VIHCTPYKLMS MO U3B/IEYEHUIO
OKpYXKatoLLeit cpefibl BELLeCTBA. AKKYMY/ISITOP AO/MKEH BbITb N3BIEUEH
KBanMVLVIPOBAHHbBIMU TEXHUYECKUMU CreLnanncTamMmm 1 yTuan3npoBaH B
nprcnocobieHHoM 18 3Toro MecTe.

1. NMepeBepHUTE POBOT, C MOMOLLbIO MHCTPYMEHTA V3B/IEKNTE BUHTbI B
3agHel yact poboTa 1 3aTeM CHUMUTE KPbILLIKY.

2. OTCcoefuHVTE NMPOBOAA TEPMVHA/IOB MEXAY akKyMy/IaTOPOM 1 MeyvaTHow

- Mepeg, yTuavsaunen akkyMynsTop Heobxo4Mmo r3Bneds 13 npubopa; .
NaaToln 1 N3BNEKNTE aKKyMYyNSTOp.

- nepep N3BJIeUeHVeM akKyMynaTopa Heobxo4MMOo OTKIUNTL MPU6op oT
NCTOYHUKA SHEPIIN;
+ AKKyMy/IITOP HEOBX0AMMO YTIN3POBaTh 6@30MacHbIM Cnoco6oMm.

MEPbI MPEAOCTOPOXHOCTW:

Mepea N3BneyeHrieM akkyMyasTopa oTKIounTe Nprubop OT UCTOUHIKA
MUTAHMS N MAKCUMAabHO N3PACXoayiiTe 3apsf, akkyMynsTopa.
HeHy>Hble aKKyMynaTopbl HEOBXO4MMO YTUIN3VPOBATL B
nprcnocobneHHoM As 3Toro MecTe.

3anpeLyaeTcs 0CTaBAATb M3Le/ne Npyv BoICOKOM Temmeparype Bo
n3bexaHve B3pbIBOB.

B ciiyuae noBpexaeHns akKyMyaTopa XULKOCTb MOXET BbiTeub. Mpu
COMPUKOCHOBEHWW C KNAKOCTbIO MPOMOITe MECTO KOHTaKTa BOLOW 1
06paTnTecs 3a MeANLIMHCKON MOMOLLbH.

NHdopmayms 06 yTuamsaumum n nepepaboTke OTXOA0B INEKTPUYECKOrO U 3/IEKTPOHHOTO 060pyA0BaHMS

Bce v3genns ¢ CMBO/IOM PasfenbHOro cbopa 0TPaboTaHHOIO 3EKTPNYECKOTO 1 3/1eKTPOHHOTO 060pyaoBaHus (Anpektusa WEEE 2012/19/

EU) cnefyeT yTUAM3MPOBAaTh OTAE/IbHO OT HECOPTMPYEMbIX BbITOBbLIX OTXOA0B. C Lie/Iblo OXPaHbl 340P0BbsA 1 3aLLMThl OKPYXKatoLLei cpesbl Takoe

o6opyfoBaHvie HeOBX0AMMO CAABATb HA NepepaboTKy B CreumasbHblie MyHKTbI MPUeMa 3eKTPUYeCKOro 1 31eKTPOHHOro 060pyL0BaHMs,

onpegesneHHble MPaBUTeIbCTBOM VI MECTHBIMY OPraHaMm BAacTu. MpaBubHas yTuamsauns v nepepaboTtka noMoryT npesoTBpaTvTh BO3MOXKHbIE

HeraTuBHble MOCNeACTBUS /15 OKPYXKatoLLei CpeAbl U 340Pp0Bbs YenoBeka. [s nosyyeHns MHDOPMAaL MM 0 MeCTOHAXOXAEHUY 1 NopsaKe nprieMa
EEEE  YCTPOIICTB B NyHKTax nprieMa 06patntech B KOMMAHUIO, 3aHVIMALOLLYIOCS YCTAHOBKOV 060PYA0BaHNS, NV B MECTHbIE OpraHbl BACTU.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Aby unikng¢ porazenia prgdem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym uzytkowaniem urzgdzenia,
nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi przed uzyciem urzgdzenia i zachowac jg na przysztosc.

Ograniczenia w - Z produktu nie powinny korzysta¢ dzieci ponizej 8 roku zycia ani osoby z niedostatkam

uzytkowaniu i fizycznymi, sensorycznymi, intelektualnymi lub ograniczonym doswiadczeniem czy ni
ewystarczajgcg wiedzg bez nadzoru rodzica lub opiekuna, aby zapewni¢ bezpieczng o
bstuge i unikng¢ wszelkich zagrozen. Dzieci nie powinny przeprowadzac czyszczenia i
konserwacji bez nadzoru.

-Dzieci nie mogg bawi¢ sie tym produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i zwierzeta
domowe przebywajg w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego
pracy.

-Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg w srodowisku
domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngtrz, na powierzchniach innych niz podtogi
oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

-Jesli przewodd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast
zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

-Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego
zastosowania bariery ochronnej.

-Nie nalezy umieszczac robota do gdory nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy czunika
laserowego LDS, pokrywy robota ani zderzaka, jako uchwytu.

-Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze na
podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

-Przed uzyciem robota nalezy podniesé¢ z podtogi wszelkie przewody, aby zapobiec ich
przemieszczaniu podczas czyszczenia.

-Nalezy usungc¢ z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich
uszkodzeniu w przypadku zderzenia.
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