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Gratulacje!

Gratulujemy zakupu wysokiej jakosci teleskopu SkyMatic GoTo firmy Levenhuk! Seria obejmuje
najnowoczesniejsze przyrzady optyczne umozliwiajace tatwa obserwacje sfery niebieskiej i
odnajdywanie tego, czego chcesz, bez marnowania czasu! tatwe w obstudze elementy sterujace
gwarantuja prosty sposob lokalizowania pozadanych obiektow i rozpoczecie obserwacji po
nacisnieciu przycisku. Rozbudowana baza danych zawiera wspotrzedne ponad 42 900 obiektow.
Nawet osobie poczatkujacej w odkrywaniu gwiazd wystarczy kilka obserwacji, aby opanowac
wszystkie funkcje.

Jezeli kupites teleskop GoTo po raz pierwszy, gratulujemy wykonania waznego kroku w kierunku
amatorskiego obserwowania gwiazd.

Poswiec czas na oswojenie sie z niebem w nocy i naucz sie rozpoznawac gtowne gwiazdy i
konstelacje. Odrobina praktyki, cierpliwosci i ciemne niebo z dala od $wiatet miasta sprawia, ze
teleskop stanie sie dla Ciebie zrodtem zdumienia i radosci oraz narzedziem do odkrywania.

Celem niniejszej instrukcji jest zapewnienie pomocy w konfiguracji, prawidtowym uzytkowaniu i
pielegnacji teleskopu. Przed rozpoczeciem pracy doktadnie zapoznaj sie z ponizsza trescia.

OSTROZNIE! Nigdy, nawet przez kréotka chwile, nie wolno kierowa¢ teleskopu ani celownicy
na stonce bez natozenia profesjonalnego filtra stonecznego, ktory catkowicie zakrywa
przednia czes¢ przyrzadu. W przeciwnym razie moze dojs¢ do trwatego uszkodzenia wzroku.

Aby unikna¢ uszkodzenia wewnetrznych czesci teleskopu, nalezy zakryc przednig czes¢
celownicy folia aluminiowa lub innym nieprzezroczystym materiatem. Uzywanie teleskopu
przez dzieci moze odbywac sie tylko pod nadzorem osob dorostych.

Wszystkie czesci teleskopu dostarczane sa w jednym opakowaniu. Zachowaj ostroznos¢ podczas
rozpakowywania. Zalecamy zatrzymanie oryginalnego opakowania. Jesli konieczne bedzie
dostarczenie teleskopu w inne miejsce, opakowanie przystosowane do transportu pomoze chroni¢
teleskop przed ewentualnymi uszkodzeniami. Upewni¢ sie, ze w opakowaniu znajduja sie
wszystkie elementy. Nalezy doktadnie sprawdzi¢ zawartos¢ opakowania, poniewaz niektore czesci
sa mate. Wymagane jest uzycie tylko dostarczonych narzedzi. Aby zapobiec zginaniu i chwianiu
sie poszczegolnych elementdw, nalezy doktadnie dokreci¢ sruby, uwazajac jednak, by ich nie
przekreci¢, bowiem mogtoby to spowodowac zerwanie gwintow.

Podczas montazu (i w dowolnym momencie) nie dotykaj palcami powierzchni elementow
optycznych. Powierzchnie optyczne posiadaja delikatne powtoki, ktore moga zostac tatwo
uszkodzone w wyniku dotkniecia. Nie wyjmowac luster z obudow; niespetnienie tego warunku
powoduje uniewaznienie gwarancji produktu.
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Montaz teleskopu

Rozstaw nogi statywu, tak aby znajdowat sie on w pozycji pionowej, i zamocuj tacke na
akcesoria.

Wyreguluj wysokosc stojaka stosownie do wymagan. Umies¢ montaz na gtowicy stojaka i
zabezpiecz ja za pomoca $ruby zaciskowej.

Poluzuj srube radetkowang tubusu ogniskujacego i zdejmij plastikowa ostone. Wtoz 25 mm okular
do tubusu ogniskujacego. Zdejmij ostone przeciwpytowa z przedniej czesci teleskopu.
Przeprowadz montaz celownicy: wsun podstawe celownicy na stopke znajdujaca sie na tubusie
teleskopu i przykrec ja za pomoca sruby radetkowanej.

Podtacz pilot sterowania recznego, umieszczajac jego przewdd w odpowiednim gniezdzie w
dolnej czesci montazu.

Wtdz osiem baterii AA do komory na baterie, tak aby zachowac wskazang zgodnosc biegunow.
Wtdz komore do odpowiedniego gniazda w dolnej czesci montazu. ﬂ

OSTROZNIE!

Jezeli przyrzad nie jest podtaczony do zrddta zasilania, mozliwa jest wytacznie regulacja
wspotrzednych w osi wysokosci. Nie podejmuj prob regulowania wspotrzednych w osi
azymutu, gdyz prowadzi to do uniewaznienia gwarancji. Wszelkie regulacje wspotrzednych
w osi azymutu nalezy wykonywac wytacznie z zastosowaniem pilota sterowania recznego,
w przeciwnym razie moze zosta¢ uszkodzony mechanizm nawigacji.

Wymagania dotyczace zasilania

Teleskop SkyMatic nalezy podtaczy¢ do zrodta zasilania 1 A, 11 V-15 V DC. Upewnij sie, ze kabel
zasilania jest prawidtowo podtaczony do gniazdka 12 V DC na montazu. e

Pilot sterowania recznego SynScan™ AZ

Przewdd pilota sterowania recznego posiada z jednej strony tacznik RJ-45 8 pin, a z drugiej
tacznik RJ-12 6 pin. Podtacz tacznik RJ-45 do pilota sterowania recznego, a drugi koniec
przewodu do montazu. W podstawie pilota znajduja sie trzy gniazda SynScan™ AZ. Srodkowe
wykorzystywane jest do podtaczania teleskopu do komputera lub innego urzadzenia z tacznikiem
RS-232. Gniazdko 12 V DC na pilocie umozliwia przegladanie bazy danych lub aktualizowanie
oprogramowania bez koniecznosci podtaczania urzadzenia do teleskopu.

SynScan™ AZ umozliwia bezposrednia kontrole nawigacji teleskopu i dostep do obszernej bazy
danych obiektow astronomicznych. Pilot recznego sterowania posiada podswietlany wyswietlacz
z miejscem na 16 znakow i funkcja przewijania.

Klawiatura sktada sie z czterech czesci.
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Przyciski funkcyjne

Przyciski funkcyjne znajduja sie w gornej czesci pilota, bezposrednio pod wyswietlaczem.
Przycisk ESC moze by¢ wykorzystywany do anulowania polecenia lub przechodzenia w gére menu.
Przycisk SETUP stuzy do szybkiego uruchamiania menu konfiguracji. Przycisk ENTER stuzy do
potwierdzania wyboroéw i polecen.

Przyciski nawigacyjne

Przyciski nawigacyjne daja catkowita kontrole nad teleskopem. Podczas automatycznego
skierowywania na obiekt nastepuje ich chwilowe zablokowanie. Moga zosta¢ wykorzystane do
wyrownywania teleskopu, centrowania go na obiekt astronomiczny oraz recznej nawigacji. Lewy
i prawy przycisk sa rowniez wykorzystywane do sterowania kursorem na wyswietlaczu podczas
wprowadzania danych.

Przyciski przewijania

Przyciski przewijania stuza do poruszania sie w obrebie menu na wyswietlaczu.

Przyciski numeryczne

Przyciski te maja dwie funkcje: wprowadzanie numerycznych wspotrzednych i szybka nawigacja.
Przycisk TOUR stuzy do aktywacji automatycznego przegladania obserwowanej czesci sfery
niebieskiej.

Przycisk RATE zmienia predkosc¢ obrotowa serwosilnikow podczas korzystania z przyciskow
nawigacji. tacznie dostepnych jest 10 zakresow, od 0 (najnizszy) do 9 (najszybszy).

Przycisk UTILITY stuzy do otwierania funkcji podrecznych, np.wyswietlania pozycji, czasu itp.
Przycisk USER stuzy do otwierania utworzonej przez uzytkownika bazy danych (do 25 obiektow
zdefiniowanych przez uzytkownika).

Przycisk ID pozwala okresli¢ obserwowany obiekt.

Przyciski NGC, IC, M, PLANET oraz OBJECT uruchamiaja odpowiednie katalogi w bazie danych.

Pierwsza konfiguracja

Upewnij sie, ze montaz jest wyrownany. Skieruj teleskop na jasna gwiazde lub gromade gwiazd.
Podtacz pilot recznego sterowania do montazu.

Teleskopy z automatycznym naprowadzaniem: podtacz teleskop do zrodta zasilania, wktadajac
jego przewdd do zrodta zasilania 12 V DC.

Teleskopy wielofunkcyjne: uruchom przyrzad za pomoca przycisku WL./WYL.

Po podtaczeniu pilota recznego sterowania na wyswietlaczu pojawi sie informacja o numerze
uzywanej wersji (Ekran wersji). Nacisnij przycisk ENTER. Zostanie wyswietlone ostrzezenie o
zagrozeniu dla zdrowia ptynacym z obserwacji astronomicznych. Jezeli juz znasz jego tresc,
mozesz nacisnaé przycisk ESC, aby kontynuowac.

Jezeli nie korzystasz z pilota przez 30 sekund, przechodzi on w tryb uspienia, czerwona dioda.
LED zostaje przyciemniona, a podswietlenie klawiatury - wytaczone. Nacisniecie dowolnego
przycisku powoduje anulowanie trybu uspienia.

Wprowadz dtugos¢ i szerokos$c geograficzng obecnego potozenia (w tej kolejnosci) za pomoca
przyciskow numerycznych.
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Za pomoca przyciskdw przewijania przechodz miedzy kierunkami kardynalnymi: W oznacza
zachdd, E - wschod, N - potnoc, a S - potudnie.

Strzatki prawa i lewa stuza do ustawiania dtugosci i szerokosci geograficznej.

Potwierdz wybdr, naciskajac przycisk ENTER. Dane nalezy wprowadzac¢ w nastepujacym formacie:
123° 04' W 49° 09' N. Wybierz strefe czasowa, wprowadzajac godzine i minuty za pomoca
przyciskow przewijania i numerycznych (+ dla wschodu, - dla zachodu). Przyktadowo strefa PST
powinna mie¢ forme: -08:00.

Potwierdz wybdr, naciskajac przycisk ENTER. Wprowadz date w formacie mm/dd/rrrr za pomoca
przyciskow numerycznych. Potwierdz wprowadzone dane, naciskajac przycisk ENTER. Wprowadz
lokalny czas w formacie 24-godzinnym (2 po potudniu = 14:00). Potwierdz, naciskajac przycisk
ENTER i przejdz do ustawien czasu letniego. Jezeli chcesz poprawi¢ wprowadzone dane, nacisnij
przycisk ESC, ktory spowoduje powrot do poprzedniego ustawienia, a nastepnie ENTER, aby
wprowadzi¢ zmiany.

Po wprowadzeniu czasu letniego zostanie wyswietlony komunikat ,,DAYLIGHT SAVING?” (zapis
czasu letniego?). Za pomoca przyciskow przewijania wybierz wtasciwa odpowiedz i potwierdz za
pomoca przycisku ENTER.

Po zakonczeniu wprowadzania ustawien wyswietlony zostanie komunikat ,,Begin alignment?”
(rozpocza¢ ustawianie?).

Nacisnij 1 lub ENTER, aby rozpoczac¢ ustawianie. Nacisnij 2 lub ESC, aby anulowac czynnosc.

Ustawianie na gwiazdy

Przed rozpoczeciem badania wszechswiata musisz ustawic teleskop wzgledem dwaoch lub trzech
znanych gwiazd. Jak wiesz, w ciagu doby Ziemia obraca sie wokot wtasnej osi. Z tego powodu
gwiazdy zdaja sie porusza¢ po nocnym niebie po tuku. Ustawienie teleskopu powoduje
zapamietanie mapy sfery niebieskiej i ruchu gwiazd. Ustawienie mozna przeprowadzi¢ w
dowolnym momencie obserwacji (w menu konfiguracji nalezy wybrac opcje Alignment
(ustawianie)).

Istnieja dwa sposoby ustawiania wedtug gwiazd: ustawianie na najjasniejsza gwiazde oraz
ustawianie na dwie gwiazdy. Jezeli to Twoja pierwsza obserwacja, zaleca sie rozpoczecie od
ustawienia wzgledem najjasniejszej gwiazdy. Przed kontynuowaniem czynnosci upewnij sie, ze
celownica jest prawidtowo wyréwnana wzgledem tubusu teleskopu.

Ustawianie na najjasniejsza gwiazde

Wybierajac ustawienie na ekranie pilota SynScan™ AZ, zaznacz opcje Brightest Star Align
(ustawianie na najjasniejsza gwiazde). Potwierdz wybor, naciskajac przycisk ENTER. Wyswietlony
zostanie nastepny komunikat - ,,Select Region” (wybierz region) - wraz z oSmioma opcjami
kierunkow kardynalnych azymutu, tj. N, NE, E, SE, S, SW, W, NW. Kazdy kierunek odpowiada
zakresowi 90° wzdtuz azymutu, potnoc odpowiada 0° (lub 360°), wschdd - 90°, potudnie - 180°,
a zachod - 270.

Przyktadowo kierunek NE obejmuje zakres od 0° do 90°.

Kierunek Zakres stopni wzdtuz azymutu
Potnocny wschod 315°-45°
Wschod 45°-135°
Potudniowy wschod 90°-180°
Potudnie 135°-225°
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Potudniowy zachod 180°-270°
Zachod 225°-315°
Potnocny zachod 270°-360°

Po dokonaniu wyboru kierunku kardynalnego zostanie utworzona lista gwiazd o wielkosci (mag)
co najmniej 1,5, ktore mozna obserwowac w tym kierunku. Lista nie uwzglednia gwiazd
znajdujacych sie poza zakresem 10°-75° wzdtuz osi rektascensji oraz gwiazd o wielkosci (mag)
mniejszej niz 1,4.

Informacje na temat gwiazdy, na ktorg ustawiono teleskop, zostang wyswietlone na ekranie.
Pierwszy wiersz zawierac bedzie jej nazwe i wielkosc.

W drugim wierszu znajda sie informacje na temat jej przyblizonej lokalizacji. Przyjmijmy, ze
teleskop ustawiany jest na gwiazde Arktur. Jej wielkos¢ wynosi 0,0, potozenie to 88,1° E i 24,1°
wzdtuz osi rektascensji.

Teleskop nie zostanie automatycznie skierowany na punkt podczas pierwszego ustawiania,
musisz wiec wykonac te czynnosc¢ recznie, postugujac sie przyciskami nawigacyjnymi. Predkos¢
obrotowa serwosilnika mozesz zwiekszyc za pomoca przycisku RATE i wybierajac sposrod
dostepnych opcji (0 to opcja najwolniejsza, 9 - najszybsza).

Upewnij sie, ze gwiazda znajduje sie na srodku pola widzenia (mozesz ja wysrodkowac za
pomoca przyciskow nawigacyjnych), i potwierdz, naciskajac przycisk ENTER. Nastepnie pojawi
sie pytanie o wybor z listy drugiej gwiazdy, wzgledem ktorej nastapi ustawienie. Za pomoca
przyciskow przewijania wybierz odpowiednia gwiazde, a teleskop zostanie automatycznie na nig
skierowany. Po zakonczeniu ruchu obrotowego teleskopu pilot powiadomi o tym za pomoca
pojedynczego sygnatu dzwiekowego. Nie podejmuj prob regulowania az do ustyszenia sygnatu
dzwiekowego. Jedynym poleceniem, na ktore zareaguje SynScan™ AZ, bedzie w tym momencie
nacisniecie przycisku ESC. Za pomoca przyciskow nawigacyjnych ustaw druga gwiazde w
centrum pola widzenia. Po prawidtowym przeprowadzeniu ustawiania na ekranie wyswietlony
zostanie komunikat ,,Alignment Successful” (ustawianie przebiegto pomyslnie).

W przypadku niepowodzenia wyswietlany jest komunikat ,,Alignment Failed” (ustawianie
zakonczone niepowodzeniem) i konieczne jest powtdrzenie procesu. Proces ustawiania mozesz
anulowa¢ w dowolnym momencie, naciskajac przycisk ESC.

Ustawianie na dwie gwiazdy

Proces ten przypomina ustawianie wzgledem najjasniejszej gwiazdy, z jednym wyjatkiem:
odbywa sie bez wybierania kierunku azymutu.

Wybierz opcje ustawiania na 2 gwiazdy w menu Star Alignment (ustawianie na gwiazdy) za
pomoca przyciskow przewijania. Potwierdz wybor, naciskajac przycisk ENTER.

Zostanie wyswietlona lista gwiazd widocznych w Twoim regionie. Za pomoca przyciskow
przewijania oznacz jedna z nich jako gwiazde gtowna. Teleskop nie zostanie automatycznie
skierowany na punkt podczas pierwszego ustawiania.

Musisz wykonac te czynnosc recznie, postugujac sie przyciskami nawigacyjnymi, tak aby wybor
gwiazdy, ktorg znasz, byt tatwiejszy. Za pomoca przyciskow nawigacyjnych ustaw pierwsza
gwiazde w centrum pola widzenia.

Potwierdz wybor, naciskajac przycisk ENTER. Zostanie wyswietlona kolejna lista, umozliwiajaca
wybor drugiej gwiazdy. Za pomoca przyciskow przewijania wybierz gwiazde i potwierdz,
naciskajac ENTER. Teleskop automatycznie zostanie skierowany na druga gwiazde. Za pomoca
przyciskow nawigacyjnych ustaw ja w centrum pola widzenia.

levenhuk® 7

Zoom&Joy



Potwierdz za pomoca przycisku ENTER. Po prawidtowym przeprowadzeniu ustawiania
wyswietlony zostanie komunikat ,, Alignment Successful” (ustawianie przebiegto pomyslnie). W
przypadku niepowodzenia wyswietlany jest komunikat ,,Alignment Failed” (ustawianie
zakonczone niepowodzeniem) i konieczne jest powtorzenie procesu.

W celu uzyskania najlepszych wynikow wybierz gwiazdy znajdujace sie w odlegtosci co najmniej
60°, poniewaz w miare zwigkszania sie odlegtosci miedzy nimi wzrasta stopien doktadnosci
ustawiania. Jeszcze lepsze wyniki przynosi wybor gwiazd o tych samych wspoétrzednych
rektascensji.

Poprawa doktadnosci wskazywania

Kazda z wyzej opisanych metod zapewnia wystarczajaca doktadnos¢ obserwacji. Jezeli jednak
wymagany jest wiekszy stopien doktadnosci, mozesz skorzystac z funkcji PAE (Pointing Accuracy
Enhancement - poprawa doktadnosci wskazywania) pilota SynScan™ AZ. Korzystanie z funkcji
dostepne jest dla 85 obszardw sfery niebieskiej. Zakres ten powinien obejmowac cata sfere.
Przed przystapieniem do korzystania z funkcji PAE upewnij sie, ze obszar zostat juz zmapowany
przez SynScan™ AZ.

* Ustaw obserwowany obiekt na srodku pola widzenia (jezeli juz wykonates te czynnos¢, mozesz
pominac¢ ten krok).

« Nacisnij i przytrzymaj przycisk ESC przez dwie sekundy. Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat
,Re-center” (wysrodkuj ponownie) wraz z nazwa obiektu referencyjnego. Nazwa obiektu zamiga
trzykrotnie. Jezeli korzystasz z oprogramowania nawigacyjnego dla planetarium, zamiast tego
zostanie wyswietlony komunikat ,,Last goto object” (ostatni obiekt goto). Upewnij sie, Zze obiekt
referencyjny ciagle znajduje sie w centrum pola widzenia, i nacisnij przycisk ENTER.

Jezeli nie chcesz zapisywac wyniku, mozesz anulowac operacje za pomoca przycisku ESC. Po
nacisnieciu przycisku ENTER nastapi zapisanie informacji o biezacej orientacji, a mapa obszaru
zostanie zaktualizowana.

Od teraz w tym obszarze powinna nastapic¢ poprawa doktadnosci wskazywania.

Wyniki ustawiania i operacji PAE zostang zapisane w pamieci pilota sterowania recznego i nie
beda usuwane wraz z wytaczeniem przyrzadu.

Powtorzenie ustawiania wzgledem gwiazd moze by¢ konieczne w nastepujacych przypadkach:
1. Teleskop nie powrdcit do pozycji poczatkowej przed wytaczeniem.
2. Zmieniono niektore ustawienia teleskopu i montazu.

Podczas wymiany akcesoriow zachowaj czujnos¢, w przeciwnym razie konieczne moze okazac sie
ponowne ustawienie przyrzadu. Po nastepnym uruchomieniu pilota sterowania recznego w czasie
kolejnej sesji upewnij sie, ze wprowadzany czas pochodzi z tego samego zrddta, tj. jezeli
odczytywany byt on z zegarka, upewnij sig, ze jest to ten sam zegarek.

Baza danych obiektow

Rozbudowana baza danych teleskopu GoTo zawiera ponad 42 900 obiektoéw wraz ze
wspotrzednymi.
Obejmuje ona informacje uporzadkowane w nastepujacych katalogach:

Uktad Stoneczny - siedem planet i Ksiezyc.

Nazwy 212 najbardziej znanych gwiazd.

NGC - 7840 najjasniejszych obiektow gtebokiego nieba.
IC - 5386 gwiazd i obiektow gtebokiego nieba.
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Messier - 110 obiektow skatalogowanych przez C. Messiera.

Caldwell - 109 obiektow skatalogowanych przez P. Caldwella-Moore‘a.
Gwiazdy podwojne - 55 najbardziej znanych gwiazd podwojnych.
Gwiazdy zmienne - 20 gwiazd zmiennych.

SAO - 29 523 gwiazdy.

Wybor obiektu

Po ustawieniu teleskopu mozesz przystapic¢ do obserwacji. Istnieje pie¢ sposobow na wybranie
obiektu do obserwacji: @

Nacisniecie przycisku TOUR pozwoli Ci obserwowac najjasniejsze i najpiekniejsze obiekty
gtebokiego nieba. Pomiedzy elementami listy wybranych gwiazd mozesz przechodzi¢ za pomoca
przyciskow przewijania. Potwierdz wybor, naciskajac przycisk ENTER. Zostang wyswietlone
wspotrzedne obiektu. Nacisnij przycisk ENTER ponownie, a teleskop automatycznie zlokalizuje
obiekt.

Nacisniecie przyciskow M, NGC, IC umozliwia otwarcie odpowiedniego katalogu obiektow
astronomicznych. Za pomoca przyciskow numerycznych wprowadz numer obiektu, ktory chcesz
obserwowac.

Po nacisnieciu przycisku ENTER wyswietlone zostang wspotrzedne obiektu. Uzyj przyciskow
przewijania, aby przegladac informacje na temat obiektu, w tym o jego rozmiarach, wielkosci
gwiazdowej i odpowiadajacej konstelacji. Nacisnij przycisk ENTER ponownie, a teleskop
automatycznie zlokalizuje obiekt.

Nacisniecie przycisku PLANET powoduje otwarcie bazy danych Uktadu Stonecznego. Za pomoca
przyciskow przewijania wybierz odpowiednia planete i potwierdz za pomoca przycisku ENTER. Po
wyswietleniu wspotrzednych nacisnij przycisk ENTER ponownie, a teleskop wskaze obiekt.

Nacisniecie przycisku USER powoduje otwarcie bazy danych stworzonej przez uzytkownika.
Mozesz do niej wprowadzac wspotrzedne nowych obiektow lub wybiera¢ obiekty juz zapisane
(wiecej informacji zawiera czes$¢ Baza danych uzytkownika).

Przycisk OBJECT zapewnia dostep do petnej bazy danych ponad 42 900 obiektow
astronomicznych.

Menu podreczne

Funkcje podreczne to prosty sposob na bezposrednie sterowanie pilotem SynScan™ AZ.

SHOW POSITION (pokaz pozycje) pozwala na poznanie wspotrzednych obserwowanego obiektu.
SHOW INFORMATION (pokaz informacje) powoduje wyswietlenie biezacych ustawien czasu
lokalnego i gwiazdowego oraz informacji na temat wersji oprogramowania bazy danych i pilota
SynScan™ AZ. Jezeli pilot podtaczony jest do montazu, wyswietlona zostanie rowniez wersja
oprogramowania sprzetowego silnika.

PARK SCOPE (zakres zatrzymania) powoduje powrot tubusu do poczatkowego (wyjsciowego)
ustawienia lub zapamietanie biezacej pozycji jako wyjsciowej.

PAE umozliwia dostep do funkcji poprawy doktadnosci wskazywania.

CLEAR PAE DATA (wyczys¢ dane PAE) powoduje usuniecie wszystkich danych PAE.

GPS pozwala na uzyskanie informacji na temat odbiornika GPS pilota SynScan™ AZ.
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Menu konfiguracji

Menu to umozliwia zmiane biezacych ustawien lokalizacji teleskopu, daty, czasu i
ukierunkowania. Dostep do menu zapewnia nacisniecie przycisku SETUP lub przewiniecie menu
do czesci SETUP.

Menu zapewnia dostep do nastepujacych funkcji:

DATE (data) - umozliwia zmiane daty.

TIME (czas) - umozliwia zmiane czasu.

OBSERVING SITE (miejsce obserwacji) - umozliwia zmiane lokalizacji.

DAYLIGHT SAVINGS (czas letni) - umozliwia zmiane ustawien czasu letniego.

ALIGNMENT (ustawianie) - umozliwia ponowne przeprowadzenie ustawiania wzgledem gwiazd.
AUTO SELECT (wybor automatyczny) - za posrednictwem tej opcji pilot sterowania recznego
automatycznie wybiera gwiazde, wzgledem ktorej nastapi ustawienie teleskopu.

SORT BY (sortuj wedtug) - przekazuje do pilota polecenie sporzadzenia listy gwiazd widocznych
w danym momencie, ktére uzytkownik moze wybrac recznie. Gwiazdy zostang wyswietlone w
kolejnosci alfabetycznej lub wedtug wielkosci (mag).

BACKLASH (luz) - umozliwia wprowadzenie wartosci kompensacji luzu dla kazdej osi obrotu. Dla
precyzyjnego prowadzenia teleskopu wazne jest, aby wartosc ta byta rowna lub wyzsza od
rzeczywistego luzu w osiach. Domyslna warto$¢ wynosi 0 stopni, 0 minut katowych i 0 sekund
katowych (0 st. 00" 00"). Za pomoca przyciskow numerycznych wprowadz wartosci, przechodzac
do nastepnej cyfry za pomoca strzatki w prawo. W pierwszej kolejnosci przeprowadz kalibracje
osi rektascensji. Potwierdz przyciskiem ENTER i skalibruj o$ deklinacji.

SID. RATE (predkosc) aktywuje funkcje pomiaru predkosci gwiazdowej obiektu.

LUNAR RATE (predkos¢ ksiezycowa) - aktywuje funkcje pomiaru predkosci ksiezycowej.
SOLAR RATE (predkosc stoneczna) - aktywuje funkcje pomiaru predkosci stonecznej.

STOP TRACKING (zatrzymanie sledzenia) - natychmiastowe zatrzymanie pomiaru.

SET SLEW LIMITS (ustaw limity predkosci obrotowej) pozwala na ustawienie wartosci granicznych
predkosci obrotowej montazu wokot osi pionowej. Ustawienie tych wartosci zapobiega
zderzeniom tubusu i montazu teleskopu. Zakres obrotow uzalezniony jest od zastosowanego
potaczenia teleskopu i montazu.

HANDSET SETTING (ustawienia reczne) - umozliwia regulacje poziomu jasnosci wyswietlacza,
podswietlenia klawiatury oraz gtosnosci alarmu pilota recznego sterowania. Do regulacji
wykorzystaj lewy i prawy przycisk nawigacyjny.

FACTORY SETTING (ustawienia fabryczne) - umozliwia przywrdocenie ustawien fabrycznych we
wszystkich zmienionych parametrach.

Baza danych uzytkownika

Baza danych uzytkownika umozliwia zapisanie maksymalnie 25 obiektow. 9

Zapisywanie obiektu w bazie danych

Za pomoca przyciskow przewijania wybierz ,,Object Catalog” (katalog obiektow) w menu
gtownym. Potwierdz wybor, naciskajac przycisk ENTER. Wybierz opcje ,,Select User Defined”
(wybierz zdefiniowane przez uzytkownika) i naci$nij przycisk ENTER. Baze danych mozesz tez
uruchomic, naciskajac przycisk USER.

10 levenhuk®

Zoom&Joy



Pierwsza opcja w podmenu to ,,Recall Object” (ponowne wywotanie obiektu). Opcja ta zapewnia
dostep do uprzednio zapisanych obiektow. Za pomoca przyciskow przewijania wybierz polecenie
,»Edit Objects” (edytuj obiekty) i nacisnij przycisk ENTER.

Teleskop zapamietuje wspotrzedne w dwoch formatach: rektascensji/deklinacji oraz
wysokosci/azymutu.

Nacisnij przycisk 1, aby wybrac format rektascensji/deklinacji, lub przycisk 2, aby wybra¢ format
wysokosci/azymutu. Na pilocie SynScan™ AZ domyslnie zostang wyswietlone wspoétrzedne
rektascensji/deklinacji lub wysokosci/azymutu obserwowanego obiektu.

Oto przyktad formatu rektascensji/deklinacji: ,,22h46.1m +90 00"’. Oznacza to rektascensje 22
godziny i 46,1 minuty oraz deklinacje 90.

Wspotrzedne mozesz zmieni¢ za pomoca przyciskow numerycznych i przewijania.

Lewy i prawy przycisk strzatki stuza do wyboru wartosci do edycji. Nacisnij przycisk ENTER, aby
zapisa¢ wprowadzone wspotrzedne. Jezeli na podanych wspotrzednych nie wystepuje gwiazda,
pilot recznego sterowania nie dokona zapisu danych. Wprowadz poprawki do wpisanych danych i
potwierdz za pomoca przycisku ENTER.

Aby zapisa¢ wspotrzedne wysokosci/azymutu, skieruj teleskop na wybrany obiekt i potwierdz za
pomoca przycisku ENTER. Po zapisaniu wspotrzednych zostanie wyswietlone ID obiektu
uzytkownika.

Za pomoca przyciskow przewijania wybierz wtasciwa liczbe i potwierdz za pomoca przycisku
ENTER.

Wyswietlony zostanie komunikat ,,View object” (obejrzyj obiekt) wraz z zapisanym przez
uzytkownika ID. Nacisnij przycisk ENTER, aby zlokalizowa¢ obiekt, lub ESC, aby zapisa¢ nowy
obiekt.

Podczas zapisywania obiektu nie mozesz wykorzysta¢ wczesniej uzywanego ID. Przed zapisaniem
nowego obiektu upewnij sie, ze wiesz, ktore ID obiektow zostaty juz wykorzystane.

Identyfikacja nieznanego obiektu

Twoj teleskop moze zidentyfikowac obiekt, na ktory jest skierowany.

W tym celu nacisnij przycisk ID na klawiaturze lub wykorzystaj przyciski przewijania do wyboru
polecenia IDENTIFY (zidentyfikuj) w menu gtownym i nacisnij przycisk ENTER. Pilot SynScan™ AZ
wyswietli liste znajdujacych sie w poblizu obiektow oraz odlegtos¢ pomiedzy obiektem a
srodkiem siatki.

Do przechodzenia pomiedzy obiektami wykorzystaj przyciski przewijania. Nacisnij przycisk ESC w
dowolnym momencie, aby anulowac polecenie.

Podtaczanie do komputera

Twoj teleskop moze byc sterowany przez oprogramowanie Stellarium. W tym celu musisz
podtaczy¢ go do komputera. Przed kontynuowaniem czynnosci upewnij sie, ze teleskop jest
prawidtowo wyréwnany. Podtaczenie do komputera powinno nastapi¢ wytacznie po tej
czynnosci.

Po podtaczeniu mozesz sterowac teleskopem za pomoca komputera.
Bezwzglednie stosuj sie do wytycznych i pamietaj o wytaczeniu komputera przed odtaczeniem
przewodu.
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Wymagania systemowe

Wersja oprogramowania sprzetowego pilota sterowania recznego: 3.0 lub pozniejsza.

Windows 95 lub wersja pdzniejsza.

Port RS-232C w komputerze.

Przewod potaczeniowy pilota SynScan™ AZ (dotaczony do zestawu).

Zrédto zasilania 7,5-15 V/100 mA. Przewdd zasilajacy powinien posiada¢ dodatnia polaryzacije,
aby zachowana zostata zgodnos¢ z biegunowoscia urzadzenia.

Domyslna predkos¢ przesytania danych miedzy pilotem a komputerem wynosi 115 kbps. Port RS-
232C w komputerze moze nie obstugiwac tak wysokiej predkosci. Jezeli aktualizacja
oprogramowania sprzetowego SynScan™ AZ jest niemozliwa, mozesz tatwo zmienic predkosc
przesytania, naciskajac przycisk SETUP, kiedy pilot jest podtaczony do zrodta zasilania.
Spowoduje to zmniejszenie predkosci przesytania danych do 9,6 kbps. Po wykonaniu tej
czynnosci w prawym dolnym rogu ekranu powinna pojawic sie ikona ,,Lo”. Teraz mozesz podjac
kolejng probe aktualizacji oprogramowania. Pamietaj, ze obnizenie predkosci przesytania
danych spowoduje wydtuzenie czasu aktualizacji (do 4 minut).

Aktualizacja SynScan™ AZ:

Podtacz pilot sterowania recznego do komputera. tacznik RJ-11 powinien by¢ podtaczony do
srodkowego portu pilota SynScan™ AZ, a tacznik DB9 do portu RS-232 w komputerze. 0

Nacisnij i przytrzymaj rownoczesnie przyciski 0 i 8, a nastepnie podtacz pilot do zrodta zasilania.

Pilot recznego sterowania zasygnalizuje dzwiekowo nawiazanie potaczenia.
Na wyswietlaczu pojawi sie informacja ,,SynScan™ Update Ver. x.x” (aktualizacja SynScan™ wer.
X.X).

Uruchom aplikacje SynScanFirmwarelLoader zainstalowang na komputerze. Za pomocg przycisku
,,HC Version” (wersja HC) w aplikacji mozesz sprawdzi¢ wersje oprogramowania,
oprogramowania sprzetowego oraz bazy danych pilota recznego sterowania.

Dane te maja charakter informacyjny i nie s3 wymagane do aktualizacji.

Wybierz polecenie ,,Browse” (przegladaj) i zlokalizuj plik ,,SynScanVXXXXAZ.ssf” na dysku
twardym komputera. Rozpocznij aktualizacje, wybierajac polecenie ,,Update” (aktualizuj).
Postep aktualizacji widoczny jest ponizej przyciskow ,,Update” (aktualizuj) i ,,HC Version”
(wersja HC).

Po zakonczeniu aktualizacji na ekranie wyswietlony zostanie komunikat ,,Update complete”
(aktualizacja zakonczona). Proces ten powinien trwac okoto 30 sekund, jednak w przypadku
adaptera USB-RS232 moze ulec wydtuzeniu. Gratulujemy udanej aktualizacji oprogramowania
sprzetowego SynScan™!

W przypadku komunikatu ,,Can not connect to Firmware File: (plik oprogramowania): Browse
(przegladaj)a SynScan hand control” (potaczenie z pilotem SynScan jest niemozliwe) podczas
aktualizacji upewnij sie, ze pilot recznego sterowania jest prawidtowo podtaczony do
komputera.
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Po wykonaniu tej czynnosci w prawym dolnym rogu ekranu powinna pojawic sie ikona ,,Lo”.
Teraz mozesz podjac kolejna probe aktualizacji oprogramowania. Pamietaj, ze czynnos¢ ta
spowoduje rowniez wydtuzenie czasu aktualizacji (do 4 minut). @

Zamknij aplikacje, ktore moga korzystac z portu RS-232, i sprobuj ponownie.

W przypadku komunikatu ,,Firmware update failed” (aktualizacja oprogramowania sprzetowego
nie powiodta sie) zrestartuj pilot recznego sterowania, odtaczajac go od zrodta zasilania i
podtaczajac ponownie. Sprobuj uruchomi¢ aktualizacje jeszcze raz. Domyslna predkosc
przesytania danych miedzy pilotem a komputerem wynosi 115 kbps. Port RS-232C w komputerze
moze nie obstugiwac tak wysokiej predkosci. Jezeli aktualizacja oprogramowania sprzetowego
SynScan™ jest niemozliwa, mozesz tatwo zmienic predkos¢ przesytania, naciskajac przycisk
SETUP, kiedy pilot jest podtaczony do zrodta zasilania. Spowoduje to zmniejszenie predkosci
przesytania danych do 9,6 kbps.

SETUP MODE
(TRYB KONFIGURACJI)

Date (data)
Time (czas)
Observ. Site (miejsce
obserwacji)
Daylight Saving Alignment
(zapisywanie czasu letniego)
Brightest
Star Align (ustawianie na
najjasniejsza gwiazde)
2-Star
Align (ustawianie na dwie
gwiazdy)
Alignment Stars (ustawienia
wzgledem gwiazd)
Auto Select (wybor
automatyczny)
Sort by Backlash

MAIN MENU (MENU GLOWNE)
[

UTILITY FUNC TOUR

Show Position (wyswietl pozycje)
Show Information
(wyswietl informacje)
Time (czas)
Version (wersja)
Temperature (temperatura)
Power (moc)
Voltage (napiecie)
Park Scope (zakres zatrzymania)
PAE
Clear PAE Data (wyczys¢ dane PAE)
GPS
PC Direct Mode
(bezposrednio z komputera)

Auto Select (wybdr automatyczny)

Sort by Backlash
Sidereal Rate (predkos¢
gwiazdowa)

Lunar Rate (predkosc¢
ksiezycowa)

Solar Rate (predkosc stoneczna)

OBJECT CATALOG |
FUNKCJE PODRECZNE). (OBSERWACJA) (KATALOG OBIEKTOW)

I
IDENTIFY
(ZIDENTYFIKUJ)

Solar System (Uktad Stoneczny)

Mercury (Merkury)

Venus (Wenus)

Mars Jupiter (Jowisz)

Saturn

Uranus (Uran)

Neptune (Neptun)

Pluto (Pluton)

Moon (Ksiezyc)
Named Star (gwiazda z nazwa)
Messier Catalogue (katalog Messiera)
IC Catalog (katalog IC)
NGC Catalog (katalog NGC)
Caldwell Catalog (katalog Caldwella)
SAO Catalogue (katalog SAO)
Double Star (podwojna gwiazda)
Variable Star (gwiazda zmienna)
User defined (zdefiniowane przez
uzytkownika)

Edit Object (edytuj obiekt)

Recall Object (ponowne wywotanie

obiektu)

Stop Tracking (zatrzymanie sledzenia)
Set Slew Limits (ustaw limity predkosci
obrotowej)

Handset Setting (ustawienia reczne)
Factory Setting (ustawienia fabryczne)
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Zasilanie

Typ silnika
Rozdzielczosc
Predkos¢ obrotowa

Predkos¢ prowadzenia
Tryb sSledzenia

Metoda ustawiania
Doktadnos¢ wskazywania
Baza danych

Dane techniczne

1A, 11 ~ 15V DC (polaryzacja dodatnia)

serwosilniki DC 1.8°

0,144 sekundy katowej lub 9 024 000 krokow/obrot (AZ-80)
0=1,0x, 1=2,0x, 2 =16x, 3 = 32x, 4 = 64x, 5 = 128x

6 = 400x, 7 = 500x, 8 = 600x, 9 = 800x

tor, ksiezycowa, stoneczna

naprowadzanie dwuosiowe

ustawianie na najjasniejsza gwiazde, ustawianie na dwie gwiazdy
do 10 minut katowych

25 zdefiniowanych przez uzytkownika obiektow, katalogi M,

NGC, IC i SAO, tacznie 42 900 obiektow

Schemat potaczen: @

SkyMatic 135 GTA

SkyMatic 105 GT MAK

SkyMatic 127 GT MAK

Konstrukcja Reflektor Maksutov-Cassegrain Maksutov-Cassegrain
optyczna

Srednica soczewki 130 mm 102 mm 127 mm
obiektywowej

Ogniskowa; apertura | 650 mm; f/5 1300 mm; f/12.8 1500 mm; /11,8
Maksymalne 260x 204x 250x

powiekszenie

Prog rozdzielczosci

0,92 sekundy katowej

1,18 sekundy katowej

1,1 sekundy katowej

Okular

1.25" SUPER10 & SUPER25

1.25" SUPER10 & SUPER25

1.25" SUPER10 & SUPER25

Okular

6x30

6x30

6x30

Typ montazu

AZ 114 GT; AZ SynScan

AZ 114 GT; AZ SynScan

AZ 114 GT; AZ SynScan

Statyw

stal nierdzewna; 630 mm -
1150 mm

stal nierdzewna; 630 mm -
1150 mm

stal nierdzewna; 630 mm -
1150 mm

Aby sterowac teleskopem SkyMatic GoTo z komputera, niezbedne jest podtaczenie go przez port
RS-232. Po tej czynnosci do przesytania polecen do teleskopu mozesz wykorzystac
oprogramowanie nawigacyjne dla planetarium.
Predkosc¢ przesytania przez SynScan™ AZ do komputera wynosi 9600 bps, bez bitow parzystosci
lub stopu. Wszystkie polecenia z komputera przesytane sa za pomoca techniki przeliczania

dwdjkowego.
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Nazwa Polecenie PC | Odpowiedz Informacje
ASCII pilota SynScan
Echo Kx Kx Sprawdzenie potaczenia z komputerem
Goto Az-Alt B12AB, 4000 | # Przesytanie znakow. B = polecenie,
12AB = wspotrzedne azymutu, przecinek,
4000 = wspotrzedne wysokosci. Jezeli
wystepuje konflikt polecenia z wstepnie
ustawionymi
Goto RA-Dec R34B, 12CE # Konieczne wyrownanie celownicy. Jezeli
wystepuje konflikt polecenia z wstepnie
ustawionymi wartosciami granicznymi, nie
zostanie ono wykonane
Get Az-Alt YA 12AB, 4000# Zwracanie znakow.
12AB = wspotrzedne azymutu, przecinek,
Get RA-Dec E 34AB, 12CE# Konieczne wyréwnanie celownicy
Cancel Goto #
Is Goto in L O# or 1# 0 = Nie, 1 = Tak. ,,0” to znak zerowy ASCII
Progress
Is Alignment J 0# or 1# 0 = Nie, 1 = Tak
Complete
HC version \ 22 Dwa bajty oznaczaja wersje 2.2
Stop/Start Tx # Naprowadzanie na wysokos¢/azymut
Tracking x=0 wymaga ustawienia
(prowadzenie
wiyt.)
x=1
(wspotrz.
wys./az. wt.)
x =2 (EQ-N)
32-bit goto r34AB0500,12 | #
RA-Dec CE0500
32-bit get RA- | e 34AB0500, Ostatnie dwa znaki zawsze powinny stanowic
Dec 12CE0500# zero
32-bit goto b34AB0500,12 | #
Azm-Alt CE0500
32-bit get z 34AB0500, Ostatnie dwa znaki zawsze powinny stanowi¢
Azm-Alt 12CE0500%# zero

Dodatkowe polecenia

Ustawianie predkosci prowadzenia przez RS232:

1. Pomndz wymagana predkos¢ naprowadzania (sekundy katowe/sekundy) przez 4. Przyktadowo,
jezeli chcesz $ledzic obiekt z predkoscia 120 sekund katowych na sekunde (ok. 8 razy szybciej
niz predkos¢ gwiazdowa), w polu TRACKRATE (predkos¢ prowadzenia) nalezy wpisac 480.

levenhuk® 15

Zoom&Joy



2. Podziel TRACKRATE (predkos¢ prowadzenia) na dwa bajty, tak aby TRACKRATE =
TrackRateHighByte*256 + TrackRateLowByte. Np. jezeli TRACKRATE = 480, to TrackRateHighByte
=1, TrackRateLowByte = 224.

3. Aby ustawi¢ predkos¢ prowadzenia, utworz nastepujace polecenie 8-bajtowe:

a. Naprowadzanie na azymut (dodatni): 80, 3, 16, 6, TrackRateHighByte, TrackRateLowByte, 0, 0
b. Naprowadzanie na azymut (ujemny): 80, 3, 16, 7, TrackRateHighByte, TrackRateLowByte, 0, 0
c. Naprowadzanie na wysokos¢ (dodatnia): 80, 3, 17, 6, TrackRateHighByte, TrackRateLowByte,
0,0

d. Naprowadzanie na wysokos¢ (ujemna): 80, 3, 17, 7, TrackRateHighByte, TrackRateLowByte, 0,
0

4. Pilot sterowania recznego zwraca wartos¢ ,,35”.

Przesytanie polecenia slow-Goto przez RS232:

1. Przelicz punkt katowy w 24-bitowa liczbe. Np. jezeli zadany punkt katowy to 220°,
POSITION_24BIT = (220/360)*224 = 10 252 743.

2. Podziel POSITION_24BIT na trzy bajty, tak aby POSITION_24BIT = PosHighByte * 65536 +
PosMedByte *256 + PosLowByte. Np. jezeli POSITION_24BIT = 10 252 743, to PosHighByte = 156,
PosMedByte = 113, PosLowByte = 199.

3. Utworz polecenie 8-bajtowe:

a. Az slow Goto: 80, 4, 16, 23, PosHighByte, PosMedByte, PosLowByte, O .

b. Alt slow Goto: 80, 4, 17, 23, PosHighByte, PosMedByte, PosLowByte, 0.

4. Pilot sterowania recznego zwraca wartosc 35”.

Resetowanie pozycji wysokosci i azymutu:

1. Przelicz punkt katowy na liczbe 24-bitowa (zob. ,,Polecenie slow-Goto”).

2. Utworz polecenie 8-bajtowe:

a. Ustaw pozycje azymutu: 80, 4, 16, 4, PosHighByte, PosMedByte, PosLowByte, 0
b. Ustaw pozycje wysokosci: 80, 4, 17, 4, PosHighByte, PosMedByte, PosLowByte, 0
3. Pilot sterowania recznego zwraca wartos¢ ,,35”. @

Instrukcje dotyczace bezpiecznego obchodzenia sie z bateriami

* Nalezy uzywaé baterii odpowiedniego typu i w odpowiednim rozmiarze.

» Nalezy wymienia¢ wszystkie baterie jednoczesnie; nie nalezy taczy¢ starych i nowych baterii ani

baterii réznych typow.

Przed wtozeniem baterii nalezy wyczyscic styki baterii i urzadzenia.

Podczas wktadania baterii nalezy zwraca¢ uwage na ich bieguny (znaki + i -).

Jesli sprzet nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy wyjac baterie.

Zuzyte baterie nalezy natychmiast wyjac.

Nie tadowac baterii jednorazowych, poniewaz wiaze sie to z ryzykiem wycieku, pozaru lub

wybuchu.

* Nie doprowadzac do zwarcia baterii, poniewaz wiaze sie to z ryzykiem powstania wysokich
temperatur, wycieku lub wybuchu.

» Nie ogrzewac baterii w celu przedtuzenia czasu ich dziatania.

» Nalezy pamietac o wytaczeniu urzadzenia po zakonczeniu uzytkowania.

* Baterie przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci, aby unikna¢ ryzyka potkniecia,
uduszenia lub zatrucia.
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Konserwacja i pielegnacja

Pod zadnym pozorem nie wolno kierowac urzadzenia bezposrednio na stonce, $wiatto laserowe
lub inne Zrddto jasnego swiatta bez stosowania specjalnego filtra, poniewaz moze to
spowodowac TRWALE USZKODZENIE SIATKOWKI lub doprowadzi¢ do SLEPOTY.

Zachowaj szczeg6lng ostroznosc, gdy urzadzenia uzywaja dzieci lub osoby, ktore nie w petni
zapoznaty sie z instrukcjami.

Nie podejmuj prob samodzielnego demontazu urzadzenia, nawet w celu wyczyszczenia lustra. W
celu wszelkich napraw i czyszczenia skontaktuj sie z punktem serwisowym.

Chron urzadzenie przed upadkami z wysokosci i dziataniem nadmiernej sity mechanicznej.

Nie dotykaj powierzchni optycznych palcami. Do czyszczenia zewnetrznych powierzchni
teleskopu uzywaj tylko specjalnych sciereczek i narzedzi do czyszczenia optyki Levenhuk.
Przyrzad powinien by¢ przechowywany w suchym, chtodnym miejscu, z dala od niebezpiecznych
kwasow oraz innych substancji chemicznych, grzejnikow, otwartego ognia i innych zrodet
wysokiej temperatury.

Jesli teleskop nie jest uzywany, zatoz ostone przeciwpytowa na jego przednia czes¢. Zapobiegnie
to gromadzeniu sie kurzu na powierzchni lustra i soczewki.

W przypadku potkniecia matej czesci lub baterii nalezy natychmiast zwrocic sie o pomoc
medyczna.

Gwarancja miedzynarodowa

Wszystkie teleskopy, mikroskopy, lornetki i inne przyrzady optyczne Levenhuk, za wyjatkiem akcesoriow,
posiadaja dozywotnia gwarancje obejmujaca wady materiatowe i wykonawcze. Wszystkie akcesoria
Levenhuk sa wolne od wad materiatowych i wykonawczych i pozostana takie przez dwa lata od daty zakupu
detalicznego. Firma Levenhuk naprawi lub wymieni produkty lub ich czesci, w przypadku ktorych kontrola
prowadzona przez Levenhuk wykaze obecno$¢ wad materiatowych lub wykonawczych. Warunkiem wywiazania
sie przez firme Levenhuk z obowiazku naprawy lub wymiany produktu jest dostarczenie danego produktu
firmie razem z dowodem zakupu uznawanym przez Levenhuk.

Niniejsza gwarancja nie obejmuje czesci eksploatacyjnych, np. baterii.

Przed dokonaniem zwrotu produktu nalezy uzyska¢ numer zwrotu (RA - Return Authorization). W celu
uzyskania numeru zwrotu (RA), ktory nalezy umiesci¢ na zewnetrznej czesci opakowania uzywanego podczas
wysytki, nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy Levenhuk. Do wszystkich zwrotow nalezy
dotaczy¢ pisemne oswiadczenie zawierajace imie i nazwisko, adres i numer telefonu wtasciciela produktu oraz
opis wad, z tytutu ktorych dokonywany jest zwrot. Czesci lub produkty, ktore zostang wymienione, staja sie
wtasnoscia firmy Levenhuk.

Klient ponosi wszelkie koszty transportu do i z siedziby firmy Levenhuk lub jej autoryzowanego sprzedawcy
oraz zwiagzane z tym koszty ubezpieczenia. Klient ma obowiazek pokryc te koszty z wyprzedzeniem.

Levenhuk dotozy wszelkich staran, aby procedura naprawy lub wymiany produktu podlegajacego niniejszej
gwarancji zostata zakonczona w ciagu trzydziestu dni od daty otrzymania produktu. Jesli naprawa lub
wymiana potrwa wiecej niz trzydziesci dni, firma Levenhuk powiadomi o tym klienta. Levenhuk zastrzega
sobie prawo do zastapienia produktu wycofanego z produkcji nowym produktem o zblizonej wartosci i funkcji.

Niniejsza gwarancja nie obejmuje wad i uszkodzen wynikajacych z wprowadzenia zmian, modyfikacji,
zaniedbania, nieprawidtowego korzystania, uzycia nieodpowiednich zrodet zasilania, uszkodzen powstatych w
wyniku transportu, naduzycia lub innych przyczyn zwiazanych z uzytkowaniem produktu niezgodnie z
zaleceniami badz z nieprawidtowego dziatania lub spadku jakosci wynikajacego ze zuzycia produktu.

Levenhuk nie udziela gwarancji, wyraznej ani dorozumianej, w zakresie przydatnosci handlowej lub
przydatnosci do okreslonego celu, za wyjatkiem wszelkich gwarancji okreslonych w niniejszym dokumencie.
Jedynym obowiazkiem firmy Levenhuk w zwiazku z niniejsza ograniczong gwarancja jest naprawa lub wymiana
objetego nig produktu zgodnie z zasadami okreslonymi w niniejszym dokumencie. Levenhuk nie ponosi
odpowiedzialnosci za jakiekolwiek straty zyskow, straty informacji lub inne szkody ogolne lub specjalne,
posrednie, bezposrednie lub wynikowe powstate wskutek naruszenia warunkow jakiejkolwiek umowy
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gwarancyjnej badz z uzycia lub niemozliwosci uzycia jakiegokolwiek produktu Levenhuk. Wszelkie
dorozumiane gwarancje, w przypadku ktorych firma Levenhuk nie moze zrzec sie odpowiedzialnosci,
obowiazuja przez okres dwoch lat w przypadku akcesoriow, liczac od daty zakupu detalicznego.

Levenhuk zastrzega sobie prawo do modyfikowania lub zakonczenia produkcji dowolnego produktu bez

wczesniejszego powiadomienia.

Poza granicami USA i Kanady gwarancja obowiazuje tylko w stosunku do klientow, ktorzy zakupili produkt od
autoryzowanego sprzedawcy Levenhuk w danym kraju lub od dystrybutora miedzynarodowego. W kwestiach

zwiazanych z obstuga gwarancyjna nalezy kontaktowac sie z powyzszymi podmiotami.

W przypadku watpliwosci zwiazanych z gwarancja lub korzystaniem z produktu, prosze skontaktowac sie z

lokalnym przedstawicielem Levenhuk:

Przedstawiciele Levenhuk na catym $wiecie:
USA: www.levenhuk.com

Kanada: www.levenhuk.ca

Czechy: www.levenhuk.cz

Niderlandy: www.levenhuk.nl

Polska: www.levenhukoptics.pl

Rosja: www.levenhuk.ru

Ukraina: www.levenhuk.ua

UE: www.levenhuk.eu

Data zakupu Podpis
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