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Wprowadzenie

Gratulujemy zakupu robota odkurzajacego i myjacego Philips HomeRun serii
7000 Aqua! Aby w petni wykorzysta¢ mozliwosci robota i uzyska¢ dostep do
wszystkich zaawansowanych funkcji, mozesz pobrad i zainstalowa¢ aplikacje do
robota Philips HomeRun. W aplikacji mozna tez znalez¢ filmy instruktazowe i

odpowiedzi na czesto zadawane pytania.

Przed skorzystaniem z urzadzenia po raz pierwszy zapoznaj sie dokfadnie z
o0sobng broszurg na temat bezpieczenistwa i zachowaj ja na przysztosc.

Opis produktu

Zmywalny filtr

Blokada filtra

Wytacznik

OO ~NOoOUTS, WN —

11 Pokrywa gorna
12 Zderzak

13 Wlot podcisnienia
14 Wylot powietrza

15 Zbiornik wody

Pojemnik na kurz

Pokrywa zmywalnego filtra

Blokada pokrywy filtra

Pokrywa oprdézniania pojemnika na kurz

Przyciski zwalniajgce pojemnika na kurz

Przycisk z symbolem domu
10 Przycisk zerowania
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16 Przycisk zwalniajacy zbiornika wody

17 Otwor do napetniania woda

18 Szczotka gtéwna

19 Pokrywa na szczotke gtéwna

20 Przyciski zwalniajgce pokrywy na szczotke gtéwna
21 Kofa gtowne

22 Przednie kofo samonastawne

23 Punkty stykow tadowania (robota).

24 Szczotka boczna

25 Uchwyt na wktadki do mopa

26 Wktadka do mopa (2x)

27 Przewdd zasilajacy (XU7000)

28 Stacja (fadujaca) (XU7000)

29 Okno sygnatu podczerwieni (XU7000)

30 Punkty stykéw tadowania (stacji)

31 Gniazdo przewodu zasilajacego

32 Podkfadka (XU7000)

33 Worek na kurz (2x) (XU7100)

34 Pokrywka pojemnika

35 Komora worka na kurz

36 Stacja automatycznego oprézniania (XU7100)
37 Kontrolka LED

38 Okno sygnatu podczerwieni

39 Rampa

40 Wlot automatycznego oprdzniania

41 Wylot powietrza automatycznego oprdzniania
42 Punkty stykéw tadowania (stacji)

43 Otwor wentylacyjny uktadu wydechowego
44 Narzedzie do czyszczenia szczotek

45 Gniazdo przewodu zasilajacego

46 Przewdd zasilajacy (XU7100)

Opis czujnikéw

Nawigacja laserowa 360° (LiDAR)

Czujnik zderzen (2 szt.)

Odbiornik sygnatu podczerwieni

Nadajnik sygnafu podczerwieni do komunikacji ze stacja

Czujnik ToF 3D do wykrywania i unikania niewielkich przeszkod przed
robotem (120°)

u s wN —
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6 Czujnik ToF do wykrywania i unikania niewielkich przeszkéd wokot robota (8
szt.)
7 Czujnik chroniacy przed upadkiem (6 szt.)

Przed pierwszym uzyciem

1 Wyjmij urzadzenie z opakowania i usun wszystkie materiaty opakowaniowe.

2 Zdejmij ostony zabezpieczajace.

3 Jesli zobaczysz jakies oznaki uszkodzen, odwiedz strone home.id lub
skontaktuj sie z centrum obstugi klienta w swoim kraju.

B Uwaga: Wewnatrz dyszy i zbiornikéw moze znajdowac sie niewielka ilos¢
czystej wody. Jest to wynik kontroli jakosci w fabryce. Mozesz mie¢ pewnos¢, ze
urzadzenie jest catkowicie czyste i bezpieczne w uzyciu.

Instalowanie i napetnianie zbiornika wody.

1 Napetnij zbiornik wody. Uzyj otworu do napetniania woda.

B Uwaga: Upewnij sie, Ze zbiornik wody jest suchy na zewnatrz.

Bl Uwaga: Nie uzywaj detergentdw.

2 Wi1déz zbiornik wody we wiasciwym miejscu.

Przygotowanie do uzycia

Instalowanie robota i stacji

Wskazowki dotyczace wyboru najlepszej lokalizacji do zainstalowania stacji:

- Nie umieszczaj stacji w jasnym swietle stonecznym ani pod meblami.
Spowoduje to zablokowanie sygnatu podczerwieni, ktéry pomaga robotowi
znalez¢ droge z powrotem do stacji.

- Zainstaluj stacje na réwnej powierzchni przy Scianie.

- Zainstaluj stacje na twardej podtodze.
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- Nie umieszczaj stacji w poblizu schoddw ani zrédta ciepta (grzejnika).
- Zainstaluj w miejscu o dobrym zasiegu Wi-Fi.
Aby zainstalowac stacje:
1 Zainstaluj stacje, przestrzegajac odpowiednich odlegtosci.
- Model XU7100 - Model XU7000
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Bl Uwaga: Zachowaj 0,5 m wolnej przestrzeni po bokach stacji i 1,5 m przed
stacja.

2 Podfacz stacje do zasilacza.
3 Dopilnuj, aby pozostata czes¢ przewodu zasilajgcego byta dobrze schowana
za stacja, aby robot nie mégt po niej przejechac.

B Uwaga: Dotyczy jedynie modelu XU7100: umies¢ worek na kurz w komorze
stacji.

Ladowanie robota

1 Ustaw robota we wiasciwej pozycji i potéz go na podtodze przed stacja.
Zbiornik wody powinien by¢ skierowany przeciwnie od stacji.

- Model XU7100 - Model XU7000

2 Sprawdz, czy stacja jest podfgczona do gniazdka elektrycznego.
3 Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy wytacznik, aby wigczyc robota.
4 Nacisnij przycisk z symbolem domu. Robot przejedzie na wtasciwa pozycje w
stacji.
- Model XU7100 - Model XU7000
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Model XU7100

5

Poczekaj, az robot w petni sie nataduje.

Jedli akumulator jest roztadowany, robot nie przejedzie we wiasciwg pozycje.
Nalezy wtedy wykona¢ nastepujace kroki:

1
2

Ustaw robota we wiasciwej pozycji i potéz go na podtodze przed stacja.
Ustaw kota odpowiednio do prowadnic stacji (dotyczy modelu XU7100) lub
ustaw styki fadowania robota odpowiednio do zaciskéw tadowania stacji
(dotyczy modelu XU7000).

Wepchnij robota do $rodka tak, aby kota wjechaty na prowadnicach (dotyczy
modelu XU7100) lub umiesc robota tak, aby styki tadowania znalazty sie na
zaciskach tadowania stacji (dotyczy modelu XU7000).

Model XU7000

QFCDD 2
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i | Uwaga: Upewnij sie, ze robot jest ustawiony we wtasciwej pozydji i zaczyna
tadowanie. Kontrolki LED dwdch przyciskéw robota wolno migaja. Jesli
akumulator jest roztadowany, moze troche potrwac, zanim robot zacznie
wskazywac fadowanie.

Poczekaj, az robot w petni sie nataduje.

Bl Uwaga: Przed pierwszym uzyciem upewnij sie, ze robot jest catkowicie
natadowany.

Bl Uwaga: Gdy robot sie faduje, kontrolki LED dwdch przyciskéw robota powoli

migaja.

i | Uwaga: Dotyczy jedynie modelu XU7100: zapala sie takze biata dioda LED na

stacji, aby wskazac, ze robot sie taduje.

Bl Uwaga: Dotyczy jedynie modelu XU7100: po petnym natadowaniu

akumulatora biata dioda LED na stacji bedzie swieci¢ $wiattem ciagtym, co
oznacza, ze robot jest teraz w trybie gotowosci.
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Pobieranie aplikacji, rejestrowanie sie i tagczenie z Wi-Fi

) O 4

PHILIPS

Zawartos¢ aplikacji

Robotem mozna sterowac za pomoca aplikacji Philips HomeRun. Aplikacja

umozliwia zarzadzanie robotem oraz zapewnia pomoc i wsparcie:

Filmy instruktazowe.

Petna instrukcja obstugi.

FAQ.

Skontaktuj sie z obstuga klienta.

Utwdrz mape swojego domu.

Wybierz pomieszczenia do sprzatania.

Dla kazdego pomieszczenia wybierz tryb czyszczenia i ustawien sposrod

dostepnych.

8 Sprawdzaj status cyklu czyszczenia w czasie rzeczywistym i poziom
natadowania akumulatora.

9 Otrzymuj powiadomienia i alarmy.

10 Zaplanuj cykl czyszczenia.

11 Sprawdzaj stan konserwacji i wyszukuj czesci zamienne.

12 Potgcz swojego robota z cyfrowym asystentem gtosowym, aby obstugiwac go
za pomoca polecen gtosowych.

Pobieranie aplikacji

1 Zeskanuj kod QR na okfadce niniejszej instrukcji obstugi lub na opakowaniu
robota.
Lub:
Poszukaj aplikacji ,Philips HomeRun robot app” w sklepie App Store firmy
Apple lub w jednym ze sklepdw z aplikacjami na system operacyjny Android.

2 Pobierz i zainstaluj aplikacje.

3 Nastepnie nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami podawanymi w
aplikacji.

NOoOuh WN=

Rejestrowanie osobistego konta

Mozesz zarejestrowac konto osobiste i czerpac nastepujace korzysci:

- Steruj robotem z wiecej niz jednego urzadzenia, m.in. smartfona i tabletu, lub
dodaj wielu uzytkownikéw w jednym gospodarstwie domowym.

- Zapisuj kopie zapasowe waznych danych, takich jak niestandardowe plany
czyszczenia domu.

- Potacz swojego robota z inteligentnym gtosnikiem domowym.

Bl Uwaga: Jesli zmienisz telefon, nie majac konta, stracisz wszystkie
niestandardowe plany czyszczenia.

Bl Wazne: Philips szanuije i troszczy sie o Twoja prywatnoéé. Link do naszego
oswiadczenia o prywatnosci mozna znalez¢ w aplikacji przed rejestracja.
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Konfigurowanie potaczenia Wi-Fi
Bl Zanim rozpoczniesz: upewnij sie, ze robot i Twoje urzadzenie mobilne maja
dobry zasieg Wi-Fi.

1 Nacisnij przycisk ,Dodaj robota” w aplikacji i postepuj zgodnie ze
wskazowkami.

2 Wybierz model swojego robota.

- Model XU7000

\/

BVozesz wybra¢ model swojego robota, skanujac kod QR umieszczony na
gorze robota, lub samodzielnie sprawdzi¢ numer modelu na tabliczce
znamionowej z tytu stacji.

3 Zainstaluj stacje, przestrzegajac odpowiednich odlegtosci.

4 Nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie wytacznik i przycisk z symbolem domu
przez trzy sekundy. Kontrolki LED przyciskdw beda miga¢ na pomarariczowo,
wskazujac, ze robot jest w trybie konfiguracji Wi-Fi.

5 Sparuj robot z siecig Wi-Fi w aplikacji.

6 Kliknij przycisk taczenia, jesli jest widoczny w aplikacji, aby sie potaczy¢ z siecig
.Philips robot”.
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Bl Uwaga: Jedli przycisk faczenia nie jest widoczny w aplikacji, wyjdz z
aplikacji i przejdz do sieci Wi-Fi w ,Ustawieniach” na swoim urzadzeniu
mobilnym. Tam mozna wybrac siec ,Philips robot” i potaczyc sie z nia.

Jesli parowanie z siecig Wi-Fi sie nie powiedzie:

Sprawdz, czy wybrano wtasciwy model robota.

Sprawdz swoje potaczenie Wi-Fi.

Sprawdz, czy wprowadzono prawidtowe hasto Wi-Fi.
Sprawdz, czy robot jest nadal w trybie konfiguracji Wi-Fi.

Bl Uwaga: Mozesz to rozpoznac po tym, ze kontrolki LED dwdch przyciskow
na robocie nadal migajg na pomaranczowo.

Bl Uwaga: Jedli nie uda sie rozwiaza¢ problemu, odwiedz strone
www.philips.com/myrobot7000 w celu uzyskania informacji dotyczacych
wsparcia i danych kontaktowych obstugi klienta.

Sygnaty dzwiekowe

O a=
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Jezyk alarméw gtosowych robota mozna zmienic¢ z angielskiego na jezyk
lokalny. Aby zmienic jezyk, pobierz aplikacje i potacz robota z siecig Wi-Fi, aby
maogt pobrad nowy jezyk.

Aplikacja bedzie wysytac alarmy i przypomnienia, jesli robot wymaga uwagi.
W ten sposob uzytkownik bedzie w petni poinformowany o stanie w czasie
rzeczywistym, nawet jesli robot bedzie czyscit podczas jego nieobecnosci.

Ustawianie jezyka alarmu gtosowego

Bl Mozesz ustawic jezyk alarmu gtosowego natychmiast po podtaczeniu robota
do Wi-Fi.

1 Upewnij sie, ze robot ma potaczenie z aplikacja.
2 Opcje zmiany jezyka alarmu gfosowego mozna znalez¢ w dwdch miejscach w

aplikacji.
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- Natym samym ekranie aplikacji, na ktérym nadaje sie nazwe robotowi

- lub po nacisnieciu trzech linii na gérze z lewej strony i wybraniu zakfadki
Ustawienia robota.

3 Nastepnie wybierz jezyk alarmu gtosowego.

Jak dziata odkurzacz automatyczny?

Tworzenie mapy

W jaki sposéb dziata mapowanie
Robot przejezdza przez pomieszczenia, a nawigacja laserowa szybko je skanuje,
aby utworzy¢ mape @podtogi.

Edycja mapy

(B
D 5] = W aplikacji mozesz uzy¢ opcji Edycja mapy, aby:
LS

- Edytowac pomieszczenia (pofacz/podziel pomieszczenia, nazwij
pomieszczenia), aby dostosowac procedure czyszczenia przez robota w

e kazdym pomieszczeniu.
= - Ustawic obszary zastrzezone, aby okredli¢, gdzie robot moze sprzatac, a gdzie
[T nie.

- Utwdrz mape kazdej podtogi Twojego domu i zapisz maksymalnie 5 map.
Gdy korzystasz z urzadzenia, tworzy ono nowg mape w nowym srodowisku.
Jesdli masz mapy, ktérych czesto uzywasz i nie chcesz ich przypadkowo
nadpisa¢, mozesz zabezpieczy¢ maksymalnie 3 mapy.

Przygotowanie pomieszczenia do mapowania
Przed rozpoczeciem mapowania:

- Uprzatnij dany obszar.
- Ustaw meble na ich zwyktych miejscach.
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- Usun wszelkie niewielkie przeszkody.

i | Uwaga: Jest to wazne, aby unikngc zapisania na state tych przeszkod na
mapie.

- Otworz wszystkie wewnetrzne drzwi.

Bl Wazne: Uwazaj, aby robot nie zostat zablokowany podczas uzytkowania.

Tworzenie mapy

B Wazne: Podczas mapowania robot nie bedzie wykonywac czyszczenia.

Bl Wazne: Aby utworzy¢ mape podtogi, stacja musi by¢ koniecznie umieszczona
na tej podtodze, ktérej mape chcesz utworzy¢, poniewaz przy rozpoczynaniu i
konczeniu mapowania robot musi znajdowac sie w stacji. Jesli chcesz utworzy¢
mape innej podtogi, musisz umiescic tam stacje podczas procesu mapowania.
Nastepnie mapa tej podtogi moze byc uzywana, nawet jesli stacja znajduje sie na
innej podtodze.

B Uwaga: Dotyczy jedynie modelu XU7100: po zakoriczeniu przez robota
mapowania stacja automatycznego oprdzniania rozpocznie opréznianie robota.
Nie jest to bfad, lecz normalne zjawisko.

Poinformowanie robota, gdzie ma nie sprzatac, przez dodanie
stref

Dodaj strefy, ktérych robot ma unika¢, przechodzac do Edytora map w aplikacji.

To mata ikona w prawym dolnym rogu mapy.

Wirtualna $ciana i zakazana strefa

Utwérz wirtualne éciany i zakazane strefy © w obszarach, do ktérych robot

ma nie miec¢ dostepu. Mozesz utworzy¢ wirtualne sciany lub zakazane strefy, aby

na przykfad:

- Chroni¢ delikatne przedmioty. Robot nie wykrywa btyszczacych,
przezroczystych (np. szklanych) lub ciemnych przeszkdd lub powierzchni.
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B Uwaga: Robot moze utkna¢ na dywanach o wysokim wtosiu, dywanach z
fredzlami lub bardzo lekkich dywanikach, takich jak w tazience. Robot nie
wykrywa takze kabli znajdujacych sie na podtodze.

- Chroni¢ robota.

Bl Uwaga: Robota nalezy trzymac¢ z dala od ptynéw i mokrych miejsc, takich
jak miski dla zwierzat i doniczki.

Bl Wazne: Wirtualne $ciany i zakazane strefy nie powinny by¢ wykorzystywane
do ochrony przed zagrozeniami.

Bl Wazne: Wirtualne éciany i zakazane strefy nie powinny uniemozliwiac
robotowi powrotu do stacji.

B Wazne: Nie korzystaj z robota na zewnatrz. Nie jest on przeznaczony do
uzytku na zewnatrz.

Strefa bez mycia na mokro

Utworz strefy bez mycia, Q aby uniemozliwi¢ robotowi mycie dywanéw lub

chodnikow.

W aplikacji uzytkownik ma do wyboru nastepujace opcje w pozycji ,Ustawienia

robota”:

- Unikaj stref bez mycia na mokro, gdy reszta pomieszczenia jest myta na
mokro.

- Tylko odkurzaj strefe bez mycia na mokro. Pamietaj, ze mop moze by¢ nadal
wilgotny.

Strefa bez pokonywania przeszkéd

Robot moze przejechac po niektérych meblach, jesli zajdzie taka potrzeba. Nie

chcesz, aby wjezdzat na niektére przeszkody? Wyznacz na mapie strefe bez

pokonywania przeszkdd. Robot podjedzie do mebla, wspinajac sie tylko troche, a

nastepnie odjedzie.

Y WAZNE: Jesli chcesz, aby robot nadal wjezdzat do innych pomieszczen,
upewnij sie, ze strefa bez pokonywania przeszkdd nie jest wyznaczona zbyt
blisko drzwi z progiem. Ustaw strefe bez pokonywania przeszkdd co najmniej 1
metr od drzwi z progiem.

W jaki sposob odkurzacz automatyczny czysci podtoge?

Procedura

W aplikacji mozna wybraé nastepujace procedury czyszczenia:

Czyszczenie
standardowe

Czyszczenie standardowe jest przeznaczone do zwykfego codziennego sprzatania. Robot
czysci kazde pomieszczenie zgodnie z ustawieniami okreslonymi przez uzytkownika i
zapisanymi w planie czyszczenia. Jesli srodowisko nie zostanie rozpoznane, robot mapuje je
i jednoczesnie odkurza (w tym przypadku robot nie myje na mokro). Po zakoriczeniu wraca
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Procedura

Opis

Czyszczenie
niestandardo-
we

Czyszczenie niestandardowe moze stuzyc do tego, aby robot wykonywat czynnosci

czyszczenia przy wyjatkowych okazjach. Mozna dostosowac procedure czyszczenia przez

robota do swoich preferencji. Uzytkownik moze ustawic¢ nastepujace trzy opcje:

- Pomieszczenie: robot czysci co najmniej jedno pomieszczenie w okreslonej przez
uzytkownika kolejnosci.

- Strefa: robot czysci strefe w okreslonym przez uzytkownika pomieszczeniu.

- Punkt: robot czysci w kwadracie o wymiarach 1,5 na 1,5 metra w okreslonym miejscu w
domu, ktére ma byc oczyszczone.

i | Uwaga: przy czyszczeniu miejscowym umies¢ robota na srodku kwadratu, ktéry ma
wyczyscic.

Po wybraniu jednej z powyzszych opcji mozesz wybrac tryb czyszczenia i dostosowac swoje
preferencje czyszczenia oraz ustawienia zaawansowane.

Ustawianie preferencji czyszczenia, ustawien zaawansowanych
i kolejnosci czyszczenia

Tryby
czyszczenia

W aplikacji mozesz wybrac piec réznych trybow czyszczenia do kazdego z
pomieszczen. Sg to standardowe tryby, ktérych mozna uzywad w wiekszosci
sytuacji. Mozesz dostosowac tryb czyszczenia, zmieniajac preferencje czyszczenia
i ustawienia zaawansowane.

Tryb

Opis

Na suchoina
mokro

Robot jednoczesnie odkurza i myje podfoge. Ten tryb jest przeznaczony do
czyszczenia standardowego twardych podtdg.

Y WAZNE: W przypadku mycia delikatnych twardych podtég, takich
jak parkiet, ustaw w aplikacji najnizszy poziom wilgotnosci.

Na sucho

Robot tylko odkurza podtoge. Tego trybu mozna uzywad na obszarach, ktére nie
powinny by¢ myte na mokro.

Cichy

Robot czysci z minimalnym poziomem hatasu. Moc ssania jest obnizona, a alarmy
gfosowe wyciszone.

Intensywny

Robot jednoczesnie odkurza i myje podfoge z petng moca. Ten tryb jest przeznaczony
do dokfadnego czyszczenia niewielkich powierzchni.

Bl Nalezy pamietac, ze w tym trybie nie zaleca sie czyszczenia duzych powierzchni.
Robot pokonuje ten obszar 5 razy, wiec czas czyszczenia i zuzycie akumulatora
znacznie wzrosna.

Indywidualny

W tym trybie mozesz wybrac wszystkie ustawienia eksperckie od podstaw.
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Preferencje czyszczenia
Do kazdego trybu czyszczenia mozna dostosowac nastepujace preferencje:

Opis

Moc ssania @

Zmiert moc ssania:

- Eko: do wydajnego czyszczenia przy niskim zuzyciu energii i niskim poziomie
hatasu.

- Normalny: do czyszczenia standardowego i skutecznego usuwania matych
czastek kurzu z twardych podtdg przy optymalnej réwnowadze miedzy moca a
wydajnoscia.

- Wysoki: do gruntownego czyszczenia duzych podtdg. Mozna oczyscic¢ wiecej na
jednym fadowaniu niz w trybie maksymalnym.

- Maks.: idealny do usuwania duzych zabrudzen, takich jak siers¢ zwierzat lub
okruchy. Duza moc ssania usuwa drobne czastki kurzu ukryte gteboko w
dywanach i szczelinach.

Poziom wody @

Okresl natezenie przeptywu z pompy sterujgcej przeptywem wody do mopa:

- Wytaczony: Wytacz poziom wilgotnosci na podtogach z surowego drewna i
dywanach.

- Niski: do mycia wrazliwej podfogi, np. parkietu. Potaczenie odkurzania i mycia na
mokro usuwa wiecej drobnych czastek kurzu niz samo odkurzanie.

- Sredni: optymalny do czyszczenia standardowego na sucho i na mokro. Mop
usuwa powierzchowne zanieczyszczenia i bakterie, aby utrzymad Twoéj dom w
czystosci i zdrowiu.

- Wysoki: do skutecznego usuwania $ladow stép i nieskazitelnie czystego domu.
Zaleca sie pofaczenie tego ustawienia z wigczonymi wibracjami mopa i
powtdrzeniem Sciezki czyszczenia 5 razy w celu uzyskania intensywnego
czyszczenia.

Sekwencja sciezki
czyszczenia

Okredl liczbe przejsé czyszczenia. Do normalnego czyszczenia wystarczy jeden
przejazd. Mozliwe jest zaprogramowanie robota na wykonanie dwadch, a nawet
pieciu przejazddw w celu intensywnego czyszczenia uporczywych zabrudzen. Zaleca
sie wybranie tej opcji tylko dla okreslonych obszaréw czyszczenia, poniewaz ma to
wplyw na czas czyszczenia.

Ustawienie

Ustawienia zaawansowane

Do kazdego trybu czyszczenia mozna dostosowac nastepujace ustawienia
zaawansowane:

Opis

Wibracje mopa ©

Wiacz lub wytacz wibracje mopa. Wibracje powoduja delikatne, ale skuteczne
szorowanie podtogi, aby usunac zanieczyszczenia i $lady stop.

Mycie na mokro w
ksztatcie litery Y @

Zmien tryb na mycie na mokro w ksztatcie litery Y. Dzieki myciu w ksztalcie litery Y
robot pozostawi mniej sladéw po wodzie i innych sladow. Pamietaj, ze czas
czyszczenia bedzie nieco dtuzszy niz w przypadku zwyktego mycia na mokro.

Zwiekszenie mocy na
dywanach

Wiacz lub wytacz zwiekszenie mocy na dywanach. Robot automatycznie zwieksza
moc ssania, gdy wjedzie na dywan lub chodnik. Zaleca sie wiagczenie tego ustawienia.
Mozna je jednak wytaczy¢ w pomieszczeniach, w ktérych chcemy uniknac
zwiekszenia poziomu hatasu.
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Korzystanie z odkurzacza automatycznego

Przygotowanie do cyklu czyszczenia

Przed uruchomieniem cyklu czyszczenia przez robota:
- Aby uzyskac optymalny rezultat, wstepnie zwilz mop.

- Przymocuj wktadke do mopa do uchwytu na wkfadki do mopa.

B WAZNE: Uchwytu na wktadki do mopa nie mozna wyjac, a podczas
korzystania z robota wktadka do mopa musi by¢ zawsze przymocowana do
uchwytu na wktadki, nawet jesli uzywasz robota bez mycia na mokro. Ma to
na celu zapobiegniecie uszkodzeniu podfogi i uchwytu podczas pracy.

- Usun z podfogi wszelkie kable i przewody, aby nie dopusci¢ do zaplatania sie
W nie robota.
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- Otworz wszystkie wewnetrzne drzwi.

Rozpoczynanie pierwszego programu czyszczenie za pomocg
aplikacji (patrz infografika H)

Rozpocznij
1 Otwdrz aplikacje.

2 Wybierz program czyszczenia: Czyszczenie standardowe lub czyszczenie
niestandardowe.

3 Nacisnij ikone uruchomienia.

i | Uwaga: Jesli poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski, czyszczenie nie
moze sie rozpoczac. Poczekaj, az robot bedzie wystarczajaco natadowany, zanim
rozpoczniesz czyszczenie.

Zatrzymywanie

1 Nacisnij ikone pauzy w aplikacji. Robot sie zatrzymuije.

2 Nacisnij ponownie ikone uruchomienia. Robot kontynuuje prace.

3 Nacisnij ikone z symbolem domu i tadowania. Robot wraca do stacji.

Mozesz uzywac robota bez aplikacji.

B uwaga: Zalecamy uzywanie aplikacji w celu zapewnienia optymalnego
wykorzystania mozliwosci produktu.

Bez aplikacji mozesz uzywac dwdch przyciskdw na robocie, aby go obstugiwac:
- Wytacznik
- Dfugie nacisniecie (3 s) wigcza i wytacza robota.
- Krdtkie nacisniecie powoduje rozpoczecie lub wstrzymanie czyszczenia.
Nacisnij ponownie, aby wznowic czyszczenie.
- Przycisk z symbolem domu
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- Krétkie nacisniecie (gdy robot nie wykonuje czyszczenia): robot znajdzie
stacje i rozpocznie tadowanie.
- Krétkie nacisniecie podczas czyszczenia: robot zatrzyma czyszczenie.
Ponowne krétkie nacisniecie: robot powrdci do stacji w celu natadowania.
- Krétkie nacisniecie, gdy robot powraca do stacji: robot wstrzyma powrdt
do stacji. Nacisnij ponownie, aby robot powrdcit do stacji.
W przypadku recznej obstugi robota bedzie on odkurzat i myt na mokro. Jesli
jednak zbiornik wody jest pusty, nie bedzie myt na mokro.

Schemat czyszczenia przez robota

Robot czysci dom w uporzadkowany sposéb. Robot czysci pomieszczenia po
kolei i zawsze zaczyna od czyszczenia skraju pomieszczenia przed przejechaniem
po pozostatej powierzchni.

Bl Uwaga: Jedli czyszczenie zostanie zakoriczone w ciggu 10 minut, obszar
bedzie czyszczony dwukrotnie. Ma to na celu uzyskanie jeszcze lepszych
wynikéw czyszczenia.

Po zakonczeniu przez robota cyklu czyszczenia robot automatycznie wroéci do
(3) stacji w celu natadowania.

Bl Uwaga: Kiedy robot jest znajduje sie w stacji, jest zasilany, aby utrzymac
optymalna wydajnosc¢ akumulatora. Jednak zuzycie energii jest ograniczone.

i | Uwaga: Dotyczy jedynie modelu XU7100: stacja oprézni réwniez pojemnik na
kurz robota. Kurz gromadzi sie w worku na kurz stacji.
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Automatyczne tadowanie i wznawianie

Czyszczenie i konserwacja

Czestos¢ konserwacji

Gdy akumulator jest bliski roztadowania (<20%) podczas czyszczenia, robot
automatycznie powraca do stacji w celu natadowania. Po natadowaniu
akumulatora robot kontynuuje prace w miejscu, w ktérym przerwat.

73

Element Czyszczenie Wymiana
Wktadka do mopa Po kazdym uzyciu 3-6 miesiecy
Szczotka gtéwna Co miesigc 6-12 miesiecy
Zmywalny filtr Co miesiagc 3-6 miesiecy
Szczotka boczna Co miesiagc 6-12 miesiecy
Kofa gtéwne i koto Co miesiagc -

uniwersalne

Czujnik nawigacji laserowej Co miesiac
360° (LiIDAR)

Czujniki: Co miesigc

- Czujnik zderzen (2 szt.)

- Odbiornik sygnatu
podczerwieni

- Nadajnik sygnatu
podczerwieni do
komunikacji ze stacja

- Czujnik ToF 3D do
wykrywania i unikania
niewielkich przeszkod
przed robotem (120°)

- Czujnik ToF do
wykrywania i unikania
niewielkich przeszkod
wokdt robota (8 szt.)

- Czujnik chroniacy
przed upadkiem (6 szt.)

Styki tadowania robota i Co miesigc
stacji
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Czujniki wykrywania 6 miesiecy -
wiozenia pojemnika na
kurz i zbiornika wody

Worek na kurz (XU7000) Oproézniaj worek na kurz -
po kazdym uzyciu.

Worek na kurz w stacji - Gdy pomaranczowa dioda LED na stacji
automatycznego automatycznego oprézniania miga, wskazujac,
oprdzniania (XU7100) ze worek na kurz jest petny.

Czyszczenie wktadki do mopa
1 Nacisnij przycisk zwalniajacy zbiornika wody.
C@ 2 Wyjmij zbiornik wody z robota.

3 Sciagnij wkiadke do mopa z rzepa.
4 \Wysun prosta strone wktadki z otworu.

~60°C
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5 Wyplucz i wyczys¢ wktadke do mopa w wodzie lub upierz w pralce.

6 Pozostaw wktadke do wyschniecia na powietrzu.

Bl Uwaga: Nie stosuj innych sposobéw suszenia wktadki do mopa.

7 Wsun prosta strone wktadki do odpowiedniego otworu uchwytu na wktadki
do mopa.

8 Przymocuj wktadke do mopa do rzepa uchwytu na wktadki do mopa.

9 Napetnij zbiornik wody. Uzyj otworu do napetniania woda.

Bl Uwaga: Upewnij sie, ze zbiornik wody jest suchy na zewnatrz.

A Uwaga: Nie uzywaj detergentéw.
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10 W6z zbiornik wody we wtasciwym miejscu.

Oprdéznianie pojemnika na kurz
1 Otwdrz pokrywe gérna.

2 Nacisnij jednoczesnie przyciski zwalniajace pojemnika na kurz.
3 Wyciggnij pojemnik na kurz.

4 Otworz klapke oprézniania pojemnika na kurz.

i | Uwaga: Nie pomyl klapki oprézniania pojemnika na kurz z pokrywa filtra
zmywalnego. Klapka oprézniania pojemnika jest niebieska.

5 Usun zanieczyszczenia z pojemnika na kurz.
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Czyszczenie i suszenie pojemnika na kurz
1 Woypltucz pojemnik na kurz woda.
Bl Nie uzywaj detergentéw.

Y WAZNE: Nie myj pojemnika na kurz w zmywarce.

2 Pozostaw pojemnik do wyschniecia na powietrzu.

Bl Uwaga: Nie stosuj innych sposobdw suszenia pojemnika.

Czyszczenie zmywalnego filtra

1 Otwdrz pokrywe filtra zmywalnego.

2 Wyciagnij filtr.
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- 3 Wyptucz zmywalny filtr woda.
A :O: 4 Pozostaw filtr do wyschniecia na powietrzu na 24 godziny.
e Bl Uwaga: Nie stosuj innych sposobéw suszenia filtra zmywalnego.

LS

5 Przystaw filtr do blokady filtra w pojemniku na kurz i wepchnij filtr do srodka.
6 Wepchnij filtr do dotu.

7 Zamknij pokrywe filtra zmywalnego.

8 Otworz pokrywe goérng robota.

9 WI1dz pojemnik na kurz we wiasciwym miejscu.
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Czyszczenie szczotki gtdwne;j

1 Potdz robota spodem do gory na ptaskiej i stabilnej powierzchni.
2 Nacisnij jednoczesnie przyciski pokrywy na szczotke gtéwna.

3 Podnies i zdejmij pokrywe szczotki gtownej.

4 Wyciagnij szczotke gtéwna.

5 Zapomoca narzedzia do czyszczenia szczotek przetnij wiosy.

6 Usun wiosy i inne zabrudzenia ze szczotki gtéwnej.
E3 Wskazéwka: Uzyj korica narzedzia do czyszczenia szczotek, aby usunaé
zanieczyszczenia ze szczotki gféwnej.

7 W razie potrzeby zamontuj nasadki na obu koncach szczotki gtéwne;j.
Przekrec nasadki zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, aby zablokowaty sie
w odpowiedniej pozycji.
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8 Zainstaluj szczotke gtéwna we wiasciwym miejscu.

9 Umiesc krawedzie pokrywy na szczotke gléwna w odpowiednich otworach.
10 Wepchnij pokrywe na miejsce.

Czyszczenie szczotki bocznej

1 Poltdz robota spodem do gory na ptaskiej i stabilnej powierzchni.
2 Wykrec¢ wkret srubokretem.
3 Wyjmij szczotke boczna.

4 Zapomoca szczotki o miekkim wiosiu (np. szczoteczki do zebdw) usun brud i
kurz ze szczotki bocznej i robota.

K3 Wskazéwka: Mozesz uzy¢ szczoteczki narzedzia do czyszczenia, aby
usunad kurz i kfaczki ze szczotki bocznej i robota.

5 Umies¢ oczyszczong szczotke boczna we wiasciwym miejscu.
6 Zamocuj szczotke, uzywajac wkreta i Srubokretu.




Polski 721

Czyszczenie kot gtéwnych i przedniego kota samonastawnego

1 Potdz robota spodem do géry na ptaskiej i stabilnej powierzchni.
2 Zapomocy szczotki o miekkim wiosiu (np. szczoteczki do zebdw) usuni brud i
kurz z przedniego kota samonastawnego i kot gtownych.

K3 Mozesz uzy¢ szczoteczki narzedzia do czyszczenia, aby usunac kurz i
ktaczki z kot.

Aby wydajnosc odkurzania byta zawsze optymalna, trzeba od czasu do czasu
czysci¢ czujnik, punkty stykow i okno sygnatu podczerwieni.

1 Wyjmij wtyczke stacji z gniazdka elektrycznego.
2 Uzyj miekkiej, suchej szmatki. W razie potrzeby lekko zwilz szmatke.

3 Wyczysc elementy.
i | Uwaga: Nie uzywaj detergentow.
4 \Wytrzyj elementy i powierzchnie sucha szmatka.

B Uwaga: Nie stosuj innych sposobéw suszenia elementéw.
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Wymiana worka na kurz (XU7100)

Gdy pomaranczowa dioda LED na stacji automatycznego oprdzniania miga,
wskazujac, ze worek na kurz jest petny.
1 Otwdrz pokrywe stacji automatycznego oprézniania.

2 Wyciggnij worek na kurz ze stacji.
3 Wyjmij i wyrzu¢ worek na kurz.

4 \Wsun kartonowy fragment worka na kurz w otwor wskazany na stacji
automatycznego oprdézniania.

5 Zamknij pokrywe stacji automatycznego oprézniania.

B informadje dotyczace mozliwosci zamdwienia nowych workéw mozna
znalez¢ w rozdziale ,Wymiana” w tej instrukgji.

Usuwanie niedroznosci z wlotu automatycznego oprézniania
(XU7100)

Wilot stacji automatycznego oprdzniania (XU7100) moze sie zatka¢. Mozna to
zauwazy¢, gdyz pojemnik na kurz robota nie jest juz prawidfowo oprézniany
przez stacje automatycznego oprézniania. Ponizej znajduja sie instrukcje
usuwania niedroznosci z wlotu stacji automatycznego oprézniania (XU7100).
iy 1 Wyjmij wtyczke stacji automatycznego oproézniania z gniazdka elektrycznego
i umies¢ stacje do gory nogami na ptaskiej i stabilnej powierzchni.
2 Wykrec¢ wkrety z dolnej pokrywy srubokretem.
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)y 3 Usun wiosy i zanieczyszczenia, ktére tkwia we wlocie automatycznego
] oprézniania.

Czyszczenie zbiornika wody

1 Nacisnij przycisk zwalniajacy zbiornika wody.
2 Wyjmij zbiornik wody z robota.

3 Optucz zbiornik biezacg woda.
4 \Wytrzyj obudowe zbiornika wody suchg szmatka.

—(D— o B Uwaga: Nie uzywaj detergentéw.
%ﬂh/){% \ Y WAZNE: Nie myj zbiornika w zmywarce.
%% — 5 Nie zamykaj zbiornika wody nasadka — pozostaw otwarty zbiornik do

wyschniecia na powietrzu.

Bl Uwaga: Nie stosuj innych sposobéw suszenia zbiornika.

6 Napetnij zbiornik wody. Uzyj otworu do napetniania woda.

B Uwaga: Upewnij sie, ze zbiornik wody jest suchy na zewnatrz.

Bl Uwaga: Nie uzywaj detergentdw.

7 W16z zbiornik wody we wtasciwym miejscu.
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Dtugie przechowywanie

1 Nafaduj akumulator do petna.
2 Przechowuj robota w zakresie temperatury od 8°C do 35°C.

Sygnaly kontrolek LED i ich znaczenie

Numer modelu  Sygnat Opis sygnatu Znaczenie sygnatu
robota
XU7100 Kontrolki LED dwdch Trwa fadowanie odkurzacza
XU7000 przyciskdw robota wolno automatycznego.
migaja.

XU7100 > Wskazniki dwdch przyciskéw Robot jest w petni natadowany.
XU7000 | D_,l robota stale sie $wieca.

k.
XU7100 Wskazniki dwoch przyciskdw Robot jest w trybie konfiguracji
XU7000 <~ robota migaja na Wi-Fi.

7 pomaranczowo.




Numer modelu
robota

Sygnat

Opis sygnatu

Polski 725

Znaczenie sygnatu

XU7100 Wskazniki robota gasna. Robot jest w trybie uspienia.
XU7000
XU7100 Biata dioda LED na stagji Robot taduje sie, gdy biata
automatycznego dioda LED miga, a jest w petni
~— | oprdzniania miga, gdy robot natadowany, gdy biata dioda
D I sie faduje. LED swieci sie w sposéb ciagty.
—
B Uwaga: Gdy robot jest w
E pefni natadowany, biata
dioda LED swieci sie stale, a
po 10 minutach przygasa i
Swieci tylko w 30%.
XU7100 Zielona dioda LED na stacji Stacja automatycznego
% automatycznego oprdzniania oproznia pojemnik
oprdzniania miga. na kurz robota. Kurz i
zanieczyszczenia gromadza sie
w worku na kurz stacji.
XU7100 Pomaranczowa dioda LED na Pokrywka pojemnika jest

stacji automatycznego
oprdzniania miga.

otwarta.




726 Polski

Numer modelu
robota

Sygnat Opis sygnatu Znaczenie sygnatu

XU7100 Pomaranczowa dioda LED na Nie zainstalowano worka na
stacji automatycznego kurz.
oprdzniania miga.

XU7100 Pomaranczowa dioda LED na Worek na kurz jest petny.

stacji automatycznego
2 oprdézniania miga.

Resetowanie robota

Mozna zresetowac robota, naciskajac igta przycisk resetowania.

- Dtugie nacisniecie przycisku resetowania przez 3 sekundy nie tylko przywréci
ustawienia fabryczne, ale takze zresetuje oprogramowanie do ostatniej
wersji.

- Diugie nacisniecie przycisku resetowania przez 10 sekund spowoduje
wykasowanie przez robota wszystkich informacji o pofaczeniu sieciowym,
informacji o mapach, zaplanowanym zadaniu, informacji o trybie ,nie
przeszkadzac” oraz informacji o ustawieniach niestandardowych, a takze
zresetuje moc ssania do poziomu domyslnego.

i | Uwaga: Po zresetowaniu robota musi sie on ponownie potaczyc z aplikacja i
odpowiednie ustawienia w aplikacji zostang usuniete.

Blokada rodzicielska

1 Aktywuj blokade rodzicielska w aplikacji lub nacisnij przycisk powrotu do
stacji na robocie przez 3 sekundy.

2 Aby wyfaczy¢ blokade rodzicielska, odznacz blokade rodzicielska w aplikacji
lub ponownie nacisnij przycisk powrotu do stacji na robocie przez 3 sekundy.



Wymiana
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Zamawianie akcesoriow

XV1470

Akcesoria i czesci zamienne mozna kupi¢ na stronie
www.philips.com/myrobot7000 lub u sprzedawcy produktéw firmy Philips.
Mozna tez skontaktowac sie z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim
kraju (dane kontaktowe znajduja sie na miedzynarodowej karcie gwarancyjnej).

Czesci wymienne:

Wktadki do mopa na wymiane
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XV1472 Worki na kurz

XV1473 Zestaw konserwacyjny z 2 filtrami,
1 szczotka gtdwna i 1 szczotka
boczna.

Wyjmowanie akumulatora

Aby wyjac¢ akumulator, postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami. Mozesz
takze oddac robota do centrum serwisowego firmy Philips i zleci¢ wyjecie
akumulatora. Skontaktuj sie z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim
kraju, aby uzyskac adres najblizszego centrum serwisowego.

Stosuj wszystkie niezbedne srodki bezpieczenstwa podczas
otwierania urzadzenia za pomocg narzedzi i podczas utylizacji
akumulatora.

Ostrzezenie: Przed wyjeciem akumulatora upewnij sie, czy
urzadzenie jest odtaczone od stacji, a akumulator jest catkowicie
roztadowany.
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1 Uruchom robota, zaczynajac od dowolnego miejsca w pomieszczeniu, ale nie
od stacji.

2 Pozostaw robot wigczony az do catkowitego roztadowania akumulatora, aby
miec pewnos¢, ze akumulator jest catkowicie roztadowany przed jego
wyjeciem i wyrzuceniem.

3 Odkrec sruby pokrywy komory akumulatora i zdejmij pokrywe.

4 Wyjmij akumulator i odtacz go, naciskajac maty zacisk na ztgczu akumulatora,
aby zwolnic ztacze akumulatora.

5 Zanies robota i akumulator do punktu zbiérki odpaddw elektrycznych i
elektronicznych.

Gwarancja i pomoc techniczna

Jedli potrzebujesz pomocy lub dodatkowych informacji, odwiedz strone
www.philips.com/support lub zapoznaj sie z trescig miedzynarodowe;j
gwarandji.

Odkurzacz automatyczny zostat zaprojektowany i wyprodukowany z
zachowaniem najwiekszej dbatosci o szczegdty. Jesli nieszczesliwym zbiegiem
okolicznosci zdarzy sie, ze odkurzacz automatyczny bedzie wymagac naprawy,
miejscowe Centrum Obstugi Klienta zajmie sie jej zorganizowaniem w mozliwie
najkrétszym czasie i z zachowaniem maksimum wygody klienta. Jesli w Twoim
kraju nie ma Centrum Obstugi Klienta, zwré¢ sie o pomoc do sprzedawcy
produktéw marki Philips.
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Utylizacja i recykling

d
N Nie wyrzucaj robota do zwyktych smieci. Oddaj go do punktu recyklingu sprzetu

LA elektrycznego.
(Y

Rozwigzywanie problemow

W tym rozdziale opisano najczestsze problemy, z ktérymi mozna sie zetkna¢
podczas korzystania z urzadzenia. Jesli ponizsze wskazdwki okaza sie
niewystarczajace do rozwigzania problemu, przejdz do aplikacji Philips HomeRun
lub na strone www.philips.com/myrobot7000, gdzie znajduja sie filmy
instruktazowe, a takze lista czesto zadawanych pytan. Mozesz tez skontaktowac
sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim kraju.

Problem Prawdopodobna Rozwigzanie
przyczyna
Robot sie nie wiacza. Poziom natadowania Przed uzyciem nataduj robota w stacji.

akumulatora jest niski.

Temperatura otoczenia jestza  Uzywaj robota w temperaturze od 8°C do

niska lub za wysoka. 35°C.
Robot nie moze sie sparowac¢ Robot nie jest juz w trybie Przetacz robota z powrotem w tryb
z aplikacja. parowania. parowania, przytrzymujac jednoczesnie

przycisk z symbolem domu i wyfgcznik
(wskazniki zaczng migac¢ na
pomaranczowo).

Nie ma dobrego potaczenia Wi- Umiesc robota w miejscu z dobrym

Fi (sygnatu). sygnatem Wi-Fi.

Wybrano niewtasciwa sie¢ Wi-  Upewnij sie, ze wybrano wtasciwa sie¢ Wi-

Fi. Fi.

Uzyto nieprawidtowego hasta.  Upewnij sie, ze uzywasz wtasciwego hasta
Wi-Fi.

W aplikacji wybrano Upewnij sie, ze wybrano wtasciwy model

niewtasciwy model robota. robota.

Pobrano niewtfasciwag aplikacje ~ Zawsze korzystaj z aplikacji pobranej za
pomoca kodu QR ze skréconej instrukgji
obstugi.

Aplikacja i robot traca Robot znalazt sie poza Poczekaj, az robot powrdci do obszaru z
potaczenie. zasiegiem sygnatu Wi-Fi. dobrym sygnatem Wi-Fi.
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Robot jest w trybie uspienia.

Robot przejdzie w tryb uspienia, jesli nie
wréci do stacji. Nacisnij i przytrzymaj
wytgcznik przez co najmniej 3 sekundy, aby
aktywowac robota. Nastepnie skieruj go do
stacji za pomoca aplikacji.

Hasto do sieci Wi-Fi ulegto
zmianie.

Gdy dane Wi-Fi sie zmienity: ponownie
dodaj robota do aplikacji.

Nazwa sieci Wi-Fi ulegta
zmianie.

Gdy dane Wi-Fi sie zmienity: ponownie
dodaj robota do aplikacji.

Konto w aplikacji ulegto
zmianie.

Po zmianie danych konta ponownie dodaj
robota do aplikacji.

Nie dotarta wiadomosc e-
mail z kodem
weryfikacyjnym.

Dostarczenie wiadomosci e-
mail z kodem weryfikacyjnym
moze potrwac do minuty.

Poczekaj co najmniej minute na wiadomos¢
e-mail.

Nie wystano wiadomosci e-
mail.

Nacisnij przycisk , Wyslij ponownie”.

Wiadomos¢ e-mail mogta trafic
do folderu ,Spam” lub
,Wiadomosci-$mieci”.

Sprawdz folder ,Spam” lub ,Wiadomosci-
Smieci”. (Nadawca wiadomosci e-mail jest:
HomeRun_noreply@).

Uzyto nieprawidtowego adresu
e-mail.

Sprawdz, czy uzyto wiasciwego adresu e-
mail.

Telefon lub komputer nie ma
dobrego potaczenia
internetowego, aby odebrac
wiadomos¢ e-mail.

Upewnij sie, ze telefon lub komputer ma
dobre potaczenie internetowe.

Robot nie moze znalez¢
stacji.

Stacja zostata przesunieta
podczas czyszczenia.

Umies¢ stacje ponownie w tym samym
miejscu, w ktérym znajdowata sie przed
rozpoczeciem czyszczenia.

Stacja nie jest podfgczona do
zasilania.

Podtacz stacje do zasilacza.

Czujniki robota i/lub stacji sa
zanieczyszczone.

Wyczys¢ wszystkie czujniki robota i stacji.

Zakazana strefa zostata
wyznaczona zbyt blisko stagji

Nie zapisuj zakazanej strefy zbyt blisko
stacji.

Stacja zostata umieszczona w
miejscu o bardzo jasnym
Swietle.

Nie umieszczaj stacji w miejscu o bardzo
jasnym swietle (takim jak bezposrednie
Swiatto sfoneczne), poniewaz moze to
zaktdcad sygnat podczerwieni.

Robot odpycha stacje.

Stacja nie stoi w poblizu $ciany.

Umies¢ stacje tytem przy scianie.
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Czujniki robota i/lub stacji sa
zanieczyszczone.

Wyczys¢ wszystkie czujniki robota i stacji.

Za mato miejsca wokot stacji
(0,5 metra z obu bokéw i 1,5 m
z przodu).

Upewnij sie, ze wokot stacji jest
wystarczajgco duzo miejsca.

Robot nie czysci dobrze.

Pojemnik na kurz robota jest
zapetniony (XU7000).

Oproéznij pojemnik na kurz robota
(XU7000).

Zbiornik wody jest pusty.

Napetniaj zbiornik wody w odpowiednim
czasie.

W szczotkach utknety jakies
przedmioty.

Usun wszelkie przedmioty ze szczotek.

Filtr nie zostat oczyszczony.

Regularnie czys¢ filtr.

Filtr nie zostat wiozony z
powrotem lub zostat wtozony
nieprawidfowo.

WH6Z filtr w prawidtowy sposdb.

Wktadka do mopa wymaga
wymiany.

Wymien wktadke do mopa XV1470. Kup
nowa wkiadke do mopa XV1470 za
posrednictwem aplikacji lub na stronie
www.philips.com/myrobot7000

Podczas mycia robot nie
zuzywa wody lub uzywa jej
bardzo mato.

Ustawiony jest zbyt niski
poziom wody.

Ustaw wyzszy poziom wody w aplikacji.

Z mopa wydostaje sie zbyt
duzo wody / robot za bardzo
moczy podtoge.

Ustawiony jest zbyt wysoki
poziom wody.

Ustaw nizszy poziom wody w aplikacji.

B WAZNE: W przypadku mycia na mokro
delikatnych twardych podtdg, takich jak
parkiet, ustaw w aplikacji najnizszy poziom
wody.

Robot omija obszary
przeznaczone do
czyszczenia / robot nie czysci
catego obszaru / robot
zaczat omijac niektére
miejsca

Czujniki robota nie sg czyste.

Oczys¢ czujniki robota suchg szmatka.

Robot pracuje na sliskich,
wypolerowanych podfogach.

Zanim robot zacznie czyszczenie upewnij
sie, ze podtoga jest sucha.

Robot nie jest w stanie dotrzec
do niektérych obszarow
blokowanych przez meble lub
inne bariery.

Uporzadkuj obszar do czyszczenia,
umieszczajgc meble i mate przedmioty na
wiasciwych miejscach.
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Strefa czyszczenia nie jest
uporzadkowana.

Usun mate przedmioty z podtogi i
uporzadkuj czyszczony obszar, zanim robot
rozpocznie prace.

Robot zachowuje margines
bezpieczenstwa blisko stref
zakazanych i bez mycia, co
moze spowodowac, ze robot
nie przejdzie przez okreslony
obszar.

W aplikacji zmniejsz nieco strefy zakazane i
bez mycia.

Robot zablokowat sie,
wciggajac przewadd.

Na podfodze lezg przewody,
ktérych robot nie jest w stanie
wykryc.

Zatrzymaj robota i zdejmij pokrywe na
szczotke gtéwna. Wyjmij szczotke gtéwna i
sprawdz, czy cos$ nie utkneto w szczotce
bocznej: wyjmij szczotke boczna, wyjmij
przewdd, ponownie zatdz szczotke boczna.
Usun wszystkie przewody z podtogi przed
rozpoczeciem cyklu czyszczenia.

Robot spada ze schoddw.

Czujniki chroniace przed
upadkiem na spodzie robota sg
zanieczyszczone.

Wyczys¢ czujniki chronigce przed
upadkiem, ktére znajduja sie na spodzie
robota.

Na gdrze schodow
umieszczono przedmioty, ktére
robot wykrywa i uznaje, ze
moze bezpiecznie przejechad.

Usun wszelkie przedmioty umieszczone na
gorze schoddw.

Robot nie taduje sie lub
roztadowuje sie bardzo
szybko.

Robot jest przechowywany w
miejscu, gdzie jest zbyt goraco
lub zbyt zimno.

taduj i przechowuj robota w temperaturze
od 8°Cdo 35°C.

Stacja automatycznego
oproézniania nie odbiera
kurzu z robota (XU7100).

Worek na kurz nie zostat
wtozony z powrotem lub zostat
wtozony nieprawidfowo.

Umies¢ worek prawidfowo w stacji
automatycznego oprdzniania.

Worek na kurz jest petny.

Umies¢ pusty worek na kurz w stacji
automatycznego oprézniania.

Tryb cichy lub ustawienie ,nie
przeszkadzac” zostaty
aktywowane w aplikacji.

Odznacz tryb cichy lub ustawienie ,nie
przeszkadzac¢” w aplikacji.

WIlot stacji automatycznego
oproézniania jest niedrozny.

Oczys¢ wlot stacji automatycznego
oprézniania.

W zbiorniku wody gromadzi
sie piana, a robot dziwnie sie
porusza.

Do zbiornika wody dodano
detergentu, przez co robot sie
slizga.

Nigdy nie dodawaj detergentu do zbiornika
wody. Oczysc robota i jego kota oraz
dokfadnie wyptucz zbiornik wody.

Robot wydaje nietypowe
dzwieki.

Filtr nie zostat wiozony z
powrotem lub zostat wiozony
nieprawidfowo.

Sprawdz, czy filtr jest umieszczony
prawidtfowo.
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Szczotki sie przestaty
obracac.

W szczotce gtownej utknety
wiosy.

Usun wiosy za pomoca narzedzia do
czyszczenia szczotek dostarczonego z
robotem.

W szczotkach utknety inne
przedmioty.

Usun wszelkie inne przedmioty ze szczotek.

Szczotka gtowna jest
nieprawidfowo zatozona.

Wyjmij szczotke gtéwna i widz ponownie.

Jesli szczotka gtéwna jest nieprawidtowo
zatozona: zatéz prawidtowo w taki sposob,
aby kwadratowy wystep znalazt sie w
kwadratowym otworze.

Szczotka boczna ulega
deformacji.

Co$ mogto utknac w szczotce
boczne;j.

Zanurz na jaki$ czas szczotke w goracej
wodzie, a nastepnie pozwodl jej wyschnac.

Kup nowa szczotke boczna za
posrednictwem aplikacji lub na stronie
www.philips.com/myrobot7000

Robot nie wjezdza na czarna
podtoge.

Robot uznaje, ze czarna
podtoga grozi upadkiem —
aktywuje sie funkcja

wykrywania stromego spadku.

Upewnij sie, ze w pokoju z czarna podfoga
sg wigczone swiatfa.

Wyczy$¢ czujnik chronigcy przed upadkiem
na spodzie robota.

Harmonogram jest zapisany,
ale robot nie rozpoczyna
czyszczenia zgodnie z nim.

Moze byc¢ wigczona funkcja
Jnie przeszkadzac”.

Sprawdz w aplikacji, czy funkcja ,nie
przeszkadzac” jest wiaczona w tym samym
czasie co harmonogram.

Robot jest w trybie uspienia.

Upewnij sie, ze robot jest tadowany w
stacji.

W aplikacji wybrano
niewtasciwa strefe czasowa.

Strefe czasowa mozna zmieni¢ w aplikacji,
wybierajac ,Moje konto” i opcje ,Profil”.

Robot utracit pofaczenie z
siecig Wi-Fi.

Upewnij sie, ze sie¢ Wi-Fi dziafa.

Akumulator robota jest
roztadowany.

Sprawdz, czy stacja jest podtaczona do
zasilania.

Nie ma mozliwosci
zalogowania sie do konta w
aplikacji robota.

Zmienit sie adres e-mail.

W razie zmiany adresu e-mail utworz nowe
konto w aplikacji.

Haslo jest nieprawidfowe.

Wprowadz prawidfowe hasto.

W przypadku zapomnienia hasta kliknij
,Nie pamietam hasta” i postepuj zgodnie z
instrukcjami.
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Wybrano nieprawidfowy
region kraju.

Wybierz prawidtowy region kraju w
aplikacji.

Pojawiaja sie wyskakujace
komunikaty dotyczace
aktualizacji aplikacji lub
oprogramowania.

Aktualizacje aplikacji lub
oprogramowania nie zostaty
instalowane.

W celu ciagtego doskonalenia dziatania
robota zalecamy instalowanie wszystkich
aktualizacji.
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