Assemble Me. Fly Me

ik

UGEARS

Mechanical models

Model «Aviator»
Moaenb «ABiatop»

DEU Modell «Flieger». FRA Modéle «Aviateur».,
POL Model «Awiator». SPA Modelo «Aviador».

ITA Modello «Aviatore». RUS Mopaenbs «ABuaTtop».
JAP FE4T1. KOR HIZAL. CHI « k4T &y HE

Assembly instructions
I[HCTPYKLIA 31 CKNaaaHHSA

DEU Aufbauanleitung. FRA Notice d'assemblage.
POL Instrukcja montazu. SPA Instrucciones de montaje.
ITA Istruzioni di montaggio. RUS MucTpykuma no cbopre.
JAP fA A L TEHEAE. KOR T8 dFHA.
CHI Z=EC 5B $.
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Assembly instructions:

Remove model parts from the hanger
board as illustrated below. Careful
not to break parts. If a part does not
remove easily, carefully cut it out
with a knife. This model is intended
for self-assembly without glue. If you
have difficulty installing the axles, try
waxing them with a regular candle.
All moving parts can also be waxed
during assembly to reduce friction
when operating the model.

RUS

WHCcTpykrwuA no cbopke:
BuiHMMAMTE M3 DOCHK
0B03Ha4YeHHbIE HA CXEME AeTanu.
CrapadTecs WX He cnomatk. Ecamn
OeTank He W3BNEKAETCA, HadpewbTe
nepemblvkKM HOXOM. HOHCTPYHUMA
cobupaerca Be3 knea. Ecam
BO3HMHKAW TPYOHOCTH C YCTAHOBKOM
OEPEBAHHOW OCH, Nepes YCTaHOBKOK
noTpure geranu 0 obsMHYy0
ceedy. [nA nyHWero cHoNLMEHWA
CMa3bIBAWTE OBMMKYLWWECA AETanu
MexaHK3ma obbI4HOK CBeYOol BO
epemna cBoprM.

Mechanical models

UKR

IHCTPYHLIA 31 CHNAOAHHA!

BUTArHITL 3 SOWHKK NO3HA4EHI HA
cxemi getani. Hamaraurecs ix He
3namarti. AKWO AeTank HE BUAMa-
ETBCA, HAACIHITE NEPEMMUKK HOMEM.,
KoHcTpyruia 36upaeTsca Bes wnew.
Y pazi BMHMKHEHHA TPYAHOLWIB 3
NPOTAryBaHHAM 3yBoYMCTHM (Bici) B
oTBip, NOTPITL 3ybouncTry 00 38K-
Y3WHY CBIYKY. TaHOM MOMHE 3MaCTH-
TH CBIYKOKD BCI geTani mexaHizmy,
WO PYXaTLCA, WOB IMEeHLWMTI
TepTA npu obepranHi.

JAP

#H I TEHAE
BRCHEEODHBEVLSLERELE
FSR—FRSALTIEZL,
HRA AN VHER EEH S
EHYE—TH2THSHATEINL
PYVTT. FREBE, BRI
BRE<TEHAUTHTEDLDCR
ffehTLET. ELTIRAE
BE)Y, EEOBENCIVES
B, OVJ2EFI7ALKCESTL
Ezl, 2ToEBSIGHAER
HYE, BSACE<SLSCEEN
THIOVVIERY BN SHEA
UTET.

DEU

Aufbauanleitung:

Bitte die in der Zeichnung angegebe-
nen Teile aus der Platte herausneh-
men. Versuchen Sie bitte diese nicht
zu brechen. Wenn sich ein Teil nicht
herausnehmen lasst, schneiden Sie
die Stege mit dem Messer leicht an.
Das Modell wird ohne Klebstoffe
rusammengebaut. Lasst sich eine
Achse nur schwer in eine Offnung
einfihren, reiben Sie diese mit einer
Kerze etwas ein. Flr besseres Glei-
ten schmieren Sie alle beweglichen
Teile mit einer Kerze.

KOR

2Bl AH:

REO| 45X U’ Fogi{ &
oA EofHLict pref 2 E 0| &
Hoix|x| e HE RES EE
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FRA

Motice d’assemblage:

Faites sortir de |la planche les piéces
comme indiguees sur le schema.
Tachez de ne pas les casser. 5i

la piece ne sort pas, incisez les
collages/fixations avec un couteau.
La construction est a assembler sans
colle. 5i il est difficile d’introduire
|'axe en bois dans |'orifice, frottez au
préalable I'axe ou les pieces contre
une bougie. Pour améliorer le glis-
sement, traitez les pieces de frotte-
ment mobiles du mécanisme avec
une bougie au cours d'assemblage.

CHI

£ ACE: R

FHANEEREERT  MESER
Feo MxFEBRNE, DR TR
BREREE  ®RD DO PEE
Ba, IR TEERACEE,
NBELZEWRRNAREEE  &H
HEMENLUEE. ey
L RETEEE.

ENG Customer support UKR Caym#ba nigtpumen DEU Kundendienst FRA Service client POL Wsparcie klienta
SPA Servicio al cliente ITA Servizio di supporto RUS Cnyxba nogaepmun JAP S EHE D KOR ZUX|H CHI EF Z#

®

customerservice@ugearsmodels.com

POL

Instrukcja montazu:

Delikatnie wyciagaj z deseczki wska-
zane w schemacie detale, starajac
sie nie polamac elementow. lesli
detal nie poddaje sie, podetnij wig-
zadta nozem. Konstrukcje skiada sie
bez kieju. Jesli napotkasz trudnosci z
instalacjg drewnianej osi w otworze,
potrzyj na poczgtku os lub detale

o woskowg swiece. Dla lepszego
poslizgu polecano smarowanie
ruchomych czesci mechanizmu
zwykig swiecg podczas montazu.

SPA

Instrucciones de montaje:

Saque de la tabla las piezas marca-
das en el esquema. Trate de no rom-
perlas. 5i una pieza no se saca, haga
una incision. La construccion va sin
pegamento. Si tiene dificultades con
la instalacion del eje de madera en
un agujero, frote primero el eje o las
piezas contra una vela. Para un me-
jor deslizamiento, lubrique durante
el montaje las piezas moviles del
mecanismo con una vela comun.

-

ITA

Istruzioni di montaggio:

Estrarre dal telaio i particolari indi-
cati nello schema. Fare attenzione a
non romperli. Se un particolare non
si stacca, tagliare delicatamente gli
elementi di collegamento con un
coltello. U'assieme viene realizzato
senza colla. In caso di difficolta
nell’inserimento di un perno in
legno, & necessario sfregare il perno
o il particolare con un po’ di cera.
Per uno scorrimento migliore ince-
rare le parti mobili del meccanismo
durante I'assemblaggio.

ENG Warning! UKR Yeara! DEU Achtung! FRA Attention! POL Uwaga! SPA Precaucion!
ITA Attenzione! RUS BHumanue! JAP X E | KOR F 2|l CHI & |

ENG Do not use a lighted candle! UKR He nignaniosatu! DEU Nicht anziinden!

FRA Ne pas briler! POL Nie podpalac! SPA iNo encender! ITA Non dare fuoco!
RUS He nogxurate! JAP KO D2WEODVV VOERAEH IEH < EE L,
KOREO| E2 =& O|S5X| OtMI2! cHI =S8 | W FTIE R !

ENG Caution! Axles have sharp points! UKR O6epewHo! locTpi getanil
DEU Vorsicht! Spitze Teile! FRA Attention: certaines pieces sont pointues!
POL Ostroinie! Ostre czesci! SPA jAtencion! Piezas afiladas!

ITA Attenzione! Particolari appuntiti! RUS Ocropomuo! Ocrpeie getanu!
AP 72 AN (BEFH)OHEVBICIEFESLEE L,

KOR =o| HE8t BEEo| FO|5HMIR! ZFE! cHI EREEHHE )
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ENG Symbols. UKR YmoeHi no3HaueHHA. DEU Legende. FRA Légende. POL Oznaczenia umowne. SPA Leyenda.
ITA Legenda. RUS YcnoeHbie o6o3Hauenun. JAP 525 KOR 7|=. cHI BHifr s M.

ENG Wax the part with a regular candle (rub with a candle). UKR 3macTiTe getans 38M4alHO0 CBIYKO (NOTPiTe 06 CBi4KY).

DEU Reiben Sie das Teil mit einer einfachen Kerze etwas ein. FRA Lubrifiez la piéce avec une bougie ordinaire (frottez contre la
bougie). POL Przesmaruj zwykla Swieca. SPA Engrase |a pieza con una vela comdn (frote con una vela). ITA Incerare il componente
(Sfregare con la cera). RUS CmabTe getans obbidHOM ceedroit (notpute o ceeury). JAP RRE g CEEA ELTODY
DEBI>TLLEZ, KOR EAIE 220 B8 E 2o =8 ol AL, cHI A B SRR,

ENG Break off or cut out. UKR Bignamaite abo sigpixre. DEU Abbrechen oder Abschneiden. FRA Coupez ou cassez.
POL Odtam lub odetnij. SPA Rompa o corte. ITA Staccare o tagliare. RUS Otnomaiite uan otpewsre. JAP H1 2 TLIE&E LY,
KOR B2t F M. cHI TIHT.

ENG Pay attention. Check for correct orientation or positioning. UKR 3sepHiTs yeary. MNepesipTe po3TallyBaHHA enemeHTa.
DEU Bitte Beachten. Priifen Sie die Einbaulage des Elementes. FRA Faites attention. Vérifiez la disposition de I'élément.

POL Zwroc uwage. Sprawdz lokalizacje elementu. SPA Atencion. Compruebe la situacidn del elemento. ITA Prestare attenzione.
Controllare la posizione del componente. RUS O6patuTte BHumaHue. NpoeepbTe pacnonokeHune snemenTa. JAP 5 6] B UMy

BICEELTHAMTTREL. KOR & £ #XIH T8l Z26h FHZ. cHI EE | BEIRFE RFA{E.

ENG Check the mechanism for smooth and correct movement. Operate the mechanism to seat the parts in their positions.
UKR MepesipTe MmexaHiam Ha NAaBHICTb | TOYHICTL xoay. Po3pobite mexadiam, DEU Priifen sie den Mechanismus beziiglich
der Laufruhe und der Genauigkeit des Ganges. Arbeiten Sie den Mechanismus aus. FRA Vérifiez si le mécanisme fonctionne
en douceur et avec précision. Faites fonctionner le mécanisme jusqu’a son fonctionnement normal. POL Sprawdz ptynnosc
i doktadnosc ruchu mechanizmu, Dopracuj mechanizm. SPA Verifique la suavidad y precision del mecanismo. Desarrolle el
mecanismo. ITA Controllare la scorrevolezza e la precisione del movimento. Far funzionare il meccanismo. RUS MNposepeTte

MEXaHW3M HA NNABHOCTb M TOMHOCTL Xoga. Paspaboraiite mexanuam. JAP BBV G A BS A CE< A ZWREL B SEE%E
TTHET. KOR 75 FEo| HEE HED HEE SEUR HCISHL. cHi R ENHNETFREMFRE. \idilg.

ENG Perform the same steps in mirror image. UKR 34iMCHUTH @aHaNOriYHE CKNAAaHHA ¥ A38pHANbHOMY BinobpameHHi.
DEU Den analogen Zusammenbau in der Spiegelreflexion zu machen. FRA Procédez a I'assemblage dans le sens opposé
(inverse). POL Dokonaj analogiczny montaz w odbiciu lustrzanym. SPA Haga un ensamblaje similar en imagen especular.
ITA Realizzare lo stesso assemblaggio nell'immagine speculare. RUS Npown3secti aHanoru4Hyo cOopry B 3epranbHoOM

otpaeHun. JAP BIL SR E TN EBRDEDICART THEEL TLEEL ., KORSUE EEE 20| ZE8 WeR
s FHL. cH EFEENFRTHRN SR

ENG Sand to remove burrs. UKR Buaanite 3aaupku. DEU Grate entfernen. FRA Eliminez les bavures. POL Usun zadziory.
SPA Quite las rebabas. ITA Togliere le bave. RUS Yaanute saycenusl. JAP /YUY M2 KA —/Y— KOR HE B &
CHEO| FHL. cHI EEER.

OaTlah i matiad,
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ENG Spare parts. UKR 3anacxi getani. DEU Ersatzteile. FRA Pieces de rechange.

POL Czesci zamienne. SPA Piezas de repuesto. ITA Pezzi di ricambio. RUS
3anacHbie getanu. JAP FiHERGR. KOR 01% E&LICE cHI & B #.

=

ENG This is not a structural component; it is a tool for measurement and assembly. UKR Le He geTtank KOHCTPYKUI,
a QONOMIMHUIA IHCTPYMEHT AnA cknagaHHa abo eMmipoBanHa Bigctaneid. DEU Es ist kein Teil der Konstruktion,
sondern ein Hilfselement fiir den Zusammenbau oder fiir das Messen der Abstdnde. FRA Cette piéce ne fait pas
partie de la construction mais constitue un outil annexe pour 'assemblage ou la mesure des distances. POL To nie
detal konstrukcji, a pomocnicze narzedzie dla montazu i wymiaru odlegtosci. SPA No es una pieza de la construccion
sino un instrumento auxiliar para montar o para medir distancias. ITA Non & un componente del modello, ma un‘attrez-
zatura aggiuntiva per il montaggio o il rilievo delle quote. RUS 370 He feTant KOHCTPYHLMK, 3@ BCNOMOTaTeNbHbIM
WHCTPYMEHT 418 cBOPKU WK n3mepenmns paccToannit, JAP CDERRE ERBOSHRTIRE L, BBAUTEY
A—hLEYRETHERTY., KORO| £E2 T8 E #i8 80| oD ZRlE S SHE fE
THYUUCH cHEFREREEHG 2-PlEREERMITR,

R
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ENG Axle. UKR Bics. DEU Achse. FRA Axe. POL O%. SPA Eje.
ITA Perno. RUS Oce. JAP P2 AJL.. KOR 5. CHI $#&.
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Mechanical models

i A ENG Adjustment of the counterweight mechanism.

After assembling the whole model, fix the helicopter on the bar and add coins of the maximum available diameter to the
«mechanism-holder» until the bar assumes a horizontal position. After this, fix the retainer.

UKR HanawTtyBaHHA mexaHiamy NpoTHUBAru.

Micnha cknapgaHHA BCiel mogeni 3akpinMTH BEPTONIT Ha WTaH3i | A0NABaTH B «MEXaHI3M-000MMY» MOHETH MaKCUMaNbHOTO
HaABHOrD AiaMeTpa Ao THX Nip, NOKM WTaHra HEe NPUAME ropuzoHTanbHe nonoerHa. Nicna uboro BCTAaHOBMTKM dikcaTop.
DEU Justieren des Ausgleichsgewichts.

Nachdem das ganze Modell zusammengebaut wurde, wird der Helicopter an der Querstrebe befestigt. Danach werden die
Miinzen als Gegengewicht in den daflir vorgesehenen Schlitz gesteckt, bis die Strebe eine horizontale Position erreicht hat
und mit der Halterung befestigt.

FRA Ajustement du mécanisme de contrepoids.

Apres avoir assemblé le modele, fixez I'hélicoptere sur la barre et ajoutez des pieces de monnaie d'un diamétre correspon-
dant jusqu’a ce que la barre prenne une position horizontale. Aprés cela, fixez le dispositif de retenue.

POL Ustawienie mechanizmu przeciwwagi.

Po zmontowaniu catego modelu przymocuj smigtowiec do drazka i dodaj do «mechanizmu przeciwwagi» monety o maksymal-
nej dostepnej srednicy , az drazek uzyska pozycje pozioma. Nastepnie nalezy ustawic blokator.

SPA Ajuste del mecanismo de contrapeso.

Tras montar el modelo completo, fija el helicoptero en la barra y afiade monedas del maximo diametro posible en el «mecanismo
de sujecion», hasta que la barra tome posicion horizontal. Después, fija el enganche.

ITA Regolazione del meccanismo di contrappeso.

Dopo aver montato l'intero modello, sistema l'elicottero sulla barra e aggiungi i gettoni col diametro piu grande al «meccanismo
di sostegno» finche la barra assume una posizione orizzontale. Dopodiche sistema il gancio

RUS Hacrpoiika mexaHu3ama npoTUBOBECa.

Mocne chopkw BCei MOOeNK 3aKPENWTh BEPTONET Ha WTaHre W 4obasnATb B «MEXAHWU3M-0DOHMY» MOHETBI MaKCMMAaNbLHOIo
MMEIOLLErDCcA AMameTpa A0 TeX NOp, NOKA LWTAHra He NPUMET rOpU3oHTaNbHOE NonoxeHue. Nocne aToro ycraHoBUTE dUKcaTop.
JAP F4 D FEER

MEROT A3 FT—O-F— 42BN ET, 1BEO-Z—Z2RTEYIC6-7TAEKEE, AF¥1—I ARG
BEO—Z—ICEAN > THADRSICLET. O—FNo2Z K FEUBELCHELET. 3BLIAFOO—F—HF 0K
EZRVIEBT LT, N—ORASMNZ£ICFHICBENVERT,

KOR BEE £3.

ME ZEE 2=t & S0l €2lSEHE 186D BHoiH Hof Qe HE S| STE Ho{d H2o| &% FH7t 28
O| Fol= S &L|ct =o| g2 ElH F7HE D™ ELICH

CHI T E Rl E 4144

%ﬁﬁg%ﬁﬁ CHERVNBEEERA L, ANEZRREANERAMB«GHAE»R |, ERFERFUE. 25,
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ENG Configure the swashplate. > -
There are 4 tensioner rollers for adjustment. Roller No. 1 turn clockwise 6-7 turns, so that the skew machine bends towards the adjustable roller. U G E ;[—\\ P\ 2
Compensate roller No. 2 to the horizontal position. Rollers No. 3 and 4 repeat the manipulation, thereby achieving an absolutely flat surface of the bar. Mechanical models

UKR HanawTysaHHA aBTOMAaTa Nepexocy.

Ina HanawTysaHHA € 4 pONUKa—HATArNYBada. Ponuk Ne 1 KpyTUTH 33 rogMHHUMKOBOK CTpinKol 6-7 oBoporTis, Wob aBTOMAT NepeKoCcy HarHyBCA B CTOPOHY PEryNb0BaHOIo poOAMKa.
Ponukom N2 2 KOMNEeHCYBaTH 40 rOpU30OHTaNBHOMO NonoweHHA. Ponukami N2 3 i 4 noBTOPUTH MaHinynauilo, THM caMmMm AoMOTTHCA abconloTHO piBHOI NOBEPXHI WTaHTH.

DEU Ausrichtung des Flugmodells.

Es gibt insgesamt 4 Spannrader zum Verstellen. Rad Nr. 1 im Uhrzeigersinn 6-7 mal drehen, sodass sich die Vorrichtung zur Seite neigt. Rad Nr. 2 gleicht die Schiefe wieder aus bis
zur horizontalen Position. Verfahre genauso mit Rad Nr. 3 und anschlieRend mit Rad Nr. 4. um eine parallele Ausrichtung zu erreichen.

FRA Configurez le plateau cyclique.

Il y a 4 rouleaux tendeurs pour le réglage. Tournez le rouleau n®1 dans le sens des aiguilles d'une montre de 6-7 tours, de sorte que la machine s'incline vers ce rouleau. Ensuite
compenser a I'aide du rouleau n® 2 pour une position horizontale. Répéter l'opération avec les rouleaux n * 3 et 4 pour obtenir ainsi une surface absolument plate de la barre.
POL Konfiguracja tarczy sterujacej.

Do ustawienia tarczy stuza 4 rolki-napinacze. Nalezy wykonac 6-7 obrotow rolki nr 1 zgodnie z ruchem wskazowek zegara, aby mechanizm pochylit sie w kierunku obracanej rolki.
Za pomoca rolki nr 2 przywroc pozycje pozioma. Rolkami nr 3 i 4 powtorz te same czynnosci, uzyskujac w ten sposob absolutnie rowna powierzchnie drazka.

SPA Configura el plato de giro.

Hay 4 rodillos tensores de ajuste. Rodillo n21. Gira en el sentido de las agujas del reloj 6-7 giros, para que la maquina inclinada se alinee con el rodillo ajustable. Compensar el
rodillo n2 2 en posicion horizontal. Repite la manipulacion con los rodillos 3 y 4, consiguiendo por lo tanto una superficie totalmente plana de la barra.

ITA Configurare il piatto girevole.

Sono disponibili 4 rulli tenditori per la regolazione. Il rullo n. 1 ruota in senso orario 6-7 giri, in modo che la macchina obliqua si pieghi verso il rullo regolabile. Compensare il
rullo n. 2 in posizione orizzontale. | rulli n. 3 e 4 ripetono la manipolazione, ottenendo cosi una superficie assolutamente piatta della barra.

RUS HacTtpo#ka aeTomaTta nepekoca.

Nns HacTpoiku umeeTca 4 ponuKra—HaTaxuTend. Ponuk Ne 1 KpyTuUTe NO 4acosok cTpenke 6-7 obopoTos, YToh ABTOMAT NEepeKoCca HarHyACcAa B CTOPOHY PETYAMPYEMOro POaKMKa.
Ponukom N2 2 KOMNeHCMpPOoBaTL A0 FOPU30HTaNbHOMo NonoweHuA. Ponukamu N2 3 M 4 NOBTOPMTE MaHMNYAALMIO, TEM CambiM 00BUTECA aBCONOTHO POBHOWM NOBEPXHOCTH WTAHIH.
JAP F44k O 3 i
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Mechanical models

ENG Attention!

1. Put the model on a flat surface
and make sure that it stands firmly,
does not slip.

2. Make sure that the distance from
the face to the bar with the model is
at least 50 cm, and nothing prevents
the free rotation of the model.

3. Pilot the model only in safety
glasses!

UKR Yearal!:

1. BctaHoBiITH MOAENb Ha PIBHY
NOBEPXHIO | NepeKoHauTecs, Wo
BOHa MILHO CTOITL, HE KOB3aE.

2. NepeKoHawWTecs, WO BiACTaHb
BiA ocobu A0 WTaHrK 3 MoAeNNKD
CTaHOBUTL He meHLe 50 cm, i HiYoro
HE 33BaXKae€ BinbHOMY 0DEpPTaHHIo
Mmogeni.

3.MinoTyBaT MoAeNb TINbKK B
3aXUCHUX OKynapax!

DEU Das Modell in Bewegung brin-
gen.

1. Stelle das Modell auf einen ebenen
Untergrund, wo es sicher steht und
nicht wegrutschen kann.

2. Achte darauf, dass du einen
Abstand von min. 50 cm zum Modell
einhaltst, um die Bewegung des
Modells nicht zu behindern.

3. Bediene das Modell zur Sicherheit
mit einer Schutzbrille!

FRA Attention !

1. Mettez le modele sur une surface
plane et assurez-vous qu’'il soit stable
pour qu’il ne puisse pas glisser ou
tomber.

2. Assurez-vous que la distance com-
prise entre votre visage et le modele
est d’au moins 50 cm, et que rien ne
puisse géner sa libre rotation.

3. Piloter le modele uniguement avec
des lunettes de séecurite!

POL Uwagal:

1. Potoz model na rownej powier-
zchni i upewnij sie, ze jest stabilny i
nie slizga sie.

2. Upewnij sie, ze odlegtosc od
osoby do dragzka z modelem jest nie
mniejsza niz 50 cm i nic nie stoi na
przeszkodzie swobodnemu obracaniu
sie modelu.

3. Steruj modelem tylko w okularach
ochronnych!

SPA jAtencion |

1. Coloca el modelo en una superficie
plana y estable, para segurar que se
mantiene firme y que no se desliza.
2. Asegurarse de que la distancia de
la la cara de la barra con el modelo
es de al menos 50 cm, y nada impide
la rotacion libre del modelo.

3. {Pilota tu modelo llevando gafas
de seguridad!

ITA Attenzione!

1. Metti il modello su una superficie
piana e assicurati che sia ben saldo,
non scivoli.

2. Assicurarsi che la distanza tra la
faccia e la barra con il modello sia di
almeno 50 cm e che nulla impedisca
la rotazione libera del modello.

3. Pilota il modello solo con occhiali
di sicurezza!

RUS BHumaHue!

1. YcTaHOoBUTE moAenb Ha POBHYIO
NOBEPXHOCTL M ybeauTecs 4TO OHA
NPOYHO CTOMT, HE CKONb3MT.

2. YbeauTbea, YTo paccToaHue

OT IMUa A0 WTaHrM ¢ Moaenbio
cocTaBnaeT He meHee 50 cm, K
HU4Yero He mewaet ceobogHomy
BpalleHW0 Mmogenu.

3. MMNoTUpOBaTL MOAE/b TONLKO
B 3aLLMTHLIX o4YKax!

JAPCEE )

1. ¥s5BxkEIICETFINZEVNTE
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ENG Starting the engine.

Bring the «ECK» (Engine Control Knob) to position 1, till you hear the click sound- the «ECK» stopper. UGEARS
Rotate the engine valve No. 2 counterclockwise 25 half-turns (180 degrees). el
UKR 3ageneHHA OBUryHa.

MNpusectu «PYO» (Pydka YnpasnidHa OBKryHa) B NONOKEHHA 1, A0 XapaKTepHOro KnauaHHA - ctonop «PY». ObepTaTtv BEHTUbL ABUTYHA

Ne 2 npoTK roaMHHMKOBOI CTPiNKK 25 HanisobeprTis (180 rpaaycis).

DEU Starte den Motor.

Stelle den «MKK» (Motor-Kontroll-Knopf) auf Position 1, bis es klickt. Drehe im Anschluss daran das Ventil Nr. 2 insgesamt 25 halbe Drehungen
(je 180 Grad) im Uhrzeigersinn.

FRA Démarrage du moteur.

Tirez la «PCM» (Poignée de Controle du Moteur) en position 1, jusqu’a ce que vous entendiez un clic. Tournez la soupape du moteur n® 2

de 25 tours dans le sens contraire des aiguilles d’'une montre (180 degrés).

POL Uruchomienie silnika.

Przesun «PSS» (pokretto sterowania silnikiem) do pozycji 1, az do charakterystycznego klikniecia — stoper «PSS». Wykonaj zaworem silnika
A < nr2 25 pétobrotow przeciwnie do ruchu wskazowek zegara (180 stopni).

SPA Arrancando motores.

Lleva el «PM» (La Palanca de Control del motor) a la posicion 1, hasta que escuches el click del freno de la misma. Gira la valvula 2 del motor en direccion contraria a las agujas del reloj 25 medios giros

(180 grados).

ITA Avvio del motore.

Porta la «<ECK» (manopola di controllo del motore) in posizione 1, fino a sentire il suono del cli. Ruotare la valvola del motore No. 2 in senso antiorario di 25 mezzi giri (180 gradi).

RUS 3asoaka apuratens.

Mpueectu «PY» (Pyyka Ynpasnenus [leuratens) 8 nonoxeHue 1, Ao xapaKktepHoro wenyka — (cronop «PY»). BpawaTts seHTuAb asuratena Ne 2 npotue yacosoi crpenku 25 nonyoboporos (180 rpaaycos).
IAP T2 DRE
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Mechanical models

. >
SPA Despegando el modelo.

ENG Launching the model.

On the «ECK» pull up the trigger with the inscription «Pull Up» and slowly, smoothly move the «ECK» to position 2, thereby regulating
the rotation speed of the engine.

UKR 3anyck mogeni.

Ha «PY[» nOTArHyTH Bropy CNycKoBuid mexaHiam 3 nignucom «Pull Up» i NOBIABHUM, NNaBHMM PYXOM NPUBOAUTU «PYI]» B NONOMEHHA 2,
PErynol4mn TMM cammum 0bopoTH ABUryHa

DEU Starte das Modell.

Ziehe den Ausloser mit der Aufschrift «Pull Up» am «MKK» nach oben. Langsam und gleichmaRig bis auf Position 2 und reguliere so die
Motordrehzahl.

FRA Lancement du modele.

Sur la «PCM», tirez sur la gachette avec I'inscription « Pull Up « et déplacez doucement la «PCM» en position 2, en réeglant ainsi la
vitesse de rotation du moteur.

POL Uruchomienie modelu.

Na «PSS» pociggnij do gory spust z napisem «Pull Up» i powolnym, ptynnym ruchem ustaw «PSS» w pozycji nr 2, regulujgc w taki
sposob predkosc obrotow silnika.

Con la «PM», levanta el gatillo con la inscripcion «Pull Up» y lenta y suavemente mueve la «PM» a la posicion 2, regulando la velocidad de giro del motor.

ITA Avvio del modello.

Sulla «ECK» sollevare il grilletto con la scritta «Pull Up» e spostare lentamente, con cura, «ECK» sulla posizione 2, regolando in tal modo la velocita di rotazione del motore.

RUS 3anyck mogenu.

Ha «PY[» noTaHYTb BBEPX CMYCKOBOM MexaHu3m ¢ Haganucbio «Pull Up» u MmeaneHHbIM, NAaBHLIM ABMMKEHUEM NPUBOAUTL «PYl» B NONOKEHME 2 , peryampysa Tem cambim 060poThl BpalweHusa AsuraTens.
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ENG «RPM Module». The maximum speed limit of the engine is limited in the form of an sheave. With the knob on the «0» mark, the
engine speed is reduced to the minimum speed, and when the handle is at the «150» mark, the engine speed is reduced to the maximum
engine speed. By adjusting the «RPM Module» handle, you can achieve the ideal engine speed for each of the proposed aircraft models.
UKR «RPM Module». ObmeeHHA MmakcumanbHO! WBWAKOCTI 06epTis ABUMIryHa BUKOHAHO Yy dopmi ekcueHTpUKa. Mpy NONOHKEHH] pyYKK

Ha no3Hauyui «0» obepTy ABUryHa 3BOAATLCA 40 MiHIMaNbHOI WBWAKOCTI 060POTIE, a NPU NONOMHKEHHI PYYKK Ha No3Ha4ui «150» obepTH
OBUIYHA 3BOAATHCA A0 MaKCUMMaNbHOI WeKMAKocTi obepTis asuryHa. Perynioouun pykoaTtky «RPM Module» mokHa gocarty igeansHol
LWBKAKOCTI 0bepTie ABMIyHAa ANA KOMHOI i3 3anponoHOBaHUX MOAenen NiTaabHMX anaparis.

DEU Das «RPM Modul». Die maximale Geschwindigkeit wird mittels eines Reglers begrenzt. Stellt man den Kopf auf «0», so dreht der
Motor auf minimaler Leistung. Stellt man den Knopf hingegen auf «150», so dreht die Maschine mit voller Leistung. Verstelle den Regler,
um die gewinschte Geschwindikeit einzustellen.

FRA Module RPM. La vitesse maximale du moteur est limitée sous la forme d'une poulie. Si l'aiguille est sur le «0», cela indique que la
vitesse du moteur est au minimum, et si elle indique «150», cela indique que la vitesse du moteur est au maximum. C'est en ajustant le
module RPM que vous pourrez atteindre la vitesse idéale suivant |'appareil installé sur votre modéle.

POL «RPM Module». Ograniczenie maksymalnej predkosci obrotow silnika zostato wykonane w postaci mimosrodu. Przy ustawieniu pokretia
w pozycji «O» predkosc obrotow silnika jest minimalna, a przy ustawieniu pokretta w pozycji «150» predkosc obrotow silnika jest maksymal-
na. Obracajgc pokrettem «RPM Module», mozesz osiggnac idealng predkosc obrotow silnika dla kazdego z proponowanych maodeli.

SPA «Moddulo RPM». El limite maximo de velocidad del motor se limita en la forma de una roldana. Con la palanca en la posicion «0», la velocidad del motor se reduce al minimo, mientras que en la posicion
«150», se ajusta la velocidad del motor al maximo. Ajustando el médulo RPM, puedes conseguir la velocidad ideal del motor segin cada modelo de aviacion.

ITA «Modulo RPM». Il limite di velocita massima del motore e limitato sotto forma di una puleggia. Con la manopola sul segno «0», il regime del motore viene ridotto alla velocita minima e quando la man-
iglia si trova sul contrassegno «150», il regime del motore viene ridotto al regime massimo del motore. Regolando la manopola «RPM Module», e possibile ottenere il regime motore ideale per ciascuno dei
modelli di aeromodelli proposti.

RUS «RPM Module». OrpaHM4eHMe MaKCMMaNbHOW CKOPOCTH 0DOPOTOB ABMraTeNa BbINOAHEHO B GOpME IKCUEHTPUKAE. [pu NnoNOMEeHUM PYyHKM Ha meTKe «0» 0BbopoTsl ABUraTensa CBOAATCA K MUHUMaNbHOW
CKOpOCTM 0B0POTOB, a NP NOAOKEHUK PYYKK Ha meTKe «150» 0bopoThl ABUraTensa CBOAATCA K MaKCMManbHOM cKopocTy obopoTtoe aguratens. Peryampya pykoate «RPM Module» MoXHO A0CTHYE MAeanbLHOM
CKOpOCTK 0DOPOTOB ABUraTens oNa Kamaon U3 npeanaraembix Mogenen netaTeibHbiX annaparos.

IWRPMOED21—)L. I NBEEERFBEEOETHRENATVEYT, /\RILZODOI—JICEBETELI D OAE—REHRPMAE—RIZENET, TVWT/\ RILZE«1500 DN —7
CETEI 2 OAE—REHEAOAE—RIZAEYET. «RPMOEZ 1—)brD/\> RILZBRETIHETNTOMERETLOBZ L ICEBENE I DV AE—REENTRD LN TEET,
KOR RPM 2= 2TIo| 2| £ Mgt Haio| Hel2 MgHELICh XIRO| «Oy E A0 UM QAT K7 2[4 ST 2 ZEA ST XIFI0] «150» E A AT QUEI ST 71 Z[CH AT K71 FHLICE
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Mechanical models

ENG Steering wheel control.

After starting the engine, hold the control gear in neutral by the steering wheel. The steering wheel makes it possible

to control the aircraft and set it at the desired flight path.

UKR YnpaeniHHA WTYPBANOM.

[Micna 3anycky ABUryHa, WTYPBaNOM YNPaBAiHHA YTPMMYBATK NiTaNbHUK anapaT B HEUTPansHoMYy nonoxeHHi. LWrypsan
AAE MOMNWBICTb YNPaBNATHA NiTaNbHKUM anapaTom i 3aasatv oMy NoTpibHY TPaEKTOPID NOALOTY.

DEU Bedienung des Steuerkniippels.

Nachdem der Motor gestartet wurde, halte das Flugmodell in neutraler Position. Mit dem Steuerkniippel wird das Flugmodell
in die gewiinschte Richtung manovriert.

FRA Manche directionnel.

Apres le démarrage du moteur, maintenez le manche au point mort avant de le bouger . Le manche permet de contrdler
trajectoire de vol souhaitée.

POL Sterowanie kierownica.

Po uruchomieniu silnika za pomoca kierownicy utrzymuj urzadzenie w pozycji neutralnej. Kierownica umozliwia sterow-
anie aparatem latajacym i ustawienie pozadanej trajektorii lotu.

SPA Volante de conduccion. Tras arrancar el modelo, mantén el motor en posicién neutral con el volante de conduccion.
El volante de conduccion hace posible controlar el modelo y fijarlo en la ruta de vuelo deseada.

ITA Controllo del volante. Dopo aver avviato il motore, tenere il cambio in folle dal volante. Il volante consente di controllare
I'aeromobile e impostarlo sulla traiettoria di volo desiderata.

RUS YnpagneHue Wrypsanom.

[ocne 3anycka guratens, WTYPBaNoM ynpasaeHusa yaepHneaTe NeTaTebHbl annapaT B HENTPanbHOM NOAOHKEHWH.
LUTypBan gaeT BO3MOMHOCTb YNPaBAATb NeTaTeNbHbIM annNapaTtom M 3343BaTb eMY HYMKHYIO TPAaeKTOpPUIO NoneTa.

AP AT T )2 TR4— )L DigE.
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ENG Thanks for following along on this journey with us. UKR [dakyemo, wo 81 npordwnu uei waax 3 Hamu. DEU Vielen Dank, dass Sie diesen Weg mit uns
gegangen sind. FRA Merci denous avoir accompagnes tout au long de ces étapes. POL Dziekujemy, e razem z nami pokonates te droge! SPA Gracias por haber
recorrido el camino con nosotros. ITA Grazie per aver fatto uesto percorso con noi. RUS Cnacubo, 4To Bbl NPOLWWAKM 3TOT NYTh C Hamu. JAP UGEARSZE CHA W =

FE®BYHFESZEVWET, KORUGEARS 2 SIS FMHM ZAIE LICH cHI B2 5 EBNERREIE,

ugearsmodels.com

ENG Customer support UKR Cayx6a niarpumeu DEU Kundendienst
FRA Service client POL Wsparcie klienta SPA Servicio al cliente
ITA Servizio di supporto RUS Cnyxba nogaepkm

AP BEHRZED KOR DX cHIEFR S

customerservice @ugearsmodels.com



