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SAFETY INSTRUCTIONS

Warning for the machine

1.

This appliance can be used by children aged from
8 years and above and persons with reduced
physical, sensory or mental capabilities or lack of
experience and knowledge if they have been
given supervision or instruction concerning use of
the appliance in a safe way and understand the
hazards involved.

Children shall not play with the appliance.
Cleaning and user maintenance shall not be made
by children without supervision.

Plug must be removed from the socket-outlet
before cleaning or maintaining the appliance.
Switch off before cleaning or maintaining the
appliance.

If the supply cord is damaged, it must be replaced
by a special cord or assembly available from the
manufacturer or its service agent.

WARNING: For the purposes of recharging the
battery, only use the detachable docking station
provided with this appliance.

Use only with BS2101 docking station.

This appliance contains batteries that are only
replaceable by skilled persons.
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6. Do not bring the smart robot close to heatsource,

radiation or burning cigarette butts. It is strictly
forbidden to vacuum the following objects:

a) All liquids such as water and solvents;

p) Lime, cement dust and other construction dust
and garbage;

c) Heat generating objects, such as
unextinguished carbon butts, cigarette butts;

d) Sharp fragments, such as glass, etc.;

e) Flammable and explosive items, such as
gasoline and alcohol products.

. Before using, please remove all fragile items from

the ground (such as glasses, lamps, etc.), and
items that may be tangled with the side brush,
Roller brush and drive wheels(such as wires,
curtains and other easily-entangled materials).

. Please pay attention to your hair and avoid

entanglement on wheels or roller brushes when
using, cleaning and maintaining the robot.

. Do not use this product at an altitude of more

than 2000m.

hi¢
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10.Correct Disposal of this product.

1.

This marking indicates that this product should
not be disposed with other household wastes
throughout the EU. To prevent possible harm to
the environment or human health from
uncontrolled waste disposal, recycle it responsibly
to promote the sustainable reuse of material
resources. To return your used device, please use
the return and collection systems or contact the
retailer where the product was purchased. They
can take this product for environmental safe
recycling.

Warranty Information

The manufacturer provides warranty in
accordance with the legislation of the customer’s
own country of residence, with a minimum of 1
year (Germany: 2 years), starting from the date on
which the appliance is sold to the end user.

The warranty only covers defects in material or
workmanship.

The repairs under warranty may only be carried
out by an authorized service centre. When making
a claim under the warranty, the original bill of

purchase (with purchase date) must be submitted.

The warranty will not apply in cases of:
a) Normal wear and tear
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12.

13.

b) Incorrect use, e.g. overloading of the appliance,
use of non-approved accessories

c) Use of force, damage caused by external
influences

d) Damage caused by non-observance of the user
manual, e.g. connection to an unsuitable mains
supply or non-compliance with the installation
instructions

e) Partially or completely dismantled appliances
WIFI:2400-2483.5MHz, MAX POWRE:20dBm,
BLUETOOTH MAX POWR:10dBm

To satisfy RF exposure requirements, a separation
distance of 20 cm or more should be maintained
between the antenna of this device and persons
during device operation.To ensure compliance,
operations at closer than this distance is not
recommended.

CLASS 1 LASER PRODUCT

INVISIBLE LASER RADIATION

(Note: Laser classified to Class 1 according to

IEC 60825-1:2014)
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Warning for docking station
1. “IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS - SAVE

THESE INSTRUCTIONS" and "DANGER - TO
REDUCE THE RISK OF FIRE OR ELECTRIC
SHOCK, CAREFULLY FOLLOW THESE
INSTRUCTIONS".

. This appliance can be used by children aged from

8 years and above and persons with reduced
physical, sensory or mental capabilities or lack of

experience and knowledge if they have been

given supervision or instruction concerning use of
the appliance in a safe way and understand the
hazards involved.

Children shall not play with the appliance.

Cleaning and user maintenance shall not be made
by children without supervision.

.Plug must be removed from the socket-outlet
before cleaning or maintaining the appliance.
Switch off before cleaning or maintaining the
appliance.

If the supply cord is damaged, it must be replaced
by a special cord or assembly available from the
manufacturer or its service agent.

.Docking base is only applicable to the product
RVCLS144AB.

(Battery pack type: Li-ion, DC 14.4 V, 5200 mAh)

The Docking base will automatically start charging

after Robot Vacuum Cleaner returned to the base.
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. Warning: The battery charger(Docking station)

Is not intended to charge non-rechargeable
pbatteries.

CAUTION: In order to avoid a hazard due to
inadvertent resetting of the thermal cut-out, this
appliance must not be supplied through an
external switching device, such as a timer,

or connected to a circuit that is regularly
switched on and off by the utility.

Warning for battery

1.

o

~

The product must be powered off before
removing the battery:

Please note that do not disassemble the battery
by yourself.

. If you need to replace it, please contact the

after-sales service center.

. Please dispose of used battery according to local

laws and regulations
Do not dismantle, open or shred the battery.

. Do not expose batteries to heat or fire. Avoid

storage in direct sunlight.
Do not short-circuit a battery.

. Do not store batteries haphazardly in a box or

drawer where they may short-circuit each other or
be short-circuited by other metal objects.
Do not subject batteries to mechanical shock.
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10.In the event of a leaking, do not allow the liquid to
come in contact with the skin or eyes. If contact
has been made, wash the affected area with
copious amounts of water and seek medical
advice.

[symbol IEC 60417-5957 for indoor use only
(2004-12)]

Il [symbol ISO 7000-0790 read operator's manual
(2004-01)]

- [symbol IEC 60417-5031 direct current
- (2002-10)]
X time-lag miniature fuse-link where X is the symbol for the
—— time/current characteristic as given in IEC 60127
[symbol IEC 60417-5032 alternating current
N (2002-10 )]
|:| [symbol IEC 60417-5172 class Il equipment
(2003-02)]
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11.

12.

13.

14.
15.

16.
17.

18.

19.

Do not use any charger other than that specifically
provided for use with the equipment.

Do not use any battery which is not designed for
use with the equipment.

Do not mix different manufacture, capacity, size
or type within a device.

Keep batteries out of the reach of children.

Seek medical advice immediately if the battery
has been swallowed.

Keep batteries clean and dry.

Do not leave a battery on prolonged charge when
not in use.

After extended periods of storage, it may be
necessary to charge and discharge the batteries
several times to obtain maximum performance.
The batteries give their best performance when
they are operated at normal room temperature
(20 °C + 5 °C).

20.Retain the original product literature for future

21.

reference.

The battery may be irreversibly damaged if the
battery is in low power for a long time. It is
recommended that the battery retain sufficient
power before storage.
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TECHNICAL DATA

Product Model: RVCLS144AB

Host Charging Voltage: 16.9 V =

Host Rated Voltage: 14.4 V =

Host Rated Power: 55 W

Docking Station Model: BS2101
Docking Station Input: 220-240V~,50-60Hz,765W
Docking Station Output: 16.9V = 2A
Battery Model: BP14452F

. Battery Rated Voltage: 14.4V =

10. Battery Capacity: 5200mAh 74.88Wh
11. Charging Limit Voltage: 16.8V =

©®NO U AN

INTRODUCTION

Included accessories

Upper-level layout

Operating Manual

Lower-level Layout

Dust Collector
Station

Accessory box
Main Unit
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Overview of main unit
Front view (with the cover not opened)

Return-to Bumper plate
charge key \ Power-on and power off/
(O
| start/pause key
Laser radar
Cover lifting
port Vibration mopping
° assembly/ Water tank
(including an electrolytic

water module inside)

Front view
(with the cover
opened)

Dust-box release

Dust box

Cleaning brush
Tank release

Bottom view

Anti-drop sensor

Universal wheel

.v%?— Side brush
3

Drive wheel

Charging chips—k
Special rag for —A&——"T17
vibration mopping
Roller brush cover

Water outlet
(under the rag)
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Parts introduction of dust collector station

Top cover
Indicator . D

Top cover release
button of dust
collector station

Return-to-charge
signal emission area

harging chips
Air outlet ong P

Bottom view

Air intake duct

Air exhaust duct

Power cord
storage slot
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INSTALLATION

Installation of dust collector station

1. Place the dust collector station
against the wall on a hard floor.

2. Place the dust collector station
in an area with Wi-Fi coverage,
ensuring stable networking of
main unit and good functional
experience of its App.

/\ Cautions

1. Avoid direct sunlight. 2.

S S
N [ i
X

3. Prevent putting the station
on carpets or soft surfaces.

X

5. Store the power cord. 6

7. Keep the charging chips of
the dust collector station dry
and neat, and clean and wipe
them regularly.

T
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Do not cover the signal
emission area of the dust
collector station with stickers or
other objects.

-~

. Ensure the charging area is dry.

aaa
SUEN

. If there are other cleaner

charging stations in your room,
please store them before using
the dust collector station.

=



Use guide for vibration mop assembly

1. Press the button on tank 2. Remove the rubber plug,
and pull to remove.

and fill the tank with water
to the MAX line.

Water inlet/outlet

3. Adhere the special rag for 4. Push the vibration
vibration mopping to the mopping assembly in the
bottom of the vibration main unit until a "click”
mopping assembly by sound is heard.
aligning it along the middle
seam, and you can
clean/replace it by simply
peeling it off.

Special rag for vibration mopping

-

/\ Cautions

1. Fill the tank with municipal 2. Do not add washing powder,
water instead of purified laundry detergent, cleaning
water. agents, disinfectants, hand

sanitizers, unknown oily
liquids, and alkaline
substances.

ég%\/ QX @X
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3. Do not use the mopping 4. Do not fill the tank with hot
function on floor carpets. water to prevent its
distortion at high
temperature.
\D
5. Keep the terminal dry and 6. The mopping water volume
clean before pushing in the can be adjusted in the App.
vibration mopping
assembly.

Water speed

Terminal

Installation of side brushes

1. By keeping the side brush 2. To remove the side brush,
color consistent with the turn the robot’s bottom
side brush slots on the upwards, and grasp the

base of the main unit, push side brush by its

the side brush into the slot rubber-coating leg (take
directly until a “click” care not to pull on hair
sound is heard. bundles of the side brush

with brute force) with your
two hands to pull it off.
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Robot charging

Before first use, put robot on the
station closely, and make sure robot
is in charging status for first use,
then start robot.

For future use, robot can
automatically goes to the charging
base when cleaning is finished.

Instructions prior to use

1. Prior to startup, clear away sundries
on the floor, and remove easily falling,
fragile, valuable, and possibly
hazardous items.

2. Use relevant objects to block
the robot, or establish a @ @
virtual wall in the App.
g X /\/

3. If there is an area that does not need cleaning or may trap
the robot, you can add a prohibited area or virtual wall at the
appropriate location in the map of the App, to prevent the
robot from entering specific areas.

/\ Cautions

1. If the robot cannot be charged, check whether the charging
chips on the robot's bottom are blocked by fair bundles of left
and right side brushes.

If yes, manually rotate relevant side brush to eliminate such
blockage.
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OPERATING GUIDELINES

Power-on methods

1. When putting the robot in the charging station to charge, it will
turn on automatically (recommended practices).

2. Long press " () " for 3 seconds, the power indicator flashes, the
robot sounds a chord voice, and the power indicator is
continuously on, indicating the robot is powered on successfully.

Start the cleaning

1. During the standby mode, briefly press " () " for 1 second,
and the robot starts to clean the whole room.

2. If you want to mop the floor, it is required to confirm that the
vibration mopping assembly is installed properly.

Pause the cleaning

During the cleaning, briefly press " O " for 1 second, and the robot
pauses the cleaning and enters its standby status.

Return to charge

1. When the robot returns to charge after completion of the
cleaning, the return-to-charge indicator is continuously red.
When the robot returns to charge due to low battery level, the
return-to-charge indicator flashes.

2. D During the standby mode, briefly press " & " for 1 second, and
the robot starts to return to charge.

@ During the cleaning, briefly press " O" for 1 second, and the
robot pauses the cleaning; then briefly press " & " for 1 second,
and the robot starts to return to charge.

3. In case of special conditions (such as depleted battery, stuck
robot etc.), the main unit may not return to charge automatically.
Please manually place the main unit back to its charge station to
charge.

Troubleshooting

When the robot fails, the power indicator flashes quickly. Briefly
press " @& " for 1 second to eliminate the fault.
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Connect Robot to Station

1.

Fast Connect: When robot is under powered-off status, long
press " O " for 3 seconds.

The connection will automatically complete after robot turned
on. A sound of “Di-du” means connected successfully.
Connect Manually: When robot is under powered-on status,
long press " () " and " @ " for 3 seconds at the same time. If
connected successfully, a “Di-du” sound will be heard and
station indicator light will flicker 3 times.

Power off

1.

Long press " (O" for 3 seconds, and the power indicator starts to
flash.

2. The robot sounds a chord voice, and the power indicator is off,

indicating the robot is powered off successfully.

/\ Cautions

1.

2. The robot will return to
charge automatically during
the cleaning in case of low
battery level, and then return
to its interruption point to
proceed after being fully

When it is not possible to
start the cleaning due to
low battery level, please
charge the robot before
starting the cleaning.

charged.
[ )= [
)=
During the charging, the 4. The robot will enter its sleep

power indicator flashes
slowly, and becomes
continuously on after
completion of the
charging.

mode after being standby for
more than 10 minutes, and in
this mode, pressing any key
on the robot will awaken it.

%@

e / =06

. The robot cannot be powered off when being located in the

charging station, and if you need to power it off, remove it from
the station.
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Dust Collection Methods

1. Setting of dust collection time and frequency:

Dust collection settings can be changed on the ConnectLife
Robot app.

The dust collection length can be set from 6 to 14 seconds.
The dust collection frequency can be set 1time, 3 times or 5
times after cleaning.

9:41 il -

< Dust collection settings

1time v
3times

5 times.

Never

Dust collection time

2. Auto Dust Collection:

The dust collection station will start to work automatically
when the robot returns to the dust collection station as it
reaches the scheduled cleaning times.

3. Manual Dust Collection:

When the cleaning is finished, the robot can be returned to
the dust collector station manually. Dust collection will
automatically start when the robot reaches the scheduled
cleaning times.

4. Manual Dust Collection through APP:
When the robot returns to the charging station,
press “Manual dust collection” to start dust collection.

NOTE: To extend the life of motor, dust collector station will
progressively increase the power. It is normal to hear the sound
louder during the collection.
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Status indicators of the main unit

Indications _____ Status________Solutions __

Standby indicator

is continuously on.

Standby indicator
is off.

Standby indicator
flashes quickly.

Standby indicator
flashes slowly.

Return-to-charge
indicator is
continuously on.

Return-to-charge
indicator flashes.

Return-to-charge
indicator is off.

WiFi indicator is
off

WiFi indicator
flashes slowly.

Wi-Fiindicator
flashes quickly.

WiFi indicator is
continuously on.

Electrolytic water
indicator is on.

Electrolytic water
indicator is off.

Robot is standby, cleaning,
and return-to-charge after
completion of cleaning.

Sleep/shut down.

Robot is faulty.

Robot is charging.

Robot is return-to-charge
after completion of cleaning.

Robot is return-to-charge
due to low battery level.

Robot is
standby/cleaning/charging.

Robot is not network paired
or disconnected from the
network.

Robot is waiting for network
pairing.

Robot is networking.

Robot shows normal
connection with the
network.

Electrolytic water module is
operating.

Electrolytic water module
does not start.

See Troubleshooting
(Page 16) for fault solutions
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Status indicators of the dust collector station

_Indications ______Status_________Solutions__|

Off

White indicator is
continuously on.

Red indicator is
continuously on.

Red indicator
flashes.

Dust collector station is not
powered.

Dust collector station is
standby.

Dust collector station has
been powered for a while.

Robot returns to the dust
collector station, starting to
collect dust automatically.

Dust collector station is

collecting dust.

Dust bag is full.

Dust bag is not installed in place
or dust collector station is not
tightly covered with its top cover.

Please replace it with a
new dust bag.

Install the dust bag and
close the top cover tightly.

Using App

NOTE:
If your home Wi-Fi name or password is changed, you will
need to re-establish connection with your robot vacuum.

1.

App supports iOS 9.0 and above, Android 6.0 and above phone
system versions, but Pad device is not accepted. Generally, the
phone system version may be checked by clicking "Settings-About
Mobile Phone" in the mobile phone.

. This model does not support WEP encrypted router.
. The network accessing configuration of the cleaner requires Wi-Fi

network of 2.4GHz frequency range, 5 GHz frequency range is not
currently compatible.
4.Do not configure network accessing under the charging state.
5. Wi-Fi is mandatory for network accessing configuration of the
cleaner, once the network accessing is configured successfully,
App may be operated in Wi-Fi/2G/3G/4G network environment

and the cleaner may be controlled remotely.

6. If your home WIFI password is changed, the cleaner will be
displayed off-line.
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. If others want to use App to operate same cleaner, they need be

invited on App by the device owner by sharing the device to the
new user's account (on the condition that the invitee has
downloaded App and registered an account).

. The device will be removed from the former device owner's device

list if a new account owner connects the device successfully.

.Once the robot is configured successfully network accessing, the

following operations will result in clearance of Wi-Fi settings and
secondary network accessing configuration is required; Long press
the network accessing configuration key on the device over 3
seconds and after a tick sound is heard, all Wi-Fi information will
be cleared.

Pairing Robot with Mobile Phone App

1.

2.

Ensure mobile phone is connected to your home Wi-Fi. Provide
yourself a password from your Wi-Fi.

Download ConnectLife Robot app and register your robot
following two steps:

a) Scan QR code or search for the ConnectLife Robot APP in
the Apple app store (https://www.apple.com/app-store/) or
Google play store (https://play.google.com/store/apps)

than download it.

b) Open the app, Sign Up and create your personal account
following instructions on screen.
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3. Add your robot to your app from available devices by
pressing “Add device” or “+” symbol.

4. If your phone has Bluetooth ON device might pop up for you in
upper part of screen (lower LEFT picture) where you select it
and follow instruction on APP. In case of manual adding robot
find Small Home Appliances in tab on the LEFT and then
choose Robot Vacuum (Wi-Fi). Find it with scrolling down
possible devices (lower RIGHT picture).

5. Follow additional instruction for finishing this pairing.
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DAILY MAINTENANCE AND

SERVICE

Maintenance of dust box (cleanup as required)

1. Remove the dust box:
Pinch the dust box with
your two fingers, and
press the dust box
release key with another
hand to remove the box.

Dust-box
release key

3. Remove the filter
assembly according to
text prompts on the filter
assembly.

A

L Filter assembly

5. Clean dust from the dust
collection port of the
dust box.

[ == &1

2. Dust removal: open the
dust box, and remove dust
from the box.

4. Clean the dust box, filter
assembly, and filter cotton;
after cleaning and drying
completely, re-install them,
and close the rear cover,
check whether it is installed
in place; (Both of the dust
box and the filter assembly
can be washed with water).

Dust box Filter Filter assembly

cotton
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Maintenance of vibration mopping
assembly (weekly cleaning recommended)

1. Press the button on tank
and pull to remove.

3. Pull off the water
inlet/outlet plug from the
tank to drain all water in
the tank; wipe the tank
surface with a piece of
clean rag, not cleaning the
vibration tank with water.

Water )
inlet/outlet &

5. Dry the vibration mopping
assembly and the special
rag for vibration mopping.

2. For vibration tank, please

note that the pad cannot
be removed, just remove
mop cloth, and wash it
for next use.

| ¥

. Clean the rag.

. Clean up water scales

regularly according to
operating instructions. Fill the
tank with water to the MAX
line, add 5g citric acid to soak
for 30 minutes, then pour out
the water and clean again with
new water.

Repeat the above cleaning
procedures for heavy scales.
During the cleaning, do not
energize the tank.




Cleaning tool

1. The cleaning tool is located 2. Use method of cleaning
above the dust box. brush:

(D Cut the hair on the roller
brush with the blade.

(2 Brush away the cut hair
with the fair brush.

‘ Blade
/////////

Cleaning

brush Fair brush

Maintenance of roller brush (weekly
cleaning recommended)

1. Turn the main unit upside 2. Clean the roller brush and its
down, keep your hand at the cover with a cleaning brush
upper notch of the roller or soft cloth.

brush cover, then press
down to remove the cover
and pull it out, and lift the
right side of the roller brush
to remove it.

3. Wash the roller brush with
water and dry it.

End cover
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4. After completion of the cleaning,
push the end cover back to the
brush body.

5. Install the brush body in the
brush chamber in the direction as
illustrated.

6. Push and snap the roller brush
cover to the robot.

Cleaning of wheels (weekly cleaning
recommended)

Turn the drive wheels forward and backwards to remove foreign
matters from them. Clean them with the cleaning tool or soft
cloth and remove hair or foreign matters.

Cleaning of side brushes (weekly cleaning
recommended)

1. Remove side brushes.
2. Dispose of dust adhered to the side brushes.
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Cleaning of sensor and spring chips
(weekly cleaning recommended)

Slightly wipe the sensor with a
soft dry cloth to remove its
surface dust.

Slightly wipe the charging
chips with a soft dry cloth to
ensure normal charging.

Replacement of dust bag for the dust
collector station (monthly replacement
recommended)

Dust bag removal

Close the top cover of

Filter screen wiping  Dust bag installation the dust collector station
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Maintenance of base for the dust collector
station (cleaning as required)

Screw off the screws for the air duct cover to remove the cover

Clean air ducts

FAULTS SOLUTION FOR
MAIN UNIT AND ITS APP

Fault description — Possible causes Solutions |

Main unit will not 1. The main unit does not get 1. Place the main unit Im in front
charge. contact with charging chips. of the dust collector station, and
press the return-to-charge key.

Main unit will not 1. The dust collector station 1. See Page 12 in the manual.
return to charge. is positioned improperly.
1. The main unit is entangled 1. Clean up the scattered wires and
and stuck by sundries on the other sundries on the floor.
. . floor, such as wires. 2. Clean up sundries by which the
Main unit stuck. 2. Side brushes and the roller roller brush/side brushes are
brush are stuck, and the stuck, and place the main unit on
robot cannot travel normally. a flat floor to start it.
3. The chassis of the main 3. Clean relevant area or establish a
unit is stuck by obstacles. prohibited area after cleaning up
obstacles.
EN-28



Fault description

Main unit does not
complete the
cleaning but
returns to charge.

Cleaning not as
scheduled.

Main unit does not
operate.

Main unit back off.

Main unit gives no
voices.

The robot reminds
that the password
is not correct.

It costs too much
time in the first
step of Wi-Fi
connection, and it
directly shows
failing to connect.

It costs too much
time in the second
step of Wi-Fi
connection, and it
directly shows
failing to connect.

3.

4.

Possible causes

. The main unit senses

its lower battery level.

. Scheduled cleanings have

been cancelled.

. The main unit is in DND

(Do Not Disturb) mode.

. The left or right

wheel is suspended.

. The navigation module

protection cover is stuck.

. There are obstacles in

front of the robot.
The bumper plate is stuck.

. The anti-drop sensor is

covered by dust.

. Voice is set as mute

or low volume.

. The password of your home

Wi-Fi is not correct
and it causes the robot fails
to connect to the internet.

. Fail to connect the

Bluetooth.

. Check whether network is

not properly connected.

. The robot is too far from the

router and it receives

weak signal.

The devices accessed to the
router are over limitation.
Wi-Fi passwords contains
special characters, such

as spaces or punctuations.

Solutions

1. Return the main unit to

N~

—

[NENE

N~

charge.

Reschedule.

. Close the DND mode or

adjust the DND time
period.

. Place the main unit on a

flat floor to start it.

. Tap the protection cover

to remove foreign matters.
Clean away the front obstacles.
Tap the bumper plate to remove
foreign matters.

. Clean away dust from the lens

surface of the anti-drop sensor.

. Turn up the volume.

. Long press the Wi-Fi button until

a "beep” sound is heard, then
input the password to connect to
the internet.

Reset the Bluetooth.
Restart the robot.

. Long press the Wi-Fi button to

restart the net connection.

Reconnect the robot to the Wi-Fi.

. Put robot closer to the router

while connecting.

. Use the hotspot of your phone to

connect the robot. If it works,
please reduce the number of the
users accessed to the router or
increase the number of router and
try again.

.Reset your Wi-Fi password

avoiding to use the special
characters.
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Fault description __Possible causes ______Solutions ___|

It costs too much
time in the third
step of Wi-Fi
connection, and it
shows failing to
connect.

APP shows lost
connections.

APP operations
get delayed
responses.

Main unit does not
collect dust
automatically after
it returns to the
dust collector
station.

After completion
of dust collection,
waste in the dust
box is not
collected in the
dust collector
station.

Waste leaks from
the main unit
during its
operations.

—_

N~

N =

1. Fail to bind the account.
2.

Network signal is
unstable.

. Your mobile is not

connected to the network
properly.

. Your router does not

operate normally.

. Your robotic cleaner is not

power-on.

. Wi-Fi configuration of the

robot is cleared.

. The Wi-Fi password is

modified or the network is
changed

The network is busy.

. Your mobile receives poor

Wi-Fi signals.

. The network bandwidth is

not enough.

Dust bag is full.

. The top cover of the dust

collector station is not
closed.

. The dust bag is not inserted

to the end.

. Air ducts of the dust

collector station are
plugged by foreign
matters.

. The dust collection

port of the dust box
is stuck by foreign
matters.

1

Re-login the APP.

2. When the network signal is good,

—_

2.

wN

long press the Wi-Fi button to
restart the connection.

. Reconnect the mobile to your

network.

Restart your router.

Turn on the power switch of the
robotic cleaner.

.Add a new appliance to the

APP.

. After the robot is started, long

press the network-pairing key
for 3 seconds until a "beep”
sound is heard.

.Re-add the robot according to

operating guidelines on your
mobile.

. Restart the router, and reduce

the number of users having
access to it.

Check the settings of your
mobile.

Increase the network
bandwidth.

. Replace it with a new dust bag,

see more details on Page 27.
Close the top cover tightly.
Insert the dust bag to the end.

. Clean the air ducts of the dust

collector station.

. Clean away foreign

matters from the
dust collection port.

See error reminding of the APP for more fault solutions
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SIGURNOSNE UPUTE

Upozorenje za uredaj

1.

Djeca, starija od osam godina, kao i osobe
smanjenih fizickih, osjetilnih ili umnih sposobnosti
il osobe s nedostatkom znanja i iskustva, smiju
koristiti uredaj iskljucivo pod odgovarajuc¢im
nadzorom, odnosno ako su upoznate sa sigurnom
uporabom uredaja, i ako razumiju opasnosti koje
SuU povezane s uporabom uredaja.

Nemojte dopustiti djeci da se igraju uredajem.
Djeca ne smiju cistiti ili odrzavati uredaj bez
nadzora odgovorne osobe.

Prije ¢isc¢enja ili odrzavanja uredaja, izvadite utikac
iz uticnice. Prije Cis¢enja ili odrzavanja, iskljucite
uredaj.

. Ako je kabel napajanja ostecen, treba ga zamijeniti

posebnim kabelom ili kompletom dostupnim od
proizvodaca ili njegovog servisera.

. UPOZORENUJE: Za punjenje baterije koristite samo

odvojivu priklju¢nu stanicu isporucenu s ovim
uredajem.

Koristite samo s prikljucnom stanicom BS2101.
Ovaj uredaj sadrzava baterije koje mogu zamijeniti
samo kvalificirane osobe.
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6. Robotski usisavac ne smije biti blizu izvora topline,

radijacije ili opusSaka cigareta. Strogo je zabranjeno
usisavati sljedece predmete:

1) Sve tekucine kao sto su voda i otapala;

2) Vapno, cementnu prasinu i drugu gradevinsku
prasinu i smece;

3) Predmete koji proizvode toplinu, kao Sto su
neugaseni komadi ugljika, opusci cigareta;

4) Ostre dijelove, kao sto je staklo, itd.;

5) Zapaljive i eksplozivne predmete, kao sto su
benzin i alkoholni proizvodi.

. Prije uporabe uklonite sve krhke predmete s poda

(kao sto su naocale, svjetiljke itd.) | predmete koji
se mogu zapetljati u bocnu cetku, rotirajucu cetku
I pogonske kotace (kao sto su kabeli, zavjese |
drugi materijali koji se mogu lako zapetljati).

. Pazite da se kosa ne zapetlja u kotace ili rotirajuce

Cetke pri uporabi, ¢isc¢enju i odrzavanju robotskog
usisavaca.

. Nemojte koristiti ovaj proizvod na visini vecoj od

2000 m.

hi¢
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10.Ispravno odlaganje ovog proizvoda.

1.

Ova oznaka oznacava da se ovaj proizvod ne
smije odlagati s drugim kucanskim otpadom
diljem EU-a.

Kako biste sprijecili mogucu stetu za okolis ili
ljludsko zdravlje zbog nekontroliranog odlaganja
otpada, odgovorno ga reciklirajte kako biste
promicali odrzivu ponovnu uporabu materijalnih
resursa. Da biste vratili rabljeni uredaj, upotrijebite
sustave za povrat i prikupljanje ili se obratite
prodavacu gdje je proizvod kupljen. Oni mogu
preuzeti ovaj proizvod za ekoloski sigurno
recikliranje.

Informacije o jamstvu

Proizvodac daje jamstvo u skladu sa
zakonodavstvom zemlje prebivalista kupca,
minimalno 2 godine, pocevsi od datuma prodaje
uredaja krajnjem korisniku.

Jamstvo pokriva samo nedostatke u materijalu ili
izradi.

Popravke pod jamstvom smije obavljati samo
ovlasteni servisni centar. Prilikom podnosenja
zahtjeva temeljem jamstva, potrebno je dostaviti
izvorni racun (s datumom kupnje).

Jamstvo nece vrijediti u slucajevima:

- Normalnog trosenja i habanja
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12.

13.

- Nepravilne uporabe, npr. preopterecenje uredaja,
uporaba neodobrenih dodataka

- Uporabe sile, ostecenja uzrokovanog vanjskim
utjecajima

- Ostecenja uzrokovanog nepostivanjem uputa za
uporabu, npr. spajanje na neprikladno mrezno
napajanje ili nepostivanje uputa za sastavljanje

- Djelomic¢no ili potpuno rastavljenih uredaja
WIFI: 2400-2483,5 MHz, MAKS. SNAGA: 20 dBm,
MAKS. SNAGA BLUETOOTH-a: 10 dBm

Kako bi se zadovoljili zahtjevi za izlozenost RF
zracenju, treba odrzavati udaljenost od 20 cm ili
vise izmedu antene ovog uredaja i osoba tijekom
rada uredaja. Kako bi se osigurala uskladenost, ne
preporucuje se rad na udaljenosti vecoj od ove.
LASERSKI PROIZVOD KLASE 1

NEVIDLJIVO LASERSKO ZRACENJE
(Napomena: Laser razvrstan u razred 1 prema IEC
60825-1:.2014)
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Upozorenje za priklju¢nu stanicu
1. "VAZNE SIGURNOSNE UPUTE - SPREMITE OVE

UPUTE" i "OPASNOST - KAKO BISTE SMANUJILI
RIZIK OD POZARA ILI STRUJNOG UDARA,
PAZLJIVO SLIJEDITE OVE UPUTE".

.Djeca, starija od osam godina, kao i osobe
smanjenih fizickih, osjetilnih ili umnih sposobnosti
il osobe s nedostatkom znanja i iskustva, smiju
koristiti uredaj iskljucivo pod odgovarajucim
nadzorom, odnosno ako su upoznate sa sigurnom
uporabom uredaja, i ako razumiju opasnosti koje
SuU povezane s uporabom uredaja.

Nemojte dopustiti djeci da se igraju uredajem.
Djeca ne smiju Cistiti ili odrzavati uredaj bez
nadzora odgovorne osobe.

. Prije ¢is¢enja ili odrzavanja uredaja, izvadite utikac
iz uticnice. Prije Cisc¢enja ili odrzavanja, iskljucite
uredaj.

4. Ako je kabel napajanja ostecen, treba ga zamijeniti

posebnim kabelom ili kompletom dostupnim od

proizvodaca ili njegovog servisera.

.Baza je primjenjiva samo na proizvod
RVCLS144AB. (Vrsta baterije: litij-ionska, DC 14,4
V, 5200 mAh)

Baza c¢e se automatski poceti puniti nakon sto se
robotski usisavac vrati u nju.

.Upozorenje: Punjac baterije (prikljuc¢na stanica)
nije namijenjen za punjenje nepunjivih baterija.
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OPREZ: Kako biste izbjegli opasnost uslijed
nehoticnog resetiranja toplinske sklopke, ovaj
uredaj ne smije se napajati putem vanjskog
sklopnog uredaja, kao sto je tajmer, ili spajati na
strujni krug koji se redovito ukljucuje i iskljucuje.

Upozorenje za bateriju

1.

2.

3.

o U1

Proizvod trebate iskljuciti prije uklanjanja baterije.
Imajte na umu da bateriju ne smijete rastavljati
sami.

Ako je trebate zamijeniti, obratite se ovlastenom
servisu.

. Odlozite iskoristenu bateriju u skladu s lokalnim

zakonima i propisima
Nemojte rastavljati, otvarati ili unistavati bateriju.

. Nemojte izlagati baterije toplini ili vatri.

Izbjegavajte skladistenje na izravnoj suncevoj
svjetlosti.
Nemojte prespajati bateriju.

. Nemojte neoprezno pohranjivati baterije u kutiju ili

ladicu gdje moze doci do kratkog spoja izmedu
njih ili kratkog spoja s drugim metalnim
predmetima.

. Ne izlazite baterije mehanickom udarcu.
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10.U slucaju curenja, ne dopustite da tekucina dode u
kontakt s kozom ili o¢ima. Ako je doslo do
kontakta, operite zahvaceno podrucje obilnom
kolicinom vode i potrazite lijeCnicku pomoc.

[simbol IEC 60417-5957
(2004-12 )]

samo za uporabu u
zatvorenim prostorima

[simbol ISO 7000-0790
(2004-01)]

procitajte priru¢nik s
uputama

[simbol IEC 60417-5031
(2002-10 )]

istosmjerna struja

minijaturni osigura¢ s vremenskim odmakom gdje je X simbol

—— za karakteristiku vremenal/struje kako je navedeno u IEC
60127
A~ [simbol IEC 60417-5032 izmjeni¢na struja

(2002-10 )]

[simbol I[EC 60417-5172
(2003-02 )]

uredaj klase |l
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11.

12.

13.

14,

15.

16.
17.

18.

19.

Nemojte koristiti punjac koji nije posebno
predviden za uporabu s uredajem.

Nemojte koristiti bateriju koja nije namijenjena za
uporabu s uredajem.

Nemojte kombinirati baterije razlicitih
proizvodaca, kapaciteta, velicine ili tipa unutar
uredaja.

Baterije Cuvajte izvan dohvata djece.

Odmah potrazite lijecnicku pomoc ako ste
progutali bateriju.

Baterije odrzavajte Cistima i suhima.

Ne ostavljajte bateriju na dugotrajnom punjenju
ako se ne koristi.

Nakon duljih razdoblja neuporabe mozda ce biti
potrebno napuniti i isprazniti baterije nekoliko
puta kako bi se postigla maksimalna ucinkovitost.
Baterije imaju najbolju ucinkovitost kada rade na
normalnoj sobnoj temperaturi (20 °C £ 5 °C).

20.Sacuvajte izvornu literaturu o proizvodu za

21.

buducu uporabu.

Baterija se moze nepovratno ostetiti ako je dulje
vrijeme u stanju niske potrosnje energije.
Preporucuje se da baterija zadrzi dovoljno snage
prije pohrane.
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TEHNICKI PODACI

Model proizvoda: RVCLS144AB

Napon punjenja: 16,9 V =

Nazivni napon: 14,4 V =

Nazivna snaga: 55 W

Model priklju¢ne stanice: BS2101

Ulaz prikljucne stanice: 220-240 V-, 50-60 Hz,
765 W

7. lzlaz prikljucne stanice: 16,9 V =, 2 A

8. Model baterije: BP14452F

9. Nazivni napon baterije: 14,4 V =

10. Kapacitet baterije: 5200 mAh 74,88 Wh
11. Ogranicenje napona punjenja: 16,8 V ==

G INNN e

UuvoD

Ukljuc¢eni dodaci

Raspored na gornjoj
razini

Priru¢nik za rad

Raspored na donjoj
razini

Stanica za
sakupljanje praSine

Kutija za dodatke
Glavna jedinica
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Pregled glavne jedinice
Pogled sprijeda (s neotvorenim poklopcem)

Tipka za Plocica odbojnika
vraéanje na \ Tipka za uklju¢ivanje i
punjenje &>\ isklju¢ivanje/

A pokretanje/pauzu

o Laserski radar
Prikljuc¢ak
za podizanje Vibracijski sklop za
poklopca 7 = cCiscenje/
spremnik za vodu

(ukljucujuci

elektrolitski modul
Pogled sprijeda za vodu)
(s otvorenim

poklopcem)

Wi-Fi X o
Resetiranje m\(\ Otpustanje
d spremnika za
Spremnik za % praginu

prasinu
Otpustanje
spremnika

Cetka za ¢&iséenje

Pogled odozdo

Senzor za

zastitu od _ ' )
pada Univerzalni kotac
Cipovi za Bocna cetka

punjenje _\ :
Posebna krpa —\h— 1

za vibracijsko
brisanje

é\(
/J Pogonski kotac

Poklopac

. rotirajuce cetke
Izlazni otvor

za vodu (ispod
krpe)
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Dijelovi stanice za sakupljanje prasine

Gornji poklopac
Indikator - D

Gumb za otpustanje
gornjeg poklopca
stanice za
sakupljanje prasine

Podrucje emisije
signala za vracdanje
na punjenje

: Cipovi za punjenje
Izlazni otvor za zrak

Pogled odozdo

Kanal za dovod

zraka
Kanal za odvod

zraka

Mjesto za pohranu
kabela za napajanje
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INSTALACIJA

Ugradnja stanice za sakupljanje prasine

1. Postavite stanicu za sakupljanje
prasSine uz zid na tvrdi pod.

2. Postavite stanicu za sakupljanje
prasSine u podrucje s Wi-Fi
pokrivenoscu, osiguravajuci 0;m\
stabilno umrezavanje glavne
jedinice i dobro funkcioniranje

aplikacije.

/\ Mjere opreza

1. Izbjegavajte izlaganje 2. Ne pokrivajte podrucje emisije
proizvoda izravnoj suncevoj signala stanice za sakupljanje
svjetlosti. prasine naljepnicama ili drugim

o g predmetima.
'\l%,
\
. . X @ X
3. Izbjegavajte postavljanje

stanice na tepihe ili meke . . . ..
povréine. 4. Osigurajte da je podrucje za

punjenje suho.

; i U

5. Pohranite kabel za 6. Ako se u vasoj sobi nalaze
napajanje. druge stanice za punjenje

usisavaca, pohranite ih prije

uporabe stanice za sakupljanje

prasine.
o . o
7. Odrzavajte Cipove za punjenje
stanice za sakupljanje prasSine
suhima i urednima te ih
redovito cCistite i brisSite.
HR-12



Koristite upute za sklop vibracijskog mopa

1.

Pritisnite gumb na
spremniku i povucite za
uklanjanje.

Spremnik
za vodu

3. Pricvrstite posebnu krpu za

vibracijsko brisanje na dno
sklopa za vibracijsko
brisanje poravnavanjem uz
srednji Sav, a mozete je
ocistiti/zamijeniti
jednostavnim svlacenjem.

Posebna krpa za vibracijsko brisanje

-

"‘
B

/\ Mjere opreza

1.

Napunite spremnik
komunalnom vodom
umjesto proc¢is¢enom
vodom.

VLS

2. Uklonite gumeni Cep i
napunite spremnik vodom
do linije MAX.

Ulazni/izlazni
otvor za vodu

4. Gurnite sklop za
vibracijsko brisanje u
glavnu jedinicu dok se ne
zacuje zvuk "Kklik".

2. Nemojte dodavati prasak za
pranje, deterdzent za pranje
rublja, sredstva za ¢iscenje,
dezinfekcijska sredstva,
sredstva za dezinfekciju ruku,
nepoznate masne tekucine i
alkalne tvari.

B x
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3. Nemojte koristiti funkciju 4,

brisanja na tepisima.

5. Odrzavajte priklju¢ak suhim 6.

i Cistim prije stavljanja
sklopa za vibracijsko
brisanje.

Priklju¢ak

Ugradnja boc¢nih cetki

1. Odrzavanjem boje boc¢ne 2.

Cetke u skladu s utorima za
bocnu Cetku na bazi glavne
jedinice, gurnite boc¢nu
Cetku izravno u utor dok se
ne zacuje zvuk "klik".
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Nemojte puniti spremnik
vrucom vodom kako biste
sprijecili njegovu deformaciju
pri visokim temperaturama.

=1

Volumen vode za brisanje
mozete podesiti u aplikaciji.

Brzina vode

Da biste uklonili bo¢nu ¢etku,
okrenite donji dio robotskog
usisavacCa prema gore i
uhvatite boénu Cetku za dio s
gumenim premazom (pazite
da ne povucete prejako
dlacice boc¢ne Cetke) s obje
ruke kako biste je skinuli.




Punjenje robotskog usisavaca

Prije prve uporabe pazljivo postavite
robotski usisavac¢ na stanicu i
provjerite puni li se prije prve
uporabe, a zatim ga ukljucite.

Za buducu uporabu, robotski
usisavaC moze automatski otici na
bazu za punjenje nakon zavrsetka
¢iséenja.

Upute prije uporabe

1. Prije ukljuc¢ivanja, uklonite razliCite
predmete s poda te predmete koji su
osjetljivi, vrijedni, eventualno opasni i
koji mogu lako pasti.

2. Koristite relevantne
predmete kako biste blokirali
robotski usisavac ili
uspostavili virtualni zid u
aplikaciji.

3. Ako postoji podrucje koje ne treba cCistiti ili u kojem bi se
usisavac¢ mogao zaglaviti, mozete dodati zabranjeno podrucje
ili virtualni zid na odgovarajucoj lokaciji u mapi aplikacije kako
biste sprijecili da usisavac¢ ude u odredena podrucja.

/\ Mjere opreza

Ako se robotski usisavac¢ ne moze puniti, provjerite jesu li Cipovi
za punjenje na donjem dijelu usisavaca blokirani dlacicama
bocnih ¢etki s lijeve i desne strane.

Ako jesu, ru¢no okrenite odgovarajuc¢u bocnu ¢etku kako biste
uklonili takvu blokadu.
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OPERATIVNE SMJERNICE

Metode ukljucivanja

1.

2.

Prilikom stavljanja robotskog usisavaca u stanicu za punjenje,
automatski ¢e se ukljuciti (preporucene prakse).

Dugo pritisnite "(U" na 3 sekunde, indikator napajanja treperi,
robotski usisavac se oglasava i indikator napajanja neprekidno
radi, Sto znadi da je robotski usisavac uspjesno ukljucen.

Pocnite s CiS¢enjem

1.

2.

Tijekom stanja pripravnosti kratko pritisnite ()" na 1 sekundu
i robotski usisavac pocet ce Cistiti cijelu prostoriju.

Ako zelite obrisati pod, potrebno je potvrditi da je sklop za
vibracijsko brisanje pravilno postavljen.

Pauzirajte c¢iS¢enje
Tijekom ¢&is¢enja kratko pritisnite "(O" na 1 sekundu i robotski
usisavac pauzirat ¢e c¢iSéenje i prijeci u stanje pripravnosti.

Vracanje na punjenje

1.

Kada se robotski usisavac vrati na punjenje nakon zavrsetka
Cisc¢enja, indikator povratka na punjenje neprekidno je crven;
Kad se robotski usisavac vrati na punjenje zbog niske razine
baterije, indikator povratka na punjenje treperi.

. @ Tijekom stanja pripravnosti kratko pritisnite "@&" na 1 sekundu i

robotski usisavac vratit ¢e se na punjenje.

@) Tijekom ¢&is¢enja kratko pritisnite "()" na 1 sekundu i robotski
usisavac pauzirat ¢e iscenje; zatim kratko pritisnite "®&" na 1
sekundu i robotski usisavac vratit ¢e se na punjenje.

. U slucaju posebnih uvjeta (kao sto su prazna baterija, zaglavljen

robotski usisavac itd.), glavna jedinica mozda se nece automatski
vratiti na punjenje. Molimo vas da ruc¢no vratite glavnu jedinicu
natrag na njezinu stanicu za punjenje.

Rjesavanje problema

Kad robotski usisavac¢ otkaze, indikator napajanja brzo treperi.
Kratko pritisnite "@ " na 1 sekundu kako biste uklonili kvar.
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Povezite robotski usisavac¢ sa stanicom

1.

Brzo povezivanje: Kad je robotski usisavac isklju¢en, pritisnite
dugo "()" na 3 sekunde.

Povezivanje ¢e se automatski dovrsiti nakon ukljucivanja
robotskog usisavaca. Zvuk "Di-du"” znaci da je uspjesSno
povezan.

. Ru¢éno povezivanje: Kad je robotski usisavac uklju¢en, pritisnite

dugo"O"i"®" na 3 sekunde u isto vrijeme. Ako je uspjesno
povezan, zacut ¢e se zvuk "Di-du” i indikator stanice treperit
¢e 3 puta.

Iskljucivanje

1.

2.

Dugo pritisnite " (U " na 3 sekunde i indikator napajanja pocet c¢e
treperiti.

Robotski usisavac se oglasava i indikator napajanja je iskljucen,
Sto znaci da je robotski usisavac uspjesno iskljucen.

/\ Mjere opreza

1.

2. Robotski usisava¢ automatski
¢e se vratiti na punjenje
tijekom ¢&is¢enja u slucaju
niske razine baterije, a zatim
¢e se vratiti na to¢ku prekida
kako bi nastavio nakon sto je
potpuno napunjen.

) =»[=)

Ako CiS¢enje nije moguce
zbog niske razine baterije,
napunite robotski usisavac
prije pocCetka &isc¢enja.

)= =)

3. Tijekom punjenja indikator 4. Robotski usisavac prijeci ¢e u

napajanja treperi sporo i
ostaje neprekidno uklju¢en
nakon zavrSetka punjenja.

stanje mirovanja nakon sto je
u stanju pripravnosti duze od
10 minuta, a dok je u tom
stanju, aktivirat ¢e ga pritisak
bilo koje tipke.

%%

e / =06

. Robotski usisavac ne moze se iskljuciti kada se nalazi u stanici za

punjenje, a ako ga trebate iskljuciti, uklonite ga iz stanice.
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Metode sakupljanja prasine

1. Podesavanje vremena i uc¢estalosti sakupljanja prasine:
Postavke sakupljanja prasine mogu se promijeniti u aplikaciji
ConnectLife.

Vrijeme sakupljanja prasine moze se podesiti od 6 do 14 sekundl.
Frekvenciju sakupljanja prasine mozete podesiti 1, 3ili 5 puta
nakon ¢is¢enja.

9:41 il T -

< Dust collection settings

1time ~

3times
5times
Never

Dust collection time

2. Automatsko sakupljanje prasine:

Stanica za sakupljanje prasine automatski ¢e poceti raditi kad
se robotski usisavac vrati u stanicu za sakupljanje prasine kad
dosegne predvideno vrijeme gisc¢enja.

3. Ru¢no sakupljanje prasSine:

Po zavrsetku ¢isc¢enja, robotski usisava¢ moze se ru¢no vratiti
u stanicu za sakupljanje prasine. Sakupljanje prasine
automatski ¢e se pokrenuti kad robotski usisava¢ dosegne
predvideno vrijeme cCis¢enja.

4. Ru¢no sakupljanje prasSine putem APLIKACIJE:
Kad se robotski usisavac vrati u stanicu za punjenje, pritisnite
"Rucno sakupljanje prasine” za pokretanje sakupljanja prasine.

Napomena: Kako biste produljili vijek trajanja motora, stanica za
sakupljanje praSine postupno ¢e povecati snagu. Normalno je da
se Cuje glasniji zvuk tijekom sakupljanja.

HR-18



Indikatori stanja glavne jedinice

indikacile ——Stanje Rieienia |

Indikator stanja
pripravnosti
kontinuirano je
ukljucen.

Indikator
pripravnosti je
iskljucen.

Indikator stanja
pripravnosti treperi
brzo.

Indikator stanja
pripravnosti treperi
sporo.

Indikator povratka
na punjenje
kontinuirano je
uklju¢en.

Indikator povratka
na punjenje
treperi.

Indikator povratka
na punjenje
je iskljucen.

Indikator za Wi-Fi
je iskljucen.

Indikator za Wi-Fi
treperi sporo.

Indikator za Wi-Fi
treperi brzo.

Indikator za Wi-Fi
kontinuirano je
ukljucen.

Elektrolitski
indikator za vodu
je ukljucen.

Elektrolitski
indikator za vodu
je iskljucen.

Robotski usisavac je u stanju
pripravnosti, ¢is¢enja i
vrac¢anja na punjenje nakon
zavrsetka c¢isc¢enja.

Mirovanje/iskljucivanje.

Robotski usisavac je
neispravan.

Robotski usisavac se puni.

Robotski usisavac vraca se
na punjenje nakon zavrsetka
cis¢enja.

Robotski usisavac vraca se
na punjenje zbog niske
razine baterije.

Robotski usisavac je u stanju

pripravnosti/¢iséenja/punjenja.

Robotski usisavac nije
uparen s mrezom ili je
isklju¢en s mreze.

Robotski usisavac ¢eka
mrezno uparivanje.

Robotski usisavac se
umrezava.

Robotski usisavac pokazuje
normalnu vezu s mrezom.

Elektrolitski modul za vodu
radi.

Elektrolitski modul za vodu
se ne pokrece.

Pogledajte Rjesavanje
problema (Stranica 16) za
rjeSavanje kvarova.
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Indikatori stanja stanice za sakupljanje prasine

T W S—

Stanica za sakupljanje
prasine nema napajanje.
Isklju¢eno
Stanica za sakupljanje
prasine je u stanju /
pripravnosti.

Stanica za sakupljanje prasine
napaja se vec¢ neko /
vrijeme.

Bijeli indikator

L ; Robotski usiavac vraca se u
kontinuirano je

L stanicu za skupljanje prasine i /
ukljucen. pocinje automatski sakupljati
prasinu.
Stanica za sakupljanje /

prasine skuplja prasinu.
Crveni indikator
kontinuirano je
ukljucen.

Zamijenite je novom

Vreca za prasinu je puna. vrecom za prasinu.

Vreca za prasinu nije namjestena
Crveni indikator ili stanica za sakupljanje prasine
treperi. nije ¢vrsto pokrivena gornjim
poklopcem.

Postavite vrecu za prasinu
i ¢vrsto zatvorite gornji
poklopac.

KORISTENJE APLIKACIJE
NAPOMENA:

A

ko promijenite naziv ili zaporku za Wi-Fi u vasem domu, trebat

¢ete ponovno uspostaviti vezu s robotskim usisavacem.

1.

[ RN

Aplikacija podrzava iOS 9.0 i novije verzije, Android 6.0 i novije
verzije telefonskog sustava, ali ne podrzava Pad uredaj. Opcenito,
verzija telefonskog sustava moze se provjeriti klikom na "Postavke-O
telefonu” u mobilnom telefonu.

. Ovaj model ne podrzava WEP kriptirani usmjerivac.
. Za konfiguraciju mreznog pristupa usisavaca potrebna je Wi-Fi mreza

frekvencijskog raspona 2,4 GHz, dok frekvencijski raspon od 5 GHz
trenutacno nije kompatibilan.
.Ne konfigurirajte pristup mrezi tijekom punjenja.

. Wi-Fi je obavezan za konfiguraciju mreznog pristupa usisavaca, nakon

Sto je mrezni pristup uspjesno konfiguriran, aplikacijom se moze
upravljati u Wi-Fi/2G/3G/4G mreznom okruzenju i usisava¢ se moze
daljinski kontrolirati.

. Ako promijenite zaporku za kucéni Wi-Fi, usisavac nece biti prikljucen

na mrezu.
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7. Ako drugi zele koristiti aplikaciju kako bi upravljali usisavacem, vlasnik
uredaja treba ih pozvati u aplikaciju dijeljenjem uredaja s raCunom
novog korisnika (pod uvjetom da je pozvani preuzeo aplikaciju i
registrirao racun).

8. Uredaj ¢e biti uklonjen s popisa uredaja bivseg vlasnika uredaja ako se
novi vlasnik racuna uspjesno poveze s uredajem.

9. Nakon uspjesnog konfiguriranja mreznog pristupa usisavaca, sljedeci
postupci rezultirat ¢e uklanjanjem Wi-Fi postavki i potrebna je
konfiguracija sekundarnog mreznog pristupa; Dugo pritisnite tipku za
konfiguraciju mreznog pristupa na uredaju tijekom 3 sekunde i nakon
Sto se Cuje zvuk kuckanja, sve informacije o Wi-Fi mrezi bit ¢e
izbrisane.

UPARIVANJE ROBOTA S APLIKACIJOM ZA MOBILNI TELEFON

1. Provjerite je li mobilni telefon spojen na kuéni Wi-Fi. Unesite zaporku
za Wi-Fi.

2. Preuzmite aplikaciju ConnectLife Robot i registrirajte robotski
usisavac u sljedeca dva koraka:
a) Skenirajte QR kod ili potrazite aplikaciju ConnectLife Robot u
Apple App Store-u (https://www.apple.com/app-store/) ili
Google Play Store-u(https://play.google.com/store/apps) i preuzmite.

[m] .
Google Play Store

b) Otvorite aplikaciju, registrirajte se i kreirajte osobni racun
slijedeci upute na zaslonu.
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3. Dodajte usisavac u aplikaciju s dostupnih uredaja pritiskom na
simbol "Add device" ili "+".

4. Ako vas telefon ima uklju¢en Bluetooth, uredaj se moze pojaviti
u gornjem dijelu zaslona (donja LIJEVA slika) gdje ga odaberete
i slijedite upute u APLIKACIJI. U slucaju ru¢nog dodavanja
usisavaca pronadite "Small Home Appliances"” u kartici na
LIJEVOJ STRANI i zatim odaberite Robot Vacuum (Wi-Fi).
Pronadite ga pregledanjem mogucih uredaja (donja DESNA
slika).

L o ©

5. Slijedite dodatne upute za zavrsetak uparivanja.
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SVAKODNEVNO ODRZAVANUJE |

SERVIS

Odrzavanje spremnika za prasinu (CiS¢enje prema potrebi)

1. Uklonite spremnik za
prasinu: Uzmite spremnik
za prasinu s dva prsta, a
zatim drugom rukom
pritisnite tipku za
otpustanje spremnika za
prasinu kako biste ga
uklonili.

Tipka za
otpustanje
spremnika
za prasinu

3. Uklonite sklop filtra u
skladu s tekstualnim
uputama na sklopu filtra.

fizc==1

L Sklop filtra

5. Ocistite prasSinu iz otvora za
sakupljanje praSine u
spremniku za prasinu.

[ == &1

vav »

2. Uklanjanje praSine: otvorite
spremnik za prasinu i
uklonite prasSinu iz
spremnika.

4. Ocistite spremnik za
prasinu, sklop filtra i vatu
filtra; nakon potpunog
¢is¢enja i susenja, ponovno
ih postavite i zatvorite
straznji poklopac, provjerite
jesu li postavljeni na mjesto;
(I spremnik za prasinu i
sklop filtra mogu se oprati
vodom).

Spremnik  Vata Sklop filtra
za prasinu filtra

@ Osusite na
zraku
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Odrzavanje sklopa za vibracijsko Cis¢enje
(preporucuje se tjedno ciséenje)

1. Pritisnite gumb na
spremniku i povucite za
uklanjanje.

Spremnik
za vodu

3. lzvucite Cep za
dovod/odvod vode iz
spremnika kako biste
ispraznili svu vodu iz njega
; obrisSite povrsinu
spremnika Cistom krpom,
nemojte Cistiti vibracijski
spremnik vodom.

Ulazni/izla Eg §

zni otvor &
za vodu

5. Osusite sklop za
vibracijsko brisanje i
posebnu krpu za
vibracijsko brisanje.

2.
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Za vibracijski spremnik, imajte
na umu da se jastuci¢ ne moze
ukloniti, samo uklonite krpu i

operite je za sljedecu uporabu.

-

-

. Ocistite krpu.

. Redovito cCistite vodeni

kamenac u skladu s uputama
za uporabu. Napunite
spremnik vodom do
maksimalne razine, dodajte 5 g
limunske kiseline da se natopi
30 minuta, zatim izlijte vodu i
ponovno ocistite Cistom
vodom.

Ponovite gore navedene
postupke Cis¢enja za
tvrdokorne naslage kamenca.
Tijekom cis¢enja ne ukljucujte
u struju spremnik.




Pribor za Cisc¢enje

1. Pribor za Cis¢enje nalazi se 2. Upotrijebite metodu Cetke
iznad spremnika za prasinu. za Ciscenje:

@D Odrezite dlake na
rotirajucoj Cetki.

(2 Odrezane dlake
ocistite Cetkicom.

Ostrica
)
‘

Cetka za %
Ciséenje

Cetkica

Odrzavanje rotirajuc¢e cetke (preporucuje
se tjedno cCisc¢enje)

1. Okrenite glavnu jedinicu 2. Ocistite rotirajucu cetku i
naopako, drzite ruku na poklopac ¢etkom za
gornjem zarezu poklopca Cis¢enje ili mekom krpom.

rotirajuce Cetke, zatim
pritisnite prema dolje kako
biste uklonili poklopac i
izvukli ga te podignite desnu
stranu rotirajuce Cetke kako
biste je uklonili.

3. Operite rotirajucu Cetku
vodom i osusite je.

Poklopac
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4. Nakon zavrsetka ¢is¢enja,
pritisnite poklopac natrag na
Cetku.

5. Umetnite Cetku u dio za Cetku u
smjeru prikazanom na slici.

6. Gurnite i pri¢vrstite poklopac
rotirajuc¢e Cetke na robotski
usisavac.

Ciséenje kotaca (preporuéuje se tjedno ¢iséenje)

Okrenite pogonske kotace naprijed i natrag kako biste uklonili
strane predmete s njih. Ocistite ih sredstvom za ¢is¢enje ili
mekom krpom i uklonite dlake ili strane predmete.

1. Uklonite boc¢ne Cetke.
2. Ocistite praSinu koja se nalijepila na bocne Cetke.

&

(o)
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Ciséenje senzora i opruznih &ipova Odrzavanje baze za stanicu za sakupljanje
(preporucuje se tjedno Ciséenje) prasine (¢iS¢enje prema potrebi)

Odvrnite vijke za poklopac ventilacijskog kanala kako biste uklonili
poklopac

Lagano obrisite senzor mekom
suhom krpom kako biste uklonili
prasinu. .

Ocistite ventilacijske kanale

Lagano obrisite Cipove za
punjenje mekom suhom krpom
kako biste omogucili uobi¢ajeno
punjenje.

Zamjena vredice za prasinu za stanicu za

sakupljanje pr?ging (preporucuje se UKLANJANJE KVAROVA GLAVNE
mijeseeha zamens JEDINICE | NJEZINE APLIKACIJE

Opis kvarova Mogudéi uzroci RjeSenja

1. Postavite glavnu jedinicu 1 m
ispred stanice za sakupljanje

Uklanjanje vrecice za prasinu

L

e

1. Glavna jedinica nema

Glavna jedinica se kontakt s ¢ipovima za

ne puni. punjenje prasine te pritisnite
' tipku za vracanje na punjenje.
Glavna jedinica ne | 1. Stanica za sakupljanje . )
Zatvorite gornji vrada se na prasine nije pravilno . iﬁ?&iﬁﬁ{f}e stranicu 12 u
Brisanje zaslona filtra Postavljanje vrecice poklopac stanice za punjenje. postavljena.
za prasinu sakupljanje prasine

. Glavna jedinica se zapetljala 1
i zaglavila u predmete na
podu, kao sto su kabeli.

Glavna jedinica se . Bocne &etke i rotirajuca

zaglavila. Eetka su se zaglavili, i

robotski usisava¢ ne moze
se normano pomicati. 3
3. Kuciste glavne

jedinice zaglavljeno je

preprekama.

. Uklonite razbacane kabele
i druge predmete s poda.

. Uklonite predmete koji ometaju
rotirajucu ¢etku/bocne
Cetke i postavite glavnu jedinicu
na ravan pod za pocetak rada.

. Ocistite relevantno podrucje ili
uspostavite zabranjeno podrucje
nakon uklanjanja prepreka.

N
N
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Opis kvarova Mogudi uzroci RjeSenja

Glavna jedinica ne
dovrsava Ciscenje,
vec se vraca na
punjenje.

Cisc¢enje se ne vrsi
prema rasporedu.

Glavna jedinica ne
radi.

Glavna jedinica se
povlaci.

Glavna jedinica
nema zvucnih
signala.

Robotski usisavac
upozorava da je
zaporka netocna.

Prvo povezivanje s
Wi-Fi mrezom
traje predugo i
prikazuje se
neuspjesno
povezivanje.

Drugo povezivanje
s Wi-Fi mrezom
traje predugo i
prikazuje se
neuspjesno
povezivanje.

1. Glavna jedinica prepoznala
je nizu razinu baterije.

1. Zakazana cis¢enja su
otkazana.

2. Glavna jedinica je u
nacinu DND (Ne ometaj).

. Lijevi ili desni kotac je
blokiran.

. Zastitni poklopac
navigacijskog modula
zaglavio se.

2. Postoje prepreke

ispred robotskog usisavaca.

3. Plocica odbojnika
je zaglavljena.

4.Senzor za zastitu od pada

prekriven je prasinom.

1. Zvukovi su iskljuceni
ili smanjeni.

. Zaporka vaseg kuénog
Wi-Fi-a nije ispravna
i robotski usisava¢ ne moze
se spojiti na internet.

1. NeuspjesSno povezivanje
Bluetooth Reseta.

. Provijerite je li mreza pravilno

spojena.

2. Robotski usisavac predaleko
je od usmjerivaca i prima
slab signal.

3. Uredaji koji imaju pristup
usmijerivacu prelaze
ogranicenja.

4. Zaporke za Wi-Fi sadrzavaju

posebne znakove, kao $to su

razmaci ili interpunkcijski
znakovi.

1.

—

—

Vratite glavnu jedinicu na
punjenje.

Napravite novi raspored.

. Zatvorite nac¢in DND ili

podesite vremensko razdoblje
DND-a.

. Postavite glavnu jedinicu

na ravan pod za pocetak
rada.

. Dodirnite zastitni poklopac

kako biste uklonili strane
predmete.

. Uklonite prepreke ispred usisavaca.
. Dodirnite plocicu odbojnika

kako biste uklonili strane
predmete.

Ocistite prasinu s lece senzora za
zastitu od pada.

. Pojacajte glasnocu.

. Dugo pritisnite tipku Wi-Fi dok

se ne zacuje zvuk "bip", a zatim
unesite zaporku kako biste se
spojili na internet.

Resetirajte Bluetooth.

. Ponovno pokrenite robotski

usisavac.

. Dugo pritisnite tipku Wi-Fi za

ponovno uspostavljanje mrezne
veze.

. Ponovno spojite robotski usisavac

na Wi-Fi.

. Priblizite robotski usisavac¢

usmjerivacu dok ga spajate na
Wi-Fi.

. Za spajanje robotskog usisavaca

upotrijebite pristupnu tocku
telefona. Ako radi, smanjite broj
korisnika koji imaju pristup
usmjerivacu ili povecajte broj
usmjerivaca i pokusajte ponovno.

.Resetirajte zaporku za Wi-Fi kako

biste izbjegli uporabu posebnih
znakova.
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Opis kvarova Mogudi uzroci RjeSenja

Trece povezivanje

s Wi-Fi mrezom
traje predugo i
prikazuje se
neuspjesno
povezivanje.

APLIKACIJA
prikazuje
izgubljene veze.

Operacije
APLIKACIJE
dobivaju
zakasnjele
odgovore.

1.

2.

Glavna jedinicane | 1

skuplja prasinu

automatski nakon

Sto se vratiu
stanicu za

Neuspjesno povezivanje
racuna.

Mrezni signal je
nestabilan.

. Vas mobilni telefon nije

pravilno povezan s
mrezom.

. Vas usmjerivac ne radi

uobicajeno.

. Vas robotski usisavac nije

ukljucen.

Wi-Fi konfiguracija
robotskog usisavaca
izbrisana je.

. Zaporka za Wi-Fi

izmijenjena je ili je mreza
promijenjena.

Mreza je zauzeta.

. Vas mobilni uredaj prima

lose Wi-Fi signale.

. Propusnost mreze nije

dovoljna.

Vreda za prasinu je puna.

. Gornji poklopac stanice

za sakupljanje prasine nije
zatvoren.

3. Vreda za prasinu nije

sakupljanje prasine.

Nakon zavrsetka
sakupljanja
prasine, otpad u
spremniku za

prasinu ne skuplja

se u stanici za
sakupljanje
prasine.

Otpad ispada iz
glavne jedinice
tijekom rada.

umetnuta do kraja.

. Zrac¢ni kanali stanice

za sakupljanje prasine
zacepljeni su stranim
predmetima.

. Otvor spremnika za

prasinu zacepljen je
stranim predmetima.

1

Ponovno se prijavite u aplikaciju.

2. Kad je mrezni signal dobar, dugo

W

N

[e]

pritisnite tipku za Wi-Fi za
ponovno povezivanje.

. Ponovno povezite mobilni

uredaj s mrezom.
Resetirajte usmjerivac.

. Ukljucite prekidac robotskog

usisavaca.

.Dodajte novi uredaj u

APLIKACIJU.

. Nakon pokretanja robotskog

usisavaca, dugo pritisnite tipku
za uparivanje mreze na 3
sekunde dok se ne zacuje zvucni
signal.

. Ponovno dodajte robotski

usisavac u skladu sa
smjernicama za rad na
mobilnom uredaju.

. Resetirajte usmjerivac i smanjite

broj korisnika koji imaju pristup
usmjerivacu.

. Provjeri postavke svog

mobitela.

. Povecaijte propusnost mreze.

. Zamijenite je novom vrecom za

prasinu, pogledajte vise detalja

. na stranici 27.
. Cvrsto zatvorite gornji poklopac.

Umetnite vrecu za prasinu
do kraja.

. Ocistite zracne kanale stanice

za sakupljanje prasine.

. Uklonite strane predmete

iz otvora.

Pogledajte obavijesti

o pogreskama u APLIKACIJI za vise rjeSenja pogresaka
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Advertencias para el uso de la maquina

1.

Este dispositivo puede ser utilizado por nifos
mayores de 8 aNos y por personas con
capacidades fisicas, sensoriales o mentales
reducidas o con escasa experiencia vy
conocimientos, siempre que estén bajo
supervision o hayan recibido indicaciones
pertinentes sobre el uso seguro y comprendan los
peligros implicados.

No se debe permitir que los nifos jueguen con el
dispositivo.

La limpieza y mantenimiento diarios no deben ser
realizados por niNos sin supervision.

Debe retirar el enchufe de la toma de corriente
antes de limpiar el aparato o de realizar tareas de
mantenimiento. Apague el aparato antes de
limpiarlo o realizar tareas de mantenimiento.

. Si el cable de alimentacion esta danhado debe

reemplazarlo por un cable especial o un
ensamblaje de cables proporcionado por el
fabricante o su agente de servicio.
ADVERTENCIA: Para recargar la bateria, use
unicamente la estacion de carga desmontable
provista con este aparato.

Use solo con la estacion de carga BS2101.

Este aparato contiene baterias que solo pueden
ser reemplazadas por personal cualificado.

ES-01

6. No acer que el robot inteligente a una fuente de

calor, radiacion o colillas de cigarrillos encendidas.
Esta estrictamente prohibido aspirar los siguientes
objetos:

1 Todo tipo de liguidos, tales como agua vy
disolventes;

2) Cal, cemento y otros polvos vy residuos
derivados de la construccion;

3) Objetos generadores de calor, como brasas de
carbon encendidas, colillas de cigarrillos;

4) Fragmentos afilados, como trozos de vidrio,
etc,;

5) Articulos inflamables y explosivos, como
productos que contengan gasolina o alcohol.

. Antes de usar, retire del suelo todos los articulos

fragiles (como gafas, lamparas, etc.) v los objetos
gue puedan enredarse en la escobilla lateral, el
cepillo de rodillo y las ruedas de traccion (como
cables, cortinas y otros materiales que se enreden
facilmente).

. Preste atencion a su cabello y evite que se enrede

en las ruedas o los cepillos durante el uso, la
limpieza vy el mantenimiento del robot.

. No utilice este producto a una altitud superior a

los 2000 m.

hi¢
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10.Medidas para desechar correctamente este

1.

producto.
Este simbolo indica que el producto no debe
desecharse junto con otros residuos domesticos
dentro la UE.
Para evitar posibles dafios al medio ambiente o a
la salud publica derivados de la eliminacion no
controlada de residuos, recicle el aparato de
manera responsable para favorecer la reutilizacion
sostenible de los recursos materiales. Para
devolver el aparato usado, utilice los sistemas de
devolucion y recogida, o pongase en contacto con
la tienda en la que compro el producto. Alli
podran reciclarlo de manera segura para el medio
ambiente.
Informacion sobre la garantia
El fabricante proporciona una garantia de acuerdo
con la legislacion del pais de residencia del cliente,
con una duracion minima de 2 anos a partir de la
fecha en que el aparato se vende al usuario final.
La garantia solo cubre defectos de material o
mano de obra.
Las reparaciones bajo garantia solo pueden ser
realizadas por un centro de servicio autorizado.
Para reclamar bajo garantia, debe enviar la factura
original de compra (donde figure la fecha de
compra).
La garantia no se aplicara en los siguientes casos:
- Uso y desgaste normal
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12.

13.

- Averias por uso incorrecto, por ejemplo,
sobrecarga del aparato, uso de accesorios no
aprobados

- Uso de la fuerza, averias causadas por
influencias externas

- Averias causadas por no seguir las indicaciones
del manual de usuario, por ejemplo, conectar a
una red eléctrica inadecuada o no seguir las
instrucciones de instalacion

- Desmantelamiento parcial o total del aparato
WIFI: 2400-2483.5 MHz, POTENCIA MAXIMA: 20
dBm,

POTENCIA MAXIMA DE BLUETOOTH: 10 dBm
Para satisfacer los requisitos de exposicion a
radiofrecuencias, se debe mantener una distancia
de 20 cm o mas entre las personas y la antena del
dispositivo durante el funcionamiento del mismo.
Para asegurar su cumplimiento, no se recomienda
el funcionamiento a distancias menores que la
indicada.

PRODUCTO LASER DE CLASE 1

RADACION LASER INVISIBLE

(Nota: laser clasificado como Clase 1 segun la
norma IEC 60825-1:2014)
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Advertencia para la estacion de carga

1.

«INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD
IMPORTANTES: CONSERVE ESTAS
INSTRUCCIONES» v «PELIGRO: PARA REDUCIR
EL RIESGO DE INCENDIO O DESCARGAS
ELECTRICAS, SIGA CUIDADOSAMENTE ESTAS
INSTRUCCIONESH».

. Este dispositivo puede ser utilizado por ninos

mayores de 8 aNo0s y por personas con
capacidades fisicas, sensoriales o mentales
reducidas o con escasa experiencia y
conocimientos, siempre que estén bajo
supervision o hayan recibido indicaciones
pertinentes sobre el uso seguro y comprendan los
peligros implicados.

No se debe permitir que los ninos jueguen con el
dispositivo.

La limpieza y mantenimiento diarios no deben ser
realizados por niNos sin supervision.

.Retire el enchufe de la toma de corriente antes de

limpiar el aparato o realizar tareas de
mantenimiento. Apague el aparato antes de
limpiarlo o de realizar tareas de mantenimiento.

.Si el cable de alimentacion esta danado debe

reemplazarlo por un cable especial o un
ensamblaje de cables proporcionado por el
fabricante o su agente de servicio.
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La base de carga solo es aplicable al producto
RVCLS144AB. (Tipo de bateria: Li-ion, DC 14.4 V,
5200 mAh)

La estacion de carga comenzara a cargar
automaticamente en cuanto el robot aspirador
regrese a ella.

. Advertencia: el cargador de bateria (estacion de

carga) no esta disefado para alimentar baterias
Nno recargables.

. PRECAUCION: con el fin de evitar situaciones de

peligro debido a un reinicio accidental del
interruptor térmico, este aparato no debe recibir
alimentacion desde un dispositivo conmutador
externo, como un temporizador, ni estar
conectado a un circuito que los servicios
publicos apaguen y enciendan regularmente.

Advertencias sobre la bateria

1.

2.

3.

o

Antes de retirar la bateria, apague el aparato.
Tenga en cuenta que no debe desmontar la
bateria por su cuenta.

Si necesita reemplazarla, pongase en contacto
con el centro de servicio posventa.

Deseche la bateria usada de acuerdo con las leyes
y regulaciones locales

No desmonte, abra ni destruya la bateria.

. No exponga la bateria al calor o al fuego. No la

guarde en un lugar donde quede expuesta a la luz
solar directa.

ES-06



7. No produzca un cortocircuito en la bateria.

8. No guarde las baterias de cualquier modo en una
caja 0 armario donde puedan entrar en
cortocircuito entre si 0 a causa del contacto con
otros objetos metalicos.

9. No someta las baterias a impactos mecanicos.

[Simbolo IEC 60417-5957 Solo para uso en
(2004-12)] interiores.
II [Simbolo ISO 7000-0790 Lea el manual de usuario
I__.I (2004-01)]
- [Simbolo IEC 60417-5031 Corriente continua
- (2002-10)]
X fusible de desfase de tiempo en miniatura, donde X es el
—— simbolo de la caracteristica de tiempo/corriente segin se
indica en IEC 60127
[Simbolo IEC 60417-5032 Corriente alterna
N (2002-10 )]
|:| [Simbolo IEC 60417-5172 Equipo de clase |l
(2003-02 )]
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.
17.

18.

19.

En caso de derrame de la bateria, procure que el
liquido no entre en contacto con la piel o los 0jos.
Si se ha producido el contacto, lave la zona
afectada con abundante agua vy busque atencion
medica.

No use otro cargador que no sea el provisto
especificamente para este equipo.

No use otra bateria que no sean las disefadas
especificamente para este equipo.

No mezcle baterias de diferente marca, capacidad,
tamano o tipo dentro de un mismo dispositivo.
Mantenga las baterias fuera del alcance de los
NINOS.

En caso de ingestion de una bateria, busque
atencion médica de inmediato.

Mantenga las baterias limpias y secas.

No deje la bateria cargando por un tiempo
prolongado cuando no esté en uso.

Tras un largo periodo de inactividad, es posible
que deba cargar y descargar el dispositivo varias
veces para obtener el maximo rendimiento.

Las baterias ofrecen su mejor rendimiento cuando
funcionan a una temperatura ambiente normal
(20 °C + 5 °C).

20.Conserve los manuales y especificaciones

21.

originales del producto para futuras consultas.
Si la bateria queda descargada durante mucho
tiempo, puede danarse de forma irreversible. Se
recomienda almacenar la bateria con suficiente
carga.
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DATOS TECNICOS

Modelo del producto: RVCLS144AB

Voltaje de carga del servidor: 16,9 V ==

Voltaje nominal del servidor: 14,4 V =

Potencia nominal del servidor: 55 W

Modelo de la estacion de carga: BS2101

Tension de entrada de la estacion de carga:

220-240 V~, 50-60 Hz, 765 W

7. Tension de salida de la estacion de carga: 16,9 V==
2 A

8. Modelo de la bateria: BP14452F

9. Voltaje nominal de la bateria: 14,4 V=

10. Capacidad de la bateria: 5200 mAh 74,88 Wh

11. Tension limite de carga: 16,8 V=

INTRODUCCION

Accesorios incluidos
Disposicion del nivel
superior

QG INOI N e

Manual de

instrucciones

Disposicion del nivel

inferior
Estacion de
recoleccién de
polvo

Caja de accesorios
Unidad principal

ES-09
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Descripcion general de la unidad principal
Vista frontal (sin abrir la tapa)

Placa parachoques

Tecla de ;
regreso a \ Tecla deder}cendldo
carga @) _yapagado

inicio y pausa

Radar laser

Puerto para

elevar la tapa Montaje de la fregona
con vibracién/
Depdsito de agua

(incluye un
modulo de agua

Vista frontal electrolitica en el
é%?grg )tapa interior)
Wi-Fi o
Reinicio m\/\ Z Desbloqueo del
% depdsito de polvo
Cepillo de limpieza

Vista de la parte inferior

Depdsito
de polvo

Desbloqueo del
depodsito

Sensor antigoteo

h

X
)
i

Rueda universal

Terminales
de carga k .
Trapo especial —X&—"T1 _
para fregona con
vibracién

Escobilla lateral

Rueda de traccién

Cubierta del

] cepillo de rodillos
Salida de agua

(debajo del trapo)

ES-10



Partes de la estacion de recoleccion de polvo

Cubierta superior
Indicador 2]

Botdon de
desbloqueo
de la cubierta
superior de la
estacion de
recoleccion de
polvo

Area de emision
de la sefal de

retorno a carga Terminales

Salida de aire

Vista de la parte

Conducto de entrada

de aire
Conducto de

salida de aire

Ranura de
almacenamiento
del cable de
alimentacion ,,_ A
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INSTALACION

Instalacion de la estacion de recolecciéon de polvo

1. Coloque la estacién de

recoleccién de polvo contra la

pared sobre un suelo rigido.
2. Coloque la estacion de

recoleccidn de polvo en un area

con cobertura Wi-Fi que

asegure una conexidon estable de

la unidad principal y un buen

funcionamiento de su aplicacion. /
1.5m

/\ Precauciones

1. Evitar la exposicion a
la luz solar directa.

S S
N [ i
X

3. Evite colocar la estacion
sobre alfombras o
superficies blandas.

X

5. Guarde el cable de
alimentacion.

7. Mantenga los terminales de
carga de la estacion de
recoleccidén de polvo secos y
limpios, y paseles un trapo
con regularidad.

N—
>
"
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2. No cubra el area de emisién de

sefal de la estacion de
recoleccidon de polvo con
pegatinas u otros objetos.

-~

. Aseglrese de que el drea de

carga esté seca.

666
AL

. Si hay otras estaciones de carga

de limpiadores en la habitacion,
guardelas antes de usar la
estacion de recolecciéon de

polvo. Y



Guia para montar la unidad de la fregona con

vibracion

1. Presione el botdn del
depdsito y tire de él para
extraerlo.

Depdsito de

3. Cologue el trapo especial
en la parte inferior de la
unidad para la fregona con
vibraciodn, alineadndolo a lo
largo de la costura central,
para limpiarlo o
reemplazarlo, simplemente
despréndalo.

Trapo especial para fregona con

vibracion -

‘_‘
S

/\ Precauciones

1. Llene el depdsito con agua
del grifo en lugar de agua
purificada.

VLS

2. Retire el tapdn de goma y

llene el depdsito con agua
hasta la linea MAX.

Entrada/salida
de agua

. Empuje la unidad de la
fregona en la unidad
principal hasta que
escuche un «clic».

. No agregue jaboén en polvo,

detergentes de ropa, agentes
limpiadores, desinfectantes,
desinfectante de manos,
liquidos aceitosos
desconocidos o sustancias
alcalinas.

DX

. No utilice la funcién de

fregona sobre alfombras.

. Mantenga el terminal seco

y limpio antes de acoplar la
unidad de fregona con
vibracion.

Terminal

4. No llene el depdsito con agua

caliente para evitar que se
deforme a causa de las altas
temperaturas.

=1

. El volumen de agua usada

por la fregona se puede
ajustar en la aplicacion.

Velocidad de salida del agua

Instalacidn de las escobillas laterales

1.

Haga coincidir el color de
las escobillas laterales con
el de las ranuras que se
encuentran en la base de la
unidad principal, empuje la
escobilla lateral dentro de
la ranura hasta escuchar un
«clic».

2. Para retirar la escobilla

lateral, coloque la parte
inferior del robot hacia arriba
y agarre la escobilla por su
pata recubierta de goma con
las dos manos para sacarla
(procure no tirar con fuerza
bruta de cabellos enredados
en la escobilla).




Carga del robot

Antes del primer uso, coloque el
robot en la estacién de carga,
asegurese de que esté cargado y
luego inicie el robot.

En usos futuros, el robot ird
automaticamente hasta la base de
carga cuando finalice la limpieza.

Instrucciones previas al uso

1. Antes de comenzar la limpieza, retire
los objetos que se encuentren en el
suelo y guarde los articulos que
puedan caerse facilmente o que sean
fragiles, valiosos y potencialmnete N
peligrosos.

2. Utilice objetos pesados para
bloquear el robot o @ @
establezca una pared virtual
desde la aplicacion. % °V

3. Si hay un area que no necesita limpieza o que puede atrapar
al robot, puede afadir una zona prohibida o una pared virtual
en ese lugar usando el mapa de la aplicacidon, para evitar que
el robot acceda a areas especificas.

/\ Precauciones

Si el robot no se puede cargar, compruebe si los terminales de
carga que se encuentran en la parte inferior del robot estan
bloqueados por enredos en las escobillas laterales izquierda y
derecha.

Si esto es asi, gire manualmente la escobilla lateral
correspondiente para eliminar el bloqueo.
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GUIAS OPERATIVAS

Métodos de encendido

1. Cuando coloque el robot en la estacidén de carga para cargar, se
encendera automaticamente (practicas recomendadas).

2. Mantenga presionado el boton «(H» durante 3 segundos; el
indicador de encendido parpadear3, el robot emitird un sonido y
el indicador de encendido quedara encendido de forma continua
indicando que el robot se ha encendido correctamente.

Comenzar la limpieza

1. Durante el modo de espera, presione el botén «U» durante 1
segundo; el robot comenzara a limpiar toda la habitacion.

2. Si desea pasar la fregona, debe confirmar que la unidad de
fregona con vibracion esté instalada correctamente.

Pausar la limpieza

Durante la limpieza, presione el botdn «()» durante 1
segundo; el robot detendra la limpieza y entrara en estado
de espera.

Regreso a carga

1. Cuando el robot vuelve para cargarse porque ha completado la
limpieza, el indicador de retorno a carga estara continuamente
en rojo.

Cuando el robot vuelve para cargarse debido a que tiene un nivel
bajo de bateria, el indicador de retorno a carga parpadeara.

2. @ Durante el modo de espera, presione «@» durante 1 segundo;
el robot volvera a la estacidon de carga.

@Durante la limpieza, presione «()» durante 1 segundo; el robot
detendrad la limpieza. Luego presione «@» durante 1 segundo; el
robot volverd a la estacién de carga,

3. En caso de condiciones especiales (como bateria agotada, robot
atascado, etc.), es posible que la unidad no vuelva
automaticamente para cargarse. Cologue manualmente la unidad
en la estacidén de carga.

Resolucion de problemas

Cuando hay una falla en el robot, el indicador de encendido
parpadeard rapidamente. Presione «@» durante 1 segundo
para eliminar el fallo.
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Conectar el robot a la estacidn

1. Conexidn rapida: con el robot apagado, mantenga presionado
el botén «U» durante 3 segundos.
La conexidon se completara automaticamente cuando el robot
se encienda. El sonido «Di-du» indica que se ha conectado con

éxito.

2. Coneccidn manual: con el robot encendido, presione las teclas
«O» y «@» simultdneamente durante 3 segundos. Si se conecta
correctamente, escuchara el sonido «Di-du» vy la luz indicadora
de la estacién parpadeard 3 veces.

Apagado

1. Presione el botdn «()» durante 3 segundos; el indicador de
encendido comenzard a parpadear.

2. El robot emitird un sonido y el indicador de encendido estara
apagado indicando que el robot se ha apagado correctamente.

/\ Precauciones

1. Cuando no sea posible
iniciar la limpieza debido a
un bajo nivel de bateria,
cargue el robot antes de
qgue comience a limpiar.

)= [

3. Durante la carga, el
indicador de encendido
parpadea lentamente;
cuando completa la carga,
queda encendido de forma
continua.

e / =06

2. Durante la limpieza, el robot
volvera automaticamente
para cargarse si su nivel de
bateria es bajo; cuando la
bateria esté completamente
cargada, el robot volvera al
punto donde interrupid el
proceso para continuar.

)= (=)

4. El robot entrard en modo
reposo después de estar en
modo de espera durante mas
de 10 minutos. Para volver a
activarlo, presione cualquier
tecla del robot.

%@

5. El robot no se puede apagar cuando se encuentra en la estacion
de carga; si necesita apagarlo retirelo de la estacion.
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Métodos de recolecciéon de polvo

1. Ajuste del tiempo y la frecuencia de la recoleccién de
polvo:

Puede cambiar la configuracion de la recoleccion de polvo desde

la aplicacion ConnectLife Robot.

La duracion de la recoleccidon de polvo puede establecerse entre

6 vy 14 segundos.

La frecuencia de la recoleccidon de polvo puede establecerse en 1

vez, 3 veces 0 5 veces después de la limpieza.

9:41 ol T -
< Dust collection settings

Auto dust collection frequency

Dust collector station will work every time after cleaning.

1time ~
3times

5times

Never

Dust collection time

2. Recoleccién automatica de polvo:

La estacidn de recoleccion de polvo comenzara a funcionar
automaticamente cuando el robot regrese a la estacién de
recoleccidn de polvo una vez que cumpla con los horarios de
limpieza programados.

3. Recoleccién manual de polvo:

Cuando finaliza la limpieza, el robot puede ser devuelto a la
estacion de recoleccion de polvo manualmente. La
recoleccidn de polvo se iniciard automaticamente cuando el
robot cumpla con los horarios de limpieza programados.

4. Recoleccién manual de polvo a través de la aplicacion:
Cuando el robot regrese a la estacion de carga, presione
«Manual dust collection» (Recoleccion manual de polvo) para
iniciar la recolecciéon de polvo.

Nota: Para prolongar la vida util del motor, la estacion de
recoleccion de polvo aumentara progresivamente la potencia.
Es normal que el sonido sea mas fuerte durante la recoleccion.
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Indicadores de estado en la unidad principal

Indicaciones ____Estado__________Soluciones ___

El indicador del El robot estd en modo de

modo de espera espera, limpiando y con /
estd encendido retorno a carga después de
continuamente. completar la limpieza.

El indicador del
modo de espera Modo de reposo/apagado. /

estd apagado.

El indicador del Consulte la seccion
modo espera El robot tiene una falla. «Rgs_olucién de problemas»
parpadea (pagina 16) para ver
rapidamente. soluciones de fallos.
El indicador del

modo espera El robot se esta cargando. /

parpadea

lentamente.

Eltlndlcador de El robot retorna a carga /

retorno a carga después de completar la

esta enciendido limpieza

continuamente. ’

El indicador de El robot retorna a carga

retorno a carga debido a un bajo nivel de /

parpadea. bateria.

El indicador de

retorno a carga El robot esta en /
esta apagado. espera/limpiando/cargando.

El indicador de El robot no estd emparejado /
Wi-Fi esta o esta desconectado de la

apagado. red.

El _Indlcador de El robot estd esperando el /
Wi-Fi parpadea emparejamiento de red.

lentamente.

El indicador de

Wi-Fi parpadea El robot esta buscando una /
P red.

rapidamente.

El indicador Wi-Fi El robot muestra una

estd encendido conexién normal con la /

continuamente. red.

El indicador de El médulo de agua /

agua electrolitica electrolitica esta

estd encendido. funcionando.

El indicador de El médulo de agua /

agua electrolitica electrolitica no esta

estd apagado. encendido.
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Indicadores de estado de la estaciéon de
recoleccidon de polvo

indicaciones —EstadoSoluciones |

La estacion de recoleccion /
de polvo no estd encendida.

Apagado
La estacion de recoleccion
de polvo estd en modo de /
espera.
La estacion de recoleccion de
polvo lleva encendida /
un tiempo.
El indicador El robot regresa a la estacion de
blanco esta recoleccion de polvo,
encendido y empieza a recolectar polvo /
continuamente. automaticamente.
La estacion de recoleccion de /
polvo estd recolectando polvo.
El indicador rojo esta .
encendido ! La bolsa de polvo esta llena. Reemplacela con una nueva

! bolsa para polvo.
continuamente.

La bolsa para polvo no esta

instalada en su lugar o la Instale la bolsa para polvo
estacion de recoleccién de polvo y cierre la cubierta

no tiene bien colocada su superior firmemente.
cubierta superior.

El indicador rojo
parpadea.

Usar la aplicacion
Si cambia el nombre o la contrasefa del WiFi de su hogar,
debera restablecer la conexidn con su robot aspirador.

1. La aplicacion es compatible con los sistemas operativos de
teléfonos iOS 9.0 o superior, Android 6.0 o superior; no es
compatible con dispositivos iPad o tablets. Para comprobar la
version del sistema de su teléfono, por lo general debe hacer clic
en la seccién «Configuracion - Acerca del teléfono» de su teléfono
movil.

2. Este modelo no es compatible con enrutadores con cifrado WEP.

3. La configuracidon de acceso a la red requiere una red Wi-Fi de
rango de frecuencia de 2.4G Hz; el rango de frecuencia de 5 GHz
es incompatible actualmente.

4.No configure el acceso a la red mientras el dispositivo se esta
cargando.

5. El Wi-Fi es obligatorio para configurar el acceso a la red del robot
aspirador; una vez que haya configurado correctamente el acceso
a la red, la aplicacién puede funcionar en un entorno de red
Wi-Fi/2G/3G/4G y podréa controlar el robot de forma remota.

6.Si cambia el enrutador o la contrasefa de Wi-Fi de su casa, el
robot aparecera en la aplicacién como no conectado; no es
necesario que realice ningun cambio en el niumero de cuenta de la
aplicacion, solo tiene que volver a configurar el acceso del robot a
la red.
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7.Si otras personas desean usar la aplicaciéon para controlar el
mismo robot, el creador del grupo familiar debe invitarlos a
participar a través de la aplicacion (previamente, el invitado
tendra que descargar la aplicacion y registrarse para obtener una
cuenta).

8. Cuando la aplicacion cambia, se invitard a los antiguos usuarios a
eliminar el dispositivo de la aplicacidon y los nuevos usuarios solo
deberan configurar el acceso directo a la red de acuerdo con las
instrucciones de acceso a la red (si los antiguos usuarios no
eliminan el dispositivo en la aplicacion, se eliminara
automaticamente después de que los nuevos usuarios configuren
correctamente el acceso a la red).

9.Una vez que el acceso a la red esté correctamente configurado, la
siguiente accion dara como resultado la eliminacion de la
configuracidon de Wi-Fi y se requerira otra configuraciéon de
acceso a la red: mantenga presionada la tecla de configuracion de
acceso a la red en el dispositivo durante mas de 3 segundos,
cuando escuche un «iTic!», se borrara toda la informacidén de
Wi-Fi.

EMPAREJAR EL ROBOT CON LA APLICACION MOVIL

1. Asegurese de que el teléfono movil esté conectado a la red
W i-Fi de su hogar. Tenga a mano la contrasefa de su Wi-Fi.

2. Descargue la aplicacion ConnectLife Robot y registre su robot
siguiendo estos dos pasos:
a) Escanee el codigo QR o busque la aplicacion ConnectLife
Robot en la tienda de aplicaciones de
Apple (https://www.apple.com/app-store/) o de Google
(https://play.google.com/store/apps) para descargarla.

B E4EE

Tienda de aplicaciones Google Play Tienda de aplicaciones de Apple

b) Abra la aplicacidn, registrese y cree su cuenta personal
siguiendo las instrucciones en pantalla.
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3. Aflada el robot a la aplicacion desde la lista de dispositivos
disponibles pulsando en «Afadir dispositivo» o en el simbolo «+».

c @

4. Si el Bluetooth de su teléfono estad encendido, es posible
gue el dispositivo aparezca en la parte superior de la
pantalla (imagen inferior IZQUIERDA), donde puede
seleccionarlo y seguir las instrucciones de la aplicacion.
En caso de afadir manualmente el robot, busque la seccién
«Small Home Appliances» (pequenos electrodomeésticos) en
la pestana de la IZQUIERDA y luego seleccione «Robot
Vacuum» (Wi-Fi). Para encontrarlo, desplacese hacia abajo
entre los dispositivos disponibles (imagen inferior DERECHA).

< sk Dawice @ =
I Add Deviee =]

J .
Oltes  Gdirmde WiBw
ractirs e e

[

£
e
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&
1
f

nige™
H

wiE

5. Siga las instrucciones restantes para finalizar el emparejamiento.
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MANTENIMIENTO Y SERVICIO

DIARIO

Mantenimiento del depdsito de polvo (limpie

segun sea necesario)

1. Retire el depdsito de
polvo: Sujete el depdsito
de polvo con dos dedos
y presione el botdn de
desbloqueo del depdsito
de polvo con la otra
mano para extraerlo.

Botdn de
desblogqueo
del

3. Retire la junta del filtro
de acuerdo con las
indicaciones que se
encuentran escritas en la
misma.

5. Limpie el polvo del
puerto de recoleccion de
polvo del depdsito.

[ ===

Junta del filtro

2.

Eliminacion del polvo: abra
el depdsito y elimine el
polvo que hay en su

4.
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Limpie el depdsito de
polvo, la junta del filtro y el
filtro de algoddn; después
de limpiarlos y secarlos
completamente, vuelva a
instalarlos y cierre la
cubierta trasera.
Compruebe que esté
instalada en su lugar (tanto
el depdsito de polvo como
la junta del filtro se pueden
lavar con agua).

Depdsito Filtro de Junta
de polvo algoddn del filtro

EESg Deje secar
al aire

Mantenimiento de la unidad de la fregona con
vibracion (se recomienda su limpieza semanal)

1. Presione el botdn del
depdsito y tire de él
para extraerlo.

Depdsito
de agua

3. Retire el tapdn de
entrada/salida de agua
para drenar todo el agua
gue haya en el depdsito;
limpie la superficie del
depdsito con un trapo
limpio; no limpie el tanque
de vibracion con agua.

Entrada/sal ¥
ida de agua &

»

5. Seque la unidad de fregona
con vibracién y su trapo
especial.

2. Para el tanque de vibracion,

tenga en cuenta que la
almohadilla no se puede quitar,
simplemente retire el trapo vy
[dvelo para el proximo uso.

| ¥

. Lave el trapo.

=3

. Limpie con regularidad los

medidores de agua de
acuerdo con las instrucciones
de uso. Llene el depdsito con
agua hasta la linea MAX, aflada
5 g de acido citrico y deje
remojar durante 30 minutos,
luego vierta el agua y
enjuague nuevamente con
agua limpia.

Repita los procedimientos de
limpieza anteriores en caso de
costra resistente. Durante la
limpieza, no energice el
tanque.



Herramienta de limpieza

1. La herramienta de limpieza 2. Método para usar el cepillo
se encuentra encima del de limpieza:

depdsto de polvo. (D Corte con la cuchilla los
cabellos enrededados en
el cepillo de rodillos.

(2 Barra los restos de cabello
con el cepillo.

Cepillo de

limpieza o Cuchilla

Cepillo

Mantenimiento del cepillo de rodillos (se
recomienda su limpieza semanal)

1. De la vuelta a la unidad 2. Limpie el cepillo de rodillos y
principal, coloque la mano en su cubierta con un cepillo de
la muesca superior de la limpieza o un pafo suave.
cubierta del cepillo de
rodillos, luego presione hacia
abajo para retirar la cubierta
y sdquela; levante el lado
derecho del cepillo de
rodillos para extraerlo.

3. Lave el cepillo de rodillos con
agua y séquelo.

Tapa del extremo
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4. Después de completar la
limpieza, empuje la tapa del
extremo hacia el cuerpo del
cepillo.

5. Instale el cuerpo del cepillo en el
hueco correspondiente, en la
direccion que se muestra en la
ilustracion.

6. Empuje y enganche la cubierta
del cepillo de rodillos al robot.

Limpieza de las ruedas (se recomienda su
limpieza semanal)

Gire las ruedas de traccion hacia adelante y hacia atras para
eliminar particulas que se hayan queado adheridas a ellas.
Limpielas con la herramienta de limpieza o con un pafio suave, y
elimine el cabello o las particulas adheridas.

Limpieza de las escobillas laterales (se
recomienda su limpieza semanal)

1. Retire las escobillas laterales.
2. Elimine el polvo adherido a las escobillas laterales.
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Limpieza del sensor y los terminales de carga (se
recomienda su limpieza semanal)

Limpie ligeramente el sensor con
un pafo suave y seco para
eliminar el polvo de la superficie.

Limpie ligeramente los
terminales de carga con
un pafo suave y seco
para asegurar

una carga adecuada.

Reemplazo de la bolsa de polvo para la estacion
de recoleccidon de polvo (se recomienda el
reemplazo mensual)

Extraiga la bolsa de polvo

L

e

Limpie la malla del Instale la bolsa de polvo  Cierre la cubierta

filtro superior de la estacion
de recoleccion de
polvo

Mantenimiento de la base de la estacion de
recoleccion de polvo (limpiar segun sea necesario)

Quite los tornillos de la cubierta del conducto de aire para extraer
la cubierta

Limpie los conductos de aire

SOLUCIONES DE FALLOS EN LA
UNIDAD PRINCIPAL Y LA
APLICACION

Descripcion del

fallo

La unidad
principal no se
carga.

La unidad
principal no
retorna a carga.

La unidad
principal esta
atascada.

Causas
posibles

. La unidad principal no

puede entrar en contacto
con los terminales de carg.

. La estacion de recoleccion

de polvo esta posicionada
de manera incorrecta.

. La unidad principal se ha

enredado y atascado con
objetos que estaban en el
suelo, como cables.

. Las escobillas laterales y el

cepillo de rodillos estan
atascados, y el robot no
puede desplazarse

con normalidad.

. El chasis de la unidad

principal estd atascado por
obstaculos.

Soluciones

1. Cologue la unidad principala1m

por delante de la estacion de
recoleccion de polvo y presione el
botdn de retorno a carga.

. Consulte la pagina 12 del

manual.

. Recoja los cables

y otros objetos que estén
dispersos en el suelo.

. Despeje los objetos con los que

el cepillo de rodillo o las
escobillas laterales estan
atascados, y coloque la unidad
principal sobre una superficie
plana para encenderlo.

. Despeje el drea o establezca una

zona prohibida después de
despejar los obstaculos.

ES-28



Descripcion del Causas
fallo posibles

La unidad principal
no completa la
limpieza y retorna
a carga.

La limpieza no
cumple con lo
programado.

La unidad
principal no
funciona.

La unidad
principal
retrocede.

La unidad principal
no emite sonido

El robot avisa de
que la contrasefa
no es correcta.

El primer paso de
la conexidén a la
red WiFi esta
tardando
demasiado, y
muestra que no se
pudo conectar.

El segundo paso
de la conexién a la
red Wi-Fi estd
tardando
demasiado, y
muestra que no se
pudo conectar.

1.

La unidad principal
detecta que su nivel de
bateria es bajo.

. Se han cancelado

las limpiezas.

. La unidad principal estad en

modo DND (No molestar).

. La rueda izquierda

o derecha se encuentra
suspendida.

. La cubierta protectora del

maodulo de navegacion
estd atascada.

. Hay obstaculos frente al

robot.

. La placa parachoques esta

atascada.

. El sensor antigoteo esta

cubierto de polvo.

. El sonido estd silenciado

o el volumen esta bajo.

. La contrasena de la red

Wi-Fi de su hogar no es
correcta y no permite que
el robot se conecte a
internet.

. No se ha podido conectar a

Bluetooth.

. Compruebe si la red esta

conectada correctamente.

. El robot estd demasiado

lejos del enrutador y recibe
una sefal débil.

. Los dispositivos conectados

al enrutador superan la
limitacion.

Las contrasefas de Wi-Fi
contienen caracteres
especiales, como espacios o
signos de puntuacion.

—

N

—_

. Envie a la unidad principal

a cargarse.

Vuelva a programar.
Cancele el modo DND o
ajuste el periodo de
tiempo del modo DND.

. Coloqgue la unidad

principal sobre una
superficie plana para
encenderla.

Toque la cubierta protectora
para eliminar particulas extraias.

. Retire los objetos que estan

delante del aparato.

. Toque la placa parachoques para

eliminar particulas extrafas.

. Limpie el polvo de la superficie de

la lente del sensor antigoteo.

. Suba el volumen.

. Mantenga presionado el botén

de Wi-Fi hasta escuchar un
pitido, a continuacion,
introduzca la contrasefia para
conectarse a internet.

Reinicie el Bluetooth.

. Reinicie el robot.
. Mantenga presionado el botén

de Wi-Fi para reiniciar la
conexion a la red.

. Vuelva a conectar el robot al

Wi-Fi.

. Coloque el robot mas cerca del

enrutador mientras se conecta.

. Utilice el punto de acceso de su

teléfono para conectar el robot. Si
funciona, reduzca el nimero de
usuarios que acceden al
enrutador o aumente el nimero
de enrutadores e inténtelo de
nuevo.

Restablezca su contrasefa de
Wi-Fi evitando utilizar los
caracteres especiales.
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Descripc del

fallo

El segundo paso
de la conexioén a la
red Wi-Fi esta
tardando
demasiado y
muestra que no se
ha podido
conectar.

La aplicacion
muestra
conexiones
perdidas.

Las operaciones
desde la
aplicacion tienen
una respuesta
lenta.

La unidad
principal no
recoge el polvo
automaticamente
después de
volver a la unidad
de recoleccion de
polvo.

Después de
completar la
recoleccion de
polvo, los residuos
del depdsito de
polvo no se recogen
en la estacion de
recoleccién de
polvo.

Hay fugas de
residuos de la
unidad principal
durante el
funcionamiento.

N~

N

Causas
posibles

Error al vincular la cuenta.

. La sefial de red es

inestable.

. Su movil no esta

conectado correctamente
alared.

. Su enrutador no funciona

normalmente.

. Su robot limpiador no esta

encendido.

La configuraciéon Wi-Fi del
robot se ha borrado.

La contrasefia de Wi-Fi se
ha modificado o ha
cambiado la red.

. La red estd ocupada.

2. Su movil recibe una sefial de

3.

Wi-Fi insuficiente.

. El'ancho de banda de la red

no es suficiente.

La bolsa de polvo esta llena.
La cubierta superior de la
estacion de recoleccién de
polvo no esta cerrada.

La bolsa de polvo no estd
insertada hasta el final.

. Los conductos de aire de

la estacion de recoleccién
de polvo estan obstruidas
por particulas extrafas.

. El puerto de recoleccion

de polvo del depdsito de
polvo esta atascado por
particulas extrafas.

Soluciones

. Vuelva a iniciar sesion en la

aplicacion.

. Cuando la sefal de red sea

buena, mantenga presionado el
botdn de Wi-Fi para reiniciar la
conexion.

. Vuelva a conectar el movil a su

red.

. Reinicie su enrutador.
. Encienda el interruptor del

robot limpiador.

. Afada un nuevo dispositivo a la

aplicacion.

. Después de encender el robot,

mantenga presionada la tecla de
emparejamiento de red durante
3 segundos hasta que escuche
un pitido.

.Vuelva a afiadir el robot de

acuerdo con las indicaciones
gue aparezcan en su movil.

. Reinicie el enrutador y reduzca

el numero de usuarios acceden
aél.

. Compruebe la configuracion de

su movil.

. Aumente el ancho de banda de

la red.

. Reemplacela con una nueva

bolsa para polvo, consulte
mas detalles en la pagina 27.

. Cierre la cubierta superior

firmemente.

. Inserte la bolsa de polvo

hasta el final.

. Limpie los conductos

de aire de la estacion de
recoleccién de polvo.

. Quite las particulas

extrafas del puerto de
recoleccién de polvo.
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Consulte el recordatorio de fallos de la aplicacion para obtener mas soluciones



INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

Ostrzezenia dotyczgce urzadzenia

1.

Dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz osoby o
ograniczonej sprawnosci fizycznej, czuciowej lub
umystowej, jak rowniez nie posiadajgce
odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy, moga
korzystac¢ z urzadzenia tylko pod nadzorem lub
PO szkoleniu w zakresie bezpiecznego korzystania
Z urzadzenia i uswiadomieniu o potencjalnych
zagrozeniach.

Dzieciom nie wolno bawic sie z urzgdzeniem.
Dzieci nie mogg czyscic¢ | konserwowac
urzadzenia bez nadzoru.

Przed czyszczeniem lub konserwacjg nalezy
wytgczyc¢ urzadzenie i wyjac wtyczke z gniazdka.
Wytgcz urzgdzenie przed czyszczeniem lub
konserwacja.

Jesli przewodd zasilajgcey jest uszkodzony, nalezy
go wymieni¢ na specjalny przewod lub zespot
dostepny u producenta lub przedstawiciela
serwisowego.

. OSTRZEZENIE: Do tadowania akumulatora nalezy

uzywac wytgcznie odtgczanej stacji dokujgcej
dostarczonej z urzadzeniem.

Stosowac tylko ze stacjg dokujgcag BS2101.

To urzadzenie zawiera akumulator, ktory moze
by¢ wymieniany tylko przez wykwalifikowane do
tego osoby.
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6. Nie nalezy zbliza¢ inteligentnego robota do zrodet

ciepta, promieniowania lub palgcych sie
niedopatkdow papierosow. Kategorycznie zabrania
sie odkurzania nastepujgcych przedmiotow:

1) Wszystkie ciecze, takie jak woda i
rozpuszczalniki;

2) Wapno, pyt cementowy i inne pyty budowlane.
a takze smieci.

3) Przedmioty wydzielajgce ciepto, takie jak
niedopalone wegielki, niedopatki papierosow.

4) Ostre odtamki, takie jak szkto itp.

5) Przedmioty tatwopalne | wybuchowe, takie jak
benzyna i produkty alkoholowe.

. Przed uzyciem nalezy usunac z ziemi wszystkie

delikatne przedmioty (np. Okulary, lampy itp.)
oraz przedmioty, ktore moga zaplgtac sie w
szczotke bocznag, szczotke rolkowg i kota
napedowe (np. przewody, zastony i inne tatwo
plgczgace sie materiaty).

. Prosimy zwroci¢ uwage na wtosy i unikac

zaplatania w kotka lub szczotki rolkowe podczas
uzywania, czyszczenia i konserwacji robota.

. Nie uzywaj tego produktu na wysokosci wiekszej

niz 2000 m.

hi¢
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10.Prawidtowa utylizacja tego produktu

1.

Oznaczenie to wskazuje, ze na terenie UE produkt
ten nie powinien byc¢ utylizowany wraz z innymi
odpadami z gospodarstw domowych.

Aby zapobiec ewentualnym szkodom dla
srodowiska lub zdrowia ludzkiego wynikajgcym z
niekontrolowanej utylizacji odpadow oraz by
promowac zrownowazone ponowne
wykorzystanie zasobow materialnych, nalezy go
poddac recyklingowi w sposob odpowiedzialny.
Aby zutylizowac uzywane urzadzenie, nalezy
skorzystac z systemow utylizacji i odbioru lub
skontaktowac sie ze sprzedawcg, u ktorego
zakupiono produkt. Producent moze przekazac
ten produkt do bezpiecznego dla srodowiska
recyklingu.

Informacje dotyczgce rekojmi

Producent udziela gwarancji zgodnie z
ustawodawstwem kraju zamieszkania klienta na
okres minimum 2 lata, liczac od daty sprzedazy
urzgdzenia uzytkownikowi koncowemu.
Gwarancja obejmuje tylko wady materiatowe lub
produkcyjne.

Naprawy gwarancyjne moga byc¢ wykonywane
wytacznie przez autoryzowany serwis. Zgtaszajgc
reklamacje w ramach gwarancji, nalezy
przedtozyc¢ oryginat dowodu zakupu (z data
zakupu).
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12.

13.

Gwarancja nie ma zastosowania w przypadku:

- Normalnego zuzycia.

- Nieprawidtowe uzytkowanie, np. przecigzenie
urzadzenia, stosowanie niezatwierdzonych
akcesoriow.

- Uzycie sity, uszkodzenia spowodowane
wptywami zewnetrznymi.

- Uszkodzen spowodowanych nieprzestrzeganiem
instrukcji obstugi, np. podtgczeniem do
nieodpowiedniego zrodta zasilania lub
nieprzestrzeganiem instrukcji montazu.

- Urzagdzenia czesciowo lub catkowicie
zdemontowane.

WIFI:2400-2483.5MHz, Maks. moc:20dBm,

Maks. moc Bluetooth: 10dBm

Aby spetni¢ wymagania dotyczgce narazenia na
dziatanie fal radiowych, nalezy zachowac
odlegtosc 20 cm lub wiecej miedzy anteng tego
urzadzenia a osobami podczas pracy urzadzenia.
Aby zapewnic¢ zgodnosc¢ z przepisami, nie zaleca
sie pracy w odlegtosci mniejszej niz ta odlegtosc.
Wyrob laserowy klasy 1

Niewidoczne promieniowanie laserowe

(Uwaga: Laser zaklasyfikowany do klasy 1 zgodnie
z IEC 60825-1:2014)
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Ostrzezenia dotyczace stacji dokujgcej
1. "WAZNE INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA -

ZACHOWAUJ TE INSTRUKCJE" oraz
"NIEBEZPIECZENSTWO - ABY ZMNIEJSZYC
RYZYKO POZARU LUB PORAZENIA
ELEKTRYCZNEGO, NALEZY DOKEADNIE
PRZESTRZEGAC TYCH INSTRUKCJI".

.Dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz osoby o
ograniczonej sprawnosci fizycznej, czuciowej lub
umystowej, jak rowniez nie posiadajgce
odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy, moga
korzystac z urzadzenia tylko pod nadzorem lub
po szkoleniu w zakresie bezpiecznego korzystania
Z Urzgdzenia i uswiadomieniu o potencjalnych
zagrozeniach.

Dzieciom nie wolno bawic sie z urzagdzeniem.
Dzieci nie mogg czyscic¢ i konserwowac
urzadzenia bez nadzoru.

.Przed czyszczeniem lub konserwacja nalezy
wytaczyc¢ urzgdzenie i wyjac wtyczke z gniazdka.
Wytgcz urzgdzenie przed czyszczeniem lub
konserwacja.

4. Jesli przewodd zasilajacy jest uszkodzony, nalezy

go wymienic¢ na specjalny przewod lub zespot
dostepny u producenta lub przedstawiciela
serwisowego.

.Baza dokujgca ma zastosowanie tylko do
produktu RVCLS144AB. (Typ akumulatora: Li-ion,
DC14.4 V, 5200 mAh)

Baza dokujgca rozpocznie automatyczne
tadowanie po powrocie odkurzacza
robotycznego do bazy.
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. Ostrzezenie: tadowarka akumulatora (Stacja

dokujgca) nie jest przeznaczona do tadowania
akumulatorow nienadajacych sie do ponownego
tadowania.

. UWAGA: W celu unikniecia zagrozenia

spowodowanego niezamierzonym
zresetowaniem wytgcznika termicznego,
urzgdzenie to nie moze byc¢ zasilane poprzez
zewnetrzne urzadzenie przetgczajace, takie jak
zegar sterujgcy ani podtgczone do obwodu, ktory
jest regularnie wtaczany | wytgczany przez zaktad
energetyczny.

Ostrzezenia dotyczgce akumulatora:

1.

2.

3.

0 N

Przed wyjeciem akumulatora produkt musi byc¢
wytgczony.

Nie nalezy samodzielnie demontowac
akumulatora.

W przypadku koniecznosci wymiany akumulatora
nalezy skontaktowac sie z centrum obstugi
posprzedazowe;.

Zuzyty akumulator nalezy utylizowac zgodnie z
lokalnymi przepisami i regulacjami prawnymi.

. Nie nalezy demontowac, otwierac ani niszczyc

akumulatora.

. Nie wystawiaj akumulatora na dziatanie ciepta lub

ognia. Unikaj przechowywania bezposrednio w
Swietle stonecznym.
Nie wolno doprowadzac do zwarcia akumulatora.

. Nie nalezy przechowywac akumulatora w sposob

przypadkowy w pudetku lub szufladzie, gdzie
Moga sie wzajemnie zwierac lub zostac zwarte
przez inne metalowe przedmioty.
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9. Nie nalezy narazac ogniw oraz akumulatora na
wstrzgsy mechaniczne.
10.W przypadku wycieku z ogniwa, nie wolno

dopusci¢ do kontaktu cieczy ze skorag lub oczami.

Jesli doszto do kontaktu, nalezy przemyc
dotkniete miejsce duzg iloscig wody i koniecznie
zasiegnac porady lekarza.

tylko do uzytku
wewnetrznego

[symbol IEC 60417-5957
(2004-12 )]

nalezy przeczytac
instrukcje obstugi

II [symbol 1SO 7000-0790
I__.I (2004-01 )]

- [symbol IEC 60417-5031 prad staty
- (2002-10)]

Miniaturowa wkfadka bezpiecznikowa z opdznieniem
—— czasowym, gdzie X jest symbolem charakterystyki
czasowo-prgdowej podanej w IEC 60127.

[symbol IEC 60417-5032 prad zmienny
N (2002-10 )]
|:| [symbol IEC 60417-5172 urzadzenia klasy I
(2003-02)]
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11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

Nie nalezy uzywac innych tadowarek niz te, ktore
zostaty specjalnie dostarczone do uzytku z
urzadzeniem

Nie nalezy uzywac akumulatorow, ktore nie sg
przeznaczone do uzytku z tym urzadzeniem.

Nie nalezy tgczy¢ w jednym urzgdzeniu
akumulatorow roznych producentow, pojemnosci,
rozmiarow lub typow.

Akumulator nalezy przechowywac¢ w miejscu
niedostepnym dla dzieci.

W przypadku potkniecia akumulatora nalezy
niezwtocznie zasiegnac porady lekarza.
Akumulator nalezy utrzymywac w czystosci i
suchosci.

Nie nalezy pozostawiac¢ urzgdzenia w stanie
dtugotrwatego natadowania, gdy nie jest
uzywany.

Po dtuzszym okresie przechowywania moze byc
konieczne kilkukrotne natadowanie i roztadowanie
akumulatora w celu uzyskania maksymalnej
wydajnosci.

Akumulatory najlepiej funkcjonujg w normalnej
temperaturze pokojowej (20°C + 5°C).

20.Zachowaj oryginalng instrukcje obstugi produktu

21.

do wykorzystania w przysztosci.

Dtugotrwate pozostawianie akumulatora
roztadowanego moze spowodowac
nieodwracalne jego uszkodzenie. Zaleca sie, aby
przed dtuzszym przechowywaniem akumulator
byt natadowany.
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DANE TECHNICZNE

Model produktu: RVCLS144AB

Napiecie tadowania: 16.9 V=

Napiecie znamionowe: 14.4 V=

Moc znamionowa: 55 W

Model stacji dokujacej: BS2101

Wejscie stacji dokujacej: 220-240V~, 50-60Hz,
765W

7. Wyjscie stacji dokujgcej: 16.9V=, 2A

8. Model akumulatora: BP14452F

9. Napiecie znamionowe akumulatora: 14.4V-—=
10. Pojemnosc¢ akumulatora: 5200mAh 74.88Wh
11. Napiecie graniczne tadowania: 16.8V =

O UTE NN

WPROWADZENIE

Dotaczone wyposazenie

Uktad gdérnego
poziomu

Instrukcja
uzytkowania

Uktad dolnego
poziomu

Stacja
zbierania
pytu

Pojemnik na
akcesoria

Jednostka gtéwna

PL-09

Opis gtdwnego urzadzenia
Widok z przodu (z zamknietg pokrywa)

Ptyta odbojowa

\ Przycisk wtaczania i
@\ wytgczania/
A uruchamiania/pauzy

Radar laserowy

Przycisk powrotu
do tadowania

Otwor do —p
podnoszenia Mop wibracyjny/
pokrywy 57 Zbiornik wody

(z modutem wody
elektrolitycznej w

. Srodku)
Widok z przodu

((z otwartg
pokrywgq)

Wi-Fi :
Funkcja @m

S/ Odblokowanie
<= pojemnika na kurz

Pojemnik

na kurz Szczotka do
Odblokowanie czyszczenia
zbiornika

Widok od dotu

Czujnik zapobiegajacy

upadkow
M Kdétko uniwersalne

X%T_I Szczotka boczna

Chipy tadowania

Specjalna scierka k v
do mopowania .
wibracyjnego

Koto napedowe

Ostona szczotki

walcowej
Wylot wody

(pod szmatga)
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Opis czesci stacji odpylajacej

Godrna pokrywa
Wskaznik s D

Obszar emisji sygnatu
powrotu do tadowania

Wylot powietrza

Widok od dotu

Kanat wlotowy
powietrza

Gniazdo do przechowywania
przewodu zasilajgcego

PL-1

Przycisk zwalniania
goérnej pokrywy
stacji odpylajgcej

hipy tadowania

ietrza

Kanat wylotowy
powietrza

INSTALACJA

Montaz stacji odpylajacej

1. Nalezy umiesci¢ stacje
odpylajgca przy scianie, na
twardej podtodze.

2. Nastepnie nalezy umiesci¢ stacje
odpylajaca w miejscu z
zasiegiem sieci Wi-Fi, co
zapewni stabilne potaczenie z
siecig urzadzenia i prawidtowe
dziatanie dedykowanej aplikacji.

/N Srodki ostroznosci

1. Nalezy unika¢ 2.
bezposredniego sSwiatta
stonecznego.

S S
N [ i
X

3. Nalezy unika¢ umieszczania
stacji na dywanach lub 4.
miekkich powierzchniach.

X

5. Nalezy schowac¢ przewodd
zasilajacy.

7. Chipy tadujgce stacji
odpylajgcej nalezy
utrzymywac w suchosci i
porzadku, a takze regularnie
je czysci¢ i wycierac.

= PL-12

Nie wolno zakrywac obszaru
emisji sygnatu stacji odpylajacej
naklejkami oraz innymi
przedmiotami.

-~

Nalezy upewnic¢ sie, ze miejsce
tadowania jest catkowicie
suche.

X

. Jesli w pomieszczeniu znajduja

sie inne stacje tadujace
odkurzacze, nalezy je schowac
przed uzyciem stacji
odpylajgcej.

=



Uzyj prowadnicy do montazu mopa wibracyjnego

2. Nalezy zdja¢ gumowy
korek i napetni¢ zbiornik
wodg do linii wskazujacej
MAX.

1. Nalezy nacisnac¢ przycisk
umieszczony na zbiorniku i
pociggngdé, aby go zdjacd.

Zbiornik

na wode Wlot/wylot wody

3. Specjalng scierke do 4. Wcisnij zespot mopa
wibracyjnego do
urzadzenia, az ustyszysz
dzwiek "klikniecia".

mopowania wibracyjnego
nalezy przyklei¢ do spodu
mopa wibracyjnego,
ustawiajac jg wzdtuz
Srodkowego szwu, a
nastepnie mozna ja
wyczysci¢/wymienié,
poprzez odklejenie.

Specjalna $ciereczka do
czyszczenia mopem wibracyjnym

n

/N Srodki ostroznosci

1. Nalezy napetnic¢ zbiornik 2. Nie dodawac proszkdéw do
woda z kranu zamiast prania, srodkdéw pioracych,
woda oczyszczona. Srodkdw czyszczacych,

dezynfekujacych, srodkow

do dezynfekcji rak,
nieznanych oleistych ptyndéw

i substancji alkalicznych.

B

VLS
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3. Nie nalezy uzywac funkcji
mopowania na dywanach
podtogowych.

5. Przed wsunieciem zespotu
mopa wibracyjnego nalezy
utrzymywac zacisk w
stanie suchym i czystym.

Zacisk

4. Nie nalezy napetniaé

zbiornika goracg woda, aby
zapobiec jego odksztatceniu
W wysokiej temperaturze.

=1

. llo$¢ zuzycia wody do

mopowania mozna
regulowac w aplikacji.

Predkos¢ wody

Montaz szczotek bocznych

1. Po dobraniu koloru
szczotki bocznej zgodnego
ze szczelinami szczotek
bocznych w podstawie
urzadzenia, nalezy wsunadé
szczotke bocznag
bezposrednio w szczeline,
az do ustyszenia dzwieku
"klikniecia".

2. Aby zdjg¢ szczotke boczng,

nalezy obrdéci¢ dno robota do
gory i chwycic¢ szczotke
boczng za jej ndzke z
gumowag powtoka (uwaga,
aby nie ciggnac¢ za peczkKi
wtosdw szczotki bocznej
sitg) dwoma rekami, aby ja
zdjac.




tadowanie robota sprzatajagcego

Przed pierwszym uzyciem, nalezy
umiescié¢ robota w stacji i upewnic
sie, ze jest on w stanie tadowania, a
nastepnie uruchomic robota.

W przysztosci robot moze
automatycznie przejs¢ do bazy
tadujacej po zakonczeniu
czyszczenia.

Instrukcje przed uzyciem

1. Przed uruchomieniem nalezy usunac¢ z
podtogi przedmioty znajdujace sie na
podtodze, a takze tatwo spadajace,
delikatne, wartosciowe i potencjalnie
niebezpieczne przedmioty. N

2. Nalezy uzy¢ odpowiednich
obiektow, aby zablokowac @ @
robota lub stworzydé
wirtualng $ciane w aplikacji. X °V

3. Jesli istnieje obszar, ktdry nie wymaga czyszczenia lub moze
stanowic¢ putapke dla robota, warto dodac obszar zabroniony
lub wirtualng $ciane w odpowiednim miejscu na mapie
aplikacji, aby uniemozliwi¢ robotowi wejscie do okreslonych
obszardw.

/\ Srodki ostroznosci

Jesli robot nie taduje sie, nalezy sprawdzié, czy chipy tadujgce
na spodzie robota nie sg zablokowane przez poluzowane wiazki
lewych i prawych szczotek bocznych.

Jesli tak, nalezy recznie obrdéci¢ odpowiednig szczotke boczng,
aby usunac¢ takg blokade.
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WYTYCZNE DOTYCZACE
EKSPLOATACJI

Sposoby wtaczania zasilania

1. Gdy robot zostanie umieszczony w stacji tadujgcej w celu
natadowania, wtgczy sie automatycznie (zalecane dziatanie).

2. Przytrzymanie przycisku " ()" przez 3 sekundy. Wiaczy sie
wskaznik zasilania, a robot wyda informacje dzwiekowa.
Wskaznik zasilania bedzie stale swiecit, wskazujac, ze robot jest
witgczony pomyslinie.

Rozpoczecie czyszczenia

1. W trybie czuwania, nalezy przytrzymac "()" przez 1 sekunde,
aby robot zaczat sprzatac cate pomieszczenie.

2. W celu mopowania podtogi, wymagane jest potwierdzenie,
ze zespot mopowania wibracyjnego jest prawidtowo
zainstalowany.

Wstrzymanie czyszczenia

Podczas czyszczenia, nalezy przytrzymac " O " przez 1 sekunde,
aby robot wstrzymat czyszczenie i przeszedt w stan czuwania.

Powroét do tadowania

1. Kiedy robot powraca do tadowania po zakonczeniu czyszczenia,
wskaznik powrotu do tadowania jest stale czerwony.

Kiedy robot powraca do tadowania z powodu niskiego poziomu
natadowania baterii, wskaznik powrotu do tadowania miga.

2. D Podczas trybu czuwania, nalezy przytrzymac " ®" przez 1
sekunde, aby robot powrdcit do tadowania.

2 Podczas czyszczenia, halezy przytrzymac " O " przez 1
sekunde, aby robot wstrzymat czyszczenie. Nastepnie nalezy
przytrzymac " ® " przez 1 sekunde, aby robot rozpoczat powrdt
do tadowania.

3. W przypadku szczegdlnych warunkdw (takich jak wyczerpana
bateria, zablokowany robot itp.), urzadzenie moze nie powrocic
do tadowania automatycznie. Prosimy recznie umiescic
urzadzenie z powrotem w stacji tadujacej, aby jg natadowad.

Rozwigzywanie problemoéw

Gdy robot ulegnie awarii, wskaznik zasilania powinien szybko migac.
Przytrzymaj " & " przez 1 sekunde, aby usung¢ usterke.
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Potaczenie robota ze stacja

1. Szybkie podtgczenie: Kiedy robot jest w stanie wytaczony,
dtugo nacisnij "O" przez 3 sekundy.
Po wtaczeniu robota potaczenie zostanie automatycznie
zakonczone. Dzwiek "Di-du” oznacza pomysine potgczenie.

2. Podtaczanie reczne: Kiedy robot jest w stanie wtgczonym,
dtugo nacisnij "O" i "@" przez 3 sekundy w tym samym
czasie. Jesli potaczenie zostanie nawigzane pomysinie,
ustyszysz dzwiek "Di-du” i lampka kontrolna stacji zamiga 3
razy.

Wytaczenie zasilania

1. Nalezy przytrzymac "()" przez 3 sekundy, aby wskaznik zasilania
zaczat migac.

2. Robot wyda sygnat dzwiekowy, a wskaznik zasilania zgasnie,
wskazujac, ze robot zostat pomysinie wytgczony.

/N Srodki ostroznosci

1. Jesli rozpoczecie 2. Robot powroci do tadowania
czyszczenia nie jest automatycznie podczas
mozliwe z powodu czyszczenia w przypadku
niskiego poziomu baterii, niskiego poziomu baterii, a
nalezy natadowac robota nastepnie powrdci do punktu
przed rozpoczeciem przerwania, aby
czyszczenia. kontynuowac po petnym

natadowaniu.

)= [ ) =»[=)

3. Podczas tadowania 4. Robot przejdzie w tryb
wskaznik zasilania miga uspienia po pozostawaniu w
powoli, a po zakonczeniu stanie czuwania przez ponad
tadowania zaczyna stale 10 minut, a w tym trybie
Swiecic. nacisniecie dowolnego

klawisza na robocie
spowoduje jego wybudzenie.

D / 6 %

5. Robot nie moze by¢ wytaczony, gdy znajduje sie w stacji
tadujacej. Nalezy wyjac robota ze stacji, aby wytaczyc jego
zasilanie.

PL-17

Metody odpylania

1. Ustawienie czasu i czestotliwosci zbierania kurzu:
Ustawienia zbierania kurzu mozna zmieni¢ w aplikacji
ConnectLife Robot.

Dtugosc¢ zbierania kurzu mozna ustawic¢ od 6 do 14 sekund.
Czestotliwos¢ zbierania kurzu mozna ustawic¢ 1raz, 3 razy lub 5
razy po czyszczeniu.

9:41 il -

< Dust collection settings

1time v
3times

5 times.

Never

Dust collection time

2. Automatyczne zbieranie kurzu:

Stacja zbierania kurzu rozpocznie prace automatycznie, gdy
robot powrdci do niej po osiggnieciu zaplanowanych czaséw
czyszczenia.

3. Reczne zbieranie kurzu:

Po zakonczeniu czyszczenia, robot moze zostad recznie
odestany do stacji zbierania pytu. Zbieranie kurzu rozpocznie
sie automatycznie, gdy robot osiggnie zaplanowany czas
czyszczenia.

4. Reczne zbieranie kurzu za pomoca aplikacji:
Gdy robot powrdci do stacji tadujagcej, nalezy nacisngé
"Reczne zbieranie kurzu”, aby rozpoczacé zbieranie kurzu.

Uwaga: Aby przedtuzyc¢ zywotnos¢ silnika, stacja odpylajgca
bedzie stopniowo zwieksza¢ moc silnika. Normalne jest, ze
podczas zbierania stychac¢ gtosniejszy dzwiek.
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Wskazniki stanu jednostki gtéwnej

~Wkainiki —— Status —— Rozwiazanie |

Wskaznik
gotowosci
stale sie $wieci.

Wskaznik trybu
czuwania jest
wytgczony.

Wskaznik
gotowosci
szybko miga.

Wskaznik
gotowosci
miga powoli.

Wskaznik powrotu
do tadowania
Swieci sie w
sposdb ciggty.
Wskaznik powrotu

do tadowania
miga.

Wskaznik powrotu
do tadowania
jest wytgczony.

Wskaznik Wi-Fi
jest wytgczony.

Wskaznik Wi-Fi
miga powoli.

Wskaznik Wi-Fi
szybko miga.

Wskaznik Wi-Fi

jest stale wtaczony.

Wskaznik wody
elektrolitycznej
jest wigczony.

Wskaznik wody
elektrolitycznej
jest wytgczony.

Robot jest w stanie
czuwania, czyszczenia i
powrotu do tadowania po
zakonczeniu czyszczenia.

Uspienie/wytaczenie.

Robot jest uszkodzony.

Robot jest w trakcie
tadowania.

Robot jest ponownie
tadowany po zakonczeniu
czyszczenia.

Robot powraca do tadowania
z powodu niskiego poziomu
natadowania baterii.

Robot jest w trybie
gotowosci/czyszczenia/tado
wania.

Robot nie jest sparowany z
siecig lub jest odtaczony od
sieci.

Robot oczekuje na
sparowanie z siecia.

Robot taczy sie z siecia.

Robot pokazuje normalne
potaczenie z siecia.

Modut wody elektrolitycznej
dziata prawidtowo.

Modut wody elektrolitycznej
sie nie uruchamia.

Przejdz do Rozwigzywania
problemoéw (Strona 16) w
celu znalezienia rozwigzan
btedow.

Wskazniki sa
wytgczone

Biaty wskaznik
stale sie $wieci.

Czerwony wskaznik
Swieci sie w sposdb
ciggty.

Wskaznik trybu
czuwania jest

Wskazniki stanu stacji odpylajacej

“Wakainiki —— Status — Rozwiazanie |

Stacja odpylajaca nie jest
zasilana.

Stacja odpylajaca jest w
stanie gotowosci.

Stacja odpylajaca jest od
pewnego czasu zasilana.

Robot powraca do stacji
odpylajagcej i zaczyna
automatycznie zbierac pyt.

Stacja odpylajgca zbiera pyt.

Worek na kurz jest petny.

Worek na kurz nie jest
zamontowany w odpowiednim

Prosimy wymienic¢
worek na kurz.

Nalezy prawidtowo
zatozyc¢ worek na kurz i
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miejscu lub stacja odpylajaca nie jest szczelnie zamknaé

wytaczony. szczelnie przykryta pokrywa goérna. pokrywe gorna.

Korzystanie z aplikacji

Jesli domowa nazwa Wi-Fi lub hasto zostanie zmienione, konieczne
bedzie ponowne nawigzanie potaczenia z robotem.

1.

Aplikacja obstuguje iOS 9.0 i wyzsze, Android 6.0 i wyzsze wersje
systemu. Urzgdzenia Pad nie sg obstugiwane. Kompatybilnos¢ z
wersjg systemu moze byc¢ sprawdzona przez klikniecie "Setting-
About Mobile Phone" w telefonie komoérkowym.

. Ten model nie obstuguje routera szyfrujgcego WEP.
. Konfiguracja dostepu do sieci wymaga sieci Wi-Fi o zakresie

czestotliwosci 2,4 GHz. Zakres czestotliwosci 5 GHz nie jest
obecnie kompatybilny.

.Nie nalezy konfigurowac¢ dostepu do sieci w stanie tadowania.
. Wi-Fi jest obowigzkowe do konfiguracji dostepu do sieci. Po

pomysinym skonfigurowaniu dostepu do sieci, aplikacja moze
by¢ obstugiwana w $rodowisku sieci WiFi/2G/3G/4G, a robot
moze byd¢ sterowany zdalnie.

. Jesli hasto do domowej sieci Wi-Fi zostanie zmienione lub router

zostanie wymieniony, urzadzenie bedzie wyswietla¢ tryb offline
w aplikacji. Bez koniecznosci zmiany numeru konta w aplikacji,
wystarczy ponownie skonfigurowac dostep do sieci dla urzadzenia
Cczyszczacego.
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7. Jesli inne osoby chcg korzystac z aplikacji do obstugi tego 3. Dodaj robota do aplikacji z listy dostepnych urzadzen,

samego urzadzenia czyszczacego, muszg zostac zaproszone do naciskajac symbol ,Dodaj urzadzenie” lub ,,+”.
wspotpracy przez tworce rodziny (pod warunkiem, ze
zaproszona osoba pobrata aplikacje i zarejestrowata konto). = @

8. Po zmianie aplikacji, zarejestrowani uzytkownicy moga zostac
poproszeni o usuniecie urzadzenia z aplikacji mobilnej, a nowi
9. uzytkownicy muszg jedynie bezposrednio skonfigurowac dostep

do sieci zgodnie z instrukcjami dostepu do sieci (jesli —
zarejestrowani uzytkownicy nie usung urzadzenia z Aplikacji -

mobilnej, zostanie ono usuniete automatycznie po pomysinym

skonfigurowaniu dostepu do sieci przez nowych uzytkownikdow). = & ¢

Po pomysinym skonfigurowaniu dostepu do sieci, nastepujace

operacje spowoduja usuniecie ustawien Wi-Fi i wymagana bedzie 4. Jesli tWOJ telefon ma WEACZONY Bluetooth, urzadzenie moze

ponowna konfiguracja dostepu do sieci. pojawic sie w goérnej czesci ekranu (LEWY dolny obraz), gdzie

Przytrzymaj przycisk konfiguracji dostepu do sieci na urzadzeniu nalezy je wybrac i postepowac zgodnie z instrukcjami w

przez 3 sekundy, a po ustyszeniu sygnatu dzwiekowego wszystkie APLIKACJI. W przypadku recznego dodawania robota znajdz

informacje o sieci Wi-Fi zostang usuniete. Mate AGD w zaktadce PO LEWEJ, a nastepnie wybierz Robot

Vacuum (Wi-Fi). Znajdziesz go, przewijajac w dot mozliwe

PAROWANIE ROBOTA Z APLIKACJA NA TELEFONY urzadzenia (dolne PRAWE zdjecie).

KOMORKOWE

1. Upewnij sie, ze telefon komorkowy jest podtgczony do domowej
sieci Wi-Fi. Zapewnij sobie hasto ze swojej sieci Wi-Fi.

2. Pobierz aplikacje ConnectLife Robot i zarejestruj robota,
wykonujac dwa kroki:
a) Zeskanuj kod QR lub wyszukaj aplikacje ConnectLife Robot w
sklepie Apple app store (https://www.apple.com/app-store/) lub
Google Play (https://play.google.com/store/apps), a nastepnie
ja pobierz.

5. Postepuj zgodnie z dodatkowymi instrukcjami, aby zakonczyd¢
parowanie.

EH\:. o
Apple store
b) Otworz aplikacje, zarejestruj sie i utwoérz konto osobiste,
postepujgc zgodnie z instrukcjami na ekranie.
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REGULARNA KONSERWACJA

| SERWIS

Konserwacja pojemnika na kurz (czyszczenie w

razie potrzeby)

1. Wyjmij pojemnik na kurz:
Scisnij pojemnik na kurz
dwoma palcami, a druga
reka nacisnij klucz
zwalniajacy, aby je wyjac.

Klucz
zwalniajacy
pojemnik

na kurz

3. Wyciggnij filtr zgodnie z
zamieszczong na nim
instrukcja.

pirc=:1

L Zespot filtra

5. Oczys¢ z pytu otwor do
zbierania pytu w
pojemniku na kurz.

=] =]

=~

2. Usuwanie kurzu: otworz
pojemnik i usun kurz z
pojemnika.

4. Wyczysé pojemnik na kurz,
filtr i bawetne filtracyjna; po
wWyczyszczeniu i
catkowitym wysuszeniu
zamontuj je ponownie,
zamknij tylng pokrywe i
sprawdz, czy jest
zainstalowana prawidtowo
(Zaréwno pojemnik na kurz,
jak i filtr mozna przeptukac
woda).

Pojemnik Bawetna Fjltr
na kurz  filtracyjna

wyschniecia
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Pozostaw do

Konserwacja mopa wibracyjnego
(zalecane cotygodniowe czyszczenie)

1. Nalezy nacisnac przycisk
umieszczony na zbiorniku i
pociggnadé, aby go zdjac.

Zbiornik na
wode

3. Odciagnij korek
wlotu/wylotu wody ze
zbiornika, aby spuscié cata
wode ze zbiornika.
Przetrzyj powierzchnie
zbiornika czystym
recznikiem, nie ptuczac
zbiornika wibracyjnego
woda.

Wlot/

5. Wysusz mopa
wibracyjnego i specjalng,
przeznaczong Sciereczke.

:

2. W przypadku zbiornika

wibracyjnego nalezy
pamietad, ze nie mozna
usung¢ podktadki, wystarczy
wyjgc Sciereczke do mopa i
umy¢ ja do nastepnego
uzycia. -

. Przeptucz Sciereczke.

. Regularnie usuwaj kamien

wodny zgodnie z instrukcjg
obstugi. Napetnij zbiornik
wodg do linii MAX, dodaj 5 g
kwasku cytrynowego i
pozostaw na 30 minut.
Nastepnie wylej wode i
ponownie przeptucz czysta
woda.

Powtdérz powyzszg procedure
czyszczenia w przypadku
ciezkiego osadu. Podczas
czyszczenia nie nalezy zasila¢
zbiornika energig elektryczna.




Narzedzie do czyszczenia

1. Narzedzie do czyszczenia 2. Uzyj metody czyszczenia
znajduje sie nad szczotki:
pojemnikiem na kurz. (D Przetnij ostrzem wtosy na
szczotce walcowej.

(2 Wyszczotkuj przeciete
wtosy za pomoca szczotki
do czyszczenia.

Ostrze
\
‘
Szczotka //////

do czyszczenia

Szczotka do
czyszczenia

Konserwacja szczotki walcowej (zalecane
regularne czyszczenie)

1. Odwrdéd urzadzenie dotem 2. Wyczys$¢ szczotke walcowq i
do goéry, trzymaj reke na jej ostone za pomoca

gdérnym wycieciu pokrywy szczotki do czyszczenia lub
szczotki rolkowej. Nacisnij w miekkiego recznika.

dot, aby zdjac pokrywe i

wyciggnij ja. Nastepnie

podnies$ prawa strone

szczotki rolkowej, aby ja

3. Umyj szczoteczke wodg i
WYSUSZ j3.

Ostona
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4. Po zakonczeniu czyszczenia,
wcisnij pokrywe koncowa z
powrotem do korpusu szczotki.

5. Zamontuj korpus szczotki w
komorze szczotki w kierunku
pokazanym na rysunku.

6. Wcisnij i zatrzasnij pokrywe
szczotki walcowej do robota.

Czyszczenie kot (zalecane regularne
czyszczenie)

Obrdé¢ kota napedowe do przodu i do tytu, aby usungé z nich
pozostatosci. Wyczys¢ je za pomocg narzedzia do czyszczenia
lub miekkiej Sciereczki.

Czyszczenie szczotek bocznych (zalecane
regularne czyszczenie)

1. Wyjmij szczotki boczne.
2. Usun pyt przylegajacy do szczotek bocznych.
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Czyszczenie czujnika i elementéw sprezynowych
(zalecane cotygodniowe czyszczenie)

Delikatnie przetrzyj czujnik
miekka, suchg szmatka, aby
usunac kurz z jego powierzchni.

Delikatnie przetrzyj chipy
przeznaczone do tadowania
miekka, sucha szmatka,

aby zapewnic¢ prawidtowe
tadowanie.

Wymiana worka w stacji odpylajacej
(zalecana wymiana co miesigc)

Wyjmij worek na kurz

Przetrzyj sito filtracyjne Zamontuj nowy worek Zam__knij 96”_‘61 pc_)krywe
na kurz stacji odpylajacej

pPL-27

Konserwacja podstawy stacji odpylajacej
(zalecane regularne czyszczenie)

Odkrec sruby pokrywy kanatu powietrza, w celu jej wyciggniecia.

Wyczys$c¢ kanaty powietrzne

USUWANIE USTEREK URZADZENIA
| DEDYKOWANEJ APLIKACJI

Opis bledu —Motliwe przyczyny

Urzadzenie nie
taduje sie.

Urzadzenie nie
powraca do stanu
natadowania.

Urzadzenie
zostato
zablokowane.

1. Jednostka gtéwna nie ma
kontaktu z chipami
tadujgcymi.

1. Stacja dokujaca jest
ustawiona nieprawidtowo.

1. Urzadzenie jest zaplatane
lub zakleszczone przez
przedmioty znajdujace sie na
podtodze (np. przewody).

2. Szczotki boczne i szczotka
walcowa sg zablokowane,
przez co robot nie moze sie
prawidtowo poruszac.

3. Obudowa urzadzenia jest
zablokowana przez
obce przedmioty.

1. Umiesc urzadzenie w odlegtosci
1m przed stacjg dokujaca i
nacisnij przycisk powrotu do
tadowania.

1. Patrz strona 12 w podreczniku.

1. Uprzatnij znajdujace sie na
podtodze przewody i inne
przedmioty.

2. Pozbadz sie pozostatosci, ktére
utknety w szczotce walcowej/
szczotkach bocznych i postaw
urzadzenie na ptaskim podtozu,
aby je uruchomic.

3. Po usunieciu przeszkod, oczyse
odpowiedni obszar lub
wytacz obszar w aplikacji.
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Opis btedu

Urzadzenie nie
konczy czyszczenia
i powraca do
tadowania.

Czyszczenie
niezgodne z
harmonogramem.

Urzadzenie nie
pracuje.

Jednostka gtéwna
wytgczona.

Jednostka gtéwna
nie wydaje gtosow.

Robot przypomina,
ze hasto nie jest
poprawne.

Potrzeba zbyt
wiele czasu
podczas drugiego
kroku potaczenia
Wi-Fi i pokazuje
sie niepowodzenie
potaczenia.

Potrzeba zbyt
wiele czasu
podczas drugiego
kroku potaczenia
Wi-Fi i

pokazuje sie
niepowodzenie
potaczenia.

Mozliwe przyczyny

1. Urzadzenie wykrywa niski
poziom natadowania
baterii.

1. Zaplanowane czyszczenie
zostato odwotane.

. Urzadzenie jest w trybie ,,Do
Not Disturb” (Nie
przeszkadzac).

N

1. Lewe lub prawe koto jest
zawieszone.

1. Pokrywa ochronna
modutu nawigacyjnego
jest zakleszczona.
. Przed robotem znajdujg sie
przeszkody.
. Ptyta odbojowa jest
zablokowana
4. Czujnik zapobiegajgcy
spadaniu jest pokryty
kurzem.

N

[eN]

1. DZwiek jest ustawiony jako
wyciszony lub $ciszony.

1. Hasto domowego Wi-Fi nie
jest poprawne i powoduje,
ze robot nie taczy sie z
Internetem.

1. Nie udato sie potaczyc
Bluetooth.

1. Sprawdz, czy siec jest
prawidtowo podtgczona.
2. Robot jest zbyt daleko od
routera i odbiera staby

sygnat.

3. Urzadzenia majace dostep
do routera maja
przekroczone limity.

4. Hasta Wi-Fi zawieraja znaki
specjalne, takie jak spacje
lub znaki interpunkcyjne.

1.

Rozwigzanie

Sprébuj ponownie
natadowac urzadzenie.

. Zmien harmonogram.

2. Zamknij tryb lub ustaw

—

czas trwania trybu.

. Umies¢ urzadzenie na

ptaskim podtozu,
aby je uruchomic.

. Sprawdz pokrywe ochronng i

usun obce elementy.

. Sprébuj usunac przeszkody.
. Stuknij w ptyte odbojowa,

aby usunac ciata obce.

. Wyczysc kurz z powierzchni

soczewki czujnika
zapobiegajacego spadaniu.

. Zwieksz gtosnosc.

. Nacisnij dtugo przycisk Wi-Fi,

az ustyszysz dzwiek "bip”,
a nastepnie wprowadz hasto, aby
potaczyc¢ sie z Internetem.

Zresetuj Bluetooth.

. Ponownie uruchom robota.
. Nacisnij dtugo przycisk Wi-Fi,

aby ponownie uruchomic¢
potaczenie sieciowe

. Podtacz ponownie robota do sieci

Wi-Fi.

. Umies¢ robota blizej routera

podczas taczenia.

. Uzyj hotspotu w telefonie, aby

potaczy¢ robota. Jesdli to nie
zadziata, zmniejsz liczbe
uzytkownikéw majacych dostep
do routera lub zwieksz liczbe
routerow i sprobuj ponownie.

. Zresetuj hasto Wi-Fi, unikajac

uzywania znakow specjalnych.
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Opis bledu __Mozliwe przyczyny

Potrzeba zbyt
wiele czasu
podczas trzeciego
kroku potaczenia
Wi-Fi i pokazuje
sie niepowodzenie
potaczenia.

Aplikacja pokazuje
utracone
potgczenia.

Operacje aplikacji
otrzymuja
opdznione
odpowiedzi.

Jednostka gtéwna
nie zbiera
automatycznie
pytu po powrocie
do stacji
odpylajace;j.

Po zakonczeniu
odpylania odpady
w pojemniku nie
sg zbierane

w stacji odpylania.

Smieci wypadaja
z jednostki
gtéwnej podczas
jej pracy.

1. Nie udaje sie powigzac
konta.

2. Sygnat sieci jest
niestabilny.

—_

. Twaj telefon nie jest
prawidtowo podtaczony do
sieci.

2. Twdj router nie dziata

normalnie.

3. Twoj robot czyszczacy nie

jest witaczony.

4. Konfiguracja Wi-Fi robota

jest wyczyszczona.

5. Hasto Wi-Fi jest

modyfikowane lub sie¢ jest

zmieniona.

Siec¢ jest zajeta.
. Twoja komodrka odbiera
staby sygnat Wi-Fi.
3. Przepustowos¢ pasma sieci
jest niewystarczajaca.

N~

Worek na kurz jest petny.
. Gdérna pokrywa
stacji odpylajacej jest
otwarta.
3. Worek na pyt nie
jest wsuniety do korica.

N =

. Kanaty powietrzne
stacji odpylajacej sa
zatkane przez
ciata obce.

—_

. Port odbioru pytu
w pojemniku na pyt
jest zakleszczony przez
ciata obce.

1

Ponownie zaloguj sie do aplikacji.

2. Gdy sygnat sieci jest dobry,

—

NN

—

N

nacisnij dtugo przycisk Wi-Fi, aby
ponownie uruchomic potaczenie.

. Podtacz ponownie telefon do

sieci.

. Zrestartuj swoj router.
. Wtacz przetacznik zasilania

robota sprzatajacego.

.Dodaj nowe urzadzenie do

aplikaciji.

Po uruchomieniu robota nacisnij
dtugo przycisk tagczenia z siecig
przez 3 sekundy, az ustyszysz
dzwiek "bip".

. Ponownie dodaj robota zgodnie

z instrukcja obstugi w telefonie
komorkowym.

. Zrestartuj router i zmniejsz

liczbe uzytkownikdw majacych
do niego dostep.

. Sprawdz ustawienia telefonu

komodrkowego.

. Zwieksz przepustowosd sieci.

. Wymieni¢ na nowy worek na

pyt, patrz wiecej szczegdtdw na
stronie 27.

. Doktadnie zamknij gdrng

pokrywe

. Wtéz worek na kurz

do konca.

. Oczysc¢ kanaty powietrzne

stacji odpylajace;j.

. Usun ciata obce z portu

odbioru pytu.

Wiecej rozwigzan usterek znajduje sie w czesci przypominanie o btedach w aplikacji
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MHCTPYKLUWU4A MO BE3SONMACHOCTHU

O6palleHune ¢ NbIAecoCcoM

1.

AOMNyCcKaeTcsa MCMNOAb30BaHMe Npubopa AeTbMU
cTaplle 8 AeT 1 AFDAbMU C OFPaHUYEHHbIMU
PUBNYECKUMMU, CEHCOPHBIMUN U YMCTBEHHbIMU
CMOCODOHOCTAMU UAKM C HEAOCTATKOM OMbITa AU
3HAHWM, TOAbKO €CAN OHU HAXOAATCHA MOA
MPUCMOTPOM UAM MOAYYUYUAU MHCTPYKLUMK MO
He30MacHOMY UCMOAb30BaHMIO NPMbOPa U
MOHMMAIOT OMNACHOCTU, CBA3aHHbIE C ero
3KCMAyaTaumew.

He no3BoAaNTEe AETAM UrpaTb C NMPUOOPOM.
AeT MOryT O4YMLLATb M OCYLLECTBAATL
OOCAY>KMBaHME NPUMOopa TOABKO MOA
MPEUCMOTPOM.

I3BAEKaTe BUAKY M3 PO3ETKU MNepeAa
OOCAYXKMBAHMEM 1N OYMCTKOM Nprbopa.
BbikAtoYanTe Npmnbop nepeas 0OCAY>KUBAHMEM U
OYUCTKOW.

ANSA 3aMeHbl MOBPEXKAEHHOMO LWHYPa NUTaHmaA
MCMOAb3YMTE CneuManbHbI LLHYP MAM KOMMAEKT,
KOTOPbIN MOXXHO MPMOBPEeCcTU B CEPBUCHOM
LieHTpe.

NMPEAYTPEXAEHVE! AAa 3apsaakm
AKKYMYAATOPHOW BaTapen NCMOAb3YMTEe TOAbKO
3aPAAHYIO AOK-CTaHUMIO, BXOAALLYIO B KOMMAEKT
npubopa.

ICMNOAB3YMNTE TOABKO 3aPAAHYHIO AOK-CTaHUMIO
BS2101.

B AaHHOM Mpubope MCMOAb3YIOTCS
AKKYMYAATOPHbIE DaTapen, 3aMeHy KOTOPbIX
MOXET MPOUM3BOANTb TOABKO
KBAAVMDULMPOBAHHbBIM CNEeLMaAnCT.
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6. 3anpellaeTca pasMeLllaTb Nprbop PAAOM C

MCTOYHUMKAMM OTKPbITOrO OrHa, TEMNAa U
HenoralleHHbIMM OKYPKaMKn. 3anpellaeTcsa
MCMOABb30BaTb MPUMOOP AAA YOOPKUM CAEAYHIOLLIMX
NoeAMETOB:

1) AtODOW XKUAKOCTW, HaNnpUMep, BOAbI U
PacCTBOPUTEAEN,

2) MEAKOAMCNEPCHbIX YacTuL, (M3BECTb,
LEMEHTHAada MbIAb U APYTOM CTOOUTEAbHbIN
MyCOp),

3) ropaydmnx NpeAMeToB, HanpuMep, YroOAbKOB,
HenoralleHHbIX OKYPKOB,

4) OCTPbIX MPEAMETOB, HAMpPUMep, OCKOAKOB
CTEKAQ,

5) B3pbIBOOMACHbIX M AEFKOBOCMAAMEHAOLLIMXCA
BellecTB (beH3UH, CMMPTOCOoAEP KaLLMe
YKUAKOCTU N T. AL).

. Mepea MCNoAb30OBaHVEM NMpubopa ybepuTe ¢

MoAa Xpynkue npeamMeTbl (HanpuMmep, CTEKAAHHbIe
CTaKaHbl, AaMMbl N T. A.) N MPEAMETbI, KOTOPbIE
MOIYyT 3amMyTaTbCA B ODOKOBbIX LLETKaX, POAMKOBOM
LLEeTKe MAKM KOAeCUKax (HampuMep, MpOBOAJ,
3aHABECKM U T. AL).

. C/\e,A,I/ITe, 4TOObI BOAOCHI U oAEXKAa He MornapAaA

Ha KOAECUKM UAN POAMKOBYIO LLIETKY BO BpeMA
MCMOAB30BaHWSA, OUUCTKU 1 OOCAYIKMBAHUA
npounbopa.

. 3anpeLyaeTcsa MCMOAb30BaTb NPUOOP Ha BbICOTE

bonee 2000 meTpOB.
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10.T1paBUAbHAA YTUAMN3ALMA N3AEAUNS

1.

CUMBOA Ha U3AEAUN UAKM ero yrnakoBKe
YKa3bIBAET, UTO U3AEAMNE HE MOAAEXKUT
VYTUAM3ALMM BMECTe C ObITOBbIMU OTXOASMU Ha
Tepputopum EC.

YTUANBNPYINTE OTXOAbI AOAXKHBIM 0DPA30M,
4TOObI MPEAOTBPATUTb HEraTMBHOE BO3AENCTBME
Ha OKPY>KAtOLLYHO CpeAyY M 3A0POBbe UeAOBEKA
BCAEACTBME HernoaobatoLero obpalleHuns ¢
OTXOAAMU N CAOCODOCTBOBATL YCTOMYMBOMY
MNOBTOPHOMY UCMOAb30BAHMIO

MaTepUaAbHbix pecypcoB. OTCAY>KMBLLIEE
N3ACAME CAAVTE B MYHKT COOPa IAEKTPOTEXHUKM
WAV B MarasvH, B KOTOPOM Bbl MPUODOPEAU
n3penme. OHM MOryT NepesaTb U3AEAME Ha
6e30MacHy YTUAU3ALUMIO.

MHbDopMaumMa O rapaHTum

[MoOoM3BOANTEADL MPEAOCTABAAET FaPaHTUIO B
COOTBETCTBUW C 3aKOHOAATEABCTBOM CTPAHbI
MPOXXMBAHMA MOTPEOUTEAA CODOKOM HEe MeHee 2
AET, HauMHasa C AaTbl MPOAAXKM MPUMbopa
KOHEYHOMY MOTPEebUTEAIO.

[[@paHTVSa PACMPOCTPAHAETCA TOAbKO Ha AedDeKTbl
KOMMAEKTYIOLLMX MAN N3TOTOBAEHMA.

PEeMOHT Mo rapaHTUM MOXKET OCYLLIECTBAATHCSA
TOABbKO B @aBTOPM30OBAHHOM CEPBMCHOM LIeHTpe.
MNMov MPeABABAEHUM MPETEH3UM MO rapaHTMU
HEeOOXOAMMO MPEeAOCTaBUTb OPUTMHAA YeKa,
MOATBEPXKAAIOLLIErO MOKYMKY (C AAQTOW MOKYTIKW).
[apaHTVa He PacnPOCTPaHAETCA Ha CAYYau:
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12.

13.

- OObIYHOIMO NM3HOCA B Pe3yAbTaTe aKCMAyaTaLMK,
- HEMPAaBUAbHOIO MCMOABb30BaHWA, HaNnpuMep,
neperpyskn npmnbdopa, MCNoAb30BaHMA
HEOPUTMHAABHbBIX MPUHAAAEXKHOCTEWN,

- MPUMEHEHUA CUADI, MOBPEXKAEHWUN, BbI3BAHHbIX
BHELLUHMU BO3AEVNCTBUAMU,

- MOBPEXKAEHUN, BbI3BAHHbBIX HECODAKAEHMEM
NHCTPYKLWKM MO IKCNAYaTauMm, HanpuMmep, B
PE3YAbTATE MOAKAKOUEHMA K HEMOAXOASALLIEN
IAEKTPOCETU UAU HECODAIOACHMA YKA3aHWMM Mo
yCTaHOBKeE,

- 4aCTUYHOW UAM MOAHOWM PasbopkK Nnpmnbopa.
Wi-Fi: 2400-2483,5 MI"y, MAKC. MOLWHOCTb: 20
ABM.

MAKC. MOWHOCTb BLUETOOTH: 10 Abm.

AAS COOTBETCTBMA TPebOBaAHWAM K BO3AENCTBUIO
PAAMOYACTOTHOIO U3AYYEHUMA HEODXOAMMO
CODAKOAATb PACCTOAHME MEXKAY aHTEHHOM
npunbopa N AKABMK BO BpeMa paboTbl npubopa
He MeHee 20 CaHTMMeTPOB. AAA COOTBETCTBUA
TpeboBaHMAM He peKoMeHAYeTCca PaboTaTb Ha
PACCTOAHUU DAMMKE, YEM YKa3aHHOE PacCTOoAHME.
ANA3EPHOE YCTPOWVICTBO KAACCA 1
HEBNAVMMOE NASEPHOE M3AYYEHWE
(MpuMeyaHme. Aasep OTHOCUTCA K KAaccy 1B
COOTBETCTBUWM CO CTaHaapToM IEC 60825-1:.2014.)
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O6palLleHune ¢ 3apaAHON AOK-CTaHUMen

1.

«BAXXHbIE MEPbI TMTPEAOCTOPOXXHOCTW -
COXPAHNTE 2TV MEPDI
MPEAOCTOPOXHOCTN» N «OTNACHO -
CHVOKEHNME PNCKA BO3I OPAHNA AW
NMOPAXKEHNA SAEKTPUHECKKM TOKOM,
BHUMATEABHO CAEAYWTE 3TM
YKA3SAHNAM»

. AOMyCcKaeTca MCMNOAb30OBaHMe Nprbopa AeTbMU

cTapLe 8 AeT 1 ADAbMU C OrPaHNYEHHbIMK
DUBNYECKMMU, CEHCOPHBIMUN U YMCTBEHHbBIMU
CMOCOOHOCTAMU MAKM C HEAOCTATKOM OMbITa AU
3HAHWM, TOABKO €CAU OHUM HAaXOAATCA MOA
MNPUCMOTPOM VAU MOAYYUAU MHCTPYKLUMK MO
0e30MacHOMY MCMOAb30BaHMIO MPMboPa U
MOHMMAIOT OMNACHOCTU, CBA3aAHHbIE C ero
SKCMAyaTaumen.

He mo3BoAamTe AeTAM UrpaTb C NMPUOOPOM.
AETV MOryT O4YMLLATb M OCYLLECTBAATb
ODOCAYXKMBaHME NPrbopa TOABKO MoA
MPUCMOTPOM.

. M3BAEKaAUTE BUAKY U3 PO3ETKU MepeA,

OOCAY>KVBAHMEM N OUYMCTKOWM Npurbopa.
BblkArOUYanTe NMpmnbop nepeas 0bCAY>KUBAHMEM U
OUYMCTKOW.

. AAS 3aMeHbl MOBPEXKAEHHOIO LLUHYPa NMUTaHUA

MCMOABb3YMTE CreLUMaAbHbIV LLUHYP UAK KOMIMAEKT,
KOTOPbIV MOXHO MProbpecTn B CePBUCHOM
LeHTpe.

. 3apaaHag AOK-CTaHUMSA NpeAaHasHadeHa TOAbKO

ANAS PaboTbl ¢ MoaeAbto RVCLS144AB. (Tun
aKKyMyAaTOpHOM baTapeu: Li-lon, DC 14,4 B, 5200

MAL.) RU-05

3apaaHas AOK-CTaHUMA aBTOMATUYECKM HaYyMHaeT
33aPAAKY MOCAE BO3BPALLEHMA NbiIAECOCa Ha AOK-
CTaHUMIO.

. [peaynpexaeHme! 3apasHoe yCTPponUCTBO (AOK-

CTaHUMA) He NpeAaHa3HaYeHOo AAA 3aPAAKN
HenepesapsrkaeMblx baTapen.

. BHVMAHWME! Bo nabexxkaHme onacHOCTU 13-3a

HernpeAHaMepeHHOro cbpoca TEPMOBbLIKAIOUATEAA
He MOoAKAKOYaMTE NMPUOBOP K SAEKTPOCETU Yepes
BHelLIHee OTKAIOYaroLLlee YCTPOMCTBO, Hanpumep,
TanMep, a TakXKe K SIAEKTPOCETU, B KOTOPOM
MNOCTaBLLUMK MPOM3BOAMT YaCTble OTKAKOUEHA
IAEKTPOIHEPr .

Ob6palleHne ¢ akKyMYAATOpPHOU 6aTapeen

1.

2.

0 N

[MNepea N3BAEYEHKEM aKKYMYAATOPHOM baTapeun
HEODBXOAMMO OTKAKUYNTL MPUOBOP OT MUTAHUSA.
He cHMManTe akkKyMYAATOPHYIO BaTapeto
CAMOCTOATEAbHO.

. AAG 3aMeHbl aKKYMYAATOPHOW baTapeun

0bpaTUTECh B CEPBUCHbIN LIeHTP.
YTUAUBNPYNTE aKKYMYAATOPHYO DaTapero
COrAAQCHO MEeCTHOMY 3aKOHOAATEABCTBY U
MNpaBUAAM.

. He pasbupanTe, He BCKpbIBaMTE 1 He

M3MeAbYaTe akKYMYAATOPHYO baTapeto.

. He HarpeBanTe 1 He BpocanTe baTapero B OrOHb.

He noaBepramTe BO3AENCTBUIO MPAMOIo
COAHEYHOro cBeTa.
He 3aMblkanTe KOHTaKTbl baTapen.

. He xpaHuTe 6aTapeM PAAOM C METaAaAANYHECKIMU

npeaMeTaMu, KOTOpble MOIyT 3aMKHYTb KX
KOHTaKTbl.
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9. He noaBepranTe HbaTapen MexaHn4yeCcKoMy 1. He ncrnoAbsymnTe AAA 3aPAAKN ApYTUe 3apAAHble

BO3AENCTBUIO. YCTPOWMCTBA, KOOMe CrneLnaAbHO

10.B cAy4dae npoTeukun baTapen nlbdberamte KOHTAKTa MPeAYCMOTPEHHbBIX MPOM3BOANTEAEM AN
BbIAMBLUENCA XXUAKOCTWU C TAA3aMU UAKM KOXKen. B MCMOABb30BaHNA C AGHHbLIM MPUOOPOM.
CAYYae KOHTaKTa NpoOMOoMTe NoparkeHHoe MecTo 12. He ncnoabsynte b6aTapewn, He npeaHasHa4yeHHble
BOAOW M ODpAaTUTECH K Bpayy. AAS MCMOAB30BaHUA C AQHHBbIM MPUOOPOM,

13. He BcTaBAaMTe baTapen pa3HbiX

MPOOU3BOAUTEACH, EMKOCTU, pa3Mepa UAM TUMa B

[IEC 60417-5957 Tornbko Ans npurbop.
(2004-12)] 23;‘23;:33“““ BHyTpM 14. XpaHunTe baTapen B HEAOCTYIMHOM AAS AETEN
MecTe.

15. B cAy4ae nporAaTbiBaHMAa baTapen HEMEAAEHHO

II [1SO 7000-0790 DKoM TEGk C obpaTuUTeCh K Bpauy.
(2004-01)] MHCTPYKLMEI! 16. CArepmnTe, YTODOBbI baTapen ObIAV YACTbIMU U
CYXUMU.

17. He ocTaBAanTe baTapen 3aparKaTbCqa MOCAE

5 MOAHOW 3aPAAKM.
- [IEC 60417-5031 [MoCTOSIHHBIN TOK
——— (2002-10)] 18. EcAm BaTapen He MCMOAb30OBAAUCH AAUTEABHOE

BpoeMdA, PeKOMeHAYETCH NMOAHOCTbIO 3apPAANTb U

PaA3PAANTb X HECKOABKO Pa3 AAA AOCTVXKEHUA
MaKCMMaAbHOM MOON3BOANTEABHOCTI.

—— MapkupoBka nnaBkoro npegoxpaHuTtens cornacHo IEC 60127 19. CobatopamTe TeMnepaTypHbIV PEXXM MNpu
MCMOAb30BaHWKM baTapen (20°C + 5°C), 4yToObI

obecneunTb MX MaKCUMaAbHYHO
] NPOV3BOAUTEABHOCTb.

Y E'ZEO%;Z%;]LWW Flepementbin Tok 20.CoxpaHnTe OPUTMHAABHYIO AOKYMEHTALMIO

NPOAYKTa AAST AGABHENLLErO MCMOAB30OBaHUA.
21. ECAM aKKYMYAATOPHaA baTapes AOAroe Bpemsa
HaXOAMTCS B PEXKMME HM3KOIMO 3apsaAa, OHa
[ ] E'ZEO%S‘?_%‘;;]7'5”2 Obopyposarive knacca Il MOXKET MoBpPeAMTbCS. Mepea xpaHeHneMm

DEKOMEHAYETCA AOCTAaTOUHO 3apAAUTL BaTapeto.
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TEXHUYECKWNE AAHHDBIE

Moaenb: RVCLS144AB

Hanps»xeHune npun 3apsaake: 16,9 B—=

HoMnHaAbHOE HanpsayxkeHme: 14,4 B=—=

HoMMHaAbHas MOLHOCTbL: 55 BT

MoaeAb 3apAaAHOM AOK-CTaHUmm: BS2101

[NMTaHme 3apasHOn AOK-CTaHUMm: 220-240 B-,

50-60 'y, 765 BT

7. BbixoaHOEe Hanpsa»eHne 3apaAHOnN AOK-CTaHLUMN:
16,9 B=,2 A

8. MoaeAb akKyMYAATOPHOW baTapen: BP14452F

9. HOMMHAABHOE HaNpsXKeHMe akKyMYyAATOPHOM
baTapen: 14,4 B=

10. EMKOCTb akkyMyAaTopHOM baTapen: 5200 MAY,
74,88 BTy

11. TlpeaeAbHOe Hanpsa>keHne npu 3apaake: 16,8 B—=

BBEAEHWE

AKceccyapbl

RGN

BepxHum ypoBeHb

NHCTpYKUMS Mo
3KCMAyaTaumm

HW>XHU ypOBEHDb

CTtaHuwuda
CaMOOYUCTKM

KoHTenHep Anda
NMPUHAAAEXKHOCTEN

Pob6oT-nbinecoc

RU-09

YcTpoucTBo poboTa-nbiAecoca
Bua cnepeaun (C 3aKpbITOM KPbILLIKOW)

Bamnep

KHonka Bo3BpaTa
AAS 3aPAAKM \ KHorka BKA./BbIKA. /
- A cTapT / naysa
AasepHbln pasap
OTBepcTUE AN
noabeMa MoAYAb AAS
KPbILLIKMK BUOPALIMOHHOM

BAAXKHOM y6opKu/
Pe3epByap AAS BOADI

(BKAKOUYAA BHYTPEHHNI
Bua cnepean (c

) MOAYAb
OTKpbITON SAEKTPOAUTUYECKOM
KPbILLKOW) BOAbI)
KHonka Wi-Fi
KHorka // P\ KHOMKa oTcoeAVHeHs
nepesarpysku ( % KOHTEMHEepa AAS MbIAU
KoHTenHep
ANA TIBIAU LLleTouka AAS OYUCTKM
KHonka

OTCOeANHEHUS
pesepByapa AAA BOADI

Bua cHU3Y
AATUMK 3aLLUNTbI
OT MaAeHUs
N lNepeaHee KOAECUKO
Q
N
3apaaHble BokoBasd LeTKa
KOHTaKThblI

CrneuymanbHada \ P
candeTKa AAA
BMUOPALMOHHOM
BAAXXHOWM yOOPKU
OTBepcCcTUE
AAS BbIMyCKa BOADI
(noa candeTkom)

Beaylliee KOAECUKO

KpblLLKa POAMKOBOW
LLIETKM

RU-10



YCTPOUCTBO CTAaHLIMM CAMOOYUCTKU

Kpblwka
MHAMKATOP . D

KHOMKa OTKpbIBaHMA
KPbILLUKM CTaHUUK
CaMOOUYUCTKM

30Ha U3AyYeHUs
CUrHaAa Bo3BpaTa

AAS 3aPAAKMN
apsSAHbIE KOHTaKTbI
BbinyckHoe

oTBepcTHne e oTBepcTHe
AASA BO3AYXA 03AYXa

Bua cHM3y

BriyckHom
BO3AYLUHbIN
KaHaA BbinyckHoM
BO3AYLUHbIN

KaHaA

MecTo AnA
XpaHeHunsa
LLUHYpa s

nuTaHusa | 1|

RU-1

YCTAHOBKA

YcTaHOBKa CTaHUUM CaMOOYUCTKHU

1. YcTaHoBUTE CTaHUUIO
CaMOOUYMCTKM Ha TBEPAOM MOAY
Yy CTEHblI.

2. YCTaHOBUTE CTAHLUIO
CaMOOUYMNCTKU B 30HE MOKPbITUSA
cetn Wi-Fi, yTo obecrneunT
CTabUAbHOE coepAMHEeHne
poboTa-NblAecoca C CETbO U
HOPMAaAbHYIO paboTy
MPUAOXKEHUS.

/\ BHMMaHue!

1. He ycTtaHaBAMBaWTe B
30HE AENCTBUSA MPSMOro
COAHEYHOro caeTa.

2. He 3aropa)xmBamnTte 30HY
U3AYYEHUA CUTHAAA CTaHLMN
CaMOOYUCTKU MpeaMeTaMn U He

, HaKAeMBamTe B 3TOM 30He

X S HaKAEMKU.
\%j‘g
x y
3. He ycTaHaBAMBanTe X

CTaHUMNIKO CaMOOYUNCTKN Ha

KOBPbI 1 MArKMe 4. CAepnTe, YTO 30HA 3apPAAKM
NMOBEPXHOCTW. OblAa cyxas.
606
X X
5. YbepuTe WHYP NUTaHUS. 6. ECAM B MOMeLLeHUN UMetoTCs

3apsaAHble CTaHLUUU APYTUX
MbIAECOCOB, ybepuTe nx nepep
NMCMOABb30OBaHMEM CTaHUUNN
CaMOOUYUCTKMN,

7. CAepnTe, UTOODI 3apAAHbIE bW
KOHTaKTbl CTaHUUN
CaMOOUYMCTKU DObIAN CyXme n
YNCTble, PErYASPHO
oyuLLanTe N NPOTUPANTE UX.

B
RU-12



McnoAb3oBaHMe MOAYAS AAS BUBGPALIMOHHOMN

BAQXXHOM YOOPKMU

1. Ha>kMuTe KHOMKY Ha
pe3epByape AAS BOAbI U
CHUMUTE pe3epByap.

Pe3epByap
AAS BOADbI

3. MpukpenuTe crneumasbHYO
candeTKy Ha MOAYAb AASA
BMOPALIMOHHOWM BAAYXKHOWM
ybOpKN, COBMECTUB MO
LeHTpaAbHOMY LWBY. AAA
OYNCTKM/3aMeHblI
crieumanbHOM candeTku,
MPOCTO OTAENUTE ee.

CneunanbHasa caadeTKa AAA

2.

BMOPALIMOHHOM BAAXKHOM YOOPKMN

-

/\ BHUMaHue!

1. HanoAHanTe pe3epByap
BOAOMPOBOAHON, a He
OYNLLEHHOW BOAOMN.

VLI

2.

RU-13

M3BAEKUTE PE3NHOBYIO
MPOBKY U HAMOAHUTE
pesepByap BOAOW AO
oTMeTkn MAX.

3aAl/IBHoe/C/\l/IBHOG
oTBepCcTMne

. YCTaHOBUTE MOAYAb AAS
BMOPALMOHHOW BAAXXHOW
yBOOPKM Ha NbIAECOC U
Ha>XMMUTE Ha HEero A0
3alleAKMBaHUA.

He pobGaBAsNTe B pe3epByap
CTUPAAbHbIY MOPOLLOK,
CPEACTBa AAS CTUPKMU,
YUCTALLME CPEACTBa,
Ae3nHbUUMpYyoLLe
CPeACTBa, B TOM UMCAE AAA
PYK, HEM3BECTHbIE
MaCAAHNUCTbIE YXUAKOCTU U
LLIeAOYHble BellecTBa.

DX

. He 3anyckainTe BAAXKHYIO

y60pKY Ha KOBpax.

. MNepep ycTaHOBKOM

MOAYASI AAS
BUOPALMOHHOW BAAXKHOWM
yBOpKM NpoBepbTE, YTO
KOHTAKT CyXOWM U YNCTbIN.

KoHTaKT

4. He HaNoAHAWTe pe3epByap

rops4en BOAOW BO
nsbexkaHue ero apedopmaumm
M3-3a BbICOKOM
TeMnepaTypbl.

=1

. O6beM BOAbI, UICMOAb3YEMbIV

AAS BAAXKHOW yBOpKU,
MO>XHO PeryAvMpoBaTb B
MPUAOXKEHUNN,

CKOpOCTb BOAbI

YcTaHOBKa 60OKOBbIX LLIeTOK

1.

[Mpwn ycTaHoOBKeE
OPUEHTUPYMNTECH Ha LBET
KAWMC N rHe3A BOKOBbIX
LeTok. BcTtaBbTe 60KOBYIO
LLEeTKY B FHE3A0
COOTBETCTBYIOLLEro LBeTa
AO 3aLLEAKMBaHUS.

2. YTob6bl CHATb HOKOBYIO

LLeTKY, nepeBepHUTE
MbIAECOC, BO3bMUTECHL 3a
npope3nHeHHOe OCHOBaHMe
LeTKM (He TaHUTe 3a
LLUETUHKU LLIETKM C YCUAMEM)
ob6enMn pyKaMu U NoTaHUTeE
BBEPX.




3apsiAKa nblAecoca

MNepea NepBbIM UCMOAb30BaHUEM
MOCTaBbTE MbIAECOC Ha CTaHLMIO U
ybeANTEeCh, YTO OH 3apsarkaeTcs.
[NocAe 3apaskuM 3anycTuTe paboTy
MblA€COCa.

B AaAbHeMLLEM MblAeCOC
aBTOMaTUYECKM BO3BpaALLAeTCcsa Ha
3aPAAHYIO AOK-CTAHLIMIO MOCAE
3aBepLUeHna yYOopKM.

YKa3aHusa nepeA UCNOAb30OBaHUEM

1. Mepep ybopkom ybepuTe C MoAa
rnpeAMeTbl, KOTOPble AEFKO MOBPEeAUTb
NAV Pa3buTb Mpuv ABUXKEHUU MbIAECOCa
NAV KOTOPbIe MOTYyT MPEeACTAaBAATb

OMacHOCTb. . o
2. VIcnoAb3ynTe npeAMeTbl AAA
6/\OKl/IpOBKVI ABUXXEHUNA @ @
MbIAECOCa AN CO3AaNTE
BUPTYAAbHYIO CTEHY B "X °

MPUNAOXKEHUN.

3. ECAM eCcTb 06AACTb, KOTOPAA HE HYXXAAETCH B YOOPKE UAU FAe
MbIAECOC MOXKET 3aCTPATb, CO3AANTE 3aNpPETHYIO 30HY UAK
BMPTYaAbHYIO CTEHY B COOTBETCTBYIOLLIEM MECcTe Ha KapTe B
MPUAOXKEHUN, YTODObI MbIAECOC HEe 3ae3>KaA B 3Ty 0OAACTb.

/\ BHUMaHwue!

ECAM MbIAECOC He 3apsXKaeTcsd, NPoBepbTe, HE 3aKPbITbl AU
3apAAHbIE KOHTAKTbl CHMU3Y MbIAECOCa BOPCUHKAMKM BOKOBbIX
LLeTOK.

ECAM 3aKPbITbl, BOYYHYH MOBEPHUTE COOTBETCTBYHOLLYIO BOKOBYHO
LLEeTKY, YTOBbl OCBOH6OAUTbL KOHTAKTbI.
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NCINMOAb3OBAHUE

BkAOUYeHuUe

1. Mpwn yCTaHOBKE MbIAECOCA Ha 3aPAAHYIO AOK-CTAaHLMIO AASA
3apAAKM OH aBTOMAaTUYECKM BKAOYAETCA (PEKOMEHAOBAHO).

2. HaxkmuTe 1 yaep>xkmBamTe 3 cekyHAbl KHoNKy (U . MIHAMKaTOP
NMUTaHUS HAYHET MUraTb 1 PA3AACTCA 3BYKOBOW CUMHAA. 3aTeM
MHAMKATOP MUTaHWA NepecTaHeT MUraTb 1 ByaAeT ropeTb
MOCTOSIHHO, MOKa3blBas, YTO MbIAECOC BKAKOYEH.

3anycK y6opku

1. B pexkumMe oXXMAaHUA HaXxXMUTe KHomnky (D) B TedeHue 1
CEKYHAbI, U MbIAECOC HayHeT YOOpKY BCEN KOMHAThI.

2. ECAM Bbl XOTUTE CAEAATb BAAXKHYIO YOOPKY, CHayaAa
npoBepbTe, MPABUABHO AU YCTAHOBAEH MOAYAb AAS
BMOPALIMOHHOW BAAXXHOW YOOPKMW.

MpuocTaHOBKa Y6OPKMU

Bo BpeMsa y60pKM HaXkKMUTe KHOMKY () B TedeHMe 1 CEKYHADI.
MbIAECOC MPUOCTAHOBUT YOOPKY U MeperAeT B PEXNUM OXKUAIHNS.

Bo3BpaT AAS 3apPSAAKMU
1

NocAe 3aBepLUeHNa YOOPKM MbIAECOC BO3BPALLLAEeTCA AAA
3apaAKN. MTHAMKATOP BO3BpPAaTa AASA 3aPAAKM TOPUT KPACHbIM
LBETOM.

EcAmM mbiAecOC BO3BpPALLAETCH AASA 3aPAAKM N3-3a HU3KOIO
YPOBHSA 3apaaa baTapeun, MHAMKATOP BO3BPATA AAS 3aPAAKMU
MUraeT.

2. D B pexknMe 0XKMAaHUSA HaXKMUTEe KHOMKY @ B TeueHue 1
CEeKYHAbI, 1 MbIAECOC HaMpPaBUTCA K 3apPAAHOM AOK-CTaHLUN.

2 B pexxkmMe y60opKn HaXxKMUTe KHOMKY () B TeueHne 1 CeKkyHAbI,
M MbIAECOC MPUOCTAHOBUT YOOPKY. 3aTEM HaXXMUTE KHOMKY & B
TeyeHue 1 CeKyHAbI, 1 MbIAECOC HaMNpPaBUTCH K 3apsAHON
AOK-CTaHLMW.

3. B HekoTOopbIX cAydaax (Hanpumep, baTapesa pas3psykeHa,
MbIAECOC 3aCTPSAA U T. A.) MbIAECOC HE MOXXET BEPHYTbCA Ha
3aPFAKY aBTOMAaTUYECKU. [epeMecTmnTe NbIAeCOC Ha 3apPAAHYIO
AOK-CTAHLMIO BPYYHYIO.

Monck u yctpaHeHne HenCnpaBHOCTEN

Moy BO3SHUKHOBEHUM HENCMIPABHOCTU B pa60Te MblIAeCOCa

MHANKaTOP NMUTaHNA 6bICTpO MUraeT. HaXKMuUTe KHOMKY & B

TeueHue 1 ceKyHAbI, YTOObI C6pOCl/ITb HencCrnpaBHOCTb.
RU-16



NMoAKAOUYEHUE NMblA€COCa K CTaHLUUMU

1. BbicTpoe noakAtoUueHMe. Koraa nbiA€COC HaXOAUTCS B
BbIKAOUEHHOM COCTOAHUU, HAXKMUTE U YAEPXKMBANTE KHOMKY (1)
B TeueHure 3 CeKYHA.

MNoakAtOUEHME BYAET BbIMOAHEHO aBTOMATUYECKM MOCAE
BKAKOYEHUA MbiAnecoca. ABOMHOWM 3BYKOBOW CUMHAA O3Ha4daeT
ycrneLlHoe NoAKAKYeHMe.

2. MoaKAOUeHMe BpYUHYHO. Koraa nbiIA€COC HaXoAMTCA BO
BKAKOYEHHOM COCTOSIHUM, OAHOBPEMEHHO HaXXMUTE U
yaep>kmBanmTe kHonku (D n & B TeueHne 3 cekyHa. B caydae
YCMNEeLIHOro NoOAKAKYEHUS PAa3AaCTCAa ABOVMHOM 3BYKOBOM
CUMHAA U MHAMKATOP CTaHUMM MUTHET 3 pas3a.

BbikKAOYEHUE

1. HaxkmMnTe n ypaep>kmBanTe KHOMKY (1) B TeYEeHME 3 CEKYHA, U
MHAMKATOP MUTaHUSA HAYHET MUraTb.

2. PazpacTcs 3BYKOBOW CUMHAA, U UHAUKATOP MUTaHUS MOracHeT,
MOKa3blBas, YTO MbIAECOC YCMeLUHO BbIKAYUACA.

/\ BHUMaHue!

1. ECAM M3-3a HU3KOIO 2. B cAy4Yae HU3KOro ypoBHS
YPOBHSA 3apaaa baTapen 3apsaaa 6aTapen Bo Bpems
yOOopKYy 3anyCcTuUTb yB6OPKM MbIAeCoC
HEBO3MOXXHO, 3apAAUTE aBTOMaTMYECKM BO3BpaLLlaeTcs
nNbIAECOC. Ha CTaHUMIO AAS MOA3APAAKM U

MOCAE MOAHOMN 3aPAAKMN
BO3BpaLLaeTcs K ybopke ¢

MecCTa, rae oHa bbiAa npepBaHa.
)=

)= [=)

3. Bo BpemMsa 3apsakmn 4. Yepes 10 MUHYT MocAe
MHAMKATOP NMUTaHUSA HaXOXXAEHUS B peXxXmme

MeAANeHHO MUraeT, a NMoCAe OXXMAQHNA MbIANECOC MNepexoAanT

3aBepLeHNA 3apaAKn
MOCTOAHHO CBETUTCH.

B CNSALLMN PEXXUM. YTobbI
BbIBECTU MbIAECOC U3 CMSALLEro
PEeXKMMa, HaXKMMTE AOBYIO
KHOMMKY.

e / =06 %
U

5. MNblIAeCcOC HEAB3A BbIKAKOUYUTb, ECAM OH HAXOAMUTCA Ha
3aPAAHON AOK-CTaHLMKU. YTOObI BbIKAKOUYUTD MbIAECOC,
CHUMWUTE ero co CTaHUUN.
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OuucTKa KOHTerHepa AASA NbIAU

1. HacTponka AAMTE@AbHOCTU U YaCTOTbl OUNCTKU
KOHTEeMHepa AASA MbIAU

HacTpOMKM OUNCTKMN KOHTENHEPAa AAS MbIAU MOXXHO MEHATH B

npuaoxeHnn ConnectLife Robot ana poboTa-nbinecoca.

,A,AVITe/\bHOCTb OYUNCTKMN KOHTeI7IHepa ANA TbIAM YCTaHaBAMBAaETCHA

B AMara3oHe OT 6 A0 14 CeKyHA.

YacToTy OUNCTKM KOHTEMHepa AASA MbIAK MOYXXHO YCTAaHOBUTD:

MOCAE OAHOWM, MOCAE TPexX UAU NMOCAE MATN YOOPOK.

9:41 il -

< Dust collection settings

1time v
3times

5 times.

Never

Dust collection time

2. ABTOMaTn4yeckKasa o4yncTka KOHTeFIHepa AAA NbIAU
[MocAe BO3BpaLLEHUS MblIAECOCa Ha CTaHLMIO CAMOOYNCTKM
OHa BKAKO4YaeTCA aBTOMaTU4YeCKNM npn HaCctyrnaAeH1nnm
3alAaQHNPOBaHHOIoO BpeMeHM O4YNCTKN.

3. OuncTKa KOHTelHepa AAA MbiIAU B PYYHOM peXxXxnume
[Tocae 3aBepLlUeHnd y60pKM MbIA€COC MO>XXHO OTMPaBUTb Ha
CTaHUMKO CaMOOYNCTKN B PYHYHHOM pe>xXxmnme. OuncTtka
KOHTeVIHepa ANA MbIAU HAYHETCHA aBTOMaTUYECKUN MPU
HaCTyNnAeHN 3aNAaHNPOBaHHOIO BpeMeH O4YNCTKN.

4. OuncTKa KoOHTerHepa AAS MbIAU B PYYHOM peXXume
yepes3 NpuAo>XKeHume

MocAe BO3BpaALLEHUS MbIAECOCA Ha CTAHLIMIO CAMOOYMUCTKN

HaXxMMTe KHomnkKy Manual dust collection (OuncTka

KOHTeMHepa AAA MbIAU B PYYHOM peXknMe), 4Tobbl HaYyaTb

OUMCTKY KOHTeMHepa OT MbIAW.

MpunMeyaHue: YT1obbl MPOAAUTL CPOK CAY>XKObl MOTOPA, CTaHLMA
CaMOOYUCTKM MOCTEMEHHO YBEANUYMBAET MOLLIHOCTb. Bo BpeMms
OUYMCTKU LLUYM MOXKET YCUAMBATBLCA. DTO HOPMAAbHO.
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MHAUKaTOPbI COCTOSIHUA Ha NbiAecoce

NHaAnKauuma CocTosHue PeLueHune

MHAMKaTOPbI COCTOSAHUSI HA CTaHLMUU CAMOOUYUCTKU

NHavKauuna CocTosiHUue PeLueHune

NHavKaTOop MbIAECOC HAaXOANTCH B pPeXxXmMe CTaHUMA CaMOOYUCTKU He

peXxuma O>KMAAHWSA, BbIMOAHAET YOOPKY U / MOAKAKOYEHUSA K MUTAHUIO. /
OXXNAQHUSA BO3BPALLAETCA AAS MOA3APAAKM BbikAtoueHo

MOCTOAHHO rOpPwT. nocAe 3aBeplLueHns yOopKU. CTaHUMA CAMOOYUCTKMU /

MHAMKaTOP
peXkmma oXXnaAaHusa
He ropuT.

NHaMKaTop
peXkrMMa OXXMAaHUSA
ObICTPO MUTraEeT.

MHaAMKaTOp CTaHUMA CaMOOYMUCTKM /
pe)KI/IMa OXNAAHUA [Mbinecoc 3aps>XKaeTc4d. / YAAALAET MbiAb U3 MbIAeCOCa.
MeAAEeHHO MUraeT. <
EEZEE;;MOD MeLLIOK AASI MBIAM 33MOAHEH 3aMeHNTe NCMNOAb30BaHHbIN
WHaunkaTop MbIAeCOC BEPHYACH Ha / MOCTOSIHHO FOPUT. MELLIOK AARI TIBIAW Ha HOBBIN.
BO3BpaTa AAA NoA3aPSAKY MOCAe .
3apAAKM 3aBepLUeHns y6opKu. KpacHbin MeLloK AAS MbIAU HE YCTaHOBAEH YCTaHOBUTE MeLLUOK AASA
MOCTOAHHO rOpI/IT. VIHAVIKaTOp NAW He MAOTHO 3aKpbiTa KpPblLLKa MbIAU U MAOTHO 3aKp01?|Te
MUTraeT. CTaHUMM CaMOOYUNCTKN. KPbILIKY.
NHaMKaTOp [MbiIAecOC BEPHYACA Ha
BO3BpaTa AAA NOA3aPSAKY M3-3a HU3KOrO /
3aPAAKM MUTAET. YPOBH4A 3apdAa 6aTapeM.
Jamcaron Meinecoc HaxoauTcs o NCMOAb30OBAHME NPUAOXKEHUS
BO3BPATa AAS pexiime /
3apﬂAKl/I He rOleT O)'KI/IAaHI/Iﬂ/BbII'IOAHFleT I'IPMMEL_IAHME:
: y6opKy/3apaaeTcs. R . .
If your home Wi-Fi name or password is changed, you will
VHamKaTop Wi-Fi MbIAECOC He MOAKAIOUEH K / need to re-establish connection with your robot vacuum.
He I'Opl/IT. CeTn NAN OTKAKYUACA OT
ceru. 1. MpuaoxkeHune nopaep>kmBaeT Bepcum OC ana TeanedpoHoB iOS 9.0
M Bbille, Android 6.0 1 BbiLLe U He noaaep>kmBaeT OC AAda
ViHavkaTop Wi-Fi Mbinecoc oxmaaet / nAaHLWeToB. Bepcuio OC TeAedOHa MOXKHO MPOBEPUTb B MEHIO
MEeAAEHHO MUIaeT. MOAKAKOYEHUA K CeTuU. N
TenedoHa «HacTponkum» - «O TeanedoHe.
2. AaHHas MOAEADb HE MOAAEPYKMBAET MapLUPYTU3ATOP C
NHamkaTop Wi-Fi MbiAecoc NoaAKAOHaeTCS K / wndpposaHmeMm WEP.
ObICTPO MUraeT. ceTu. M R .
3. AAG HACTPOMKUM AOCTYMa K ceTu TpebyeTca ceTb Wi-Fi ¢ noaoconm
yacToT 2,4 'Tu, moaoca 5 'L noka He noaAep>XMBaeTCA.
NHamnkaTop Wi-Fi HopmaAbHoe coeamHeHmne / He HacTpauBanTe ceTb BO BpeM4a 3apsAKM nprbopa.
FOPWUT NOCTOAHHO. | TBIASCOCA € CETBIO. 4.CeTb Wi-Fi HeOBXOAMMA AAST YIPABAEHUS MPUBOPOM.
y 5.ocAe HaAaCTPOMKM AOCTYMA K CETU MPUAOXKEHNE MOXKET paboTaTb B
HAWKATO . .
aAeAKTDOAMpT,,,quK PaGoTaeT MOAYAL / ceTax Wi-Fi/2G/3G/4G, 1 MbIAECOCOM MOXHO YMPaBAATb YAAAEHHO.
- ANEKTPOAUTUHECKOU BOADI. o . .
OWN BOAbI FOpUT. 6. EcAv n3MeHnTb NapoAb aAoMaluHen cetn Wi-Fi, byaeT
0OTOBPaAXKATbCSH, UTO NPUOBOP HAXOAUTCS BHE CEeTWU.
gll'\*éA‘KV'Ir};)a(;r/(\)MmeueCK MoAYAb 3AEKTPOAUTUYECKOMN /

O BOAbI HE TOPUT.

[MbiAnecoC HaxoAUTCA B
CrsALLEeM pexknMe/BbIKAIOYEH.

Cbon B paboTe nbinecoca.

BOAbI He 3anycKaeTC4.

PelueHus Mo ycTpaHeHuo

HEeWCrnpaBHOCTEN CM. B Pa3AeAe

«[Monck n yctpaHeHune
HeucnpaBHocTen» (CTP.16).

BeAbIh UHAMKaTOP
NMOCTOSAHHO rOPUT.

HaXOAUTCA B peXXMe OXXKnAaHUA.

CTaHUMA CaMOOYUCTKM HEKOTOPOE
BpEeMsi Ha3aa MOAKAKOYEHA K
MUTaHUIo.

[bIAeCOC HeAABHO BEPHYACS Ha
CTaHUMNIO CaMOOYUNCTKMN, /
Ha4dyMHaeTCd aBTOMaTun4deckasa

O4YnNCTKa KOHTel;IHepa OT MbIAW.
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7. 4YTOb6bI APpYyrMe NoOAb30BaTEAU MOFAM YIMPABAATb 3TUM >XKe
NPUOOPOM Yepes MPUAOXKEHUE, BAAAEAEL, NPMOOPA AOAXKEH UX
NPUrAACUTb B MPUAOXKEHME, OTMNPAaBMB NPUOOP B aKKayHT HOBOIrO
noAb3oBaTeAsa (MPU YCAOBUMK, UTO MPUrAALLEHHbIN YCTAHOBUA
MPUAOXKEHME U 3aPErNMCTPUPOBAA aKKAYHT).

8. Mpunbop yaansaeTca 13 CrnmcKka NpnbopoB NpexXxHero BAaAeAbLa
npnbopa, eCAM HOBbIM BAAAEAEL, aKKAYHTa YCMNELUHO NOAKAKOUMNT
npuoéop.

9.TocAe yCreLHOM HAaCTPOMKKM AOCTYMA K CETU CAEAYIOLLIME
AENCTBUSA MPUBEAYT K cbpocy HacTpoek Wi-Fi, n noTpebyeTcs
MOBTOPHAsS HACTPOMKA AOCTYrMa K CETU: ECAM HaXKaTb U
yAepP>XMBaTb KHOMKY Wi-Fi Ha npubope 3 ceKyHAbI, pa3aacTca
3BYKOBOW CUTHAA, 1 Bca nHdopmMauma Wi-Fi byaeT yaaneHa.

COnNPA>XEHUE NMPUBOPA C MOBNABbHBIM
NMPUAOXEHUMEM

1. Yb6eauTeCh, YTO Ball TeAedOH MOAKAOYEH K AOMaLUHen cetn Wi-Fi.
BBeanTe napoab oT Bawen cetn Wi-Fi.

2. CkavanTe npuaoxkenme ConnectLife Robot n 3apernctpupynTte
npmnbop B ABa LUAra:
a) OTckanupymnTe QR-KoA UAK HananTe npuaoxkedne Connectlife
Robot: B MarasmHe npuAoXeHumn
Apple (https://www.apple.com/app-store/) nam
MarasuHe Google Play (https://play.google.com/store/apps)
M 3arpysuTe.

e

Google Play Store Apple store

~A TS

b) OTKponTe NPUAOXKEHME N CO3AANTE aKKAYHT,
CAEAYS MOACKA3KaM B MPUAOXKEHUN.
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3. AobaBbTe Ball MbIAECOC B MPUAONKEHME., AAA 3TOrO HaXKMUTe
KHOMKY «AOBaBUTb NPUBOP» UAN «+» HA OCHOBHOM 3KpaHe
MPUAOXKEHUSA N BbibepuTe Balll MbIAECOC U3 CMKCKa MPOAYKTOB.

o ©

4. EcAn Ha BalleM TeAnedoHe BKAOYeH Bluetooth, npubop MoxeT
MOABUTBLCS B BEPXHEM YacTM aKpaHa MpPUAOXKEHUS
(pucyHok Hke CAEBA). BbibepuTe ero n cAeaymTe ykasaHusaMm
B MPUAOXEHNN. ECAN Bbl A0OBaBAseTe Npubop BpyUHyto, CAEBA
OTKpOMTE BKAAAKY «MaAaa 6bIToBada TeXHUKa» U Bblbepute
«Robot Vacuum (Wi-Fi)». YTo6bl HanTK ero, NPOKPYTUTE CMNCOK
npubopoB (pUcyHOK HUXKe CIMPABA).

Hi g

fiE

g

5. AAA 3aBepLUEHUS CONPAXKEHUSA CAEAYNTE AOMOAHUTEABHbBIM
YKa3aHWAM.
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O4YNCTKA N OBCAY>XXNBAHUE

OuUucTKa KOHTenHepa AAS NbiAU (Npu

Heo6X0AUMOCTH)

1. NI3BAeYeHMne KOHTenHepa
AAS MbIAU: BO3bMUTE

KOHTEWHEP AAS MbIAU ABYMS

naAbLaMm, CBOBOAHOM
PYKOW HaXXMUTE KHOMKY
OTCOEAUHEHUSA U N3BAEKUTE
KOHTEWMHep.

KHomnka
OTCOEAUHEHUSA
KOHTenHepa
ANSA MbIAU

3. CHUMUTE BAOK GUABTPA
B COOTBETCTBUU C
TEKCTOBbIMY
NoACKasKaMum Ha BAOKe.

A\

L BAOK dUAbTPA

5. YpanunTe nNbiAb U3
OTBEPCTUA AAA
3acacbIBaHUsA Ha
KOHTenHepe AASA MbIAW.

S == =]

2. OumncTKa oT NbIAW:
OTKPOWTE KOHTENHEP U
BbITPAXHUTE MYyCOP.

4. OUUCTUTE KOHTEMNHEP AAS
MblIAU, BAOK PUABTPA U
XAOMKOBbIN GUABTP,
MOAHOCTbBIO MPOCYLUNTE U
YCTaHOBKMTE Ha MecCTO.
3aKponTe 3aAHKOKO KPbILLKY
M NpoBepbTe, MPaBUABHO
AU OHa 3aKpbITa.
(KoHTenHep AAA MbIAU K
BAOK PUABLTPOB MOXKHO
MbITb BOAOW.)

KoHTenHep XAOMKOBbIN BAOK
AASI TIBIAUML - DUABTP dUAbTPa

Ha BO3AYXe
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OuncTKka MOAYAS AASI BUOPALLMUOHHOW BAQYKHOM
YyOOpPKU (PEKOMEHAYETCH eXXeHeAeAbHass OUUCTKA)

1. Ha>kxMuTe KHOMKY Ha 2.

pesepByape AAA BOAbI U
CHMMUTE pe3epByap.

PezepByap
ANAS BOADI

3. VIsaBAeKknTe Npobky 4.

3aAVMBHOIMO/CAMBHOIO
OTBEPCTUA N CAENTE BOAY
M3 pesepByapa. MNpoTpuTte
pe3epByap YMCTOMN
TKaHblO. He monTe
pesepByap noa BOAOW.

3aAmBHOE/ g § 6.

CAVBHOE S
oTBepcTne

5. MNMpocyLwmnTe MOAYAb AAS
BMOPALIMOHHOM BAAXXKHOM
yOOPKU 1 CrieLMaAbHYO
candeTKy AAA
BMOPALIMOHHOM YOOPKMU.
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HakAaaka ¢ BUBPALIMOHHOIO
pesepByapa He CHMMaeTCcs.
CHUMUTE TOABKO candeTKy
AAS MbITbS MOAA U
npomMowmTe.

|

MpoMonTe crneymanbHyO
candeTKy AAA
BMOPALIMOHHOIO MbITbA MOAA.

-3

PeryAapHO ouunlanTe
pesepByap AAG BOAbI OT
M3BECTKOBbIX OTAOXEHUN B
COOTBETCTBUW C UHCTPYKLMEN
Mo aKCMAyaTauum. HanoAHuTte
pesepByap BOAOW AO OTMETKM
MAX, pobaBbTe 5 rpaMmmMoB
AVNMOHHOW KUCAOTbI U
ocTaBbTe Ha 30 MUHYT. 3aTeM
BbIAEMTE BOAY UV MPOMOUTE
YMCTOM BOAOWN.

B cAydae CUAbHbIX
N3BECTKOBbIX OTAOXEHUN
MOBTOpPUTE OUYMNCTKY. Bo Bpemsa
MPOBEAEHNA OUYNCTKU He
noAaBamTe NMUTaHWeE Ha
pesepByap.




LLleTouka AAS OUUCTKM

1. LeTo4yka AAS OUYUCTKU 2. lcmoAb30BaHME LLIETOYKM
HAXOAMUTCA HA KOHTenHepe AN OUYNCTKMU;
ANA TIBIAN. @D Paspe>kbTe BOAOCHI Ha

POAMKOBOW LLIeTKe C
MOMOLLIbIO A€3BUA.

2 YpanuTe paspesaHHble
BOAOCbI C MOMOLLIbIO
LLIETUHOK LLeTKM.

QQ Ae3Bue

LLleTouka
ANASA OUNCTKU

OuuncTKa POAUKOBOM LLETKU
(peKoMeHAYyeTCH eXXeHeAeAbHass OUYUCTKA)

1. MepeBepHUTE MbIAECOC. 2. OUUCTUTE POAUKOBYIO LLIETKY

[MocTaBbTe pPyKy Ha nNpopesb M ee KPbILLKY C MOMOLLbIO

B KPbILLKE POANKOBOW LLETOYKN MAN MATKOM TKAHW.
LLETKM, HAXKMUTE BHU3 U
CHUMUTE KPbILLKY.
MopHMUTE POANUKOBYHO
LLEeTKY C MpaBOW CTOPOHbI M
N3BAEKUTE.

3. NMpomMonTe POAMKOBYIO
LLIeTKY MoA BOAOW U
BbICYyLLNTE.

TopueBas KpblLIKa
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4. TToCcAe OYUCTKU MPUKMUTE
TOPLEBYIO KPbILLKY K KOPMyCY
LLEeTKMN.

5. YcTaHOBUTE LLETKY Ha MecTo B
HampaBAEHMK, KaK NMOKa3aHo Ha
PUCYHKe.

6. YCTaHOBUTE U 3aLLEeAKHUTEe
KPbILLKY POAUKOBOWN LLETKMW.

OuuncTka KoAecnKoB (peKoMeHAYeTCS
e)XXeHeAeAbHasA O4YNCTKA)

MoKpyTUTe BeAyLLME KOAECUKM BMepeA 1 Hasaa, YTobbl YAAAUTDb
C HUX NOCTOPOHHME NpeaMeTbl. OUMCTUTE KOAECUKM C MOMOLLIbIO
LLIETOUKM AAS OUYUCTKUN UAN MATKOWM TKAHU N YAQAUTE BOAOCHI U
MOCTOPOHHME NPeAMETbI.

OuncTka 60KOBbIX LLETOK (PeKOMeHAYeTCS
e>XXeHepAeAbHasas OYMCTKA)

1. CHUMUTE BOKOBbIE LLETKMN.
2. Y AAAUTE MYCOP C LLIETUHOK M OCel BOKOBbIX LLIETOK.

7

(o)
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OuncTKka OCHOBaHUA CTAHLUMU CAMOOYUCTKU
(ouYnCTKa No Mepe He0H6Xo0AUMOCTH)

OuUncTKa AaTUMKa U 3apPSAHbIX KOHTaKTOB
(peKoOMeHAYeTCSH eXXeHepAeAbHast OYUCTKA)

OTKpPYTUTE BUHTbI KPbILLEK BO3AYLLUHbBIX KAHAAOB M CHAMUTE
KPbILLKW.

[MpoTpwTe MblAb C AQTUMKA
MSFKOM CYyXOM TKaHbHO.

OuncTnTe BO3AYLLHbIE KaHAAbI.

MpoTpuTe MNblAb C 3aPAAHbIX
KOHTAKTOB MAFKOM CyxXoW
TKaHbIO, UTOObI obecrneunTb
HOPMAABHYIO 3aPSAKY.

3aMeHa MeLlKa AAS NbIAU HA CTaHUUU
CaMOOUYUCTKU (peKoMeHAYeTCH
e)XxeMecsa4yHada 3aMeHa)

YCTPAHEHWE HEUCIMPABHOCTEW
MbIAECOCA U NMPUAOXXEHUA

HeuncnpaBHoCTb | BO3MO>XXHas npuynHa PeLueHune

1. MocTaBbTe NblAeCOC Ha

MN3BAEUEHME MELLIKa AAS MbIAK

L

e

OuncTKa ceTkmn
dUAbTPA

MbIAU
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YCTaHOBKa MeLLKa AAST  3aKPONTE KPbILLKY

CTaHUMM I'Ibl/\eC60pHVIKa

[binecoc He
3apsykaeTcs.

[Mbinecoc He
BO3BpaLLaeTCcs Ha
3apsAAHYIO
AOK-CTaHUMIO.

[MblAeCcOC 3aCTpPSA.

1.

N

KOHTaKTbl NbiAnecoca u
3apPAAHOM AOK-CTaHLMM
conpuKacaloTcs He
MOAHOCTbIO.

. 3apsaaHas AOK-CTaHUMA
YCTaHOBAEHa HenpaBUABHO.

. Mbinecoc 3aCTpsAaA B

NPOBOAAX UAN APYTUX
MEAKUX NMpeAMeTax.

. BOKOBYIO MAU POAUKOBYIO

LLEeTKY 3aKAUHUAO, N
MbIA€COC He MOXXeT

HOPMAaAbHO nNepeABUraTbCA.
. MblAnecoC CTOAKHYACS C

npenaTcTBMeM.

N

3.

paccToaHuK 1 MeTpa nepea
3apPAAHOM AOK-CTaHUMEN n
HaXXKMUTEe KHOMKY BO3BpaTa AAS
3aPSAAKM.

. CM. CcTp. 12 B MIHCTPYKLUN.

. YbepuTe C NoAa NpoBoOAa U

MeAKne npeamMeTbl.

. YpaAUTe NpeaMeThI, U3-3a

KOTOPbIX 3aKAMHUAO POANKOBYIO
MAM BOKOBYIO LLEeTKY. MNocTaBbTe
MbIAECOC Ha POBHbIV MOA U
3anycTuTe.

YpaAuTe NpenaTcTeme UAm
YCTaHOBUTE 3aMpeTHYo 30HY
MOCAE YAAAEHUS MPEnATCTBUSA.
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HeuncnpaBHOCTb | BO3MOXXHasa npuynHa PeLueHune

[Mbinecoc He
3aBepLuaeT y6opky
1 BO3BpaLLaeTCs Ha
3apAAHYIO
AOK-CTaHUMIO.

Y6opKa He
HaynHaeTcsa B
Ha3Ha4yeHHoe
BpEeMs.

lMblAecocC He
paboTaeT.

Mblnecoc
ABWMXKETCA Ha3aA.

[binecoc He moaaeT
3BYKOBbIX
CUFHaAOB.

lMbinecoc
coobLuaeT, UTo
NapoAb HEBEPHbIN.

AoAroe
MOAKAOUEHME K
cetn Wi-Fi Ha
rnepBoOM aTane,
oTobparkaeTcs
cbom
MOAKAKOUEHNS.

AoAnroe
MOAKAIOUEHME K
cetn Wi-Fi Ha
BTOPOM 3Tare,
oTobparkaeTcs
cbom
MOAKAOUYEHUS.

1.

N

2.

1.

HU3KNn ypoBeHb 3apaasa
6aTapeu nbinecoca.

. 3anAaHUpoBaHHble YOOpKM

OTMEeHEeHbI.

. Mbinecoc HaxoAUTCS B

pexkmume DND (He
6eCrnoKouTb).

. A\eBoe UAn npaBoe KOAeCUKO

HaxXoAUTCA Ha BecCy.

. 3aKAMHUAO 3aLLUUTHYIO

KPbILKY HaBUrauMoOHHOIro
MOAYASL.

MpenaTcTemna nepea,
MbIAECOCOM.

3aKAUHUAO Bamnep.

. AaTuUmK 3alLMTbl OT NapeHns

3arps3HeH MblAbHO.

3BYK OTKAKOYEH UAMU
HWU3KUN YyPOBEHb
FPOMKOCTMW.

. HeBepHbI MapoAb oT

AoMaLlluHen cetn Wi-Fi, n
MNbIAECOC He MOXKeT
MOAKAOUNTBLCS K
NHTepHeTy.

. He yaaeTcsa NoAKAIOUUTLCS

no Bluetooth.

. MNMpoBepbTe, NPaBUAbHO AU

MOAKAIOYEHa CeTb.

. MbIAECOC HAaXOANTCH AAAEKO

OT MaplupyTmMsaTopa u
MoAyYaeT CAabbI CUMHaA.

. K MmapwpyTunsaTtopy

MOAKAIOYEHO CAULLKOM
MHOIO YyCTPOWNCTB.
Mapoan Wi-Fi coaepxaT
creuranbHble CUMBOADI,
HanpuMep, NPobeAbl AN
MYHKTYaLUNOHHbIe 3HaKM.

1.

1

1

3.

MocTaBbTe MbIAECOC Ha
3aPAAKY.

CbHpocbTe 1 CO3AaNTE HOBOE
pacnucaHue.

. BoimanTe 13 pexkuma DND (He

6eCcrnoKounTb) UAN HacTponTe
APYro BpeMeHHOM NHTepBaA
pPaboTbl pexxkmma DND (He
6eCrnoKounTb).

[MocTaBbTe NMbiAeCOC Ha
pOBHbIl;I MOA W 3anycTuTe.

. CAerka nocTyymTe no 3aLumnTHOM

KPbILLKE, YTOBbI YAAAUTH
NMOCTOPOHHME MPEAMETbI.

. Y6epuTe NpenaTcTBus nepea

MbIA€COCOM.

. CAerka noctyuuTe rno 6amnepy,

YTOBbI YAAAUTL MOCTOPOHHME
npeAMeTbI.

. Y A@AUTE MbiAb C MOBEPXHOCTU

AVH3bl AATHMKaA 3aLlLMTbl OT NMaAeHNA.

. YBeAnubTE FOOMKOCTb.

. HaxkmuTe 1 yaep>xmante

kHonky Wi-Fi, noka He
pa3aacTcsa 3ByKOBOW CUTHAA,
3aTeM BBEAUTE MAapPOAb AAS
MOAKAKOUEHUS K VIHTEpHeTY.

. CbpocbTe HacTpomku Bluetooth.
. MepeszanycTnTe nblAecoc.
. Haxxmute n yaep>xmeante

KkHomKy Wi-Fi, 4To6bI
nepesanyCcTuUTb MOAKAIOYEHME K
ceTw.

. MNepenoaKAOUMTE NbIAECOC K

cetn Wi-Fi.

. Bo Bpems noakAtoueHUs

rnocTaBbTe MbIAECOC BAMXKE K
MapLUpyTU3aTOoOPY.

AAS MIOAKAKOUEHUS MblAecoca
MCMOAb3YMTE TOUKY AOCTYMNa Ha
TeAnedoHe. YMEeHbLUUTE YNCAO
MOAb30BaTEeAEN, MOAKAKUEHHbIX K
MapLUpyTU3aTOPY, UAU YBEAUYbTE
KOAMYECTBO MapLUPYyTU3aTOPOB U
nonpobynTe cHoBa.

.C6pocbTe napoab Wi-Fi, npu

CO3AaHNN HOBOIO NMapoAsd He
MCMOAb3yMTe cneumanbHble
CUMBOADbI.
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Aonroe
MOAKAKOUEHME K
cetn Wi-Fi Ha
TpeTbeM 3Tane,
oTobparkaeTcs
cbom
MOAKAKOUEHUS.

Mpunao>keHne
NoKasblBaeT, UTO
coepNHeHUs
noTepsHbl.

Mpunao>keHne
paboTaeT C
3aMno3aAaHuem.

[MbIAb He yAaAaeTcs
aBTOMaTU4YeCKM 13
KOHTEeMHepa AAS
MbIAM MOCAE
BO3BpALLEHUSA
nblAecoca Ha
CTaHUMIo
CaMOOUYUCTKMN.

Mocae
3aBepLUeHus
OUUCTKM
KOHTEeMHepa AAS
MbIAU MblAb He
NocTyrnMAa B
CTaHUMIO
CaMOOUYMNCTKM.

Bo BpeMsa paboThbl
13 MbiAecoca
BbINaAaeT MyCcop.

1

2.

—

He yaanoch npusasaTb
YUYETHYHO 3anuchb.
HecTabuAbHbIV ceTeBOM
CUMHAA.

. MobuAbHOE YyCTPONCTBO

HernpaBMAbHO MOAKAKOYEHO
K ceTn.

. MapLwpyTmnsaTtop

HenpaBUAbHO paboTaerT.

. MbinecoC He BKAKOYEH.
. CHbpoLLeHbl HACTPOMKN

Wi-Fi nbinecoca.

. MoMeHsAAack ceTb Wi-Fi

VAU MapOAb K HEWN.

CeTb neperpyseHa.

. Mo6uAbHOE YCTPONCTBO

NoAy4YaeT CAabbIt CUFHAA
Wi-Fi.

. MponyckHasi cnocobHOCTb

CeTn HepAOCTaTO4YHada.

MeLLOoK AASl MbIAK 3aMOAHEH.
. KpbllLka cTaHumm

CaMOO4YUNCTKN He 3aKpblTa.

. MeLlok AAS MbIAM BCTaBAEH

He AO KOHUa.

. B BO3AYLUHbIX KaHaAax

CTaHUMU CaMOOUYMUCTKM
3aCTPAAM NOCTOPOHHME
npeaMeThbl.

. B oTtBepcTum ana

3acacblBaHUs Ha
KOHTeMHepe AAS MbIAK
3aCTPSAAM NMOCTOPOHHME
npeaMeTbl.

1.

2.

—

HeuncnpaBHOCTb | BO3MO>XHasa npuynHa PeLueHue

MoBTOPHO BOMAUTE B
MPUAOXKEHME.

MpK YyCTOMYMBOM CUTHAAE CeTu
HaXkKMUTe N yAep>KnBanTe
KHonky Wi-Fi, uTobbl
rnepesanycTuTb COeAMHeHMe.

. CHOBa NOAKAKOYUTE MOBUABHOE

YCTPOWCTBO K CEeTU.

. MepezanycTtute

MapLupyTu3aTop.

. BKAOUMTE NblA@COC KHOMKOM

nMTaHUA.

. AobaBbTe HOBbIN NMpubop B

NPUAOXKEHME.

. MocAe BKAOYEHUSA MblAecoca

HaXXMUTE U yaep>KmBanTe 3
cekyHAbl kHomnKy Wi-Fi, noka He
Pa3AacTCs 3BYKOBOW CUMHAA.
CHoBa pobaBbTe MblAecoc B
COOTBETCTBUWN C MHCTPYKLNAMN
Ha MOBWABHOM YCTPOMNCTBE.

. MepeszarpysuTte

MapLIpyTU3aTop. YMeHbLInTe
UMCAO MOAb3OBATEAEN.
[MpoBepbTe HACTPOWKN
MOBUABHOIO YCTPOMCTBA.
YBeAnYbTE NPONYCKHYO
CMOCOBHOCTbL CeTH.

. 3aMeH1Te Ha HOBbIN MELLIOK AAS

MNblAK, NOAPOBHee CM. Ha cTp. 27.

. [MAOTHO 3aKpONTe KPbILLKY.
. BcTaBbTe MeLLOK AAS MbIAK AO

KOHLa.

. Ouuctute BO3AYLUIHbIE KaHaAbI

CTaHUMN CaMOOYUNCTKN.

. I3BAEKUTE NOCTOPOHHME

npeaMeTbl N3 OTBEPCTUA
AAA 3aCacCblBaHUA.

ElLle 60AbLLE PELIeHN MO YCTPAHEHWIO HEUCMPABHOCTEN CM. B MPUAOXKEHUN.
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BEZPECNOSTNI INSTRUKCE

Upozornéni pro spotrebic

1. Déti starsi osmi let a osoby se snizenymi
télesnymi, smyslovymi a rozumovymi
schopnostmi ¢i s nedostatkem znalosti a
zkusenosti mohou tento spotrebic pouzivat pod
odpovidajicim dohledem, nebo pokud byly
pouceny o bezpelném pouzivani spotrebice a
chapou nebezpecdi spojena s jeho pouzivanim.
Deti si se spotrebicem nesmeji hrat.

Deti spotrebic nesmeji Cistit ani na ném bez
odpovidajiciho dohledu vykonavat udrzbu.

2. Pred cisténim nebo udrzbou spotrebice je nutne
vytahnout zastréku ze zasuvky. Pred cistenim
nebo udrzbou spotrebic vypnéte.

3. Pokud je napajeci kabel poskozeny, musi byt
nahrazen specialnim kabelem nebo sestavou
kabell, které jsou k dispozici u vyrobce nebo jeho
servisniho zastupce.

4. VAROVANI: Pro ucely dobijeni baterie pouzivejte
pouze odnimatelnou dokovaci stanici dodavanou
s timto zarizenim.

Pouzivejte pouze s dokovaci stanici BS2101.

5. Tento spotrebi¢ obsahuje baterie, které mohou

vymenit pouze kvalifikovani pracovnici.

CZ-01

6. Nepriblizujte chytrého robota do blizkosti zdroje

tepla, zareni nebo horicich nedopalkl cigaret. Je
prisné zakazano vysavat nasledujici predméty:

1 Vsechny kapaliny, jako je voda a rozpoustedla;
2) Vapno, cementovy prach a dalsi stavebni prach
a odpadky;

3) Predmety generujici teplo, jako jsou neuhasené
uhliky, nedopalky cigaret;

4) Ostré ulomky, jako je sklo atd;

5) Horlaveé a vybusne predmety, jako je benzin a
alkohol.

. Pred pouzitim odstrante ze zemeée vsechny krehké

predmety (jako jsou bryle, lampy atd.), a
predmety, které se mohou zamotat do bocniho
kartace, valcového kartace a hnacich kol (jako jsou
draty, zavesy a dalsi materiadly, které se snadno
zamotavaji).

. Pri pouzivani, ¢isteni a udrzbe robota vénujte

pozornost svym viasim a vyhnéte se jejich
zamotani do kolec¢ek nebo valeckovych kartacu.

. Nepouzivejte tento vyrobek v nadmorské vysce

nad 2000 m.

hi¢
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10.Spravna likvidace tohoto produktu.

1.

Toto oznaceni znamena, ze tento produkt by
nemeél byt likvidovan spolu s jinym domovnim
odpadem, a to v ramci celé EU.

Abyste predesli moznému poskozeni zivotniho
prostredi nebo lidského zdravi v dlsledku
nekontrolované likvidace odpadu, recyklujte jej
zodpovedné, abyste podporili udrzitelné opetovne
vyuziti materidlovych zdrojl. Chcete-li vratit
pouzité zarizeni, pouzijte systémy vraceni a sbéru
nebo kontaktujte prodejce, u kterého jste produkt
zakoupili. Mohou vzit tento vyrobek k ekologicky
bezpecné recyklaci.

Informace o zaruce

Vyrobce poskytuje zaruku v souladu s legislativou
vlastni zemé bydlisté zakaznika, minimalne 2 roky,
pocinaje datem prodeje spotrebice koncovéemu
uzivateli.

Zaruka se vztahuje pouze na vady materialu nebo
zpracovani.

Opravy v ramci zaruky smi provadet pouze
autorizovaneé servisni stredisko. Pri reklamaci v
ramci zaruky je treba predlozit original nakupniho
dokladu (s datem nakupu).

Zaruka se nevztahuje na pripady:

- Bézné opotrebeni

CZ-03

12.

13.

- Nespravneé pouziti, napr. pretézovani spotrebice,
pouzivani neschvaleneho prislusenstvi

- Pouzitf sily, poskozeni zplsobené vnéjsimi vlivy

- Skody zpUlsobené nedodrzenim navodu k
pouziti, napr. pripojeni k nevhodnému sitovemu
napajeni nebo nedodrzeni pokynl k instalaci

- Castecné nebo Uplné demontované spotiebice
WIF[:2400-2483.5MHz, MAX VYKON:20dBm,
BLUETOOTH MAX VYKON: 10dBm

Aby byly splnény pozadavky pro vystaveni
vysokofrekvencnimu zareni, mela by byt mezi
anténou tohoto zarizeni a osobami béhem
provozu zarizeni udrzovana vzdalenost 20 cm
nebo vice. Aby byla zajisténa shoda, nedoporucuje
se priblizovat se bliz, nez je tato vzdalenost.
LASEROVY VYROBEK TRIDY 1

NEVIDITELNE LASEROVE ZARENI

(Poznamka: Laser je klasifikovan jako Trida 1 podle
IEC 60825-1:2014)
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Upozornéni pro dokovaci stanici
1. “DULEZITE BEZPECNOSTNI POKYNY - TYTO

POKYNY USCHOVEJTE“ a ,NEBEZPEC/ -
ABYSTE SNIZILI NEBEZPECI POZARU NEBO
URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM, PECLIVE
DODRZUJTE TYTO POKYNY".

.Déti starsi osmi let a osoby se snizenymi
télesnymi, smyslovymi a rozumovymi
schopnostmi ¢i s nedostatkem znalosti a
zkusSenosti mohou tento spotrebic pouzivat pod
odpovidajicim dohledem, nebo pokud byly
pouceny o bezpelném pouzivani spotrebice a
chapou nebezpecdi spojena s jeho pouzivanim.
Deti si se spotrebicem nesmeji hrat.
odpovidajiciho dohledu vykonavat udrzbu.
.Pred cisténim nebo udrzbou spotrebice je nutné
vytahnout zastréku ze zasuvky. Pred cistenim
nebo udrzbou spotrebic vypnéte.

.Pokud je napajeci kabel poskozeny, musi byt
nahrazen specialnim kabelem nebo sestavou

kabell, které jsou k dispozici u vyrobce nebo jeho

servisniho zastupce.

. Dokovaci zakladna je pouzitelna pouze pro
produkt RVCLS144AB. (Typ akumulatoru: Li-ion,
DC14.4 V, 5200 mAh)

Dokovaci zakladna zacne automaticky nabijet v
momente, kdy se do ni roboticky vysavac vrati.

CZ-05

. Varovani: Nabijecka baterii (Dokovaci stanice)

neni urcena k nabijeni nenabijecich baterii.
POZOR: Abyste se vyhnuli nebezpeci
zpUsobenému nelmyslinym resetovanim
tepelné pojistky, nesmi byt tento spotrebic
napajen pres externi spinaci zarizeni, jako je
casovy spinac, nebo pripojeny k obvodu, ktery
je pravidelné zapinan a vypinan.

Upozornéni pro BATERII

1.

Pred vyjmutim akumulatoru je nutné vyrobek
vypnout.

. Nerozebirejte, prosim, akumulator sami.
. Pokud ho potrebujete vymenit, kontaktujte,

prosim, zakaznickeé centrum.
Nefunkcni akumulator zlikvidujte v souladu s
mistnimi zakony a vyhlaskami.

. Nerozebirejte, neotevirejte ani nerozrezavejte

baterie.

. Nevystavujte ¢lanky ani baterie teplu nebo ohni.

Vyhnéte se skladovani na primem slunci.
Nezkratujte baterii.

. Neskladujte baterie nahodné v krabici nebo

zasuvce, kde by se mohly vzajemné zkratovat

nebo byt zkratovany jinymi kovovymi predmety.

. Nevystavujte baterie mechanickym otresim.
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10.V pripadé uniku ¢lanku nedovolte, aby se kapalina

dostala do kontaktu s pokozkou nebo ocima.
Pokud doslo ke kontaktu, omyjte postizené misto
velkym mnozstvim vody a vyhledejte lékarskou
poOmMoc.

pouze pro pouziti uvnitf

[symbol IEC 60417-5957
(2004-12 )]

prectéte si navod k obsluze

II [symbol ISO 7000-0790
I__.I (2004-01 )]

R [symbol IEC 60417-5031
- (2002-10 )]

stejnosmérny proud

miniaturni pojistkova vlozka s ¢asovym zpozdénim, kde X je
symbol pro ¢asovou/proudovou charakteristiku, jak je uvedeno

v IEC 60127
[symbol IEC 60417-5032 stfidavy proud
N (2002-10 )]
|:| [symbol IEC 60417-5172 zarizeni tridy Il
(2003-02)]
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11.

12.

13.

14.
15.

16.
17.

18.

19.

Nepouzivejte zadnou jinou nabijecku nez tu, ktera
je specialné urcena pro pouziti s timto zarizenim.
Nepouzivejte zadné baterie, které nejsou urceny
pro pouziti se zarizenim.

V zarizeni nekombinujte rdznou vyrobu, kapacitu,
velikost nebo typ.

Uchovavejte baterie mimo dosah déti.

V pripadée spolknuti ¢lanku nebo baterie okamzité
vyhledejte lékarskou pomoc.

Baterie udrzujte Cisté a suché.

Nenechavejte akumulator v nabijecce, pokud uz je
nabity.

Po delsi dobé skladovani mlze byt nutné baterie
nekolikrat nabit a vybit, aby bylo dosazeno
mMmaximalniho vykonu.

Baterie podavaji svdj nejlepsi vykon, kdyz jsou
provozovany pri normalni pokojove teploté (20 °C
+5°0).

20.Uschovejte plvodni dokumentaci k produktu pro

21.

budouci pouziti.

Pokud je akumulator dlouhodobé nedostatecné
nabity, mdze dojit k jeho nendvratnému
poskozeni. Doporucujeme akumulator pred jeho
skladovanim dostatecnée nabit.
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TECHNICKA DATA

Model produktu: RVCLS144AB
Nabijeci napéti: 16.9 V =

Jmenoviteé napéti: 14.4 V=
Jmenovity vykon: 55 W

Model dokovaci stanice: BS2101
Vstup dokovaci stanice: 220-240V~, 50-60Hz,
765W

7. Vystup dokovaci stanice: 16.9V—, 2A
8. Model baterie: BP14452F

9. Jmenovité napeti baterie: 14.4V=—=

10. Kapacita baterie: 5200mAh 74.88Wh
11. Limitni napéti nabijeni: 16.8V=—=

O TR NN

PREDSTAVENI SPOTREBICE
Obsah baleni

Usporadani vrchni
Casti

Navod k pouziti

Usporadani spodni
casti
Nabijeci stanice

Schranka na
prislusenstvi

Hlavni jednotka

Cz-09

Popis spotrebice
Pohled na vysavac shora (s neotevienym krytem)

Naraznik
\ Tlacitko spusténi
(S Wl
| /preruseni
Laserovy senzor
Vibracni mopovaci
soustava/

Navrat do
nabijeci stanice

Otvor pro
zvedani krytu

- —— o 000000

Nadrzka na vodu
(vCetné
Pohled na elektrolytického
vysavac shora (s vodniho modulu
otevrenym uvnitr)
krytem)
Tlacitko
,sité / Wifi“ o
Tladitko reset m\/\ Uvolnovaci tlac¢itko
, ) % - k nadobé na smeti
Nadoba na smeti

Cistici kartac
Uvolnéni nadrzky

Pohled zespodu

Senzor proti

padur . L .
Univerzalni kole¢ko

Bo¢ni kartac

X
Nabijeci ¢ipy J
Specialni hadﬁ’kb - 7
na vibracni
mopovani

Kolo

Kryt rota¢niho
kartace

Vystup vody
(pod hadfikem)
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Vkladani dili do nabijeci stanice

Viko stanice
Kontrolka . n

Navrat k nabijeni
oblast dosahu signalu

Vystup vzduchu

Pohled zespodu

Kanal pro privod vzduchu

Prostor pro uschovani
Privodniho kabelu

Uvolnovaci tlacitko
svrchniho vika
nabijeci stanice

abijeci Cipy

duchu

Kanal pro odvod
vzduchu

Cz-1n

MONTAZ

Umisténi nabijeci stanice

1. Nabijeci stanici postavte ke zdi
vyhradné na tvrdou podlahu.

2. Umistéte nabijeci stanici v
oblasti pokryté signdlem Wi-Fi a
zajistéte tim stabilni sitové
pripojeni hlavni jednotky a
dobrou funkénost jeji aplikace.

/\ Upozornéni

1. Nevystavujte pfimému 2.
slunci.

S S
N [ i
X

3. Neumistujte nabijeci stanici
a koberce nebo jiné mékké 4
povrchy.

X

5. Ulozte napajeci kabel.

7. Udrzujte nabijeci plochy na
nabijeci stanici suché a cisté a
pravidelné je Cistym a
mékkym hadfikem Cistéte a
otirejte.

T
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Nezakryvejte oblast vysilani
signalu nabijeci stanice
nalepkami nebo jinymi
predmeéty.

-~

. Zajistéte, aby oblast pro

nabijeni byla vzdy sucha.

aaa
SUEN

. Pokud jsou ve mistnosti dalsi

nabijeci stanice vysavace, pred
pouzitim je odpojte od elektriky
a uschovejte.

=



Pro sestaveni vibracniho mopu pouzijte navod

1. Stisknéte tlacitko na
nadrzce a vyjméte ji.

3. Pripnéte specidlni hadrik
pro vibra¢ni mopovani ke
spodni ¢asti vibracni
mopovaci soustavy tak, zZe
jej zarovnate podél
stfredového Svu; pro jeho
vycisténi/vyménu ho stadi
jen sloupnout.

Specidlni hadrik pro vibraéni mopovani

-

/\ Upozornéni

1. Naplnte nadrz Cistou
kohoutkovou vodou
namisto jinak ¢isténé nebo
upravené vody.

VLS

2. Odstrante gumovou zatku a

naplnte nadrzku vodou az
po rysku MAX.

Vstup/vystup
pro vodu

. Vlozte vibraéni mopovaci
soustavu do hlavni
jednotky, dokud neuslysite
cvaknuti.

2. Nepridavejte do vody v

zadném pripadé zadné Cistici
prostredky ani dezinfekéni
prostredky, oleje atp.

B

Montdz boénich kartacu
1.

. Funkci vytirani

nepouzivejte na koberci.

. Udrzujte terminadl suchy a

Cisty, nez do néj vsunete
vibra¢ni mopovaci
soustavu.

Terminal

Zachovejte barvu boéniho
kartadce stejnou jako je
barva sloupku. Zatlac¢te
boc¢ni karta¢ dold, az
dokud se nezaklapne na
misto.

4.

6.

2.
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Neplnite nadrz horkou vodou,
aby nedoslo k jejimu
zkresleni pfi vysoké teploté.

i

—————

— X

Pritok vody nastavte pomoci
aplikace v mobilnim telefonu.

Rychlost pritoku vody

Pro odstranéni bo¢niho
kartace otolte robota vzhlru
nohama a uchopte boéni
kartad¢ za jeho pogumovanou
nozicku (davejte pozor,
abyste netahali chuchvalce
vlasl z bo¢niho kartace ptilis
velkou silou) obéma rukama,
abyste ho vytanhli.




Nabijeni robotického vysavace

Pred prvnim pouzitim polozte
robota pobliZz stanice a ujistéte se,
Ze je robot v nabijecim stavu
prvniho pouziti, a pak robota
zapnéte.

U dalsich pouziti dojede robot k
nabijeci stanici automaticky po
dokonceni uklidu.

Pokyny pfed prvnim pouzitim

1.

. Pro vytvoreni prekdzky pro

Pred spusténim sklidte drobné

predmeéty z podlahy a odstrante labilni,
krehké, cenné a pripadné nebezpecéné
predmeéty.

robota pouzijte vhodné
predméty nebo vytvorte
virtualni zed v aplikaci.

S, 8L

Pokud potrebujete oznacit misto na mapé, které nechcete,
nemuzete nebo nepotiebujete uklidit, mizete do mapy pres
aplikaci vlozit zakdzanou zdnu nebo virtudlni zed/zdi. Timto
vysavaci zabranite vstup do prostoru.

/\ Upozorné&ni

Pokud vysavac nelze nabit, zkontrolujte, zda nejsou nabijeci
plochy ve spodni ¢asti vysavace blokovany bocnimi kartaci.
Pokud ano, otocte karta¢em tak, abyste nabijeci plochu uvolnili.
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PROVOZ SPOTREBICE

Metody zapnuti

1.

2.

Jakmile vysavac umistite nabijeci stanice k nabijeni, automaticky
se zapne (doporuceno).

Dlouze stisknéte “(),, na 3 sekundy, kontrolka se rozblik3,
vysavac vyda zvuk a kontrolka zGstane svitit, coz znamen3, ze
vysavac je zapnuty.

Zacatek uklidu

1.

V pohotovostnim rezimu kratce stisknéte ,,()“ na 1 sekundu coz
probudi vysavac a zacne uklizet.

2. Pokud chcete vytfit podlahu mopem, je vyzadovano potvrzeni, ze

je vibraéni mopovaci soustava umisténa spravné.

Pozastaveni uklidu

Béhem uklidu kratce stisknéte ,, ()" na 1 sekundu, vysavac se zastavi
a prejde do pohotovostniho rezimu.

Navrat k nabijeni

1.

Jakmile se vysavac po dokonceni uklidu vrati do stanice,
kontrolka ndvratu do stanice sviti ¢Cerveng;

Jakmile se vysavac¢ do stanice vrati kvUli nizkému stavu baterie,
aby se dobil, kontrolka navratu do stanice blika.

D V pohotovostnim rezimu kratce stisknéte ,&“ na 1 sekundu a
vysavac se vrati do nabijeci stanice.

2 Bé&hem uklidu kratce stisknéte ,, (h)* na 1 sekundu, vysavac se
zastavi; poté stisknéte tlacitko ,,&“ na 1 sekundu a vysavac se
vrati do stanice k nabijeni.

. 'V pfipadé zvlastnich podminek (jako je vybita baterie, zaseknuty

vysavac atd.) se vysavac do stanice automaticky vratit nemusi a
nenabije se. V takovém pripadé umistéte prosim vysavac do
nabijeci stanice ruc¢né.

Reseni problémii
Pri vyskytu chyby vysavace, kontrolka napajeni rychle blikd. Chybu
odstrante kratkym stisknutim tlacitka ,,&“ na 1 sekundu.
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Pripojeni robota ke stanici

1.

Rychlé pripojeni: Kdyz je robot ve vypnutém stavu, stisknéte
dlouze , ()" po dobu 3 sekund.

Spojeni bude automaticky dokonéeno, az robota zapnete. Zvuk
,Di-du“ znamena, Ze bylo spojeni Uspésné.

Manualni pripojeni:

KdyzZ je robot v zapnutém stavu, dlouze stisknéte zaroven ,, ()"
a @ po dobu 3 sekund. Pokud je spojeni Uspé&sné, uslysite
zvuk ,,Di-du” a kontrolka stanice trikrat blikne.

Vypnuti spotiebice

1.

Dlouze stisknéte tlac¢itko ,, (O na 3 sekundy, kontrolka napajeni
zacne blikat;

2. Vysavac vyda zvuk, kontrolka napajeni nesviti, coz znamena, ze

je vysavac je vypnuty.

/\ Upozornéni

1.

Pokud neni mozné zahdjit
uklid diky nizkému stavu
baterie, vysavac pred
uklidem nabijte.

2. Vysavac se béhem uklidu
automaticky vrati do stanice
nabit v pripadé slabé baterie.
Po Uplném nabiti se vrati
zpét k uklidu z mista
preruseni, aby uklid dokoncil.

L )=+

Béhem nabijeni kontrolka 4. Vysavac prejde do rezimu

napajeni pomalu blika a spanku po 10 minutach

trvale se rozsviti az po neaktivity, z pohotovostniho

dokonceni nabijeni. rezimu vysavac probudite
stisknutim libovolného
tlacitka na vysavaci.

%@

e / =06

. Pokud se vysavac¢ nachazi v nabijeci stanici, nelze jej vypnout.

Pokud ho potrebujete vypnout, presunte ho do prostoru mimo
nabijeci stanici.
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Zpusoby vyprazdnovani nddoby na odpad

1. Nastaveni cetnosti a frekvence vyprazdnovani:

Nastaveni automatického vyprazdnovani nddoby na odpad muze
byt upravovano pres aplikaci ConnectLife Robot.

Délka sbéru mlze byt nastavena v rozmezi 6 az 14 vtefin.
Frekvence samocisténi mlze byt nastavena v Uklidovych cyklech
po 1, 3 nebo 5 Uuspésné dokoncenych uklidech.

941 ol T -
< Dust collection settings

Auto

1time v
3times

5 times.

Never

Dust collection time

2. Automatické vyprazdnovani:

Proces vyprazdnovani se spusti automaticky po uspé&sném
dokonceni naplanovaného uklidu a nadvratu vysavace do
nabijeci stanice.

3. Ru¢né vyprazdnovani:

Po Uspésném dokonceni uklidu méze byt vysavac poslan do
nabijeci stanice ru¢né. Proces vyprazdnovani se spusti
automaticky po navratu vysavace do nabijeci stanice.

4. Vyprazdnéni nddobky na smeti pres aplikaci:

Po navratu vysavace do nabijeci stanice mlzete pfes ikonu v
aplikaci ,,Vyprazdnéni nadobky na odpad” spustit proces
vyprazdnovani.

Poznamka: Nabijeci stanice pri procesu vyprazdnovani vyrazné
zvySsi svdj vykon a je hluénéjsi nez v bézném rezimu.
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Kontrolky stavu hlavni jednotky

Kontrolky ———Stav—Reieni |

Kontrolka
pohotovostniho
rezimu trvale sviti.

Kontrolka
pohotovostniho
rezimu nesviti.

Kontrolka
pohotovostniho

rezimu rychle blika.

Kontrolka
pohotovostniho
rezimu pomalu
blika.

Kontrolka
pohotovostniho

rezimu pomalu
blika.

Kontrolka navratu
k nabijeni blika.

Kontrolka navratu
k nabijeni nesviti.

Kontrolka wifi je
vypnuta.

Kontrolka wifi
pomalu blika.

Kontrolka wifi
rychle blika.

Kontrolka wifi
trvale sviti.

Kontrolka vodni
elektrolyzy je
zapnuta.

Kontrolka vodni
elektrolyzy je
vypnuta.

Vysavac je v pohotovostnim
rezimu nebo uklizi a po
dokonceni uklidu se vrati k
nabijeni.

Vysavac je v rezim spanku
nebo je vypnuty.

Robot nefunguje, jak ma.

Vysavac se nabiji.

Po dokon¢eni uklidu se
vysavac vrati k nabijeni.

Vysavac se vraci k nabijeni z
ddvodu nizkého stavu
baterie.

Vysavac je v pohotovostnim
rezimu/uklizi/se nabiji.

Vysavac neni sparovan se siti
nebo je odpojen od sité.

Vysavac ¢eka na sparovani
se siti.

Probiha prenos dat.

Robot ukazuje normalni
spojeni se siti.

Elektrolyticky vodni modul je
vV provozu.

Elektrolyticky vodni modul
nejde zapnout.

Viz reseni potizi
(Strana 16) pro feseni poruch

Kontrolky stavu nabijeci stanice

Kontrolky ————Stav————Reeni |

Nabijeci stanice neni zapojena do
- elektriky. /
Nesviti
Nabijeci stanice je v /
pohotovostnim rezimu

Nabijeci stanice byla néjakou /
dobu zapnuta

Bila kontrolka

L Vysavac se vraci do stanice, jakmile
trvale sviti.

dorazi do stanice, automaticky se /
spusti rezim samocisténi.

Nabijeci stanice sbird prach. /

Cervena kontrolka

trvale sviti. Sacek na smeti je plny. Vyménte plny sacek

za novy
Cervena kontrolka Sacek na smeti neni na svém misté

blika nebo na nabijeci stanici neni pevné
’ zaklapnuty vrchni kryt.

Vlozte sacek na smeti a
pevné uzavrete svrchni
kryt.
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POUZIiIVANI APLIKACE

POZNAMKA:
Pokud se zméni nazev nebo heslo vasi domaci Wi-Fi, budete muset
Znovu navazat spojeni s robotickym vysavacem.

1. Aplikace podporuje iOS 9.0 a vyS$si, Android 6.0 a vyssi verze
telefonniho systému, ale zarizeni Pad neni akceptovano. Obecné Ize
verzi systému telefonu zkontrolovat kliknutim na ,,Nastaveni-O
mobilnim telefonu” v mobilnim telefonu.

2. Tento model nepodporuje smérovac se Sifrovanim WEP.

3. Konfigurace vysavace pro pristup k siti vyzaduje sit Wi-Fi s
frekven¢nim rozsahem 2,4 GHz, frekvenc¢ni rozsah 5 GHz neni
aktualné kompatibilni.

4. Nekonfigurujte pfistup k siti ve stavu nabijeni.

5. Wi-Fi je povinna pro konfiguraci pristupu k siti vysavace, jakmile je
pristup k siti Uspé&sné nakonfigurovan, lze aplikaci provozovat v
prostfedi sité Wi-Fi/2G/3G/4G a Cistic¢ Ize ovladat na dalku.

6. Pokud se zméni vase domaci WIFI heslo, vysavac se zobrazi off-line.
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. Pokud ostatni chtéji pouzivat aplikaci k ovladani stejného pristroje,

musi je do aplikace pozvat vlastnik zarizeni sdilenim zafizeni s
uctem nového uzivatele (za podminky, ze si pozvany stahl aplikaci
a zaregistroval ucet).

. Zarizeni bude odstranéno ze seznamu zarizeni byvalého vlastnika

zarizeni, pokud novy vlastnik Uc¢tu zarizeni Uspésné pripoji.

.Jakmile je robot Uspésné nakonfigurovan pro pristup k siti,

nasledujici operace povedou k vymazani nastaveni Wi-Fi a je
vyzadovana konfigurace sekundarniho pristupu k siti; pomoci
dlouhého stisknuti tla¢itka konfigurace pristupu k siti na zarizeni po
dobu 3 sekund a poté, co uslysite zvuk tikani, budou vsechny
informace Wi-Fi vymazany.

PAROVANIi ROBOTA S APLIKACIi PRO MOBILNi TELEFON

1.

2.

Ujistéte se, Ze je mobilni telefon pripojen k vasi domaci Wi-Fi.

Vyplnte si heslo ze své Wi-Fi.

Stahnéte si aplikaci ConnectLife Robot a zaregistrujte svého robota ve
dvou krocich:

a) Naskenujte QR kod nebo vyhledejte ConnectLife Robot APP v obchodé
Apple App Store (https://www.apple.com/app-store/) nebo v obchodé
Google Play (https://play.google.com/store/apps) a stahnéte ji.

b) Otevrete aplikaci, zaregistrujte se a vytvorte si sv{j osobni
Ucet podle pokyntd na displeji.
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3. Pridejte svého robota do své aplikace z dostupnych zafizeni
stisknutim ,,Pridat zarizeni“ nebo symbolu ,,+“.

4. Pokud ma vas telefon Bluetooth ON, zatizeni se vam mUze
objevit v horni ¢asti obrazovky (vlevo dole obrazek), kde jej
vyberete a postupujte podle pokynt v APP. V pfipadé ru¢niho
pridavani robota najdéte Small Home Appliances na karté
VLEVO a poté vyberte Robot Vacuum (Wi-Fi). Najdéte jej
posunutim dold moznych zatizeni (dolni PRAVY obrazek).

5. Pro dokoncéeni tohoto parovani postupujte podle
dalsich pokyn0.
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KAZDODENNIi UDRZBA A SERVIS

Udrzba nadobky na prach (¢isténi dle potfeby)

1. Vyjmuti nddoby na
odpad z vysavace:
Uchopte nddobu na
smeti dvéma prsty tak,
abyste zaroven uvolnili
zamek a nadobu vyjmeéte
tahem vzh(ru.

Tlacitko
uvolnéni
nadoby

3. Odstrante soustavu filtrd
podle pisemnych pokynU
na soustavé filtra.

A

L Umisténi filtrd

5. Ocistéte prach z otvoru
pro sbér prachu na
nadobce na prach.

=] =]

=~

2. Vysypani prachu: otevrete
nadobku na prach a
vysypte prach z nadobky.

4. Vycistéte nadobku na
prach, soustavu filtrG a
vypln filtru; az budou zcela
Cisté a suché, vratte je na
misto, uzavrete zadni kryt a
zkontrolujte, zda je vSe na
svém misté; (Jak nadobka
na prach, tak i soustava
filtrd jsou omyvatelné
vodou).

Nadobka Vypln Soustava
na prach filtru  filtrd

Suseni na
vzduchu
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Udrzba vibraéni mopovaci soustavy
(doporucujeme Cistit kazdy tyden)

1. Stisknéte tlacitko na
nadrzce a vyjméte ji.

Nadrz na
vodu

3. Vytahnéte zatku pro
vstup/vystup vody z
nadrzky, abyste vylili z
nadrzky vsechnu vodu;
otrete povrch nadrzky
kouskem cistého hadriku,
vibraéni nadrzku vodou
necistéte.

Vstup/ )
vystup pro &

-

vodu

5. Osuste vibra¢ni mopovaci
soustavu a specialni hadfik
na vibracni mopovani.

7(

:

2. U vibrac¢ni nadrzky berte,

prosim, v potaz, ze podlozku
neni mozné odstranit,
sundejte pouze mopovaci
hadfik a pred dalSim pouzitim
ho umyjte.

n

. Vycistéte hadfik.

. Pravidelné ¢istéte od vodniho

kamene dle navodu. Naplnte
nadrz vodou az po rysku MAX.
Do vody pridejte 5 g kyseliny
citronové a 30 minut nechte
pusobit. Vodu vylijte a do
nadrzky napustte ¢istou vodu.
Dle potreby postup opakujte.
Béhem ¢&isténi nikdy neméjte
nadrz pod el. proudem.




Cistici nagini
1. Cistici na¢ini je umisténo 2. Pouzijte tuto metodu ¢&isténi
nad nadobkou na prach. kartace:

(D Vlasy namotané na kartaci
nejprve nastrihnéte
pomoci prilozené ziletky
na Cisticim kartaci.

(2 Vlasy z kartace odstrante

< pomoci kartacku nebo
Cistici %{\% rukou ~ NGz
kartac
Jemny
kartac

Udrzba valcového kartaée (doporuéuje se
provadét alespon 1x tydné)

1. Otocte hlavni jednotku dnem 2. Ocistéte valcovy kartac a

vzhiru, drzte jednou rukou jeho kryt pomoci &isticiho
vrchni zarez krytu valcového kartdcku nebo jemného
kartace, potom pritisknéte hadriku.

smérem doll, abyste mohli
kryt sundat a vytdhnout ho, a
zvednéte pravou stranu
valcového kartace, abyste ho
vyjmuli.

3. Omyjte valcovy kartac¢ vodou
a osuste jej.

Koncovy kryt
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4. Po dokon¢&eni uklidu vsunte
koncovy kryt zpét do téla
kartace.

5. Vlozte télo kartace do prostoru
pro karta¢ ve sméruy, jak je na
obrazku.

6. Vsunte a zacvaknéte kryt
valcového kartace do robota.

Udrzba kol (doporuduje se provadét

alespon 1x tydné)

Hnacim kolem otacejte dopredu a dozadu, abyste z néj odstranili
cizi predméty. Ocistéte je pomoci Cisticiho nacini nebo jemného
hadfiku a odstrante vlasy a cizi téliska.

Udrzba boénich kartact (doporuduje se
provadét alespon 1x tydné)

1. Vyjméte boclni kartace.
2. Odstrante prach prilepeny k boé¢nim kartacam.
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Cisténi senzoru a pruzinovych ¢ip{i
(doporucujeme Ccistit kazdy tyden)

Jemneé otrete senzor pomoci
jemného hadriku, abyste
odstranili prach na jeho povrchu.

Jemné otrete nabijeci Cipy
pomoci jemného suchého
hadriku, abyste zajistili
normalni nabijeni.

Vymeéna sacku na prach od nabijeci stanice
(doporucujeme ménit jednou mésicné)

Vyjmuti sacku na prach

1 1 !;
- — (L
Zavrete svrchni kryt

Vlozeni sa¢ku na prach  nabijeci stanice

Otirani filtracniho sita
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Udrzba zakladny nabijeci stanice (dle

potreby)

Odsroubujte Srouby vzduchového kanalku, abyste odstranili kryt

Cisténi vzduchovych kanalkd

RESENI PORUCH HLAVNI
JEDNOTKY A JEJi APLIKACE

problém —— Moznd piicina ——Redeni

Roboticky vysava¢ 1
se nenabiji.

Roboticky vysavac
se nevraci do
nabijeci stanice.

1.

Hlavni jednotka
zaseknuta.

N

Nabijeci plochy vysavace a
dobijeci stanice nejsou
v Uplném kontaktu.

Nabijeci stanice
neni spravné umisténa.

. Hlavni jednotka se zamotala

a je zaseknuta kvali
pfedmétliim na zemi, jako
jsou draty.

. Bo¢ni kartace a valcovy

kartac¢ se zasekly a robot se
nemuze normalné pohyb.

. Podvozek hlavni

jednotky se zasekl kvuli
prekazkam.

1. Umistéte vysavac¢ 1 m pred
stanici a stisknéte tlac¢itko pro
navrat do nabijeci stanice.

1. Viz str. 12 v manualu.

1. Uklidte rozhazené kabely a dalsi
predméty na podlaze.

2. Uklidte pohazené predméty, u
kterych se valcovy karta&/boéni
kartace zasekly, a umistéte hlavni
jednotku na rovnou podlahu,
abyste ji mohli spustit.

3. Uklidte dotceny prostor nebo
vytvorte zakdzanou oblast
po uklizeni prekazek.
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Problém Mozna pficina Reseni

Roboticky vysavac
nedokoncil uklid
prostoru ale vraci
se k nabijeni.

Uklid neni podle
planu.

Vysavac
nepracuje.

Hlavni jednotka
couva.

Vysavac nevydava
zadné zvuky.

Robot upozornuje,
Ze heslo neni
spravné.

Prvni krok pfipojeni

k Wi-Fi trva

prilis dlouho a
automaticky
ukazuje, ze se
pfipojeni nezdafrilo.

Druhy krok
pripojeni k Wi-Fi
trva prilis dlouho a
automaticky
ukazuje, ze se
pripojeni
nezdafilo.

1. Hlavni jednotka
zaznamenala nizkou uroven
baterie.

Plan uklidu byl zrusen.
. Hlavni jednotka je
v rezimu DND (Nerusit).

N~

—-

. Levé nebo pravé kolo
neni na podlaze.

—

. Ochranny kryt naviga¢niho
modulu je zaseknuty.
. Pred robotem jsou prekazky.
. Naraznik je zaseknuty
.Senzor proti spadnuti

je pokryty prachem.

A WN

—

. V aplikaci bylo nastaveno
ztlumeni nebo ztiseni.

1. Heslo k vasi domdci siti
Wi-Fi neni spravné, a robot
se proto nemdze pripojit k
internetu.

. Pripojeni k Bluetooth se
nezdafilo.

. Zkontrolujte, zda je sit

spravné pripojena.

2. Robot je pfilis daleko od
routeru a dostava slaby
signal.

3. Zarizeni pfipojena k routeru

jsou nad limitem.

4. Wi-Fi heslo obsahuje zvlastni

znaky, jako jsou mezery
nebo interpunkce.

. Umistéte roboticky

N~

—_

—_

—

wWN -

N~

vysavac do nabijeci
stanice.

Znovu naplanovat.
Vypnéte rezim DND nebo
prenastavte casovy
rémec DND.

. Polozte hlavni jednotku na

rovny povrch, abyste ji mohli
spustit.

. Poklepejte na ochranny kryt,

abyste odstranili cizi téliska.

. Odklidte prekazky pred

robotem.

. Poklepejte na naraznik, abyste

odstranili cizi téliska.

. Ocistéte prach z povrchu cocky

senzoru proti spadnuti.

. Nastavte hlasitost v aplikaci.

. Dlouze stisknéte tlac¢itko Wi-Fi,

dokud neuslysite pipnuti, a
potom zadejte heslo pro
pfipojeni k internetu.

Resetujte Bluetooth.

. Znovu zapnéte robota.
. Dlouze stisknéte tlacitko Wi-Fi

pro restartovani pfipojeni k siti

Znovu robota pripojte k Wi-Fi.

. Béhem pripojovani polozte

robota blize k routeru.

Pouzijte hotspot svého telefonu
pro pripojeni robota. Pokud to
bude fungovat, snizte, prosim,
pocet uzivatell pfipojenych k
routeru nebo navyste kapacitu
routeru a zkuste to znovu.

. Resetujte své heslo na Wi-Fi a

vyhnéte se pouzivani zvlastnich
znakd.
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Treti krok
pripojeni k Wi-Fi
trva pfilis dlouho a
zafizeni ukazuje,
ze se pripojeni
nezdarilo.

Aplikace ukazuje
ztratu spojeni.

Chod aplikace
reaguje se
zpozdénim.

Hlavni jednotka
nesbird
automaticky prach
poté, co

se vrati k nabijeci
stanici.

Po dokonceni
vysavani se odpad
v nadobce na
prach neuklada do
nabijeci stanice.

Odpad vypadava
z hlavni jednotky
béhem jejiho
provozu.

—

—_

N~

N~

Mozna p¥Ficina

. Nepodarilo se propojit

Ucet.
Sitovy signél je nestabilni.

. Va§ mobilni telefon nenf

spravné pripojeny k siti
Vas router nefunguje
spravné.

. Vas roboticky vysavac neni

zapnuty.

. Wi-Fi konfigurace robota je

vymazana.
Heslo na Wi-Fi je jiné nebo
se zménila sit.

Sit je pretizena.

. Vas mobilni telefon ma slaby

signal Wi-Fi.

. Sitka pasma sité neni

dostatec¢na.

Sacek na smeti je plny.

. Vrchni kryt nabijeci

stanice neni zavreny.

. Sacek na prach neni

vlozeny az do konce.

. Vzduchové kanalky

nabijeci stanice jsou
ucpané cizimi
télisky.

. Otvor pro sbirani prachu

v nadobce na prach je
ucpany cizimi télisky.

—_

. Znovu se prihlaste do aplikace.

2. Kdyz je sitovy signal dobry,

—_

N

stisknéte dlouze tlac¢itko Wi-Fi,
abyste spojeni restartovali.

. Znovu pripojte mobilni telefon

ke své siti.

Restartujte router.
Zapnéte tlacitko zapnuti
robotického vysavace.

. Pridejte nové zafizeni do

aplikace.

. Kdyz se robot zapne, dlouze

tisknéte (po dobu 3 sekund)
tlacitko pro spéarovani se siti,
dokud neuslysite pipnuti.
Znovu pridejte robota podle
provoznich pokynd v mobilnim
telefonu.

. Restartujte router a snizte pocet

uzivateld, ktefi k nému maji
pristup.

. Zkontrolujte nastaveni svého

telefonu.
Zvyste Sifku pasma sité.

. Nahradte ho novym sackem, viz

dalsi detaily na str. 27.

. Pevné zavrete vrchni kryt
. Zasunte sacek na prach

az do konce.

. Ocistéte vzduchové kanalky

nabijeci stanice.

. Vycistéte cizi téliska z

otvoru pro sbér prachu.

Dalsi mozna feSeni zavad naleznete v aplikaci
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ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Avvertimento per la macchina

1.

Questo elettrodomestico puod essere utilizzato da
bambini di eta pari o superiore a 8 anni e da
persone con ridotte capacita fisiche, sensoriali o
mentali o prive di esperienza e conoscenza,
purcheé siano supervisionate o siano state istruite
sull'uso dell'elettrodomestico in modo sicuro e ne
comprendano i pericoli connessi.

| bambini non devono giocare con l'apparecchio.
La pulizia e la manutenzione da parte dell'utente
non devono essere effettuate da bambini senza
supervisione.

La spina deve essere rimossa dalla presa di
corrente prima della pulizia o della manutenzione
dell'apparecchio. Spegnere l'apparecchio prima
della pulizia o della manutenzione.

Se il cavo di alimentazione e danneggiato, deve
essere sostituito con un cavo © un gruppo
speciale disponibile presso il produttore o il suo
agente di servizio.

. ATTENZIONE: Per la ricarica della batteria,

utilizzare esclusivamente la base rimovibile fornita
con questo elettrodomestico.

Utilizzare solocon la base BS2101.

Questo elettrodomestico contiene batterie che
POSSONO essere sostituite solo da personale
qualificato.
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6. Non avvicinare il robot intelligente a fonti di

calore, radiazioni o mozziconi di sigarette accesi.
E severamente vietato aspirare i seguenti oggetti:
1 Tutti i liguidi come acqua e solventi;

2) Calce, polvere di cemento e altre polveri e
immondizia da costruzione;

3) Oggetti che generano calore, come anodi di
carbonio, mozziconi di sigarette non estinti;

4) Frammenti taglienti, come vetro, ecc;;

5) Articoli inflammabili ed esplosivi, come benzina
e prodotti alcolici.

. Prima dell'uso, rimuovere tutti gli oggetti fragili dal

pavimento (come occhiali, lampade, ecc.) e gli
oggetti che potrebbero aggrovigliarsi sulla
spazzola laterale, la spazzola a rullo e le ruote
motrici (come fili, tende e altri materiali facilmente
impigliabili).

. Prestare attenzione ai propri capelli ed evitare che

si impiglino su ruote o spazzole a rullo durante
l'uso, la pulizia e la manutenzione del robot.

. Non utilizzare questo prodotto a un'altitudine

superiore ai 2000 m.

hi¢
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10.Corretto smaltimento di questo prodotto.

1.

Tale contrassegno indica che questo prodotto non
deve essere smaltito con altri rifiuti domestici in
tutta 'UE.

Per prevenire possibili danni alllambiente o alla
salute umana derivanti dallo smaltimento
incontrollato dei rifiuti, riciclarli in modo
responsabile per promuovere il riutilizzo
sostenibile delle risorse materiali. Per restituire il
dispositivo usato, utilizzare i sistemi di restituzione
e raccolta o contattare il rivenditore presso cui e
stato acquistato il prodotto. Loro possono ritirare
qguesto prodotto e riciclarlo in modo sicuro per
I'ambiente.

Informazioni sulla garanzia

[l produttore fornisce una garanzia in conformita
alla legislazione del Paese di residenza del cliente,
con un minimo di 2 anni, a partire dalla data di
vendita dell’'elettrodomestico all'utente finale.

La garanzia copre solo i difetti di materiale o di
fabbricazione.

Le riparazioni in garanzia possono essere
effettuate esclusivamente da un centro di
assistenza autorizzato. Quando si presenta un
reclamo durante il periodo di garanzia, €
necessario presentare la fattura di acquisto
originale (con la data di acquisto).

La garanzia non si applica in caso di:
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12.

13.

Normale usura

- Uso scorretto, ad es. sovraccarico
dell'elettrodomestico, utilizzo di accessori non
approvati

- Uso di forza, danni causati da influenze esterne
- Danni causati dalla mancata osservanza del
manuale d'uso, ad es. collegamento ad una rete
elettrica non idonea o non rispetto delle istruzioni
di installazione

- Apparecchi parzialmente o completamente
smantellati

WIFI: 2400-2483,5 MHz, POTENZA MASSIMA: 20
dBm,

POTENZA MASSIMA BLUETOOTH: 10 dBm.

Per soddisfare i requisiti di esposizione alle RF,
durante il funzionamento del dispositivo e
necessario mantenere una distanza di separazione
di 20 cm o piu tra I'antenna del dispositivo e le
persone. Per garantire la conformita, si sconsiglia
di operare a una distanza inferiore a questa.
PRODOTTO LASER DI CLASSE 1

RADIAZIONE LASER INVISIBILE

(Nota: Laser classificato in Classe 1 secondo IEC
60825-1:.2014)
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Avvertimento per la base
1. "ISTRUZIONI DI SICUREZZA IMPORTANTI -

CONSERVARE QUESTE ISTRUZIONI" e
"PERICOLO - PER RIDURRE IL RISCHIO
D'INCENDIO O SCOSSE ELETTRICHE, SEGUIRE
ATTENTAMENTE QUESTE ISTRUZIONI".

. Questo elettrodomestico puo essere utilizzato da
bambini di eta pari o superiore a 8 anni e da
persone con ridotte capacita fisiche, sensoriali o
mentali o prive di esperienza e conoscenza,
purché siano supervisionate o siano state istruite
sull'uso dell'elettrodomestico in modo sicuro e ne
comprendano i pericoli connessi.

| bambini non devono giocare con l'apparecchio.
La pulizia e la manutenzione da parte dell'utente
non devono essere effettuate da bambini senza
supervisione.

.La spina deve essere rimossa dalla presa di
corrente prima della pulizia o della manutenzione
dell'elettrodomestico. Spegnere prima di
effettuare operazioni di pulizia 0 manutenzione.

4.Se il cavo di alimentazione &€ danneggiato, deve

essere sostituito con un cavo o un gruppo
speciale disponibile presso il produttore o il suo
agente di servizio.

.La base é applicabile solo al prodotto
RVCLS144AB. (Tipo di batteria: Li-ion, DC 14,4 V,
5200 mAh)

La base iniziera automaticamente a caricare dopo
che il robot aspirapolvere sara tornato alla base.
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6. Avvertimento: il caricabatterie (base) non é

7.

destinato alla ricarica di batterie non ricaricabili.
ATTENZIONE: al fine di evitare rischi legati al
ripristino involontario del dispositivo di
interruzione termica, 'elettrodomestico non
deve essere azionato da un dispositivo di
accensione esterno, come un timer, o collegato a
un circuito che viene regolarmente acceso e
spento dall'utenza.

Avvertimento per la batteria

1.

o

~

[l prodotto deve essere spento prima di rimuovere
la batteria.

. Si prega di non smontare la batteria da soli.
. Se & necessario sostituirla, contattare il centro di

assistenza post-vendita.

Smaltire la batteria usata secondo le leggi e le
normative locali.

Non smontare, aprire o distruggere la batteria.
Non esporre le batterie a calore o fuoco. Evitare di
lasciare il dispositivo alla luce diretta del sole.

Non cortocircuitare la batteria.

. Non conservare le batterie a caso in una scatola o

in un cassetto, dove potrebbero cortocircuitarsi a
vicenda o per effetto di altri oggetti metallici.

. Non sottoporre le batterie a shock meccanici.
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10.In caso di fuoriuscita, evitare che il liquido entri in

contatto con la pelle o gli occhi. In caso di
contatto, lavare l'area interessata con abbondante
acqua e consultare un medico.

solo per uso interno

[simbolo IEC 60417-5957
(2004-12 )]

leggere il manuale utente

II [simbolo 1SO 7000-0790
I__.I (2004-01 )]

- [simbolo IEC 60417-5031 corrente continua

- (2002-10)]
X fusibile miniaturizzato ritardato dove X & il simbolo per la
—— caratteristica tempo/corrente come indicato nella IEC 60127
[simbolo IEC 60417-5032 corrente alternata
N (2002-10 )]
|:| [simbolo IEC 60417-5172 apparecchiatura di classe Il
(2003-02 )]
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11.

12.

13.

14.
15.

16.
17.

18.

19.

Non utilizzare alcun caricabatterie diverso da
guello specificamente previsto per
I'apparecchiatura.

Non utilizzare batterie non progettate per l'uso
con l'apparecchiatura.

Non mischiare fabbricazione, capacita, dimensioni
o tipi diversi all'interno di un dispositivo.

Tenere le batterie fuori dalla portata dei bambini.
Consultare immediatamente un medico se la
batteria é stata ingerita.

Mantenere le batterie pulite e asciutte.

Non lasciare la batteria in carica prolungata
guando non in uso.

Dopo lunghi periodi di immagazzinamento,
potrebbe essere necessario caricare e scaricare
piu volte le batterie per ottenere le massime
prestazioni.

Le batterie offrono le migliori prestazioni guando
vengono utilizzate a temperatura ambiente
normale (20 °C %= 5 °QC).

20.Conservare la documentazione originale del

21.

prodotto per riferimenti futuri.

La batteria pud danneggiarsi irreversibilmente se
rimane a bassa potenza per un lungo periodo di
tempo. Si raccomanda di mantenere la batteria
sufficientemente carica prima di riporla.
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DATI TECNICI

Modello del prodotto: RVCLS144AB
Tensione di carica dell'host: 16,9 V=
Tensione nominale dell’'host: 14,4 V=
Potenza nominale dell’'host: 55 W

Modello della base: BS2101

Ingresso della base: 220-240 V-, 50-60 Hz, 765 W
Uscita della base: 16,9 V=, 2 A

Modello della batteria: BP14452F

. Tensione nominale della batteria: 14,4 V =

10. Capacita della batteria: 5200 mAh, 74,88 Wh
11. Tensione limite di carica: 16,8 V=

©®NO OGN NN

INTRODUZIONE

Accessori inclusi

Layout di livello

superiore
Manuale operativo

Layout di livello

inferiore
Stazione di
raccolta della
polvere

Box accessori

Unita principale

IT-09

Panoramica dell’'unita principale
Vista frontale (con coperchio non aperto)

Pulsante di ritorno Piastra paraurti
in carica . .
\ Pulsante di accensione
@>~r—e spegnimento/avvio/
‘ pausa
Sportello di Radar laser
sollevamento Gruppo di lavaggio a
del coperchio vibrazione/
Serbatoio dell'acqua
(compreso un

modulo d'acqua
elettrolitico all'interno)

Vista frontale
(con coperchio
aperto)

Rilascio del

contenitore per la
Contenitore per polvere
la polvere Spazzola per pulizia
Rilascio del
serbatoio

Vista dal basso

Sensore anti-caduta

h

X
)
i

Ruota universale

Spazzola laterale

Chip di ricarica
Straccio speciale L T

per lavaggio a
vibrazione

Ruota motrice

Coperchio della
spazzola

Uscita acqua a rullo

(sotto lo straccio)
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Introduzione alle parti della stazione di raccolta
della polvere

Coperchio superiore
Indicatore . D

Pulsante di rilascio
del coperchio
superiore

della stazione

di raccolta della
polvere

Area di emissione
del segnale

] ) hip di ricarica
Uscita aria
aria

Vista dal basso

Condotto di
aspirazione

dell'aria Condotto di

scarico dell'aria

Fessura per riporre
il cavo di alimentazione

IT-T

INSTALLAZIONE

Installazione della stazione di raccolta della polvere

1. Posizionare la stazione di
raccolta della polvere contro la
parete su un pavimento rigido.

2. Posizionare la stazione di
raccolta della polvere in un'area
con copertura Wi-Fi, garantendo
una rete stabile dell'unita
principale e una buona
esperienza funzionale della sua

App.

/\ Attenzione
1. Evitare la luce solare 2. Non coprire I'area di emissione
diretta. del segnale della stazione di

raccolta della polvere con

_"{x, adesivi o altri oggetti.
g X

=
3. Evitare di appoggiare la X

stazione su tappeti o

superfici morbide. 4. Assicurarsi che I'area di ricarica
sia asciutta.
aaa
X X

5. Sistemare il cavo di

alimentazione. 6. Se ci sono altre stazioni di ricarica

di pulizia nella stanza, riporle
prima di utilizzare la stazione di
H raccolta della polvere.

: 7
7. Mantenere asciutti e in ordine ﬁ
i chip di ricarica della stazione

di raccolta della polvere e,
pulirli e asciugarli
regolarmente.
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Guida all'uso per il montaggio del mocio a vibrazione

1. Premere il pulsante sul
serbatoio e tirare per
rimuoverlo.

Serbatoio
dell'acqua

3. Attaccare il panno speciale
per il lavaggio a vibrazione
al fondo del gruppo di
lavaggio a vibrazione
allineandolo lungo la
cucitura centrale e puoi
pulirlo/sostituirlo
semplicemente
staccandolo.

Panno speciale per lavaggio a
vibrazione -

-

/\ Attenzione

1. Riempire il serbatoio con
acqua comunale, anziché
con acqua depurata.

VLS

2. Rimuovere il tappo in gomma e
riempire il serbatoio con acqua fino

4.

2.
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alla linea MAX.

Ingresso/uscita
dell'acqua

Spingere il gruppo di
lavaggio a vibrazione
nell'unita principale finché
non si sente un "clic".

Non aggiungere detersivi in
polvere, detersivi per bucato,
detergenti, disinfettanti,
disinfettanti per le mani,
liquidi oleosi ignoti e
sostanze alcaline.

X

3. Non utilizzare la funzione

di lavaggio su moquette.

5. Mantenere il terminale

asciutto e pulito prima di
inserire il gruppo di
lavaggio a vibrazione.

Terminale

4. Non riempire il serbatoio con

acqua calda per evitarne la
deformazione all'alta
temperatura.

=1

. I volume dell’'acqua di

lavaggio puod essere regolato
nell’App.

Velocita dell’acqu

Installazione spazzole latera li

1.

Mantenendo il colore della
spazzola laterale coerente
con le fessure della
spazzola laterale sulla base
dell'unita principale,
spingere la spazzola
laterale direttamente nella
fessura fino a quando non
si sente un "clic".

2. Per rimuovere la spazzola

laterale, ruotare il fondo del
robot verso l'alto e afferrare
la spazzola laterale per la
gamba rivestita in gomma
(fare attenzione a non tirare i
fasci di setole della spazzola
laterale con forza bruta) con
due mani per estrarla.




Ricarica del robot

Prima del primo utilizzo, posizionare
il robot sulla stazione attentamente,
e assicurarsi che il robot sia in stato
di carica per il primo utilizzo, quindi

LINEE GUIDA OPERATIVE

Metodi di accensione

1. Quando si carica il robot nella stazione di ricarica, questa si
accende automaticamente (procedure consigliate).

avviare il robot.

Per I'utilizzo in futuro, il robot pud
andare automaticamente alla base
di ricarica quando la pulizia &

terminata.

Istruzioni prima dell'uso

1.

Prima dell'avvio, rimuovere oggetti vari
sul pavimento e rimuovere gl_| oggett|
che cadono facilmente, fragili, di valore

e potenzialmente pericolosi.
\%%% \MZQ
"X e

Se c'é un'area che non necessita di pulizia o potrebbe
intrappolare il robot, & possibile aggiungere un'area vietata o
un muro virtuale nella posizione appropriata nella mappa
dell’App, per impedire al robot di entrare in aree specifiche.

Utilizzare oggetti pertinenti
per bloccare il robot o creare
un muro virtuale nell’ App.

/\ Attenzione

Se il robot non si carica, controllare se i chip di ricarica sul
fondo del robot sono bloccati dai fasci delle spazzole laterali
sinistra e destra.

In caso affermativo, ruotare manualmente la relativa spazzola
laterale per eliminare tale blocco.
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2.

Premere a lungo "()" per 3 secondi, l'indicatore di alimentazione
lampeggia, il robot emette una voce di accordo e l'indicatore di
alimentazione & continuamente acceso, indicando che il robot &
stato acceso correttamente.

Avviare la pulizia

1.

2.

Durante la modalita standby, premere brevemente "()" per 1
secondo e il robot inizia a pulire I'intera stanza.

Se si desidera lavare il pavimento, &€ necessario confermare
che il gruppo di lavaggio a vibrazione sia installato
correttamente.

Sospendere la pulizia

Durante la pulizia, premere brevemente "())" per 1 secondo e il
robot interrompe la pulizia ed entra in stato di standby.

Ritorno in carica

1.

Quando il robot torna in carica dopo il completamento della
pulizia, I'indicatore di ritorno in carica € rosso fisso.

Quando il robot torna in carica a causa del livello di batteria
basso, l'indicatore di ritorno in carica lampeggia.

2. @ Durante la modalita standby, premere brevemente "&" per 1
secondo e il robot ritorna in carica.
@ Durante la pulizia, premere brevemente "()" per 1 secondo e il
robot interrompe la pulizia; quindi premere brevemente "@&" per 1
secondo e il robot ritorna in carica.

3. In caso di condizioni speciali (come batteria scarica, robot

bloccato, ecc.), I'unita principale potrebbe non tornare a caricarsi
automaticamente. Riposizionare manualmente l'unita principale
sulla sua stazione di ricarica per ricaricarla.

Risoluzione dei problemi

Quando il robot si guasta, I'indicatore di alimentazione
lampeggia rapidamente. Premere brevemente "@" per 1
secondo per eliminare l'errore.
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Connettere il robot alla stazione

1. Connessione rapida: quando il robot & spento, premere a lungo
"O" per 3 secondi.

La connessione verra completata automaticamente dopo
I'accensione del robot. Il suono "Di-du” significa connesso con
SuCCcesso.

2. Collegamento manuale: quando il robot & acceso, premere
contemporaneamente a lungo "()" e "@" per 3 secondi. Se la
connessione & riuscita, si sentira il suono "Di-du” e la spia della
stazione lampeggera 3 volte.

Spegnhimento

1. Premere a lungo "()" per 3 secondi e l'indicatore di alimentazione
inizia a lampeggiare.

2. Il robot emette una voce di accordo e l'indicatore di
alimentazione & spento, indicando che il robot & stato spento con
successo.

/\ Attenzione

1. Quando non & possibile 2. ll robot tornera a caricarsi
avviare la pulizia a causa automaticamente durante la
del livello di batteria basso, pulizia in caso di livello di
caricare il robot prima di batteria basso, per poi
iniziare la pulizia. tornare al suo punto di

interruzione per procedere
dopo essere stato
completamente caricato.
-
L= -

3. Durante la carica, 4. Il robot entrera in modalita di
I'indicatore di sospensione dopo essere
alimentazione lampeggia stato in standby per piu di 10
lentamente e si accende minuti, e in questa modalita,
continuamente dopo il premendo un tasto qualsiasi
completamento della sul robot lo risvegliera.

carica. @
5/ 58 Q

5. Il robot non pud essere spento quando si trova nella stazione di
ricarica e, se & necessario spegnerlo, rimuoverlo dalla stazione.
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Metodi di raccolta della polvere

1. Impostazione del tempo e della frequenza di raccolta
della polvere:

Le impostazioni di raccolta della polvere possono essere

modificate sulla ConnectLife Robot app.

La durata di raccolta della polvere pud essere impostata da 6 a

14 secondi.

La frequenza di raccolta della polvere pud essere impostata 1

volta, 3 volte o 5 volte dopo la pulizia.

9:41 il = -

< Dust collection settings

Auto

1 time v
3times

5 times.

Never

Dust collection time

2. Raccolta automatica della polvere:

La stazione di raccolta della polvere iniziera a funzionare
automaticamente quando il robot torna alla stazione di
raccolta della polvere al raggiungimento degli orari di pulizia
programmati.

3. Raccolta manuale della polvere:

Al termine della pulizia, il robot pud essere riportato
manualmente alla stazione di raccolta della polvere. La
raccolta della polvere si avviera automaticamente quando il
robot raggiunge gli orari di pulizia programmati.

4. Raccolta manuale della polvere tramite APP:

Quando il robot torna alla stazione di ricarica, premere
"Raccolta manuale della polvere” per avviare la raccolta della
polvere.

Nota: per prolungare la durata del motore, la stazione di
raccolta della polvere aumentera progressivamente la potenza.
E normale sentire un suono piu forte durante la raccolta.

IT-18



Indicatori di stato dell'unita principale

indicazioni ——Stato——Soluzioni

L'indicatore di
standby é
continuamente
acceso.

L'indicatore di
standby e spento.

L'indicatore di
standby
lampeggia
rapidamente.
L'indicatore di
standby
lampeggia
lentamente.

L'indicatore di
ritorno in carica
e continuamente
acceso.

L'indicatore di
ritorno in carica
lampeggia.

L'indicatore di
ritorno in carica
e spento

L'indicatore Wi-Fi
e spento.

L'indicatore Wi-Fi
lampeggia
lentamente.

L'indicatore Wi-Fi
lampeggia
rapidamente.

L'indicatore Wi-Fi
e

continuamente
acceso.

L'indicatore
dell'acqua
elettrolitica
€ acceso.

L'indicatore
dell'acqua
elettrolitica
e spento.

Il robot ¢ in standby, pulisce
e torna in carica dopo il
completamento della pulizia.

Sospensione/spegnimento.

Il robot & difettoso.

Il robot si sta caricando.

Il robot & tornato in carica
dopo il completamento della
pulizia.

Il robot & ritornato in carica a
causa del basso livello della
batteria.

Il robot & in
standby/pulizia/ricarica.

Il robot non é accoppiato alla
rete o € disconnesso dalla
rete.

Il robot & in attesa
dell'accoppiamento di rete.

Il robot € in rete.

Il robot mostra una
connessione normale con la
rete.

Il modulo dell'acqua
elettrolitica & in funzione.

Il modulo dell'acqua
elettrolitica non si avvia.

Vedere Risoluzione dei
problemi (Pagina 16) per la
risoluzione dei difetti.
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Indicatori di stato della stazione di raccolta della

polvere

indicazioni ——Stato —Soluzioni

Spento

L'indicatore
bianco e
continuamente
acceso.

L'indicatore rosso &

continuamente
acceso.

L'indicatore rosso

lampeggia.

La stazione di raccolta della
polvere non € alimentata.

La stazione di raccolta della
polvere & in standby.

La stazione di raccolta della
polvere é stata alimentata per un
po' di tempo.

Il robot torna alla stazione di
raccolta della polvere,

iniziando a raccogliere la polvere
automaticamente.

La stazione di raccolta della
polvere sta raccogliendo la
polvere.

Il sacchetto per la polvere é pieno.

Il sacchetto per la polvere non &
installato in posizione o la
stazione di raccolta

della polvere non é ben coperta
con il suo coperchio superiore.

Si prega di sostituirlo con
un nuovo sacchetto per la
polvere.

Installare il sacchetto per
la polvere e chiudere
saldamente il coperchio
superiore.

UTILIZZO DELL'APP

NOTA: Se il nome o la password della Wi-Fi di casa vengono
modificati, sara necessario impostare nuovamente la connessione
con il robot aspirapolvere.

1. L'app supporta iOS 9.0 e versioni successive, Android 6.0 e versioni

successive del sistema telefonico, ma non supporta pad-device. In genere,

la versione del sistema telefonico pud essere verificata facendo clic su
"Impostazioni - Informazioni sul telefono cellulare" nel telefono cellulare.

NN

. Questo modello non supporta il router crittografato WEP.
. La configurazione di accesso alla rete dell'aspirapolvere richiede

una rete Wi-Fi con un range di frequenza a 2.4 GHz, mentre quella
a 5 GHz non ¢ attualmente compatibile.
4. Non configurare I'accesso alla rete mentre il dispositivo € in carica.
5. I Wi-Fi € obbligatorio per la configurazione dell'accesso alla rete
dell'aspirapolvere. Una volta che I'accesso alla rete & stato
configurato correttamente, I'app pud essere utilizzata in ambienti di rete
Wi-Fi/2G/3G/4G e I'aspirapolvere pud essere controllato da remoto.
6. Se la password Wi-Fi di casa viene modificata, I'aspirapolvere verra
visualizzato come offline.
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7. Chiunque desideri accedere alll'App per utilizzare lo stesso
aspirapolvere deve ricevere un invito sull'App dal proprietario,
condividendo il dispositivo con I'account del nuovo utente (a
condizione che l'invitato abbia scaricato I'App e registrato un account).

8. Il dispositivo verra rimosso dall'elenco dei dispositivi del
precedente proprietario, se un nuovo proprietario dell'account si
connette correttamente al dispositivo.

9. Una volta che il robot & stato configurato con successo per I'accesso alla
rete, le seguenti operazioni comporteranno la cancellazione delle

impostazioni Wi-Fi e sara necessaria una configurazione di accesso alla rete

secondaria; tenere premuto a lungo il tasto di configurazione di accesso
alla rete sul dispositivo per oltre 3 secondi e dopo aver sentito un tic, tutte
le informazioni Wi-Fi verranno cancellate.

ASSOCIARE IL ROBOT CON L'APP DEL TELEFONO

CELLULARE

1. Assicurarsi che il telefono cellulare sia connesso alla Wi-Fi di casa.
Fornire una password dalla tua Wi-Fi.

2. Scaricare I'app ConnectLife Robot e registrare il robot seguendo due
passaggi:
a) Scansionare il codice QR o cercare I' APP ConnectLife Robot nel
Apple App Store (https://www.apple.com/app-store/) o
Google Play Store (https://play.google.com/store/apps) quindi
scaricarla.

Google Play Store

b) Aprire l'app, registrarsi e creare il proprio account personale
seguendo le istruzioni sullo schermo.
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3. Aggiungere il robot all'app dai dispositivi disponibili premendo
il simbolo “Aggiungi dispositivo” o 7+ ”

4. Se il telefono ha il Bluetooth abilitato, il dispositivo potrebbe
apparire nella parte superiore dello schermo (immagine in basso
a SINISTRA) dove va selezionato e seguire le istruzioni sull' APP.
In caso si debba aggiungere manualmente il robot, cercare
Piccoli Elettrodomestici nella scheda a SINISTRA e quindi
scegliere Robot Aspirapolvere (Wi-Fi). Trovarlo scorrendo verso
il basso i dispositivi disponibili (immagine in basso a DESTRA).

® W w OPPURE

5. Seguire le istruzioni aggiuntive per completare questa
associazione.
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MANUTENZIONE E
ASSISTENZA QUOTIDIANA

Manutenzione del contenitore della polvere

(pulizia come richiesto)

1. Rimuovere il contenitore 2. Rimozione della polvere:
della polvere: staccare il aprire il contenitore della
contenitore della polvere con polvere e rimuovere la
due dita e premere il tasto di polvere dal contenitore.
rilascio del contenitore della
polvere con l'altra mano per
rimuovere il contenitore.

3 3
F— 11 -
\ [ —v—
Pulsante di
rilascio del \

contenitore
della
polvere

4. Pulire il contenitore della polvere,
il gruppo filtro e il filtro in cotone;
dopo aver pulito e asciugato
completamente, rimontarli e
chiudere il coperchio posteriore,
verificare se € installato in
posizione; (Sia il contenitore della
polvere che il gruppo filtro
possono essere lavati con
acqua).

3. Rimuovere il gruppo
filtro secondo le
istruzioni testuali sul
gruppo filtro.

A\

5. Pulire la polvere dalla

L Gruppo filtro

porta di raccolta del Contenitore Filtro in  Gruppo filtro
contenitore della per la polvere cotone
polvere. —_— .
] e St Asciugare
all'aria
o §  § 1
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Manutenzione del gruppo di lavaggio a
vibrazione (pulizia settimanale consigliata)

1. Premere il pulsante sul 2. Per il serbatoio vibrante, si
serbatoio e tirare per prega di tener presente che il
rimuoverlo. cuscinetto non pud essere

rimosso, basta rimuovere il

panno e lavarlo per il prossimo

utilizzo. -

| ¥

3. Togliere il tappo di 4. Pulire il panno.
ingresso/uscita dell’acqua
dal serbatoio per scaricare
tutta I'acqua nel serbatoio;
pulire la superficie del ’
serbatoio con un panno N
pulito, non pulire il
serbatoio a vibrazione con

Serbatoio
dell'acqua

acqua.
Inc__:jresso/u 77 6. Pulire regolarmente le
Sc't,a incrostazioni d'acqua secondo
dell'acqua le istruzioni per I'uso. Riempire

il serbatoio con acqua fino alla
linea MAX, aggiungere 5 g di
acido citrico e lasciare in
ammollo per 30 minuti, quindi
versare 'acqua e pulire di
NUOVO CoNn acqua nuova.
Ripetere le procedure di
pulizia di cui sopra per forti
incrostazioni. Durante la

o =———" pulizia, non alimentare il
N~~—__— serbatoio.

5. Asciugare il gruppo di
lavaggio a vibrazione e il
panno speciale per il
lavaggio a vibrazione.
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Strumento di pulizia

1.

Lo strumento di pulizia si
trova sopra il contenitore
della polvere;

Spazzola
per
pulizia

2. Metodo di utilizzo della
spazzola per la pulizia:

(D Tagliare i capelli sulla
spazzola a rullo con la
lama.

(2 Spazzolare via i capelli
tagliati con la spazzola
adeguata.

3 Lama

Spazzola adeguata

Manutenzione della spazzola a rullo
(pulizia settimanale consigliata)

1.

Capovolgere 'unita
principale, tenere la mano
sulla tacca superiore del
coperchio della spazzola a
rullo, quindi premere verso il
basso per rimuovere il
coperchio ed estrarlo, e
quindi sollevare il lato destro
della spazzola a rullo per
rimuoverla.

2. Pulire la spazzola a rullo e il
Suo coperchio con una
spazzola per la pulizia o un
panno morbido.

3. Lavare la spazzola a rullo con

acqgua e asciugarla.

Coperchio
terminale
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4. Al termine della pulizia,
riposizionare il coperchio
terminale sul corpo della
spazzola.

5. Installare il corpo della spazzola
nella camera della spazzola nella
direzione come illustrato.

6. Spingere e far scattare il
coperchio della spazzola a rullo al
robot.

Pulizia delle ruote (pulizia settimanale consigliata)

Ruotare le ruote motrici in avanti e indietro per rimuovere corpi
estranei da esse. Pulirle con lo strumento di pulizia o un panno
morbido e rimuovere i peli o i corpi estranei.

Pulizia delle spazzole laterali (pulizia
settimanale consigliata)

1. Rimuovere le spazzole laterali.
2. Eliminare la polvere aderita alle spazzole laterali.

7

(o)
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Pulizia del sensore e dei chip a molla
(pulizia settimanale consigliata)

Pulire leggermente il sensore con
un panno morbido e asciutto per
rimuovere la polvere sulla
superficie.

Pulire leggermente i chip
di ricarica con un panno
morbido e asciutto per
garantire

una ricarica normale.

Sostituzione del sacchetto per la polvere
della stazione di raccolta della polvere
(sostituzione mensile consigliata)

Rimozione del sacchetto per la polvere

AR

Pulizia dello Installazione del Chiudere il coperchio

schermo del filtro sacchetto per la polvere  superiore della stazione
di raccolta della polvere
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Manutenzione della base per la stazione di raccolta
della polvere (pulizia secondo necessita)

Svitare le viti per il coperchio del condotto dell'aria per rimuovere il
coperchio

Pulire i condotti
dell'aria

b -\ = ‘*"‘

RISOLUZIONE DEI GUASTI PER
L'UNITA PRINCIPALE E LA SUA
APP

Descrizione Possibili Soluzioni

delle dei guasti cause

1. L'unita principale non 1 Posizionarg I'unita p_rincipa_lle
T - 1 m davanti alla stazione di
vienein C_ont_atto con raccolta della polvere e
i chip di ricarica. premere il pulsante di
ritorno in carica.

L'unita principale
non si carica.

L'unita principale 1. La stazione di raccolta della
non ritorna in polvere e posizionata in 1. Vedere pagina 12 nel manuale.
carica. modo improprio.

1. L'unita principale & injpig!iata 1. Sistemare i fili sparsi
e bloccata da oggetti vari sul e altri oggetti vari sul pavimento.

pavimento, come cavi. 2. Sistemare gli oggetti vari che
R L 2. Le spazzole laterali e la bloccano la spazzola
glnlta ptrlnCIpaIe spazzola a rullo sono bloccate, a rullo/spazzole laterali e
occata. e il robot non puo viaggiare posizionare l'unita principale su un

normalmente. pavimento piano per avviarla.

3. 1l telaio dell’'unita 3. Sistemare l'area pertinente o
principale & bloccato da stabilire un'area vietata
ostacoli. dopo aver sistemato gli ostacoli.
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Descrizione

delle dei guasti

Possibili
cause

Soluzioni

Descrizione
delle dei guasti

Possibili
cause

Soluzioni

L'unita principale
non completa la
pulizia ma ritorna
in carica.

Pulizia non come
programmato.

L'unita principale
non funziona.

L'unita principale
indietreggia.

L'unita principale
non emette voci.

Il robot rammenta
che la password
non & corretta.

Impiega troppo
tempo nel primo
passaggio della
connessione Wi-Fi
e mostra
direttamente la
mancata
connessione.

Impiega troppo
tempo nel
secondo
passaggio della
connessione Wi-Fi
e mostra
direttamente la
mancata
connessione.

. L'unita principale rileva

il livello di batteria bassa.

. Le pulizie programmate sono

state cancellate.

. L'unita principale € in

modalita DND (Do Not
Disturb).

. La ruota sinistra o destra

& sospesa.

. Il coperchio di protezione

del modulo di navigazione
€ bloccato.

. Ci sono ostacoli davanti al

robot.

. La piastra paraurti &

bloccata.

.1l sensore anti-caduta

€ ricoperto da polvere.

. La voce € impostata su

muto o volume basso.

. La password del Wi-Fi di

casa non e corretta
e il robot non riesce a
connettersi a Internet.

. Impossibile connettere il

Bluetooth.

. Verificare se la rete non &

collegata correttamente.

. Il robot é troppo lontano dal

router e riceve un segnale
debole.

. | dispositivi che accedono al

router hanno superato la
limitazione.

. Le password Wi-Fi

contengono caratteri
speciali, come spazi o segni
di punteggiatura.

—

—

. Riportare l'unita principale in

carica.

Riprogrammare.

. Sospendere la modalita

DND o regolare il periodo
di tempo DND.

. Posizionare I'unita principale su un

pavimento piano per avviarla.

. Dai un colpetto al coperchio di

protezione.
per rimuovere i corpi estranei

. Rimuovere gli ostacoli

anteriori.

. Dai un colpetto alla piastra

paraurti per rimuovere i corpi
estranei.

.Rimuovere la polvere dalla

superficie della lente del
sensore anti-caduta.

. Alza il volume.

. Premere a lungo il pulsante Wi-Fi

finché non si sente un "bip”,
quindi inserire la password per
connettersi a Internet.

Resettare il Bluetooth.

. Riavviare il robot.
. Premere a lungo il pulsante

Wi-Fi per riavviare la
connessione di rete.

Riconnettere il robot al Wi-Fi.

. Avvicinare il robot al router

durante la connessione.

. Utilizzare I'notspot del telefono

per connettere il robot. Se
funziona, ridurre il numero di
utenti che accedono al router o
aumentare il numero di router e
riprovare.

.Reimpostare la password Wi-Fi

evitando di utilizzare caratteri
speciali.
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Impiega troppo
tempo nel terzo
passaggio della
connessione Wi-Fi
e mostra la
mancata
connessione.

L'APP segnala la
perdita di
connessione.

Le operazioni
dell’APP
ottengono
risposte
ritardate.

L'unita principale
non raccoglie
automaticamente la
polvere dopo essre
tornata alla
stazione di raccolta
della polvere.

Dopo il
completamento
della raccolta della
polvere, i rifiuti nel
contenitore della
polvere non
vengono raccolti
nella

stazione di raccolta
della polvere.

Perdite di rifiuti
dall'unita
principale durante
il suo
funzionamento.

1. Impossibile accoppiare
I'account.

2. Il segnale di rete &
instabile.

1. Il cellulare non & connesso
correttamente alla rete.

2. Il router non funziona in
modo normale.

3. Il robot pulitore non &
acceso.

4. La configurazione Wi-Fi del
robot & stata cancellata.

5. La password Wi-Fi & stata
modificata o la rete é stata
modificata.

1. La rete & occupata.

2. 1l cellulare riceve segnali
Wi-Fi scarsi.

3. La larghezza di banda della
rete non é sufficiente.

1. Il sacchetto per la polvere &
pieno.

2. Il coperchio superiore della
stazione
di raccolta della polvere non
e chiuso.

3.1l sacchetto per la polvere
non &
inserito fino in fondo.

1. | condotti dell'aria della
stazione
di raccolta della polvere
sono
ostruiti da corpi
estranei.

1. La porta di raccolta
della polvere del
contenitore della polvere
€ bloccata da corpi
estranei.

—

. Riaccedere alla APP.

2. Quando il segnale direte &

—

—_

N

(]

buono, premere a lungo il
pulsante Wi-Fi per riavviare la
connessione.

Riconnettere il cellulare alla rete.

. Riavviare il router.

Accendere l'interruttore di
alimentazione del robot pulitore.

. Aggiungere un nuovo

elettrodomestico all'’APP.

Dopo l'avvio del robot, premere
a lungo il tasto di
accoppiamento di rete per 3
secondi fino a quando non si
sente un "bip".

Aggiungere nuovamente il robot
in base alle linee guida operative
sul cellulare.

. Riavviare il router e ridurre il

numero di utenti che vi hanno
accesso.

. Controllare le impostazioni del

cellulare.

. Aumentare la larghezza di

banda della rete.

. Sostituirlo con un nuovo sacchetto

per la polvere, vedere
maggiori dettagli a pagina 27.

. Chiudere saldamente il coperchio

superiore.

. Inserire il sacchetto per la polvere

fino in fondo.

. Pulire i condotti

dell'aria dalla stazione
di raccolta
della polvere.

. Rimuovere i corpi

estranei dalla
porta di raccolta della
polvere.
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SICHERHEITSHINWEISE

Warnhinweise flr das Gerat

1.

Dieses Gerat kann von Kindern ab 8 Jahren und
von Personen mit eingeschrankten kérperlichen,
sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder
mangelnder Erfahrung und mangelndem Wissen
verwendet werden, wenn sie in Bezug auf den
sicheren und verstandlichen Umgang mit dem
Gerat beaufsichtigt oder unterwiesen wurden und
die damit verbundenen Gefahren verstehen.
Kinder nicht mit dem Gerat spielen lassen.
Reinigung oder Benutzerwartung darf von
Kindern nicht durchgefUhrt werden, es sei denn
sie werden dabei von einem Erwachsenen
beaufsichtigt.

. Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss

der Stecker aus der Steckdose gezogen werden.
Schalten Sie das Gerat vor der Reinigung oder
Wartung aus.

. Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es

durch ein spezielles Kabel oder eine spezielle
Baugruppe ersetzt werden, die beim Hersteller
oder dem Kundendienst erhaltlich ist.

. WARNUNG: Verwenden Sie zum Aufladen des

Akkus nur die mit diesem Gerat mitgelieferte
abnehmbare Docking-Station.

Nur mit der Docking-Station BS2101 verwenden.
Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von
Fachleuten ausgetauscht werden kdnnen.

DE-O1

6. Bringen Sie den intelligenten Roboter nicht in die

Nahe von Warmequellen, Strahlung oder
brennenden Zigarettenstummeln. Es ist absolut
verboten, die folgenden Objekte aufzusaugen:
1 Alle FlUssigkeiten wie Wasser und
Losungsmittel;

2) Kalk, Zementstaub und sonstiger Baustaub und
-mull;

3) Warmeerzeugungsgegenstande wie nicht
geldschte Kohlenglutreste, Zigarettenstummel;
Scharfe Bruchstlcke wie Glas usw.;
Entzindbare und explosive Objekte wie Benzin-
und Alkoholprodukte.

. Entfernen Sie vor der Verwendung alle

zerbrechlichen Gegenstande (wie Glaser, Lampen
usw.) und Gegenstande, die sich mit der
SeitenbUrste, der RollenbUrste und den
Antriebsradern verheddern kébnnen (wie Drahte,
Vorhange und andere sich leicht verwickelnde
Materialien).

. Bitte achten Sie bei der Verwendung, Reinigung

und Wartung des Roboters auf Ihre Haare und
achten Sie darauf, dass sie sich nicht in den
Radern oder Walzenbursten verwickeln.

. Verwenden Sie dieses Produkt nicht in einer HOhe

von mehr als 2000 m.
—
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10.Korrekte Entsorgung dieses Produktes.

1.

Diese Kennzeichnung bedeutet, dass dieses
Produkt in der EU nicht mit anderen
Haushaltsabfallen entsorgt werden darf.

Um die Umwelt oder die menschliche Gesundheit
vor mdglichen Schaden zu schutzen, fUhren Sie es
einer fachgerechten Entsorgung zu, um die
nachhaltige Wiederverwendung von materiellen
Ressourcen zu fordern. Bitte geben Sie das
gebrauchte Gerat bei den eingerichteten
Rucknahmestellen ab oder wenden Sie sich an den
Handler, bei dem Sie das Gerat gekauft haben. Er
kann dieses Produkt zur umweltgerechten
Entsorgung entgegennehmen.

Garantiehinweise

Der Hersteller gewahrt in Ubereinstimmung mit
den Rechtsvorschriften des Heimatlandes des
Kunden eine Garantie von mindestens 1 Jahr ab
dem Datum, an dem das Gerat an den
Endverbraucher verkauft wird.

Die Garantie erstreckt sich nur auf Material- oder
Verarbeitungsfehler.

Die Reparaturen im Rahmen der Garantie durfen
nur von einem autorisierten Servicecenter
durchgefUhrt werden. Bei Inanspruchnahme der
Garantie ist die Originalrechnung (mit Kaufdatum)
einzureichen.

Die Garantie gilt nicht in folgenden Fallen:
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12.

13.

- Normaler Verschlei

- UnsachgemaBe Verwendung, z. B. Uberlastung
des Gerats, Verwendung von nicht zugelassenem
Zubehor

- Gewaltanwendung, Beschadigung durch auf3ere
EinflUsse

- Schaden, die durch Nichtbeachtung der
Bedienungsanleitung verursacht wurden, z. B.
Anschluss an eine ungeeignete Stromversorgung
oder die Nichteinhaltung der Installationsanleitung
- Teilweise oder vollstandig demontierte Gerate
Wi-Fi: 2400-2483,5 MHz, MAX.
LEISTUNGSPEGEL: 20 dBm,

BLUETOOTH MAX. LEISTUNGSPEGEL: 10 dBm
Um die Anforderungen an die HF-Exposition zu
erflllen, sollte ein Abstand von 20 cm oder mehr
zwischen der Antenne dieses Gerats und
Personen wahrend des Betriebs des Gerats
eingehalten werden. Um die Konformitat zu
gewahrleisten, wird ein Betrieb in naherer
Entfernung nicht empfohlen.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1

UNSICHTBARE LASERSTRAHLUNG

(Hinweis: Laser der Klasse 1 nach IEC
60825-1:.2014)
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Warnhinweise fiir die Docking-Station
1. ,WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE -

BEWAHREN SIE DIESE ANWEISUNGEN AUF" und
,GEFAHR - BEFOLGEN SIE DIESE
ANWEISUNGEN SORGFALTIG, UM DAS RISIKO
EINES BRANDES ODER EINES ELEKTRISCHEN
SCHLAGS ZU VERMEIDEN®,

.Dieses Gerat kann von Kindern ab 8 Jahren und
von Personen mit eingeschrankten korperlichen,
sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder
mangelnder Erfahrung und mangelndem Wissen
verwendet werden, wenn sie in Bezug auf den
sicheren und verstandlichen Umgang mit dem
Gerat beaufsichtigt oder unterwiesen wurden und
die damit verbundenen Gefahren verstehen.
Kinder nicht mit dem Gerat spielen lassen.
Reinigung oder Benutzerwartung darf von
Kindern nicht durchgefuhrt werden, es sei denn
sie werden dabei von einem Erwachsenen
beaufsichtigt.

.Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss
der Stecker aus der Steckdose gezogen werden.
Schalten Sie das Gerat vor der Reinigung oder
Wartung aus.

4. Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es

durch ein spezielles Kabel oder eine spezielle
Baugruppe ersetzt werden , die beim Hersteller
oder dem Kundendienst erhaltlich ist.

5. Die Docking-Station passt nur zu dem Produkt

RVCLS144AB. (<Akku-Typ: Li-lon, DC 14,4 V, 5200

mARN)
DE-05

Die Docking-Station beginnt automatisch mit dem
Laden, nachdem der Saugroboter zur Basis
zurlckgekehrt ist.

6. Warnung: Das Batterieladegerat
(Docking-Station) ist nicht zum Aufladen von
nicht wiederaufladbaren Batterien bestimmt.

7. ACHTUNG: Um eine Gefahrdung durch
versehentliches Zurlcksetzen der thermischen
Abschaltung zu vermeiden, darf dieses Gerat
nicht durch ein externes Schaltgerat, wie z. B. eine
Zeitschaltuhr, versorgt oder an einen Stromkreis
angeschlossen werden, der vom Netz regelmaflig
ein- und ausgeschaltet wird.

Warnung fir den Akku
1. Das Produkt muss ausgeschaltet werden, bevor
der Akku entfernt werden kann.
2. Bitte beachten Sie, dass der Akku nicht zerlegt
werden darf,
3. Wenn Sie ihn ersetzen mussen, wenden Sie sich
bitte an das Kundendienstzentrum.
4. Bitte entsorgen Sie den verbrauchten Akku
gemal3 den ortlichen Gesetzen und Vorschriften
Den Akku nicht zerlegen, 6ffnen oder zerkleinern.
. Setzen Sie Akkuzellen nicht Hitze oder Feuer aus.
Vermeiden Sie die Lagerung bei direkter
Sonneneinstrahlung.
Die Akkuklemmen nicht kurzschliel3en
8. Lagern Sie Akkuzellen nicht wahllos in einem
Karton oder einer Schublade, wo sie sich
gegenseitig kurzschlie3en oder durch andere
Metallgegenstande kurzgeschlossen werden
kdnnen.

o o1

~
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9. Akkuzellen nicht mechanisch beschadigen.
10. Achten Sie darauf, dass die FlUussigkeit im Falle

eines Zelllecks nicht mit der Haut oder den Augen
in Beruhrung kommt. Bei Kontakt den betroffenen
Bereich mit reichlich Wasser waschen und
arztlichen Rat einholen.

nur fir den Innenbereich

[Symbol I[EC 60417-5957
(2004-12 )]

[Symbol ISO 7000-0790
(2004-01 )]

Bedienungsanleitung lesen

E

- [Symbol IEC 60417-5031 Gleichstrom
- (2002-10)]
X zeitverzdgerte Miniatur-Sicherungsverknulpfung, wobei X das
— Symbol fiir die Zeit/Strom-Kennlinie gemaf IEC 60127 ist

[Symbol IEC 60417-5032 Wechselstrom

N (2002-10 )]

|:| [Symbol IEC 60417-5172 Gerat der Klasse Il

(2003-02 )]
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11.

12.

13.

14.

15.

16.
17.

18.

19.

Verwenden Sie kein anderes Ladegerat als das,
das speziell fur die Verwendung mit dem Gerat
vorgesehen ist.

Verwenden Sie keinen Akku, die nicht fUr die
Verwendung mit dem Gerat ausgelegt sind.
Mischen Sie keine Zellen unterschiedlicher
Herstellung, Kapazitat, Groe oder Art in einem
Gerat.

Bewahren Sie Akkuzellen fUr Kinder unzuganglich
auf.

Suchen Sie sofort einen Arzt auf, wenn eine Zelle
verschluckt wurde.

Halten Sie Zellen sauber und trocken.

Lassen Sie einen Akku nicht Uber langere Zeit
aufgeladen, wenn er nicht verwendet wird.

Nach langerer Lagerung kann es erforderlich sein,
die Zellen oder Akkus mehrmals aufzuladen und
zuU entladen, um eine maximale Leistung zu
erzielen.

Zellen liefern ihre beste Leistung, wenn sie bei
normaler Raumtemperatur (20 °C £ 5 °C)
betrieben werden.

20.Bewahren Sie die ursprungliche Produktliteratur

21.

zum spateren Nachschlagen auf.

Der Akku kann irreversibel beschadigt werden,
wenn er eine lange Zeit bei schwacher Leistung
verwahrt wird. Es wird empfohlen, den Akku vor
der Lagerung vollstandig aufzuladen.
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TECHNISCHE DATEN

Produktmodell: RVCLS144AB
Host-Ladespannung: 16,9 V ==
Host-Nennspannung: 14,4 V ==
Host-Nennleistung: 55 W
Docking-Station: Modell BS2101

G INNN e

765 W

Ausgang Docking-Station: 16,9 V —, 2 A
Batterietyp: BP14452F
Batterie-Nennspannung: 14,4 V =
.Akkukapazitat: 5200 mAh, 74,88 Wh

11. Ladegrenzspannung: 16,8 V =

© ® N

o

EINFUHRUNG
Mitgeliefertes Zubehor

Ansicht obere Ebene

Bedienungsanleitung

Ansicht untereEbene

Staubsammelstation

Zubehbérfach
Haupteinheit

DE-09

Eingang Docking-Station: 220-240 V-, 50-60 Hz,

Ubersicht lGiber die Haupteinheit
Frontansicht (bei nicht gedffnetem Deckel)
Anhebestelle

[ L)
far die Vibrationswischer-

Abdeckung s> = Baugruppe/
Wassertank (enthalt
Elektrolytwassermodul)

Taste ,,Zurlick StoRfanger

zum Aufladen” Ein- und Ausschalten/

Start-/Pause-Taste
Laser-Radar

Frontansicht (bei
geodffnetem
Deckel)

Wi-Fi :
ZurlUcksetzen @m

s/ Entriegelung des
<= Staubbehélters

Reinigungsblrste

Staubbehalter

Tankentriegelung

Unteransicht

Anti-Tropfen-
Sensor

N Universalrad

N
7)
b |

Seitenblrste

Ladekontakt

Spezieller Lappen L .
far das
Vibrationswischen

Antriebsrad

Rollblrstenabde-

ckung
Wasserablauf

(unter dem
Wischlappen)
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Staubsammelstation, Bauteile

Obere Abdeckung
Anzeige - D

Entriegelung der
oberen

Abdeckung Taste
Staubsammelstation

Signalabgabe
,Zurick zum
Aufladen”

Luftauslass

Unteransicht

Luftansaugkanal

Luftauslasskanal

Netzkabel-fach

—

DE-T

MONTAGE

Montage der Staubsammelstation

1. Stellen Sie die
Staubsammelstation auf hartem
FuBboden an die Wand.

2. Platzieren Sie die
Staubsammelstation in einem O_Zm\
Bereich mit WiFi-Abdeckung,
um eine stabile Vernetzung des
Hauptgerats und eine gute
Funktionserfahrung der App zu %ﬂ

gewahrleisten.

/\ VorsichtsmaBnahmen

1. Direkte Sonnenbestrahlung 2. Den Signalabgabebereich der
vermeiden. Staubsammelstation nicht mit
Aufklebern oder anderen

"’ix, i Gegenstanden abdecken.
X S

3. Die Station soll nicht auf @ X

Teppiche oder weiche .
. 4. Sicherstellen, dass der
Oberflachen gestellt Ladebereich trocken ist.

werden.
606
X X

5. Das Netzkabel verstauen. 6. Wenn sich in lhrem Zimmer
andere Ladestationen fur
Reinigungsgerate befinden,
lagern Sie diese bitte um, bevor
Sie die Staubsammelstation
benutzen.

7. Halten Sie die Ladekontakte Y
der Staubsammelstation ﬁ

trocken und sauber und
reinigen und wischen Sie sie
regelmaBig ab.

=
<
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Handhabung des Vibrationsmopp-Bauteils

2. Den Gummistopfen und
den Tank mit Wasser bis
zur MAX-Linie fallen.

1. Zum Entfernen die Taste
am Tank dricken und sie
herausziehen.

Wasserbe
halter

4. Drlcken Sie die

3. Passen Sie den Aufwischer

Wasser Zu-/Ablauf

4. Den Tank nicht mit heiBem
Wasser flllen, um eine
Verformung bei zu hohen
Temperaturen zu vermeiden.

=1

5. Die Andockstelle (Terminal) 6. Die Wischwassermenge kann
trocken und sauber halten, in der App eingestellt
bevor Sie die werden.

3. Die Wischfunktion nicht
auf Teppichbodden
einsetzen.

fUr das Vibrationswischen in
das Untegrteil der
Vibrationswischbaugruppe
ein, indem Sie ihn entlang
der Mittellinie ausrichten.
Sie kbnnen ihn
reinigen/ersetzen, indem
Sie ihn einfach abziehen.

Spezielles Aufwischtuch flr
Vibrationswischen

n

Vibrationswischbaugruppe
in das Hauptgerat, bis ein
Klicken zu horen ist.

/\ VorsichtsmaBnahmen

1.

Fullen Sie den Tank mit
Leitungswasser anstelle
von gereinigtem Wasser.

VLS
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2. Kein Waschpulver,

Waschmittel,
Reinigungsmittel,
Desinfektionsmittel,
Handedesinfektionsmittel,
unbekannte 6lige
FlUssigkeiten und alkalische
Substanzen hinzuflgen.

B

Vibrationswischbaugruppe
einschieben.

Terminal

Wassergeschwindigkeit

Montage der Seitenbiirsten

1.

Achten Sie darauf, dass die
Farbe der Seitenblrste mit
den Schlitzen der
Seitenblrste an der Basis
der Haupteinheit
Ubereinstimmt, und dricken
Sie die Seitenblrste direkt
in den Schlitz, bis ein
Klicken zu horen ist.
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2.

Um die Seitenblrste zu
entfernen, die Unterseite des
Roboters nach oben drehen
und die Seitenblrste mit
beiden Handen an ihrem
gummierten Beinchen fassen
(darauf achten, nicht mit
roher Gewalt an den
Haarblndeln der
SeitenbUlrste zu ziehen), um
sie abzuziehen.




Aufladen des Roboters

Stellen Sie den Roboter vor der
ersten Benutzung auf die Station
und vergewissern Sie sich, dass er
fOr die erste Benutzung aufgeladen
ist, und starten Sie ihn dann.

Bei spaterer Verwendung kann der
Roboter automatisch in die
Ladestation zurlckkehren, wenn die
Reinigung beendet ist.

Anweisungen vor dem Gebrauch

1. R&dumen Sie vor der Inbetriebnahme
alle Gegenstande auf dem Boden weg
und entfernen Sie leicht fallende,
zerbrechliche, wertvolle und
moglicherweise gefahrliche LR N%

W, A

3. Wenn es einen Bereich gibt, der nicht gereinigt werden muss
oder in dem sich der Roboter verfangen kénnte, kbnnen Sie
einen Sperrbereich oder eine virtuelle Wand an der
entsprechenden Stelle in der Karte der App hinzufigen, um
den Roboter am Zugang zu bestimmten Bereichen zu hindern.

2. Verwenden Sie geeignete
Objekte, um den Roboter zu
blockieren, oder errichten Sie
eine virtuelle Wand in der

App.

/\ VorsichtsmaBnahmen

Wenn der Roboter nicht aufgeladen werden kann, prifen Sie,
ob die Ladechips an der Unterseite des Roboters durch die
BlUndel der linken und rechten Seitenblrsten blockiert sind.
Falls ja, drehen Sie die entsprechende Seitenblrste manuell, um
die Blockade zu beseitigen.

ANLEITUNG FUR DEN BETRIEB

Einschaltmethoden

1.

2.

Wenn Sie den Roboter zum Aufladen in die Ladestation stellen,
schaltet er sich automatisch ein (empfohlene Vorgehensweise).
Driucken Sie auf (U 3 Sekunden lang, die Betriebsanzeige blinkt,
der Roboter gibt einen Akkordton von sich und die
Betriebsanzeige leuchtet durchgehend, was anzeigt, dass der
Roboter erfolgreich eingeschaltet wurde.

Starten Sie die Reinigung

1.

2.

Dricken Sie im Standby-Modus kurz 1 Sekunde lang auf (),
und der Roboter beginnt, den gesamten Raum zu reinigen.
Wenn Sie den Boden wischen méchten, missen Sie sich
vergewissern, dass die Vibrationswischvorrichtung richtig
eingesetzt ist.

Unterbrechung der Reinigung

Driicken Sie wahrend der Reinigung kurz 1 Sekunde lang auf O
damit der Roboter die Reinigung unterbricht und in den
Standby-Status wechselt.

Zuriick zum Aufladen

1.

Wenn der Roboter nach Abschluss der Reinigung zum Laden
zurlckkehrt, leuchtet die Anzeige flr die Rickkehr zum Laden
durchgehend rot.

Wenn der Roboter aufgrund eines niedrigen Batteriestands zum

Laden zurlUckkehrt, blinkt die Anzeige fur die RGckkehr zum Laden.

(D Dricken Sie im Standby-Modus kurz 1 Sekunde lang auf &,
und der Roboter wird wieder aufgeladen.

@ Dricken Sie wahrend der Reinigung 1 Sekunde lang (), damit
der Roboter die Reinigung unterbricht; dricken Sie dann kurz 1
Sekunde lang &, damit der Roboter zum Aufgeladen fahrt.

. Unter besonderen Bedingungen (z. B. leerer Akku,

steckengebliebener Roboter usw.) wird das Hauptgerat
moéglicherweise nicht automatisch wieder aufgeladen. Bitte
stellen Sie dann das Hauptgerat zum Aufladen manuell zurlck in
die Ladestation.

Fehlerbehebung
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Wenn der Roboter nicht funktioniert, blinkt die Betriebsanzeige
schnell. Dricken Sie & fur 1 Sekunde, um den Fehler zu beheben.
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Den Roboter an die Station anschlieBen

1.

Schnellverbindung: Wenn der Roboter ausgeschaltet ist,
drlicken Sie 3 Sekunden lang auf .

Die Verbindung wird nach dem Einschalten des Roboters
automatisch hergestellt. Der Ton ,,Di-du”“ bedeutet, dass die
Verbindung erfolgreich hergestellt wurde.

. Manuelle Verbindung: Wenn der Roboter eingeschaltet ist,

halten Sie gleichzeitig () und & 3 Sekunden lang gedrlckt. Bei
erfolgreicher Verbindung ertént ein ,,Di-du”“-Ton und die
Stationsanzeige leuchtet 3 Mal auf.

Ausschalten

1.

2.

Halten Sie (U 3 Sekunden lang gedrlckt, und die Betriebsanzeige
beginnt zu blinken.

Der Roboter gibt einen Akkordton von sich und die
Betriebsanzeige ist aus, was bedeutet, dass der Roboter
erfolgreich ausgeschaltet wurde.

/\ VorsichtsmaBnahmen

1.

3.

Wenn es aufgrund eines
niedrigen Batteriestands
nicht moéglich ist, die
Reinigung zu starten, laden
Sie den Roboter bitte auf,
bevor Sie mit der
Reinigung beginnen.

)= =)

2. Bei niedrigem Akkustand
wird der Roboter wahrend
der Reinigung automatisch
wieder aufgeladen und kehrt
dann zu seinem
Unterbrechungspunkt zuruck,
um nach vollstandiger
Aufladung fortzufahren.

) =»[=)

Wahrend des 4. Der Roboter geht in den

Ladevorgangs blinkt die Schlafmodus Uber, wenn er

Betriebsanzeige langsam langer als 10 Minuten im

und leuchtet nach Standby-Modus war. In diesem

Beendigung des Modus kann er durch Dricken

Ladevorgangs dauerhaft. einer beliebigen Taste am
Roboter aufgeweckt werden.

%%

e / =06

. Der Roboter kann nicht ausgeschaltet werden, wenn er sich in

der Ladestation befindet, und wenn Sie ihn ausschalten muissen,
nehmen Sie ihn aus der Station.
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Methoden der Staubsammliung

1. Einstellung von Zeit und Haufigkeit der Staubsammlung:

Die Einstellungen fur die Staubsammlung kénnen in der
ConnectLife Robot App gedndert werden.

Die Dauer der Staubsammlung kann zwischen 6 und 14 Sekunden
eingestellt werden.

Die Haufigkeit der Staubsammlung kann auf 1 Mal, 3 Mal oder 5
Mal nach der Reinigung eingestellt werden.

9:41 il T -
< Dust collection settings
Auto dust collection frequency
1time ~
3times
5times
Never

Dust collection time

2. Automatische Staubsammlung:

Die Staubsammelstation beginnt automatisch zu arbeiten,
wenn der Roboter zur Staubsammelstation zurlckkehrt,
nachdem er die geplanten Reinigungszeiten erreicht hat.

3. Manuelle Staubsammlung:

Nach Beendigung der Reinigung kann der Roboter manuell
zur Staubsammelstation zurlickgebracht werden. Die
Staubsammlung beginnt automatisch, wenn der Roboter die
geplanten Reinigungszeiten erreicht hat.

4. Manuelle Staubsammlung liber APP:

Wenn der Roboter zur Ladestation zurlckkehrt, dricken Sie
"Manuelle Staubsammlung”, um die Staubsammlung zu
starten.

Hinweis: Um die Lebensdauer des Motors zu verlangern, erhéht die
Staubsammelstation schrittweise die Leistung. Es ist normal, dass
das Gerausch wahrend der Staubsammlung lauter wird.
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Statusanzeigen der Haupteinheit

“Angaben  Status Losungen

Standby-Anzeige
leuchtet standig.

Standby-Anzeige
ist aus.

Standby-Anzeige
blinkt schnell.

Standby-Anzeige
blinkt langsam.

Anzeige "Zum
Wiederaufladen”
leuchtet standig.

Anzeige "Zum
Wiederaufladen”
blinkt.

Anzeige "Zum
Wiederaufladen”
ist aus.

Wi-Fi-Anzeige ist
aus.

Die WiFi-Anzeige
blinkt langsam.

Die WiFi-Anzeige
blinkt schnell.

Wi-Fi-Anzeige
leuchtet standig.

Elektrolytische
Wasseranzeige
ist an.

Elektrolytische
Wasseranzeige
ist aus.

Roboter ist in Standby,
Reinigung und
Wiederaufladung nach
Abschluss der Reinigung.

Ruhezustand/abgeschaltet.

Roboter ist defekt.

Roboter wird geladen.

Roboter wird nach Abschluss
der Reinigung wieder
aufgeladen.

Roboter zurtiick zum
Aufladen aufgrund des
niedrigen Akkuladestandes.

Roboter ist im
Standby-/Reinigungs-/Lade
modus.

Roboter ist nicht mit dem
Netzwerk verbunden oder
vom Netzwerk getrennt.

Der Roboter wartet auf die
Netzwerkkopplung.

Roboter verbindet sich mit
dem Netzwerk.

Roboter zeigt normale
Verbindung mit dem
Netzwerk.

Elektrolytwassermodul ist in
Betrieb.

Elektrolytwassermodul
startet nicht.

Statusanzeigen der Staubsammelstation

Aus

Die weiBBe Anzeige

See Fehlerbehebung | htet standi
euchtet standig.

(Seite 16) fur
Problemldsungen.

Staubsammelstation ist nicht
mit Strom versorgt.

Staubsammelstation ist in
Stand-by.

Die Staubsammelstation
wurde eine Zeit lang
mit Strom versorgt.

Roboter kehrt zur
Staubsammelstation zurlck
und beginnt automatisch mit
der Staubsammlung.

Staubsammelstation
sammelt Staub.

Staubbeutel ist voll.

Staubbeutel ist nicht an Ort und

Stelle installiert oder die
obere Abdeckung der
Staubsammelstation ist nicht
richtig aufgesetzt.

B

Bitte durch einen neuen
Staubbeutel ersetzen.

Bringen Sie den
Staubbeutel an und
schlieBen Sie die obere
Abdeckung fest.

VERWENDUNG DER APP

/
Rote LED-Anzeige
leuchtet standig.

/
Rote Anzeige
blinkt.

/

/

HINWEIS:

Wenn |hr WLAN-Name oder |hr Passwort zu Hause geandert wird,
/ mussen Sie die Verbindung mit lhrem Saugroboter wiederherstellen.

1. Die App unterstltzt iOS 9.0 und héher, Android 6.0 und neuere
TelefonSystemversionen, das Pad-Gerat wird jedoch nicht
/ akzeptiert. Im Allgemeinen kann die Version des Telefonsystems
durch Klicken auf "Einstellungen-Uber das Mobiltelefon” im
Mobiltelefon Uberprift werden.
/ 2. Dieses Modell unterstitzt keinen WEP-verschllsselten Router.
3. Die Netzwerkzugriffskonfiguration des Staubsaugers erfordert ein
WLAN-Netzwerk mit einem Frequenzbereich von 2,4 GHz. Der
/ Frequenzbereich von 5 GHz ist derzeit nicht kompatibel.
4. Konfigurieren Sie den Netzwerkzugriff nicht im Ladezustand.
5. WLAN ist fur die Netzwerkzugriffskonfiguration des Staubsaugers
/ obligatorisch. Sobald der Netzwerkzugriff erfolgreich konfiguriert ist,
kann die App in einer WLAN/2G/3G/4G-Netzwerkumgebung
bedient werden und der Staubsauger kann ferngesteuert werden.
/ 6. Wenn |hr WLAN-Passwort zu Hause geandert wird, wird der
Staubsauger als offline angezeigt.
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.Wenn andere die App verwenden méchten, um denselben
Staubsauger zu betreiben, missen sie vom Geratebesitzer in die
App eingeladen werden, indem das Gerat auf das Konto des
neuen Benutzers geteilt wird (unter der Bedingung, dass der
Eingeladene die App heruntergeladen und ein Konto registriert
hat).

.Das Gerat wird aus der Gerateliste des friheren Geratebesitzers
entfernt, wenn ein neuer Kontoinhaber das Gerat erfolgreich
verbindet.

.Sobald der Roboter erfolgreich auf das Netzwerk zugegriffen hat,
werden die WLAN-Einstellungen geldscht und die Konfiguration
fur den sekundaren Netzwerkzugriff ist erforderlich. Drlcken Sie
die Konfigurationstaste fUr den Netzwerkzugriff auf dem Gerat
fur 3 Sekunden und nachdem ein Ton ertént, werden alle WLAN-
Informationen geldscht.

KOPPLUNG DES ROBOTERS MIT DER MOBILTELEFON-APP
1. Stellen Sie sicher, dass das Mobiltelefon mit Ihrem Heim-WLAN

verbunden ist. Geben Sie sich ein Passwort aus lhrem WLAN.

2. Laden Sie die ConnectLife Roboter-App herunter und

registrieren Sie lhren Roboter in zwei Schritten:

a)Scannen Sie den QR-Code oder suchen Sie nach der
ConnectLife Roboter-APP im Apple App-Store
(https://www.apple.com/app-store/) oder Google Play Store
(https://play.google.com/store/apps), dann herunterladen Sie sie.

ERERE El33 R

Google Play Store Apple store

b) Offnen Sie die App, melden Sie sich an und erstellen Sie Ihr
persdnliches Konto, indem Sie den Anweisungen auf dem
Bildschirm folgen.

DE-21

3. Figen Sie Ihren Roboter von den verflgbaren Geraten aus zu
Ihrer App hinzu, indem Sie auf das Symbol ”Gerat hinzufligen*
oder ’+” drlcken.

4. Wenn Bluetooth auf Ihrem Telefon eingeschaltet ist, erscheint
das Gerat moglicherweise im oberen Teil des Bildschirms
(unteres LINKES Bild), wo Sie es auswahlen und den
Anweisungen in der APP folgen. Im Falle des manuellen
Hinzufligens von Robotern finden Sie Small Home Appliances
in der Registerkarte auf der LINKEN Seite und wahlen Sie
dann Robot Vacuum (Wi-Fi). Finden Sie es, indem Sie mégliche
Gerate nach unten scrollen (unteres RECHTES Bild).

5. Befolgen Sie zusatzliche Anweisungen zum Beenden dieser
Kopplung.
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TAGLICHE WARTUNG UND
INSTANDHALTUNG

Wartung der Staubbox (Reinigung nach Bedarf)

1. Entfernen der Staubbox:
Drlcken Sie die Staubbox
mit zwei Fingern
zusammen und dricken
Sie die Entriegelungstaste
der Staubbox mit einer
anderen Hand, um die Box
zu entfernen.

Entriegelungstas
te des
Staubbehalters

3. Entfernen Sie die
Filterbaugruppe geman
den Textaufforderungen
auf der Filterbaugruppe.

A\

—— Filterbaugruppe

5. Entleeren Sie den Staub Uber
den Staubsammelanschluss
der Staubbox.

[ == &1

2. Staubentfernung: Offnen
Sie die Staubbox und
entfernen Sie Staub aus der
Box.

4. Reinigen Sie die Staubbox,
die Filterbaugruppe und die
Filterbaumwolle; nach der
Reinigung und Trocknung
wieder einsetzen und die
hintere Abdeckung
schlieBBen, Gberprifen, ob
sie richtig schlie3t; (Sowohl
die Staubbox als auch die
Filterbaugruppe kénnen mit
Wasser gewaschen
werden).

|2

Staubbox Filterba- Filterbau-
umwolle gruppe

EEStsm@ An der Luft
trocknen
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1. Zum Entfernen die Taste
am Tank drlUcken und
sie herausziehen.

3. Ziehen Sie den

Wassereinlass-/auslassstdop
sel vom Tank ab, um das
gesamte Wasser im Tank
abzulassen; wischen Sie die
Oberflache des Tanks mit
einem sauberen Lappen ab.
Reinigen Sie den
Vibrationstank nicht mit
Wasser.

Wasser _
Zu-/Ablauf &
o

5. Trocknen Sie die
Vibrationswischbaugruppe
und das spezielle Tuch far
Vibrationswischen.

DE-24

Wartung der Vibrationswischbaugruppe
(wéchentliche Reinigung empfohlen)

2.

Beim Vibrationstank beachten
Sie bitte, dass das Pad nicht
entfernt werden kann, sondern
nur das Wischtuch entfernt
und flr den nachsten
Gebrauch gewaschen werden

muss.
=»

-

. Reinigen Sie den Lappen.

. Wasserablagerungen

regelmaBig geman der
Betriebsanleitung entfernen.
Fullen Sie den Tank bis zur
MAX-Linie mit Wasser, flgen Sie
5 g Zitronensaure hinzu und
lassen Sie das Wasser 30
Minuten lang einwirken, giefRen
Sie es dann aus und reinigen Sie
ihn erneut mit neuem Wasser.
Wiederholen Sie die oben
genannten Reinigungsvorgange
bei starker Belastung. Wahrend
der Reinigung darf der Tank
nicht mit Strom versorgt
werden.




Reinigungswerkzeug

1. Das Reinigungswerkzeug 2. Verwendung der
befindet sich Uber der Reinigungsbirste :

Staubbox. (D Schneiden Sie die Haare auf

(2 Das abgeschnittene Haar mit
der abgeschragten Blrste
wegbuUrsten.

S Klinge

Reinigungs-

burste
Abgeschragte

Blrste

Wartung der Rollbiirste (wéchentliche
Reinigung empfohlen)

1. Drehen Sie das Hauptgerat 2. Reinigen Sie die RollbUrste

auf den Kopf, halten Sie lhre und deren Abdeckung mit
Hand an die obere Kerbe der einer Reinigungsblrste oder
Rollenblrstenabdeckung, einem weichen Tuch.

drlcken Sie dann nach
unten, um die Abdeckung zu
entfernen und ziehen Sie sie
heraus, dann heben Sie die
rechte Seite der Rollenblrste
an, um sie zu entfernen.

3. Waschen Sie die Rollblrste
mit Wasser und trocknen Sie
sie ab.

Endabdeckung
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der Rollblrste mit der Klinge;

4. Drlcken Sie nach Abschluss der
Reinigung die Endabdeckung
wieder auf den Blrstenkorper.

5. Montieren Sie den Burstenkdrper
in der dargestellten Richtung in
die Blrstenkammer.

6. Schieben Sie die
RollblUrstenabdeckung auf den
Roboter und rasten Sie sie ein.

Reinigung der Rader (wéchentliche Reinigung
empfohlen)

Drehen Sie die Antriebsrader vorwarts und rlckwarts, um
Fremdkodrper von ihnen zu entfernen. Reinigen Sie sie mit dem

Reinigungswerkzeug oder einem weichen Tuch und entfernen Sie
Haare oder Fremdkorper.

Reinigung der Seitenbirsten (wéchentliche
Reinigung empfohlen)

1. Entfernen Sie die Seitenbulrsten.
2. An den Seitenblrsten anhaftenden Staub entsorgen.

7

(o)
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Reinigung von Sensor- und Federchips Wartung der Basis flir die Staubsammelstation
(wéchentliche Reinigung empfohlen) (Reinigung nach Bedarf)

Schrauben Sie die Schrauben der Luftkanalabdeckung ab, um die
Abdeckung zu entfernen

Wischen Sie den Sensor leicht
mit einem weichen, trockenen
Tuch ab, um den Staub von v g
seiner Oberflache zu entfernen. g J

Luftleitungen reinigen

Wischen Sie die Ladekontakte
leicht mit einem weichen
trockenen Tuch ab, um
sicherzustellen,

dass dass sich das Gerat normal
aufladt.

Austausch des Staubbeutels fir die

Staubsammelstation (monatlicher FEHLERLOSUNGEN FUR
Austausch empfohlen) HAUPTEINHEIT UND APP

Staubbeutelentnahme
Fehler Méalich h .
Beschreibung ogliche Ursachen Lésungen
) ) ) 1. Platzieren Sie die Haupteinheit
—_— f Haupteinheit ladt 1. Die Haupteinheit hat 1m der Staubsammel—gtation
nicht. keinen Kontakt mit und driicken Sie die Taste
den Ladekontaktlamellen. _Zuriick zum Aufladen®.
Haupteinheit kehrt = 1. Die Staubsammelstation ) ) )
nicht zurtick zum ist unsachgeman 1. Siehe Seite 12 im Handbuch.
Auswischen des Einsetzen des Die obere Abdeckung der Aufladen. positioniert.
Filtersiebs Staubbeutels ?éiﬁgéznmmelstatlon . Dre Haupteimhart hat sich il 1. Raumen Sie die Kabal und andere
Gegenstanden auf dem Utensilien auf dem Boden auf.
FuBboden, z. B. Kabel, 2. Rdumen Sie |hre Utensilien auf,
Haupteinheit verheddert. ir_1 denen die Roll-/Seitenbrste
steckt fest. 2. Seitenbursten und Rollbirste sich verheddern, und stellen Sie
Borsten sind verklemmt, das Hauptgerat auf eine ebene
der Roboter kann nicht Fldche, um es zu starten.
normal fahren. 3. Nach der Beseitigung der
3. Das Chassis der Haupteinheit Hindernisse den Bereich
ist auf Hindernissen aufrdumen oder verbotenen
getroffen. Bereich einrichten.

DE-27 DE-28



Fehler

Beschreibung

Die Haupteinheit hat
die Reinigung nicht
abgeschlossen, kehrt
aber zum Laden
zurlck.

Reinigung folgt
nicht dem Plan.

Haupteinheit
funktioniert nicht.

Haupteinheit fahrt
rGckwarts.

Haupteinheit gibt
keine Téne von sich.

Der Roboter
erinnert daran, dass
das Passwort ist
nicht korrekt ist.

Die WiFi-Verbindung
dauert beim 1.
Versuch zu lang, es
wird direkt angezeigt,
dass keine
Verbindung
hergestellt werden
kann

Die
WiFi-Verbindung
dauert beim 2.
Versuch zu lang, es
wird direkt
angezeigt,

dass keine
Verbindung
hergestellt werden
kann.

Mdgliche Ursachen

. Die Haupteinheit erfasst

2.

den niedrigeren
Batteriestand.

. Geplante Reinigungen

wurden geldscht.
Die Haupteinheit ist im
DND (Nicht stéren-) Modus.

. Das linke oder rechte Rad

steht nicht auf dem Boden.

. Die Steuerungsmodul-

Schutzabdeckung
steckt fest.

2. Es gibt Hindernisse

vor dem Roboter.

. Der StoBfanger steckt fest.
.Der Anti-Tropfen-Sensor

ist staubbedeckt.

1. Die Stummschaltung oder

1.

geringe Lautstarke ist
eingestellt.

. Das Passwort lhres W-Fi zu

Hause ist nicht korrekt,
deshalb stellt der Roboter
keine Verbindung zum
Internet her.

Bluetooth-Koppelung
fehlgeschlagen.

. Uberprifen Sie, ob das

Netzwerk ordnungsgeman
angeschlossen ist.

. Der Roboter ist zu weit vom

Router entfernt und erhalt
ein schwaches Signal.

. Zu viele Gerate greifen auf

den Router zu.

. WiFi-Passworter enthalten

Sonderzeichen wie
Leerzeichen oder
Satzzeichen.

—

= N~

—_

—

INES

Lésungen

. Bringen Sie die

Haupteinheit zum
Aufladen zurtck.

Umplanen.

. SchlieBen Sie den DND-Modus

oder passen Sie den
DND-Zeitraum an.

. Stellen Sie das Hauptgerat auf

eine ebene Flache, um es zu
starten.

. Klopfen Sie auf die

Schutzabdeckung, um
Fremdkorper zu entfernen.

. Beseitigen Sie die Hindernisse vorn.

Klopfen Sie auf den StoRfanger,
um Fremdkérper zu entfernen.

. Entfernen Sie Staub von
der Linse des Anti-Tropfen-Sensors.

. Lautstarke erhdhen.

. Dricken Sie die WiFi-Taste

lange, bis ein "Piepton”
ertdént, dann geben Sie das
Passwort ein, die Verbindung
zum Internet herzustellen.

Setzen Sie Bluetooth zurtck.
Starten Sie den Roboter neu.
Drlcken Sie lange die
WiFi-Taste, um die
Netzverbindung neu zu starten.

. Verbinden Sie den Roboter

wieder mit dem Wi-Fi.

Néhern Sie den Roboter beim
AnschlieBen dem Router.
Verwenden Sie den Hotspot |hres
Telefons, um den Roboter zu
verbinden. Wenn es funktioniert,
reduzieren Sie die Anzahl der
Benutzer, die auf den Router
zugreifen, oder erhdhen Sie die
Anzahl der Router und versuchen
Sie es erneut.

Setzen Sie lhr WiFi-Passwort
zurlck und verwenden Sie keine
Sonderzeichen.
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Fehler

Beschreibung

Die
WiFi-Verbindung
dauert beim 3.
Versuch zu lang, ein
Verbindungsfehler
wird angezeigt.

APP zeigt
verlorene
Verbindungen.

APP-Operationen
werden
verzbgert
ausgeflhrt.

Das Hauptgerat
sammelt nicht
automatisch Staub,
nachdem es

zur
Staubsammelstation
zurlckgekehrt ist.

Nach Abschluss der
Staubsammlung
wird der Abfall der
Staubbox nicht in

in der
Staubsammelstation
gesammelt.

Abfall tritt
wahrend des
Betriebs aus der
Haupteinheit aus.

Mogliche Ursachen

1. Das Konto konnte nicht
verbunden werden.

2. Das Netzwerksignal ist
instabil.

—

. Ihr Handy ist nicht richtig
mit dem Netzwerk
verbunden.

2. Ihr Router funktioniert

nicht normal.

3. Ihr Saugroboter ist nicht

eingeschaltet.

4. WiFi-Konfiguration des

Roboters wurde geldscht.

5. Das WiFi-Passwort oder

das Netzwerk wurde

geandert.

1. Das Netzwerk ist besetzt.

2. lhr Handy empfangt
schlechte WiFi-Signale.

3. Die Netzwerkbandbreite
reicht nicht aus.

Staubbeutel ist voll.

Die obere Abdeckung der
Staub-sammelstation ist
nicht geschlossen.

3. Der Staubbeutel ist nicht
bis zum Ende eingelegt.

N =

1. Luftkandle der Staub-
sammelstation sind
durch Fremdkorper
verstopft.

1. Der Staubsammel-
anschluss der Staubbox
wird von Fremdkorpern
verstopft

AN

N

(o]

N

[e]

Lésungen

. Melden Sie sich erneut in der APP

an.

. Wenn das Netzwerksignal gut ist,

drlcken Sie lange die WiFi-Taste,
um die Verbindung neu zu
starten.

. Verbinden Sie das Mobiltelefon

wieder mit Ihrem Netzwerk.
Starten Sie Ihren Router neu.

. Schalten Sie den Netzschalter

des Roboters ein.

.Ein neues Gerat zur APP

hinzufigen.

. Nachdem der Roboter gestartet

wurde, drlcken Sie die
Netzwerk-Koppelungstaste 3
Sekunden lang, bis ein "Piepton”
ertont.

Flgen Sie den Roboter gemanl
den Betriebsanweisungen auf
lhrem Handy hinzu.

. Starten Sie den Router neu und

reduzieren Sie die Anzahl der
Benutzer, die Zugriff darauf
haben.

. Uberprufen Sie die

Einstellungen lhres Handys.

. Erhdhen Sie die

Netzwerkbandbreite.

. Ersetzen Sie ihn durch einen

neuen Staubbeutel, siehe
Einzelheiten dazu auf Seite 27.

. SchlieBen Sie die obere

Abdeckung fest.

. Staubbeutel bis zum Ende

einsetzen.

. Reinigen Sie die

Luftkanale der Staub-
sammel- station.

. Fremdkorper vom

Staubsammel
entfernen

Weitere Fehlerlésungen finden Sie in der APP
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OAHTIEZ TIA THN AZ®DAAEIA

Mpos&ldomoinon yla Tn GUCKEUN

1.

AUTH N OUOKEUN UTTOPEL va xpnoluortolin®sl amo
Tadld NAKIAC 8 eTWV KAl Avw, KABWC Kal artod
ATOMA UE UEIWILEVESG OWMATIKEG, ALOONTNPLOKES N
DLAVONTLIKECG IKAVOTNTECG N EAAEWPN euTIEPlOC KA
VVwonc, epoOooV ETIITNEOUVTAL KAl EXOUV AAREL
00NYIEQ OXETIKA UE TNV A0PAAr Xpnon TNg
OUOKEUNC KAl KATAVOOUV TOUC OXETIKOUC
KLVOUVOUGC.

Ta madld dev rpeTel va Ttaidouy e TN OUCKEUN.
O KABAPLoOUOC KAl N cuvTnenon OV TIPETIEL VA
ToayaToTtoloUvTal attd TTadid Xwelg ettiBAsedn.

. To dIc Trpemel va adalpeital amo Tnyv pida v

aATto TOV KABAPLoWO 1) TN ouvTAPNOoN TNG
OUOKEUNC. ATIEVEQYOTIOLE(TE TN CUCKEUN TIOLV ATTO
TOoV KaBaplouod r Tn ouvINENon.

. Av 1O KaAwdLo Tpododooiac uttooTel BAALBN, Ba

TIOETIEL VA AVTIKATAOTAOE! attd eva OIKO
KOAAWOLO N LA dlatagn Ttou dlatiBetal arod Tov
KOATAOKEUQOTN N EVaV AVTUTOO0WTIO TOU.
MPOEIAOTNMOIHZH: T TNV eTtavadopTion TNG
UtaTaplag, XoNoLLOTIOLE(TE UOVO TNV
ATIOOTIWMEVN BACN POPTIONG TIOU TIAPEXETAL JUE
QUTNV TN OUCKEUN.

XONOULOTIOLE(TE TN CUOKEUN LOVOE TN BAon
doptione BS2101.

AUTN N CUOKEUN TIEPLEXEL UTIATAPIEG TTOU
UTTopoUV va AVTIKATAoOTABoUV UOVO aATto
g€eldlkeuEVA ATOUA.

EL-O1

6. MnVv TIANCLAZETE TN OKOUTICL POMUTIOT OE TINVEQG

OepuoOTNTAG, AKTIVORBOAIOC | AVAlLUEVA
arotoiyapa. ATtayopeUsTal auotnpd va
OKOUTUZETE TA €EAC AVTIKE(UEVA:

1D 'OAa Ta UuypPd, OTIWC VEPO Kall DIAAUTEG

2) AoBg0oTn, TOWEVTOOKOVN KAl AAAC UAIKA
KATCQOKEUWYV O€E [Lopdr okovNg, Kabwc kal urada
3) AVTIKE{UEVA TTIOU TIAPAYOUV BepOTNTA, OTIWC
AVALMUEVA attokaidla N avapueva Ttolydpa

4) KodTepd AVTIKELEVA, OTIWG YUAAL KATL.;

5) EUPAEKTA KAl EKPNKTIKA AVTIKE{UEVA, OTIWC
Bevdivn Kal TIooloVTA TIOU TIEPQLEXOUV AAKOOA.

. [plv amo Tt xpnon, adalpeote OAQ TA

eUBpauoTa avTkelueva amod To TTATwia (OTIWC
VUQALQ, AQUTIEC KATL), KOBWC KAl AVTIKELEVA TTOU
evOEXETAL VA TIAYIOEUTOUV OTNV TIAEUPLIKN
BoUpToq, TNV KUALVOPLKA BoUpTod KAl TouC
KLVNTAPLOUC TPOXOoUC (OTIWG KAAWODLA, KOUPTIVEC
KAl AAACL AVTLIKEUEVA TIOU UTTAEKOVTAL EUKOAQD.

. NMpooexeTe TA LAAALA OAC WOTE VA ATIODUYETE

evdexouevn Ttayideuor Touc oTouC TPOXOoUC N TG
TIEPLOTPEDOUEVEC BOUPTOEC KATA TN XPNoN, ToV
KABOPLoOUO KAl TN oUuVTNENOoN TNS OKOUTIAG
QOMUTIOT.

. Mn xpnoyuoTtiolelte auTtd TO TIPOIOV 0 UPOUETPO

eyaAUuTtepo Twv 2000 .

EL-02



10.>wotn arnodppidn autoU Tou TTeoldOVTOC.
AUTN N oAuavon UTTodELKVUEL OTL TO

1.

TIOOIOV AUTO OEV TIPETIEL VA
artoppeirttetal padi ue AAAA OIKIAKA
aroppliuuata os OAN TNV EE.

[la tnv artoduyn TiBavwy BAABWY OTO
TIEPIBAAAOV 1) TNV avOpwTilvn uyela arto tnv
aveEeAeykTn d&Beon TwyV ATTOBANTWY,
AVAKUKAWOTE TO UTtEUBUVA WOTE va
TToowBNoeTe TNV WOEA TNSG BLWOLLNG
ETIAVAXPNOLULOTIOINONC TWV UALKWY TTIOPWV. Ila va
ETILOTPEWPETE TN XPNOLOTIOINILEVN OUOKEUN OAC,
XONOULOTIOW)OTE TA CUOTAMATA ETULOTOOdDNAC KAl
OUAAOVYNC 1 ETIKOWVWVNOTE |UE TOV AVTIITOROOWTIO
aTtd TOV OTIolo ayopAocATE TO TIEOoloV. MTTIoPEL va
OUAAEEEL AUTO TO TIPOIOV VIA TIEPIBAAAOVTIKA
AoPAAN AVAKUKAWON,.

[MANnpodopieg eyyunong

O KATAOKEUQOTNG TIAPEXEL eyyUnon ouudwva e
TN vouoBeoia tTne xwpac dIaUOVAC TOU TIEAATN,
ILE EAAXIOTO OPLO TA 2 €TN, AEXNC VEVOUEVNG ATIO
TNV NUEPOMNVIA TIWOANCNC TNG CUOKEUNC OTOV
TEAIKO XpNoTn.

H eyyUnon KAAUTITEL LOVO EAATTWUATA UAIKOU
KATCLOKEUNC.

Ol ETUOKEUEC KATCA TN OIAPKELA TNC TIEPLOOOU
gyyunonc UropoUyV va TIoayatottolin®ouy uovo
ATTIO eva €E0UCLODOTNUEVO KEVTOO ETILOKEUWV.

EL-03

12.

13.

Katd tnv uttoBoAr a&iwong BAoesl eyyunong, Ba
TIOETIEL VA TIOOOKOUIOETE TO APXIKO ATTODEIKTIKO
ayopadc (to ottolo TepIAaUBAVEL TNV NUEPONVIA
ayopacQ).

Ol €ENC TIEPUTTTWOELC DEV KAAUTITOVTAL ATIO TNV
gyyunon:

- Kavovikry ¢bopd

- EodaAuevn xpnon, oTtwg UttepdopTwon TNG
OUOKEUNGC KAL XPNON N EYKEKPULEV WV
eEapTNUATWY

- Aoknon UTtepBOALIKNG TIleoNC O0TN CUCKEUN,
dNULA TIOU TIPOKANBNKE ATtO EEWTEPIKOUG
TIAOAYOVTEG

- Znuia TTou TIPOKANRBNKE Attd TN N THPNOoN Tou
TIEPLEXOMEVOU TOU gy Xelpdiou Xxprnong, OTtwg
ouUvOEON UE AKATAAANAN TINYN Toododooiag
NAEKTOIKOU PEUATOC N N CUUOPDWOoN UE TIC
odnyieg eykatdotTaong

- MgPLKA 1 OALKN ATTOCUVAPLOAOYNON TNC
OUOKEUNG

WIF1:2400-2483,5MHz, METIZTH IZXYZ:20dBm,
MEFM>ZTH IZXY> BLUETOOTH: 10dBm

Ma va e€aodaAlotel N cUUOPDWON E TIG
ATTIALTAOELC TNC eKOeONC 0 PADIOKULATA, TIOETIEL
va Tneeital amootaon 20 k. | LeyaAuTeEn
LETAEU TNG KEPAOC TNC CUOKEUNG KAL TWV
ATOMWYV KATA TN AslTtoupyia tng ouckeunc. MNa va
eEaodpaAlotel N ouuOPdwWOoN, OEV CUVIOTATAL N
EKTEAEON EQYACLIWYV OE ATIOOTAON UKOOTEPN
AUTNC TNG amnodotaonc.

MPOION AEIZEP KATHIOPIAS 1

AOPATH AKTINOBOAIA AEIZEP

(Cnuelwon: Ta&wvounon Aellep otnv kKatnyopia 1
oUundwva ue to Trpotutto IEC 60825-1:.2014)
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Mposwdomoinon yia th Bdaon $oépTiong

1.

«HMANTIKEZ OAHINEZ AZDAANEIAY -
OYAA=TE AYTEZ TIZ OAHIE>X» kat «KINAYNOX
- 'A NA MEIQOEI O KINAYNOZ IMYPKATTAYZ H
HAEKTPONMAH=IAZ, AKOAOYOEITE
MPOZEKTIKA AYTEX TIZ OAHIE>».

. AUTr N OUOKEUN UTTOPEL va xpnotloTttolin®sl amo

Tadld NAKIAC 8 eTWV Kal Avw, KABWS Kal attod
ATOMA UE UEIWILEVESG OWATIKEG, ALOONTNPLAKES N
OLAVONTLIKEC LKAVOTNTEC 1N eAAEWPN euTiElPlOC KA
yVvwonc, epOooV ETIITNEOUVTAL KAl EXOUV AARBEL
00NVYIEC OXETIKA UE TNV A0PAAr Xpnon tTNg
OUOKEUNC KAl KATAVOOUV TOUC OXETIKOUC
KLVOUVOUC.

Ta rtaudid Oev TpeTEl va TIaldouV JUE TN CUCKEUN.
O kaBbaplouoc kKal N ocuvTnenon dev TIPETIEL VA
ToayaToTtoloUvTal Attod TTadld Xwelc ettiBAseyn.

. To dIg TrpeTel va adalpeital amod Tnv mpida mpv

aTto ToV KaBaplouod N Th ouvTneNon Tng
OUOKEUNC. ATIEVEQYOTIOLE(TE TN CUCKEUN TIOLV ATtO
TOV KABapLlouo N T ouvtnenon.

4. Av 1o KaAWdLo Tpododooiac uttooTel BAARN, Ba

TIOETIEL VA AVTIKATAOTAOE!l attd eva lOIKO
KAAWOLO N Lc dlataén Ttou dlatiBetal amod tov
KOATAOKEUQOTN N EVaV AVTUITOOoWTIO TOU.

.H Bdon ocuvdeong loxUel LOVO yla TO TIPOIOV

RVCLS144AB. (TUttog untatapiac: Li-ion, DC 14,4
V, 5200 mAh)

H Bdon dopTtione Ba EeklvNOEL AUTOUATA TN
HOPTION META TNV ETULOTEPOD TNC OKOUTIAG

QOMUTIOT oTN Bdon.
EL-05

6. MPOEIAOMNOIHZH: O dopTioTNC UTtataplac

(Baon doptionc) dev poopideTal yia TN
dopTion un emtavadPoPTICOUEVWV UTTATAOLWV.
MPO>OXH: Mpokeluevou va armodeuxbouv
TiBavol kivouvol Aoyw akouolag ertavadopdc
TNC BeP KNS DIAKOTING, QUTH N OUOKEUN O&V
TIOETIEL VA TPODODOTE(TAL LECW EEWTEPLIKNAC
OIATAENG UETAYWYNC, OTIWC ATIO EVAV
XOOVOOLAKOTITN, N VA CUVOEETAL O KUKAWUA
TIOU EVEQYOTIOLE(TAL KClL ATIEVEPYOTIOLE(TAL
TOKTIKA ATtO TO PEUMAL.

Mposwdomoinon yia tnv pratapia

1.

2.

To TpoloV TIPETIEL VA aTtevepyoTolNOEel TTpLY
APALPECETE TNV UITatTaplia.

AABeTe uTtown OTL OEV TIPETIEL VA
ATTOOUVCAPOAOYNOETE TNV UITatapia Lovol oag.

. AV TIOETIEL VA TNV AVTIKATAOTNOETE,

ETUKOLVWVNOTE |LE TO KEVTPO €EUTINPETNONG UETA
TNV TtwAnon.

. ATtoppidte TN XPNOoLUOTIOINUEVYN UTIATAPa

oUudwVA JUE TOUC TOTUKOUCG VOOUC Kall
KAVOoVLIooUC

. MnV ammoocuvapLOAOYAOCETE, avolésTe N

Tepaxloste Tnv unatapia.

. Mnv ekBeTeTe untatapieg oe BepuoTNTA N PWTLAL

ATIODUVETE TNV ATIOONKEUCON O AILECO NALAKO
dwca.

. MN BPAXUKUKAWOETE LA UTTaTapia.

EL-O6



8. Mnv arnoBnKeUETE TIG UTTATAPIES UE [N TAKTIKO
TOOTIO OE€ EVA KOUTL I cupTdpl OTIOU UTTOPEL va
BOAXUKUKAWOOUV N ia TNV AAAN N va
BOAXUKUKAWOOUV ATIO AAACQ [UETAAALIKA
AVTIKE{LEVAL

9. MnV UTTOBAAAETE TIC UTIATAPIEC O UNXAVLIKA

Kpouon.

[ouuBoAo IEC 60417-5957
(2004-12)]

ATTOKAEIOTIKG yia Xprion
0€ E0WTEPIKOUG XWPOUG

[cUpBoAo ISO 7000-0790
(2004-01 )]

dlaBdaoTe TO gyxEIpidlo
odnylwv AsiIroupyiag

[cUpBoAo IEC 60417-5031
(2002-10 )]

ouvexEg pelpa

MIvioToUpa a0@AAEIOBNAKNG WE XPOVIKF uoTéPnon, 61Tou 10 X

— gival To GUPBOAO yIO TO XOPOKTNPIGTIKO XPOVOU/peUATOG,
OTTWG TTapéExetal oto diebvég TTpoTutro IEC 60127
oY [oupBoro IEC 60417-5032 evOANaOOOEVO peUaA

(2002-10 )]

[ouuBoAo IEC 60417-5172
(2003-02)]

€COTTAIONOG KAGang 1

EL-O7

10.

11.

12.
13.
14.
15.

16.
17.

18.

19.

> € Teplmtwon dlapponc, KNV eTitpeete 0TO
UypPO va €pBel o€ eTtadnN UE TO dEPUA N TA HATIA
OQG. 2€ TepimTtwon entadng, TTAUVETE TNV
TIAOXOoUOCA TIEPLOXN E AdOoVo vePO Kal {NTNOTE
LATEKA OUBOUAN.

Mn XPNOLULOTIOLE(TE AAANOV POPTIOTH EKTOC ATTO
AUTOV TIOU TIPORAETIETCAL EOIKA VIO XPNON UE TN
OUOKEUN.

Mn XpNoLluoTIole(TE OTTOLIAdNTIOTE UTtaTapia Ttou
deV €Xel oXedlAOTEL yIa Xpr\onN UE TN CUOKEUN.
MNV avalyVUETE urtatapieg dladopeTIKAC
KOATAOKEUNG, XWPENTIKOTNTAG, LeyeOoug N TtUttou
ILECCL O€ |l OUOKEUN,.

DUAAOCOETE TIC UTTATAPIEC LaKPLEL ATIO TTAdLAL.
ZNTAOTE AUECWC LATPLIKN CUUBOUAN, o€
TeplMTwon KAaTAoong lac urratapiac.
ALQTNPEE(TE TIC UTTATAPEC KABAPEC KAl OTEYVEC.
MnNV ETUTPETIETE TNV TIAPATETAEVN GOPTION ULAC
uratapiac otav dev XpNOoOLULOTIOLE(TAL.

MeTd Ao TIAPATETALEVEG TIEPLODOUC
ATIOONKEUONG, EVOEXETAL VA XPELQOTEL vau
dopTioeTe KAl vO EKPOPTIOETE TIC UTTATAPLEG
OPKETEC POPEC VI VA ETUTUXETE UEVLIOTN
artodoon.

Ol urtatapieg armodidouv KAAUTEPQA OTavV
AELTOUPYOUV OE KAVOVIKN Bepluokpaoia dwuatiou
(20 °C + 5 °C).

20.DUAGETE TA APXIKA €VTUTIA TTOU OUVOOEUOUV TO

21.

TTooLOV, VA LEAANOVTLIKN avadopd.

H urtatapia evdexeTal va UTIOOTEL
AVETIAVOPBWTN BAGRBN av TIapaueivel o XaunAn
LoXU VLIQ LEYAAO XPOVIKO DIAOTNUA. 2ZUVIOTATAL N
ETIAPKNG POPTION TNG UTTaATAPlag TIPLY ATto TNV
artoBnkeuon.
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TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

MovTteAo Tpoolovtog: RVCLS144AB

Tdon dopTiong Baonc doptionc: 16,9V==
OvouaoTikn tadon Baonc dpoptonc: 14,4V=
OvouaoTIKN loxug Baonc doptionc: 55W
MovTteAo Baong doptiong: BS2101

® oA 6N

765W
7. 'E€odoc Baong dpoptiong: 16,9V==, 2A
8. MovteAo urtatapiac: BP14452F
9. OvouaoTikA Taon urnatapiag: 14,4V=
10. XwpntkotnTa urtatapiac: 5200mAh, 74,88Wh
11. Tdion oplou poptiong: 16,8V==

EIZAMQrH

MNeplAauBavoueva e§aptTinata

Aldtaén avwtepou
eTurtedou

Evxepidlo Asttoupyiag

AldTtaén KATWTEPOU
eturtedou
Bdon cuAAEKTN
okovNg

KouTi
e€apTNUATWY

Kevtplkn povdada

EL-09

Elcodoc Bdonc doptiong: 220-240V~, 50-60Hz,

Emiokomnnon tng Kuplag povadag
Eumpoodia oyn (Ue To KAAUMUA KAELOTO)
MAAKTPO

ETUOTPODNAC VIA
dopTION

MAdKa TpoduAaKTHPA

\ Evepyoroinon kau
o\ amevepyoroinon/
‘ KOUTTL Evapéng/mavong

Pavtdp ue Aélep

Oupa avuPwonc

KOAUUUATO SUVKESTNLA
odouyyapiouatog
dovnong/ AsEauevn
vepou (ue

) ) NAEKTPOAUTIKA HovAda
Eunpoc6ua odin VEPOU OTO ECWTEPIKS)
(ME TO KAAUMUA
KAELOTO)

Wi-Fi

Emmavadopd m\/x
T

ATtieAsuBgpwon
KOUTLoU oKOVNG

KouTti okdévne

Bouptoa
ATieAeuBépwon Kad®aplouou
de€apevne
Kdatw oyn
AlcOnTthpac
TPOOTAGIAG ‘ TpoxXOC TIOAAATIAWY
aro TTwon v— KATEUBUVOEWY
AKPODEKTEG Y TAsuptkn Bouptoa
dopTIONG

Edko mavi via L T

odouyydploua
ddévnoncg

KivntAplog Tpoxog

KAaAupua
KUALVOPIKAG

E&odog vepou Bouptoag

(KATWw amnd to mtavi)
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Mépn BAong GUAAEKTN OKOVNG

AVWw KAAUUUA
AgikTng / D

Koupurtl
arodEoeuonc
AVw KOAUUUATOC
TOU CUAAEKTN
okoévNg

MNePLOXN EKTIOUTIAG ONLATOC
ETUOTPODNAC VIa ddpTIoN
AKPODEKTEG

‘E€odog agpa

Kdtw oyn

>TOMULO
SIOAYWYAC
agpa
>Téulo
e€aywyng
agpa

YTtodoxr arnobnkeuong
KOAwdiou peUATOG

EL-1

EMKATAZTAZH

TomoB£TNoN ToUu GUAAEKTN OKOVNG

1. TOTIOOETAOCTE TOV CUAAEKTN
oKOVNG OTOV TOiXo og okANPO

ddmedo.
2. TOTIOOETAOCTE TOV CUAAEKTN
OKOVNG O€ JLA TIEQLOXA ME 0;m\

KAAudn Wi-Fi, yia va
dlaodaAiocste TN oTAOEPN
SKTUWON TNG KUPLAC ovAadag

KAl TNV KAAN AslToupyia tnc %ﬁ

edapuUOYNG TNG.

/\ MpoeldomolAoELq

1. Na arnodeuysTtal N €kBeon 2. MNV KAAUTITETE TNV TIEPLOXNA
oTNV AMECN NALCKA EKTIOMUTING ORUATOG TOU
aKTlvoBoAia. OUAAEKTN OKOVNG UE

2o~ AUTOKOAANTA 1 AAAQ
N i AVTIKE{LEVAL
x )
3. ATtodUyeTE TNV X
TOTIOOETNON TOU CUAAEKTN o )
OKOVNG TIAVW OE XAALA 4. BeBalwwbeite 6TL N TIEPLOXNA

HOAQKES ETUDAVELEC. doépTIONG Elval oTEYVNA.

! aaa
X X

5. ATIOONKEUETE TO KAAWDLO 6

- . Av uttdpxouv AAAec BAosl
Tpododooiac. PX cB ;

dopTIONG 0TO DWUATLO Coac,

N aroBOnKeUOoTE TIC TIPLV
' ’ xpr]omortouﬁoere TOV OUAAEKTN
i oKOvVNG.
7. AlOTNPEITE TOUC AKPODEKTEC sy
HOPTIONC TOU CUAAEKTN
okoOvNG oTeyvouc Kal ﬁ

KaBapouc. Kabapilete toug
KOl OKOUTTIZETE TOUG TAKTIKA.

=
>
&

= EL-12



Odnyieg XPAONG CUYKPOTAHMATOG
odouyyapiotpag ue dovnon

1.

Edko tavi yia odpouyydplopa ddvnong

MéoTte To KOUUTH OTN
de€auevn katl TpaBnéte
via va TNV adalpEOETE.

Ae€apevn
vepou

. TortoBetnote TO OIKO

mtavi yia odpouyydplopa
ddvNonc O0To KATW UEPOC
TOU CUYKPOTAUATOC
odouyyapiopatoc ddvnong
subuypauuidovtdg To KaTtd
MNKOG TNG pecaiag padng.
MNa va to
KABAPIOETE/AVTIKATACOTAC
£TE, ATIAWC ATIOCUPETE TO.

-

‘_‘
S

/\ MpoeldomMoIoELg
1.

Mepiote TN de€auevn ue
vepd Bpuong avTi yia
ATILOVIOEVO VEPOD.

VAN
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2. Adalpéote TO EAACTIKO

TIWUA KAl YEUloTE TN
de€apevn Ue vEPO MEXPL
TNV €vdelEn MAX.

Eicodoc/é€odoc
vepoUu

. M&ote To CUYKPOTNUA
odouyyapioupatog
dovnonc otnv Kupla
povada EXPL VA AKOUOTEL
£VOC XOPAKTNPLOTIKOC
NXOC «KALK».

. Mnv tpooBEteTE UYPO

TUATWY, ATTOPPUTIAVTIKO
PoUXWYV, KABAPLOTIKA,
ATIOAUMAVTIKA,
ATIOAUMAVTLIKA XEPLWY,
AyvwoTad eAaldn uypd Kal
OAKOAIKEG OUOCIEG.

B x

3. Mn xpnoJuoTtoleite t™n
AslToupyia
odouyyapiouatog os
XOAALAL.

5. Alatnpeite 1o TEPUATIKO
oTeYVO Kal KaBapo TpLv
TIUEOCETE TIPOC TA UEOA TO
ouUVKpOTNUA
odouyyapiouatog
ddévnonc.

" 4

‘.%‘ TEPUATIKO

_ )
\ Y
NS

4, Mn yeuidete tn de€auevn ue

ZeoTd VEPO VA Va
artopuyeTe TNV
mapaudpdwon Tng Adyw
uPnAng Bepuokpaociac.

=1

. O dykog Ttou vepou

odouyyapiouaTtoc uropst
va pubuloTei otnv
edpapuovn.

Taxutnta vepou

TomoBO<£TNON TMAEUPLKWYV BOUPTOWV

1. Tawpldldovtag To Xpwua
TWV TIAEUPIKWY BOUPTOWV
UE AUTO OTIC UTTODOXEG
TIASUPLKWYV BOUPTOWYV OTN
Bdon tng kUplag povadag,
WOAOTE TNV TTAEUPIKA
Bouptoa péoa otnv
uTtodoxn MEXPL Va
AKOUOTE( €vag
XOPAKTNPLOTIKOC AXOG
CKALK.

2. Na va adalpeoste TNV

TIAEUPLKA BoupToaq,
avartodoyupiote TN okouTa
POUTIOT KAl TILAOTE TNV
TIAEUPLIKA BoUupToa aro To
TIEAMA E ETHIOTPWON
KAoUTOOUK (Ttpoog€te va
UNV TPABNEETE TIC TPIXES
TIOU €X0UV TtayldeuTtel otnv
TIAEUPLKA BoUpToa) e TA
dUo oag xépla yla va tnv
TpaBNEeTE.




DopTION OKOUTIAG POMUTIOT

Mplv amd TNV eWTN XPNon,
TOTIOOETAOCTE TN OKOUTIA POMTIOT OTN
Bdon $oépTIONG TIPOCEKTIKA KAl
BeBalwOeite 6TL N OKOUTIA POUTIOT £XEL
dopTiosl TAAPWC TIPLY ATIO TNV TIPWTN
XPAOoN. XTN CUVEXELQ, B€oTE o€
Asltoupyia Tn okoUTia POUTIOT.

Ma LEAAOVTIKA XPAOoN, N OKOUTIAL POUTIOT
urtopel va petaBel avtoupata otn Baon
dopTIoNG dTAV OAOKANPWOEL O
KaBaplouoc.

Odnyieg mpLv TN XpAon

1. Mpwv amd tn Asttoupyia,
qnouaKvagts 'cuxév’ ,
ULKPOAVTIKE(MEVA ATIO TO TIATWMA KAl
adalpéote doa AVTIKEipeEVA TIEGTOUV
€UKOAQ, aAAA Kal 6oca sival A
€UOPAUCTA, TTIOAUTILA H TUOAVAC Vv
sTukivouva.

2. XpPNOUOTIOINOTE CUYKEKPLULEVA
AVTIKE(MEVA YIa VA o (@)
OPLOBETAOCETE TN oKouTA
POUTIOT 1 VA VA dNULOUPYAOETE
g X ¢ \/

€vayv €LKOVIKO Toixo otnv
edappoyn.

3. AV UTTAPXEL LA TIEPLOXA TTou dev Xpeldletal kabaploud | otnv
ottola evdEéxetal va mtayldeutel N okoUTia POoUTIOT, UTTopEiTe va
TIPOCOECETE LA ATIAYOPEUMEVN TIEPLOXA N EVAV ELKOVIKO TOIXO
OTNV KATAAANAN TOTIOOECIA OTOV XAPTN TNG €DAPUOYAG, VIA va
amtoTPePeTe TNV €i00d0 TOU POUTIOT OE CUYKEKPILEVEC
TIEPLOXEC.

/\ MpoeldoTolAoELG

AV n okoUTIa poUTIOT deV UTTOPEL va dopTiosl, eAgyETe av oL
AKPOOEKTEC POPTIONG OTO KATW MEPOC TNG OKOUTIAC POUTIOT
KAAUTITOVTAL ATtO KAAUTITOVTAL ATtd TPIXEC aTtd TNV AploTEPA N TN
de€1d TMAEUPLIKNA BoupTtoa.

2TV TepinTwon auth, TEPLOTPEWTE XEPOKIVNTA TNV TTAEUPLKA
BoupToa Ttou TIPOKAAEL TO TIPORBANMUA, YIA VA ATIOKAAUWPETE TOUC
OKPODEKTEG.

OAHTIIEZ AEITOYPIIAZ

MEBodol evepyoTttoinong

1.

‘Otav tonobeTeite TN OKOUTIA POMTIOT 0TN Bdon doOpTIoNg yia
va dopTiosl, Oa evepyormolndsl autduaTa (TIPOTEWVOUEVEC
TIDAKTLIKER)

. Miéote mapateTauéva to MANKTPO «(MH» yia 3 deutepodAertta. H

eVOEIKTIKA AuXVia Asttoupyiag avaBooBnvVel, aAkKoUYETAL EVAC
AXOC cuyxopdiacg Kal N evOEIKTIKA Auxvia Asttoupyiag
EVEPYOTIOLEITAL OTABEPA, UTTODELKVUOVTAG OTL N OKOUTIAL POUTIOT
EVEPYOTIOINONKE |LE ETUTUXIA.

‘Evapén kabaplouou

1.

Evw n ocuokeun BpiokeTal og AstToupyia avauovAg, TILECTE
oTyLaia To TIARKTPO «(H» yia 1 dEUTEPOAETITO KAl N okouTia
pouTtdT Oa apxiosl va kabapidst SA0 To dWHATLO.

Av B€Aete va odouyyapioete To dATEDO, TIPETIEL TIPWTC VA
BeBalwBeite O6TL TO CUYKPOTNUA odouyyapiopatoc ddvnong
€xel TortoOsTNOsl cwoTd.

Mavon kabaplopou

Katd tn dldpKeLla Tou KaBaplouou, TILECTE OTLYMLAA TO TIANKTPO
«(H» yia 1 deutepOAeTTo. H okoUTta POUTIOT JIAKOTITEL TOV
KABAPLoOUO KAl EICEPXETAL OE KATACTAON AVALOVAG.

Eriiotpodn via $option

1.

‘OTtav n okouTtia POUTIOT eTiloTPEWEeL otn BAon dopTIong UETA

TNV OAOKAAPWON TOU KABAPLoWoU, N €vOELEN ETILIOTPODNC VIA

dopTIoN avABel oTABEPA UE KOKKIVO XP WAL,

‘OTtav n okouTtia POUTIOT eTiloTPEWEL oTN BAon dodpTionc AOYwW

XAUNAAG oTABUNCG urtaTtapiag, N €vOslén TIOTPODNC VIa
opTion avaBooBrveL.

Katd tn dldpKela TNG AslToupyiac avauoVvig, TILECTE oTlyulaia
TO TTARKTPO «@» yia 1 dsUTEPAOAETITO KAl N oKoUTIa POUTIOT Ba
EEKIVAOEL TNV ETILOTPODA YA dOPTION.

@) Katd tn dLdpKELa TOU KaBaplopou, TILEOTE oTiydlaia To
TIANKTPO «(H» yia 1 DEUTEPOAETITO KAl N OKOUTIA POUTIOT Ba
OTAMATACEL TOV KABAPLOUS. TN CUVEXELQ, TILECTE OTlyulaia To
TIAAKTPO «@» yia 1 deUTEPAOAETITO Kl N OKOUTICL POUTIOT Ba
EEKIVAOEL TNV €TILOTPODA Vi OPTION.

. 2& TepimTwon edIKWY cuvOnKwY (OTtwe eEAVTANUEVN HTtaTapia,

EVKAWPRLOUOC TNG oKoUac POUTIOT KATL), N KUpLa povada
eVOEXETAL VA NV UTTopEl va EEKLVACEL AUTOUATA TNV €TILIOTPODNA
via opTion. TommoBeTAOTE XElpOoKivNTa TNV KUpLa povAadda Tiiow
otn Bdon doépTIong yia va dopTiosl.

AVTIHETWTIION TTPOBANMATWYV

Av n okoUTtA POUTIOT TIAPOUCLIACEL KATIOLO ODAAUA, N EVOEIKTIKA
Auxvia loxuoc avaBooBrvel ypnyopa. MEote otyuaia To TTANKTPO
«@» yia 1 dsUTEPOAETITO VIA VA DLOPOWOETE TO ODAAUA.
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2Uvdeon TNG OKOUTIaC POMTIOT otTh BAon

1.

Mpriyopn cuvdeon: Me TN okoUTid POUTIOT OE KATACTAON
artevepyomoinong, TILECTE TIAPATETAUEVA TO TIARKTPO «(H» yid
3 deuTtepOAETITA.

H ocuvdeon 6a oAOKANPWOEl AUTOMATA UETA TNV EVEPYOTIOINON
TNG OKOUTIAC POMTIOT. AV OKOUOTEL £VAC XAPAKTNPLOTIKOC AXOG
«VTI-VTOU», aUuTO onuaivel 6Tl n ouvdson oAOKANPWONKE
ETUTUXWG.

. Mn autdpatn cuvdeon: Me tn okoUTtA POUTIOT O KATAOTAON

EVEPYOTIOINONG, TILECTE TAUTOXPOVA TIAPATETAUEVA TA
TIARKTPA «(H» KAl «@» yia 3 deutepdAemntta. Av n cUvdeon
OAOKANPWOEL ETIITUXWCS, OA AKOUCTEL £VaC XOAPAKTNPLOTIKOC
AXOC «VTL-VTOU» KAl N eVOEIKTIKA Auxvia tTng Baong 6a
avaBooBnoel 3 dopEc.

Amievepyortoinon Loxuog

1.

2.

MEOTE TIAPATETAMEVA TO TIARKTPO «(H» yia 3 deUTEPOAETITA KAl
N evOELKTIKA AuxXVia loxuog apxidel va avaBooBrAVEL

AKoUYETAl €vac AXOC ouyxopdiag ard Tn okoUTIa POUTIOT KAl N
eVOEIKTIKA AuxVvia loxUog sival arevepyoTioinuevn,
uTtodelkvUovTag OTL N OKOUTIA POUTIOT ATIEVEQYOTIOINONKE |UE
eTutuxia.

/\ MPoeldOTOOELG

1.

2. H okoutta pourot 6a
ETIOTPEWYEL auToOuaTA VIa
dopTIoNn KATA TN ddpKELA
Tou KaBaplouoU os
TePIMTWOoN XAUNANG 0TABUNG
MTTATAPlag KAl OTN CUVEXELQ
Ba stuotTpEPel oTto onueio
JLAKOTINC YLl va cuvexioesl
TOV KABAPLOUO UETA TNV
TIANPN dOPTION.

) ==

Katd tn dldpKela tng 4. H okoutta poumtoT Ba elo€ABeL
dopTIONG, N EVOELKTIKNA og KatdoTtaon AvAaoTOANC
Auxvia toxuoc avaBooBrAvel Asttoupyiag adou Ttapaueivel
apyd Kal evepyorTtole{Tal oe KatdoTtaon avauovAg via
oTAOEPA UETA TNV nieploocdTeEPO artd 10 Astttd Kal,
OAOKANPWOoN TNG OPTIONC. O€ AUTAV TN ASLlTOUpPYiQ, av

méoer{s onmoérjnors TIANKTPO
o = N OKOUTIA POUTIOT B
D -©" / © Oa evepyoTolnd«l. % @

‘Otav dev sival duvatn n
gvapén Tou Kabaplouou
ASYW XAUNANRG 0TABung
urtatapiog, poptiots TN
OKoUTIAL POUTIOT TIPLV
EeklvNoeTE TOV
KaBapLouo.

)= [=)

. H okoutma pouttét dev propel va anevepyotioindei étav

BploksTal otn Bdon doépTIonc. AV XPELAOTEL va TNV
ATIEVEPYOTIOINOETE, ATIOUAKPUVETE TNV attd tn BAon.
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ME£6odotl GUAAOYNAC OKOVNG

1. PUOULION XPOVOU Kal cuxvotTntag cUAAOYNG OKOVNG:

Ol pubBpuioslc cUAOYNAC oKOVNG MTTOPOUV va aAAAEOUY OoTNV
edpappoyn ConnectLife Robot.

H didpkela cUAAOYAC TNG oKOVNG UTtopEel va puBuiotel anod 6
€we 14 deutepoOAeTITA.

H ocuxvotTnTta cUAAOYNAC oKOvNG UTTopsi va pubuloteiose 1,3 1 5
DOPEC UETA TN AslTOUpPYia KaBaplouou.

9:41 il -

< Dust collection settings

1time v
3times

5 times.

Never

Dust collection time

2. Autopatn cuAAoyn okovNng:

H Bdon cUAAOYAC oKOVNG Ba EEKIVAOEL VA AEITOUPYEL
autopaTa OTav N oKOUTIA POUTIOT eTiloTPEYEL 0T BAon
OUAAOVYNAC OKOVNG KABWC POAVEL OTIC TIPOYPAUUATIOUEVEG
WPEC KABapPLouoU.

3. Xelpokivntn ocuAAoyn okovng:

‘'Otav oAOKANPWOEl N AstToupyia KABAPLoOWoU, N CKOUTIA POUTIOT
MTTIOPEL va eTiloTPEWEL 0TN BAON TOU CUAAEKTN OKOVNG
XElpokivnTa. H cuAAoyr okdvng Ba EskivAoel auTtopaTa oTtav n
OKOUTIAL POUTIOT GTACEL OTOUC TIPOYPAUUATIOUEVOUC XPOVOUC
KaBaplouou.

4. Mn autéunatn cuAAoyn okovng HEow TNG EpapMOYNAG:
‘Otav n okoUTia POUTIOT sTiloTPEWEL otn Bdon dopTIoNG,
TILEOTE TNV €TiAOYH «Manual dust collection» (Xeipokivntn
OUAAOYA oKOVNC) VA va EEKIVACEL N CUAAOYA oKovNC.

Znueiwon: MNa va mapateivel Tn didpkela {WNGS TOU UOTEP, N
BAon Tou CUAAEKTN okovNg Oa au&foel otadlakd TtTnv oxu. H
auvu€non TNC €vtaong TOU AXOU KATA TN JLAPKELA TNC CUAAOVAG
elval pUCLOAOVYIKA.
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AsiKTeg KaTAoTAONG TNG KUPLAg povadag

Evdigeis

H évdelén
AVAUOVAG gival
OCUVEXWG
AVAUMUEVN.

H évdel&n
AVALOVAG gival

QATIEVEQYOTIOINUEVN.

H évdelén
AVAUOVAG
aquocBhvst
MpAyopa.

H évdel€én
AVAUOVAG
avaBooBrvel
apya.

H €vdelén
ETIOTPODNAC VIa
dopTIon

elval ocuvexweg
AVAUUEVN.

H évdel€én
ETILOTPODNC VIaA
doépTION
avaBooRrVEL

H évdelén
ETIIOTPODNAC VIa
dopTIoN elvat

ATIEVEQYOTIONUEVN.

H évdel&n Wi-Fi
elvat

ATIEVEQYOTIONUEVN.

H évdelEn Wi-Fi
avaBooBnvetl
apyd.

H évdelEn Wi-Fi
qvgBooBr’]vsm
yenyopa.

H gvdelEn Wi-Fi
elval ocuvexweg
AVAUUEVN.

H évdel€én
NAEKTPOAUTIKOU
vepou sival
EVEPYOTIOINMEVN.
H évdelén

NAEKTPOAUTIKOU
vepou sival

ATIEVEQYOTIONUEVN.

Avapovn, KaBaplouodg Kat
eTIOTPODN Via popTIoN
UETA TNV OAOKARPWGCN TOU
Kabaplopou.

AVAOTOAN

AstTtoupyiag/anevepyotoinon.

SPAAUA TNG oKouTIag
POUTIOT.

H okoutma poutot popTidet.

H okouma pouToT
ETUOTPEDEL YIa dOpTION
UETA TNV OAOKARPWON TOU
Kadaplopou.

H okouTia pOUTIOT ETUOTPEDEL
via doépTion AOyw XAUNAAG
oTABUNG pItaTapiac.

H okouTa pouToT eival oe
avapovi/Kabaploud/doépTt
on.

H okouTa poutdT dev
OUVOEBNKE TIOTE 1

ATIOoUVOEBNKE ATtd TO dIKTUO.

H okouTia pOUTIOT AVAUEVEL
va ouvdeBel oto dikTuo.

H okouta pouToT
ouvdéetal oto dikTuo.

H okouTa poumoT spdavidet
KAVOVIKA cUvdeon OTO
diktuo.

H povdda NAEKTPOAUTIKOU
vEPOU AEITOUPVEL

H povdda NAEKTPOAUTIKOU
vEPOU dev EeKivA.

Avatpe€te otnv
AVTILETWTILON TIPORANUATWY
(oeAida 16) yia odnyieg
eT{AUONG TOU TIPORAALATOCG

Evdeifeigc katdotaong tThg BAong ToU CUAAEKTN OKOVNG

Evdigeis

Atievepyottoinon

H Aeukn €vdel&n
elval

CUVEXWC
aAvauUEvn.

H BdAon tou CUAAEKTN
okovng dev tpododoTeital. /

H Bdon Tou CUAAEKTN /
okovNg gival o€ avapovn.

H BAon Tou CUAAEKTN OKOVNG €XEL
TpododoTnOEl yia Alyo. /

H okouTta pouTéT eTUOTPEDEL

oTn BAoN Tou CUAAEKTN OKOVNC, /
via va KAvel évapén tng

auUTOMATNG CUAAOYAG OKOVNG.
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H Bdon tou CUAAEKTN /
OKOVNG CUAAEYEL OKOVN.

H KOKKLvN €vOelén
elval ouvexwg
AVAUUEVN.

H cakoUAa okovng eivat AVTIKATAOTACTE TN UE MIA
YEMATN. VEa oakoUAd okdvng.

Aev €xel TotoOeTNOE( N caKOUAQ
OKOVNG ) TO TIAVW KAAUMUA TNG
BAoNC TOU CUAAEKTN OKOVNG

dev €Xel KAe(oEL KAAQ.

H KoOKkKLvn €vOelén

) TomoBeTACTE TN CAKOUAQ
avaBooBrVEL

oKOVNG Kal KAEioTE KAAG
TO TIAVW KAAUMLAL

XPHZH THZ EPAPMOIHXx

SHMEIQXH:
AV AAAAEEL TO OVOoUA | 0 KWILKOC TIPOCRACNC TOU OLKLAKOU oag
dlkTUoU Wi-Fi, Oa TIPETIEL VA TIPAYLATOTIOINCETE €K VEOU oUvOEON

E TN oKoUTIa POUTIOT OAC.

1. H edapuoyn urtootnpidel KivnTd TNAEDWVA UE AEITOUPYIKA CUCTAMATA
i0S 9.0 kat vedtepeg ekddoelc  Android 6.0 Kat vedTepeg eKOOOELS, OXL
OUWC CUOKEUEC iPad. Mevikd, umopeite va eAéyEete TNV €kdoon Tou
AELITOUPYIKOU CUOTAMATOC VOGS TNAEDUWVOU KAVOVTAC KAIK 0TNV ETIIAOYA
«PUBuUioELG - ZXETIKA [UE TO KIVYNTO TNAEDWVO» O €va KIvNTO TNAEDWVO.

2. AUTO TO HOVTEAO dev uTtooTnPidel dpouoAoynTeg Ue Kputttoypddnon WEP.

3. H ouvdeon og diKTuo NG OKOUTIAC POUTIOT artattel diktuo Wi-Fi ue
gUpoc ouxvoTtATwY 2,4GHz, evw dev sival pog To Tapodv cupBatd
ME €UPOC CUXVOTATWYV 5 GHz.

4. Mnv Tpayuatotoleite ouvdeon o€ SIKTUO KATA TN JLAPKELA TNG POPTIONG.

5. To Wi-Fi eival uTtoxpewTiko yla Tn oUvOEoN TNG OKOUTIAG POUTIOT
oe diktuo. MeTd TNV eTtUX OAOKAAPWON TNC ouvdeonc og DIKTUO,

n epapuoyn uropel va Asttoupynoet o epIBAAAOV dIKTUOU
Wi-Fi/2G/3G/4G kat eival EPIKTOC O ATIOUAKPUOUEVOC ENEYXOG
TNC OKOUTIAC POMUTIOT.

6. Av aAAAEEL 0 KWOIKOC TIPOCRACNC TOU OLKLAKOU oag diktuou Wi-Fi, n

okouTtal POoUTIOT Oa gudavidetal ekToOg ouvdeonc.
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7. Av BEAOUV KL AAAOL XPHROTEG VA XPNOLUOTIOWOUY TNV £DAPUOYH yia va
AELTOUPYOUV TNV dlal okouTia POUTIOT, Bal TIPETEL VA TIPOOKANBOUV oTNV
edapuoyn amod ToV KATOXO TNG CUOKEUNG UE KOLVR XPAON TNG CUOKEUNG
oToV Aoyaplaouod Tou vEéou Xpnotn (uttd Ty Tpolmdbeon OTL O
TIPOOKEKANEVOC XPAOTNC EXEL KAVEL ANYN TNG EPAPUOYAC KAl EXEL
ANULOUPYACEL EVaV AoyapLlacuo).

8. H cuokeun Ba katapynBel amd tn AloTa CUCKEUWY Tou
TIPONYOUEVOU KATOXOU, AV £VAC VEOC KATOXOC Aoyaplaciou
TIPAYMATOTIOIAOEL ETITUXH OUVOEON TNG CUOKEUNG.

9. MOAIG N oKoUTIA POUTIOT cUVOEDEL ETUTUXWC 0TO OIKTUO, Ol
AKOAOUBECG AlTOUPYIEG BA £XOUV WG ATIOTEAECUA TNV EKKABAPLON

TwV pubuicswyv Wi-Fi kal amatteital dsutepsUouca ouvdeon oTo JIKTUO.
MEOTE TAPATETAPEVA TO TIANKTPO CUVOEONC 0TO OIKTUO GTN CUOKEUN yia

3 deuTepOAETITA Kall, AdoU AKOUCTEL £vag NXOG «TIK», Ba dlaypadouv
OAec ol MAnpodopieg Wi-Fi.

2YNAEZH >KOYMNAZ POMIMNOT ME E®APMOIH
KINHTOY THAED®QNOY

1. Kdvte AMqyn tng edapuoync Connectlife Robot kal kataxwpnote
TN oKoUTIA POUTIOT oac akoAoubwvtag dUo BAuATA:

2. a) 2apwoTe Tov KWwdKS QR ) avadntnoTe TNV £dapUoYA
ConnectLife Robot oto
Apple App Store (https://www.apple.com/app-store/) 1| To
Google Play Store (https://play.google.com/store/apps) Kal KAVTE
AN,

: H"'{t

] A oy
Google Play Store Apple store

b) Avoiéte TNV edapuovn, eyypadeite Kat dNULOUPYAOTE TOV
TIPOOWTIKO cacg Aoyaplaciud akoAoubBwvTac Tic odnyieg ou
sudavidovtal otnv 06dvVN.
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3. MpooB€oTe TN OKOUTIA POUTIOT OAG OTNV edapoyn arod TG
OlaBEoIUEG CUOKEUEG, TIiEovTag TNV eTiAoyn «MpocOnkn
OUOKEUNG» 1N TO CUMBOAO «+»,

4. Av to Bluetooth tou TnAedwvou cag ival eveEpPYOTIOINUEVO,
N CUCKEUN UTToPEl va eUdAVIOTEL OTO ETIAVW UEPOG TNG 000VNG
(kATtw APIZTEPH eikova). € autd To onueio, UTtopeite va tnv
ETUAEEETE KAl VA AKOAOUBNOEeTE TIC odnyieg oTtnV edappoyn.
>e mepimTwon N auTOMATNG TIPOCOAKNG TNG OKOUTIAG POUTIOT,
EVTOTIOTE TNV KAPTEAA «MIKPEC OLKICKEG CUCKEUEC» OTA
APIZTEPA Kal, oTn ouVvexela, eTiAEETE «>KoUTIa POUTIOT (Wi-Fi)».
Mmopeite va Bpeite TNV €TAoyn KAVOVTAG KUALON TIPOG TA KATW
OTIC TIIOAVEC CUOKEUEG (KATW AE=IA slkova).

5. AkoAoubnoTe TIc IPoobeTeC 0dNYIES VA TNV OAOKARPWON
™G devénc.
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KAOHMEPINH ZYNTHPHZH KAI

PPONTIAA

ZUVTAPNON KouTloU oKovng (OToTe anatteitat)

1. Adapéote TO KOUTI
okovng: Mdote to KouTi
oKovNG e Ta dUO dAXTUAA
OQC KAl TILEOCTE TO TIANKTPO
arteAsubEpwong Tou
KOUTLOU oKOVvNG UE TO AAAO
XEPL VLA VA APAIPECETE TO
KOUTL.

MNMAAKTPO
arteAeube-
pwaong
Tou
KouTloU
okovne

3. AdalpgoTe TO cUYKPOTNUA
diATpou, cUpdwva e To
TIEPLEXOMEVO TOU KEIUEVOU
OTO cuykpoTnUa diATpou.

A\

SUVyKpOTNUA
diATpou

5. KaBapiote tTn okodvn armod
Tn BUpa CUAAOVYAC
oKOVNG TOU KouTloU
okovnc.

[ ===

2. Adaipeon okdvng: Avoifte

TO KOUTI oKOVNG Kall
adalpeote TN okodvn attod
TO KOUTIL.

L) L)
[ 1-T oo

4. KaBapiote to Kouti okdvng,

TO cuykpoOTNUA piATPOoU Kal
TO BauBAKL Tou diATpoU.
Adou ta KabBapiocete Kal
OTEYVWOOUV TIARPWG,
ToToOETAOTE TA £avA Kal
KAg{OTE TO THIOW KAAULLUAL.
BeBalwBeite 6Tl TO TiIoW
KAAUMUA lval ToTtIoOsTNUEVO
KAAA otn 6€on tou. (To KouTi
oKOVNC Kl TO CUYKPOTNUA
diATpoU utopouyv va TTAuUBoUV
E VEPOD).

Kouti BauBdklL uykpotnua
okovne diAtpou diAtpou
EElm® Steyvwote
oTOoV agpa

ZuvTrPNoN TOU CUYKpoTRuatog odouyyapiopatog
ddovnong (ouviotatat eBdopadiaioc KABapLouog)

1.

MEOCTE TO KOUUTTL 0TN
de€apevn Kal TpaBnéte
Via VO TO AdAIPECETE.

Ac€apuevn
vepou

. Adalpgote TNV TATIA

gl06dou/e€d6doU vepoU
ard tn de€apevn yia va
adeldioete OAO TO VEPO
TIou BplokeTal pEoca otTn
de€apevn. KOUTHoOTE TNV
sruddvela tng de€auevne
LE €va Kabapod Tavi, unv
kaBapilete tn de€apevn
ddvnoncg e vepod.

>TEYVWOTE TO
ouyKpPOTNUA
odouyyapioupatoc
ddévnong Kal To OO Ttavi
yla odouyydplopa
ddévnonc.

2. Ooov adopd tn de€apuevn
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ddévnong, onNUelwoTe OTlL
TO TIPOOTATEUTIKO dev
uTtopel va adatpebsi,
aAntAw¢ adalpeote To AV
odouyyapioTpac Kat
TIAUVETE TO VIA TNV
eTIOMEVN XPAON.

-

-

. KaBapiote to tavi.

. Kabapidete TakTiKd Ta dAaTa

oUpdwva pe TIc odnyieg
Asttoupyiag. MNsuiote TN
de€apevn Ue veEPO EXPL TNV
gvdelEn MAX, tpocbeote 5 vp.
KITPLKOU OE£0C KAl adpnOoTE TO
via 30 AsTITA. TN CUVEXELQ,
adeldote TO VEPO Kal
EeTAUVETE.

EmtavaAdBete T tapamndvw
dladlkaoiec kabaplopou av
UTTAPXOUV TIOAAA AAQTAL.
Katd tn ddpKela tou
KaBaplouou, unv
svepyorttole(te Tn de€auevn.

—




EpyvaAcio ka®aplopou

1. To gepyalAsio Kabaplouou 2. Tpomocg kabaplououU TNG
BplokeTal TIdvw amd To BoupTtoac:
KOUTL oKovNnc. D Koéyte TI¢ TpiXeg otnv
KUALVOPIKA BoupToa UE TN
Aettida.

2 KaBaplote TIC KOUMEVEG
Tpixeg pe TN BoupToa
TOLXWV.

Bouptoa

KaBaplouou

Bouptoa
TPLXWV

ZUuvTAPNON ThG KUALVOPLKAG BoupTtoag
(nmpoteivetal eOouadlaiog KABAPLOUOG)

1. Avamnodovyupiote TnV KUpla 2. KaBapiote TNV KUALVOPLKA
povada Kal KpATAOoTE TO BoupTtoa Kal TO KAAUUMA TNC
XEPL OAC OTNV ETIAVW HE ua BoupToa Kabaplouou
EYKOTI TOU KAAUUATOG TNG N €va HaAako tavi.
KUALVOPLKACG BoUpToac. >Tn
OUVEXELQ, TILECTE TIPOC TA
KATW Yla va adalp€oETE TO
KAAUUA Kal TpaBRETe To
TIPOC TA £€€w, KAL OCNKWOTE
TN 0e€ld MAsUPA TNG
KUALVOPLKAC BoUpToag yia
va TNV adalpeosTE.

3. TIAUVETE TNV KUALVOPLKA
BoupTtoa pe vePO Kal
adnoTE TN VA OTEYVWOEL
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AeTtida
Y/ ‘
“Zy

4. MeTd TNV OAOKARPWOCN TOU
KaBaplouou, oTipwETE To
KAAUMUA THIOW OTO CWUA TNG
BoupTtoag.

5. TOTtOOETAOTE TO OTEAEXOC TNG
BoupTtoag oTo TUAMA TNG
BoupToag TPOC TNV KATeEUBuUvoN
TIOU aTtelkovideTal oTnV ekova.

6. Ipwéte Kal acdaAiote TO
KAAUMMA TNG KUALVOPLKNAC
BouUpTtoag oTn okoUTia POUTIOT.

Kabaplouog tpoxwyv (mpoteivetat
eBdouadlaiog KaBaplouog)

MuploTe TOUG KIVNTAPLOUC TPOXOUC TIPOC TA EUTIPOC KAl TIPOCG TA
Tiiow, yla va adalp€oste amnod AvVw TOUG TUXOV EEva owuaTa.
KaBapiote ue To epyaAeio kaBaplouoU N eva LaAako Tiavi Kal
adalpeoTE TIC TPiXEC N AANA E€va cwuaTa.

Kad®aplouog mAsUplkwv BouptTtowyv
(poteivetal eBdouadiaiog KAOAPIOUOG)

1. Adalp€oTe TIC TIAEUPIKEG BOUPTOEG.
2. Kabapiote tTn okOvN TIOU €XEL TIPOOKOAANBEL OTIC

TIAEUPLKEG BoUpTOEC.
Zy

(o)
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Kabaploundg atodntnpa Kat akpodsktwyv $opTiong
(npoteivetal eBdopadlaiog KABapLGUOg)

> Kouttiote eAadpd Tov
aodnTAPA UE £va UOAAKO
oTeyVvO TIAVi yia VoL adpAPECETE
TNV ETUPAVELITKT OKOVN.

>Kourttiote seAadpd Toug
AKPOOEKTES DOPTIONG UE Eval
MAACKO oTEYVO TTavi yia va
ALAOPAANICETE TNV KAVOVIKN
dodpTIoN.

AvTlKatdaotaon ThG cakKoUAag okovng yla
TN BAon TOU CUAAEKTN OKOVNG
(mMpoTteiveTal unviaia avrikataotaon)

Adaipeon TNG CAKOUAAC OKOVNG

L

— e

) , KAelote To Tidvw KAAUUAL
>koUutuoua ToroBetnon TNG BACNC TOU GUAEKTN

sTudAvelag diAtpou OAKOUAQC OKOVNG OKOVNG
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2ZUvTAPNOoN TNG BAoNG TOU CUAAEKTN
okovng (OmoTe anatteitat)

=eBWwWoTE TIC BIOEC TOU KAAUUATOC TOU AgpaywyoU yia va
APAPECETE TO KAAUUCAL

KaBapiotes Touc aspaywyoug

EMNIAYZH ZOAAMATQN KYPIAZ
MONAAAZ KAl EPAPMOINHZ

I'Isglvpo.d:r']
oddAApatog

Méavn aitia

1. TomtoBeTACTE TNV KUPLA LovAda
1T UETPO HaKpPLA aTtd Tov
OUAAEKTN OKOVNG
KAL TILECTE TO TTIANKTPO
ETUOTPODNC VIa ddpTION.

H kUpla povdada 1. H kUpla povdada dev
dev dopTilel. Epxetal oe enadn pe
TOUC aKPODEKTEC dOPTIONG.

H kUpla povdada 1. H 8,0‘0” Tou GUAAEKTN ) 1. Avatpé€te otn ogAida 12 tou
deV ETUCTPEDEL VIa oKoOVNG €XeL TOToBETNBEL EYXELPIBIOU XPAONG.
dopTIoN. AavOacouéva.
1. H kUpla povAada UTIAEXTNKE 1. Kabapiote ta didonapta
Kat KOAANCE AOYW KAAWDLA Kat AAAa
ALADOPWY AVTIKEIMEVWYV ULKPOAVTIKE(MEVA TIOU BpilokovTal
H kUpla povada oTo dAMEedO, OTIWCG KAAWDLA. OTO TIATWHA.
dev UTopPEl va 2. Ol MAEUPIKEG BOUPTOEG Kal 2. KaBapiote ta diddopa
KlvnOsei. N KUALVOPLIKA BoupTtoa dev avTikeipeva tou eumodidouv TNV
urtopouUyv va Kivnbouv KUALVBPLKR/TIAEUPIKHA BoupTtoa
KAl N OKOUTIA POMTIOT dEV va KLVNOel Kal ToToOeTAOTE TNV
urtopel petakivnOei KUpla povada oe ertinedo damnedo
KAVOVIKA. yia va KivnOel.

[N}

3. To MAaiolo NG KUpLag . KaBapiote TN OXETIKA TEPLOXNA A
povadag €xel opI(OTE ULA ATIAYOPEUMEVN TIEPLOXNA
aklvntortoinsi Adyw UETA TNV ATIOUAKPUVON TWV
EUTIODIWV. EUTTODIWV.
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MNeplypadn

MoeavnA aitia

odpAApaTog

H kUpla povdada
dEV OAOKANPWVEL
TOV KABapLouod
AAAA ETUOTPEDEL
via dépTion.

O kaBaplopode dev | -

. H kUpla povada avixveuel

TN XaunAoTEPN oTABUN
uratapiac.

OL TIPOYPANMATIOUEVOL

—

. Eruotpodn tng kUplag

povadag yia dopTion.

MNeplypadn

odbAApatoq

To tpito BAna
ouvdeong oTo
Wi-Fi maipvel mdpa
TIOAU XPOVO Kall
eudavidetal Eva
UAVUUA artotuxiag

Meavi aitia

1. Amtotuxia ocuvdeong
Aoyaplacuou.

2. To orjua tou dIkTuou
sival aotabEc.

1

2.

KdvTte ek véou ouvdeon PUE TNV
ebapuoyn.

‘Otav to onua dIKTUou sivat
KAAO, TIECTE TIAPATETAMEVA TO
KouuTtti Wi-Fi yia va kdvete

yivetal supdova KQGQplGuOi ’ 12 E;[qvanpov);\aauuqngug?\.m ) ouvdeonc. enavekkivnon ocuvdeonc.
LLE TO TEOYPALUC. SXOEJVQKUQU{@& ' - Kheiote tn Aertoupyia DND 1y
2. H kUpla povada eivat otn puBUioTe TN XPOVIKN nepiodo 1. SUVOECTE €K VEOU TO KIVNTO
Aettoupyia DND (Mnv NG Aettoupyiag DND. 1. To Kivntd cag tTnAEbwvo TNAEDWVO OTO BIKTUG 0ag
EVOXAEITE). 5€V§i\éal waon 50 2. KAvTe emavekkivnon tou
o X : X ouvdedeEVo oTO BIKTUO SOOLOAOYNTH O
H kUpla povada 1o PR oekioc E Ton‘?gem‘“,e M H ebappovr 2.0 BpopohoynTic oag dev 3. Esegvoné’?ngrs tov SlakdmTn
BEV AELTOUPVEL TPOXOG BEV AKOUNTIAEL OTO Hovada oe gva eminedo pHoyn AEITOUPVEL KAVOVIKA TpohoBosias TNE TKOUTIAR
damnedo. 3AMEdO yia va Kvnoel. epdavidel 6t n 3. H OKoUTIA POUTIOT BEV -
. . . . oUvVdeon XABNKE. T i - POUTIOT . .
1. TO POCTATEUTIKO KAAUMMA 1. Xtumnote eAadpd TO TIPOOTATEUTIKO Elval evepyoroinpevn 4.MpoCcBLCTE UIA VEA CUOKEUN OTNV
NG povadac AoRYNoNG KAAUMMOL VIO VAL ATTOUAKPUVETE TUXOV 4.Exet YIVEL 6qupa_d>nl ™ne edbapuovn
H kUpla povada £XEL KOANAOEL €éva owuata. dlapdpdwong Wi-Fi tng 5. MeTd TNV ekKkivnon tng okouTag
UTTOXWPEL. 2. YTIAPXOUV EUTIODA UMPOCTA | 2. ATIOUOKPUVETE TA EUMOdLAL OKOUTIAC POUTIOT POUTIOT, TIECTE TIAPATETAUEVA TO
OTN OKOUTIA POUTIOT. 3. Xtumiote eAadpd Tov alodnThea Tou 5.0 K‘*{alKOC ﬂooqﬁﬂons TIAAKTPO ZeVENG BIKTUOU yia 3
3. O alobnthpag Tou TPODUACKTAPA YIAL VAL ATIOUAKQUVETE Wi-Fi ‘EQOT[OT[OLr]@r]KE ntTo SEUTEPOAETITA PEXPL VA AKOUGCTEL
TEOPUAAKTAPA EXEL KOANAOEL TUXOV Eéva owuata. Siktuo dANaEE. £VAC XAPAKTNPLOTIKOG NXOG
4. O auobntnpag pootaciag 4. Kabapiote tn okdvn amno Tty CUTTUTD
amo TTWOonN KAAUTITETAL AT emudAvELD Tou dakoU Tou 6. KAvTe K VEOU TIPOOCONKN TNG
oKovn. aobnTApa TPOooTAsciag Ard TTwWon. OKOUTIOG POMUTIOT CUMDWVA UE TIG
) , X . . . X odnyieg Aettoupyiag oto Kivntod
H kupla gova§q 1 O' NXOG ExeL oploTel oe 1 Au&notz—: TNV évtaon Tou 5aC TNAEDWVO
dEV TIAPAYEL NXO. olyaon n xaunAn évtaon. fAxou.
1. To diktuo sivat 1. KdavTte emavekkivnon tou
H okouta poundT 1. O kwdikog pdoBaong Wi-Fitou, 1. TIECTE IAPATETAUEVA TO KOUMTTL Ot ASLTOUpViEg QATIAOXOANUEVO. dPOMOAOYNTH KAl UELWOTE TOV
uTtevoOuuidel 0TL 0 OLKLAKOU oag dIKTUOU deV gival Wi-Fi uéxpl va akouoTel £vag NG edappoyng 2. To KlvNTO oag TNAEdDwvo APLOUS TWV XPNOTWYV TIOU £XOUV
0 KWOLKOG OWOTAG KAL AUTO EXEL WG XOPOKTNPIOTIKOG AXOG €T AapuBdavouv €XEL KAk ARPN oAMATog mpooBacn os autdv
npdécBaong dev ATOTEAECUA TNV ATIOTUXIA KQl OTN OUVEXELQ ELOAYAYETE TOV KGGUOTSDHHéVSC Wi-Fi. 2. EAEYETE TIQ pUBUICELG TOU KIVNTOU
elval cwotoc. oUVOEONG TNG OKOUTIAG POUTIOT KWdIKS TPOoRACNG yla va cuvdeDei n ATIOKPLOELG. 3. To eUpog Zwvng dIKTUOU deV. oag TnAedwvou
07O dladIKTUO. OUOKeUN OTO JLadIKTUO. elval apkeTo. 3. Au€note to eUpog wvng dIKTUOU.
;ouvré%(g;g g_rgélct 1. Kavte snayadaopd Tou Bluetooth. H kupla L{OVC@Q, 1. H 0OKOUAG OKOVNG glvalt yepdTn. 1. Avrlxgraorr']ors ™ ME Ha VEQ
Wi-Fi MAipVEL IA0A 1. Anotuxia oivdeonc tou 2 EMAVEKKIVAGTE T okolrta Srare e SV 2 Tomavw iduuua mepaons | SESEPSCOSER L
TIOAU XPOVO Kal Bluetooth Reset POUTIOT. . . LOH M TOU CUAAEKTN OKOVNG )F\’,é g PEC HEPELEC OTN
eudavidetal eva (emtavadopd Bluetooth). 3. TIEqTE TIAPATETAHEVA TO KOUKT ano v Bev elval KAELOTO Oi e 16 Ti¢ A G
UAVULA arotuxiac Wi-Fi yia va eavekKIvAcETe TN gmotpodn oTn 3. H cakoUAa okdvng Bev sivat 2. KAgioTe To mavw KAAUHLA KAAC.
ouVdEDNC. oUVdEDN SIKTUOU. BAon ToU CUAAEKTN |~ rorofetnuévi uéxpL Ty dkon. | 3+ TOTIOBETAGTE TN cakoUAQ okovNG
oKOVNG. UEXPL TNV AKPEN.
1. EAéyEte av uTtdpXEL KATIOlO 1. EMavacuv3ECTE TN OKOUTIA POUTIOT MeTd TNV
To deutePo BAUA TPORBANUA He Tn oUvdeon oto Wi-Fi. ) ) OAOKARPWON TNG 1. Otagpaywyoi tng Baong 1. Ka®apiote toug
oUVSESNC OTO 6lKTUO'U. o 2. Tonoesmo-re TN GKOUTTCL POUTIOT GUAMOVHAC OKOVNG, TO Tou ou)\}\ewfm,cKovnc, €XOUV aspaywyouc tne Baonc
Wi-Fi maipvet 2.H OKoUTIAL POUTIOT eival TIO KOVTA OTOV dpOouoAOYNTH KATA TIEPLEXOILEVO TOU ch)QESL amnod £éva TOU GUAAEKTN
TIdpa TTIOAU XPOVO TIOAU MAKPLA aTTo TOV T ouvdeon. . ) doxeiou okdvng dev owuata. oKoOVNG.
kat epdaviZetat 6pouo)\qvnrn Kal To onpa 3. XpnoWoTojoTe TO tnAgd:wvo oag GUAEVETAL
£va LAVUPA elvat aéuvguo. ) wq hptspot vava ouvésgsts ™ otn Bdon tou
arotuxiag 3.0t GUOKEUEG TIOU £XOUV OKOUTTIA POUTTOT. AV AUTO ETUAUCEL TO GUANEKTN OKOVNG,
ouvdeonc. TpooRacn otov TIPORANUA, LEWIOTE TOV ApOuUd TwvV -
dpopoloyntn eivat mavw XPNOTWYV TIOU £X0UV TIPdoRacn oTov I'Io.pa‘tr]pst‘to.t , X X . ,
arod To oplo. dPOUOAOYNTA 1 AUEACTE TOV aPOud dlappon ) ) 1. H 6upa ou}\]\ovry]c oKOVNG 1 Ar[OLlQKpUVS’TE Ta E€va
4. 0L Kwdkoi ipdoBaong Wi-Fi TWV SPOUOAOYNTWV Kal QTTOPPUATWY ATTO TOU KOUTIOU OKOVNG owpataand
TiEPLEXOUV E1OIKOUC TpooTadnote Eava. TNV Kupla L;lOVO.éO. ExeL bdpd€el amd E€va OUpa cUANOYNG oKOVNG.
XOAPAKTNPEG, OTIWG KEVA N 4. KAvte enavadopd Tou KwdIkoU KOG TN SLApKeLaL ownata.

onueia otiéng.

TpdoRBaong Wi-Fi anodevyovtag va

TWV EPYACLWV TNG.

XPNOUIOTIOCETE EIBIKOUG XAPAKTNPES, AvatpE€te otnV UTEVOUULION OPAAUATOC TNS EDAPHOVAG YIA TIEPLOCOTEPEG 0DNYIEG

eTiAUONC TIPORANUATWV.
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INSTRUCTIONS DE SECURITE
IMPORTANTES

Avertissement pour la machine

1. Les enfants agés de 8 ans et plus et les personnes
ayant des capacités physiques, sensorielles ou
mentales réduites, ou manguant d'expérience et
de connaissances, peuvent utiliser cet appareil
sous surveillance, a condition d'avoir recu des
instructions sur la maniére de s'en servir en toute
securité et d'avoir compris les risques auxquels ils
s'exposent.

Ne laissez pas les enfants jouer avec l'appareil.
Ne laissez pas les enfants procéder sans
surveillance au nettoyage et a lI'entretien.

2. La fiche doit étre retirée de la prise de courant
avant de nettoyer ou d'entretenir I'appareil.
Eteignez I'appareil avant de le nettoyer ou de
I'entretenir.

3. Sile cordon d'alimentation est endommagé, il doit
étre remplaceé par un cordon ou un ensemble
spécial disponible aupres du fabricant ou de
réeparateurs agrees.

4. AVERTISSEMENT : pour recharger la batterie,
utilisez uniguement l'unité d'alimentation amovible
fournie avec cet appareil.

A utiliser uniguementavec la station d'accueil
BS2101.

5. Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent

étre remplacées que par des personnes qualifiées.

FR-0O1

6. Gardez le robot intelligent a I'écart des sources de
chaleur, de radiations ou des meégots de cigarette
allumeés. |l est strictement interdit d'aspirer les
objets suivants :

1 Tous les liquides, tels que I'eau et les solvants;
2) La chaux, la poussiere de ciment et autres
poussieres et déchets de construction;

3) Les objets générateurs de chaleur, tels que les
residus de charbon non éteints, les meégots de
Cigarettes;

4) Les fragments tranchants, tels que le verre, etc;
5) Les articles inflammables et explosifs, tels que
I'essence et les produits contenant de l'alcool.

7. Avant d'utiliser I'appareil, veuillez retirer tous les
eéléements fragiles du sol (tels que les lunettes, les
lampes, etc.) et les éléments qui pourraient
s'emmeéler dans la brosse latérale, les brosses
principales et les roues motrices (tels que les
cables, les rideaux et autres materiaux s'emmélant
facilement).

8. Veuillez faire attention a vos cheveux et évitez
tout enchevétrement dans les roues ou les
brosses a rouleaux lors de |'utilisation, du
nettoyage et de l'entretien du robot.

9. N'utilisez pas ce produit a une altitude de plus de

2 000 m. E\/

I
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10.Mise au rebut appropriéee de ce produit.

1.

Ce marguage indigue gque ce produit ne doit pas
étre jeté avec d'autres déchets ménagers dans
toute I'UE.

Pour éviter les dommages possibles a
I'environnement ou a la santé humaine causés par
I'élimination incontrdlée des déchets, recyclez cet
appareil de maniere responsable afin de
promouvoir la réeutilisation durable des ressources
matérielles. Pour renvoyer votre appareil usage,
veuillez utiliser les systemes de retour et de
collecte ou contacter le détaillant aupres duquel le
produit a été acheté. lls peuvent collecter ce
produit a des fins de recyclage sUr et écologique.
Informations de garantie

Le fabricant fournit une garantie conformément a
la 1égislation du pays de résidence du client, d'un
minimum de 2 ans a compter de la date d'achat
de I'appareil par l'utilisateur final.

La garantie couvre uniguement les défauts de
matériaux ou de fabrication.

Les réparations sous garantie ne peuvent étre
effectuées que par un centre de service agrée.
Lors d'une réclamation sous garantie, la facture
d'achat originale (avec la date d'achat) doit étre
fournie.

La garantie ne s'appliquera pas dans les cas
suivants :

FR-03

12.

13.

- Usure normale ;

Utilisation incorrecte, telle que la surcharge de
I'appareil, utilisation d'accessoires non approuves ;
- Utilisation de la force, dommages causeés par des
influences extérieures ;

- Dommages causés par le non-respect du manuel
d'utilisation, par exemple branchement a un
réseau electrigue inapproprié ou non-respect des
instructions d'installation ;

- Appareil partiellement ou complétement
demonte.

WIFI: 2 400-2 483,5 MHz, PUISSANCE MAX : 20
dBm,

BLUETOOTH PUISSANCE MAX : 10 dBm

Pour répondre aux exigences concernant
I'exposition aux RF, une distance de séparation de
20 cm ou plus doit étre maintenue entre I'antenne
de cet appareil et les personnes pendant le
fonctionnement de l'appareil. Pour assurer la
conformité, il n'est pas recommandeé d'effectuer
des opérations a une distance inférieure.
PRODUIT LASER DE CLASSE 1

RAYONNEMENT LASER INVISIBLE

(Remarque : laser classé dans la Classe 1 selon CEl
60825-1:.2014)
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Avertissement concernant la station d'accueil
1. « CONSIGNES DE SECURITE IMPORTANTES -

CONSERVEZ CES CONSIGNES » ET « DANGER -

POUR REDUIRE LE RISQUE D'INCENDIE OU DE

CHOC ELECTRIQUE, SUIVEZ ATTENTIVEMENT

CES CONSIGNES ».

.Les enfants agés de 8 ans et plus et les personnes

ayant des capacités physigues, sensorielles ou

mentales réduites, ou manguant d'expérience et
de connaissances, peuvent utiliser cet appareil
sous surveillance, a condition d'avoir recu des
instructions sur la maniere de s'en servir en toute
sécurité et d'avoir compris les risques auxquels ils
s'exposent.

Ne laissez pas les enfants jouer avec l'appareil.

Ne laissez pas les enfants proceéder sans

surveillance au nettoyage et a I'entretien.

.Retirez la fiche de la prise de courant avant de
nettoyer ou d'entretenir I'appareil. Eteignez
I'appareil avant de le nettoyer ou de I'entretenir.

.Si le cordon d'alimentation est endommageé, il doit
étre remplacé par un cordon ou un ensemble
spécial disponible aupres du fabricant ou de
réparateurs agreeés.

. La station d'accueil est uniguement applicable au

produit RVCLS144AB. (Type de batterie : Li-ion,

DC14,4 V,5 200 mAh)

La station d'accueil démarrera automatiguement

le chargement apres le retour du Robot Aspirateur

a la station.
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6. Avertissement : le chargeur de batterie (station
d'accueil) n'est pas destiné a charger des
pbatteries non rechargeables.

/7. ATTENTION : afin d'éviter tout danger dU a une
réinitialisation involontaire du dispositif
thermique de sécurite, cet appareil ne doit pas
étre alimenté par un dispositif de commutation
externe, tel gu'une minuterie, ou connecteé a un
circuit qui est regulierement mis en marche et
arrétée par le service public.

Avertissements concernant la batterie
1. Le produit doit étre éteint avant de retirer la
batterie.

. Ne démontez pas la batterie vous-méme.

3. Sivous devez la remplacer, veuillez contacter le
centre de service apres-vente.

4. Veuillez jeter la batterie usagee conformement
aux lois et réglementations locales.

N

5. Ne démontez pas, n‘'ouvrez pas et ne déchiquetez

pas la batterie.
6. N'exposez pas les batteries a la chaleur ou au feu.

Evitez d'entreposer I'appareil & la lumiére du soleil.

7. Ne court-circuitez pas la batterie.

8. Ne stockez pas les batteries de maniere
désordonnée dans une boite ou un tiroir, car elles
pourraient se court-circuiter entre elles ou étre
court-circuitées par d'autres objets metalliques.

9. Ne soumettez pas les batteries a des chocs
meécaniques.
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10.En cas de fuite, évitez tout contact du liquide avec
la peau ou les yeux. En cas de contact, rincez
abondamment la zone concernée a l'eau et
consultez un medecin.

{5

[symbole CEl 60417-5957
(2004-12 )]

Réservé a un usage en
intérieur

[symbole ISO 7000-0790
(2004-01)]

lire le manuel d'utilisation

[symbole CEI 60417-5031
(2002-10)]

courant continu

fusible miniature a retard ou X est le symbole de la
caractéristique temps/courant comme indiqué dans la norme

CEI 60127

[symbole CEl 60417-5032
(2002-10 )]

courant alternatif

[symbole CEl 60417-5172
(2003-02 )]

équipement de classe Il

FR-O7

11.

12.

13.

14.

15.

16.
17.

18.

19.

N'utilisez pas de chargeur autre que celui
spéecifiguement prévu pour l'utilisation de
I'équipement.

N'utilisez pas de batterie n'étant pas concue pour
étre utilisée avec I'équipement.

Ne melangez pas des batteries de fabrication, de
capacité, de taille ou de type différents au sein
d'un méme appareil.

Gardez les batteries hors de la portée des enfants.
Consultez immeédiatement un médecin si une
batterie a été avalée.

Gardez les batteries propres et seches.

Ne laissez pas une batterie en charge prolongée
lorsgu'elle n'est pas utilisée.

Apres des périodes de stockage prolongées, il
peut étre nécessaire de charger et décharger les
batteries plusieurs fois pour obtenir des
performances maximales.

Les batteries offrent les meilleures performances
lorsgu’elles fonctionnent a température ambiante
normale (20 °C £ 5 °C).

20.Conservez la documentation originale du produit

21.

pour consultation ultérieure.

La batterie peut étre irréversiblement
endommagee si elle est a faible consommation
pendant une longue période. Avant de stocker la
batterie, il est recommandé de la charger
suffisamment.
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Modele du produit : RVCLS144AB

Tension de charge hote : 16,9 V=

Tension nominale de I'héte : 14,4 V=
Puissance nominale de I'hote : 55 W

Modele de station d'accueil : BS2101

Entrée station d'accueil : 220-240 V~, 50-60 Hz,
765 W

7. Sortie station d'accueil : 16,9 V=, 2 A

8. Modele de batterie : BP14452F

9. Tension nominale de la batterie : 14,4 V=

10. Capacité de la batterie : 5 200 mAh, 74,88 Wh
11. Tension limite de charge : 16,8 V=

® oA 6N

INTRODUCTION

Accessoires fournis

Aménagement de
niveau supérieur

Guide d’utilisation

Ameénagementde
niveau inférieur

Stationde
dépoussiérage

Boite d'accessoires

Unité principale

FR-09

Vue d'ensemble de I'unité principale
Vue de face (avec le couvercle non ouvert)
et démarrer/pause

L)

Bouton

d'ouverture Ensemble nettoyage

du couvercle par vibration/
Réservoir d'eau

(avec module
d'électroylse de
I'eau a l'intérieur)

Bouton de retour Amortisseur

a la charge Bouton marche/arrét

Vue de face (avec
le couvercle non
ouvert)

Wi-Fi ,
Réinitialisation /2~ Déverrouillage du

~CS
! (; % % - i bac a poussiére

Vue de dessous

Bac a poussiére

Brosse de
Déverrouillage nettoyage

du réservoir

Capteur anti-chute

N Roue universelle

X— Brosse latérale

Roue motrice

Contacts
de charge \ =E
Chiffon spécial —A&—="T1
pour le nettoyage
par vibration

Couvercle du

i rouleau-brosse
Sortie d'eau

(sous les chiffons)
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Introduction des piéces de la station de

dépoussiérage

Couvercle supérieur
Indicateur / D

Bouton de retour a la charge
zone d'émission du signal

Sortie d'air

Vue de dessous

Conduit entrée d’air

Cordon
électrique

emplacement
de stockage

—

Bouton de
déverrouillage du
couvercle supérieur
de la station de
collecte de poussiére

ontacts de charge

Conduit de
sortie d'air

FR-M

INSTALLATION

Installation de la station de dépoussiérage

1. Placez la station de dépoussiérage
contre le mur sur un sol dur.

2. Placez la station de dépoussiérage
dans une zone avec une couverture
Wi-Fi assurant une bonne réception
réseau de 'unité principale et une
bonne expérience fonctionnelle de

son application.

/\ Mises en garde

1. Evitez I'exposition
directe au soleil.

S S
N [ i
X

3. Evitez de poser la station
sur des tapis ou des
surfaces molles.

X

5. Rangez le cordon
d'alimentation.

7. Gardez les contacts de
charge de la station de
dépoussiérage secs et
propres, et nettoyez-les et
essuyez-les régulierement.

(=

2. Ne couvrez pas la zone

d'émission du signal de la
station de dépoussiérage avec
des autocollants ou d'autres
objets.

-~

. Assurez-vous que la zone de

chargement est séche.

aaa
X

. S'il y a d'autres stations de

recharge d'appareils de
nettoyage dans votre piece,
veuillez les stocker avant
d'utiliser la station de
dépoussiérage.

=



Guide d'utilisation pour I'ensemble
nettoyage par vibration

1. Appuyez sur le bouton 2. Retirez le bouchon en
du réservoir d'eau et caoutchouc et remplissez le
tirez pour le retirer. réservoir d'eau jusqu'a la
ligne MAX.

Réservoir

d'eau Entrée/sortie d'eau

3. Fixez le chiffon spécial pour 4. Poussez I'ensemble de
le nettoyage par vibration a nettoyage vibratoire dans
la base de I'ensemble de I'unité principale jusqu'a ce
nettoyage par vibration en qu'un « clic » retentisse.
I'alignant le long de la
couture médiane. Vous
pouvez le nettoyer/
remplacer en le décollant
simplement.

Chiffon spécial pour nettoyage par
vibration -

-

/\ Mises en garde

1. Remplissez le réservoir 2. N'ajoutez pas de lessive en
d’eau avec de l'eau du poudre, de détergent a
robinet au lieu d'eau lessive, d'agents nettoyants,
purifiée. de désinfectants, de

désinfectants pour les mains,

?? de liquides huileux inconnus
>< et de substances alcalines.

O VvV
DX
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3. N'utilisez pas la fonction de 4. Ne remplissez pas le
nettoyage sur les tapis. réservoir d'eau chaude pour
éviter toute déformation a
haute température.

=1

5. Gardez la borne séche et 6. Le volume d'eau de lavage
propre avant de l'insérer peut étre ajusté dans
dans I'ensemble de I'application.

nettoyage par vibration.
Vitesse de I'eau

Installation des brosses latérales

2. Pour retirer la brosse latérale,
retournez le robot et

1. Tout en respectant la
couleur de la brosse

latérale avec les fentes de saisissez la brosse latérale
la brosse latérale sur la par sa jambe de caoutchouc
base de 'unité principale, (veillez a ne pas tirer sur les

insérez directement la faisceaux de cheveux de la
brosse latérale dans la brosse latérale avec une
fente jusqu’a entendre un « force brute) avec vos deux
clic ». mains pour la retirer.
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Chargement du robot

Avant la premiere utilisation, placez
le robot sur la station de prés, et
assurez-vous que le robot est en
état de charge pour la premiere
utilisation, puis démarrez le robot.
Les prochaines fois, le robot se rend
automatiquement a la base de
charge lorsque le nettoyage est
terminé.

Lisez les instructions avant toute utilisation

1. Avant le démarrage, rangez les divers
objets sur le sol et enlevez les objets
susceptibles de tomber, fragiles,
précieux et potentiellement dangereux.

AR

Vv

2. Utilisez des objets pertinents
pour bloquer le robot ou @ @
créer un mur virtuel dans
I'application. % °V

3. S'il y a une zone qui n'a pas besoin de nettoyage ou qui peut
piéger le robot, vous pouvez ajouter une zone interdite ou un
mur virtuel a I'emplacement approprié sur la carte de
['application pour empécher le robot de pénétrer dans des
zones spécifiques.

/\ Mises en garde

Si le robot ne peut pas étre chargé, vérifiez que les contacts de
charge sur le fond du robot ne sont pas bloqués par des poils des
brosses latérales gauche et droite.

Si oui, faites tourner manuellement la brosse latérale appropriée
pour éliminer ce blocage.

FR-15

MODE D'EMPLOI

Méthodes de mise sous tension

1. Lors de la mise en charge du robot dans la station de charge, il
s'allume automatiquement (pratiques recommandées)

2. Appuyez longuement sur «(H)» pendant 3 secondes, le voyant
d'alimentation clignote, le robot émet un son et le voyant
d'alimentation est allumé en continu, indiquant que le robot est
allumé avec succes.

Lancer le nettoyage

1. Pendant le mode veille, appuyez brievement sur «()» pendant
1 seconde et le robot commence a nettoyer toute la piéce.

2. Si vous souhaitez nettoyer le sol, il faut confirmer que
I'ensemble de nettoyage par vibration est installé
correctement.

Mettre en pause le nettoyage

Pendant le nettoyage, appuyez brievement sur «(H)» pendant 1
seconde et le robot met le nettoyage en pause et entre dans son
état de veille.

Bouton de retour a la charge
1

Lorsque le robot revient a la charge apreés la fin du nettoyage,
I'indicateur de retour a la charge est continuellement rouge.
Lorsque le robot revient a la charge en raison d'un niveau de
batterie faible, I'indicateur de retour a la charge clignote.

2. D Pendant le mode veille, appuyez brievement sur «®» pendant
1 seconde et le robot se met en route pour revenir a la charge.
@ Pendant le nettoyage, appuyez brievement sur «()» pendant 1
seconde, et le robot interrompt le nettoyage; appuyez ensuite
brievement sur « @&» pendant 1 seconde, et le robot commence a
revenir a la charge.

3. En cas de conditions spéciales (telles qu'une batterie épuisée, un
robot coincé, etc.), I'unité principale peut ne pas revenir
automatiquement a la charge. Veuillez alors replacer
manuellement 'unité principale a la station de charge pour la
charger.

Dépannage
Lorsque le robot tombe en panne, le voyant d'alimentation clignote
rapidement. Appuyez brievement sur «@» pendant 1 seconde pour
éliminer le défaut .
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Connecter le robot a la station Méthodes de collecte de la poussiére

1. Connexion rapide : lorsque le robot est hors tension, appuyez
longuement sur «()» pendant 3 secondes.
La connexion s'achévera automatiquement aprés la mise sous
tension du robot. Le son « Di-du » signifie que la connexion a
été réalisée avec succes.

2. Connexion manuelle : lorsque le robot est sous tension,
appuyez longuement sur
«O» et « @» pendant 3 secondes en méme temps. En cas de ot -
connexion réussie, un son « Di-du » sera entendu et le voyant <
lumineux de la station clignotera 3 fois.

1. Réglage du temps et de la fréquence de dépoussiérage :

Les parametres de collecte de poussiere peuvent étre modifiés
sur I'application du Robot ConnectLife.

La durée de dépoussiérage peut étre réglée de 6 a 14 secondes.
La fréquence de dépoussiérage peut étre réglée 1 fois, 3 fois ou 5
fois aprés le nettoyage.

Dust collection settings

1time v

Mise hors tension

1. Appuyez longuement sur «(H)» pendant 3 secondes, et le voyant Stimes
d'alimentation commence a clignoter. Never

2. Le robot émet un son et l'indicateur d'alimentation s'éteint,
indiquant que le robot est bien hors tension. .

/\ Mises en garde

1. Lorsgu'il n'est pas possible
de commencer le
nettoyage en raison d'un

2. Le robot reviendra
automatiquement a la charge
pendant le nettoyage en cas

2. Collecte automatique de la poussiére :
La station de collecte de poussiere commencera a fonctionner
automatiquement lorsque le robot reviendra a la station de

niveau de batterie faible,
veuillez charger le robot
avant de commencer le
nettoyage.

de niveau de batterie faible,
puis; une fois chargé,
reprendra le nettoyage la ou
il s'était arrété.

collecte de poussiére aux heures de nettoyage programmeées.

3. Collecte manuelle de la poussiére :

Lorsque le nettoyage est terminé, le robot peut étre renvoyé
manuellement a la station de dépoussiérage. Lorsque I'heure
de nettoyage prévue est atteinte, le robot démarre

L )=+

3. Pendant la charge, le 4. Le robot entrera en mode

voyant d'alimentation
clignote lentement et se
fige une fois la charge
terminée.

veille aprés avoir été inactif
pendant plus de 10 minutes,
et dans ce mode, appuyer sur
n'importe quelle touche du

automatiquement le dépoussiérage.

4. Collecte manuelle de la poussiére via I'application :

Lorsque le robot revient a la station de charge, appuyez sur «
Collecte manuelle de la poussiére » pour démarrer la collecte
de la poussiere.

robot le réveillera.

(e / 35 %

5. Le robot ne peut pas étre éteint lorsqu'il est situé dans la station
de charge. Si vous devez I'éteindre, retirez-le de la station.

Remarque : pour prolonger la durée de vie du moteur, la station
de dépoussiérage augmentera progressivement la puissance.
Pendant la collecte, I'appareil est plus bruyant. C'est tout a fait
normal.
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Indicateurs d'état de I'unité principale

Indications ____Statut _______Solutions __

Le voyant de veille
continuellement
allumé.

Le voyant de veille
est éteint.

Le témoin de
veille clignote
rapidement.

Le témoin de
veille clignote
doucement.

L'indicateur de
retour a la charge
est continuellement
allumé.

L'indicateur de
retour a la charge
clignote.

L'indicateur de
retour a la charge
est éteint.

L'indicateur Wi-Fi
est éteint.

Le voyant du
Wi-Fi clignote
doucement.

Le voyant du
Wi-Fi clignote
rapidement.

L'indicateur Wi-Fi
est continuellement
allumé.

Indicateur de
|"électrolyse de
I'eau est allumé.

Indicateur de
|"électrolyse de
I'eau est éteint.

Le robot est en veille, en

nettoyage et retourne a la /
charge apreés la fin du

nettoyage.

Veille/arrét. /

Voir Dépannage
(Page 16) pour les solutions
a ces défauts.

Le robot est défectueux.

Le robot est en charge. /
Le robot retourne a la /
charge une fois le nettoyage

terminé.

Le robot retourne a la
charge en raison du niveau /
de batterie faible.

Le robot est en /
veille/nettoyage/chargement.

Le robot n'est pas apparié au /
réseau ou déconnecté du

réseau.

Le robot attend /

I'appariement au réseau.

Le robot est connecté au /
réseau.

Le robot affiche une

connexion normale au /
réseau.
Le module d'électrolyse de /

I'eau fonctionne.

Le module d'électrolyse de /
|'eau ne démarre pas.
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Indicateurs d'état de la station de dépoussiérage

_Indications ______Statut _________Solutions__|

La station de dépoussiérage
) o n'est pas alimentée. /
Désactive
La station de dépoussiérage /
est en veille.

La station de dépoussiérage a été /
alimentée pendant un moment.

Le voyant blanc

Le robot retourne a la station de
est

continuellement dépoussiérage, et commence a /
allumé collecter automatiquement la
’ poussiére.
La station de dépoussiérage /

recueille la poussiere.

L'indicateur rouge
est co,ntlnuellement Le sac a poussiére est plein.
allume.

Veuillez le remplacer avec
un nouveau sac.

Le sac a poussiere n'est pas installé
ou la station de dépoussiérage n'est
pas recouverte hermétiquement de
son couvercle supérieur.

Le voyant rouge

- Installez le sac a poussiére
clignote.

et fermez hermétiquement
le couvercle supérieur.

UTILISATION DE L'APPLICATION

REMARQUE:
Si le nom ou le mot de passe Wi-Fi de votre domicile est modifié,
vous devrez rétablir la connexion avec votre aspirateur robot.

1.

L'application est disponible sur les versions iOS 9.0 et supérieures,
Android 6.0 et supérieures des smartphones, mais les appareils
Pad ne sont pas acceptés. Généralement, la version du systeme
du téléphone peut étre vérifiée en cliquant sur « Parameétres - A
propos du téléphone » dans le téléphone.

. Ce modeéle n'est pas adaptés aux routeurs chiffrés WEP.
. La configuration d'accés réseau du robot nécessite un réseau

Wi-Fi de la gamme de fréquences 2,4 GHz, la gamme de
fréquences 5 GHz n'est actuellement pas compatible.

.Ne configurez pas 'acces au réseau lorsque 'appareil est en

charge.

. Une connexion Wi-Fi est nécessaire pour la configuration de

I'accés réseau du robot. Une fois que l'accés réseau est configuré
avec succes, I'application peut étre utilisée dans I'environnement
réseau Wi-Fi/2G/3G/4G et le robot peut étre contrdlé a distance.

.Si le mot de passe WI-FI de votre domicile est modifié, le robot

s'affichera hors ligne.
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7. Si d'autres personnes souhaitent utiliser l'application pour utiliser
le méme robot, ils doivent étre invités sur I'application par le
propriétaire de I'appareil en partageant I'appareil sur le compte
du nouvel utilisateur (a condition que l'invité ait téléchargé
I'application et créé un compte).

8. L'appareil sera supprimé de la liste des appareils de I'ancien
propriétaire de I'appareil si un nouveau propriétaire de compte
connecte 'appareil avec succes.

9. Une fois que le robot est configuré avec succés pour accéder au
réseau, les opérations suivantes entraineront la suppression des
paramétres Wi-Fi et une configuration secondaire d'acces au
réseau sera requise. Appuyez sur la touche de configuration
d'accés au réseau de l'appareil pendant 3 secondes ; une fois
gu'un son retentit, tous les parametres Wi-Fi seront effacés.

APPAIRAGE D'UN ROBOT AVEC UNE APPLICATION
MOBILE

1. Assurez-vous que le téléphone est connecté a la Wi-Fi de
votre domicile. Fournissez le mot de passe de votre Wi-Fi.

2. Téléchargez l'application ConnectLife Robot et enregistrez
votre robot en deux étapes:
a) Scannez le code QR ou recherchez I' APPLICATION
ConnectLife Robot dans
I'Apple app store (https://www.apple.com/app-store/) ou le
Google Play Store (https://play.google.com/store/apps) puis
téléchargez-la.

T A, Eﬁs. o B

Google Play Store Apple store
b) Ouvrez I'application, inscrivez-vous et créez votre compte
personnel en suivant les instructions a I'écran.

FR-21

3. Ajoutez votre robot a votre application a partir des appareils
disponibles en appuyant sur « Ajouter un appareil » ou sur le
symbole « + ».

4. Si la connexion Bluetooth de votre téléphone est activée, il se
peut que l'appareil s'affiche dans la partie supérieure de
I"écran (image en bas a GAUCHE) ou vous pourrez le
sélectionner et suivre les instructions de L'APPLICATION. Si
vous ajoutez manuellement votre robot, recherchez Petits
Appareils Ménagers dans I'onglet situé a GAUCHE, puis
choisissez Aspirateur Robot (Wi-Fi). Pour le trouver, faites
défiler les appareils possibles vers le bas (image en bas A
DROITE).

5. Suivez les instructions supplémentaires pour terminer cet
appairage.

FR-22



MAINTENANCE ET ENTRETIEN

QUOTIDIENS

Entretien de la boite a poussiére (nettoyage au besoin)

1. Retirez le bac a poussiere :
pincez le bac a poussiére
avec vos deux doigts, et
appuyez sur le bouton de
déverrouillage du bac a
poussiere avec l'autre
main pour retirer le bac.

Bouton de
déverrouillage ~<
du bac a i !
poussiere

3. Retirez I'ensemble de
filtres selon les
instructions textuelles
indiquées sur I'ensemble
de filtres.

A\

5. Nettoyez la poussiére de
I'orifice de collecte de la

2.

Retirer la poussiére : ouvrez
le bac a poussiére et retirez
la poussiére du bac.

L Ensemble de filtres

poussiere du bac a poussiéere.

[ == &1
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. Nettoyez le bac a

poussiere, I' ensemble du
filtre et le filtre coton;
apreés le nettoyage et le
séchage complet,
réinstallez-les et fermez le
couvercle arriére, vérifiez
que tout est bien installé ;
(le bac a poussiére et I'
ensemble du filtres peuvent
étre lavés a l'eau).

Bac a Filtre Ensemble
poussiere coton de filtres

Séchez a l'air

Entretien de I'ensemble de nettoyage vibratoire
(nettoyage hebdomadaire recommandé)

1. Appuyez sur le bouton
du réservoir d'eau et
tirez pour le retirer.

Réservoir
d'eau

3. Retirez le bouchon
d'entrée/sortie d'eau du
réservoir pour vidanger
toute I'eau du réservoir ;
essuyez la surface du
réservoir avec un chiffon
propre, sans nettoyer le
réservoir de vibration avec
de l'eau.

Entrée/ ég §
sortie &
d'eau -~

5. Séchez I'ensemble de
nettoyage par vibration et
le chiffon spécial pour le
nettoyage par vibration.

2.
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Pour le réservoir de
vibration, veuillez noter
que le support ne peut
pas étre retiré, retirez
simplement la serpilliere
et lavez-la pour la
prochaine utilisation.

\ g

. Nettoyez le chiffon.

=3

. Nettoyez régulierement le

tarte conformément aux
instructions d'utilisation.
Remplissez le réservoir avec
de I'eau jusqu'a la ligne MAX,
ajoutez 5 g d'acide citrique a
tremper pendant 30 minutes,
puis vider I'eau et rincez a
nouveau avec de |l'eau propre.
Répétez les procédures de
nettoyage ci-dessus pour le
tarte plus incrusté. Pendant le
nettoyage, ne mettez pas le
réservoir sous tension.




Matériel de nettoyage

1. L'outil de nettoyage est 2. Utiliser la méthode de
situé au-dessus du bac a nettoyage de la brosse :
poussiere.

(@D Coupez les poils sur la
brosse a rouleau avec la
lame.

(2 Retirez les poils coupés
avec la brosse légére.
Brosse de Lame

nettoyage ‘

Ty

Brosse
légére

Entretien du rouleau-brosse (nettoyage
hebdomadaire recommandé)

1. Tournez I'unité principale a 2. Nettoyez le rouleau-brosse et

I'envers, gardez votre main son couvercle avec une
sur I'encoche supérieure du brosse de nettoyage ou un
couvercle du rouleau-brosse, chiffon doux.

puis appuyez vers le bas
pour retirer le couvercle et
tirez-le vers l'extérieur.
Soulevez le cété droit du
rouleau-brosse pour le
retirer.

3. Lavez le rouleau-brosse avec
de I'eau et séchez-le.

Couvercle
d'extrémité
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4. Une fois le nettoyage terminé,
repoussez le couvercle
d'extrémité vers le corps de la
brosse.

5. Installez le corps de la brosse
dans la chambre de la brosse
dans la direction illustrée.

6. Poussez et enclenchez le
couvercle du rouleau-brosse sur
le robot.

Nettoyage des roues (nettoyage
hebdomadaire recommandé)

Tournez les roues motrices vers l'avant et vers 'arriere pour
éliminer les corps étrangers. Nettoyez-les avec I'outil de
nettoyage ou un chiffon doux et enlevez les cheveux ou les corps
étrangers.

Nettoyage des brosses latérales (nettoyage
hebdomadaire recommandé)

1. Retirez les brosses latérales.
2. Jetez la poussiere bloquée sur les brosses latérales.

7

(o)
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Nettoyage du capteur et les contacts
(nettoyage hebdomadaire recommandé)

Essuyez légerement le capteur
avec un chiffon doux et sec pour
enlever la poussiere de surface.

Essuyez légerement les contacts
de charge avec un chiffon doux et
Sec pour vous assurer un
chargement normal.

Remplacement du sac a poussiéere pour la
station de dépoussiérage (remplacement
mensuel recommandé)

Retrait du sac a poussiere

THA

Installation du sac  Fermez le couvercle supérieur
de la station de dépoussiérage

Essuyage de I'écran
du filtre a poussiere
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Entretien de la base de la station de
dépoussiérage (nettoyage si nécessaire)

Dévissez les vis du couvercle du conduit d'air pour retirer le
couvercle

Nettoyez les conduits d'air

SOLUTION DES DEFAUTS POUR
L'UNITE PRINCIPALE ET SON
APPLICATION

Défauts
description

L'unité principale
ne charge pas.

L'unité principale
ne retourne pas a
la charge.

Unité principale
bloquée.

Causes possibles

1. L'unité principale
n'entre pas en contact avec
les contacts de charge.

. La station de dépoussiérage
est mal positionnée.

1. L'unité principale est
enchevétrée et bloquée par
des objets divers sur le
plancher, tel que des fils.

. Les brosses latérales et le

N

rouleau-brosse sont coincés,

et le robot ne peut se
déplacer normalement.
3. Le chassis de l'unité

principale est bloqué par des

obstacles

Solutions

1. Placez I'unité principale a 1m
devant la station de
dépoussiérage et pressez le
bouton retour a la charge.

1. Voir la page 12 du manuel.

1. Rangez les fils éparpillés

et autres objets divers sur le sol.
Nettoyez les objets divers qui
bloquent le rouleau-brosse/
brosses latérales et placez l'unité
principale sur un sol plat pour le
démarrer.

Nettoyez la zone concernée ou
établissez une zone interdite
aprés avoir débarrasser les
obstacles.

N

w
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Défauts

description

L'unité principale ne
ne termine pas le
nettoyage mais
revient a la charge.

Nettoyage non
conforme a
I'horaire.

L'unité principale
ne fonctionne pas.

L'unité principale
s'arréte.

L'unité principale
n'émet pas de son.

Le robot affiche que
le le mot de passe
est incorrect.

La premiere étape
de connexion au
Wi-Fi prend trop de
temps etily a
directement un
échec de la
connexion.

La deuxiéme
étape de
connexion au
Wi-Fi prend trop
de temps

etily a
directement un
échec de la
connexion.

N

1

AW

1

Causes possibles

. L'unité principale détecte

un niveau de batterie
faible.

. Le nettoyage programmé a

été annulé.

. L'unité principale est

en mode NPD (Ne Pas
Déranger).

La roue gauche ou
droite est suspendue.

. Le couvercle du module

de protection de navigation
est coincé.

.Il'y a des obstacles devant le

robot.

. L'amortisseur est coincé.
. Le capteur anti-chute

est recouvert de poussiére.

Le niveau sonore est défini
sur muet ou volume bas.

1. Le mot de passe de votre

réseau Wi-Fi domestique
n'est pas correct

et cela fait que le robot ne
se connecte pas a Internet.

1. Echec de la connexion du

4.

Bluetooth.

. Vérifiez que le réseau est

bien correctement connecté.

. Le robot est trop loin du

routeur et il recoit un signal
faible.

.1y a trop d'appareils

connectés au routeur.

Les mots de passe Wi-Fi
contiennent des caractéres
spéciaux, tels que des
espaces ou de la
ponctuation.

N~

—

[N

N

. Remettez I'unité

principale en charge.

Reprogrammez.
Fermez le mode NPD ou
réglez la période du NPD.

. Placez l'unité principale

sur un sol plat pour le
démarrer.

. Tapotez sur le couvercle de

protection pour enlever les
corps étrangers.

. Débarrassez les obstacles

devant le robot.

. Tapotez I'amortisseur pour

enlever les corps étrangers.

. Nettoyez la poussiére de la

surface de la lentille du capteur
anti-chute.

. Augmentez le volume.

. Appuyez longuement sur le

bouton Wi-Fi jusqu’a un « bip »
un son est émis, puis saisissez le
mot de passe pour connecter
I'appareil a Internet.

Réinitialisez le Bluetooth.
Redémarrez le robot.

. Appuyez longuement sur le

bouton Wi-Fi pour redémarrer la
connexion Internet.

Reconnectez le robot au Wi-Fi.
Rapprochez le robot du routeur
lors de la connexion.

Utilisez le point d'accés de votre
téléphone pour connecter le
robot. Si cela fonctionne, veuillez
réduire le nombre d'utilisateurs
connectés au routeur ou
augmenter le nombre de routeurs
et réessayez.

. Réinitialisez votre mot de passe

Wi-Fi en évitant d'utiliser les
caractéres spéciaux.
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Défauts

description

La troisieme étape
de la connexion a
la Wi-Fi prend
beaucoup de
temps

et il y aun échec
de la connexion.

L'application
montre les
connexions
perdues.

Les opérations de
I'application ont
un délai

de réponse.

L'unité principale ne
recueille pas
automatiquement la
poussiere apres elle
gu'elle retourne a la
station de
dépoussiérage.

Une fois la collecte
de la poussiéere
terminée, les
déchets dans le
bac a poussiére ne
sont pas collectés
dans la station de
dépoussiérage.

La poussiére
s'échappe de
I'unité principale
pendant son
fonctionnement.

—_

—_

N =

—_

Causes possibles

. Impossible de lier le

compte.
Le signal réseau est
instable.

. Votre mobile n'est pas

correctement connecté au
réseau

Votre routeur ne
fonctionne pas
normalement

Votre robot nettoyeur n'est
pas sous tension

. La configuration Wi-Fi du

robot est effacée

. Le mot de passe Wi-Fi est

modifié ou le réseau est
modifié.

. Le réseau est occupé.
2.

Les signaux Wi-Fi sont tres
mauvais.

. La bande passante du

réseau n'est pas suffisante.

Le sac a poussiéere est plein.

. Le couvercle supérieur de la

station de dépoussiérage
n'est pas fermé.

Le sac a poussiere n'est pas
inséré jusqu'a I'extrémité.

. Les conduits d'air de la

station de dépoussiérage
sont bouchés par des corps
étrangers.

. L'orifice du collecteur de

poussiére du bac a
poussiere est bouchés par
des corps étrangers.

—_

. Reconnectez-vous a l'application.

2. Lorsque le signal réseau est bon,

N

[e]

appuyez longuement sur le
bouton Wi-Fi pour redémarrer la
connexion.

. Reconnectez le mobile a votre

réseau.
Redémarrez votre routeur.

. Allumez l'interrupteur

d’alimentation du robot nettoyeur

. Ajoutez un nouvel appareil a

I'application.

Aprés le démarrage du robot,
appuyez longuement sur la
touche de couplage réseau
pendant 3 secondes jusqu'a ce
qu'un « bip » retentisse.

.Réajoutez le robot selon les

instructions d'utilisation sur votre
mobile.

. Redémarrez le routeur et

réduisez le nombre d'utilisateurs
qui y ont acces.

. Vérifiez les parametres de votre

mobile.

. Augmentez la bande passante

du réseau.

. Remplacez-le par un nouveau

sac a poussiere, voir plus de
détails a la page 27.

. Fermez le couvercle supérieur

fermement.

. Insérez le sac a poussiére

jusgu’a I'extrémité.

. Nettoyez les conduits

d'air de la station
de dépoussiérage

. Eliminez les corps

étrangers de l'orifice du
collecteur de poussiere.

Voir le rappel d'erreur de I'application pour plus de solutions de panne.
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IHCTPYKLUII 3 BE3MEKMU

NMonepeAXXeHHA NPo MaLUUHY

1.

[MPUCTPIN MOXKYTb BUKOPUCTOBYBATU AITU BIKOM
BiA 8 pOKiB i 0CcOobU 3 OOMeXKeHUMU DISUYHUMU,
CEHCOPHUMM YM PO3YMOBUMU 3AIODHOCTAMUM abO 3
HEAOCTATHIM AOCBIAOM | 3HAHHAMM, AKLLO BOHM
MNPOMLLAM IHCTRPYKTa>K LLoAO Oe3neyHoro
BUMKOPUCTAHHSA MOUAAAY Ta PO3YMIKOTb MOB'A3aHI 3
LM Hebe3mneku, abo nia HarAGAOM.

ATV HE MOBUHHI FPaTU I3 MOUAIAOM.

YyeHHsa Ta 0OCAYroBYBaHHSA MPUAGAY He
MOBVHHI BUKOHYBaTU ATV BE3 HarAgAYy.

MNepep YnLeHHAM abo OOCAYTrOBYBaHHAM
BUTAMHITb BUAKY 3 PO3ETKW. [lepea YMLLEHHAM
abo 0OCAYroBYBaHHAM BUMKHITb MPUA3A.

. AKLIO WHYP XXMBAEHHSA MOLLKOAXKEHO, MOro

HEODOXIAHO 3aMIHUTU CheliaAbHUM LLUHYPOM abo
BY3AOM, KM MOXKHa MPUADATU YV BUPOOHMKAE YK
CEepPBICHOMrO areHTa.

. NOTNEPEAKEHHA. AAa 3apasrkaHHA

AKYMYAATOPA BUKOPUCTOBYMTE BUKAKOYHO 3HIMHY
AOK-CTaHLIO, LLO MOCTA4YaETbCA B KOMMAEKTI 3
MPUAIAOM.

BukopuctoBymTe AMLLE3 AOK-CTaHuiero BS2101.
Llem npurAaa MICTUTb akKyMYAATOPKW, AKI MatOTb
3aMIHIOBATU AMLLIE KBaAAIDIKOBaHI crneuiaAicTu.

UK-01

6. He ponyckamTe HabAMYKEHHA cMapT-poboTa

OAN3BKO AO AXKEPEA TEeMAa, BUNPOMIHIOBaHHSA Y
HeAOMaAKiB. KaTeropmyHo 3abopoHAETbCA
nprbunpaT 3a AOMOMOIroK CMapT-PObOoTa
HaCTYyMHe:

1) Yci pIAVMHW, 9K OT BOAA Ta PO3YUHHUKU;

2) BanHo, LeMeHTHUM MUA | iHLWKK DYAIBEABHN
MUA | CMITTS;

3) TenaoreHepytodi npeaMeTr, aK OT »KeBpiroye
BYTIAASA, CUTFAPEeTHI HEAOMAAKMU,

4) [ OCTPI YAGMKN, 9K OT CKAO TOLLO;

5) AerkosamMucTi Ta BUbyxoHebe3sneyHi
npeaAMeTU, Ak OT OeH3UH | aAKOFrOAbHA MPOAYKLIA.

. [Nepea BUKOPUCTAHHAM NMPMbepiTb YCi KPUXKI

npeaMeTr 3 NIAAOTK (AK OT OKYAAPU, AaMMn
TOLLO), @ TAaKOX NMPEeAMEeTU, AKI MOXXYTb
3anAyTaTUCA B BIYHIM LTI, POAMKOBIM LLITLI Ta
MPUBOAHMX KOAECaX (AK OT APOTU, LUTOPW Ta IHLLUI
npeAMeTH, WO AErKO 3arnAyTYHOTbLCH).

. 3BepTanTe yBary Ha BOAOCCA M byAbTe YBarkHi,

OO BOHO He 3anAyTYBaAOCb Y KOAecax abo Ha
PDOAVKOBIW LLITLI MiA YaC BUKOPUCTAHHSA,
OYMLLEHHSA Ta OOCAYroBYyBaHHSA poboTa.

. He BuKopucToBymMTe Lier BMPIO Ha BUCOTI MOHaA

2000 M Hap piBHEM MOPS.
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10.T1paBUABHO YTUAIBYMTE MPUASA.

1.

Lle MapKyBaHHSA BKa3ye Ha Te, WO Len BUPIO He
MNOBUHEH YTUAIZYBATUCb PA30M 3 IHLNMK
NnobyTOBMMUM BiaAXOAAMU Ha TepuTopii €C.

AbBWM 3aN00IrTN MOXKAUBIWV LLIKOAI HABKOAULLIHBOMY
cepepOBULLY Y 3AOPOB O AFOAEN BIA
HEKOHTPOABbOBAHOI YTUAIZALLIT BIAXOAIB,
BIAMOBIAGABHO MepepobaanTe ix, abu cnpuaTn
CTaAOMY MOBTOPHOMY BUMKOPUCTAHHIO
MaTepiaAbHUX pecypciB. AbBKM MOBEPHYTU
BUKOPUCTaHUM MPUCTRIN, CKOPUCTaMTECH
cMcTeMaMu NoBepHEHHS Ta 30MPaHHA BIAXOAIB
abo 3BEPHITLCA AO MPOAABLA, B AKOro byAO
nprABaHO BUPIO. BOHW MOXKYTb MOUNHATU LIen
BUMPIO Ta eKOAOriYHO Be3mneyHo Moro yYTUAI3yBaTK.
I[HPpOPMaLLa MNPO rapaHTIto

BUPOOHWMK HaAQE FapPaHTItO BIAMOBIAHO AO
3aKOHOAABCTBAa KpaiHW MPOXXMBaHHA 3aMOBHMKa
MIHIMYM Ha 2 POKU, MOYMNHAKOUN 3 AATU MPOAAXKY
MNPUAAAY KIHLEBOMY CMOXMBAYeEBI.

[[@pPaHTIA NOLLMPKOETBCA AULLIE HA AeDEKTU
MaTepiaAiB abo BUFrOTOBAEHHS.

PeMOHT 3a rapaHTIED MOXKE 3AIMCHIOBATUCA AMLLE
B aBTOPM30BaAHMX CEPBICHUMX LIeHTPax. Y pa3i
npep gBAEHHSA NpeTeH3ii LOoAO rapaHTIii HEODXIAHO
HaAATK OPUTMIHAA PaxyHKY Ha MOKYMKY (3 AaTOKO
MOKYMKW).
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12.

13.

[[QpPaHTIA HE MOLLUMPIKOETbCA Ha HACTYMHI BUMNAAKN:
- HOpMaAbHOIO 3HOLLUEHHSA

- HenpaBWABHOTO BUKOPUCTAHHSA, HaMPUKAAA,
nepeBaHTaXXeHHA NMPUAAAY, BUKOPUCTAaHHSA
HEe3aTBEPAXKEHOIO MPUAIAAA

- 3aCTOCYBaHHSA CUAW, MOLLUKOAXKEHHSA, CMIPUYNHEHI
30BHILLUHIMK BMNAMBaMM

- [TOLWKOAYKEHHSA, CIPUNYMHEHT HEAOTPUMAHHAM
IHCTPYKUIT KOPUMCTYBa4a, HanpurKAaa, NiAKAOYEHHSA
AO HEBIAMOBIAHOT EAEKTPOMEPEXKI] UM
HEAOTPUMAHHSA IHCTPYKLUIM 3 YCTAHOBAEHHSA

- YaCTKOBO 4Y¥ MOBHICTHO PO3iOpPaHi MpuAaAm
Wi-Fi: 2400-2483,5 MI L, MaKC. MOTY>XHICTb: 20
ABM,

MAKC. TTOTY>XHICTb BLUETOOTH: 10 oAbMm

LLlo6 BiAMOBIAGTM BUMOraM PaAIOYaCTOTHOMO
BUMPOMIHIOBAHHS, MiA 4ac poOOTU MPUCTPO MiXK
AHTEHO AAHOIO MPUCTPOK Ta AOABMUK MOBUHHA
AOTPUMMYBATUCA BIACTaHb He MeHLLe 20 cMm. LLob
3abe3neymTi BIAMNOBIAHICTD BUMOram He
PEKOMEHAYETbCA MPaLOBaTV Ha BIACTaHI DAMYXKYeE
BiA LIET BIACTAHI.

ANA3EPHWV BUPIBE KAACY T

HEBNAVME NA3EPHE BUTTPOMIHKOBAHHA
(MpnMiTKa: Aazepy NPUcBOeHO «KAac 1»
BiaNoOBIAHO A0 IEC 60825-1:2014)
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MonepeaA>XeHHSA LWOAO AOK-CTaHUIT
1. «BAXKAMBI IHCTPYKUIT 3 BE3MEKM -

3BEPEFAMTE LI IHCTPYKLUIT» Ta «HEBE3MEKA -

ANA SMEHLLUEHHA PN3VKY TTOXXEXKI Y/

YPAXEHHA EAEKTPNYHMM CTPYMOM,
PETEABHO BVKOHYMWTE Ul IHCTPYKLI».

[ToncTpit MOXXYTb BUKOPUCTOBYBATU AITU BIKOM
BiA 8 poKiB i 0CcOobU 3 OOMeXKeHUMU DISUYHUMU,

CEHCOPHUMK YU PO3YMOBUMUM 3AIOHOCTAMKM abo 3
HEAOCTATHIM AOCBIAOM | 3HAHHAMM, AKLLO BOHM
MNPOVLLAM IHCTRYKTa>K LLOoAO Oe3neyHoro
BUKOPUCTAHHA MPUAAAY Ta PO3YMIOTb MOB'A3aHI 3
LM Hebe3meku, abo niap HAarAaGAOM.

ATV HE MOBUHHI FPaTU I3 MOUAIAOM.

YnLeHHA Ta OOCAYroBYBaHHSA MOUAAAY He
MNOBUHHI BUKOHYBATU AITK BE3 HarAaAy.

Mepea ynLeHHAaM abo 0BCAYroBYBaHHAM
BUTAMHITb BUAKY 3 PO3ETKU. [lepep OUMLLEHHAM
ab0 0OCAYIrOBYBaHHAM BUMKHITb MPUAGA,

CAKLWO WHYP XKUBAEHHA MOLUKOAYXKEHO, MOro
HEeobXiAHO 3aMIHUTK CneLiaAbHUM LLHYPOM abo
BY3AOM, KM MOXKHa MPUADATU Y BUPODOHMKE Y
CEepBICHOrO areHTa.

. AOK-CTaHLLiA 3aCTOCOBYETbCA TIABKU AO BMPODY
RVCLS144AB. (Tun akymyaaTopa: Li-ion, 14,4 B
NoCT. cTPpyMy, 5200 MA/roa)

AOK-CTaHLUIA aBTOMATUYHO MOYHE 3apaA>KaHHA

MICASA MIAKAKOYEHHSA PODOTa-MMAOCOCa A0 Hel.
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6. YBaral 3apaaHun NpucTpin (AOK-CTaHLidA) He

MPU3HAYEHUM AAA 3APAAXKAHHA aKYMYAATOPIB, LLO
He € NnepesapasHVMU,

. YBATA! LLLo6 YHUKHYTK Hebe3nekn yepes

HEHaBMMCHE CKMAAHHA TEMAOBOIO BMMKMKAYa, He
AOTYCKAETbCHA XXMBAEHHS LIbOIO MPUAaAY depes
30BHILLUHIN KOMYTaUIMHNKM MPUCTPIN, 9K OT TanMmep,
ab0 MIAKAKOUEHHSA A0 CXeMU, aKa PEryAsapHO
BMUKAETbCHA Ta BUMUMKAETHCA KOMYTaLIMHOKO
CUCTEMOIO.

MonepeAXXeHHS LWOAO aKyMYASITOpa

1.

2.

[Mepll HIXX 3HIMATUW aKyMYAATOP, MPUCTPIN
HEOOXIAHO BUMKHYTU.

3BEPHITb yBary, Lo po30MpaTh akyMyAATOPR
CaMOCTIMHO 3aD0POHEHO.

. AKLWO BaM NOTPRIOHO 3aMiHUTU MO0, 3BEPHITHCH

AO CEPBICHOIO LEHTPY MICAAMPOAIXKHOIO
OOCAYroBYBaHHS.

. YTUAIBYNTE BUKOPUCTAHUM aKYMYAATOP

BIAMOBIAHO AO MICLIEBMX 3aKOHIB | MPaBUA

. He po3bupanTe, He BiaKpMBaMTe Ta He

MNOAPIOHIONTE aKYMYAATOP.

. He miapaBanTe akyMyAATOP BAAMBY TEMAA UM

BOMHIO. YHMKaWTe 30epiradHa nia NpaMmm
COHAYHUM MPOMIHHAM.

. He ponyckanTe KOPOTKOro 3aMMKaHHA

AKYMYAATOPA.
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9.

He 30epiramTe akyMyAdTOpPKW 6e3 AOTPVMAaHHSA
BMMOTI ©e3mnekn B KOpobkax abo alimKax, Ae MOXKe
CTaTWMCA B3aEMHE KOPOTKE 3aMMKAHHSA YK
3aMUMKAHHSA KOHTAKTIB IHLUMMUM METaAeBUMU
npeaMeTaMu.

He ponyckanmTe MexaHIYHOro YAAPHOro BMNAMBY Ha
AKYMYAATOPW.

10.Y pa3i NPOTIKaHHA HE AOMYyCKaMTe MOTPAaNAAHHS

DIAVMHW Ha WKipy abo oui. AKLLO Le cTaAoca,
NPOMUNTE ypaXKeHe MiCLe BEAMKOK KIAbKICTHO
BOAW Ta 3BEPHITBCA A0 AIKAPSA.

[symbol IEC 60417-5957 for indoor use only
(2004-12)]

(2004-01)]

Illl [symbol ISO 7000-0790 read operator's manual

[symbol IEC 60417-5031 direct current
(2002-10)]
X time-lag miniature fuse-link where X is the symbol for the
I time/current characteristic as given in IEC 60127
[symbol IEC 60417-5032 alternating current
N (2002-10 )]
|:| [symbol IEC 60417-5172 class Il equipment
(2003-02 )]
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11. He BUKOPUCTOBYMTE IHLLIMW 3apAAHNI MOUCTPIN,
KPIM CreLliaAbHO MPU3HaA4YeHOoro AAS
BUKOPUCTaHHA i3 UMM ODAAAHAHHAM.

12. He BUKOPUCTOBYMTE akKyMYAATOP, HE MPU3HAYEeHNIN
AASA BUKOPUCTAHHA i3 LM ODAQAHAHHAM.

13. He 3MiluymTe YacTUHU PISHUX BUPODHMKIB,
EMHOCTI, PO3MIPY YU TUMY B OAHOMY MPUCTPOI.

14. 36epiranTe akyMyAaATOPU B HEAOCTYMHOMY AASA
AlTen MicL.

15. Y pa3i NpoKOBTYBaHHA aKyMYyAATOPA HEeramHo
3BEPHITbCA 3a MEAMYHOKD AOMOMOTOHO.

16. 36epirante akyMyAaTOPU YNCTUMM Ta CYXUMMN.

17. He 3aAmWanTe akyMYyAATOP Ha TPUBAAIM 3apaALll,
KOAW BIH HE BUKOPUCTOBYETHCHA.

18. TlicAa TPMBAAOIro 30epiraHHa MoXke 3HapA0bUMTUCA
KiIAbKa Pa3iB 3apAAUTL Ta PO3PAAUTM
AKYMYAATOPU, LWOO BIAHOBUTU MAaKCUMMAAbHY
MPOAYKTUBHICTb.

19. AKYMYAATOPW 3abe3medyoTb HaMKpaLLly
MPOOAYKTUBHICTb MPUW eKCrNAyaTaLll 3@ HOPMAaAbHOT
KiMHaTHOT TeMmnepaTypu (20 °C + 5 °C).

20.306epiranTe opuUriHaAbHI AOKYMEHTU BMPODY AASA
MOAAABLLOTO BUKOPUCTAHHSA.

21. AKYMYAATOP MOXe OYyTW HE3BOPOTHO
MOLLUKOAXKEHO, AKLLO BiH ByAe PO3PAAIKEHNI
TPUBAAUM Yac. 36epiratv akyMyAaTop
PEKOMEHAYETLCA 3 AOCTATHIM PIBHEM 3apsAAY.
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TEXHIYHI XAPAKTEPUCTUKHA

1. Moaenb npoaykTy: RVCLS144AB

2. Hanpyra sapaaxaHHa: 16,9 B =

3. HoMiHaAbHa Hanpyra AOK-cTaHuii: 14,4 B =

4., HOoMIHaAbHa MOTY>XHICTb AOK-CTaHUil: 55 BT

5. MoaeAb AOK-CcTaHuil: BS2101

6. BxiaHa Hanpyra AoK-cTaHuii: 220-240 B~, 50-60
U, /65 BT

7. BuxiaHa Hanpyra AOK-cTaHuii: 16,9 B =, 2 A

8. MoaeAb akymyaaTopa: BP14452F

9. HoMiHaAbHa Hanpyra akymyaaTopa: 14,4 B —

10. EMHICTb akymyaaTopa: 5200 MA*rop 74,88 BT*roa

11. TloporoBa Hampyra 3apaaXaHHda: 16,8 B ==

BCTYI

Y KOMMAEKT BKAIOYEHO TaKe NMPUAaAAS

KoMnoHyBaHHA
BEPXHbOIoO PiBHSA

MNocibHUK 3
eKcrnAyaTauii

KoMnoHyBaHHSA
BEPXHbOIO PiBHSA

CTaHuia 36opy
MUAY

Kopobka Ans
NPEUAAAAS

OCHOBHUM BAOK
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OragA OCHOBHOIo 6A0OKY
Buraaa cnepeay (i3 3aKpUTOKO KPULLKOLO)

KHOMKa MAacTnHa 6amnepa

NOBEPHEHHA AO \ YBIMKHEHHS Ta BUMKHEHHS

AOK-CTaHLi - | KHOMKa cTapTy / naysu
AasepHunn pasap

Micue dikcaTopa

NiAMOMY KPULLKMK By30A BibpauinHoro
ounLLeHHs/
Bauyok ans BoOAMU

(3 MOAYAEM
EAEKTPOAITUYHOT BOAM

Buraaa cnepeay BCEepeAMnHi)

(3 BippUTOO
KPULLIKOO)

Wi-Fi // =
Mepe3aBaHTasKeHHs (L ]

~CS 1 KHonka dikcaTopa
( @ KOHTEeMHepa AAS MUAY
LLliTka AAS YMLLIEHHSA
Buraga 3HM3y

AaTUmK 3arnobiraHHA
MNaAiHHIO

KoHTenHep AAd
MUAY

Po3bAokyBaHHSA
6auka

AL S YHiBepCaAbHE KOAECO

N

1 BjyHa LWiTKa

3apaaHi KAeMn

CneuiaAnbHa
rybka aAns
BiOpALIMHOro MUTTS

MpnBOAHE KOAECO

KpuLika poANKOBOT

] ) LWiTKM
OTBip Noapaui

BoaM (Mip MUAHOLO
ryobkoto)
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OrAsA YacTUH CTaHUii 360py NMUAY

BepxHa KpuLLka
IHAMKaTOP / D KHonka
== — PO3BAOKYBAHHA
BEPXHbOI KPULLKM

CTaHLii 36opy NMUAy

[NoBepHEHHA A0
AOK-CTaHLLT

30HA BUMPOMIHIOBAHHSA
CUrHaAY

) aApPAAHI KAEMU
OTBIip BMUXOAY
noeiTpA

Buraaa 3Hn3sy

MNoBiTpompoBIA
BCMOKTYBaHHSA
BuxiaHmm
MOBITPOMPOBIA

Biacik ana 36epiraHHA
KabeA YXUBAEHHS
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YCTAHOBAEHH4A

YCcTaHOBAEHHS CTaHLUii 360py NUAY

1.

Po3TaluymTe cTaHLuito 36opy
MUAY BIAA CTIHU Ha TBepAIn
niAAO3I.

A TakKOXX Yy 30Hi Al

Wi-Fi-nokpuntTta, Wob T~
3abe3nedynTn cTabinbHy PoboTy
OCHOBHOIO MPUCTPOO Ta

HAAEXXHUIN AOCBIA
KOPUCTYBaHHSA AOAATKOM. 1 5m

/\ YBara!

1.

. Mpunbepitb KabeAb

YHUKaNTe NPaMoro 2. He 3aKkpuvBanTe TOYKY
COHAYHOr O MPOMIHHA. BUMPOMIHIOBaAHHS CUTHAAY
CTaHUIT 36opy MUAY HaKAEMKaMmn

Je- '
WY i 4M IHLIMMUK MpeAMeTaMu.
X S

, | &; X
. He BcTaHoBAKOUTE CTaHLUitO

Ha KUAUMI UM M’aKin 4. MNepeKoHanTecs, LLO 30Ha
MOBEPXHI. 3aPAAXKAHHA CyXa.

@ oL
X

X

6. AKLLO Yy MPUMILLIEHHI € 3apAAHI
CTaHUiT IHWWX NPpUBUPaAbHUX
NPUCTPOIB, NPMBEpPITb iX Nepea,
BUKOPUCTAHHAM CTaHLUiT 360py

XXNBAEHHA.

‘ MUAY.
. MiaTPUMYNTE 3apAAHI KAEMU <
Ha CTaHLii 36opy NMUAY B
CYXOCTIi Ta YMCTOTI, peryAapHo
o4yumLLanTe Ta NpoTUpanTe ix.
N
=
~
UK-12



KepiBHUUTBO AAS BYy3Aa BibpauinHOro MnTTS

1. HaTUCHITb KHOMKY Ha 2. 3HIiMiTb rymMoBY MpobKy Ta
6auKy Ta NOTArHITb, abun HaMoBHITb pe3epByap
3HATW. BOAOK AO pUCKU MAX;

OTBip 3aAMBKK/
noAaadi BoAuU

3. MpuKkpiniTb cneuiaAnbHy 4. HaTuckamTe Ha BY30A
NiAKAQAKY AAS BiBpaLiMHOIro BiOpaLiIHOroO MUTTSA Ha
MUTTS AO HUXXHBOT MAOLLMHMK FOAOBHOMY MPUCTPOT A0 TUX
BY3Aa BibpaLiHOro MUTTS, Mip, MOKM He MOUyETe 3BYK

BUPIBHABLLMW 1T 3@ cepeAHiM
LWBOM. OUYUCTUTU UM
3aMIHUTU MIAKAAAKY MOXXHA,
MPOCTO MOTArHYBLUW .

KAQUaHHA.

OTBip 3aAMBKU/MOAAYI BOAM

-

/\ YBara!

1. 3anoBHITb pe3epByap 2. He popaBanTe MuUoUmm
BOAOHK 3 KpPaHa, a He MOPOLLOK, MUOUYUM 3acib
O4YULLIEHOD BOAOLO. AAS MPAaHHA, 3acobu AAA

OYULLIEHHS, Ae3iHdIKYoUI

3acobu, aAe3iHdikyrodi 3acobu

AAS PYK, HEBIAOMI MaCASHUCTI

PIAMHU Ta AY>XKHI PEUYOBUHN.

X

VLS
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3. He BukopwucToBymnTe

4. He 3anoBHIONTE pe3epByap
rapsa4oro BOAOHO, LL0O
3anobirtn noro aedpopmadii

dYHKLIiO BibpaLinHOro
MUTTA AAS OUULLIEHHSA

KUAUMIB. npwv BUCOKIN TeMnepaTypi.

5. OunwanTe TepMiHaA i 6. O6’eM BOAU AN MUTTS
BUTUPANTE MOro Hacyxo, MO>XHa BIAPEryAlOBaTU B
nepLU HiXX HaTUCKATK Ha AOAATKY.

BY30OA Bi6paLiNHOro MUTTS.
LLIBUAKICTb Moaaui

" 4 a» -
TepMiHan

YCcTaHOBAEHHSA 6iYHMX LLiTOK

1. PosTalwlywnTe GiYHi WiTKK B 2. ABU 3HATU BiUHY LLITKY,
nasax Ha HMXKHIM YaCTUHI nepeBepPHITb MPUAAA,
MPUCTPOO BIAMOBIAHO AO Bi3bMiTb OiYHY LLITKY 3a BiCb
KOAbOPY. HAaTUCHITb Ha i3 T'YMOBUM MOKPUTTAM
OiUHYy LLiTKY Ta BCTaBTe ii B ABOMa pyKaMu Ta BUTArHITb i
rnas AO KAaLaHHS. (He HaMaramTecs BUTArTM

BiUHY LLITKY 33 BOPC).
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3apsaAdKaHHA poboTa

MNepea NepLUMM BUKOPUCTAHHAM
po3TallynTe poboTa Ha CTaHUii Ta
rnepeKoHamTecs, Lo poboT 3HAXOAUTHCA
B CTaHi 3apAAXKaHHSA AASA NepLUOro
BMKOPUCTAHHS, MOTIM YBIMKHITb poboTa.
AAS MOAAABLLOINO BUKOPUCTAHHSA pOobOoT
MO>Ke aBTOMATUYHO NepexoAnT Ha
CTaHLiO 3apsaAXKaHHSA MicASA
3aBepLUEHHS OUYMLLIEHHA.

IHCTPYKUIT NepeA BUKOPUCTAHHAM

1. Tlepep 3anyCKOM OYUCTITb MIAAOTY BiA
PI3HUX MPeAMETIB, LLO AErkKo NapatoThb,
KPUXKUX, LIHHUX Ta, MOXAUBO,

Hebe3neyHnx NpeAMeTIB.

2. o6 3abAoKyBaTK pyXx poboTa, @ @
BUKOPUCTOBYMNTE BIAMOBIAHI
06’ekTM abo BCTAHOBITb W W
BiPTYaAbHY CTiHY B AOAATKY. "X N

3. 9AKLIO € AIAFIHKA, iIKa He MOoTpebye NPMbMpPaHHAa UM B AKiN
POBOT MOYKe 3aCTPANHYTU, MOXXHA AOAATV 3aO60POHEHY
AIASHKY UM BiPpTYAAbHY CTiHY Y MOTRIOHOMY MicLi Ha KapTi B
AOAATKY, LLOOG 3anobirtn pyxy poboTa A0 MEBHUX AIASIHOK.

/\ YBara!

1. AKLWO POBOT He 3aPAAXKAETLCSH, MEPEBIPTE, UM 3aPAAHI KAEMU
Ha HUXKHIN CTOPOHI pobOTa He 3axapalleHo NMyykamMuy BoOpCy
AIBOT Ta NpaBoi 6iIUHMX LLITOK.

AKLLO Lie TaK, BPYYHY MOBEPHITb BiAMOBIAHY BiUHY LLITKY, W06
rnepecyHyTn BopC.
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PEKOMEHAALIT LLOAO EKCNAYATALLT
Cnoco6u BBIMKHEHHS YXUBAEHHSA

1. Tlia yac 3apAAXKAHHSA Ha 3apPAAHIM cTaHUiT poboT BMUKATUMETbCS
aBTOMATUYHO (PEKOMEHAYETbCA)

2. YTpUMyNTE KHOMKY « () » MPOTAromM 3 CeKkyHA, IHAUKaATOP
YXUBAEHHS MovyHe BAMMATK, POOOT BUAACTb 3BYKOBUM CUTHAA, a
IHAMKATOP YXUBAEHHS CBITUTbCSA 6e3MepepBHO, WO CBIAYMUTDL Mpo
Te, Wo poboTa yCcnillHO BBIMKHEHO.

MoyaToK NpubupaHHa

1. Y pexknMi odikyBaHHA yTpUMyMTe KHOMKY « O» mpoTdarom 1
cekyHAW. [MicAg Uboro poboT NoYyHe NpubunpaT BCO KiMHATY.

2. AKLLO NOTPIOHO BUMUTU MIAAOTY, HEODXIAHO NepeKoHaTuca, Lo
BY30A AAA BiOpaLIMHOIrO MUTTA BCTAHOBAEHO HAAEXXHUM YMHOM,

Mpu3ynuHeHHs NpubupaHHA

Mia Yac NpmMbUpaHHAa YTPUMYNTE KHOMKY « (D» NpoTarom 1 cekyHAW.
MicAa UbOro POo6OT MPU3YMUHUTL MPUOUPAHHA Ta NEepPerAe B PEXXUM
OYiKyBaHHSA.

MoBepHEHHA A0 AOK-CTaHLiT

KoAn poboT NMOBEPTAETLCA A0 AOK-CTaHLUIT AAS 3aPAAXKAHHSA MICASA
3aBepPLUEHHSA OUYMLLIEHHS, IHAMKATOP NMOBEPHEHHS AAS 3apAAXKAHHSA
CBITUTMMETbCSH YEPBOHUM.
KoAn poboT MOBEPTAETLCA A0 AOK-CTaHLUIT AAS 3aPAAXKAHHSA Yepes
2. HU3bKUM PiBEHb 3apAAY aKYMYAATOPA, IHAMKATOP NMOBEPHEHHS AAS
3apaAXKAHHA BAMMATMME,
D Y pe>XknMi oUikyBaHHS YTPUMYMNTE KHOMKY « @» NpoTAroMm 1
ceKyHAMW. TlicAa Uboro poboT MoYHe MOBEPHEHHSA A0 AOK-CTaHLUIT
AAS 3aPAAXKAHHSA.
3. @ Mia Yac OUULLIEHHS YTPUMYIMTE KHOMKY « ()» MpoTaroMm 1
CeKyHAU. POBOT MPU3YMUHUTb O4YULLIEHHSA. [OTIM yTpuMymTe
KHOMKY «@&» MpoTarom 1 ceKyHAM. PO60OT NoyHe noBepHeHHS A0
AOK-CTaHLUIT AAS 3apAAXKAHHA.
Y pasi 0ocobAnBUX YMOB (HaMPUKAAA, BUCHAXXEHUIN aKyMYAATOP,
3aCTPSAraHHA TOLLO) MPUAAA MOXKEe He MOBEPHYTUCA AO
ABTOMATUYHOIO 3apaAAXKaHHSA. LLLo6 3apaanTu NpruAaa, NOBEPHITb
MOro A0 3apSAHOT CTaHLUIi BPYUHY.

—_

YCYHEHHS HecnpaBHOCTEN

KoAn poboT BUXOAUTDL 3 AdAY, IHAMKATOP XUBAEHHS LUBUAKO BAMMAE.
YTPUMYNTE KHOMKY « &» NPOTAroM 1 ceKyHAM, 0O YCYHYTU MOMUAKY.
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MiaAKAOUEHHS po60Ta AO CTaHUiil

1.

LLIBnAKe 3’€eAHAHHSA: KOAUM POBOT BUMKHEHUN, YTPUMYNTE
KHOMKY « ()» NMPOTAroM 3 CeKyHA.

3’epHaHHA Byae aBTOMAaTUYHO 3aBepLUEHO MiCAS BBIMKHEHHS
POBOTA. 3BYK «Ai-AYy» O3HAYAE, LLIO MIAKAKOUYEHHSA YCrillHe.
MiAKAOYEHHSA BPYYHY: KOAU POBOT YBIMKHEHUM, OAHOYACHO
YTPUMYMNTE KHOMKN « (D» | «@» MPOTAroM 3 CekyHaA. Y pasi
YCMILWHOIrO NIAKAKOYEHHS MPOAYHAE 3BYKOBUIM CUMHAA «AI-AY»,
a IHAMKATOP CTaHUii 6AMMHe 3 pasu.

BuuMUKaHHSA

1.

2.

YTPUMYHNTE KHOMKY « (D» NpoTarom 3 cekyHA. I[HAMKaTop
YXUBAEHHS MoYyHe BAMMaTW.

Po60T BUAACTb 3BYKOBUIW CUMHAA, @ IHAMKATOP YXUBAEHHS
BMMKHETbCSA, LLIO CBIAYUTb MPO Te, Lo poboTa yChillHO
BUMKHEHO.

/\ YBara!

1.

AKLLO HEMOXXAMBO 2. Y pasi HU3bKOro PiBHS 3apsiay
pPO3MoYaT OUYNLLIEHHS aKyMyAATOpPa Mia Yac npmubnpaHHa
yepes HMU3bKKMIN PiBEHb PO6OT MoOBEPHETLCA AO
3apgaAyY aKyMYAATOpPa, 3apAAKAHHA aBTOMATUYHO. [MicAs
nepea No4YaTKom MOBHOIO 3apPAAXKAHHS NMPUAAA
npmnbrpaHHAa 3apaAITb NMoBepHEeTbCA AO MicLs, A€
poboTa. NPEUBbUPaHHA BYAO MNepepBaHo,

D = o6 NPOAOBXKUTU POBOTY.

) =

MMip Yac 3apas>KaHHA 4. PoboT nepenae y CiAsaumn
IHAMKATOP YXUBAEHHSA pPeXxxnM nicAaa nepebyBaHHA B
OAMMAE NOBIAbHO Ta PEXXMMi OUiKyBaHHSA MPOTArom
CBITUTUMETbCS MOCTIMHO OiAbLLU Hi>K 10 XBUAUH. Y LIbOMY
MiCASI 3aBepPLLUEHHS PEeXXMMi HaTUCKaHHA OyAb-aKOT
3aPAAXKAHHSA. KHOMKW Ha poboTi NnpusBeae AO

MOro npobyAXKeHHS.

s /30 %

. Po6oTa HeMOXXAMBO BUMKHYTW, KOAM BiH 3HAXOAUTbCS Ha

3apPAAHIN CTaHLUIT, | AKLLO BaM MOTPIOHO MOro BUMKHYTU, 3HIMITb
MOro 3i CTaHLil.
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Cnoco6u 360py NUAY

1. HaAawTyBaHHS Yacy Ta YacToTn 360py MUAY:

HaAalTyBaHHA 360pY MUAY MOXHA 3MIHUTY B AOAATKY
ConnectLife Robot.

TpUBaAICTb 360pY MUAY MOXXHA HAAALUTYBaATU B Aianas3oHi Bia 6
AO 14 cekyHA.

YacToTy 360py NMUAY MOXXHA BCTAHOBUTU 1, 3 UM 5 pasiB MmicAa
OYULLIEHHS.

9:41 il -

< Dust collection settings

1time v
3times

5 times.

Never

Dust collection time

2. ABTOMaTUYHUM 36ip NUAY:

CTaHuisa 36opy NMUAY NovyHe npauoBaTM aBTOMATUYHO MiCAS
NMoBepPHEHHA POoHBOoTa Ha CTaHLiO NPU AOCATHEHHI
3aMAaHOBAHOIO Yacy O4YULLIEHHS.

3. Py4yHun 36ip nuay:

MicAa 3aBepLUEHHSA OYMLLEeHHA POBOoTa MOXKHA MOBEPHYTU Ha
CTaHUito 360pYy MUAY BPYUHY. 36ip NMUAY MOYHETbCH
aBTOMATUYHO MPU AOCATHEHHI 3aNAA@HOBAHOIO Yacy
OUNLLIEHHS.

4. PyyHun 36ip nnay 3a aoonomororo AOAATKA:
KoAM poboT NoBepHETbCS Ha 3aPAAHY CTaHLito, HATUCHITb
«YBIMKHYTU 36ip NMUAY», LLIO6 po3nodaTn 36ip NMUAY.

MpuMiTKa. o6 NpoAOBXKUTU TEPMIH CAYXKOU ABUIYHA, CTaHLiA

360py NMUAY Byae MOCTYNOBO 36iAbLLYBATU MOTYKHICTb.

36iAbLLUEHHA FYYHOCTI pOHBOTU CTAHLIT Mia Yac 360py € HOPMAABHUM.
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IHAMKaATOPU CTaHY OCHOBHOIro 6A0KY

LiaGnon poboTn  Crarye Piwewsn |

IHAMKaTOP peXxxmmy
OuUikyBaHHSA
CBITUTbCS
6e3nepepBHO.

IHAMKATOP PEXXNMY
OYiKyBaHHSA
BUMKHEHUN.

IHAMKATOP PeXxnmy
OYiKyBaHHSA BAUMAE
LIBUAKO.

IHAMKATOP peXxmmy
ouikyBaHHSA BAMMaE
MOBIAbHO.

IHAMKATOP NOBEPHEHHS
AO AOK-CTaHLT (AAS
3apPAAKAHHSA)
CBiTUTbCA
6e3nepepBHO.

IHAMKaATOP MOBEPHEHHS
AO AOK-CTaHLii (AAS
3apPAAKAHHSA)

6AMMaE.

IHAMKaTOP NOBEPHEHHSA
AO AOK-CTaHLIT (AAS
3apAAKAHHS)

He CBITUTbCSA.

IHaMKkaTOop Wi-Fi
He CBITUTbCSA.

IHAMKaTOP Wi-Fi
6AMMaE
MOBIAbHO.

IHaMKkaTOop Wi-Fi
6AMMaE
LLIBUAKO.

IHAMKaTOP Wi-Fi
CBiTUTbCA
6e3nepepBHO.

IHAMKaTOP
EAEKTPOAITUYHOI BOAMU
CBIiTUTbCA.

IHAMKaTOP
EAEKTPOAITUYHOI BOAMU
He CBITUTbCSA.

Po60T y pe>knMi o4ikyBaHHS,
NENBUPAHHA Ta MOBEPHEHHS
AO 3apSAAXKAHHSA MicAA
3aBepLUEeHHs NpUbMpaHHS.

Pe>kuM CHY/BUMKHEHHS.

Po60oT HecnpaBHUM.

Po60T 3apaar>kaeTbecs.

Po60T noBepTaeTbCs AAA
3apsAAXKaHHA MicAa
3aBepLUEHHS MPUBUPaHHS.

Po6oT noBepTaeTbCcsa AO
AOK-CTaHLIT (AAS 3apAAXKAHHA)
yepes HMU3bKKMIN piBEHb 3apsaAyY
aKyMyAsTopa.

Po60oT y pexkumi
OUiKyBaHH$S/OunLLIEHHSA/3aps
AXKAHHS.

Po60T He cnapoBaHuit 3
MepeXker Yu BiA’EAHAHUN
Bip Mepexi.

Po60T ouikye Ha napyBaHHsA
3 Mepexelo.

Po60oT MiaAKAKOUYAETLCA AO
Mepexi.

Po60oT Mae HoOpMaAbHe
3’€eAHaHHS 3
Mepexeto.

MoAYAb €AEKTPOAITUUYHOT
BOAM MPaLItoE.

MoAYAb €AEKTPOAITUYHOT
BOAMW He 3aMnyCKaeTbCs.

/

ANAS YCYHEHHS
HecrnpaBHOCTEN AUB.
TabANLIO YCYHEHHS

HecrnpaBHOCTeM (CTopiHKa 16).

/
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IHAMKATOPU CTaHY NMUAO36IiPHOT cTaHLii

LWsGrorposorn  Cratye _Piwensn |

CTaHUisa 36opy NUAY He Mae
XXUBAEHHS. /
Bumk

CTaHUis 36opy NUAY B /
PEXKUMI OYiKyBaHHS.

YXUBAEHHS cTaHuii 36opy
MUAY B6YAO BBIMKHEHO /
Ha AesAKUM Yac.

BiAnn iHAvKaTOP PO60OT NOBepTaETbCA Ha CTaHLito

CBITUTbCA 360pY MUAY, MOYMHAETLCA /
6e3nepepBHo. aBTOMaTUYHWI 36ip MUAY.
36ip NMUAY cTaHLUielo 360py /
MUAY.

HepBoHMI iHAVKaTOP 3aMiHiTb MOro Ha HOBUM

CBITUTbCS MilLOK AASI MUAY 3aMOBHEHO. N
Ge3nepepsHoO MILLIOK AAS TTUAY.
YepBoHMIt MiLLOK AASI MMAY BCTAHOBAEHO YCTaHOBITH MILLOK AAS

HeMpPaBUAbHO abo BEPXHIO KPULLIKY
CTaHUii 360py NUAY 3aKPUTO He
LLIIABHO.

iHAMKaTOP
6ANMaE.

MUAY Ta LLIAbHO 3aKpunTe
BEPXHIO KPULLIKY.

BUKOPNCTAHHA SACTOCYHKY

NMPUMITKA:
Akwo iM'a abo napoab pAoMallHboro Wi-Fi 3MiHUAKCH, BaM
AOBEAETbCA 3HOBY BCTAHOBUTU 3'€AHAHHSA 3 POBOTOM-MUAOCOCOM.

1. Mporpama niaTpmumye Bepcii TenedoHHOT crucTtemmn iOS 9.0 Ta BuULLEe,

Android 6.0 Ta BuLLe, aAne NpUcTpoi Pad He npunMatoTbCca. 3a3BMyam

BePCito TeAePOHHOT CUCTEMM MOXKHA NEPEBIPUTU, HATUCHYBLLIN
«HanawTyBaHHA - [Mpo MOBIAbHUI TeAedOH»
(Settings-About Mobile Phone) B MOBIAbHOMY TeAedOHi.

2. g MoaeAb He MIATPUMYE MapLUPpYTU3aTop i3 WwndopyBaHHAaM WEP.

3. AAG HAAALLUTYBAHHSA AOCTYMY AO MepeXki MMAOCOoCa MOoTPIOHA
Mepexka Wi-Fi 3 pciana3oHoM yacToT 2,4 'Tu, Aiana3soH YyactoT 5
[Ty 6iAblLLEe HEe CYMIiCHUW.

4.He HanalWTOBYMTE AOCTYMN AO MepeXki Mia 4Yac 3apaaXKaHHS.

5. Wi-Fi € 060B'Aa3K0OB/M AASI HAAALLTYBAHHA AOCTYMNY AO MepeXi
MUAOCOCA, MICASI YCMILLUHOIO HaAALLUTYBaHHA AOCTYMNY AO Mepexxi,
nporpamMa Moyxe NMpaLoBaTh B CEPEeAOBULLI MepeXi
Wi-Fi/2G/3G/4G, i TMAOCOCOM MOXHa ByAe KepyBaTu AUCTaHLIMHO.

6. AKLWo NapoAb AoMalluHboro WIFI 6yae 3MiHEHO, MUAOCOC byae
306paXkaTnUCsa B aBTOHOMHOMY PEXXUMI.
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7. AKLLO iHLI KOPUCTYBaui XO4yTb BUKOPUCTOBYBATM 3aCTOCYHOK AAS

KepyBaHHSA TUM >e MUAOCOCOM, BAACHUK MPUCTPO MOBUHEH
3aMNpPOCUTU IX AO 3aCTOCYHKY LLUAAXOM AOAABAHHA AOCTYMY AO
CYMICHOIO BUKOPUCTaHHSA MPUCTPOIO AAS OOAIKOBOIO 3anmcy
HOBOIO KOpUCTyBada (3a YMOBMU, LLIO 3arpoLLUeHUN 3aBaHTa k1B
3aCTOCYHOK Ta 3apeecTpyBaB 0OAIKOBMIN 3aMMC).

8. MpuncTpin byae BUAAAEHO 3i CMUCKY MPUCTPOIB KOAULLHBOTO
BAACHMKA MPUCTPOO, AKLLO HOBUW BAACHUK OBAIKOBOIO 3armcy
YCMNILUHO YBIMKHE MPUCTRIN.

9.MicAa Toro, 9K PO6OT YCMILWHO HAAALLUTYE AOCTYMN A0 MepeXi,
HaCTYMHI Ail MpU3BeAYTb A0 BUAAAEHHA HaAawTyBaHb Wi-Fi Ta
byae NOTPIOHO BTOPUHHE HAAALLTYBAHHA AOCTYMY A0 Mepexki;
TPUBaAAE HATUCKAHHSA KHOMKKM KOH®Irypauii AOCTyny A0 MepeXi
Ha MPUCTPOT NPOTArOM 3 CEKYHA, MICAS YOIro MPOAYHAE 3BYK
KAaLIaHHA, Bcsa iHdopMaLlia Wi-Fi byae BUAAAEHA.

CNMOAYYEHHA POBOTA I3 SBACTOCYHKOM AA4A
MOBIAbHOIMO TEAE®POHY

1. MepeBipTe, YN MOBIABHUN TeAedDOH YBIMKHEHO A0 AOMALLHLOIO
Wi-Fi. BBeaiTb napoab Bia Wi-Fi.

2. 3aBaHTaxkTe nporpamy ConnectLife Robot i 3apeecTpynTe
CBOro poboTa y ABa KPOKMU:
a) BiackaHymTe QR-K0A ab0 3HAMAITb Nporpamy
ConnectLife Robot y
Apple app store (https://www.apple.com/app-store/) abo
Google play store (https://play.google.com/store/apps)
MiCAS 3aBaHTa)Te il.

[ el
Apple store

b) BiakpuinTe nporpamy, 3apeecTpymnTechb Ta CTBOPITb CBil
0OCOBUCTUM OBAIKOBUM 3aMNC, AOTPUMYIOUUCH IHCTPYKLLIN
Ha eKpaHi.
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3. AopanTe cBOro poboTa B Nporpamy 3 AOCTYMHUX MPUCTPOIB,
HATUCHYBLUM Ha «AoaAaTK npucTpin» (Add device) abo «+».

4. Axkwo Baw TeanedoH ocHalleHnn Bluetooth, npuctpin Moxke
3'aBUTUCA Y BEPXHIN YacTUHI ekpaHa (HMKHSA AIBA KapTuHka),
BMOGEPiITb MOro TaM Ta BUKOHAWTE IHCTPYKLIT 3aCTOCYHKY. Y pasi
PYYHOIro AOAABaHHA POH6OTa 3HAMAITE «POBGOT-MMAOCOCY
(Robot Vacuum) (Wi-Fi) Ha BKAaaLi «MaAa NobyToBa TexXHIKa»
(Small Home Appliances) 3AiBa, a NOTIM HATUCHITb Ha HbOTO.
3HaWAITb MOro, MPOKPYTUBLLKM BHU3 MOXAMBI MPUCTPOI (HUXKHIN
MantoHok NMPABOPYY).

5. BUKoHanTe AOAATKOBI IHCTPYKLII, LLOO 3aBEPLUNTU CMOAYYEHHS.
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LIOAEHHE OBCAYTITOBYBAHHHA

TexHiyHe 06CAYroByBaHHSI KOHTeUHepa AAS MUAY
(ouYULLEHHA 3a HEOBXIAHOCTI)

1. 9K 3HATU KOHTEMHEP AAA
MUAY: 3aTUCHITb
KOHTEeMHep ABOMa
MaAbLISIMU Ta HATUCHITb
Ha KHOMKY dikcaTopa
KOHTEeMHepa iHLLOoK
PYKOIO, 06 3HATK MOro.

KHonka
dikcaTopa

3. 3HIMITb PiAbTP Yy 360pi
3riAHO 3 TEKCTOBKMMMU
niaAkaskaMm Ha PIAbTPI.

L DiAbTp Y 360pi

5. MpwnbepiTb MMUA 3 OTBOPIB
AN 300PY MUAY
KOHTEMHEepa AAS MUAY.

[ == &1

S

=
A

2. 9dK BUAQAUTU MUNA:
BIAKPUNTE KOHTENHEP AASA
MUAY Ta BUAAAITb 3 HBOIO
MUA.

4, OUNCTbTE KOHTENHEP AASA
nMUAY, QiAbTP Y 360pi Ta
6aBOBHAHUM DIABTP; MiCAA
OYMLLIEHHA Ta NMOBHOIO
BUCUXAHHSA BCTAHOBITb X
Ha Micue Ta 3aKkpuinTe
3aAHKO KPULLIKY, NepeBipTe,
UM NpPaBUABHO Ti
BCTAHOBAEHO; (KOHTEeNHep
AAA TIMAY Ta PIABTP Y 360pi
MO>XHa MPOMMBATN BOAOID).

KoHTelnHep BaBOBHAHUN DIiALTP Y
AAA TIUAY  DIABTP 360pi

g Bucywumntum
Ha MOoBITPI
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TexHiYHe 06CAYyroBsyBaHHSA By3Aa BibpauinHoro
MUTTA (PEKOMEHAYETbCH OYULLYBATU LLLOTUXKHSA)

1. HaTUCHITb KHOMKY Ha
6ayKy Ta NOTArHITb, abun
3HATU.

Badok AAs
BOAU

3. BUTarHite Nnpobky oTBOPY
3aAMBKU/MoAaY BOAU 3
6auka, Wob 3ANUTU BCHO
BOAY 3 6auka; MpoTpiTh
NoBEePXHO Bayka YMCTOO
raH4yipKoto, HE MPOMUBAIOYN
6a4YoK AAA BiBpaLUinHOro
MUTTA BOAOHO.

OTBip @

3anmBkm/ &
noaadi

5. Bucywlitb By30A
BiGpaLiMHOro MUTTSA Ta
cneuiaAbHY ryoKy AAS
BiOpaLIMHOro MUTTS.

2. LLloao Hauka AAS BibpaLiMHOro
MUTTS, 3BEPHITb yBary, Lo
MUMNHY NMAACTUHY HE MOXXHA
3HATUK, 3HIMITb AULLIE MUNHY
rybky Ta npomMumnTte ii AAS
HaCTYMHOrO BUKOPUCTAHHA.

n

4. OQUNCTbTE MUNHY TYOKY.

=3

6. PeryAapHoO o4dunLanTe BarnHo
BIAMOBIAHO AO IHCTPYKLIM 3
eKcnAyaTauii. HanoBHIiTb
6a4YoK BOAOK AO pUCKKM MAX,
AOAANTE 5 T AUMOHHOT
KUCAOTU AASI 3aMOYYBaHHS
npoTarom 30 XBUAUH, MOTIM
BUAMNTE BOAY | OUNCTbTE
3HOBY HOBOI BOAOIO.

AKLLO BanHa HaKOMUYMAOCSH
6araTo, NOBTOPITb HABEAEHI
BULLE NpoueAypu. INMip vac
OYULLIEHHSI He NopaBanTe
Hamnpyry Ha 6a4yok.
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IHCTPYMEHT AASl YUMLLLEHHS

1. IHCTPYMEHT AASA YMLLEHHSA 2. Cnoci6b 3acTocyBaHHA LWIiTKM
PO3TaLLUOBAaHO MOHAA AAS OUYNLLIEHHS:

KOHTENHEPOM AAS TMNAY. (1) 3a AOMOMOro Ae3a 3pKTe

(2) 3HiMIiTb 3pi3aHe BoAOCCH
LLITKOO.

A\
LiTka \ €0
ANA /
YULLIEHHSA LiTka ////////

ANA BOAOCCH

O6CcAYyrosyBaHHA POAUKOBOIT LLITKU
(PEKOMEHAYETbCA OUMLLYBATU LLLOTUXKHSA)

1. MepeBepHiTb PobOT pAoropn 2. OUUCTbTE POAUKOBY LLITKY
APUr'oM, TPMMaNTE PYKY Bing Ta il KOULLKY LLITKOK AAS
BEPXHbOro Nnasa KPULLKMN YMLLEHHS Y M AKOHO
POAUKOBOI LLITKW, MOTIM TKAHMHOHO.

HATUCHITb YHU3, LWLO6 3HATHK
KPULLKY, BUTAMHITb i Ta
NiAHIMITb MpPaBy CTOPOHY
POAUKOBOT LLITKW, LLIOG 3HATU

3. NMpoMunTe POANKOBY LLITKY
BOAOI Ta BUCYLLITH ii.

TopueBa KpuLLKa
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BOAOCCS 3 POAUKOBOI LLiTKW.

4. TlicAa OUYMLLIEHHSA MOCYHbTE
TOPUEBY KPULLKY Ha3aA AO
L TKW.

5. YCTaHOBITb WITKY Y BIACIK B
HanpsaMKy, MOKasaHoOMy Ha
PUCYHKY.

6. HaTUCHITb Ha KPULLKY POAUKOBOT
LITKN AO KAAQL@HHS.

OuULLEeHHSA KOAIC (PEeKOMEHAYETbCS
OUYMLLIATU LLLOTUIKHSA)

ABU BUAAAUTU 3 MPUBOAHUX KOAIC CTOPOHHI eAeMEHTH,
noBepTanTe iXx B 060X HanpaMkax. O4ncTbTe X 3a AOMOMOroto
IHCTPYMEHTY AAS YNLLEHHSA YN M’AKOT TKAHUHU Ta BUAAAITb
BOAOCCSA YM CTOPOHHI EAEMEHTW.

OuneHHa 6iYHNX WITOK (PEeKOMEHAYETbCS
OYNLLATU LLOTUXKHSA)

1. 3HIMIiTb BiYHI LLiTKWK.
2. BUAAAITD MUA, LLIO 3aAULLMBCS Ha BIYHUX LLiTKaX.
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OuULLEeHHA AQTUYMKa Ta MPYXXUHHUX KAEM
(PEKOMEHAYETbCS OUYMLLIATU LLLIOTUXKHS)

3Aerka npoTRITh AATUMK M'AKOHO
CYXOI TKAHMHOIO, LLI06
BUAAAUTU MUA 3 IXHBOI MOBEPXHI.

3Aerka NpoTpITh 3apAAHI
KAEMU M’AKOKO CYXOHO
TKAHWHOMO,

LLIO6 3a6e3neunTmn
HOPMAaAbHE 3aPAAXKAHHS.

3aMiHa MilWKa AAS NMUAY CTaHUIT 360py NUAY
(PeKOMEeHAYETbCSA 3aMiHIOBaTH LLOMICALA)

BrAGAGHHSA MILLIKA AAA MUAY

Y CTaHOBAEHHS 3aKpUNTE BEPXHIO KPULLIKY

OunLLeHHA PiAbTPA .
L ¢ P MILLKa AASI TIMAY  CTaHLii 36opy MUAY
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O6c¢cAyrosyBaHHSA 6a3u cTaHLUii 360py NUAY
(ouYnLLEeHHA 3a HEeObXIiAHOCTI)

BiAKPYTITb FBUHTY KPULLIK/ MOBITPOBOAY, LLIOG 3HATU KPULLIKY

OuncTbTe NOBITPOBOAM

YCYHEHHS HECMPABHOCTEM
POBOTA TA AOAATKA

Onuc . ]
HecrnpaBHOCTI MO>XXAUBI NPUUYUHN PilueHHSA
1. HeMae KOHTaKTy 3apsaAHNX 1. Po3TawymnTe poboTa Ha BiACTaHI
Po6oT He KAEM poboTa 1M nepea cTaHLie 360py MUAY
3aPAAXKAETbCA. i3 3apAAHUMU KAEMaMU Ta HaTUCHITb KHOMKY
AOK-CTaHLiT. NMOBEPHEHHSA AO AOK-CTaHUIl.
Po6oT He

—

. CTaHuia 36opy nuaAy .
NMOBEPTAETbLCA pO3TalloBaHa 1. AvB. cTop. 12 nocibHuKa.

Ha AOK-CTaHUito

HenpaBUAbHO.
AANA 3apPAAXKAHHA.
1. MpubepiTb 3 MNiAAOTK KabeAi
1. PoboT 3anAyTaBca Ta Ta iHWi peui.
3acTpAar Yyepes pPisHOMaHITHI 2. MpnbepiTb peui, B aknx
nepeLuKoAmn Ha 3aCTPAMAM POAMKOBA/BiuHi
Po6oT 3acTpsr. MiAAO3I, AK OT KabeAi. LLITKM Ta po3TallymnTe poboTa
2. BiUHi WiTKM Ta pOAMKOBa Ha MAackin niaAosi,
LLiTKa 3aCTPArAN, i poboT 06 3anyCcTUTU NOro.
He MoXKe. 3. MpunbepiTb BIAMOBIAHY TEPUTOPIIO
3. Xop0Ba YyacTuHa poboTa UM BCTAHOBITb 3a60POHEHY
3acTpArAa B nepeLukoAax. TEPUTOPIO MICAS TOro, K

npunbepeTe NepeLlKoAM.
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Onuc

HecnpaBHOCTI

He BUMKOHY€ETbCSH

npnonpaHH4,
aAe NoBepTacTbCA
AO AOK-CTaHUIl AAA
3apAAXKAHHA.

MpnbunpaHHAa He
3a rpadikom.

Po6oT He npautoe.

Po6oT pyxaeTbca
HasaA.

Po6oT He noaae
3BYKOBUX CUTHAAIB.

Po60T NoBiAOMASE,
LLIO NapOoAb
HernpaBUAbHUIA.

Mepwa cnpoba
NiIAKAKOUEHHA A0
Wi-Fi noTpebye
3abaraTo vyacy Ta
POBOT ABHO
CUIHaAI3YE Npo
HEMOXXAUBICTb
MNiAKAKOUEHHS.

Apyra cnpoba
NIAKAKOUYEHHSA A0
Wi-Fi noTpebye
3abaraTo yacy Ta
poboT

ABHO CUIHAAI3YE
npo
HEMOXXAMBICTb
MNIAKAFOUEHHS.

MO>XXAUBI NpUYNHU

N

N

()

. EnekTpoHika poboTa

BM3HAYaE,
LLIO piBEHb 3apsAAY
aKYMYAATOPA 3aHU3bKUN.

. 3anAaHoBaHi

NpUBMpPaHHA CKacoBaHO.

. Po60T y pexxumi

DND («He TypbyBaTu»).

. MpaBe un AiBe

KOAECO He TOPKa€ETbCs
niaAAOTIA.

. 3axMCHa KpULLKa MOAYAS

HaBirauii 3acTpsaraa.

. MNepea poboToM €

nepeLUKoAM.

. MaAacTuHa 6amMnepa

3acTpdaraa.

. AaTumK 3anobiraHHsa

NaAIHHIO BKPUTO MUAOM.

. 3BYKOBI CUTHaAMU

BUMKHEHO
YU 3HMUIKEHO MYYHICTb.

. MapoAb AAS AOMALLIHBbOT

Mepexxi Wi-Fi HenpaBuAbHUIN
i e MPU3BOAUTb AO TOrO, LLIO
PO60OT He MoXKe

NIAKAIOUUTUCSH AO IHTEpHETY.

. He Bpanoca niAKAOUNTU

Bluetooth.

. MepeBipTe, UM NPaABUAbHO

NiAKAIOYEHO Mepexy.

. Po6oT 3apaneko Bip,

MapLupyTusaTopa Ta
nokpuTtTa Wi-Fi 3acArabke.

. KiAbKiCTb MiAKAKOYEHUX A0

MapLUpyTU3aTopa NpUCTpoiB
NepeBULLYE AIMIT.

.Mapoai Wi-Fi micTtaTtb

crneuiaAbHi CUMBOAU, SIK OT
NPOBIAK UM 3HAKMU
NyHKTYyauil.

—

. MoBepHiTb poboTa A0

AOK-CTaHUIT AAS 3apAAXKAHHSA.

3anAaHymTe iX 3HOBY.

. 3akpuinTe pexkum DND un

HaAaLLITYyMTe 4Yac AAS nepioay
DND.

. PosTawynTte poboTa Ha

NAacKin nianosi, wob
3anycTuTU Noro.

. TOPKHITbCSA 3aXUCHOT KPULLIKM

Ta BUAAAITb CTOPOHHI peui.

. MpnbepiTb NepeLuKkoamn nepea

pob6oTOM.

. TOPKHITbCA NAACTUHU BaMniepa

Ta BUAAAITE CTOPOHHI pedi.

. BUaaAiTb NUA 3 NnoBepxHi

AATUMKa3anobiraHHA NaAiHHO.

. MiaBULLTE FYYHICTb.

. YTpumynTe kHonky Wi-Fi, Aookn

He MPOAYHA€E 3BYKOBUM
CUTHaA, NOTIM BBEAITb MapoAb
AAS MIAKAIOYEHHSA AO IHTEPHETY.

. CKUHbTE HaAallTyBaHHA

Bluetooth.

. MepesanycTiTb poboTa.
. HaTucHiTb i yTpuMynTe KHOMKY

Wi-Fi, o6 nepesanyctntun
MeperkeBe MIAKAKYEHHS.

. MIOBTOPHO MiaKAKUITE poboTa A0

Wi-Fi.

. MMip yac NiAKAIOUEHHS po3TallymnTe

po6oTa BAMMKYE A0 MapLUpyTU3aTopa.

. BMKOpMCTOByl;ITe TOYKY AOCTYyny

TeAedOoHa, Lo NIAKAKUMTY poboTa.
AKLLO Lie NpaLkoe, 3MeHLUTe KiIAbKICTb
NPUCTPOIB, MIAKAKOUYEHNX AO
MapLUpYyTU3aTopa, abo 36iAbLUTE iX
KIABKICTb Y HAaAaLUTYBaHHSAX
MapLUpyTH3aTopa Ta cnpobymnTe e
pas.

. 3MiHiTb NapoAb Wi-Fi, yH1Katoum

BUKOPUCTAHHSA CreLiaAbHNUX CUMBOAIB.
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Onuc

HecnpaBHOCTI

TpeTsa cnpoba
MNIAKAKOUYEHHSA A0
Wi-Fi noTpebye
3abaraTo yacy Ta
pPoBOT ABHO
CUIHaAI3ye npo
HEMOXXAMBICTb
MNIAKAFOUYEHHS.

B AOAATKY
BiAOOpPaXKy€ETbCA
BTpayeHe
3’eAHaHHA.

Onepauii 3
AOAATKY
BUKOHYIOTbCSH
i3 3aTpUMKamMu.

He BMKOHYETbCS
aBTOMaTUYHUI
36ip NMUAY 3
poboTa nicAaa moro
MOBEPHEHHS A0
cTaHuii

360py MUAY.

[icAs 3aBepLUEeHHS
360py MUAY CMITTS
B KOHTeMHepi AAA
NMUAY poboTa He
3ibpaHo A0
CTaHLii 36opy
MNAY.

CMITTa noTpanAse
Ha30BHI 3

poboTa nia Yac
noro poboTu.

—

—_

Mo>XAUBI NpUYNHK

. He Baanocs npus’sazaTu.
2.

Mepe>keBnii CUrHaA
HecTabiAbHUN.

. Baw Mob6inbHUM TeanedoH

He MIAKAIOUYEHO A0 Mepexxi
HAAEXKHMM YMHOM.

. MapuwpyTunsaTop He

NPaLoE HAAEXKHUM YNMHOM.
Bawl pob60T He BBIMKHEHO.

. KoHoirypauito Wi-Fi

po6oTa BUAAAEHO.

. Mapoab Wi-Fi abo Mepexxy

3MiHEHO.

Mepe>ka 3anHATa.

. Chabkum curHan Wi-Fi B

30HI po3TallyBaHHSA
MOBIABHOIO MPUCTPOO.

. MponyckHa 3aaTHICTb

MepeXKi He AOCTaTHSA.

MiWwoK AAS MUAY 3aMOBHEHO.
. BepxHsa kpuLuKka cTaHUil

360py MUAY He 3aKkpuTa.

. MilWOK AAS MUAY He

BCTaBAEHO AO KiHUS.

1. MoBiTpPOBOAM CTaHLT

360py NUAY
3axapalleHo iHOpPIAHMMMK
eAeMeHTaMu.

. OTBip BCMOKTYBaHHA

KOHTEeMHepa AAS MUAY
3axapalleHo iHOPIAHUMMN
eneMeHTaMu.

—_

PiLLueHHSs

. MoBTOpHO BBINAITE Yy AOAATOK.

2. AKLLO CUTHaA MepeXki AOCTaTHIN,

N

[eN]

HaTUCHITb | YTPUMYMNTE KHOMKY
Wi-Fi, o6 nepesanycTuTmn
MIAKAKOYEHHS.

. [TOBTOPHO MiIAKAKOUITE MOBIABHII

NPUCTPIN A0 MepeXxi.

. MepezaBaHTa)kTe

MapLupyTM3aTop.

. YBIMKHITb po6oTa.
. AopariTe HOBUI MPUAAA B

AOAATOK.

. Micasg 3anycky pob6oTa yTpumymTe

KHOMKY MIAKAIOUEHHS A0 MepeXi
NPOTAroM 3 CeKyHA, MOKN He
MPOAYHAE 3BYKOBUIM CUFHAA.

. AopanTe poboTa Lie pas

BiAMOBIAHO AO IHCTPYKLUIN 3
eKkcnAyaTauii Ha MOBiIAbHOMY
npPUCTPOI.

. MNMepesaBaHTa)kTe MapLIpyTU3aTOP

i BMEeHLUTE KIABKICTb MiIAKAIOUEHNX
KOPUCTYyBauiB.

. MepeBipTe HaAnawTyBaHHSA

MOBIAbHOIO TeAedOoHY.

. 36iAbLUTE NPONYCKHY 3AATHICTb

Mepexi.

. 3aMiHiTb MILLOK AAS MUAY Ha

HOBUI, AMB.CTOP. 27

. LLIiAbHO 3akpumnTe

KPULLIKY

. BcTaBTe MillOK AAS MUAY

AO KiHLSA.

. OyncTbTe NOBITPOMPOBOAMU

CTaHUiT 36opy NUAY.

. Buaanaitb iHOpiaHI

eAeMeHTU 3 OTBOPY
KOHTEMHepa AASA MUAY.

AMBITbCSA CNOBiLLeHHSA Npo NOoMUAKY B AOAATKY, Wwob aisHaTncsa 6iablue npo
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BIZTONSAGI UTASITASOK

A késziilékre vonatkozé figyelmeztetések

1.

Ezt a készUléeket akkor hasznalhatjak 8 éves és
annal idésebb gyerekek, csokkent fizikalis,
erzekszervi vagy mentalis képessegekkel
rendelkezdk, valamint megfeleld tapasztalattal és
tudassal nem rendelkezd szemeélyek, ha
utmutatast kaptak a készulék biztonsagos modon
torténd hasznalatardl és megértették az ezzel jaro
veszéelyeket.

Gyerekek nem szabad, hogy jatsszanak a
keészulekkel.

A készUlék tisztitasat és felhasznaloi
karbantartasat nem vegezhetik gyerekek
felUgyelet nélkul.

. A készulék tisztitasa vagy karbantartasa eldtt a

dugot ki kell huzni a konnektorbol. A tisztitas vagy
karbantartas megkezdése eldtt kapcsolja ki a
keészuléket.

. Ha a tapkabel megseérult, ki kell cserélni egy

specialis kabelre vagy szerelvényre, amely a
gyartotol vagy a szerviztdl beszerezhetd.
FIGYELMEZTETES: Az akkumulator feltdltéséhez
csak a készulekhez tartozo levehetd
dokkoloegyseget hasznalja.

Csak a BS2101 dokkoloallomassal hasznalja.

Ez a készulék olyan elemeket tartalmaz, amelyeket
csak szakkeépzett szemeély cserélhet ki,
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6. Ne vigye az intelligens robotot héforras, sugarzas

vagy e€go cigarettacsikk kdzelébe. Szigoruan tilos
a kovetkezd dolgokat porszivozni:

1) Mindenfajta folyadek, példaul a viz és az
oldoszerek;

2) Mész, cementpor es egyeb epitési por és
hulladeék;

3) HOt termeld targyak, peldaul parazslo
széndarabok, cigarettacsikkek;

4) Eles szildankok, példaul Giveg, stb.;

5) Gyulékony és robbanasveszélyes anyagok,
peldaul benzin és alkohol termekek.

. Hasznalat elétt kérjuk, tavolitson el minden

toréekeny targyat a padlorol (példaul poharakat,
lampakat, stb.), valamint az olyan targyakat is,
amelyekbe az oldalkefe, a fékefe és a kerekek
beleakadhatnak (példaul kabelek, fUggdnyodk és
egyeb dolgok, amik a készulék mozgasat
akadalyozhatjak).

. A robot hasznalata, tisztitdsa és karbantartasa

kdzben Ugyeljen ra, hogy a haja ne akadjon bele a
készulek fokefejébe vagy kerekeibe.

. Ne hasznalja a készuléket 2000m feletti

magassagban.

hi¢
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10. A termeék megfeleld artalmatlanitasa.

1.

Ez a jeldlés azt jelenti, hogy a termeéket nem
szabad mas haztartasi hulladekkal egyUtt kidobni
az EU-ban.

Az ellendrizetlen hulladékkezelesbdl eredd
lehetséges kdrnyezeti vagy emberi egészsegre
gyakorolt karok megeldzése érdekeében
hasznositsa Ujra felelbésen az anyagi eréforrasok
fenntarthato Ujrahasznositasanak eldsegitése
eérdekeében. A hasznalt készulék leadasahoz
hasznalja a visszakUldési és begyUljtési rendszert,
vagy lépjen kapcsolatba a kereskeddvel, ahol a
termeéket vasarolta. Ezeken a helyeken atvehetik a
keszUleket kdrnyezetbarat Ujrahasznositas
celjabol.

Jotallasi informaciok

A gyartd az Ugyfél lakohelye szerinti orszag
jogszabalyainak megfeleldéen minimum 2 év
garanciat vallal, attol a naptol szamitva, amikor a
keszUleket a vegfelhasznalonak értekesitettek.

A garancia csak az anyag- vagy gyartasi hibakra
vonatkozik.

A garancialis javitasokat csak hivatalos
markaszerviz végezheti. Jotallasi igény esetén be
kell nydjtani az eredeti vasarlasi szamlat (a
vasarlas datumaval). A garancia az alabbi
esetekben nem érvényes:

- Normalis kopas és elhasznalodas
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12.

13.

- Helytelen hasznalat, pl. a készUlék tulterhelése,
nem jovahagyott tartozékok hasznalata

- Eréhasznalat, kUlsé hatasok altal okozott karok
- A hasznalati utasitas figyelmen kivll hagyasa
miatt keletkezett karok, pl. nem megfeleld halozati
csatlakozas vagy a szerelési Utmutato be nem
tartasa

- Részben vagy teljesen szétszerelt készulékek.
WIF1:2400-2483.5MHz, MAX
TELJESITMENY:20dBm,

BLUETOOTH MAX TELJESITMENY: 10dBm

A radiofrekvencias expozicios kovetelmeényeknek
vald megfelelés érdekeében a készUlék antennadja
és a szemelyek kdzott legalabb 20 cm-es
tavolsagot kell tartani a készulek mikodeése
kdzben. A megfeleldseg biztositasa érdekében
ennél a tavolsagnal kozelebbi mlveletek nem
javasoltak.

1. OSZTALYU LEZERTERMEK

LATHATATLAN LEZERSUGARZAS
(Megjegyzés: Az IEC 60825-1:2014 szabvany
szerint 1. osztalyba sorolt lézer)

HU-04



miutan a robotporszivo visszatert a talphoz.
A dokkoléra vonatkozé figyelmeztetések 6. Figyelmeztetés: Az akkumuldtor toltd (dokkold
1. "FONTOS BIZTONSAGI UTASITASOK - ORIZZE

MEG EZEKET AZ UTASITASOKAT" és "VESZELY
- ATUZ VAGY ARAMUTES VESZELYENEK
CSOKKENTESE ERDEKEBEN KOVESSE EZEKET
AZ UTASITASOKAT "

.Ezt a készuléket akkor hasznalhatjak 8 éves és
annal idésebb gyerekek, csdkkent fizikalis,
erzekszervi vagy mentalis képessegekkel
rendelkezdk, valamint megfeleld tapasztalattal és
tudassal nem rendelkezd szemeélyek, ha
utmutatast kaptak a készulék biztonsagos modon
torténd hasznalatardl és megértettek az ezzel jaro
veszeélyeket. Gyerekek nem szabad, hogy
jatsszanak a készulekkel. A készulek tisztitasat és
felhasznaloi karbantartasat nem veégezhetik
gyerekek fellgyelet nélkul.

A készUulék tisztitasa vagy karbantartasa eldtt a
dugot ki kell huzni a konnektorbol. A tisztitas vagy
karbantartas megkezdése el6tt kapcsolja ki a
készuleket.

.Ha a tapkabelt megsérult, azt a veszelyek
elkerulése érdekeben kizarolag a gyarto, annak
markaszervize vagy mas, hasonldan képzett
szemely cserélheti ki.

. A dokkold csak az RVCLS144AB termeékhez
hasznalhato. (Akkumulator tipusa : Li-ion, DC 14.4
V, 5200 mAh)

A dokkolo automatikusan megkezdi a toltést,
HU-05

talp) nem alkalmas Ujratolthetd akkumulatorok
toltésére.

/. FIGYELEM: A hokioldd véletlen visszaallitasabol
eredd veszeélyek elkerllése érdekében a
készUléeket nem szabad kulsd kapcsoloeszkdzdn,
peldaul idézitdn keresztul taplalni, vagy a kdzmd
altal rendszeresen be- és kikapcsolt aramkoérnéz
csatlakoztatni.

Az akkumulatorra vonatkozoé figyelmeztetések

1. Az akkumulator eltavolitasa elétt a készuléket ki
kell kapcsolni.

2. Kérjuk, ne szerelje szét az akkumulatort
sajatkezuleg.

3. Ha az akkumulator cseréje valik szUkségesseé,
forduljon a vevdészolgalathoz.

4. A hasznalt akkumulator artalmatlanitasat a helyi
torvéenyeknek és eldirasoknak megfelelden
veégezze el.

5. Ne szerelje szét, ne nyissa ki és ne darabolja fel az
akkumulatort.

6. Ne tegye ki az akkumulatorokat hének vagy

tlznek. Kerllje a kdzvetlen napfényben vald

tarolast.

Ne okozzon rovidzarlatot az akkumulatorban.
8. Ne tarolja véletlenszerlen az akkumulatorokat
olyan helyen, ahol rovidzarlatot okozhatnak

egymasban vagy mas féemtargyak révidzarlatot

okozhatnak bennUk.
HU-06
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9. Ne tegye ki az akkumulatorokat mechanikai 11. Ne hasznaljon mas toltdét, mint amelyet

Utésnek. kifejezetten a készUlékhez hasznalnak.
10.Szivargas esetén Ugyeljen ra, hogy a folyadék nem 12. Ne hasznaljon olyan akkumulatort, amelyet nem a
érintkezhessen a bérrel és ne kerllhessen a berendezeéshez vald hasznalatra terveztek.
szembe. Ha érintkezés tortént, mossa le az érintett 13. Ne keverjen kulonbbz6 gyartast, kapacitast,
terlletet b6 vizzel és kérjen orvosi segitséget. méretet vagy tipust egy keszuléken beldl.
14. Tartsa az akkumulatorokat a gyerekektdl tavol.
15. Az akkumulator lenyelése esetén forduljon
[IEC 60417-5957 kizarolag beltéri
ﬁ (2004-12 ) jeldlés] hasznalatra azonnal orvoshoz.

16. Tartsa az akkumulatorokat tisztan és szarazan.

17. Ne hagyja az akkumulatort hosszan tarto téltes
[ISO 7000-0790 olvassa el a hasznalati alatt, ha nem hasznalja.

(2004-01) jeldles] utmutato 18. Hosszabb tarolds utan szukség lehet az
akkumulatorok tdblbszori feltdltésére és

E

lemeritésére a maximalis teljesitmény elérése

- [IEC 60417-5031 egyenaram 2 2
- (2002-10 ) jeldlés] erdekeben. ) ) S
19. Az akkumulatorok normal szobahdmérsékleten

(20 °C £ 5 °C) Uzemeltetve adjak a legjobb
teljesitmenyuket).

X késleltetett miniat(r biztositék, ahol X az idé/aram jellemz6 B
- szimbdluma az IEC 60127 szerint 20.0rizze meg az eredeti termékismertetdt késdbbi
hivatkozas céljabal.
21. Az akkumulator visszafordithatatlanul karosodhat,
~ [IEC 60417-5032 véltakoz6 aram ha hosszu ideig alacsony toéltésen van. Tarolas
(2002-10 ) jelslés] - , .

el6tt javasolt az akkumulatort megfeleld szintre
feltolteni.

|:| [IEC 60417-5172 1. osztalyu berendezés
(2003-02 ) jeldlés]
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MUSZAKI ADATOK

Termék modell: RVCLS144AB

Host toltési feszultség: 16.9 V ==

Host névleges feszultség: 14.4 V ==

Host névleges teljesitmeény: 55 W

Dokkolo tipusa: BS2101

Dokkolo talp bemenet: 220-240V~, 50-60Hz, 765W
Dokkolo talp kimenet: 16.9V =, 2A
Akkumulator tipusa: BP14452F

9. Akkumulator névleges feszultsége: 14.4V =
10. Akkumulator kapacitasa: 5200mAh 74.88Wh
11. Toltési hatarfeszultség: 16.8V ==

®NOUA NN

BEVEZETO

Tartozékok

Felsd szint elrendezés

Hasznalati utmutatd

Alsd szint elrendezés

Porgyijté
allomas

Kiegészité doboz

F6 egység
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A f6 egység attekintése
EldInézet (nem nyitott fedéllel)
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'\

- —— o 000000

Lokharitd

Be- és kikapcsolas/
start/pause gomb
Lézeres radar

Visszatérés a
toltéshez
gomb

Fedélemeld
nyilas

Vibracids felmoso egység/
Viztartaly (beleértve belll

egy
elektrolit viz modult)

EloInézet (nyitott
fedéllel)

Portartaly kioldd

Portartaly

Tisztitd kefe
Tartaly kioldd

Alulnézet

Leesésgatld
érzékeld

Univerzalis kerék

% Oldalkefe
)

Meghajtd kerék

To6lt6 chipek
Specidlis kendé — At k/
a vibracios
felmosashoz

Gorgdbs kefe fedél

Vizkivezetés
(a kendo
alatt)
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A porgyljté allomas alkatrészeinek bemutatasa

Flfedél
Jelfén / E
v A porgyljté

allomas fedelének
kiolddé gombja

Visszatérés a
toltéshez
jelkibocsatasi
terdlet

" olté chipek
Levegd
kimeneti emenet
nyilas

Alulnézet

Levegd

beszivd

csatorna Levegd kimeneti

csatorna

Tapkabel tarold
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TELEPITES

A porgylijté allomas telepitése

1. Helyezze a porgyUjté allomast a
falhoz kemény padlodra.

2. Helyezze a porgyjté adllomast
Wi-Fi-lefedettségl helyre,
biztositva a féegység stabil
haldzatat és az alkalmazas j6
muUkodési élményét.

/\ Figyelmeztetések

1. Kerllje a kbdzvetlen napfényt. 2.

S S
N [ i
X

3. Ne helyezze az allomast
szényegre vagy puha 4

feltletre.
X
5. A tapkabelt a taroldban 6
tarolja.

7. A porgylUjté allomas
toltéchipjeit tartsa szarazon
és tisztan, és rendszeresen
tisztitsa és torolje le.

2
\ =
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Ne takarja el a porgyljté
allomas jelkibocsatasi tertletét
matricakkal vagy mas targgyal.

El X

. Ugyeljen ra, hogy a toltési

terllet szaraz legyen.

aaa
X

. Ha a helyiségben mas

porszivotoltd dllomasok is
vannak, pakolja el 6ket mielbtt a
porgyljté allomast hasznalatba

venné.
=



Hasznalati utmutato a vibracids felmosdszetthez

2. Tavolitsa el a gumidugdt, és
toltse fel a tartalyt vizzel a
MAX vonalig.

1. Nyomja meg a tartalyon
lévé gombot, és hluzza
meg az eltavolitdshoz.

4. Nyomja be a vibracios
felmoso egységet a fo
egységbe, amig kattano
hangot nem hall.

3. Ragassza fel a vibracios
felmosashoz hasznalt
specialis kendét a vibracios
felmosod egység aljara a
kd6zépsd varras mentén
igazitva. Tisztitdshoz vagy
cseréhez egyszerlen huzza
le.

Specialis kendd vibracids felmosashoz.

-

/\ Figyelmeztetések

1. A viztartdlyt csapvizzel és 2. Ne adjon hozzad mosoport,
ne tisztitott vizzel toltse mosodszert, tisztitdszert,
meg. fertétlenitészert,

kézfertédtlenitdt, ismeretlen
olajos folyadékokat és lugos
anyagokat.

ég%\/ QX @X
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Viz bemenet / kimenet

3. Ne hasznalja a felmoso 4,
funkciot
padldszényegeken.

5. Tartsa a terminalt szarazon 6.
és tisztan, mielbtt
beleillesztené a vibracios
felmoso egységet.

Terminal

Az oldalkefék felszerelése

1. Az oldalkefe és a fé egység 2.
aljan 1évé oldalkefe-nyilas
szine meg kell, hogy
egyezzen. Nyomja az
oldalkefét kdzvetlentll a
nyilasba, amig kattano
hangot nem hall.

HU-14

A tartalyt ne forrd vizzel
toltse fel, nehogy eltorzuljon
a magas hémeérséklettdl.

=1

A felmosoviz mennyisége az
alkalmazasban allithato.

Vizsebesség

Az oldalkefe eltavolitdsahoz
forditsa felfelé a robot aljat,
és fogja meg az oldalkefét a
gumibevonatu labanal fogva
(vigyazzon, hogy ne hlzza
tul erésen az oldalkefe
szbrkdtegeit), majd két
kézzel huzza le.




A robot toltése

Az elsé hasznalat elétt helyezze
szorosan a robotot az allomasra, és
ellendérizze, hogy a robot toltési
allapotban van-e az elsé
hasznalathoz, majd inditsa el a
robotot.

A késbébbi hasznalat soran a robot
automatikusan a toltéallomasra 1ép,
amikor a tisztitds befejez6dott.

Hasznalat el6tti utasitasok

1. Uzembe helyezés elétt pakolja el a

padlérdl a kuldnféle targyakat, és
tavolitsa el a kdnnyen leesd, tdorékeny,
értékes és esetleg veszélyes targyakat. N

2. Hasznaljon megfeleld
targyakat a robot @ @
blokkoldsahoz, vagy hozzon
létre egy virtualis falat az
ay X ‘@

alkalmazasban.

3. Ha van olyan terilet, amely nem igényel tisztitast, vagy
ahova a robot beszorulhat, akkor az Alkalmazas térképének
megfeleld helyén tiltott terlletet vagy virtuadlis falat
helyezhet el, hogy megakadalyozza, hogy a robot bizonyos
tertletekre Iépjen.

/\ Figyelmeztetések

Ha a robot nem télthetd, ellendrizze, hogy a robot aljan [évd
toltéchipeket nem blokkoljak-e a bal és jobb oldali kefék. Ha
igen, kézzel forgassa el a megfeleld oldalkefét az akadaly
megszintetése érdekében.
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A MUKODTETESRE VONATKOZO UTASITASOK
Bekapcsoldsi modszerek

1. Amikor a robotot a téltéallomasra helyezi toltés céljdbdl, az
automatikusan bekapcsol (javasolt gyakorlat).

2. Tartsa nyomva hosszan, 3 masodperciga """ gombot. A
tapellatas jelfénye villog, a robot hangjelzést ad, majd a
tapellatas jelfény folyamatosan viladgitani kezd, jelezve, hogy a
robot sikeresen bekapcsolt.

A takaritas megkezdése

1. Készenléti Gzemmddban nyomja meg réviden 1 masodpercre
a"O" gombot és a robot megkezdi a helyiség takaritasat;

2. Ha fel szeretné tordini a padldt, meg kell gyézddnie arrdl,
hogy a vibracids felmosd egység megfeleléen fel van-e
szerelve.

A takaritas megszakitasa

Takaritas kézben nyomja meg réviden, 1 masodpercre a "O"
gombot, és a robot megszakitja a takaritast, és készenléti
allapotba Iép.

Visszatérés a toltéallomasra

1. Amikor a takaritas befejezése utan a robot visszatér a
toltdallomasra, a toéltéhdz vald visszatérés jelfénye folyamatosan
pirosan vilagit.

Amikor a robot az alacsony toltdéttségi szint miatt tér vissza a
toltdallomasra, a téltéhdz vald visszatérés jelfénye villog.

2. D Készenléti tzemmodban nyomja meg réviden 1 masodpercdig
a "®@" gombot és a robot ismét elkezd toltédni.

@ Takaritas kdzben nyomja meg réviden 1 masodperciga "()”
gombot és a robot megszakitja a takaritast. Ezutdn nyomja meg
réviden, T masodpercig a "®&" gombot és a robot visszatér a
téltéallomasra.

3. Specidlis kortlmények (példaul lemerult akkumulator, elakadt
robot stb.) esetén el6fordulhat, hogy a féegység nem tér vissza
automatikusan a toltéshez. Kérjuk a tdltéshez manualisan
helyezze vissza a féegységet a toltdallomasra.

Hibaelharitas
Ha a robot meghibasodik, a tapellatas jelfénye gyorsan villog.
Nyomja meg réviden,1 masodpercre a "®&" gombot a hiba

megszintetéséhez.
HU-16



A robot csatlakoztatasa az allomashoz

1. Gyors csatlakoztatas: Amikor a robot kikapcsolt allapotban
van, tartsa nyomva hosszan, 3 masodpercig a “(O” gombot.
A robot bekapcsoldsa utan a kapcsolat azonnal létrejon. A
“Di-du” hang azt jelenti, hogy a csatlakoztatas sikeres volt.

2. Manualis csatlakoztatds: Amikor a robot bekapcsolt allapotban

van, tartsa nyomva hosszan, 3 masodperciga “(H” és a “@”
gombokat. Sikeres csatlakoztatas esetén ,,Di-du” hang lesz
hallhato, és az allomas jelfénye haromszor felvillan.

Kikapcsolas

1. Tartsa nyomva hosszan, 3 masodpercig a "()" gombot és a

bekapcsolasjelzé villogni kezd.
2. A robot akkord hangot ad, és a tapellatas jelzé6fénye nem vilagit,

jelezve, hogy a robot sikeresen kikapcsolt.

/\ Figyelmeztetések

1. Ha az akkumulator
alacsony toltdttségi szintje
miatt nem lehet elinditani a
takaritast, kérjuk, toltse fel
a robotot a takaritas
megkezdése elbtt.

)= [~

3. Toltés kdzben a
tapfeszlltség jelfény lassan
villog, a toltés befejezése
utdn pedig folyamatosan
vilagit.

e /=0

2. A robot a takaritas soran

automatikusan feltéltédik, ha
alacsony az akkumulator
toltottségi szintje, majd a
teljes feltdltés utdn visszatér
a megszakitasi ponthoz.

)= [=)

. A robot 10 percnél hosszabb

készenléti allapot utan alvd
Uzemmodba [ép. Ebbdl az
Uzemmodbol barmely gomb
megnyomasaval
felébreszthetd.

%%

Porgylijtési moédszerek

1. A porgylijtési id6 és gyakorisag beallitasa:

A porgyUjtés bedllitdsai a ConnectLife Robot alkalmazasban
modosithatok,

A porgyUjtés hossza 6 és 14 masodperc kdzott allithatd be.
A porgyUjtés gyakorisaga takaritds utan 1 alkalommmal, 3
alkalommal vagy 5 alkalommal allithato be.

941 ol T -
< Dust collection settings

Auto

1time v
3times

5 times.

Never

Dust collection time

2. Automatikus porgydijtés:

A porgyUjtd dllomas automatikusan elkezd mikddni, amikor a
robot visszatér a porgyujtd allomashoz, miutan elérte a
bedllitott takaritasi id6t.

3. Manuadlis porgylijtés:

A takaritds végeztével a robot manualisan visszahelyezheté a
porgyUjtdé allomasra. A porgyujtés automatikusan elindul,
miutdn a robot elérte a beallitott takaritasi idét.

4. Manudlis porgylijtés az applikacion keresztiil:
Amikor a robot visszatér a téltéallomashoz, nyomja meg a
,Kézi porgyljtés” gombot a porgydljtés elinditdsdhoz.

Megjegyzés: A motor élettartamanak meghosszabbitasa

érdekében a porgyjtd dllomas fokozatosan ndveli a teljesitményt.
Természetes jelenség, ha a porgyljtés soran hangosabbnak hallja.

5. A robot nem kapcsolhatd ki, ha a téltéallomason van. Ha ki kell
kapcsolni, tavolitsa el az allomasrol.
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A f6 egység allapotjelzései

Allapot Megolddasok

A készenléti
Uzemmadd jelfény
folyamatosan
vilagit.

A készenléti
Uzemmod jelzése
nem vilagit.

A készenléti
Uzemmod jelfénye
gyorsan villog.

A készenléti
Uzemmod jelfénye
lassan villog.

A toltére vald
visszatérés jelfénye

folyamatosan vilagit.

A toltére vald
visszatérés
jelfénye villog.

A toltére vald
visszatérés
jelfénye nem
vilagit.

A Wi-Fi jelfény
nem vilagit.

A Wi-Fi jelfény
lassan villog.

A Wi-Fi jelfény
gyorsan villog.

A Wi-Fi jelfény
folyamatosan
vilagit.

Az elektrolitikus
vizjelzé
be van kapcsolva.

Az elektrolitikus
vizjelzé
ki van kapcsolva.

A robot készenléti
Uzemmaodban van, takarit,
illetve a takaritas végeztével
visszatér a toltére.

Alvés / kikapcsolt Gzemmad.

A robot meghibasodott.

A robot tolt.

A takaritds végeztével a
robot visszatér a toltére.

A robot az alacsony
toltottségi szint miatt
visszatér a toltére.

A robot készenléti
Uzemmodban van / takarit /
tolt.

A robot nincs parositva a
haldzattal vagy le van
vélasztva rdla.

A robot a halézat
parositasara var.

A robot kapcsolodik a
halézatra

A robot normal kapcsolatban
van a haldézattal.

Az elektrolitikus vizmodul
mukodik.

Az elektrolitikus vizmodul
nem indul el.

Lasd Hibaelharitas
(16. oldal) a hiba
megoldasaért.

Kikapcsolva

A fehér jelfény
folyamatosan
vilagit.

A piros jelfény
folyamatosan

vilagit.

A piros jelfény
villog.

A porgyUjté dllomas nincs
aram alatt.

A porgyljté dllomas
készenléti Gzemmaodban van.

A porgyUjté allomas egy ideje
aram alatt van.

A robot visszatér a porgylijté
allomasra, a porgydjtés
automatikusan megkezddédik.

A porgylUjté allomas port
gylijt.

A porzsdk megtelt.

A porzsak nincs a helyén vagy a
porgyUjté allomas fedele nincs
szorosan a helyén.

A porgylijté dllomas allapotjelzései

Allapot Megoldasok

Cserélje ki egy Uj
porzsakra.

Helyezze be a porzsdkot,
és szorosan zarja le a felsé
fedelet.
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AZ ALKALMAZAS HASZNALATA

MEGJEGYZES:
Ha megvaltozik az otthoni Wi-Fi neve vagy jelszava, akkor Ujra létre
kell hoznia a kapcsolatot a robotporszivoval.

1. Az alkalmazas tdmogatja az iOS 9.0 és Ujabb, az Android 6.0 és Ujabb
rendszerverzidkat, de a Pad eszkdzt nem fogadja el. Altaldban a telefon
rendszerverzidja ellenérizheté a mobiltelefonon taldlhatd "Beallitdsok - A
mobiltelefonrol” lehetdségre kattintva.

2. Ez a modell nem tdmogatja a WEP-titkositott routert.

3. A készllék hdldzati elérési konfiguraciojdhoz 2,4 GHz-es Wi-Fi hdldzat
szlkséges, az 5 GHz-es frekvenciatartomany jelenleg nem kompatibilis.

4.Ne konfigurdlja a halozati hozzaférést toltés kdzben.

5. A Wi-Fi kotelezé a készilék haldzati eléréséhez, miutan a haldzati
hozzaférést sikeresen konfigurdltk, az alkalmazas Wi-Fi/2G/3G/4G
halozati kdrnyezetben Gzemeltethetd, és a készUlék tavolrdl vezérelhetd.

6. Ha megvaltoztatja otthoni WIFI jelszavat, a készulék off-line mdédban
jelenik meg.

7. Ha az alkalmazast masok is hasznalni szeretnék ugyanannak a
késziléknek a mlkodtetésére, akkor az eszkdz tulajdonosanak meg kell
hivnia 6ket az 5 lllessze be a viztartalyt a robotba amig kattanast nem.
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7. hall. 6 A felmosas megkezdéséhez nyomja meg a START gombot. 14
alkalmazasba ugy, hogy megosztja az eszkdzt az Uj felhasznald fiokjaval
(feltéve, hogy a meghivott letéltdtte az alkalmazast és regisztralt egy
fiokot).

8. Ha egy Uj fidktulajdonos sikeresen csatlakoztatja az eszkdzt, az eszkdz
torlédik az eszkdz korabbi tulajdonosanak eszkdzlistajarol.

9. Miutdn a robot sikeresen konfigurdlasra kerUlt a haldzati hozzaféréshez, a
kovetkezd muiveletek a Wi-Fi bedllitasok torlését eredményezik, és
masodlagos halézati hozzaférési konfiguracidra van szikség; Tartsa
lenyomva hosszan a haldzati hozzaférés konfiguracidos gombot az
eszkdzdn 3 masodpercen keresztll, és miutan hangjelzést hall, minden
Wi-Fi informacio torlédik.

A ROBOT PAROSITASA A MOBILTELEFONOS ALKALMAZASSAL

1. Gy6z&djdn meg arrdl, hogy a mobiltelefon csatlakozik az otthoni Wi-Fi
halézathoz. Adjon meg maganak egy jelszot a Wi-Fi-n keresztll.

2. Toltse le a ConnectLife Robot alkalmazast, és regisztralja a
robotporszivot az alabbi két 1épést kdvetve:
a) Olvassa be a QR kodot, vagy keresse meg a ConnectLife Robot
APP-ot:
Apple app store (https://www.apple.com/app-store/) vagy
Google play store (https://play.google.com/store/apps), majd toltse le.

ER R El33 R

b) Nyissa meg az alkalmazast, regisztraljon, és a képernydn
megjelend utasitdsokat kdvetve hozza létre személyes fidkjat.
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3. Adja hozza robotot az alkalmazasahoz az elérhetd eszk6zokbdl
az ,Eszkdz hozzaadasa” vagy a ,+” szimbdlum megnyomasaval.

4. Ha a telefonjan a Bluetooth be van kapcsolva, a készUlék
felugorhat a képernyé felsé részén (bal alsé kép), ahol
kivalaszthatja, majd kdvetheti az alkalmazas utasitasait. A robot
manualis hozzdadasa esetén keresse meg a Kis haztartasi
készUlékek elemet a bal oldalon, majd valassza ki a
robotporszivo (Wi-Fi) opcidt. Keresse meg a készuléket a
lehetséges eszkdzok lefelé gdrgetésével (jobb alsd kép).

" VAGY o O

5. A parositas befejezéséhez kdvesse a tovabbi utasitasokat.
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NAPI KARBANTARTAS ES SZERVIZ

A portartaly karbantartasa (tisztitas sziikség szerint)
1. A portartdly eltdvolitasa:

A vibracios felmosoegység karbantartasa
(tisztitasa hetente javasolt)

1. Nyomja meg a gombot
a tartdlyon és huzza

2. A vibracios tartaly esetében
vegye figyelembe, hogy a

2. A por eltavolitdsa: nyissa Ki

Fogja meg a portartalyt
két az egyik keze két
ujjaval, a masik kezével
pedig nyomja meg a
portartaly kioldd gombjat
a tartdly kivételéhez.

Portartaly
kioldo
gomb

3. Tavolitsa el a
szUrbdegységet a rajta
taldlhato széveges
utasitasoknak
medgfeleléen.

A

a portartalyt és tavolitsa el
belble a port.

4. Tisztitsa meg a portartalyt,

a szlirbegységet és a
pamut szUrdét; a tisztitas és
a tokéletes szdradas utan
helyezze vissza 6ket és
zarja be a hatso fedelet,
ellenérizve, hogy
megfeleléen a helyére
kerult-e; (Mind a portartaly,
mind a szlréegység vizzel
moshato).

meg az eltavolitashoz.

Viztartaly

Huzza ki a viz bemeneti /
kimeneti dugojat a
tartalybdl, hogy a benne
lévd dsszes viz kitraljon;
torodlje at a tartaly felUletét
eqgy tiszta ronggyal, ne
tisztitsa a vibracios tartalyt
vizzel.

bemenet / &
kimenet -

betét nem tavolithato el.
Csak a felmosdkendét vegye
le és mossa ki a kdvetkezd
hasznalathoz.

|

. Tisztitsa meg a felmosdkendét.

. A hasznalati utmutaténak

megfeleléen rendszeresen
vizkételenitse a készuléket.
Toltse fel a tartaly vizzel a MAX
vonalig, adjon hozza 5g
citromsavat és aztassa 30
percig, majd éntse ki a vizet a
tartalybdl és toltse fel Ujra vizzel

. , > ?ezliz’gc:gemegéa \e/;:bél’saC;IOS és végezze el ismét a tisztitast.
Szlrbegyseg vibréciésgfglmgséshoz Makacs vizké esetén ismételje
assembly meg a fenti tisztitasi

5. Tavolitsa el a port a
portartaly porgyljtd
nyilasabol.

[ == &1

Portartaly Pamut Szliré6egység

szUré

Szaritsa
levegdn

hasznalt specialis kendét.

S

:

folyamatokat. Tisztitas kdzben
ne helyezze dram ala a tartalyt.




Tisztitasi segédeszkoz

1. A tisztitdsi segédeszkdz a 2. A tisztitokefe hasznalatanak
portartaly felett talalhato. maodja:

@ A penge segitségével
vagja el a forgdkefére
tekeredett hajszalakat.

@ A kefével kefélje le a
levagott hajat.

Penge
‘\
4
“Zy

Tisztitokefe

Kefe

A forgokefe karbantartasa (tisztitasa
hetente javasolt)

1. Forditsa fejjel lefelé a 2. Tisztitsa meg a forgokefét és

féegységet és tartsa a kezét a fedelét a tisztitokefe és egy
a forgdkefe fedelének felsé puha ruha segitségével.
vajatadnal, majd nyomija lefelé

a fedél eltavolitasahoz és

huzza ki. Emelje felfelé a

forgodkefe jobb oldalat és

vegye ki a kefét.

3. Mossa meg a forgokefét
vizzel és szaritsa meg.

Zarofedél
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4. A tisztitds végeztével helyezze
vissza a zarofedelet a kefetestre.

5. Helyezze be a kefetestet a
kefekamrdba az abran lathatd
iranyban.

6. Nyomja ra és pattintsarad a
forgdkefe fedelét a robotra.

A kerekek tisztitasa (hetente javasolt)

Forgassa eldre és hatra a meghajtd kerekeket, hogy eltadvolitsa
belélik az idegen anyagokat. Tisztitsa meg 6ket a tisztitd
segédeszkdz vagy puha ruha segitségével és tavolitsa el roluk a
sz8rt vagy az idegen anyagokat.

Az oldalkefék tisztitasa (hetente javasolt)

1. Tavolitsa el az oldalkeféket.
2. Tavolitsa el az oldalkefékre tapadt port.

HU-26



Az érzékeld és a rugos lapka tisztitasa

(hetente javasolt)

Ovatosan tordlje at a toltd
lapkakat puha, szaraz ruhaval a
medgfeleld toltés biztositasa

érdekében.

Ovatosan torolje at az érzékeldt
puha, szaraz ruhaval a fellleti por
eltavolitasdhoz.

A porgylijté dllomas porzsdkjanak cseréje

(havonta javasolt)

A porzsak eltavolitasa

A porzsdk behelyezése fedelének lezarasa

A sz(r6 torlése

A porgyjtd allomas
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A porgylijté dllomas talpanak
karbantartasa (tisztitas szilikség szerint)

A fedél eltavolitdsdhoz csavarozza ki a légcsatorna fedelének
csavarjait

Tisztitsa meg a légcsatornakat

e _

HIBAELHARITAS A FOEGYSEG ES AZ
ALKALMAZAS VONATKOZASABAN

Hibak leirasa Lehetséges okok Megoldasok

1. Helyezze a féegységet a

A féegység nem 1. A féegység nem porgyjté &llomas elé, attol
toltédik. ermgkeﬂk, a 1 méterre és nyomja meg a
toltlapkakkal. visszatérés a toltére
gombot.
A féegység nem 1. A porgylijté allomas
tér Visgéa g elhelyezése 1. Lasd az utmutatd 12. oldalat.
toltére. nem megfelelé.
1. A féegység beleakadt a 1. Takaritsa el a kabeleket és egyéb

padlén 1évé kilénbszé aprosagokat a padlorol.

" , targyakba, példaul 2. Tavolitsa el a targyakat, amik
A féegység kabelekbe. miatt a forgokefe /
elakadt. 2. Az oldalkefék és a forgdkefe oldalkefék elakadtak, és helyezze
elakadtak és a robot nem a féegységet vizszintes fellletre
tud megfelelden haladni. az inditashoz.

[eN]

. Tavolitsa el az akadalyt vagy
hozzon létre tiltott terlletet az
akadaly eltavolitasa utan.

3. A féegység alja valamilyen
akadaly miatt elakadt.
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Hibak leirasa Lehetséges okok Megoldasok

A féegység nem
fejezi be a takaritas,
hanem visszatér a
toltéhoz.

A takaritds nem az
Utemterv szerint
torténik.

A féegység nem
mukodik.

A féegység ledll.

A féegység nem ad
ki hangot.

A robot arra
figyelmeztet, hogy
ajelszd nem
megfeleld.

A Wi-Fi kapcsolat
elsé [épése tul sok
idébe telik és
kozvetlenul azt
jelzi, hogy a
csatlakozas
sikertelen.

A Wi-Fi kapcsolat
masodik Iépése tul
sok id6ébe telik és
kdzvetlenll azt
jelzi, hogy a
csatlakozas
sikertelen.

1. A féegység alacsony
toltottségi szintet érzéke.

1. A tervezett takaritdsok
torlésre kertltek.

2. A féegység DND (Do not
disturbe - Ne zavarjanak)
modban van.

1. A bal vagy a jobb kerék
elakadt.

1. A navigaciés modul
véddéburkolata beragadt.

2. Akadalyok vannak a robot
elstt.

3. A 16khérito lemez beragadt.

4. A leesésgatlo érzékeld
poros.

1. A hang némara vagy halk
hangerére van allitva.

1. Az otthoni Wi-Fi jelszava
helytelen, ezért a robot
nem tud csatlakozni az
internethez.

1. Nem sikerul csatlakoztatni a
Bluetooth-t.

1. Ellenérizze, hogy a halézat
medgfeleléen van-e
csatlakoztatva.

2. A robot tul messze van a
routertdl és gyenge jelet
kap.

3. A routerhez csatlakoztatott
eszkdzok szama tullépi a
korlatozast.

4. A Wi-Fi jelszavak specidlis
karaktereket, példaul
szokdzoket vagy irdsjeleket
tartalmaznak.

. Helyezze vissza a

= N =

—

W

foegyseget a toltére.

Utemezze Ujra a takaritasokat.

. Zarja be a DND mddot vagy

allitsa be a DND id&étartamat.

. Helyezze a féegységet

vizszintes felUletre
az inditadshoz.

. Tavolitsa el az idegen

anyagokat a véddéburkolatrdl.
Tavolitsa el az akadalyokat.

. Tavolitsa el az idegen

anyagokat a |6kharitorol.

. Tisztitsa le a port a leesésgatlo

érzékeld lencséjének fellletérdl.

. Vegye feljebb a hangerét.

. Tartsa lenyomva a Wi-Fi gombot,

amig “sipold” hangot nem hall,
majd adja meg a jelszét az
internethez vald csatlakozashoz.

Allitsa vissza a Bluetooth-t.

. Inditsa Ujra a robotot.
. Nyomja meg hosszan a Wi-Fi

gombot az internetkapcsolat
Ujrainditdsahoz.

. Csatlakoztassa Ujra a robotot a

Wi-Fi-hez.

. Csatlakoztatas kézben helyezze a

robotot a router kdzelébe.

. Haszndlja a telefonja hotspotjat a

robot csatlakoztatasahoz. Ha ez
mUkodik, csdkkentse a routerhez
csatlakozo felhasznalok szamat
vagy novelje a router szamat és
probalkozzon ujra.

Allitson be Uj Wi-Fi jelszét,
elkertlve a specidlis karakterek
hasznalatat.
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Hibak leirasa Lehetséges okok Megoldasok

A Wi-Fi kapcsolat
harmadik Iépése
tul sok idébe telik
és kozvetlendl azt
jelzi, hogy a
csatlakozas
sikertelen.

Az alkalmazas
elvesztett

kapcsolatot mutat.

Az alkalmazasban
tett mlveletek
késleltetve kapnak
valaszt.

A készUllék nem
gyujti be
automatikusan a
port, miutan a
robot visszatér a
porgyljté
allomasra.

A porgyUjtés
befejezése utan a
portartdlyba lévé
por nem kerul
Osszegylijtésre a
porgyljtd
allomason.

A féegységbdl
mukodés kdzben
hullik a por.

1

2.

—

»

[&]

N~

N~

—_

A fiok kapcsoldsa nem
sikerdlt.
A haldzati jel instabil.

. A mobiltelefonja nincs
megfeleléen csatlakoztatva

a halézathoz.

. A router nem mukodik

megfelelden.

. A robotporszivd nincs

bekapcsolva.

A robot Wi-Fi
konfiguracidja torlésre
kerult.

. A Wi-Fi jelszé modositasra

kerult vagy a haldzat
megvaltozott.

A hazat foglalt.

A mobiltelefonja gyenge

Wi-Fi jeleket fogad.

. A haldzati sdvszélesség nem

elég.

A porzsak megtelt.

. A porgyljté dllomas fedele

nincs lezarva.

. A porzsak nincs a végéig

behelyezve.

. A porgyUjté allomas
légcsatornai eltomdédtek.

. A portartaly porgyjté

nyildsa eltdmédott.

—

. Jelentkezzen be Ujra az APP-ba.

2. Amikor a haldzati jel jo, nyomja

NI

N

(]

AN

meg hosszan a Wi-Fi gombot a
kapcsolat Ujrainditdsdhoz.

. Csatlakoztassa ujra

mobiltelefonjat a haldzatra.
Inditsa Ujra a routert.

. Kapcsolja be a robotporszivo

fékapcsolodjat.

. Adjon hozza egy Uj készUléket

az alkalmazashoz.

. A robot elinditdsa utan tartsa

nyomva 3 masodpercig a
halézatparositds gombot, amig
egy sipolast nem hall.

. Adja hozza Ujra a robotot a

mobiltelefonjan talalhatd
utmutatonak megfeleléen.

. Inditsa Ujra a routert és

csokkentse a hozza csatlakozd
felhaszndlok szamat.

. Ellenérizze mobiltelefonja

beallitasait.

. Novelje a halozati

sadvszélességet.

. Cserélje ki a porzsakot, a

részletekért l1asd a 27. oldalt.
Zarja le szorosan a fedelet.

. Helyezze be a porzsakot a

végéig.

. Tisztitsa meg a porgydjtéd

allomas légcsatornait.

. Tisztitsa meg a portartaly

porgyUjté nyilasat.

Tovabbi hibaelharitasi tippekért 1asd az applikacidé hibdkra vonatkozo részét
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BESBEAHOCHWU YINATCTBA

MpeaynpeAyBawe 3a MalUMHATA

1.

OBOj anapaT MOXKe Aa o KOpUCTaT Aela Ha
BO3PAacT OA 8 1 moBeKe FoAMHU U AMLE CO
HaMaAeHW PUBUYKK, CETUAHU UAN MEHTAAHU
CMOCOBHOCTU, T.e. ©e3 NCKYCTBO 1 3HaeHbe,
AOKOAKY Ce MoA HaA30p UMAM AOKOAKY A0DUAE
yMnaTCTBa 3a 6e30eAHO KOPUCTEHE Ha arnapaToT U
1 pas3brpaaT NoBP3aHMTE ONacHOCTW.

AellaTa He cMeaT Aa CWM 1rpaaT co anapaToT.
YnCcTereTo 1 OAPYKYBaHETO He CMeaT Aa o
BpLIAT Aelia 6e3 Haa30pP.

MOUKAYYOKOT MOPa Ad Ce M3BAAM OA LLTEKepoT
npeA Ad MO YACTUTE UAKM OAPXKYBATE anapaToT.
VICKAYyYeTe Mpea YMCTEHE UAK OADYKYBAHbE Ha
anapaTorT.

. AKO KabeAOoT 3a HamnojyBarbe ce oLTeTH, Mopa Ad

ce 3aMeHM CO crneumnjaneH KabeA NAM CKAOM
AOCTaneH oA MPOU3BOAUTEAOT UAM OA HEFOBUOT
cepBucep.

NMPEAYTPEAYBAMSE: 3a noAHerbe Ha baTepujaTa,
KOpUCTeTe ja CaMO OABOJAMBATA MPUKAYYHA
CTaHuLa obesbeaeHa co OBOj anapar.

KopucTeTe caMo CO NPpUKAYYHa cTaHmua BS2101.
OBOj anapaT 1Ma baTepumn LTO MOXKE Aa MU
3aMeHaT CaMo KBaAUDUKYBaAHW AMLA.

He AODAMMKYBajTE O MaMeTHUMOT POOOT A0 M3BOP

Ha TOMAMHA, 3padyerbe MAKM AOTOPYMHA OA LMTrapu.
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6. CTporo e 3abpaHeTo MNpaBOCMYyKarbe Ha CAGAHUTE

NnpoeAMEeTU:

1) CuTe TeYHOCTM KakKo BOAA M pacTBOPYBaYW;

2) Bap, ueMeHTHa npaLumHa 1 Apyra rpasexHa
npaLurHa mn ryope;

3) lNpeaMeTr KoM CO3AaBaaT TOMAMHA, KaKO LLUTO
Ce HEeM3raCHaTK KyMyp4Yntba, AOFOPYMHA OA
Lmrapu;

4) OCTpu Nap4nmtba, Kako Cp4YM, N CA.;

5) 3anaAmBu 1 eKCNAO3MBHU MPEAMETU, KakKO LLUTO
ce OeH3UMH N aAKOXOAHU MPOU3BOAW.

. Mpea ynoTpeba, oA MOAOT OTCTPAHETe M cuTe

KPLUAMBUK MpeaMeTr (KaKo LLTO Ce O4YMAA, AaMMu,
UTH.) 1 MPOeAMETUM LLUTO MOXKe Aa Ce 3arnAeTkaaT BO
CTPaHM4YHaTa YeTKa, poTUpPaYKaTa YeTKa 1
MOrOHCKUTE TPKaALa (Kako Ha np., >X1LKW, 3aBecu

N APYIM MaTepPUjaAM LUTO AECHO ce
3aMNAeTKyBaaT).

. Mpu KopUcTerbe, YMCTEHE M OAPXKYBaFE Ha

POOOTOT, BHMMaBajTe KocaTa Aa He BU ce
3anAeTKa BO TPKaAaTa UAM POTOpaYKaTa YeTKa.

. He kopucTeTe ro oBOj Mpou3BOA Ha HAAMOPCKa

BMCOYMHa Haa 2000m.
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10.TTpaBUAHO dpPAaHbe Ha OBOj MPOOU3BOA.

1.

OBaa 03HaKa NoKaykyBa AeKka BO EY, oBOj
MPOU3BOA He Tpeba Aa ce PpPAa CO APYTUOT
oTrnaa oA AOMAKMHCTBO.

3a Aa crnpednTe noTeHuUnjaAHa WTeTa Bp3
YXMBOTHATa CPEAVHA NAKM YOBEYKOTO 3APABjE OA
HEKOHTPOAMPAHO PPAAHE OTMNAaA, PELMKAMPA)TE
rO OAFOBOPHO 3a Aa MPOMOBMPATE OAPXKAMBA
MOBTOPHa ynoTpeba Ha MaTepUjaAH1TE PecypCu.
3a BpaKarbe Ha MCKOPUCTEHMOT ypea, KopucrteTe
M CUCTEMUTE 3a BPaKarbe U CoObUpatbe UAU
KOHTaKTMPAajTEe CO MPOAABAYOT KaAE LUTO e KyreH
NPOU3BOAOT. TaMy MOXKe Aa MO 3eMaT OBO|
MPOM3BOA 33PaAV EKOAOLLKKM HBe3beAHO
PELMKAUPAHE.

MHdopMaLmmM 3a rapaHLumjaTa

[MoON3BOANTEAOT AaBa MapaHLUmja BO COrAQCHOCT
CO 3aKOHOAABCTBOTO Ha 3eMjaTa Ha »KMBeeHe Ha
KOPUCHUKOT, CO MUHUMYM 2 FOAMHW, MOYHYBAajKM
OA AATYMOT Ha MpoaAarkba Ha anapaToT Ha
KPAJHMOT KOPUCHUK.

[[apaHuMjaTa MOKPpKMBaA CaMo AedPeKTU BO
MaTepunjanoT A N3PaboTKaTa.

[MonpaBKMUTE MOA rapaHuMja MoXKe Aa M BPLLUK
CaMO OBAACTeH CepBUCeH LeHTap. Ipu
noaHecyBarbe baparbe Crnopea rapaHumnjaTa, Mopa
Ad Ce AOCTaBW OpUrMHaAHaTa cMeTKa (CO AaTyM
Ha KynyBarbe).
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12.

13.

[FapaHuMjaTa He Ba>kn BO CAYYaM Ha:

- HopMaAHO aberse

- HenpaBuAHa ynoTpeba, Ha np.,
npeonToBapyBakbe Ha anapaToT, yrnoTpeba Ha
HeoAODpPEHN AOABTOLM

- YnoTpeba Ha CUAG, LUTETa NPeAM3BUMKaHa OA
HaABOPELLUHW BAMjaHM]a

- OWwTeTyBarbe NPEeAN3BMKAHO OA HEMOYMTYBAbE
Ha yNaTCTBOTO 3a ynoTpeba, Ha Np., MOBP3yBarse
CO HECOOABETHO HaMojyBatbe NAM HEMOYUTYBaHLE
Ha yrmaTcTBaTa 3a MHCTaAauWja

- AAYMHO NAM LLEAOCHO AEMOHTUPAaHW anapaTu
WIFI: 2400-2483,5MHz, MAKC. MOKHOCT:
20dBm,

MAKC. MOKHOCT Ha BAYTYT: 10dBm

3a Aa Cce 3aA0BOAAT yCAOBUTE 3a RF-M3A0OXKEHOCT,
npow paboTaTa Ha YPEeAOT, Mery aHTeHaTa U1
AYFeTo Tpeba Aa Ce OAPYKYBA pacTojaHMe oA
HajMaAKy 20 cm. He ce npenopayyBa paboTa Ha
PacTojaHKre MOBAKMCKO OA OBa.

NACEPCKUM MPON3BOA OA KAACA 1
HEBMAAMBO NACEPCKO 3PAYEMSE
(HanomeHa: Aacep kanacduumpaH BO KAaca |1

cnopea IEC 60825-1:2014)
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MpeaynpeAyBare 3a MPUKAYYHaTa CTaHMUA
1. . BAXHWM BESBEAHOCHW YTTATCTBA -

SAYYBAJTE 'l OBUME YITATCTBA" n
LOMACHOCT - 3A HAMAAYBAME HA PU3MKOT
OA MNMOXAP AN EAEKTPUMYEH LLUOK,
BHNMATEAHO CAEAETE ' OBVE YITATCTBA®,
. OBOj anapaT MoXe Aa ro KoOpuCTaT Aella Ha
BO3PAacCT OA 8 1 MoBeKe roAMHU, Kako U AMLa CO
HaMaAeHW UBUYKN, CETUAHU UAM MEHTAAHU
CMOCOOHOCTU UAM HEAOBOAHO MCKYCTBO U
3Haerbe, AOKOAKY Ce MOoA HaA30p UAKM AODUAE
yMnaTCTBa 3a 6e36eAHO KOpUCTEeHE Ha anapaTtoT U
AOKOAKY TV pasbupaaT NoBP3aHNTE ONacHOCTM.
AellaTa He cMeaT Aa CUM MrpaaT co anapaToT.
YnCTerHeTO 1 OAPYKYBaHETO He cMeaT Aa o
BpLUAT AeLlla 6e3 Haa30pP.

. TTPUKAYYOKOT MOpPa Aa Ce M3BaAM OA LLUTEKepOoT
npeA Aa Fro YMCTUTE UAM OAPXKYBaTE anapaToT.
VIcKAy4deTe MpeA YMCTere AU OAPXKYBAHbE.

.AKO KabeAOT 3a HamnojyBarbe Ce OLLUTETU, MOPa Ad
ce 3aMeHV Co crneumnjaneH KabeA NMAK CKAOTM
AOCTaneH oA MPOUN3BOAUTEAOT AU OA HEFOBUOT
cepBuUCep.

MpurkAy4YHaTa 6a3a MOXke Aa Ce KOPUCTM CaMo 3a

npounsBopaoT RVCLST44AB. (Tun Ha baTepuu:

Li-ion, DC 14,4 V, 5200 mAh)

[NMorKAyYHaTa Ha3a aBTOMATCKM Ke 3armoYHe Aa ce

MOAHW OTKaKO poboTcKaTa MPaBOCMYKaAKa Ke ce

BpaTW Kaj bazaTa.
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6. MpeaynpeayBarbe: [TOAHAYOT 3a baTepun
(NPpUKAy4YHaTa CTaHMLa) He e HaMeHeT 3a
MNOAHEHE Ha DaTepun KO He ce MOAHaT.

/. BHUMAHWME: 3a aAa ce nsberHe onacHoCT
OA HEHAMEPHO peceTupare Ha TePMUUYKOTO
MCKAYYYBaHbe, OBOj anapaT HeE CMee Aa ce
HarmojyBa MpeKy HaaBOPeLLleH MNpeKnHyBay
KaKo TajMep, HUTY Aa Ce NoBpP3yBa Ha KOAO
LITO PEAOBHO Ce BKAYYYBA UAM MCKAYYYBa

OA KOPMCHUMKOT.

MpeaynpeayBare 3a 6aTepujaTa

1. T1Tpomn3BOAOT MOPAa A Ce MCKAYYM MPEA Aa Ce
n3Baan baTepujaTa.

2. He packaonyBajTe ja baTepunjaTa camMmu.

3. AKO Tpeba Aa ja 3aMeHnTe, KOHTaKTMpajTe co
LIeHTapOT 3a NOCTMPOAAXKHa YCAYra.

4. DpAeTe ja MCKopUCTeHaTa baTepuja crnopea
AOKAAHUTE 3aKOHW M MPOMNnNCH.

5. He packaonyBajTe ja, He OTBOPAjTE ja HUTY
pacnap4yyBajTe ja baTepujaTa.

6. He n3AoyKyBajTe rv baTepumTe Ha TOMNAMHA VAU

oraH. M13berHyBajTe HMBHO YyBarbe Ha AMPEKTHA

COHYEeBa CBETAMHA.

He npaBeTe KpaTok cnoj co baTepujaTa.

8. He uyBajTe rn baTepmmTe BO KyTUja AU dUMOKa
KaAe LUTO MOXKe Ad AOBEAAT AO KPATOK Croj
MerycebHO MAKM CO APYMM MeTaAHU NpeAMeTH.

9. He moaAAOXKYBajTE T BaTepumTe Ha MexaHUYKM

yAap.

~
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10.B0o cAy4yaj Ha NpoTeKyBarbe, He AO3BOAYBAjTE

TEYHOCTa Ad AOJAE BO KOHTAKT CO KOXAaTa NAU
oumTe. AOKOAKY € OCTBapeH KOHTaKT, M3MU|TE ja
noroaeHaTa NoBpLMHA CO ODUMAHO KOAUYECTBO
BOAA M MobapajTe AeKapcKa NMOMOLL.

[cumbBon IEC 60417-5957 caMo 3a BHaTpeLuHa
(2004-12)] ynoTpeba

[ecumBon ISO 7000-0790 npoynTajTe ro ynaTtcTBOTO
(2004-01)] 3a ynotpeba

=

- [cumBon IEC 60417-5031
- (2002-10)]

efjHOHaco4Ha cTpyja

MWHUjaTypPEH OCUTypyBay CO BPEMEHCKO 3a0LIHyBake, Npu
— WTo X € cumbon 3a BpeMEeHCKa/CTpyjHa kapakTepucTmka
napeHa Bo |IEC 60127

[cumBon IEC 60417-5032 Hau3MeHn4Ha cTpyja
N (2002-10 )]
|:| [cumBon IEC 60417-5172 onpema og |l knaca
(2003-02)]
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11.

12.

13.

14.
15.

16.
17.

18.

19.

He kopucTeTe APpYyr MOAHA4Y OCBEH OHOJ LLTO e
cneumjanHo obe3beaeH 3a ynoTpeba co
onpemarTa.

He kopucTeTe baTepuja LLUTO He € AM3ajHMPaHa 3a
yrnoTpeba co onpemaTa.

He MeluajTe pa3AMYHO MPOUM3BOACTBO, KanaunTeT,
FOAEMUMHA UAW TUM BO YPEAOT.

UyBajTe rv batTepumTe BOH A0DAT Ha AeLla.
BeapHall mobapajTe AeKapcKa MOMOLL AOKOAKY
baTepujaTa ce NPOroATa.

UyBajTe rv baTepumTe YUCTU U CYBMU.

He ocTaBajTe ja baTepunjaTa Ha NMPOAOAYXKEHO
MOAHEHE KOra He ce KOPUCTU.

1O MOAOATM MEPUOAM HA CKAAAMPAHE, MOXKebU
baTepunmTe Ke Tpeba HEKOAKYMATU Aa Ce
HaMOAHAT M A Ce MCMpa3HaT 3a Aa ce A0bumjaT
MaKCUMaAHU MepdopMaHCK.

BaTepunTte nMaaT HajA0bpW NepdopMaHCKH Kora
PaboTaT Ha HOPMaAHa cobHa TemMnepaTypa (20 °C
+5°0C).

20.3app>KeTe ja OpUrMHAAHaTa AMTepaTypa 3a

21.

MPOOU3BOAOT 3aPaAM MAHA pedepeHLa.
BaTepujaTa MOXKe HEMOBPATHO Ad Ce OLLUTEeTW aKo
e Ha HM30K HamoH AOATO BpeMe. Ce npenopadyBsa
baTepujaTa Aa MMa AOBOAHO eHepruija npea
CKAQAMPAHETO.
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TEXHUYKU MOAATOLUMU

MoaeA Ha npounssoa: RVCLS144AB

HamoH 3a MoAHere Ha AOMAKMHOT: 16,9 V=
HOMWHaAEeH HamoH Ha AOMaKUHOT: 14,4 V=
HoMMHaAHa MOKHOCT Ha AOMaKMHOT: 55 W
MoAEA Ha MPUKAYYHa cTaHmua: BS2101
BAe3 Ha npukAy4YHa cTaHmua: 220-240V~,
50-60Hz, 765W

13AE€3 Ha MPUKAYYHa CTaHuua: 16,9V ==, 2A
Moaen Ha baTepuja: BP14452F

HoMuHaneH HamoH Ha baTepujaTa: 14,4V=
KanauuTteT Ha baTepujaTa: 5200mAh 74,88Wh
11. I'paHn4yeH HarmoH Ha NoAHerse: 16,8V =

® oA 6N

© 0 N

o

BOBEA

BKAy4YeHU po0paTOLMU

[fopeH nperaea

YnaTCcTBO 3a
yrnoTpeba

AOAEH rnperaea

CTtaHumua 3a
cobupay Ha
rnpaLlmHa

KyTunja 3a
AOAATOLM

[TAaBeH ypep
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MperaneA Ha rAABHUOT ypeA
Noraea oaHanpep (CO HEOTBOPEH Karak)

[Aoua 3a 6paHuK
\ Konue 3a BKAy4dyBatbe
@\ 1 nckAydyBarbe/
‘ cTapT/naysa

Aacepcku pasap
OTBOpP 3a
rnoaurarbe Ypea 3a uncTere co
HakanakoT BMbpaLnmn/

PeszepBoap 3a Boaa

(Kaae crnara v MoOAYA
33 EAEKTPOAUTUNYKA
BOAQ)

Konue 3a
BpaKarbe Ha
MOAHEeHe

Moraep,
oApHanpep (co
OTBOPEH Kanak)

Wi-Fi
PeceTnparbe m

( S 1/
KyTwuja 3a npas %
OcnobopyBatbe

Ha pe3epBoapPoOT

[Moranep 0AO03A0AQ

OTnywTare Ha
KyTujaTa 3a npas

YeTuye 3a uncrterbe

CeH30p NpoTmB

ncnyLwitarbe YHMBEP3aAHO
Y TpKaALe
N\
rn
Ymunosu 3a u CTpaHu4Ha YeTKa

MOAHEeHe k .
CreupnjanHa Kpria—A___—1
33 BMHBpALMOHO
bpuLLerbe

MoroHCKo TpKaALe

NMokAomeLw Ha
poTaumoHaTa

V3ne3 3a Bopa yeTka

(noa KpnaTa)
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Ae/\osu Ha CTaHMLUATa 3a CO6VIpa‘-IOT Ha npaB
[fopeH Kanak
NHAMKaTOP / D

MoBpLUMHa 3a
eMUTyBarbe CUMHaA
3a BpaKarbe Ha
MOAHeHe

Konue 3a
ocnobopyBarbe
Ha FOPHMOT Kanak
oA CTaHMuaTa

YnoBK 3a NOAHEHE
M3Ae3 3a BO3AYX

Moranep 0A03A0AQ

KaHana 3a
AOBOA Ha

BO3AYX KaHaA 3a 0ABOA

Ha BO3AYX

MecTo 3a cTaBambe
Ha KabeAoT 3a
HamojyBatbe CI
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MHCTAAUPAIDBE

MHcTaAnpame Ha cTaHuuUa 3a cobupayd Ha npas

1. CTtaHuuaTa 3a cobupay Ha npas
nocTaBeTe ja AO SUA Ha TBPA
MOA.

2. CTaHuuaTa nocTtaBeTe ja BO
NPOCTOP NoKpueH co Bu-du
(Wi-Fi), Taka LUTO FrAaBHMOT
ypea Aa buae cTabrAHO
MOBP3aH U HeropaTa anAuKauuja
AOBPO Ad PYHKLMOHMPA.

/\ BHUMaHune

1. N3berHyBajTe AMPEKTHa 2. He nokpwmBajTe ja CO HaAenHUuUmn
COHYeBa CBeTAMUHA. NAU APYIU MpeaAMeTU
‘e’ noBpLUMHATA 3a eMUTYBaHse
\X' CUMHaA oA CTaHuMuaTa 3a
g X cobupayoT Ha npas.

Yy
3. He cTaBajTe ja cTaHMuaTa X

Ha TENMUCU UAU MEKU
MOBPLUMHMN. 4. Torpm»xeTe ce NpoCTOpPOT 3a

NMOoAHeHe Aa buae CyB.

<b .
X X

5. CtaBeTe ro kabenoT 3a )
HamnojyBarbe HaMecTo. 6. AKO BO NpocTopujaTa MMa
APYTM CTaHWLM 38 NOAHEHE

YMCTauun, KpeHeTe v npea Aa ja
KOpUCTUTE CTaHMLaTa 3a
cobupatrbe npas.

7. YnnoBmTeE 3a NMOAHEHE Ha bW
CTaHMLUaTa 3a CObMPAYoT Ha
rnpaB 4YyBajTe M CyBU U

YPeAHU, N PEAOBHO UYMuCTeTe
r 1 bpuLleTe ru.

=
‘\ >
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YnaTtcTBO 3a ynotpe6a Ha AOAATOK 3a
6puLuere co BUbpauum

1.

2. I3aBapeTe ro ryMeHumoT Jen
M HAMoOAHeTe ro
pe3epBOapOT CO BOAA AO
AUHMjaTa MAX.

CTUCHEeTe ro Kon4yeTo Ha
pe3epBOapoT 3a BOAA U
MoBAEYEeTe ro 3a Aa ro
n3BaAUTE.

B/\e3/1/|3/\e3 3a BOAa

3. MpuuBpcTeTe ja 4. TypHeTe ro AeAOoT 3a
BMOpaLMOHO BpuLLeHe BO
FAABHUMOT YPEA CE AOAEKA
He uyeTe KAMKHYBaHbe.

crneumjaAHaTa Kpra 3a
BMOPALIMOHO BpuLLeHe Ha
AOAHVOT AEA OA YPEAOT
TaKa WTO Ke ja NnopaMHuUTe
Mo cpeaHUoT pab, a Moxke
Ad ja cuncTuTe/3aMeHuTe
CO eAHOCTAaBHO CMMHYBaHbe.

CneumjaaHa Kpna 3a BUBpaLmnoHo
bpuleHse

-

/\ BHUMaHue

2. He popaBajTe NpalloK 3a
nepere, AETEPreHT,
CpeACTBa 3a YNCTerbe,
cpeACTBa 3a pe3nHdeKUmja,
A€3NHPULIMEHCK 3a paLle,

& HEeno3HaTW MPCHU TEYHOCTU

© \/ >< M aAKaAHU MaTepunn.

X

1. Pe3epBoapOoT HaMoAHeTe
ro CO BOAA OA YellMa, a He
CO AECTUAMPAHa BOAA.
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3. He kopucTeTe ja

4. He NoAHeTe ro pesepBoapoT
CO TOMAAa BOAA 33 Ad He ce
MCKPWBU MOPaAN BUCOKATA
TeMnepaTypa.

=1

5. TepMUHAAOT Heka buae 6. KoOAMYecTBOTO BOAA 33
CYB U/ YUCT Mpep Aa ro YMCTEHE MOXKE AQ Ce Haroam
BMeTHeTe AEAOT 3a BO anAMKauumjaTa.
BMUOPALMOHO BpuLLeHse.

dyHKUMjaTa 3a bpuLlerbe
B3 TEMUCOHM U TEMUCU.

Bp3uvHa Ha Teders

TepMUHaA

MHCTaAnpare Ha CTPaAHUYHUTE YEeTKU

2. 3a paQ ja nsBapuTe
CTpaHM4YHaTa YeTKa,
npeBpTEeTE ro PobOTOT N CO
ABeTe paue dpaTeTe ja
yeTKaTa 3a HOoraTa CO rymMeHa
obBAOra 3a Aa ja U3BAeYeTe
(BHMMaBajTe pAa He T
noBAeYeTe BAAKHECTUTe
CHOMOBW).

1. BHMMaBajkn 60jaTa Ha
CTpaHWYHaTa YeTKa Aa
oAroBapa Co OTBOPOT BO
OCHOBATa Ha FAABHMOT
ypea, TYpHeTe ja
CTpaHM4YyHaTa 4YyeTKa
AVNPEKTHO BO OTBOPOT
AOAEKA He CAYLLHeTe
KAUKHYBatbe.
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NMoAHere Ha poboToT

Mpea NpBaTa ynoTpeba, cTaBeTe ro
POBOTOT BAUCKY AO CTaHULIATA U
rnpoBepeTe AAAM € BO CTaTyC Ha
NMoAHere 3a npBa ynoTpeba, a
noToa BKAyYeTe ro poboToT.

MNpu naHa ynoTtpeba, poboToT
aBTOMATCKM OAM Kaj ba3aTa 3a
MOAHEeHe KOra YUNCTEeHETO Ke
3aBpLLUN.

MHCTpYKUMKM Npep ynoTpeba

1. Mpea cTapTyBare, OTCTPaHeTe
CEeKakBW pPaboTu OA MOAOT U TPrHeTe
MPeAMeTH LUTO MOXKe AECHO Aa MaAHaT,
A Ce CKPLLAT, HO U BPEAHU NAM
; AN
MOTEHLIMjAaAHO OMaCHU MpeaMeTU. N

2. YnoTpebeTe COOABETHM
npeaMeT 3a bAOKMpPaHe Ha @ @
POBOTOT MAM HaroaeTe
BUPTYEAEH SUA BO % °V

anAMKaumjaTa.

3. AKO MMa NPOCTOP LWTO He Tpeba Aa Ce YNCTU AU KaAe LLUTO
POBOTOT MOXKE Ad Ce 3arAaBu, MOXKE Ad AOAAAETE 3abpaHeT
NPOCTOP UAM BUPTYEAEH SUA HA COOABETHOTO MeCTO BO
ManaTa Ha anAuKaumjaTa, 3a PobOTOT AQ HE OAM TaMmy.

/\ BHuMaHune

AKO POBOTOT HE MOXKEe Aa Ce HAMOAHMU, NpoBepeTe AaAMK
UMMOBUTE Ha AOAHUOT AEA Ce BAOKUPAHM CO BAGKHA OA
CTPAHUYHUTE YETKN.

AKO e Taka, payHo 3aBpTeTe ja COOABETHaTa CTPaHWYHa
yeTKa 3a Ad ja OTCTpaHUTe BAOKaAATA.
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YIMATCTBA 3A PABOTA

HauynHK Ha BKAyJYyBake

1. Tpwu cTaBarbe Ha POHBOTOT BO CTaHMLATa 33 AA CE MOAHMU, TOj
aBTOMATCKU Ke ce BKAYYM (MpenopadaHa npakTuka)

2. MputucHete ,, O “ 1 3app>keTe 3 CEKYHAU, MHAMKATOPOT 3a
CTpyja TpenHyBa, POH6OTOT Ce orAacyBa CO 3BYK, Ma
MHAMKATOPOT KOHTUHYMPAHO CBETU, LLUTO MNOKaXXyBa AeKa
POBOTOT € yCMneLlHO BKAYYEH.

3ano4yHyBawe CO YNCTEHEe

1. Mpn PeXXMMOT Ha MOATOTBEHOCT, 1 CEKYHAA KPAaTKO CTUCHeTe
, (O Na poboTOT Ke 3anoyHe Ad ja YMCTU LleAaTa coba.

2. AKO cakaTe Aa ro usbpuileTe NoAoT, Tpeba Aa MpoBepuUTe
AAAU YPEAOT 3@ BUOPALMOHO BpuLLeHe e MPaBUAHO
MHCTaAUPaH.

May3unparbe Ha YNCTEHETO

Mpu uncTereTo, 1 cekyHAa KpaTko cTucHete ,, O “ na poboToT Ke
naysupa 1 Ke BAe3e BO COCTOjba Ha MOAMOTBEHOCT.

BpakKare Ha NoAHeHe

1. Kora poboToT Ke ce BpaTu Aa Ce MOAHM MO 3aBpLLUYBaHe CO
UNCTEHETO, MHAMKATOPOT 3a BpaKate Ha MOAHEHe NOCTOjaHO
CBETU LPBEHO;

Kora poboToT Ke ce BpaTu 3a Aa Ce MOAHK MOpaAM UCMpa3HeTa
6aTepuja, MHAMKATOPOT 3a BpaKarbe Ha NOAHEeHe Tpernka.

2. (D Bo pexxMMOT Ha MOAFOTBEHOCT, 1 CeKyHAa KPaTKO CTUCHeTe
, @& “ na poboTOT Ke ce BpaTh Ha NMOAHeHE;

@ Mpu uncTerbeTo, 1 cCeKyHAa KpaTKo npuTtucHeTe ,, () “, Na
POBOTOT Ke Nay3unpa Co YNCTEeHETO; MoToa 1 CeKyHAA KPaTKo
npuTucHeTe , ® “, Na PoBOTOT Ke ce BPaTh Ha MOAHEHE;

3. Bo cAyuaj Ha nocebHM ycAoBM (KaKo Ha Mnp., UCrpa3HeTa
HaTepuja, 3arAaBeH PoBOT U CA.), FAGBHMOT ypeA MOXKe Aa He ce
BPATU Ha MOAHEHEe aBTOMATCKW. Torall, rAaBHUOT ypea cTaBeTe
ro paYyHO BO CTaHMLIATa 3a NOAHEHE.

PewaBare npo6AaemMun

Kora poboToT Ke 3arAaBu, MHAMKATOPOT 3a CTpyja 6p30 Tpenka. 3a
Aa Ce OTCTPaHM rpeLukaTa, 1 CeKyHAa KpaTKo CTUCHeTe , & “.
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MNoBp3yBare Ha PO6OTOT CO CTaHMLATa

1. Bp30 noBp3yBarse: Kora poboToT € NCKAYYEH OA HarojyBatrbe,
nputucHeTe ,, O “ 1 3app>KeTe 3 CEKYHAMN.

MoBp3yBarbeTO aBTOMATCKM Ke 3aBPLLUM OTKAKO POBOTOT Ke ce
BKAYUM. 3BYKOT ,,AU-AY" 3HAUM YCMeLIHO NOBp3yBatbe.

2. PayHo noBp3yBatbe: Kora poboToT e BKAYYeH BO HanojyBarbe,
nctoBpeMeHo ctucHete ,, O “u, &“ n 3appxkete rn 3
CeKyHAW. AKO MOBpP3yBarbeTO e YCMeLlHO, K& Ce CAYLLHE 3BYK
LAN-AYY, @ MHAMKATOPCKaTa CMjaAMYKa Ha CTaHuLaTa Ke

TpenHe 3 naTu.

NcKAyuyBame oA CTpyja

1. CtucHeTte ,, ) “ 1 3aap>keTe 3 CeKYHAM, Ma UHAMKATOPOT 3a

CTPpyja MoYyHyBa Aa Tperka.

2. PoboTOoT ncnywTa 3BYK, @ MHAMKATOPOT 3a CTPYja Ce€ MCKAYYYB3,
MOKaXkKyBajKN AeKa POBOTOT € yCneLHO NCKAYYEH.

/\ BHUMaHue

1. Kora uncrtereto He MoXke 2.
Aa 3aro4yHe nopaamn cAaba
6aTepuja, HANOAHeTEe ro
pPOBOTOT MpeA NOYETOKOT
Ha YNCTEHETO.

)= [

3. 3a BpeMe Ha NMOAHEHETO, 4,
MHAMKATOPOT 3a
HamnojyBarbe Tpernka 6aBHoO,
a Nno 3aBplLUyBaHse Ha
MOAHEHETO, OCTaHyBa
MOCTOjaHO BKAYYEH.

e / 20

5. PO60TOT He MOXe pa ce NCKAY4YM KOlra ce Haora BO CTaHMLUaTa 3a

Mpn YNCTEeHETO, BO CAYYA]j
Ha cAaba baTepuja, poboTOoT
aBTOMATCKU Ke ce BpaTu Aa
ce MOAHW, a MoToa, OTKAKO
LIEAOCHO Ke Ce HaMoOAHMU, Ke
ce BpaTM BO ToYKaTa Ha
MPEeKUH 3a Aa NMPOAOAXKMN.

)= [=)

Pob60oTOT Ke BAE3e BO pPeXknm
Ha MUpPYBarbe Mo PeXxnM Ha
MOArOTBEHOCT noBeke op 10
MWUHYTU, @ BO OBOj PEXUM,
CTUCKaHe Ha Koe BUAO
Kon4ye Ha poboToT, Ke ro
pasbyaMn.

%@

MoAHeHe, a ako Tpeba pa ro NCKAYYNTE, OTCTPAHETe o oA

CTaHMUaTa.
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HauuHKM Ha cobupare npawinHa

1. HaroayBare Ha BpeMeTo U 3a4eCTeHOCTa Ha
cobupare npallunHa:

HaroayBarbaTa 3a cObUparbe NpaLlrHa MOXKe Aa Ce MeHyBaaT BO
anAmkaumjaTta ConnectLife Robot.

AONKMHATA HA cCoObUparbe NpaLlHa MOXKe A Ce Haroaun mMery 6
n 14 cekyHaMW.

3ayecTeHOoCTa Ha cobuparbe NpaLlmMHa MOXKe Aa Ce HAaroAu Ha
eAHall, 3 NaT MAM 5 NaTK NO YNCTEHETO.

9:41 -l -
< Dust collection settings

Auto dust collection frequency
Dust collector station wil w

1time v
3times

5 times.

Never

Dust collection time

2. ABTOMaATCKO cobupamre npaLinHa:

CTaHuMLaTa 3a COBMPAYOT Ha MpaLLUMHA Ke MOoYHYBa
aBTOMATCKU Aa PaboTU Kora poboTOT Ke ce BpaKa BO Hea
AOAEKA M'M PeaAn3npPa MAAHUPAHNTE YNCTEHbA.

3. PayHO cobupame npalinHa:

Kora ke 3aBpPLWN YUNCTEHETO, pO6OTOT MO>Xe payHO Aa Cce
BpPaTn BO CTaHMLUATa. Co61/||oa|-beTo npalmHa aBTOMaATCKM Ke
3arMo4yHyBa Kora poboToT Ke MM peaAnsunpa nporpamMmpaHmnTe
YNCTEHba.

4. PauyHO cobupare npalunHa npekKy anAmkauumjaTa:
Kora pob6oToT Ke ce BpaTu BO CTaHMLIATA 33 NMOAHEHE,
npuTucHeTe ,,PayHo cobuparse npawmHa (Manual dust
collection)” 3a Aa 3anoyHe cobuparbeTo npaLlunHa.

HanoMeHa: 3a aa ce NpoAOAXKM PabOTHUOT BEK Ha MOTOPOT,
CTaHMLaTa 3a CObMPaYOoT Ha NpPaB NOCTEMNeHO Ke ja 3roneMyBa
MOKHOCTa. HopMaAHO e npu cobmnpareTo 3BYKOT Ad CTaHyBa
MorAaceH.
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MHAMKaATOPM 3a CTAaTyC Ha rAABHUOT ypeA

NHAMKATOPOT 3a
NOArOTBEHOCT e

MOCTOjaHO BKAYYEH.

MHAMKATOPOT 3a
NMOArOTBEHOCT e
NCKAYYEH.

MHAMKaATOPOT 3a
NOAFOTBEHOCT
6pry Tpenka.

MHAMKATOPOT 3a
MOArOTBEHOCT
Tpernka rnoaeka.

MHAMKATOPOT 3a
BpaKarse Ha

NMOAHEHsE MOCTOjaHO

€ BKAYYeH.

MHAMKATOPOT 3a
BpaKarbe Ha
NOAHEHe Tperka.

MHAMKATOPOT 3a
BpaKare Ha
NOAHEHE €
NCKAYYEH.

MHAMKATOPOT 3a
Wi-Fi e nckayueH.

MHAMKATOPOT 3a
Wi-Fi Tpenka
NnoAeka.

MHAMKaATOPOT 3a
Wi-Fi Tpenka
opry.

MHAMKATOPOT 3a
Wi-Fi e noctojaHo
BKAYUYEH.

MHAMKATOPOT 3a
EAEKTPOAUTUYKA
BOAA € BKAYYEH.

MHAMKATOPOT 3a
EAEKTPOAUTUYKA
BOAA € MCKAYYEH.

Po60OTOT € BO PeXXuM Ha
MOAFOTBEHOCT, YACTU U1 Ce
Bpaka Ha MOAHeHe Nno
3aBpLUYyBakbe CO YUCTEHETO.

MupyBarbe/NCKAYYEHOCT.

Po60TOT HampaBuA rpeLuka.

Po60TOT ce MOAHMN.

Po60TOT e BpaTeH Ha
MOAHEeH€ Mo 3aBpLUyBakbe
CO YncTeHETO.

Po60TOT e BpaTeH Ha
MOAHEH€e Mopaam
ncnpasHeTa 6atepuja.

Po60TOT e BO cTaTyc Ha
NOAroTBeHoCT/uncTu/
ce MOAHMW.

Po60TOT He e NoBp3aH co
MpeXka UAU € UCKAYUYEH OA
MpexxaTa.

Po60TOT ueka cnapysarbe co
MpexkaTa.

Po60TOT ce noBp3yBa co
MpexkaTa.

Po60TOT MOKax<yBa
HOPMaAHa NoBP3aHOCT CO
MpexkaTa.

MoAYyAOT 3a
EAEKTPOAUTNYKE BOAA
paboTu.

MoayAOT 3a
EAeKTPOAUTMUKE BOAA He ce
BKAYYYBa.

Buaun PeluaBarbe npobaemMmn
(cTp. 16) 3a pelleHnja Ha
rpeLuKun.

NHaAvKauun

MckayuyeHoCT

BeanoT
NHAMKATOP e
NnocTojaHO
BKAYUYEH.

UpBeHnoT
MHAMKATOpP e
MOCTOjaHO BKAYYEH.

LUpBeHnoT
MHAMKATOP
Tpenka.

CraTtyc

CTaHuuaTa 3a cObMpayoT Ha
rnpae He ce HamnojyBsa.

CTaHuuaTa 3a cobupayoT Ha npas
€ BO cOCTOj6a Ha MOArOTBEHOCT.

CTaHuuaTa 3a cobupadoT Ha npas
ce HarnojyBaAa U3BEeCHO BpeMe.

Po60TOT ce Bpaka BO CTaHMLATa,
MOYHYBajKM aBTOMATCKU Aa
cobupa npaLumHa.

CTaHunuaTa 3a cobupadoT
cobupa npaLumHa.

BpekaTa 3a npalumHa e noAHa.

BpekaTa 3a npaB He e NpaBUAHO
CTaBeHa UAM CTaHuuaTa 3a
CcobMpayoT He e LBPCTO
3aTBOPEHa CO FOPHMOT Karnak.

MHAMKATOPM 3a CTaTyC Ha CTaHUL,aTa 3a
cobMpayoT Ha NpaLumHa

PewueHuja

3aMeHeTe ja co HoBRa
BpeKa 3a npalumHa.

MpaBUAHO cTaBeTe ja
BpeKaTa 3a npas v UBpCTO
3aTBOpETE ro rOPHUOT
Kanak.

KOPUCTEHE HA ANMANKALUUNJIATA

BEAELLKA:
AKO Iyl CMeHUTE BallnTe AOMALLUHN MMe Ha KOPUCHUK U
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AO3MHKa 3a Wi-Fi, ke Tpeba NOBTOPHO Aa ja BOCMOCTaBUTe BpcKaTa
CO BalllaTa NpaBOCMYKaAKa-poboT.

1.

AnAnKaumjaTa nopap>KyBa Bep3mja iOS 9.0 n noHoBu, AHapoua 6.0
M MOHOBW BEP3UM HA TeAedPOHCKUM CUCTEMMU, HO YpeAoT ,,Pad” He ce
npudaka. F'eHepaAHO, Bep3ujaTa Ha TEAEPOHCKNOT CUCTEM MOXKE
Ad Ce MpoBepun CO KAMKarse Ha ,llMoaecyBarba - 38 MOOUAHUOT
TenedOoH” BO MOBUAHUOT TeAedOH.

. MoaeAoT Ha moaApPXKYBa pyTepu co wndpupadH WEP.
. KoHdurypaumjata 3a npucrtan A0 MpexkaTa Ha CpeACTBOTO 3a

uncTterbe bapa Wi-Fi Mpexka co dpekBeHTeH oncer oa 2,4 GHz,
AOAEKa dpeKBeHUMCKMOT orcer oa 5 GHz Bo MOMEHTOB He e

KOMMaTUOUAEH.
.He koHdUrypupajTe npmuctan A0 MpexkaTa BO COCTOj6a Ha MOAHEHE.
. Wi-Fi e 3aA0AXKUTEeAEH 3a KOHDUrypaLMja 3a MpedxkeH npucTan A0

anapaToT. LLIToM npucTanoT Ao MpexaTa 6uae ycnewHo
KOHIUTYPMPaH, anAnKaumjaTa MoXe Aa Ce KOPUCTU BO MpPeXKHaTa
cpeavHa Wi-Fi/2G/3G/4G v anapaToT MOXe Aa ce KOHTPOAMpPa

OA AAAEYNHa.

NprKaxxyBa odAajH.
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. AKO ja CMeHMTe BallaTa AOMalllHa AO3MHKa 3a WIFI, anapaToT Ke ce



7. AKO APYMU AMLIA CaKaaT Ad ja KOPUCTAT arnAMKaLmjaTa 3a Aa paboTaT
CO UCTMOT anaparT, Tpeba Aa BUAAT MOKAHETU Ha anAMKaLmjaTa oA
COMCTBEHMKOT Ha YPEeAOT CO CMOAEAYBaHe Ha YPEeAOT CO CMeTKaTa
Ha HOBMOT KOPUCHUK (MOA YCAOB MOKAHETUOT Ad ja MpeseA 0 @
anAvKaumjatTa U Aa Ma PerucTpupaHo cMeTKa).

8. YpeAOoT Ke ce OTCTpaHM OA CMMCOKOT Ha YPEeAW Ha MOpPaHEeLLHNOT
COMCTBEHMK HA YPEAOT aKO HOB COMCTBEHMK Ha CMeTKa YCMeLLIHO ro
rnoBp3e YypeAoT.

9. LLIToM npaBoOCMyKaAKaTa-poboT Ke ce KoOHPUrypumpa ycrneLiHo 3a i
rnpucTan A0 MpPeXkaTa, CAeAHUTE orepaLmm Ke pe3yATUpaaT co
OTCTpaHyBarbe Ha nocTaBkMTe 3a Wi-Fi n noTpebHa e KoHduUrypaumja
3a nNpucTan A0 CeKYHAApPHAaTa MpeXka; MPUTUCHETE o U APXKeTe ro
MPUTUCHATO KOMNYeTO 3a KoHdUrypaLumja 3a NnpmcTan A0 MpexaTa Ha AoE g

3. AoAajTe ja BallaTa NPaBOCMYKAAKa-pobOT 0A AOCTAMHUTE
YyPeAM CO MpUTUCKaHE Ha ,,A0Adj YPeA" MAM Ha CUMBOAOT ,+°.

YPeAOT 3 CEKYHAM 1, OTKAKO Ke Ce CAYLLIHE 3BYYEeH CUIMHAA, cuTe
MHPopMaumm 3a Wi-Fi ke buaaT nsbpuLuaHu.

NMOBP3YBAHE HA NMPABOCMYKAAKATA-POBOT CO
ANAUMKAUNIATA HA MOBUAHUNOT TEAEDOH

1. MNpoBepeTe AaAM BaLLMOT MOBUAEH TeAedOH e MoBpP3aH Co
BaWKMoT aAoMawleH Wi-Fi. lMocTaBeTe CM AO3MHKA MNpeKy
BawmoT Wi-Fi.

2. CuMHeTe ja anAmkaumjaTa ,ConnectLife APP“ un pernctpupajte
ja BalLaTa NpaBOCMYKAAKA-POOOT CACALIKM MM CAEAHUTE ABA
yekopwu:

a) CkeHupajte ro QR KOAOT UAU HajaeTe ja co npebapyBayoT
anAmkaumjaTa ,,ConnectLife Robot APP“ Bo npoaaBHMLIATa Ha
anAvkauum Ha ,,Ena“ (https://www.apple.com/app-store/) nam
BO MPOAABHMLIATA Ha anAMKaumm Ha ,, [ 'yra“
(https://play.google.com/store/apps) n cuMHeTe ja.

EERE o= 0]

MpoaaBHMUa Ha ,ENA”

b) OTBOpETE ja anAMKaumjaTa, PermcTpupajTe ce n Kpenpajte
COMCTBEHa CMeTKa CAEAEjKM ' ynaTCTBaTa Ha eKPaHOoT.
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4. ANOKOAKY Ha BalUMOT TeAedOH UMa BKAYYEH ,BAYTYT", Ha
FOPHMOT AEA OA EKPAHOT MOXe Aa Ce MOojaBKM 3HaAK AeKa e
BKAYYeH (cAMKa pAoAy AEBO), kaae LUTO ro nsbupaTte m
noToa M CAeAMTE yrnaTcTBaTa Ha anAMKaumjaTa. 3a padHo
AOAaBarbe Ha MpaBOCMYKaAKaTa-poboT, HajaeTe ro AEAOT 3a
MaaAun pomawHum anapaTty (Small Home Appliances) Bo AEBNOT
Tab n notoa oabepeTe MpaBocMykaaka-poboT (Wi-Fi) (Robot
Vacuum (Wi-Fi)). HajaeTe ja npebapyBajku YAOAY MO CMMUCOKOT
Ha ypean (cAanka pony AECHO).

5. CAepeTe rvm moHaTaMoLLHKMTE ynaTCTBa 3a Ad MO 3aBpLUMTe
noBp3yBareTO.
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CEKOJAHEBHO OAP>XYBAME

N CEPBUC

OAp>XyBake Ha KyTujaTa 3a npaB (YUcTere no

noTpeba)

1. Baaerbe Ha KyTujaTa 3a
npa.: ®aTeTe ja KyTMjaTa
CO ABa MpcTa U co
ApyraTta paka cTUcHeTe ro
KOMYeTo 3a OTNyLUTaHe,
CO LEeA A3 ja usBapuTe
KyTujaTa.

Konue 3a
oTnyLUTarbe
Ha KyTujaTa
3a npas

3. VI3BapeTe ro CKAOMOT Ha
DUATEPOT criopea
MHCTPYKLMNTE Ha Hero.

L CKkAOM Ha
duaTepoT

5. VlcumncTeTe ja npawmHaTa
OA OTBOPOT 3a cobuparbe
rnpaB Ha KyTujaTa.

=] =]

=~

=
S

2. OTCTpaHyBarbe Ha
npawmnHaTa: OTBOpeTE ja
KyTujaTa U OTCTpaHeTe ja
rnpaBTa OA Hea.

4. VlcuncreTe rm KyTujaTa 3a
npa., CKAOMOT Ha
DUATEPOT M BOAHATA; NO
LLIeAOCHO YnCTEeHE U
cylleHbe, MOBTOPHO
BpaTeTe rm n 3aTBopeTe ro
33aAHMOT Kanak, BuaeTe
AAAV e MoCTaBeH HAaMeCTO;
(KyTunjaTa 3a npaB u
CKAOMOT Ha PUATEPOT Cce
MMjaT CO BOAQ).

KytTnja BoaHa Ckaon Ha
3a npas dUATEpPOT

Ce cyLiaT Ha
BO3AYX
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OAp>XyBake Ha YPeAOT 3a BU6PALIMOHO
ynctemwe (ce npenopavysa epAHALl HEAEAHO)

1. CTucHeTe ro Kon4yeTo
Ha pPe3epBOaApPOT M
NMoBAEYeTe ro 3a pAa ro
n3BapmTe.

PezepBoap
3a BoAA

3. Op pe3epBoapoT
noBAeYeTe ro 3aTBopavoT
3a Ad UCTede LeAaTa BOAJ;
n3bpuLleTe ja MoBpLUMHATA
CO YMCTa KpMa, HE YNCTEjKMU
ro co BoAa caMumoT
BMOpALIMOHEH pe3epBoap.

Baes/ ég §

n3nes 3a o
BOAQ '

5. VMcywieTe ro CKAOMOT 3a
BMOPALIMOHO BpuLLerbe,
KaKo M cneumjaAHaTa Kpna
3a BMBpaLMOHO bpuLLeHse.

e

S

U
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2. Kaj BubpaumoHeH

pe3epBoOap, MMajTe
npeABUA AeKa MOAAOraTa
He MOXXe Aa Ce U3BaAM,
caMo OTCTpaHeTe ja
KpraTa 3a 6puLlerbe u
ncnepeTe ja 3a CAepHa
yroTpeba.

-

=

. icuncreTe ja kpnaTa.

. PepoBHO uncTeTe ja MepuuaTa

3a BOAQ BO COMAACHOCT CO
yrnaTcTBaTa 3a paboTa.
HamoAHeTe ro pesepBoapoT
AO AMHMjaTa MAX, AopaseTe
59 AMMOHCKa KMCEeAMHa Ad
KncHe 30 MUHYTW, MOTOA
NCTYypeTe ja BopaTa U
MOBTOPHO UCYMCTETE CO HOBA
BOAA.

MoBTOpETE ja ropHaTa
rnocTarka 3a Nnom3BaAKaHa
Mepuua. MNpu YncTtereTo,
pe3epBOapPOT HE CMee Aa buae
MoBP3aH Ha CTpyja.




AAQT 3a Yncteme

1. AAQTOT 3a 4YnCTeme ce 2. KopucTteTe ro yetyeTo 3a
Haora Bp3 KyTujaTa 3a uncTerbe Baka:
npas. @D WNceyeTe rv BAAKHaTa Ha
poTMpadKkaTa YeTKa co
CEUYUNAOTO.

@ VcueTkajTe rv uceyeHmuTe
BAAKHa CO 4eTyeTo.

3 Ceumnno
YeTue 3a

yncTere
YeTye

OAp>XYyBarbe Ha poTUpaykaTa YyeTka (ce
npenopayvyyBa eAHall HEAEAHO)

1. MpeBpTeTe ro rAaBHUOT 2. Co YeTueTo 3a UncTere UAU
ypea Haomnaky, Ap>keTe ja CO MeKa Kpna ucumcreTe rm
pakaTa Ha TOPHUOT 3aceK OA poTMpaUKaTa YeTKa u
KanakoT Ha poTupadkaTa KanakoT.

yeTKa, MoToa NMPUTUCHeTe
HAAOAY 33 Ad MO M3BaAUTE
KarmakoT U M3BAeYeTe ro, na
MoOAUIHETE ja AeCHaTa
CTpaHa oA poTMpadKaTa
yeTKa 3a Aa ja U3BaauUTe.

3. I3MujTe ja poTupadKkaTa

Kanauye

MK-25

yeTKa CO BOAA M UCyLUeTe ja.

4. Tlo yncTereTo, TypHeTe ro
KarnayeTo BO TEAOTO Ha 4YyeTKaTa.

5. BMeTHTe ro TeAOTO Ha 4YeTKaTa
BO MpasHMHaTa, BO HAaCOKa Kako
Ha UAYCTpaumjaTa.

6. Bp3 poboTOT, NPUTUCHETE FO U
nEULUBPCTETE Fo NMOKAOMELOT Ha
poTupadkaTa JyeTKa.

Unucrtere Ha TpKaAuaTa (ce npenopayvyBa
eAHall HeAeAHO)

BpTeTe rm NnoOroHckmMTe TpKaALla Hanpea-Hasaa 3a Ad MM n3BaauTe
TyfVITe MaTepun. lcuncrteTe rm Co 4eTyeTo MAM CO MeKa Kpra u
mM3BapeTe r’m BAaKHaTa, T.e. TnyTe TeAa.

Ynctere Ha CTPaHUYHUTE YeTKMU (ce
npenopayvyyBa eAHaLLl HEAEAHO)
1. l/IssaAeTe ' CTPaAHNYHNTE YEeTKN.

2. OTCTpaHeTe ja NpalumMHaTa 3aAeneHa Ha CTPaHUYHUTE
YETKMN.
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YnucTerbe Ha CEH30pUTE U NPYXXUHCKUTE
ynnoBu (ce NpenopayvyyBa eAHall HEAEAHO)

/AeCHO U3B6pULLIETE MO CEH30POT
CO MeKa CyBa Kpra 3a Aa ja
OTCTPaHNTE NMOBPLUMNHCKATa
rnpaLunHa.

Co MeKa cyBa Kpra, AeCHO
M3bpULLIETE MM YUMMOBUTE 3a AA
ob6e36eAnTe HOPMAAHO
MOAHEH>E.

3aMeHa Ha BpeKaTa 3a NpaB BO CTaHMLUATa
(ce npenopayyBa eAHall MeCe4yHo)

Baaerbe Ha BpeKaTa 3a rpas

%J

Bpuwere Ha CTaBambe Ha 3aTBOpEeTE ro rOPHUOT
duATEpPOT BpeKaTa 3a npas Kamnak Ha CcTaHuuaTa
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OAp>KyBarbe Ha 6a3aTa Ha cTaHMLATa 3a
cobMpayoT Ha NpawumHa (YncTere no notpeba)

OABpPTETE ' 3aBPTKMUTE 3a KarnakoT Ha BO3AYLLHUTE KaHaAM 3a Ad
o N3BapmTe KarnakoT

NcumcreTe rim BO3AYLLHUTE
KaHaAn

PELLEHNJA 3A T'PELLUKU HA
FAABHUNOT YPEA N HETOBATA
ANMANKALUNJIA

O a rpauKaTa — Moxc oW Peuerne

1. CTtaBeTe ro raaBHWOT ypea Tm

[AaBHUOT ypea He 1. TAaBHMOT ypea Hema npea cTaHuLaTa 3a cobupayoT
ce MOAHU. KOHTaKT CO YMnoBuTe 3a Ha npaB ¥ CTUCHeTe ro
MOAHeHse. KOMYeTOo 3a BpaKarbe Ha
MOAHeHse.
"AaBHWOT ypeA He | 1. CranuuaTa 3a COBUPAUOT e 1. Buau cTpaHa 12 Bo
Ce Bpaka Ha HernpaBWUAHO NMoCTaBeHa. MPVPaYHMKOT.
MOAHeHe.

1. FAGBHUOT ypea e 3anAeTKaH 1. KpeHeTe rv >XKuumTe u aApyrute

N 3arAaBeH OA NMpeaAMeTU Ha npeAMeTr op MOAOT.

MOAOT, Kako Ha np., XXuun. 2. VicuncTteTe ru paboTuTe Co
[AABHUOT ypea e 2. CTpaHnyHUTE YeTKU 1 KOU Ce 3arAnaBeHu YeTKUTe, Na
3arAaBeH. poTupadkaTa 4eTka ce CTaBeTe o rAaBHUOT ypea Ha

3arAaBeHu, na poboToT He pPaMeH NoA 3a Aa ro akTuempaTe.

MO>Xe HOPMaAHO Aa ce 3. PacuncTteTe ro npocTopoT UAMK

ABVIXKN. HaroaeTe 3abpaHeTa noBpLUMHa

3. TAaBHVOT ypea 3arAaBuvA (Prohibited area) kora ke ru
Ha npe4ka. TPrHeTe npeykuTe.
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Onuc Ha rpeLuKara

[TAQBHUMOT ypea He
ro 3aBpluUyBa
UnCTEeHEeTOo, TYKY ce
BpaKa Ha NMoAHeHe.

YncrtereTo He e
KaKo LTo e
nporpamMmpaHo.

AABHUOT ypeA He
paboTu.

AABHUOT ypeA ce
Bpaka.

[TA@aBHUOT ypea He
eMUTyBa HMKaKBU
3BYyLUM.

Pob6oToT noTceTyBa
AeKa AO3MHKaTa He
e ToYHa.

MPBUOT YEKOP 04
NnoBpP3yBaHETO CO
Wi-Fi Tpae
NPEeAOAro n
BEeAHALL MOKaXkyBa
AeKa He ce
noBp3yBa.

BTopuoT uekop op
NMoBpP3yBaHbeTO CO
Wi-Fi Tpae
NPEeAOATO U
BeAHAaLL MoKaykyBa
A€eKa He ce
noBp3yBa.

1.

N

1.

MO>XHU NpUYNHU

AaBHUOT ypea
4yBCTBYBa MCMpa3sHeTa
6aTepunja.

. MporpammnpanHuTe

4YMCTeHa Ce OTKaXkaHu.

. TA@BHMOT ypea e BO Pexxnm

DND (Do Not Disturb (He
BO3HEMUPYBa))).

AeBOTO UAU AECHOTO
TPKaALe He ce ABMXKU.

. 3aWTUTHMOT Kanak Ha

MOAYAOT 3a HaBurauuja e
3arAaBeH.
MMa npeuku npea poboToT.

.MAoyaTa Ha 6paHnKOT

€ 3arnaBeHa.

. CeH30pOoT NpoTuB

ncnyuwTame e NOKpueH co
npawnHa.

1. 3BYKOT € UCKAYYEH UAN

HaMaAeH.

1. Ao3nHKaTa Ha BaLImMoT

AoMalleH Wi-Fi He e TouHa,
rna poboToT He ce
noBp3yBa Ha MHTEPHET.

. He e noBp3aH BAyTyTOT.

. MpoBepeTe paan MpexkaTa e

MpaBUAHO MoBpP3aHa.

. PO60TOT e npeaaneky oa

pyTepoT U AobrBa crab
CUrHaA.

. YpeanTe Ko npuctanysaat

npeKky pyTepoT ce
npemMHory.

. ANo3uHKaTa 3a Wi-Fi coap>xu

nocebHM 3HaUW, Kako Ha np.,
npasHn MecCTa UAn
MHTEePNYHKUMCKN 3HaUK.

—_

PeLueHune

. BpaTeTe ro raaBH1oT

ypeA Aa ce MOAHU.

Mporpamunpajte NOBTOPHO.

. NickayueTte ro pexxumoTt DND

UAW HaroAeTe ro nepruoaoT
Ha DND.

. CTtaBeTe ro raaBHMoT

ypeA Ha paMeH noa 3a Aa
ro aKTMBMpaTe.

. AonpeTe ro 3aWTUTHUOT Kanak

3a AQ OTCTPaHUTE Ty MaTepun.

. PacuncTteTe rv npedkuTe.
. AonpeTe ja NAo4aTa 3a Aa

OTCTPaHUTE TYIY MaTEPUN.

. icuncTeTe ja npalumHaTa oA

noBpLUMHATa Ha AeKaTa Ha
CEeH30pPOT MPOTMUB UCMYyLUTaHbE.

. 3roneMeTe ja jaumHaTa Ha

3BYKOT.

. MpuTrCcHeTe ro 1 3app>xeTe ro

konyeTo 3a Wi-Fi pooaeka He ce

oraacwm ,,6un“, a NnoToa BHeceTe

ja AO3MHKaTa 3a NoBpP3yBakbe Ha
VHTEPHET.

. Pecetupajte ro bayTtyToT

(Bluetooth).

. PectapTtupajte ro po6oTtoT.
. MpuTNCHeTe ro 1 3aap>keTe ro

konyeTo Wi-Fi 3a aAa ja
pecTapTupaTe Mpe>kHaTa
KOHeKLMja.

. MoBTOpHO NoBp3eTe ro po6oToT

Ha Wi-Fi.

2. CtaBeTe ro poboToT NOBAUCKY

AO PYTEPOT AOAEKA Ce MOoBpP3yBa.

3. KopucTeTe ja npucTanHaTa Touyka

4.

(XOTCMOT) Ha TeAedOHOT 3a Aa ro
rnoBp3eTe pob6oTOoT. AKO paboTy,
HamaAeTe ro 6pojoT Ha
KOPUCHULM KOW NpucTanyBaaT
npeKy pyTepoT UAU 3roAeMeTe ro
6pOjOT Ha PyTepoT U obuaeTe ce
nak.

PeceTunpajTe ja AO3MHKaTa 3a
Wi-Fi 6e3 pAa KOPUCTUTE MOCeBHMU
3HaUM.
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TpeTunoT YeKop oA
MoBpP3yBaHETO CO
Wi-Fi Tpae
NPEeAOAro u
BEeAHALL MoKa)kyBa
A€Ka He ce
noBp3yBa.

AnNAMKaumjaTa
NoKa)kyBa
narybeHa
KOHeKUwMja.

DyHKUMNTE Ha
anAMkaumjaTa
AOLIHAT co
peakumja.

[AABHUOT ypep He
cobupa npatlinHa
aBTOMAaTCKM
OTKaKo Ke ce
BpaTu BO
cTaHuuaTa.

Mo 3aBpLUyBarbe CO
cobupareTo
npaLurHa, OTNaAOT
BO KyTujaTa 3a
rnpae He ce cobupa
BO CTaHMLaTa Ha
CcobupayorT.

OTnapaoT
MCTEKYBa 0A
FAABHUOT ypeA
AOAEKa ypepoT
paboTun.

N~

N =

. He ycneBa aa ja noBp3se

cMeTKaTa.

. Mpe>XHMOT cuUrHaa e

HecTabuAeH.

. BawwmoT MobuaeH TenedoH

He e MPaBMAHO MOBP3aH co
MpexkaTa.

. BawmoT pyTep He paboTu

HOPMaAHO.

. BawmroT poboTcku yncTay

He € BKAYYeH.

.KoHdurypaumjata 3a Wi-Fi

Ha pob6OTOT e U3bpuLlaHa.

. No3uHkaTa 3a Wi-Fi e

N3MeHeTa AN MpeXXaTa e
CMeHeTa.

MperkaTa e npeonToBapeHa.

. BawmoT MmobuaeH TenedoH

npuma caabun Wi-Fi curHaaum.
[MponycHMOT oncer Ha
Mpe>kaTa He € AOBOAEH.

BpekaTa 3a npas e NnoAHa.

. FTOpHMOT Kanak Ha

cTaHuuaTa 3a cobupayoT Ha
npas He e 3aTBOPEH.
BpekaTa 3a npas He e
BMeTHaTa AOKPaj.

1. Bo3ayLUHNTE KaHaAM Ha

CTaHuuaTa 3a cobuparbe
rnpaLurHa ce 3aTHaTU CO
TYFU MaTepuUn.

. OTBOPOT 3a cobuparse

npaLimMHa Ha KyTujaTa 3a
rnpae e 3arAaBeH oA TYIun
MaTepuun.

N

—

(o]

Onuc Ha rpeLukaTta MO>XHU NMPUYNHU PeLueHue

. NMoBTOpHO HajaBeTe ce Ha

anAuMKaumjaTa.

. Kora MpeXxxHnoT curHana e pobap,

AOATO MPUTUCHETE ro KONYyeTo
Wi-Fi 3a pa ja pecTapTupaTte
KOHeKuMjaTa.

. NoBTOpPHO MoBp3eTe ro

MOBWAHMOT Ha BallaTa MpeKa.

. PecTtapTtupajte ro pyteporT.
. BkAayueTe ro pob6oTCKMOT

4YncTau.

.AopapeTe HOB anapaT BO

anAvkauuvjaTa.

. Mo cTapTyBarbeTo Ha po6oToT,

CTUTUCHETE ro KOomn4yeTo 3a
crnapyBakbe Co MpexkaTa u
3aApXKeTe ro 3 CeKyHAM AOAEKA
He ce oraacm ,,6un“.

.[oBTOpPHO p0AaAETE FO

POBOTOT Ha BaLLMOT MOBUAEH
TenedOH criopea yrnaTcTBaTa 3a
paboTa.

. PecTapTtupajTe ro pytepoT n

HaMaAeTe ro 6pojoT Ha
KOPUCHULM KOW MMaaT npucTarn
AO Hero.

. HpOBepeTe ' NOCTaBKNTE Ha

BaLLUMOT MOBUAEH TeAedOH.

. 3roneMeTe ro NponycHUOT

oncer Ha Mpe)XxarTa.

. 3aMeHeTe ja co HOoBa BpeKa 3a

npa., BUAETE NOBEKEe AeTaAM Ha
CcTpaHa 27.

. AOBPO 3aTBOPETE MO FOPHMOT

Kanak

. BMeTHeTe ja BpekaTa 3a npaB

AOKPaj.

. NlcuncreTe rn Bo3AyLLUHUTE

KaHaAM Ha cTaHuuaTa 3a
cobuparbe npaLlurHa.

. VicuncreTe ru TyruTe

MaTepun o OTBOPOT 3a
cobuparbe npallrHa.
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3a noBeKe peLUueHuja, BUAETE M NoTceTyBarbaTa 3a MPeLUKM BO anAnkaumjaTa



BEZPECNOSTNE POKYNY

Upozornenia pre zariadenie

1.

Deti vo veku osem rokov a viac, ako aj osoby so
znizenymi fyzickymi, zmyslovymi a dusevnymi
schopnostami alebo s nedostatkom vedomosti a
skusenosti mdzu pouzivat tento pristroj pod
primeranym dohladom alebo ak dostali prislusné
pokyny tykajuce sa bezpecného pouzivania
pristroja a ak chapu rizika spojené s jeho
pouzivanim.

Deti by sa nemali hrat so spotrebicom.

Cistenie a Udrzbu nesmu vykondvat deti bez
dozoru.

Pred Cistenim alebo udrzbou spotrebica je nutne
vytiahnut zastrcku zo zasuvky. Pred Cistenim
alebo udrzbou spotrebic¢ vypnite.

. Ak je napadjaci kabel poskodeny, musi sa nahradit

Specialnym kablom alebo zostavou, ktoru ziskate
od vyrobcu alebo jeho servisneho zastupcu.
POZOR: Na ucely dobijania batérie pouzivajte iba
odnimatelnd dokovaciu stanicu dodavanu s tymto
zariadenim.

Pouzivajte iba s dokovacou stanicou BS2101.
Tento spotrebic obsahuje batérie, ktoré modzu
vymenit iba kvalifikovani pracovnici.

. Nepriblizujte inteligentny roboticky vysavac do

blizkosti zdroja tepla, ziarenia alebo horiacich
ohorkov cigariet. Je prisne zakdazané vysavat
nasledujuce predmety:
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1) Vsetky kvapaliny, ako je voda a rozpustadla;
2) Vapno, cementovy prach a dalsi stavebny
prach a odpadky;

3) Predmety generujuce teplo, ako su neuhasené
uhliky, ohorky cigariet;

4) Ostre ulomky, ako je sklo atd.;

5) Horlaveé a vybusné predmety, ako je benzin a
alkohol.

. Pred pouzitim odstrante zo zeme vsetky krehké

predmety (ako su okuliare, lampy atd.), a
predmety, ktoré sa moézu zamotat do bocnej kefy,
valcova kefa a hnacie kolesa (ako su droty, zavesy
a dalsie materiadly, ktoré sa lahko zamotavaju).

. Pri pouzivani, Cisteni a udrzbe robota venujte

pozornost svojim vlasom a vyhnite sa ich
zamotaniu do koliesok alebo valcekovych kief.

. Nepouzivajte tento vyrobok v nadmorskej vyske

nad 2000 m.

hi¢
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10.Spravna likvidacia tohto produktu.

1.

Tento symbol znamena, ze tento vyrobok nesmie
byt v krajindch EU vyhodeny do bezného
komunalneho odpadu.

Aby ste zabranili moznému poskodeniu zivotného
prostredia alebo zdravia ludi nekontrolovanou
likvidaciou odpadu, odovzdajte ho zodpovedne na
recyklaciu, aby ste podporili trvale udrzatelné
opatovneé vyuzitie materialnych zdrojov. Na
odlozenie pouzitého zariadenia vyuzite prislusnu
zbernu odpadu alebo kontaktujte predajcu, u
ktorého ste vyrobok kupili. Mézu vziat tento
vyrobok na ekologicky bezpecnu recyklaciu.
Informacie o zaruke

Vyrobca poskytuje zaruku v sulade s legislativou
vlastnej krajiny bydliska zadkaznika, minimalne 2
roky, pocnuc datumom predaja spotrebica
koncovému pouzivatelovi.

Zaruka sa vztahuje iba na chyby materialu alebo
spracovania.

Opravy v ramci zaruky smie vykonavat iba
autorizovaneé servisne stredisko. Pri reklamacii v
ramci zaruky je potrebné predlozit original
nakupneho dokladu (s datumom nakupu).
Zaruka sa nevztahuje na pripady:
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12.

13.

- Bezné opotrebenie

- Nespravne pouzitie, napr. pretazovanie
spotrebica, pouzivanie neschvaleného
prislusenstva

- Pouzitie sily, poskodenie spdsobené vonkajsimi
vplyvmi

Skody spdsobené nedodrzanim ndvodu na
pouzitie, napr. pripojenie k nevhodnému
sietovému napajaniu alebo nedodrzanie pokynov
na instalaciu

- Ciastoc¢ne alebo Uplne demontované spotrebice.
WIFI: 2400-2483.5MHz, MAX. VYKON: 20dBm,
BLUETOOTH MAX. VYKON: 10dBm

Aby boli splnené poziadavky na vystavenie
vysokofrekvencnému ziareniu, mala by sa medzi
anténou tohto zariadenia a osobami pocas
prevadzky zariadenia udrziavat vzdialenost 20 cm
alebo viac. Aby bola zaistena zhoda, neodporuca
sa priblizovat sa blizsie, nez je tato vzdialenost.
LASEROVY PRODUKT TRIEDY 1

NEVIDITELNE LASEROVE ZIARENIE
(Poznamka: Laser je klasifikovany ako Trieda 1
podla IEC 60825-1:.2014)
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Upozornenia pre dokovaciu stanicu
1. “DOLEZITE BEZPECNOSTNE POKYNY - TIETO

POKYNY USCHOVAJTE" a ,NEBEZPECENSTVO -
ABY STE ZNIiZILI NEBEZPECENSTVO POZIARU
ALEBO URAZU ELEKTRICKYM PRUDOM,
STAROSTLIVO DODRZUJTE TIETO POKYNY*,

. Deti vo veku osem rokov a viac, ako aj osoby so
znizenymi fyzickymi, zmyslovymi a dusevnymi
schopnostami alebo s nedostatkom vedomosti a
skusenosti moézu pouzivat tento pristroj pod
primeranym dohladom alebo ak dostali prislusnée
pokyny tykajuce sa bezpecného pouzivania
pristroja a ak chapu rizika spojené s jeho
pouzivanim.

Deti by sa nemali hrat so spotrebicom.

Cistenie a udrzbu nesmu vykonavat deti bez
dozoru.

. Pred Cistenim alebo ddrzbou spotrebica je nutne
vytiahnut zastrcku zo zasuvky. Pred Cistenim
alebo udrzbou spotrebic vypnite.

4. Ak je napdjaci kabel poskodeny, musi sa nahradit

Specialnym kablom alebo zostavou, ktoru ziskate
od vyrobcu alebo jeho servisneho zastupcu.

5. Dokovacia zakladna je pouzitelna iba pre produkt

RVCLS144AB. (Typ batérie: Li-ion, DC 14.4 V,
5200 mAnh)

Po navrate robotického vysavaca na zakladnu, sa
dokovacia zakladna automaticky zacne nabijat.
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. Varovanie: Nabijacka batérii (Dokovacia stanica)

nie je urcena na nabijanie nenabijacich batérii.
POZOR: Aby ste sa vyhli nebezpecenstvu
sposobenému neumyselnym resetovanim
tepelnej poistky, nesmie sa tento spotrebic
napajat cez externeé spinacie zariadenie, ako

je Casovy spinac, alebo pripojit k obvodu, ktory
sa pravidelne zapina a vypina.

Upozornenia pre batériu

1.

Skor nez vyberiete batériu, musite vypnut
spotrebic.
Prosime vas, aby ste batériu nedemontovali sami.

. Ak ju potrebujete vymenit, obratte sa na

popredajné servisné stredisko.
Pouzitu batériu zlikvidujte v sulade s miestnymi
zakonmi a predpismi.

. Nerozoberajte, neotvarajte ani nerozrezavajte

batériu.

. Nevystavujte batérie teplu alebo ohnu. Vyhnite sa

skladovaniu na priamom sinku.
Neskratujte batériu.

. Neskladujte batérie nahodne v skatuli alebo

zasuvke, kde by sa mohli vzajomne skratovat
alebo byt skratované inymi kovovymi predmetmi.

. Nevystavujte batérie mechanickym otrasom.
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10.V pripade uniku nedovolte, aby sa kvapalina
dostala do kontaktu s pokozkou alebo ocami. Ak
doslo ku kontaktu, umyte postinnuté miesto
velkym mnozstvom vody a vyhladajte lekarsku

pomoc.

{5

[symbol IEC 60417-5957
(2004-12 )]

iba na pouzitie vnutri

=

[symbol ISO 7000-0790
(2004-01 )]

precitajte si navod na
obsluhu

[symbol IEC 60417-5031
(2002-10 )]

jednosmerny prud

miniatdrna poistkova vlozka s ¢asovym oneskorenim, kde X je

T symbol pre ¢asovu/prudovu charakteristiku, ako je uvedené v
IEC 60127
~_ [symbol IEC 60417-5032 striedavy prud

(2002-10 )]

[symbol IEC 60417-5172
(2003-02 )]

zariadenie triedy I
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11.

12.

13.

14.
15.

16.
17.

18.

19.

Nepouzivajte ziadnu ind nabijacku nez tu, ktora je
Specialne urcena na pouzitie s tymto zariadenim.
Nepouzivajte ziadne batérie, ktoré nie su urcené
na pouzitie s tymto zariadenim.

V ramci zariadenia nemiesajte réznu vyrobu,
kapacitu, velkost alebo typ.

Uchovavajte batérie mimo dosahu deti.

V pripade prehltnutia batérie okamzite vyhladajte
lekarsku pomoc.

Batérie udrzujte Ciste a sucheé.

Nenechavajte batériu dlhsi cas nabitd, ked sa
nepouziva.

Po dlhsom skladovani mdze byt nutné batérie
niekolkokrat nabit a vybit, aby sa dosiahol
maximalny vykon.

Batérie podavaju svoj najlepsi vykon, ked sa
prevadzkuju pri normalnej izbovej teplote (20 °C +
5°0).

20.Uschovajte pdvodnu dokumentaciu k produktu na

21.

budulce pouzitie.

Batéria sa mbze nenavratne poskodit, ak je dIhsi
Cas nedostatocne nabita. Odporudca sa, aby bola
batéria pred uskladnenim dostatocne nabita.
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TECHNICKE UDAJE

Model produktu: RVCLS144AB
Nabijacie napatie: 16.9 V=
Menovite napatie: 14.4 V=
Menovity vykon: 55 W

Model dokovacej stanice: BS2101

QG INOI N e

765W
7. Vystup dokovacej stanice: 16.9V =, 2A
8. Model batérie: BP14452F
9. Menovité napatie batérie: 14.4 V=
10. Kapacita batérie: 5200mAh, 74.88Wh
11. Limitné napatie nabijania: 16.8V =

PREDSTAVENIE SPOTREBICA
Obsah balenia

Usporiadanie vrchnej
Casti

Navod na pouzitie

Usporiadanie spodnej
casti
Nabijacia stanica

Schranka na
prislusenstvo

Hlavna jednotka

SK-09

Vstup dokovacej stanice: 220-240V~, 50-60Hz,

Opis spotrebica
Pohlad na vysavac zhora (s neotvorenym krytom)

Navrat do Naraznik
nabijacej \ Zapnutie a vypnutie
stanice @~ Tlagidlo
A spustenia/prerusenia
Laserovy senzor
Otvorna —y -~

zdvihanie Vibraénad mopovacia
krytu ‘s  sustava/
Nadrzka na vodu

(vratane
i elektrolytického
Pohlad na vodného modulu
vysavac zhora (s vnutri)
otvorenym
krytom)
Tlacidlo

.Siete / Wifi“ ,
Tlacidlo reset m\/x

(

. Uvolnovacie tlacidlo
<= k nadobe na smeti

Cistiaca kefa

Nadoba na smeti

Uvolnenie
nadrzky

Pohlad zospodu

Senzor proti padu

Univerzalne koliesko

%‘f— Boc¢na kefa

Koleso

Nabijacie Cipy
Specialna
handri¢ka na
vibra¢ni mopovani

Kryt rotacnej kefy

Vystup vody
(pod handri¢kou)
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Vkladanie dielov do nabijacej stanice

Veko stanice
Kontrolka . D

vrchného veka
nabijacej stanice

Navrat k nabijaniu
oblast dosahu signalu
; abijacie Cipy
Vystup vzduchu
duchu

Pohlad zospodu

Kanal na privod

vzduchu
Kanal na odvod

vzduchu

Priestor na uschovanie
privodného kabla

SK-T

Uvolhovacie tlacidlo

MONTAZ

Umiestnenie nabijacej stanice

1. Nabijaciu stanicu postavte k
stene vyhradne na tvrdu
podlahu.

Umiestnite nabijaciu stanicu v
oblasti pokrytej signdlom Wi-Fi
a zaistite tym stabilné sietové

pripojenie hlavnej jednotky a
dobru funkénost jej aplikacie.

/\ Upozornenie

1. Nevystavujte priamemu
sinku.

. Nezakryvajte oblast vysielania

signalu nabijacej stanice

. Neumiestujte nabijaciu

o nalepkami alebo inymi
"‘\% predmetmi.
g X
5y
| X

4. Zaistite, aby oblast na nabijanie
bola vzdy sucha.

606
X
. o X
Ulozte napajaci kabel.

6. Ak sU v miestnosti dalSie
nabijacie stanice vysavada, pred
pouzitim ich odpojte od
elektriny a uschovajte.

Udrzujte nabijacie plochy na 7
nabijacej stanici suché a Cisté
a pravidelne ich Cistite a

utierajte Cistou a makkou
handri¢kou.

N=—

S
)

stanicu na koberce alebo
iné makké povrchy.
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Na zostavenie vibracného mopu pouzite navod

1. Stlacte tlacidlo na
nadrzke a vyberte ju.

3. Pripnite Speciadlnu handricku 4.

na vibracné mopovanie k
spodnej Casti vibracnej
mopovacej sustavy tak, ze
ju zarovnate pozdlz
stredového Svu; na jej
vycistenie/vymenu ju stadi
len zlUupnut.

Specidlna handri¢ka na vibra¢né
mopovanie

-

/\ Upozornenie

1. Naplnte nadrz Cistou 2.

kohutikovou vodou
namiesto inak Cistenej
alebo upravenej vody.

VLS
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2. Odstrante gumovu zatku a

naplnte nadrzku vodou az
po rysku MAX.

Vstup/vystup
na vodu

Vlozte vibracnu
mopovaciu sustavu do
hlavnej jednotky, kym
nezacujete cvaknutie.

Nepridavajte do vody v
Ziadnom pripade ziadne
Cistiace prostriedky ani
dezinfek¢né prostriedky,
oleje ap.

B

3. Funkciu vytierania
nepouzivajte na koberci.

5. Udrzujte terminadl suchy a
Cisty, nez don vsuniete
vibracnu mopovaciu
sustavu.

Terminal

Montdz bocénych kief

1. Zachovajte farbu bocnej
kefy rovnaku ako je farba
stlpika. Zatlacte bo¢nu
kefu dole, az kym sa
nezaklapne na miesto.

4. Neplnte naddrz horlucou
vodou, aby nedoslo k jej
skresleniu pri vysokej teplote.

=1

6. Prietok vody nastavte
pomocou aplikacie v
mobilnom telefdéne.

Rychlost prietoku vody

2. Na odstrdnenie boc¢nej kefy
otocte robot hore nohami a
uchopte boénu kefu za jej
pogumovanu né6zku (davajte
pozor, aby ste netahali
chuchvalce vlasov z bocnej
kefy prilis velkou silou)
oboma rukami, aby ste ju
vytiahli.
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Nabijanie robotického vysavaca

Pred prvym pouzitim polozte robot
blizko stanice a uistite sa, Ze je
robot v nabijacom stave prvého
pouzitia, a potom robot zapnite.

Pri dalsich pouzitiach dbjde robot k
nabijacej stanici automaticky po
dokonceni upratovania.

Pokyny pred prvym pouzitim

1. Pred spustenim upracte drobné
predmety z podlahy a odstrante
labilné, krehké, cenné a pripadne
nebezpelné predmety.

2. Na vytvorenie prekazky pre
robot pouzite vhodné @ @
predmety alebo vytvorte
virtualnu stenu v aplikacii. “X 'V

3. Ak potrebujete oznacit miesto na mape, ktoré nechcete,
nemo&zete alebo nepotrebujete upratat, mézete do mapy cez
aplikaciu vlozit zakdzanu zénu alebo virtualnu stenu/virtualne
steny. Tymto zabranite vysavacu vstup do priestoru.

/\ Upozornenie

Ak vysavac nie je mozné nabit, skontrolujte, ¢i nie s nabijacie
plochy v spodnej Casti vysdvaca blokované bocnymi kefami.
Ak ano, otocte kefou tak, aby ste nabijaciu plochu uvolnili.
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PREVADZKA SPOTREBICA

Metdédy zapnutia

1. Hned ako vysavac umiestnite do nabijacej stanice na nabijanie,
automaticky sa zapne (odporucané).

2. Dlho stlacte ,,() “ na 3 sekundy, kontrolka sa rozblika, vysavac
vyda zvuk a kontrolka zostane svietit, Co znamena, Zze vysavac je
zapnuty.

Zaciatok upratovania

1. V pohotovostnom rezime kratko stlacte ,(O“ na 1 sekundu, ¢o
prebudi vysavac a zaéne upratovat;

2. Ak chcete vytriet podlahu mopom, vyzaduje sa potvrdenie,
ze je vibraéna mopovacia sustava umiestnena spravne.

Pozastavenie upratovania

Pocas upratovania kratko stla¢te ,(O“ na 1 sekundu, vysavac sa
zastavi a prejde do pohotovostného rezimu.

Navrat k nabijaniu

1. Hned ako sa vysavac po dokonceni upratovania vrati do stanice,
kontrolka ndvratu do stanice svieti na ¢erveno;

Hned ako sa vysavac do stanice vrati pre nizky stav batérie, aby
sa dobil, kontrolka navratu do stanice blika.

2. @M V pohotovostnom reZzime kratko stlac¢te ,,@“ na 1 sekundu a
vysavac sa vrati do nabijacej stanice.

@) Pocas upratovania kratko stla¢te , O “ na 1 sekundu, vysavac sa
zastavi; potom stlacte tla¢idlo ,,®“ na 1 sekundu a vysavac sa
vrati do stanice na nabijanie.

3. V pripade zvlastnych podmienok (ako je vybita batéria,
zaseknuty vysavac atd.) sa vysavac do stanice automaticky vratit
nemusi a nenabije sa. V takom pripade umiestnite, prosim,
vysavac do nabijacej stanice ruc¢ne.

RieSenie problémov

Pri vyskyte chyby vysavaca, kontrolka napdjania rychlo blika. Chybu
odstrante kratkym stlacenim tlac¢idla ,,@“ na 1 sekundu.
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Pripojenie robota k stanici

1. Rychle pripojenie: Ked je robot vo vypnutom stave, stlacte
dlho ,, O“ na 3 sekundy.

Spojenie sa automaticky dokondi, ked robot zapnete. Zvuk
,Di-du”“ znamena, Ze bolo spojenie Uspesné.

2. Manualne pripojenie: Ked'je robot v zapnutom stave, dlho
stlacte zaroven , O“ a, ®“ na 3 sekundy. Ak je spojenie
uspesné, zacCujete zvuk ,Di-du”“ a kontrolka stanice trikrat
blikne.

Vypnutie spotrebica

1. Dlho stlacte tlacidlo ,,()“ na 3 sekundy, kontrolka napajania
zacne blikat.

2. Vysavac vyda zvuk, kontrolka napajania nesvieti, Co znamena, ze

je vysavac vypnuty.

/\ Upozornenie

1. Ak nie je mozné zacat 2. Vysavac sa pocas
upratovanie pre nizky stav upratovania automaticky
batérie, vysavac pred vrati do stanice nabit v
upratovanim nabite. pripade slabej batérie. Po

Uplnom nabiti sa vrati spat k

upratovaniu z miesta
D =) prerusenia, aby upratovanie
dokoncil.
) =
3. Pocas nabijania kontrolka 4. Vysavac prejde do rezimu
napajania pomaly blika a spanku po 10 minutach

neaktivity, z pohotovostného
rezimu vysavac prebudite
stlacenim lubovolného

D @ / /@\ tlacidla na vysavaci.

Q- q

5. Ak sa vysavac nachadza v nabijacej stanici, nie je mozné ho
vypnut. Ak ho potrebujete vypnut, presunte ho do priestoru
mimo nabijacej stanici.

trvalo sa rozsvieti az po
dokonceni nabijania.
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Sposoby vyprazdnovania nadoby na odpad

1. Nastavenie castosti a frekvencie vyprazdnovania:

Nastavenie automatického vyprazdnovania nddoby na odpad sa
moze upravovat cez aplikdciu ConnectLife Robot.

Dizka zberu sa mdze nastavit v rozmedzi 6 az 14 sekund.
Frekvencia samocistenia sa mdze nastavit v upratovacich
cykloch po 1, 3 alebo 5 Uspesne dokonéenych upratovaniach.

941 ol T -
< Dust collection settings

Auto

1time v
3times

5 times.

Never

Dust collection time

2. Automatické vyprazdnovanie:

Proces vyprazdniovania sa spusti automaticky po uspeSnom
dokonceni naplanovaného upratovania a navratu vysavaca do
nabijacej stanice.

3. Ruc¢né vyprazdnovanie:

Po uspesnom dokonceni upratovania sa mbdze vysavac poslat
do nabijacej stanice ru¢ne. Proces vyprazdrovania sa spusti
automaticky po navrate vysdvaca do nabijacej stanice.

4. Vyprazdnenie nddobky na smeti cez aplikaciu:

Po navrate vysavaca do nabijacej stanice mbzete cez ikonu v
aplikacii ,,Vyprdzdnenie nddobky na odpad“ spustit proces
vyprazdnovania.

Poznamka: Nabijacia stanica pri procese vyprazdnovania vyrazne
zvySi svoj vykon a je hlu¢nejsSia nez v beznom rezime.
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Kontrolky stavu hlavnej jednotky

Kontrolky

Kontrolka
pohotovostného
rezimu trvalo
svieti.

Kontrolka
pohotovostného
rezimu nesvieti.

Kontrolka
pohotovostného
rezimu rychlo
blika.

Kontrolka
pohotovostného
rezimu pomaly
blika.

Kontrolka ndvratu
k nabijaniu trvalo
svieti.

Kontrolka navratu
k nabijaniu blika.

Kontrolka navratu
k nabijaniu
nesvieti.

Kontrolka wifi je
vypnuta.

Kontrolka wifi
pomaly blika.

Kontrolka wifi
rychlo blika.

Kontrolka wifi
trvalo svieti.

Kontrolka vodnej
elektrolyzy
je zapnuta.

Kontrolka vodnej
elektrolyzy
je vypnuta.

Vysavac je v pohotovostnom
rezime alebo upratuje a po
dokonceni upratovania sa
vrati k nabijaniu.

Vysavac je v rezime spanku
alebo je vypnuty.

Robot nefunguje, ako ma.

Vysavac sa nabija.

Po dokonceni upratovania sa
vysavac vrati k nabijaniu.

Vysdavac sa vracia k nabijaniu
z dévodu nizkeho stavu
batérie.

Vysavac je v pohotovostnom
rezime/upratuje/sa nabija.

Vysavac nie je sparovany so
sietou alebo je odpojeny od
siete.

Vysdvac caka na sparovanie
so sietou.

Prebieha prenos dat.

Robot ukazuje normalne
spojenie so sietou.

Elektrolyticky vodny modul
je v prevadzke.

Elektrolyticky vodny modul
sa neda zapnut.

Pozrite rieSenie problémov
(Strana 16) pre rieSenie
poruch.
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Kontrolky stavu nabijacej stanice

Kontrolky ———Stav_—Rieienie |

Nesvietia

Biela kontrolka
trvalo svieti.

Cervena kontrolka
trvalo svieti.

Cervena kontrolka
blika.

Nabijacia stanica nie je
zapojena do elektriky. /

Nabijacia stanica je v /
pohotovostnom rezime.

Nabijacia stanica bola nejaky /
¢as zapnuta.

Vysdvac sa vracia do stanice, hned

ako dorazi do stanice, /
automaticky sa spusti rezim
samocistenia.

Nabijacia stanica zbiera /
prach.

Vymente plné vrecusko za

Vrecusko na smeti je plné. .
noveé.

Vrecusko na smeti nie je na
svojom mieste alebo na nabijacej
stanici nie je pevne zaklapnuty
vrchny kryt.

Vlozte vrecusko na smeti a
pevne uzavrite vrchny
kryt.

POUZIVANIE APLIKACIE

POZNAMKA:
Ak sa zmeni nazov

alebo heslo vasej domacej Wi-Fi, budete musiet

znovu nadviazat spojenie s robotickym vysavacom.

1. Aplikacia podporuje iOS 9.0 a vyssi, Android 6.0 a vyssie verzie
telefénneho systému, ale zariadenie Pad nie je akceptované.
VSeobecne je mozné verziu systému telefénu skontrolovat kliknutim
na ,Nastavenie - O mobilnom teleféne” v mobilnom telefdne.

2. Tento model nepodporuje smerovac so sifrovanim WEP.

3. Konfiguracia vysavaca na pristup k sieti vyzaduje siet Wi-Fi s
frekvenénym rozsahom 2,4 GHz, frekvencény rozsah 5 GHz nie je
aktudlne kompatibilny.

4. Nekonfigurujte pristup k sieti v stave nabijania.

5. Wi-Fi je povinna na konfiguraciu pristupu k sieti vysavaca. Hned ako

je pristup k sieti U
prevadzkovat v p
ovladat na dialku.
6. Ak sa zmeni vase

spesne nakonfigurovany, je mozné aplikaciu
rostredi siete Wi-Fi/2G/3G/4G a &isti¢ je mozné

domace Wi-Fi heslo, vysavac sa zobrazi off-line.
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7. Ak ostatni chcu pouzivat aplikaciu na ovlddanie rovnakého pristroja,
musi ich do aplikacie pozvat vlastnik zariadenia zdielanim zariadenia
s u¢tom nového pouzivatela (za podmienky, ze si pozvany stiahol
aplikaciu a zaregistroval ucet).

8. Zariadenie sa odstrani zo zoznamu zariadeni byvalého vlastnika
zariadenia, ak novy vlastnik Uctu zariadenie Uspesne pripoji.

9. Hned ako je robot Uspesne nakonfigurovany na pristup k sieti,
nasledujluce operacie povedu k vymazaniu nastavenia Wi-Fi a
vyzaduje sa konfiguracia sekundarneho pristupu k sieti; pomocou
dlhého stlacenia tlacidla konfiguracie pristupu k sieti na zariadeni
na 3 sekundy a po tom, ¢o zacCujete zvuk tikania, sa vSetky
informacie Wi-Fi vymazu.

SPAROVANIE ROBOTA S APLIKACIOU PRE
MOBILNY TELEFON

1. Uistite sa, Ze je mobilny telefdon pripojeny k vasej domacej Wi-Fi. Vyplnte
si heslo zo svojej Wi-Fi.

2. Stiahnite si aplikaciu ConnectLife Robot a zaregistrujte svoj robot v
dvoch krokoch:
a) Naskenujte QR kod alebo vyhladajte ConnectLife Robot APP v
obchode Apple App Store (https://www.apple.com/app-store/)
alebo v obchode Google Play (https://play.google.com/store/apps)
a stiahnite ju.

b) Otvorte aplikaciu, zaregistrujte sa a vytvorte si svoj osobny
Ucet podla pokynov na displeji.
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3. Pridajte svoj robot do svojej aplikacie z dostupnych zariadeni
stlacenim ,Pridat zariadenie” alebo symbolu ,,+*.

4. Ak ma vas telefon Bluetooth ON, zariadenie sa vam mdze objavit
v hornej ¢asti obrazovky (vlavo dole obrazok), kde ho vyberiete
a postupujte podla pokynov v APP. V pripade ruéného pridavania
robota najdite Small Home Appliances na karte VLAVO a potom
vyberte Robot Vacuum (Wi-Fi). Najdite ho posunutim moznych
zariadeni nadol (dolny PRAVY obrazok).

5. Na dokoncenie tohto sparovania postupujte podla dalsich
pokynov.
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KAZDODENNA UDRZBA A
SERVIS

Udrzba nadobky na prach (&istenie podla potreby)

2. Vysypanie prachu: otvorte

1. Vybratie nadoby na
odpad z vysavaca:
Uchopte nddobu na
smeti dvoma prstami tak,
aby ste zaroven uvolnili
zamku a nadobu vyberte
tahom nahor.

Tlacidlo
uvolnenia

nadobku na prach a
vysypte prach z nddobky.

Udrzba vibraénej mopovacej stustavy
(odporuc¢ame cistit kazdy tyzden)

1. Stlacte tlacidlo na
nadrzke a vyberte ju.

3. Vytiahnite zatku pre
vstup/vystup vody z
nadrzky, aby ste vyliali z

2.

Pri vibra¢nej nadrzke
zohladnite, prosim, ze
podloZku nie je mozné
odstranit, zlozte iba
mopovaciu handric¢ku a
pred dalsim pouzitim ju
umyte. -

&

. Vycistite handricku.

3. Odstrante sustavu filtrov
podla pisomnych
pokynov na sustave
filtrov.

4. Vycistite nddobku na prach,
sustavu filtrov a vypln filtra;

az budu celkom cisté a
suché, vratte ich na miesto,
uzavrite zadny kryt a
skontrolujte, Ci je vSetko na
svojom mieste; (Tak
nadobka na prach, ako aj

nadrzky vsetku vodu; utrite
povrch nadrzky kdskom ’
Cistej handricky, vibracnu '
nadrzku vodou necistite.

Vstup/ ég §

vystup &
na vodu

6. Pravidelne ¢Cistite od vodného

sustava filtrov su

umyvatelné vodou).

A

L Umiestnenie filtrov

5. Ocistite prach z otvoru
na zber prachu na

nadobke na prach. na prach filtra filtrov

[ =] ]
vzduchu

S
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Nadobka Vypln Sustava

5. Osuste vibracnu
mopovaciu sustavu a
Specialnu handri¢ku na
vibraéné mopovanie.
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D kamena podla navodu.

Naplnte nadrz vodou az po
rysku MAX. Do vody pridajte 5
g kyseliny citronovej a 30
minut nechajte pdsobit. Vodu
vylejte a do nadrzky napustite
Cistu vodu.

Podla potreby postup
opakujte. Pocas cistenia nikdy
nemajte nadrz pod el. prudom.




Cistiace naéinie

1. Cistiace nacinie je
umiestnené nad nddobkou
na prach.

Cistiaca %{\%
kefa

2. Pouzite tuto metddu Cistenia
kefy:

D Vlasy namotané na kefe
najprv nastrihnite
pomocou prilozenej ziletky
na Cistiacej kefe;

2 Vlasy z kefy odstrante
pomocou kefky alebo

rukou.
S N6z

Jemna kefa

Udrzba valcovej kefy (odporuca sa
vykondvat aspon 1x tyzdenne)

1. Otocte hlavnu jednotku
dnom nahor, drzte jednou
rukou vrchny zarez krytu
valcovej kefy, potom
pritlacte smerom dole, aby
ste mohli kryt odobrat a
vytiahnut ho, a zdvihnite
pravu stranu valcovej kefy,
aby ste ju vybrali.

2. Ocistite valcovu kefu a jej
kryt pomocou cCistiacej kefky
alebo jemnej handricky.

3. Umyte valcovu kefu vodou a
osuste ju.

Koncovy kryt
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4. Po dokonceni upratovania vsunte
koncovy kryt spat do tela kefy.

5. Vlozte telo kefy do priestoru na
kefu v smere, ako je na obrazku.

6. Vsunte a zacvaknite kryt valcovej
kefy do robota.

Udrzba kolies (odporuéa sa vykonavat
aspon 1x tyzdenne)
Hnacim kolesom otacajte dopredu a dozadu, aby ste z neho

odstranili cudzie predmety. Ocistite ich pomocou ¢&istiaceho
nacinia alebo jemnej handricky a odstrante vlasy a cudzie telieska.

Udrzba boénych kief (odporuéa sa vykonavat
aspon 1x tyzdenne)

1. Vyberte boc¢né kefy.
2. Odstrante prach prilepeny k boénym kefam.
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Cistenie senzora a pruzinovych &ipov
(odporucame cistit kazdy tyzden)

Jemne utrite nabijacie Cipy
pomocou jemnej suchej
handricky, aby ste zaistili
normalne nabijanie.

Jemne utrite senzor pomocou
jemnej handricky, aby ste

odstranili prach na jeho povrchu.

Vymena vrecuska na prach od nabijacej
stanice (odporuc¢ame menit raz mesacne)

Vybratie vrecuska na prach

RR

Utieranie filtracného

sita

prach

Vlozenie vrecuska na

stanice
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Zavrite vrchny kryt nabijacej

Udrzba zakladne nabijacej stanice (podla

potreby)

Odskrutkujte skrutky vzduchového kanalika, aby ste odstranili kryt

Cistenie vzduchovych kanalikov

RIESENIE PORUCH HLAVNEJ
JEDNOTKY A JEJ APLIKACIA

Problém Mozna pricina RieSenie

Roboticky vysavac
sa nenabija.

Roboticky vysavac
sa nevracia do
nabijacej stanice.

Hlavna jednotka
zaseknuta.

1. Nabijacie plochy vysavaca a
dobijacej stanice nie su
v Uplnom kontakte.

. Nabijacia stanica
nie je spravne umiestnena.

. Hlavna jednotka sa zamotala
a je zaseknuta kvoli
predmetom na zemi, ako su
droty.

. Bocné kefy a valcova
kefa sa zasekli a robot sa
nemdze normalne
pohybovat.

3. Podvozok hlavnej jednotky

sa zasekol kvoli prekdzkam.

N

1.

1.

N

[eN]

Umiestnite vysavac¢ 1 m pred
stanicu a stlacte tlacidlo na
navrat do nabijacej stanice.

. Pozrite str. 12 v manuali.

Upracte rozhadzané kable
a dalSie predmety na podlahe.

. Upracte pohadzané predmety, pri

ktorych sa valcova kefa/boc¢né
kefy zasekli, a umiestnite hlavnu
jednotku na rovnu podlahu, aby
ste ju mohli spustit.

. Upracte dotknuty priestor alebo

vytvorte zakdzanu oblast po
upratani prekazok.
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Problém

Roboticky vysavac
nedokondil
upratovanie

priestoru, ale vracia

sa k nabijaniu.

Upratovanie nie je
podla planu.

Vysavac nepracuje.

Hlavna jednotka
cuva.

Vysavac nevydava
Ziadne zvuky.

Robot upozornuje,
Ze heslo nie je
spravne.

Prvy krok
pripojenia k Wi-Fi
trva prilis dlho a
automaticky
ukazuje, Zze sa
pripojenie
nepodarilo.

Druhy krok
pripojenia k Wi-Fi
trva prilis dlho a
automaticky
ukazuje, Zze sa
pripojenie
nepodarilo.

N

. Hlavna jednotka

zaznamenala
nizku Uroven batérie.

. Plan upratovania bol

zruseny.

. Hlavna jednotka je v

rezime DND (Nerusit).

. Lavé alebo pravé koleso

nie je na podlahe.

. Ochranny kryt

navigacného modulu
je zaseknuty.

. Pred robotom su prekazky.

Naraznik je zaseknuty.
Senzor proti spadnutiu
je pokryty prachom.

. V aplikacii bolo nastavené

stlmenie alebo stisenie.

. Heslo k vasej domacej sieti

Wi-Fi nie je spravne, a
robot sa preto neméze
pripojit na internet.

. Pripojenie k Bluetooth sa

nepodarilo.

. Skontrolujte, ¢i je siet

spravne pripojena.

. Robot je prilis daleko od

routera a dostava slaby
signal.

. Zariadenia pripojené k

routeru su nad limitom.

. Wi-Fi heslo obsahuje

zvlastne znaky, ako su
medzery alebo interpunkcie.

—_

—

—_

4.

. Umiestnite roboticky

vysavac do nabijacej
stanice.

Znovu naplanovat.

. Vypnite rezim DND alebo

upravte ¢asovy rdmec
DND.

. Polozte hlavnu jednotku

na rovny povrch,
aby ste ju mohli spustit.

. Poklepte na ochranny kryt,
aby ste odstranili cudzie telieska.
. Odpracte prekazky

pred robotom.

. Poklepte na naraznik, aby ste

odstranili cudzie telieska.

. Ocistite prach z povrchu
SoSovky senzora proti spadnutiu.

. Nastavte hlasitost v aplikacii.

. Dlho stlacte tlacidlo Wi-Fi, kym

nezacujete pipnutie, a potom
zadajte heslo na
pripojenie na internet.

Resetujte Bluetooth.

. Znovu zapnite robot.
. DIho stlacte tlacidlo Wi-Fi na

reStartovanie pripojenia k sieti.

Znovu robot pripojte k Wi-Fi.

. Pocas pripajania polozte robot

blizsie k routeru.

. Pouzite hotspot svojho telefénu

na pripojenie robota. Ak to bude
fungovat, znizte, prosim, pocet
pouzivatelov pripojenych k
routeru alebo navyste kapacitu
routera a skuste to znovu.
Resetujte svoje heslo na Wi-Fi a
vyhnite sa pouzivaniu zvlastnych
znakov.

Treti krok
pripojenia k Wi-Fi
trva prilis dlho a
zariadenie
ukazuje, Ze sa
pripojenie
nepodarilo.

Aplikacia ukazuje
stratu spojenia.

Chod aplikacie
reaguje s
oneskorenim.

Hlavna jednotka
nezbiera
automaticky prach
po tom, ¢o

sa vrati k nabijacej
stanici.

Po dokonc&eni
vysavania sa
odpad v nadobke
na prach neuklada
do nabijacej
stanice.

Odpad vypadava
z hlavnej jednotky
pocas jej
prevadzky.

—

N~

Mozna pricina

. Nepodarilo sa prepojit

Ucet.

. Sietovy signal je

nestabilny.

. Vas mobilny telefén nie je

spravne pripojeny k sieti.
Vas router nefunguje
spravne.

. Vas roboticky vysavac nie

je zapnuty.

. Wi-Fi konfiguracia robota

je vymazana.
Heslo na Wi-Fi je iné alebo
sa zmenila siet.

Siet je pretazena.

. Vas mobilny teleféon ma

§Iaby signal Wi-Fi.
Sirka pasma siete nie je
dostatocna.

. Vrecusko na smeti je plné.

2. Vrchny kryt nabijacej

stanice nie je zatvoreny.

. Vrecusko na prach nie je

vlozené az do konca.

. Vzduchové kanaliky

nabijacej stanice su
upchaté cudzimi
telieskami.

. Otvor na zbieranie prachu

v nddobke na prach
je upchaty cudzimi
telieskami.

Riesenie

1

Znovu sa prihlaste do aplikacie.

2. Ked je sietovy signal dobry,

wN

—

1

1.

stlacte dlho tlac¢idlo Wi-Fi, aby
ste spojenie restartovali.

. Znovu pripojte mobilny telefén

k svojej sieti.

Restartujte router.

Zapnite tlacidlo zapnutia
robotického vysavaca.
Pridajte nové zariadenie do
aplikacie.

Ked sa robot zapne, dlho tlacte
(3 sekundy) tlacidlo na
sparovanie so sietou, kym
nezacujete pipnutie.

Znovu pridajte robot podla
prevadzkovych pokynov v
mobilnom teleféne.

. Restartujte router a znizte pocet

pouzivatelov, ktori k nemu maju
pristup.

Skontrolujte nastavenie svojho
telefénu.

. Zvyste Sirku pasma siete.

Nahradte ho novym vrecuskom,
pozrite dalSie detaily na str. 27.

. Pevne zavrite vrchny kryt

Zasunte vrecusko na prach
az do konca.

. Ocistite vzduchové

kanaliky nabijacej
stanice.

Vycistite cudzie
telieska z otvoru na zber
prachu.
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Dalsie mozné riesenia poruch ndjdete v aplikacii
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