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1. Wylaczenie odpowiedzialnosci i srodki

1.1 Zastrzezenie

Drony to produkty wigzace si¢ z potencjalnymi zagrozeniami i stosunkowo skomplikowanymi operacjami. Przed
rozpoczeciem uzytkowania nalezy doktadnie zapoznac sie z petng instrukcjg obstugi, aby zdoby¢ podstawowa
wiedze i zapoznac sie z funkcjami drona. Przy pierwszym uzyciu ATOM zaleca sig korzystanie z niego w trybie
GPS w przestronnym miejscu na zewnatrz, aby zapoznac sie z jego funkcjami.

Nalezy $cisle przestrzegac instrukcji obstugi i srodkéw ostroznosci zawartych w podreczniku, aby zapewni¢
bezpieczne i prawidiowe uzytkowanie. Uzytkownicy w wieku ponizej 16 lat powinni znajdowac sig pod
nadzorem osoby dorostej, a produkt powinien by¢ przechowywany w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Firma zrzeka sig odpowiedzialno$ci i nie $wiadczy ustug gwarancyjnych za jakiekolwiek bezposrednie lub
posrednie straty (w tym utrate mienia i obrazenia ciata) wynikajace z nieprzestrzegania przez uzytkownika
wskazowek bezpieczenstwa zawartych w Podreczniku.

Nalezy unika¢ demontazu jakiejkolwiek czgsci produktu z wyjatkiem $migiet lub modyfikowania go bez oficjalnych
wskazowek; uzytkownicy beda odpowiedzialni za wszelkie konsekwencje wynikajace z takich naruszen.

Aby uzyska¢ pomoc dotyczaca uzytkowania, obstugi i konserwacji, nalezy skontaktowac sie z lokalnym
dealerem lub Spotka.

Potensic zastrzega sobie prawo do ostatecznej interpretacji niniejszego dokumentu i powiazanych dokumentéw
produktowych, a informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia. Najnowsze aktualizacje mozna znalez¢ na
stronie https://www.potensic.com.

1.2 Bezpieczenstwo i srodki ostroznosci

Trzymaj sie z dala od przeszkéd i ttumow

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo zaréwno uzytkownikowi, jak i osobom znajdujgcym sie w poblizu, produkt nalezy
trzymac z dala od zattoczonych miejsc, wysokich budynkéw i kabli wysokiego napiecia. Ponadto nalezy powstrzymac
sig od korzystania z urzadzenia w trudnych warunkach pogodowych, takich jak silny wiatr, ulewny deszcz i burze. Te
$rodki ostroznosci sa konieczne, poniewaz produkt moze wykazywac nieprzewidywalne predkosci lotu, wahania
stanu i potencjalne zagrozenia.

Chroni¢ przed wilgocia

Aby zapobiec nieprawidtowosciom lub uszkodzeniom spowodowanym przez wilgo¢ wptywajaca na precyzyjne
komponenty elektroniczne i czes$ci mechaniczne wewnatrz produktu, nalezy przechowywac¢ go z dala od wilgoci.
Bezpieczne dziatanie

Podczas obstugi drona prawdopodobienstwo wystapienia nieprzewidzianych zagrozen wzrasta, gdy uzytkownicy sg
zmeczeni, w ztym stanie psychicznym lub brakuje im do$wiadczenia. Aby zapewni¢ bezpieczenstwo, konieczne jest
odnowienie lub naprawa produktu przy uzyciu oryginalnych czesci. Produkt nalezy uzytkowac scisle w
okreslonych granicach i przestrzega¢ lokalnych przepiséw bezpieczenstwa.

Trzymac z dala od szybko obracajacych si¢ czesci

Gdy $migta produktu obracajq sie z duza predkoscia, nalezy trzymac je z dala od ttuméw i zwierzat, aby zapobiec
zadrapaniom lub zaktéceniom. Nalezy unika¢ dotykania obracajacych sie $migiet rekami.

Przechowywac z dala od zrédet ciepta

Aby zapobiec nieprawidtowosciom, odksztatceniom i potencjalnym uszkodzeniom, produkt nalezy przechowywac¢ z dala
od zrédet ciepta i wysokiejt e m p eratury . Ten srodek ostroznosci jest szczegélnie wazny, poniewaz produkt
skfada sie z elementéw metalowych, widknistych, plastikowych i elektronicznych.

1.3 Ostrzezenia i podpowiedzi

01. Opakowanie i instrukcje nalezy przechowywac¢ w bezpiecznym miejscu, poniewaz zawierajg one wazne informacje.
02. Uzytkownicy sg odpowiedzialni za zapewnienie, ze korzystanie z tego drona nie spowoduje szkéd na osobie
lub mieniu innych oséb.

03. Nasza firma i dealerzy nie ponoszg odpowiedzialnosci za straty i obrazenia ciata wynikajace z niewtasciwego
uzytkowania lub obstugi.

04. Uzytkownicy musza $cisle przestrzegac krokéw opisanych w instrukcji obstugi, aby zainstalowac i przetestowacé
drona. Podczas lotu nalezy zachowa¢ minimalng odlegto$¢ od 1 do 2 metréw od uzytkownikéw lub innych oséb,
aby zapobiec kolizji drona z ludzkimi ciatami, powodujac obrazenia.
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Produkt powinien by¢ montowany przez osobe dorosta. Uzytkownicy w wieku ponizej 16 lat nie powinni
obstugiwaé produktu samodzielnie. Akumulator powinien by¢ tadowany pod nadzorem osoby dorostej, a
podczas procesu tadowania powinien znajdowac sie z dala od materiatéw tatwopalnych.

. Produkt zawiera mate czgsci. Umies$¢ je poza zasiggiem dzieci, aby zapobiec przypadkowemu potknieciu.
07.

Nie uzywaj produktu nad drogami lub stojaca woda, aby unikna¢ wypadkoéw.
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Zabrania sie demontazu lub ponownego montazu produktu, z wyjatkiem $migiet, poniewaz moze to prowadzi¢
do nieprawidtowegod ziatania drona.
¢

10. Pilot zdalnego sterowania ma wbudowang baterie litowa 3,7 V, ktéra nie wymaga wymiany.

©

. Baterig inteligentng nalezy tadowaé za pomoca tadowarki USB zgodnej z normami FCC/CE.

11. Nie zwierac¢ ani nie $ciska¢ akumulatora, aby unikna¢ wybuchu.

12. Nie nalezy umieszcza¢ akumulatora w gorgcym miejscu (w ogniu lub w poblizu grzejnika elektrycznego).

13. Zachowaj bezpieczng odlegto$¢ od szybko obracajacych sie $migiet; unikaj uzywania produktu w ttumie, aby
unikna¢ zadrapan lub obrazen.

14. Nie nalezy uzywac produktu w miejscach o silnym polu magnetycznym, takich jak w poblizu kabli
wysokiego napigcia, budynkéw zawierajacych metale, samochodéw i pociagéw; w przeciwnym razie
stabilno$¢ potaczenia moze zosta¢ naruszona.

15. Upewnij sig, ze doktadnie zapoznate$ sie z lokalnymi przepisami i regulacjami, aby unikna¢

nieautoryzowanego uzycia drona.

. Aby spefni¢ wymagania lotniczego $rodowiska radiomagnetycznego, w okresie obowigzywania nakazéw

kontroli radiowej wydanych przez odpowiednie witadze krajowe w okreslonych regionach, korzystanie z
pilota zdalnego sterowania powinno by¢ zawieszone zgodnie z instrukcjami.

N
o

17. Prosimy o powstrzymanie sie od lotéw na niskich wysokosciach nad powierzchniami wody.
18. Prosimy o trzymanie sig¢ z dala od lotnisk, tras lotéw i innych obszaréw o ograniczonym dostepie.

2. Wskazoéwki dotyczace

»

»

»

»

2.1 Legenda

@ Zabronion C_) Podpowiedzi dotyczace obstugi i

& e uzytkowania

————— Wazne------------------------o-o oo Warunki- techniczne i infermacje--------------- - -~
referencyjne

2.2 Sugestie dotyczace uzytkowania
1. Zaleca sig obejrzenie filmu instruktazowego i skréconej instrukcji obstugi przed zapoznaniem sig z instrukcja.
2. Przed zapoznaniem sie z instrukcjg nalezy przeczyta¢ sekcje Zastrzezenia i srodki ostroznosci.

2.3 Film instruktazowy / Pobierz aplikacje
Zeskanuj kod QR znajdujacy si¢ po prawej stronie:

1. Pobierz aplikacje PotensicPro (zwang dalej "aplikacjq").

2. Obejrzyj filmy instruktazowe.

3. Dostep do najnowszej instrukcji obstugi.

4. Zapoznaj sig z czesto zadawanymi pytaniami (FAQ).

2.4 Rejestracja i pomoc

Wymagane jest zatozenie konta podczas korzystania z aplikacji po raz pierwszy, aby zapewni¢ lepsze wrazenia
uzytkownika.

Procedury rejestracji

1. Wprowadz swdj adres e-mail;

2. Ustaw hasto;

3. Sprawdz i zaakceptuj protokoty;

4. Zarejestruj sie.

Po rejestracji mozna zalogowac sie do aplikacji.

Uwaga: Podczas rejestracji wymagane jest potaczenie z Internetem.

Pomoc



Dzigkujemy za zakup Potensic Atom. Przed pierwszym uzyciem drona zalecamy uwazne przeczytanie instrukcji
obstugi.

Skontaktuj sie z naszym zespotem pomocy technicznej pod adresem support@potensic.com, jesli napotkasz
jakikolwiek problem z dronem. Pamigtaj, aby poda¢ identyfikator zamowienia i szczegoty problemu.
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» 2.5 Warunki techniczne

IMU IMU (inercyjna jednostka pomiarowa), najwazniejszy czujnik drona.
TOF TOF (time of flight), czas od nadania do odebrania sygnatu podczerwieni w
(Czas lotu) celu okreslenia odlegtosci do celu.
System wizyjny System czujnikéw, ktéry znajduje sie w dolnej cze$ci drona i sktada sig z
skierowany kamery i modutu TOF.
w dot
Pozycjonowanie wizji Wysoka doktadno$¢ pozycjonowania realizowana przez system Downward
Vision.
Kompas Czujnik geomagnetyczny, ktéry umozliwia dronowi okreslenie kierunku.

Czuijnik cisnienia atmosferycznego, ktéry umozliwia dronowi okreslenie wysokosci

Barometr I
za pomocag cisnienia atmosferycznego.

Blokowanie/odblokowywa an05| sie do przejécia silnikéw drona ze stanu stacjonarnego do obrotéw
nie jatowych.

Po odblokowaniu silnik zacznie obracac sie ze statg predkoscia, ale nie bedzie w

Praca na biegu jatowym stanie zapewni¢ wystarczajacej sity nosnej, aby dron mégt wystartowac.

Automatyczny powrét Dron powrdci do punktu HOME automatycznie na podstawie pozycjonowania
GPS.
Gtowica drona Potozenie kamery drona.
Drazek sterowania Wznoszenie lub opuszczanie drona.
przepustnicag
Drazek sterujacy Lataj dronem do przodu lub do tytu.
nachyleniem
Drazek sterujacy Le¢ dronem w lewo lub w prawo.

przechylaniem

Drazek sterujacy Umozliwia obracanie drona w prawo lub w lewo.
odchyleniem

W tym rozdziale przedstawiono charakterystyke funkcjonalng ATOM, a takze schematy drona i pilota zdalnego
sterowania.

» 3.1 Wprowadzenie

Atom posiada sktadane ramiona dla wygodnego przenoszenia, a jego lekki korpus wazy mniej niz 250 g. Dron
posiada system pozycjonowania Vision Positioning System, ktéry pozwala na precyzyjne zawisanie na niskich
wysokosciach w pomieszczeniach i na zewnatrz. Wyposazony w czujnik GPS, dron umozliwia pozycjonowanie
i automatyczny powrét. Kamera wykorzystuje 1/3-calowy czujnik obrazu Sony CMOS, zdolny do
przechwytywania wideo w wysokiej rozdzielczosci 4K/30FPS i zdje¢ o rozdzielczosci 12 miliondw pikseli.
Kamera jest zamontowana na 3-osiowym gimbalu, co pozwala na uzyskanie stabilnych uje¢ podczas obstugi
drona.

Pilot zdalnego sterowania ATOM wykorzystuje technologig transmisji cyfrowej PixSync™ 3.0 2.4G, osiggajac
maksymalna odlegto$¢ komunikaciji do 6 km i transmisje wideo 720P w idealnych warunkach. Kontroler ma
chowanag i sktadang konstrukcje, ktéra zapewnia miejsce na urzadzenie mobilne po roztozeniu. Po podtaczeniu
do kontrolera zapomocakabla USB mozna obstugiwac i konfigurowaé drona za pomocg aplikacji, a



takze ogladac transmisje wideo w wysokiej rozdzielczosci. Wbudowana w pilota bateria litowa zapewnia
maksymalny czas pracy wynoszacy okoto 2,3 godziny.

ATOM wykorzystuje zastrzezong technologie sterowania lotem SurgeFly™, osiggajac maksymalng predko$¢
lotu 16 m/s (52 stop/s) i maksymalny czas lotu okoto 32 minut, z odpornoscia na wiatr do poziomu 5.

04—



& « Warunki testowe maksymalnego czasu lotu: Lot z rownomierng predkoscia 5 m/s w
temperaturze 25°Cibezwietrznie.
« Warunki test ksymalnej odlegtosci tr isji: Zmierzona w otwartym srodowisku bez
zaktocen, przy wysokosci lotu 120 m i bez uwzglednienia powrotu drona.
« Zuzycie energii znacznie wzrosnie, gdy dron bedzie wracat pod wiatr. Jesli aplikacja
wyswietli komunikat o silnym wietrze, nalezy obnizy¢ wysokos¢ lotu i wréci¢ na
czas, aby zapewnic¢ bezpieczenstwo drona.

Lista kontrolna przed lotem:

1. Zwré¢ uwage na lokalng prognoze pogody i upewnij sig, ze jest ona odpowiednia do latania dronem.
Upewnij sie, ze bateria jest w petni natadowana.

Upewnij sig, ze oprogramowanie sprzetowe zostato zaktualizowane do najnowszej wersji.

Upewnij sig, ze $rodowisko lotu jest otwarte i wolne od zakiécen.

oMb

Przed startem nalezy upewni¢ sig, ze bateria jest zabezpieczona, a klamra wysuwa sie prawidtowo
oraz ze nie ma zdeformowanych $migiet i poluzowanych $rub.

o

Wiacz zasilanie drona na otwartym i rwnym terenie, poczekaj, az dron przejdzie w tryb GPS przed startem i

zwrdé¢ uwage na punkt HOME.

» 3.2 Schemat drona

O d -
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1. Wskaznik tadowania 9. Wskaznik zasilania
2. Port tadowania TYPE-C 10. Przycisk parowania
zasilania/czestotliwosci
3. Klamra akumulatora
11. 3-osiowy gimbal i kamera
4. Gniazdo kart SD
12. Silnik bezszczotkowy
5. Wskaznik ogona .
13. Smigto
6. Monokularowy modut
wizualny 14. Ramie
7. Modut TOF 15. Statyw antenowy
8. Dolny otwor chtodzacy 16. Wat ramienia



» 3.3 Schemat pilota zdalnego sterowania

automatycznie powroci¢ do punktu HOME.

1. Przycisk zasilania Krétkie naci$niecie wstrzymuje automatyczny lot.

Dtugie naci$niecie przez 2 s
wigczalwytacza urzadzenie.

2. Wskaznik zasilania
Wskazuje poziom mocy lub inny status
pilota zdalnegosterowania.

3. Gniazdo drazka sterujacego
Po jednym slocie odpowiednio po lewej i
prawejstronie, ktore stuzg do
przechowywania pendrive'ow.

4. Interfejs TYPE-C
Aby natadowac pilota zdalnego
sterowania/podtaczy¢ urzadzenie
mobilne.

5. Przycisk RTH / Pauza
Naciénij i przytrzymaj przez 1 s, aby



o

. Drazek sterujacy

~

. Skfadane podwadjne anteny

o

. Umieszczenie dla urzadzenia
mobilnego
Aby umiesci¢ urzadzenie mobilne.

©

. Przycisk robienia zdje¢
Kroétkie nacisnigcie powoduje zrobienie
jednego zdjecia.

10. Przycisk nagrywania
Krétkie nacisnigcie
uruchamia/zatrzymuje nagrywanie.

11. Pokretto gimbala
Uzyj pokretta gimbala, aby
kontrolowa¢ nachylenie
kamery.



» 3.4 Przygotowanie drona
Produkt jest dostarczany w stanie ztozonym. Nalezy go roztozy¢ w nastepujacy sposob:
1. Zdejmij ostone gimbala.
2. Roztéz przednie ramie przed tylnym.
3. Roztdz topaty $migta.

» 3.5 Przygotowanie pilota zdalnego sterowania
Instalacja telefonu komoérkowego i drazka sterujacego

-

. Roziéz antene.

N

. Podiacz telefon komérkowy do kabla USB.

w

. W6z czeéc telefonu komdrkowego z kablem
USB do gniazda pilota zdalnego sterowania.

IS

. Pociagnij i otworz pilota zdalnego sterowania
obiema rekami i stabilnie zamocuj telefon
komorkowy.

o

Podtacz drugi koniec kabla USB do pilota
zdalnego sterowania.

o

. Wyjmij kije.

N

Wkre¢ oba drazki sterujace zgodnie z ruchem wskazowek

©

. Instalacja zakonczona.



» 3.6 Ladowanie / uruchamianie i wytaczanie

Przed pierwszym lotem nalezy koniecznie wybudzi¢ akumulator; w przeciwnym razie dron nie uruchomi sie.
Podtacz port tadowania TYPE-C akumulatora i tadowarke USB do zasilacza sieciowego, aby zakonczy¢
pojedyncze tadowanie (tadowarka USB nie jest dotaczona do zestawu. Do tadowania mozna uzy¢ tadowarki
zgodnej ze specyfikacjg FCC/CE.

akumulator). Czerwony wskaznik pozostanie wigczony podczas tadowania i wytgczy sie automatycznie po
zakonczeniu tadowania. Uzytkownik moze natadowac baterie za pomoca Parallel Charging HUB, jesli zakupi Fly
More Combo. Aby uzyska¢ wiecej informacji,zapoznaj sie z Fly More Combo ofParallel
Charging HUB. Parallel Charging HUB moze réwniez tadowac pilota zdalnego sterowania.

« Najkrotszy czas tadowania przez port tadowania TYPE-C wynosi ok. 1 godz. 25 min. Aby osiagna¢
takg predkosc¢ tadowania, nalezy upewnic sig, ze tadowarka obstuguje wyjscie 5V/3A.

« Zaleca sig, aby uzytkownik tadowat baterie za pomoca réwnolegtego koncentratora tadowania,
aby szybko natadowac 3 baterie w tym samym czasie.

& « Ze wzgledow bezpieczenstwa zaleca sie wyjecie baterii z drona w celu lia; w pr iwny
razie dron nie wiaczy s i ¢ , jesli bateria jest tadowana w dronie.
« Jesli kabel tadujacy zostanie podta 1y, gdy dron jest wiaczony, wytaczy sie on automatycznie, a

tadowanie bedzie kontynuowane.

« Po uzyciu bateria moze stac¢ sig¢ zbyt goraca; nie nalezy jej tadowa¢, dopdki nie ostygnie; w przeciwnym
razie tadowanie moze zosta¢ odrzucone przez inteligentna baterie.

« Akumulator nalezy tadowac¢ co trzy miesiace, aby podtrzymac jego aktywnosc¢.

« Do portu TYPE-C nalezy podtaczy¢ oryginalny kabel lub dowolny kabel obstugujacy prad
powyzej 3 A; w przeciwnym razie moze to spowodowa¢ awarie tadowania lub uszkodzenie

baterii.

Startup

Dron: Upewnij sig, ze bateria jest wtozona do pojemnika na baterie, nacisnij krétko, a nastepnie dtugo
przycisk zasilania, az zaswiecq sie wszystkie wskazniki, a nastepnie zwolnij przycisk, aby uruchomi¢
urzadzenie.

Pilot zdalnego sterowania: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az zaswieca sie¢ wszystkie wskazniki, a
nastepnie zwolnij przycisk, aby zakonczy¢ uruchamianie.

Wytaczenie

Dron: Krétko naci$nij, a nastepnie dtugo nacisnij przycisk zasilania drona, az wszystkie wskazniki zgasna, a
nastgpnie zwolnij przycisk, abygo wytaczyc¢.



Pilot zdalnego sterowania: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zgasna, a
nastepnie zwolnij przycisk, abyw ytgczy ¢ urzadzenie.



ATOM skiada sie z systemu kontroli lotu, systemu komunikacji, systemu pozycjonowania, systemu zasilania i
inteligentnego akumulatora. Niniejszy rozdziat przedstawia funkcje wszystkich czesci drona.

» 4.1 Pozycjonowanie
ATOM wykorzystuje nowa technologie sterowania lotem SurgeFly™ firmy Potensic, ktéra obstuguje nastepujace
dwa tryby pozycjonowania:
Pozycjonowanie GPS: Zapewnia precyzyjne pozycjonowanie i nawigacje drona; obstuguje precyzyjne
zawisanie, inteligentny lot i automatyczny powrét.
Pozycjonowanie wizyjne: Moze realizowac¢ bardzo precyzyjne pozycjonowanie na matej wysokosci w oparciu
o system Downward Vision. Pozycjonowanie wizyjne moze by¢ realizowane bez sygnatu GPS, dzieki czemu
produkt moze by¢ uzywany w pomieszczeniach.

Jak przetaczaé: System sterowania lotem przetacza sig automatycznie w zaleznosci od otoczenia drona. Jesli
zaréwno GPS, jak i Downward Vision System zawioda, kontrola lotu zostanie przetaczona w tryb postawy, w
ktorym dron nie bedzie w stanie wykonac stabilnego zawisu, a uzytkownik bedzie musiat recznie skorygowac
gest lotu za pomoca drazka sterujacego.

Trudno$¢ obstugi drona zostanie znacznie zwiekszona w trybie Attitude; upewnij sig¢, ze opanowate$
zachowanie i obstuge drona w tym trybie przed uzyciem; unikaj latania dronem na duze odlegtosci, aby
uniknag¢ ryzyka zwigzanego z nieudang oceng zachowania drona.

& * W trybie pozycjonowania wizyjnego (tryb OPTI) inteligentne tryby lotu nie sa dostepne, a tryb lotu
bedzie ograniczony do trybu wideo.
* Gdy sygnat GPS jest staby lub nie ma sygnatu GPS, nie bedzie mozna zwréci¢ drona i aktywowa¢
niektérych funkgiji, takich jak Waypoint Flight lub QuickShots.

@ * Trudnos¢ sterowania dronem drastycznie wzrosnie w trybie ATTI, wiec upewnij sie, ze
opanowates obstuge dronaw tym trybie. Zawsze utrzymuj drona w zasiggu wzroku, aby
unikna¢ ryzyka w przypadku nieudanej oceny potozenia i kierunku drona.

» 4.2 System wizyjny skierowany w doét

ATOM jest wyposazony w system wizyjny skierowany w dot, ktory Modut TOF
znajduje sie pod dronem. Downward Vision System sktada sie z
kamery monokularowej i modutu TOF. Modut TOF zawiera rurke
nadajnika i rurke odbiornika, moze precyzyjnie obliczy¢ wysoko$¢
lotu nad ziemia, obliczajgc czas transmisji i odbioru sygnatow
podczerwieni. W potaczeniuzk a m e r g monokularowa, system
moze pomdc w osiggnieciu bardzo precyzyjnego pozycjonowania

na niskich wysokosciach. Kamera monokularowa

3

Pliki detekcji

Downward Vision System dziata najlepiej, gdy dron znajduje sie na wysokosci od 0,3 do 5 m, a jego zasieg
dziatania wynosi od 0,3 do 10 m.

Gdy GPS jest niedostepny, system Downward Vision zostanie aktywowany, jesli dron leci nad widocznymi
powierzchniami z wystarczajaca iloscig $wiatta. System Downward Vision dziata najlepiej, gdy dron znajduje

sie na wysokosci od 0,3 do 5 m. Gdy wysoko$¢ przekroczy 5 m, dron przejdzie w tryb ATTI. Nalezy lata¢ z
zachowaniem ostroznosci.

Jak uzywac

System Downward Vision zostanie aktywowany automatycznie, jesli spetnione zostang warunki pozycjonowania.
Wskaznik ogona drona mignie dwukrotnie na niebiesko, co oznacza, ze system Downward Vision System dziata.



Ograniczenie predkosci: Aby zapewni¢ doktadno$¢ pozycjonowania i bezpieczenstwo lotu podczas
pozycjonowania wizyjnego, dron aktywnie ogranicza predkos¢ lotu.



/I * W trybie OPTI maksymalna wysokos¢ lotu wynosi 5 m.

* Pozycjonowanie wizyjne jest tylko pomocnicza funkcja lotu, nalezy zawsze zwraca¢ uwage na zmiany

w srodowisku lotu i trybie pozycjonowania i nie polega¢ zbytnio na at

nej ocenie

Uzytkownicy musza przez caly czas kontrolowac pilota zdalnego sterowania i by¢ przygotowani do
recznej obstugi drona w dowolnym momencie.

« System wizualny nie dziata prawidiowo pod
. Powierzchnia w czystym kolorze.

-

o HhwN

Ruchome tekstury, takie jak bi

lotu nad r

epujacy

Powierzchnia z silnym odbiciem, taka jak gtadka powierzchnia metalowa.
Przezroczysta powierzchnia obiektu, taka jak powierzchnia wody i szkio.

z

No

zwierzeta i por

Miejsca o stabym lub silnym oswietleniu.
. Powierzchnia o wysoce powtarzalnej teksturze, taka jak ptytki podtogowe o tej samej teksturze i

si¢ pojazdy.

matlym rozmiarze oraz wysoce sp6jnym wzorze paskow.

* Ze wzgledow b

stwa nalezy spr

i powier

Scenariusze z drastyczna zmiang oswietlenia; Na przyktad dron leci na zewnatrz z silnym

i¢ kamere i rurke nadawczo-odbiorcza TOF przed lotem

i wyczyscic¢ je miekka Sciereczka, jesli s na nich zabrudzenia, kurz lub woda; w przypadku
uszkodzenia systemu wizyjnego nalezy skontaktowac si¢ z pomoca techniczng Potensic.

» 4.3 Wskaznik stanu drona

hami
U_ruc ami Trwa uruchamianie / wytaczanie: Zielony wskaznik $wieci $wiattem ciagtym
anie/wytacz
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» 4.4 Inteligentna bateria
4.4.1 Funkcja

Inteligentna bateria Atom jest wyposazona w wysokoenergetyczne ogniwa i wykorzystuje zaawansowany system
zarzadzania baterig. Szczegdtowe informacje sg nastepujace:

Podstawowe parametry

Model: DSBT02B

llos¢ komérek. 2 serie Pojemnos¢ akumulatora 2230mAh
Napiecie 7NV Napiecie zakonczenia 8.8V
znamionowe tadowania
Tryb tadowania TYP-C/ ) Maks. Prad tadowania TTPE_C: 5VIBA )
Koncentrator tadowania Roéwnolegty koncentrator tadowania:
réwnolegtego 8V/I2.0Ax3
Funkcja Opis
Ochrona . . . . - .
. . Podczas tadowania napigcie ogniw akumulatora jest automatycznie réwnowazone.
réwnowagi
Ochrona przed Po petnym natadowaniu bateria zacznie sig automatycznie roztadowywa¢ do 50%-70%

automatycznym| poziomu natadowania, gdy pozostanie bezczynna przez 5 dni, aby chroni¢ ogniwa.
roztadowaniem

Ochrona przed
przetadowanie
m

Bateria przestaje tadowac sie automatycznie po petnym natadowaniu.

Ochrona przed tadowanie zatrzyma si¢ automatycznie, jesli temperatura akumulatora spadnie ponizej
temperatura 0°C lub przekroczy te wartosé
40 °C, aby zapobiec uszkodzeniom.

Automatyczne Akumulator automatycznie ograniczy prad tadowania w przypadkuw y krycia
ograniczenie nadmiernego pradu w celu ochrony ogniw.
pradu tadowania

Roztadowywanie zatrzymuje sig¢ automatycznie, aby zapobiec nadmiernemu
roztadowaniu, gdy bateria nie jest uzywana podczas lotu. Bateria przejdzie w tryb
hibernacji i zaleca sig jej natadowanie.

Ochrona przed
nadmiernym
roztadowaniem

Ochrona przed Zasilanie zostanie automatycznie odcigte w przypadku wykrycia zwarcia, aby chroni¢

zwarciem drona i baterie.

Monitorowani System BMS bedzie monitorowat stan baterii i wySwietlat ostrzezenia w przypadku
e stanu wykrycia uszkodzonego ogniwa, dzieki czemu bedzie mozna wymieni¢ baterie na
baterii czas.




Funkcja Informacje o cyklach tadowania i pozostatym poziomie natadowania baterii sa
komunikacji przesytane do drona i mozna je wyswietli¢ w aplikacji.

& « Jesli bateria nie jest uzywana przez dluzszy czas, nalezy ja tadowa¢ co trzy miesiace, aby zapewnic jej
sprawnos¢.

« Bateri¢ nalezy przechowywac¢ w chtodnym i suchym miejscu, niedostepnym dla dzieci.




4.4.2 Instalacja i demontaz

akumulatora Usuwanie:
Instalacja: Nacisnij klamre baterii i odtacz baterie
W16z baterie do komory baterii i zabezpiecz od komory baterii, aby ja wyjac.

klamre. Ustyszyszk liknigecie, gdy
bateria zostanie w petni podtaczona.

& * Po wtozeniu baterii upewnij sig, ze klamra baterii zatrzasneta si¢ na swoim miejscu. Ma to kluczowe
znaczenie d | a bezpieczenstwa lotu.

=] ‘ ‘
[=—1 —
Przed wyjeciem Klamra jest na swoim Klamra nie znajduje si¢ na
akumulatora nalezy miejscu, bezpieczna swoim miejscu, c o
upewni¢ sig, ze moze spowodowaé upadek
produkt jest akumulatora podczas lotu.
wytaczony.
4.4.3 Ladowanie

Patrz punkt 3.6 dotyczacy metody tadowania

4.4.4 Wyswietlanie poziomu mocy
Po witozeniu baterii do drona, naci$nij krotko przycisk zasilania, aby wys$wietli¢ poziom natadowania
inteligentnej baterii, jak pokazano na ponizszym obrazku:

Przycisk ilani LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Biezacy poziom mocy
LED 1 > [} © © 0%~25%
LED2 25%~30%
LED 3
[©) 30%~50%
LED 4
o ) 50%~55%
[0) 55%~75%
o 75%~80%
fo3 80%~97%
i & ¥ 97%~100%
ti Wskaznik jest wiaczony ¢} b Wskaznik
jestmiga Wskaznikjest czon!

4.4.5 Instrukcja obstugi inteligentnej baterii w wysokiej/niskiej temperaturze
Gdy temperatura akumulatora wynosi <5°C, aplikacja wyswietli ostrzezenie o niskiej temperaturze
akumulatora, kt6ry nalezy podgrza¢ przed lotem.

Gdy temperatura akumulatora osiggnie >70°C, aplikacja wy$wietli ostrzezenie o wysokiej temperaturze
akumulatora, a dron nie bedzie mogt latac.

/2 + Wydajnosé roztadowani ia zostanie znacznie ostabiona, a czas lotu skréci si¢ w niskiej temperaturze, _____



co jest normalne.

« Nalezy unika¢ diugotrwatej pracy w niskiej temperaturze, w przeciwnym razie zywotnos$¢ baterii moze ulec
skréceniu.



» 4.5 Smigta
Istniejg dwa rodzaje $migiet ATOM, ktdre sg przeznaczone do obracania sig¢ w réznych kierunkach. Oznaczenia sg
uzywane do wskazania, ktére $migta powinny byé przymocowane do ktérych silnikéw, dwie topaty przymocowane
do jednego silnika sg takie same.

Smigto Instrukcje instalacji Schemat instalacji

ramieniu

Zamontuj nieoznakowane

Zamontuj
Oznaczo
ne $migto @ oznaczone fopaty
$migta na
oznaczonym

Nieoznako topaty $migta na
wane nieoznakowanym ramieniu
Smiglto Y

* Uzyj Srubokreta z op lia, aby ¢ Smigta.
* Podczas wymiany lopatek smigta tatwiej jest obstugiwaé
silnik, chwytajac go reka.

& * Upewnij sig, ze podiaczyles oznaczone $smigta do silnikéw ramienia z oznaczeniami, a
nieoznaczone $migta do silnikéw ramienia bez oznaczen. W przeciwnym razie dron nie bedzie w

stanie latac.
« Jesli Smigto jest uszkodzone, wykre¢ dwa $migta i $Sruby z odpowiedniego silnika i wyrzu¢ je. Nalezy
uzy¢ dwoéch smigiet z tego go opak 1ia. NIE mi ¢ ze Smigtami z innych 6

« Lopaty Smigta s ostre. Nalezy obchodzi¢ sie¢ z nimi ostroznie. NIE $ciska¢ ani nie zgina¢
$migiet podczas transportu lub przechowywania.

* W razie potrzeby smigta nalezy zakupi¢ osobno.

< Aby unikna¢ obrazen, nalezy trzymac sie z dala od obracajacych si¢ $migiet i silnikow.

* Nalezy natychmiast sprawdzi¢ lopaty Smigta, jesli wystapia jakiekolwiek drgania lub utrata predkosci
podczas lotu, a w razie uszkodzenia lub deformacji $migta nalezy je wymieni¢.

« Upewnij sig, ze silniki sa bezpiecznie zamontowane i obracaja sie ptynnie. Jesli silnik jest
zablokowany i nie moze si¢ swobodnie obracac, nalezy natychmiast wyladowa¢ dronem. Przerwij
lot dronem i sk ktuj sie z p 3 techniczna, jesli silnik wydaje nietypowe dzwigki.

* Przed kazdym lotem nalezy upewnic sig, ze Smigta sa prawidlowo zamontowane. Sprawdz, czy sruby na
smigtach sadokrecone.

@ * Podczas montazu lub demontazu $migiet nie nalezy
wktadaé srubokreta ani innych obcych materiatéw do
wnetrza silnika,poniewaz moze to
spowodowa¢ jegouszkodzenie.

» 4.6 Dane lotu
ATOM automatycznie rejestruje dane lotu i mozna uzyskac do nich dostep w
aplikacji. Zapis lotu wyswietla podstawowe dane dla kazdego lotu.
Dziennik lotu rejestruje szczegétowe dane kazdego lotu. Jesli napotkasz jakikolwiek problem podczas lotu,
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mozesz zgtosi¢ go w aplikacji i w razie potrzeby przesta¢ dziennik lotu w celu uzyskania pomocy.

* Wszystkie dane lotu sg przechowywane na urzadzeniu mobilnym, a firma nie uzyska zadnych danych
lotu, chyba ze uzytkownik dobrowolnie przesle je do chmury w celu uzyskania pomocy.



» 4.7 Gimbal i kamera
4.7.1 Trzyosiowy gimbal

ATOM jest wyposazony w 3-osiowy gimbal, umozliwiajacy robienie
wyraznych i stabilnych zdje¢ i filméw. Zakres regulacji wynosi od
+20° do -90°, zakres obrotu i odchylenia wynosi od +10° do -10°.
Kat nachylenia gimbala mozna regulowa¢ za pomoca pokretta
gimbala na pilocie zdalnego sterowania.

W trybie wideo zakres regulacji nachylenia gimbala wynosi od +20°
do -90°; w przeciwnym razie zakres regulacji nachylenia wynosi od

20°

0°

* Przed witaczeniem drona nalezy zdja¢ ostone gimbala.

* Po kazdym uruchomieniu domysiny kat nachylenia gimbala wynosi 0° (czyli widok
poziomy).

& « NIE WOLNO zderzaé, stuka¢ ani przyktadac sity zewnetrznej do gimbala, aby precyzyjnych
elementéw wewnatrz.
* Przed startem up ij sie, ze na
zabrudzony.
« Gimbal jest potaczony z dronem za pomoca elastycznego i amortyzujacego wspornika, aby wyeliminowaé
wibracje kamery. Nie nalezy ciagna¢ gimbala na site. W przypadku uszkodzenia amortyzatora nalezy
i ! bstugi posprzedaznej w celu naprawy.

nie ma zadnych pr i , a obiektyw nie jest

lub w jego p

@ « NIE WOLNO modyfikowa¢ gimbala ani przykleja¢ do niego przedmiotéw, poniewaz moze to
p ¢ drgania gimbala lub doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia silnika bal

4.7.2 Kamera

Podstawowe parametry

Marka czujnika: SONY Rozmiar sensora: 1/3" CMOS
Efektywny piksel: 12 MP Przystona: F2.2

FOV: 78° Zakres ostrosci: 3m ~ «

Zakres 1SO: 100~6400 Zakres migawki: 1/24~1/25,000s
Pamig¢: Karta Micro SD Format obrazu: JPG/JPG+RAW(DNG)
Rozmiar obrazu: 12 MP (4,608*2,592) Kodek: H.264

Format wideo: MP4

Rozdzielczos¢ wideo: 4K@30/25/24fps; 2.7K@30/25/24fps; 1080P@60/50/30/25/24fps

& * Gimbal moze sig trzas¢ podczas lotu w trybie sportowym lub przy silnym wietrze. Zaleca sie¢ latanie dronem
wtrybie wideo, aby uzyska¢ optymalna stabilizacje gimbala.
« Nie dotykaj obiektywu po nagrywaniu przez dtuzszy czas, aby uniknaé¢ poparzenia.
* Nie nagrywaj wideo, gdy dron nie lata; w przeciwnym razie dron uruchomi i ie przed przegr
» Czujnik przycina krawedzie przy 1080P @ PS, po prostu pr ytuje centralng czes¢ tego, co
uchwycitby petnoklatkowy czujnik, a FOV wynosi okoto 36 °.
4.7.3 Przechowywanie obrazéow
Filmy i zdjecia nagrane przez ATOM beda przechowywane na karcie SD zamiast w aplikacji lub galerii telefonu.
Nalezy upewnic¢ sie, ze karta SD zostata wiozona przed lotem. W przeciwnym razie ATOM nie bedzie w stanie
nagrywac filméw ani robi¢ zdje¢. (Karta SD nie wchodzi w sktad zestawu).
Uzytkownik moze przegladac i pobierac filmy i zdjgcia (dron i pilot zdalnego sterowania powinny by¢
podiaczone) w aplikacji.
Wymagania dotyczace
karty SD Format pliku:
FAT32, exFAT Pojemnos¢:
4G-256G
Wymagania dotyczace predkosci: Sugerowane jest uzycie karty SD powyzej U1 (UHS Speed Class 1) lub C10 (Class 10)

* Wideo pobrane z aplikacji to tylko obraz 720P uzywany w transmisji wideo. Aby uzyskac filmy w wyzszej
rozdzielczosci, nalezy odczyta¢ karte SD za pomoca komputera lub innego urzadzenia.

&,2 Nagrywanie moze zosta¢_przerwane z powodu powolnego zapisu w_przypadku korzystania z kart SD. U1/C10__
- 18 ——




niektérych marek.

« Jesli na karcie SD przechowywane sa wazne dane, nalezy wykonac ich kopie zapasowa.

* Nie nalezy wktadac¢ ani odtaczac karty SD, gdy produkt jest wiaczony. Moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia
lub utraty danych, a nawet uszkodzenia karty SD pod wktadania lub odt: ia karty SD w trakcie
nagrywania wideo.

« Potensic nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek straty spowodowane nieprawidtiowa obstuga karty SD
przez uzytkownika.




5. Pilot zdalnego sterowania

» 5.1 Przeglad
Potensic ATOM jest wyposazony w pilot zdalnego sterowania DSRC02A, ktéry moze pochwali¢ sig technologig
transmisji wideo PixSync ™ 3.0 firmy Potensic dalekiego zasiegu, oferujaca maksymalny zasieg transmisji 6 km /
19 685 stdp i 720p podczas wyswietlania wideo z drona do aplikacji PotensicPro na urzadzeniu mobilnym. tatwe
sterowanie dronem i kamerg za pomocg wbudowanych przyciskéw. Odtaczane drazki sterujace utatwiaja
przechowywanie pilota. Dzigki dwuzakresowej antenie 2,4 GHz, w otwartej przestrzeni bez zaktdcen
elektromagnetycznych, PixSync™ 3.0 ptynnie transmituje obraz w i d e o w rozdzielczosci do 720p na
maksymalnej wysokosci 120 m.
Whbudowana bateria ma pojemno$¢ 3000 mAh i maksymalny czas pracy 2,3 godziny. Do podigczenia
urzadzenia stuzy port typu C. Pilot zdalnego sterowania taduje urzadzenie mobilne z mozliwo$cig tadowania
500mA/5V.

Q * W przypadku uzycia z réznymi konfiguracjami sprzetowymi drona, pilot zdalnego sterowania
- automatyczniew y b i erze odpowiednia wersje oprogramowania sprze go do aktualizacji i
bedzie gi r epujace technologie tr isji wige przez wydajnos¢ sprzetowa
podtaczonych modeli dronéw:
a. ATOM SE: PixSync™ 2.0 b. ATOM: PixSync™ 3.0

» 5.2 Tryb drazka sterujacego
Tryb 1 (lewa przepustnica)
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Tryb 2 (prawa przepustnica)
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» 5.3 Funkcja

5.3.1 Lista funkcji

1. Podtacz tadowarke USB do portu tadowania typu C.
2. Bateria jest tadowana, gdy wskazniki LED zaczng migac.

Opftata
3. tadowanie jest zakonczone, gdy 4 wskazniki LED $wiecq sig $wiattem
ciagtym i mozna odtaczy¢ kabel do transmisji danych.
tadowanie Po podtaczeniu urzadzenia mobilnego pilot zdalnego sterowania automatycznie sie

telefonu taduje

komorkoweg urzadzenie z mozliwoscig tadowania 500mA/5V.

o

Funkcja wskaznika | Patrz 5.3.2
Kontrola lotu Patrz 5.2

przyciskiem

Komunikat Gdy poziom mocy pilota zdalnego sterowania jest nizszy niz 10%, pilot zdalnego
o niskim sterowania bedzie emitowat sygnat dzwiekowy co sekunde.
poziomie
natadowa
nia
baterii
Pilot zdalnego sterowania wylaczy sie automatycznie w przypadku braku
Automatyczne of ia lub dziatani 20 mi
wylaczanie potaczenia lub dziatania przez 20 minut.
Powrét jednym Patrz punkt 7.8

Jesli dron wykonuije inteligentny lot, taki jak lot po okregu lub automatyczne

Pauza ladowanie, nacisnij raz, aby dron wyhamowat i zawist w miejscu. Naci$nij
ponownie, aby wznowi¢ | o t drona.
W sytuacjach awaryjnych podczas lotu, naci$nij jednoczesnie przyciski "Shoot" i
"Record" przez 2 sekundy, az pilot wyda sygnat dzwiekowy, a dron przestanie
dziata¢ i spadnie.
Zatrzymanie awaryjne
Krotkie nacisniecie powoduje zrobienie jednego zdjecia
Strzelaé Gdy kamera pracuje w trybie wideo, krétkie (o]

naciéniecie przetaczajgq w tryb
fotografowania

Nagrywanie wideo

Krotkie naci$niecie
uruchamia/zatrzymuje
nagrywanie wideo Gdy kamera jest w trybie
robienia zdje¢, krétkie nacisniecie przetacza
na tryb wideo




Pokretto gimbala

Przesun pokretto w prawo, aby zwigkszy¢ kat nachylenia
(gtowa w gore) Przesun pokretto w lewo, aby zmniejszy¢
kat nachylenia (gtowa w dét).

Parowanie
czestotliwosci
pilota zdalnego
sterowania

Patrz 5.3.3




5.3.2 Wskaznik

Jak pokazano na ponizszej ilustracji, pilot zdalnego sterowania jest wyposazony w 4 biate wskazniki LED

wskazujgce poziom mocy i inny status.

Wskazanie
tadowania

LED1 LED2 LED3 | LED4

£Q; @ e o
& o (6]
£2r | & | @
O TN e IR o

| L

Wskaznik zasilania (w uzyciu)

LED 1 LED2 LED3 | LED4

L]
-:{_2: Wskaznik jest wiaczony

s
b ): Wskaznik miga

~A

Wskaznik jest
m
Ay wylaczony

Biezacy poziom natadowania
akumulatora

0%~25%
25%~50%
50%~75%
75%~99%

99%~100%

Biezacy poziom natadowania
akumulatora

@] 0] @] 0%~10%
O O ¢} 10%~25%
@; @ @ 25%~50%
oI o (0] 50%~75%
OO IS 75%~100%
Wskazanie stanu
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4
fo3 O Eo Ok

Parowanie
czestotliwosci

Tryb aktualizacji

Frooo. iroo.

Miga powoli w tym samym czasie

Wiaczanie sekwencyjne
Eox Fo3 fo3
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kalibracje Miga powoli w tym samym czasie



>

5.3.3 Funkcja pilota zdalnego sterowania

Dron ATOM i pilot zdalnego sterowania moga by¢ uzywane natychmiast po uruchomieniu, poniewaz zostaty
sparowane przed dostawa. Parowanie czestotliwosci jest wymagane tylko przy pierwszym uzyciu nowego drona lub
pilota zdalnego sterowania.

Kontynuuj parowanie czestotliwosci miedzy dronem a pilotem zdalnego sterowania, dotykajac opcji "Ponowne
parowanie drona" w sekcji Kalibracja w Ustawieniach aplikacji. Szczegdtowe procedury znajdujg sie¢ w punkcie 8.5
Kalibracja pilota zdalnego sterowania.

5.4 Kat anteny
Dostosuj kat anteny wraz ze zmianami wysokosci i odlegto$ci drona, aby zapewni¢ najlepszy stan
komunikacji pilota zdalnego sterowania.

W tym trybie zapewniony jest szerszy kat Trzymaj obie anteny skierowane bezposrednio w
komunikacji z bliskiejod le gto$ci. strone drona, aby uzyska¢ wiekszg odlegtos¢
transmis;ji.

MPRS7 A

Gdy dron znajduje sie bezposrednio nad pilotem zdalnego sterowania, sygnat transmisji jest znacznie
ostabiony ze wzgledu na staby kat anteny. Aby temu zaradzi¢, nalezy obnizy¢ wysoko$¢ lotu lub lata¢
dronem poziomo na pewng odlegto$¢, upewniajac sie, ze antena jest skierowana w strone drona tak

bardzo, jak to mozliwe, jak pokazano na rysunku,

W zadnym wypadku nie nalezy naciska¢ anteny
urzadzenia mobilnego.

O ||®|@©

o o




6. Aplikacja
PotensicPro

» 6.1 Strona gtéwna aplikacji

9:41

Potensic ATOM ~ : Stuknij, aby wyswietli¢ dzienniki
lotow i Potensic Academy

Stuknij, aby wybra¢ odpowiedni
model. Model drona zostanie
dopasowany automatycznie, jesli
uzytkownik podtaczyt pilota
zdalnego sterowania do telefonu
komoérkowego.

[ Wyswietlanie stanu potaczenia
o
= Stuknij, aby przej$é do interfejsu lotu
X ® @ [
Equipmant Fhoto Album Ma Ja: ZQ'oszenie problemu,

modyfikacja informacji o koncie,
przegladanie Umowy uzytkownika,
znalezienie brakujacego drona,
zamkniecie konta i inne ustawienia.

Album zdje¢ w aplikacji (podtacz
drona, aby zobaczy¢ zawartos¢
karty SD drona)

Strona gtéwna aplikacji



» 6.2 Interfejs lotu

e

Takeoff permitted

1. Przycisk powrotu:
Stuknij, aby powréci¢ do strony gtéwnej

2. Pasek podpowiedzi nawigacji:
Wyswietlanie statusu drona i trybu lotu

3. Kat gimbala:
Wyswietlanie biezacego kata nachylenia
gimbala

4. Tryb lotu:
@ wideo
Normal

@ ny

Sport

8. Poziom mocy inteligentnej baterii.

9. Ustawienia

5. Tryb pozycjonowania:
Pozycjonowanie GPS
Pozycjonowanie

wizyjne

Tryb pozycji, bez pozycjonowania

6. Status GPS:
Wyswietlanie statusu sygnatu GPS i liczby
podtiaczonych satelitow

7. Jakos¢ sygnatu transmisji wideo: m

Wy

site sygnatu pota lia tr ji wideo miedzy

dronem a pilotem zdalnego sterowania.

Szacowany pozostaty czas lotu

Stuknij, aby wyswietli¢ informacje na temat bezpieczenstwa, kalibracji, sterowania, kamery i informacji.

Bezpieczenstwo

Wigczanie/wytaczanie trybu dla poczatkujacych: Jesli jest wiaczony, dron bedzie ograniczony do latania w
cylindrycznej przestrzeni o promieniu 30 m i wysokosci 30 m oraz ograniczony do latania tylko w trybie wideo.

Ustaw system pomiaru (Metryczny lub Imperialny) i predko$¢

(Wideo/Normalny/Sportowy) Ustaw zachowanie drona po utracie sygnatu:

Powrét/Ladowanie/Zawis

Return - dron automatycznie wzniesie sig¢ na wysoko$¢ 120 m i powréci do punktu HOME.
Ladowanie - dron wyladuje w miejscu, w ktérym utracit sygnat.

Hover - dron zawisnie w miejscu, w ktérym utraci sygnat.

Wigcz tryb cichego powrotu: po jego wiaczeniu pilot zdalnego sterowania nie bedzie juz emitowat sygnatu
dzwigkowego, gdy dron wejdzie w tryb RTH w przysztosci (aby zatrzymac¢ biezace emitowanie sygnatu
dzwigkowego, wystarczy krétko nacisng¢ przycisk zasilania na pilocie zdalnego sterowania).
Wigczanie/wytaczanie wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa lotu

Informacje o baterii: sprawdzanie temperatury, pradu, napigcia i innych parametréw inteligentnej baterii.



Kalibracja
Sektor ten obejmuje kalibracje kompasu, kalibracje gimbala, precyzyjne dostrajanie gimbala, kalibracje pilota
zdalnego sterowania i ponowne parowanie drona.



Kontrola

Ustawienia pilota zdalnego sterowania: Stuknij, aby przetaczy¢ tryb drazka sterujacego (Tryb 1: Lewa przepustnica;

Tryb 2: Prawa przepustnica).

Ustawienia gimbala: Dotknij, aby ustawi¢ maksymalng predko$¢ nachylenia gimbala, kat gimbala (0°/-90°) i
przetacza¢ migdzy trybem stabilnym gimbala lub trybem FPV.

Kamera

Ustawienia ogéine: Dotknij, aby ustawi¢ balans bieli, linie siatki, nagrywanie segmentowe itp. Stuknij, aby

sprawdzi¢ pojemnos¢ i format karty microSD.

Inne ustawienia: Wiaczanie/wytaczanie danych telemetrycznych i dodawanie wspétrzednych GPS do zdjec.

o

Wyswietlanie informacji o urzadzeniu, oprogramowania sprzgtowego, wersji aplikacji itp.

10. Wyswietlanie informacji o fotografowaniu/ustawienia

E Tryb zdjeé: wyswietla format zdjecia, EV (wartos¢ ekspozycji) i pozostatg liczbe zdje¢ lub

dostepna pojemnos¢ biezacej karty microSD.

E Tryb automatyczny:

Stuknijm , aby przetacza¢ miedzy
wyswietlaniem pozostatej liczby zdje¢ lub dostepnej
pojemnosci biezacej karty microSD.

StukffSEeEk  aby ustawi¢ EV.

Stuk] , aby ustawi¢ format zdjecia na JPG lub
RAW+ 3

Stuknij WB 5000K, aby ustawic¢ balans bieli.
Stuknij SS 1/100, aby ustawi¢ SS aparatu (czas
otwarcia migawki). Stuknij ISO 800, aby ustawié¢

ISO (czuto$¢ na $wiatto).

Tryb wideo: wyswietla rozdzielczo$¢ wideo, EV (wartos¢ ekspozyciji) i pozostaty czas nagrywania
wideo lub dostepna pojemnos¢ biezacej karty microSD.

@ Tryb automatyczny:

11. Tryb reczny/automatyczny
kamery

Tryb automatyczny
Tryb reczny: Stuknij, aby recznie d

Stuknijm , aby przetacza¢ miedzy
wyswietlaniem pozostatego czasu nagrywania
wideo lub dostepnej pojemnosci biezacej karty
microSD.

Stuknij[EEKEE , aby ustawi¢ EV.

Stuknij 4K 30, aby ustawi¢ rozdzielczos¢ wideo i liczbe klatek
na sekunde.
4K: ps, 2.7K: ps, 1080P: p:

Stuknij WB 5000K, aby ustawi¢ balans bieli.
Stuknij SS 1/100, aby ustawi¢ SS aparatu (czas
otwarcia migawki). Stuknij ISO 800, aby

ustawi¢ ISO (czuto$¢ na $wiatto).

¢ 1ISO, czas mig i, balans bieli i ustawi¢ parametry,

obserwujac wartos¢ ekspozycji (EV).

12. Tryb fotografowania z interwatometrem: @

W trybie fotografowania z interwatlometrem aparat bedzie wykonywat zdjecia w wybranym odstepie
czasu w sposob ciagly. Warunki aktywac;ji trybu fotografowania z interwatometrem: aparat ustawiony



na tryb fotografowania i format obrazu na JPG.

Nacisnij i przytrzymaj ikong, aby uruchomi¢ pokretto timera. Wybierz przedziat czasu, a nastepnie stuknij@
lub kliknij zdjecie L

na pilocie zdalnego sterowania, aby rozpocza¢ robienie zdje¢. Stuknij przycisk , aby zakonczyé
fotografowanie, a nastepnie stuknij ponownie przycisk aby

wyjscie z trybu fotografowania z interwatometrem. 21




13. Tryb zoomu cyfrowego: o

Ikona wyswietl [ powigk Dotknij, aby szybko przetacza¢ migdzy 1x, 2x lub 3x w celu
powie iia lub p iej lia. Aby uzyskaé¢ bardziej precyzyjne powigkszenie, dotknij i przytrzymaj ikone
powigkszenia, a nastepnie przeciagnij pokretio w goére i w dét. Mozesz takze uszczypnaé ekran dwoma palcami,
aby powigkszy¢ lub p iejszy¢ obraz.

Kamera obstuguje 2-krotny zoom cyfrowy w trybie fotograficznym i do 3-krotnego w trybie wideo (2-krotny zoom
cyfrowy w 4K, 3-krotny w 1080P i 2,7K, ale bez zoomu cyfrowego w 1080P przy 50/60 klatkach na sekundeg).

14. Przycisk przetaczania fotografowania/nagrywania:

m aby przetaczyc¢ z fotografowania na nagrywanie wideon aby przetaczy¢ z nagrywania wideo na
fotografowanie.

15. Przycisk fotografowania/nagrywania:
@ Tryb nagrywania wideo, dotknij , aby rozpocza¢ @ Trwa nagrywanie wideo, dotknij , aby
anulowa¢
@ nagrywanie wideo Tryb fotografowania, dotknij ,

aby zrobi¢ zdjecie

16. Inteligentne tryby lotu:

m Tryby strzelania QuickShots: Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral i Boomerang. Dron rejestrujecelzgodnie z
wybranym trybem fotografowania i automatycznie generuje krétki film, ktéry zostanie zapisany na karcie

MicroSD.

Sledzenie wizualne: Dron ycznie sledzi d lowy obiekt, aby nagra¢ i wygenerowa¢ krotki film, ktéry
zostanie zapisany na karcie MicroSD.
Obejrzyj filmy instr Z , aby uzyskac 6towe instrukcje!

17. Album: g Podglad lub pobranie nagranych filméw lub zdjeé z karty SD.

18. Wskazoéwki dotyczace bezpieczenstwa lotow:
Uzytkownicy moga wiaczyé/wytaczyé Porady dotyczace bezpi stwa lotu w U aplikacji ->
Bezpi | Po iu tej opcji, wskazowki lub sugestie dotyczace lotu beda wyswietlane w prawym
dolnym rogu interfejsu lotu.

19. Wyswietla predkosc¢ i odlegtos¢ lotu:

m Wysokos¢ WZgIQd NQAod drona do

punktu HOME Predkos¢ lotu drona Predkos¢é ial dania drona

Odlegtos¢ pozioma od drona doHOME

20. Wskaznik pozycji / miniatura mapy:
Dotknij prawego gornego rogu, aby przetaczy¢ na tryb
wskaznika pozycji Dotknij miniatury mapy, aby przetaczy¢ na
mape petnoekranowa

° Dron ze skalg 6 Punkt HOME
) predkosci wiatru (@) pilota zdalnego

(O '_Kat nachylenia drona sterowania
1

Wskaznik potozenia wyswietla informacje o kierunku drona, kacie nachylenia, kierunku pilota zdalnego
sterowania, punkcie HOME i nie tylko.
Wskaznik potozenia moze pokazywac kat i kierunek drona w czasie rzeczywistym w nastepujacy sposob:



Legenda

Kierunek
przechylania
drona

Pochylenie do
przodu:

linia horyzontu
przechyla sie w
kierunku gornej
potowy postawy
wskaznik

Przechylenie do
tytu:

linia horyzontu
przechyla si¢ w
kierunku dolnej
potowy postawy
wskaznik

Przechylenie w
prawo: linia
horyzontu
przechyla si¢ w
prawa strone.

Przechylenie
w lewo: linia
horyzontu
przechyla sie w
lewg strone.
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Rézne kolory wskaznika potozenia:

Legenda Opis

Zielony kolor oznacza, ze dron leci pod stosunkowo niewielkim
katem nachylenia, co pozwala uzyska¢ wysokg precyzje sterowania
gimbalem i optymalng jako$¢ wideo.

Kolor zétty oznacza, ze dron leci pod stosunkowo duzym katem
nachylenia,co moze wptynac¢ na precyzje sterowania
gimbalem i obnizy¢ jako$¢ wideo.

Kolor czerwony oznacza, ze dron leci pod bardzo duzym katem
nachylenia. Jesli wskaznik potozenia czesto zmienia kolor na czerwony
podczas lotu, dron moze napotykaé silny wiatr, a jako$¢ wideo moze ulec
pogorszeniu. Nalezy jak najszybciej zawréci¢ i wylgdowaé dronem.

* Gdy ikony drona i pilota zdalnego sterowania zaswieca si¢ na zielono,
oznacza to, ze pilot zdalnego sterowania jest skierowany w strone drona, co
gwarantuje optymalny sygnat komunikacyjny.

* Po wia 1iu drona i przejs w tryb GPS, biezace wspoétrzedne GPS
zostang zaktualizowane jako punkt HOME. Zwré¢ uwage na monit o
aktualizacje punktu HOME.

& * Gdy dron wystartuje w trybie OPTI, a nastepnie przejdzie w tryb GPS, punkt HOME moze nie by¢
punktem startu. Nalezy zwréci¢ uwage na bezpieczenstwo powrotu.

21. Start, ladowanie/powroét jednym przyciskiem

Aplikacja wyswietli rézne przyciski w zaleznosci od statusu drona. Dotknij, aby zainicjowa¢ start, ladowanie

lub powrét za pomoca jednego przycisku.
Stuknij, aby odblokowa¢, wystartowac i zawisnaé na
wysokosci 1,2 m Stuknij, aby wyladowaé lub

automatycznie powrocic.

22. Wyswietlanie waznych informacji lub stanu drona

/I\ * Upewnij sig, ze urzadzeni bil to w petni natadowane przed lotem, poniewaz energia
urzadzenia mobilnego bedziezu zy w a n a nawet wtedy, gdy jest ono tadowane za pomoca pilota
zdalnego sterowania.

* Podczas korzystania z aplikacji PotensicPro wymagana jest komérkowa transmisja danych.
Informacje o opfatach zatransmisje danych mozna uzyska¢ u operatora sieci
bezprzewodowej.

« Podczas korzystaniazap lik acji nalezy zapozna¢ sie z wyskakujacymi komunikatami i
ostrzezeniami aplikacji, aby pozna¢ aktualny stan drona.

« Zaleca si¢ wymiane wszelkich przestarzatych urzadzen mobilnych, ktére moga mie¢ negatywny




wplywnakorzystanie zaplikacjiipr dzi¢ do p jalnych zagrozen. Potensic nie ponosi
zadnej odpowiedzialnosci za jakiekolwiek stabe wrazenia uzytkownika i problemy zwigzane z
bezpieczenstwemwynikajace z korzystaniaz przestarzatlego urzadzenia mobilnego.
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Niniejszy rozdziat wprowadza praktyki i wymagania dotyczace bezpiecznego lotu.

» 7.1 Wymagania dotyczace srodowiska lotu
1. Nie nalezy uzywac¢ produktu w trudnych warunkach pogodowych, takich jak wichura, deszcz, $nieg i mgta.
2. Nalezy lata¢ wytacznie na otwartej przestrzeni. Wysokie konstrukcje i duze konstrukcje metalowe moga
wptywaé na doktadno$¢ wbudowanego kompasu i systemu GPS, powodujac btedy w pozycjonowaniu.
Zaleca sie trzymanie dronawodlegto$ci conajmniej 5 m od konstrukciji.
. Kontroluj produkt w zasiegu wzroku i trzymaj sie z dala od przeszkod i ttumow.
. Nie uzywaj produktu w miejscach, w ktérych znajduja sie linie wysokiego napigcia, telekomunikacyjna stacja
bazowa lub wieza startowa, aby unikna¢ zaktécen pilota zdalnego sterowania.
. Prosimy o ostrozne korzystanie z produktu na wysoko$ci powyzej 3000 m n.p.m., poniewaz wydajnos¢ lotu
moze ulec pogorszeniu, gdy wydajno$¢ akumulatora i systemu zasilania drona zostanie ostabiona z
powodu czynnikéw srodowiskowych.

A ow

o

» 7.2 Srodki ostroznosci podczas lotu

Sprawdz, czy pilot zdalnego sterowania, inteligentna bateria lotu i urzadzenie mobilne sa w petni natadowane.
Sprawdz, czy dron jest nienaruszony i czy $migta sg prawidtowo zamontowane.

Sprawdz, czy kamera dziata normalnie po wigczeniu zasilania.

Sprawdz, czy aplikacja dziata normalnie.

Sprawdz, czy karta SD jest wlozona i upewnij sig, Zze kamera jest czysta.

Upewnij sie, ze dron startuje na ptaskiej i twardej powierzchni, a nie na piaskowcu lub krzaku; dron moze

nie zosta¢ odblokowany, jesli ma duze wibracje.

. Nalezy zachowac¢ ostrozno$¢ podczas startu na powierzchni poruszajacych sie obiektéw, takich jak jadacy
pojazd lub statek.

Pozycjonowanie GPS i loty do punktéw trasy beda wytaczone na biegunie potudniowym i pétnocnym.
. Nie uzywaj produktu w bardzo zimnych lub goracych miejscach, aby unikna¢ zagrozen.

o0 hwbh=

~
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» 7.3 Polaczenie
Wykonaj ponizsze czynnosci:

1. Wykonaj czynnosci opisane w sekcji "3.5 Przygotowanie pilota zdalnego sterowania" i wigcz pilota zdalnego
sterowania.

2. Wykonaj czynnosci opisane w sekcji "3.4 Przygotowanie drona" i wigcz drona.
3. Uruchom aplikacje, aby wyswietli¢ stan potaczenia. Potaczenie jest zakonczone, gdy wyswietlany jest komunikat
0]

4. StukniflZZZZT | aby przejsé do interfejsu lotu,

"Q"-Zalecasie @ir j zgodnie z ani 13 instrukcja obstugi dla

likow.

4

» 7.4 Tryb lotu

ATOM posiada trzy tryby lotu - Video/Normal/Sport, ktére mozna przetacza¢ za pomoca aplikacji.

Tryb wideo

Predko$¢ wznoszenia: 2 m/s, predko$¢ opadania: 2 m/s, predkos¢ lotu: 6 m/s

Dron domyslinie przechodzi w tryb dla poczatkujacych, gdy jest uzywany po raz pierwszy. Predko$¢ lotu zostanie
ograniczona do takiej samej jak w trybie wideo, aby umozliwi¢ zapoznanie sig z elementami sterujgcymi drona.
Tryb normalny

Predko$¢ wznoszenia: 4 m/s, predko$¢ opadania: 3 m/s, predkos¢ lotu: 10 m/s

Mozesz wyj$c¢ z trybu dla poczatkujacych po opanowaniu odpowiednich umiejetnosci lotu, a dron domysinie
przetaczy sig w tryb normalny.

Tryb sportowy

Predko$¢ wznoszenia: 5 m/s, predko$¢ opadania: 4 m/s, predkos¢ lotu: 16 m/s



Tryb wideo jest zalecany do robienia zdje¢ lotniczych. Tryb sportowy jest zalecany do szybkich lotow.

Nalezy zachowa¢ ostrozno$¢ podczas lotu w trybie sportowym, poniewaz szybkos$¢ reakcji drona znacznie wzrasta,
co oznacza, ze niewielki ruch drazka sterujacego na pilocie zdalnego sterowania przektada sie na przemieszczenie
drona na duzg odlegtos$c¢.



& * Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, tryb sportowy jest dostepny tylko wtedy, gdy poziom natadowania
baterii jest wigkszy niz 30%, a wysokos¢ lotu wie niz 8 m. Pod lotu w trybie sportowym, jesli
poziom natadowania baterii spadnie ponizej 30% lub wysokos$¢ lotu spadnie ponizej 4 m, dron
automatycznie opusci tryb sportowy.

* Zachowaj czujnos¢ i odpowiednia przestrzen manewrowa podczas lotu, poniewaz szybkos¢ reakcji
drona znacznie wzrasta w trybie sportowym.

pre $¢ i droga h lia drona znacznie wzrastajq w trybie sportowym. Minimalna
droga hamowania wynoszaca 30 m (100 stép) jest wymagana w warunkach
bezwietrznych, aby zapewni¢ bezpieczenstwo.

* Podczas lotu w trybie sportowym lub przy silnym wietrze gimbal moze si¢ trzas¢, co jest normalnym
zjawiskiem.

» 7.5 Tryb dla poczatkujacych
Dron jest automatycznie ustawiany na tryb dla poczatkujacych przy pierwszym uzyciu. W trybie dla poczatkujgcych:
1. Odlegtos¢ i wysokos¢ lotu beda ograniczone do 0 ~ 30 m
2. Poziom predkosci bedzie ograniczony do tego samego, co w trybie wideo

3. Uzytkownikom obstugujacym drona po raz pierwszy zaleca si¢ nauke i opanowanie drona w trybie dla
poczatkujacych

» 7.6 Start/ladowanie/zawieszenie

7.6.1 Reczny start/ladowanie

Start

Krok 1: Uruchomienie silnikow

Uzyj polecenia kombinacji drazkéw, aby uruchomi¢ silniki. Wci$nij oba drazki do dolnego wewnetrznego lub

zewnetrznego rogu, w zaleznosci od trybu drazka sterujacego, aby uruchomi¢ silniki. Zwolnij oba drazki
jednoczesnie, gdy silniki zaczng sie obracac.

lub

Krok 2: Nacis$nij drazek przepustnicy, aby wystartowac
Delikatnie popchnij drazek przepustnicy w gore, jak pokazano na rysunku, zwolnij drazek, gdy dron opusci
ziemie i bedzie sie unosit.

)

Drazek sterowania przepustnica

Ladowanie

Pociagnij drazek przepustnicy, az dron wyladuje na ziemi. Zwolnij drazek przepustnicy, gdy silniki przestana sie
obracac.

Startuj ze stabilnego i poziomego samolotu, nie startuj ani nie laduj na dtoni lub recznie.



Gdy dron nie jest w stanie statycznym, wcisnij oba drazki do dolnych wewnetrznych lub zewnetrznych
rogow na 2 sekundy, aby wy i¢ jego odbl Dla wiasnego bezpieczenstwa nalezy trzymac
sie z dala od drona przez ponad 5 metréw.




7.6.2 Start/ladowanie jednym
przyciskiem

Start jednym przyciskiem

Naci$nij przycisk starlu w aplikacji, a

nastepnie przesun palcem w prawo w

wyskakujacym oknie, aby automatycznie

uruchomi¢ drona, a nastepnie wznie$ sig n a

Ladowanie jednym przyciskiem

Naci$nij przycisk quowania w aplikacji, a
nastepnie przesun palcem w lewo w
wyskakujacym okienku, aby wyladowa¢ dronem,
lub przesun palcem w prawo, aby rozpocza¢
powr6t.

wysoko$¢ 1,2 m i utrzymuj w zawisie.

» 7.7 Inteligentne tryby lotu

7.7.1 QuickShots

Tryby strzelania QuickShots obejmujg Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral i Boomerang.
Woprowadzeni| Dron rejestruje cel zgodnie z wybranym trybem fotografowania i automatycznie
e generuje krotki film, ktory zostanie zapisany na karcie MicroSD.
1. Stuknij@) w aplikacji, aby uruchomi¢ QuickShots.
; 2. Wybierz tryb fotografowania i ustaw parametry po prawej stronie.
Jak zacza¢ N ) . i i . .

3. Stuknu. lub wybierz obiekt docelowy metoda przeciagania (zaleca sig wybranie
cztowieka jako obiektu docelowego, a nie budynku), a nastepnie stuknije , aby
rozpoczg¢ nagrywanie.

™ 1. ° Dotknij aplikacji lub przesun drazek sterujacy, aby zakonczy¢ nagrywanie. Dron
Jak wyjsé zawigaie W miejscu.
2. Stuknij w prawo, aby wyj$¢ z QuickShots.
Tryb Opis Regulowany parametr
. Dron leci do tytu i w.zno.si sie z kamerg | Powrdt do punktu Odleglosé
Pull-Away zablokowana na obiekcie. poczatkowego po
- - zakonczeniu nagrywania?
. Dron wznosi si¢ pionowo z Wysoko
kamerg skierowang w dét na . Tak L.
Rakieta i sc
obiekt.
© nie wzgled
Wyjasnienie na
. Dron krazy wokét obiektu, zaczynajac
Koto od biezacej pozyciji.
. Dron wznosi sig i krazy wokét obiektu. Kierunek lotu (?gC’dnie z
Spirala ruchem wske?zoyvek Liczba
zegara/przeciwnie do okrazen
e et gy | hsvelazowe zogar) | (nir
i ’ sposrod 1-3
. odlatuje odpunktu . Zgodnie z ruchem P )
Bumerang poczatkowego do najdalszej wskazéwek zegara
ocilleglosm i opadajac, gdy leci do Przeciwnie do ruchu
tytu. wskazowek zegara

« Warunki aktywacji funkcji QuickShots:

1. Dron unosi si¢ w powietrzu z silnym sygnatem GPS;




2. Karta microSD jest wlozona z dostepna pamiecia;

3. Wystarczajacy poziom natadowania baterii;

4. Dron nie jest w stanie automatycznego lotu (automatycznego powrotu lub ladowania).

5. Dron musi znajdowa¢ si¢ co najmniej 2 m nad ziemia.

6. Podczas blokowania celu w QuickShots, kat nachylenia gimbala musi wynosi¢ od -75° do -15°.




& * QuickShots nalezy uzywaé¢ w miejscach wolnych od budynkéw i innych przeszkéd. Upewnij sig, ze
na torze lotu nie ma ludzi, zwierzat ani innych przeszkod.

« Zanim zapoznasz si¢ z torem lotu QuickShots, wyprébuj najpierw mniejszy dystans lotu.

« Badz gotowy do przejecia kontroli nad dronem, poruszajac dowolnym drazkiem sterowania w
dowolnym momencie w sytuacji awaryjnej, a dron opusci QuickShots i zawisnie w miejscu.

« Zwracaj uwage na obiekty wokoét drona i uzywaj pilota zdalnego sterowania, aby unikna¢ kolizji z
dronem lubgdy dron jest blokowany.

« NIE uzywaj QuickShots w miejscach, ktére znajduja sig blisko budynkéw lub gdzie sygnat GPS
jest staby. W przeciwnym razie trajektoria lotu bedzie niestabilna.

« Podczas korzystania z QuickShots nalezy przestrzega¢ lokalnych przepiséw i regulacji dotyczacych
prywatnosci.

« Funkcja QuickShots nie jest d

epujacych sy ¥

1aw

1. Dron znajduje si¢ na ziemi.
. Sygnat GPS jest staby.

. Karta microSD nie jest wlozona lub nie ma dostepnej pamieci.

. Aktualna wysokos$¢ drona jest niewystarczajaca.

2
3
4. Poziom natadowania baterii jest niski.
5
6

. Dron dociera do wirtualnego ogrodzenia.

N

Gimbal jest ustawiony poziomo lub przechylony do goéry.

« NIE uzywaj QuickShots w nastepujacych sytuacjach, w ktérych system Downward Vision moze nie
dziata¢ prawidtowo:

1. Gdy obiekt jest zablokowany lub znajduje si¢ poza linia wzroku przez dluzszy czas.
2. Gdy obiekt znajduje si¢ w odlegtosci wigkszej niz 50 m od drona.

3. Gdy obiekt jest podobny kolorem lub wzorem do otoczenia.

4. Gdy obiekt znajduje si¢ w powietrzu.
5. Gdy obiekt porusza si¢ szybko.

6. Gdy oswietlenie otoczenia jest bardzo stabe lub silne.
* QuickShots nie obstuguje nagrywania wideo w 1080P@60/50fps.

« Po zablokowaniu obiektu w QuickShots nie mozna regulowa¢ kata nachylen

7.7.2 Sledzenie wizualne

Opis

Dron automatycznie $ledzi $ledzony obiekt, aby nagra¢ i wygenerowac krotki film, ktory
zostanie zapisany na karcie MicroSD.

Jak zaczaé

1. Dotk@plikacji. po prawej stronie, aby rozpocza¢ $ledzenie wizualne.

2. . Dotknij lub przeciagnij - wybierz obiekt i wybierz czas nagrywania (1, 3, 5 minut lub
nieskgaczony«).

3. Stuknij, aby rozpoczg¢ $ledzenie wizualne.

Jak wyjsé

1ADotknij° po prawej stronie lub przesun drazek sterowania podczas nagrywania, aby
zatrzymac i zakonczy¢ $ledzenie wizualne, a dron zawi$nie w miejscu.

2. Stuknijo po prawej stronie, aby wyj$¢ ze $ledzenia wizualnego.

- $ledzenie wizualne jest niedostepne, gdy dron znajduje si¢ na ziemi.

« Podczas sledzenia wizualnego pokretto gimbala pozostanie bez reakcji.

« Gdy sledzony obiekt zostanie zgubiony, dron zawi$nie w miejscu.

« Gdy sledzony obiekt zbliza si¢ do drona, ten zawisa w miejscu i nie porusza si¢ do tytu.

« Podczas blokowania celu w funkc;ji $ledzenia wizualnego kat nachylenia gimbala musi wynosi¢ od -75°

do -25°.

 Aby aktywowac¢ funkcje sledzenia wizualnego, dron musi znajdowac si¢ co najmniej 4 m nad ziemia.
« Maksymalna predkos¢ obstugiwana przez funkcje sledzenia wizualnego wynosi 8 m/s.
«Podczas korzystania z funkcji $ledzenia wizualnego zaleca sie jak najdelikatniejsze




przyspieszanie lub zwalnianie, gdy sledzony cel porusza sig, a srednia predkos¢ nie powinna
przekraczaé 4 m/s, aby zapewni¢ stabilnos¢ sledzenia.




& « Sledzenia wizualnego nalezy uzywa¢ w miejscach wolnych od budynkéw i innych przeszkéd. Upewnij
sig, ze na trasie lotu nie znajduja si¢ ludzie, zwierzeta ani inne przeszkody.
« NIE uzywaj funkcji sledzenia wizualnego w poblizu budynkéw lub w miejscach, w ktérych sygnat
GPS jest staby. W przeciwnym razie trasa lotu bedzie niestabilna.
* Przygotuj sie na przejecie kontroli nad dronem, poruszajac drazkiem sterowania w dowolnym
momencie w sytuacji awaryjnej, a dron opusci funkcje sledzenia wizualnego i zawisnie w miejscu.
« Sledzenie wizualne nie jest d 1e, gdy dron leci w poblizu limitéw odlegtosci i wysokosci.

« Podczas korzystania z funkcji Visual Tracking nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji
dotyczacych prywatnosci.

« Zachowaj golng czujnosé p
sytuacji:

korzystania z funkcji $ledzenia wizualnego w kazdej z ponizszych

1. Sledzony obiekt nie porusza sig po réwnej ptaszczyznie.
2. Sledzony obiekt drastycznie zmienia ksztatt podczas ruchu.

3. Sled y obiekt jest zabl. wany lub niewidoczny przez dtuzszy czas.

4. Sledzony obiekt porusza sie z duza predkoscia.
5. Sledzony obiekt ma kolor lub wzér podobny do ot: jacego go Sr
6. Gdy oswietlenie otoczenia jest bardzo stabe lub silne.

« Zaleca si¢ utrzymywanie odleg! i 5-10 m i wysokosci 4-10 m pod Sledzenia ludzi.Zaleca
sie utrzymywanie odlegtosci 20-50 miwysokosci 10-50 m pod Sledzenia
pojazdoéw lub todzi. Uzywanie drona poza zalecanym zasiegiem moze spowodowac, ze nie wykryje on
dobrze zamierzonego obiektu.




7.7.3 Waypoint Flight

Opis

Gdy funkcja Waypoint Flight jest wiaczona, mozna przypig¢ 2 lub wiecej wspotrzednych
punktéw trasy na mapie aplikacji, a dron bedzie kolejno przelatywat nad odpowiadajacymi
im punktami trasy.

Jak zaczaé

Gdy sygnat GPS jest silny, dotknij mapy w lewym dolnym rogu aplikacji, aby przetaczy¢
sie na mape, a nastepnie dotknij@ po prawej stronie, aby przej$¢ do trybu Waypoint
Flight, dotknij mapy, aby przypia¢ wiele punktéw trasy, a nastgpnie dotknij , aby
rozpocza¢ Waypoint Flight.

{  Flying

Na mapie mozna wstepnie ustawi¢ od 2 do 30 punktéw trasy, a cyfra na ikonie
wskazuje sekwencje lotu.

W migdzyczasie mozna usuna¢ okreslony punkt trasy, zapisa¢ biezace zadanie lotu do
punktu trasy lub wybrac¢ jedno z zapisanych zadan lotu do punktu trasy.

Jak wyjsé

1. Dotknij° po prawej stronie lub przesun drazek sterowania (z wyjatkiem drazka

sterowania przepustnicg), aby zatrzymac i zakonczy¢ biezace zadanie lotu do
punktu trasy, a dron zawi$nie w miejscu.

2. Stuknijg po prawej stronie, aby opusci¢ Waypoint Flight.

Q « Podczas lotu do punktu trasy wysokos¢ lotu mozna regulowac za p 3 drazka pr

a

zap g pokretta

& « Podczas lotu do punktu trasy dron zakonczy biezace zadanie lotu i zawisnie w miejscu, jesli dotrze
do wirtualnego ogrodzenia.




» 7.8 Return(RTH)
7.8.1 Regularny zwrot

Regularny zwrot sktada sig z trzech nastepujacych krokow:
1. Wznoszenie: Dron wznosi sie do ustawionej wysokosci powrotu (ten krok jest pomijany, jesli wysokos¢
drona jest juz wyzsza niz wysoko$¢ powrotu).
2. Lot poziomy: Dron utrzymuje lot prostoliniowy na zadanej wysokosci w kierunku punktu HOME.
3. Ladowanie: Po osiagnigciu punktu HOME dron automatycznie wyladuje i zatrzyma silniki.
Powrét do domu (RTH) Dron musi by¢ w trybie GPS.
@ Lot

powrotny
€ @ €
= Wysokos$¢é powrotu = A @ Wejscie powrotne
* ustawienia uzytkownika = Jesli wysokosé drona 2
» return

=) ) wysokos¢, zacznij od
' Ladowanie  >20m kroku 2

<P

Jak uruchomié¢ RTH

RTH jednym przyciskiem: Naci$nij i przytrzymaj przycisk RTH na pilocie zdalnego sterowania przez 1 s lub dotknij
E w aplikacji, aby wyswietli¢ menu, a nastepnie przesun palcem w prawo, aby rozpoczaé powrét.

Auto RTH: Gdy poziom natadowania baterii drona jest niski, sygnat migdzy dronem a pilotem zdalnego

sterowania zostanie utracony lub dron do$wiadcza innych nieprawidtowosci, uruchomi sig funkcja Auto RTH.

+ Jesli w otoczeniu znajduja sie¢ przeszkody i powrét nie jest odeW|edn| zaleca sig utrzymywanie drona w

zawisie lub Iadowanie po utracie sygnatu w L ieniach, aby unikna¢ kolizji z pr ip
RTH.

Jak wyjs¢ z RTH

Metoda 1: Stuknij° po lewej stronie aplikacji, aby wyj$¢ z RTH.

Metoda 2: Nacisnij krétko przycisk powrotu na pilocie zdalnego sterowania, aby wyj$¢ z trybu RTH.
Wymagania RTH

Dron musi wystartowac w trybie GPS i pomyslinie zarejestrowac punkt HOME.

Jesli dron wystartuje w trybie OPTI i przetaczy sig na tryb GPS w trakcie lotu, nie bedzie w stanie powréci¢ do
punktu startu.

Zwro¢ uwage na lokalizacje punktu HOME na mapie i podpowiedzi w aplikacji PotensicPro.

* Aby zapewni¢ bezpi istwo lotu powrot nalezy ustawi¢ w aplikacji odpowiednia wysokos¢ powrotu
w zaleznosci od warunkéw lotu.
* Podczas kursu powrotnego uzytkownicy moga nadal regul ¢ wysokos¢ lotu, przet: drazek

przepustnicy.

* Gdy dron znajdzie sie w odlegtosci 20 m od punktu HOME i zainicjowany zostanie RTH, w aplikacji pojawi sie
wy kienko, w ktérym uzy ik bedzie mégt wybraé pomiedzy ladowaniem a powrotem. Jesli
wybrano powrét, minimalna wysoko$¢ powrotu wynosi5m.Dron wyladuje automatycznie, jesli po
odliczaniu 10 sekund nie zostanie podjeta zadna akcja. Nalezy zwrdci¢ uwage na bezpieczenstwo lotu.

* Wysokie budynki lub pr: dy moga ¢ sygnat tr isji i powod ¢ jego utrate. Nie lataj za
budynkami powyzej wysokosci powrotu, w przeciwnym razie dron zderzy si¢ z przeszkodami i rozbije si¢
podczas powrotu. Jesli dron przejdzie w tryb ATTI z powodu awarii GPS lub zaktécen sygnatu GPS, nie bedzie
w staniep o wr 6 c i ¢ . Podczas powrotu moze wystapic silny wiatr czolowy. Odpowiednie obnizenie
wysokosci lotu moze poméc zmniejszy¢ zuzycie energii. Jesli moc jest niewystarczaj dron wykona
wymuszone ladowanie w miejscu. Nalezy zwraca¢ uwage na podpowiedzi w aplikacji PotensicPro. Nie inicjuj

36 —



powrotu, gdy nad glowa znajduja si¢ przeszkody, takie jak wysokie drzewa, w przeciwnym razie dron moze
ulec awarii podczas wznoszenia.
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& * Nalezy zwréci¢ uwage na bezpieczenistwo powrotu, poniewaz dron nie obstuguje funkcji unikania
przeszkod i moze ulec awarii w przypadku zderzenia z przeszkodami podczas kursu powrotnego.

* W przypadku j anomalii sygnatu GPS w powrocie utraty komunikacji, dron bedzie
utrzymywat zawis w trybie ATTI, az sygnat GPS bedzie wystarczajaco silny, a powrét zostanie

wznowiony.

7.8.2 Zwrot w dot

Jak aktywowacé

Po 10 sekundach kursu RTH, jesli wysokos$¢ lotu jest wieksza niz 150 m, a odlegtos$¢ lotu wigksza niz 300 m,
aplikacja wyswietli komunikat z prosba o potwierdzenie, czy zainicjowac powrét w dét. Po
potwierdzeniu,dronrozpocznie powrdt w dét (dron obnizy swojg wysoko$¢ podczas zblizania sig do
punktu HOME). Gdy jego wysoko$¢ spadnie do 120 m, dron przetaczy sie na zwykty powrét, utrzymujac
aktualng wysoko$¢, az osiagnie punkt HOME i automatycznie wyladuje.

Jak wyjsé

Dotknij przycisku@ po lewej stronie interfejsu aplikacji lub przesun drazek przepustnicy w goére przez 2 sekundy,
aby wyj$¢ ze znizania. Dron przetaczy sie na zwykty powr6t, utrzymujac aktualng wysokos$é.

1. W przypadku napotkania silnego wiatru, opadajacy powrét moze zaoszczedzi¢ zuzycie energii i
zagwarantowac bardziej udany powrét.

2. Jesli dron i A 1y od pilota ster p ja powrotu, pr
sie na zwykty powrot.

&' Ten produkt nie posiada funkcji unikania przeszkéd. Prosimy o zwrdcenie uwagi na bezpieczenstwo lotu
podczas procesu zwrotu.

* Ta funkcja jest dostepna tylko w krajach lub regionach, w ktérych drony moga lata¢ na wysokosci powyzej 120
m.

A
Wysokosé/m

Wysokosé lotu>150
m Odlegtos¢ lotu>300

m

Zwrot w dot

< MR
120m '

Regularny zwrot

o

>300m Odlegtosé lotu/m

» 7.9 Wylacznik awaryjny

Szczegotowa metoda obstugi znajduje sie w sekcji 5.3.1
Zatrzymanie awaryjne.



& * Funkcja zatrzymania awaryjnego zostata zaprojektowana, aby zapobiec zranieniu pieszych lub
cennych przedmiotéw przez topaty $migiet w przypadku awarii drona. Nalezy uzywac jej ostroznie, poniewaz
zatrzymanie silnikéw w trakcie lotus p ow o d u j e awarie drona.




. Kalibracja

W tym rozdziale przedstawiono gtéwnie funkcje zwigzane z kalibracjq w Ustawieniach, w tym kalibracje kompasu,
kalibracje gimbala, dostrajanie gimbala, kalibracje pilota zdalnego sterowania i ponowne parowanie drona.
» 8.1 Kalibracja kompasu

8.1.1 Kiedy nalezy przeprowadzi¢ kalibracje kompasu

1. Kalibracja kompasu jest wymagana przy pierwszym uzyciu.

2. Latanie dronem w miejscu oddalonym o ponad 50 km (31 mil) od miejsca jego ostatniego lotu.

* Nie nalezy kalibrowa¢ kompasu w miejscach, w ktérych moga wystepowac zakiécenia magnetyczne,
takich jak w poblizu zt6z magnetycznych lub duzych metalowych konstrukcji, takich jak parkingi,
piwnice wzmocnione stalg, mosty, samochody lub rusztowania.

blis 1ot

* Podczas kalibracji nie nalezy przenosi¢ w
ferromagnetyczne, takich jak telefony komérkowe.

1 przedmiotéw zawierajacych materiaty

« Podczas kalibracji upewnij sig, ze dron znajduje si¢ co najmniej 1,5 m nad ziemia.

« Kalibracja k p P lotéw w pomi iach nie jest koni a.

8.1.2 Procedura kalibracji

1. Gdy wymagana jest kalibracja, aplikacja automatycznie wyswietli interfejs kalibracji, dotknij "Rozpocznij
kalibracje", a wskaznik stanu drona bedzie migat na przemian na czerwono i zielono.

2. Przytrzymaj drona poziomo i obré¢ go o 360°, az aplikacja pokaze kalibracje pionowa, a wskaznik stanu
drona bedzie migat na przemian na niebiesko i zielono.

3. Przytrzymaj drona pionowo i obré¢ go o 360° wokot osi pionowej, az aplikacja wyswietli komunikat o

zakonczeniu kalibracji. Kalibracje kompasu mozna réwniez uruchomi¢ recznie w aplikacji: Ustawienia-Kalibracja-

Start Calibration

& « Jesli w aplikacji wielokrotnie pojawi si¢ komunikat "Kalibracja nie powiodta sie", zmien lokalizacje i
sprobuj ponownie wykonaé procedure kalibracji.

@ « Nie kalibruj kompasu, gdy ramiona s3 ztozone.




»

»

8.2 Kalibracja gimbala

8.2.1 Kiedy wykonac¢ kalibracje gimbala

1. Jesli gimbal nie dziata lub jest wyraznie niewypoziomowany po wtgczeniu zasilania i przed startem, nalezy
skalibrowa¢ gimbal.

2. Jesli gimbal jest niestabilny lub nie jest w stanie utrzyma¢ poziomu podczas lotu, wyladuj dronem i skalibruj
gimbal.

8.2.2 Procedura kalibracji

1. Stuknij Ustawienia w aplikacji, wybierz "Kalibracja gimbala", a nastgpnie umie$¢ drona na poziomym
stole spodem do gory.

2. Dotknij przycisku "Rozpocznij kalibracje", a nastepnie wykonaj kalibracje. W interfejsie kalibracji pojawi sig
podglad transmisji na zywo.

3. Gdy pasek postgpu zostanie w petni zatadowany, a aplikacja wyswietli komunikat "Calibration
Succeeded", kalibracja zostanie zakoriczona.

& * Podczas procesu kalibracji nie nalezy znaczaco porusza¢ dronem, w przeciwnym razie kalibracja moze
- sie-nie iesé -
Q@ P

8.3 Dostrajanie gimbala

Funkcja precyzyjnego dostrajania gimbala stuzy do recznej kalibracji gimbala oraz regulacji kata przechytu i

odchylenia gimbala. Kat mozna dostosowac¢ w odniesieniu do stanu widoku transmisji na zywo w interfejsie

aplikacji.

8.3.1 Kiedy przeprowadzi¢ dostrajanie gimbala?

Gdy gimbal nie jest w stanie utrzymac¢ poziomu lub lekko przechyla sig¢ na rownym podtozu.

8.3.2 Jak korzystac¢ z precyzyjnego dostrajania gimbala?

1. Stuknij Ustawienia w aplikacji, wybierz "Precyzyjne dostrojenie gimbala”, a nastgpnie dostroj katy przechytu
i odchylenia gimbala w zakresie +10°, mozesz stukngg¢ "+/-", aby dostosowac katy gimbala lub ustawi¢
warto$¢ kata bezposrednio, stukniecie raz oznacza "+0,1°/-0,1°".

2. Regulacja obrotu gimbala: Dotknij "+", aby obréci¢ w prawo i dotknij "-", aby
obréci¢ w lewo. Regulacja odchylenia gimbala: Stuknij "+", aby odchyli¢ w prawo
i stuknij "-", aby odchyli¢ w lewo.

3. Stuknij "Warto$¢ domysIna", aby przywrdéci¢ domysine katy (0°).




» 8.4 Kalibracja pilota zdalnego sterowania

8.4.1 Kiedy nalezy przeprowadzi¢ kalibracje pilota zdalnego sterowania

1. Gdy dron dryfuje automatycznie w jednym kierunku bez koniecznosci przetaczania drazkéw sterujgcych.
2. Gdy dron automatycznie obraca si¢ na boki w sposob ciagty.

3. Gdy drazki sterujace sg zbyt czute lub brakuje im czutosci.

8.4.2 Procedura kalibracji

1. Wiacz pilota zdalnego sterowania i podtacz urzadzenie mobilne, dotknij Ustawienia w aplikacji,
wybierz "Kalibracja pilota zdalnego sterowania".

2. Upewnij sig, ze drazki sterujace znajduja sie w potozeniu $rodkowym i nie uzywaj ich przed
dotknieciem, aby rozpocza¢ kalibracje.

3. Stuknij "Rozpocznij kalibracje", a nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami wys$wietlanymi na ekranie i
przesuwaj drazki we wszystkich kierunkach, az aplikacja wy$wietli 100%, a nastgpnie obracaj pokretto w
przod i w tyt do maksymalnego zakresu.

4. Gdy aplikacja wyswietli komunikat "Calibration Succeeded", kalibracja pilota zdalnego sterowania zostanie
zakonczona.

Remote Controller Calibration

» 8.5 Przygotowanie drona

8.5.1 Kiedy przeprowadzi¢ ponowne przygotowanie drona

Ponowne sparowanie drona jest wymagane w przypadku wymiany drona lub pilota zdalnego sterowania.

8.5.2 Procedura przygotowania drona

1. Wiacz pilota zdalnego sterowania i podtacz urzadzenie mobilne, dotknij Ustawienia w aplikacji, wybierz
"Kalibracja", dotknij "Ponowne przygotowanie drona", aby ponownie sparowac.

2.Wiacz drona i przytrzymaj przycisk zasilania, az wskazniki stanu drona zaczng migac na zielono - dron jest
gotowy do parowania.



3. Poczekaj okoto 7 sekund, parowanie powiedzie sig, gdy kontroler wyda sygnat dzwigkowy "Di", a nastepnie
mozesz wyswietli¢ transmisje na zywo w interfejsie aplikacji.



& * Upewnij sig, ze odlegtos¢ miedzy pilotem zdalnego sterowania a dronem nie przekracza 1 m (3,3 stopy)
i nie wystepuja inne zaktécenia czestotliwosci 2.4G podczas procesu parowania czestotliwosci.

« Jesli parowanie nie powiodto sig, sprawdz, czy nie wystepuja zaklécenia z biezacej lokalizacji, czy
inne drony sa w trakcie parowania lub czy odlegtos¢ migdzy pilotem zdalnego sterowania a dronem
nie jest zbyt duza lub czy nie m a miedzy nimi blokad. Jesli zadna z powyzszych sytuacji nie
wystapita, sprébuj ponownie wykona¢ procedure parowania.

« Nie nalezy poruszac ani obstugiwa¢ drona i kontrolera podczas procesu parowania czgstotliwosci.

» 9.1 Specyfikacja i parametry

Dron

Model: DSDR04C

Waga startowa: < 249 g (waga startowa obejmuje akumulator i topaty $migta)
Rozmiar po ztozeniu: 88x143x58 mm

Rozmiar po roziozeniu (topaty sSmigta w zestawie):
300x242x58mm Rozmiar po roztozeniu (bez topat Smigta):
210x152x58mm Odlegtosé po przekatnej: 219mm

Predkos$¢ maksymalna (tryb sportowy): Predko$¢ wznoszenia: 5 m/s; Predko$¢ opadania: 4 m/s; Predkos¢ lotu:
16 m/s

Maksymalna odpornos¢ na wiatr: 38 km/h (poziom 5)

Maksymalna wysokos¢ lotu: 120m/393.7ft

GNSS: GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou

Temperatura pracy: 0°C~40°C

Czestotliwos¢ pracy: 2.400~2.4835GHz Moc

transmisji: 2.4GHz: < 20dBm

Zakres doktadnosci zawisu: W pionie: £0,1 m (z pozycjonowaniem wizyjnym), 0,5 m (z
pozycjonowaniem GPS) W poziomie: 0,3 m (z pozycjonowaniem wizyjnym), +1,5 m (z pozycjonowaniem
GPS)

Dodatkowy tadunek: Nieobstugiwane

Maksymalny czas lotu: 32 minuty (mierzone przy bezwietrznej pogodzie i predkosci 5m/s)

Maksymalny czas zawisu: 29 min (mierzony w zawisie w pomieszczeniu)

System wizyjny skierowany w dét

Zakres zawisu: 0,3~5m(idealne srodowisko); Dostepne przy 0,3~10m.
Niedostepne scenariusze pozycjonowania wizji:

1. Powierzchnia w czystym kolorze



2. Powierzchnia z silnym odbiciem, taka jak gtadka powierzchnia metalowa
3. Przezroczysta powierzchnia obiektu, taka jak powierzchnia wody i szkio
4. Poruszajace sie tekstury, takie jak biegajace zwierzeta



5. Scenariusze z drastyczng zmiang o$wietlenia; na przyktad, dron leci na zewnatrz przy siinym oswietleniu
z wnetrza pomieszczenia.
6. Miejsca o stabym lub silnym oswietleniu

7. Powierzchnia z powtarzajacymi sie identycznymi wzorami lub teksturami, np. ptytki podtogowe o tej samej
fakturze i rozmiarze.

8. Powierzchnia z bardzo spéjnym wzorem paskéw

Kamera

Zakres pochylenia obiektywu: +20°~-90°

CMOS: 1/3"

Efektywny piksel: 12 MP

Zakres 1SO: 100~6400

Elektroniczny czas otwarcia migawki: 1/24s~1/25000s

FOV: 78°

Przystona: F2.2

Rozdzielczos¢ zdjec: 4608*2592

Format obrazu: JPG/JPG+RAW(DNG)

Rozdzielczos¢ wideo: 4K@30/25/24fps; 2.7K@30/25/24fps; 1080P@60/50/30/25/24fps
Format wideo: MP4 (H.264)

Maksymalna szybkos¢ transmisji wideo: 50 Mb/s

Obstugiwany system plikow: FAT 32, exFAT

Typ obstugiwanej karty pamigci: Karta microSD; predkos$¢ transmisji karty SD 4~256GB 2class10 lub U1
standard

Pilot zdalnego sterowania

Model: DSRC02A

Czestotliwos¢ pracy: 2,402~2,483 GHz

Maksymalna odlegtos¢ transmisji (bez przeszkod, bez zaktocen): 6 km
Temperatura pracy: 0°C~40°C

Bateria: 3000mAh, bateria litowa, 1S Moc

nadajnika (EIRP): 2.4GHz: <20dBm Interfejs

tadowania: TYPE-C

Specyfikacja tadowania: 5V/1A

System transmisji wideo: PixSync™ 3.0

Jakos¢ transmisji wideo: 720P

Opéznienie (w zaleznosci od srodowiska i urzadzenia mobilnego): 200 ms
Obstugiwany rozmiar urzadzenia mobilnego: Diugo$¢: 170mm, Szeroko$é: 100mm, Grubo$é: 6,5mm~8,5mm

Inteligentna bateria lotnicza
Model: DSBT02B

Pojemnosé: 2230mAh

Napiecie: 7,7V

Typ akumulatora: Li-Po

2S Energia: 17.18Wh

Waga baterii: 84g



Temperatura pracy: 0°C~40°C



»

»
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9.2 Lista kontrolna po locie

» Upewnij sig, ze dron, pilot zdalnego sterowania, kamera z gimbalem, baterie i $migta sg w dobrym
stanie. Skontaktuj sie z pomoca techniczng Potensic, jesli zauwazysz jakiekolwiek uszkodzenia.
» Upewnij sig, ze obiektyw kamery i czujniki systemu wizyjnego sg czyste.

» Upewnij sig, ze dron jest prawidtowo przechowywany przed transportem.

9.3 Instrukcje konserwacji

Aby unikng¢ powaznych obrazen u dzieci i zwierzat, nalezy przestrzegac¢ ponizszej zasady:

-

. Mate czesci, takie jak kable i paski, sa niebezpieczne w przypadku potkniecia. Wszystkie
czesci nalezy przechowywac¢ w miejscu niedostepnym d | a  dzieci i zwierzat.

N

. Baterig Smart Flight Battery i pilota zdalnego sterowania nalezy przechowywa¢ w chtodnym,
suchym miejscu, z dala od bezposredniego $wiatta stonecznego, aby zapewni¢, ze wbudowana
bateria LiPo NIE ulegnie przegrzaniu. Zalecana temperatura przechowywania:

migdzy 22°C a 28°C (71°F a 82°F) przez okres przechowywania dtuzszy niz trzy miesigce. Nigdy
przechowywac¢ w srodowiskach poza zakresem temperatur od -10°C do 45°C (od 14°F do 113°F)

w

. NIE WOLNO dopusci¢ do kontaktu lub zanurzenia kamery w wodzie lub innych ptynach. W
przypadku zamoczenia kamery nalezy wytrze¢ jq do sucha miekka, chtonng $ciereczka.
Wiaczenie drona, ktéry wpadt do wody, moze spowodowac trwate uszkodzenie podzespotow.
NIE uzywaj substancji zawierajgcych alkohol, benzen, rozcienczalniki lub inne tatwopalne
substancje do czyszczenia lub konserwaciji kamery. NIE NALEZY przechowywaé
kamery w wilgotnych lub zakurzonych miejscach.

B

. Sprawdz kazdg cze$¢ drona po kazdej awarii lub powaznym uderzeniu. W razie jakichkolwiek
probleméw lub pytans kontaktuj sie z pomocg techniczng Potensic.

[$)]

. Regularnie sprawdzaj wskazniki poziomu natadowania baterii, aby sprawdzi¢ aktualny poziom
natadowania i ogdiny czas pracy baterii. Bateria jest przystosowana do 250 cykli. Po tym
czasie nie zaleca sie dalszego korzystania z urzadzenia.

(2]

. Pamietaj, aby transportowac¢ drona ze ztozonymi ramionami, gdy jest wytaczony.

~

. Pilot zdalnego sterowania powinien by¢ transportowany ze ztozonymi antenami, gdy jest wytaczony.

o

. Po diugotrwatym przechowywaniu bateria przejdzie w tryb uspienia. Aby wyjs¢ z trybu

uspienia, nalezy natadowac¢ akumulator.
9. Przechowuj drona, pilota, akumulator i tadowarke w suchym miejscu.
10. Przed przystapieniem do serwisowania drona (np. czyszczenia lub zaktadania i zdejmowania
$migiet) nalezy wyjac¢ baterie. Upewnij sig, ze dron i $migta sg czyste, usuwajac wszelkie
zabrudzenia lub kurz migkkg szmatka. Nie czy$¢ drona mokrg szmatka ani nie uzywaj srodkéw
czyszczacych zawierajacych alkohol. Plyny moga przedosta¢ si¢ do obudowy drona, co moze
spowodowac zwarcie i zniszczenie elektroniki.

11. Nalezy pamieta¢ o wytaczeniu akumulatora w celu wymiany lub sprawdzenia $migiet.

9.4 Procedury rozwigzywania probleméw
1. Dlaczego bateria nie moze by¢ uzywana przed pierwszym lotem?
Przed pierwszym uzyciem bateria musi zosta¢ aktywowana przez natadowanie.
2. Brak funkgiji
Sprawdz, czy bateria Smart Flight i pilot zdalnego sterowania zostaty aktywowane przez

fadowanie. Jesli problem nie ustapi, skontaktuj sie z pomoca techniczng Potensic.



3. Problemy z wigczaniem i uruchamianiem

Sprawdz, czy bateria jest natadowana. Jesli tak, skontaktuj sie z pomocg techniczng Potensic,
jesli nie mozna go normalnie uruchomié.



»

»
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4. Problemy z aktualizacjg oprogramowania
Postepuj zgodnie z instrukcjami zawartymi w podreczniku uzytkownika, aby zaktualizowaé
oprogramowanie sprzetowe. Jesli aktualizacja oprogramowania sprzetowego nie powiedzie sig,
uruchom ponownie wszystkie urzadzenia i sprébuj ponownie. Jesli problem nie ustapi, skontaktuj
sie z pomocg techniczng Potensic.

5. Problemy z wytaczaniem i
wytaczaniem zasilania Skontaktuj
sie z pomoca techniczng
Potensic.

6. Jak wykry¢ nieostrozne obchodzenie sie lub przechowywanie w
niebezpiecznych warunkach Skontaktuj sie z pomocag
techniczna Potensic.

9.5 Ryzyko i ostrzezenia

Gdy dron wykryje zagrozenie po wtgczeniu, na PotensicPro pojawi sie ostrzezenie. Zwr6¢ uwage
na ponizsza liste sytuaciji.

1. Jesli status drona nie jest odpowiedni do startu.

2. Jesli kompas doswiadcza zakiocen i wymaga kalibracii.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.

9.6 Utylizacja

hi¢

—

Podczas utylizacji drona i pilota zdalnego sterowania nalezy przestrzegac¢ lokalnych przepiséow
dotyczacych urzadzen elektronicznych.

Utylizacja baterii

Baterie nalezy wyrzucac¢ do specjalnych pojemnikéw na surowce wtérne dopiero po ich
catkowitym roztadowaniu. NIE WOLNOwyrzuca¢ baterii do zwyklych pojemnikéw na
Smieci. Nalezy $cisle przestrzegac lokalnych przepiséwd oty cz g cy c h utylizacji i recyklingu
akumulatoréw.

Jesli po nadmiernym roztadowaniu akumulatora nie mozna go wiaczy¢, nalezy go natychmiast
zutylizowac.

Jesli baterii Smart Flight nie mozna catkowicie roztadowa¢, nalezy skontaktowac sie z
profesjonalng firma zajmujaca sie utylizacja/recyklingiem baterii w celu uzyskania dalszej pomocy.

9.7 Certyfikat CO
ATOM(DSDRO04C) jest zgodny z wymaganiami certyfikacji CO.

Model: DSDR04C

Klasa UAS: co

Maksymalna masa startowa (MTOM): 2429

Maksymalna predkos¢ smigta: 18000 OBR.
Oswiadczenie MTOM



MTOM ATOM (model DSDR04C), w tym bateria Smart Flight, Smigta i karta microSD, wynosi 242

g, aby spetni¢ wymagania CO.

Uzytkownicy musza postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby spetni¢ wymagania MTOM

dla kazdego modelu:

1. NIE WOLNO dodawac¢ do drona zadnego tadunku poza elementami wymienionymi w sekcji Lista
elementéw, w tym kwalifikowanych akcesoriow.

2. NIE uzywaj zadnych niewykwalifikowanych czegsci zamiennych, takich jak inteligentne baterie lub $migta
itp.

3. NIE nalezy modernizowa¢ drona.



Lista elementéw, w tym kwalifikowanych
akcesoriéw Dla CO

Item Numer modelu Wymiary Waga
! 119,4x63,8 mm
igh DSDRO04C-PP: ’ ' kaz ki
Smigta SDR04C-PPS (Srednica x skok gwintu) 0,65 g (kazda sztuka)
Inteligentny akumulator DSBT02B 83,6x42,5%34,6 mm Okoto 84 g
lotniczy
Karta microSD* NIE DOTYCZY 15%11x1.0mm Okoto 0,3 g

Lista cze$ci zamiennych i
zapasowych dla CO

1. Smigta ATOM

2. ATOM Smart Flight Battery

Ostrzezenia dotyczace pilota

zdalnego sterowania Model:

DSRC02A

Jesli pilot zdalnego sterowania zostanie odtgczony od drona, aplikacja PotensicPro wyswietli

komunikat

na ekranie, a dron wykona zaprogramowane zachowanie, gdy sygnat z pilotazostanie

utracony. Pilot zdalnego sterowania wytaczy sie automatycznie po 20 minutach bezczynnosci.

« Nalezy unika¢ zaktocen migdzy pilotem zdalnego sterowania a innymi urzagdzeniami
bezprzewodowymi. Upewnij sie, zewytaczyte$ Wi-Fina pobliskich urzadzeniach
mobilnych. W przypadku wystapienia zaktdcen nalezy jak najszybciej wyladowaé¢ dronem.

« NIE uzywaj drona, jesli warunki o$wietleniowe sg zbyt jasne lub ciemne podczas korzystania z
telefonu komérkowego do monitorowania lotu. Uzytkownicy sg odpowiedzialni za prawidtowe
dostosowanie jasnosci wyswietlacza podczas korzystania z monitora w bezposrednim swietle
stonecznym podczas lotu.

« Zwolnij drazki sterujgce lub nacisnij przycisk pauzy lotu, jesli wystapi nieoczekiwana operacja.

Zawiadomienie EASA

Przed uzyciem nalezy zapozna¢ sie z dokumentem Drone Information Notices dotaczonym do
opakowania. Odwiedz ponizszy link, aby uzyska¢ wiecej informacji na temat identyfikowalnosci
EASA. https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-
notices

Oryginalne instrukcje

Niniejsza instrukcja zostata opracowana przez firmg Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd., a jej
tre$¢ moze ulec zmianie.

Adres: Room 1901, Jingizhigu Building, Tangling Road, Nanshan District, Shenzhen, Chiny.


http://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices
http://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices
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Ostrzezenie: Produkt powinien by¢ uzywany wylacznie przez osoby doroste i dzieci w wieku powyzejd&tatidbhie
przypadku dzieci w wieku ponizej 16 lat wymagany jest nadzér osoby dorostej. tylko dia
Wskazowka: Ten produkt jest przeznaczony dla dzieci od 16 roku zycia. Dzieci ponizej 16 roku zycia nﬁgg"i"mé
nadzorowane przez osoby doroste.

Uwaga: Produkt jest przeznaczony dla oséb dorostych i dzieci w wieku powyzej 16 lat. Dzieci w wieku ponizej 16
lat musza by¢ nadzorowane przez osoby doroste.

Uwaga: Ten produkt jest przeznaczony do uzytku przez osoby doroste i dzieci w wieku powyzej 16 lat. Dzieci w
wieku ponizej 16 lat musza by¢ obstugiwane przez osobe dorosta.

Reklama: Ten produkt jest przeznaczony dla os6b dorostych i dzieci w wieku powyzej 16 lat. Dzieci ponizej 16
roku zycia musza byé nadzorowane przez osoby doroste.
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Dron FCC ID: 2AYUO-DSDR04B

Pilot zdalnego sterowania FCC ID: 2AYUO-DSRC02A

Zmiany lub modyfikacje, ktore nie zostaly wyraznie zatwierdzone przez stron¢ odpowiedzialng za
zgodnos¢, moga uniewazni¢ prawo uzytkownika do korzystania z urzadzenia.

To urzadzenie jest zgodne z czescia 15 przepiséw FCC. Dziatanie podlega nastepujacym dwém warunkom:

(1) To urzadzenie nie moze powodowaé szkodliwych zaktécen i

(2) Urzadzenie musi by¢ odporne na wszelkie zaktdcenia, w tym zaktécenia mogace powodowac niepozadane
dziatanie. Uwaga: To urzadzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z ograniczeniami dla urzadzen

cyfrowych klasy B, zgodnie z czescig 15 przepiséw FCC. Ograniczenia te majg na celu zapewnienie rozsadnej
ochrony przed szkodliwymi zaktéceniami w instalacjach domowych. To urzadzenie generuje, wykorzystuje i moze
emitowac energie o czestotliwosci radiowej, a jesli nie jest zainstalowane i uzywane zgodnie z instrukcjami, moze
powodowac¢ szkodliwe zaktécenia w komunikacji radiowej. Nie m a  jednak gwarangji, ze zakiécenia nie wystapig w
konkretnej instalacji. Jesli to urzadzenie powoduje szkodliwe zaktécenia w odbiorze radiowym lub telewizyjnym, co
mozna stwierdzi¢ poprzez wytaczenie i wiaczenie urzadzenia, z a c h e c a sie uzytkownika do podjecia préby
usuniecia zaktécen za pomoca jednego lub kilku z ponizszych $rodkéw:

— Zmiana orientacji lub potozenia anteny odbiorczej.

— Zwigkszenie odlegtosci miedzy urzadzeniem a odbiornikiem.

— Podtacz urzadzenie do gniazda w obwodzie innym niz ten, do ktérego podtaczony jest odbiornik.

— Skonsultuj sie ze sprzedawcg lub do$wiadczonym technikiem radiowo-telewizyjnym w celu uzyskania pomocy.

To urzadzenie jest zgodne z limitami ekspozycji na promieniowanie FCC okreslonymi dla niekontrolowanego
srodowiska. Urzadzenie powinno by¢ instalowane i obstugiwane w odlegtosci co najmniej 20 cm migdzy
promiennikiem a ciatem uzytkownika. Ten nadajnik nie m o z e znajdowac si¢ w poblizu lub dziata¢ w potaczeniu z
inng anteng lub nadajnikiem.

Producent: Shenzhen Potensic Intelligent Co, Ltd
Adres: Room 1901, Jingizhigu Building, Tangling Road, Nanshan District, Shenzhen, Chiny

E-CrossStu GmbH. 69 Mainzer Landstrasse, Frankfurt nad Menem, 60329, Hesja,
Niemcy (E-crossstu@web.de) +49 069332967674

YH Consulting Limited. C/O YH Consulting Limited Office 147, Centurion House,
London Road, Surrey, TW18 4AX (H2YHUK@gmail.com) +44 07514-677868
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