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1. Wylaczenie odpowiedzialnosci i srodki

1.1 Zastrzezenie

Drony to produkty niosace ze sobg potencjalne zagrozenia i stosunkowo skomplikowane operacje. Przed
rozpoczgciem uzytkowania nalezy doktadnie zapoznac¢ sig z petna instrukcja obstugi, aby zdoby¢ podstawowa
wiedze i zapoznac sie z funkcjami drona. Przy pierwszym uzyciu ATOM SE zaleca sie korzystanie z niego w
trybie GPS w przestronnym miejs cu nazewnatrz, aby zapoznac sie z jego funkcjami.

Nalezy $cisle przestrzega¢ instrukcji obstugi i $rodkéw ostroznosci zawartych w podreczniku, aby zapewni¢
bezpieczne i prawidtowe uzytkowanie. Uzytkownicy w wieku ponizej 16 lat powinni znajdowac sie pod
nadzorem osoby dorostej, a produkt powinien by¢ przechowywany w miejscu niedostgpnym dla dzieci.

Firma zrzeka sie odpowiedzialno$ci i nie $wiadczy ustug gwarancyjnych za jakiekolwiek bezposrednie lub
posrednie straty (w tym utrate mienia i obrazenia ciata) wynikajace z nieprzestrzegania przez uzytkownika
wskazéwek bezpieczenstwa zawartych w Podreczniku.

Nalezy unika¢ demontazu jakiejkolwiek czesci produktu z wyjatkiem $migiet lub modyfikowania go bez oficjalnych
wskazdéwek; uzytkownicy bedg odpowiedzialni za wszelkie konsekwencje wynikajace z takich naruszen.

Aby uzyskaé pomoc dotyczaca uzytkowania, obstugi i konserwaciji, nalezy skontaktowac sig z lokalnym
dealerem lub Spdtka.

Potensic zastrzega sobie prawo do ostatecznej interpretacji niniejszego dokumentu i powiazanych dokumentéw
produktowych, a informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia. Najnowsze aktualizacje mozna znalez¢ na
stronie https://www.potensic.com.

1.2 Srodki ostroznosci

Trzymac sie z dala od przeszkéd i ttumoéow

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo zaréwno uzytkownikowi, jak i osobom znajdujgcym sie w poblizu, produkt nalezy
trzymac¢ z dala od zattoczonych miejsc, wysokich budynkéw i kabli wysokiego napiecia. Ponadto nalezy powstrzymac
sie od korzystania z urzadzenia w trudnych warunkach pogodowych, takich jak silny wiatr, ulewny deszcz i burze. Te
$rodki ostroznosci sg konieczne, poniewaz produkt moze wykazywac nieprzewidywalne predkosci lotu, wahania
stanu i potencjalne zagrozenia.

Chronié¢ przed wilgocia

Aby zapobiec nieprawidtowosciom lub uszkodzeniom spowodowanym przez wilgo¢ wptywajaca na precyzyjne
komponenty elektroniczne i czesci mechaniczne wewnatrz produktu, nalezy przechowywac go z dala od wilgoci.
Bezpieczne dziatanie

Podczas obstugi drona prawdopodobienstwo wystapienia nieprzewidzianych zagrozen wzrasta, gdy uzytkownicy sg
zmeczeni, w ztym stanie psychicznym lub brakuje im doswiadczenia. Aby zapewni¢ bezpieczenstwo, konieczne jest
odnowienie lub naprawa produktu przy uzyciu oryginalnych czeéci. Produkt nalezy uzytkowac $cisle w
okreslonych granicach i przestrzega¢ lokalnych przepiséw bezpieczenstwa.

Trzymac z dala od szybko obracajacych si¢ czesci

Gdy $migta produktu obracajq sie z duzg predkoscia, nalezy trzymac je z dala od ttumoéw i zwierzat, aby zapobiec
zadrapaniom lub zaktéceniom. Nalezy unika¢ dotykania obracajacych sie $migiet rekami.

Przechowywac z dala od zrédet ciepta

Aby zapobiec nieprawidlowos$ciom, odksztatceniom i potencjalnym uszkodzeniom, produkt nalezy przechowywac¢ z dala
od zrédet ciepta i wysokiejt e m p e ratury . Ten $rodek ostroznosci jest szczegdlnie wazny, poniewaz produkt
sktada sie z elementéw metalowych, widknistych, plastikowych i elektronicznych.

1.3 Ostrzezenia i podpowiedzi

0
02. Uzytkownicy sg odpowiedzialni za zapewnienie, ze korzystanie z tego drona nie spowoduje szkéd na osobie
lub mieniu innych oséb.

Nasza firma i dealerzy nie ponosza odpowiedzialno$ci za straty i obrazenia ciata wynikajace z niewtasciwego
uzytkowania lub obstugi.

04. Uzytkownicy musza $cisle przestrzega¢ krokdw opisanych w instrukcji obstugi, aby zainstalowac i przetestowac
drona. Podczas lotu nalezy zachowa¢ minimalng odlegto$¢ od 1 do 2 metréw od uzytkownikéw lub innych oséb,
aby zapobiec kolizji drona z ludzkimi ciatami, powodujac obrazenia.

=

. Opakowanie i instrukcje nalezy przechowywac¢ w bezpiecznym miejscu, poniewaz zawierajg one wazne informacje.

0
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Produkt powinien by¢ montowany przez osobe dorosta. Uzytkownicy w wieku ponizej 16 lat nie powinni
obstugiwaé produktu samodzielnie. Akumulator powinien by¢ tadowany pod nadzorem osoby dorostej, a
podczas procesu tadowania powinien znajdowac sie z dala od materiatéw tatwopalnych.

Produkt zawiera mate czesci. Umies$¢ je poza zasiegiem dzieci, aby zapobiec przypadkowemu potknieciu.
Nie uzywaj produktu nad drogami lub stojaca woda, aby unikna¢ wypadkow.
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08. Zabrania sie demontazu lub ponownego montazu produktu, z wyjatkiem $migiet, poniewaz moze to prowadzi¢
do nieprawidiowegod ziatania drona.

09. Inteligentng baterie nalezy tadowa¢ za pomoca tadowarki USB zgodnej z normami FCC/CE.

10. Pilot zdalnego sterowania ma wbudowang baterie litowg 3,7 V, ktéra nie wymaga wymiany.

11. Nie zwierac¢ ani nie $ciska¢ akumulatora, aby unikna¢ wybuchu.

©

12. Nie nalezy umieszcza¢ akumulatora w gorgcym miejscu (w ogniu lub w poblizu grzejnika elektrycznego).

13. Zachowaj bezpieczng odlegto$¢ od szybko obracajacych sig $migiet; unikaj uzywania produktu w ttumie, aby
unikng¢ zadrapan lub obrazen.

14. Nie nalezy uzywa¢ produktu w miejscach o silnym polu magnetycznym, takich jak w poblizu kabli
wysokiego napigcia, budynkéw zawierajgcych metale, samochodéw i pociggdw; w przeciwnym razie
stabilno$¢ potaczenia moze zosta¢ naruszona.

15. Upewnij sig, ze doktadnie zapoznate$ sie z lokalnymi przepisami i regulacjami, aby unikna¢
nieautoryzowanego uzycia drona.

16. Aby spetni¢ wymagania lotniczego $rodowiska radiomagnetycznego, w okresie obowigzywania nakazow
kontroli radiowej wydanych przez odpowiednie wtadze krajowe w okreslonych regionach, korzystanie z
pilota zdalnego sterowania powinno by¢ zawieszone zgodnie z instrukcjami.

17. Prosimy o powstrzymanie sig od lotéw na niskich wysokosciach nad powierzchniami wody.

18. Prosimy o trzymanie sie z dala od lotnisk, tras lotéw i innych obszaréw o ograniczonym dostepie.

2. Wskazowki dotyczace

2.1 Legenda

@ Zabronion Q Podpowiedzi dotyczace obstugi i

& e uzytkowania

S WZA@ e Warunki-techniczne i-informacje--------------------------
referencyjne

2.2 Sugestie dotyczace uzytkowania
1. Zaleca sie obejrzenie filmu instruktazowego i skréconej instrukcji obstugi przed zapoznaniem sie z instrukcja.
2. Przed zapoznaniem sig z instrukcjg nalezy przeczyta¢ sekcje Zastrzezenia i Srodki ostroznosci.

2.3 Film instruktazowy / Pobierz aplikacje
Zeskanuj kod QR znajdujacy sie¢ po prawej stronie:

1. Pobierz aplikacje PotensicPro (zwang dalej "aplikacjg").

2. Obejrzyj filmy instruktazowe.

3. Dostep do najnowszej instrukcji obstugi.

4. Zapoznaj sie z czgsto zadawanymi pytaniami (FAQ)

2.4 Rejestracja i pomoc

Wymagane jest zatozenie konta podczas korzystania z aplikacji po raz pierwszy, aby zapewni¢ lepsze wrazenia
uzytkownika.

Procedury rejestracji

1. Wprowadz swoj adres e-mail;

2. Ustaw hasto;

3. Sprawdz i zaakceptuj protokoty;

4. Zarejestruj sie.

Po rejestracji mozna zalogowac sig do aplikacji.

Uwaga: Podczas rejestracji wymagane jest potaczenie z Internetem.
Pomoc



Dziekujemy za zakup Potensic Atom SE. Przed pierwszym uzyciem drona zalecamy uwazne przeczytanie
instrukcji obstugi.

Skontaktuj sie z naszym zespotem pomocy technicznej pod adresem support@potensic.com, jesli
napotkasz jakikolwiek problem z dronem. Pamietaj, aby poda¢ swoj identyfikator zamdwienia i szczegoty
problemu.


mailto:support@potensic.com

» 2.5 Warunki techniczne B

IMU IMU (inercyjna jednostka pomiarowa), najwazniejszy czujnik drona.

TOF (time of flight), czas od nadania do odebrania sygnatu podczerwieni w celu

TOF (czas lotu) okreslenia odlegtosci do celu.

System wizyjny System czujnikéw, ktéry znajduje sie w dolnej czesci drona i sktada sie z kamery i
skierowany modutu TOF.
w doét

Pozycjonowanie wizji | Wysoka doktadno$¢ pozycjonowania realizowana przez system Downward Vision.

Kompas Czujnik geomagnetyczny, ktory umozliwia dronowi okreslenie kierunku.

Czujnik cisnienia atmosferycznego, ktéry umozliwia dronowi okreslenie wysokosci za

Barometr o
pomoca cisnienia atmosferycznego.

Blokowanie/odblokow| Odnosi sie do przejscia silnikdw drona ze stanu stacjonarnego do obrotow jatowych.
ywanie

Po odblokowaniu silnik zacznie sie obracac ze statg predkoscia, ale nie bedzie miat

Praca na biegu wystarczajacej sity nosnej, aby wystartowac.

jatowym

Automatyczny powrét| Dron powréci do punktu HOME automatycznie na podstawie pozycjonowania GPS.

Elektroniczna stabilizacja obrazu; kamera wykrywa dane drgan o wysokiej

EIS s e .
czestotliwosci i eliminuje drgania obrazu za pomoca algorytmu.

Glowica drona Potozenie kamery drona.

Drazek sterowania | Wznoszenie lub opuszczanie drona.
przepustnicg

Drazek sterujacy Lataj dronem do przodu lub do tytu.
nachyleniem

Drazek sterujacy Le¢ dronem w lewo lub w prawo.
przechylaniem

Drazek sterujacy Umozliwia obracanie drona w prawo lub w lewo.
odchyleniem

W tym rozdziale przedstawiono charakterystyke funkcjonalng Atom SE, a takze
komponenty dronaipilota zdalnego sterowania.

» 3.1 Wprowadzenie
Atom SE posiada sktadane ramiona dla wygodnego przenoszenia, a jego lekki korpus wazy
mniej niz 250 g. Dron posiada system pozycjonowania Vision Positioning System, ktory
pozwala na precyzyjne zawisanie na niskich wysokosciach w pomieszczeniachi na zewnatrz.
Wyposazony w czujnik GPS, dron umozliwia pozycjonowanie i automatyczny powrét. Kamera
wykorzystuje 1/3-calowy czujnik obrazu Sony CMOS, zdolny do przechwytywania wideo w
wysokiej rozdzielczos$ci 4K/30FPS i zdje¢ o rozdzielczosci 12 milionéw pikseli. Atom SE
wykorzystuje opatentowang technologie elektronicznej stabilizacji obrazu ShakeVanish™ |
zapewniajacg wyrazne i stabilne nagrania.
Pilot zdalnego sterowania Atom SE wykorzystuje technologie transmisji cyfrowej PixSync™
2.0 2.4G, osiggajac maksymalng odlegto$¢ komunikacji do 4 km i transmisje wideo 720P w
idealnych warunkach. Kontroler ma chowang i sktadang konstrukcje, ktéra zapewnia miejsce na
urzadzenie mobilne po roztozeniu. Po podtgczeniu do kontrolera za pomocg kabla USB mozna
obstugiwac i konfigurowa¢ drona za pomoca aplikacji, a takze oglada¢ transmisje wideo w
wysokiej rozdzielczosci. Wbudowana w pilota bateria litowa zapewnia maksymalny czas pracy



wynoszacy okoto 2,3 godziny.
Atom SE wykorzystuje zastrzezong technologie kontroli lotu SurgeFly™, osiagajac

maksymalng predkos¢ lotu 16 m/s (52 stop/s) i maksymalny czas lotu okoto 31 minut, z
odpornoscig na wiatr do poziomu 5.



& * Warunki testowe maksymalnego czasu lotu: Lot z réwnomierng predkoscia 5 m/s w
temperaturze 25°Cibezwietrznie.
« Warunki testowe maksymalnej odlegtosci transmisji: Zmierzona w otwartym srodowisku bez
kiécen, przy wysokosci lotu 120 m i bez uwzglednienia powrotu drona.
« Zuzycie energii znacznie wzrosnie, gdy dron bedzie wracat pod wiatr. Jesli aplikacja
wyswietli komunikat o silnym wietrze, nalezy obnizy¢ wysokos¢ lotu i wrécié na
czas, aby zapewni¢ bezpieczenstwo drona.

Lista kontrolna przed lotem:
. Zwro¢ uwage na lokalng prognoze pogody i upewnij sig, ze jest ona odpowiednia do latania dronem.

-

Upewnij sig, ze bateria jest w petni natadowana.
Upewnij sig, ze oprogramowanie sprzgtowe zostato zaktualizowane do najnowszej wersji.
Upewnij sig, ze srodowisko lotu jest otwarte i wolne od zaktécen.

S <

Przed startem nalezy upewni¢ sie, ze bateria jest zabezpieczona, a klamra wysuwa si¢ prawidtowo
oraz ze nie ma zdeformowanych $migiet i poluzowanych s$rub.

o

Wiacz zasilanie drona na otwartym i rownym terenie, poczekaj, az dron przejdzie w tryb GPS przed
startemiz wr o6 ¢ uwage na punkt HOME.

» 3.2 Schemat drona

1. Wskaznik tadowania 9. Wskaznik zasilania
2. Port tadowania TYPE-C 10. Przycisk parowania zasilania/czestotliwosci
3. Klamra akumulatora 11. Zintegrowana jednoosiowa kamera z
gimbalem
4. Gniazdo kart SD
12. Silnik bezszczotkowy
5. Wskaznik ogona )
13. Smigto
6. Monokularowy modut
wizualny 14. Ramie
7. Modut TOF 15. Statyw antenowy
8. Dolny otwor chtodzacy 16. Wat ramienia



» 3.3 Schemat pilota zdalnego sterowania

. P Krotkie nacisnigcie, aby wstrzyma¢ automatyczn:
1. Przycisk zasilania ot © v 4 tyczny

Dtugie nacisniecie przez 2 s
wiaczalwylacza urzadzenie.

2. Wskaznik zasilania
Wskazuje poziom mocy lub inny status
pilota zdalnegosterowania

3. Gniazdo drazka sterujacego
Po jednym slocie odpowiednio po lewej i
prawejstronie, ktore stuzgdo
przechowywania kart pamieci

4. Interfejs TYPE-C
Aby natadowac¢ pilota zdalnego
sterowania/podtaczy¢ urzadzenie mobilne

5. Przycisk RTH / Pauza
Diugie nacisniecie przez 1 s powoduje
automatyczny powrét do punktu HOME.



6. Drazek sterujacy

~

. Sktadane podwaéjne anteny

©

Umieszczenie dla urzadzenia
mobilnego
Aby umiesci¢ urzadzenie mobilne.

9. Przycisk robienia zdje¢

Krétkie naci$nigcie powoduje zrobienie
jednego zdjecia

10. Przycisk nagrywania
Krotkie nacisnigcie, aby
rozpoczaé/zatrzymacé nagrywanie

11. Pokretto
Wybierz pokretto w
poziomie, aby kontrolowa¢
nachylenie gimbala.



» 3.4 Przygotowanie drona

Produkt jest dostarczany w stanie ztozonym. Nalezy go roztozy¢ w nastepujacy sposob:

1. Roztéz przednie ramie przed tylnym.
2. Rozt6z topaty $migta.

» 3.5 Przygotowanie pilota zdalnego sterowania
Instalacja telefonu komoérkowego i drazka sterujacego

-

. Roztéz antene.

[

Podtacz telefon komérkowy do kabla USB.

Wiéz czes¢ telefonu komérkowego z kablem
USB do gniazda pilota zdalnego sterowania.
Pociagnij i otworz pilota obiema rekami i
stabilnie zamocuj telefon komérkowy.

Podtacz drugi koniec kabla USB do pilota
zdalnego sterowania.

[ od

>

o

o

Wyjmij kije.

N

Wkre¢ oba drazki sterujace zgodnie z ruchem wskazd

o

Instalacja zakonczona.



» 3.6 Ladowanie / uruchamianie i wytaczanie
Przed pierwszym lotem nalezy koniecznie wybudzi¢ akumulator; w przeciwnym razie dron nie
uruchomi sie. Podigcz port tadowania TYPE-C akumulatora i tadowarke USB do zasilacza
sieciowego, aby zakonczy¢ pojedyncze tadowanie (tadowarka USB nie znajduje sie w zestawie.
Do tadowania akumulatora mozna uzy¢ tadowarkizgodnej ze specyfikacjg FCC/CE).
Czerwony wskaznik pozostanie wigczony podczas tadowania i wytaczy sie automatycznie po
zakonczeniu tadowania. Uzytkownicy moga tadowac baterie za pomoca Parallel Charging HUB,
jesli zakupiono Fly More Combo. Aby uzyska¢ wiecej informacji, zapoznajsiez Fly More
Combo of Parallel Charging HUB. Parallel Charging HUB moze réwniez tadowac pilota
zdalnegosterowania.

* Najkrétszy czas tadowania przez port tadowania TYPE-C wynosi ok. 1 godz. 25 min. Aby
osiagna¢ taka predkosc tadowania, nalezy upewnic sig, ze tadowarka obstuguje wyjscie 5V/3A.

« Zaleca sie, aby uzytkownik tadowat bateri¢ za pomoca réownolegtego koncentratora tadowania,
aby szybko natadowac 3 baterie w tym samym czasie.

& * Ze wzgledow bezpieczenstwa zaleca si¢ wyjecie baterii z drona w celu natadowania; w

przeciwnym razie dron nie wiaczy sig, jesli bateria jest tadowana w dronie.

« Jesli kabel tadujacy zostanie podtaczony, gdy dron jest wiaczony, wytaczy sie on
automatycznie, a tadowanie bedzie kontynuowane.

* Po uzyciu bateria moze stac sie zbyt goraca; nie nalezy jej tadowac, dopdki nie ostygnie; w
przeciwnym razie tadowanie moze z o s t a ¢ odrzucone przez inteligentng baterig.

« Akumulator nalezy tadowac co trzy miesigce, aby podtrzymac jego aktywnos¢é.

* Do portu TYPE-C nalezy podtaczy¢ oryginalny kabel lub dowolny kabel obstugujacy prad
powyzej 3 A; w przeciwnym razie moze to spowodowac awari¢ tadowania lub uszkodzenie

baterii.

Startup

Dron: Upewnij sig, Ze bateria jest wiozona do pojemnika na baterie, nacisnij krétko, a nastepnie dtugo przycisk
zasilania, az zaswieca sig wszystkie wskazniki, a nastepnie zwolnij przycisk, aby uruchomi¢ urzadzenie.

Pilot zdalnego sterowania: Naci$nij i przytrzymaj przycisk zasilania, az zaswiecq sie wszystkie wskazniki, a
nastepnie zwolnij przycisk, aby zakonczy¢ uruchamianie.

Wylaczenie

Dron: Krétko nacisnij, a nastepnie dtugo nacisnij przycisk zasilania drona, az wszystkie wskazniki zgasna, a
nastgpnie zwolnij przycisk, abygo wytgczyc¢.



Pilot zdalnego sterowania: Naci$nij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zgasna, a
nastgpnie zwolnij przycisk, aby wy t g c zy ¢ urzadzenie.



ATOM SE skfada sige z systemu kontroli lotu, systemu komunikacji, systemu pozycjonowania, systemu
zasilania i inteligentnego akumulatora. Niniejszy rozdziat przedstawia funkcje wszystkich czgsci drona.

» 4.1 Pozycjonowanie
Atom SE wykorzystuje nowg technologie kontroli lotu SurgeFly™ firmy Potensic, ktéra
obstuguje nastgpujace dwa tryby pozycjonowania:
Pozycjonowanie GPS: Zapewnia precyzyjne pozycjonowanie i nawigacje drona; obstuguje
precyzyjne zawisanie, inteligentny lot i automatyczny powrét.
Pozycjonowanie wizyjne: Moze realizowa¢ bardzo precyzyjne pozycjonowanie na matej
wysokos$ci w oparciu o system Downward Vision. Pozycjonowanie wizualne moze by¢
realizowane bez sygnatu GPS, dzigki czemu produkt moze by¢ uzywany w pomieszczeniach.
Jak przetaczaé: System sterowania lotem przetacza sie automatycznie w zaleznosci od
otoczenia drona. Jesli zarébwno GPS, jak i dolny system wizualny zawioda, sterowanie lotem
zostanie przetaczone w tryb postawy, w ktérym dron nie bedzie w stanie wykona¢ stabilnego
zawisu, a uzytkownik bedzie musiat recznie skorygowaé gest lotu za pomoca drazka
sterujacego.
Trudno$¢ obstugi drona zostanie znacznie zwigkszona w trybie Attitude; upewnij sig, ze
opanowate$ zachowanie i obstuge drona w tym trybie przed uzyciem; unikaj latania dronem na
duze odlegtosci, aby unikna¢ ryzyka zwigzanego z nieudang oceng zachowania drona.

& * W trybie pozycjonowania wizyjnego (tryb OPTI) inteligentne tryby lotu nie sa dostepne, a tryb
lotu bedzie ograniczony do trybu wideo.

@ * Trudnos¢ sterowania dronem drastycznie wzrosnie w trybie ATTI, wigc upewnij sig, ze
opanowates obstuge drona w tym trybie. Zawsze utrzymuj drona w zasiegu wzroku, aby
unikna¢ ryzyka w przypadku nieudanej oceny potozenia i kierunku drona.

» 4.2 System wizyjny skierowany w dét
Atom SE jest wyposazony w system wizyjny skierowany w dét, Modut TOF
ktoryznajduje sie poddronem. Downward Vision
Systemsktada sie z kamery monokularoweji modutu
TOF.Modut TOF zawiera rurke nadajnika i rurke
odbiornika, moze precyzyjnie obliczy¢ wysoko$¢ lotu nad
ziemia, obliczajgc czas transmisji i odbioru sygnatéw
podczerwieni. W potaczeniu z kamerg monokularowa, system
mozepomao&c w osiggnieciu bardzo precyzyjnego
pozycjonowania na niskich wysokosciach.
Pliki detekcji
Downward Vision System dziata najlepiej, gdy dron znajduje si¢ na wysokosci od 0,3 do 5 m, a jego zasieg
dziatania wynosi od 0,3 do 10 m.
Gdy GPS jest niedostgpny, system Downward Vision jest wiaczony, jesli powierzchnia jest dostrzegalna i
wystarczajgco o$wietlona. System Downward Vision dziata najlepiej, gdy dron znajduje sie na wysokosci od 0,3
do 5 m. Gdy wysoko$¢ przekroczy 5 m, dron przejdzie w tryb ATTI. Nalezy lata¢ z zachowaniem ostroznosci.

Kamera monokularowa

Jak uzywac
System Downward Vision wigcza sie automatycznie, jesli spetnione sg warunki pozycjonowania. Wskaznik
ogona drona zamiga dwukrotnie na niebiesko, co oznacza, ze system Downward Vision System dziata.



Ograniczenie predkosci: Aby zapewni¢ doktadno$é pozycjonowania i bezpieczenstwo lotu podczas
pozycjonowania wizualnego, dron aktywnie ogranicza predko$¢ lotu.



/I * W trybie OPTI maksymalna wysokos¢ lotu wynosi 5 m.

* Pozycjonowanie wizyjne jest jedynie pomocnicza funkcja lotu. Nalezy zawsze zwraca¢ uwage na
zmiany w srodowisku lotu i trybie pozycjonowania i nie polegac¢ zbytnio na automatycznej ocenie
drona. Uzytkownicy muszg przez caly czas kontrolowa¢ pilota zdalnego sterowania i by¢
przygotowani do recznej obstugi drona w dowolnym momencie.

« System wizyjny nie moze dziata¢ prawidtowo w nastepujacych sytuacjach
1. Powierzchnia w czystym kolorze.

2. Powierzchnia z silnym odbiciem, taka jak gtadkie powierzchnie metalowe.

3. Przezroczysta powierzchnia obiektu, taka jak powierzchnia wody i szkto.

4. Ruchome tekstury, takie jak biegajace zwierzeta i poruszajace si¢ pojazdy.

5. Scenariusze z drastyczng zmiang oswietlenia; Na przyktad dron leci na zewnatrz przy silnym

o}

1iu Z pc

enia.

6. Miejsca o stabym lub silnym oswietleniu.

7. Powierzchnia o wysoce powtarzalnej teksturze, taka jak plytki podtogowe o tej samej teksturze i
matym rozmiarze oraz wysoce spdéjnym wzorze paskow.

» Ze wzgledow bezpieczenstwa nalezy sprawdzi¢ kamere i tube nadawczo-odbiorcza TOF przed
lotem i wyczyscic je miekka sciereczka, jesli s na nich zabrudzenia, kurz lub woda;

* W przypadku uszkodzenia systemu wizyjnego nalezy skontaktowac si¢ z pomoca techniczna firmy

Potensic.

» 4.3 Wskaznik stanu drona
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4.4.1 Funkcja

» 4.4 Inteligentna bateria

Inteligentna bateria Atom SE jest wyposazona w wysokoenergetyczne ogniwa i wykorzystuje zaawansowany
system zarzadzania baterig. Szczegdtowe informacje sg nastepujace:

Podstawowe parametry

Model: DSBT02A

llos¢ komoérek. | 2 serie Pojemnosé 2500 mAh
akumulatora
Napi Napiegci
) apigec 70V apigcie ) ) 84V
ie zakonczenia
znamio tadowania
nowe
Tryb TYP-C/ Maks. Prad TYPE-C: 5V/3A
tadowa Koncentrator tadowania tadowania Réwnolegty koncentrator tadowania:
nia réwnolegtego 8V/I2.2A x 3

Ochrona
réwnowagi

Funkcja Opis

Podczas tadowania napigcie ogniw akumulatora jest automatycznie réwnowazone.

Ochrona przed
automatyczny
m
roztadowaniem

Po petnym natadowaniu bateria zacznie sig automatycznie roztadowywac¢ do 50%-70%
poziomu natadowania, gdy pozostanie bezczynna przez 5 dni, aby chroni¢ ogniwa.

Ochrona przed
przetadowanie
m

Bateria przestaje tadowac sig automatycznie po petnym natadowaniu.

Ochrona przed
temperaturg

tadowanie zostanie automatycznie zatrzymane, jesli temperatura akumulatora
spadnie ponizej 0 °C lub przekroczy 40 °C, aby zapobiec jego uszkodzeniu.

Automatyczne
ograniczenie
pradu tadowania

Akumulator automatycznie ograniczy prad tadowania w przypadkuw y krycia
nadmiernego pradu w celu ochrony ogniw.

Ochrona przed
nadmiernym
roztadowaniem

Roztadowywanie zatrzymuje si¢ automatycznie, aby zapobiec nadmiernemu
roztadowaniu, gdy bateria nie jest uzywana podczas lotu. Bateria przejdzie w tryb
hibernaciji i zaleca sie jej natadowanie.

Ochrona przed
zwarciem

Zasilanie zostanie automatycznie odcigte w przypadku wykrycia zwarcia, aby chronié¢
drona i baterie.

Monitorowani
e stanu

baterii

System BMS bedzie monitorowat stan baterii i wy$wietlat ostrzezenia w przypadku
wykrycia uszkodzonego ogniwa, dzigki czemu bedzie mozna wymieni¢ baterig na

czas.




Funkcja
komunikacji

Informacje o cyklach tadowania i pozostatym poziomie natadowania baterii sa
przesytane do drona i mozna je wyswietli¢ w aplikacji.

& « Jesli bateria nie jest uzywana przez dtuzszy czas, nalezy ja tadowac co trzy miesiace, aby
zapewnic jej sprawnos¢.
« Baterie nalezy przechowywaé¢ w chtodnym i suchym miejscu, niedostepnym dla dzieci.




4.4.2 Instalacja i demontaz

akumulatora Usuwanie:
Instalacja: Nacisnij klamre baterii i odtacz baterig od komory
W6z baterie do komory baterii | zabezpiecz baterii, aby ja wyjac.

klamre. Ustyszyszk liknigcie, gdy
bateria zostanie w petni podtaczona.

& * Po wlozeniu akumulatora nalezy upewni¢ sig, ze klamra akumulatora zatrzasneta sig¢ na swoim
miejscu. Ma to kluczowe znaczenie dla bezpieczenstwa lotu.

—
Przed wyjeciem Klamra jest na Klamra nie znajduje sie na
akumulatora nalezy swoim swoim miejscu, c o
upewnic¢ sie, ze miejscu, moze spowodowac upadek
produkt jest bezpieczna akumulatora podczas lotu.
wytaczony.
4.4.3 Ladowanie

Patrz punkt 3.6 dotyczacy metody tadowania

4.4.4 Wyswietlanie poziomu mocy
Po wtozeniu baterii do drona, naci$nij krétko przycisk zasilania, aby wys$wietli¢ poziom natadowania
inteligentnej baterii, jak pokazano na ponizszym obrazku:

Dioda LED LED 1 LED 2 LED 3 LED4 | Biezacy poziom mocy
przycisku ; o o o) 0%~25%
zasilania 1 25%~30%
LED 2 .
E 3 o [¢) 30%~50%
T LeD3
(==t LED 4 o o 50%~55%
Eo 2 © 55%~75%
[0} 75%~80%
o3 80%~97%
F E%3 te3 97%~100%
‘t:( Wskaznik jest wiaczony 'b Wskaznik
ylaczony ©

4.4.5 Instrukcja obstugi inteligentnej baterii w wysokiej/niskiej temperaturze
Gdy temperatura akumulatora wynosi <5° C, aplikacja wyswietli ostrzezenie o niskiej temperaturze
akumulatora, ktory nalezy podgrza¢ przed lotem.

Gdy temperatura akumulatora osiggnie >60° C, aplikacja wy$wietli ostrzezenie o wysokiej temperaturze
akumulatora, a dron nie bedzie mégt latac.




- ----«Wydajnos¢ roztadowania-zostanie znacznie-ostabiona;a-czas-lotu-skréci-sie wniskiej temperaturze,
co jest normalne.

« Nalezy unikaé diugotrwatej pracy w niskiej temperaturze, w przeciwnym razie zywotnos¢ baterii moze
ulec skréceniu.




» 4.5 Smigta

Istniejg dwa rodzaje $migiet Atom SE, ktére sg zaprojektowane do obracania sie w réznych
kierunkach. Oznaczenia stuzg do wskazania, ktére $migta powinny by¢ przymocowane do
ktorych silnikow, dwa $migta przymocowane do jednego silnika sg takie same.

Smigto Instrukcje instalacji Schemat instalacji
Oznaczo Zamontuj'oz_naczone
- topaty $migta na
ne smigto -
oznaczonym ramieniu
Nieoznako Zamontuj nl'eo_znakowane
topaty $Smigta na
wane .
P nieoznakowanym
sSmigto .
ramieniu

« Uzyj srubokreta z opakowania, aby zamontowac
$migta.

* Podczas wymiany topatek sSmigta tatwiej jest
obstugiwac¢ silnik, chwytajac go reka. ‘

* Upewnij sie, ze podiaczyles oznaczone $migta do silnikéw ramienia z oznaczeniami, a
& nieoznaczone $migta do silnikéw ramienia bez oznaczen. W przeciwnym razie dron nie bedzie w
stanie latac.

« Jesli Smigto jest uszkodzone, wykre¢ dwa smigta i sruby z odpowiedniego silnika i wyrzu¢ je.
Nalezy uzy¢ dwoch $migiet z tego samego opakowania. NIE miesza¢ ze $migtami z innych
zestawow.

 Lopaty Smigta s ostre. Nalezy obchodzi¢ si¢ z nimi ostroznie. NIE $ciska¢ ani nie zgina¢
$migiet podczas transportu lub przechowywania.

* W razie potrzeby $migta nalezy zakupi¢ osobno.

« Aby unikna¢ obrazen, nalezy trzymac¢ sie z dala od obracajacych sie $migiet i silnikow.

* Nalezy natychmiast sprawdzi¢ topaty $Smigta, jesli wystapia jakiekolwiek drgania lub utrata
predkosci podczas lotu, a w razie uszkodzenia lub deformacji $migta nalezy je wymienicé.

« Upewnij sig, ze silniki sa bezpiecznie zamontowane i obracajq si¢ ptynnie. Jeslisilnik jest
zablokowany i nie moze sie swobodnie obraca¢, nalezy natychmiast
wyladowacé dronem. Przerwij lot dronem i skontaktuj sie z pomoca techniczna, jesli silnik
wydaje nietypowe dzwigki.

* Przed kazdym lotem nalezy upewni¢ sie, ze $migta sa prawidlowo zamontowane. Sprawdz, czy
Sruby na $migtach sa dokrecone.

@ * Podczas montazu lub demontazu $migiet nie
nalezy wkiada¢ srubokreta ani innych obcych
materiatéow do wnetrza silnika, poniewaz moze to
spowodowac jego uszkodzenie.

®




» 4.6 Dane lotu
ATOM SE automatycznie rejestruje dane lotu i mozna uzyskaé do nich dostep w
aplikacji. Zapis lotu wyswietla podstawowe dane dla kazdego lotu.
Dziennik lotu rejestruje szczegétowe dane kazdego lotu. Jesli napotkasz jakikolwiek problem
podczas lotu, mo ze s z zgtosi¢ go w aplikacji i w razie potrzeby przesta¢ dziennik lotu w
%Iu {41 €= 141 F= oo ' {028

* Wszystkie dane lotu sa przechowywane na urzadzeniu mobilnym, a firma nie uzyska zadnych
danych lotu, chyba ze uzytkownik dobrowolnie przesle je do chmury w celu uzyskania pomocy.

» 4.7 Jednoosiowa kamera gimbalowa
4.7.1 Gimbal jednoosiowy
Kamera Atom SE jest zamontowana na jednoosiowym gimbalu, aby swobodnie regulowac¢ kat
nachylenia w zakresie od +20° do -90° (kierunek poziomy wynosi 0°).

Kat nachylenia gimbala mozna regulowaé za pomoca lewego pokretta na pilocie zdalnego
sterowania.

& « Unikaj kolizji i przesuwania obiektywu na site, poniewaz gimbal zawiera precyzyjne elementy.
« Przed startem upewnij sig, ze gimbal jest wolny od ciat obcych, a obiektyw jest czysty.
« Gimbal jest potaczony z dronem za pomoca elastycznego i amortyzujacego wspornika, aby
wyeliminowa¢ wibracje kamery. Nie nalezy ciaggnaé gimbala na site. W przypadku uszkodzenia
amortyzatoranalezy skontaktowac¢ sie z dziatem obstugiklientaw celu

uzyskania pomocy.

4.7.2 Kamera

Podstawowe parametry

Marka czujnika: SONY Rozmiar czujnika: 1/3"

Efektywny piksel: 12 MP Przystona: F2.2

FOV: 118° Zakres ostrosci: 3m ~ «

Zakres 1SO: 100~6400 Zakres migawki: 1/30~1/25,000s

Pamieg¢: Karta Micro SD Znieksztatcenia podczas fotografowania: < 1%
(po kalibracji)

Rozmiar obrazu: 12 MP Format obrazu: JPG/JPG+RAW(DNG)

Format wideo: MP4 Kodek: H.264

Specyfikacja wideo: 4K@30fps; 2.7K@30fps; 1080P@60/30fps

« Nie dotykaj obiektywu po nagrywaniu przez dtuzszy czas, aby unikna¢ poparzenia.




+ Nie nagrywaj wideo, gdy dron nie lata; w przeciwnym razie dron uruchomi zabezpieczenie
przed przegrzaniem.

« Czujnik przycina krawedzie przy 1080P/60fps, po prostu przechwytuje centralng czes¢ tego, co
uchwycitby petnoklatkowy czujnik, a FOV wynosi okoto 66°.




4.7.3 Przechowywanie obrazéw

Filmy i zdjgcia nagrane przez ATOM SE beda przechowywane na karcie SD zamiast w
aplikacji lub galerii telefonu. Nalezy upewni¢ sie, ze karta SD zostata wtozona przed lotem. W
przeciwnymrazie ATOM SE nie bedzie w stanie nagrywac¢ filméw ani
robi¢ zdje¢. (Karta SD nie jest dotagczona do zestawu).

Uzytkownik moze przegladaé i pobiera¢ filmy i zdjecia (dron i pilot zdalnego sterowania
powinny by¢ podtaczone) w aplikacji.

Wymagania dotyczace

karty SD Format pliku:

FAT32, exFAT Pojemnosc¢:

4G-256G

Wymagania dotyczace predkosci: Sugerowane jest uzycie karty SD powyzej U1 (UHS Speed
Class 1) lub C10 (Class 10)

. i » Wideo pobrane z aplikacji ma tylko rozdzielczos¢ 720P uzywang w transmisji wideo. Aby uzyskaé
filmy w wyzszej rozdzielczosci, nalezy odczytac¢ karte SD za pomoca komputera lub innego

urzgdzenia.

* Nagrywanie moze zostac przerwane z powodu powolnego zapisu w przypadku korzystania z
kart SD U1/C10 niektérych marek.

« Jesli na karcie SD przechowywane sa wazne dane, nalezy wykonac ich kopi¢ zapasowa.

« Nie nalezy wktada¢ ani odtaczac karty SD, gdy produkt jest wiaczony. Moze to doprowadzi¢ do
uszkodzenialubu traty danych, a nawet uszkodzenia karty SD podczas wktadania lub
odiaczania karty SD w trakcie nagrywania wideo.

« Potensic nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek straty spowodowane nieprawidtowa obstuga
karty SD przez uzytkownika.

5. Pilot zdalnego sterowania

» 5.1 Przeglad

Potensic Atom SE jest wyposazony w pilot zdalnego sterowania DSRC02A, ktéry moze
pochwali¢ sie technologia transmisji wideo PixSync ™ 2.0 firmy Potensic dalekiego zasiegu,
oferujgca maksymalny zasieg transmisji 4 km / 13 123 stép i 720p podczas wyswietlania wideo
z drona na PotensicPro na urzadzeniu mobilnym. tatwe sterowanie dronem i kamerg za
pomoca wbudowanych przyciskdéw. Odtgczane dragzkisterujgce utatwiajg
przechowywanie pilota. Dzieki dwuzakresowej antenie 2,4 GHz, w otwartej przestrzeni bez
zaktécen elektromagnetycznych, PixSync™ 2.0 ptynnie transmituje obraz wideo w
rozdzielczosci do 720p na maksymalnej wysokosci 120 m.

Whbudowana bateria ma pojemnos$é 3000 mAh i maksymalny czas pracy 2,3 godziny. Do
podiaczenia urzadzenia stuzy port TYPE-C. Pilot zdalnego sterowania taduje urzadzenie



mobilne z mozliwoscig tadowania 5V/500mA.

* W przypadku uzycia z réznymi konfiguracjami sprzetowymi drona, pilot zdalnego sterowania
automatycznie wybierze odpowiednia wersje oprogramowania sprzetowego do aktualizacji i
bedzie obstugiwat nastepujace technologie transmisji wiaczone przez wydajnosc¢ sprzetowa
podtaczonych modeli dronéw:

a. Atom SE: PixSync™ 2.0b . Atom: PixSync™ 3.0




» 5.2 Tryb drazka sterujacego
Tryb 1 (lewa przepustnica)
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» 5.3 Funkcja

5.3.1 Lista funkcji

1. Podtacz tadowarke USB do portu tadowania TYPE-C.
2. Bateria jest tadowana, gdy wskazniki LED zaczng migac.

Optata
P 3. Ladowanie jest zakonczone, gdy 4 wskazniki LED swieca si¢
Swiattem ciagtym i mozna odtaczy¢ kabel do transmisji danych.
tadowanie Po podtaczeniu urzadzenia mobilnego pilot zdalnego sterowania
telefonu automatycznie taduje urzadzenie z mozliwoscia tadowania 5V/500mA.
komérkow
ego
Funkcja wskaznika | Patrz 5.3.2
Kontrola lotu Patrz 5.2

Komunikat o niskim
poziomie
natadowania baterii

Gdy poziom mocy pilota zdalnego sterowania jest nizszy niz10%, pilot
zdalnego sterowania bedzie emitowat sygnat dzwigkowy co sekunde.

Pilot zdalnego sterowania wytaczy sie¢ automatycznie w przypadku braku

przyciskiem

Automatyczne . . . .
wytaczanie potaczenia lub dziatania przez 20 minut.
Powrét jednym Patrz punkt 7.9

Jesli dron wykonuije inteligentny lot, taki jak lot po okregu lub

Pauza automatyczne ladowanie, nacisnij raz, aby dron wyhamowat i zawist w
miejscu. Naci$nij ponownie, aby wznowi¢ lot drona.
W sytuacjach awaryjnych podczas lotu, naci$nij jednoczesnie przyciski
"Shoot" i "Record" przez 2 sekundy, az pilot wyda sygnat dzwigkowy, a
dron przestanie dziata¢ i spadnie.

Zatrzymanie awaryjne

Krotkie nacisniecie powoduje zrobienie jednego zdjecia

Strzelaé¢ Gdy kamera pracuje w trybie wideo, krétkie (o]

nacisniecie przetacza ja w tryb
fotografowania

Nagrywanie wideo

Krotkie nacisniecie uruchamia/zatrzymuje

nagrywanie wideo Gdy kamera jest w trybie .
robienia zdjec¢, krétkienacisniecie

przetacza na tryb wideo




Pokretto gimbala

Przesun pokretto w prawo, aby zwigkszy¢ kat
nachylenia (gtowa do goéry).

Przesun pokretto w lewo, aby zmniejszy¢ kat
nachylenia (gtowa w dét).

Parowanie
czestotliwosci
pilota zdalnego
sterowania

Patrz 5.3.3




5.3.2 Wskaznik

Jak pokazano na ponizszej ilustraciji, pilot zdalnego sterowania jest wyposazony w 4 biate
wskaznikiLEDwskazujgce poziommocy iinny status.

v ./ Q)\ ° H .,C.I Wskaznik jest wiaczony
\_/ =

‘ o
LED1—-—>“T
LED 2

LED 4 N
.- Wskaznik miga Wskaznik

O jest wylaczony

Wskazanie
tadowania

LED1 LED2 LED3  LED4 Biezacy poziom natadowania
akumulatora

@] ] 0] 0%~25%
293 o @] 25%~50%
ke @ 50%~75%
¥ O 75%~99%
ko3 ¥ 99%~100%

Wskaznik zasilania (w uzyciu)

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Biezacy poziom natadowania
akumulatora

o] 0] @] 0%~10%
@] © o 10%~25%

@) o 25%~50%

(@] 50%~75%
O £ ¥ 75%~100%
Wskazanie stanu
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4
O Ee3 O fe3
Parowanie
czestotliwosci Miga powoli w tym samym czasie
- Fo00. Lriree. FLEfie.
Tryb aktualizacji
Wiaczanie sekwencyjne
Lk O fe3




i czasie
Rozpocznij kalibracje Miga powoli w tym samym



»

5.3.3 Funkcja pilota zdalnego sterowania

Dron Atom SE i pilot zdalnego sterowania mogg by¢ uzywane natychmiast po uruchomieniu,

poniewaz przeszty parowanie czestotliwosci przed dostawag. Jesli nowy pilot zdalnego

sterowania lub dron jest uzywany po raz pierwszy, uzytkownik musi przeprowadzi¢

parowanie czestotliwosci w nastepujacy sposéb przed uzyciem:

1. Wiacz pilota zdalnego sterowania i potacz go z telefonem komérkowym, uruchom aplikacje PotensicPro,
dotknij Ustawienia i wybierz "Ponownie sparuj drona", aby wejs¢ do interfejsu parowania czestotliwosci.

2. Wiacz drona i przytrzymaj przycisk zasilania, az wskazniki stanu drona zaczng miga¢ na zielono - dron jest
gotowy do parowania.

3. Po odczekaniu okoto 7 sekund, pilot zdalnego sterowania wyda jeden sygnat dzwiekowy, aby wskaza¢, ze
parowanie czestotliwosci powiodto sie, a interfejs aplikacji pokaze transmisje wideo w czasie rzeczywistym.

* Upewnij sie, ze pilot zdalnego sterowania znajduje si¢ w odlegtosci 1 m od drona podczas parowania
czestotliwosci i nie ma

Zaktocenia czestotliwosci 2.4G.

& « Jesli parowanie czestotliwosci nie powiedzie sie, sprawdz, czy w poblizu nie wystepuja
zaktécenia, czy inne drony nie sa réowniez w trybie parowania czestotliwosci lub czy pilot
zdalnego sterowania nie znajduje si¢ zbyt daleko lub nie jest zablokowany. Wyeliminuj
powyzsze problemy i sprébuj ponownie.
* Podczas parowania cze¢stotliwosci nie nalezy przenosi¢ ani obstugiwac¢ pilota zdalnego sterowania i

drona.

5.4 Kat anteny
Dostosuj kat anteny wraz ze zmianami wysokosci i odlegto$ci drona, aby zapewni¢ najlepszy
stan komunikacji pilota zdalnego sterowania.

W tym trybie zapewniony jest szerszy kat Trzymaj obie anteny skierowane
komunikacji z bliskiej odlegtosci. bezposrednio w strong drona, aby uzyskaé¢

@ ; wieksza odlegtosé transmis%‘
v ﬁ @ A
4

Gdy dron znajduje si¢ bezposrednio nad pilotem zdalnego sterowania, sygnat transmisji jest
znacznie ostabiony ze wzgledu na staby kat anteny. Aby temu zaradzi¢, nalezy obnizy¢ wysokos¢
lotu lub lata¢ dronem poziomo na pewng odlegto$¢, upewniajac sig, ze antena jest skierowana w
strone dronat a k bardzo, jak to mozliwe, jak azano na rysunku.

W zadnym wypadku nie nalezy przekracza¢ W zadnymwy p adku nie nalezy naciskac¢

anteny. anteny urzadzenia mobilnego.




» 5.5 Kalibracja pilota zdalnego sterowania
5.5.1 Kiedy nalezy przeprowadzic¢ kalibracje pilota zdalnego sterowania

1. Gdy dron dryfuje automatycznie w jednym kierunku bez koniecznosci przetaczania drazkéw
sterujgcych.

2. Gdy dron automatycznie i nieprzerwanie obraca sig¢ w jednym kierunku.
3. Gdy drazki sterujgce sg zbyt czute lub brakuje im czutosci.

5.5.2 Procedura kalibracji

1. Wigcz pilota zdalnego sterowania i podtacz urzadzenie mobilne, dotknij Ustawienia w
aplikaciji, wybierz "Kalibracja pilota zdalnego sterowania".

2. Upewnij sie, ze drazki sterujace znajduja sig w potozeniu srodkowym i nie uzywaj ich przed
dotknieciem, aby rozpocza¢ kalibracje.

3. Stuknij "Rozpocznij kalibracje", a nastepnie postgpuj zgodnie z instrukcjami
wys$wietlanymi na ekranie i przesuwaj drazki we wszystkich kierunkach, az aplikacja
wyswietli 100%, a nastepnie obracaj pokretto w przéd i w tyt do maksymalnego zakresu.

4. Gdy aplikacja wyswietli komunikat "Calibration Succeeded", kalibracja pilota zdalnego
sterowania zostanie zakonczona.

Remote Controller Calibration

Start Calibration

Remote Controller Calibration

Turn the dial
the




6. Aplikacja
PotensicPro

» 6.1 Strona gtéwna aplikacji

9:41

Potensic Atom SE : Stuknij, aby wyswietli¢ dzienniki
lotoéw i Potensic Academy

Stuknij, aby wybra¢ odpowiedni
model. Model drona zostanie
dopasowany automatycznie, jesli
uzytkownik podtaczyt pilota
zdalnego sterowania do telefonu
komoérkowego.

[ Wyswietlanie stanu potaczenia

Caonneation Gulde

Stuknij, aby przejs¢ do interfejsu lotu

3 ] @

il Fhote s M Ja: Zgtoszenie problemu,
modyfikacja informacji o koncie,
przegladanie Umowy uzytkownika,
znalezienie brakujacego drona,
zamkniecie konta i inne ustawienia

Album zdje¢ w aplikacji (podtacz
drona, aby zobaczy¢ zawartos¢
karty SD drona)

Strona gtéwna aplikacji



» 6.2 Interfejs lotu

1. Przycisk powrotu: 2. Pasek podpowiedzi nawigacji:
Stuknij, aby powrdci¢ do strony gtéwnejWyswietl status drona i tryb lotu
3. Tryb lotu: 4. Tryb pozycjonowania:
. Video Pozycjonowanie GPS

Normal il Pozycjonowanie
Sport wizyjne
5. Status GPS: Tryb pozycji, bez pozycjonowania

Wyswietlanie statusu sygnatu GPS i liczby podtaczonych satelitow

6. Jakos¢ sygnatu transmisji wideo: m
Wyswietla site sygnatu potaczenia transmisji wideo miedzy dronem a pilotem zdalnego sterowania.

7. Poziom natadowania inteligentnej baterii: .

Szacowany pozostaly czas lotu

8. Ustawienia
Stuknij, aby wyswietli¢ informacje dotyczace bezpieczenstwa, kalibracji,
sterowania, kamery i informacji. Bezpieczenstwo
Wigczanie lub wytaczanie trybu dla poczatkujacych: Jesli jest wigczony, dron bedzie ograniczony do latania w
cylindrycznej przestrzeni o promieniu 30 m i wysokos$ci 30 m oraz ograniczony do latania tylko w trybie wideo.
Ustaw system pomiaru (Metryczny lub Imperialny) i predko$¢
(Wideo/Normalny/Sportowy) Ustaw minimalng wysoko$¢ powrotu i wirtualne
ogrodzenie.
Wiaczanie/wylaczanie wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa lotu.
Informacje o baterii: sprawdzanie temperatury, pradu, napiecia i innych parametréw inteligentnej baterii.
Kalibracja
Sektor ten obejmuije kalibracje kompasu, kalibracje pilota zdalnego sterowania i ponowne parowanie drona.
Kontrola
Ustawienia pilota zdalnego sterowania: Stuknij, aby przetaczy¢ tryb drazka sterujacego (Tryb 1: Lewa przepustnica;
Tryb 2: Prawa przepustnica).
Kamera
Ustawienia ogdlne: Dotknij, aby ustawi¢ balans bieli, linie siatki, nagrywanie segmentowe itp. Stuknij, aby sprawdzi¢
pojemnos¢ i format karty Micro-SD.
Inne ustawienia: Wiacz/wytacz dane telemetryczne.
o



Wyswietlanie informacji o urzadzeniu, oprogramowania sprzetowego, wersji aplikaciji itp.



9. Wyswietlanie informacji o fotografowaniu/ustawienia

10.

1.

12,

13.

14.

15

a Tryb zdjeé: wyswietla format zdjecia, EV (wartos¢ ekspozycji) i pozostala liczbe zdje¢ lub
dostepna pojemnos¢ biezacej karty microSD.

Stuknij aby przetacza¢ miedzy
wyswietlaniem pozostatej liczby zdje¢ lub dostepnej
pojemnosci biezacej karty microSD.

[EEXE Tapto set EV.

Stuk{iRIRE, aby ustawic format zdjecia na JPG lub
RAW+JPG.

m Tryb wideo: wyswietla rozdzielczos¢ wideo, EV (wartos¢ ekspozycji) i pozostaty czas
nagrywania wideo lub dostgpna pojemnos¢ biezacej karty microSD.

gl , aby przetacza¢ miedzy
wys$wietlaniem pozostatego czasu nagrywania wideo lub
dostepnej pojemnosci biezacej karty microSD.
Stuknijm , aby ustawi¢ EV.

Stuknij 4K 30, aby ustawi¢ rozdzielczo$¢ wideo i

liczbe klatek na sekunde. 4K: 30 klatek na sekunde
2.7K: 30 klatek na sekunde 1080P: 60/30 klatek na
sekunde

Wyswietlanie/ustawienia informacji o fotografowaniu:

G aby przelaczyc¢ z fotografowania na nagrywanie wideom aby przetaczy¢ z nagrywania wideo na
fotografowanie.

Przycisk fotografowania/nagrywania:

@ Tryb nagrywania wideo, dotknij , aby rozpoczaé

@ nagrywanie wideo Nagrywanie wideo w toku,

@ dotknij , aby anulowac¢ Tryb fotografowania,
dotknij , aby zrobi¢ zdjecie

Album: g Podglad lub pobieranie nagranych filméw lub zdje¢ z karty SD.

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa lotu

Uzytkownicy moga wiaczyé/wytaczy¢ Porady dotyczace bezpieczenstwa lotu w Ustawieniach aplikacji ->
Bezpieczenstwo. Po wigczeniu tej opcji, wskazoéwki lub sugestie dotyczace lotu beda wyswietlane w prawym
dolnym rogu interfejsu lotu.

Wyswietlanie predkosci i odlegtosci lotu
Odlegtos¢ pozioma od drona do punktu HOME Wysokos¢ wzgledna od drona do punktu HOME=

Predkos¢ lotu drona a Predkos¢ wznoszenia/opadania drona

. Wskaznik pozycji / miniatura mapy

Dotknij prawego gornego rogu, aby przetaczy¢ na tryb wskaznika
Attitude D o t k ni j miniatury mapy, aby przetaczy¢ na mape
petnoekranowq



° Dron ze skalg o Punkt HOME
@ predkosci wiatru @ pilota zdalnego

y —Katnachylenia drona sterowania
1



Wskaznik potozenia wyswietla informacje o kierunku drona, kacie nachylenia, kierunku pilota zdalnego
sterowania, punkcie HOME i nie tylko.

Wskaznik potozenia moze pokazywac kat i kierunek drona w czasie rzeczywistym w nastgpujacy sposob:

Legenda
. Pochylenie do Przechylenie do Przechylenie w Przechyl w lewo:
Kierunek przodu: tytu: prawo: linia linia horyzontu
przechylenia | inia horyzontu linia horyzontu horyzontu przechyla sie w
drona przechyla sie w przechyla sie w przechyla sie w lewq strone
kierunku gornej kierunku dolnej prawa strone.
potowy postawy potowy postawy
wskaznik wskaznik

Rézne kolory wskaznika potozenia:

Legenda Opis

Kolor zielony oznacza, ze dron leci pod stosunkowo niewielkim katem
nachyleniai mozliwe jest uzyskanie optymalnej jako$ci wideo.

Kolor zétty oznacza, ze dron leci pod stosunkowo duzym katem
nachylenia, a jako$¢ wideo moze by¢ obnizona.

Kolor czerwony oznacza, ze dron leci pod bardzo duzym katem
nachylenia. Jesli wskaznik potozenia czesto zmienia kolor na
czerwony podczas lotu, dron moze napotykac silny wiatr, a jako$¢
wideo moze ulec pogorszeniu. Nalezy jak najszybciej zawréci€ i
wyladowaé dronem.

* Gdy ikony drona i pilota zdalnego sterowania zmieniaja kolor na zielony,
oznacza to, ze pilot zdalnego sterowania jest skierowany w strone
drona, co gwarantuje optymalny sygnat komunikacyjny.

* Po wiaczeniu drona i przejsciu w tryb GPS, biezace wspotrzedne GPS
zostana zaktualizowane jako punkt HOME. Nalezy zwréci¢ uwage na monit
o aktualizacje punktu HOME.

& * Gdy dron wystartuje w trybie OPTI, a nastepnie przejdzie w tryb GPS, punkt HOME nie bedzie
juz punktem startu. Nalezy zwréci¢ uwage na bezpieczenstwo powrotu.




16. Inteligentne tryby lotu
Inteligentne tryby lotu obejmuja(@) Circle Flight, ) waypoint Flight i@ Follow-Me Flight.

Circle Flight Setting

ling Radius

cle Flight S

Start flying

17. Start, ladowanie/powrét jednym przyciskiem

Aplikacja wyswietli rézne przyciski w zaleznosci od statusu drona. Dotknij, aby zainicjowa¢ start,
ladowanie lub powrét za pomoca jednego przycisku.

g Stuknij, aby odblokowa¢, wystartowac i zawisnaé¢ na wysoko 1, 2 mStuknij, aby
wyladowaé lub automatycznie powrécic.

18. Wyswietlanie waznych informacji lub stanu drona

& * Upewnij sig, ze urzadzenie mobilne zostato w petni natadowane przed lotem, poniewaz energia
urzadzenia mobilnego bedzie zuzywana nawet wtedy, gdy jest ono tadowane za pomocg pilota
zdalnego sterowania.

* Podczas korzystania z aplikacji PotensicPro wymagana jest komérkowa transmisja danych.
Informacje na temat optat za transmisje danych mozna uzyskac u operatora sieci
bezprzewodowej.

* Podczas korzystaniazaplikacji nalezy zapozna¢ sie z wyskakujacymi komunikatami i
ostrzezeniami aplikacji, aby pozna¢ aktualny stan drona.

* Zaleca si¢ wymiang wszelkich przestarzatych urzadzen mobilnych, ktére mogq mie¢ negatywny
wplywnakorzystanie z aplikacji iprowadzi¢ do potencjalnych zagrozen.
Potensic nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za jakiekolwiek stabe wrazenia uzytkownika i
problemy zwigzane z bezpieczenstwem wynikajace z korzystania z przestarzatego urzadzenia
mobilnego.

Niniejszy rozdziat wprowadza praktyki i wymagania dotyczace bezpiecznego lotu.

» 7.1 Wymagania dotyczace srodowiska lotu

1. Nie nalezy uzywa¢ produktu w trudnych warunkach pogodowych, takich jak wichura, deszcz, $nieg i mgta.

2. Nalezy lata¢ wytacznie na otwartej przestrzeni. Wysokie konstrukcje i duze konstrukcje metalowe moga
wplywaé na doktadno$é wbudowanego kompasu i systemu GPS, powodujac btedy w pozycjonowaniu.
Zaleca sig trzymanie dronawodlegto$ci conajmniej 5 m od konstrukgji.

3. Kontroluj produkt w zasiegu wzroku i trzymaj sie z dala od przeszkéd i tumdw.



4. Nie uzywaj produktu w miejscach, w ktérych znajduja sig linie wysokiego napiecia, telekomunikacyjna stacja
bazowa lub wieza startowa, aby unikng¢ zaktocen pilota zdalnego sterowania.

5. Prosimy o ostrozne korzystanie z produktu na wysokosci powyzej 3000 m n.p.m., poniewaz wydajnos¢ lotu
moze ulec pogorszeniu, gdy wydajno$¢ akumulatora i systemu zasilania drona zostanie ostabiona z
powodu czynnikéw $rodowiskowych.



»

»

»

7.2 Srodki ostroznosci podczas lotu
. Sprawdz, czy pilot zdalnego sterowania, inteligentna bateria lotu i urzadzenie mobilne sa w petni natadowane.
. Sprawdz, czy dron jest nienaruszony i czy $migta sg prawidtowo zamontowane.
. Sprawdz, czy kamera dziata normalnie po wigczeniu zasilania.

1

2

3

4. Sprawdz, czy aplikacja dziata normalnie.

5. Sprawdz, czy karta SD jest wlozona i upewnij sig, ze kamera jest czysta.
6

. Upewnij sie, ze dron startuje na ptaskiej i twardej powierzchni, a nie na piaskowcu lub krzaku; dron moze nie
zosta¢ odblokowany, jesli ma duze wibracje.

~N

Nalezy zachowac ostrozno$¢ podczas startu na powierzchni poruszajacych sie obiektéw, takich jak jadacy pojazd
lub statek.

Pozycjonowanie GPS i loty do punktéw trasy bedg wytaczone na biegunie potudniowym i pétnocnym.

© ©

Nie uzywaj produktu w ekstremalnie zimnych lub goracych miejscach, aby unikna¢ zagrozen.

7.3 Polaczenie
Wykonaj ponizsze czynnosci:

1. Wykonaj czynnosci opisane w sekcji "3.5 Przygotowanie pilota zdalnego sterowania" i wigcz pilota zdalnego
sterowania.

2. Wykonaj czynnosci opisane w sekgji "3.4 Przygotowanie drona" i wiacz pilota zdalnego sterowania.

3. Uruchom aplikacje, aby wyswietli¢ stan potaczenia. Potaczenie jest zakonczone, gdy wyswietlany jest komunikat
(&)
—

4. Stuknij@‘3 , aby przej$¢ do interfejsu lotu.

« Zaleca si¢ (\ i postepuj zgodnie z animowang instrukcjq obstugi dla
e P Y y
7.4 Tryb lotu

Atom SE posiada trzy tryby lotu - Video/Normal/Sport, ktére mozna przetacza¢ za pomoca aplikaciji.

Tryb wideo

Predko$¢ wznoszenia: 2 m/s, predko$¢ opadania: 1,5 m/s, predko$¢ lotu: 6 m/s

Dron domyslinie przechodzi w tryb dla poczatkujacych, gdy jest uzywany po raz pierwszy. Predkos¢ lotu zostanie
ograniczona do takiej samej jak w trybie wideo, aby umozliwi¢ zapoznanie si¢ z elementami sterujgcymi drona.
Tryb normalny

Predko$¢ wznoszenia: 4 m/s, predko$é opadania: 3 m/s, predkos¢ lotu: 10 m/s

Mozesz wyj$¢ z trybu dla poczatkujacych po opanowaniu odpowiednich umiejgtnosci lotu, a dron domysinie
przetaczy sig w tryb normalny.

Tryb sportowy

Predko$¢ wznoszenia: 5 m/s, predko$é opadania: 4 m/s, predkos¢ lotu: 16 m/s

Tryb wideo jest zalecany do robienia zdje¢ lotniczych. Tryb sportowy jest zalecany, jesli chcesz uzyskac szybkie
wrazenia z lotu. Nalezy zwréci¢ wieksza uwage podczas lotéw w trybie sportowym, poniewaz czas reakgcji drona
znacznie wzrasta w trybie sportowym.

& * Aby zapewnic¢ bezpieczenstwo lotu, tryb sportowy jest dostepny tylko wtedy, gdy poziom
natadowania baterii jest wigkszy niz 30%, a wysokos¢ lotu wigksza niz 8 m. Podczas lotu w trybie
sportowym, jesli poziom natadowania baterii spadnie ponizej 30% lub wysokos¢ lotu spadnie
ponizej 4 m, dron automatycznie opusci tryb sportowy.

* Maksymalna predkos¢ i droga hamowania drona znacznie wzrastaja w trybie sportowym.
Minimalna droga hamowania wynoszaca 30 m (100 st6p) jest wymagana w warunkach

bezwietrznych, aby zapewni¢ bezpieczenstwo.



» 7.5 Kalibracja kompasu

7.5.1 Scenariusze wymagajace kalibracji kompasu
1. Kalibracja kompasu jest wymagana przy pierwszym uzyciu.
2. Latanie dronem w miejscu oddalonym o ponad 50 km (31 mil) od miejsca jego ostatniego lotu.



»

* NIE WOLNO kalibrowaé¢ kompasu w miejscach, w ktérych moga wystepowac zaktécenia
magnetyczne, np. w poblizu zt6z magnetytu lub duzych metalowych konstrukcji, takich jak kopalnie
metali, piwnice wzmocnione stala, mosty, samochody lub rusztowania.

* Podczas kalibracji NIE WOLNO przenosi¢ w poblizu drona przedmiotéw zawierajacych materiaty
ferromagnetyczne, takich jak telefony komérkowe.

* Upewnij sig, ze podczas kalibracji dron znajduje sie co najmniej 1,5 m nad ziemia.

« Kalibracja kompasu podczas lotéw w pomi eniach nie jest konieczna.

7.5.2 Procedura kalibracji

Wybierz otwartg przestrzen do przeprowadzenia ponizszej procedury.

1. Gdy wymagana jest kalibracja, aplikacja automatycznie wyswietli interfejs kalibracji,
wystarczy dotkna¢ "Rozpocznij kalibracjg", a wskaznik ogona bedzie migat na przemian na
czerwono i zielono.

2. Przytrzymaj drona poziomo i obré¢ go o 360°, az aplikacja pokaze kalibracje pionowa, a
wskaznik ogona bedzie migat na przemian na niebiesko i zielono.

3. Przytrzymaj drona pionowo i obr6¢ go o 360° wokot osi pionowej, az aplikacja wyswietli
komunikat o zakonczeniu kalibracji.

Kalibracje kompasu mozna réwniez uruchomi¢ recznie w aplikacji: Ustawienia-Kalibracja-
Kalibracja kompasu.

Compass calibration

Start Calibration

& « Jesli w aplikacji wielokrotnie pojawi sie¢ komunikat "Kalibracja nie powiodta sie", zmien lokalizacje i
sprobuj ponownie wykonaé procedure kalibracji.

@ « Nie kalibruj kompasu, gdy ramiona s3 zlozone.

7.6 Tryb dla poczatkujacych

Dron jest automatycznie ustawiany na tryb dla poczatkujacych przy pierwszym uzyciu. W trybie dla
poczatkujgcych:

1. Odlegto$c¢ i wysokos$¢ lotu beda ograniczone do 0 ~ 30 m

2. Poziom predkosci bedzie ograniczony do tego samego, co w trybie wideo



3. Uzytkownikom korzystajacym z drona po raz pierwszy zaleca sie nauke i opanowanie
drona w trybie dla poczatkujacych



» 7.7 Start/ladowanie/zawieszenie
7.7.1 Reczny start/ladowanie
Start

Krok 1: Uruchomienie silnikow

Uzyj polecenia kombinacji drazkéw, aby uruchomi¢ silniki. Wciénij oba drazki do dolnego wewnetrznego lub
zewnetrznego rogu, w zaleznosci od trybu drazka sterujacego, aby uruchomi¢ silniki. Zwolnij oba drazki
jednoczesnie, gdy silniki zaczng sig obracaé.

s -y

Prawy
drazek drazek drazek drazek
sterujacy sterujacy sterujacy sterujacy

Krok 2: Nacisnij drazek przepustnicy, aby wystartowac
Delikatnie popchnij drazek przepustnicy w gore, jak pokazano na rysunku, zwolnij drazek, gdy dron opusci
ziemie i bedzie sie unosit.

1

Drazek sterowania
przepustnicg

Ladowanie
Pociagnij drazek przepustnicy, az dron wyladuje na ziemi. Zwolnij drazek przepustnicy, gdy silniki przestang
sicobracac.

/A « Startuj ze stabilnej i rownej powierzchni, nie startuj ani nie laduj na dfoni lub recznie.

« Nie zaleca si¢ startu przy niskim poziomie natadowania baterii, poniewaz moze to wpltyna¢ na jej
zywotnos¢. Nalezy obchodzi¢ sie z nim ostroznie i ponies¢ odpowiednie konsekwencje, jesli
konieczny jest wymuszony start.

* Gdy dron nie znajduje sie w pozycji poziomej i nieruchomej, nalezy pozosta¢ w odlegtosci co
najmniej 5 m od drona i nacisna¢ oba drazki w dolnym wewnetrznym rogu przez 2 sekundy, aby
wymusi¢ odblokowanie silnikow.

« Zachowaj odlegtos¢ ponad 0,5 m migdzy dronem a ziemia, poniewaz moze on nie wejs¢ w dobry
stan zawisu z powodu przeptywu powietrza, gdy znajduje sie blisko ziemi.

« Jesli dron nie zostanie zablokowany po wylagdowaniu z powodu anomalii, pociagnij drazek
przepustnicy w doét do pozyciji granicznej na 3 sekundy, a dron zostanie zablokowany sita.

7.7.2 Start/ladowanie jednym
przyciskiem
Start jednym przyciskiem

Ladowanie jednym przyciskiem
Nacisnij przycisk quowaniag w aplikacji, a

Naci$nij przycisk startu w aplikacji, a
nastepnie przesun palcem w prawo w
wyskakujacym oknie, aby automatycznie
uruchomi¢ drona, a nastepnie wznie$ sig n a
wysoko$¢ 1,2 m i utrzymuj w zawisie.

nastgpnie przesun palcem w lewo w
wyskakujacym okienku, aby wyladowaé
dronem, lub przesun palcem w prawo, aby
rozpocza¢ powrot.
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» 7.8 Inteligentny lot
7.8.1 Circle Flight

Rozpoczynajac lot po okregu, dron bedzie leciat do przodu, przyjmujac
biezaca pozycje jako srodek okregu, az osiggnie punkt poczatkowy lotu po
okr@; gdy uzytkownik dotknie w aplikacji, dron bedzie latat po okregu z
ustawiong predkoscia i kierunkiem.

Opis

Regulowa Uzytkownik moze ustawi¢ promien, predkosc¢ i kierunek lotu po okregu w

ny ustawieniach lotu po okregu.
parametr

Gdy sygnat GPS jest normalny, a wysokos¢ lotu wynosi 25 m, dotknij. i
wybierz
w aplikacji.

Jak zacza¢

1. Stuknij € po lewej stronie, aby opuscié Circle Flight.

2. Przesun drazek sterujacy, aby zatrzymac lot po okregu. Dron zawisnie w

Jak wyjs¢ miejscu.

3. Nacisnij krétko przycisk RTH/Pauza na pilocie zdalnego sterowania, aby
zatrzymacé lot po okregu. Dron zawisnie w miejscu.

* Po wiaczeniu lotu po okregu dron automatycznie iesie si¢ na wysokosc¢ 5 m, jesli jego wysokosé

iest iei niz5m
jest-mniejszaniz Sm.

« Upewnij sig, ze w promieniu lotu po okregu nie ma zadnych przeszkod i korzystaj z drona
ostroznie, poniewaz n i e obstuguje on funkcji unikania przeszkod.

7.8.2 Lot za mng

Po wiaczeniu podazania za mna dron bedzie podazat za urzadzeniem
Opis mobilnym w aktualnej odlegtosci; wysokos¢ lotu i odchylenie mozna
regulowac podczas podazania za mna.

Gdy sygnat GPS jest silny, a odlegtos¢ lotu poziomego wynosi 5-50 m, dotknij

Jak zaczaé i wybierz@ w aplikacji.
1. Stuknij po lewej stronie, aby opuscié¢ Follow Me Flight.
Jak wyjsé 2. Naci$nij krétko przycisk RTH/Pauza na pilocie zdalnego sterowania, aby

zatrzymac lot Follow Me. Dron zawisnie w miejscu.

« Gdy wiaczona jest funkcja podazania za mna, dron automatycznie wzniesie si¢ na wysokos¢ 5 m,
jesli jego wysokos¢ jest mniejsza niz 5m.

» Doktadnos¢ sledzenia zalezy od jakosci sygnatu GPS drona i doktadnosci pozycjonowania
urzadzenia mobilnego.

pozycjonowanie,wprzeciwnym razie nie mozna wiaczyc¢ tej funkcji.




7.8.3 Waypoint Flight

Opis

Gdy funkcja lotu do punktu trasy jest wiaczona, uzytkownik moze dowolnie
ustawi¢ 1 lub wiele wspétrzednych punktu trasy na mapie aplikacji, a dron
przeleci nad odpowiednimi wspoétrzednymi zgodnie z sekwencja ustawionych
wspoétrzednych punktu trasy.

Jak zaczaé

Gdy sygnat GPS jest silny, a aktualna wysokos¢ lotu wynosi = 5 m, stuknij
w aplikacji i wybierz@ , aby przejs¢ do Waypoint Flight. Stuknij na mapie,
aby przypia¢ wiele punktow trasy, a nastepnie stuknij@ , aby rozpoczaé
Waypoint Flight.
Uzytkownik moze ustawi¢ od 2 do 30 punktow trasy; liczba na ikonie punktu trasy|
kazuje sek 1cje lotu. W miedzy ie uzytkownik moze usuna¢ okreslone
punkty trasy, zapisa¢ biezace zadanie | o t u punktu trasy lub wybra¢ jedno z
zapisanych zadan lotu punktu trasy.

‘Waypolnt Flight

Jak wyjsé

1. Stuknijo po lewej stronie, aby opusci¢ Waypoint Flight.

2. Przesun drazek sterujacy (z wyjatkiem drazka przepustnicy), aby
zatrzymac lot do punktu trasy. Dron zawisnie w miejscu.

3. Nacisnij krétko przycisk RTH/Pauza na pilocie zdalnego sterowania, aby
zatrzymac lot do punktu trasy. Dron zawisnie w miejscu.

Q * Podczas lotu do punktu trasy mozna dostosowa¢ wysokos¢ lotu, przesuwajac drazek przepustnicy.

& * Podczas lotu nad punktem trasy, po dotarciu do wirtualnego ogrodzenia, dron opusci lot nad
punktem trasy i zawisnie w miejscu.

» 7.9 Return(RTH)

Zwrot sktada sie z trzech nastgpujacych krokéw:

1. Wznoszenie: Dron wznosi sig do ustawionej wysokosci powrotu (ten krok jest pomijany, jesli wysoko$¢
drona jest juz wyzsza niz wysoko$¢ powrotu).

2. Lot poziomy: Dron utrzymuije lot prostoliniowy na zadanej wysokosci w kierunku punktu HOME.

3. Ladowanie: Po osiggnieciu punktu HOME dron automatycznie wyladuje i zatrzyma silniki.

Powrét do domu (RTH) Dron musi by¢ w trybie GPS.

@Lot powrotny
‘ll ‘ll ‘ll
Wysokos¢ powrotu = ‘ ONejécie powrotne
H ustawienia uzytkownika - Jesli wysokos¢ drona 2
* 9 return
o . wysokosé, zacznij od
Ladowanie >20m roku 2
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Jak RTH

RTH jednym przyciskiem: Nacisnij i przytrzymaj przycisk RTH na pilocie zdalnego
sterowania przez 1 s lub dotknijg w aplikacji, aby wyswietli¢ menu, a nastepnie przesun
palcem w prawo, aby rozpocza¢ powroét (patrz 7.7.2).

Auto RTH: Gdy poziom natadowania baterii drona jest niski, sygnat miedzy dronem a
pilotem zdalnego sterowania zostanie utracony lub dron do$wiadcza innych
nieprawidtowosci, uruchomi sie funkcja Auto RTH.

Jak wyjsé z RTH
Metoda 1: Stuknij® po lewej stronie aplikaciji, aby wyj$é¢ z RTH.
Metoda 2: Nacis$nij krétko przycisk powrotu na pilocie zdalnego sterowania, aby wyj$¢ z trybu RTH.

Wymagania RTH

Dron musi wystartowa¢ w trybie GPS i pomysinie zarejestrowa¢ punkt HOME.

Jesli dron wystartuje w trybie OPTI i przetaczy sie na tryb GPS w trakcie lotu, nie bedzie w
stanie powrdéci¢ do punktu startu.

Zwré¢ uwage na lokalizacje punktu HOME na mapie i podpowiedzi w aplikacji PotensicPro.

« Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu powrotnego, nalezy ustawi¢ w aplikacji odpowiednia wysokos¢
powrotu w zaleznosci o d warunkow lotu.

» Podczas kursu powrotnego uzytkownicy moga nadal regulowa¢ wysokos¢ lotu, przetaczajac
drazek przepustnicy.

« Gdy dron znajdzie si¢ w odlegtosci 20 m od punktu HOME i zainicjowany zostanie RTH, w
aplikacji pojawisie wyskakujace okienko, w ktérym uzytkownik bedzie mégt wybraé
pomiedzy ladowaniem a powrotem. Jesli wybrano powrét, minimalna wysoko$¢ powrotu wynosi 5
m. Dron wyladuje automatycznie, jesli po odliczaniu 10 sekund nie zostanie podjeta zadna akcja.
Nalezy zwréci¢ uwage na bezpieczenstwo lotu.

» Wysokie budynki lub przeszkody moga blokowa¢ sygnat transmisji i powodowac jego utrate. Nie
lataj za budynkami powyzej wysokosci powrotu, w przeciwnym razie dron zderzy sie z
przeszkodamiirozbije sie podczas powrotu. Jesli dron przejdzie w tryb ATTI z powodu
awarii GPS lub zaktécen sygnatu GPS, nie bedzie mégt powréci¢. Podczas powrotu moze
wystapic¢ silny wiatr czolowy. Odpowiednie obnizenie wysokosci lotu moze poméc
zmniejszy¢ zuzycie energii. Jesli moc jest niewystarczajaca, dron wykona wymuszone ladowanie
w miejscu. Nalezy zwraca¢ uwage na podpowiedzi w aplikacji PotensicPro. Nie inicjuj powrotu,
gdy nad gtowa znajduja si¢ przeszkody, takie jak wysokie drzewa, w przeciwnym razie dron moze

& ulec awarii podczas wznoszenia.
» Nalezy zwrdci¢ uwage na bezpieczenstwo powrotu, poniewaz dron nie obstuguje funkcji unikania
przeszkod i moze ulec awarii w przypadku zderzenia z przeszkodami podczas kursu powrotnego.
« W przypadku jakiejkolwiek anomalii sygnatu GPS w powrocie utraty komunikacji, dron bedzie
utrzymywat zawis w trybie ATTI, az sygnat GPS bedzie wystarczajaco silny, a powrét zostanie

wznowiony.

» 7.10 Wytacznik awaryjny

Szczegotowa metoda obstugi znajduje sie w sekcji 5.3.1 Zatrzymanie awaryjne.

& * Funkcja zatrzymania awaryjnego zostata zaprojektowana, aby zapobiec zranieniu pieszych lub
uszkodzeniu cennych przedmiotow przez topaty $migiet w przypadku awarii drona. Nalezy uzywaé




jej ostroznie, poniewaz zatrzymanie silnikow w trakcie lotu spowoduje awari¢ drona.



8. Dodatek

» 8.1 Specyfikacja i parametry

Dron
Model: DSDR04B

Waga startowa: < 249 g (waga startowa
obejmuje baterie i topaty $migta) Rozmiar
po ztozeniu: 88x143x58 mm

Rozmiar po roziozeniu (fopaty Smigta w
zestawie):

300x242x58mm

Rozmiar po roztozeniu (bez fopat $migta):
210x152x58mm

Odlegtos¢ po przekatnej: 219 mm
Predkos¢ maksymalna (tryb sportowy):
Predkos$¢ wznoszenia: 5 m/s; Predkos$é
opadania: 4 m/s; Predko$¢ lotu: 16 m/s
Maksymalna odpornos$¢ na wiatr: 38 km/h
(poziom 5)

Temperatura pracy: 0°C~40°C

System wizyjny skierowany w dét

GNSS: GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou
Czestotliwos¢ pracy: 2.400~2.4835GHz

Moc transmisji: 2.4GHz: < 20dBm

Zakres doktadnosci zawisu: Pionowo: +0,1 m (z
pozycjonowaniem wizyjnym), +0,5 m (z pozycjonowaniem
GPS)

Lot poziomy: 0,3 m (z pozycjonowaniem wizyjnym), 1,5
m (z pozycjonowaniem GPS)

Dodatkowy tadunek: Nieobstugiwane

Maksymalny czas zawisu: 28 minut (zawis w
pomieszczeniu) Maksymalny czas lotu: 31 minut
(mierzony przy bezwietrznej pogodzie i predkosci

5m/s)

Zakres zawisu: 0,3~5m(idealne Srodowisko); Dostepne przy 0,3~10m.

Niedostepne scenariusze pozycjonowania wizji:

Powierzchnia w czystym kolorze

GO wN =

pomieszczenia.
Miejsca o stabym lub silnym o$wietleniu

No

rozmiarze.
Powierzchnia z bardzo spéjnym wzorem paskéw

i

Kamera

Zakres pochylenia obiektywu: +20°~-90°
CMOsS: 1/3"

Efektywny piksel: 12 MP

Zakres 1SO: 100~6400

Elektroniczny czas otwarcia migawki:
1/30s~1/25000s

FOV: 118°
Przystona: F2.2
Rozdzielczos¢ zdje¢: 46082592

Pilot zdalnego sterowania

Model: DSRC02A

Czestotliwos¢ pracy: 2,402~2,483 GHz
Maksymal dlealosé tr isii (bez
przeszkod, bez zaktécen): 4 km
Temperatura pracy: 0°C~40°C

Bateria: 3000mAh, bateria litowa, 1S Moc
nadajnika (EIRP): 2.4GHz: <20dBm Interfejs
tadowania: TYPE-C

Powierzchnia z silnym odbiciem, taka jak gtadka powierzchnia metalowa

Przezroczysta powierzchnia obiektu, taka jak powierzchnia wody i szkio

Poruszajace sig tekstury, takie jak biegajace zwierzeta

Scenariusze z drastyczng zmiang o$wietlenia; na przyktad, dron leci na zewnatrz przy silnym o$wietleniu z wnetrza

Powierzchnia z powtarzajacymi sie identycznymi wzorami lub teksturami, np. ptytki podiogowe o tej samej fakturze i

Format obrazu: JPG/JPG+RAW(DNG)

Rozdzielczos¢ wideo: 4K@30fps; 2.7K@30fps;
1080P@60fps; 1080P@30fps;

Format wideo: MP4 (H.264)

Maksymalna szybkos$¢ transmisji wideo: 40 Mb/s
Obstugiwany system plikéw: FAT 32, exFAT

Typ obstugiwanej karty pamiegci: Karta Micro SD; 4~256 GB
Predkos¢ transmisji karty SD 2standard klasy 10 lub U1

Smart Flight Battery Model:
DSBTO02A Poj $¢: 2500mAh Napieci
7.2V

Typ akumulatora: Li-ion 2S




Specyfikacja tadowania: 5V/1A

System transmisji wideo: PixSync™ 2.0
Jakos¢ transmisji obrazu: 720P
Opéznienie (w zaleznosci od srodowiska i
urzadzenia mobilnego):

200ms

Obstugiwany rozmiar urzadzenia
mobilnego: Diugo$¢: 170mm,

Szerokos¢: 100mm, Grubosé:
6,5mm~8,5mm

Energia: 18 Wh
Waga baterii: 103 g
Temperatura pracy: 0°C~40°C



» 8.2 Lista kontrolna po locie
« Upewnij sig, ze dron, pilot zdalnego sterowania, kamera, baterie i $migta sg w dobrym stanie.
Skontaktuj sie z pomoca techniczng Potensic, jesli zauwazysz jakiekolwiek uszkodzenia.
» Upewnij sig, ze obiektyw kamery i czujniki systemu wizyjnego sg czyste.

» Upewnij sig, ze dron jest prawidtowo przechowywany przed transportem.

» 8.3 Instrukcje konserwacji
Aby unikng¢ powaznych obrazen u dzieci i zwierzat, nalezy przestrzega¢ ponizszej zasady:

N

. Mate czesci, takie jak kable i paski, sa niebezpieczne w przypadku potknigcia. Wszystkie

czesci nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym d | a dzieci i zwierzat.

2. Baterig Smart Flight Battery i pilota zdalnego sterowania nalezy przechowywac¢ w chtodnym,
suchym miejscu, z dala od bezposredniego swiatta stonecznego, aby zapewni¢, ze wbudowana
bateria LiPo NIE ulegnie przegrzaniu. Zalecana temperatura przechowywania:
miedzy 22°C a 28°C (71°F a 82°F) przez okres przechowywania diuzszy niz trzy miesiace. Nigdy
przechowywac¢ w srodowiskach poza zakresem temperatur od -10°C do 45°C (od 14°F do 113°F).

3. NIE WOLNO dopusci¢ do kontaktu lub zanurzenia kamery w wodzie lub innych ptynach. W
przypadku zamoczenia kamery nalezy wytrze¢ jg do sucha miekka, chtonng $ciereczka.
Wiaczenie drona, ktéry wpadt do wody, moze spowodowac trwate uszkodzenie podzespotéw.
NIE uzywaj substancji zawierajgcych alkohol, benzen, rozcienczalniki lub inne tatwopalne
substancje do czyszczenia lub konserwacji kamery. NIE NALEZY przechowywa¢
kamery w wilgotnych lub zakurzonych miejscach.

4. Sprawdz kazdg cze$c¢ drona po kazdej awarii lub powaznym uderzeniu. W razie jakichkolwiek
probleméw lub pytanskontaktuj sie z pomocatechniczng Potensic.

5. Regularnie sprawdzaj wskazniki poziomu natadowania baterii, aby sprawdzi¢ aktualny poziom

natadowania i ogolny czas pracy baterii. Bateria jest przystosowana do 250 cykli. Po tym

czasie nie zaleca sig dalszego korzystania z urzadzenia.

o

Pamietaj, aby transportowac drona ze ztozonymi ramionami, gdy jest wytaczony.

~

. Pilot zdalnego sterowania powinien by¢ transportowany ze ztozonymi antenami, gdy jest wytaczony.

i

Po dlugotrwatym przechowywaniu bateria przejdzie w tryb uspienia. Aby wyj$¢ z trybu
uspienia, nalezy natadowa¢ akumulator.

9. Przechowuj drona, pilota, akumulator i tadowarke w suchym miejscu.

10. Przed przystgpieniem do serwisowania drona (np. czyszczenia lub zaktadania i zdejmowania
Smigiet) nalezy wyja¢ baterie. Upewnij sie, ze dron i $migta sg czyste, usuwajac wszelkie
zabrudzenia lub kurz miekkg szmatka. Nie czy$¢ drona mokrg szmatka ani nie uzywaj srodkow
czyszczacych zawierajacych alkohol. Ptyny moga przedostac sie do obudowy drona, co moze
spowodowac zwarcie i zniszczenie elektroniki.

11. Nalezy pamieta¢ o wylaczeniu akumulatora w celu wymiany lub sprawdzenia $migiet.

» 8.4 Procedury rozwigzywania problemoéw
1. Dlaczego bateria nie moze by¢ uzywana przed pierwszym lotem?
Przed pierwszym uzyciem bateria musi zosta¢ aktywowana przez natadowanie.
2. Brak funkgji
Sprawdz, czy bateria Smart Flight i pilot zdalnego sterowania zostaty aktywowane przez
tadowanie. Jesli problem nie ustapi, skontaktuj sie z pomoca techniczng Potensic.



3. Problemy z wigczaniem i uruchamianiem

Sprawdz, czy bateria jest natadowana. Jesli tak, skontaktuj si¢ z pomoca techniczng Potensic, jesli
nie mozna go normalnie uruchomic.



4. Problemy z aktualizacjg oprogramowania
Postepuj zgodnie z instrukcjami zawartymi w podreczniku uzytkownika, aby zaktualizowac
oprogramowanie sprzetowe. Jesli aktualizacja oprogramowania sprzetowego nie powiedzie
sig, uruchom ponownie wszystkie urzadzenia i sprobuj ponownie. Jesli problem nie ustapi,
skontaktuj sie¢ z pomocg techniczng Potensic.

o

Problemy z wytaczaniem i
wytaczaniem zasilania Skontaktuj
sig¢ z pomoca techniczng

Potensic.

o

Jak wykry¢ nieostrozne obchodzenie sie lub przechowywanie
w niebezpiecznych warunkach Skontaktuj sie z pomoca

techniczng Potensic.

8.5 Ryzyko i ostrzezenia

Gdy dron wykryje zagrozenie po wigczeniu, na PotensicPro pojawi si¢ ostrzezenie. Zwr6¢ uwage
na ponizsza liste sytuacji.

1. Jesli status drona nie jest odpowiedni do startu.

2. Jesli kompas doswiadcza zaktdcen i wymaga kalibracii.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na ekranie.

8.6 Utylizacja

hi¢

|

Podczas utylizacji drona i pilota zdalnego sterowania nalezy przestrzegac¢ lokalnych przepiséw
dotyczacych urzadzen elektronicznych.

Utylizacja baterii

Baterie nalezy wyrzuca¢ do specjalnych pojemnikéw na surowce wtérne dopiero po ich catkowitym
roztadowaniu. NIE WOLNO wyrzuca¢ akumulatoréw do zwyktych pojemnikéw na $mieci. Nalezy $cisle
przestrzegac¢ lokalnych przepiséw dotyczacych utylizaciji i recyklingu akumulatoréw.

Jesli po nadmiernym roztadowaniu akumulatora nie mozna go wiaczy¢, nalezy go natychmiast
zutylizowac.

Jesli baterii Smart Flight nie mozna catkowicie roztadowac, nalezy skontaktowac sie z
profesjonalng firma zajmujaca sie utylizacja/recyklingiem baterii w celu uzyskania dalszej
pomocy.

8.7 Certyfikat CO
ATOM SE(DSDRO04B) jest zgodny z wymaganiami certyfikatu CO.

Model: DSDR04B

Klasa UAS: CO

Maksymalna masa startowa (MTOM): 248g

Maksymalna predkos¢ smigta: 18700 OBR.
Oswiadczenie MTOM

MTOM ATOM SE (model DSDR04B), w tym bateria Smart Flight, $migta i karta microSD, wynosi
— 50




248 g, aby speti¢ wymagania CO.

Uzytkownicy muszg postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby speti¢ wymagania MTOM
dla kazdego modelu:

1. NIE WOLNO dodawac¢ do drona zadnego tadunku poza elementami wymienionymi w
sekcji Lista elementow, w tym kwalifikowanych akcesoriow.

N

. NIE uzywaj zadnych niekwalifikowanych czesci zamiennych, takich jak inteligentne baterie lub
$migta itp.

w

. NIE nalezy modernizowac drona.



Lista elementéw, w tym kwalifikowanych
akcesoriéw Dla C0

Item Numer modelu Wymiary Waga
Smigt DSDRO04B-PPS 119,4x63,8 mm 0,65 g (kazda sztuk:
migia - ($rednica x skok gwintu) /65 g (kazda sztuka)
Inteligentna bateria DSBT02A 83,7x42,5%x34,5 mm Okoto 103 g
lotnicza
Karta microSD* NIE DOTYCZY 15%11x1.0mm Okoto 0,3 g

Lista czesci zamiennych i zapasowych
dla CO

1. Smigta ATOM SE

2. Inteligentna bateria lotnicza ATOM SE

Ostrzezenia dotyczace pilota
zdalnego sterowania Model:
DSRC02A

Jesli pilot zdalnego sterowania zostanie odtaczony od drona, aplikacja PotensicPro wyswietli
komunikat

na ekranie, a dron wykona zaprogramowane zachowanie po utracie sygnatu z pilota zdalnego

sterowania. Pilot zdalnego sterowania wytgczy sie automatycznie po 20 minutach bezczynnosci.

« Nalezy unika¢ zaktécen miedzy pilotem zdalnego sterowania a innymi urzadzeniami
bezprzewodowymi. Upewnij sie, zewytgczyte$ Wi-Fina pobliskich urzadzeniach
mobilnych. W przypadku wystapienia zaktécen nalezy jak najszybciej wylagdowa¢ dronem.

« NIE uzywaj drona, jesli warunki o$wietleniowe sa zbyt jasne lub ciemne podczas korzystania z
telefonu komérkowego do monitorowania lotu. Uzytkownicy sg odpowiedzialni za prawidtowe
dostosowanie jasnosci wyswietlacza podczas korzystania z monitora w bezposrednim $wietle
stonecznym podczas lotu.

« Zwolnij drazki sterujace lub nacisnij przycisk pauzy lotu, jesli wystapi nieoczekiwana operacja.

Zawiadomienie EASA

Przed uzyciem nalezy zapozna¢ sie z dokumentem Drone Information Notices dotaczonym do
opakowania. Odwiedz ponizszy link, aby uzyska¢ wigcej informacji na temat identyfikowalnosci
EASA.

https: //www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices

Oryginalne instrukcje

Niniejsza instrukcja zostata opracowana przez firme Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd., a jej
tre$¢ moze ulec zmianie.

Adres: Room 1901, Jingizhigu Building, Tangling Road, Nanshan District, Shenzhen, Chiny.


http://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices

NIEBEZP
WARNING IECZENS
Ostrzezenie: Produkt powinien by¢ uzywany wylacznie przez osoby doroste i dzieci w wieku powyzejd&latidbhie
przypadku dzieci w wieku ponizej 16 lat wymagany jest nadzér osoby dorostej. tylko dia
Wskazowka: Ten produkt jest przeznaczony dla dzieci od 16 rokuzycia. Dzieci ponizej 16 roku zycia nﬁgifmé
nadzorowane przez osoby doroste.

Uwaga: Produkt jest przeznaczony dla oséb dorostych i dzieci w wieku powyzej 16 lat. Dzieci w wieku ponizej 16
lat musza by¢ nadzorowane przez osoby doroste.

Uwaga: Ten produkt jest przeznaczony do uzytku przez osoby doroste i dzieci w wieku powyzej 16 lat. Dzieci w
wieku ponizej 16 lat musza by¢ obstugiwane przez osobe dorosta.

Reklama: Ten produkt jest przeznaczony dla os6b dorostych i dzieci w wieku powyzej 16 lat. Dzieci ponizej 16
roku zycia musza by¢ nadzorowane przez osoby doroste.
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Dron FCC ID: 2AYUO-DSDR04B

Pilot zdalnego sterowania FCC ID: 2AYUO-DSRC02A

Zmiany lub modyfikacje, ktére nie zostaty wyraznie zatwierdzone przez strone odpowiedzialng za

zgodnos¢, moga uniewazni¢ prawo uzytkownika do korzystania z urzadzenia.

To urzadzenie jest zgodne z czgscia 15 przepiséw FCC. Dziatanie podlega nastepujacym dwém warunkom:

(1) To urzadzenie nie moze powodowaé szkodliwych zaktocen i

(2) Urzadzenie musi by¢ odporne na wszelkie zaktécenia, w tym zaktécenia mogace powodowac¢ niepozadane
dziatanie. Uwaga: To urzadzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z ograniczeniami dla urzadzen

cyfrowych klasy B, zgodnie z czescig 15 przepiséw FCC. Ograniczenia te majg na celu zapewnienie rozsadnej
ochrony przed szkodliwymi zaktéceniami w instalacjach domowych. To urzadzenie generuje, wykorzystuje i moze
emitowac energie o czestotliwosci radiowej, a jesli nie jest zainstalowane i uzywane zgodnie z instrukcjami, moze
powodowac¢ szkodliwe zaktécenia w komunikacji radiowej. Nie m a  jednak gwarangiji, ze zaktécenia nie wystapia w
konkretnej instalacji. Jesli to urzadzenie powoduje szkodliwe zaktécenia w odbiorze radiowym lub telewizyjnym, co
mozna stwierdzi¢ poprzez wytaczenie i wigczenie urzadzenia, z a c h e c a sie uzytkownika do podjecia préby
usuniecia zaktécen za pomoca jednego lub kilku z ponizszych $rodkéw:

— Zmiana orientacji lub potozenia anteny odbiorczej.

— Zwiekszenie odlegtosci miedzy urzadzeniem a odbiornikiem.

— Podtacz urzadzenie do gniazda w obwodzie innym niz ten, do ktérego podtaczony jest odbiornik.

— Skonsultuj si¢ ze sprzedawca lub doswiadczonym technikiem radiowo-telewizyjnym w celu uzyskania pomocy.

To urzadzenie jest zgodne z limitami ekspozycji na promieniowanie FCC okreslonymi dla niekontrolowanego
srodowiska. Urzadzenie powinno by¢ instalowane i obstugiwane w odlegtosci co najmniej 20 cm migdzy
promiennikiem a ciatem uzytkownika. Ten nadajnik nie m o z e znajdowac si¢ w poblizu lub dziata¢ w potaczeniu z
inng anteng lub nadajnikiem.

Producent: Shenzhen Potensic Intelligent Co, Ltd

Adres: Room 1901, Jingizhigu Building, Tangling Road, Nanshan District, Shenzhen, Chiny

E-CrossStu GmbH. 69 Mainzer Landstrasse, Frankfurt nad Menem, 60329, Hesja,
Niemcy (E-crossstu@web.de) +49 069332967674

YH Consulting Limited. C/O YH Consulting Limited Office 147, Centurion House,
London Road, Surrey, TW18 4AX (H2YHUK@gmail.com) +44 07514-677868

@ e [0 CE 25 2



mailto:(E-crossstu@web.de
mailto:(H2YHUK@gmail.com

WYPRODUKOWANO W
CHINACH



