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Instrukcje obstugi w innych jezykach mozna znalez¢ na stronie internetowej: https://www.ecovacs.com.



WAZNE WSKAZOWKI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA 3. Jesli na obszarze czyszczenia wystepuije spa-

. , dek z powodu stopnia lub schoddw, nalezy
WAZNE WSKAZOWKI DOTYCZACE BEZ- przy pierwszym uzyciu uruchomié urzadzenie
PIECZENSTWA pod nadzorem, aby upewni¢ sie, ze moze ono
Podczas korzystania z urzadzenia elektrycznego wykry¢ stopien bez upadku. Umieszczenie ba-
nalezy zawsze przestrzega¢ podstawowych zasad riery przy krawedzi moze by¢ konieczne, aby
ostroznosci, w tym: urzgdzenie nie spadato. Nalezy upewnic sig, ze

; bariera nie stanowi zagrozenia.
PRZED UZYCIEM TEGO URZADZENIA 4. Uzywac tylko w sposob opisany w tej instruk-
PRZECZYTAJ WSZYSTKIE INSTRUKCJE cji. Nalezy uzywad tylko akcesoriéw zaleca-

nych lub sprzedawanych przez producenta.
5. TYLKO do uzytku DOMOWEGO. Nie nalezy
korzystac z urzadzenia w Srodowisku ze-

ZACHOWAUJ TE INSTRUKCJE

1. Urzadzenie moze by¢ obstugiwane przez dzie-
ci w wieku od 6smego roku zycia oraz osoby

z obnizonymi zdolnosciami fizycznymi, zmysto-
wymi badz umystowymi, a takze przez osoby
bez doswiadczenia i wiedzy na temat obstugi,
jesli odbywa sie to pod nadzorem, badz udzie-
lono im instrukcji bezpiecznej obstugi urzg-
dzenia i rozumiejg zagrozenia z nim zwigzane.
Dzieciom nie wolno bawic¢ sie tym urzadzeniem.
Czyszczenie i konserwacja urzgdzenia nie moga
by¢ wykonywane przez dzieci bez nadzoru.

. Oczysc¢ obszar do sprzatania. Usun przewody
zasilajgce i mate przedmioty z podtogi, ktore
moga splata¢ urzadzenie. Umiesc fredzle pod
dywanem i podnies z podtogi takie rzeczy jak
zastony i obrusy.

wnetrznym, komercyjnym ani przemystowym.

. Nie uzywaj urzadzenia bez zbiornika na brud i/

lub bez zatozonych filtrow.

. Nie korzystaj z urzadzenia w miejscach, w kto-

rych znajduja sie zapalone swieczki lub delikat-
ne przedmioty.

. Utrzymuj wtosy, luzng odziez, palce i wszystkie

czesci ciata z dala od dowolnego otworu i ru-
chomych czesci urzadzenia.

. Nie korzystaj z urzadzenia w pomieszczeniu,

w ktoérym $pi niemowle lub dziecko.

. Nie uzywaj urzadzenia na mokrych nawierzch-

niach lub powierzchniach z wodg stojgca.

. Dopilnuj, aby urzadzenie nie zbierato duzych
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

PL 14

przedmiotow, takich jak kamienie, duze ka-
watki papieru, ani zadnych przedmiotow, ktore
mogtyby zablokowac urzadzenie.

Nie uzywaj urzadzenia do zbierania palnych lub
tatwopalnych materiatow, takich jak benzyna,
toner do drukarki lub kopiarki, ani nie uzywaj
go w miejscach, gdzie moga sie znajdowac.
Nie uzywaj urzgdzenia do zbierania elementow
palacych sie lub dymigcych, takich jak papie-
rosy, zapatki, gorgcy popiot lub czegokolwiek,
co moze powodowac pozar.

Nie wktadaj przedmiotéw do wlotu ssgcego.
Nie korzystaj z urzadzenia, jesli wlot ssacy jest
zablokowany. Wlot powietrza powinien byc¢
wolny od kurzu, wtdkienek, wtosoéw lub innych
przedmiotow, ktdére moga zmniejszy¢ przeptyw
powietrza.

Jesli przewdd zasilajgey jest uszkodzony, musi
zostac¢ on wymieniony przez producenta lub
jego przedstawiciela, aby unikna¢ niebezpie-
czenstwa.

Przed czyszczeniem lub konserwacjg urzadze-
nia nalezy WYLACZYC przetacznik zasilania.
Typ akumulatora litowego odpowiedni do sta-
cji CH2366 to: maks. 8 ogniw, maks. napiecie
znamionowe 14,4 V (prad staty), pojemnosé
znamionowa 5800 mAh. Przed usunieciem

18.

19.

20.

21.

22.

23.

urzadzenia nalezy wymontowac akumulator

i zutylizowac go zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami.

Nalezy zutylizowac zuzyte akumulatory zgod-
nie z lokalnymi przepisami.

Nie nalezy pali¢ urzadzenia, nawet jesli jest
powaznie uszkodzone. Akumulatory moga
eksplodowac w ogniu.

Urzadzenie musi by¢ uzytkowane zgodnie

z instrukcjami podanymi w niniejszej instruk-
cji obstugi. Ecovacs Home Service Robotics
nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
szkody lub uszkodzenie ciata spowodowane
niewtasciwym uzyciem.

Robot zawiera akumulatory, ktére moga by¢ wy-
mieniane jedynie przez wykwalifikowanych pra-
cownikéw. Aby wymieni¢ lub wyjac¢ akumulator,
skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta.

Nalezy upewnic sie, ze napiecie zrodta zasila-
nia odpowiada napieciu zasilajgcemu oznaczo-
nemu na stacji OMNI.

Uzywaj tylko oryginalnego akumulatora i stacji
OMNI dotgczonej do urzadzenia przez produ-
centa. Zakaz uzywania baterii nietadowalnych.

. Uwazaj, aby nie uszkodzi¢ przewodu zasilajg-

cego. Nie ciaggnij, nie przenos urzadzenia lub
stacji OMNI trzymajac za przewdd zasilajgcy,



25.

26.

27.

28.

nie uzywaj przewodu zasilajgcego jako uchwy-
tu, nie zamykaj drzwi na przewodzie zasila-
jacym, ani nie ciggnij przewodu zasilajgcego
wokot ostrych krawedzi lub naroznikdw. Nie
przejezdzaj urzgdzeniem przez przewod zasila-
jacy. Przewdd zasilajacy nalezy trzymac z dala
od gorgcych powierzchni.

Nie nalezy uzywac stacji OMNI, jesli jest uszko-
dzona. Jesli zasilacz ulegt zniszczeniu lub dzia-
ta nieprawidtowo, nie zalezy go naprawiac ani
korzystac¢ z niego nadal.

Nie nalezy korzystac z urzadzenia z uszkodzo-
nym przewodem zasilajgcym lub gniazdem.
Nie uzywaj urzadzenia ani stacji OMNI, jesli

nie dziatajg prawidtowo, zostaty upuszczone,
uszkodzone, pozostawione na zewnatrz lub

w kontakcie z woda. Musza zostac¢ naprawio-
ne przez producenta lub jego przedstawiciela
w celu unikniecia zagrozenia.

Przed czyszczeniem lub konserwacja staciji
OMNI nalezy odfgczy¢ wtyczke przewodu zasi-
lajacego od gniazdka elektrycznego.

Wyjmij urzadzenie ze stacji OMNI i WYLACZ
urzadzenie za pomoca wytgcznika zasilania,
zanim wyjmiesz akumulator w celu utylizacji
urzadzenia.

29. Jesli nie uzywasz stacji OMNI przez diuzszy
czas, odfacz jg od zasilania.

30. Jesli robot nie bedzie uzywany przez diuzszy
czas, wytacz go w celu przechowania oraz
odtgcz stacje OMNI od zasilania.

31. OSTRZEZENIE - Zbiornik na wode nalezy na-
petiac wytgcznie czystg woda.

32. OSTRZEZENIE: Do tadowania akumulatora
nalezy uzywac tylko odtaczanej jednostki zasi-
lajgcej CH2366 dostarczonej z urzadzeniem.

Aby spetni¢ wymogi zwigzane z poddaniem dziata-

niu fal radiowych, podczas pracy urzadzenia nalezy

zachowac odlegtos¢ 20 cm miedzy urzgdzeniem

a osobami znajdujgcymi sie w poblizu.

Zeby zapewnié zgodno$¢ z tymi wymogami, prze-

bywanie w mniejszej odlegtosci nie jest zalecane.

Antena uzyta w tym przekazniku nie powinna byc¢

umieszczona w poblizu innych anten lub przekaz-

nikow.

Aktualizacja urzadzenia

Zazwyczaj niektore urzadzenia sa aktualizowane

co dwa miesigce, ale nie zawsze tak doktadnie.

Niektore urzadzenia, zwtaszcza wprowadzone do

sprzedazy ponad trzy lata temu, zostang zaktuali-

zowane tylko w przypadku wykrycia i koniecznosci
naprawy krytycznej luki.
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Ostrzezenie: Gorgca powierzchnia

Transformator izolujgcy odporny na
zwarcia

Zasilacz przetaczajacy

Tylko do uzytku w pomieszcze-
niach.

Prad staty

Prad zmienny

Opisywane urzadzenie jest zgodne
z obowigzujgcymi dyrektywami UE.

Przed tadowaniem nalezy zapoznac¢
sie z instrukcja.

Polaryzacja gniazda tadowania

FlalB | a9 @k

Miniaturowy bezpiecznik zwtoczny
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Zdalny nadzor przeznaczony jest wytgcznie do
prywatnego uzytku w niepublicznych, prywatnych
miejscach wyfacznie w celu samo-ochrony i poje-
dynczej kontroli. W przypadku wykorzystania nalezy
pamietac o lokalnych zobowigzaniach prawnych
dotyczacych ochrony danych. Zakaz nadzoru miejsc
publicznych, zwtaszcza w celach tajnych i/lub ze
strony pracodawcy, bez uzasadnionych powodow.
Nieuzasadnione uzycie odbywa sie wytgcznie na
ryzyko i odpowiedzialnos¢ uzytkownika.



Oswiadczenie 0 zgodnosci z przepisami Unii Europejskiej
Informacije dla uzytkownikéw dotyczace usuwania
zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego

X

Ten symbol umieszczony na produkcie lub jego
opakowaniu oznacza, ze zuzytego sprzetu elek-
trycznego i elektronicznego nie nalezy usuwac wraz
ze zwyktymi odpadami z gospodarstw domowych.
Aby zapewni¢ prawidtowg utylizacje, obowigzkiem
uzytkownika jest przekazanie zuzytego sprzetu do
wyznaczonych punktéw zbiodrki.

Prawidtowa utylizacja tych produktéw pomoze
zaoszczedzi¢ cenne zasoby oraz zapobiec poten-
cjalnym negatywnym oddziatywaniom na ludzkie
zdrowie i sSrodowisko naturalne wynikajgcym z nie-
prawidtowej utylizacji odpadow.

Aby zwréci€ zuzyte urzadzenie, skorzystaj z bez-
ptatnych systemow zwrotu i zbidrki, albo skontaktuj
sie ze sprzedawcag, u ktdérego urzadzenie zostato
zakupione. Skontaktuj sie z wtadzami lokalnymi, aby
uzyskac szczegotowe informacje na temat najbliz-
szego wyznaczonego punktu zbiorki.

Zgodnie z krajowymi przepisami za nieprawidtowa
utylizacje tego rodzaju odpaddéw moga zostac nato-
zone grzywny.

Informacje dla uzytkownikéw dotyczace
usuwania zuzytych baterii i akumulatorow

)24

Ten symbol oznacza, ze zuzytych baterii i akumulato-
réw nie nalezy usuwac wraz ze zwyktymi odpadami

z gospodarstw domowych. Paristwa udziat jest waz-
nym wktadem na rzecz minimalizacji negatywnego
wptywu zuzytych baterii i akumulatorow na srodowi-
sko naturalne i ludzkie zdrowie. W celu zapewnienia
prawidtowego recyklingu mozna przekazac¢ opisywa-
ne urzagdzenie albo zawarte w nim baterie lub aku-
mulatory do sprzedawcy lub wyznaczonego punktu
zbidrki, co jest bezptatne.

Prawidtowa utylizacja tych produktéw pomoze za-
0szczedzi¢ cenne zasoby oraz zapobiec potencjal-
nym negatywnym oddziatywaniom na ludzkie zdrowie
i Srodowisko naturalne wynikajacym z nieprawidtowej
utylizacji odpadow.

Zgodnie z krajowymi przepisami za nieprawidtowg
utylizacje tego rodzaju odpaddéw moga zostac nato-
zone grzywny.

Istniejg oddzielne systemy zbidrki zuzytych baterii

i akumulatorow.

Prosimy o prawidtowg utylizacje baterii i akumulato-
réw w lokalnym punkcie zbidrki odpadow/recyklingu.
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Dyrektywa w sprawie ograniczenia stosowania
niektdrych niebezpiecznych substanciji (RoHS)

Niniejszym Ecovacs Home Service Robotics Co.,
Ltd. oswiadcza, ze cate urzadzenie, fgcznie z jego
elementami (kable, przewody itp.), spetnia wyma-
gania Dyrektywy 2011/65/UE (RoHS) ze zmianami
wprowadzonymi w Dyrektywie Delegowanej Komisji
(UE) 2015/863 w sprawie ograniczenia stosowania
niektorych niebezpiecznych substancji w sprzecie
elektrycznym i elektronicznym (,,RoHS wersja prze-
ksztatcona” lub ,,RoHS 2.0”).

Dyrektywa w sprawie sprzetu radiowego

Niniejszym Ecovacs Home Service Robotics Co.,
Ltd. oswiadcza, ze produkt wymieniony w tej sekc;ji
spetnia podstawowe wymagania i inne odpowiednie
postanowienia okreslone w Dyrektywie 2014/53/UE
W sprawie sprzetu radiowego.

PL 18

Autoryzowany przedstawiciel w Europie:

c € ECOVACS Europe GmbH

Holzstrasse 2 | D-40221 Disseldorf | Niemcy
Niniejszym Ecovacs Home Service Robotics Co.,
Ltd. oswiadcza, ze urzadzenie spetnia podstawowe
wymagania okreslone i inne odpowiednie
postanowienia Dyrektywy 2011/65/UE (RoHS)
ze zmianami wprowadzonymi w Dyrektywie
Delegowanej Komisji (UE) 2015/863 oraz okreslone
w Dyrektywie 2014/53/UE w sprawie sprzetu
radiowego.
Deklaracje zgodnosci mozna przejrze¢ pod
nastepujgcym adresem:
https://www.ecovacs.com/global/compliance.




ZAWARTOSC OPAKOWANIA

()

Robot Stacja OMNI Podstawa Przewdéd zasilajacy

[

Szczotka boczna Instrukcja obstugi

Uwaga:
* Rysunki i ilustracje stuza wytgcznie jako przyktady i moga rézni¢ sig od rzeczywistego wygladu produktu. Wyglad produktu i specyfikacje moga ulec zmianie
bez dodatkowych powiadomien.

9 I PL



SCHEMAT PRODUKTU

Widok od dotu
Czujniki antyupadkowe

Robot
Gérna pokrywa
TrueMapping // l
Przyciski-
Czujnik 3D Czujnik wykry-
TrueDetect wania krawedzi
Czujniki

antykolizyjne i zderzak

Przyciski-----------ccccmmcmie e

E Krétkie nacisniecie: Wyjscie/Powrdt do stacji
d) Krétkie nacisniecie: uruchomienie/zatrzymanie/kontynuowanie zadania  Diugie nacisniecie: wt/wyt. zasilania
@ Krétkie nacisnigcie: uruchomienie/zakoriczenie czyszczenia punktowego

Przycisk RESET
Przywrdcenie ustawien fabrycznych: Nacisnij i przytrzymaj przycisk RESET przez pie¢ sekund.
Po ustyszeniu komunikatu gtosowego zostanie odtworzona melodia poczatkowa, a robot zostanie

przywrécony do ustawiert domysinych.
>
/—"SQ
i

Diugie nacisnigcie: Zabezpieczenie przed dzie¢mi

Port przesytania
danych

Do uzytku wytacznie
przez profesjonalny
personel serwisu.

Mikrofon

Wskaznik stanu
Gniazda robota Wi-Fi
fadujgce N\ 000 T 7 TS oW N

Port napetniania
woda
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Czujnik wykrywania Kotko uniwersalne
dywanoéw

%‘,\\)\\ E Szczotka boczna
Szczotka \ Przycisk zwalnia-

hiElEe=——==

jacy szczotke

D Kétka napedowe

Otwory montazowe
podktadki zespotu
wktadu zmywajacego

- Pojemnik na brud

Port usuwania kurzu

Filtr ggabkowy

Podktadki wktadu
zmywajacego

Wktady myjace (mopy)




Stacja OMNI

Gorna pokrywa

Zbiornik na brudna wode

Przycisk na stacji

Zbiornik na czysta wode

Krotkie nacisniecie: Uruchomie-
nie/wstrzymanie pracy urzadzenia
Nacisniecie i przytrzymanie
przycisku przez trzy sekundy:
automatyczne oczyszczenie

(=)

Pojemnik na brud

Gniazda fadujace

Wskaznik

Swieci na biato:

Tryb czuwania/praca

Pulsuje na czerwono: Usterka
Whytaczony: Przerwa w zasila-
niu/tryb gtebokiego uspienia

Uwaga:

Pojemnik czyszczacy

- Pulsuje na czerwono: Sprawdz przyczyne w aplikacji ECOVACS HOME App.
- Jesli robot DEEBOT nie taduje sig, nalezy wyczys¢ gniazda fadujace za pomoca

czystej suchej $ciereczki.

Worek na kurz

Uchwyt worka na kurz

Stacja (tyt)

=

Otwoér wentylacyjny

Kanat na przewody Gniazdo zasilania

Uwaga: Opisywany model jest kompatybilny z modutem ECOVACS do automatycznego
dodawania i odprowadzania wody. Jesli chcesz dokonac¢ zakupu, odwiedz aplikacie ECOVACS
HOME lub stroneg https://www.ecovacs.com/global.
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CZUJNIKI

Nazwa

Opis dziatania

TrueMapping

Wykorzystujac metode triangulaciji, ktéra polega na emitowa-

niu i odbieraniu wigzek laserowych odbitych od otaczajacych
obiektéw, za pomoca algorytméw mozna uzyskac informacje
dotyczace doktadnego pomiaru odlegtosci miedzy robotem
DEEBOT a pobliskimi obiektami. Jesli robot DEEBOT porusza

sie w danym otoczeniu, okreslane jest potozenie otaczajacych
obiektéw w celu utworzenia przestrzennej mapy otoczenia robota
DEEBOT. Zakres pomiarowy wynosi 8 m.

Czujnik 3D
TrueDetect

Czujnik $wiatta strukturalnego TrueDetect 3D skanuje obiekt za
pomoca lasera liniowego i rejestruje obrazy za pomoca kamery
monokularowej, a nastepnie generuje tréjwymiarowe wspotrzed-
ne obiektu za pomoca algorytméw obrazu, identyfikujac w ten
sposob rozmiary obiektu. Odlegto$¢ wykrywania wynosi 0,35 m

Mikrofon

Wibrujgca pod wptywem rozchodzacego sie w powietrzu ludzkie-
go gtosu membrana umozliwia nagrywanie gtosu i przekazywanie
do robota DEEBOT polecen wykonywania okreslonych czynno-
$ci za pomoca sterowania gtosowego. Skuteczne wybudzanie

z odlegtosci o$miu metrow.

Czujnik anty-
upadkowy

Dzieki opartemu na promieniowaniu podczerwonym wykrywaniu
odlegtosci migdzy spodem robota DEEBOT a podfozem, za
pomoca czujnika podczerwieni umieszczonego

u dotu, robot DEEBOT nie poruszy sie w przéd, jesli z przodu
znajduja sie schody lub zidentyfikowana odlegto$¢ przekracza
ustawiong warto$¢ progowa, realizujgc funkcje zapobiegania
upadkowi. Odlegto$¢ progowa wynosi 60 mm.

Czujnik wykry-
wania dywanow

Roéznica energii sygnatu echa ultradzwigkowego na réznych po-
wierzchniach stuzy do identyfikacji materiatu podfogi i umozliwia
robotowi DEEBOT automatyczne dostosowanie strategii sprzata-
nia. Czestotliwos$¢ gtowicy 290 kHz.

Czujnik wykry-
wania krawedzi

Dziatajgc na zasadzie podczerwieni robot wyrywa odlegto$¢ od
przedmiotéw znajdujacych sie po jego prawej stronie. Jesli po
prawej stronie znajduje sie $ciana lub przeszkoda, robot prze-
prowadzi czyszczenie katéw, aby unikna¢ pominiecia pewnych
miejsc lub kolizji.

Czujnik antykoli-
zyjny

Jesli przesytany sygnat zostanie zablokowany przez przeszkode,
odbiornik sygnatu nie bedzie w stanie odebra¢ sygnatu. Zgodnie
z tg zasada robot DEEBOT bedzie unika¢ kolizji z przeszkodami.
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PRZED PIERWSZYM UZYCIEM

Nalezy réwniez usunaé ze sprzatanej
powierzchni meble (np. krzesta) i odstawic
je w odpowiednim miejscu.

Przy pierwszym uzyciu nalezy upewni¢
> sie, ze drzwi do wszystkich pomieszczen
zostaty otwarte, aby umozliwi¢ robotowi
DEEBOT rozpoznanie catego mieszkania.

Umieszczenie bariery przy krawedzi
moze by¢ konieczne, aby urzadzenie nie
spadato.

3 v

Usun z podtogi wszelkie przedmioty takie jak przewody, ubrania,
kapcie itp., aby poprawi¢ wydajnos¢ sprzatania.

Przed uzyciem produktu na dywanie z fredzlami nalezy podwinaé
krawedzie dywanu.

Nie stawaj w waskich przestrzeniach, takich jak korytarze, i upewnij
sie, Ze nie blokujesz czujnika odlegtosci TrueMapping.



SKROCONY OPIS OBSLUGI WYKORZYSTANIE ZBIORNIKOW

Przed uzyciem robota DEEBOT nalezy usuna¢ wszelkie materiaty ochronne.
@ Instalacja

Odgtos kliknigcia oznacza prawidtowg instalacje.

@ zamontyj i ustaw stacje

Nalezy utrzymac obszar wokét stacji wolny od przedmiotéw, zwtaszcza o odbla-
skowych powierzchniach.

Uwaga:

* Zalecane jest stosowanie zestawu czyszczacego ECOVACS DEEBOT
(sprzedawany osobno). Uzycie innego $rodka czyszczacego mogtoby
spowodowaé poslizg robota DEEBOT, zablokowanie zbiornika na wode i inne
problemy.

* Krople wody w zbiorniku na wode pozostaty po przetestowaniu dziatania;
mozesz korzysta¢ z urzadzenia.

Uwaga:

 Jesli w poblizu stacji znajduja sie przedmioty odblaskowe, np. lustra i odblaskowe listwy
przypodtogowe, nalezy je zakryé na wysoko$¢ 14 cm od dotu.

* Nie wolno umieszczac stacji w miejscu narazonym na bezposrednie dziatanie $wiatta stonecznego.

© Zalecane jest umieszczenie stacji na twardej powierzchni posadzki, aby korzystac¢ ze wszystkich
funkcji robota.

* Nalezy umiescic¢ stacje w miejscu, w ktdrym sygnat Wi-Fi jest silny.
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POBIERANIE APLIKACJI ECOVACS HOME

Aby korzystaé ze wszystkich dostepnych funkcji, zalecane jest sterowanie
robotem DEEBOT za pomoca aplikacji ECOVACS HOME.

1. Zeskanuj kod QR znajdujacy sie pod gorna pokrywa, aby pobrac¢ aplikacje.

Pod gérng pokrywa

2. Wyszukaj ECOVACS HOME, aby pobra¢ aplikacje.
# Download on the
« App Store
\’ Get it on
7" Google Play

» [Q‘ ECOVACS HOME]

PL |14

WLACZENIE ROBOTA DEEBOT

Nacisnij i przytrzymaj przycisk d) przez trzy sekundy, odczekaj, az zostanie
odtworzona melodia poczatkowa, co oznacza wiaczenie robota DEEBOT.

Nacisnij
i przytrzymaj

0

* W przypadku nieuzywania robota DEEBOT zalecamy pozostawienie go wtaczonego i tadowanie.

POLACZENIE ROBOTA DEEBOT Z APLIKACJA

1. Poprzez Bluetooth:

Wiacz robota DEEBOT i uruchom tryb Bluetooth w telefonie komdrkowym. Zezwdl aplikacji na
potaczenie z telefonem komérkowym poprzez Bluetooth. Wskaz H aby zeskanowac kod QR do
robota DEEBOT albo wskaz w aplikacji, aby wyszuka¢ znajdujacy sie w poblizu robot
DEEBOT.

2. Poprzez Wi-Fi:

Mozesz réwniez potagczy¢ robota DEEBOT z aplikacjg w inny sposdb, zgodnie ze wskazdwkami
wyswietlanymi na stronie aplikacii.

Uwaga: Wybierz odpowiedni sposéb potaczenia.

Wymagania sieci Wi-Fi:

* Nalezy korzystac z mieszanej sieci 2,4 GHz lub 2,4/5,0 GHz.

* Router powinien obstugiwaé standard 802.11b/g/n i protokét IPv4.

 Nie wolno korzystac z wirtualnej sieci prywatnej VPN (Virtual Private Network) ani serwera proxy.
* Nie wolno korzystac z sieci ukrytej.

o WPA i WPA2 z wykorzystaniem szyfrowania TKIP, PSK, AES/CCMP.

 Protokét WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) nie jest obstugiwany.

o Nalezy korzystac z kanatéw Wi-Fi od 1 do 11 w Ameryce Pétnocnej oraz kanatéw od 1 do 13
poza Ameryka Péinocng (skontaktuj sie z lokalnym organem regulacyjnym).

o Jesli uzywasz przedtuzacza/repeatera sieci, nazwa sieci (SSID) i hasto s3 takie same jak w sieci
podstawowe;j.

* Nalezy wigczy¢ WPA2 w routerze.



Wskaznik Wi-Fi

Biate $wiatto, powoli pulsuje Roztaczenie z Wi-Fi

~~ Biate $wiatto, szybko pulsuje
L]

Potaczenie

Swieci sie ciaglym $wiattem biatym Potaczenie z Wi-Fi

Nalezy pamietac, ze wykorzystanie inteligentnych funkciji, np. zdalne urucho-
mianie, interakcja gtosowa, wyswietlanie map 2D/3D i ustawien sterowania oraz
spersonalizowane czyszczenie (w zaleznosci od réznych urzadzenr), wymaga od
uzytkownikéw pobrania i korzystania z aplikacji ECOVACS HOME, ktéra jest stale
aktualizowana. Zanim bedziemy mogli przetworzy¢ niektére z Twoich podstawo-
wych i koniecznych informacji oraz umozliwi¢ obstuge urzadzenia musisz zaak-
ceptowac nasza Polityke prywatnosci i Umowe uzytkownika. Jesli nie akceptujesz
naszej Polityki prywatnosci i Umowy uzytkownika, niektére z wyzej wymienionych
inteligentnych funkcji moga by¢ niedostepne w aplikacji ECOVACS HOME, ale na-
dal mozna korzysta¢ z podstawowych funkcji urzadzenia w trybie recznej obstugi.

LADOWANIE ROBOTA DEEBOT

0 Krétko naci$nij przycisk [= , aby spowodowaé powrét robota
DEEBOT do stacji w celu natadowania.

® Zalecane jest, aby robot DEEBOT rozpoczynat sprzatanie ze stacji. Nie wolno
przesuwac stacji podczas pracy robota.

OBSLUGA ROBOTA DEEBOT

Tworzac mape po raz pierwszy nalezy postepowac za robotem DEEBOT, aby
pomac robotowi w eliminowaniu drobnych problemoéw.

Na przyktad robot DEEBOT moze zosta¢ zablokowany pod meblami. Nalezy
zapoznag sie z ponizszymi rozwigzaniami:

1. Umies$¢ wyzej swoje niskie meble do siedzenia, jesli to mozliwe;

2. Zaston spody mebli;

3. Skonfiguruj wirtualng granice za pomoca aplikacji.

@ start

Kroétko nacisnij przycisk d) aby uruchomié. Podczas sprzatania po raz pierwszy
nalezy upeni¢ sie, ze robot DEEBOT jest catkowicie natadowany. Robot DEEBOT
tworzy mape podczas sprzatania.

@ Pauza/wybudzanie

Krotko nacisnij przycisk Q) aby wstrzymac prace robota. Wskaznik wytaczy sie,
jesli praca robota DEEBOT zostanie wstrzymana na kilka minut. Nacisnij przycisk
(‘) na robocie DEEBOT, aby go wybudzi¢.

Uwaga:

. Nie wolno zbyt czesto wyjmowac wktadéw myjacych (mopow).

. Nie wolno uzywac $ciereczek ani innych przedmiotéw, ktére mogtyby zadrapac podktadke
wkiadu zmywajgcego.

. Jesli aplikacja ECOVACS HOME poinformuje o koniecznosci wymiany wktadéw myjacych,
nalezy je niezwtocznie wymienic. Wiecej akcesoriéw mozna znalez¢ w aplikacji ECOVACS
HOME lub na stronie https://www.ecovacs.com/global.

[

w
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© Powrét do staciji

Kroétko nacisnij przycisk E, aby spowodowac powrét robota DEEBOT do stacji
OMNI.

Uwaga: W przypadku nie uzywania robota DEEBOT zalecane jest, aby byt wtaczony i tadowany.

© Tryb giebokiego uspienia

Robot DEEBOT przetaczy sie do trybu gtebokiego uspienia w celu ochrony
akumulatora, jesli robot pozostaje poza stacja przez ok. pigciu godzin. Nacisnij
i przytrzymaj przycisk (‘) przez dtuzej niz trzy sekundy, aby wybudzi¢ robota
DEEBOT.

Nacisnij
i przytrzymaj
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REGULARNA KONSERWACJA

By zapewni¢ najwyzsza wydajnosé robota DEEBOT, nalezy regularnie
przeprowadzac¢ czynnosci konserwacyjne i wymienia¢ czesci zgodnie

z nastepujgcymi wskazaniami:

Czesc robota

Czestotliwosé
czynnosci konser-

Czestotliwos¢ wymian

wacyjnych
Wkiady myjace (mopy) / Co 1 do 2 miesiecy
Worek na kurz / Wym|e’n, !ES!I aplllfaCja
wyswietli monit
Szczotka boczna Co 2 tygodnie Co 3 do 6 miesiecy
Szczotka Co tydzien Co 6 do 12 miesiecy
Filtr Co tydzien Co 3 do 6 miesiecy
Czujnik 3D TrueDetect
Czujnik odlegtosci
TrueMapping
Kétko uniwersalne Co tydzien /
Czujnik antyupadkowy
Zderzak
Gniazda fadujace
Zbiornik na czystg wode Co 3 do 6 miesiecy /
Zbiornik na brudna wode Po kazd)r:ri: zmywa- /
Pojemnik na brud Co miesigc /
Stacja OMNI Co miesigc /

Przed oczyszczeniem i konserwacja robota DEEBOT wytacz go i odfacz stacje OMNI od zasilania.

Uwaga: Producenci ECOVACS wytwarzaja rézne czesci zamienne i podzespoty. Skontaktuj sie
z dziatem obstugi klienta, by dowiedzie¢ sie wiecej o cze$ciach zamiennych.




KONSERWACJA POJEMNIKA NA BRUD | FILTRA
@ 5 o

Uwaga:
1. Wyptucz filtr woda w sposéb pokazany powyzej.
2. Do czyszczenia filtra nie wolno uzywaé palca ani szczoteczki.

(5]

Uwaga: Nalezy doktadnie osuszyc filtr przed uzyciem.

Uwaga: Narzedzia do konserwaciji nie sg dostarczane w zestawie. Nalezy czysci¢ wtasna Wiecej akcesoriow mozna znalezé w aplikacji ECOVACS HOME lub na stronie
szczoteczka lub podobnymi narzedziami w domu. https://www.ecovacs.com/global.
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KONSERWACJA SZCZOTKI | SZCZOTKI BOCZNEJ

Szczotka

Szczotka boczna

PL 118



KONSERWACJA INNYCH ELEMENTOW

Uwaga: Wyczys$c¢ elementy czysta sucha $ciereczka. Nalezy unika¢ stosowania srodkéw czyszczacych w sprayu i detergentow.
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KONSERWACJA STACJI OMNI

Uwaga:

¢ Nie wolno uruchamia¢ automatycznego oczyszczenia podczas pracy robota DEEBOT.

« Jesli w pojemniku czyszczacym pozostanie brudna woda, po nacignieciu i przytrzymaniu przycisku stacja najpierw odprowadzi wode. Naciénij i przytrzymaj przycisk @D, aby uruchomic¢
automatyczne oczyszczenie.

0 Nacisniecie i przytrzymanie przycisku @ spowoduje Q Stacja automatycznie odprowadzi wode z pojemnika czyszczacego

bezposrednie wyjscie robota DEEBOT ze stacji
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KONSERWACJA POJEMNIKA CZYSZCZACEGO

o Wyjmij odtaczana tace w celu umycia @ zainstaluj
Odgtos klikniecia oznacza prawidtowa instalacje.

Uwaga: Prawidtowo zainstaluj pojemnik czyszczacy,
aby zapobiec nieprawidtowemu dziataniu.
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KONSERWACJA WORKA NA KURZ

@ Usuri worek na kurz

»

Przytrzymaj uchwyt, aby wyja¢ worek

na kurz, co moze skutecznie zapobiec

wydostaniu sig kurzu.

© zamknij pojemnik na brud

9 Wyczysé pojemnik na brud za pomoca suchej Sciereczki i wiéz

nowy worek na kurz
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PRZECHOWYWANIE

Przed przechowywaniem nalezy w petni natadowadé, a nastepnie wytaczy¢ robota
DEEBOT. Nalezy tadowac robota co 1,5 miesigca, aby zapobiec nadmiernemu
roztadowaniu akumulatora.

Uwaga:

* Robota DEEBOT nie mozna tadowacg, jesli zasilanie jest wytaczone.

e Jesli akumulator jest nadmiernie roztadowany lub nie byt uzywany przez dtuzszy czas, robot
DEEBOT moze nie zosta¢ natadowany. Skontaktuj sig z firmg ECOVACS w celu uzyskania
pomocy. Nie wolno demontowa¢ samodzielnie.
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ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Lp. Usterka Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
Wprowadzono niepoprawne nazwe uzytkownika i hasto. Wprowadz prawidtowe dane logowania do Wi-Fi.
Robot DEEBOT nie znajduje sie w zasiegu domowego Upewnij sie, ze robot DEEBOT znajduje si¢ w zasiggu domowego
sygnatu Wi-Fi. sygnatu Wi-Fi.
Upewnij sie, ze robot DEEBOT jest podtaczony do zasilania
Robot DEEBOT nie faczy sie . S . ) " sieciowego i wtaczony. Otworz pokrywe i nacisnij przycisk RESET.
! z aplikacjg ECOVACS HOME. Robot DEEBOT nie znajduje sie w stanie konfiguracii Po komunikacie gtosowym robot DEEBOT przetaczy sie do stanu
konfuguraciji.
Zostata zainstalowana nieprawidtowa aplikacja. Pobierz i zainstaluj aplikacje ECOVACS HOME.
Nie korzystasz z sieci 2,4 GHz ani z mieszanej sieci Robot DEEBOT nie obstuguje sieci 5 GHz. Nalezy korzystac z sieci
2,4/5,0 GHz. 2,4 GHz lub mieszanej sieci 2,4/5,0 GHz.
Przesun i ustaw robota DEEBOT z przodu stacji, aby odzyskac¢
mape.
Mapa moze zostac utracona, jesli przesuniesz robota Wyszukaj przywrécong mape w Map Management (zarzadzanie
2 Mapa zostafa utracona. DEEBOT podczas czyszczenia. mapami) i wskaz ,,Use This Map” (uzyj tej mapy), aby ja odzyskac.
Jesli problemu nie mozna rozwiazac, nalezy zrestartowac
mapowanie.
Robot DEEBOT nie rozpoczyna sprzatania ze stacji. Robot DEEBOT nie rozpoczyna sprzatania ze stacji.
Robot DEEEBOT nie moze Przesunleue’robota DEEBOT podczas sprzatania moze Podczas sprzatania nie przesuwaj robota DEEBOT zbyt daleko.
3 utworzy¢ map domu spowodowac utrate mapy.
w aplikacji.
N . Upewnij sie, ze robot DEEBOT automatycznie wraca do stacji po
Automatyczne czyszczenie nie zostato zakoriczone. . : :
zakonczeniu czyszczenia.
Szczotka boczna wypada Upewnij sig, ze szczotka boczna zatrzaskuje sie na swoim miejscu
4 podczas uzytkowania Szczotka boczna nie zostata prawidtowo zainstalowana. P 4 ) sie, lacii je sie )
urzadzenia. podczas instalacji.
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Lp.

Usterka

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

Robot nie wykrywa sygnatu.

Stacja jest nieprawidtowo umieszczona.

Nalezy prawidtowo umiesci¢ stacje, zgodnie ze wskazéwkami

podanymi w sekcji [LADOWANIE ROBOTA DEEBOT].

Stacja nie jest zasilana lub zostata recznie
przesunieta.

SprawdZ, czy stacja jest podfaczona do zasilania sieciowego. Nie
wolno recznie przesuwac stacji.

5 Robot DEEBOT nie moze - - - - ) -
powrdcié do stacji. Robot DEEBOT nie rozpoczyna czyszczenia ze stacji. Zalecane jest, aby robot DEEBOT rozpoczynat czyszczenie ze stacii.
Trasa powrotu robota do stacji w celu natadowania
jest zablokowana. Na przyktad: drzwi do Nalezy utrzymad trase powrotu robota do stacji w celu natadowania
pomieszczenia, w ktérym znajduje sig¢ stacja, sa wolng od przeszkod.
zamknigte.
Pomieszczenie jest tak duze, ze robot DEEBOT musi N alezy w_llqczyc.funkqe kontyr)uacp sprzqtanla. At?y uzys;kac wiecel
s - ) . informaciji, nalezy postepowac zgodnie ze wskazéwkami podanymi
5 Robot DEEBOT wraca do stagji powrdcic do stacji, aby sie natadowad. w aplikacji.
przed zakoriczeniem sprzatania.
Robot DEEBOT nie jest w stanie dotrze¢ do pewnych | Nalezy réwniez uporzadkowac sprzatang powierzchnie odstawiajac
obszaréw zablokowanych przez meble lub bariery. meble i mate przedmioty na wtasciwe miejsce.
Upewnij sie, ze gniazda tadujgce robota dokfadnie tacza sie
. . . . ze stykami stacji oraz pulsuje przycisk trybu AUTO. Sprawdz,
gn:(a;rcri]ias{?ad:;qce robota DEEBOT nie facza sie ze czy gniazda fadujgce robota DEEBOT i styki stacji nie ulegty
Y - zanieczyszczeniu. Nalezy czyscic te elementy zgodnie ze
Nie mozna natadowaé robota wskazéwkami podanymi z w sekcji [KONSERWACJA].
7
DEEBOT. Stacja nie jest podtgczona do zasilania sieciowego. Upewnij sig, ze stacja jest podigczona do zrédta zasilania.
Jesli robot DEEBOT nie bedzie uzywany przez Zaleca sig regularne korzystanie z robota DEEBOT. Je$li akumulatora
dtuzszy czas, akumulator ulegnie nadmiernemu nie mozna natadowaé, poniewaz nie byt uzywany przez dtuzszy czas,
natadowaniu. skontaktuj sie z centrum obstugi klienta.
) Szczotka/szczotka boczna zaplatata sie lub Zalecane jest regularne oczyszczanie szczotki, szczotki bocznej,
g | Podczas czyszezenia robot zablokowany jest pojemnik na brud/filtr. pojemnika na brud, filtra itp.
pracuje bardzo gtosno.
Robot DEEBOT pracuje w trybie MAX. Przetacz urzadzenie do pracy w trybie standardowym.
Robot DEEBOT zaplatat sie w obiekt na podtodze Robot DEEBOT sprébuje uwolnic sie na wiele sposobdw. Jesli mu sie
9 Robot DEEBOT blokuje sie pod- (przewody, opadajace zastony, fredzle dywanu itp.). nie uda, recznie usun przeszkody i zrestartuj robota.

czas pracy i zatrzymuije.

Robot DEEBOT moze zablokowac sie pod meblami
z prze$witem o podobnej wysokosci.

Ustaw fizyczng barierg lub wirtualng granice w aplikacji ECOVACS
HOME.
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Lp.

Usterka

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

10

Podczas sprzatanie przez robota
DEEBOT moga pojawic sie naste-
pujace problemy: nieuporzadkowa-
na trasa sprzatania, odchylenia od
trasy sprzatania, powtérne sprzata-
nie oczyszczonych miejsc i pomija-
nie matych obszaréw. (Jesli jednak
robot DEEBOT tymczasowo po-
minie duzy obszar, autonomicznie
powrdci w celu upewnienia sie, ze
zostat on doktadnie posprzatany.)

Przedmioty takie jak przewody i kapcie znajdujace
sie na podtodze wptywaja na normalne dziatanie
robota DEEBOT.

Przed rozpoczeciem sprzatania nalezy uporzadkowac¢ porozrzucane
przewody, kapcie i inne przedmioty na podtozu, mozliwie najdoktad-
niej. Jesli podczas sprzatania zostanie pominiety jakis$ obszar, robot
DEEBOT automatycznie to skoryguje. Nalezy powstrzymac sie od
przeszkadzania pracujacemu robotowi DEEBOT (np. przesuwanie
lub blokowanie jego trasy).

Gdy robot DEEBOT wchodzi na stopnie, progi lub
belki drzwiowe, kétka napedowe moga $lizgac sie
po podtozu, co moze mie¢ wptyw na zdolnos¢ urza-
dzenia do poruszania sie po catym domu.

Zalecane jest zamkniecie drzwi objetego obszaru i posprzatanie
go osobno. Po zakoriczeniu sprzatania robot DEEBOT powrdci na
miejsce startu. Mozna czu¢ sie pewnie postepujac w ten sposéb.

Praca na $wiezo woskowanych i wypolerowanych
podfogach lub gtadkich ptytkach skutkuje mniej-
szym tarciem miedzy kétkami napedowymi a pod-
foga. Przed sprzataniem nalezy odczekaé, az wosk
wyschnie.

Przed sprzataniem nalezy odczekaé, az wosk wyschnie.

Ze wzgledu na rézne $rodowiska domowe niekto-
rych miejsc nie mozna posprzatac.

Przygotuj $srodowisko domowe, aby umozliwi¢ robotowi DEEBOT
wejscie i posprzatanie.
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Lp.

Usterka

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

1

Po powrocie do stacji robot
DEEBOT nie oproéznia pojemnika
na brud.

Pojemnik na brud nie zostat zamkniety.

Zamknij pojemnik na brud

Worek na kurz nie zostat zainstalowany w stacji.

Zainstaluj worek na kurz i zamknij pojemnik na brud.

Reczne przesuniecie robota DEEBOT z powrotem do
stacji moze nie uruchomié¢ funkcji automatycznego
oprézniania.

Zalecane jest pozwolenie robotowi DEEBOT na samodzielny powrdt
do stacji Nie przesuwaj go recznie.

W trybie DO NOTDISTURB robot DEEBOT nie
opréznia pojemnika na brud po powrocie do stacji.

Wytacz tryb DO NOTDISTURB w aplikacji ECOVACS HOME lub
recznie uruchom oprézniane pojemnika na brud.

Stacja OMNI informuje, ze worek na kurz jest
zapetniony.

Wymien worek na kurz zgodnie ze wskazéwkami podanymi w sekcji
[KONSERWACJA WORKA NA KURZ] i zamknij pojemnik na brud.
Jesli worek na kurz nie jest zapetniony, gdy aplikacja ECOVACS
HOME wyswietli komunikat, mozesz ponownie wtozy¢ worek.

Jesli powyzsze mozliwe przyczyny zostana
wykluczone, elementy stacji moga dziata¢
nieprawidfowo.

Skontaktuj sie z centrum obstugi klienta w celu uzyskania pomocy.

12

Robot DEEBOT nie jest w stanie
oprézni¢ pojemnika na brud.

Stacja OMNI informuje, ze worek na kurz jest
zapetniony.

Wymien worek na kurz zgodnie ze wskazéwkami podanymi w sekcji

[KONSERWACJA WORKA NA KURZ] i zamknij pojemnik na brud.
Jesli worek na kurz nie jest zapetniony, gdy aplikacja wyswietli
komunikat, mozesz ponownie wtozy¢ worek.

Wylot pojemnika na brud jest zablokowany przez
ciata obce.

Zdejmuj pojemnik na brud i usun ciata obce z wylotu.
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Lp. Usterka Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
) ) Drobne czasteczki sg wchtaniane do wnetrza Wyczvéé wewnetrzna strone poiemnika na brud
13 | Wewnetrzna strona pojemnika na | pojemnika na brud poprzez worek na kurz. yezy etrzna e POl :
brud jest zanieczyszczona.
Worek na kurz zostat uszkodzony. Sprawdz i wymier worek na kurz.
14 Podczasl pracy robota DEEBOT Wylot pojemnika na brud jest zablokowany przez Zdejmuj pojemnik na brud i usur ciata obce z wylotu.
wydostaje sie pyt. ciata obce.
15 Podk{a_dkl _wkiadow myjacych nie Podk{a(_1k| wktadéw myjacych zostaty zablokowane Usun ciata obge.
obracaja sie. przez ciata obce.
S " W przypadku przekroczenia dostepnej odlegto$ci mozna réwniez
Robot DEEBOT znajduje sie zbyt daleko od stacil. |,y ¢ apjikacji ECOVACS HOME do obslugi robota DEEBOT,
Robot DEEBOT nie reaguje na Odtacz stacje od zasilania, odczekaj dziesig¢ sekund i podtacz
16 polecenia stagcii. ponownie. Wytacz robota, a nastepnie wiacz go ponownie.
Robot DEEBOT i stacja nie sa sparowane. Recznie dosun robota do stacji i upewnij sig, ze styki tadowania sa
prawidtowo podtgczone. Robot DEEBOT rozpocznie tadowanie,
a komunikat gtosowy poinformuje o pomysinym sparowaniu.
Nie mozna wtaczyé Zakiocenia w komumka_l(lzjl miedzy stacja a rc_>bptem Przesun robota DEEBOT w poblize staciji, aby zapewni¢ ptynna
17 ] ; . DEEBOT moga wystapi¢ z powodu zbyt duzej S . b ; O
zabezpieczenia przed dzie¢mi. - ) i ) komunikacje, a nastepnie wtacz zabezpieczenie przed dzie¢mi.
odlegtosci lub wielu $cian dziatowych.
Obré¢ i nacisnij kétka napedowe, aby sprawdzi€, czy nie zostaty
18 Kétka napedowe zostaty Kétka napedowe zostaty zablokowane przez ciata owiniete lub zablokowane przez ciata obce. Wszelkie ciata obce
zablokowane. obce. nalezy niezwtocznie usungé. Jesli problemu nie mozna rozwigzac,
skontaktuj sie z centrum obstugi klienta w celu uzyskania pomocy.
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Usterka

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

Pojemnik czyszczacy jest
zapetniony woda i nie mozna jej

Zbiornik na brudna wode nie zostat prawidtowo
zainstalowany.

Wskaz zbiornik na brudna wode, aby upewni¢ sie, ze zostat
prawidtowo zainstalowany.

Korki uszczelniajace w zbiorniku na brudng wode nie
zostaty prawidtowo zainstalowane.

Sprawdz, czy korki uszczelniajace zostaty prawidtowo
zainstalowane.

Stacja nie moze normalnie odprowadzi¢ wody.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk @D . Po oczyszczeniu pojemnik
czyszczacy zostanie automatycznie napetniony woda, ponownie

nacisnij i przytrzymaj przycisk @D . Jesli problem wystapi podczas
czyszczenia wktadéw myjacych, zakoncz zadanie za pomoca
aplikacji/polecenia gtosowego, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj

19 | odprowadzi¢. Komunikat glosowy przycisk @D , aby sprawdzi¢, czy stacja prawidtowo odprowadza
ostrzega, ze pojemnik czyszczacy wode. Jesli woda jest prawidtowo odprowadzana, wytrzyj do sucha
jest zapetniony. czujnik przelewu wody w pojemniku czyszczacym. Jesli stacja

nie odprowadza prawidtowo wody, nalezy sprawdzi¢, czy miedzy
zbiornikiem na brudna wode a stacja nie znajduja sie ciata obce
i usunac je.
Port ssacy pojemnika czyszczacego zostal Upewnij sig, ze w porcie ssagcym pojemnika czyszczgcego nie
zablokowany przez ciafa obce Iub pojemnik znpa'du'J sie,cia’fa g)bce Ocza éyé z'ejmnik cz sZcz cq °
czyszczacy zbyt mocno zabrudzony. jduja sie ’ YSC POl Y acy-
Komunikat glosowy nadal wystepuje po Odtacz stac_]e od _za5|lan|a'5|ec’|owego poc!lagz ja ponownie. Jes!l
. ) . o problemu nie mozna rozwigzac, skontaktuj si¢ z centrum obstugi
wyprébowaniu powyzszych rozwiazan. ) ;
klienta w celu uzyskania pomocy.
Podktadki wktadéw zmywajacych zostaty zaplatane
lub zablokowane Usun ciata obce.
oo | Podkiadek wkiadéw zmywajacych przez ciafa obce.

nie mozna automatycznie uniesc.

Podktadki wktadéw zmywajacych odpadaja.

Ponownie zainstaluj podktadki wktadéw zmywajacych; jesli ustyszysz
wKlikniecie”, podktadki wktadéw zmywajacych zostana prawidtowo
zainstalowane.
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DANE TECHNICZNE

Model DDX14

Znamionowe parametry wejécia 20V=—=2A Czas fadowania ok. 4.5 godz.
Model stacji CH2366

Znamionowe parametry wejécia 220-240V ~ 50-60 Hz Znamionowe parametry wyjscia 20V=—==2A
Znamionowy prad wejsciowy (fadowanie) 0,5A Pobér mocy (opréznianie) 1000 W

Pobdr mocy (mop do mycia goraca woda)

1650 W

Moc wyjéciowa modutu bezprzewodowego jest mniejsza niz 100 mW.

Uwaga: Dane techniczne i konstrukcyjne moga ulec zmianie ze wzgledu na nieustanne ulepszanie produktu.

Wiecej akcesoridéw mozna znalez¢ na stronie: https://www.ecovacs.com/global.
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Ecovacs Home Service Robotics Co., Ltd.
No.518 Songwei Road, Wusongjiang Industry Park, Guoxiang Street,
Wuzhong District, Suzhou, Jiangsu, Chiny.



