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Roboticky vysavac Roboterstaubsauger
Roboticky vysavac Aspirateur robot
Odkurzacz automatyczny Robot aspirapolvere
Robotporszivo Aspiradora robotica
Robots puteklsticéjs Aspirator robot

Robotic vacuum cleaner
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concept

PODEKOVANI

Dékujeme Vam, Ze jste si zakoupili vyrobek znacky Concept a pfejeme Vam, abyste byli s nasim vyrobkem spokojeni
po celou dobu jeho pouzivani.

Pted prvnim pouzitim prostudujte pozorné cely navod k obsluze a potom si jej uschovejte. Zajistéte, aby i ostatni
osoby, které budou s vyrobkem manipulovat, byly sezndmeny s timto navodem.

Technické parametry
Pfikon 50W
Napéti akumulatoru 14,4V
Napéti nabijeciho adaptéru AC 100-240 V - 50/60 Hz
Hlu¢nost 75dB
Baterie 5200 mAh, Li-lon
Doba provozu 300 min
Doba Uplného nabiti 5h
Frekven¢nirozsah 2412 - 2472 GHz
Vykon vysilace (max.) 18,711 dBm
DULEZITE

Pred pfipojenim do elektrické sité zajistéte vizualni kontrolou, zda je jednotka neporusena a béhem prepravy
nedoslo k zadnému poskozeni.

DULEZITA BEZPECNOSTNI UPOZORNENI

Nepouzivejte spotfebic jinak, nez je popsano v tomto navodu.

Pfed prvnim pouzitim odstraiite ze spotfebice vSechny obaly
a marketingové materialy.

Pfed pouzitim odstrante z podlahy vsechny véci, které by mohly narusit
efektivni a bezproblémovy uklid (kabely, papiry, obleceni, ubrusy
a zaclony dotykajici se zemé).

PouzZivejte pouze origindlni pfislusenstvi a nahradni dily ur¢ené k tomuto
modelu.

Pokud se v prostoru, ktery roboticky vysavac¢ uklizi, nachazi schody, je
nezbytné nastavit zakdzanou zénu nebo jinym zpUsobem zabrénit
moznosti, Ze by vysava¢ mohl spadnout ze schodd.

Nesedejte si na vysavac, ani na néj nepokladejte jiné predméty.
Spotiebic by mél byt pouzivan pouze v domacnostech pfi teplotach od
0°Cdo40°C.

Pred pouzitim se ujistéte, Ze je spravné nasazena 2v1 prachova nadoba +
zasobnik na vodu, pfipadné modul pro vytirani a Cistici textilie.
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Nevkladejte vlasy, obleceni, prsty nebo jiné Casti téla do blizkosti hlavniho
kartace. Hlavni kartac a saci ¢ast vysavace udrzujte v Cistoté, odstranujte
vlasy a prach, které mohou snizit saci vlastnosti vysavace a kvalitu uklidu.
Nepouzivejte pfistroj na mokré nebo vihké podlaze.

Nevysavejte tekutiny, hofici cigarety, stfepy a ostré predméty, zapalky
a jiné horlavé latky, vétsi kusy papiru, plastové sacky nebo jiné predméty,
které mohou vysavac poskodit.

Pfi vysavani nenechdvejte vysavac prejizdét pres volné polozené kabely.
Pfi udrzbé a Cisténi spotiebice prepnéte vypinac do pozice vypnuto.
Pfimé slunecni svétlo mlze zp(sobit snizenou citlivost infracervenych
snimacu vysavace, zabrante prosim jeho pfimémus svitu.

Koberec je potieba pfi vytirani zajistit tak, aby na néj robot béhem uklidu
nenajel a aby pfipadné nedoslo k nezadoucimu promoceni koberce.
Rezim uklidu koberc(i Ize nastavit v mobilni aplikaci Concept Home.
Nepokladejte spotfebi¢ na mista, ze kterych by mohl snadno spadnout
na zem (stdl, zidle).

Pfed nabijenim spotfebiCe se ujistéte, Ze je spravné zapojena nabijeci
stanice.

Pokud ma robot nainstalovan modul pro vytirani s mopovaci textilii a
chcete jej nabit, pfed nabijenim modul s textilii vzdy z robota odejméte.
Pfi extrémnich teplotnich podminkdch nebo nevhodnym pouzivanim
mUze dojit k Uniku tekutiny z baterie. Pokud se dostane tekutina na k(izi,
neprodlené umyjte pod tekouci vodou. V pfipadé zasazeni oci okamzité
vyplachnéte pod tekouci vodou minimalné po dobu 10 minut. Vyhledejte
|ékaFskou pomoc.

V pfipadé, ze budete chtit vyrobek zlikvidovat, nejprve odpojte baterii od
spotrebice.

V pripadé, ze spotiebi¢ prevazite nebo jej dlouho nebudete pouzivat,
prepnéte vypinac do pozice vypnuto. Prodlouzite tak Zivotnost baterie.
Ovérte, zda pfipojované napéti odpovida hodnotém na typovém
Stitku vyrobku. Nezapojujte spotfebi¢ do rozbocovacich zasuvek
a prodluzovacich pfivod.

Pfi vypojovani nabijeci stanice ze zasuvky elektrického napéti nikdy
netahejte za pfivodni kabel, ale uchopte zastrcku a tahem ji vypojte.
Nemanipulujte se zastrckou nebo spotfebicem mokryma rukama.
Nedovolte, aby byl spotiebi¢ pouzivan jako hracka.
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K cisténi spotfebice nepouzivejte hrubé a chemicky agresivni latky.
Spotiebic je vhodny pouze pro pouziti v .domacnosti, neni urcen pro
komer¢ni pouziti.

Neponofujte pfivodni kabel, zastrcku nebo spotrebi¢ do vody ani do jiné
kapaliny.

Neopravujte spotiebi¢ sami. Obratte se na autorizovany servis
a predchazejte zranéni pfi neodborné manipulaci.

Tento spotfebi¢ mohou pouzivat déti ve véku 8 let a starsi a osoby se
snizenymi fyzickymi ¢i mentdlnimi schopnostmi nebo nedostatkem
zkuSenosti a znalosti, pokud jsou pod dozorem nebo byly pouceny
o pouzivani spotiebice bezpecnym zpusobem a rozumi pfipadnym
nebezpecim. Cisténi a Udrzbu provadénou uzivatelem nesméji provadét
déti, pokud nejsou starsi 8 let a pod dozorem. Déti mladsi 8 let se musi
drzet mimo dosah spotfebice a jeho pfivodu. Déti si se spotiebicem
nesméji hrat.

Détem mladsim 3 let se musi zabranit v pfistupu ke spotiebici, pokud
nejsou trvale pod dozorem.

Vyrobce a dovozce do Evropské Unie neodpovida za Skody zplsobené
provozem pfistroje jako napf. poranéni, opafeni, pozar, zranéni,
znehodnoceni dalSich véci apod.

Pokud je pfivodni kabel poskozen, jeho vyménu svéite odbornému
servisnimu stfedisku, aby se zabranilo vzniku nebezpecné situace.
Spotiebic s poskozenym privodnim kabelem je zakazéno pouzivat.
Roboticky vysavaC se musi pouzivat pouze s originalnim sitovym
adaptérem, ktery je s nim dodavan. Abyste se vyvarovali vzniku
nebezpecné situace, nikdy nepouzivejte jiny typ adaptéru.

Nedodrzite-li pokyny vyrobce, nemiize byt pfipadna oprava uznana
jako zarucni.

Zkontrolujte peclivé, ze jste vybalili vSechno dodavané prislusenstvi,
doporucujeme vam ponechat si béhem zarucni doby originalni
papirovou krabici, uzivatelsky manual a balici material.




POPIS VYROBKU

Laserovy dalkomér

Antikolizni senzor pro radarové cidlo
Laserovy senzor

Néraznik

Bocni senzor

Nabijeci kontakty

Stredové kolecko

Postranni kartace

ONOUVhAWN=

Dokovaci stanice
Viko
Télo stanice
Displej
Saci otvor
Tlacitko pro nabijeni vysavace
Nabijejici kontakty dokovaci stanice
Vystup vzduchu
Indikdtor nabijeni
Indikator vysavéani do zasobniku
0Indikator plného sacku
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9 Kryt baterie

10 Pojezdové kolecko kompletnilevé
11 Pojezdové kole¢ko kompletni pravé
12 Rotacni kartac

13 Krytrota¢niho kartace s mrizkou
14 Krytfiltrd

15 Tlacitko pro vyjmuti nadobky

16 Tlacitko resetu

17 Ovladani
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Seznam soucasti

Rotacni kartac¢

Kryt kartace s mfizkou
Délkovy ovladac

HEPA + molitanovy filtr
Cistici textilie

Dokovaci stanice

OV h WN=

7 Postranni kartace par
8 (istici kartacek

9 Prachovy sacek
10 Modul pro vytirani
11 Zasobnik 2v1

KLICOVE FUNKCE

Uklid / zapnuti a vypnuti O

o Kratkym stisknutim spustite nebo pozastavite uklid.

« Dlouhym stisknutim na dobu 5 s pfistroj zapnete ¢i
vypnete.

Dobijeni / lokalni tiklid ©

o Kratkym stisknutim zahdjite dobijeni ¢i pozastaveni.

« Dlouhym stisknutim po dobu 5 s zahéjite lokalni tklid.

Reset WiFi

« Stisknéte soucasné obé tlacitka na 3 s.

Pozn.: Reset spotiebice provedete stisknutim obou
tla¢itek po dobu cca 15 sekund.

INSTALACE

1. Pfipojte napajeci kabel.

Poznamka:

« Zajistéte prostor o velikosti min. 6 cm od stény, min.
0,5 m po obou stranach dokovaci stanice a min. 1,5 m
pfed stanici.

« Pokud je napéjeci kabel napnuty svisle k zemi, maze
dojit k tomu, Ze jej pfistroj vytahne a v dlisledku toho
muze byt dokovaci stanice vypnuta.

W

2. Dokovaci  stanici libovolné  neposouvejte

a nevystavujte ji pfimému slune¢nimu zafeni.
Poznamka: Pfimé slunec¢ni svétlo bude rusit signdl
dokovaci stanice, a proto se pristroj nemusi do dokovaci
stanice spravné vratit.

3. Instalace postrannich kartacka
Ujistéte se, Ze oznaceni levého bocniho kartacku (L)
a pravého bo¢niho kartacku (R) odpovida oznaceniL a
R na spodnim krytu. Zatlacte na postranni kartacky L
a R, dokud neuslysite zvuk ,zaklapnuti”.

4. Uvedeni do provozu a nabijeni ,
Robota zapnete dlouhym stisknutim tlacitka O.
Nabijeni Ize spustit tla¢itkem na vysavaci (3, tlacitkem
nabijeni na dokovaci stanici (3, v mobilni aplikaci nebo
tlacitkem na délkovém ovladani 3 .

Poznamka: Pokud nelze pfistroj spustit z dGvodu slabého
akumulatoru, nabijte jej v dokovaci stanici a pfistroj se
spusti automaticky. Pfistroj mlize normdlné pracovat
pouze pokud je Grover akumulatoru =15 %.

5. Pfipojeni mobilni aplikace (tento krok miizete
preskocit)
Prectéte si pokyny k pfipojeni Wi-Fi a pfipojte mobilni
aplikaci.




6. Zahajeni uklidu
Po zapnuti robota kréatce stisknéte tlacitko () na
robotu nebo zahajte Uklid pomoci mobilni aplikace ¢i
délkového ovladani (béhem pouzivani mizete robota
kdykoliv pozastavit stisknutim tlacitka).

Poznamka:

« Roboticky vysavac nelze pouzit k odstranéni tekutin.

« Pokud je uroven nabiti akumulatoru nizsi nez 15 %,
nemUze pfistroj pracovat. V takovém pfipadé jej
dobijte.

« Pokud je uroven nabiti akumulatoru nizsi nez 15 %,
pfistroj se automaticky vrati do dokovaci stanice.

. Pred pouzitim odstrante rizné vodice (vcetné
napéjeciho kabelu dokovaci stanice) z podlahy, abyste
predesli vypadkim a poskozeni predmétd nebo
vodict, kdyz tyto vodice pfistroj zachyti.

7. Instalace modulu pro vytirani
a) Instalace textilie na vytirdni: textilii na vytirani

prilepte rovné ke dnu modulu pro vytirani.

Modul pro vytirani
Poznamka: Textilii na vytirani po pouziti vycistéte, abyste
ji udrzeli v dobrém stavu.

b) Napliite nadobku 2v1: kryt oteviete a naplrite
vodou.

Nadobka 2v1

Pozn.: Piedtim neZ zacCnete plnit nadobu na vodu,
vyjméte nddobu na prach. Pfedejdete tak nezédoucimu
vniknuti vody do prachové nadoby.
¢) Nainstalujte modul:
Stisknéte a podrzte tlacitko uprostfed zasobniku
a vodorovné ho zasunte podél zadni ¢asti robota.
Zasobnik 2v1 je nainstalovan na misté, jakmile
uslysite zvuk "zaklapnuti". Po zasobniku 2v1 vlozte
modul pro vytirdni. Az uslysite zvuk "zaklapnuti",
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modul je spravné zasunut.

Jakmile robot dokondi svou praci, stisknéte zapadky
na obou strandch, vyjméte modul pro vytirani smérem
dozadu, vyprazdnéte vodu ze zésobniku 2v1 a vycistéte
textilii (béhem cisténi robotem nepohybujte ani jej
neprevracejte).

9. Pokyny pro pouziti modulu pro vytirani

« Modul pro vytirdni nepouzivejte, pokud ho neméte
pod dohledem.

« Z divodu bezpecnosti se ujistéte, ze je modul pro
vytiranivyjmut pfinabijeni nebo kdyz jej nepouzivate.

« Nepokousejte se vytirat koberec.

« Pro dosazeni lepsiho Ucinku vytirani by mél byt
modul pro vytirani pouZit po trojim zameteni ¢i vysati
podlahy.

« Chcete-lidoplnit vodu nebo vycistit textilii pfi ¢innosti
pfistroje, pozastavte jej, vyjméte a znovu vlozte
modul pro vytirdni podle krok( 8 a 9. Nepfesunujte
ani nepfevracejte pfistroj, aby nedoslo k chybé pfi
uréovani polohy a ke ztraté mapy.

o Funkce vytirdni je u pfistroje urena k setfeni
a napoméhd hloubkovému cisténi. Nemize vsak
Gcinné odstranit pevné ulpélé necistoty a nahradit tak
lidskou silu.

« Pro zlepseni Gcinnosti vytirani doporucujeme pied
zahdjenim vytirdni namodit textilii na vytirani.

« Pokud ma robot nasazeny modul pro vytirani s textilii:
- nenabijejte jej.

- nedojde k vysati necistot ze zésobniku 2v1.

Pozn.: Pokud se ma robot pfi vytirdni vyhnout koberci,

rezim Uklidu kobercl nastavte v mobilni aplikaci Concept

Home.

POUZITI

ZAPNUTI/VYPNUTI

Dlouze stisknéte tlacitko © na dobu 5 s, kontrolka se
rozsviti a pfistroj se spusti.

Dlouze stisknéte tlacitko © na dobu 5 s, kdyz je pfistroj v
pohotovostnim rezimu, pfistroj se vypne.

POZNAMEKA: Piistroj nelze vypnout, kdy? je pravé nabijen.
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UKLID/POZASTAVENI .

Po spusténi pfistroje kratce stisknéte tlacitko O na
pfistroji nebo pfistroj spustte pomoci mobilni aplikace
nebo dalkového ovladani (stisknutim kteréhokoli tlacitka
jej mlzete pozastavit).

NABIJENI

Automaticky rezim: Po praci se pfistroj automaticky
vrati do dokovaci stanice, kde dojde i k vysati necistot ze
zésobniku.

Ru¢ni rezim: V pozastaveném stavu kratkym stisknutim
tlacitka & zahdjite nabijeni nebo miZzete pfistroj nabijet
ovladanim pomoci mobilni aplikace nebo délkového
ovladani.

Poznamka: Pokud pfistroj nenajde dokovaci stanici,
automaticky se vrati do plvodni polohy. V takovém
pripadé vlozte pristroj zpét do dokovaci stanice ru¢né.
KOMPLETNI AUTOMATICKY UKLID

Jakmile je robot zapnuty, provede prohledani
a vygeneruje mapu a inteligentné si ji rozdéli na oblasti.
Poté oblasti jednu po druhé dikladné vysaje podél stény
anaplanuje cestu tklidu v obloucich / ve tvaru S. Po tklidu
se robot automaticky vrati do nabijeci zékladny.

Poznamka: Pii uklidu robotem libovolné a casto
nehybejte. Po pfesunuti umistéte robota do plivodniho
mista. Jakmile se znovu spusti, pokusi se sam zaujmout
polohu. Po Uspésném zaujeti polohy bude nasledovat
naplénovanou cestu a pokracovat v préci. Pokud se zaujeti
polohy nepodafi, zrusi robot predchozi ukol, vytvofi si
mapu a provede uklid znovu. | kdyz nenajde nabijeci
zékladnu.

LOKALNI UKLID PRES APLIKACI

Kdyz mistni oblast potfebuje peclivéjsi tklid, uréi uzivatel
v aplikaci na mapé oblast o velikosti 1,5m x 1,5m, kterou
chce uklidit. Pristroj automaticky prejede do této oblasti
a zacne uklizet.

LOKALNI UKLID BEZ APLIKACE

Pokud robota nemiizete ovladat pomoci mobilni aplikace,
presunite robota ru¢né na misto, které chcete uklidit.
Stisknéte tlacitko @ na dobu 5 sekund a robot provede
dvoji tklid v oblasti 1,8 x 1,8 m se stfedem ve své startovni
poloze.

ZONOVY UKLID

Pomoci mobilni aplikace nastavte velikost a umisténi
oblasti, kterou chcete uklidit. M{izete nastavit maximalné
5 oblasti. Robot bude uklizet v oblastech, které jste mu
nastavili.

UKLID MiSTNOSTI
Pomoci mobilni aplikace vyberte mistnosti, které chcete
uklidit.

ZAKAZANA ZONA

Pomoci mobilni aplikace nastavte jednu nebo vice

zakazanych oblasti. Robot nebude v téchto zakdzanych

oblastech uklizet a bude uklizet v ostatnich.

Poznamka: Do zakdzané oblasti se robot mlze dostat

kvili chybé polohovéni, chybé senzorl ¢i z jinych

divodd.

« Trvale uzaviend zéna mUze byt zneplatnéna kvdli
velké zméné polohy nabijeci zékladny a nabytku.
Proto se snazte béhem Uklidu s robotem nepohybovat
ani mu jinym zptisobem nezasahujte do préce.

« Trvale zakazana oblast bude zrusena, jakmile dojde
k obnoveni mapy.

OBLAST BEZ VYTIRANI

Pomoci mobilni aplikace nastavte oblast bez vytirani.
Pokud bude mit robot nasazen modul pro vytirani, tak
do této oblasti nepojede. Pokud bude spotfebi¢ pouze
vysavat, tak do této oblasti zajede.

PLANOVANI UKLIDU

Pevné danou dobu uklidu Ize nastavit pomoci mobilni
aplikace. Robot za¢ne automaticky uklizet ve stanovenou
dobu a po dokonceni se vrati do dokovaci stanice.

RESET WIFI

Pokud se nelze mobilnim telefonem k pfistroji pfipojit
z divodu zmény konfigurace routeru a hesla nebo z
jinych dlvodq, stisknéte soucasné tlacitko O a tlacitko
® na dobu 3s, dokud se neozve zvukovy signal a ikony
se nerozsviti oranzové. Pro opétovné pfipojeni postupujte
podle pokyni v aplikaci.

TICHY REZIM

V aplikaci nebo pomoci dalkového ovladani muzete
aktivovat  tichy rezim. Hlasova hlaseni robota
a naplanovany uklid budou béhem nastaveného casu
potla¢eny (neaktivni). Uklid Ize spustit ru¢né.

AUTO BOOST

Pti detekci koberce dojde k automatickému narGstu saci
sily na nejvyssi stupen.

NASTAVENI SACIHO VYKONU

Saci vykon mUzete vypnout nebo nastavit pomoci mobilni
aplikace nebo dalkového ovladani.




NASTAVENi PRUTOKU VODY
Priitok vody muzete nastavit pomoci mobilni aplikace
nebo délkového ovladace.

POUZITi DALKOVEHO OVLADANI
Automaticky Uklid/pauza
Pohyb vpied

Otoceni vlevo

Nastaveni saciho vykonu

Tichy rezim

Vypnuti/ Zapnuti osvétleni tlacitek
Zahdjeni/pozastaveni nabijeni
Otoceni vpravo

9. Najit robota

10. Nastaveni prlitokd vody

11. LokalIni uklid
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Poznamka: Chcete-li zajistit, aby byla vechna spravna
nastaveni uc¢inna, musite dalkové ovladani nasmérovat
na predni ¢ast robotického vysavace, a to z dostate¢né
blizkosti.
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KAZDODENNI UDRZBA

Hlavni kartac (pravidelné cistéte)

1. Otocte pfistroj a stisknéte zapadku na krytu hlavniho
kartace, abyste jej mohli vytdhnout.

2. Odstrante prach z vnitiniho prostoru a z vnitiku
hlavniho kartace pomoci malého kartacku a hlavni
kartac ocistéte.

3. Znovu sestavte hlavni kartac a pevné zatlacte na kryt,
aby zapadka zaklapla na misto.

Postranni kartace (pravidelné Cistéte)

1. Otocte robota a vytdhnéte postranni kartdce smérem
nahoru.

2. Odstrante vlasy a necistoty a postranni kartace nasadte
zatlacenim zpét. Ujistéte se, Ze levy postranni kartac
(L) a pravy postranni kartac (R) odpovidaji symboltim
L a R na spodnim krytu vysavace.

Poznamka: Postranni kartdce je doporuceno ménit
kazdych 3-6 mésicl, aby byl zajistén jejich cistici
ucinek.

Nadobka na prach (pravidelné Cistéte)

1. Stisknéte tlacitko a nddobku na prach vytdhnéte
smérem dozadu.

2. Nadobku na prach oteviete a vycistéte.
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Cisténi mrizky filtru (pravidelné cistéte)

1. Po dlouhodobém pouzivani vyjméte HEPA filtr
a molitanovy filtr.

2. Filtry oplachnéte ¢istou vodou.

3. Jednotlivé dily utfete a nechte volné uschnout.

4. Po oschnuti je postupné sestavte ve spravném poradi:
miizka - molitanovy filtr - HEPA filtr.

Poznamka:

o Mrizku filtru oplachnéte cistou vodou a nepfidavejte
zadny Cistici prostredek.

« Necistéte mfizku filtru kartackem ¢i prsty.

o Mrizku filtru nechte oschnout na vzduchu po dobu
nejméné 24 hodin.

Modul pro vytirani (Cistéte po kazdém pouziti)

1. Odstrante a vycistéte textilii.

2. Vysuste zasobnik na vodu.

Senzory (pravidelné Cistéte)

Senzory vycistéte mékkou textilii nasledujicim zpUsobem:

1. Béhem (isténi méjte robot vypnuty. Ocistéte bocni
senzor, senzory proti padu, nabijeci kontakty ve spodni
¢asti robota a daldi senzory uvedené na obrazku.

2. Odpojte dokovaci stanici z elektrické sité a otfete
nabijeci kontakty na dokovaci stanici.

Senzor proti padu

Nabijeci
kontakt

Senzory (Cistéte kazdy mésic)

LDS laserovy
délkomér

Antikolizni senzor
pro radarové ¢idlo 4

Antikolizni
senzor

Infracerveny
senzor dobijeni

Akumulator

« Pfistroj je vybaven vysoce vykonnymi lithium-
jontovymi akumulatory. Chcete-li zachovat vykon
akumuldtoru, udrzujte pfi kazdodennim pouzivani
pfistroj nabity.

« Pokud je pfistroj dlouhou dobu nepouzivany, vypnéte
jej a fadné ulozte. Nabijte jej alespon kazdé 3 mésice,
abyste predesli poskozeni akumulatoru v disledku
nadmérného vybiti.

Aktualizace firmwaru

Firmware aktualizujte pomoci mobilni aplikace. Pokud je
zjistén novy firmware, provedte aktualizaci podle vyzvy.
Pfi aktualizaci firmwaru by méla byt troven akumulatoru
>50 % a pristroj musi byt umistén v dokovaci stanici.




Dokovaci stanice
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« Nepouzivejte bez prachového sacku a hrubého filtru.

« Kontrolujte stav sacku v dokovaci stanici, pokud je sacek pIny, tak ho vyménte za novy.

« Ocistéte nabijeci kontakty a saci otvor.

« Vyjméte hruby filtr dokovaci stanice a oplachnéte ho vodou. Nechte fddné oschnout a vratte zpét.

BEZNE PROBLEMY

Problém

Reseni

Robota nelze spustit

V piipadé nizkého stavu akumuldtoru umistéte robota do dokovaci stanice
a vyrovnejte podle kontakt( desky, pfistroj se automaticky spusti (pokud je robot
zcela vypnuty, mizZe se po chvili nabijeni automaticky spustit).

Robota neni mozné nabit

Presunte robota mimo stanici a zkontrolujte, zda je napéjeci kabel dokovaci stanice
spravné pfipojen do elektrické sité.

V pfipadé Spatného kontaktu vycistéte kontaktni plosky dokovaci stanice a nabijeci
kontakty na robotu.

Robota neni mozné dobit

Robot je piilis daleko od dokovaci stanice, umistéte jej do blizkosti dokovaci stanice
a zkuste to znovu.

Abnormalni chovani

Vypnéte robota a restartujte jej.

Pfi pouziti se ozyva
neobvykly hluk

Hlavni karta¢, bocni kartécek nebo kolecko mohou byt obaleny cizimi predméty,
vypnéte robota a cizi pfedméty odstrante.

SniZuje se schopnost
Cisténi nebo z pfistroje
vypadava prach

Nédobka na prach je pInd. Vycistéte ji.
Filtr je zaneseny. Vycistéte jej nebo vyménite.
Hlavni kartac je obalen cizimi predméty, vycistéte jej.

WiFi nelze pfipojit

Je $patny signal WiFi. Zkontrolujte, zda je k dispozici spravné pokryti signdlem WiFi.
WiFi je pfipojeno neobvyklym zplsobem. Resetujte WiFi, stahnéte si nejnovéjsi
aplikaci a zkuste se znovu pfipojit.

Heslo je zadano nespravné.

Je k dispozici router pro frekvenéni pasmo 5 GHz, roboticky vysavac je vybaven
pouze pro frekvencni pasmo 2,4 GHz.

Pldnovany uklid
neprobéhl

V ptipadé nizké drovné nabiti akumuldtoru Ize pldnovany Uklid zahdjit pouze tehdy,
je-li troven nabiti akumuldtoru nejméné 30 %.

Spotiebovava robot
energii, pokud je vzdy
umistén na dokovaci
stanici?

Robot spotfebovavd malé mnozstvi energie, pokud je trvale umistén v dokovaci
stanici, a to umoznuje nejlepsi vykon akumulatoru.

Je tfeba robota nabijet
16 hodin pro prvni 3
pouziti?

Lithiovy akumulator Ize pouzit ihned po nabiti a neméa pamétovy efekt.
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RESENi PROBLEMU

Zvukové hlaseni

Problém

Error 1: Oh dear! | cannot find the dust collector

Uklid byl spustén po vyjmuti nadobky na prach. Vlozte
nadobku.

Error 2: Please check if the radar on top has been covered
or blocked

Horni senzor je zakryty nebo je umistén v otevieném
prostoru (v oblasti 6x6 m? neni zadna prekazka).

Error 3: Please place me in a new location and try again

Seberte robota nebo jej zvednéte do vzduchu.

Error 4: Please scrub the cliff sensor, and restart me from
anew location

Senzor proti padu je zakryty nebo je umistén ve vysce.

Error 5: Please scrub the front sensor, and restart me
from a new location

Infracerveny antikolizni senzor je znecistény nebo
zakryty.

Error 6: Please scrub the right-hand sensor, and restart
me from a new location

Bocni senzor je znecistény nebo zakryty.

Error 7. Please scrub the radar housing on top, and
restart me from a new location

Radarovy antikolizni senzor je znecistény nebo zakryty.

Error 8: Please check if the bumper has been blocked in
some way

Senzor hran nebo antikolizni senzor je zaseknuty.

Error 9: Master, please clean the dust container and filter

Nadobka na prach je plna nebo je potieba vyménit filtr.

Error 10: Dust container has been removed, please clean
the container and filter

Po signalizaci poruchy 9 uzivatel vyjmul nadobku na
prach a tim se spusti porucha 10.

Error 11: I'm stuck, please help me!

Robot se nékde zasekl.

Error 12: Please place me correctly!

Robot je naklonén.

Error 13: Please check if my wheels have become blocked
somewhere

Hnaci kolecko je zaseknuté nebo zamotané.

Error 14: Please check if the main brush has become
stuck

Hlavni kartac je zamotany nebo zaseknuty.

Error 15: Please check if the side brushes have become
stuck

Bocni kartacek je zamotany nebo zaseknuty.

Error 16: What's going on? Where is the docking station?

Dokovaci stanice nebyla nalezena nebo neni zapojena.

Error 17: Oh dear! Program error, please restart me

Abnormdlni stav zplsobeny neznamym selhanim,
restartujte robota.

Error 18: Error encountered initiating shutdown

Robot upozorni uZivatele a automaticky se vypne nebo
se dobije.

Error 19: Low battery, please recharge

Kdyz je uroven nabiti akumulatoru pfilis nizkd, robot
neni na dokovaci stanici a spusti se uklid (Groven nabiti
akumuldtoru je nizsi nez 10 %).

Error 20: To shut me down, please place me away from
the docking station

Pokud chcete robota vypnout, presurite jej z dokovaci
stanice.

Error 21: Collecting fan motor error

Zkuste znovu zapojit napdjeci kabel, pokud potize
pretrvavaji, kontaktujte servisni oddéleni.
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Error 22: The dust bag is not installed Zkontrolujte, zda je prachovy sécek vlozen spravné. ‘

BEZDRATOVE SPOJENI A KOMPATIBILITA

« Spolec¢nost Jindfich Valenta - CONCEPT nem(ize byt Zzadnym zplsobem zodpovédnd za jakékoliv ndhodné, nepfimé
nebo nasledné skody, ani za ztraty dat ¢i ztraty zplsobené tnikem informaci béhem komunikace prostrednictvim
bezdrétovych technologii.

« Uspésnou bezdratovou komunikaci nelze 100% zarucit u viech Smart zafizeni a Wifi siti (router(). Vzhledem
k rozmanitosti pfistrojd na trhu mohou nastat pfipady, kdy charakter ¢i specifikace daného Smart zafizeni ¢i Wifi
sité (routeru) znemoznuje pfipojeni, pfipadné je néjakym zpdsobem naruseno. Uspésnost bezdratové komunikace
prostfednictvim Wifi sité dale také ovliviiuje fada faktor(i véetné hardwarové a softwarové konfigurace. Spojeni
mezi robotem a vasi Wifi siti mlze byt také negativné ovlivnéno okolnimi Wifi sitémi, které mohou byt naladény na
stejny kanal a tim narusovat spojeni (napf. na sidlistich, v bytovych domech atp.). Tyto skute¢nosti nejsou divodem
k reklamaci spotfebice.

« Aplikace je vlastnéna a provozovana tfetim subjektem (déle jen ,Subjekt") odliSnym od spolec¢nosti Jindfich Valenta
- CONCEPT (déle jen ,Prodejce"). Subjektu nejsou ze strany Prodejce pfeddvany zadné osobni tidaje. Piregistraci do
aplikace predava zékaznik osobni tidaje pfimo Subjektu, ktery se stava spravcem osobnich tdajt. Aplikace a s tim
spojena ochrana osobnich Gdaju se fidi pravidly Subjektu.

Kompatibilita:

Operacni systém smart zafizeni - Android 5.0 a vyssi
-1059.0 a vyssi

Wifi sit -2,4GHz

- zabezpeceni WPA1 a WPA2 (doporuceno WPA2)
UPOZORNENI: Zafizeni nelze provozovat na Wifi sitich zabezpecenych protokolem IEEE 802.1X (zpravidla firemni Wifi sité).

OVLADANI POMOCI APLIKACE

Drive nez bude mozné ovladat zafizeni pres aplikaci, je nutné spojit ho s vasim telefonem a umoznit mu pfistup do vasi
WiFi sité.

Doporucend vzdélenost pfi nastaveni: méné nez 4 metry.

Ujistéte se, Ze roboticky vysavac, router a vas mobilni telefon jsou blizko sebe, tak aby mohlo probéhnout bezproblémové
sparovani.

Stazeni, instalace aplikace a sparovani zafizeni
Pozn. Pérovani vysavace provadéjte s nabitym akumuldtorem, nebo pfimo s vysavacem umisténym v nabijeci stanici.

1. Naskenujte QR kéd nize (obr. 1) nebo vyhledejte aplikaci ,Concept Home” na Google Play nebo App Store a aplikaci
si stahnéte do mobilniho telefonu.

2. Pokud jiz mate Concept Home, otevrete aplikaci, pfihlaste se a pokracujte na pokyny pro sparovani.

3. Stisknéte a drzte zaroven obé ovladaci tlacitka na vysavaci dokud se neozve hlasovy signdl pro parovani robota.

Wifi indikator pod vrchnim krytem vysavace bude blikat.

Poté v aplikaci stisknéte + nebo pfidat zafizeni.

Zobrazi se seznam spotiebicl, vyberte ze seznamu.

Vyplnite vasi wifi sit a heslo nebo se vdm automaticky doplni.

Pokracujte dale dle pokyni aplikace.

Piejdéte do nastaveni wifi ve vasem mobilnim zafizeni a pfipojte se k wifi SmartLife-xxx a pockejte nez se pfipoji.

Poté se vratte do aplikace a pockejte nez se vam spotiebic sparuje. Po dokonceni parovani miizete zacit ovladat

spottebi¢ pomoci mobilni aplikace.

VPN LA

concept

) Zadejte ovéfovaci kod
Registrovat

Geskirepublika.
smartly
designed

obr. 1 obr.2 obr.3 obr. 4 obr.5

Nastavte heslo

obr. 6

Restartuite zafizeni Pripojte Wi-Fi telefonu

khotspotu
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obr. 11 obr. 12 obr. 14

Upozornéni pfi potizich s parovanim

o Ovérte spravnost zadaného hesla vasi WiFi sité.

« Zafizeni podporuje pouze WiFi sité 2,4 GHz.

« Router je zahlcen pfipojenim mnoha jinych zafizeni (zejména na sidlistich nebo velké koncentrace pfipojenych
Smart zafizeni). Pro stabilni provoz je nutné, aby Wifi signal dosahoval do mist zamysleného pouzivani vysavace
a byl zaroven dostatecné silny.
- restartujte vysavac i smart zafizeni a proces zopakujte;
- pokud je to mozné, vyzkousejte i restart samotného Wifi routeru;

« Obsahuje-li vase smart zafizeni systém Android 6.0 a vyssi, je nutné mit zapnutou funkci zjistovani polohy.

« Jakmile vysavac sparujete s vasim smart zafizenim prostfednictvim aplikace ,Concept Home”, tak nepohybujte
s dokovaci stanici a ani ji nepfemistujte. Vysavac pouziva nabijeci stanici jako orientacni bod v mapé.

« Pfemisténim dokovaci stanice riskujete ztratu vygenerované mapy vcetné zvolenych zén uklidu a zakdzanych zén!
Vysavac si vytvofi novou mapu, kterou prepise mapu pivodni.
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SERVIS

Udrzbu rozséhlejsiho charakteru nebo opravu, ktera vyzaduje zasah do vnitinich ¢asti vyrobku, musi provést
kvalifikovany odbornik nebo servis.

OCHRANA ZIVOTNiHO PROSTREDI

« Preferujte recyklaci obalovych materidli a starych spotiebict.
« Krabice od spotiebice mize byt dana do sbéru tfidéného odpadu.
« Plastové sacky z polyetylénu (PE) odevzdejte do sbérného materidlu k recyklaci.

Recyklace spotiebice na konci jeho Zivotnosti:

Tento spotiebi¢ je oznacen v souladu s Evropskou smérnici 2012/19/EU o elektrickém odpadu
a elektrickych zafizenich (WEEE). Symbol na vyrobku nebo jeho baleni udava, Ze tento vyrobek
nepatii do domdciho odpadu. Je nutné odvézt ho do sbérného mista pro recyklaci elektrického
a elektronického zafizeni. Zajisténim spravné likvidace tohoto vyrobku pomizete zabranit
negativnim dUsledkm pro Zivotni prostiedi a lidské zdravi, které by jinak byly zptisobeny nevhodnou

r— likvidaci tohoto vyrobku. Likvidace musi byt provedena v souladu s pfedpisy pro naklddéni s odpady.
Podrobnéjsi informace o recyklaci tohoto vyrobku zjistite u pfislusného mistniho tradu, sluzby pro
likvidaci domovniho odpadu nebo v obchodé, kde jste vyrobek zakoupili.

‘ € Tento vyrobek spliuje veskeré zakladni poZadavky smérnic EU, které se na néj vztahuji.

Zmény v textu, designu a technickych specifikaci se mohou ménit bez predchoziho upozornéni a vyhrazujeme si
pravo na jejich zménu.
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PODAKOVANIE

Dakujeme vam, Ze ste sa rozhodli kpit si vyrobok znacky Concept, a prajeme vam, aby ste boli s nasim vyrobkom
spokojni po cely ¢as jeho pouzivania.

Pred prvym pouzitim si prosim pozorne prestudujte cely ndvod na obsluhu a dobre ho odlozte. Zabezpecte, aby vsetci,
ktori budu tento vyrobok pouzivat, boli oboznameni's tymto ndvodom.

Technické parametre
Prikon 50W
Napétie akumulatora 14,4V
Napatie nabijacieho adaptéra AC 100-240V - 50/60 Hz
Hluc¢nost 75dB
Batéria 5200 mAh, Li-lon
Doba pouzivania 300 min
Doba Uplného nabitia 5h
Frekvencny rozsah 2412 - 2472 GHz
Vykon vysielaca (max.) 18,711 dBm
DOLEZITE

Pred pripojenim do elektrickej siete zaistite vizualnou kontrolou, ¢i je jednotka neporusena a ¢i pocas prepravy
nedoslo k Ziadnemu poskodeniu.

DOLEZITE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA

Nepouzivajte spotrebic inak, nez je uvedené v tomto navode.

Pred prvym pouzitim odstrante zo spotrebica vsetky obaly amarketingové
materialy.

Pred pouzitim odstrante z podlahy vietky veci, ktoré by mohly narusit
efektivne a bezproblémové vysavanie (kable, papiere, oblecenie, obrusy
a zaclony dotykajuce sa zeme).

Pouzivajte iba originalne prislusenstvo a ndhradné diely urcené pre tento
model.

Ak sa v priestore, ktory roboticky vysavac cisti, nachadzaju schody,
je nevyhnutné nastavit obmedzenu zénu alebo inak zabranit padu
vysavaca zo schodov.

Nesadajte si na vysavac, ani nan nepokladajte predmety.

Spotrebi¢ by sa mal pouzivat iba v domacnosti pri teplote od 0 °C do
40 °C.

Pred pouzitim sa uistite, Ze je spravne nasadena nadoba na prach 2v1 +
nadrzka na vodu alebo stieraci modul a ¢istiace textilie.
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Do blizkosti hlavnej kefy nevkladajte vlasy, oblecenie, prsty ani iné Casti
tela. Hlavnu kefu a saciu ¢ast vysavaca udrzujte v Cistote, odstraniujte vlasy
a prach, ktoré moézu znizit sacie vlastnosti vysavaca a kvalitu vysavania.
Pristroj nepouzivajte na mokrej ani vlhkej podlahe.

Nevysdvajte tekutiny, horiace cigarety, Crepy ani iné ostré predmety,
zapalky ani iné horlavé latky, vacsie kusy papiera, plastové vrecuska ani
iné predmety, ktoré mozu vysavac poskodit.

Pri vysavani nedovolte vysavacu prejst cez volne polozené kéble.

Pri idrzbe a Cisteni spotrebica prepnite vypinac do pozicie vypnuté.
Priame slne¢né svetlo moze spoOsobit znizenu citlivost infracervenych
snimacov vysavaca, zabrante prosim priamemu slne¢nému svitu.
Koberec musi byt pri upratovani zabezpeceny, aby nan robot pocas
upratovania nejazdil a aby sa koberec nechcene nenamocil. Rezim
Cistenia kobercov je mozné nastavit v mobilnej aplikacii Concept Home.
Spotrebi¢ nepokladajte na miesta, z ktorych by mohol lahko spadnut na
zem (stdl, stolicka).

Pred nabijanim spotrebica sa ubezpecte, ze je spravne zapojena nabijacia
stanica.

Ak ma robot nainstalovany mopovaci modul s mopovacou textiliou
a chcete ho nabijat, pred nabijanim vzdy vyberte mopovaci modul
zrobota.

Pri extrémnych teplotnych podmienkach alebo nespravnom pouzivani
moze z batérie vytekat kvapalina. Ak sa tekutina dostane na pokozku,
ihned' ju zmyte te¢ucou vodou. V pripade zasiahnutia oci ich okamzite
aspon 10 minut vyplachujte te¢ticou vodou. Vyhladajte lekarsku pomoc.
Ked budete chciet vyrobok zlikvidovat, najprv odpojte batériu od
spotrebica.

Ak spotrebic prepravujete alebo ho nebudete pouzivat dlhy Cas, vypinac
prepnite do pozicie vypnuté. Pred|Zite tak zivotnost batérie.

Overte, ¢ pripdjané napatie zodpoveda hodnotam na typovom
Stitku pristroja. SpotrebiC nezapdjajte do rozbocovacich zasuviek
a predlzovacich privodov.

Pri odpojovani nabijacej stanice zo zasuvky nikdy netahajte za napajaci
kdbel, ale uchopte zastrcku a vytiahnite ju. Nemanipulujte so zastrckou
ani so spotrebicom mokrymi rukami.

Nedovolte, aby sa spotrebic pouzival ako hracka.
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« Na distenie spotrebica nepouzivajte hrubé ani agresivne chemické latky.

« Spotrebi¢ sa odporuca len na pouzitie v domacnosti, nie je urceny na
komercné pouZitie.

« Privodny kdbel ani zastrcku nepondrajte do vody ani do inej kvapaliny.

- Spotrebi¢ neopravujte sami. Obritte sa na autorizovany servis
a predchadzajte zraneniam pri neodbornej manipulacii.

« Tento spotrebi¢ moézu pouzivat deti od 8 rokov veku a osoby so
znizenymi fyzickymi ¢i mentdlnymi schopnostami alebo nedostatkom
skusenosti a znalosti, ak maju nad sebou dozor alebo boli poucené
o0 pouzivani spotrebica bezpecnym spésobom a rozumeju pripadnému
nebezpecenstvu. Cistenie a uZivatelskd udrzbu nesmu robit deti, ak
nedosiahli 8 rokov a nie su pod dozorom. Deti do 8 rokov veku sa nesmu
zdrziavat v dosahu spotrebica ani jeho privodu. Deti sa so spotrebi¢om
nesmu hrat.

« Detom do 3 rokov sa musi zabranit v pristupe k spotrebicu, ak nie su
trvale pod dozorom.

« Vyrobca a dovozca do Eurépskej Unie nezodpoveda za Skody sposobené
pouzivanim pristroja, napr. za poranenia, oparenia, poziare, zranenia,
znehodnotenie dalSich veci a pod.

« Ak je privodny kdabel poskodeny, jeho vymenu zverte odbornému
servisnému stredisku, aby sa zabranilo vzniku nebezpecnej situacie.
Spotrebic s poskodenym privodnym kablom je zakézané pouzivat.

« Roboticky vysava¢ sa musi pouzivat iba s origindlnym sietovym
adaptérom, ktory sa s dodava spolu s nim. Aby ste sa vyvarovali vzniku
nebezpecnej situdcie, nikdy nepouzivajte iny typ adaptéra.

Ak nedodrzite pokyny vyrobcu, pripadna oprava sa neuzna ako zarucna.

Pozorne skontrolujte, Ci ste vybalili vSetko dodavané prislusenstvo,
odportcame vam nechat'si pocas zarucnej lehoty originalnu papierovt
Skatulu, uzivatelsky manual a baliaci material.




POPIS VYROBKU

Laserovy dialkomer

Antikolizny senzor pre radarovy senzor
Laserovy senzor

Naraznik

Boc¢ny snimac

Nabijacie kontakty

Stredové koleso

Bocné kefky
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Dokovacia stanica

Veko

Teleso stanice

Displej

Saci otvor

Tlacidlo na nabijanie vysavaca
Nabijacie kontakty dokovacej stanice
Vystup vzduchu

Indikdtor nabijania

Indikator vysavania do zésobnika
0Indikator plného vrecka
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9 Kryt batérie

10 Pojazdové koleso kompletné lavé
11 Pojazdové koleso kompletné pravé
12 Rotacnd kefa

13 Kryt rotacnej kefy s mriezkou

14 Krytfiltrov

15 Tlacidlo na vybratie nadoby

16 Tlacidlo resetovania

17 Ovlddanie
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Zoznam sucasti
Rotacnd kefa

Kryt kefy s mriezkou
Dialkové ovléddanie
HEPA + penovy filter
Cistiaca textilia
Dokovacia stanica

OV h WN=

KLUCOVE FUNKCIE

Vysavanie / zapnutie a vypnutie O

« Kratkym stlacenim vysavanie spustite alebo zastavite.
« Dlhymstlacenim na5 s pristroj zapnete alebo vypnete.

Dobijanie / lokalne vysavanie &

o Kratkym stlacenim spustite nabijanie alebo
zastavenie. Dlhym stla¢enim na 5 s spustite miestne
Cistenie.

« Dlhym stlacenim na 5 s spustite lokdlne Cistenie.

Reset WiFi

« Stlacte zéroven obe tlacidldna 3 s.

Poznamka: Ak chcete spotrebic resetovat, stlacte obe
tlacidla na priblizne 15 sekund.

INSTALACIA

1. Pripojte napajaci kabel.

Poznamka:

« Zabezpecte priestor najmenej 6 cm od steny, najmenej
0,5 m po oboch stranach dokovacej stanice a najmenej
1,5 m pred stanicou.

o Akje napdjaci kabel napnuty zvislo k zemi, moze dojst
k tomu, Ze pristroj ho vytiahne, v désledku ¢oho sa
moze vypnut nabijacia stanica.

J W

7 Pérbocnych kefiek
8 (istiaca kefka

9 Vrecko na prach
10 Stieraci modul

11 Zasobnik 2v1

2. Nabijaciu  stanicu  lubovolhe  neposuvajte
a nevystavujte ju priamemu slne¢nému Ziareniu.
Poznamka: Priame slnecné svetlo bude rusit signal
nabijacej stanice, preto sa pristroj nemusi do nabijacej

stanice spravne vrétit.

3. Instalacia bo¢nych kefiek
Ubezpecte sa, ze oznacenie lavej bocnej kefky (L)
a pravej boc¢nej kefky (R) zodpoveda oznaceniu L
a R na spodnom kryte. Zatla¢te boc¢né kefky L a R,
dokial nepocujete zvuk "cvaknutia".

4. Uvedenie do ¢innosti a nabijanie
Robot zapnete dlhym stlacenim tlacidla O. Nabijanie
mozZete spustit pomocou tlacidla na vysavaci O ,
tlatidla nabijania na dokovacej stanici ©3 , mobilnej
aplikacie alebo tlacidla na dialkovom ovladani ¢ .

Poznamka: Ak pristroj nejde spustit z dévodu slabého
akumulatora, nabite ho v nabijacej stanici a pristroj sa
spusti automaticky. Pristroj m6ze normalne pracovat, iba
ak je uroven akumuldtora =15 %.

5. Pripojenie mobilnej aplikacie (tento krok mézete
preskocit)

Precitajte si pokyny na pripojenie Wi-Fi a pripojte mobilnd

aplikaciu.




6. Spustenie vysavania
Po zapnuti robota kratko stlacte tlacidlo () na robotovi
alebo zacnite upratovat pomocou mobilnej aplikacie
alebo dialkového ovladania (stlacenim tlacidla mézete
robota kedykolvek pocas pouzivania pozastavit).

Poznamka:

« Roboticky vysava¢c nemozno pouzivat na
odstraniovanie tekutin.

« Ak je uroven nabitia akumulatora nizsia ako 15 %,
pristroj nemoze pracovat. V takom pripade ho nabite.

« Ak je uroven nabitia akumulatora nizsia ako 15 %,
pristroj sa automaticky vrati do nabijacej stanice.

e Pred pouzitim odstrante rézne vodice (vratane
napéjacieho kabla nabijacej stanice) z podlahy, aby
ste predisli vypadkom a poskodeniu predmetov
a vodicov, ak tieto vodice pristroj zachyti.

7. Instalacia modulu na vytieranie

a) Intaldcia textilie na vytieranie: textiliu na vytieranie
prilepte rovno ku dnu modulu na vytieranie.

Modul na vytieranie

Poznamka: Textiliu na vytieranie po pouZiti vycistite, aby
ste ju udrzali v dobrom stave.

b) Naplrite nddobku 2v1: otvorte kryt a naplrte vodou.

Nédobka 2v1

Poznamka: Pred naplnenim nddoby na vodu vyberte
nadobu na prach. Zabranite tak neziaducemu vniknutiu
vody do nadoby na prach.
¢) Nainstalujte modul:
Stlatte a podrzte tlacidlo uprostred zasobnika
a vodorovne ho zasunite pozdiz zadnej ¢asti robota.
Zésobnik 2v1 je naindtalovany na mieste, ak sa ozve
zvuk "zaklapnutia" Po zasobniku 2v1 vlozte modul
na vytieranie. Ked'sa ozve zvuk "zaklapnutia’, modul
je spravne zasunuty.

concept

Ked' robot dokon¢i svoju pracu, stlacte zapadky na
oboch stranach, vyberte modul na vytieranie smerom
dozadu, vypréazdnite vodu zo zasobnika 2v1 a vycistite
textiliu (pocas cistenia robotom nepohybujte ani ho
neprevracajte).

9. Pokyny pri pouziti modulu na vytieranie

« Modul na vytieranie nepouzivajte, ak ho neméte pod
dohladom.

e Z dovodu bezpecnosti sa ubezpecte, ze modul
na vytieranie je vybraty pri nabijani a tiez, ked ho
nepouzivate.

« Nepokusajte sa vytierat koberec.

e Pre dosiahnutie lepsieho Ucinku vytierania by mal
modul na vytieranie pouzit az po trojitom zametani
alebo po vysavani podlahy.

o Ak chcete doplnit vodu alebo vycistit textiliu pri
¢innosti pristroja, zastavte ho, vyberte a znova vlozte
modul na vytieranie podla krokov 8 a 9. Nepresuvajte
ani neprevracajte pristroj, aby nedoslo k chybe pri
uréovani polohy alebo strate mapy.

« Funkcia vytierania je u pristroja urena na zotretie
a poméha hibkovému ¢isteniu. Nedokéze viak tcinne
odstranit pevne prichytené necistoty a nahradit tak
[udsku silu.

« Pre zlepSenie ucinnosti vytierania odporic¢ame pred
zacatim vytierania namocit textiliu na vytieranie.

« Akjerobotvybaveny modulom na stieranie s textiliou:
- nenabijajte ho.

- necistoty sa nebudu vysdavat zo zasobnika 2v1.
Poznamka: Ak chcete, aby sa robot pri vytierani vyhybal
kobercom, nastavte v mobilnej aplikacii Concept Home
rezim Cistenia kobercov.

POUZITIE

ZAPNUTIE/VYPNUTIE

Dlho stlacte tlacidlo O na 5 s, kontrolka sa rozsvieti
a pristroj sa spusti.

Diho stla¢te tlacidlo © na 5 s, ked je pristroj
v pohotovostnom rezim, pristroj sa vypne.

POZNAMKA: Pristroj nemozno vypnut, ked sa prave
nabija.
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VYSAVANIE/ZASTAVENIE

Po spusteni pristroja kratko stlacte tlacidlo Ona pristroji
alebo pristroj spustte pomocou mobilnej aplikacie alebo
dialkového ovlddania (stlacenim ktoréhokolvek tlacidla
ho mozete zastavit).

NABIJANIE

Automaticky rezim: Po skonceni prace sa robot
automaticky vrati do dokovacej stanice, kde sa necistoty
vysaju zo zasobnika.

Ruény rezim: V zastavenom stave kratkym stlacenim
tlacidla 4 spustite nabijanie alebo moZete pristroj nabijat
ovladanim pomocou mobilnej aplikacie alebo dialkového
ovlddania.

Poznamka: Ak pristroj nendjde nabijaciu stanicu,
automaticky sa vrati do povodnej polohy. V takom pripade
vloZte pristroj spat do nabijacej stanice rucne.

KOMPLETNE AUTOMATICKE VYSAVANIE

Ked' je robot zapnuty, prehladd a vygeneruje mapu
a inteligentne si ju rozdeli na oblasti. Potom doékladne
vysaje plochy jednu po druhej pozdlZ steny a naplanuje
dréhu cistenia v obltkoch / v tvare pismena S. Po vycisteni
sa robot automaticky vrati do nabijacej zdkladne.

Poznamka: Pri Cisteni robotom lubovolne a casto
nehybte. Po presunuti robot umiestnite na povodné
miesto. Ked'sa znova spusti, pokusi sa sam zaujat polohu.
Po dspesnom zaujati polohy bude sledovat naplanovanu
cestu a pokracovat v praci. Ak sa zaujatie polohy nepodari,
robot zrusi predoslu ulohu, vytvori si mapu a cistenie
urobi znova. Aj ked nenajde nabijaciu zakladnu.

LOKALNE CISTENIE CEZ APLIKACIU

Ak miestna oblast potrebuje dokonalejsie Cistenie,
uzivatel urci v aplikacii na mape oblast velkosti 1,5 m x
1,5 m, ktorti chce vycistit. Pristroj automaticky prejde do
tejto oblasti a zacne pracovat.

LOKALNE CISTENIE BEZ APLIKACIE

Ak robot nemoézete ovladat pomocou mobilnej aplikécie,
presunte ho ru¢ne na miesto, ktoré chcete vycistit. Stlacte
tlacidlo @ na 5 sekundy a robot dvakrat povysava oblast
1,8 x 1,8 m so stredom vo svojej startovej polohe.
ZONOVE VYSAVANIE

Pomocou  mobilnej  aplikdcie  nastavte  velkost
a umiestnenie oblasti, ktord chcete vycistit. Mozete
nastavit maximalne 5 oblasti. Robot bude Cdistit
v oblastiach, ktoré ste mu nastavili.

VYSAVANIE MIESTNOSTI

Pomocou mobilnej aplikacie vyberte miestnosti, ktoré
chcete vysavat.

ZAKAZANA ZONA

Pomocou mobilnej aplikacie nastavte jednu alebo viac

zakazanych oblasti. Robot nebude v tychto zakdzanych

oblastiach vysavat, iba v ostatnych.

Poznamka: Do zakazanej oblasti sa robot moze dostat

kvoli chybe polohovania, chybe senzorov alebo z inych

dévodov.

o Trvale wuzavretd zéna modze byt zneplatnend
z dovodu velkej zmeny polohy nabijacej zakladne
a nabytku. Preto sa pocas vysdvania snazte robotom
nepohybovat ani mu inym spdsobom nezasahovat do
prace.

o Trvale zakazana oblast bude zrusend, ak dojde
k obnoveniu mapy.

OBLAST BEZ VYTIERANIA

Pomocou mobilnej aplikdcie nastavte oblast bez
vytierania. Ak ma robot nainstalovany stieraci modul, do
tejto oblasti sa nedostane. Ak bude spotrebic iba vysavat,
tak do tejto oblasti zajde.

PLANOVANIE VYSAVANIA

Pevne dany cas vysdvania mozno nastavit pomocou
mobilnej aplikacie. Robot automaticky zacne distit v
nastavenom case a po dokonceni sa vrati do dokovacej
stanice.

RESET WIFI

Ak sa mobilnym telefénom k pristroju nemozno pripojit
z dovodu zmeny konfiguracie routera a hesla alebo z
inych doévodoyv, stlacte zaroven tlacidlo ¢ a tlacidlo &
na 3 s, kym nezaznie zvukovy signal a ikony sa nezmenia
na oranzové. Pri opatovnom pripojeni postupujte podla
pokynov v aplikdcii.

TICHY REZIM

Tichy rezim mozete aktivovat v aplikécii alebo pomocou
dialkového ovlddania. Hlasové hlasenia robota
a planované Ccistenie budd pocas nastaveného casu
potlacené (neaktivne). Cistenie je mozné spustit
manudlne.

AUTO BOOST

Pri detekcii koberca dojde k automatickému narastu sacej
sily na najvyssi stupen.

NASTAVENIE SACIEHO VYKONU

Saci vykon mozete vypnut alebo nastavit pomocou
mobilnej aplikacie alebo dialkového ovladania.
NASTAVENIE PRIETOKU VODY

Prietok vody moéZzete nastavit pomocou mobilnej aplikacie
alebo dialkového ovladania.




POUZITIE DIALKOVEHO OVLADANIA
Automatické Cistenie/pauza

Pohyb dopredu

Otocenie dolava

Nastavenie sacieho vykonu

Tichy rezim

Vypnutie/zapnutie osvetlenia tlacidiel
Spustenie/zastavenie nabijania
Otocenie doprava

. Najst robota

10. Nastavenie prietoku vody

11. Miestne ¢istenie
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Poznamka: Ak chcete =zaistit, aby vsetky spravne
nastavenia boli ucinné, dialkové ovlddanie musite
nasmerovat na prednu Cast robotického vysavaca, a to
z dostatocnej blizkosti.

KAZDODENNA UDRZBA

Hlavna kefa (pravidelne ¢istite)

1. Pristroj otocte a stlacte zapadku na kryte hlavnej kefy,
aby ste kefu mohli vytiahnut.

2. Odstrante prach z vnuitorného priestoru a zvnutra
hlavnej kefy pomocou malej kefky a ocistite hlavnu
kefu.

3. Znova zlozte hlavnu kefu a pevne zatlacte na kryt, aby
zépadka zaklapla na miesto.
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Bocné kefky (pravidelne Cistite)

1. Otocte robota a vytiahnite bo¢né kefy nahor.

2. Odstrante vlasy a necistoty a nasadte bocné kefy tak,
Ze ich zasuniete spat. Uistite sa, ze lava bo¢na kefa (L)
a prava bocné kefa (R) zodpovedajui symbolom La R
na spodnom kryte vysavaca.

Poznamka: Boc¢né kefy sa odportca menit kazdych 3-6

mesiacov, aby sa zabezpeil ich Cistiaci Gcinok.

Nadobka na prach (pravidelne Cistite)

1. Stlacte tlacidlo a nadobu na prach vytiahnite smerom
dozadu.

2. Nadobu na prach otvorte a vycistite.

Cistenie mriezky filtra (pravidelne ¢istite)

1. Podlhsom pouzivanivyberte filter HEPA a penovy filter.

2. Filtre opléachnite cistou vodou.

3. Jednotlivé casti utrite a nechajte volhe vyschnut.

4. Po vysuseni ich postupne zostavte v spravnom poradi:
mriezka - penovy filter - HEPA filter.

Pozndmka:

o Mriezku filtra oplachnite cistou vodou, nepridavajte
Ziadny distiaci prostriedok.

« Mriezku filtra necistite kefkou ani prstami.

o Mriezku filtra nechajte oschnut na vzduchu aspon
24 hodin.
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Modul na vytieranie (Cistite po kazdom pouZiti)
1. Vyberte a vycistite textiliu.
2. Vysuste zasobnik na vodu.

Senzory (pravidelne Cistite)

Senzory cistite makkou handrickou nasledovne:

1. Pocas cistenia nechajte robota vypnutého. Vycistite
bocny senzor, senzory padu, nabijacie kontakty v
spodnej Casti robota a ostatné senzory zobrazené na
obrézku.

2. Odpojte dokovaciu stanicu od elektrickej siete a utrite
nabijacie kontakty na dokovacej stanici.

Senzor proti padu

Nabijaci
kontakt

Bocny snimac

Senzory (Cistite kazdy mesiac)

LDS laserovy
dialkomer

Antikolizny senzor
pre radarovy senzor

Antikolizny
senzor

Infracerveny
senzor dobijania

Akumulator

« Pristroj je vybaveny vysokovykonnymi litiovo-
ionovymi akumulatormi. Ak chcete zachovat vykon
akumulatora, pri kazdodennom pouzivani udrzujte
pristroj nabity.

o Ak sa pristroj dIhsi ¢as nepouziva, vypnite ho
a riadne ulozte. Nabite ho aspon kazdé 3 mesiace,
aby ste predisli poskodeniu akumulatora v désledku
nadmerného vybitia.

Aktualizacia firmvéru

Firmvér aktualizujte pomocou mobilnej aplikacie. Ak sa
zisti novy firmvér, urobte aktualizaciu podla vyzvy. Pri
aktualizacii firmware by mala byt uroven akumuldtora
> 50 % a pristroj musi byt umiestneny v dokovacej stanici.

Dokovacia stanica

« Nepouzivajte bez prachového vrecka a hrubého filtra.

« Skontrolujte stav vrectska v dokovacej stanici, ak je
vrecusko plné, tak ho vymente za nové.

« Vydistite nabijacie kontakty a saci otvor.

« Vyberte hruby filter dokovacej stanice a oplachnite ho
vodou. Nechajte ho riadne vyschnt a vratte ho spat.
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BEZNE PROBLEMY
Problém Riesenie
Robot nejde spustit « V pripade nizkeho stavu akumuldtora umiestnite robot do nabijacej stanice

a vyrovnajte podla kontaktov dosky, pristroj sa automaticky spusti (ak je robot
Uplne vypnuty, méze sa po chvili nabijania automaticky spustit).
Nepouzivajte pristroj, ak je teplota prostredia nizsia ako 0 °C alebo vy3sia ako 40 °C.

Robot nejde nabit

Presurite robota od dokovacej stanice a skontrolujte, ¢i je napajaci kdbel dokovacej
stanice spravne pripojeny k elektrickej sieti.

V pripade zlého kontaktu vycistite kontaktné pl6sky nabijacej stanice a nabijacie
kontakty na robotu.

Robot nie je mozné dobit

Robot je prilis daleko od nabijacej stanice, umiestnite ho do blizkosti nabijacej stanice
a skuste to znova.

Abnormalne spravanie

Robot vypnite a restartujte.

Pri pouziti sa ozyva
neobvykly hluk

Hlavna kefa, bo¢na kefka alebo koliesko mézu byt obalené cudzimi predmetmi, robot
vypnite a cudzie predmety odstrarte.

Znizuje sa schopnost
Cistenia, alebo z pristroja
vypadava prach

Nadoba na prach je pIna. Vycistite ju.
Filter je upchaty. Vycistite ho alebo vymente.
Hlavna kefa je obalend cudzimi predmetmi, vycistite ju.

WiFi nemozno pripojit

Je zly signal WiFi. Skontrolujte, ¢i je k dispozicii dobré pokrytie signalom WiFi.

WiFi je pripojené neobvyklym spbésobom. Resetujte WiFi, stiahnite si najnovsiu
aplikaciu a skuste sa znova pripojit.

Heslo je zadané nespravne.

Je k dispozicii router pre frekvencné pasmo 5 GHz, roboticky vysavac je vybaveny
iba pre frekvencné pasmo 2,4 GHz.

Planované vysavanie
neprebehlo

V pripade nizkej Urovne nabitia akumuldtora mozno pldnované vysavanie zacat iba
vtedy, ak je Uroven nabitia akumuldtora aspor 30 %.

Spotrebovava robot
energiu, ked je
umiestneny v nabijacej
stanici?

Robot spotrebovédva malé mnozstvo energie, ak je trvale umiestneny v nabijacej
stanici, co umoznuje najlepsi vykon akumulatora.

Je potrebné robota
nabijat 16 hodin pocas
prvych 3 pouziti?

Litiovy akumulator mozno pouzit hned po nabiti a nema pamétovy efekt.

RIESENIE PROBLEMOV

Zvukové hlasenie

Problém

Error 1: Oh dear! | cannot find the dust collector

Vysavanie bolo spustené po vybrati nadoby na prach.
Vlozte nadobku.

Error 2: Please check if the radar on top has been covered | Horny senzor je zakryty alebo je umiestneny

or blocked

v otvorenom priestore (v oblasti 6x6 m? nie je ziadna
prekazka).

Error 3: Please place me in a new location and try again

Robot zoberte alebo ho zdvihnite do vzduchu.
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Error 4: Please scrub the cliff sensor, and restart me from
anew location

Senzor proti padu je zakryty alebo je umiestneny vo
vyske.

Error 5: Please scrub the front sensor, and restart me
from a new location

Infracerveny antikolizny senzor je znecisteny alebo
zakryty.

Error 6: Please scrub the right-hand sensor, and restart
me from a new location

Bocny snimac je znecisteny alebo zakryty.

Error 7. Please scrub the radar housing on top, and
restart me from a new location

Radarovy antikolizny senzor je znecisteny alebo zakryty.

Error 8: Please check if the bumper has been blocked in
some way

Senzor hran alebo antikolizny senzor je zaseknuty.

Error 9: Master, please clean the dust container and filter

Nadoba na prach je plna alebo je potrebné vymenit
filter.

Error 10: Dust container has been removed, please clean
the container and filter

Po signalizacii poruchy 9 uzivatel vybral nddobu na
prach, ¢im sa spusti porucha 10.

Error 11: I'm stuck, please help me!

Robot sa niekde zasekol.

Error 12: Please place me correctly!

Robot je nakloneny.

Error 13: Please check if my wheels have become blocked
somewhere

Hnacie koliesko je zaseknuté alebo zamotané.

Error 14: Please check if the main brush has become
stuck

Hlavné kefa je zamotana alebo zaseknuta.

Error 15: Please check if the side brushes have become
stuck

Bocna kefka je zamotand alebo zaseknuta.

Error 16: What's going on? Where is the docking station?

Nabijacia stanica sa nenasla alebo nie je zapojena.

Error 17: Oh dear! Program error, please restart me

Abnormélny stav spdsobeny nezndmym zlyhanim,
robot restartujte.

Error 18: Error encountered initiating shutdown

Robot upozorni uzivatela a automaticky sa vypne alebo
sa dobije.

Error 19: Low battery, please recharge

Ak je uroven nabitia akumulatora prili$ nizka, robot
nie je v nabijacej stanici a spusti sa vysavanie (Uroven
nabitia akumuldtora je nizsia ako 10 %).

Error 20: To shut me down, please place me away from
the docking station

Ak chcete robota vypnut, premiestnite ho z dokovacej
stanice.

Error 21: Collecting fan motor error

Skuste znovu pripojit napajaci kébel, ak problém
pretrvdva, kontaktujte servisné oddelenie.

Error 22: The dust bag is not installed

Skontrolujte, ¢i je vrecko na prach spravne vlozené.
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BEZDROTOVE SPOJENIE A KOMPATIBILITA
« Spolocnost Jindfich Valenta - CONCEPT neméze byt zZiadnym sposobom zodpovednd za Zziadne nihodné,
nepriame alebo nasledné skody, ani za straty Udajov alebo straty sposobené tnikom informacii pri komunikacii
prostrednictvom bezdrétovych technoldgii.

« Uspe$nl bezdrotovi komunikaciu nemozno 100% zarucit u vietkych Smart zariadeni a Wifi sieti (routerov).
Vzhladom na rozmanitost pristrojov na trhu mozu nastat pripady, ked charakter alebo Specifikacia daného Smart
zariadenia alebo Wifi siete (routera) znemoznuje pripojenie, pripadne je nejakym spdsobom narusené. Uspesnost
bezdrétovej komunikacie prostrednictvom Wifi siete dalej ovplyviuju aj mnohé faktory vratane hardvérovej
a softvérovej konfiguracie. Spojenie medzi robotom a vasou Wifi sietou moze byt negativne ovplyvnené aj
okolitymi Wifi sietami, ktoré moézu byt naladené na rovnaky kandl a tak narusat spojenie (napr. na sidliskach,
v bytovych domoch a pod.). Tieto skutocnosti nie si dovodom na reklaméciu spotrebica.

« Aplikdciu vlastni a prevadzkuje treti subjekt (dalejiba ,Subjekt") odlisny od spolo¢nosti Jindfich Valenta - CONCEPT
(dalej iba ,Predajca"). Subjektu nie st zo strany Predajcu odovzdévané Ziadne osobné Udaje. Pri registracii do
aplikacie zékaznik odovzda osobné tdaje priamo Subjektu, ktory sa stdva spravcom osobnych tdajov. Aplikacia
a s tym spojena ochrana osobnych udajov sa riadia pravidlami Subjektu.

Kompatibilita:

Operacny systém smart zariadeni - Android 5.0 a vy3si
-1059.0 a vyssi
Wifi siet -2,4GHz

- zabezpecenie WPA1 a WPA2 (odporti¢ané WPA2)

UPOZORNENIE: Zariadenie nemozno prevadzkovat na WiFi sietach zabezpecenych protokolom IEEE 802.1X (spravidla
firemné WiFi siete).

OVLADANIE POMOCOU APLIKACIE

Prv nez bude mozné ovladat zariadenie prostrednictvom aplikacie, treba ho spojit s vasim telefénom a umoznit mu
pristup do vasej WiFi siete.

Odporucana vzdialenost pri nastaveni: menej ako 4 metre.

Ubezpecte sa, Ze roboticky vysavac, router a vas mobilny telefén su blizko seba, aby mohlo prebehnut bezproblémové
pérovanie.

Stiahnutie, instalacia aplikacia a sparovanie zariadenia
Pozn. Pérovanie vysavaca urobte pri nabitom akumulatore alebo s vysavacom umiestnenym v nabijacej stanici.

1. Naskenujte QR kod nizsie (obr. 1) alebo vyhladajte aplikaciu ,Concept Home” na Google Play alebo App Store
a aplikaciu si stiahnite do mobilného telefonu.

2. Ak uz mate Concept Home, otvorte aplikdciu, prihlaste sa a pokracujte na pokyny pre parovanie.

3. Stlacte a podrzte obe ovladacie tlacidla na vysavaci sucasne, kym nezaznie hlasovy signal na sparovanie robota.

Indikator wifi pod hornym krytom vysavaca bude blikat.

Potom v aplikacii stlacte + alebo pridat zariadenie.

Zobrazi sa zoznam spotrebicov, vyberte zo zoznamu.

Vypliite vasu wifi siet a heslo, alebo sa vam automaticky doplni.

Pokracujte podla pokynov aplikacie.

Prejdite do nastavenia wifi vo vasom mobilnom zariadeni a pripojte sa k wifi SmartLife-xxx a pockajte, kym sa

pripoji.

9. Potom sa vratte do aplikdcie a pockajte, nez sa spotrebic sparuje. Po dokonceni parovania mozete zacat ovladat
spotrebi¢ pomocou mobilnej aplikécie.

PN ;s
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Zadejte ovérovaci kéd

Registrovat

Geskrepublika

obr. 1 obr.2

Nastavte heslo

obr. 6 obr.7

Restartulte zafizen! Restartuite zafizen i -Fitelef Plipojuii zafizeni

obr. 11 obr. 12 obr.13 obr. 14

Upozornenie pri problémoch s parovanim

« Overte spravnost zadaného hesla vasej wifi siete.

« Zariadenie podporuje iba wifi siete 2,4 GHz.

« Router je zahlteny pripojenim mnohych zariadeni (najmé na sidliskdch alebo tam, kde je velkd koncentrécia
pripojenych smart zariadeni). Pre stabilnejsiu prevadzku treba, aby wifi signél dosahoval na miesta zamyslaného
pouzivania vysavaca a zaroven bol dostatocne silny.

- restartujte vysavac aj smart zariadenie a proces zopakujte;
- ak je to mozné, vyskusajte aj restart samotného wifi routera;

« Ak vase smart zariadenie obsahuje systém Android 6.0 a vy33i, treba mat zapnutd funkciu zistovania polohy.

« Ked'vysavac sparujete s vasim smart zariadenim pomocou aplikacie ,Concept Home”, tak nepohybujte s dokovacou
stanicou ani ju nepremiestnujte. Vysévac pouziva nabijaciu stanicu ako orientacny bod na mape.

« Premiestnenim nabijacej stanice riskujete stratu vygenerovanej mapy vratane zvolenych zén Cistenia a zakdzanych
z6n! Vysavac si vytvori novi mapu, ktora prepise pévodnd mapu.
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SERVIS

Udrzbu rozsiahlejsieho charakteru alebo opravu, ktora vyzaduje zasah do vnutornych ¢asti spotrebi¢a, moze robit len
kvalifikovany odbornik alebo servis.

OCHRANA ZIVOTNEHO PROSTREDIA

« Preferujte recyklaciu obalovych materidlov a starych spotrebicov.
« Skatulu od spotrebi¢a mozete dat do zberu triedeného odpadu.
« Plastové vrecuska z polyetylénu (PE) odovzdajte ako zberny odpad na recyklaciu.

Recyklacia spotrebica na konci jeho Zivotnosti:

Tento spotrebi¢ je oznaceny v stlade s eurdpskou smernicou 2012/19/EU o elektrickom odpade
a elektrickych zariadeniach (WEEE). Symbol na vyrobku alebo jeho obale udéva, Ze tento vyrobok
nepatri do doméceho odpadu Treba ho odovzdat na zberné miesto na recyklaciu elektrickych
a elektronickych zariadeni. Zaistenim spravnej likvidacie tohto vyrobku zabranite negativnym
désledkom na zivotné prostredie a [udské zdravie. Likvidacia musi byt vykonana v stlade s predpismi
B  na likviddciu odpadu. Podrobnejsie informécie o recykldcii tohto vyrobku zistite na prisluSnom
miestnom Urade, u sluzby na likvidaciu domového odpadu alebo v obchode, kde ste vyrobok kupili.

C E Tento vyrobok spliia vietky zakladné poziadavky smernic EU, ktoré sa naft vztahuju.

Zmeny v texte, vzhlade a technickych Specifikdciach mozu nastat bez predoslého upozornenia a na tieto zmeny si
vyhradzujeme prévo.
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PODZIEKOWANIE
Dziekujemy za zakup produktu marki Concept i zyczymy Paristwu zadowolenia z naszego produktu przez caty czas
jego uzytkowania.

Przed pierwszym uzyciem prosimy o uwazne przeczytanie catej instrukgji obstugi oraz zachowanie jej na przysztosc.
Nalezy zadbac o to, aby takze inne osoby, ktére beda obchodzity sie z produktem, zapoznaty sie z niniejsza instrukcja.

Parametry techniczne
Pobér mocy 50W
Napiecie akumulatora 14,4V
Napiecie fadowarki AC 100-240V - 50/60 Hz
Poziom hatasu 75dB
Akumulator 5200 mAh, Li-lon
Czas pracy 300 min
Czas do catkowitego natadowania 5 godzin
Zakres czestotliwosci 2412 - 2472 GHz
Moc nadajnika (maks.) 18,711 dBm
WAZNE

Przed podtaczeniem jednostki do sieci elektrycznej nalezy sprawdzi¢ wzrokowo, czy jest ona nienaruszona oraz
czy nie zostata uszkodzona podczas transportu.

WAZNE PRZESTROGI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

« Nie wolno korzystac z urzadzenia w sposob inny niz opisany w niniejszej
instrukgji.

« Przed pierwszym uzyciem nalezy usuna¢z urzadzenia wszystkie materiaty
opakowaniowe i marketingowe.

« Przed uzyciem nalezy usuna¢ z podtogi wszystkie przedmioty, ktdre
mogtyby przeszkadza¢ w efektywnym i bezproblemowym sprzataniu
(kable, papiery, ubrania, obrusy i firanki dotykajgce podtogi).

« Nalezy uzywac tylko oryginalnych akcesoriéw i czesci zamiennych
przeznaczonych dla danego modelu.

- Jesli w obszarze, ktory czysci robot odkurzajacy, znajdujg sie schody,
konieczne jest ustawienie strefy ograniczonej lub w inny sposéb
zapobieganie upadkowi odkurzacza ze schodow.

« Nie wolno siada¢ na odkurzaczu automatycznym, czy tez odktadac na
nim jakichkolwiek przedmiotéw.

« Urzadzenie winno by¢ uzywane tylko w domu, w temperaturze od 0°C
do 40°C.
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« Przed uzyciem nalezy upewnic sie, ze pojemnik na kurz 2w1 + zbiornik
na wode lub modut wycierajacy i tkaniny czyszczace sq prawidtowo
zamontowane.

Wihosy, ubrania, palce czy tez inne czesci ciata nalezy trzymac z dala od
szczotki gtownej. Szczotke gtéwna oraz czes¢ ssacg odkurzacza nalezy
utrzymywad w czystosci, nalezy usuwac witosy i kurz, ktére moga
pogorszy¢ wiasciwosci ssace odkurzacza oraz jakosc sprzatania.

Nie wolno uzywac urzadzenia na podtodze mokrej lub wilgotne;.

Nie wolno odkurza¢ cieczy, palacych sie papieroséw, okruchdw szkta
i innych ostrych przedmiotéw, zapatek i innych materiatdw palnych,
wiekszych kawatkéw papieru, plastikowych torebek czy tez innych
przedmiotéw mogacych uszkodzi¢ odkurzacz.

Podczas odkurzania nalezy zapobiec przejezdzaniu odkurzacza przez
utozone luzem przewody.

Przed konserwacjq i czyszczeniem urzadzenia nalezy przestawic
przetacznik do pozycji wytaczone;j.

Bezposrednie oddziatywanie promieni stonecznych moze spowodowac
zmniejszenie wrazliwosci czujnikdw podczerwieni odkurzacza, dlatego
prosimy, aby zapobiec takiemu oddziatywaniu.

Dywan musi by¢ zabezpieczony podczas mopowania, aby robot nie toczyt
sie po nim podczas czyszczenia i aby dywan nie ulegt niepozagdanemu
zamoczeniu. Tryb czyszczenia dywanu mozna ustawi¢ w aplikacji
mobilnej Concept Home.

Nie wolno ktas¢ urzadzenia w miejscach, z ktérych mogtoby tatwo spas¢
na ziemie (stét, krzesto).

Przed tadowaniem urzadzenia nalezy upewnic sig, ze stacja fadujaca jest
prawidtowo potaczona.

Jesli robot ma zainstalowany modut mopujacy z tkaning do mopowania
i chcesz go natadowac, zawsze wyjmuj modut mopujacy z robota przed
tadowaniem.

W ekstremalnych warunkach temperaturowych lub przy niewtasciwym
uzytkowaniu z akumulatora moze wyciekac ptyn.

Warunki ekstremalnej temperatury czy tez nieprawidtowe uzywanie
moze spowodowac wyciek p’rynu z baterii. Jezeli ptyn zetknie sie ze
skdrg, nalezy niezwtocznie omy¢ skdre strumieniem wody. W przypadku
kontaktu z oczami nalezy natychmiast przep’ruklwac oczy strumieniem
wody przez co najmniej 10 minut. Nalezy zasiegna¢ porady lekarza.
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Przed zamierzonym oddaniem produktu w celu jego utylizadji, nalezy
najpierw odtgczyc baterie od urzadzenia.

W przypadku przemieszczania urzadzenia lub jego przechowywania
przez dtuzszy czas, nalezy przestawic przetacznik do pozycji wytaczone;j.
Przedtuzy to zywotnosc baterii.

Podczas odtaczania stacji tadujacej od gniazdka elektrycznego nie nalezy
ciggnac za przewod zasilajacy, lecz chwyci¢ za wtyczke i wyciggnac ja.
Nie dotyka¢ wtyczki ani urzadzenia mokrymi rekami.

Nie wolno uzywac urzadzenia jako zabawki.

Urzadzenia nie wolno czysci¢ szorstkimi materiatami ani agresywnymi
substancjami chemicznymi.

Urzadzenie jest przeznaczone tylko do uzytku domowego, a nie nadaje
sie do uzytku komercyjnego.

Nie wolno zanurzac kabla zasilajgcego, wtyczki ani urzadzenia w wodzie
lub innej cieczy.

Nie wolno naprawia¢ urzadzenia we wifasnym zakresie. Nalezy
skontaktowac sie z autoryzowanym centrum serwisowym oraz zapobiec
obrazeniom w nastepstwie niefachowej obstugi urzadzenia.

Dzieci w wieku 8 lat lub wiecej oraz osoby o ograniczonej sprawnosci
ruchowej lub umystowej, lub bez odpowiedniego doswiadczenia
i wiedzy, mogq korzysta¢ z urzadzenia tylko pod warunkiem, ze s
one nadzorowane, albo zapoznaty sie z instrukcjg bezpiecznej obstugi
urzadzenia, i rozumiejg ewentualne zagrozenia. Czyszczenia ani
konserwacji, ktére majg by¢ wykonywane przez uzytkownika, nie
mogg wykonywac dzieci, chyba ze ukorniczyty one 8 lat i pozostaja pod
nadzorem. Dzieci ponizej 8 lat nalezy trzymac z dala od urzadzenia i jego
kabla zasilajacego. Dzieciom nie wolno bawi¢ sie z urzadzeniem.
Dzieciom w wieku ponizej 3 lat nalezy uniemozliwi¢ dostep do urzadzenia,
chyba ze sg one stale nadzorowane.

Producentiimporter do Unii Europejskiej nie ponosi odpowiedzialnosciza
szkody spowodowane pracg urzadzenia, takie jak poranienia, oparzenia,
pozar, obrazenia, zniszczenie rzeczy itp.
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« W przypadku uszkodzenia przewodu zasilajgcego, nalezy zleci¢ jego
naprawe wykwalifikowanemu specjaliscie, aby zapobiec powstaniu
niebezpiecznej sytuacji. Zabronione jest uzywanie urzadzenia
z uszkodzonym przewodem zasilajgcym.

« Odkurzacza automatycznego nalezy uzywaé wytacznie z oryginalnym
adapterem sieciowym dostarczanym wraz z nim. Nigdy nie wolno uzywac
adaptera innego typu, aby unikna¢ powstania niebezpiecznej sytuadiji.

Nieprzestrzeganie wskazowek producenta moze prowadzi¢ do
nieobjecia gwarancja ewentualnej naprawy.

Nalezy starannie sprawdzi¢, czy rozpakowane zostaty wszystkie
dostarczone akcesoria; zalecamy zatrzymanie na okres trwania
gwarangji oryginalnego kartonu, podrecznika uzytkownika i materiatow
opakowaniowych.

OPIS PRODUKTU
. 9 Pokrywa akumulatora
1 Da|m|§f2 Iaseroyvy‘ o 10 Kompletne lewe koto jezdne
2 Czujnik antykolizyjny dla czujnika radarowego 11 Kompletne prawe koto jezdne
3 Czujnik laserowy 12 Szczotka obrotowa
4 Zderzgk 13 Ostona szczotki obrotowej z siatka
5 Czumlk boczny 14 Pokrywa filtra
6 Stykitadowania 15 Przycisk do wyjmowania pojemnika
7 Koto cer.1tra|ne 16 Przycisk resetowania
8 Szczotki boczne

17 Sterowanie
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Stacja dokujaca

1
2
3
4
5
6
7
8
9
1

Pokrywa

Korpus stacji

Wyswietlacz

Otwor ssacy

Przycisk tadowania odkurzacza

Styki fadowania stacji dokujacej
Wylot powietrza

Wskaznik fadowania

Wskaznik odkurzania zbiornika

0Wskaznik petnego worka

Lista czesci sktadowych

Vh WN=

Szczotka obrotowa
Ostona szczotki z kratka
Pilot zdalnego sterowania
Filtr HEPA + filtr piankowy
Tekstylia czyszczaca

(]

Stacja dokujaca

Para szczotek bocznych
Szczotka do czyszczenia
Worek na kurz

10 Modut wycierajacy

11 Taca 2wl
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N
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KLUCZOWE FUNKCJE

Sprzatanie / wiaczenie i wytaczenie O

o Krétkim naci$nieciem uruchamia sie lub wstrzymuje
sprzatanie.

« Naci$nieciem i przytrzymaniem przez 5 s wiacza sie
lub wytacza urzadzenie.

« Dtugie naciéniecie przez 15 s spowoduje wytaczenie
urzadzenia w przypadku wyjatkowych okolicznosci.

Dotadowywanie / sprzatanie miejscowe &

e Po krotkim nacisnieciu nastepuje rozpoczecie
dotadowywania lub wstrzymanie.

o Naci$nij i przytrzymaj przez 5 s, aby rozpoczac
czyszczenie lokalne.

Reset WiFi

« Naci$nij oba przyciski jednoczesnie i przytrzymaj
przez3s.

Uwaga: Aby zresetowal urzadzenie, nacisnij oba

przyciski przez okoto 15 sekund.

INSTALACJA

1. Podiacz kabel zasilajacy.

Pamietaj:

« Nalezy zapewnic¢ odstep co najmniej 6 cm od $ciany,
co najmniej 0,5 m po obu stronach stacji dokujacej i
co najmniej 1,5 m przed stacja.

o Przewdd zasilajacy w pozycji napietej prostopadle
do ziemi moze spowodowac jego wyciggniecie przez
urzadzenie, co moze prowadzi¢ do odtaczenia stacji
dokujacej.

J S

2. Nie wolno przesuwac dowolnie stacji dokujacej, jak
réwniez wystawiac jej na bezposrednie dziatanie
promieni stonecznych.

Pamietaj: Bezposrednie dziatanie promieni stonecznych

zaktoca sygnat stacji dokujacej, a urzadzenie wtedy nie

musi powrdci¢ doktadnie do stacji dokujace;j.

3. Montaz szczotek bocznych
Przekonaj sie, ze oznaczenie matej szczotki bocznej
lewej (L) i prawej (R) jest zgodne z oznaczeniami L i
R na pokrywie dolnej. Nacisnij szczotki boczne L i R,
az do ustyszenia dzwieku "klikniecia".

4. Uruchomienie i tadowanie
Odkurzacz wiacza sie dtugim nacisnieciem przycisku
O. Jesli wskaznik zasilania $wieci sie normalnie,

concept

nataduj odkurzacz w stacji dokujacej.
tadowanie mozna rozpocza¢ za pomocg przycisku na
odkurzaczu $3, przycisku tadowania na stacji dokujacej
,Caplikacji mobilnej lub przycisku na pilocie zdalnego
sterowania (3.
Pamietaj: Jesli nie mozna wiaczy¢ urzadzenia z powodu
stabego akumulatora, nataduj go w stacji dokujacej,
a urzadzenie wiaczy sie automatycznie. Urzadzenie
moze rozpocza¢ normalng prace tylko w przypadku, gdy
poziom natadowania akumulatora wynosi 15 %.

5. Polaczenie z aplikacja mobilng (ten krok mozna
omingc)

Przeczytaj instrukcje dotyczace potaczenia z WiFi,
a potacz sie z aplikacjg mobilna.

6. Rozpoczecie sprzatania
Po wiaczeniu robota naciénij krétko przyc ()
na robocie lub rozpocznij czyszczenie za pomoca
aplikacji mobilnej lub zdalnego sterowania (mozesz
wstrzymac prace robota w dowolnym momencie
podczas uzytkowania, naciskajac przycisk).

Pamietaj:

o Odkurzacz automatyczny nie moze by¢ uzywany do
usuwania ptynéw.

o Urzadzenie nie moze pracowaé, gdy poziom
natadowania akumulatora jest nizsza niz 15%.
W takim przypadku nalezy go natadowac.

« W przypadku, gdy poziom natadowania akumulatora
spadnie ponizej 15%, urzadzenie automatycznie
powraca do stacji dokujacej.

o Przed uzyciem nalezy usuna¢ z podtogi wszystkie
przewody (wraz z przewodem zasilajagcym stacji
dokujacej), aby zapobiec usterkom oraz uszkodzeniu
przedmiotéw lub przewoddéw zaczepionych przez
urzadzenie.

7. Instalacja modutu do mycia podidg
a) Zatozenie wtdkniny do mycia podtdg: wtdknine do
mycia podtég nalezy przyklei¢ prosto na modutu do
mycia podtog.

Modut do mycia podtég

Pamietaj: Wioknine do mycia podtdg nalezy oczysci¢ po
uzyciu, aby utrzymac ja w dobrym stanie.
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b) Napeij pojemnik 2w1: otwérz pokrywe i wlej
wode do pojemnika.

Pojemnik 2w1

Uwaga: Przed napetnieniem pojemnika na wode nalezy
wyjac pojemnik na kurz. Zapobiegnie to przedostawaniu
sie niepozadanej wody do pojemnika na kurz.
¢) Zainstaluj modut:
Naciénij i przytrzymaj przycisk posrodku pojemnika,
a wsun pojemnik poziomo wzdtuz tylnej czesci
odkurzacza. Pojemnik 2wl jest prawidtowo
zainstalowany w momencie, gdy ustyszysz
,Zatrzasniecie’, a urzadzenie wyda komunikat
gtosowy. Po pojemniku 2w1 wtéz modut do mycia
podtdg Po ustyszeniu dzwieku ,zatrzasniecia” modut
jest prawidtowo wsuniety.

Gdy tylko robot zakonczy swoja prace, nacisnij
zatrzaski po obu stronach, wyjmij modut do mycia
podtég w kierunku do tytu, wylej wode z pojemnika
2w1 i oczys¢ widknine (w czasie czyszczenia nie ruszaj
odkurzacza ani tez nie odwracaj go).

9. Instrukcja uzywania modutu do mycia podtég

« Nie uzywaj modutu do mycia podtdg, jesli nie mozesz
go obserwowac.

« Zewzgleddw bezpieczeristwa przekonaj sig, ze modut
do mycia podtdg jest wyjety w czasie tadowania, albo
gdy nie uzywasz go.

« Nie prébuj my¢ dywanu.

« Aby osiggnac lepszy efekt mycia, modutu do mycia
podtég powinno sie uzy¢ po potrdjnym zamieceniu
lub odkurzeniu podtdg.

o Jedli chcesz dola¢ wody albo oczysci¢ widknine
w czasie pracy urzadzenia, wstrzymaj go, a wyjmij
i zat6z ponownie modut do mycia podtdg tak, jak
jest opisane w krokach 8 i 9. Nie przemieszczaj ani
nie odwracaj urzadzenia, aby nie doprowadzi¢ do
btednego ustalania pozycji i utraty mapy.

« Funkcja mycia podtég urzadzenia jest przeznaczona
do dcierania i wspomaga dogtebne czyszczenie.
Nie moze jednak skutecznie usuna¢ przywartych
zanieczyszczen statych, tak jak moze tego dokonac
tylko sita cztowieka.

« W celu poprawienia skutecznosci mycia podtég
zalecamy zwilzenie witékniny w wodzie przed
rozpoczeciem mycia.

« Jedlirobot jest wyposazony w modut wycierajacy z
dotaczona tkanina:

- nie nalezy go tadowac.
- brud nie bedzie zasysany z tacy 2w1.

Uwaga: Jesli robot ma omija¢ dywan podczas

wycierania, nalezy ustawic¢ tryb czyszczenia dywanu w

aplikacji mobilnej Concept Home.

UZYWANIE

WLACZENIE/WYLACZENIE ,

Nacisnij i przytrzymaj przez 5 s przycisk O - zapala sie
wskaznik i urzadzenie wiacza sie. .

Nacisniji przytrzymaj przez 5 s przycisk O, gdy urzadzenie
jest w trybie czuwania a urzadzenie wytacza sie.
PAMIETAJ: Nie mozna wyfaczy¢ urzadzenia, gdy trwa jego
fadowanie.

SPRZATANIE/WSTRZYMANIE ,
Aby uruchomi¢ urzadzenie, nacisnij krétko przycisk O
na urzadzeniu, albo uruchom urzadzenie za pomoca
aplikacji mobilnej lub zdalnego sterowania (nacisnieciem
dowolnego przycisku mozna wstrzymac jego prace).

LADOWANIE

Tryb automatyczny: Po zakorczeniu pracy urzadzenie
automatycznie powraca do stacji dokujacej, gdzie rowniez
zasysa brud z tacy.

Tryb manualny: W stanie wstrzymania, krétkim
nacisnieciem przycisku @ rozpoczynamy tadowanie,
albo mozna fadowac urzadzenie obstugujac go z aplikacji
mobilnej lub pilot zdalnego sterowania.

Pamietaj: Jesli urzadzenie nie znajdzie stacji dokujacej,
powraca automatycznie do swojej pierwotnej pozycji.
W takim przypadku nalezy wtozy¢ urzadzenie recznie do
stacji dokujace;j.

KOMPLETNE SPRZATANIE AUTOMATYCZNE

Gdy tylko odkurzacz jest wiaczony, przeprowadzi
przeszukiwanie oraz wygeneruje mape wraz z jej
inteligentnym  podziatem na obszary. Nastepnie
doktadnie odkurza obszary jeden po drugim wzdtuz
sciany i planuje Sciezke czyszczenia w ksztatcie tukéw /
litery S. Po zakorczeniu sprzatania odkurzacz powraca
automatycznie do stacji tadujacej.




Pamietaj: Podczas sprzatania nie ruszaj odkurzacza
zbyt czesto i dowolnie. W przypadku przemieszczenia,
umie$¢ odkurzacz w pierwotne miejsce. Gdy tylko
wiaczy sie ponownie, sprébuje samemu zaja¢ pozycje.
Po pomysinym zajeciu pozycji bedzie kontynuowat
zaplanowang trase oraz prace. Jesli nie uda sie zajac
pozycji, odkurzacz anuluje poprzednie zadanie, utworzy
mape i wykona sprzatania ponownie. Nawet gdy nie
znajdzie stacji tadujace;j.

SPRZATANIE LOKALNE PRZEZ APLIKACJE

Jesli ktorys z lokalnych obszaréw potrzebuje bardziej
doktadnego posprzatania, uzytkownik okresla na mapie
w aplikacji obszar o wielkosci 1,5 m x 1,5 m, ktéry chce
posprzatac. Urzadzenie automatycznie przemiesci sie na
ten obszar i rozpoczyna sprzatanie.

SPRZATANIE LOKALNE BEZ APLIKACJI

Jedli nie udaje sie sterowac¢ odkurzaczem za pomoca
aplikacji mobilnej, przemies¢ odkurzacz recznie
w miejsce, ktore chcesz posprzatac. Nacisnij i przytrzymaj
przez 5 sekundy przycisk @, a odkurzacz wykona
podwdjne sprzatanie na obszarze 1,8 x 1,8 m, ktérego
srodek znajduje sie w jego pozycji startowej.
SPRZATANIE W STREFACH

Za pomocy aplikacji mobilnej ustaw wielkos¢ oraz
lokalizacje obszaru, ktéry chcesz posprzatac. Mozna
ustawi¢ maksymalnie 5 obszaréw. Odkurzacz bedzie
sprzatat na wskazanych przez Ciebie obszarach.

SPRZATANIE POMIESZCZENIA

Za pomocg aplikacji mobilnej wybierz pomieszczenia,

ktére chcesz posprzatac.

STREFA ZABRONIONA

Za pomoca aplikacji mobilnej ustaw jeden lub kilka

obszaréw zabronionych. Odkurzacz nie bedzie sprzatat

na tych zabronionych obszarach, a posprzata pozostate
obszary.

Pamietaj: Odkurzacz moze znalez¢ sie na zabronionym

obszarze z powodu btedu w ustawianiu pozycji, btedu

czujnikéw czy tez z innych powodéw.

« Strefa zamknieta na stale moze zosta¢ uniewazniona
z powodu wyraznej zmiany pozycji stacji tadujacej
lub mebli. Dlatego staraj sie nie rusza¢ odkurzacza
w trakcie sprzatania, jak réwniez w inny sposéb nie
ingerowac w jego prace.

o Strefa zamknieta na stale zostanie anulowana
w momencie od$Swiezenia mapy.

OBSZAR BEZ MYCIA PODLOG

Za pomoca aplikacji mobilnej ustaw obszar bez mycia
podtég. Jesli robot ma zainstalowany modut wycierajacy,
nie przejdzie do tego obszaru. Jesli urzadzenie bedzie
tylko odkurzato, wyjedzie do tego obszaru.
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ZAPLANOWANIE SPRZATANIA

Okreslony niezmienny czas sprzatania mozna ustawic
za pomoca aplikacji mobilnej. Robot automatycznie
rozpoczyna sprzatanie w wyznaczonym czasie, a po
zakonczeniu powraca do stacji dokujacej.

RESET WIFI

Jesli nie mozna potaczy¢ telefonu z urzadzeniem
z powodu zmiany konfiguracji routera i hasta czy tez
z innych powodoéw, naciénij jednoczesnie przyciski (O
oraz & i przytrzymaj je przez 3 s, Do momentu, gdy
rozlegnie sie sygnat dzwiekowy, a ikony zmienia kolor
na pomaranczowy. Postepuj zgodnie z instrukcjami
w aplikacji, aby ponownie nawigzac potaczenie.

TRYB WYCISZONY

Tryb cichy mozna aktywowac¢ w aplikacji lub za pomoca
pilota zdalnego sterowania. Komunikaty gtosowe
robota i zaplanowane czyszczenie zostang wyfaczone
(nieaktywne) w ustawionym czasie. Czyszczenie mozna
rozpoczac recznie.

AUTO BOOST

W przypadku wykrycia dywanu nastapi automatyczne
zwiekszenie mocy ssania do najwyzszego stopnia.
USTAWIENIE MOCY SSANIA

Moc ssaca mozna wylaczy¢ lub ustawi¢ za pomoca
aplikacji mobilnej lub pilota.

USTAWIENIE PRZEPLYWU WODY

Przeptyw wody mozna regulowac za pomoca aplikagji
mobilnej lub pilota zdalnego sterowania.

concept

SPOSOB UZYCIA PILOTA ZDALNEGO STEROWANIA
Automatyczne czyszczenie/pauza

Ruch do przodu

Obrét w lewo

Regulacja mocy ssania

Tryb cichy

Wylaczanie/wtaczanie podswietlenia przyciskow
Rozpoczecie/zatrzymanie tadowania

Obrét w prawo

. Znajdz robota

10. Regulacja natezenia przeptywu wody

11. Czyszczenie lokalne
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Uwaga: Chcac zapewni¢ skutecznos¢ prawidtowego
dokonania wszystkich ustawien, nalezy skierowac pilota
w przednig cze$¢ odkurzacza automatycznego, znajdujac
sie wystarczajaco w jego poblizu.

CODZIENNA KONSERWACJA

Szczotka gtéwna (nalezy regularnie czyscic)

1. Odwrd¢ urzadzenie, a $cisnij zatrzask na pokrywie
szczotki gtéwnej, aby mozna byto jg wyjac.

2. Usun kurz z wnetrza oraz ze schowka szczotki gtdwne;j
za pomoca matej szczoteczki, a oczys¢ szczotke
gtéwna.

3. Zaldz szczotke gtéwna z powrotem i mocno docisnij
pokrywe tak, aby zatrzask zatrzasnat w swoim miejscu.

Szczotki boczne (nalezy regularnie czyscic)

1. Odwré¢ robota i pociagnij szczotki boczne do gory.

2. Usuni wiosy i brud, a nastepnie zat6z szczotki boczne,
weciskajac je z powrotem. Upewnij sig, ze lewa szczotka
boczna (L) i prawa szczotka boczna (R) sa zgodne
z symbolami L i R na dolnej pokrywie odkurzacza.
Uwaga: Zaleca si¢ wymiane szczotek bocznych co 3-6
miesiecy, aby zapewni¢ ich skutecznos$¢ czyszczenia.

Pojemnik na kurz i kratka filtra (nalezy regularnie

czyscic)

1. Nacisnij przycisk, a wyjmij pojemnik na kurz
w kierunku do tytu.

2. Otwérz i oczy$¢ pojemnik na kurz.

Czyszczenie kratki filtra (nalezy regularnie czyscic)

1. Po dtuzszym uzytkowaniu nalezy wyjac filtr HEPA i filtr
piankowy.

2. Przeptukac filtry czysta woda.

3. Wytrze¢ poszczegdlne czesci i pozostawi¢ do
swobodnego wyschniecia.

4. Po wysuszeniu zmontuj je w odpowiedniej kolejnosci:




Pamietaj:

o Kratke filtra optucz czysta woda bez dodawania
jakiegokolwiek srodka czyszczacego.

« Nie czys¢ siatki filtra szczotka ani palcami.

o Pozostaw kratke filtra do osuszenia na wolnym
powietrzu przez co najmniej 24 godziny.

Modut do mycia podtég (nalezy czysci¢ po kazdym

uzyciu)

1. Zdejmij i oczys¢ widknine.

2. Osusz pojemnik na wode.

Czujniki (nalezy regularnie czyscic)

Oczys¢ czujniki miekka wiokning w nastepujacy sposob:

1. Podczas czyszczenia robot powinien by¢ wytaczony.
Wyczys¢ czujnik boczny, czujniki upadku, styki
tadowania na spodzie robota i inne czujniki pokazane
na ilustracji.

2. Odfacz stacje dokujaca od zasilania i przetrzyj styki
fadowania na stacji dokujacej.

Czujnik zapobiegajacy upadkowi
Kontakt
fadowania
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Czujniki (nalezy czysci¢ co miesigc)

Dalmierz
laserowy LDS

Czujnik antykolizyjny dla
sensora radarowego -

Czujnik
antykolizyjny
Czujnik podczerwieni
dotadowywania

Akumulator

o Urzadzenie posiada akumulator litowo-jonowy
o wysokiej pojemnosci. Aby zachowa¢ pojemnos¢
akumulatora, nalezy w codziennym uzyciu
utrzymywac urzadzenie natadowane.

« Jedli nie uzywasz urzadzenia przez dtuzszy czas,
wytacz go i zapewnij nalezyte przechowywanie.
Nataduj go co najmniej raz na 3 miesiace, aby
zapobiec uszkodzeniu akumulatora w nastepstwie
nadmiernego roztadowania.

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego
Aktualizacji oprogramowania sprzetowego dokonuje
sie za pomoca aplikacji mobilnej. W przypadku wykrycia
nowego oprogramowania  sprzetowego, dokonaj
aktualizacji po otrzymaniu komunikatu. Poziom
natadowania  akumulatora  przed uruchomieniem
aktualizacji powinien wynosi¢ >50%, a urzadzenie musi
by¢ umieszczone w stacji dokujacej.

Stacja dokujaca

« Nie uzywac bez worka na kurz i filtra zgrubnego.

« Sprawdz stan worka w stacji dokujacej, jesli worek jest
petny, nalezy wymieni¢ go na nowy.

« Wyczysc¢ kontakty tadowania i otwor ssacy.

« Wyciagnij gruby filtr stacji dokujacej i optucz go woda.
Pozostawi¢ do wyschniecia i zwrécic.
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BIEZACE PROBLEMY

Problem

Rozwiazanie

Nie mozna uruchomi¢
odkurzacza

« W przypadku niskiego stanu natadowania akumulatora, umies¢ odkurzacz w stacji
dokujacej tak, aby styki odkurzacza i ptyty stacji kontaktowaty sie - urzadzenie
uruchamia sie automatycznie (jesli odkurzacz jest catkowicie wytaczony, moze
uruchomic sie automatycznie po chwili trwania tadowania).

« Nie uzywaj urzadzenia, jesli temperatura w otoczeniu jest nizsza niz 0°C, albo
wyzsza niz 40°C.

Nie mozna natadowac
odkurzacza

« Odsun robota od stacji dokujacej i sprawdz, czy kabel zasilajacy stacji dokujacej jest
prawidtowo podtaczony do sieci.

« W przypadku ztego kontaktu oczys¢ powierzchnie stykowe stacji dokujacej i styki
fadowania na robocie.

Nie mozna dotadowac
odkurzacza

Odkurzacz jest za daleko od stacji dokujacej, przemies¢ go blizej stacji dokujacej
i sprébuj ponownie.

Nienormalne zachowanie

Wytacz odkurzacz i zrestartuj go.

W czasie pracy odzywa
sie niezwykty odgtos

Do szczotki gtéwnej, matej szczotki bocznej albo kdtka moga przywierac ciata obce -
wytacz odkurzacz i usun ciata obce.

Zmniejsza sie zdolnos¢
czyszczenia, albo
z urzadzenia odpada kurz

« Pojemnik na kurz jest petny. Oczys$¢ go.
« Filtr jest zatkany. Wyczys¢ go lub wymien.
« Do szczotki gtéwnej przywieraja ciata obce, oczysc ja.

Nie mozna potaczyc sie
z WiFi

« Zty sygnat WiFi. Sprawdz, czy jest do dyspozycji wiasciwe pokrycie sygnatem WiFi.

« Potaczenie z WiFi odbywa sie w niezwykty sposdb. Zresetuj WiFi, pobierz najnowsza
aplikacje, i sprobuj potaczyc sie ponownie.

« Nieprawidtowo wprowadzone hasto.

« Do dyspozycji jest router wykorzystujacy pasmo 5 GHz, odkurzacz automatyczny
moze faczyc sie tylko w pasmie 2,4 GHz.

Zaplanowane sprzatanie
nie odbyto sie

Niski stan natadowania akumulatora - zaplanowane sprzatanie moze rozpoczac sie
tylko wtedy, gdy poziom natadowania akumulatora wynosi co najmniej 30%.

Czy odkurzacz zuzywa
energie, jesli jest caty
€zas umieszczony
w stacji dokujacej?

Odkurzacz zuzywa matg ilos¢ energii, gdy jest trwale umieszczony w stacji dokujacej,
co pozwala na osiggniecie najlepszej mocy akumulatora.

Czy robot musi by¢
tadowany przez 16
godzin przez pierwsze 3
uzycia?

Akumulator litowy nadaje sie do uzycia natychmiast po natadowaniu, i nie posiada
efektu pamieci ogniw.




ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW
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Komunikat glosowy

Problem

Error 1: Oh dear! | cannot find the dust collector

Uruchomiono sprzatanie po wyjeciu pojemnika na kurz.

Error 2: Please check if the radar on top has been covered
or blocked

Gorny czujnik jest zastoniety albo znajduje sie
w otwartej przestrzeni (na obszarze 6x6 m? nie ma
zadnej przeszkody).

Error 3: Please place me in a new location and try again

Podnies odkurzacz i zatrzymaj go przez chwile
w powietrzu.

Error 4: Please scrub the cliff sensor, and restart me from
anew location

Czujnik przeciwko upadkowi jest zastoniety albo
znajduje sie w wysokosci.

Error 5: Please scrub the front sensor, and restart me
from a new location

Czujnikpodczerwieniantykolizyjny jestzanieczyszczony
albo zastoniety.

Error 6: Please scrub the right-hand sensor, and restart
me from a new location

Czujnik boczny jest zabrudzony lub zakryty.

Error 7. Please scrub the radar housing on top, and
restart me from a new location

Czujnik radaru antykolizyjnego jest zanieczyszczony
albo zastoniety.

Error 8: Please check if the bumper has been blocked in
some way

Czujnik krawedzi badz czujnik antykolizyjny jest
zawieszony.

Error 9: Master, please clean the dust container and filter

Pojemnik na kurz jest petny albo lub filtr wymaga
wymiany.

Error 10: Dust container has been removed, please clean
the container and filter

Po zasygnalizowaniu usterki 9 uzytkownik wyjat
pojemnik na kurz, co spowodowato uruchomienie
usterki 10.

Error 11: I'm stuck, please help me!

Odkurzacz gdzies utknat.

Error 12: Please place me correctly!

Odkurzacz jest nachylony.

Error 13: Please check if my wheels have become blocked
somewhere

Kotko napedowe zacieto sie albo jest zablokowane.

Error 14: Please check if the main brush has become
stuck

Szczotka gtéwna zacieta sie albo jest zablokowana.

Error 15: Please check if the side brushes have become
stuck

Mata szczotka boczna zacieta sie albo jest zablokowana.

Error 16: What's going on? Where is the docking station?

Nie znaleziono stacji dokujacej, albo stacja nie jest
podfaczona.

Error 17: Oh dear! Program error, please restart me

Nienormalny stan spowodowany nieznanym btedem,
zrestartuj odkurzacz.

Error 18: Error encountered initiating shutdown

Odkurzacz ostrzega uzytkownika i automatycznie
wytacza sie albo rozpoczyna fadowanie.

Error 19: Low battery, please recharge

W przypadku zbyt niskiego poziomu natadowania
akumulatora, gdy odkurzacz nie znajduje sie w stacji
dokujacej, a uruchamia sie sprzatanie (poziom
natadowania akumulatora spadt ponizej 10%).
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Error 20: To shut me down, please place me away from | Aby wytaczy¢ robota, nalezy odsuna¢ go od stacji
the docking station dokujacej.

Error 21: Collecting fan motor error Sprébuj ponownie podtaczy¢ przewdd zasilajacy, jesli

problem nie ustapi, skontaktuj sie z serwisem.

Error 22: The dust bag is not installed

LACZNOSC BEZPRZEWODOWA | KOMPATYBILNOSC
« Spoétka Jindfich Valenta - CONCEPT nie moze w zaden sposéb ponosi¢ odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
przypadkowe szkody, posrednie lub nastepcze, jak réwniez za utrate danych czy tez straty spowodowane
wyciekiem danych w ramach komunikacji odbywajacej sie za posrednictwem technologii bezprzewodowych.

« Nie mozna w 100% zapewni¢ pomysinej komunikacji bezprzewodowej wszystkich urzadzeri typu Smart oraz
sieci WiFi (routeréw). Ze wzgledu na réznorodnos$c¢ urzadzen obecnych na rynku, moga wystapi¢ przypadki, kiedy
charakter lub specyfikacja danego urzadzenia typu Smart czy tez sieci WiFi (routera) uniemozliwia tacznos¢,
ewentualnie tacznosc jest zaktécona. Na pomysine nawigzanie komunikacji bezprzewodowej za posrednictwem
sieci WiFi wptywa ponadto szereg innych czynnikdw, takich jak konfiguracja sprzetu i oprogramowania. Na facznos¢
pomiedzy odkurzaczem, a Twoja sieciag WiFi moga wptywac niekorzystnie takze sieci WiFi w otoczeniu, ktére moga
dziata¢ na tym samym kanale, a przez to zaktécac tacznos¢ (np. na osiedlach, w domach wielorodzinnych itp.).
Opisane powyzej fakty nie stanowig powodu do reklamacji urzadzenia.

« Wiascicielem i operatorem aplikacji jest podmiot trzeci (dalej ,Podmiot”), bedacy podmiotem réznym od spétki
Jindfich Valenta - CONCEPT (dalej tylko ,Sprzedawca”). Sprzedawca nie udostepnia Podmiotowi zadnych danych
osobowych. Klient, dokonujac rejestracji w aplikacji, udostepnia swoje dane bezposrednio Podmiotowi, ktory staje
sie administratorem danych osobowych. Dziatanie aplikacji i zwigzana z tym ochrona danych osobowych kieruja
sie zasadami opracowanymi przez Podmiot.

Sprawdz, czy worek na kurz jest prawidtowo wtozony.

Kompatybilnos¢:
System operacyjny urzadzenia typu Smart - Android 5.0 lub wyzszy
-1059.0 lub wyzszy
Sie¢ WiFi -24GHz
- zabezpieczenie WPA1 i WPA2 (zalecane WPA2)
UWAGA: Urzadzenie nie moze pracowac w sieciach WiFi zabezpieczonych za pomoca protokotu IEEE 802.1X (najczesciej
firmowe sieci WiFi).

OBSLUGA ZA POMOCA APLIKACJI

Aby umozliwi¢ obstuge urzadzenia za pomocg aplikacji, nalezy potaczy¢ go z Twoim telefonem oraz zezwoli¢ mu na
dostep do Twojej sieci WiFi.

Zalecana odlegtos¢ podczas ustawiania: do 4 metréw.

Przekonaj sie, ze odkurzacz automatyczny, router i Twoéj telefon znajduja sie blisko siebie tak, aby mogto odby¢ sie
bezproblemowe sparowanie.

Pobranie, instalacja aplikacji parowanie urzadzen

Pamietaj: Parowania odkurzacza dokonaj przy natadowanym akumulatorze, albo po umieszczeniu odkurzacza w stacji

fadujacej.

1. Wczytaj kod QR ponizej (rys. 1), albo wyszukaj aplikacje ,Concept Home” w Google Play lub App Store, i pobierz
aplikacje do swojego telefonu.

2. Jesli juz masz ,Concept Home”, otwoérz aplikacje, zaloguj sie, i dalej kieruj sie wskazéwkami dotyczacymi
sparowania.

3. Nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie oba przyciski sterowania na odkurzaczu, az rozlegnie sie sygnat gtosowy
parowania robota. Wskaznik wifi pod gérna pokrywa odkurzacza zacznie migac.

4. Pozniej w aplikacji wcisnij+ lub dodaj urzadzenie.

5. Wyswietli sie lista urzadzen, wybierz z listy.
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Wprowadz swoja sie¢ wifi i hasto lub zostanie to wypetnione automatycznie.

Kontynuowac zgodnie z instrukcjami aplikacji.

Przejdz do ustawien wifi w Twoim urzadzeniu mobilnym i potacz sie z wifi SmartLife-xxx i poczekaj na potaczenie.
Nastepnie cofnij sie do aplikacji i poczekaj, az urzadzenie sie sparuje. Po zakonczeniu parowania moze zaczaé
sterowac urzadzeniem za pomocg aplikacji mobilnej.

concept

5 Zadejte ovéfovaci kéd
Registrovat

Geskirepubiika

Nastavte heslo

concept

Co robi¢ w razie probleméw z parowaniem

.

Sprawdz, czy hasto Twojej sieci WiFi jest wpisane poprawnie.

Urzadzenie wspotpracuje tylko z sieciami WiFi 2,4 GHz.

Routerjestprzecigzony wielomainnymiurzadzeniami(szczegdlnie naosiedlach albow przypadku duzejkoncentracji
pofaczonych urzadzen smart). Stabilna praca wymaga, aby sygnat WiFi docierat do miejsc zamierzonego uzywania
odkurzacza, a jednoczesnie byt wystarczajaco silny.

- zrestartuj odkurzacz, jak rdwniez urzadzenie smart, a powtdrz procedure;

- jesli jest to mozliwe, sprébuj dokonac restartu takze samego routera WiFi;

Jesli w Twoim urzadzeniu smart pracuje system Android 6.0 lub wyzszy, konieczne jest wigczenie funkgji
wykrywania potozenia.

Gdy tylko dokonasz sparowania odkurzacza z Twoim urzadzeniem smart, za posrednictwem aplikacji ,Concept
Home”, nie ruszaj wiecej stacji dokujacej oraz nie przemieszczaj jej. Odkurzacz korzysta ze stacji fadujacej jako
z punktu orientacyjnego na mapie.

Przemieszczenie stacji dokujacej grozi utrata wygenerowanej mapy, tacznie z wyznaczonymi strefami sprzatania,
jak rowniez strefami zabronionymi! Odkurzacz utworzy nowa mape, ktéra nadpisze mape wczesniejsza.

SERWIS

Bardziej kompleksowa konserwacje lub naprawy wymagajace ingerencji w wewnetrzne elementy produktu powinien
wykonywac wykwalifikowany specjalista lub serwis.

OCHRONA SRODOWISKA

Preferujemy recykling materiatow opakowaniowych oraz starych urzadzen elektrycznych.
Karton od urzadzenia mozna odda¢ w punkcie zbiérki odpadéw sortowanych.
Plastikowe worki z polietylenu (PE) nalezy odda¢ w punkcie zbiérki materiatdw do recyklingu.

Recykling urzadzenia po zakonczeniu uzytkowania:

Ce:

Urzadzenie jest oznakowane zgodnie z dyrektywa europejska 2012/19/EU w sprawie zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE). Symbol na produkcie lub jego opakowaniu oznacza,
ze takiego produktu nie wolno traktowac¢ jako odpadu komunalnego. Nalezy przekaza¢ go do
punktu zbiérki i recyklingu urzadzen elektrycznych i elektronicznych. Zapewnienie prawidtowej
utylizacji produktu zapobiega negatywnemu oddziatywaniu na $rodowisko i zdrowie ludzi, jakie
mogtoby wynikac z niewtasciwej utylizacji produktu. Utylizacje nalezy wykonac zgodnie z przepisami
dotyczacymi postepowania z odpadami. W celu uzyskania szczegétowych informacji na temat
recyklingu produktu nalezy zwrdécic sie do lokalnego urzedu, firmy zajmujacej sie utylizacja odpadéw
z gospodarstw domowych lub sklepu, w ktérym zakupiono produkt.

Produkt spetnia wszystkie stosowne wymagania podstawowe, naktadane na niego przez dyrektywy

Tekst, wyglad i specyfikacja techniczna moga ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia, do czego zastrzegamy
sobie prawo.
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KOSZONETNYILVANITAS

Kdszonjiik, hogy megvésarolta ezt a Concept markaju késziiléket, és kivanjuk, hogy hasznalata sordn végig elégedett
legyen termékiinkkel.

Az elsé hasznalat el6tt figyelmesen tanulmanyozza &t az egész hasznalati Gtmutatdt, és érizze meg. Gondoskodjon
réla, hogy a terméket kezel6 valamennyi személy megismerje az Gtmutaté tartalmat.

Miiszaki adatok
Teljesitményfelvétel 50 W
Az akkumulator fesziiltsége 14,4V
A tapadapter fesziiltsége AC 100-240V - 50/60 Hz
Zajszint 75dB
Akkumulator 5200 mAh, Li-lon
Mdkodési idé 300 perc
A teljes feltoltés idGtartama 5ora
Frekvenciatartomany 2412 - 2472 GHz
Az adé teljesitménye (max.) 18,711 dBm

FONTOS
Az elektromos halo6zathoz vald csatlakoztatas el6tt szemrevételezéssel ellendrizze, hogy az egység nem sériilt,

és a szallitas soran sem karosodott.

FONTOS BIZTONSAGI FIGYELMEZTETESEK

Ne hasznalja a terméket az ebben az utmutatdban leirtaktdl eltéréen.
Az elsé hasznalat elétt tavolitson el a készilékrél minden csomagolé- és
marketinganyagot.

Hasznalat el6tt tdvolitson el a padlorél mindent, ami zavarhatja
a hatékony és problémamentes takaritast (kabelt, papirt, ruhat, foldig
éré asztalterit6t és fliggonyt).

Csak ehhez a modellhez val6 eredeti tartozékokat és potalkatrészeket
hasznaljon.

Ha a robotporszivé éltal tisztitandé teriileten lépcs6k vannak, feltétlendil
be kell allitani egy tiltott zonat, vagy mas mdédon meg kell akadalyozni,
hogy a porszivo leessen a [épcsén.

Ne Uljon a porszivora, és ne tegyen ra mas targyakat.

A késziléket csak hdaztartasban, 0 °C és 40 °C kozti hémérsékleten
hasznalja.

Hasznalat el6tt gy6z8djon meg arrdl, hogy a 2in1 portartdly + viztartaly
vagy a torlémodul és a tisztitdszovetek megfelel6en vannak-e felszerelve.

concept

Hajat, ruhdjat, ujjait vagy mas testrészeit ne tegye a fékefe kozelébe.
A fékefét és a porszivd szivo részét tartsa tisztan, tavolitsa el bel6le a hajat
és a port, mert ezek gyengithetik a szivasi tulajdonsagokat és a takaritas
min6ségét.

Ne hasznalja a késziiléket nedves vagy vizes padlon.

Ne porszivozzon folyadékot, égé cigarettat, szilankokat és éles
targyakat, gyufat és mas gyulékony anyagot, nagyobb darab papirokat,
m(ianyagzacsk6t vagy mads targyakat, amelyek meghibasodast
okozhatnak a porszivéban.

Porszivozas kdzben ne hagyja, hogy a porszivéd dtmenjen a szabadon
lévé kabeleken.

A késziilék karbantartasakor és tisztitasakor a kapcsolét allitsa kikapcsolt
allasba.

A szényeget a felmosaskor rogziteni kell, hogy a robot ne guruljon ra
a tisztitas soran, és hogy a szényeg ne legyen nem kivantan nedves.
A sz6nyegtisztitasi mod a Concept Home mobilalkalmazasban allithat6
be.

Ne tegye a késziiléket olyan helyre, ahonnan konnyen leeshet (asztal,
szék).

Ha a robotba felmosdszdvetet tartalmazé felmosémodul van beszerelve,
és azt szeretné feltolteni, a feltdltés el6tt mindig tavolitsa el a
felmosémodult a robotbal.

A késziilék toltése el6tt gy6z6djon meg rdla, hogy megfeleléen
csatlakoztatva van a tolt6allomas.

Szélséséges hémérsékleti viszonyok vagy nem megfelel6 hasznalat
esetén az akkumulatorbdl folyadék szivaroghat. Ha a folyadék a béréhez
ér,azonnal mossa le folyé viz alatt. Ha a szemébe kerdil, azonnal 6blogesse
legalabb 10 percig foly6 vizzel. Forduljon orvoshoz.

Ha a terméket meg akarja semmisiteni, el6szor valassza le azakkumulatort
a készulékrdl.

Amennyiben a készilléket szallitja, vagy sokdig nem hasznalja, allitsa
a kapcsolot kikapcsolt allasba. Ezzel meghosszabbitja az akkumulator
élettartamat.

Ellendrizze, hogy a csatlakoztatott fesziiltség megfelel-e a tipuscimkén
megadott értékeknek. Ne csatlakoztassa a készliléket elosztéhoz vagy
hosszabbitéhoz.
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« Amikor kihuzza a tolt6allomast a konnektorbdl, soha ne hiuzza ki a
tapkabelt, hanem fogja meg a dugét, és huzza le. Ne kezelje a dugot
vagy a késziiléket nedves kézzel.

+ Ne engedje, hogy a késziiléket jatékra hasznaljak.

« A késziilék tisztitdasdhoz ne haszndljon durva és kémiailag agressziv
anyagokat.

« Akészulék csak haztartasi hasznalatra alkalmas, kereskedelmi hasznalatra
nem valo.

« Se a tapkabelt, se a csatlakozdt, se a készlléket ne meritse vizbe vagy
mas folyadékba.

« Ne javitsa maga a készliléket. Forduljon szakszervizhez, és elézze meg
a szakszerttlenségbdl ered6 sériilést.

« Ezt a késziiléket csak 8 évnél id6sebb gyerekek hasznalhatjak, és olyan
csokkent fizikai vagy mentalis képességli személyek, akik felligyelet alatt
vannak, vagy ismertették veliik a késziilék biztonsagos hasznalati modjat
és tisztaban vannak az esetleges veszélyekkel. A karbantartast és tisztitast
gyerekek nem végezhetik, ha nem idésebbek 8 évnél, és nincsenek
felligyelet alatt. A 8 évnél fiatalabb gyerekeket tartsa tavol a készlléktdl
és a vezetékektdl. Gyermekeknek tilos a késziilékkel jatszani.

« A 3 évnél fiatalabb gyermekeket meg kell akadalyozni benne, hogy
hozzéférjenek a késziilékhez, ha nincsenek folyamatos ellendrzés alatt.

« A gyartd és az EU-beli forgalmazé nem felelds a késziilék izemeltetése
altal okozott karokért pl. sériilés, égés, tliz, mas targyak értékvesztése
stb.

« A tapkabel sériilése esetén annak cseréjét bizza szakszervizre, hogy
elkeriilje veszélyes helyzetek kialakuldsat. Sérilt hdlézati kabellel
a késziiléket tilos hasznalni.

« A robotporszivot csak az eredeti, hozza mellékelt tapadapterrel szabad
hasznalni. Veszélyes helyzetek kialakulasanak elkeriilése érdekében soha
ne hasznaljon mas tipusu adaptert.

Ha nem tartja be a gyarto utasitasait, az esetleges javitasra nem
vonatkozik a jotallas.

Gondosan ellendrizze, hogy kicsomagolta-e az 6sszes tartozékot,
javasoljuk, hogy a jotallasi ido lejartaig 6rizze meg az eredeti
papirdobozt, a felhasznaloi kézikonyvet és a csomagoléanyagot.
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A TERMEK LEiRASA

Lézeres tavolsagmérd

Utkozésgatlo érzékeld a radarérzékel6hoz
Lézeres érzékeld

Lokharito

Oldalsé érzékel6

Tolt6 érintkez6k

Kozépso kerék

Oldalsé kefék
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Dokkol6 allomas

Fedél
Allomés teste
Kijelz6
Szivényilas
Gomb a porszivo toltéséhez
A dokkol6éllomas toltési érintkezdi
Levegd kimeneti nyilds
Toltésjelzé
A tartély porszivozasi jelzéje
0Teli zsék jelz6
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9 Akkumulétorfedél

10 Futdkerék teljes balra

11 Futokerék teljes jobbra

12 Forgdkefe

13 Forgdkefe burkolat raccsal
14 Szlréfedél

15 Gomb a tartaly eltavolitdsahoz
16 Visszaallitd gomb
17 Vezérl6késziilék




Az alkatrészek jegyzéke
Forgdkefe
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ALAPFUNKCIOK .

Takaritas / bekapcsolas és kikapcsolas O

« Rovid megnyomadssal elinditia vagy megallitja
a takaritast.

e 5 maésodperces nyomva tartdssal a késziiléket be-
vagy kikapcsolja.

Toltés / helyi takaritas ©

e Rovid megnyomdssal elinditia vagy megdllitja
a toltést.

« Nyomja meg hosszan 5 masodpercig a gombot a helyi
tisztitas elinditadsdhoz.

WiFi reset

. Tartsa nyomva egyszerre mindkét gombot
3 mésodpercig.

« Megjegyzés: A késziilék alaphelyzetbe éllitésahoz
nyomja meg mindkét gombot korilbelil 15
masodpercig.

TELEPITES

1. Csatlakoztassa a tapkabelt.

Megjegyzés:

« Biztositson legaldbb 6 cm tévolségot a faltdl, legalabb
0,5 m-t a dokkoléallomés mindkét oldalan és legalabb
1,5 m-t az &llomas el6tt.

e Ha a tdpkabel fliggélegesen feszil, el6fordulhat,
hogy a késziilék kihuzza, és emiatt a dokkold allomas
kikapcsol.
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Dokkolééllomas
Oldalsé kefepar
Tisztitokefe

9 Porzsidk

10 Torlémodul

11 11 2inT télca

0 N O

2. A dokkolé allomast ne tologassa, és ne tegye ki
kozvetlen napfénynek.

Megjegyzés: A kdzvetlen napfény megzavarja a dokkold

allomas jelét, és ezért elképzelhetd, hogy a késziilék nem

tud ra megfelelGen visszatérni.

3. Oldalkefék felszerelése
Gy6z6djon meg réla, hogy a bal oldalkefe (L) és a jobb
oldal kefe (R) jelzése megfelel az als6 burkolaton
feltiintetett L és R megjelolésnek. Nyomja az L és R
oldalsé keféket, amig “kattand” hangot nem hall.

4, Uzembe helyezés és toltés
A robotot a © gomb hosszd megnyomasdval
kapcsolhatja be. Ha a tapelldtds kontroll-ldmpaja
normalisan be van kapcsolva, toltse fel a robotot
a dokkol6 alloméson.
A téltés a porszivd (& gombjaval, a dokkoloallomas
{3 toltégombjaval, a mobilalkalmazassal vagy a
taviranyité > gombjéval indithato.

Megjegyzés: Ha a késziiléket nem lehet elinditani, mert

gyenge az akkumulator, toltse fel a dokkol6 allomason, és
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ezutan a késziilék magatdl beindul. A késziilék csak akkor
tud megfeleléen mikodni, ha az akkumulator toltottségi
szintje 220 %.

5. A mobilalkalmazas csatlakoztatasa (ezt a lépést
atugorhatja)
Olvassa el a WiFi-csatlakozasra vonatkozo utasitasokat,
és csatlakoztassa a mobilalkalmazast.

6. A takaritas megkezdése
A robot bekapcsoldsa utdn nyomja meg réviden a
gombot (*) a roboton, vagy inditsa el a tisztitast a
mobilalkalmazas vagy a tdvirdnyitd segitségével (a
robotot a hasznalat sordn barmikor sziineteltetheti a
gomb megnyomasaval).

Megjegyzés:

« A robotporszivd nem hasznalhaté folyadékok
eltavolitasara.

« Ha az akkumulator tolt6ttségi szintje 15 % alatt van,
a késziilék nem tud m(ikddni. llyen esetben a téltse
fel.

« Ha az akkumuldtor toltéttségi szintjie 15 % ala
stllyed, a késziilék automatikusan visszatér a dokkold
allomasra.

« Hasznalat el6tt tavolitsa el a vezetékeket (a dokkold
dllomas tapkabelét is) a foldrél, nehogy dramsziinetet
okozzon, targyak vagy vezetékek sériiljenek, amikor
a készlilék becsipi 6ket.

7. A felmosomodul felszerelése
a)A felmosérongy felszerelése: a felmosérongyot
rogzitse egyenesen a felmosémodul aljahoz.

Felmosémodul

Megjegyzés: A felmosérongyot hasznélat utan tisztitsa
ki, hogy j6 éllapotban maradjon.
b) Toltse fel a 2az1-ben tartalyt: nyissa fel a fedelet, és

toltse meg vizzel.
2az1-ben tartaly

Megjegyzés: A viztartaly feltoltése el6tt tavolitsa el a
portartalyt. Ez megakadalyozza, hogy nem kivant viz
kertiljon a portartalyba.

¢) Szerelje fel a modult:
Tartsa a gombot a tartdly kozepén, és csusztassa
vizszintesen a robot hatuljan. A 2 az 1-ben tartdly a
helyére keriil, és a késziilék hangjelzést ad. A 2az1-
ben tartdlyba tegye be a felmosémodult. Amikor
kattanast hall, a modul megfeleléen be van téve.

8. A felmosémodul eltavolitasa
Amikor a robot befejezi a munkat, nyomja meg a reteszt
mindkét oldalon, hatrafelé vegye ki a felmosémodult,
ontse ki a vizet a 2az1-ben tartalybdl, és tisztitsa meg
a rongyot (takaritas kdzben a robotot ne mozgassa és
ne forditsa fel).

9. A felmosémodul hasznalatira vonatkozé

utasitasok

e A felmosémodult csak akkor hasznédlja, ha szemmel
tudja tartani.

« Biztonsagi okokbdl gondoskodjon rdla, hogy
a felmosémodul ne legyen a késziilékben toltéskor,
vagy ha nem hasznélja.

« Ne prébaljon szényeget felmosni.

« A legjobb hatés elérése érdekében a felmosémodult
csak a padld haromszoros felseprése vagy
felporszivdzasa utan hasznalja.

« Ha vizet akar hozzddnteni vagy meg akarja tisztitani
a rongyot, mikozben a készilék mikodik, allitsa
meg, és a 8. és 9. lépés alapjan vegye ki, majd
tegye vissza a felmosémodult. Ne tolja el és ne
forditsa fel a késziiléket, nehogy hibas legyen
a helymeghatérozas vagy elvesszen a térkép.

e A készilék  felmosds  funkcidjanak  célja
a takarékossag, és hozzajarul a mélytakaritashoz is.
Nem tudja azonban eltavolitani az erésen megtapadt
szennyezédéseket, és ezzel helyettesiteni az emberi
erét.

« A felmosas hatékonysaganak novelése érdekében
a felmosas el6tt a felmosdrongyot nedvesitse meg.

« Haarobot fel van szerelve szovettorlé6 modullal:

- ne toltse fel.
- a szennyez6dés nem fog kiszivddni a 2in1 talcabdl.




Ha azt szeretné, hogy a robot felmosas kdzben
keriilje a sz6nyeget, dllitsa be a Concept Home
mobilalkalmazasban a sz6nyegtisztitasi médot.

HASZNALAT

BEKAPCSOLAS/KIKAPCSOLAS ,

Hosszan, 5 méasodpercig tartsa lenyomva a O gombot,
a kontroll-lampa kigyullad és a késziilék bekablcsol.
Hosszan, 5 méasodpercig tartsa lenyomva a O gombot,
amikor a készulék készenléti (izemmodban van,
és a késziilék kikapcsol.

MEGJEGYZES: A késziiléket nem lehet kikapcsolni, amikor
éppen tolt.

TAKARITAS/SZUNETELTETES

A késziilék bekapcsoldsa utan réviden nyomja meg a O
gombot, vagy inditsa el a késziiléket a mobilalkalmazas
segitségével vagy tavirdnyitoval (a mlikodést barmelyik
gomb megnyomadséval sziineteltetheti).

TOLTES

Automatikus lizemmoéd: Munka utan a gép
automatikusan visszatér a dokkoloallomasra, ahol
a szennyezddéseket kiszivja a tartalybol.

Kézi iizemméd: Sziinetel§ &llasban a © gomb rovid
megnyomaséaval elkezdheti a toltést, vagy toltheti
a késziiléket a mobilalkalmazés vagy a tavirdnyitd
segitségével.

Megjegyzés: Ha a késziilék nem talalja a dokkol6 allomast,

kézzel tegye vissza a késziiléket a dokkold &llomasra.

KOMPLETT AUTOMATIKUS TISZTITAS

A robot a bekapcsolas utan végrehajt egy vizsgalatot,
térképet generdl, és intelligensen teriiletekre osztja. Ezt
kovetéen alaposan, egyenként felporszivézza a falak
menti teriileteket, és megtervezi azives / S-alaku takaritasi
Utvonalat. A takaritds utdn a robot automatikusan
visszatér a toltéalapzatra.

Megjegyzés: Takaritas kdzben ne mozgassa a robotot
tdl gyakran és 6nkényesen. Athelyezés utan a robotot
tegye az eredeti helyére. Amikor Gjraindul, megprébalja
Ujra elhelyezni magat. Miutan sikerilt tajékozodnia,
koveti a tervezett Utvonalat és folytatja a munkat. Ha
a tajékozodas nem sikerdil, a robot torli az el6z6 feladatot,
térképet készit, és uUjra kitakarit. Akkor is, ha nem taldlja
a toltbalapzatot.

TAKARITAS ALKALMAZAS SEGITSEGEVEL

Ha egy hely gondosabb takaritast igényel, a felhasznalé
az alkalmazasban lathat6 térképen kijeldl egy 1,5 m x
1,5 m-es teriiletet, amit ki akar takaritani. A készllék
automatikusan dtmegy erre a helyre, és takaritani kezd.
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LOKALIS TAKARITAS ALKALMAZAS NELKUL

Ha a robotot nem tudja mobilalkalmazassal vezérelni,
helyezze 4t kézzel oda, ahol takaritani akar. Nyomja a &
gombot 5 méasodpercig, és a robot dupla takaritast hajt
végre a starthelytdl 1,8 x 1,8 m méteres korzetben.

ZONATAKARITAS

A mobilalkalmazads segitségével dllitsa be annak
ateriiletnek a helyét és méretét, amelyet ki akar takaritani.
Max. 5 teriiletet allithat be. A robot azokon a teriileteken
fog takaritani, amelyeket beallitott.

HELYISEG KITAKARITASA

Amobilalkalmazas segitségével vélassza ki a kitakaritandé

helyiséget.

TILTOTT ZONA

A mobilalkalmazés segitségével éllitson be egy vagy

tobb tiltott teriiletet. A robot ezeken a tiltott teriileteken

nem fog takaritani, csak a tébbi helyen.

Megjegyzés: A tiltott teriiletre a robot lokalizacios hiba,

érzékelShiba vagy egyéb okbdl juthat be.

« A tartosan tiltott teriiletek érvényiiket veszthetik, ha
jelentésen megvaltozik a téltéalapzat vagy a butorok
elhelyezkedése. Ezért igyekezzen takaritds kozben
nem mozgatni a robotot, és semmilyen mas médon
ne avatkozzon bele a munkéjéba.

« Atartosan tiltott zona a térkép frissitésekor torlédik.

FELMOSASMENTES OVEZET

A mobilalkalmazas  segitségével allitson  be
felmosasmentes dvezetet. Ha a robot felmosomodult is
tartalmaz, nem megy be erre a teriiletre. Ha a késziilék
csak porszivozik, akkor bemegy.

ATAKARITAS MEGTERVEZESE

A rogzitett takaritdsi id6tartamot a mobilalkalmazas
segitségével lehet bedllitani. A robot a bedllitott
idépontban automatikusan megkezdi a takaritast,
és amikor befejezte, visszatér a dokkolédllomasra.

WIFI RESET

Ha a router konfiguraciéjanak vagy jelszavanak
modosuldsa vagy egyéb ok miatt nem lehet
a mobiltelefonnal kapcsolddni a késziilékhez, tartsa
nyomva 3 masodpercig egyszerre a () és a @ gombot.
Amig a hangjelzés meg nem szélal, és az ikonok
narancssargara nem valtanak. Kévesse az alkalmazasban
talalhato utasitasokat az ujrakapcsolashoz.

CSENDES UZEMMOD

A csendes lzemmddot az alkalmazasban vagy a
tavirdnyitoval aktivdlhatja. A robot hangjelzései és az
litemezett takaritas a bedllitott id6 alatt el lesz nyomva
(inaktiv). A takaritas manualisan is elindithato.
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AUTO BOOST

Szényeg  érzékelése esetén a  szivoteljesitmény
automatikusan a legmagasabb szintre emelkedik.

A SZIVOTELJESITMENY BEALLITASA

A szivételjesitményt kikapcsolhatja vagy beallithatja
a mobilalkalmazas vagy a tavirdnyit6 segitségével.

AVIZARAMLAS BEALLITASA
A vizdramlast a mobilalkalmazds vagy a taviranyité
segitségével dllithatja be.

ATAVIRANYITO HASZNALATA
1. Automatikus tisztitds/sziinet
Elére iranyulé mozgas

Balra fordulds
Szivételjesitmény beallitdsa
Csendes lizemmod

A gomb megvilagitasanak ki/bekapcsoldsa
Toltés inditasa/leallitasa
Jobbra fordulas

Keresse meg a robotot

10. Vizéaramlas beallitasa

11. Helyi tisztitas
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Megjegyzés: Ahhoz, hogy minden megfelel6 beallitas
hatékony legyen, a tdviranyitét a robotporszivé eliilsé
részére kell iranyitani, mégpedig elég kozelrdl.

MINDENNAPOS KARBANTARTAS

Fokefe (rendszeresen tisztitsa)

1. Forditsa fel a késziiléket, és nyomja meg a fékefe
boritasan 1évé reteszt, hogy ki tudja huzni.

2. Egy kis kefe segitségével tévolitsa el a port a fékefe
belsejébdl, és a fokefét tisztitsa meg.

3. Rakja Ossze Ujra a fokefét, és nyomja le a boritast, hogy
a retesz a helyére pattanjon.

Oldalsoé kefék (rendszeresen tisztitsa)

1. Forditsa meg a robotot, és huzza felfelé az oldalsd
keféket.

2. 2.Tavolitsa el a hajszalakat és egyéb szennyez6déseket,
majd helyezze vissza az oldals6 keféket. Gy6zédjon
meg arrol, hogy a bal oldali kefe (L) és a jobb oldali kefe
(R) megegyezik a porszivé alsé boritasan taldlhaté L és
R szimboélumokkal.

Megjegyzés: Tokéletes tisztito hatasuk biztositasa
érdekében az oldalso keféket 3-6 havonta ajanlott
cserélni.

Portartaly és sziiréracs (rendszeresen tisztitsa)

1. Nyomja meg a gombot, és a portartalyt hatrafelé
huzza ki.

2. A portartélyt nyissa ki és tisztitsa ki.
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A LEGGYAKORIBB PROBLEMAK

A sziiréracs tisztitasa (rendszeresen tisztitsa)

Leesésgatl6 érzékeld

1. Hosszabb hasznélat utan tavolitsa el a HEPA-sz(ir6t és
a habsz(ir6t.

I Toltécsatlakozo Hiba Megoldas

2. Oblitse le tiszta vizzel.

3. Tordlje le az egyes részeket, és hagyja szabadon
szaradni.

4, Szaritds utan szerelje 0Ossze Gket a megfeleld
sorrendben: racs - habsz(ir6 - HEPA-sz(ir6.

A robot nem indul be « Ha az akkumuldtor toltottsége alacsony, helyezze a robotot a dokkold allomasra és
illessze a lap érintkez6ihez, a késziilék automatikusan beindul (ha a robot teljesen ki
van kapcsolva, lehet, hogy egy révid ideig tarté toltés utan indul csak be).

« Ne hasznalja a késziiléket 0 °C-nél alacsonyabb vagy 40 °C-nal magasabb kérnyezeti
hémérséklet esetén.

Arobotot nem lehet « Tavolitsa el a robotot a dokkoldallomastol, és ellenérizze, hogy a dokkol6éallomas
feltolteni tapkdbele megfelel6en csatlakozik-e a halézathoz.
« Ha rossz az érintkezés, tisztitsa meg a dokkold allomas érintkezé feliileteit és
toltéérintkez6k a roboton.

Megjegyzés:

o A szliréracsot tiszta vizzel oblitse le, ne adjon hozza
semmilyen tisztitészert.

« Soha ne tisztitsa a szlr6racsot kefével vagy az ujjaival.

o A sziiréracsot hagyja legalabb 24 éran keresztiil
a levegén szaradni.

Felmosémodul (minden hasznalat utan tisztitsa)
1. Tavolitsa el és tisztitsa meg a rongyot.
2. Széritsa ki a viztartalyt.

Erzékel6k (rendszeresen tisztitsa)

Az érzékelSket egy puha ronggyal az aldbbi mddon

tisztitsa meg:

1. A robotot tisztitds kozben tartsa kikapcsolva. Tisztitsa
meg az oldalérzékel6t, az esésérzékelSket, a robot
aljan 1év6 toltéérintkezéket és a képen lathaté egyéb
érzékeldket.

2. Huzza ki a dokkolédllomést a halézatbdl, és tordlje le a
dokkoldallomds tolt6érintkezéit.

Oldalso érzékel6

Erzékel6k (havonta tisztitsa)
LDS lézeres
tavolsagméré
Utkdzésgatlo

érzékel6 a radarhoz T

Utkozésgatlo
érzékeld

Infravoros
toltésérzékel 6

Akkumulator

o A késziilék nagyon nagy teljesitményd litium-ion
akkumulatorokkal rendelkezik. Ha meg akarja &rizni
az akkumuldtor teljesitményét, a mindennapos
hasznélat sordn tartsa a késziiléket feltoltve.

« Ha a késziiléket sokdig nem haszndlja, kapcsolja ki
és tegye el. Toltse fel legalabb haromhavonta, hogy
megel6zze az akkumulator tulzott lemerilés miatti
meghibasodasat.

Firmware frissités

A firmware-t a mobilalkalmazas segitségével frissitheti.

Ha kiderll, hogy Uj firmware all rendelkezésre,

a figyelmeztetés alapjan végezze el a frissitést. A firmware

frissitésekor az akkumuldtor toltottségi szintjének 50%-

on vagy felette kell lennie, és a dokkold allomason kell

tartézkodnia.

Dokkol6 allomas

« Ne hasznalja porzsdk és durva sz(iré nélkdil.

o Ellenérizze a zsédk allapotat a dokkol6dllomason,
ha a zacské megtelt, cserélje ki Ujra.

« Tisztitsa meg a tolt6érintkezéket és a szivonyilast.

« Vegye ki a dokkol6dllomds durva sziiréjét, és oblitse
le vizzel. Hagyja megfelel6en megszaradni, és térjen
vissza.

A robotot nem lehet

utantolteni prébalja Ujra.

A robot tul messze van a dokkol6 allomastol, helyezze a dokkold dllomas kozelébe és

Abnormalis viselkedés

Kapcsolja ki, és inditsa Ujra a robotot.

Hasznalat kozben
szokatlan zaj hallatszik

Lehet, hogy a fékefét, az oldalkefét vagy a kereket egy idegen targy boritja, kapcsolja
ki a robotot és tavolitsa el az idegen targyat.

Csokken a takaritasi « Aportartaly tele van. Tisztitsa ki.
képesség vagy o Eltomo6dott szdrd. Tisztitsa meg vagy cserélje ki.
a késziilékbdl porhull | «  Afékefétidegen targyak boritjak be, tisztitsa meg.

rendelkezik.

Nem lehet csatlakozni | « Rossz a WiFi-jel. Ellenérizze, megfelel6-e a WiFi lefedettség.
a WiFi-hez « A WiFi szokatlan mddon csatlakozik. Resetelje a WiFi-t, toltse le a legujabb
alkalmazast és probaljon ujra csatlakozni.
« Rosszul adta meg a jelszot.
« 5 GHz frekvenciasavu routere van, a porszivé pedig csak 2,4 GHz frekvenciasavval

tortént meg

A tervezett takaritds nem | Ha az akkumuldtor toltottsége alacsony, a tervezett takaritdst csak akkor lehet
elkezdeni, ha az akkumulator t6lt6ttsége legaldbb 30 %.

Fogyaszt a robot
energiat, ha
folyamatosan a dokkold
allomason van?

A robot akkor is hasznal egy kis mennyiségl energiat, ha folyamatosan a dokkold
dllomdson van, ez biztositja az akkumuldtor legjobb teljesitményét.

Arobotot az elsé 3
hasznéalathoz 16 éran &t | memodriaeffektussal.
kell tolteni?

A litiumakkumulatort kozvetlendil feltoltés utan hasznalni lehet, és nem rendelkezik

HIBAELHARITAS

Hangjelzés

Probléma

Error 1: Oh dear! | cannot find the dust collector

A takaritast gy kezdte el, hogy ki volt véve a portartaly.

Error 2: Please check if the radar on top has been covered
or blocked

A fels6 érzékel6 le van takarva, vagy nyilt terepen van
(6x6 m?-es teriileten nincs akadaly).

Error 3: Please place me in a new location and try again

Tegye dt a robotot, vagy emelje a levegébe.

Error 4: Please scrub the cliff sensor, and restart me from
anew location

Az esés elleni érzékeld le van takarva, vagy magasban
van.
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Error 5: Please scrub the front sensor, and restart me
from a new location

Az infravoros litkozésgatlo érzékeld szennyezett vagy le
van takarva.

Error 6: Please scrub the right-hand sensor, and restart
me from a new location

Az oldalsé érzékel6 beszennyez6dott vagy le van
takarva.

Error 7: Please scrub the radar housing on top, and
restart me from a new location

Aradaros litkozésgatlo érzékel6 szennyezett vagy le van
takarva.

Error 8: Please check if the bumper has been blocked in
some way

A perem- vagy Uitkdzésgatlé érzékel6t valami blokkolja.

Error 9: Master, please clean the dust container and filter

A portartaly tele van, vagy a sz(r6t ki kell cserélni.

Error 10: Dust container has been removed, please clean
the container and filter

A 9. hiba jelzése utan a felhasznald kivette a portartalyt,
és ezzel a 10. zavar alakult ki.

Error 11: I'm stuck, please help me!

A robot valahol elakadt.

Error 12: Please place me correctly!

A robot megdélt.

Error 13: Please check if my wheels have become blocked
somewhere

A hajtokerék elakadt vagy belegabalyodott valamibe.

Error 14: Please check if the main brush has become
stuck

A fékefe belegabalyodott valamibe vagy elakadt.

Error 15: Please check if the side brushes have become
stuck

Az oldalkefe belegabalyodott valamibe vagy elakadt.

Error 16: What's going on? Where is the docking station?

A dokkol6 dllomast nem sikerilt megtaldlni, vagy nincs
csatlakoztatva.

Error 17: Oh dear! Program error, please restart me

Abnormalis dllapot azonositatlan hiba miatt, inditsa djra
a robotot.

Error 18: Error encountered initiating shutdown

A robot figyelmezteti a felhaszndlét, majd
automatikusan kikapcsol vagy tolteni kezd.

Error 19: Low battery, please recharge

Ha az akkumuldtor toltottsége tul alacsony, a robot nem
a dokkol6 allomason van, és elkezd6dik a takaritas (az
akkumulator toltéttségi szintje 10 % alatt van).

Error 20: To shut me down, please place me away from
the docking station

A robot kikapcsolasdhoz téavolitsa el a robotot a
dokkoldallomasrol.

Error 21: Collecting fan motor error

Probdlja meg Ujra csatlakoztatni a tdpkabelt, ha a
probléma tovabbra is fenndll, forduljon a szervizhez.

Error 22: The dust bag is not installed

Ellendrizze, hogy a porzsék helyesen van-e behelyezve.
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VEZETEK NELKULI CSATLAKOZAS ES KOMPATIBILITAS

« A Jindfich Valenta - CONCEPT véllalat semmilyen moédon nem felelés semmilyen véletlen, kdzvetett vagy
kovetkezményes kérért, adatvesztésért vagy barmilyen olyan veszteségért, amely a vezeték nélkiili technolégién
alapulé kommunikacié sordn kiszivérgott informdciobol ered.

o A sikeres vezeték nélkiili kommunikacié nem garantdlhaté 100%-ban minden Smart késziilék és Wifi halézat
(router) esetén. Tekintettel a piacon fellelheté készilékek valtozatossdgéra eléfordulhat, hogy az adott Smart
késziilék vagy Wifi halézat (router) jellege vagy specifikdcidja lehetetlenné teszi vagy valamilyen médon
zavarja a csatlakozast. A Wifi-halézaton keresztiili vezeték nélkiili kommunikécio sikerességét egy sor tényezg,
koztlik a hardver és a szoftver konfiguracidja befolyasolja. A robot és a Wifi-haldzat kozti kapcsolatot negativan
befolydsolhatjak a kornyezé Wifi-hdlézatok, amelyek esetleg ugyanarra a csatornara vannak behangolva, és ezzel
zavarjak a csatlakozast (pl. lakotelepen, lakdhazban stb.). Az ilyen esetek nem adnak alapot a késziilékre vonatkozé
reklaméciora.

« Az alkalmazas tulajdonosa és lizemeltetéje egy harmadik fél (a tovabbiakban ,Harmadik”), aki nem azonos
a Jindfich Valenta - CONCEPT vallalattal (a tovabbiakban ,Eladd”). Az Eladé semmilyen személyes adatot nem ad
tovébb a Harmadik részére. Az alkalmazasba térténd regisztracié sordn a megrendel6 kozvetleniil a Harmadiknak
ad meg személyes adatokat, aki maga az adatkezel6. Az alkalmazésra és a személyes adatok ezzel kapcsolatos
védelmére a Harmadik szabalyai vonatkoznak.

Kompatibilitas:

Az okoskésziilék operaciés rendszere - Android 5.0 vagy magasabb
-10S 9.0 vagy magasabb

Wifi-halézat -2,4GHz

- WPA1 és WPA2 biztositas (WPA2 javasolt)
FIGYELMEZTETES: A késziilék nem iizemeltethetd IEEE 802.1X biztonsagi protokollal rendelkezé Wifi-halézaton
(rendszerint céges Wifi-halozat).

VEZERLES AZ ALKALMAZASSAL

Miel6tt az alkalmazassal vezérelni tudja a késziiléket, 6ssze kell kapcsolnia telefonjaval és lehet6vé kell tennie, hogy
elérje a WiFi halézatot.

Javasolt tavolsag a bedllitadsndl: 4 méteren beldl.

Bizonyosodjon meg réla, hogy a robotporszivo, a router és a mobiltelefonja kozel vannak egyméashoz, hogy gond nélkiil
pérositani lehessen.
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Zadejte ovéfovaci kéd
Registrovat

Ceski republika
smartly
designed

1.4bra 2. abra 4. dbra

Nastavte heslo

6. 4bra 10. dbra

Restartujte zafizen

Restartujte zafizen Pripojuji zafizeni

11. dbra 14. abra

Az alkalmazas letoltése és telepitése és a késziilék parositasa
Megj. A porszivo parositasat feltoltott akkumulkatorral vagy akér a téltéalapzaton llé porszivéval végezze el.

1. Szkennelje be az aldbbi QR-kédot (1. dbra), keresse meg a ,Concept Home"” alkalmazast a Google Play-en vagy az
App Store-ban, és toltse le mobiltelefonjara.

2. Ha mar rendelkezik a Concept Home-mal, nyissa meg az alkalmazast, jelentkezzen be, és kovesse a parositasra
vonatkozo utasitdsokat.

3. Nyomja meg és tartsa lenyomva egyszerre a porszivd mindkét vezérlé6gombjat, amig a robot parositdsahoz
sziikséges hangjelzés el nem hangzik. A porszivé felsé burkolata alatt 1évé wifi jelz6 villogni fog.

4. Majd az alkalmazasban nyomja meg a + vagy az uj késziilék hozzaadasa gombot.

Megjelenik a késziilékek listdja, valasszon.

6. [rja be wi-fi halézatat és jelszavat, vagy lehet, hogy magatél kitéltédik.

o
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7. Folytassa az alkalmazds utasitasai szerint.

8. Lépjen 4t a wifi bedllitdsokra mobilkészilékében, csatlakozzon a SmartLife-xxx wifihez, és varja meg, mig
a csatlakozas megtorténik.

9. Ezutan térjen vissza az alkalmazasba, és varjon, mig a késziilék parositasa megtorténik. A parositas befejezése
utan a késziiléket mobiltelefonjaval vezérelheti.

Figyelmeztetés parositassal kapcsolatos problémak esetén

« Ellenérizze, hogy a megadott WiFi-jelszé helyes-e.

o Akészllék csak a 2,4 GHz-es WiFi-hal6zatot tamogatja.

« Tul sok mas késziilék csatlakozik a routerhez (kiilondsen lakételepen vagy olyan helyen, ahol kis teriileten sok
okoskésziilék van hasznalatban). A stabil m(ikodéshez elengedhetetlen, hogy a Wifi jel elérjen a porszivdzni szant
helyre, és elég erés legyen.

- inditsa Ujra a porszivot és az okoskésziiléket, majd ismételje meg a folyamatot;
- ha lehetséges, probalja magat a Wifi routert is Gjrainditani;

« Ha okoskésziiléke Android 6.0-t vagy magasabbat hasznal, be kell kapcsolni a helymeghatarozas funkciot.

e Miutdn a porszivét a ,Concept Home” alkalmazas segitségével pérositja okoskésziilékével, ne mozgassa
a dokkol6dllomast, és ne is helyezze 4t. A porszivo a toltéallomdst hasznélja tajékozodasi pontnak a térképen.

« A dokkol6allomas athelyezésével kockéztatja a kigeneralt térkép, és ennek keretében a takaritasra engedélyezett
és tiltott zondk elvesztését! A porszivo Uj térképet general, amely felilirja az eredetit.

SZERVIZ

Nagyobb mértékd, vagy a termék belsé részeire is vonatkozé karbantartdst vagy javitast szakembernek vagy
szakszerviznek kell elvégeznie.

A KORNYEZET VEDELME

« Lehetdleg gondoskodjon a csomagol6anyagok és a régi késziilék ujrahasznositasardl.
o Akészllék dobozdt a szelektiv gydjtébe dobhatja.
« Apolietilén (PE) mianyagzacskokat adja le Gjrahasznosithaté anyagokat gydijté helyen.

A késziilék tjrahasznositasa az élettartama végén:

Ez az elektromos roller az eurépai Elektromos hulladékrol és elektromos berendezésekr6l (WEEE)
sz6l6 2012/19/EU irdnyelvnek megfeleléen van megjelélve. A terméken vagy a csomagolasan
talalhaté szimbdlum jelzi, hogy a termék nem tartozik a vegyes haztartdsi hulladék kozé. El kell vinni
olyan helyre, ahol az elektromos és elektronikus hulladékot gy(ijtik Ujrahasznositas céljabol. A termék
megfelel6 médon torténé megsemmisitésének biztositdsaval megakadalyozza a kdrnyezetet és
az emberi egészséget veszélyezteté negativ hatasokat, amelyeket a nem megfelelé hulladék-

I megsemmisités okozhatna. A megsemmisitést a hulladékgazdalkodasi el6irasoknak megfeleléen
kell végrehajtani. A termék Ujrahasznositasara vonatkozo részletesebb informaciokért forduljon az
illetékes helyi hivatalhoz, a haztartasi hulladék megsemmisitésével foglalkozé szolgaltatéhoz, vagy
az Uzlethez, ahol a terméket vasarolta.

< € Ez a termék megfelel az 6sszes vonatkozo EU irdnyelv kévetelményeinek.

A szovegben, a kivitelben és a mUszaki jellemzékben elézetes figyelmeztetés nélkiil sor kertilhet valtoztatasokra,
minden médositasra vonatkozo jog fenntartva.
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PATEICIBA

Pateicamies par $is “Concept” ierices iegadi. Ceram, ka basiet apmierinati ar o izstradajumu visu ta kalposanas laiku.

Pirms lieto3anas rlpigi izlasiet 30 lietosanas instrukciju un uzglabajiet to drosa vieta, lai nepiecieSsamibas gadijuma

V,

arétu parlasit. NodroSiniet, lai ari citi cilveki, kuri izmantos $o ierici, pirms tas lietosanas batu iepazinusies ar

noradijumiem.

Tehniskie dati

Jauda 50 W

Akumulatora spriegums 14,4V

Uzlades adaptera spriegums AC 100-240 V- 50/60 Hz

Trok3na limenis 75dB
Baterijas 5200 mAh, Li-lon
Darbibas laiks 300 min.
Pilnas uzlades laiks 5 stundas
Frekvencu diapazons 2412 - 2472 GHz
Raiditaja jauda (maks.) 18,711 dBm

SVARIGA INFORMACIJA
Pirms pievienosanas elektrotiklam vizuali parbaudiet, vai iericei nav defektu un vai parvadasanas laika ta nav
tikusi sabojata.

SVARIGI DROSIBAS NORADIJUMI

Lietojiet 30 ierici tikai ta, ka izklastits $aja lietoSanas instrukcija.

Pirms ierices pirmas izmantosanas nonemietvisu iepakojumu un reklamas
materialus.

Pirms ierices izmantoSanas paceliet no gridas visus priekSmetus, kas
varétu traucét efektivu un droSu uzkopsanu (vadus, papiru, apgérbus,
galdautus un aizkarus, kas pieskaras gridai).

Izmantojiet tikai Sim modelim izstradatos originalos piederumus un
rezerves dalas.

Ja teritorija, kuru uzkopj robotizétais puteklu sucgjs, ir kapnes, ir svarigi
noteikt ierobezotu zonu vai citadi novérst putek|u stcéja nokrisanu pa
kapnem.

Nesédiet uz putek|sticéja vai nenovietojiet uz ta dazadus priekSmetus.
lerici drikst izmantot tikai majsaimnieciba, temperatara no 0 °C lidz 40 °C.
Pirms lietosanas parliecinieties, ka putek|u tvertne 2in1 + Gdens tvertne
vai noslauk$anas modulis un tirisanas audumi ir pareizi uzstaditi.
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Nelieciet galvenas birstes tuvuma matus, apgérbu, pirkstus vai citas
kermena dalas. Nodrosiniet galvenas birstes un puteklsucéja suksanas
dalas tiribu, nonemiet matus un puteklus, kas var samazinat putek|suceja
stksanas jaudu un uzkopsanas kvalitati.

Nelietojiet ierici uz mitras vai slapjas gridas.

Neizmantojiet ierici, lai uzstktu $kidrumu, degosas cigaretes, lauskas un
asus priekSmetus, sérkocinus un citas viegli uzliesmojosas vielas, lielus
papira gabalus, plastmasas maisinus vai citus priekSmetus, kas varétu
sabojat puteklsuceju.

Nepielaujiet, ka suk3anas laika puteklsucejs parbrauc pari brivi
novietotiem vadiem.

Veicot ierices apkopi un tirisanu, parslédziet stravas padeves sledzi
pozicija “izslegts”.

TieSa saules gaisma var samazinat puteklsucéja infrasarkana starojuma
sensoru jutibu, tadél nepaklaujiet ierici tiesai saules staru iedarbibai.
Veicot tiriSanu, paklajs ir janostiprina, lai tiriSanas laika robots uz ta
neslidetu un lai paklajs netiktu nevélami samitrinats. Paklaju tiriSanas
reZimu var iestatit Concept Home mobilaja lietotné.

Nenovietojiet ierici vietas, no kuram ta viegli varétu nokrist zemé (galds,
krésli).

Ja robotam ir uzstadits slaucisanas modulis ar slauciSsanas audumu un
vélaties to uzladét, pirms uzlades vienmér nonemiet slaucisanas moduli
no robota.

Pirms ierices uzlades parliecinieties, ka uzlades stacija ir pareizi pieslégta.
Ekstremalos temperaturas apstaklos vai nepareizas lietosanas gadijuma
no akumulatora var noplast Skidrums. Ja Sis Skidrums noklust uz adas,
tas nekavéjoties janomazga ar tekosu udeni. Saskares ar acim gadijuma
nekavéjoties skalojiet tas ar tekoSu tdeni vismaz 10 minutes. Vérsieties
péc mediciniskas palidzibas.

Ja vélésieties 30 izstradajumu iznicinat, vispirms atvienojiet akumulatoru
no ierices.

Ja planojat ierici transportét vai ja to ilgu laiku nelietosiet, parslédziet
stravas padeves slédzi pozicija “izslegts”. Sadi tiks pagarinata akumulatora
dzivildze.

Parliecinieties, ka elektrotikla spriegums atbilst tam spriegumam, kas ir
minéts uz izstradajuma tehnisko pamatdatu plaksnites. Nepievienojiet
ierici kontaktrozetes sadalitajiem un pagarinatajiem.
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Atvienojot uzlades staciju no stravas kontaktligzdas, nekad nevelciet
stravas vadu, bet gan satveriet kontaktdaksu un atvienojiet to. Nenemiet
kontaktdaksu vai ierici rokas ar slapjam rokam.

Nelaujiet izmantot ierici ka rotallietu.

lerices tiriSanai neizmantojiet abrazivas vai kimiski agresivas vielas.

lerice ir paredzéta tikai majsaimniecibas vajadzibam. Ta nav paredzéta
ekspluatacijai komercnolukos.

Nepielaujiet elektribas vada, kontaktdaksas vai ierices noklusanu tdeni
vai cita Skidruma.

Ir aizliegts labot ierici patstavigi. Sazinieties ar pilnvaroto servisa apkalpes
centru un izvairieties no traumam, kas varétu rasties nepareizas lietosanas
del.

Bérni vecuma no 8 gadiem un vecaki, ka ari personas ar fiziskiem, manu
vai garigiem traucéjumiem vai ar nepietiekamu pieredzi un zinasanam
drikst izmantot 3o ierici, ja vini atrodas citu cilveku uzraudziba vai ari ir
instruéti par ierices izmanto$anu dro3a veida, ka ari izprot iesp&jamo
bistamibu. Lietotaja veikto ierices tiriSanu un apkopi nedrikst veikt bérni,
kas jaunaki par 8 gadiem un neatrodas pieauguso uzraudziba. Bérni, kas
ir jaunaki par 8 gadiem, nedrikst atrasties ierices un tas vada tuvuma.
Nelaujiet bérniem rotalaties ar o ierici.

Bérni lidz 3 gadu vecumam drikst pieklut iericei, tikai atrodoties
nepartraukta uzraudziba.

RaZotajs un importétajs Eiropas Savieniba nav atbildigs par kaitéjumu, ko
var izraisit ierices transportésana: traumam, apdegumiem, ugunsgréku,
ievainojumiem, citu priekSmetu bojajumiem u. tml.

Ja stravas vads ir bojats, ta nomaina javeic servisa tehnikiem, lai noveérstu
bistamu situaciju rasanos. Ir aizliegts izmantot ierici ar bojatu stravas
vadu.

Robotu puteklstceju drikst lietot tikai ar originalo tikla adapteru, kas ir
ieklauts komplektacija. Lai izvairitos no bistamam situacijam, nekad
neizmantojiet citu adapteru.

Razotaja noradijumu neieveérosanas del| var tikt atteikts garantijas
remonts.

Rupigi parbaudiet, vai esatizpakojis visus komplekta esosos piederumus.
lesakam saglabat originalo papira kasti, lietotaja rokasgramatu un
iepakojuma materialu visu garantijas periodu.
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IERICES APRAKSTS

ONOUVhARWN=

Lazera talméri

Pretsadursmes sensors radara sensoram
Lazera sensors

Bamperis

Sanu sensors

Uzlades kontakti

Centra ritenis

Sanu birstes

Bazes stacija

1
2
3
4
5
6
7
8
9
1

Vaks

Stacijas korpuss

Displejs

Stksanas atvérums

Poga puteklsiicéja uzladei

Savienojuma stacijas uzlades kontakti

Gaisa izvads

Uzlades indikators

Izsuknésanas indikators tvertnei
0Pilna maisa indikators

9 Akumulatora vaks

10 Ritena ritenu komplekts kreisaja pusé
11 Ritena ritena komplekts labaja pusé
12 Rotacijas birste

13 Rotéjosas birstes vaks ar rezgi

14 Filtra parsegs

15 Poga konteinera iznem3anai

16 Atiestatisanas poga

17 Vadibas ierices

(@




Komponentu saraksts
Rotacijas birste
Birstes vaks ar rezgi
Talvadibas pults
HEPA + putu filtrs
Tirisanas lupatina

Vih WN=

GALVENAS IEZIMES

Uzkopsana/ieslégsana un izslégsana O

« Islaicigi nospiediet, lai saktu vai apturétu uzkopsanu.

« Turiet nospiestu 5 sekundes, lai ierici ieslégtu vai
izslégtu.

Uzladésana/vietéja uzkop3ana &

« Islaicigi nospiediet, lai saktu uzladi vai uz bridi
apturétu.

« llgi nospiediet uz 5 s, lai saktu vietéjo tirisanu.

WiFi atiestatiSana

« 3 sekundes nospiediet abus taustinus vienlaikus.

Piezime: Lai atiestatitu ierici, nospiediet abas pogas

aptuveni 15 sekundes.

UZSTADISANA

1. Pievienojiet stravas vadu.

Piezime:

« Nodrosiniet vismaz 6 cm atstatumu no sienas, vismaz
0,5 m attalumu abas pusés no dokstacijas un vismaz
1,5 m attalumu stacijas prieksa.

« Jastravasvadsir piestiprinats vertikali uz zemes, ierice
to varizvilkt, ka rezultata var tikt izslégta bazes stacija.

J W
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Savienojuma stacija
Sanu birstes paris
Tirdanas birste

9 Putek|u maisin$

10 Tiridanas modulis
11 2in1 paplate

0 N O

2. Neparvietojiet bazes staciju citur un nepaklaujiet to
tiesai saules staru iedarbibai.

Piezime: Tiesi saules stari apgratinas bazes stacija signalu,

tapéc ierice varétu neatgriezties bazes stacija pareizi.

3. Sanu birstisu uzstadisana
Parliecinieties, ka kreisas puses birstes (L) un labas
puses birstes (R) apzimé&jums atbilst “L” un “R”
markéjumam uz apak3éja vaka. Nospiediet sanu
birstes L un R, lidz atskan "klikska" skana.

4. Palai$ana ekspluatacija un uzlade ,
Lai ieslégtu robotu, ilgi turiet nospiestu taustinu O.
Ja stravas signallampina ir ieslégta, uzladgjiet robotu
bazes stacija. Uzladi var sakt, izmantojot pogu uz
putek|sticéja {3, uzlades pogu uz dokstacijas 3, mobilo
lietotni vai pogu uz talvadibas pults €.

Piezime: Ja ierici nevar palaist nepietieckami uzladéta
akumulatora dél, uzladgjiet ierici bazes stacija, un ta saks
darboties automatiski. lerice darbojas normali tikai tad, ja
akumulatora uzlades limenis ir =215 %.

5. Mobilas lietotnes savienosana (S0 darbibu varat
izlaist)
Izlasiet WiFi savienojuma instrukcijas un savienojiet
mobilo lietotni.

6. Uzkopsanas uzsaksana ,
Péc robota ieslégsanas uz isu bridi nospiediet pogu O
uz robota vai saciet tirisanu, izmantojot mobilo lietotni
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vai talvadibas pulti (jebkura lietosanas laika, nospieZot
pogu, varat apturét robota darbibu).

Piezime:

« Robotizéto puteklsiicéju nevar izmantot Skidrumu
nonemsanai.

o Ja akumulatora uzlades limenis ir mazaks par 15 %,
ierice nedarbojas. Uzladgjiet to.

« Ja akumulatora uzlades limenis ir mazaks par 15 %,
ierice automatiski atgriezisies bazes stacija.

e Pirms lietosanas nonemiet dazadus vadus (ieskaitot
bazes stacijas elektribas vadu) no gridas, lai novérstu
darbibas atteici un priekSmetu vai vadu bojajumus, ja
ierice $o0s vadus aizkers.

7. Tirisanas modula uzstadisana
a) Tirianas dranas piestiprinasana: pieliméjiet tirisanas
dranu tirisanas modula apaksdalai.

Tirisanas modulis

Piezime: Péc lietosanas notiriet tirisanas dranu, lai
saglabatu to laba stavokli.

b) Piepildiet tvertni “2 vienad”: atveriet vaku un
piepildiet to ar ddeni.

Tvertne “2 viena”

Piezime: Pirms dens tvertnes uzpildisanas nonemiet
putek|u tvertni. Tas novérsis nevélamu ddens nok|asanu
putekl|u tvertné.

¢) Uzstadiet moduli:
Nospiediet un turiet pogu groza vidd un bidiet to
horizontali gar robota aizmuguri. Kad atskanés
klikskis, grozs "2 viend" ir ievietots. levietojiet
tirisanas moduli aiz groziem "2 in 1". Kad modulis ir

pareizi ievietots, atskan klikskis.

8. Tirisanas modula iznemsana
Kad robots ir pabeidzis darbu, nospiediet fiksatorus
abas pusés, iznemiet tirisanas moduli virziena atpakal,
iztuksojiet ideni no tvertnes“2 viena” un notiriet dranu

(neparvietojiet un neapgrieziet to tirisanas laika).

9. TiriSsanas modula izmanto3anas noradijumi

« Tirisanas moduli, ja vien nav iespéjas to uzraudzit.

o Drosibas apsvérumu dél| parliecinieties, ka tirisanas
modulis tiek iznemts, uzladéjot vai neizmantojot
ierici.

« Neméginiet tirit paklaju.

« Lai panaktu labaku tiridanas efektu, tirisanas modulis
jaizmanto péc tris slaucisanas reizém vai putek|u
izsuksanas.

e Lai uzpilditu ddeni vai notiritu tirisanas dranu
ierices darbibas laika, apturiet, iznemiet un no jauna
ievietojiet tirisanas moduli saskana ar 8. un 9. darbibu.
Neparvietojiet vai neapgrieziet ierici, lai izvairitos no
pozicionésanas kludas un kartes pazaudésanas.

« Tirisanas funkcija ir paredzéta, lai saudzigi veiktu
dzilo tiridanu. Tomér ta nevar efektivi nonemt ciesi
pielipusus netirumus un pilniba aizstat cilvéku.

« Lai uzlabotu mazgasanas efektivitati, iesakam pirms
mazgasanas sakuma iemérkt tirisanas dranu.

« Jarobots ir aprikots ar auduma noslauksanas moduli:
- to neuzladéjiet.

- netirumi netiks izsukti no 2in1 paplates.

Piezime: Ja vélaties, lai mopésanas laika robots izvairitos

no paklaju tiridanas, Concept Home mobilaja lietotné

iestatiet paklaju tirisanas rezimu.

IZMANTOSANA

IESLEGSANA/IZSLEGSANA

llgi nospiediet taustipu O 5 sekundes. ledegas
signallampina, un ierice sak darboties.

Kad ierice ir gaidisanas rezima, ilgi nospiediet pogu uz 5
sekundém, un ierice izslégsies.

PIEZIME: lerici nevar izslégt, kad ta tiek uzladéta.

UZKOPSANA/APTURESANA ,
Péc ierices palaisanas islaicigi nospiediet taustipu O
uz ierices vai ieslédziet ierici, izmantojot mobilo lietotni
vai talvadibas pults (nospiediet jebkuru taustinu, lai to
apturétu).




LADESANA

Automatiskais rezims: Péc darba masina automatiski
atgriezas uz dokstaciju, kur netirumi tiek izsukti no
tvertnes.

Manualais rezims: Kad ierices darbiba ir apturéta,
islaicigi nospiediet taustinu @, lai uzsaktu uzladi, vai varat
uzladét ierici, izmantojot mobilo lietotni vai talvadibas
pulti. Ladésanas laika mirgo oranza un zila gaisma. Kad
gaismas deg, robots ir uzladéts.

Piezime: Ja ierice neatrod bazes staciju, ta automatiski
atgriezas sakotnéja pozicija. Sada gadijuma ievietojiet
ierici atpakal bazes stacija manuali.

PILNIGA AUTOMATISKA TIRISANA

Kad robots ir ieslégts, tas veic skenésanu un izveido karti,
ko viedi sadala zonas. Péc tam tas rapigi izstc laukumus
vienu péc otra gar sienu un plano tirisanas celu liknés
/ S-veida liknés. Péc uzkop3anas robots automatiski
atgriezas uzlades stacija.

Piezime: Uzkop3anas laika neparvietojiet robotu brivi
un biezi. Péc parvietosanas novietojiet robotu sakotnéja
atrasanas vieta. Tiklidz tas atkal saks darboties, robots
pats méginas atrast sakotnéjo poziciju. Péc sekmigas
pozicionésanas tas turpinas uzkopt saskana ar sakotnéjo
planu. Ja pozicionésana neizdosies, robots atcels
iepriek$&jo uzdevumu, izveidos karti un atkartoti uzsaks
uzkopsanu. Pat, ja tas neatradis uzlades staciju.

VIETEJA TIRISANA, IZMANTOJOT LIETOTNI

Kad vietéja zona ir nepiecieSama rapigaka uzkopsana,
lietotajs, lietotné uz kartes iestata 1,5 m x 1,5 m laukumu,
ko vélas uzkopt. lerice automatiski dosies uz $o zonu un
saks uzkopt.

VIETEJA TIRISANA BEZ LIETOTNES

Ja nevarat vadit robotu, izmantojot mobilo lietotni,
manuali parvietojiet robotu uz vietu, kuru vélaties
uzkopt. 5 sekundes nospiediet taustinu 4, un robots
veiks dubulto tirisanu 1,8 x 1,8 m zona ar centru sakuma
pozicija.

ZONU TIRISANA

Izmantojiet mobilo lietotni, lai iestatitu uzkopjama
laukuma izméru un atrasanas vietu. Var iestatit ne vairak
ka 5 zonas. Robots uzkops zonas, kuras iestatijat.

TELPU UZKOPSANA
lzmantojiet mobilo lietotni, lai izvélétos telpas, kuras
vélaties uzkopt.

AIZLIEGTA ZONA

Izmantojiet mobilo lietotni, lai iestatitu vienu vai
vairakas aizliegtas zonas. Robots $ajas aizliegtajas zonas
neuzkops un tiris citus apgabalus.

Piezime: Robots var ieklit aizliegtaja zona
pozicionésanas kldas, sensora kldas vai citu iemeslu
del.
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« Nepartraukti slégta zona var bat nederiga, ja tiks
veiktas batiskas uzlades stacijas un mébelu atrasanas
vietas izmainas. Tadé| uzkopjot ar robotu, neméginiet
parvietot to vai traucét tam uzkopsanas laika.

« Atjaunojot karti, nepartraukti aizliegta zona tiks
atcelta.

ZONA BEZ TIRISANAS

lzmantojiet mobilo lietotni, lai iestatitu zonu bez tiriSanas.
Ja robotam ir uzstadits noslaukSanas modulis, tas uz $o
zonu neies. Ja ierice tikai stks puteklus, ta iebrauks $aja
zona.

UZKOPSANAS PLANOSANA

Var iestatit fiksétu uzkopsanas laiku, izmantojot mobilo
lietotni. Robots automatiski sak tiriSanu iestatitaja laika
un péc tas pabeigsanas atgriezas dokstacija.

WiFi ATIESTATISANA

Ja mobilais talrunis nevar izveidot savienojumu ar ierici,
jo ir mainita marsrutétaja un paroles konfiguracija vai citu
iemeslu dél, 3 sekundes vienlaikus nospiediet un taustinu
O un taustinu @ kamér atskan skanas signals un ikonas
klust oranzas. Lai atjaunotu savienojumu, izpildiet lietotné
sniegtos noradijumus.

KLUSAIS REZIMS

Klusuma rezimu var aktivizét lietotné vai ar talvadibas
pulti. Robota balss pazinojumi un planota tirisana
iestatitaja laika bas apslapéta (neaktiva). TiriSanu var sakt
manuali.

AUTO BOOST

Kad ierice atradis paklaju, sukSanas jauda automatiski
palielinasies lidz augstakajai pakapei.

SUKSANAS JAUDAS IESTATISANA

Suksanas jaudu var izslégt vai iestatit, izmantojot mobilo
lietotni vai talvadibas pulti.

UDENS PLUSMAS REGULESANA
Udens plismu var regulét, izmantojot mobilo lietotni vai
talvadibas pulti.

TALVADIBAS PULTS IZMANTOSANA

Automatiska tirisana/pauze
Parvietosanas uz prieksu
Pagrieziens pa kreisi
Stksanas jaudas regulésana
Klusais rezims
Pogas apgaismojuma izslégsana/ieslégsana
Uzlades saksana/apturésana
Pagrieziens pa labi
Atrodiet robotu
. Udens plasmas atruma regulésana
. Vietéja tiriSana
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Piezime: Lai nodrosinatu, ka visi pareizie uzstadijumi ir
efektivi, talvadibas pults javirza uz robota puteklsicéja
priekSpusi pietieckama attaluma.

IKDIENAS APKOPE

Galvena birste (tiriet regulari)

1. Pagrieziet ierici un nospiediet fiksatoru uz galvenas
birstes vaka, lai to varétu iznemt.

2. Nonemiet puteklus no iekdpuses un galvenas birstes
iekSpuses ar nelielu suku un notiriet galveno birsti.

3. Salieciet galveno birsti un nospiediet stingri uz vaka, lai
fiksators ar klikski nofiksétos vieta.

Sanu birstes (tiriet regulari)

1. Pagrieziet robotu un pavelciet sanu birstes uz augsu.

2. Nonemiet matus un netirumus un uzlieciet sanu
birstes atpakal, iebidot tas ieksa. Parliecinieties, ka
kreisa sanu birste (L) un laba sanu birste (R) atbilst L un
R simboliem uz putek|siicéja apakséja vaka.
Piezime: sanu birstes ieteicams mainit ik péc 3-6

ménesiem, lai nodrosinatu to tirisanas efektu.

Puteklu tvertne un filtra rezgis (tiriet regulari)
1. Nospiediet taustinu un velciet putekl|u tvertni atpakal.
2. Atveriet putek|u tvertni un iztiriet to.

Filtra reZga tirisana (tiriet regulari)

1. Péc ilgstosas lietosanas nonemiet HEPA filtru un putu
filtru.

2. Izskalojiet filtrus ar tiru adeni.

. Noslaukiet atseviskas detalas un laujiet tam brivi nozat.

4. Péc zavesanas salieciet tos pareiza seciba: rezgis - putu
filtrs - HEPA filtrs.

w

Piezime:

« Noskalojiet filtra rezgi ar tiru Gdeni, nepievienojot
mazgasanas lidzekli.

« Neattiriet filtra rezgi ar birsti vai pirkstiem.

« Laujiet filtra rezgim nozit gaisa vismaz 24 stundas.

Tirisanas modulis (tiriet péc katras lietosanas)
1. Nonemiet un notiriet dranu.
2. Nosusiniet Gdens tvertni.




Sensori (tiriet regulari)

Notiriet sensorus ar mikstu dranu $adi:

1. Tirianas laika turiet robotu izslégtu. Notiriet sanu
sensoru, kritiena sensorus, uzlades kontaktus robota
apaksa un citus attéla redzamos sensorus.

2. Atvienojiet dokstaciju no elektrotikla un noslaukiet
dokstacijas uzlades kontaktus.

Pretkritiena sensors

Uzlades
kontakts

Sensori (tiriet reizi ménesi)

LDS lazera
talmérs

Pretsadursmes sensors
radara sensoram Tt

|

Pretsadursmes
sensors

Infrasarkanais
uzlades sensors
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Akumulators

« lerice ir aprikota ar augstas veiktspéjas litija jonu
akumulatoriem. Lai uzturétu akumulatora energiju,
nodrosiniet, ka ierice ir uzladéta ikdienas lietosanas
laika.

« Ja ierice ilgaku laiku netiek izmantota, izslédziet
to un uzglabajiet pareizi. Uzladéjiet to vismaz reizi
3 ménesos, lai novérstu akumulatoru bojajumus
parmérigas izlades dél.

Programmaparatiras atjauninajums

Atjauniniet programmaparatdru, izmantojot mobilo

lietotni. Ja paradas jauna programmaparatdira, atjauniniet

to péc uzaicinajuma. Atjauninot programmaparatiru,
akumulatora uzlades limenim jabat = 50 %, tapéc iericei
jabat novietotai bazes stacija.

Bazes stacija

« Nelietojiet bez puteklu maisina un rupja filtra.

« Parbaudiet somas stavokli dokstacija. Ja maiss ir pilns,
nomainiet ar jaunu.

« Notiriet uzlades kontaktus un stk3anas atveri.

« Nonemiet bazes stacijas lielo filtru un izskalojiet to ar
Udeni. Laujiet kartigi nozut un atdodiet atpakal.

concept

IZPLATITAKAS PROBLEMAS

Probléma

Risinajums

Robotu nevar palaist.

« Jaakumulatora uzlades limenis ir zems, novietojiet robotu bazes stacija unizlidziniet
atbilstosi pamatnes kontaktiem; ierice saks darbibu automatiski (ja robots ir pilniba
izslégts, péc kada laika uzlade var sakties automatiski).

« Neizmantojiet ierici, ja apkartéjas vides temperatira ir mazaka par 0 °C vai augstaka
par 40 °C.

Robotu nevar uzladét

« Novietojiet robotu talak no dokstacijas un parbaudiet, vai dokstacijas barosanas
kabelis ir pareizi pievienots elektrotiklam.

« Nepietiekama kontakta gadijuma iztiriet bazes stacijas kontaktvirsmu un robota
uzlades kontaktus.

Robotu nevar uzladét

Robots atrodas parak talu no bazes stacijas, novietojiet to netalu no bazes stacijas un
méginiet vélreiz.

Neparasta uzvediba

Izslédziet robotu un restartéjiet to.

Ilzmantosanas laika ir
dzirdams neparasts
troksnis

Galvena birste, sanu birste vai ritenisi var bat aptinusies ar sveskermeniem. Izslédziet
robotu un nonemt sveskermenus.

Samazinas tirisanas jauda
vai no ierices krit putekli

« Puteklu tvertne ir pilna. Iztiriet to.
« Filtrs ir aizséréjis. Iztiriet to vai nomainiet.
« Galvena birste ir aptinusies ar sveskermeniem; notiriet to.

Nevar pieslégt WiFi

« Nepietiekams WiFi signals. Parliecinieties, vai ir pieejams pareizs WiFi signala
parklajums.

e Bezvadu internets ir savienots neparasta veida. Atiestatiet WiFi, lejupieladéjiet
jaunako lietotni un méginiet vélreiz izveidot savienojumu.

« Parole ir ievadita nepareizi.

« Marsrutétajs ir paredzéts 5G frekvencu joslai, savukart robots puteklsicéjs ir
aprikots tikai 2,4 G frekvencu joslu.

Planota uzkop3ana netika
veikta

Zema akumulatora uzlades limena gadijuma planota uzkopsana var tikt sakta tikai tad,
ja akumulatora uzlades limenis ir vismaz 30 %.

Vai robots patéré
energiju, ja tas vienmeér
atrodas bazes stacija?

Robots patéré nelielu daudzumu energijas, nepartraukti atrodoties bazes stacija, un
tas nodrosina vislabako akumulatora veiktspéju.

Vai pirmo 3 lietosanas
reizu laika robots ir jaladé

16 stundas?

Litija akumulatoru var izmantot uzreiz péc uzlades, un tam nav atminas efekta.

PROBLEMU RISINASANA

Audio pazinojums

Probléma

Error 1: Oh dear! | cannot find the dust collector

Uzkopsana tika sakta péc putek|u tvertnes iznemsanas.

Error 2: Please check if the radar on top has been covered | Augséjais sensors ir aizklats vai atrodas atvérta laukuma

or blocked

(6x6 m? zona nav $kérs|u).

Error 3: Please place me in a new location and try again | Panemiet robotu vai paceliet to gaisa.
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Error 4: Please scrub the cliff sensor, and restart me from
anew location

Kritiena sensors ir aizklats vai atrodas augstuma.

Error 5: Please scrub the front sensor, and restart me
from a new location

Infrasarkanais pretsadursmes sensors ir netirs vai
aizklats.

Error 6: Please scrub the right-hand sensor, and restart
me from a new location

Sanu sensors ir netirs vai parklats.

Error 7. Please scrub the radar housing on top, and
restart me from a new location

Radara pretsadursmes sensors ir netirs vai aizklats.

Error 8: Please check if the bumper has been blocked in
some way

Iriestrédzis malas vai pretsadursmes sensors.

Error 9: Master, please clean the dust container and filter

Puteklu tvertne ir pilna vai janomaina filtrs.

Error 10: Dust container has been removed, please clean
the container and filter

Péc 9. klimes signala lietotajs iznéma puteklu tvertni,
tadejadi izraisot 10. klami.

Error 11: I'm stuck, please help me!

Robots ir iestrédzis.

Error 12: Please place me correctly!

Robots ir sasvéries.

Error 13: Please check if my wheels have become blocked
somewhere

Piedzinas ritenis ir iestrédzis vai aptinies.

Error 14: Please check if the main brush has become
stuck

Galvena birste ir aptinusies vai iespradusi.

Error 15: Please check if the side brushes have become
stuck

Sanu birste ir aptinusies vai iespradusi.

Error 16: What's going on? Where is the docking station?

Bazes stacija nav atrasta vai nav pievienota.

Error 17: Oh dear! Program error, please restart me

Neparasts stavoklis, ko izraisijusi nezinama klume;
restartéjiet robotu.

Error 18: Error encountered initiating shutdown

Robots bridina lietotaju un automatiski izsledzas vai
uzladéjas.

Error 19: Low battery, please recharge

Kad akumulatora uzlades limenis ir parak zems, robots
neatrodas bazes stacija un tiek palaista uzkopsana
(akumulatora uzlades limenis ir mazaks par 10 %).

Error 20: To shut me down, please place me away from
the docking station

Lai izslegtu robotu, parvietojiet to no dokstacijas.

Error 21: Collecting fan motor error

Méginiet atkartoti pieslégt stravas vadu, ja probléma
saglabajas, sazinieties ar servisa nodalu.

Error 22: The dust bag is not installed

Parbaudiet, vai puteklu maiss ir pareizi ievietots.
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BEZVADU SAVIENOJUMS UN SADERIBA

« Uznémums “Jindfich Valenta - CONCEPT” nekada veida nevar bat atbildigs par jebkadiem nejausiem, netiesiem
vai izrietoSiem zaudéjumiem vai par datu zudumu, vai zaudéjumiem, ko izraisa informacijas noplade, izmantojot
bezvadu tehnologijas.

« Visam viediericém un WiFitikliem (marsrutétajiem) nevar garantét 100% sekmigu bezvadu komunikaciju. Ta ka tirga
ir dazadas ierices, var bat gadijumi, kad noteiktas viedierices vai WiFi tikla (marsrutétaja) iezimes vai specifikacija
nelauj tikt savienotam vai ari savienojums tiek traucéts. Bezvadu komunikacijas sekmigumu WiFi tikla ietekmé ari
vairaki faktori, tostarp aparatdras un programmataras konfiguracija. Savienojumu starp robotu un Jasu WiFi tiklu
var nelabvéligi ietekmét ari apkartéjie WiFi tikli, kas ir iestatiti taja pasa kanala un tadéjadi traucét savienojumu
(pieméram, mikrorajonos, daudzdzivok|u ekas u. tml.). Sie fakti nav iemesls, lai iesniegu pretenziju par ierici.

« Lietotnes ipasnieks un uzturétdjs ir trea puse (turpmak teksta — “Subjekts”), kas atskiras no uznémuma “Jindfich
Valenta — CONCEPT” (turpmak teksta — “Pardevéjs”). Pardevéjs nenodod Subjektam nekadus personas datus.
Registréjoties lietotné, klients nodod personas datus Subjektam, kas klist par personas datu parzini. Lietotni un ar
to saistito personas datu aizsardzibu regulé Subjekta noteikumi.

Savietojamiba:
Viedierices operétajsistéma - Android 5.0 un jaunakas versijas

-10S 9.0 un jaunakas versijas

WiFi tikls -2,4GHz
-WPA1 un WPA2 drosiba (ieteicams WPA2)
BRIDINAJUMS: lerici nevar darbinat ViFi tikla ar IEEE 802.1 X drosibas protokolu (parasti - uznémuma bezvadu interneta
tikla).

IERICES VADIBA, IZMANTOJOT LIETOTNI

Lai ierici varétu vadit ar lietotni, ta ir jasavieno ar talruni un jalauj tai piek|at Wifi tiklam.

leteicamais attalums iestatisanas laika: mazak neka 4 metri.

Parliecinieties, ka robots putek|stcéjs, marsrutétajs un Jasu mobilais talrunis atrodas tuvuma, lai savienosana noritétu
bez problémam.

Lietotnes lejupielade, instaléSana un savienosana ar ierici
Piezime: Savienojiet puteklsticéju ar lietotni ar uzladétu akumulatoru vai tad, kad puteklsticéjs atrodas uzladés stacija.

1. Noskenéjiet turpmak redzamo kvadratkodu (1. att.) vai atrodiet “Concept Home” lietotni Google Play vai App Store
un lejupieladéjiet to sava mobilaja talruni.

2. JaJums jauir “Concept Home”, atveriet lietotni, pierakstieties un izpildiet savieno3anas noradijumus.

Nospiediet un turiet abas puteklsiicéja vadibas pogas vienlaicigi, lidz atskan balss signals robota savienosanai pari.

Wi-Fi indikators zem putek|sticéja augséja vaka mirgo.

Péc tam lietotné nospiediet “+” vai “Pievienot ierici”.

Paradisies iericu saraksts. Izvélieties vajadzigo.

lerakstiet savu WiFi tiklu un paroli, vai ar ta tiks automatiski ievietota.

Turpinat, ka noradits lietotné.

Atveriet WiFiiestatijumus mobilaja iericé un izveidojiet savienojumu ar SmartLife-xxx un uzgaidiet, lidzizveidosies

savienojums.

9. Péctam atgriezieties lietotné un uzgaidiet, lidz ierice savienosies. Kad savieno3ana ir pabeigta, varat sakt ierices
vadibu, izmantojot mobilo lietotni.

w
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Zadejte ovéfovaci kod

Registrovat

Coskérepublika

1. att. 2. att.

o

Nastavte heslo Restartujte zafizen

6. att. 7. att.

Restartuite zatizeni Pripojte Wi-Fi telefonu Pripojuji zafizeni
khotspotu v

11. att. 12. att.

Bridinajums par savienojuma izveides problémam

Parbaudiet ievadito Wifi tikla paroles pareizibu.

lerice atbalsta tikai 2,4 GHz WiFi tiklu.

Marsrutétajs uztver daudzas citas ierices (jo ipasi mikrorajonos vai vairaku pievienoto viedieri¢u gadijuma). Stabilai
darbibai ir nepiecieams WiFi signals, kas aizsniedz putek|siicéja paredzéto izmanto3ana vietu, turklat tads, kas
vienlaikus batu pietiekami spécigs.

- restartéjiet putek|stcéju un viedierici un atkartojiet darbibu;

- jaiesp&jams, méginiet restartét ari WiFi marSrutétaju.

Ja viediericei ir Android 6.0 un jaunaka versija, tai ir jabat ieslégtai atrasanas vietas noteiksanas funkcijai.

Kad savienosiet puteklsticéju ar viedierici, izmantojot lietotni “Concept Home”, nekustiniet bazes staciju un
neparvietojiet to. Puteklscéjs izmanto uzlades staciju ka orientieri kartée.

Parvietojot bazes staciju, riskéjat zaudét izveidoto karti, tostarp atlasitas uzkopSanas un aizliegtas zonas!
Puteklstcéjs izveido jaunu karti, kas aizstaj karti.
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TEHNISKA APKALPE

Plasaka méroga apkopes un remontdarbi, kuriem ir nepieciesama iejauksanas ierices iekSpusé, javeic kvalificétam
specialistam vai servisa centram.

VIDES AIZSARDZIBA

« Nododiet iepakojuma materialu un vecas ierices otrreizéjai parstradei.
« lericu kastes var nodot atkritumu Skirosanas punktos.
« Polietiléna (PE) maisinus nododiet otrreizéjai parstradei paredzéto materialu savaksanas punkta.

lerices otrreizéja parstrade tas kalposanas laika beigas

Siierice ir markéta saskana ar Eiropas Parlamenta un Padomes Direktivu 2012/19/EU par elektrisko
un elektronisko iekartu atkritumiem (WEEE). Simbols uz izstradajuma vai ta iepakojuma norada,
ka $is izstradajums nepieder sadzives atkritumiem. Tas janogada elektrisko un elektronisko iekartu
otrreizéjas parstrades savak$anas punkta. Nodrosinot $a izstradajuma pareizu iznicinasanu, tiks
novérsta nelabvéliga ietekme uz vidi un cilvéku veselibu, ko var izraisit nepareiza ierices iznicinasana.

P Iznicinasana javeic saskana ar noteikumiem par atkritumu apstradi. Lai iegutu papildu informaciju
par Sis ierices otrreizéju parstradi, ludzu, sazinieties ar vietéjas pasvaldibas sadzives atkritumu
iznicinadanas dienestu vai veikalu, kura iegadajaties izstradajumu.

‘ € Sis izstradajums atbilst visam piemérojamo EU direktivu pamatprasibam.

Izmainas teksta, konstrukcija un tehniskajas specifikacijas var tikt veiktas bez iepriekséja bridinajuma, un més paturam
tiesibas veikt $is izmainas.
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ACKNOWLEDGMENT

Thank you for purchasing a Concept product. We wish you much joy with your new appliance every day you use it.

Please read the instruction manual carefully before initial use. To refer to this manual any time you need to, we
recommend you to keep it in a safe place. And please pass it to any future owner of the appliance.

Technical specifications
Input 50 W
Battery voltage 144V
Charger voltage AC 100-240V - 50/60 Hz
Sound level 75dB
Battery 5200 mAh, Li-lon
Operation time 300 min.
Full charge time 5h
Frequency range 2412 - 2472 GHz
Transmitter power (max.) 18,711 dBm

IMPORTANT
Before connecting to the mains, make a visual check to ensure that the unit is intact and that no damage occurred
during transport.

MPORTANT SAFETY PRECAUTIONS

Do not use the appliance in any other way than as described in this
manual.

Remove all the covering and marketing materials from the appliance
before the first use.

Remove all items from the floor that could disrupt the effective a trouble-
free cleaning (cables, papers, clothes, table cloths and curtains touching
the ground).

If there are stairs in the area to be cleaned by the robot vacuum cleaner,
it is essential to set a restricted zone or otherwise prevent the vacuum
cleaner from falling down the stairs.

Use only original accessories and spare parts for this model.

Do not sit on the vacuum robot or place other objects on it.

The appliance should only be used in households at temperatures
between 0 °C and 40 °C.

Before use, make sure that the 2in1 dust container + water tank or the
wiping module and cleaning textile are correctly fitted.

Do not put your hair, clothes, fingers or other body parts near the main

concept

brush. Keep the main brush and the suction part of the vacuum robot
clean, remove all hair and dust that can lower the suction properties of
the vacuum robot and the cleaning quality.

Do not use the appliance on wet or damp floors.

Do not vacuum liquids, burning cigarettes, splinters and sharp objects,
matches and other flammable materials, larger pieces of paper, plastic
bags or other items that can damage the vacuum robot.

Do notallow the vacuum robot to pass over loose cables when vacuuming.
When servicing and cleaning the appliance, turn the power switch to the
OFF position.

Direct sunlight may cause a reduced sensitivity of the infra-red sensors of
the vacuum robot, please avoid direct sunlight.

The carpet must be secured when mopping so that the robot does not
roll on it during cleaning and so that the carpet does not get accidentally
soaked. The carpet cleaning mode can be set in the Concept Home
mobile app.

Do not place the appliance in a place where it could easily fall on the floor
(table, chairs).

Before charging the appliance, make sure the charging station is properly
connected.

If the robot has a wiping module with mopping cloth installed and you
want to charge it, always remove the mopping cloth module from the
robot before charging.

Under extreme temperature conditions or improper use, the battery may
leak fluid. If the fluid gets on your skin, wash immediately under running
water. In case of contact with eyes, rinse immediately under running
water for at least 10 minutes. Get medical help.

In case you want to dispose of the product, first disconnect the battery
from the appliance.

If the appliance is being transported or it is not used for a long time,
switch it to the OFF position. This extends the battery life.

Make sure the mains voltage corresponds to the values on the rating
plate of the product. Do not connect the appliance to the distribution
sockets and extension leads.

When unplugging the charging station from the power outlet, never pull
the power cord, but grasp the plug and pull it off. Do not handle the plug
or the appliance with wet hands.
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« Do not use the appliance as a toy.

« Do not use coarse and chemically aggressive substances to clean the
appliance.

« The appliance is only suitable for home use and is not intended for
commercial use.

« Do not immerse the power cord, plug or appliance in water or any other
liquid.

« Do not repair the appliance yourself. Please contact an authorized service
centre to prevent injury from improper handling.

- This appliance can be used by children aged from 8 years and above
and persons with reduced physical, sensory or mental capabilities or
lack of experience and knowledge if they have been given supervision
or instruction concerning the use of the appliance in a safe way and
understand the hazards involved. Cleaning and maintenance performed
by the user must not be carried out by children unless they are 8 years
old and under supervision. Children aged under 8 years of age must be
kept away from the appliance and its power cord. Do not let children play
with the appliance.

« Children aged under 3 years of age must be prevented from accessing
the appliance unless they are permanently supervised.

« The manufacturer and importer to the European Union has no liability for
damage caused by the operation of the appliance, i.e. wounds, scalding,
fire, injuries, damage to other things, etc.

- If the power cord is damaged, have it replaced by a qualified service
centre to avoid a dangerous situation. It is forbidden to use the appliance
with a damaged power cord.

« The robotic vacuum cleaner must only be used with the original AC
adapter supplied with it. To avoid a dangerous situation, never use any
other type of adapter.

Damages from failure to follow the manufacturer's instructions are
not covered by the warranty.

Carefully check that you have unpacked all the accessories that are
supplied. During the warranty period, we recommend to keep the
original paper box, user manual and the packaging material.
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PRODUCT DESCRIPTION
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Laser rangefinder

Anti-collision sensor for radar sensor
Laser sensor

Bumper

Side sensor

Charging contacts

Centre wheel

Side brushes

Docking station

1
2
3
4
5
6
7
8
9
1

Lid

Station body

Display

Suction opening

Button for charging the vacuum cleaner
Charging contacts of the docking station
Air outlet

Charging indicator

Vacuuming indicator into the container

0 Full bag indicator

9 Battery cover

10 Running wheel complete left

11 Running wheel complete right

12 Rotary brush

13 Rotary brush cover with grid

14 Filter cover

15 Button for removing the container
16 Reset button

17 Controls




List of parts

Rotary brush

Brush cover with grid
Remote control
HEPA + foam filter
Cleaning cloth
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KEY FEATURES |

Cleaning / ON/OFF O

« Press briefly to start or pause cleaning.

« Press and hold for 3 seconds to switch the appliance
on or off.

Charging / Local cleaning ©

« Press briefly to start or pause charging.

« Long press for 5 s to start local cleaning.

Wi-Fi reset

« Press both buttons simultaneously for 5 seconds.

Note: To reset the appliance, press both buttons for

approximately 15 seconds.

INSTALLATION

1. Connect the power cord.

Note:

« Provide a space of at least 6 cm from the wall, at least
0.5 m on either side of the docking station and at least
1.5 m in front of the station.

« Ifthe power cord is stretched vertically to the ground,
the appliance may pull it out and the docking station
may be switched off.

J
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6 Docking station
7 Side brushes pair
8 Cleaning brush
9 Dustbag

10 Wiping module
11 2in1 tray

2. Do not move the docking station or expose it to
direct sunlight.

Note: Direct sunlight will interfere with the docking

station signal and the appliance may not return to the

docking station properly.

3. Installation of side brushes
Make sure the left side brush (L) and right side brush
(R) markings correspond to the L and R markings on
the bottom cover. Push the side brushes L and R,
until you hear a "click" sound.

4. Putting the appliance into operation and charging
To switch the robot on, press and hold the button ().
If the power indicator light is normally on, charge the
robot in the docking station. Charging can be started
using the button on the vacuum cleaner {3, the
charging button on the docking station {3, the mobile
app or the button on the remote control {3.

Note: If the appliance does not start due to a low
battery, charge it in the docking station and it will start
automatically. Normally, the appliance can only operate
when the battery level is >15 %.

5. Connecting a mobile app (you can skip this step)
Read the instructions for connecting Wi-Fi and connect
the mobile app.

6. Start of cleaning
After switching on the robot, briefly press the button
() on the robot or start cleaning using the mobile app
or remote control (you can pause the robot at any time
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during use by pressing the button).

Note:

« Robotic vacuum cleaner cannot be used to remove
liquids.

« If the battery charge level is less than 15 %, the
appliance cannot operate. In this case, recharge it.

« If the battery charge level is less than 15 %, the
appliance automatically returns to the docking
station.

- Before use, remove various wires (including the
docking station power cord) from the floor to prevent
outages and damage to objects or wires when the
appliance catches these wires.

7. Installing the wiping module

a) Installing the wiping cloth: Stick the wiping cloth
straight to the bottom of the wiping module.

Wiping module

Note: Clean the wiping cloth after use to keep it in good
condition.

b) Fill the 2-in-1 container with water: Open the cover
and fill the water tank with water.

2-in-1 container

Note: Before filling the water container, remove the dust
container. This will prevent unwanted water from entering
the dust container.

¢) Install the module:

Press and hold the button in the centre of the
container and slide it horizontally along the back
of the robot. The 2-in-1 container is installed in
place when you hear a “click” sound and a voice
announcement from the appliance. After installing
the 2-in-1 container, insert the wiping module. Once
you hear a “click” sound, the module is correctly
inserted.

8. Removing the wiping module
Once the robot has completed its work, press the
latches on both sides, pull backwards and remove
the wiping module, empty the water from the 2-in-1
container and clean the cloth (do not move or flip the
robot during cleaning).

9. Instructions for using the wiping module

« Do not use the wiping module unless supervised.

« For safety, make sure the wiping module is removed
when charging or when not in use.

« Do not attempt to wipe the carpet.

« For a better wiping effect, the wiping module should
be used after sweeping or vacuuming the floor three
times.

« To refill water or clean the cloth while the appliance
is operating, pause it, remove and reinsert the wiping
module as described in steps 8 and 9. Do not move
or flip the appliance to avoid positioning errors and
map loss.

« The wiping function of the appliance is designed for
wiping and aids deep cleaning. However, it cannot
effectively remove stubborn dirt and thus replace
human power.

« We recommend soaking the wiping cloth before
mopping for better cleaning.

« If the robot is equipped with a wiping module with
a wiping cloth:

-do not charge it.
- the dirt will not be sucked out of the 2in1 tray.

Note: If you want the robot to avoid the carpet when

wiping, set the carpet cleaning mode in the Concept

Home mobile app.

USE

ON/OFF

Press and hold the button O for 5 seconds, the indicator
light comes on and the appliance starts.

Press and hold the button © for 5 seconds while the
appliance is in standby mode and the appliance switches
off.

NOTE: The appliance cannot be switched off while it is
being charged.




CLEANING/PAUSE

After starting the appliance, briefly press the button O
on the appliance or start the appliance using the mobile
app or remote control (press any button to pause the
appliance).

CHARGING

Automatic mode: After completing the cleaning, the
device automatically returns to the docking station,
where the dirt is sucked out of the container.

Manual mode: When paused, press the button &
briefly to start charging or you can charge the device by
controlling it with the mobile app or remote control.

Note: If the appliance does not find the docking station,
it will automatically return to its original position. In this
case, place the device manually into the docking station.

COMPLETE AUTOMATIC CLEANING

Once therobot s on, it performs a search, generates a map
and intelligently divides it into areas. It then thoroughly
vacuums the areas one by one along the wall and plans
the cleaning path in curves / S-shapes. After cleaning, the
robot automatically returns to the charging base.

Note: Do not move the robot arbitrarily and often during
cleaning. After moving, place the robot in its original
position. When the robot is on again, it will try to take
a position itself. After successful positioning, the robot
will follow the planned path and continue working. If
positioning fails, the robot cancels the previous task,
creates a map, and cleans up again. Even if it does not find
a charging base.

LOCAL CLEANING VIA APP

If a local area needs more thorough cleaning, the user
specifies an area of 1.5 x 1.5 m that he/she wants to clean
on the map. The appliance automatically moves to this
area and starts cleaning it.

LOCAL CLEANING WITHOUT APP

If you cannot control the robot using the mobile app,
move the robot manually to the place you want to clean
up. Press the button & for 5 seconds and the robot will
perform double cleaning in the area of 1.8 x 1.8 m with
the centre in its starting position.

ZONE CLEANING

Use the mobile app to set the size and location of the area
you want to clean up. You can set up to 5 areas. The robot
will clean in the areas you have set.

ROOM CLEANING
Use the mobile app to select the rooms you want to clean.
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RESTRICTED ZONE

Use the mobile app to set up one or more restricted

areas. The robot will not clean in these restricted areas

and will clean in others.

Note: The robot may reach the restricted area due to

positioning errors, sensor errors or other reasons.

« A permanently restricted zone may be invalidated
due to a significant change in position of the charging
base and furniture. Therefore, try not to move the
robot or otherwise interfere with its work during
cleaning.

« The permanently restricted area will be revoked as
soon as the map is restored.

NO WIPING ZONE

Use the mobile app to select a no wiping zone. If the robot
is equipped with a wiping module, it will not go to this
area. If the appliance only vacuumes, it will go to this area.
CLEANING PLANNING

You can set a fixed cleaning time using the mobile app.
The robot will automatically start cleaning at the set time
and return to the docking station when finished.

WI-FI RESET

If the mobile phone cannot connect to the appliance
due to a change in router and password configuration or
other reasons, press the button () and the button @ for 3
seconds until the beep sounds and the icons turn orange.
Follow the instructions in the app to reconnect.

SILENT MODE

You can activate silent mode in the app or with the remote
control. The robot's voice messages and scheduled
cleaning will be suppressed (inactive) during the set time.
Cleaning can be started manually.

AUTO BOOST

When the carpet is detected, the suction force
automatically increases to the highest level.

SETTING THE SUCTION POWER

You can switch off or adjust the suction power using the
mobile app or remote control.

WATER FLOW SETTING

You can adjust the water flow using the mobile app or the
remote control.
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USING THE REMOTE CONTROL
Automatic cleaning/pause
Forward movement

Left turn

Suction power adjustment
Quiet mode

Switching the button illumination off/on
Start/stop charging

Turn right

. Find the robot

10. Adjusting water flow rates
11. Local cleaning

COENIMAWN D
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Note: To ensure that all the correct settings are effective,
you must point the remote control at the front of the
robotic vacuum cleaner from close proximity.

DAILY MAINTENANCE

Main brush (clean regularly)

1. Turn the appliance over and press the latch on the
main brush cover to pull it out.

2. Remove dust from inside and from inside the main
brush with a small brush and clean the main brush.

3. Reassemble the main brush and press firmly on the
cover until the latch clicks into place.

Side brushes (clean regularly)

1. Turn the robot over and pull the side brushes upwards.

2. Remove the hair and dirt and put the side brushes back
on by pushing them in. Make sure the left side brush (L)
and the right side brush (R) match the L and R symbols
on the bottom cover of the vacuum cleaner.

Note: It is recommended to change the side brushes
every 3-6 months to ensure their cleaning effect.

Dust container and filter grid (clean regularly)

1. Press the button and pull the dust container
backwards.

2. Open and clean the dust container.

Cleaning the filter grid (clean regularly)

1. After prolonged use, remove the HEPA filter and the
foam filter.

2. Rinse the filters with clean water.

3. Wipe the individual parts and let them air dry.

4. After drying, assemble them in the correct order:
grid - foam filter - HEPA filter.




Note:

« Rinse the filter grid with clean water and do not add
any detergent.

« Donotclean the filter grid with a brush or your fingers.

« Allow the filter grid to air dry for at least 24 hours.

Wiping module (clean after each use)
1. Remove and clean the cloth.
2. Wipe the water tank dry.

Sensors (clean regularly)

Clean the sensors with a soft cloth as follows:

1. Keep the robot switched off during cleaning. Clean
the side sensor, fall sensors, charging contacts at the
bottom of the robot and other sensors shown in the
picture.

2. Unplug the docking station from the electrical supply
and wipe the charging contacts on the docking station.

Anti-fall sensor

Charging
contact

Side sensor
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Sensors (clean every month)

LDS laser range-
finder

Anti-collision sensor
for radar sensor -

Anti-collision
sensor

Infra-red
charging sensor

Battery

« The appliance is equipped with high-performance
lithium-ion  batteries. To maintain  battery
performance, keep the appliance charged every day.

« If the appliance is not used for a long time, turn it off
and store it properly. Charge it at least every 3 months
to prevent damage to the battery due to excessive
discharge.

Firmware update

Use the mobile app to update the firmware. If new
firmware is detected, update as prompted. When
updating the firmware, the battery level should be >50 %
and the appliance must be placed in the docking station.

Docking station

« Do not use without dust bag and coarse filter.

o Check the status of the bag in the docking station.
If the bag is full, replace it with a new one.

« Clean the charging contacts and the suction opening.

« Remove the coarse filter of the docking station and
rinse it with water. Allow to dry properly and put back.
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COMMON PROBLEMS

Problem

Remedy

The robot cannot be
started

« If the battery is low, place the robot in the docking station and align it with the
board contacts, the appliance will start automatically (if the robot is completely off,
it can start automatically after a while).

« Do not use the appliance if the ambient temperature is below 0 °C or above 40 °C.

The robot cannot be
charged

« Move the robot away from the docking station and check that the docking station
power cable is properly connected to the power supply.

« In case of poor contact, clean the docking station contact points and charging
contacts on the robot.

The robot cannot be
recharged

The robot is too far from the docking station, place it near the docking station and try
again.

Abnormal behaviour

Turn off the robot and restart it.

Unusual noise is heard
during use

The main brush, side brush or wheel may be wrapped with foreign objects, turn off the
robot and remove foreign objects.

Cleaning ability is

reduced or dust is

dropping from the
appliance

« The dust container is full. Clean it.
« Thefilteris clogged. Clean it or replace it.
« The main brush is wrapped with foreign objects, clean it.

Wi-Fi cannot be
connected

» The Wi-Fisignal is bad. Check that the correct Wi-Fi coverage is available.

« Wi-Fiis connected in an unusual way. Reset Wi-Fi, download the latest app, and try
connecting again.

« The password is entered incorrectly.

« There is a router for the 5GHz frequency band, the robotic vacuum cleaner is
equipped only for the 2.4GHz frequency band.

The planned cleaning did
not take place

If the battery level is low, planned cleaning can only be started if the battery level is
at least 30 %.

Does the robot consume
power when it is always
placed in the docking
station?

The robot consumes a small amount of power when it is permanently placed in the
docking station, allowing the best battery performance.

Does the robot need to
be charged for 16 hours
for the first 3 uses?

The lithium battery can be used immediately after charging and has no memory effect.

TROUBLESHOOTING

Voice message

Problem

Error 1: Oh dear! | cannot find the dust collector

Cleaning was started after removing the dust container.

or blocked

Error 2: Please check if the radar on top has been covered | The top sensor is covered or placed in an open area

(there is no obstruction in the 6x6 m? area).

Error 3: Please place me in a new location and try again

Pick up the robot or lift it into the air.
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Error 4: Please scrub the cliff sensor, and restart me from
anew location

The cliff sensor is covered or placed at a height.

Error 5: Please scrub the front sensor, and restart me
from a new location

The infra-red anti-collision sensor is dirty or covered.

Error 6: Please scrub the right-hand sensor, and restart
me from a new location

The side sensor is dirty or obstructed.

Error 7. Please scrub the radar housing on top, and
restart me from a new location

The anti-collision radar sensor is dirty or covered.

Error 8: Please check if the bumper has been blocked in
some way

The edge sensor or anti-collision sensor is stuck.

Error 9: Master, please clean the dust container and filter

The dust container is full or the filter needs to be
replaced.

Error 10: Dust container has been removed, please clean
the container and filter

After error 9 has been signalled, the user has removed
the dust container and this triggers error 10.

Error 11: I'm stuck, please help me!

The robot is stuck somewhere.

Error 12: Please place me correctly!

The robot is tilted.

Error 13: Please check if my wheels have become blocked
somewhere

The drive wheel is stuck or tangled.

Error 14: Please check if the main brush has become
stuck

The main brush is tangled or stuck.

Error 15: Please check if the side brushes have become
stuck

The side brush is tangled or stuck.

Error 16: What's going on? Where is the docking station?

Docking station not found or not connected.

Error 17: Oh dear! Program error, please restart me

Abnormal condition due to unknown failure, restart the
robot.

Error 18: Error encountered initiating shutdown

The robot alerts the user and automatically shuts down
or recharges.

Error 19: Low battery, please recharge

When the battery charge level is too low, the robot is not
in the docking station and cleaning starts (the battery
charge level is less than 10 %).

Error 20: To shut me down, please place me away from
the docking station

To turn off the robot, move it from the docking station.

Error 21: Collecting fan motor error

Tryreconnecting the power cord, if the problem persists,
contact the service department

Error 22: The dust bag is not installed

Check that the dust bag is inserted correctly.
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WIRELESS CONNECTION AND COMPATIBILITY

« Jindfich Valenta - CONCEPT shall in no way be liable for any incidental, indirect or consequential damages, or for any
loss of data or loss due to information leakage during communication via wireless technology.

o Successful wireless communication cannot be 100% guaranteed on all Smart devices and Wi-Fi networks (routers).
Due to the variety of devices on the market, there may be cases where the character or specification of a given Smart
device or Wi-Fi network (router) makes connection impossible or is somehow disturbed. In addition, a number
of factors, including hardware and software configuration, also affect the success of wireless communication via
Wi-Fi network. The connection between the robot and your Wi-Fi network can also be adversely affected by the
surrounding Wi-Fi networks, which can be tuned to the same channel and thus interfere with the connection (e.g.
in housing estates, apartment buildings, etc.). These facts are not a reason to claim the appliance.

« The app is owned and operated by a third party (the “Entity”) different from Jindfich Valenta - CONCEPT (the
“Seller”). No personal data is transferred to the Entity by the Seller. When registering for the app, the customer
submits personal data directly to the Entity, who becomes the administrator of personal data. The app and the
associated protection of personal data are governed by the Entity’s rules.

Compatibility:

Smart device operating system - Android 5.0 and higher
-10S 9.0 and higher

Wi-Fi network -24GHz

-WPA1 and WPA2 security (WPA2 recommended)
NOTICE: The appliance cannot be operated on IEEE 802.1X-protected Wi-Fi networks (usually corporate Wi-Fi networks).

OPERATING USING THE APP

Before you can control the device using the app, it is necessary to connect it to your phone and give it access to your
Wi-Fi network.

Recommended distance during set-up: less than 4 meters.

Make sure your robotic vacuum cleaner, router, and your mobile phone are close together so that you can pair your phone
with the device with no problems.

Downloading and installing the app and pairing the device
Note: Pair the vacuum cleaner with a charged battery or directly placed in the charging station.

1. Scan the QR code below (Fig. 1) or find and download the “Concept Home" app from Google Play or App Store to
your mobile phone.

2. Ifyou already have Concept Home, open the app, sign in, and continue with the pairing instructions.

Press and hold both control buttons on the vacuum cleaner at the same time until the voice signal for pairing the

robot sounds. The wifi indicator under the top cover of the vacuum cleaner will flash.

Then press “+" or “Add device” in the app.

Select the appliance from the list of appliances.

Fillin the name of your Wi-Fi and password (they can also be filled in automatically).

Continue with the application instructions.

Go to Wi-Fi settings on your mobile device, connect to the “SmartLife-xxx” Wi-Fi and wait for it to connect.

Then return to the app and wait for your appliance to pair. After successful pairing, you can start controlling the

appliance using the mobile app.

w
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Zadejte ovéovaci kod

Registrovat

Coskirepublica
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Restartujte zafizen
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Fig. 11 Fig. 12

Fig. 14

Pairing troubleshooting

« Verify that your Wi-Fi network password is correct.

« The device only supports 2.4 GHz Wi-Fi networks.

« The router is overwhelmed by connecting many other devices (especially in housing estates or in case of large
concentrations of connected Smart devices). For stable operation it is necessary that the Wi-Fi signal reaches the
places intended for use of the vacuum cleaner and at the same time is sufficiently strong.

- restart the vacuum cleaner and smart device and repeat the process;
-if possible, try also restarting the Wi-Fi router itself;

« If your smart device is running Android 6.0 and above, you need to have location detection turned on.

« Once you have paired the vacuum cleaner with your smart device via the “Concept Home” app, do not move or
relocate the docking station. The vacuum cleaner uses the charging station as a landmark on the map.

« By relocating the docking station, you risk losing the generated map, including the selected cleaning zones and
restricted zones! The vacuum cleaner creates a new map, which overwrites the original map.
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SERVICE

Extensive maintenance or repair, which requires access to internal parts of the product, has to be performed by
a qualified specialist or the service centre.

ENVIRONMENTAL CONCERNS

« Packaging materials and old appliances should be recycled.
« Packaging materials may be disposed of as sorted waste.
« Dispose the plastic bags made of polyethylene (PE) of as sorted waste.

Recycling of the appliance at the end of its lifespan:

C€

This appliance is labelled in accordance with European Directive 2012/19/EU concerning used
electrical and electronic appliances (Waste Electrical and Electronic Equipment - WEEE). The symbol
on the product or on its packaging indicates that this product may not be treated as household
waste. Instead, it should be taken to the appropriate collection point for the recycling of electrical
and electronic equipment. By ensuring this product is disposed of correctly, you will help prevent
potential negative consequences for the environment and human health, which could otherwise
be caused by inappropriate waste handling of this product. The disposal of such material has to be
done according to the recycling regulations. For more detailed information about recycling of this
appliance see the authorized local office or service for household waste disposal or the shop, where
you purchased the appliance.

The product meets all the necessary requirements of the EU directives applicable to the specific
product.

Changes in text, design, and technical specifications are subject to change without prior notice and we reserve the
right to change them.
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DANKSAGUNG

Vielen Dank, dass Sie ein Produkt der Marke Concept eingekauft haben. Wir wiinschen lhnen, dass Sie mit unserem
Produkt tiber seine gesamte Gebrauchsdauer zufrieden sein werden.

Lesen Sie sich vor dem ersten Gebrauch die ganze Bedienungsanleitung sorgfaltig durch und bewahren Sie diese
dann auf. Stellen Sie sicher, dass auch andere Personen, die dieses Produkt behandeln werden, sich mit dieser
Gebrauchsanweisung vertraut machen.

Technische Parameter
Leistungsbedarf 50W
Akkuspannung 14,4V
Spannung des Ladeakkumulators AC 100-240V - 50/60 Hz
Lautstarke 75dB
Akku 5200 mAh, Li-lon
Betriebszeit 300 min
Dauer des vollen Aufladens 5stunden
Frequenzbereich 2412 - 2472 GHz
Leistung des Senders (max.) 18,711 dBm

WICHTIG
Vor dem Anschluss an das Stromnetz sichern Sie durch eine Sichtkontrolle, ob die Einheit unversehrt ist und ob

es wahrend des Transports zu irgendwelcher Beschddigung nicht gekommen ist.

WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE

« Benutzen Siedas Gerat nichtanders, als es in dieser Anleitung beschrieben
ist.

« Vor dem ersten Einsatz entfernen Sie alle Verpackungen und
Marketingunterlagen vom Gerat.

« VorderNutzung beseitigen Sie vom FuBBboden alle Sachen (Kabel, Papiere,
Bekleidung, Tischtlicher und Gardinen, die den FulSboden berihren),
welche die effektive und problemlose Reinigung stéren konnten.

« Benutzen Sie nur das Originalzubeh6r und die Ersatzteile, die zu diesem
Modell bestimmt sind.

« Wenn es in dem Bereich, den der Staubsaugerroboter reinigt, Treppen
gibt, muss unbedingt eine Sperrzone eingerichtet werden oder auf
andere Weise verhindert werden, dass der Staubsauger die Treppe
hinunterfallt.

- Setzen Sie sich nicht auf den Staubsauger und legen Sie darauf auch
keine Gegenstande.

« Das Elektrogerat sollte nur in den Haushalten bei den Temperaturen von
0 °C bis 40 °C genutzt werden.
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- Vergewissern Sie sich vor dem Gebrauch, dass der 2in1-Staubbehalter +
Wassertank oder das Aufwischmodul und die Reinigungstiicher korrekt
montiert sind.

« Legen Sie keine Haare, Bekleidung, Finger oder andere Korperteile
in die Nahe der Hauptbiirste ein. Halten Sie die Hauptbiirste und den
Ansaugteil des Staubsaugers sauber, beseitigen Sie Haare und den Staub,
welche die Staubeigenschaften des Staubsaugers und die Qualitat der
Reinigung herabsetzen konnen.

« Benutzen Sie das Gerat auf dem nassen oder feuchten FuBboden nicht.

- Saugen Sie keine Flissigkeiten, brennenden Zigaretten, Scherben
und scharfen Gegenstande, Streichhdlzer und anderen brennbaren
Stoffe, keine gréf3eren Papierstiicke, keine Papiertiiten oder anderen
Gegenstande, die den Staubsauger beschadigen konnen.

« Beim Staubsaugen lassen Sie den Staubsauger (iber frei verlegte Kabel
nicht Gberfahren.

« Bei der Instandhaltung und bei der Reinigung des Elektrogerats schalten
Sie den Ausschalter in die Position Ausgeschaltet um.

- Das direkte Sonnenlicht kann die herabgesetzte Sensibilitat der
infraroten Sensoren des Staubsaugers verursachen, verhindern Sie bitte
seine direkte Strahlung.

« Der Teppich muss beim Wischen gesichert werden, damit der Roboter
wahrend der Reinigung nicht darauf rollt und damit der Teppich nicht
unerwiinscht nass wird. Der Teppichreinigungsmodus kann in der
Concept Home Mobile App eingestellt warden.

« Legen Sie das Gerat nicht an solche Stellen, wo deren Sturz auf den Boden
droht (Tisch, Stiihle).

« Uberzeugen Sie sich vor der Ladung des Gerats, dass die Ladestation
richtig eingeschaltet ist.

« Wenn der Roboter ein Aufwischmodul mit Wischgewebe installiert hat
und Sie es aufladen méchten, nehmen Sie das Aufwischmodul vor dem
Aufladen immer aus dem Roboter heraus.

« Unter extremen Temperaturbedingungen oder bei unsachgemaBem
Gebrauch kann aus der Batterie Fliissigkeit austreten. Wenn die Fliissigkeit
die Haut betrifft, waschen Sie sie unverziiglich unter dem flieBenden
Wasser. Im Falle des Kontakts mit den Augen spiilen Sie die Augen sofort
unter dem flieBenden Wasser mindestens fiir die Dauer von 10 Minuten.
Suchen Sie die arztliche Hilfe aus.
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Im Falle, wenn Sie das Produkt entsorgen wollen, schalten Sie zuerst die
Batterie vom Elektrogerat ab.

Im Falle, wenn Sie das Elektrogerat transportieren oder wenn Sie es
lange nicht nutzen werden, schalten Sie den Schalter in die Position
Ausgeschaltet um. Sie verlangern so die Lebensdauer der Batterie.
Uberpriifen Sie, ob die Anschlussspannung den Werten auf dem
Typenschild des Produkts entspricht. Schalten Sie das Elektrogerat in die
Abzweigsteckdosen und Verlangerungsleitungen nicht ein.

Ziehen Sie beim Ausstecken der Ladestation aus der Steckdose niemals
am Netzkabel, sondern fassen Sie den Stecker an und ziehen Sie ihn ab.
Fassen Sie den Stecker oder das Gerat nicht mit nassen Handen an.
Erlauben Sie nicht, dass das Gerat als Spielzeug verwendet wird.
Benutzen Sie keine groben und chemisch aggressiven Stoffe zur
Reinigung des Gerats.

Das Gerat ist nur fiir den Gebrauch im Haushalt geeignet, es ist nicht fiir
kommerzielle Zwecke bestimmit.

Tauchen Sie das Zuleitungskabel, den Stecker oder das Gerat nicht ins
Wasser oder in eine andere Fliissigkeit.

Reparieren Sie das Gerat nicht selbst. Wenden Sie sich an den autorisierten
Service und beugen Sie Verletzungen bei der unsachgemadBen
Handhabung vor.

Dieses Gerat konnen Kinder ab dem 8. Lebensjahr und Personen mit
den erniedrigten physischen oder mentalen Fahigkeiten oder mit den
ungeniigenden Erfahrungen und Kenntnissen dann nutzen, wenn sie
unter der Aufsicht stehen oder wenn sie (iber das Nutzen des Gerdts
auf eine sichere Weise belehrt wurden und wenn sie die eventuellen
Gefahren verstehen. Die von dem Benutzer durchzufiihrende Reinigung
und Wartung diirfen keine Kinder durchfiihren, wenn sie nicht alter als
8 Jahre und unter keiner Aufsicht sind. Kinder bis zum 8. Lebensjahr
miissen auBerhalb der Reichweite des Gerdats und dessen Zuleitung
gehalten werden. Kinder diirfen mit dem Gerat nicht spielen.

Die Kinder bis zum 3. Lebensjahr muss man am Zutritt zum Gerat hindern,
wenn sie unter der dauerhaften Aufsicht nicht stehen.

Sehen Sie in die eingeschaltete UV-Lampe nicht direkt. Es droht die
Sehschadigung.

Der Hersteller und Importeur in die Europaische Union haften nicht fiir
die durch den Betrieb des Elektrogerdts verursachen Schaden wie z.B.
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Verletzung, Verbriihung, Brand, Verwundung, Entwertung anderer
Sachen u. a.

Das beschadigte Netzkabels lassen Sie bei einer Fachwerkstatt ersetzen,
um Entstehung einer gefahrlichen Situation zu vermeiden. Esist verboten,
das Gerat mit beschadigtem Netzkabel zu benutzen.

Der Staubsauger-Roboter ist nur mit dem mitgelieferten originalen
Netzadapter zu benutzen. Benutzen Sie nie einen anderen Typ vom
Adapter, um Entstehung einer gefahrlichen Situation zu vermeiden.

Bei der Nichteinhaltung der Anweisungen des Herstellers kann eine
eventuelle Reparatur nicht als Garantiereparatur anerkannt werden.

Uberpriifen Sie sorgfiltig, dass Sie das simtliche gelieferte Zubehor
ausgepackt haben. Wir empfehlen lhnen, dass Sie den Originalkarton,
das Nutzerhandbuch und das Verpackungsmaterial wahrend der
Garantiefrist beibehalten.

PRODUKTBESCHREIBUNG
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9 Batterieabdeckung

10 Laufrad komplett links

11 Laufrad komplett rechts

12 Rotierende Biirste

13 Drehbirstenabdeckung mit Gitter
14 Filterabdeckung

15 Taste zum Abnehmen des Behilters

Laser-Entfernungsmesser
Antikollisionssensor fiir Radarsensor
Laser-Sensor

StoBféanger

Seitlicher Sensor

Ladekontakte

Zentrales Rad

Seitliche Biirsten

16 Reset-Taste
17 Bedienelemente
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Gehause der Station
Anzeige
Ansaugoffnung

Taste zum Laden des Staubsaugers
Ladekontakte der Dockingstation

Luftauslass
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Staubsaugeranzeige fir Trichter
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Rotierende Biirste
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Docking-Station
Seitenbirstenpaar
Reinigungsbiirste
9 Staubsaugerbeutel
10 Abwischmodul

11 2in1 Ablage
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KERNFUNKTIONEN .

Reinigung / Ein- und Ausschalten O

e Durch kurzes Driicken wird die Reinigung gestartet
oder gestoppt.

« Durch langes Driicken lber 5 s wird das Gerdt ein-,
bzw. ausgeschaltet.

Aufladen / lokale Reinigung &

« Durch kurzes Driicken wird das Aufladen gestartet
oder gestoppt.

e Langes Driicken fiir 5 s zum Starten der lokalen
Reinigung.

WiFi Reset

« Driicken Sie beide Tasten gleichzeitig tiber 3 s.

Anmerkung: Um das Gerét zurilickzusetzen, driicken Sie

beide Tasten fiir etwa 15 Sekunden.

INSTALLATION

1. SchlieBen Sie das Stromversorgungskabel an.

Anmerkung:

« Halten Sie einen Abstand von mindestens 6 cm von
der Wand, mindestens 0,5 m auf jeder Seite der
Dockingstation und mindestens 1,5 m vor der Station
ein.

« Wenn das Netzkabel senkrecht zum Boden gespannt
ist, kann es dazu fiihren, dass es von dem Gerdt
ausgezogen wird, infolgedessen die Dockingstation
abgeschaltet werden kann.

J

2. Verschieben Sie die Dockingstation nicht
willkiirlich und setzen Sie diese keiner direkten
Sonneneinstrahlung aus.

Anmerkung: Direkte Sonneneinstrahlung stort das

Signal der Dockingstation, und deshalb kann es

passieren, dass das Gerdt nicht ordnungsgemaf in die

Dockingstation zurtickkommen kann.

3. Montage der Seitenbiirsten
Uberzeugen Sie sich, dass die Markierung der linken
Seitenbuirste (L) und der rechten Seitenbiirste (R)
mit der Markierung L und R am unteren Deckel
ibereinstimmt. Driicken Sie die Seitenbiirsten L und
R, bis Sie ein "Klick"-Gerausch horen.

4. Inbetriebnahme und Aufladen ,
Der Roboter wird durch langes Driicken der Taste O
eingeschaltet. Wenn die Kontrollleuchte des Aufladens
normal eingeschaltet ist, laden Sie den Roboter in der
Dockingstation auf.

Der Ladevorgang kann iber die Taste am Staubsauger
(3, die Ladetaste an der Dockingstation {3, die mobile
App oder die Taste auf der Fernbedienung {> gestartet
werden.

Anmerkung: Wenn das Gerdt aufgrund eines schwachen
Akkus nicht eingeschaltet werden kann, laden Sie es in der
Dockingstation auf, und das Gerét schaltet automatisch
ein. Das Gerat kann nur dann laufend arbeiten, wenn der
Zustand des Akkus >15 % ist.

5. Anschluss der Mobilapplikation (dieser Schritt
kann iibersprungen werden)
Lesen Sie die Anweisungen fiir den WiFi-Anschluss
durch, und schliefen Sie die Mobilapplikation an.

6. Einleitung der Reinigung
Driicken Sie nach dem Einschalten des Roboters
kurz die Taste () am Roboter oder beginnen Sie
mit der Reinigung tber die mobile App oder die
Fernbedienung (Sie kdnnen den Roboter wahrend der
Nutzung jederzeit durch Driicken der Taste anhalten).

Anmerkung:

« Der Staubsaugerroboter kann nicht zum Aufsaugen
von Fliissigkeiten verwendet werden.

« Wenn das Ladezustand des Akkus 15 % unterschreitet,
kann das Gerat nicht arbeiten. In diesem Fall ist es zu
laden.

« Wenn der Ladezustand des Akkus 15 % unterschreitet,
kehrt das Gerdt automatisch in die Dockingstation
zurlick.

« Entfernen Sie die verschiedenen Leiter (einschlieBlich
Netzkabels der Dockingstation) vor der Benutzung
vom Boden, um die Ausfélle und Beschadigungen der
Gegenstande oder Leiter fiir den Fall vorzubeugen,
dass diese Leiter vom Gerat aufgefangen werden.

7. Installation des Aufwischmoduls
a) Befestigung des Aufwischgewebes: kleben Sie
das Aufwischgewebe eben auf den Boden des
Aufwischmoduls.

Aufwischmodul

Anmerkung: Um das Aufwischgewebe in gutem Zustand
zu erhalten, ist dieses nach dem Einsatz zu reinigen.

b) Fiillen Sie den 2in1 Behdlter: 6ffnen Sie den Deckel




und flillen Sie Wasser ein.

2in1 Behilter

Anmerkung: Bevor Sie den Wasserbehdlter fiillen,
nehmen Sie den Staubbehalter ab. Dadurch wird
verhindert, dass unerwiinschtes Wasser in den
Staubbehdlter gelangt.

¢) Installation des Moduls:

Driicken und halten Sie die Taste in der Mitte
des Behdlters, und stecken Sie diese entlang des
Hinterteils des Roboters ein. Der 2in1 Behalter ist
installiert, sobald das ,Einrasten”. Nach dem 2in1
Behalter ist der Aufwischmodul einzulegen. Sobald
das ,Einrasten” horbar ist, ist der Modul richtig
eingesteckt.

Sobald der Roboter mit seiner Arbeit fertig ist, driicken
Sie die Klinken auf beiden Seiten, nehmen Sie den
Aufwischmodul nach hinten heraus, leeren Sie Wasser
aus dem 2in1 Behdlter und reinigen Sie das Gewebe
(bewegen oder kippen Sie den Roboter bei der
Reinigung nicht um).

9. Anweisungen zur Benutzung des Aufwischmoduls

« Benutzen Sie den Aufwischmodul nicht, wenn Sie
diesen nicht Giberwachen kdnnen.

« Uberzeugen Sie sich sicherheitshalber, dass der
Aufwischmodul beim Aufladen oder wenn dieser
nicht genutzt wird, herausgenommen wurde.

« Versuchen Sie nicht Teppiche aufzuwischen.

« Um ein besseres Ergebnis des Aufwischens zu
erreichen, sollte der Aufwischmodul benutzt
werden, nachdem der Boden dreimal ausgefegt oder
staubgesaugt wurde.

« Wenn Sie mochten Wasser nachfiillen oder das
Gewebe reinigen, wenn das Gerdt im Betrieb ist,
stellen sie dieses, nehmen Sie den Aufwischmodul
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heraus und legen Sie diesen nach den Schritten 8 und

9wieder hinein.Um Fehler beider Positionsermittlung

und Kartenverlust zu vermeiden, sollte das Gerat nicht
verschoben oder umgekippt werden.

« Die Funktion des Aufwischens ist bei diesem Gerét
zum Wischen bestimmt, und sie unterstiitzt die
Tiefreinigung. Sie kann jedoch die fest angehafteten
Verschmutzungen wirksam entfernen und die
menschliche Kraft zu ersetzen.

o Zur Besserung der Wirksamkeit des Aufwischens
empfehlen wir, das Gewebe zum Aufwischen vor der
Aufnahme des Aufwischens einzuweichen.

« Wenn der Roboter mit einem Modul zum Auswischen
mit Stoff ausgestattet ist:

- laden Sie es nicht auf.

- Der Schmutz wird nicht aus der 2in1-Schale gesaugt.
Anmerkung: Wenn Sie mochten, dass der Roboter
den Teppich beim Wischen meidet, stellen Sie den
Teppichreinigungsmodus in  der mobilen Concept
Home-App ein.

BENUTZUNG

EIN-/AUSSCHALTEN

Driicken Sie die Taste O 5 s lang, die Kontrollleuchte
erleuchtet und das Gerat wird eingeschaltet

Wenn sich das Gerat im Standby-Modus befindet, driicken
Sie die Taste 5 Sekunden lang und das Gerét schaltet sich
aus.

ANMERKUNG: Das Gerat kann wahrend des Ladens nicht
ausgeschaltet werden.

REINIGUNG/UNTERBRECHUNG

Nlach dem Start des Gerdts driicken Sie kurz die Taste
O am Gerit, bzw. schalten Sie das Gerat mit der
Mobilapplikation ein (durch Driicken jeder beliebigen
Taste kann das Gerdt gestoppt werden) oder der
Fernbedienung steuern.

AUFLADEN

Automatischer Modus: Nach der Arbeit kehrt der
Roboter automatisch zur Andockstation zurtick, wo der
Schmutz aus dem Trichter abgesaugt wird.

Manueller Modus: Im Standby-Modus wird das Aufladen
durch kurzes Driicken der Taste & eingeleitet, oder Sie
konnen das Gerat aufladen, indem Sie es mit der mobilen
App oder der Fernbedienung steuern. Die orangefarbenen
und blauen Lichter blinken wahrend des Ladevorgangs.
Wenn die Lichter leuchten, ist der Roboter geladen.

Anmerkung: Wenn das Gerat die Dockingstation nicht
findet, kehrt er automatisch in die Ausgangsposition
zurlick. Legen Sie das Gerét in diesem Fall manuell in die
Dockingstation zuriick.
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KOMPLETTE AUTOMATISCHE REINIGUNG

Sobald der Roboter eingeschaltet ist, fiihrt er das
Aussuchen durch und generiert eine Karte, die er
intelligent in einzelne Bereiche verteilt. AnschlieBend
saugt er die Flachen einzeln entlang der Wand griindlich
ab und plant den Reinigungsweg in Kurven / S-Formen.
Nach der Reinigung kehrt der Roboter automatisch in die
Ladebasis zuriick.

Anmerkung: Bewegen Sie bei der Reinigung mit dem
Roboter nicht willkiirlich oder zu oft. Nach der Versetzung
ist der Roboter an die urspriingliche Stelle zu stellen.
Sobald er wieder gestartet wird, versucht er selbst die
Position einzunehmen. Nachdem die Position erfolgreich
eingenommen wurde, folgt er die geplante Strecke und
setzt die Arbeit fort. Wenn er die Position nicht einnehmen
kann, hebt der Roboter die vorherige Aufgabe auf, erstellt
die Karte und fiihrt die Reinigung erneut durch. Auch in
dem Fall, wenn er die Ladebasis nicht findet.

LOKALE REINIGUNG PER APP

Wenn ein lokaler Bereich eine griindlichere Reinigung
braucht, bestimmt der Nutzer auf der Karte den Bereich
mit der GroBBe von 1,5 m x 1,5 m, den er reinigen will. Das
Gerat fahrt in diesen Bereich automatisch und beginnt zu
reinigen.

LOKALE REINIGUNG OHNE APP

Wenn Sie den Roboter nicht mittels der Mobilapplikation
steuern konnen, versetzen Sie diesen an die zu reinigende
Stelle. Driicken Sie die Taste @ 5 Sekunden lang, und der
Roboter fiihrt doppelte Reinigung im Bereich von 1,8 x
1,8, mit dem Mittelpunkt in seiner Startposition, durch.

ZONENREINIGUNG

Stellen Sie die GroBe und die Position des zu reinigenden
Bereichs mittels der Mobilapplikation ein. Sie kénnen
maximal 5 Bereiche einstellen. Der Roboter fiihrt die
Reinigung in den eingestellten Bereichen durch.

REINIGUNG DER RAUME

Wahlen sie die aufzurdumenden Rdume mit der
Mobiltelefon-Applikation aus.

VERBOTENE ZONE

Stellen Sie einen oder mehrere verbotene Bereiche

mittels der Mobilapplikation ein. Der Roboter wird diese

verbotenen Zonen nicht reinigen, sondern er fiihrt die

Reinigung in den restlichen Bereichen durch.

Anmerkung: Der Roboter kann die verbotene Zone

aufgrund eines Fehlers der Positionierung, eines

Sensorfehlers oder aus sonstigen Griinden betreten.

« Eine dauerhaft gesperrte Zone kann aufgrund einer
wesentlichen Positionsdnderung der Ladebasis und
der Mobelstticke ungtiltig werden. Deshalb bemiihen
Sie sich, mit dem Roboter wahrend der Reinigung

nicht zu bewegen oder sonst in seine Arbeit
einzugreifen.

« Sobald die Karte erneut wird, wird die dauerhaft
gesperrte Zone aufgehoben.

ZONE OHNE AUFWISCHEN

Geben Sie die Zone ohne Aufwischen mit der
Mobiltelefon-Applikation ein. Wenn der Roboter ein
Wischmodul installiert hat, wird er nicht in diesen Bereich
fahren. Sollte das Gerét nur staubsaugen, dann féhrt es
auch in diese Zone.

PLANUNG DER REINIGUNG

Die fix festgelegte Reinigungszeit kann mit der
Mobilapplikation eingestellt werden. Der Roboter beginnt
zur eingestellten Zeit automatisch mit der Reinigung und
kehrt nach Beendigung in die Dockingstation zuriick.

WIFI RESET

Wenn sich das Mobiltelefon aufgrund einer Anderung
der Routerkonfiguration und des Passworts, bzw. aus
sonstigen Griinden nicht verbinden kann, driicken Sie
zugleich die Taste () und die Taste ©3 s lang, bis der
Piepton ertdnt und die Symbole orange werden. Folgen
Sie den Anweisungen in der App, um die Verbindung
wiederherzustellen.

STILLER MODUS

Sie kénnen den Ruhemodus in der App oder mit der
Fernbedienung aktivieren. Die Sprachansagen des
Roboters und die geplante Reinigung werden wahrend
der eingestellten Zeit unterdriickt (inaktiv). Die Reinigung
kann manuell gestartet werden.

AUTO BOOST

Bei der Identifizierung eines Teppichs wird die Saugkraft
automatisch auf den hochsten Grad erhoht.
EINSTELLUNG DER SAUGLEISTUNG

Die Saugleistung kann mit der Mobiltelefon-Applikation
oder mit der Fernbedienung ausgeschaltet oder
eingestellt werden.

EINSTELLUNG DES WASSERDURCHFLUSSES

Sie konnen den Wasserfluss tiber die mobile App oder die
Fernbedienung einstellen.




VERWENDUNG DER FERNBEDIENUNG
Automatische Reinigung/Pause
Vorwartsbewegung

Linksdrehung

Einstellung der Saugleistung

Leiser Modus

Ausschalten/Einschalten der Tastenbeleuchtung
Start/Stopp des Ladevorgangs

Rechts drehen

. Finde den Roboter

10. Einstellung der Wasserdurchflussmenge
11. Lokale Reinigung
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Anmerkung: Zur Gewdhrleistung der Wirksamkeit aller
richtigen Einstellungen ist die Fernbedienung an den
Vorderteil des Staubsauger-Roboters zu richten, und dies
aus ausreichender Nahe.

ALLTAGLICHE PFLEGE

Hauptbiirste (ist regelmaBig zu reinigen)

1. Drehen Sie das Gerdt um und driicken Sie die Klinke
am Deckel der Hauptbiirste, um diese herausziehen
zu kénnen.

2. Entfernen Sie Staub mit einer kleinen Birste vom
Innenraum und vom Inneren der Hauptblirste, und
reinigen Sie die Hauptbdrste.

3. Bauen Sie die Hauptbiirste wieder zusammen, und
driicken Sie fest am Deckel, damit die Klinke an ihrer
Stelle einrastet.
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Seitenbiirsten (ist regelmafig zu reinigen)

1. Drehen Sie den Roboter um und ziehen Sie die
Seitenblirsten nach oben.

2. Entfernen Sie Haare und Schmutz und setzen Sie die
Seitenblirsten wieder auf, indem Sie sie eindriicken.
Vergewissern Sie sich, dass die linke Seitenbiirste (L)
und die rechte Seitenbiirste (R) mit den Symbolen L
und R auf der unteren Abdeckung des Staubsaugers
ibereinstimmen.

Hinweis: Es wird empfohlen, die Seitenbiirsten alle 3-6
Monate zu wechseln, um ihre Reinigungswirkung zu
gewahrleisten.

Staubbehilter und Filtergitter (sind regelmafig zu

reinigen)

1. Driicken Sie die Taste und ziehen Sie den
Staubbehalter nach hinten.

2. Offnen Sie den Staubbehilter und reinigen Sie diesen.

Reinigung des Filtergitters (ist regelmafig zu reinigen)

1. Entfernen Sie nach ldngerem Gebrauch den HEPA-
Filter und den Schaumstofffilter.

2. Spiilen Sie die Filter mit sauberem Wasser aus.

3. Wischen Sie die einzelnen Teile ab und lassen Sie sie
frei trocknen.

4. Nach dem Trocknen setzen Sie sie in der richtigen
Reihenfolge zusammen: Gitter - Schaumstofffilter -
HEPA-Filter.
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Anmerkung:

« Spiilen Sie das Filtergitter mit Wasser ab, es wird kein
Reinigungsmittel beigemischt.

« Reinigen Sie das Filtergitter nicht mit einer Biirste
oder Ihren Fingern.

« Lassen Sie das Gitter mindestens iber 24 Stunden an
der Luft austrocknen.

Aufwischmodul (ist nach jedem Einsatz zu reinigen)
1. Das Gewebe ist zu beseitigen und zu reinigen.
2. Der Wasservorratsbehdlters ist auszutrocknen.

Sensoren (sind regelmaBig zu reinigen)

Reinigen Sie die Sensoren mit einem weichen Gewebe,

wie folgt:

1. Lassen Sie den Roboter wdhrend der Reinigung
ausgeschaltet. Reinigen Sie den Seitensensor, die
Sturzsensoren, die Ladekontakte an der Unterseite
des Roboters und andere in der Abbildung gezeigte
Sensoren.

2. Trennen Sie die Dockingstation vom Stromnetz und
wischen Sie die Ladekontakte an der Dockingstation
ab.

Absturzsicherungssensor

—— Ladekontakt

Sensoren (sind monatlich zu reinigen)

LDS Laser
Distanzmesser

Antikollisionsfiihler
fiir Radarsensor

Antikollisionssensor

Infraroter
Ladesensor

Akku

« Das Gerdt ist mit leistungsstarken Li-lon-Akkus
ausgestattet. Wenn Sie die Leistung des Akkus
erhalten wollen, halten Sie das Gerdt bei alltdglichem
Einsatz geladen.

o Wird das Gerdt Uber einen ldngeren Zeitraum
nicht benutzt, schalten Sie es aus und lagern Sie
es ordnungsgemdl3. Laden Sie es mindestens alle
3 Monate auf, um die Beschadigung der Akkus durch
ibermaBige Entladung vorzubeugen.

Aktualisierung der Firmware

Aktualisieren Sie die Firmware mit der Mobilapplikation.
Wenn eine neue Firmware festgestellt wird, fiihren Sie
die Aktualisierung nach der Aufforderung durch. Bei der
Aktualisierung der Firmware sollte der Mindestzustand
des Akkus von =50 % betragen und das Gerdt muss in der
Dockingstation untergebracht werden.

Dockingstation

« Nicht ohne Staubbeutel und Grobfilter verwenden.

« Uberpriifen Sie den Zustand der Tasche in der
Dockingstation, der volle Beutel ist gegen einen
neuen auszutauschen.

« Reinigen Sie die Ladekontakte und die Saugoffnung.

« Nehmen Sie den groben Filter der Dockingstation
heraus und spiilen Sie diesen mit Wasser ab. Lassen
Sieihn griindlich abtrocknen und legen Sie ihn wieder
ein.




UBLICHE PROBLEME
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Problem

Losung

Der Roboter kann nicht
gestartet werden

« Stellen Sie den Roboter beim niedrigen Zustand des Akkus in die Dockingstation und
richten Sie die Platten nach den Kontakten aus, das Gerat schaltet automatisch ein
(wenn der Roboter ganz ausgeschaltet ist, kann er nach einer Weile des Aufladens
automatisch gestartet werden).

« Benutzen Sie das Gerét nicht, wenn die Umgebungstemperatur 0 °C unterschreitet
oder 40 °C iiberschreitet.

Der Roboter kann nicht
aufgeladen werden.

« Entfernen Sie den Roboter von der Dockingstation und uberpriifen Sie, ob das
Netzkabel der Dockingstation ordnungsgemaf an das Stromnetz angeschlossenist.

« Bei einem schlechten Kontakt sind die Kontaktflachen der Dockingstation und die
Ladekontakte am Roboter zu reinigen, oder drehen Sie die Seitenblirste zur Seite
um.

Der Roboter kann nicht
nachgeladen werden.

Der Roboter befindet sich zu weit weg von der Dockingstation, legen sie diesen in die
Néhe der Dockingstation und versuchen Sie es erneut.

AuBerordentliches
Verhalten

Schalten Sie den Roboter aus und starten Sie diesen neu.

Beim Einsatz ist ein
uniibliches Gerausch
horbar

Die Hauptbiirste, die Seitenbiirste oder die Rolle kdnnen mit Fremdkorpern umwickelt
sein, schalten Sie den Roboter aus und entfernen Sie die Fremdkorper.

Die Reinigungsfahigkeit
vermindert sich, bzw.
Staub fallt aus dem Gerat
aus

« Der Staubbehdlter ist voll. Reinigen Sie diesen.
« DerFilter ist verstopft. Reinigen oder ersetzen Sie ihn.
« Die Hauptbiirste ist durch Fremdkdrper umwickelt, reinigen Sie diese.

WiFi kann nicht
angeschlossen werden

« Mangelhaftes WiFi-Signal. Uberpriifen Sie, ob es richtige WiFi-Signalabdeckung
gibt.

« Uniblicher WiFi-Anschluss. Starten Sie WiFi neu, laden Sie die neueste Applikation
herunter und versuchen Sie, sich erneut anzuschlieBen.

« Falsch eingegebenes Passwort.

« EinRouterfiir 5 GHz Frequenzbereich steht zu Verfiigung, wahrend der Staubsauger-
Roboter nur fiir 2,4 GHz ausgestattet ist.

Geplante Reinigung
wurde nicht
durchgefiihrt.

Beim niedrigen Ladezustand des Akkus kann die geplante Reinigung nur dann
eingeleitet werden, wenn der Ladezustand des Akkus mindestens 30 % betragt.

Verbraucht der Roboter
Strom, wenn er jeweils
in die Dockingstation
gestellt wird?

Der Roboter verbraucht eine geringfiigige Strommenge, wenn er sich dauerhaft in der
Dockingstation befindet, dies erméglicht die beste Leistung des Akkus.

Muss der Roboter fiir
die ersten 3 Einsédtze 16
Stunden lang aufgeladen
werden?

Der Lithium-Akkumulator kann sofort nach dem Aufladen benutzt werden, er weist
keinen Gedachtniseffekt auf.
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PROBLEMLOSUNG

Tonmeldung

Problem

Error 1: Oh dear! | cannot find the dust collector

Die Reinigung wurde nach dem Herausnehmen des
Staubbehilters gestartet.

Error 2: Please check if the radar on top has been covered
or blocked

Der obere Sensor ist abgedeckt oder befindet sich im
offenen Raum (im Bereich von 6x6 m? befindet sich kein
Hindernis).

Error 3: Please place me in a new location and try again

Nehmen Sie den Roboter auf, bzw. heben Sie diesen in
die Luft.

Error 4: Please scrub the cliff sensor, and restart me from
anew location

Der Sensor gegen den Sturzist abgedeckt oder befindet
sich in Hohe.

Error 5: Please scrub the front sensor, and restart me
from a new location

Der infrarote Antikollisionssensor ist verschmutzt oder
abgedeckt.

Error 6: Please scrub the right-hand sensor, and restart
me from a new location

Seitensensor ist verschmutzt oder verdeckt.

Error 7: Please scrub the radar housing on top, and
restart me from a new location

Der Radar-Antikollisionssensor ist verschmutzt oder
abgedeckt.

Error 8: Please check if the bumper has been blocked in
some way

Der Kantensensor oder der Antikollisionssensor ist
verklemmt.

Error 9: Master, please clean the dust container and filter

Der Staubbehdlter ist voll, oder der Filter muss
ausgetauscht werden.

Error 10: Dust container has been removed, please clean
the container and filter

Nach der Signalisierung der Stérung 9 hat der Benutzer
den Staubbehdlter herausgenommen, und dadurch
wird die Stérung 10 ausgelost.

Error 11: I'm stuck, please help me!

Der Roboter ist irgendwo stehen geblieben.

Error 12: Please place me correctly!

Der Roboter steht schief.

Error 13: Please check if my wheels have become blocked
somewhere

Das Antriebsrad ist verklemmt oder verwickelt.

Error 14: Please check if the main brush has become
stuck

Die Hauptbiirste ist verwickelt oder verklemmt.

Error 15: Please check if the side brushes have become
stuck

Die Seitenblirste ist verwickelt oder verklemmt.

Error 16: What's going on? Where is the docking station?

Die Dockingstation wurde nicht gefunden, bzw. ist nicht
angeschlossen.

Error 17: Oh dear! Program error, please restart me

AuBerordentlicher  Zustand durch  unbekanntes
Fehlschlagen, starten Sie den Roboter neu.

Error 18: Error encountered initiating shutdown

Der Roboter weist den Benutzer hin und schaltet
automatisch aus, bzw. ladet nach.

Error 19: Low battery, please recharge

Wenn der Ladezustand des Akkus zu niedrig ist, der
Roboter sich nicht in der Dockingstation befindet und
die Reinigung wird ausgeldst (der Ladezustand des
Akkus unterschreitet 10 %).
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Error 20: To shut me down, please place me away from | Um den Roboter auszuschalten, entfernen Sie ihn aus
the docking station der Dockingstation.

Versuchen Sie, das Netzkabel wieder anzuschlieBen.
Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich
an den Kundendienst.

Error 21: Collecting fan motor error

Error 22: The dust bag is not installed Priifen Sie, ob der Staubbeutel richtig eingesetzt ist.

DRAHTLOSE VERBINDUNG UND KOMPATIBILITAT

« Die Gesellschaft Jindfich Valenta - CONCEPT kann keinesfalls fiir eventuelle zuféllige, indirekte oder Folgeschaden,
fiir Datenverluste oder Verluste durch Informationsleck bei der Kommunikation mittels der drahtlosen Technologien
verantwortlich sein.

« Erfolgreiche drahtlose Kommunikation kann nicht 100%ig bei allen Smart-Einrichtungen und WiFi Netzen (Routern)
gewabhrleistet werden. In Anbetracht der Vielfalt der Einrichtungen auf dem Markt kénnen solche Félle entstehen,
wann der Anschluss aufgrund des Charakters oder der Spezifikation der jeweiligen Smart Einrichtung oder des
WiFi Netzes (Routers) nicht moglich ist, beziehungsweise irgendwie gestort wird. Der Erfolg der drahtlosen
Kommunikation mittels des WiFi Netzes wird ferner tiber eine Reihe von Faktoren einschlieBlich Hardware- und
Softwarekonfiguration beeinflusst. Die Verbindung zwischen dem Roboter und Ihrem WiFi Netz kann auch durch
andere WiFi Netze in der Umgebung negativ beeinflusst werden, die auf den gleichen Kanal eingestellt sind und
dadurch die Verbindung storen (z.B. In den Wohnsiedlungen, in Wohnungshdusern, usw.). Diese Ereignisse stellen
keinen Grund fiir die Beanstandung des Gerats dar.

« Die Applikation wird vom dritten Subjekt (nachfolgend nur ,Subjekt”) besessen und betrieben, das mit der
Gesellschaft Jindfich Valenta - CONCEPT (nachfolgend nur ,Verkaufer") nicht tibereinstimmt. Es werden keine
personenbezogenen Daten seitens des Verkdufers an das Subjekt (bermittelt. Bei der Eintragung in die
Applikation Gbermittelt der Kunde seine personenbezogenen Daten direkt an das Subjekt, das zum Verwalter der
personenbezogenen Daten wird. Die Applikation und der damit verbundene Datenschutz richten sich nach den
Regeln des Subjekts.

Kompatibilitat:
Betriebssystem der Smart Einrichtung - Android 5.0 und hoher
-10S 9.0 und héher
WiFi Netz -2,4GHz
- Absicherung WPA1 und WPA2 (empfohlen WPA2)
HINWEIS: Das Gerat kann nicht an den WiFi Netzen betrieben werden, die mit dem Protokoll IEEE 802.1X abgesichert sind
(in der Regel Firmen-WiFi-Netze).

BEDIENUNG MIT HILFE DER APP

Bevor das Gerét iber die App bedient werden kann, ist dieses mit Ihrem Telefon zu verkniipfen und ihm den Zutritt zu
Ihrem WiFi-Netz zu ermdglichen.

Empfohlener Abstand bei der Einstellung: weniger als 4 Meter.

Uberzeugen Sie sich, dass sich der Staubsauger-Roboter, der Router und lhr Mobiltelefon in der gegenseitigen Nahe so
befinden, dass das problemlose Paaren erfolgen kann.

Herunterladen, Installieren und Paaren der Gerite

Anm.: Das Paaren des Staubsaugers ist mit geladenem Akku, bzw. direkt mit dem in der Ladestation befindlichen
Staubsauger durchzufiihren.

1. Scannen Sie den QR-Code unten (Abb. 1) oder suchen Sie die App ,Concept Home" auf Google Play oder App Store
und laden Sie die App in das Mobiltelefon herunter.
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2. Wenn Sie schon iiber Concept Home verfiigen, 6ffnen Sie die App, melden Sie sich an und verfolgen Sie die
Anweisungen zum Paaren.

3. Halten Sie beide Steuertasten am Staubsauger (gleichzeitig gedriickt, bis das Sprachsignal zum Koppeln des
Roboters ertont. Die WiFi-Anzeige unter der oberen Abdeckung des Staubsaugers blinkt.

4. Inder App ist dann + oder Gerat hinzufligen zu driicken.

5. Wabhlen Sie dann aus der angezeigten Gerételiste aus.

6. Geben Sie lhr Wifi-Netz und das Passwort ein, bzw. es kann auch automatisch ausgefiillt werden.

7. Fortfahren wie von der App angewiesen.

8. Gehen Sie in die Wifi-Einstellung in lhrer Mobilanlage tiber, und schlieBen Sie sich an das SmartLife-xxx Wifi-Netz
an und warten Sie auf die Verbindungsherstellung.

9. Dann kehren Sie in die App zurtick und warten Sie auf das Paaren Ihres Geréts. Wenn das Paaren fertig ist, konnen

Sie mit der Bedienung des Gerits iiber die Mobiltelefon-Applikation beginnen.
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Hinweis bei Problemen mit Paaren

« Priifen Sie die Richtigkeit des eingegebenen Passworts lhres WiFi-Netzes.

« Das Gerat unterstiitzt nur die 2,4 Ghz WiFi-Netze.

« Der Router ist durch Anschliisse von einer Vielzahl anderer Einrichtungen {berlastet (vor allem in den Siedlungen
oder bei hohen Konzentrationen der angeschlossenen Smart-Einrichtungen). Zur Gewahrleistung eines sicheren
Betriebs ist es erforderlich, dass das WiFi-Signal die Stellen des geplanten Einsatzes des Staubsaugers erreicht und
zugleich ausreichend stark ist.

- starten Sie den Staubsauger und die Smart-Einrichtung neu und wiederholen Sie den Prozess;
- versuchen Sie wenn mdglich auch den WiFi-Router selbst neu zu starten;

« Wenn lhre Smart-Einrichtung tber das System Android 6.0 und hoher verfligt, muss auch die Funktion der
Positionsabsicherung eingeschaltet sein.

« Sobald der Staubsauger mit Ihrer Smart-Einrichtung mittels der Applikation ,Concept Home” gepaart wurde,
bewegen Sie mit der Dockingstation, bzw. versetzen Sie diese nicht. Der Staubsauger benutzt die Ladestation als
einen Orientierungspunkt in der Karte.

« Durch Versetzen der Dockingstation riskieren Sie den Verlust der generierten Karte mit den eingestellten
Reinigungszonen und den verbotenen Zonen! Der Staubsauger erstellt eine neue Karte, mit welcher die
urspriingliche Karte tiberschrieben wird.

INSTANDHALTUNG

Eine umfangreichere Wartung oder Reparatur, die einen Eingriff in die Innenteile des Geréts erfordert, ist durch einen
qualifizierten Fachmann oder Werkstatt durchzuftihren.

UMWELTSCHUTZ

« Bevorzugen Sie das Recyceln von Verpackungen und Altgeréten.
« Der Geratekarton kann als sortiertes Altmaterial entsorgt werden.
« Die Polyathylen-Beutel (PE) geben Sie zum Recyceln des Sammelmaterials ab.

Recycling des Gerdates am Ende seiner Lebensdauer:

Dieses Gerat ist im Einklang mit der Europdischen Richtlinie 2012/19/EU (ber Elektro- und
Elektronik-Altgerdte (WEEE) gekennzeichnet. Das Symbol am Produkt oder an dessen Verpackung
gibt an, dass dieses Produkt nicht in den Haushaltsabfall gehort. Es ist auf eine Sammelstelle zum
Recyceln der elektrischen und elektronischen Anlagen zu bringen. Durch die Sicherstellung der
korrekten Entsorgung dieses Produktes helfen Sie, negative Konsequenzen fiir die Umwelt und die
Gesundheit der Menschen zu verhindern, die durch die unsachgeméfe Entsorgung dieses Produktes

BN . 5cht wiirden. Die Entsorgung muss im Einklang mit den Vorschriften fiir die Abfallbehandlung
durchgefiihrt werden. Ausfiihrlichere Informationen zum Recycling dieses Produkts erhalten Sie bei
der zustandigen ortlichen Behorde, dem Dienstleister fiir Entsorgung von Haushaltsabfall oder in
dem Geschift, wo Sie das Produkt gekauft haben.

c E Dieses Produkt erfiillt samtliche Grundanforderungen der EU-Richtlinien, die sich darauf beziehen.

Lebensmittel sind Die Anderungen im Text, im Design und in den technischen Spezifizierungen kénnen ohne
vorherigen Hinweis geidndert werden, und wir behalten uns das Recht auf deren Anderungen vor.
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MERCI
Nous vous remercions d'avoir acheté le produit de la marque Concept et nous espérons qu'il vous apportera votre
entiére satisfaction pendant son utilisation.

Lire attentivement le manuel d’emploi avant la premiére utilisation et le conserver. Faire prendre connaissance du
manuel d’emploi par les autres personnes pouvant manipuler le produit.

Caractéristiques techniques

Puissance 50w

Tension accumulateur 14,4V

Tension de I'adaptateur de recharge AC 100-240V - 50/60 Hz

Niveau sonore 75dB

Piles 5200 mAh, Li-lon

Temps de travail continu 300 min

Durée de chargement complet 5 heures

Gamme de fréquence 2412 - 2472 GHz

Puissance d'émission (max) 18,711 dBm
IMPORTANT

Avant de brancher I'appareil, vérifier en effectuant un contrdle visuel, si I'unité ne présente pas de signes
d’endommagement et na pas subi d'endommagement pendant le transport.

PRECAUTIONS PARTICULIERES DE SECURITE

+ Nejamais utiliser I'appareil autrement que prévu dans le manuel d'emploi.

« Enlever tous les emballages et autres éléments de marketing avant la
premiére utilisation.

« Avant toute utilisation de I'appareil, enlever tous les objets du sol qui
pourrait géner lors du nettoyage (cables, papiers, vétements, nappes et
rideaux jusqu’au sol).

« Utiliser uniquement des accessoires et des pieces de rechange d'origine
destinés a ce modeéle.

« S'il y a des escaliers dans la zone que l'aspirateur robot nettoie, il est
essentiel de définir une zone restreinte ou d'empécher l'aspirateur de
tomber dans les escaliers.

+ Ne pas s'assoir sur l'aspirateur et ne pas placer d’autres objets dessus.

« Lappareil ne doit étre utilisé que pour un usage domestique et a une
température comprise entre 0 °C et 40 °C.

« Avant toute utilisation, assurez-vous que le bac a poussiére 2en1 + le
réservoir d'eau ou le module d'essuyage et les tissus de nettoyage sont
correctement montés.
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Attention a ne pas garder les cheveux, les vétements, les doigts ou toute
autre partie du corps a proximité de la brosse principale. Maintenir la
brosse principale et la partie aspirante de l'aspirateur propres, supprimer
les cheveux et la poussieére qui peut réduire les performances de
I'aspirateur et la qualité du nettoyage.

Ne pas utiliser I'appareil sur des sols mouillés ou humides.

Ne pas aspirer de liquides, cigarettes allumées, éclats de verre, objets
coupants, allumettes et autres substances inflammables, gros morceaux
de papier, sachets en plastique ou tout autre objet susceptible
d’endommager l'aspirateur.

Lors de l'utilisation, ne pas laisser I'aspirateur passer sur les cables
librement posés.

Pendant I'entretien et le nettoyage, I'appareil doit étre en position d'arrét.
La lumiére directe du soleil peut réduire la sensibilité des capteurs
infrarouges de l'aspirateur. Eviter la lumiére directe du soleil.

Le tapis doit étre fixé lors du passage de la serpilliere afin que le robot
ne roule pas dessus pendant le nettoyage et que le tapis ne soit pas
mouillé inutilement. Le mode de nettoyage du tapis peut étre réglé dans
l'application mobile Concept Home.

Ne pas placer I'appareil a un endroit depuis lequel il pourrait facilement
tomber (table, chaises).

Avant de recharger l'appareil, s'assurer que le bloc d'alimentation est
correctement branchée.

Si le robot est équipé d'un module d’essuyage avec tissu et si vous
souhaitez le recharger, retirez toujours le module d’essuyage du robot
avant de le recharger.

Dans des conditions de température extréme ou en cas d'utilisation
incorrecte, la batterie peut présenter des fuites de liquide. Si ce liquide
entre en contact avec la peau, il estimpératif de la rincer immédiatement
al'eau courante. En cas de contact avec les yeux, les rincerimmédiatement
a l'eau courante pendant au moins 10 minutes. Contactez un médecin.
Si vous souhaitez vous débarrasser du produit, commencez par
déconnecter la batterie de I'appareil.

Lors de transport de I'appareil ou si l'appareil n'est pas utilisé pendant une
longue période, mettre l'interrupteur en position d‘arrét. Cela prolonge
la vie de la batterie.

Sassurer que la tension de secteur correspond bien a celle marquée
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sur la plaque signalétique. Lappareil ne doit pas étre branché sur des
multiprises ou a l'aide des rallonges.

Lorsque vous débranchez la station de charge de la prise de courant, ne
tirez jamais sur le cordon d'alimentation, mais saisissez la fiche et retirez-
la. Ne manipulez pas la fiche ou l'appareil avec des mains mouillées.

Ne pas permettre de laisser utiliser 'appareil comme un jouet.

Ne jamais nettoyer |'appareil a I'aide des agents abrasifs ou des produits
chimiques agressifs.

Lappareil est exclusivement destiné a un usage domestique, il nest pas
prévu a des fins commerciales.

Ne jamais plonger le cordon d’alimentation, la fiche ou I'appareil dans de
I'eau ou d‘autres liquides.

Ne pas essayer de réparer I'appareil par ses propres soins. Contacter le
centre agrée et empécher le risque de blessure lors d'une manipulation
non professionnelle.

Cet appareil peut étre utilisé par des enfants agés de 8 ans et plus et
les personnes ayant des capacités physiques ou mentales réduites ou le
mangue d’expérience et de connaissances, si elles sont supervisées ou
ont recu des instructions pour utiliser 'appareil d'une maniere sdre et
comprennent les dangers potentiels. Les enfants de moins de 8 ans ne
sont pas autorisés a réaliser les opérations de nettoyage ou d’entretien
que sous la surveillance. Maintenir I'appareil et le cordon d’alimentation
hors de portée des enfants de moins de 8 ans. Ne pas laisser les enfants
jouer avec l'appareil.

Permettre l'accés a I'appareil aux enfants de I'age inférieur a 3 ans que
sous la surveillance.

Le fabricant et l'importateur dans I'Union européenne ne sont pas
responsables des dommages causés par le fonctionnement de I'appareil,
tels que blessures, bralures, incendie, dommages causés sur les autres
objets, etc.

Si le cordon d'alimentation est endommagé, faites-le remplacer par un
centre d'entretien agréé pour éviter une situation dangereuse. Il est
interdit d'utiliser l'appareil avec un cordon d'alimentation endommagé.
L'aspirateur robot doit uniquement étre utilisé avec I'adaptateur secteur
d'origine fourni. Pour éviter une situation dangereuse, n'utilisez jamais un
autre type d'adaptateur.

En cas de non-respect des recommandations du fabricant, la




Vérifier soigneusement d’avoir bien déballé tous les accessoires.
Nous vous recommandons de conserver la boite en papier d'origine,
le manuel d’utilisation et le matériel d'emballage pendant toute la
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garantie concernant la réparation est annulée.

période de garantie.
DESCRIPTION DU PRODUIT

1

coONOUVhA_RWN

Télémetre laser

Capteur anti-collision pour capteur radar
Capteur laser

Pare-chocs

Capteur latéral

Contacts de charge

Roue centrale

Brosses latérales

Bloc d'alimentation

HWN=

= 0 ONOWV

Couvercle

Corps de la station

Afficheur

Ouverture d'aspiration

Bouton de recharge de I'aspirateur

Contacts de charge de la station d'accueil

Sortie d'air

Indicateur de charge

Indicateur d'aspiration pour la trémie
OlIndicateur de sac plein

9 Couvercle de la batterie

10 Roue de roulement complete a gauche
11 Roue de roulement compleéte a droite

12 Brosse rotative

13 Couvercle de la brosse rotative avec grille
14 Couvercle du filtre

15 Bouton pour retirer le conteneur

16 Bouton de réinitialisation

17 Télécommande
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Liste de composants

Brosse rotative

Couvercle de la brosse avec grille
Télécommande

Filtre HEPA + mousse

Tissu de nettoyage

Vih WN=

6 Station d'accueil

7 Paire de brosses latérales
8 Brosse de nettoyage

9 Sacapoussiere

10 Module d'essuyage

11 Plateau 2enl

FONCTIONS CLEES

Nettoyage marche / arrét O

o Appuyer court pour démarrer ou suspendre le
nettoyage.

« Appuyer et maintenir pendant 5 secondes pour
allumer ou éteindre I'appareil.

Recharge / nettoyage local &

« Appuyer court pour démarrer la charge ou la pause.

« Appuyez longuement sur la touche pendant 5 s pour
lancer le nettoyage local.

Réinitialiser le WiFi

« Appuyer simultanément sur les deux boutons
pendant 5 secondes.

« Note: Pour réinitialiser I'appareil, appuyez sur les
deux boutons pendant environ 15 secondes.

INSTALLATION

1. Brancher le cordon d’alimentation.

Note:

e Prévoyez un espace d'au moins 6 cm du mur, d'au
moins 0,5 m de chaque c6té de la station d'accueil et
d'au moins 1,5 m devant la station.

« Si le cordon d'alimentation est tendu verticalement
vers le sol, I'appareil peut étre retiré et le bloc
d'alimentation peut étre mise hors tension.

2. Ne pas déplacer le bloc d'alimentation et ne pas
I'exposer a la lumiére directe du soleil.

Note : La lumiére directe du soleil interfére avec le

signal du bloc d'alimentation et I'appareil ne pas revenir

correctement dans le bloc d'alimentation.

3. Installation des brosses latérales
Assurez-vous que les repéres de la brosse latérale
gauche (L) et de la brosse latérale droite (R)
correspondent aux reperes L et R sur le capot inférieur.
Poussez les brosses latérales L et R, jusqu'a ce que
vous entendiez un "clic"

4. Mise en service et rechargement

Plour allumer le robot, maintenir appuyé le bouton
O. Si le voyant d'alimentation est normalement
allumé, charger le robot dans le bloc d'alimentation.
Le chargement peut étre lancé a I'aide du bouton de
I'aspirateur {3, du bouton de chargement de la station
d'accueil {3, de I'application mobile ou du bouton de la
télécommande C.




Note : Si I'appareil ne démarre pas en raison d'une
batterie faible, le charger dans le bloc d'alimentation et
I'appareil démarrera automatiquement. Le robot ne peut
fonctionner normalement que lorsque le niveau de la
batterie est >15%.

5. Connexion a l'application mobile (ignorer cette
étape)
Lire les instructions de connexion Wi-Fi et connecter
I'application mobile.

6. Commencer le nettoyage
Apreés avoir allumé le robot, appuyez brievement sur
le bouton () sur le robot ou commencez a nettoyer
en utilisant l'application mobile ou la télécommande
(vous pouvez mettre le robot en pause a tout moment
pendant 'utilisation en appuyant sur le bouton).

Note:

« Laspirateur robot ne peut pas étre utilisé pour aspirer
des liquides.

« Si le niveau de charge de la batterie est inférieur
a 15%, l'appareil ne peut pas fonctionner. Dans un tel
cas, recharger le robot.

« Sileniveau de la batterie estinférieur a 15%, l'appareil
revient automatiquement a son bloc d'alimentation.

« Avant l'utilisation, éliminer tous fils électriques
(y compris le cable dalimentation du bloc
d'alimentation) trainant sur le sol pour prévenir tout
court-circuit ou dommages des objets ou des fils
lorsque que l'appareil s'emméle dans ces derniers.

N

Installation du module de lavage

a) Installation du chiffon d'essuyage : Collez le chiffon
d'essuyage directement au fond du module de
lavage.

Module de lavage

Note : Nettoyer le chiffon de lavage aprés |"utilisation
pour le maintenir en bon état.

b) Remplir le réservoir 2en1 : ouvrir le couvercle et
remplir d'eau.
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Réservoir 2en1

Note: Avant de remplir le réservoir d'eau, retirez le
réservoir a poussiére. Vous éviterez ainsi que de I'eau
indésirable ne pénetre dans le réservoir a poussiére.

¢) Installer le module :

Appuyer sur le bouton au centre du réservoir
et maintenir appuyé, puis le faire glisser
horizontalement le long de la face arriere du robot.
Le module 2en1 est correctement déployé lorsque
vous entendez un "clic". Insérez le module de lavage
derriére le réservoir 2en1. Lorsque vous entendez le
"clic’, le module est correctement en place.

8. Retrait du module de lavage
Une fois le travail du robot terminé, appuyer sur les
verrous de deux cotés, retirer le module de lavage,
vider I'eau du réservoir 2en1 et nettoyer le chiffon (ne
pas manipuler et ne pas retourner le robot pendant le
nettoyage).

9. Consignes d'utilisation du module de lavage

« Ne pas utiliser le module de lavage sans surveillance.

« Pour des mesures de sécurité, assurez-vous que le
module de lavage soit retiré lors de la recharge ou
lorsque le robot n'est pas utilisé.

« Ne pas tenter de laver un tapis.

« Pour un meilleur résultat, le module de lavage doit
étre utilisé aprés avoir balayé ou aspiré le sol trois fois.

« Pour remplir le réservoir d'eau ou nettoyer le chiffon
pendant le fonctionnement du robot, arréter, retirer
etmettre en place le module de lavage conformément
aux étapes 8 et 9. Ne pas manipuler et ne pas retourner
I'appareil pour éviter les erreurs de positionnement et
la perte de carte.

« La fonction de lavage du robot est concue pour
le lavage et facilite le nettoyage en profondeur.
Cependant, il ne peut pas enlever les saletés tenaces
et remplacer ainsi le travail humain.
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o Pour améliorer l'efficacité de lavage, nous vous
recommandons de humidifier le chiffon avant le
travail.

« Sile robot est équipé d'un module d'essuyage avec
du tissu :

- ne le chargez pas.
- la saleté ne sera pas aspirée du conteneur 2en1.

« Note: Si vous souhaitez que le robot évite la tapis
pendant qu'il passe la serpilliére, réglez le mode de
nettoyage du tapis dans I'application mobile Concept
Home.

USAGE

MARCHE / ARRET ,

Appuyer et maintenir appuyé le bouton O pendant
5 secondes, le voyant s'allume et I'appareil démarre.
Lorsque I'appareil est en mode veille, appuyez sur la
touche pendant 5 secondes et 'appareil s'éteint.

NOTE: Lappareil ne peut pas étre arrété pendant que le
rechargement est en cours.

NETTOYAGE / SUSPENSION

Aprés avoir démarré l'appareil, appuyez briévement
sur le bouton () de la touche sur 'appareil ou démarrez
I'appareil a l'aide de I'application mobile ou de Ila
télécommande

CHARGE

Mode automatique : Aprés le travail, I'appareil retourne
automatiquement a la station d'accueil, ou il aspire
également la saleté du bac.

Mode manuel : En état de pause, appuyer court sur le
bouton @ pour démarrer la recharge ou vous pouvez
charger l'appareil a I'aide de I'application mobile ou de la
télécommande.

Note : Si I'appareil ne trouve pas son bloc d'alimentation,
il reviendra automatiquement a sa position d'origine.
Dans ce cas, remettre manuellement I'appareil a son bloc
d'alimentation.

NETTOYAGE AUTOMATIQUE COMPLET

Une fois [“aspirateur robot activé, il effectue une
recherche et génére une carte et la divise intelligemment
en zones. |l aspire ensuite en profondeur les zones une a
une le long du mur et planifie la trajectoire de nettoyage
en courbes ou en S. Aprés le balayage, le robot retourne
automatiquement a la base de chargement.

Note : Ne pas manipuler en excés le robot pendant le
nettoyage. Aprés le déplacement, placez le robot dans
sa position d'origine. Lorsqu'il redémarre, il essaiera de
déterminer sa position. Un positionnement réussi sera
suivi d'un parcours du chemin planifié et d'un nettoyage
continu. Si le positionnement échoue, le robot annule la
tache précédente, crée une carte et effectue un nettoyage
anouveau. Méme s'il ne trouve pas sa station de recharge.

NETTOYAGE LOCAL VIA UNE APPLICATION

Lorsque la zone locale nécessite un nettoyage plus
approfondi, l'utilisateur identifie une zone de 1,5 m x
1,5 m sur l'application cartographique qu'il souhaite
nettoyer. Lappareil se déplace automatiquement dans
cette zone et commence le nettoyage.

NETTOYAGE LOCAL SANS APPLICATION

Si vous ne pouvez pas controler le robot a l'aide de
I'application mobile, déplacez le robot manuellement
a proximité de la zone a nettoyer. Appuyer sur le bouton
4 pendant 5 secondes et le robot effectuera un double
nettoyage dans la zone de 1,8 x 1,8 m centrée dans sa
position de départ.

NETTOYAGE PAR ZONE

Utilisez Il'application mobile pour définir la taille et
I'emplacement de la zone a nettoyer. Vous pouvez
configurer jusqu'a 5 zones. Le robot nettoiera dans les
zones que vous avez définies.

NETTOYAGE DES CHAMBRES

Utiliser l'application mobile pour sélectionner les piéces
a nettoyer.

ZONE INTERDITE

Utilisez I'application mobile pour configurer une ou

plusieurs zones restreintes. Le robot ne nettoiera pas

dans ces zones interdites et nettoiera dans d'autres.

Note : Le robot peut atteindre la zone restreinte en

raison d'erreurs de positionnement, d'erreurs de capteur

ou d'autres raisons.

« Une zone fermée en permanence peut étre invalidée
en raison d'un changement de position important de
lastation de recharge et des meubles. Par conséquent,
essayez de ne pas déplacer le robot ni interférer avec
le robot pendant le nettoyage.

o Lazone d'accés interdit permanent sera révoquée dés
que la carte sera restaurée.

ZONE SANS LAVAGE

Utiliser l'application mobile pour définir la zone sans
lavage. Si le robot est équipé d'un module d'essuyage,
il ne se rendra pas dans cette zone. Si l'appareil ne fait
qu'aspirer, il se déplacera dans cette zone.

NETTOYAGE PLANIFIE

Vous pouvez définir I'heure de nettoyage fixe a l'aide
de I'application mobile. Le robot fonctionnera toujours
a I'heure programmé et revient a son bloc d'alimentation
une fois le travail terminé.




REINITIALISER le WIFI

Si le téléphone mobile ne peut pas se connecter
a l'appareil en raison de la configuration du routeur
et du mot de passe, ou pour d'autres raisons, appuyer
simultanément sur le bouton () et le bouton @ pendant
3 secondes jusqu'a ce que le signal sonore retentisse et
que les icones deviennent orange. Suivez les instructions
de l'application pour vous reconnecter.

MODE SILENCIEUX

Vous pouvez activer le mode silencieux dans I'appli ou
avec la télécommande. Les annonces vocales du robot et
les nettoyages programmés seront supprimés (inactifs)
pendant la durée programmée. Le nettoyage peut étre
lancé manuellement.

AUTO BOOST
Lorsque le tapis est détecté, la force d'aspiration
augmente automatiquement au plus haut niveau.

REGLAGE DE LA PUISSANCE D'ASPIRATION

Vous pouvez désactiver la puissance d'aspiration
ou la régler a l'aide de l'application mobile ou de la
télécommande.

REGLAGE DU DEBIT D'EAU
Vous pouvez régler le débit d'eau a I'aide de I'application
mobile ou de la télécommande.

UTILISATION DE LA TELECOMMANDE

1. Nettoyage automatique/pause

2. Mouvement vers |'avant

3. Rotation vers la gauche

4. Réglage de la puissance d'aspiration
5. Mode silencieux

6. Désactivation/activation de I'éclairage des boutons
7. Démarrage/arrét de la charge

8. Tourner a droite

9. Trouver le robot

10. Réglage du débit d'eau

11. Nettoyage local
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Note: Pour vous assurer que tous les réglages sont
efficaces, vous devez pointer la télécommande vers
I'avant du robot aspirateur pas loin de celui-ci.

ENTRETIEN QUOTIDIEN

Brosse principale (a nettoyer réguliérement)

1. Retourner le robot et appuyer sur le verrou du
couvercle de la brosse principale pour pouvoir le
retirer.

2. Enlever la poussiere de l'intérieur du robot et de
la brosse principale en utilisant une petite brosse,
nettoyer la brosse principale.

3. Remettre en place la brosse principale et appuyer
fermement sur le couvercle jusqu'a ce que le verrou
s'enclenche.
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Brosses latérales (a nettoyer régulierement)

1. Retournez le robot et tirez les brosses latérales vers le
haut.

2. Retirez les cheveux et la saleté et remettez les brosses
latérales en place en les enfongant. Assurez-vous que
la brosse latérale gauche (L) et la brosse latérale droite
(R) correspondent aux symboles L et R sur le couvercle
inférieur de l'aspirateur.

Remarque : il est recommandé de changer les brosses
latérales tous les 3 a 6 mois pour garantir leur efficacité.

Bac a poussiéere et grille de filtre (a nettoyer

régulierement)

1. Appuyer sur le bouton et tirer le bac a poussiere
alarriere.

2. Ouvrir et nettoyer le bac a poussiére.

Nettoyage de la grille du filtre (a nettoyer

régulierement)

1. Aprés une utilisation prolongée, retirez le filtre HEPA et
le filtre en mousse.

2. Rincer les filtres avec de I'eau propre.

3. Essuyer les différentes parties et laisser sécher
librement.

4. Apres séchage, les assembler dans I'ordre correct: grille
- filtre en mousse - filtre HEPA.

Note :

« Rincer la grille du filtre a I'eau claire sans ajouter des
détergents.

« Ne nettoyez pas la grille du filtre avec une brosse ou
vos doigts.

« Laisser le gril du filtre sécher a l'air pendant au moins
24 heures.

Module de lavage (a nettoyer aprés chaque utilisation)
1. Retirer et nettoyer le tissu.
2. Faire sécher le réservoir d'eau.

Capteurs (a nettoyer réguliérement)
Nettoyer les capteurs avec un chiffon doux comme suit:

1. Maintenez le robot éteint pendant le nettoyage.
Nettoyez le capteur latéral, les capteurs de chute, les
contacts de charge situés a la base du robot et les
autres capteurs représentés sur |'image.

2. Débranchez la station d'accueil du secteur et essuyez
les contacts de charge de la station d'accueil.

Capteur anti-chute

Contact de
chargement

Capteurs (a nettoyer une fois par mois)

Télémétre laser
LDS

Capteur anti-collision
du capteur radar

Capteur anti-
collision

Capteur de charge
infrarouge

Batterie

o Lappareil est équipé de batteries lithium-ion hautes
performances. Pour maintenir les performances de la
batterie, gardez I'appareil chargé tous les jours.

« Si l'appareil n'est pas utilisé pendant une longue
période, débrancher et ranger le robot. Charger
la batterie au moins tous les 3 mois pour éviter
'endommagement en raison d'une décharge
excessive.

Mise a jour du firmware

Utiliser I'application mobile pour mettre a jour le firmware.
Si un nouveau firmware est détecté, procéder a la mise a
jour surinvite. Lors de la mise a jour du firmware, le niveau
de la batterie doit étre >50% et I'appareil doit se trouver
dans son bloc d'alimentation.

Bloc d'alimentation

« Ne pas utiliser sans sac a poussiere et filtre grossier

« Vérifiez I'état du sac dans la station d'accueil, si le sac
est plein, le remplacer par un neuf.

« Nettoyerles contacts de charge et l'orifice d'aspiration.

« Retirer le filtre de la station d'accueil et rincer a l'eau.
Laisser sécher proprement et renvoyer.




PROBLEMES COURANTS
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Probléme

Solution

Impossible de mettre en
marche l'appareil

Si la batterie est faible, mettre l'appareil dans son bloc d'alimentation et aligner
les broches, I'appareil démarrera automatiquement (si le robot est complétement
éteint, il peut redémarrer automatiquement aprés un certain temps).

N'utilisez pas I'appareil si la température ambiante est inférieure a 0 ° C ou
supérieure a40°C.

Impossible de recharger
I'appareil

Eloignez le robot de la station d'accueil et vérifiez que le cable d'alimentation de
la station d'accueil est correctement connecté au réseau.

En cas de mauvais contact, nettoyer les points de contact du bloc d'alimentation.
Et les contacts de charge sur le robot.

Impossible de recharger
I'appareil

Le robot est trop loin du bloc d'alimentation, e placer a proximité du bloc
d'alimentation et réessayer.

Comportement anormal

Arréter et réinitialiser le robot.

Le robot émet un bruit
anormal lorsqu'il est en
marche

La brosse principale, la brosse latérale ou la roue peuvent étre bloquées avec des
objets étrangers, arréter le robot et enlever les corps étrangers.

La capacité de nettoyage
est réduite oudela
poussiere tombe de

I'appareil

Le bac de poussiére est trop plein. Videz-le.
Le filtre est obstrué. Nettoyez-le ou remplacez-le.
La brosse principale est enveloppée de corps étrangers, nettoyez-la.

Impossible de connecter
le WiFi

Un mauvais signal WiFi. Vérifiez que la couverture WiFi correcte est disponible.
Le WiFi est connecté de maniere inhabituelle. Réinitialisez le WiFi, téléchargez la
derniére application et essayez de vous reconnecter.

Le mot de passe n'est pas entré correctement.

Ily a unrouteur pour la bande de fréquences 5 GHz, le robot aspirateur est équipé

uniquement pour la bande de fréquences 2,4 GHz.

Le nettoyage prévu n'a pas | Sile niveau de la batterie est faible, le nettoyage programmé ne peut étre démarré
eu lieu que si le niveau de la batterie est d'au moins 30%.

Le robot consomme de

son bloc d'alimentation? | batterie.

Le robot consomme une petite quantité d'énergie lorsqu'il est placé en permanence
I'énergie lorsqu'il estdans | dans son bloc d'alimentation, ce qui permet les meilleures performances de la

Le robot doit-il étre chargé | La batterie au lithium peut étre utilisée immédiatement aprés la charge et n'a aucun

pendant 16 heures pour les | effet mémoire.
3 premieres utilisations ?

DEPANNAGE GENERAL

Message sonore

Le probléeme

Erreur 1:Oh dear! | cannot find the dust collector

Le nettoyage a commencé apres avoir retiré le bac
a poussiere.

Erreur 2 : Please check if the radar on top has been
covered or blocked

Le capteur supérieur est couvert ou placé dans une zone
ouverte (dans la zone de 6x6 m? pas d'obstacle).

Erreur 3 : Please place me in a new location and try again

Ramassez le robot ou soulevez-le en l'air.
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Erreur 4 : Please scrub the cliff sensor, and restart me
from a new location

Le capteur anti-chute est couvert ou situé en hauteur.

Erreur 5 : Please scrub the front sensor, and restart me
from a new location

Le capteur infrarouge anti-collision est sale ou couvert.

Erreur 6 : Please scrub the right-hand sensor, and restart
me from a new location

Le capteur latéral est sale ou recouvert.

Erreur 7 : Please scrub the radar housing on top, and
restart me from a new location

Le capteur radar anti-collision est sale ou couvert.

Erreur 8 : Please check if the bumper has been blocked
in some way

Le capteur de bord ou le capteur anti-collision est
coincé.

Erreur 9 : Master, please clean the dust container and
filter

Le bacapoussiere est plein ou le filtre doit étre remplacé.

Erreur 10 : Dust container has been removed, please
clean the container and filter

Une fois le défaut 9 signalé, I'utilisateur a retiré le bac
a poussiéere ce qui a déclenché une erreur 10.

Erreur 11 :I'm stuck, please help me!

Le robot est coincé quelque part.

Erreur 12 : Please place me correctly!

Le robot estincliné.

Erreur 13 : Please check if my wheels have become
blocked somewhere

La roue motrice est coincée ou emmélée.

Erreur 14 : Please check if the main brush has become
stuck

La brosse principale est emmélée ou coincée.

Erreur 15 : Please check if the side brushes have become
stuck

La brosse latérale est emmélée ou coincée.

Erreur 16 : What's going on? Where is the docking
station?

Le bloc d'alimentation introuvable ou non connecté.

Erreur 17 : Oh dear! Program error, please restart me

Condition anormale due a une anomalie inconnue,
redémarrez le robot.

Erreur 18 : Error encountered initiating shutdown

Le robot alerte l'utilisateur et s'arréte automatiquement
ou se recharge.

Erreur 19 : Low battery, please recharge

Lorsque le niveau de charge de la batterie est trop faible,
le robot n'est pas a son bloc d'alimentation et démarre
le nettoyage (le niveau de charge de la batterie est
inférieur a 10%).

Erreur 20 : To shut me down, please place me away from
the docking station

Pour éteindre le robot, déplacez-le de la station
d'accueil.

Error 21: Collecting fan motor error

Essayez de rebrancher le cordon d'alimentation. Si le
probléme persiste, contactez le service apres-vente.

Error 22: The dust bag is not installed

Vérifiez que le sac a poussiére est correctement inséré.
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CONNECTIVITE ET COMPATIBILITE SANS FIL

« Lasociété Jindfich Valenta - CONCEPT ne sera en aucun cas responsable des dommages accessoires, indirects ou
consécutifs, ni de toute perte de données ou perte due a une fuite d'informations lors d'une communication sans fil.

« Une communication sans fil réussie ne peut pas étre garantie a 100% sur tous les appareils intelligents et les
réseaux Wifi (routeurs). En raison de la variété d'appareils sur le marché, il peut y avoir des cas ou le caractére ou
la spécification d'un appareil intelligent ou d'un réseau Wifi (routeur) donné rendent la connexion impossible ou
est en quelque sorte perturbé. En outre, un certain nombre de facteurs, notamment la configuration matérielle
et logicielle, affectent également le succes de la communication Wifi sans fil. La connexion entre le robot et votre
réseau Wifi peut également étre affectée par les réseaux Wifi environnants, qui peuvent étre réglés au méme canal
et donc interférer avec la connexion (par exemple des banlieues, des immeuble d'habitation, etc.). Ces faits ne
peuvent pas étre un motif de faire une réclamation de I'appareil.

« Lapplication est détenue et exploitée par un tiers (ci-apres « le Sujet ») différent de Jindfich Valenta - CONCEPT (ci-
apres « le Vendeur »). Aucune donnée personnelle n'est transférée au Sujet par le Vendeur. Lors de son inscription
a l'application, le client communique ses données personnelles directement au Sujet, qui devient I'administrateur
de ses données personnelles. Lapplication et la protection associée des données personnelles sont régies par les
régles applicables du Sujet.

Compatibilité :

Systéme d'exploitation pour appareil intelligent - Android 5.0 et supérieur
-10S 9.0 et supérieur

Réseau Wifi -2,4GHz

- sécurité WPA1 et WPA2 (WPA2 recommandé)
MISE EN GARDE : L'appareil ne peut pas étre utilisé sur des réseaux Wifi sécurisés IEEE 802.1X (généralement des réseaux
Wifi d'entreprise).

COMMANDE VIA L’APPLICATION

Avant de pouvoir contrdler I'appareil via I'application, il est nécessaire de le connecter a votre smartphone et de permettre
I"acces a votre réseau WiFi.

Distance recommandée : moins de 4 métres.

Assurez-vous que la distance entre le purificateur d'air, le routeur et votre smartphone soit suffisante pour permettre
de les appairer.

Télécharger, installer I'application et appairer I'appareil
Note : Apparier |'aspirateur avec une batterie chargée ou directement avec I'aspirateur placé dans la station de
recharge.

1. Scanner le code QR ci-dessous (figure 1) ou rechercher «Concept Home» sur Google Play ou I'App Store et le
télécharger sur votre smartphone.

2. Sivous avez déja un Concept Home, ouvrez I'application, connectez-vous et continuez en suivant les instructions
pour appairer votre smartphone.

3. Appuyez simultanément sur les deux boutons de commande de l'aspirateur et maintenez-les enfoncés jusqu'a ce

que le signal vocal d'appairage du robot retentisse. Le voyant wifi situé sous le couvercle supérieur de l'aspirateur

clignote.

Appuyer ensuite sur + ou ajouter un appareil dans |'application.

Une liste d'appareils apparait, sélectionner dans la liste.

Saisir votre réseau wifi et votre mot de passe ou ces derniers seront remplis automatiquement.

Continuer selon les instructions de I'application.

Accéder aux paramétres wifi de votre appareil mobile, se connecter au wifi SmartLife-xxx et attendre qu'il se

connecte.

9. Revenir ensuite a l'application et attendre l'appariement. Apres l'appariement, vous pouvez commencer
a controbler 'appareil a I'aide de I'application mobile.

o N v s
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ATTENTION AUX PROBLEMES D'APPARIEMENT

« Vérifiez que le mot de passe saisi de votre réseau WiFi est correct.

« L'appareil ne supporte que les réseaux WiFi 2,4 GHz.

« Lerouteur est submergé par la connexion de nombreux autres appareils (en particulier dans les lotissements ou de
grandes concentrations d'appareils intelligents connectés). Pour un fonctionnement stable, il est nécessaire que le
signal Wifi atteigne la zone de I'utilisation prévue de l'aspirateur et soit en méme temps suffisamment fort.

- redémarrez I'aspirateur ainsi que le smartphone et répétez la procédure;
- si possible, essayez de redémarrer le routeur Wifi;

« Sivotre smartphone exécute Android 6.0 et supérieur, vous devez activer la détection de position.

« Une fois I'aspirateur apparié avec votre smartphone via I'application « Concept Home », ne pas manipuler ou ne
pas déplacer la station de recharge. L'aspirateur utilise la station de recharge comme point de repére sur la carte.

« En déplacant la station de recharge, vous risquez de perdre la carte générée, y compris les zones de nettoyage
sélectionnées et les zones restreintes ! L'aspirateur crée une nouvelle carte, qui remplace la carte d'origine.
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ENTRETIEN

Les opérations de maintenance ou les réparations de plus grande étendue nécessitant une intervention sur les
composantes internes de I'appareil ne peuvent étre effectuées que par un centre d’entretien agréé.

PROTECTION DE LENVIRONNEMENT

« Préférer le recyclage des emballages et des appareils a la fin de leur durée de vie.
« Lecarton esta remettre dans le centre de collecte sélective.
« Lessachets en plastique (PE) sont a remettre dans le centre de collecte sélective pour recyclage.

Recyclage de I'appareil ala fin de sa durée de vie:

La désignation du produit est conforme a la Directive européenne 2012/19/EU relative aux
déchets d'équipements électriques et électroniques (WEEE). Le symbole apposé sur le produit ou
son emballage indique que le produit ne doit pas étre éliminé avec les déchets municipaux. Il est
nécessaire de le remettre dans un centre de collecte pour le recyclage des équipements électriques
et électroniques. En assurant une élimination conforme de ce produit, vous pouvez empécher tout
impact négatif sur I'environnement et sur la santé humaine résultant de la liquidation non conforme

. produit. Eliminer le produit en conformité a la réglementation de traitement de déchets. De
plus amples informations concernant le recyclage peuvent étre obtenues aupres de I'administration
locale compétente, les centres de tri de déchets ménagers ou dans le magasin ou vous avez acheté
votre produit.

‘ E Ce produit satisfait aux exigences élémentaires des directives EU applicables.

Le fabricant se réserve le droit d'effectuer les modifications du texte, design et spécifications techniques sans
information préalable.
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RINGRAZIAMENTO

Grazie per aver acquisito il prodotto di marchio Concept e vi auguriamo che vi dia la massima soddisfazione per tutta
la durata della sua vita utile.

Si consiglia di leggere attentamente I'intero manuale d’uso prima di procedere al primo uso dell'apparecchio stesso.
Conservare bene il manuale d'uso. Provvedere che tutte le persone addette all'uso del prodotto facciano la conoscenza
del manuale d'uso.

Parametri tecnici
Potenza assorbita 50 W
Tensione dell'accumulatore 14,4V
Tensione dell’adattatore di ricarica AC100-240V - 50/60 Hz
Rumorosita 75dB
Batteria 5200 mAh, Li-lon
Autonomia 300 min
Durata di ricarica completa 5ore
Gamma di frequenza 2412 - 2472 GHz
Potenza dell’'emettitore (max.) 18,711 dBm

IMPORTANTE
Prima di collegare I'apparecchio alla rete assicurarsi visivamente che I'unita sia integra e non sia stata danneggiata

durante il trasporto.

IMPORTANTI AVVERTIMENTI DI SICUREZZA

« Non utilizzare il prodotto in modo diverso da quello descritto nel presente
manuale d'uso.

« Eliminare completamente tutti gli imballi e materiali pubblicitari prima di
utilizzare I'apparecchio per la prima volta.

« Prima di procedere all'utilizzo dell'apparecchio eliminare dal pavimento
tutti gli oggetti che possano compromettere la pulizia regolare ed
effettiva del pavimento stesso (cavi, carta, vestiti, tovaglie e tende che
toccano per terra).

« Utilizzare solo ed esclusivamente gli accessori ed i pezzi di ricambio
originali destinati a questo modello. Se nell'area che il robot aspirapolvere
deve pulire ci sono delle scale, & essenziale impostare una zona limitata o
comunque evitare che |'aspirapolvere cada dalle scale.

« Non sedersi sull'aspirapolvere né posarvi degli oggetti.

- Lapparecchio é destinato solo all'uso domestico alle temperatura da 0 °C
a40°C.

« Prima dell'uso, assicurarsi che il contenitore della polvere 2in1 + il
serbatoio dell'acqua o il modulo di pulizia e i tessuti di pulizia siano
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montati correttamente.

Non porre i capelli, i vestiti, le dita o altre parti del corpo in vicinanza della
spazzola principale. Mantenere pulite la spazzola principale e le bocca
di aspirazione, eliminare i capelli e la polvere che potrebbero ridurre la
capacita aspirante dell'apparecchio e la qualita di pulizia.

Non utilizzare l'apparecchio sul pavimento bagnato o umido.

Non aspirare liquidi, mozziconi ardenti, frammenti di vetro e altri oggetti
taglienti, fiammiferi ed altre sostanze infiammabili, grossi pezzi di
carta, sacchetti di plastica o altri oggetti che potrebbero danneggiare
I'aspirapolvere.

Non far passare I'apparecchio a lavoro sopra i cavi posati per terra.
Durante la manutenzione e la pulizia dell'apparecchio mettere
l'interruttore generale nella posizione OFF.

| raggi diretti del sole possono provocare la ridotta sensibilita dei lettori
infrarossi dell'apparecchio, prevenire l'esposizione dell'apparecchio ai
raggi diretti del sole.

Il tappeto deve essere fissato quando si passa lo straccio, in modo che il
robot non vi rotoli sopra durante la pulizia e che il tappeto non si bagni
in modo indesiderato. La modalita di pulizia del tappeto puo essere
impostata nell'applicazione mobile Concept Home.

Non porre I'apparecchio sui posti in alto dai quali potrebbe cadere (tavolo,
sedia).

Se il robot ha installato un modulo di pulizia con tessuto di pulizia e si
desidera caricarlo, rimuovere sempre il modulo di pulizia dal robot prima
di caricarlo.

Prima di mettere |'apparecchio sotto la ricarica assicurarsi sul corretto
collegamento della stazione di ricarica.

In condizioni di temperatura estreme o di uso improprio, la batteria
puo perdere liquido. Nel caso di contatto di tale liquido con la pelle
sciacquare immediatamente il punto di contatto con l'acqua corrente.
Qualora il liquido entri negli occhi sciacquarli immediatamente sotto
I'acqua corrente per almeno 10 minuti. Rivolgersi al medico.

Prima di smaltire I'apparecchio alla fine della sua vita utile sconnette la
batteria.

Nel caso di trasloco del prodotto in un altro posto o nel caso dell'inattivita
prolungata mettere l'interruttore generale nella posizione OFF. In tal
modo si prolunga la vita della batteria.
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Verificare se la tensione della rete corrisponde ai valori riportati
sull'etichetta del prodotto. Non collegare I'apparecchio agli adattatori
prese e/o alle prolunghe.

Quando si scollega la stazione di ricarica dalla presa di corrente, non
tirare mai il cavo di alimentazione, ma afferrare la spina ed estrarla. Non
maneggiare la spina o I'apparecchio con le mani bagnate.

Non permettere che l'apparecchio sia utilizzato come giocatolo.

Per pulire I'apparecchio non adoperare gli agenti chimici aggressivi
e abrasivi.

Lapparecchio di vostro possesso & adatto solo per uso domestico, non
per uso commerciale.

Non immergere il cavo di alimentazione, la spina o I'apparecchio stesso
nell’acqua o in un altro liquido.

Non procedere mai alla riparazione dell'apparecchio. Rivolgersi al centro
di assistenza autorizzato. Prevenire gliinfortuni dovuti alla manipolazione
inadeguata.

Lapparecchio puo essere utilizzato dai bambini d’eta superiore a 8 anni.
Le persone di capacita fisiche e mentali ridotte e/o non pratiche
possono utilizzare I'apparecchio solo in presenza delle persone istruite
e informate sugli eventuali rischi uniti all’'uso. La pulizia e la manutenzione
dell'apparecchio non deve essere effettuata dai bambini se essisono d’eta
inferiore a 8 anni o se non presente una persona esperta. | bambini d'eta
inferiore a 8 anni devono stare lontani dalla portata dellapparecchio
e dal suo cavo di alimentazione. L'apparecchio non € un giocatolo e come
tale deve essere utilizzato.

Ai bambini d’eta inferiore a 3 anni non pud essere acconsentito I'accesso
all'apparecchio se non sorvegliati costantemente.

[l produttore e I'importatore nell’'Unione Europea non risponde dei danni
causati dal funzionamento dell'apparecchio quali, per esempio, infortuni,
scottature dall'acqua calda, incendi, danni sugli oggetti etc.

Qualora il cavo di alimentazione risulti danneggiato, per la sua
sostituzione rivolgersi ad un centro di assistenza specializzato, per
prevenire ogni possibile situazione pericolosa. E' severamente vietato
utilizzare I'apparecchio con il cavo di alimentazione danneggiato.
Laspirapolvere robot pud essere utilizzato solo con l'adattatore di rete
originale fornito in dotazione. Per prevenire le situazioni pericolose non
utilizzare mai un altro tipo dell'adattatore.
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Un eventuale danno causato dal mancato rispetto delle indicazioni
previste dal produttore non puo essere coperto dalla garanzia.

Controllare attentamente se sono stati disimballati tutti gli accessori,
si consiglia di conservare, per il periodo di garanzia, il box di cartone
originale, il manuale d’uso e il materiale di confezionamento.

DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

Telemetro laser

9 Coperchio della batteria

10 Ruota di scorrimento completa a sinistra
Sensore anticollisione per sensore radar 11 Ruota di scorrimento completa a destra
Sensore laser 12 Spazzola rotante

Paraurti 13 Coperchio della spazzola rotante con griglia
Sensore laterale 14 Coperchio del filtro

15 Pulsante per la rimozione del contenitore
16 Pulsante direset

17 Comandi

Contatti diricarica
Ruota centrale
Spazzole laterali

ONOGOUVARWN=

Stazione diricarica

Coperchio

Corpo della stazione

Display

Apertura di aspirazione

Pulsante per la ricarica dell'aspirapolvere

Contatti di ricarica della docking station

Uscita dell'aria

Indicatore di carica

Indicatore di aspirazione per la tramoggia
0Indicatore di sacco pieno
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Lista delle parti

Spazzola rotante

Coperchio della spazzola con griglia
Telecomando

Filtro HEPA + schiuma

Tessuto per la pulizia

Vuh WN=

FUNZIONI CHIAVE .

Pulizia / accensione e spegnimento O

« Premendo brevemente si avvia o ferma la pulizia.

« Premendo per 5 s, 'apparecchio si accende o spegne.

Ricarica / pulizia locale ©

« Premendo brevemente si avvia la ricarica o si
sospende il funzionamento.

« Premerealungo per5 s peravviare la pulizia locale.

Riavvio della WiFi

« Premere contemporaneamente entrambi pulsanti per
3s.

Nota: per resettare I'apparecchio, premere entrambi i

pulsanti per circa 15 secondi.

INSTALLAZIONE

1. Collegare il cavo di alimentazione.

Nota:

« Prevedere uno spazio di almeno 6 cm dalla parete,
almeno 0,5 m su entrambi i lati della docking station e
almeno 1,5 m davanti alla stazione.

« Seil cavo di alimentazione risulta teso verticalmente
verso il pavimento, I'apparecchio potrebbe farlo
uscire dalla presa di rete e di conseguenza la stazione
diricarica potrebbe essere spenta.

I
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Stazione di aggancio
Coppia di spazzole laterali
Spazzola di pulizia
Sacchetto per la polvere
10 Modulo di pulizia

11 Vassoio 2in1

O 0N

2. Non spostare senza motivo la stazione di ricarica
e non esporla ai raggi diretti del sole.

Nota: | raggi diretti del sole disturbano il segnale della

stazione di ricarica e per questo motivo l'apparecchio

potrebbe non trovare la stazione di ricarica.

3. Installazione delle spazzole laterali
Assicurarsi  che l'identificazione della spazzola
laterale sinistra (L) e della spazzola laterale destra
(R) corrisponda all'identificazione L e R sul coperchio
inferiore. Spingere le spazzole laterali L e R, finché non
si sente un "clic".

4. Messa in funzione ericarica
Il robot si accende premendo a lungo il pulsante O.se
la spia di ricarica risulta accesa normalmente, ricaricare
il robot nella stazione di ricarica. La ricarica puo
essere avviata tramite il pulsante sull'aspirapolvere
{3, il pulsante di ricarica sulla docking station {3, I'app
mobile o il pulsante sul telecomando 3.

Nota: Se non si riesce ad accendere I'apparecchio a causa
del livello basso di ricarica dell'accumulatone, ricaricare
I'accumulatore nella stazione di ricarica, I'apparecchio




si avvia automaticamente. Lapparecchio puo lavorare
normalmente solo se il livello di ricarica dell'accumulatore
€>15%.

5. Connessione dell'applicazione mobile (questo
passo puo essere omesso)
Leggere le istruzioni per la connessione della rete Wi-Fi
e collegare I'applicazione mobile.

6. Avvio della pulizia
Dopo aver acceso il robot, premere brevemente il
pulsante () sul robot o avviare la pulizia utilizzando
I'app mobile o il telecomando (¢ possibile mettere
in pausa il robot in qualsiasi momento durante I'uso
premendo il pulsante).

Nota:

« Il robot aspirapolvere non pud essere utilizzato per
rimuovere i liquidi.

« Seillivello della ricarica dell'accumulatore é inferiore
al 15%, I'apparecchio non puo lavorare. Procedere alla
ricarica dell'accumulatore.

« Qualora il livello di ricarica dell'accumulatore sia
inferioreal 15%, I'apparecchio tornaautomaticamente
alla stazione diricarica.

« Prima diusare I'apparecchio eliminare tutti gli oggetti
dal pavimento (compreso il cavo di alimentazione
della stazione di ricarica), per prevenire i buchi
di corrente e danneggiamenti degli oggetti/fili
conduttori.

N

Montaggio del modulo lavapavimenti

a) Applicazione del tessuto lavapavimenti: attaccare
il tessuto lavapavimenti sul fondo del modulo
lavapavimenti.

Modulo lavapavimenti

Nota: Finita la pulizia lavare bene il tessuto lavapavimenti
per mantenerlo in buone condizioni.
b) Caricare il contenitore 2in1: aprire il coperchio
e versare |'acqua.
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Contenitore 2in1

Note: Prima di riempire il contenitore dell'acqua,
rimuovere il contenitore della polvere. In questo modo si
evita l'ingresso di acqua indesiderata nel contenitore della
polvere.
¢) Montare il modulo:
Premere e tenere premuto il pulsante al centro del
contenitore ed inserirlo orizzontalmente lungo la
parte posteriore del robot. Il contenitore 2 in1 risulta
montato, quando si sente lo scatto e I'apparecchio
emette il segnale acustico. Dopo il contenitore 2 in1
inserire il modulo lavapavimenti. Il modulo € inserito
correttamente, quando si sente lo scatto.

8
Non appena il robot termina il lavoro, premere i fermi
da entrambi lati, estrarre il modulo lavapavimenti da
dietro, svuotare il contenitore per l'acqua e pulire il
tessuto (non muovere né capovolgere il robot durante
la pulizia).

9. Istruzioni d’'uso del modulo lavapavimenti

« Non utilizzare il modulo lavapavimenti se non si ha
sotto controllo.

« Assicurarsi, per motivi di sicurezza, che il modulo
lavapavimenti sia stato tolto se non usato o se
I'apparecchio si trova sotto la ricarica.

« Non tentare di lavare il tappeto.

« Per ottenere il migliore effetto di lavaggio pavimento
rimuovere prima le impurita dal pavimento con una
scopa o con un‘aspirapolvere.

« Perintegrare I'acqua o pulire il tessuto lavapavimenti
sospendere il funzionamento dell'apparecchio
ed estrarre e rimettere il modulo lavapavimenti
seguendo i passi 8 e 9. Non spostare né capovolgere
I'apparecchio per non causare la lettura errata della
posizione o la perdita della mappa.

« La funzione di lavapavimenti viene utilizzata per
la pulizia accurata della superficie. Lapparecchio
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pero non puo eliminare in modo efficace le impurita
incollate. Esse devono essere rimosse manualmente.
o Per migliorare l'efficienza della pulizia, prima di
procedere alla pulizia stessa, inumidire il tessuto
lavapavimenti.
« Se il robot & dotato di un modulo di lavaggio del
tessuto:
- non caricarlo.
-lo sporco non verra aspirato dal vassoio 2in1.

Nota: Se si desidera che il robot eviti il tappeto durante
il lavaggio, impostare la modalita di pulizia del tappeto
nell'applicazione mobile Concept Home.

UTILIZZO

ATTIVAZIONE/SPEGNIMENTO:

Premere il pulsante O per 5 s, la spia si accende
e l'apparecchio parte.

Premere il pulsante O per 5 s, quando I'apparecchio
si trova nel regime di standby, la spia di colore rosso si
accende e si spegne come pure I'apparecchio.

NOTA: Lapparecchio non puo essere spento se sotto la
ricarica.

PULIZIA/SOSPENSIONE TEMPORANEA

Dopo aver avviato il dispositivo, premere brevemente
il pulsante sul dispositivo o avviare il dispositivo
utilizzando I'app mobile o il telecomando (premendo
un pulsante qualsiasi il funzionamento dellapparecchio
puo essere sospeso).

RICARICA

Regime automatico: Dopo il lavoro, la macchina torna
automaticamente alla stazione di aggancio, dove aspira
anche lo sporco dal vassoio.

Regime manuale: Quando I'apparecchio si trova nelle
condizioni di sospensione temporanea premendo
brevemente il pulsante @ si avvia la ricarica oppure
e possibile caricare il dispositivo utilizzando I'applicazione
mobile o il telecomando.

Nota: Se I'apparecchio non trova la stazione di ricarica,
torna automaticamente in posizione di partenza. In
tal caso portare l'apparecchio alla stazione di ricarica
manualmente.

PULIZIA COMPLETAMENTE AUTOMATICA

Una volta acceso il robot esegue il sopralluogo
dell’ambiente, ne genera la mappa e la divide in modo
intelligente in sezioni. Quindi aspira a fondo le aree una
per una lungo la parete e pianifica il percorso di pulizia
incurveoas.

Terminata le pulizia il robot torna automaticamente alla
stazione di ricarica.

Nota: Durante la pulizia non muovere il robot inutilmente

e frequentemente. Se spostato, rimettere il robot nella
posizione precedente. Non appena il robot si accende,
cerchera di riprendere la posizione. Una volta ripresa
la posizione il robot continuera a lavorare seguendo
la traiettoria programmata. Se il robot non riesce
a riprendere la posizione, cancella il compito in corso,
creera di nuovo la mappa ed eseguira la pulizia di nuovo.
Anche se non trova la stazione di ricarica.

PULIZIA LOCALE TRAMITE APP

Se una parte del pavimento richiede una pulizia piu
intensa, l'utente identifica nell’applicazione la zona di
dimensione 1,5m x 1,5m che va pulita nel regime di pulizia
piu intensa. Lapparecchio si sposta automaticamente in
questa zona ed avvia la pulizia.

PULIZIA LOCALE SENZA APP

Se non & possibile comandare il robot tramite
I'applicazione mobile, spostare il robot manualmente
nella zona che si vuole pulire. Premendo il pulsante{®
per 5 secondi il robot esegue la pulizia nel raggio di 1,8 x
1,8 m con il centro nella posizione di partenza.

PULIZIA IN ZONA CIRCOSCRITTA

Impostare tramite I'applicazione mobile la posizione e la
grandezza della zona da pulire. Possono essere impostate
al massimo 5 zone. In tal caso il robot eseguira la pulizia in
pill zone preimpostate.

PULIZIA STANZE
Scegliere tramite I'applicazione mobile le stanze da pulire

ZONA VIETATA

Impostare tramite 'applicazione mobile una o piu zone

vietate. Il robot non accedera a queste zone, non vi

eseguira la pulizia.

Nota: Il robot potrebbe entrare nella zona vietata per

errore di localizzazione, per errore dei sensori o per altri

motivi.

« Il robot potrebbe accedere alla zona chiusa qualora
cambi in modo fondamentale la posizione della
stazione di ricarica e/o dei mobili. Per questo motivo
non muovere, se non € indispensabile, il robot
operante né intervenire in alcun modo nel suo lavoro.

« Lazona vietata sara cancellata non appena si ripristini
la mappa.

ZONA SENZA PULIZIA UMIDA

Impostare tramite I'applicazione mobile la zona senza
pulizia umida. Se il robot ha installato un modulo di
pulizia, non andra in quest'area. Se invece I'apparecchio
esegue solo la missione di aspirazione entrera in quella
zona.




PROGRAMMAZIONE DELLE PULIZIA

Il tempo fisso della pulizia puo essere impostato tramite
I'applicazione mobile. Il robot inizia automaticamente la
pulizia all'ora impostata e torna alla docking station al
termine della pulizia.

RIAVVIO DELLA WIFI

Se non & possibile collegarsi all'apparecchio tramite
il cellulare per motivi di cambio della configurazione
del router e della password o per altri motivi, premere
contemporaneamente il pulsante () e il pulsante &
per 3 s, finché non viene emesso un segnale acustico e
le icone diventano arancioni. Seguire le istruzioni dell'app
per riconnettersi.

REGIME SILENZIOSO

E possibile attivare la modalita silenziosa nell'app o con
il telecomando. Gli annunci vocali del robot e la pulizia
programmata saranno soppressi (inattivi) durante il tempo
impostato. La pulizia puo essere avviata manualmente.

AUTO BOOST
Quando l'apparecchio rileva il tappeto automaticamente
aumenta la potenza di aspirazione al livello massimo.

IMPOSTAZIONE DELLA POTENZA DI ASPIRAZIONE.
La potenza di aspirazione puo essere spenta o impostata
tramite I'applicazione mobile o il telecomando remoto.

IMPOSTAZIONE DELLA PORTATA ACQUA
E possibile regolare il flusso dell'acqua utilizzando I'app
mobile o il telecomando.

UTILIZZO DEL TELECOMANDO

Pulizia automatica/pausa

Movimento in avanti

Rotazione a sinistra

Regolazione della potenza di aspirazione
Modalita silenziosa
Spegnimento/accensione dell'illuminazione dei tasti
Avvio/arresto della carica

Girare a destra

Trovare il robot

10. Regolazione della portata dell'acqua

11. Pulizia locale

VOENOUNWN=
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Nota: Se si vuole garantire lefficienza di tutte le
impostazioni, il telecomando deve essere Vvicino
eorientato verso la parte anteriore del robot aspirapolvere.

MANUTENZIONE GIORNALIERA

Spazzola principale (da pulire regolarmente)

1. Girare I'apparecchio e premere il fermo sul coperchio
della spazzola principale per poter estrarla.

2. Eliminare la polvere dal vano interno e dall'interno
della spazzola principale con un apposito spazzolino,
pulire la spazzola principale.

3. Ricomporre la spazzola principale e spingere il
coperchio fino a che il fermo entri nella propria sede.

Spazzole laterali (da pulire regolarmente)
1. Girare il robot e tirare le spazzole laterali verso I'alto.
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2. Rimuovere i capelli e lo sporco e reinserire le spazzole
laterali spingendole in dentro. Assicurarsi che la
spazzola laterale sinistra (L) e la spazzola laterale
destra (R) corrispondano ai simboli L e R sul coperchio
inferiore dell'aspirapolvere.

Nota: si consiglia di sostituire le spazzole laterali ogni
3-6 mesi per garantirne l'efficacia pulente.

Contenitore per la raccolta della polvere e la griglie

del filtro(da pulire regolarmente)

1. Premere il pulsante e il contenitore per la raccolta
polvere estrarlo da dietro.

2. Aprire il contenitore per la raccolta polvere e pulirlo.

Pulizia della griglia del filtro (da pulire regolarmente)

1. Dopo un uso prolungato, rimuovere il filtro HEPA e il
filtro a schiuma.

2. Sciacquare i filtri con acqua pulita.

3. Pulire le singole parti e lasciare asciugare liberamente.

4. Dopo l'asciugatura, assemblarli nell'ordine corretto:
griglia - filtro in schiuma - filtro HEPA.

Nota:

« Sciacquare la griglia del filtro sotto I'acqua pulita
senza detergente.

« Non pulire la griglia del filtro con una spazzola o con
le dita.

o Lasciare la griglia del filtro asciugare all'aria per
almeno 24 ore.

Modulo lavapavimenti (pulire dopo ogni uso)
1. Togliere il tessuto e pulirlo.
2. Asciugare il contenitore per I'acqua.

Sensori (da pulire regolarmente)

Pulire i sensori con un panno morbido in modo seguente:

1. Durante la pulizia, tenere il robot spento. Pulire il
sensore laterale, i sensori di caduta, i contatti di carica
nella parte inferiore del robot e gli altri sensori mostrati
nell'immagine.

2. Scollegare la docking station dalla rete elettrica e pulire
i contatti di ricarica sulla docking station.

Sensore anticaduta

Contatto
di carica

Sensori (da pulire ogni mese)

Distanziometro
laser LDS

Sensore radar anti-
collisione

Sensore
anticollisione

Sensore diricarica a
infrarossi

Accumulatore

« Lapparecchio &€ munito degli accumulatori agli ioni di
litio ad alta potenza. Se si vogliono mantenere le alte
prestazioni dell'accumulatore, utilizzare I'apparecchio
completamente carico.

e Qualora si preveda il fermo prolungato
dell’apparecchio, spegnerlo e immagazzinarlo in
modo sicuro. Ricaricare I'apparecchio fermo ogni
tre mesi, per prevenire il danneggiamento degli
accumulatori in seguito allo scarico eccessivo.

Aggiornamento del firmware

Il firmware si aggiorna tramite l'applicazione mobile.
Effettuare I'aggiornamento ogniqualvolta si riceva
I'informazione su un firmware nuovo. All'aggiornamento
del firmware il livello di ricarica dell'accumulatore
dovrebbe essere =50 % e I'apparecchio deve trovarsi alla
stazione di ricarica.




Stazione diricarica
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« Non utilizzare senza il sacchetto per la polvere e il filtro grosso.
« Verificare lo stato della borsa nella docking station, se risulta pieno sostituirlo con uno nuovo.
« Pulirei contatti diricarica e la bocca di aspirazione.

« Estrarre il filtro grosso della stazione di ricarica e sciacquarlo sotto la corrente d'acqua. Lasciare asciugare bene e

restituire.

PROBLEMI COMUNI
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SOLUZIONE DEI PROBLEMI

Messaggi acustici

Il problema

Errore 1: Oh dear! | cannot find the dust collector

La pulizia & stata avviata con I'apparecchio senza il
contenitore per la polvere montato.

Problema

Soluzione

Errore 2: Please check if the radar on top has been
covered or blocked

Il sensore superiore & coperto o € posizionato in un
ambiente aperto (nella zona di 6x6 m? non si trova alcun
ostacolo).

Non si riesce ad
accendere I'apparecchio

« Lapparecchio potrebbe avere I'accumulatore quasi scarico, mettere il robot nella
stazione diricarica ed allinearlo secondo i contatti della lastra, I'apparecchio si avvia
automaticamente (se il robot e spento completamente, si avvia solo dopo che sta
perun po’ sotto la ricarica).

« Non utilizzare I'apparecchio se la temperatura dell'ambiente ¢ inferiore allo 0 °C
o superiore ai 40 °C.

Errore 3: Please place me in a new location and try again

Il robot va posizionato in una posizione nuova.

Errore 4: Please scrub the cliff sensor, and restart me
from a new location

Il sensore anticaduta e coperto o posizionato in alto.

Errore 5: Please scrub the front sensor, and restart me
from a new location

Il sensore anticollisione a infrarossi & sporco o coperto.

Non si riesce a ricaricare
il robot

« Allontanare il robot dalla docking station e verificare che il cavo di alimentazione
della docking station sia collegato correttamente alla rete elettrica.

« Nel caso del mancato contatto pulire le superfici di contatto della stazione diricarica
e i contatti di ricarica sul robot.

Errore 6: Please scrub the right-hand sensor, and restart
me from a new location

Il sensore laterale & sporco o coperto.

Non si riesce a ricaricare

Il robot e troppo lontano dallastazione di ricarica, posizionarlo nella vicinanzadella

Errore 7: Please scrub the radar housing on top, and
restart me from a new location

Il sensore anticollisione radar & sporco o coperto.

il robot stazione di ricarica e riprovare.
Comportamento Spegnere il robot e riavviarlo.
anomalo

Errore 8: Please check if the bumper has been blocked
in some way

Il sensore dei bordi o anticollisione é bloccato.

L'apparecchio emette il
suono strano durante il
funzionamento

Sulla spazzola principale, la spazzola laterale o sulla ruota possono essere avvolte delle
impurita, spegnere il robot ed eliminare le impurita.

Errore 9: Master, please clean the dust container and
filter

Il contenitore per la raccolta della polvere € pieno o il
filtro deve essere sostituito.

La capacita di
aspirazione siriduce e
dall’apparecchio esce la
polvere

« Il contenitore per la raccolta della polvere € pieno. Svuotarlo e pulirlo.
« llfiltro e intasato. Pulirlo o sostituirlo.
« Laspazzola principale € avvolta dalle impurita.

Errore 10: Dust container has been removed, please
clean the container and filter

Segnalato I'errore 9 I'utente aveva estratto il contenitore
per la raccolta della polvere e di conseguenza scatta
I'errore 10.

Errore 11: I'm stuck, please help me!

Il robot si & bloccato da qualche parte.

Errore 12: Please place me correctly!

Il robot e inclinato, & da posizionare correttamente.

Non si riesce a collegare
la rete WiFi

« Cattivo segnale della rete WiFi. Controllare se la copertura del segnale WiFi
é sufficiente.

« Larete WiFi é collegata in modo inusuale. Operare il riavvio della rete WiFi, scaricare
I'applicazione pil recente e provare a collegarsi di nuovo.

« Lapassword non é stata inserita correttamente.

« FE adisposizione il router per la gamma di frequenza 5 GHz, il robot aspirapolvere
& equipaggiato solo per la gamma di frequenza 2,4 Ghz.

Errore 13: Please check if my wheels have become
blocked somewhere

La ruota motrice é bloccata o avvolta dalle impurita.

Errore 14: Please check if the main brush has become
stuck

La spazzola principale e avvolta dalle impurita
o bloccata.

Errore 15: Please check if the side brushes have become
stuck

La spazzola laterale e avvolta dalle impurita o bloccata.

La pulizia programmata
non é stata fatta

La pulizia programmata puo partire solo se il livello di ricarica dell'accumulatore & pari
o superiore al 30 %.

Errore 16: What's going on? Where is the docking
station?

La stazione di ricarica non e stata trovata o non
e collegata alla rete.

Il robot consuma
I'energia se posizionato
alla stazione di ricarica?

Il robot consuma la piccola quantita di energia elettrica se posizionato in modo
permanentemente allastazione di ricarica, comunque cid6 permette la massima
prestazione dell'accumulatore.

Errore 17: Oh dear! Program error, please restart me

Lo stato anomalo di causa sconosciuta, riavviare il robot.

Errore 18: Error encountered initiating shutdown

Il robot avvisa l'utente e si spegne o ricarica
automaticamente.

Il robot deve essere
caricato per 16 ore per i
primi 3 utilizzi?

L'accumulatore agli ioni di litio puo essere utilizzato subito dopo la ricarica e non ha
I'effetto memoria.

Errore 19: Low battery, please recharge

[Ilivello dell'accumulatore é troppo basso, il robot non si
trova nellastazione (il livello diricarica dell'accumulatore
e inferiore al 10 %).

Errore 20: To shut me down, please place me away from
the docking station

Per spegnere il robot, spostarlo dalla docking station.
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Error 21: Collecting fan motor error Provare a ricollegare il cavo di alimentazione; se il

problema persiste, contattare il servizio di assistenza.

Error 22: The dust bag is not installed Verificare che il sacchetto della polvere sia inserito

correttamente.

COLLEGAMENTO SENZA FILI E COMPATIBILITA

« La societa Jindfich Valenta - CONCEPT non pu0 essere resa responsabile in alcun modo dei danni accidentali,
indiretti o consequenziali, né della perdita dei dati o dei danni causati dalla diffusione delle informazioni avvenuta
in sequito alla comunicazione tramite le tecnologie senza fili.

« La comunicazione senza fili funzionante in modo perfetto non pud essere garantita al 100% per tutti i dispositivi
Smart e per tutte le reti Wifi (router). Considerata la varieta dei dispositivi sul mercato possono verificarsi i casi, in
cuilanatura o la specifica del rispettivo dispositivo Smart o della rete Wifi (router) non permettono il collegamento,
o il collegamento e disturbato. Lefficienza della comunicazione senza fili & inoltre influenzata da una serie dei
fattori, compresa la configurazione hardware e software. La comunicazione tra il robot e la rete Wifi a cui si vuole
fare il collegamento, puo essere compromessa da altre reti Wifi, che possono essere sintonizzate sullo stesso canale
e di conseguenza disturbare la comunicazione (per esempio nei quartieri con alta densita di popolazione, nei
condomini etc.). | tali fatti non possono essere considerati la causa della contestazione dell'apparecchio.

« Lapplicazione e posseduta ed esercitata da un terzo soggetto (di cui in poi per brevita solo ,Soggetto") diverso
dalla societa Jindfich Valenta - CONCEPT (di cui in poi per brevita solo ,Venditore"). Il Venditore non passa al
soggetto alcuni dati personali. Al momento della registrazione all'applicazione il cliente passa i dati direttamente
al Soggetto che diventa il Titolare del trattamento dati. L'applicazione e la relativa tutela dei dati personali sono
soggette alle regole del Soggetto.

Compatibilita:

Sistema operativo del dispositivo Smart - Android 5.0 e superiore
-10S 9.0 e superiore

Rete Wifi -2,4GHz

- protezione WPA1 e WPA2 (consigliata WPA2)
AVVERTIMENTO: L'apparecchio non puo essere utilizzato con le reti Wifi protette dal protocollo IEEE 802.1X (solitamente le
reti Wifi aziendali).

CONTROLLO TRAMITE L’APPLICAZIONE

Prima di poter gestire I'apparecchio tramite I'applicazione, sara necessario collegarlo con il Vostro cellulare e permettergli
accesso alla Vostra rete WiFi.

Distanza consigliata al momento di impostazione: meno di 4 metri.

Assicurarsi che il robot aspirapolvere, router e il rispettivo cellulare siano vicini uno rispetto all’altro in modo che possa
avvenire I'accoppiamento.

Lo scarico dell’applicazione, la sua installazione e I'accoppiamento dell’apparecchio

Nota Effettuare I'accoppiamento dell'aspirapolvere solo se I'accumulatore € carico, oppure con l'aspirapolvere
posizionato alla base di ricarica.

1. Fareloscan del codice QR di cui sotto (fig. 1) oppure cercare I'applicazione ,Concept Home” su Google Play oppure
nell’App Store e scaricarla nel proprio cellulare.

2. Sesihagial'applicazione Concept Home, aprirla, effettuare login e seguire le istruzioni per I'accoppiamento.

3. Tenere premuti contemporaneamente entrambi i pulsanti di controllo dell'aspirapolvere finché non viene emesso
il segnale vocale per l'accoppiamento del robot. L'indicatore wifi sotto il coperchio superiore dell'aspirapolvere
lampeggia.

4. Poi premere nell’applicazione “+" oppure “aggiungere l'apparecchio”.
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Si visualizza la lista degli apparecchi, scegliere I'apparecchio dalla lista.

Inserire la rete wifi a cui collegarsi, e la sua password, la password potrebbe inserirsi automaticamente.
Continuare come indicato dall'app

Entrare nell'impostazione wifi nel rispettivo cellulare, scegliere la wifi SmartLife-xxx ed attendere che avvenga la
connessione.

Poi tornare nell’applicazione ed attendere che I'apparecchio si accoppi. Una volta terminato l'accoppiamento
I'apparecchio puo essere gestito tramite I'applicazione mobile.
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Problemi di accoppiamento

« Verificare la correttezza della password inserita della rete WiFi utilizzata.

« Lapparecchio supporta solamente la rete WiFi 2,4 Ghz.

« llrouterésovraccarico peril collegamentoditantialtridispositivi (in particolare nei quartieri con alta concentrazione
di popolazione o per il numero alto dei dispositivi smart collegati). Perché il funzionamento sia stabile, & necessario
che il segnale della rete WiFi copra bene I'ambiente dove é previsto l'uso dell’aspirapolvere e che il segnale della
rete WiFi sia sufficientemente forte.

- riavviare I'aspirapolvere e il dispositivo smart e ripetere la procedura;
- se possibile, provare il riavvio del Wifi router;

« Seildispositivo smart contiene il sistema Android 6.0 e superiore, occorre avere accesa la funzione dilocalizzazione.

« Nonappena l'aspirapolvere siaccoppi con il dispositivo smart tramite I'applicazione ,Concept Home”, non muovere
né spostare la stazione di ricarica. Laspirapolvere utilizza la stazione di ricarica come punto di riferimento nella
mappa.

« Spostando la stazione di ricarica si rischia di perdere la mappa generata, comprese le zone di pulizia e vietate
precedentemente individuate! Laspirapolvere creera una mappa nuova che trascrivera la mappa precedente.

ASSISTENZA

La manutenzione pil impegnativa e/o la riparazione che richiede I'intervento sulle parti interne dell'apparecchio
devono essere effettuate esclusivamente dal centro di assistenza autorizzato o da una persona esperta e qualificata.

PROTEZIONE DELLAMBIENTE

« Riciclare imballi e prodotti vecchi, alla fine di loro ciclo di vita.
« Lascatola in cui si acquista il prodotto puo essere recuperata come rifiuto differenziato.
« Isacchettiin polietilene (PE) possono essere recuperati come rifiuto differenziato.

Riciclaggio del prodotto alla fine della sua vita utile

L'apparecchio ¢ identificato in conformita alla Direttiva 2012/19/EU del Parlamento europeo e del
Consiglio sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (WEEE). Il simbolo riportato sul
prodotto indica che il prodotto stesso non puo essere smaltito come rifiuto urbano. Va portato in
un centro di raccolta dei rifiuti elettrici ed elettronici. Provvedendo allo smaltimento corretto del
prodotto si pud prevenire I'impatto negativo sull'ambiente e/o sulla salute umana nel caso di mancato
_ riciclaggio. Lo smaltimento deve essere effettuata in conformita alle norme regolanti la gestione dei
rifiuti. Le maggiori informazioni sulle modalita dello smaltimento del prodotto sono reperibili presso
I'ufficio locale di amministrazione pubblica oppure nel negozio dove il prodotto é stato acquistato.

‘ € Il presente prodotto rispetta tutti i requisiti elementari stabiliti dalle normative EU inerenti.

Il produttore si riserva di apportare le modifiche ai testi relativi al prodotto, al suo disegno e alle relative specifiche
tecniche senza preavviso.
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AGRADECIMIENTO
Gracias por comprar este producto de la marca Concept y esperamos que quede satisfecho con él durante todo el
tiempo que lo use.

Antes de usar el producto, lea con cuidado todo el manual y luego guérdelo. Asegurese de que las demas personas que
vayan a utilizar el producto se familiaricen con el presente manual.

Parametros técnicos

Potencia de entrada 50 W

Voltaje de la bateria 14,4V

Voltaje del adaptador de carga AC 100-240V - 50/60 Hz

Nivel de ruido 75dB

Bateria 5200 mAh, Li-lon

Tiempo de funcionamiento 300 min

Tiempo de carga completo 5 horas

Rango de frecuencia 2412 - 2472 GHz

Potencia de la antena (max.) 18,711 dBm
IMPORTANTE

Antes de conectar al suministro eléctrico, haga un control visual para verificar que el artefacto esté intactoy que
no haya sufrido daiios durante el transporte.

ADVERTENCIAS IMPORTANTES DE SEGURIDAD

« No emplee el artefacto de una manera diferente a la descrita en el
presente manual.

« Antes de utilizar por primera vez el artefacto, retire el embalaje y los
materiales promocionales.

« Antes de usar, retire del piso todos los objetos que podrian obstaculizar
la limpieza (cables, papeles, ropa, manteles y cortinas que llegan al piso).

« Use solamente accesorios y repuestos originales. Si hay escaleras en el
area que el robot aspirador esta limpiando, es esencial establecer una
zona restringida o evitar de otro modo que el aspirador se caiga por las
escaleras.

« No se siente ni coloque objetos sobre el artefacto.

« Use la aspiradora solamente en hogares y a temperaturas de entre
0y 40°C.

« Antes de utilizarlo, asegurese de que el contenedor de polvo 2en1 +
depdsito de agua o el mddulo de fregado y los tejidos de limpieza estan
correctamente colocados.
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No ponga pelo, dedos u otras partes del cuerpo cerca del cepillo principal.
Mantenga limpios el cepillo principal y la boca de la aspiradora, retire el
peloy el polvo que podrian afectar la succién y la calidad de la limpieza.
No use el artefacto en pisos mojados o himedos.

No aspire liquidos, cigarrillos encendidos, astillas y objetos afilados,
cerillas, sustancias inflamables, pedazos grandes de papel, bolsas de
plastico u otros objetos que puedan dafar el artefacto.

No deje que la aspiradora circule encime de cables sueltos.

Apague el artefacto para su limpieza y mantenimiento.

Evite la luz directa del sol ya que puede reducir la sensibilidad de los
sensores infrarrojos.

La alfombra debe estar bien sujeta al pasar la mopa para que el robot no
ruede sobre ella durante la limpieza y para que la alfombra no se moje de
forma indeseada. El modo de limpieza de alfombras puede configurarse
en la aplicacion movil Concept Home.

No coloque el artefacto en lugares desde donde podria caer facilmente
(mesas, sillas).

Antes de poner a cargar el artefacto, asegurese de que la base esté bien
conectada.

Si el robot tiene un moédulo de mopa con tejido de mopa instalado y
desea cargarlo, retire siempre el médulo de mopa del robot antes de
cargarlo.

En condiciones de temperatura extrema o uso inadecuado, la bateria
puede perder liquido. Si este entrase en contacto con la piel, lavelo
de inmediato bajo agua corriente. En caso de contacto con los ojos,
enjuague de inmediato bajo agua corriente al menos diez minutos.
Procure asistencia médica.

Si desea desechar el producto, primero retire la bateria.

Si va a transportar el artefacto, o no lo va a usar por largo tiempo, ponga
el interruptor en apagado. De esta manera prolongara la vida util de la
bateria.

- Verifique que la tensién de red se corresponda a los valores indicados en
la placa. No enchufe el artefacto en regletas o extensiones de cable.

« Cuando desenchufe la estacion de carga de la toma de corriente, no tire
nunca del cable de alimentacion, sino sujete el enchufe y tire de él. No
manipule el enchufe ni el aparato con las manos mojadas.

No permita que el artefacto sea usado como juguete.
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- No emplee sustancias agresivas o telas asperas para limpiar el artefacto.

« El artefacto estd destinado Unicamente para uso hogarefio; no esta
destinado para uso comercial.

« No sumerja el cable, el enchufe o el artefacto en agua u otro liquido.

« No repare usted mismo el artefacto. dirijase a un servicio autorizado
y evite lesiones por manipulacion indebida.

« Los nifios mayores de 8 afos y las personas mayores o con capacidades
fisicas o mentales reducidas, o con insuficiente experiencia
y conocimientos pueden utilizar el artefacto Unicamente bajo supervision
ossise les ha ensenado a utilizarlo de una manera segura y son conscientes
de los eventuales riesgos. El mantenimiento y limpieza realizados por el
usuario no pueden ser llevados a cabo por nifios menores de 8 afos y sin
supervisiéon. Los nifilos menores de 8 afnos deben mantenerse fuera del
alcance del artefacto y su cable. Los nifios no deben jugar con el artefacto.

« Evite que los nifios menores de 3 afios accedan al artefacto a menos que
estén bajo supervision permanente.

- ElfabricanteyelimportadoralaUnionEuropeanoasumenresponsabilidad
por dafos causados por el uso del artefacto, como lesiones, quemadauras,
danos a otros objetos, etc.

« Si el cable de alimentacion estd danado, hagalo reemplazar por un
servicio especializado para evitar situaciones peligrosas. Se prohibe el
uso del artefacto con el cable de alimentacion dafado.

« La aspiradora robdtica debe usarse Unicamente con el adaptador de
red original incluido. Evite situaciones peligrosas, no use otro tipo de
adaptador.

En caso de incumplimiento de las instrucciones del fabricante, cualquier
reparacion no sera reconocida por la garantia.

Asegurese de haber desempacado todos los accesorios incluidos. Se
recomienda guardar la caja y el material de embalaje original y el
manual por la duracion de la garantia.




DESCRIPCION DEL PRODUCTO

Telemetro laser

Sensore anticollisione per sensore radar
Sensor laser

Paraurti

Sensore laterale

Contatti di ricarica

Rueda central

Spazzole laterali
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Estacion base

Tapa

Cuerpo de la estacion

Pantalla

Boca de aspiracion

Botdn para cargar el aspirador
Contactos de carga de la estacion de carga
Salida de aire

Indicador de carga

Indicador de aspiracion de la tolva
0Indicador de bolsa llena
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9 Coperchio della batteria

10 Rueda completa izquierda

11 Rueda completa derecha

12 Spazzola rotante

13 Cubierta del cepillo giratorio con rejilla
14 Tapa del filtro

15 Botdn para extraer el contenedor

16 Pulsante di reset

17 Mandos
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Lista de componentes

Cepillo giratorio

Cubierta del cepillo con rejilla
Mando a distancia

Filtro HEPA + espuma

Tejidos de limpieza

Vh WN=

FUNCIONES PRINCIPALES

Limpieza / encendido y apagadoo

« Presione brevemente para iniciar o detener la limpieza.

« Presione por 5 segundos para encender o apagar el
artefacto.

Carga / limpieza local®

« Presione brevemente para iniciar o detener la carga.

o Pulsacion larga durante 5 s para iniciar la limpieza
local.

Reset WiFi

e Presione ambos botones simultdneamente por
3 segundos.

Nota: Para reiniciar el aparato, pulse ambos botones

durante aproximadamente 15 segundos.

INSTALACION

1. Conecte el cable de alimentacion.

Nota:

« Deje un espacio de al menos 6 cm desde la pared,
de al menos 0,5 m a cada lado de la estacion de
acoplamiento y de al menos 1,5 m delante de la
estacion.

e Si el cable estd tensado perpendicular al piso, el
artefacto podria arrancarlo, lo que apagaria la
estacion base.

6 Estacion de acoplamiento
7 Parde cepillos laterales

8 Cepillo de limpieza

9 Bolsade polvo

10 Modulo di pulizia

11 Vassoio 2in1

2. No mueva la estacion base ni la exponga a la luz
solar directa.

Nota: La luz solar directa puede interferir la sefial de la

estacion base lo que puede impedir que el artefacto

vuelva a esta.

3. Instalacion de cepillos laterales
Verifique que la marca del cepillo izquierdo (L) y del
derecho (R) se correspondan con las marcasLyR dela
tapa inferior. Empuje los cepillos laterales L y R hasta
que oiga un "clic".

4. Puesta en funcionamiento y carga
Para encender el robot, mantenga presionado el boton
O. si el indicador de carga se enciende normalmente,
cargue el robot en la estacion base. La carga puede
iniciarse mediante el boton del aspirador (3, el boton
de carga de la base de conexion {3, la app mévil o el
botén del mando a distancia 0.

Nota: Si el artefacto no puede encenderse debido
a poca bateria, carguelo en la estacion base y se
activard automaticamente. El artefacto puede funcionar
normalmente con un nivel de bateria de >15 %.




5. Conexion de aplicacion celular (este paso puede
saltearse)
Lea las instrucciones para conectarse al Wi-Fi y conecte
la aplicacién.

6. Iniciar limpieza
Tras encender el robot, pulsa brevemente el botén @)
del robot o empieza a limpiar con la app moévil o el
mando a distancia (puedes pausar el robot en cualquier
momento durante su uso pulsando el botén).

Nota:

« El robot aspirador no puede utilizarse para eliminar
liquidos.

« El robot no puede funcionar si el nivel de bateria es
menor a 15%. En tal caso, cérguelo.

« Cuando el nivel de la bateria es menor a 15%, el
artefacto vuelve automaticamente a la estacion base.

e Antes de usar, quite del piso todos los cables
(incluyendo el de la estacion base) para evitar que el
artefacto los enganche y provoque apagones o dafos
a objetos o cables.

N

Instalacion del modulo de fregado
a) Instalacion de los pafos para fregar: adhiéralos
directamente al fondo del médulo de fregado.

Médulo de fregado

Nota: Luego del uso, limpie los pafios para fregar para
mantenerlos en buen estado.

b) Abra la tapa del tanque 2 en 1y llénelo.

Tanque2en

Note: Antes de llenar el depodsito de agua, retire el
depdsito de polvo. Esto evita que entre agua no deseada
en el contenedor de polvo.
¢) Instale el médulo:
Presione el botdn en el medio del tanque y empujelo
en sentido horizontal a la parte trasera del robot.

concept

El depésito estd instalado cuando se oye un clic.
Instale el médulo de limpieza después del depésito
El médulo esté correctamente instalado cuando se
oye un clic.

Una vez que el robot haya terminado su labor, presione
los pestillos a ambos lados, extraiga el médulo tirando
hacia atras, vacie el tanque 2 en 1y limpie los pafios
(durante la limpieza no mueva ni voltee el robot).

9. Instrucciones de uso del médulo de fregado

« No use el médulo de fregado sin supervision.

« Por motivos de seguridad, asegurese de que el
modulo esté desmontado para cargar o cuando no
estd en uso.

« Nointente limpiar alfombras.

« Para mejores resultados, use el médulo de fregado
luego de barrer o aspirar el piso tres veces.

« Sidesea cargar agua o limpiar telas con el artefacto
en funcionamiento, deténgalo, desmonte y vuelva
a montar el médulo de fregado siguiendo los pasos
8 y 9. No mueva ni voltee el artefacto para evitar
errores de posicionamiento y la pérdida del mapa.

« La funcién de fregado esta disefiada para lograr una
limpieza profunda. No obstante, no puede reemplazar
la fuerza humana para limpiar suciedad fuertemente
adherida al piso.

« Para mejores resultados, se recomienda mojar los
pafos antes del trapeado.

« Sielrobot estd equipado con un mddulo de mopa de
tejido:

-no lo cargue.

- la suciedad no serd aspirada por la bandeja 2ent.
Nota: Si quieres que el robot evite la alfombra al pasar la
mopa, configura el modo de limpieza de alfombras en la
app movil Concept Home.

Uso

ENCENDIDO/APAGADO

Presione el boton O por 5 segundos. El indicador se
enciende y el artefacto se activa.

Presione el boton O por 5 segundos, si el artefacto esta
en modo stand-by y el aparato se apaga.

NOTA: El artefacto no puede apagarse mientras se esta
cargando.
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LIMPIEZA/PARADA

Después de encender el dispositivo, pulsa brevemente el
botdn del dispositivo o enciéndelo con la aplicacion movil
o el mando a distancia (el artefacto puede detenerse con
cualquier boton).

CARGA

Modo automatico: Después del trabajo, la maquina
vuelve automdticamente a la estacion de acoplamiento,
donde también aspira la suciedad de la bandeja.

Modo manual: El artefacto puede cargarse presionando
brevemente el botén & o con la aplicacién movil o el
mando a distancia.

Nota: Si el artefacto no encuentra la estacion base,
vuelve automaticamente a la posicion original. En la caso,
devuelva el artefacto a la estacion base.

LIMPIEZA AUTOMATICA COMPLETA

Cuando se enciende, el robot realiza una busqueda,
genera un mapa y lo divide en zonas que de una manera
eficaz, a continuacion, aspira a fondo las zonas unaaunaa
lolargo de la pared y planifica la trayectoria de limpieza en
curvas / formas en S, y después vuelve automaticamente
ala base.

Nota: Evite mover el robot de manera arbitraria
y frecuente durante la limpieza. Si mueve el robot, vuelva
a ponerlo en su lugar original. Cuando se vuelve a activar,
intenta encontrar por si mismo la posicién para seguir la
ruta programada y continuar con el trabajo. Si no puede
encontrar la posicion, el robot cancela la tarea anterior,
genera un mapa nuevo y retoma la limpieza, incluso si no
encuentra la base de carga.

LIMPIEZA LOCAL MEDIANTE APP

Si hay una zona que necesita una limpieza mas profunda,
el usuario determina un area de 1,5x 1,5 m en el mapa de
la aplicacion. La aspiradora se dirige automaticamente al
lugar y empieza a limpiar.

LIMPIEZA LOCAL SIN APP

Si no puede controlar el robot con la aplicacion, péngalo
en el lugar que desea limpiar. Presione el boton & por
5 segundos y el robot realiza una limpieza doble en un
areade 1,8 x 1,8 m con el centro en su posicion inicial.

LIMPIEZA ZONAL

Con la aplicaciéon programe el tamafo y la ubicacion de la
zona que desea limpiar ( puede programar hasta 5 zonas).
El robot limpiara las zonas programadas.

LIMPIEZA DE HABITACIONES
Con la aplicacién elija las habitaciones que desea limpiar.
ZONA PROHIBIDA

Con la aplicacién programe una o mas zonas prohibidas.
El robot no limpiara estas zonas, limpiara las demas.

Nota: El robot puede ingresar a una zona prohibida

debido a un error de posicion o de los sensores, o por

otros motivos.

e La zona cerrada puede desactivarse debido a un
cambio grande en la posicion de la base de carga
y los muebles. Por este motivo, durante la limpieza
evite mover el robot o de otra manera interferir con
su trabajo.

« La zona prohibida se cancela cuando se renueva el
mapa.

ZONA SIN FREGADO

Con la aplicacion, selecciona la zona sin fregado. Si el
robot tiene instalado un médulo de fregado, no ird a esta
zona. Si solamente va a aspirar, ird a esta zona.

LIMPIEZA PROGRAMADA

Se puede programar una hora fija de limpieza con
la aplicacién celular. El robot empieza a limpiar
automaticamente a la hora programada y luego vuelve
a la estacion de carga.

REINICIAR WIFI

Si el robot no puede conectarse con el teléfono celular
debido a un cambio en la configuracion del enrutador o de
contrasefia, 0 por otro motivo, presione simultdneamente
los botones (V) y @ por 3 segundos. Hasta que suena
el pitido y los iconos se vuelven naranjas. Sigue las
instrucciones de la aplicacion para volver a conectarte.

MODO SILENCIOSO

Puedes activar el modo silencioso en la app o con el
mando a distancia. Los anuncios de voz del robot y la
limpieza programada se suprimiran (inactivos) durante
el tiempo establecido. La limpieza puede iniciarse
manualmente.

AUTO BOOST

Al detectarse una alfombra, la potencia de succion
aumenta automéaticamente al nivel mas alto.

AJUSTE DE POTENCIA DE SUCCION

La potencia de succién se puede ajusta con la aplicacion
o el control remoto.

AJUSTE DEL CAUDAL DE AGUA

Puedes ajustar el caudal de agua mediante la aplicacion
movil o el mando a distancia.




USO DEL CONTROL REMOTO
Limpieza/pausa automdtica

Giro hacia delante

Giro a la izquierda

Ajuste de la potencia de aspiraciéon
Modo silencioso
Apagado/encendido de la iluminacién de los botones
Iniciar/detener carga

Giro a la derecha

. Encontrar el robot

10. Ajuste del caudal de agua

11. Limpieza local
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Nota: Para que las configuraciones sean efectivas,
apunte el control remoto al frente de la aspiradora y lo
suficientemente cerca.

MANTENIMIENTO DIARIO

Cepillo principal (limpieza regular)

1. Gireelroboty presione el pestillo en la tapa del cepillo
principal para poder extraerlo.

2. Limpie el polvo del recinto y del interior del cepillo con
un cepillo pequefo y limpie el cepillo principal.

3. Vuelva a montar el cepillo principal y presione la tapa
para que encaje en su lugar.
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Cepillos laterales (limpieza regular)

1. Dalavuelta al robot y tira de los cepillos laterales hacia
arriba.

2. Retire el peloylasuciedady vuelva a colocar los cepillos
laterales empujandolos hacia dentro. Asegurese de
que el cepillo lateral izquierdo (L) y el cepillo lateral
derecho (R) coinciden con los simbolos L y R de la tapa
inferior del aspirador.

Nota: Se recomienda cambiar los cepillos laterales cada
3-6 meses para asegurar su efecto limpiador.

Colector de polvo y rejilla del filtro (limpieza regular)

1. Presione el botdn en el colector de polvo y tire hacia
atras.

2. Abray limpie el colector de polvo.

Rejilla del filtro (limpieza regular)

1. Después de un uso prolongado, retire el filtro HEPA y el
filtro de espuma.

2. Aclarar los filtros con agua limpia.

3. Limpiar cada una de las piezas y dejar secar libremente.

4. Después del secado, moéntelos en el orden correcto:
rejilla - filtro de espuma - filtro HEPA.

Nota:

« Lavelarejilla con agua sin detergente.

« No limpie la rejilla del filtro con un cepillo o con los
dedos.

« Deje secar larejilla por al menos 24 horas.
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Médulo de fregado (limpiar luego de cada uso)
1. Desmontey limpie los pafos.
2. Seque el tanque de agua.

Sensores (limpieza regular)

Limpie los sensores con un pafio suave de la siguiente

manera:

1. Mantenga el robot apagado durante la limpieza. Limpie
el sensor lateral, los sensores de caida, los contactos de
carga de la parte inferior del robot y los demas sensores
que aparecen en laimagen.

2. Desenchufa la estacion de carga de la red eléctrica y
limpia los contactos de carga de la estacion de carga.

Sensor anticaida

Contacto
de carga

Sensor lateral

Sensores (limpiar cada mes)

Telémetro laser
LDS

Sensor anticolision /7
para radar <

Sensor

anticolision
Sensor infrarrojo
de carga

Bateria

o El artefacto esta equipado con baterias de iones
de litio de alto rendimiento. Para mantener el
rendimiento de la bateria, mantenga el artefacto
cargado todos los dias.

« Si el artefacto no se utiliza durante mucho tiempo,
apaguelo y gudrdelo correctamente. Carguelo al
menos cada 3 meses para evitar dafos en la bateria.

Actualizacion del firmware

El firmware se actualiza con la aplicacion celular. Si se
detecta una nueva version, actualice el firmware segun se
solicite. Para la actualizacidn, el nivel de la bateria deberia
ser =50 %y el artefacto debe estar en la estacion base.

Estacion base

« No utilizar sin bolsa de polvo y filtro grueso.

« Compruebe el estado de la bolsa en la estacion de
acoplamiento, si estd llena, reemplacela por una
nueva.

« Limpie los contactos de carga y el orificio de succidn.

« Retire el filtro grueso de la estacion base y limpielo
con agua. Dejar secar bien y volver.
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PROBLEMAS COMUNES

concept

Problema

Solucion

Error 4: Please scrub the cliff sensor, and restart me from
anew location

El sensor contra caidas esta cubierto o a una altura.

El robot no arranca

« Silabateria estd baja, ponga el robot en la estacion base y alinéelo con los contactos
de la placa. El robot se activa automaticamente (si esta totalmente apagado, puede
activarse automéaticamente luego de un rato).

« No utilice el artefacto si la temperatura ambiente es inferior a 0°C o superior a 40°C.

Error 5: Please scrub the front sensor, and restart me
from a new location

El sensor infrarrojo anticolision esta sucio o cubierto.

Error 6: Please scrub the right-hand sensor, and restart
me from a new location

El sensor lateral esta sucio o tapado.

El robot no se carga

« Aleja el robot de la base de carga y comprueba que el cable de alimentacion de la
base de carga estd correctamente conectado a la red eléctrica.

« En caso de mal contacto, limpie las placas de contacto de la estacion base y los
contactos de carga del robot.

Error 7. Please scrub the radar housing on top, and
restart me from a new location

El radar anticolision esta sucio o cubierto.

El robot no puede
recargarse

El robot estd demasiado lejos de la estacion base. Acérquelo a la estacion base y vuelva
aintentar.

Error 8: Please check if the bumper has been blocked in
some way

El sensor de bordes o anticolision esta atascado.

Error 9: Master, please clean the dust container and filter

El colector de polvo esté lleno o hay que cambiar el filtro.

Comportamiento
anormal

Apague el robot y reinicielo.

Error 10: Dust container has been removed, please clean
the container and filter

Luego del error 9, el usuario retird el colector de polvo,
activando el error 10.

Ruido inusual durante
el uso

El cepillo principal o lateral, o la rueda pueden estar cubiertas con objetos extrafos.
Apague el robot y retire los objetos.

Error 11: I'm stuck, please help me!

El robot esta atascado.

Error 12: Please place me correctly!

El robot estd inclinado.

Capacidad de limpieza
reducida o cae polvo del
robot

« Elcolector de polvo esta lleno. Vacielo.
« Elfiltro estd obstruido. Limpielo o sustituyalo.
« El cepillo principal esta cubierto con objetos extrafos, limpielo.

Error 13: Please check if my wheels have become blocked
somewhere

La rueda motriz esté atascada o enredada.

No se puede conectar
el Wi-Fi

« Mala sefial de Wi-Fi. Controle la cobertura de la sefial de Wi-Fi.

« El Wi-Fi estd mal conectado. Reinicie el Wi-Fi, instale la Ultima aplicacion y vuelva
aintentar.

« Seingresé una contrasefa errénea.

« El enrutador tiene un rango de frecuencia 5 GHz, la aspiradora esté equipada para
un rango de frecuencia 2,4 GHz.

Error 14: Please check if the main brush has become
stuck

El cepillo principal estd atascado o enredado.

Error 15: Please check if the side brushes have become
stuck

El cepillo lateral esté atascado o enredado.

Error 16: What's going on? Where is the docking station?

La estacion base no se encontré o no estd conectada.

La limpieza programada
no tuvo lugar

En caso de bateria baja, la limpieza programada puede iniciarse solo si el nivel de la
bateria es al menos 30%.

Error 17: Oh dear! Program error, please restart me

Estado anormal causado por una falla desconocida.
Reinicie el robot.

{El robot consume
energia cuando estd en la
estacion base?

El robot consume poca energia cuando esta en la estacion base, lo que permite un
mejor rendimiento de la bateria.

Error 18: Error encountered initiating shutdown

El robot advierte al usuario y se apaga o recarga
automdticamente.

¢Es necesario cargar el
robot durante 16 horas
para los 3 primeros usos?

Las baterias de litio pueden usarse inmediatamente luego de cargarse y no tienen
efecto memoria.

Error 19: Low battery, please recharge

Cuando la bateria estd demasiado baja, el robot no estd
en la base y se inicia la limpieza (el nivel de bateria es
inferior a 10%).

SOLUCION DE PROBLEMAS

Error 20: To shut me down, please place me away from
the docking station

Para apagar el robot, sdquelo de la estacion de
acoplamiento.

Anuncios de voz

El problema

Error 21: Collecting fan motor error

Intente volver a conectar el cable de alimentacion; si el
problema persiste, péngase en contacto con el servicio
técnico.

Error 1: Oh dear! | cannot find the dust collector

La limpieza se activo luego de quitar el colector de
polvo.

Error 22: The dust bag is not installed

Compruebe que la bolsa recogepolvo estd
correctamente insertada.

Error 2: Please check if the radar on top has been covered | El sensor superior esta cubierto o en un espacio abierto

or blocked

(en un area de 6x6 m? no hay ningun obstaculo).

Error 3: Please place me in a new location and try again | Levante el robot.
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CONEXION INALAMBRICA Y COMPATIBILIDAD

« La empresa Jindfich Valenta - CONCEPT no asume responsabilidad alguna por dafios accidentales, directos
o indirectos, ni por pérdida de datos, ni por pérdidas causadas por la fuga de informacion durante la comunicacién
por medio de tecnologias inaldmbricas.

« Noes posible garantizar una comunicacion inaldmbrica 100% exitosa con todos los dispositivos inteligentes y redes
de Wi-Fi (enrutadores). Debido a la diversidad de los dispositivos en el mercado, puede ocurrir que el caracter
o las especificaciones de un dispositivo inteligente dado o de una red Wi-Fi (enrutador) no permitan la conexién
o la interfieran de algiin modo. El éxito de la comunicacion inaldmbrica por medio de una red Wi-Fi también se ve
afectado por varios factores, que incluyen la configuracion de software y hardware. La conexion entre el robot y su
red Wi-Fi también puede verse afectada por otras redes cercanas que pueden estar sintonizadas en el mismo canal
y de esta manera interferir con la conexién. Esto no serd motivo de reclamo.

« Laaplicacion es propiedad y es operada por una entidad ajena (en adelante “Entidad”) a la empresa Jindfich Valenta
- CONCEPT (en adelante, el “Vendedor). El Vendedor no transfiere ningtin dato personal a la Entidad. Al registrarse
en la aplicacion, el cliente proporciona sus datos personales a la Entidad, que pasa a ser su administrador. La
aplicacién y la proteccion de datos personales de esta derivada se rigen por las normas de la Entidad.

Compatibilidad:

Sistema operativo - Android 5.0 y superior
-10S 9.0y superior

Red Wi-Fi -24GHz

- Seguridad WPA1 y WPA2 (se recomienda WPA2)
ADVERTENCIA: El dispositivo no puede usarse en redes Wi-Fi con protocolo de seguridad IEEE 802.1X (por lo general, redes
corporativas).

CONTROL CON LA APLICACION

Antes de poder controlar el artefacto con la aplicacion, debe sincronizarlo con su teléfono y permitirle acceder a la red Wi-Fi.

Distancia recomendada: menos de 4 metros.
Asegurese de que la aspiradora robética, el router y su teléfono estén cerca para poder sincronizar sin problemas.

Descargar e instalar la aplicacion, instrucciones para sincronizar el artefacto
Nota: Sincronice la aspiradora con la bateria cargada o directamente en la base de carga.

1. Escanee el cédigo QR (Fig. 1) o busque la aplicaciéon “Concept Home” en Google Play o App Store y descarguela al
teléfono.

2. Siyatiene Concept Home, abra la aplicacion, inicie sesién y sigas las instrucciones de sincronizacion.

Mantén pulsados los dos botones de control del aspirador al mismo tiempo hasta que suene la sefial de voz para

emparejar el robot. El indicador wifi situado bajo la tapa superior del aspirador parpadeara.

En la aplicacion presione + o agregar dispositivo.

Elija el artefacto de la lista que se abre.

Ingrese el nombre y la contrasefa de su red Wi-Fi si no se ingresan automaticamente.

Continue siguiendo las instrucciones de la aplicacion.

Abra la configuracion de Wi-Fi en su dispositivo movil y conéctese a la red SmartLife-xxx.

Vuelva a la aplicacion y espere la sincronizacién con el artefacto. Una vez completada la sincronizacion, podra

controlar el artefacto con la aplicacion.

w
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Dificultades al sincronizar

« Compruebe siingreso la contrasefa correcta de la red Wi-Fi.

« Elartefacto es compatible solo con redes Wi-Fi de 2,4 GHz.

« Hay demasiados dispositivos conectados al router (en especial en zonas residenciales o cuando hay muchos
dispositivos inteligentes conectados). Para un funcionamiento estable, la red Wi-Fi debe llegar con la potencia
suficiente al lugar de uso previsto de la aspiradora.

- reinicie la aspiradora y el dispositivo inteligente y repita el proceso;
- de ser posible, intente también reiniciar el enrutador;

« Sisudispositivo inteligente tiene Android 6.0 y superior, la informacién de ubicacion debe estar activada.

« Después sincronizar la aspiradora y su dispositivo inteligente con la aplicacion Concept Home, evite mover la
estacion de carga porque la aspiradora la usa como punto de referencia en el mapa.

« iMover la base podria resultar en la pérdida del mapa, incluyendo las zonas de limpieza y prohibidas programadas!
La aspiradora genera un mapa nuevo que reemplaza al original.
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SERVICIO

El mantenimiento de caracter méas amplio o las reparaciones que requieran intervenir en las piezas internas del
producto deben ser realizados por un servicio profesional.

PROTECCION AL MEDIO AMBIENTE

« Dé preferencia al reciclado de los materiales de embalaje y los artefactos viejos.
« Lacajapuede ser desechada con la recoleccion de residuos clasificados.
« Las bolsas de polietileno (PE) deben ser llevadas para su reciclaje.

Reciclaje del artefacto al final de su vida util:

El artefacto esta etiquetado de acuerdo con la Directiva Europea 2012/19/EU sobre Residuos de

Artefactos Eléctricos y Electronicos (WEEE). El simbolo en el producto o su embalaje indica que este

no debe ser incluido entre los residuos domésticos. Debe ser llevado a un centro de recoleccion para

el reciclaje de artefactos eléctricos o electrénicos. Procurar la correcta liquidacion del producto ayuda

a prevenir efectos negativos en el medio ambiente y la salud humana que podrian ser resultar de
la liquidacion incorrecta del producto. El artefacto debe ser desechado conforme las normas para
la gestion de residuos. Podra obtener informacion mas detallada sobre el reciclaje del producto en
la autoridad local, el servicio de tratamiento de residuos correspondiente o la tienda en donde fue
adquirido.

‘ € El producto cumple con todos los requisitos basicos de las directivas EU aplicables.

El fabricante se reserva el derecho de realizar cambios en el texto, el disefio y las especificaciones técnicas.
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MULTUMIRE

Va multumim pentru cumpdrarea produsului marca Concept si va dorim sd fiti multumiti de produsul nostru pe
intreaga durata de utilizare a acestuia.

Inainte de prima utilizare cititi cu atentie si in intregime manualul de utilizare si pastrati-| pentru o consultare
ulterioara. Asigurati-va cd si celelalte persoane care vor folosi produsul sunt familiarizate cu instructiunile prezentate
in prezentul manual.

Parametri tehnici

Consum de putere 50W

Tensiunea acumulatorului 14,4V

Tensiunea adaptorului de incarcare AC 100-240 V- 50/60 Hz

Nivel de zgomot 75dB

Baterie 5200 mAh, Li-lon

Durata de functionare 300 min

Durata incarcarii depline 5ore

Domeniu de frecvente 2412 - 2472 GHz

Puterea emitatorului (max.) 18,711 dBm
IMPORTANT

inaintea racordarii la reteaua electrica, efectuati un control vizual pentru a va asigura ca unitatea este intacta,
iar pe timpul transportului nu s-a ajuns la nicio deteriorare.

INDICATII IMPORTANTE PRIVIND SECURITATEA

« Nu utilizati aparatul in alt mod decat cel descris in prezentul manual.

« Inainte de prima utilizare indepartati de pe aparat intregul material de
ambalare si materialele de marketing.

« Inainte de utilizare indepdrtati de pe podea toate obiectele care ar
putea perturba curatarea eficienta si fara probleme (cabluri, hartii,
imbracaminte, fete de masa si perdele care ating podeaua).

« In cazul in care exista scari in zona pe care robotul aspirator o curata,
este esential sa setati 0 zona restrictionata sau sa impiedicati in alt mod
aspiratorul sa cada pe scari.

- Folositi doar accesorii si piese de schimb originale, destinate acestui scop.

« Nu va asezati pe aspirator si nici nu puneti pe acesta alte obiecte.

« Aparatul ar trebui sa fie utilizat doar in interior, la temperaturi cuprinse
intre 0 °Cssi 40 °C.

« Inainte de utilizare, asigurati-va ca recipientul de praf 2in1 + rezervorul
de apa sau modulul de stergere si tesaturile de curatare sunt montate
corect.
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Nu puneti parul, imbracamintea, degetele sau alte parti ale corpului
in apropierea periei principale. Mentineti peria si partea de aspirare
a aspiratorului curate, indepartati parul si praful care ar putea sa reduca
proprietatile de aspirare si calitatea curatarii.

Nu utilizati aparatul pe podea uda sau umeda.

Nu aspirati lichide, tigari aprinse, cioburi si obiecte ascutite, chibrituri si
alte substante inflamabile, bucdti mai mari de hartie, ungi de plastic sau
alte obiecte care ar putea sd deterioreze aspiratorul.

La aspirare nu lasati ca aspiratorul sa treaca peste cabluri liber asezate.
Laintretinerea sau curatarea aparatului comutati intrerupdtorul in pozitia
oprit.

Lumina solara directa poate sa reduca sensibilitatea senzorilor cu
infrarosu, impiedicati va rugam iluminarea directd a acestuia.

Covorul trebuie sa fie fixat in timpul spaldrii, astfel incat robotul sa nu
se rostogoleasca pe el in timpul curatarii si sa nu se ude in mod nedorit.
Modul de curatare a covoarelor poate fi setat in aplicatia mobila Concept
Home.

Nu puneti aparatul in locurile de unde ar putea sa cada usor pe podea
(masa, scaune).

In cazul in care robotul are instalat un modul de maturat cu tesatura de
maturat si doriti sa il incarcati, scoateti intotdeauna modulul de maturat
din robot inainte de a-l incarca.

Inaintea incdrcarii aparatului verificati daca statia de incarcare este
conectata corespunzator.

In conditii de temperatura extrema sau de utilizare necorespunzatoare,
bateria poate avea scurgeri de lichid. La contactul lichidului cu pielea,
spalati imediat cu multa apa. La contactul cu ochii limpeziti imediat cu
0 cantitate mare de apa timp de cel putin 10 minute. Apelati la medic.

In cazul in care doriti sa lichidati aparatul, mai intai decuplati bateria de
la aparat.

In cazul in care transportati aparatul sau nu-l veti folosi timp mai
indelungat, comutati intrerupatorul in pozitia oprit. Astfel veti prelungi
durabilitatea bateriei.

Verificati daca tensiunea retelei de alimentare corespunde cu valorile
de pe placuta de identificare a aparatului. Nu conectati aparatul la prize
ramificate sau la cabluri de prelungire.
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« Cand deconectati statia de incdrcare de la priza de curent, nu trageti
niciodata de cablul de alimentare, ci prindeti stecherul si trageti de el. Nu
manipulati fisa sau aparatul cu mainile umede.

« Nu permiteti folosirea aparatului drept jucarie.

« Nu folositi substante abrazive sau agresive din punct de vedere chimic
pentru a curata aparatul.

« Aparatul este destinat doar utilizarii casnice, nu este destinat uzului
comercial.

« Nu cufundati cablul de alimentare, stecarul sau aparatul in apa sau intr-
un alt lichid.

« Nu reparati aparatul prin forte proprii. Apelati la un service autorizat si
preveniti ranirile la 0 manipulare neprofesionala.

« Acest aparat poate fi utilizat de cdtre copiii cu varsta de 8 ani si peste si
de catre persoanele cu dizabilitati fizice sau capacitate mentald redusa
sau experienta si cunostinte insuficiente doar daca sunt supravegheate
sau au fost familiarizate cu utilizarea in siguranta a aparatului si pricep
eventualele pericole. Curatarea si intretinerea efectuate de catre utilizator
nu poate fi exercitata de catre copii care nu au varsta de peste 8 ani si nu
sunt sub supraveghere. Copiii sub 8 ani trebuie sa pastreze distanta de
siguranta fata de aparat si cablu de alimentare. Copiii nu au voie sa se
joace cu aparatul.

- Copiii cu varsta sub 3 ani nu trebuie sa aiba acces la aparat, daca nu sunt
supravegheati permanent.

« Producatorul si importatorul in Uniunea Europeana nu este raspunzator
pentru daunele cauzate de aparat, ca de ex. ranire, oparire, incendiu,
vatamare, degradare a altor obiecte etc.

« In cazulin care cablul de alimentare este deteriorat, asigurati ca inlocuirea
sa o facd un service autorizat, pentru a se preveni aparitia situatiilor
periculoase. Este interzisa utilizarea aparatului cu cablul de alimentare
defect.

« Aspiratorul robot trebuie folosit doar cu adaptorul de retea original,
adaptorul fiind livrat cu acesta. Pentru a evita aparitia situatiilor
periculoase, nu folositi niciodata un alt tip de adaptor.

La nerespectarea instructiunilor producatorului, eventuala reparatie
nu poate fi recunoscuta drept reparatie de garantie.
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Controlati cu atentie daca ati scos toate accesoriile livrate, pe perioada
garantiei recomandam sa pastrati cutia originala din hartie, manualul
de utilizare si materialul de ambalare.

DESCRIEREA PRODUSULUI
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Telemetru cu laser

Senzor anticoliziune pentru senzorul radar
Senzor laser

Bara de protectie

Senzor lateral

Contacte de incarcare

Roata centrala
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Statia de andocare
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Buton pentru scoaterea recipientului
Buton de resetare
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Lista de componente

Perie rotativa

Capacul periei cu grila
Telecomanda

Filtru HEPA + spuma
Tesdtura de curatare

Vh WN=

FUNCTII CHEIE

Curatare / pornire si oprire O

« Prin apasare scurtd porniti sau opriti curdtarea.

o Prinapdsarelungdtimpde 5, porniti sau opritiaparatul.

incércare / curatenia locala &

« Prin apdsare scurta activati sau intrerupeti incdrcarea.

« Apasati lung timp de 5 s pentru a incepe curatarea
locala.

Resetare Wi-Fi

« Apasati ambele butoane pentru 3 s.

Nota: Pentru a reseta aparatul, apasati ambele butoane
timp de aproximativ 15 secunde

INSTALARE

1. Conectati cablul de alimentare.

Nota:

« Asigurati un spatiu de cel putin 6 cm de la perete,
de cel putin 0,5 m de o parte si de alta a statiei de
andocare si de cel putin 1,5 m in fata statiei.

o Daca cablul de alimentare este intins perpendicular
pe podea, se poate ajunge la situatia ca aparatul il
scoate si ca urmare statia de andocare poate fi oprita.

J %]

6 Statie de andocare

7 Pereche de perii laterale
8 Perie de curdtare

9 Sacde praf

10 Modul de stergere

11 Tavd 2in1

2. Nu miscati statia de andocare arbitrar si nu
o expuneti luminii solare directe.

Nota: Lumina solard directd va perturba semnalul statiei

de andocare, de aceea aparatul nu trebuie sa se intoarca

corect in statia de andocare.

3. Instalarea periilor laterale
Asigurati-va cd marcajul periei laterale stanga (L) si
a periei laterale dreapta (R) corespunde cu marcajul
L si R de pe carcasa inferioard. Impingeti periile
laterale L si R, pana cand auziti un sunet de "clic".

4. Punere in functiune si incercare ,
Robotul se porneste prin apasare lungé a butonului O
. Dacd indicatorul de alimentare este aprins normal,
incdrcati robotul in statia de andocare. Incircarea
poate fi pornita cu ajutorul butonului de pe aspirator &
, al butonului de incércare de pe statia de andocare {3,

al aplicatiei mobile sau al butonului de pe telecomanda
0.

Nota: Daca aparatul nu poate fi pornit din cauza
acumulatorului slab, incarcati-l in statia de andocare,
iar aparatul va porni automat. Aparatul poate sa lucreze
normal doar atunci cand nivelul acumulatorului este
2>15%.
5. Conectarea aplicatiei mobile (acest pas poate fi
sarit)
Cititi instructiunile de conectare Wi-Fi si conectati




aplicatia mobila.

6. inceperea curateniei
Dupd ce ati pornit robotul, apdsati scurt butonul Ode
pe robot sau incepeti curdtarea cu ajutorul aplicatiei
mobile sau al telecomenzii (puteti pune robotul pe
pauzd in orice moment in timpul utilizarii prin apasarea
butonului).

Nota:

« Aspiratorul robotizat nu poate fi utilizat pentru a
indeparta lichidele.

« Dacad nivelul de incarcare a acumulatorului este sub
15%, aparatul nu poate sa lucreze. In acest caz trebuie
incarcat.

e Dacd nivelul de incdrcare al acumulatorului este
sub 15%, aparatul se intoarce automat in statia de
andocare.

« fnaintea utilizdrii indepartati diferiti conductori
(inclusiv cablul de alimentare a statiei de andocare)
de pe podea, pentru a preveni opririle si deteriorarea
obiectelor sau conductorilor in cazul in care aparatul
prinde acesti conductori.

7. Instalarea modulului pentru stergere
a) Instalarea textilului pentru stergere: lipiti textilul
pentru stergere drept de fundul modulului pentru
stergere.

Nota: Dupa folosire curatati textilul pentru stergere,
pentru a-l mentine in stare buna.

b) Umpleti rezervorul 2in1: deschideti capacul si
umpleti cu apa.

Recipient 2in1

Nota: Tnainte de a umple recipientul de apd, scoateti
recipientul de praf. Acest lucru va impiedica patrunderea
apei nedorite in recipientul pentru praf.
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¢) Instalati modulul:

Apaésati si tineti apdsat butonul de la mijlocul
rezervorului si introduceti-l orizontal de-a lungul
partii posterioare a robotului. Rezervorul 2in1 este
instalat la locul sdu atunci cand auziti sunetul "drop
in place" Dupa introducerea rezervorului 2in1,
introduceti modulul de stergere. Cand auziti sunetul
"drop in place", modulul este introdus corect.
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8. Scoaterea modulului pentru stergere

Tn momentul in care robotul termind munca sa, apasati
clichetele de pe ambele parti, scoateti modulul pentru
stergere in directia in spate, goliti apa din rezervorul
2in1 si curdtati textilul (pe timpul curdtarii nu miscati
cu robotul si nici nu-l rasturnati).
9. Instructiuni de folosire a modulului pentru
stergere

« Nufolosii modulul pentru stergere daca nu-l aveti sub
supraveghere.

« Asigurati-va, din motivul de siguranta, ca modulul
este scos la incarcare sau atunci cand nu este folosit.

« Nuincercati s stergeti covoare.

« Pentru atingerea unei eficiente mai bune a stergerii,
modulul de stergere ar trebui folosit dupa a treia
maturare sau aspirare a podelei.

« Daca doriti sa completati apd sau sa curatati textilul in
timp ce aparatul functioneazad, intrerupeti-l, scoateti
si repuneti modulul pentru stergere potrivit pasilor
8 si 9. Nu mutati si nici nu rasturnati aparatul, pentru
a nu se ajunge la eroare la stabilirea pozitiei si la
pierderea hartii.

« Functia de stergere la aparat este destinatd stergerii
si ajuta la o curdtenie mai profunda. Nu poate insa sa
indeparteze impuritatile strans lipite si sa inlocuiasca
forta umana.

« Pentru imbunatatirea eficientei stergerii,
recomanddm sa umeziti textilul de stergere inaintea
inceperii stergerii.

« In cazul in care robotul este echipat cu un modul de
spalare a tesaturilor:

- nu il incdrcati.
- murdaria nu va fi aspirata din tava 2in1.

Nota: Dacd doriti ca robotul sa evite covorul atunci cand

spald, setati modul de curdtare a covoarelor in aplicatia

mobild Concept Home.
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UTILIZARE

PORNIRE/OPRIRE

Butonul © apasat lung, timp de 5 s, indicatorul se aprinde
iar aparatul este pornit,

Apésati lung butonul O timp de 5 s, atunci cand aparatul
este in modul de asteptare si aparatul se va opri

NOTA: Aparatul nu poate fi oprit in momentul in care se
incarca.

CURATENIE/INTRERUPERE
Dupa pornirea dispozitivului, apasati scurt butonul () de
pe dispozitiv sau porniti dispozitivul cu ajutorul aplicatiei
mobile sau al telecomenzii.

INCARCARE

Mod automat: Dupa lucru, aparatul se intoarce automat
la statia de andocare, unde aspira, de asemenea, murdaria
din tava.

Mod manual: In starea intreruptd, la apasare scurtd
a butonului @ activati incarcarea sau puteti incarca
dispozitivul cu ajutorul aplicatiei mobile sau al
telecomenzii.

Nota: Tn cazul in care aparatul nu gaseste statia de
andocare, se intoarce automat in pozitia initiald. Tn
acest caz introduceti manual aparatul inapoi in statia de
andocare.

CURATENIE COMPLET AUTOMATA

In momentul in care robotul este pornit, va decurge
trasarea si generarea hdrtii pe care o imparte inteligent
in zone. Apoi aspira temeinic zonele una cite una de-a
lungul peretelui si planifica traseul de curatare in curbe /
forme de S. Dupd curatenie robotul se intoarce automat in
statia de incarcare.

Nota: La curatenie nu miscati arbitrar si des cu robotul.
La mutare puneti robotul in locul initial. In momentul
in care este pornit din nou, va incerca sa afle pozitia.
Dupa gdsirea cu succes a pozitiei va continua cu traseul
planificat si va continua cu munca. Daca pozitia nu est
gasita, robotul anuleaza sarcina anterioard, va crea o hartd
noud si va efectua curatenia. Chiar daca nu gaseste statia
de incarcare.

CURATENIE LOCALA PRIN INTERMEDIUL APLICATIEI
Atunci cand anumit loc trebuie curatat mai meticulos,
utilizatorul stabileste in aplicatie pe harta o zona cu
marimea de 1,5m x 1,5m pe care doreste sé o curete.
Aparatul va trece automat in aceastd zona si va incepe sa
facd curatenia.

CURATENIE LOCALA FARA APLICATIE

Daca nu puteti controla robotul cu ajutorul aplicatiei
mobile, puneti robotul manual in locul pe care doriti
sd-l curatati. Apasati butonul @ timp de 5 secunde, iar

robotul va face o curdtenie dubld pe o razd de 1,8 x 1,8 m
cu centrul in pozitia de pornire.

CURATENIE ZONALA

Cu ajutorul aplicatiei mobile definiti mdrimea si locul
zonei pe care doriti sd o curatati. Puteti seta maxim 5 zone.
Robotul va face curatenia in zonele pe care le-ati definit.

CURATENIA CAMEREI

Cu ajutorul aplicatiei mobile, selectati camerele pe care

doriti sa le curatati.

ZONA INTERZISA

Cu ajutorul aplicatiei mobile definiti una sau mai multe

zone interzise. Robotul nu va face curdtenie in aceste

zone si va curata doar restul zonelor.

Nota: In zona interzisi robotul poate s& ajunga din cauza

erorii de pozitionare, erorii senzorilor sau din alte motive.

« Zona cu interzicere permanenta poate fi anulatd
datoritd modificarii mari a pozitiei statiei de incarcare
sau a mobilierului. De aceea, incercati sa nu miscati
pe timpul curateniei cu robotul si nici in alt fel nu
interveniti in munca acestuia.

e Zona cu interzicere permanentd va fi anulata in
momentul reinnoirii hartii.

ZONA FARA STERGERE

Cu ajutorul aplicatiei mobile, configurati zona fard
stergere. Daca robotul are instalat un modul de spalare,
acesta nu va merge in aceastd zond.. In cazul in care
aparatul va aspira doar, acesta va intra in aceastd zona.

PLANIFICAREA CURATENIEI

Timpul fix pentru curdtenie poate fi setat cu ajutorul
aplicatiei mobile. Robotul incepe automat curdtarea la ora
stabilita si se intoarce la statia de andocare atunci cand a
terminat.

RESETARE Wi-Fi

In cazul in care nu va puteti conecta la aparat cu telefon
din cauza modificdrii configuratiei router-ului si a parolei
sau din alt motive, apasati simultan butonul O si butonul
® timp de 3 s. Pana cand se aude un semnal sonor si
pictogramele devin portocalii. Urmati instructiunile din
aplicatie pentru a va reconecta.

MOD SILENTIOS

Puteti activa modul silentios in aplicatie sau cu ajutorul
telecomenzii. Anunturile vocale ale robotului si curatarea
programata vor fi suprimate (inactive) in timpul
intervalului de timp setat. Curdtarea poate fi pornita
manual.

AUTO BOOST
La detectarea covorului se ajunge la cresterea automata
a puterii de aspirare la cel mai inalt grad.




SETAREA PUTERII DE ASPIRARE
Puterea de aspirare poate fi opritd sau ajustata cu ajutorul
aplicatiei mobile sau al telecomenzii.

SETAREA DEBITULUI DE APA
Puteti regla debitul de apa cu ajutorul aplicatiei mobile
sau al telecomenzii.

FOLOSIREA TELECOMENZII
Curdtare automata / pauza
Miscare fnainte

Intoarcere la stinga
Reglarea puterii de aspirare
Mod silentios
Dezactivarea/activarea ilumindrii butoanelor
Pornire/oprire incdrcare
Intoarcere la dreapta

. Gasirea robotului

10. Reglarea debitelor de apa
11. Curdtare locala
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Notd: Pentru a va asigura ca toate setdrile sunt eficiente,
trebuie s directionati telecomanda spre partea frontala
a aspiratorului robot si din apropiere.

INTRETINERE ZILNICA

Peria principala (curatati periodic)
1. Intoarceti aparatul si apasati clichetul de pe carcasa
principala a periei, pentru a o putea scoate.
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2. Indepartati praful din interior si din interiorul periei
principale cu ajutorul periutei mici si curatati peria
principala.

3. Puneti la loc peria principald prin apdsare, in asa fel
incat clichetul sa cada la loc.

Perii laterale (curatati periodic)

1. Intoarceti robotul si trageti perii laterali in sus.

2. Indepartati parul si murddria si puneti perii laterali
la loc, impingandu-i induntru. Asigurati-vd ca peria
laterald stanga (L) si peria laterald dreaptd (R) se
potrivesc cu simbolurile L si R de pe capacul inferior al
aspiratorului.

Nota: Se recomanda schimbarea periilor laterale la
fiecare 3-6 luni pentru a asigura efectul de curatare al
acestora.

Recipientul pentru praf si grila filtrului (curatati

periodic)

1. Apdsati pe buton si scoateti recipientul pentru praf in
spate.

2. Deschideti si curatati recipientul pentru praf.

Curatarea grilei filtrului (curétati periodic)

1. Dupa o utilizare indelungatad, indepartati filtrul HEPA si
filtrul de spuma.

2. Clatiti filtrele cu apd curata.

3. Stergeti partile individuale si lasati-le sd se usuce liber.

4. Dupa uscare, asamblati-le in ordinea corectd: grila -
filtru de spuma - filtru HEPA.

Nota:

« Limpeziti grila filtrului cu apa curata fara addugarea
vreunui agent de curatare.

« Nu curatati grila filtrului cu o perie sau cu degetele.
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« Grila filtrului lasati sa se usuce la aer timp de cel putin
24 de ore.

Modulul pentru stergere (curatati dupa fiecare folosire)

1. Desprindeti si curatati textilul.

2. Uscati recipientul de apa.

Senzori (curdtati periodic)

Curatati senzorii cu un textil moale, in modul urmétor:

1. Tineti robotul oprit in timpul curatarii. Curatati senzorul
lateral, senzorii de cadere, contactele de incarcare din
partea inferioard a robotului si alti senzori prezentati in
imagine.

2. Scoateti statia de andocare din prizd si stergeti
contactele de incarcare de pe statia de andocare.

Senzor anti-cadere

Contact
deincdrcare

Senzori (curatati in fiecare luna)

Aparat mdsurat
lungimi LDS

Senzor anti coliziune
pentru senzorul radar

|

Senzor anti
coliziune

Senzor cu infrarosu
pentru incdrcare

Acumulator

o Aparatul este prevdzut cu acumulatoare litiu-
ion foarte performante. Dacd doriti sa pastrati
performanta acumulatorului, mentineti aparatul
incdrcat la utilizare de fiecare zi.

o Daca aparatul nu este utilizat timp indelungat,
opriti-| si depozitati corespunzator. Incarcati-l cel
putin o data la 3 luni, pentru a preveni deteriorarea
acumulatoarelor in urma descarcarii prea mari.

Actualizare firmware

Actualizati firmware cu ajutorul aplicatiei mobile. Daca
este detectat un firmware nou, confirmati actualizarea
potrivit solicitarii. La actualizarea firmware-ului nivelul
de incdrcare a acumulatorului ar trebui sa fie >50% iar
aparatul trebuie sa se afle in statia de andocare.

Statia de andocare

« Nu utilizati fara sac de praf si filtru grosier.

 Verificati starea sacului in statia de andocare,
dacad sacul este plin, inlocuiti-I cu unul nou.

« Curatati contactele de incarcare si orificiul de aspirare.

« Scoateti filtrul grosier al statiei de andocare si clatiti-I
cu apad. Se lasa sa se usuce bine si se returneaza.
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PROBLEME OBISNUITE
Defectiunea Solutia
Robotul nu poate fi « In cazul nivelului scdzut al acumulatorului puneti robotul in statia de andocare si
pornit aliniati la contactele placii, aparatul va porni automat (daca robotul este oprit total,

dupa o clipa de incarcare poate sd se porneasca).
« Nufolositi aparatul daca temperatura mediului este sub 0 °C sau peste 40 °C.

Robotul nu poate fi - Indepértati robotul de statia de andocare si verificati dacd cablul de alimentare al
statiei de andocare este conectat corect la reteaua electrica.

« Daca contactul nu est bun, curdtati suprafetele de contact ale statiei de andocare si
contactele de incdrcare de pe robot.

incdrcat

Robotul nu poate fi
refncarcat

Robotul este prea departe de statia de andocare, puneti-l in apropierea statiei de
andocare si incercati din nou.

Comportare anormala | Opriti robotul si reporniti-1.

La utilizare se aude
zgomot neobisnuit

Peria principald, periuta laterala sau rotita pot fi infasurate cu corpuri strdine, opriti
robotul si indepartati corpurile straine.

Se reduce capacitateade | « Recipientul pentru praf este plin. Curatati-I.
curatare sau din aparat | « Filtrul este infundat. Curdtati-l sau inlocuiti-I.

cade praf « Peria principala este infasuratd cu corpuri strdine, curdtati-o.
Wi-Fi nu poate fi « Semnal Wi-Fi slab. Verificati daca este la dispozitie acoperire bund cu semnal Wi-Fi.
conectat « Wi-Fi este conectat intr-un mod neobisnuit. Resetati Wi-Fi, descdrcati cea mai

recentd aplicatie si incercati sa va conectati din nou.

« Parola nu este introdusa corect.

« Este la dispozitie router cu banda de frecventa 5 GHz, aspiratorul robot este dotat
doar pentru banda de frecventa de 2,4 GHz.

Curétenia planificatd nu | In cazul nivelului redus de incércare a bateriei, curatenia planificatd poate fi inceputa
doar atunci cand acumulatorul este incarcat cel putin la 30%.

adecurs

Consuma robotul energie | Robotul consuma o cantitate mica de energie dacd este pus permanent in statia de
andocare, acest fapt ofera cea mai buna performantd a acumulatorului.

daca se afld in statia de
andocare?

Este necesar ca robotul

sa fie incdrcat timp de

16 ore pentru primele 3
utilizari?

Acumulatorul cu litiu poate fi folosit imediat dupd incdrcare si nu are efect de memorie.

SOLUTIONAREA PROBLEMELOR

Mesaje sonore

Problema

Error 1: Oh dear! | cannot find the dust collector

Curdtenia a fost activata dupa scoaterea recipientului
pentru praf.

Error 2: Please check if the radar on top has been covered
or blocked

Senzorul superior este acoperit sau este amplasat
in spatiu deschis (in zona de 6x6 m? nu este nici un
obstacol).

Error 3: Please place me in a new location and try again

Luati robotul sau ridicati-l in aer.
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Error 4: Please scrub the cliff sensor, and restart me from
anew location

Senzorul impotriva cdderii este acoperit sau este
amplasat la indltime.

Error 5: Please scrub the front sensor, and restart me
from a new location

Senzorul anti coliziune cu infrarosu este impurificat sau
acoperit.

Error 6: Please scrub the right-hand sensor, and restart
me from a new location

Senzorul lateral este murdar sau acoperit.

Error 7. Please scrub the radar housing on top, and
restart me from a new location

Senzorul anti coliziune cu radar este impurificat sau
acoperit.

Error 8: Please check if the bumper has been blocked in
some way

Senzorul pentru muchii sau anti coliziune este blocat.

Error 9: Master, please clean the dust container and filter

Recipientul pentru praf este plin sau filtrul trebuie sa fie
inlocuit.

Error 10: Dust container has been removed, please clean
the container and filter

La semnalizarea erorii 9 utilizatorul a scos recipientul
pentru praf si prin aceasta este activatd eroarea 10.

Error 11: I'm stuck, please help me!

Robotul s-a blocat undeva.

Error 12: Please place me correctly!

Robotul este inclinat.

Error 13: Please check if my wheels have become blocked
somewhere

Rotita de actionare este blocata sau infasurata.

Error 14: Please check if the main brush has become
stuck

Peria principala este infasuratd sau blocata.

Error 15: Please check if the side brushes have become
stuck

Periuta laterala este infasurata sau blocata.

Error 16: What's going on? Where is the docking station?

Statia de andocare nu a fost gdsitd sau nu este conectata.

Error 17: Oh dear! Program error, please restart me

Stare anormald cauzata de o esuare necunoscutd,
reporniti robotul.

Error 18: Error encountered initiating shutdown

Robotul il avertizeaza pe utilizator si se opreste sau se
fncarcd automat.

Error 19: Low battery, please recharge

Dacé nivelul de incarcare a acumulatorului este prea
scazut, robotul nu este in statia de andocare si este
pornitd curdtenia (nivelul de incdrcare a bateriei este
sub 10%).

Error 20: To shut me down, please place me away from
the docking station

Pentru a opri robotul, mutati-l din statia de andocare.

Error 21: Collecting fan motor error

Incercati sa reconectati cablul de alimentare, dacd
problema persistd, contactati departamentul de service.

Error 22: The dust bag is not installed

Verificati daca sacul de praf este introdus corect.
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CONEXIUNE FARA FIR S| COMPATIBILITATE

« CompaniaJindfich Valenta - CONCEPT nu poate fi rdspunzatoare in niciun mod de orice dauna accidentald, indirecta
sau ulterioard, nici de pierderea datelor sau pierderile cauzate de scurgeri de informatii pe timpul comunicarii prin
intermediul tehnologiilor fara fir.

« O comunicare fard fir cu succes nu poate fiasigurata 100% la toate dispozitivele Smart si retele (router Wi-Fi). Avand
in vedere diversitatea dispozitivelor pe piatd, pot sa apara cazuri in care caracterul sau specificarea dispozitivului
Smart sau a retelei Wi-Fi (router) impiedicd conectarea sau este in vreun fel perturbatd. Succesul comunicarii fara
fir prin retea Wi-Fi est influentata in plus de serie de factori, inclusiv configuratia hardware si software. Conexiunea
dintre robot si reteaua dumneavoastra Wi-Fi poate fi influentata negativ de retele Wi-Fi din jur care pot fi setate
pe acelasi canal si prin aceasta sa perturbe conexiunea (de ex. cartiere, blocuri s.a.m.d.). Acest fapt nu prezinta un
motiv pentru reclamarea aparatului.

« Aplicatia este in detinutd si operata de o persoand tertd (in continuare doar ,Entitate”) diferitd de compania
Jindfich Valenta - CONCEPT (in continuare doar ,Vanzator”). Vanzatorul nu preda Entitatii nici un fel de date cu
caracter personal. La inregistrare in aplicatie clientul preda datele cu caracter personal direct Entitatii, care devine
administratorul datelor cu caracter personal. Aplicatia, si cu aceasta si protectia legata de datele cu caracter
personal sunt reglementate de regulile Entitatii.

Compatibilitate:

Sistemul de operare al dispozitivului smart - Android 5.0 si versiunile majore
-10S 9.0 si versiunile majore
Retea Wi-Fi -2,4GHz

- modul de securitate WPA1 si WPA2 (recomandat WPA2)
AVERTIZARE: Aparatul nu poate fi exploatat pe retele Wi-Fi cu protocolul de securitate IEEE 802.1X (de regula retele Wi-Fi
corporative).

CONTROL PRIN APLICATIE

Tnainte ca aparatul sa poata fi controlat prin aplicatie, trebuie imperecheat cu telefonul dumneavoastra si trebuie sa aiba
acces la reteaua dumneavoastra Wi-Fi.

Distanta recomandatd la setare: mai putin de 4 metri.

Asigurati-va cd aspiratorul robot, routerul si telefonul mobil al dumneavoastra sunt aproape unul de altul, in asa fel incat
imperecherea sd poata sa decurga fara probleme.

Descarcarea, instalarea aplicatiei si imperecherea dispozitivului
Nota Imperecherea aspiratorului a se face cu acumulatorul incircat sau chiar cu aspiratorul amplasat in statia de
fncarcare.

1. Scanati codul QR de maijos (fig. 1) sau cautati aplicatia ,Concept Home" pe Google Play sau App Store si descarcati
aplicati in telefonul mobil al dumneavoastra.
2. Daca aveti deja Concept Home, lansati aplicatia, logati-va si continuati la instructiunile pentru imperechere.

3. Tineti apasate simultan ambele butoane de comanda de pe aspirator pana cand se aude semnalul vocal pentru
imperecherea robotului. Indicatorul wifi de sub capacul superior al aspiratorului va clipi.

4. Apoiapasati in aplicatie + sau addugare dispozitiv.

5. Seva afisa o lista de aparate, selectati din lista.

6. Introduceti reteaua Wi-Fi si parola sau se va completa automat.

7. Continuati conform instructiunilor din aplicatie.

8. Accesati setarile wi-fi de pe dispozitivul mobil si conectati-va la wi-fi SmartLife-xxx si asteptati sa se conecteze.

9. Apoi reveniti la aplicatie si asteptati ca aparatul dvs. sd se imperecheze. Odata ce imperecherea este finalizatd,

puteti incepe sa controlati aparatul cu ajutorul aplicatiei mobile.
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Zadejte ovéfovaci kod

Registrovat

Geskirepublika.
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fig.6
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fig. 11 fig. 12 fig. 13
Avertizare la probleme cu imperechere

« Verificati dacd parola introdusa a retelei dumneavoastra Wi-Fi este corecta.

« Aparatul sprijina doar retele Wi-Fi de 2,4 GHz.

« Routerul este suprasolicitat de conectarea multor alte dispozitive (in special cartiere sau concentratie mare de
conectare a dispozitivelor smart). Pentru o functionare stabild este necesar ca semnalul Wi-Fi sé fie prezent in
locurile preconizate pentru curatenie si sd fie destul de puternic.

- resetati aspiratorul si dispozitivul smart si repetati procedeul;
- daca este posibil, incercati si resetarea routerului Wi-Fi;

« Daca dispozitivul smart al dumneavoastra are sistem Android 6.0 si mai nou, trebuie sa aveti activata functia
detectarea locatiei.

« Dinmomentul in care imperecheati aspiratorul cu dispozitivul smart prin intermediul aplicatiei ,Concept Home*, nu
mai miscati cu statia de incarcare si nici nu o mutati. Aspiratorul foloseste statia de incarcare ca punct de orientare
pe harta.

« Prinmutarea statiei de andocare riscati pierderea hdrtii generate, inclusiv a zonelor de curatenie siinterzise definite!
Aspiratorul va crea o hartd noua cu care va transcrie harta initialda.
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SERVICE

Intretinerea cu caracter mai amplu sau reparatia care necesita o interventie la partile interioare ale produsului, trebuie
efectuata de cdtre o persoand calificata sau de un service.

PROTECTIA MEDIULUI

« Optati pentru reciclarea materialelor de ambalare si a aparatelor vechi.
« Cutia de la aparat poate fi predatad la un centru de colectare a deseurilor sortate.
« Predati pungile din polietilena (PE) la un centru de colectare a materialelor in vederea reciclarii.

Reciclarea aparatului la sfarsitul duratei de viata:

Acest aparat este insemnat in conformitate cu Directiva Europeana 2012/19/EU privind deseurile
de echipamente electrice si electronice (WEEE). Simbolul de pe produs sau de pe ambalaj indica
faptul cd acest produs nu apartine deseurilor menajere. Trebuie dus la un centru de colectare pentru
reciclarea echipamentelor electrice si electronice. Prin asigurarea elimindrii corecte a acestui produs
veti contribui la prevenirea impactului negativ asupra mediului si a sanatatii umane, care ar fi cauzate
prin eliminare necorespunzatoare. Eliminarea trebuie efectuata in conformitate cu reglementdrile
privind gestionarea deseurilor. Informatii mai detaliate privind reciclarea acestui produs veti obtine
de la autoritatile locale competente, serviciile de eliminare a deseurilor menajere sau in magazinul
unde ati cumpdrat produsul.

‘ € Acest produs indeplineste toate cerintele de baza ale Directivei EU relevante.

Modificarile aduse textului, designului si specificatiilor tehnice pot fi facute fara notificare prealabila si ne rezervdm
dreptul de a le modifica.




