Instrukcja Obstugi
Drona 4D-F10

Aby spetni¢ wymagania dotyczgce $rodowiska elektromagnetycznego lotniczej
stacji radiowej (rézne modele lotnicze i drony nie moga lata¢ w promieniu 10 km
po obu stronach linii Srodkowej oraz 20 km na obu koricach pasa startowego
lotniska), jak réwniez na trasach lotniczych i w korytarzach powietrznych
lotnictwa cywilnego, zabrania sie uzywania réznych modeli i dronéw w strefie
zakazu lotéw wyznaczonej przez odpowiednie organy paristwowe.



Ostrzezenie

1. Opakowanie i instrukcja zawierajg wazne informacje i nalezy je zachowaé.

2. Korzystajgc z drona jestes odpowiedzialny za zapewnienie, ze nie wyrzadzisz szkody osobom
ani mieniu innych oséb.

3. Uruchamianie i startowanie drona muszg by¢ przeprowadzane $ciéle zgodnie z instrukcjg
obstugi. 4. Nalezy zachowac¢ odlegto$¢ 2-3 m miedzy dronem a uzytkownikiem lub innymi
osobami, aby zapobiec uderzeniu w gtowe, twarz lub ciato podczas lotu i lgdowania.

5. Nasza firma oraz dystrybutorzy nie ponosza odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek straty,
uszkodzenia ani obrazenia 0séb wynikajgce z niewtasciwego uzycia lub obstugi.

6. Dzieci moga obstugiwaé drona wytgcznie pod nadzorem dorostych. Produkt nie moze by¢
obstugiwany przez dzieci ponizej 14 roku zycia.

7. Nalezy uzywac produktu zgodnie z instrukcjami, a niektére czesci powinny byé montowane
przez osoby doroste.

8. Produkt zawiera mate elementy. Prosze przechowywacé go poza zasiegiem dzieci, aby zapobiec
przypadkowemu potknieciu lub udtawieniu sie.

9. Surowo zabrania sie zabawy na drodze lub w miejscach z nagromadzong woda, aby uniknaé
wypadkdéw.

10. Nie nalezy rozbiera¢ ani modyfikowa¢ drona. Rozbieranie lub modyfikacja moga spowodowaé
jego awarie.

11. Kabel tadujacy nalezy podtgczy¢ do wyznaczonego zasilacza 5V 2A zgodnego z etykietg
produktu.

12. Uzycie innego kabla tadujgcego moze uszkodzi¢ baterig i prowadzi¢ do nieprzewidzianych
zagrozen.

13. Kabel tadujacy nie jest zabawka.

14. tadowanie akumulatora wymaga nadzoru osoby dorostej. Podczas tadowania nalezy unika¢
materiatéw tatwopalnych.

15. Nie wolno zwiera¢ ani Sciska¢ baterii, poniewaz moze to doprowadzi¢ do eksplozji

16. Nie nalezy miesza¢ réznych typéw baterii litowych.

17. Dron uzywa akumulatora litowego, ktéry nalezy wyja¢ w celu natadowania.

18. Nie wolno zwieraé, rozktada¢ ani wrzuca¢ baterii do ognia; nie nalezy umieszczacé jej w
miejscach o wysokiej temperaturze (np. w ogniu lub w poblizu urzadzer grzewczych).

19. Drona nalezy uzywac z dala od innych urzadzen elektrycznych i obiektéw magnetycznych,
poniewaz moga one powodowaé wzajemne zaktécenia.

20. Nalezy zachowac bezpieczng odlegto$¢ od szybko obracajgcego sie $migta, aby unikngé
ryzyka skaleczen lub uszkodzenia skéry gtowy.

21. Silnik jest gorgcym elementem, prosze go nie dotykaé, aby unikna¢ poparzen.

22. Dioda LED emituje promieniowanie laserowe - nie kieruj bezpos$rednio wigzki $wiatta na inne
osoby.

23. Nie uzywaj drona w poblizu uszu! Niewtasciwe uzycie moze spowodowacé uszkodzenie stuchu.
24. Wytacz przetacznik i odigcz baterig, gdy akumulator jest roztadowany. tadowanie nalezy
rozpoczg¢ po 30 minutach, aby unikna¢ uszkodzenia baterii.
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1. Akcesoria zawarte w zestawie

<L 1 =

Dodatkowe . . Instrukcja
Dron x1 Kabel USB x1 $migto x4 Bateria x1 Srubokret x1 Obstugi x1

2. Nazwy czesci drona

Bateria

Swiatto

Kamera




4. Montaz $Smigiet

A B

Odkrec¢ $rubki w celu demontazu $migiet

& Uwaga: Na topatkach wentylatora znajdujg sig oznaczenia literami A i B. Prosze zamontowac je
poprawnie zgodnie ze schematem, w przeciwnym razie urzgdzenie nie bedzie mogto sig uniesc¢.

ja tadowania baterii

5.2 Wyjmij baterig.
% rom
L1 5 comp

5.3 tadowanie: W6z port USB kabla tadujgcego do portu USB komputera (lub uzyj adaptera zasilania
5V 2A), a drugi koniec kabla tadujgcego podtacz do gniazda baterii. Podczas tadowania czerwona
dioda na module baterii $wieci sig, a po petnym natadowaniu baterii czerwona dioda gasnie,

co oznacza zakornczenie tadowania.

W, adowanie musi odbywac sie za pomoca kabla tadujgcego do
Uwaga drona dostarczonego przez producenta;
Kk nie wolno uzywaé innych kabli tadujgcych.

6. Przyciski na kontrolerze

Przyspieszanie ——— _——Obrot
ﬁ ﬁ
\ 9 8 ————— Prawy joystick

Lewy joystick

Kontrolka

Wiacznik
Skierowanie kamery w gore &W\“}\ / O Obrét (krétkie weisniecie)

Dokladne strojenie przéditylewolprawo m &S

Skierowanie kamery w dot — A= m
W@‘&\\%\%

Sterowanie os’wwet\emem

Start/lgdowanie

\%

Zatrzymanie awaryjne (krétkie nacisnigcie) /
Kalibracja jednym klawiszem (diugie naciéniecie)

Tryb bezgtowy
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7. Montaz baterii w kontrolerze

Instalacja baterii

= 7.1 Zdejmij pokrywe baterii.
\:’ 7.2 Zgodnie z oznaczeniami biegunow
y w komorze baterii zdejmij pokrywe z tytu
Pokrywa baterii = i wioz 3 baterie ,AAA” (nie sg dotaczone).
O 1vpr @ © 15vama @)
@ 15vAan © @ 15vama O]
CRETY © O 15vara @)
Baterie AAA

Instrukcje dotyczace tadowania:

- Nie umieszczaj natadowanej baterii w miejscach o wysokiej temperaturze,
takich jak otwarty ogien lub urzgdzenie grzewcze, poniewaz moze to
spowodowac uszkodzenie lub wybuch.

- Nie uderzaj ani nie stukaj baterig o twarde powierzchnie.

- Nie rozbieraj baterii.

- Nie zanurzaj baterii w wodzie i przechowuj jg w suchym miejscu.
- Nie zostawiaj baterii bez nadzoru podczas tadowania.

8. Wymagania srodowiskowe przed lotem

Prosze wybra¢ miejsce na zewnatrz, otwarte, bez deszczu i $niegu oraz o matym wietrze.
Prosze trzymac sie z dala od ttuméw, drzew, linii energetycznych, wysokich budynkéw, lotnisk i wiez
nadawczo-sygnatowych podczas lotu. Nie lataj w zbyt matym, zattoczonym pomieszczeniu.

o

fw/“{{///‘ Aplikacja moze by¢ uzywana tylko do podgladu (robienia zdjeé/nagrywania) podczas
W korzystania z pilota, a pilot nie moze by¢ uzywany podczas korzystania z aplikacji.

9. Instrukcje przygotowania przed lotem (uzywajac pilota):

9.1 Dopasowanie czestotliwosci statku powietrznego:

Wigcz zasilanie statku powietrznego i umie$¢ go na /
poziomej powierzchni. W tym momencie dron {
automatycznie wejdzie w tryb dopasowania czestotliwosci, ‘ b
& Uwaga: Ustaw drona w odpowiednim kierunku, a nos powinien by¢ skierowany do przodu.

Dron musi by¢ umieszczony na poziomej powierzchni.

04

‘»

i\

a przednia biata dioda i tylna czerwona dioda bedg migac.




9.2 Naci$nij i przytrzymaj przycisk wigczania pilota (krok 1),
a dioda zasilania pilota za$wieci sig; przesun dzwignie gazu
\do gory (krok 2), a nastepnie do konca (krok 3),
dopasowanie kodu zakonczy sie sukcesem, a $wiatto drona
zmieni si¢ z migajgcego na ciggte.

2

;;}’} Dron i pilot musi mie¢ wystarczajgca ilo$¢ energii, w przeciwnym razie nie bedzie mogt wystartowac!
9.3 Kalibracja pozioma
Nacisnij i przytrzymaj przycisk kalibracji na pilocie%-a dioda LED na dronie zacznie szybko migac.
Gdy diody LED na dronie za$wiecg si¢ na state, oznacza to, ze kalibracja zostata zakoriczona, a pilot
wyemituje dzwiek ,bip” (Rysunek 1).
& Uwaga: Kalibracja musi zosta¢ zakoriczona tylko wtedy, gdy dron jest umieszczony
na poziomej powierzchni.

Rysunek 1
9.4 Start/stop
Przesun lewy drazek na pilocie do gory (Rysunek 2). W tym momencie dron bedzie mogt wystartowac
normalnie. Po starcie wszystkie diody LED na dronie beda $wieci¢ si¢ na state. Podczas lotu, niezaleznie
od tego, czy nacisniesz przycisk "/,_krétko, dron przestanie lata¢ (Rysunek 3).
&Uwaga: Ta funkcja jest przezn'aczona tylko do uzytku, gdy dron znajduje si¢ w stanie
niekontrolowanym. W normalnych warunkach zaleca sie uzycie przycisku é)do startu/ Igdowania.

Rysunek 2 Rysunek 3
9.5 Start i lgdowanie za pomoca jednego przycisku
Po zakonczeniu odblokowania, delikatnie nacisnij przycisk ,Start/Lagdowanie jednym przyciskiem"é)
na pilocie (Rysunek 4), a dron automatycznie wzniesie sie¢ na wysoko$¢ okoto 1 metra, utrzymujgc stabilny
lot; po ponownym delikatnym nacisnigciu tego przycisku, dron automatycznie zacznie lagdowa¢ powoli.

Rysunek 4
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Operuj dronem za pomocg pilota. Przed startem, prosze postepowac zgodnie z ponizszg
4 kolejnoscig: Wiacz (patrz 9.1) — dopasowanie czestotliwosci pilota (patrz 9.2)
Vu}“}/a — kalibracja pozioma (patrz 9.3) — start/stop (patrz 9.4)

— start i lgdowanie za pomocg jednego przycisku (patrz 9.5).

10. Wprowadzenie do funkcji pilota i obstugi

10.1 Metoda obstugi pilota:
Kiedy lewy drazek (gaz) jest przesuniety do gory,
predkos¢ obrotu gtéwnego wirnika wzrasta, a dron
wznosi sig.
Kiedy lewy drazek (gaz) jest przesunigty w dot,
predkos$¢ obrotu gtéwnego wirnika zwalnia,
a dron opada.

Kiedy lewy drazek (ster) jest przesuniety w lewo,
nos drona skreca w lewo.

Kiedy lewy drazek (ster) jest przesuniety w prawo,
nos drona skreca w prawo.

Kiedy prawy drazek (ster) jest przesunigty do gory,
dron porusza sig do przodu.

Kiedy prawy drazek (ster) jest przesunigty w dot,
dron porusza sig do tytu.

Kiedy prawy drazek (ster) jest przesuniety w prawo,
kadtub drona odchyla si¢ w prawo.

Kiedy prawy drazek (ster) jest przesuniety w lewo,
kadtub drona odchyla si¢ w lewo.

10.2 Obroét 360°

Dron moze wykonac lot w petnym zakresie 360 stopni za pomocg ponizszej obstugi drgzkéw.

Aby lepiej wykonac¢ funkcje obrotu, nalezy zapewni¢ wysoko$é okoto 1,5 metra pomiedzy dronem a ziemig.
Najlepiej wykonac¢ obrét drona podczas wznoszenia, aby dron fatwiej utrzymat wysoko$¢

po wykonaniu obrotu.

10.2.1 Obrot 360° w lewo
Krétko nacisnij przycisk obrotu, a nastepnie przesun
prawy drgzek w lewo, a dron wykona obrét 360°w lewo.




10.2.2 Obrot 360° w prawo

Krotko nacisnij przycisk obrotu, a nastepnie przesun
prawy drgzek w prawo, a dron wykona obrét 360°

W prawo.

10.2.3 Obroét 360° do przodu

Krotko nacisnij przycisk obrotu, a nastgpnie przesun
prawy drazek do przodu, a dron wykona obrét 360°
w przod.

10.2.4 Obrot 360° do tytu

Krotko nacisnij przycisk obrotu, a nastgpnie przesun
prawy drazek do tytu, a dron wykona obrét 360°
w tyh

10.3 Tryb bezgtowy

Przéd drona, gdy dopasowanie kodu jest wigczone, jest domysinie uznawany za przéd w trybie

bezgtowym; jesli konieczne jest dostosowanie kierunku, prosze ponownie wigczy¢ dopasowanie

kodu i krétko nacisng¢ przycisk ,tryb bezgtowy” na pilocie (Rysunek 5). Aby wyjs¢ z trybu,

nalezy ponownie delikatnie nacisng¢ ten przycisk.

& Wskazowka specjalna: Upewnij sig, ze dron jest ustawiony wzdtuz proste;j linii, aby zyroskop mogt
automatycznie wykry¢ te linie, co umozliwi realizacje trybu bezgtowego w locie po prostej.

Rysunek 5

10.4 Powrét jednym przyciskiem
Gdy odlegtos¢ lotu drona jest zbyt duza, dron mozna przywrdci¢ za pomoca funkcji powrotu.

Po wigczeniu dopasowania kodu, pilot musi by¢ skierowany bezposrednio na tyt drona. Podczas lotu
nacisnij i przytrzymaj przycisk powrotu jednym przyciskiem (Rysunek 6). Kiedy pilot wyemituje dzwigk
,bip”, dron wejdzie w tryb powrotu jednym przyciskiem i automatycznie wrdéci do uzytkownika.

Gdy jakakolwiek operacja drgzka zostanie wykonana, dron opusci funkcje powrotu.

Rysunek 6
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10.5 Obroét jednym przyciskiem
Po starcie drona, krétko nacisnij przycisk funkcji ,obrét jednym przyciskiem” na pilocie (Rysunek 7),
\a dron zacznie obraca¢ sie w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.
Naci$nij ponownie, aby wyj$¢ z trybu obrotu (Rysunek 8). .

Rysunek 7 Rysunek 8
10.6 Zmiana predkosci
Po starcie drona, domysinie znajduje si¢ on w trybie niskiej predkosci (3-biegowa zmiana predkosci);
delikatne nacisnigcie przycisku na pilocie powoduje jeden dzwigk ,bip” dla biegu niskiej predkosci,
dwa dzwieki ,bip” dla biegu $redniej predkosci, a trzy dzwieki ,bip” dla biegu wysokiej predkosci (Rysunek 9).

: 1. Precyzyjne ustawienie do przodu: Gdy dron opusci ziemie i

1 odchyli sig do tytu, krétko nacisnij przycisk precyzyjnego

: ustawienia, a nastgpnie przesuwaj drazek sterujgcy w kierunku
A i 1 do przodu, aby dokonac¢ korekty. Krétko nacisnij przycisk
9 } precyzy]:nego ustaw!en!a ponownie, aby wyj$¢ z funkcji

| precyzyjnego ustawienia.

1

1 2. Precyzyjne ustawienie do tylu: Gdy dron opusci ziemie i
o ; odchyli sie do przodu, krétko nacisnij przycisk precyzyjnego
V | ustawienia, a nastepnie przesuwaj drazek sterujgcy w kierunku
; 2 do tytu, aby dokonac¢ korekty. Krétko nacisnij przycisk
| precyzyjnego ustawienia ponownie, aby wyj$¢ z funkcji

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, | precyzyjnego ustawienia. . .

i
} 3. Precyzyjne ustawienie lotu w lewo: Gdy dron opusci ziemie
1 i odchyli sig¢ w prawo, krétko nacisnij przycisk precyzyjnego

: ustawienia, a nastepnie przesuwaj drazek sterujacy 3 w lewo,
| aby dokona¢ korekty. Krétko nacisnij przycisk precyzyjnego

: ustawienia ponownie, aby wyjs¢ z funkcji precyzyjnego ustawienia.
1
} 4. Precyzyjne ustawienie lotu w prawo: Gdy dron opusci ziemie
1 i odchyli sie w lewo, krétko nacisnij przycisk precyzyjnego

} ustawienia, a nastgpnie przesuwaj drazek sterujacy 4 w prawo,
| aby dokona¢ korekty. Krétko nacisnij przycisk precyzyjnego

} ustawienia ponownie, aby wyjs¢ z funkcji precyzyjnego ustawienia.




10.8 Regulacja soczewki

Naci$nij przycisk regulacji kata kamery na pilocie, a operator moze dostosowac¢ kat soczewki
w zaleznosci od potrzeb (Rysunek 10).

Przycisk regulacji z katem kamery

skierowanym w gore

Rysunek 10
Przycisk regulacji z katem kamery
skierowanym w dot

10.9 Wspomagane pozycjonowanie przy uzyciu przeptywu optycznego (Tryb normalny)
Dron lata nad odpowiednim podifozem, a przeptyw optyczny wspomaga drona w zawisie w
jednym miejscu, w zalezno$ci od warunkéw podtoza i wysokosci.

Przemieszczanie sie o okoto 1 metr jest normalne (Rysunek 11).

Rysunek 11

10.10 Kroki do uzycia pilota z telefonem komérkowym

Odwré¢ uchwyt telefonu na pilocie, podnie$ wysuwang czes¢ uchwytu, a nastgpnie umiesé telefon w
odpowiednim miejscu uchwytu (jak pokazano na Rysunku 12).

Rysunek 12
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1. Instrukcje pobierania i instalacji aplikacji

11.1 Pobierz i zainstaluj oprogramowanie
Dla telefonu z systemem Android, po zeskanowaniu kodu, wybierz opcjg otwarcia i pobrania w przegladarce.

Download on the
' App Store

Wigcz zasilanie drona, wejdz w opcje (Ustawienia) na telefonie komorkowym lub iPadzie i wigcz sie¢
bezprzewodowa; znajdz nazwe urzadzenia ,4DRC********" na liscie wyszukiwania sieci bezprzewodowe;j
i potacz sie z nig; po potgczeniu, wyjdz z opcji ustawien.

Otworz ikone aplikacji ,4DRC Air” na telefonie, aby przej$¢ do interfejsu sterowania

(Staraj sie unika¢ srodowisk z innymi zrédtami sygnatu podczas lotu).
N e N . Wybierz i kliknij ,More features”. Wejdz do menu funkgcji.
L4DRC Air". przej$¢ do interfejsu sterowania.

Download on the

amrc
e 4DRC Air

11.2 Opis linku

Otworz oprogramowanie Wybierz ,Start”, aby

Wprowadzenie do funkc;ji interfejsu st

wania aplikacjg

Fotografia / Wideo gestem Tryb bezgtowy
Zoom

Sledzenie cztowieka A

Odwrécenie soczewki

Lot orbitalny Ekran podzielony 3D

Awaryjne zatrzymanie

Powrét

Wigcej
Przetgczanie soczewki

> &—Regulacja predkosci
Album Zdjecie
Video

Regulacja serwomechanizmu
(brak funkcji)
Sterowanie kierunkiem
Przetgcznik sterowania

MV
Przyspieszenie oraz
brét w lewo i w prawo

Jedno-klawiszowe wznoszenie
jedno-klawiszowe lgdowanie

10



Tryb leworgczny

Tryb praworeczn
B yo p eczny

Tryb sterowania Stata pozycja

Tryb drazka Ukryta pozycja

Aktualizacja
oprogramowania

Pomoc
Jezyk
(Chinski/Angielski/Niemiecki/Francuski/Wtoski/Hiszpanski/Japonski/Koreanski/Rosyjski)
13. Instrukcje przygotowania przed lotem (korzystanie z aplikacji

13.1 Wigcz zasilanie drona i umie$¢ go na ptaskiej
powierzchni. W tym momencie dron umieszczony na
ptaskiej powierzchni automatycznie wejdzie w tryb
dopasowywania kodu, a przednie biate $wiatto i tylne
czerwone $wiatto na dronie bedg migac.

i\

&Uwaga: Ustaw drona w odpowiednim kierunku, a jego przéd powinien by¢ skierowany do przodu.
Dron musi by¢é umieszczony na ptaskiej powierzchni.

13.2 Wigcz funkcje WiFi w urzadzeniu mobilnym, wybierz "4ADRC*******" z listy dostepnych sieci WiFi
(Rysunek 13), a po pomysinym potgczeniu otworz aplikacje. Kliknij ,Start” (Rysunek 14), aby wej$¢ do
interfejsu sterowania. Swiatto na dronie bedzie $wieci¢ ciagle, co oznacza pomysine

dopasowanie czestotliwosci.

L Wk
o D
Pl Y
Rysunek 13 Rysunek 14

13.3 Operacja kalibracji poziome;:

Operacja aplikacji APP: kliknij ikoneg ,Kalibracja” w interfejsie aplikacji.

Swiatto LED na dronie zacznie migaé, a kalibracja zostanie zakorczona, gdy $wiatto LED na dronie
przestanie miga¢ (Rysunek 15).

& Uwaga: Kalibracja musi by¢ przeprowadzona, gdy dron jest umieszczony na ptaskiej powierzchni.
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. L . Rysunek 15
13.4 Jedno-klawiszowe startowanie i lagdowanie
Kliknij ikong ,jedno-klawiszowego startu” (Rysunek 16) w interfejsie sterowania aplikacji,
aby uruchomi¢ funkcje startu jednym przyciskiem; podczas lotu kliknij ikong ,jedno-klawiszowego lagdowania
a dron automatycznie wylgduje powoli.

Rysunek 16

. Operacja w aplikacji: Przed rozpoczeciem lotu drona, prosze postgpowac zgodnie z ponizszg
Uwagn kolejnoscia: wigcz (patrz 13.1) — aplikacja uruchamia dopasowanie czestotliwosci (patrz 13.2)
K7/, — kalibracja poziomu (patrz 13.3) — start i lagdowanie jednym przyciskiem (patrz 13.4).

14. Metoda obstugi aplikacji

14.1 Metoda sterowania aplikacjg

Kiedy lewy drazek (gaz) jest przesuniety do géry,

predkos$¢ obrotu gtéwnych fopat wzrasta i dron wznosi sig.
Kiedy lewy drazek (gaz) jest przesuniety w dot,

predkos$¢ obrotu gtéwnych topat zmniejsza sie i dron opada.

Kiedy lewy drazek (ster) jest przesuniety w lewo,
nos drona skrgca w lewo.

Kiedy lewy drazek (ster) jest przesuniety w prawo,
nos drona skregca w prawo.

Kiedy prawy drgzek (ster) jest przesuniety do gory,
dron porusza sig¢ do przodu.

Kiedy prawy dragzek (ster) jest przesuniety w dot,
dron porusza sig do tyhu.




3 Kiedy prawy drazek (ster) jest przesunigty w prawo,
| kadtub drona odchyla sig w prawo.

- |:> | Kiedy prawy drazek (ster) jest przesuniety w lewo,
! kadiub drona odchyla sig w lewo.

14.2 Tryb bezgtowy

Przéd drona podczas wigczania zasilania i dopasowywania czestotliwo$ci domysinie jest ustawiony na
przdd trybu bezgtowego. Aby dostosowac kierunek, nalezy ponownie przeprowadzi¢ dopasowanie
czestotliwosci, wejs¢ do interfejsu aplikacii i klikng¢ ikone funkcji trybu bezgtowego ,, ” (Rysunek 17).
Aby wyjs¢, prosze ponownie klikng¢ ikone funkciji.

Rysunek 17

14.3 Przefaczanie predkosci

Kiedy dron startuje, bedzie w trybie niskiej predkosci (przetaczanie na 3 biegi). Delikatnie nacisnij
interfejs, aby wybrac "30%" dla niskiej predkosci, "60%" dla $redniej predkosci i "100%" dla wysokiej
predkosci (Rysunek 18).

Rysunek 18

14.4 Rozpoznawanie gestow

Kiedy stoisz naprzeciwko przedniego obiektywu kamery, kliknij przycisk robienia zdjecia na aplikacji
i uzyj jednego z ponizszych gestéw, aby uruchomi¢ funkcje robienia zdjecia lub nagrywania wideo
przez drona.

& Specjalna uwaga: Prosze celowaé¢ bezposrednio w obiektyw i wykona¢ rozpoznawanie gestéw
w odlegtosci okoto 2-3 m od obiektywu, w $rodowisku o dobrym o$wietleniu i tle.
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Gest roblienia zdjgcia
W odlegtosci okoto 3 metréw przed obiektywem samolotu wykonaj gest "Yeah" jedng rekg w
pozycji poziomej. Po tym, jak samolot pomysinie rozpozna gest, odlicz 3 sekundy i zréb zdjecia.

Nagrywanie wideo gestem dfoni.
W odlegtosci okoto 3 metrow przed obiektywem drona ztgcz pie¢ palcéw i podnies$ jedng reke

do pozycji poziomej. Po tym, jak dron pomysinie rozpozna gest, rozpocznie nagrywanie.
Nagrywanie zakonczy sig, gdy gest zostanie ponownie rozpoznany
(réznica czasowa miedzy dwoma rozpoznaniami powinna wynosi¢ wiecej niz 3 sekundy).

.FAQ i wytyczne rozwigzywania probleméw

Pytanie

Powaod

Rozwigzanie

Dioda wskaznika drona miga
bez zadnej reakcji

Dron ma niewystarczajgcg moc.

Nataduj baterig.

Smigta drona obracajg sie,
ale dron nie moze latac.

1. Niski poziom baterii
2.1 Deformacja $migta
2.2 Blad instalacji $migta AB

1. Nataduj baterig

2.1 Wymien $migto

2.2 Na topatkach $migiet znajduja sie

itery Ai B. W przypadku uszkodzenia

$migta A lub B wymien to, ktore jest ztamane.

Dron mocno wibruje.

Deformacja $migta

Wymien $migto.

Po uderzeniu ponowne
uruchomienie drona powodue,

2e lata on w sposob niekontrolowany.

Deformacja $migta
Wadliwy silnik

Wymien $migto.
Wymien silnik

Po uderzeniu, po ponownym
uruchomieniu drona, lata on
w sposéb niekontrolowany.

Tréjosiowy czujnik
przyspieszenia traci

réwnowage z powodu uderzenia.

Po pozostawieniu drona na 5-10 sekund
lub wykonaniu kalibracji poziomej problem

zostanie rozwiazany.

Szczegdlowe kroki znajdziesz w instrukcji

w rozdziale 9.3: Operacia kalibracji poziomej

Produkt: Dron F10 + 1 akumulator sterowany na pilota Model: F10
Seria: F10A1
Importer: GIROX SP. Z0.0.
Traugutta 14 98-300 Wieluri NIP: 8322086336
Producent: SHANTOU XIAOWANGGUO TRADING CO,, LTD
NANHUI VILLAGE, LIANSHANG TOWN, CHENGHAI DISTRICT,
SHANTOU CITY, GUANGDONG PROVINCE, CHINA
Urzadzenie spefnia normy: EN 71-1:2014+A1:2018, EN 71-2:2020, EN 71-3:2019+A1:2021
) ie zgodne z dyrektywa: Dyrektywa iRady
2 dnia 18 czerwca 2009 r. w sprawie bezpieczeristwa zabawek
OSTRZEZENIE - Male elementy - grozi udfawieniem lub uduszeniem
Ostrzezenie - zdalnie sterowany pojazd powietrzny - uzywac tylko na wolnej przestrzeni
Wyprodukowano w Chinach




