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01 zawartosé opakowania

Zaawansowany modut
$ledzenia za pomocg sztucznej

iSteady M7 inteligencji z lampg
o8 )
U

Odtgczany pilot z ekranem
dotykowym Statyw

Przewdéd do tadowania
Etui do przenoszenia USB-Type C

U

Przewod do tadowania
z wtykami Type C — Type C* Instrukcja szybki start

Broszura z zasadami
Karta gwarancyjna bezpieczenstwa

* Aby rozpoczqé tadowanie odwrotne, podtgcz wtyk czarny do swojego telefonu, a wtyk
szary do stabilizatora. Z kolei w celu korzystania z funkgji $ledzenia za pomocg sztucznej
inteligencji podtgcz wtyk szary do swojego telefonu, a wtyk czarny do stabilizatora.
Zaleca sie wykonanie aktualizacji za posrednictwem aplikacji Hohem Joy.
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02 Elementy stabilizatora
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@® Zaawansowany modut
$ledzenia za pomocg
sztucznej inteligendji
z lampg

@ Przetqcznik zasilania modutu
inteligentnego sledzenia

® Zaczep magnetyczny

@ Blokada

® Uchwyt na telefon

® Zaczep ramienia osi obrotu

@ Blokada osi panoramowania

Silnik panoramowania

® Kotko boczne

Przycisk A/B

@ Wskaznik Bluetooth

@

® O ®

@

@ Wskaznik natadowania
akumulatora

@ Wskaznik potgczenia
zdalnego

Ztqcze stykow
sprezynowych

@ Odtqczany pilot

Port tadowania (Type-C)

@ 1,4-calowy kolorowy ekran
dotykowy

Manipulator

Przycisk boczny

Przycisk trybu

@ Przetqcznik zoomu

@ Przycisk migawki
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@ Ramie osi pochylenia

@) Port UNC 1/4"-20

@ Silnik pochylenia

@ Blokada pochylenia

@ Ramie osi obrotu

Przetgcznik orientacji
poziomej/pionowej

Port do tadowania
odwrotnego (Type-C)

Silnik obrotu

®®

®@®

@ e®

®

@) Blokada osi obrotu
® Przedtuzka

@ Port tadowania (Type-C)
39 Przycisk zasilania
@ Otwor ustalajgcy
Port UNC 1/4"-20
@) Przycisk

Uchwyt

Port UNC 1/4"-20
Statyw
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Przed pierwszym uzyciem nataduj akumulator stabilizatora
iSteady M7.

Metoda tadowania:

Uzywaj standardowego przewodu do tadowania z wtykiem
USB Type-C, aby podtqgczy¢ do portu do tadowania USB Type-C
na uchwycie stabilizatora.

* Zaleca sie uzywanie tadowarki USB 5V, 3 A (brak w zestawie,
kupowana osobno).

== G I

Przewdd tadowarka USB
do tadowania (5V3A)
USB—Type C * NIE dotgczony do
opakowania

Wskazania tadowania:

Akumulator jest w petni natadowany, gdy $wiecq wszystkie
segmenty wskaznika poziomu energii akumulatora
na wyswietlaczu.

Roller Ctrl. M. Balance

o
M\

Scenario
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tadowanie odwrotne (wyjscie DC do tadowania
smartfonéw):

Podtgcz przewod do tadowania do portu do tadowania
odwrotnego USB Type-C na ramieniu osi pochylenia.

© Przytrzymanie 3 s

Przycisk
zasilania

Wskazowki:

@ W zestawie jest przewod do tadowania odwrotnego z dwoma
wtykami USB Type-C. Podtgcz wtyk czarny do swojego telefonu,
a wtyk szary do stabilizatora. Jezeli telefon ma port Lightning,
uzyj wtasnego przewodu z wtykami USB Type-C i Lightning.

@ Gdy stabilizator jest wytgczony, jeden raz nacis$nij przycisk
zasilania, aby rozpoczagé tadowanie smartfona.

Zgodne smartfony: <7 cali
(masa: <500 g, szerokos¢:
58-90 mm, grubosc¢: <12,5 mm)

Samouczek
wideo
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Montaz statywu i odblokowywanie osi

a. Zamocuj statyw b. Kazda 0$ stabilizatora jest

do podstawy rgczki wyposazona w blokade utatwiajgcg
stabilizatora. Roztoz przechowywanie i ustawianie.
statyw i umiesc Stabilizator jest dostarczany
stabilizator na ptaskiej w pozycji zablokowanej. Mozna
powierzchni. go odblokowag, jok pokazano

ponizej.

Blokada osi obrotu

Blokada
Blokada osi pochylenia

panoramowania

Orientacja pozioma

a. Zamocuj uchwyt

na telefon posrodku
telefonu. Upewnij sig,

ze smartfon przylega

do uchwytu na telefon

i silnika. Mocujqc telefon
do nagrywania w orientacji
poziomej, upewnij sie,

ze jego aparat jest po lewej
stronie uchwytu.
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b. Odblokuj zaczep ramienia
osi obrotu, przesuwaj

ramie w lewo lub w prawo,
az telefon bedzie sie
utrzymywac nieruchomo

i prawie poziomo wzgledem
gruntu. Potem zablokuj
zaczep.

Orientacja pionowa

a. Obré¢ uchwyt na telefon b. Zamocuj telefon komorkowy
0 90° w lewo, jak pokazano tak, aby aparat byt na gorze.
na ilustracji.

S
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c. Przesuwaj ramie osi obrotu w lewo lub w prawo, az telefon
bedzie sie utrzymywac nieruchomo i prawie poziomo wzgledem
gruntu.

Szybkie przetqgczanie do orientacji pionowej

Trzymajqc stabilizator pionowo, przechylaj uchwyt, jak pokazano
ponizej, az smartfon automatycznie przestawi sie w orientacje
pionowaq. Potem powoli obracaj uchwyt tak, aby trzymac

go W pozycji poziome;j.

Wskazdéwki: Po przetgczeniu w orientacje pionowg manipulator
umozliwia jedynie obracanie telefonu w lewo i w prawo. Pamietaj,
ze szybka zmiana w orientacje pionowq nie jest dostepna

w trybie POV.
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Witaczanie i przetaczanie w tryb gotowosci

Przed uzywaniem stabilizatora upewnij sie, ze blokady osi
pochylenia, obrotu i panoramowania sq odblokowane.

Witgczanie

1.Kiedy pilot jest
zamocowany

na uchwycie,
przytrzymaj przycisk
migawki, aby wtqczy¢
stabilizator i pilota.

® Przytrzymanie
3s

Przycisk migawki

2 Kiedy pilot jest odtgczony, przytrzymaj przycisk zasilania
na uchwycie, aby wtqczy¢ stabilizator. Przytrzymaj przycisk
migawki na pilocie, aby wtqgczy¢ pilota.

Przycisk
migawki

Przycisk
zasilania

Tryb gotowosci

Przycisk
zasilania

Dwukrotne nacisniecie: wtqczanie trybu gotowosci
Ponowne dwukrotne nacisniecie: wznawianie pracy
stabilizatora
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Tryb ultraszerokokqgtny

Tryb domyslny jok pokazano na rysunku 1: przed ekranem
telefonu nie ma zadnych przeszkod.

Tryb fotografowania ultraszerokokagtnego jok pokazano

na rysunku 2: silnik osi obrotu ustawi sie przed ekranem telefonu
tak, aby nie byto go wida¢ na ujeciach z tylnego aparatu.

IM7-XXXXXXX

1. Upewnij sig, ze stabilizator jest wigczony.
2. Na smartfonie wtgcz funkcje Bluetooth i z listy wykrytych
urzqdzen wybierz pozycje ,,iM7-XXXXXXX".
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3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby
sparowac urzqdzenia.

4. Wskaznik Bluetooth swiecqgcy $wiattem ciggtym oznacza,

ze potgczenie zostato nawigzane pomysinie.

Stabilizatora nie ma na liscie wykrytych urzgdzen Bluetooth
lub stabilizator jest potgczony przez Bluetooth z innym
telefonem:

Aby rozwigzac ten problem, usun wszystkie informacje

0 parowaniu Bluetooth z pamieci stabilizatora, a nastepnie
potqgcz urzadzenia ponownie, wykonujac ponizsze czynnosci:

@ Nacisnij kdtko boczne siedem razy. lkona Bluetooth

na wyswietlaczu bedzie sygnalizowa¢, ze informacje o potgczeniu
Bluetooth zostaty wyczyszczone.

@ Postepuj zgodnie z instrukcjami dotyczgcymi nawigzywania
potqgczenia Bluetooth, aby ponownie sparowac urzgdzenia.

(113 Tryby eksploatacji

Stabilizator iSteady M7 udostepnia trzy gtowne tryby eksploatacii:
tryb reczny, tryb z przedtuzeniem i tryb zdalny. Mozna
je tqczyc i korzystac z nich w razie potrzeby w trakcie nagrywania.
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Tryb reczny

Wystarczy trzymac stabilizator, aby nagrywac¢ w dowolnym
momencie.

Tryb z przedtuzeniem

Wyciggnij wbudowang przedtuzke w gore.
* Przedtuzka sktada sie z pieciu segmentow o tqgcznej dtugosci
do 193 mm.

* Zaleca sie
wsuniecie drgzka
PO uzyciu, poniewaz
dtugotrwate
rozcigganie moze
prowadzi¢ do
odksztatcen.
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Tryb zdalny

Zamocuj statyw do uchwytu i postaw stabilizator na ptaskiej
powierzchni. Potem odtqcz pilota, aby zdalnie sterowac
nagrywaniem.

8o
0

00000000

* Upewnij sig, ze pilot
jest potgczony
ze stabilizatorem.
Zielone $wiatto
wskazuje pomysine
nawigzanie potgczenia.

Zeskanuj kod QR, aby wyswietli¢
1 Samouczek  samouczki, lub odwiedz witryne
wideo www.hohem. com, aby uzyskac
wiecej informacji.

Przycisk zasilania

Dtugie nacisniecie: wtgczanie /
wytqczanie

Pojedyncze nacisniecie: tadowanie
odwrotne (przy wytgczonym stabilizatorze)
Dwukrotne nacisniecie: wtqczanie/
wytqgczanie trybu gotowosci

Nacisnij piec¢ razy: kalibracja
automatyczna stabilizatora
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Przycisk

Pojedyncze nacisniecie:

@ uruchamianie $ledzenia za pomocq
sztucznej inteligencji (uzywane w trybie
podgladul1] po wybraniu celu $ledzenia)
@ wstrzymanie/wznowienie $ledzenia za
pomocg sztucznej inteligencji (uzywane
w trybie podglgdul1] w trakcie $ledzenia)
Dwukrotne nacisnigcie: wysrodkowanie
stabilizatora

Trzykrotne nacisniecie: ustawienie
telefonu do przodu lub do tytu
Czterokrotne nacisniecie: Tryb
ultraszerokokatny

Nacisnigcie i przytrzymanie: Tryb
blokady wszystkich osi

Pojedyncze nacisniecie, a nastepnie
nacisnigcie i przytrzymanie: Tryb
sportowy

[1]Wiecej informacji mozna znalez¢

w rozdziale 09 Sledzenie za pomocq.
sztucznej inteligencii — sterowanie
za pomocq ekranu dotykowego.

Kotko boczne

* Nacisnij przycisk, aby wybra¢ funkcje,

a nastepnie obréc pokretto w celu
precyzyjnego ustawienia.

@ Sterowanie lampg

Dtugie nacisniecie: wigczanie/wytgczanie lampy
Trzykrotne naciéniecie: przetgczanie na CCT/RGB
Pojedyncze naci$niecie: zmiana menu
podrzednego (jasnosc/kolor)

@ Obrot silnika

Dwukrotne nacisniecie: wyboér sterowania
silnikiem (w trybie ustawiania ostrosci

i sterowania silnikiem)

Pojedyncze nacisniecie: zmiana menu
podrzednego (panoramowanie, pochylenie
i obrot)

® Sterowanie ostrosciq

Dwukrotne nacisniecie: wybor sterowania
ostroscig (w trybie ustawiania ostrosci

i sterowania silnikiem)

14



Przycisk A-B

Przycisk umozliwia ustawienie punktu
poczatkowego i koncowego nagrywania
ze $ledzeniem lub filmu poklatkowego

na wyznaczonej Sciezce.

Uwaga: tej funkcji nalezy uzywac
niezaleznie od funkgji filmu poklatkowego
w aplikacji Hohem Joy.

Ustawianie pozycji A: zmien kagt
aparatu za pomocg manipulatora tak,
aby ustawi¢ go w punkcie poczgtkowym
(pozycja A), a nastepnie nacisnij przycisk
Ai przytrzymaj go, aby zatwierdzi¢. Krotki
sygnat dzwiekowy sygnalizuje pomysine
ustawienie punktu.

Ustawianie pozycji B: zmien kqt
aparatu za pomocg manipulatora tak,
aby ustawi¢ go w punkcie koncowym
(pozycja B), a nastepnie nacisnij przycisk
B i przytrzymaj go, aby zatwierdzi¢. Krotki
sygnat dzwigkowy sygnalizuje pomysine
ustawienie punktu.

Ruch A-B: nacisnij raz przycisk A, aby
wroci¢ do pozycji A z biezgcej pozycji,

a nastepnie nacisnij dwukrotnie przycisk
B, aby rozpoczq¢ ruch z punktu A

do punktu B ze statq predkosciq.

Ruch B-A: nacisnij raz przycisk B, aby
wroci¢ do pozycji B z biezqcej pozycji,

a nastepnie nacisnij dwukrotnie przycisk
A, aby rozpoczgc ruch z punktu B

do punktu A ze statg predkosciq.

* Domyslny czas trwania: jedna minuta.
Czas trwania mozna dostosowac

w aplikacja Hohem Joy lub z poziomu
ekranu dotykowego pilota.
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Port tadowania (Type-C)

Stuzy do podtgczania zrodta zasilania
w celu natadowania akumulatora
stabilizatora.

Port do tadowania odwrotnego
(Type-C)

Stuzy do podtqgczania przewodu

do tadowania w celu tadowania
odwrotnego urzgdzenia przenosnego.

Port UNC 1/4"-20

Port UNC 1/4"-20 na spodzie stabilizatora
umozliwia podtqgczenie statywu lub innych
przedtuzek. Taki sam port na ramieniu

osi pochylenia i z boku uchwytu stuzy

do mocowania akcesoriéw, takich jak
mikrofony lub lampy.

Ztgcze uchwytu podwieszanego

Ten obszar stuzy do mocowania ptytki
do montazu uchwytu podwieszanego
Hohem.
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08 Tryb pracy

Tryb pracy

Stabilizator iSteady M7 ma trzy osie obrotu: panoramowanie,
pochylanie i obrot. Dzieki wspolnej pracy tych wszystkich osi
urzgdzenie oferuje cztery tryby robocze. Kazdy z nich jest
dopasowany do konkretnych potrzeb:

0$ obrotu
0s
panoramowania

Tryb roboczy

Sledzenie
panoramowania (PF)
-

Sledzenie
panoramowania
i pochylenia (PTF)

(1)

Przetqcznik

03
panoramowania
jest aktywna.

Aktywne sq osie
panoramowania
i pochylenia.

trybu:
pojedyncze
nacisniecie
przycisku trybu

Funkcja

Stabilizator umozliwia
ptynne panoramowanie
w lewo lub w prawo,
$ledzgc ruch uchwytu
stabilizatora, utrzymujac
jednoczes$nie pozycje osi
pochylenia i obrotu.

W tym trybie telefon $ledzi
ruch uchwytu stabilizatora
W 0si panoramowania

(w lewo lub w prawo)

i pochylenia (w gére lub

w dot), zapewniajgc
bardziej dynamiczng
kontrole nad kadrem. O$
obrotu jest zablokowana
w poziomie.
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Punkt widzenia (POV)
=)

Tryb pozycji
wyjsciowej (ICP)

Aktywne

sq wszystkie

trzy osie (obrotu,
pochylenia

i panoramowania).

Umozliwia
wigczenie lub
wytgczenie
$ledzenia
ruchu w kazdej
osi zgodnie

z potrzebami.

W tym trybie
zwiegkszana jest
predkosc Sledzenia
stabilizatora,

aby umozliwi¢
rejestrowanie
szybko
poruszajgcych sie
obiektow

i dynamicznej
akcji.

W tym trybie
stabilizator obraca
sie w zakresie
360° na osi
panoramowania
przy
jednoczesnym
utrzymywaniu
stabilizatora

W pozycji
poziomej.

W tym trybie telefon $ledzi
ruch uchwytu stabilizatora
we wszystkich kierunkach.
Umozliwia on nagrywanie
z perspektywy ,pierwszej
osoby". Materiat filmowy
jest przedstawiany tak,
jakby widzowie patrzyli
oczami operatora.

W tym trybie mozna
swobodnie sterowac
$ledzeniem ruchu w kazdej
osi, w tym rowniez
wytgczy¢ wszystkie trzy
osie, aby korzysta¢ z trybu
blokady wszystkich osi.

* W trybie blokady
wszystkich osi zadna z osi
nie bedzie $ledzi¢ ruchu
uchwytu stabilizatora.

Sprawdza sie doskonale
do rejestrowania szybko
zmieniajgcych sie uje¢,
w ktérych niezbedne

sqg szybkie korekty, np.
sport, dzika przyroda lub
dynamiczna akcja.

Idealne rozwiqzanie
do ujec¢ artystycznych,
kinowych pasazy lub
wszelkich sytuacji

z dramatycznymi
zmianami perspektywy
stosowanymi w celu
poprawy narracji.
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Reczna regulacja pochylenia

Silnik pochylenia mozna recznie
obraca¢ w pewnym zakresie.
Przytrzymaj w tej pozycji przez
dwie sekundy, a kgt aparatu
zostanie ustalony na wybrany
kat.

09 S$ledzenie za pomoca
sztucznej inteligencji

o Zeskanuj kod QR, aby wyswietli¢

_T|.' Samouczek  samouczki, lub odwiedz witryne

wideo www.hohem.com, aby uzyska¢
wiecej informacji.

Mocowanie modutu §ledzenia za pomoca
sztucznej inteligenc;ji

Zamocuj magnetyczny modut
$ledzenia za pomocq sztucznej
inteligencji. Upewnij sie, ze jest
dopasowany do mocowania
magnetycznego.
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Witaczanie modutu sledzenia za pomoca
sztucznej inteligenciji

Przestaw przetgcznik w pozycje ,ON". Lampa zamiga dwa razy,
wskazujgc pomysine wtgczenie.

* Przestaw przetqcznik w pozycje ,OFF", aby wytgczy¢ modut
$ledzenia za pomocq sztucznej inteligencii.

OFF/ON

Sterowanie za pomocg gestow
(tylko osoby)

Wykonuj gesty w odlegtosci 0,5-5 m od modutu sledzenia za
pomocq sztucznej inteligencji.

20



e Ty, == Ty

Uruchomienie sledzenia za Zatrzymanie sledzenia za
pomocq sztucznej inteligencji ~ pomocq sztucznej inteligencji

Sterowanie aparatem Dopasowanie kompozycji
* Wymagane jest potgczenie * Czynno$ci: @
Bluetooth. @ Ustawienie w idealnej
pozycji ®

Dopasowanie kompozycji

Przy pierwszym uzyciu modut $ledzenia za pomocq sztucznej
inteligencji bedzie utrzymywa¢ nagrywang osobe posrodku
ekranu telefonu. Aby dostosowac pozycje tej osoby w celu
stworzenia dynamicznych efektéw, wykonaj ponizsze czynnosci:
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@ Sprawdz, czy $ledzenie za pomocg
sztucznej inteligencji jest wtgczone. W takim
przypadku wskaznik SI powinien $wieci¢
Swiattem ciggtym na zielono.

@ Wykonaj gest w strone czujnika wizyjnego
SI. Wskaznik powinien zamigac szybko

na zielono.

® Zmien pozycje przed ekranem, aby
zapewnic idealng pozycje $ledzenia.

@ Wykonaj gest ponownie, aby potwierdzi¢
nowq kompozycje.

Samouczek wideo

Sterowanie za pomocg ekranu
dotykowego (dowolny obiekt)

Zeskanuj kod QR, aby
wyswietli¢ samouczki, lub
odwiedz witryne www.hohem.
com, aby uzyskac wiecej
informacji.
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Wtgczanie podglgdu w czasie rzeczywistym

* Upewnij sig, ze modut inteligentnego sledzenia jest wtgczony.

a. Przesun palcem w prawo b. Zostanie wyswietlony

na stronie gtéwne;j. podglad $ledzenia za pomocg
sztucznej inteligencji w czasie
rzeczywistym.

N

Metoda $ledzenia 1: Dwukrotne dotknigcie

a. Dotknij dwukrotnie celu b. Modut $ledzenia za pomocqg
sledzenia. sztucznej inteligencji rozpozna
cel i rozpocznie jego $ledzenie.
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Metoda $ledzenia 2: Zaznaczanie przez przeciggnigcie

a. Zaznacz cel $ledzenia b. Nacisnij raz przycisk boczny /

przez przeciggniecie palcem. przycisk migawki, aby
rozpoczqc $ledzenie.

=\

Wskazowki:

@ Nacisnij raz przycisk boczny | przycisk migawki, aby
wstrzymac/wznowic sledzenie za pomocq sztucznej inteligencii.
@ Dotknij trzy razy ekranu, aby zatrzymac sledzenia za pomocq
sztucznej inteligencji.

Jak przeprowadzi¢ kalibracje $ledzenia za pomocg sztucznej
inteligencji?

Podczas przeglgdania materiatu z $ledzeniem za pomocg
sztucznej inteligencji za pomocq pilota mogg wystepowac
rozbieznosci miedzy wyswietlaczem pilota a telefonu ze wzgledu
na réznice w pozycjach aparatu telefonu. Aby skalibrowac ekran,
wykonaj nastepujgce czynnosci:

a. Przytrzymaj przycisk boczny na pilocie, aby wtgczy¢ ekran Al
Tracking Calibration.

b. Uzyj manipulatora, aby wyregulowa¢ wyswietlacz pilota,
dopasowujgc go do telefonu.

¢. Ponownie przytrzymaj przycisk boczny na pilocie, aby
potwierdzi¢ wyswietlacz pilota i zamknag¢ ekran Al Tracking
Calibration.
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Sledzenie z przodu lub z tytu

Nacisnij blokady po obu stronach uchwytu na telefon

i przytrzymaij je, aby odblokowa¢ modut. Zdejmij modut
inteligentnego sledzenia, obro¢ go o 180°, a nastepnie zamocuj
ponownie.

A9

@ Proba zdjecia modutu $ledzenia za pomocg sztucznej
inteligencji bez jego odblokowania moze spowodowad
uszkodzenie produktu.

@ W przypadku korzystania z modutu $ledzenia za pomocg
sztucznej inteligencji styki sprezynowe na spodzie mogq sie
nagrzewac. Nie dotykaj bezposrednio stykow, aby sie

nie poparzyc.

10 Przyciski na pilocie

A *Uwaga:

@ Po zamocowaniu do stabilizatora pilot
wtgcza sie automatycznie i nawigzuje potgczenie,
gdy stabilizator zostanie wtqczony. W tym
czasie akumulator pilota jest tez tadowany przez
stabilizator.
@ Po odtgczeniu od stabilizatora pilot wymaga
osobnego zasilania. Bedzie sie automatycznie
parowac ze stabilizatorem po wtqgczeniu.
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Przycisk boczny

Pojedyncze nacisniecie:

@ Uruchomienie $ledzenia za pomocq
sztucznej inteligenciji

(uzywane w trybie podglgdul1]

po wybraniu celu)

@ wstrzymanie/wznowienie sledzenia
za pomocq sztucznej inteligencji
(uzywane w trybie podglgdul1] w trakcie
$ledzenia)

Dwukrotne nacisniecie:
wysrodkowanie stabilizatora
Trzykrotne nacisniecie: ustawienie
telefonu do przodu lub do tytu
Czterokrotne nacisniecie: Tryb
ultraszerokokgtny

Nacisnij pie¢ razy: Ponowne parowanie
pilota (nacisnij piec razy kétko boczne
stabilizatora)

Nacisnij siedem razy: usuniecie
informaciji o potqczeniu zdalnym
Dtugie nacisniecie: kalibracja sledzenia
za pomocq sztucznej inteligencii
[11Wigcej informacji mozna znalez¢

w rozdziale 09 Sledzenie za pomocq.
za pomocg ekranu dotykowego.

Przycisk trybu

Pojedyncze nacisniecie:
przetqgczanie trybu roboczego
Trzykrotne nacisniecie:
nieograniczony obrot w zakresie 360°
Nacisnij pie¢ razy: kalibracja
automatyczna stabilizatora

Manipulator

Przesuniecie w gore [ w dot:
pochylenie w gére [ w dot
Przesuniecie w prawo / w lewo:
panoramowanie w prawo [ w lewo
* W trybie kalibracji inteligentnego
sledzenia uzyj manipulatora, aby
wyregulowac¢ kadr podglgdu.
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Przetqgcznik zoomu
Przetqcznik w gore [ w dot:
zblizanie/oddalanie[1]

Przycisk migawki

Nacisniecie do potowy:
automatyczne ustawianie ostroscil1]
Pojedyncze nacisniecie: zrobienie
zdjecia lub rozpoczecie/zatrzymanie
nagrywanial2]

Dwukrotne nacisniecie:
zdjecie/wideo[1]

Trzykrotne naci$niecie:
przetqczanie miedzy aparatem
przednim/tylnym(1]

Dtugie nacis$niecie: wigczenie/
wytqczenie pilotal3]

1. Uzywane w aplikacji Hohem Joy
po nawigzaniu potqczenia Bluetooth.
2. Wymagane jest potgczenie
Bluetooth.

3. Kiedy pilot jest zamocowany

na uchwycie, spowoduje
rownoczesne wigczenie/wytgczenie
stabilizatora.

11 Interfejs ekranu dotykowego

Pasek stanu

Potqgczenie Bluetooth: &3 potgczone;
B2 roztqczone

Sledzenie za pomocq sztucznej
inteligenciji: 2!} wtqczone;

Roller Ctrl. M. Balance wstrzymane; gl zatrzymane

<@> c/’,/\ Zdalne potgczenie: & potgczone

Scenario

Akumulator stabilizatora: (11 <100%;
(1111 <75%; <50%; ) <25%;
() Urzqdzenie wytqczy sie za chwile

Akumulator pilota: ; <100%; (1} <75%; <50%;
K <25%; 5 pilot wytqgczy sie wkrotce
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Strona gtowna

Roller Ctrl.

Joystick

&

Fast Speed

M. Balance

B Gmw

®N
L®

A/B Set.

®

More Set.

I\ ©

@ Sterowanie obrotem
E:_:IJ Wywazenie silnikow

<©> Tryb roboczy stabilizatora

Scenariusze
o (Inception, Ultra-Wide-Angle
M\ Shot, Panorama, Motion
Timelapse)

é’ Ustawienia manipulatora
(LA? Ustawienia punktéw A/B

_-'z:- Predkos¢ Sledzenia

(£¥) Wiecej ustawien

Podglad w czasie rzeczywistym
a. Przesun palcem w prawo b. Zostanie wyswietlony
na stronie gtowne;j.

Roller Ctrl.

podglad sledzenia za pomocg
sztucznej inteligencji w czasie
rzeczywistym.




Wskaznik Bluetooth

Swiatto ciggte:
Bluetooth potgczony
Miga szybko trzy

« !, razy: usunieto

-® - informacje
o0 potgczeniu.

-

g _Miga wolno:
§ 88 aktualizowanie
98 oprogramowania
— 8¢ 3 uktadowego
Wytgczone:
L roztgczono
gg Wskaznik natadowania
P akumulatora &
, . Swiato ciqgte:
Wskaznik potgczenia zdalnego 0 i A
° éwjat{o ciggte: potgczono natadowany akumulator
z pilotem Swiatto ciggte:
_‘"_ Miga szybko trzy razy: 25-50%
. w*.qczame/wy’rqczam? zgsﬂanm 0 Swiatto ciggte: <25%
- @ - @ -Miga wolno: naprawianie . Miga szybko:
® Wytqczone: roztgczono - @ -urzadzenie wytqczy sie

' Miga wolno: przecigzenie za chwile

-®- stabilizatora
° Swiatto ciggte: nieprawidfowe
oprogramowanie uktadowe
Pulsowanie: stabilizator w trybie
gotowosci

13 Aplikacja Hohem Joy

Pobieranie

Zeskanuj kod QR lub wyszukaj ,Hohem Joy" w App Store lub
Google Play, aby pobrac¢ aplikacje.

29



s Download on the
@& App Store

GETITON
»’ Google Play

AN

Potaczenie ze stabilizatorem

@ Zamocuj smartfon i wtqcz stabilizator iSteady M7.

@ Witqcz funkeje Bluetooth na smartfonie.

® Otworz aplikacje Hohem Joy. Postepuj zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie, aby nawigzaé potgczenie.

Interfejs aparatu

ﬁ * Interfejs aparatu moze sie zmieni¢ po aktualizacji
wersji aplikacji Hohem Joy.

AUTO | 1/120 | 1SO 400 | EV -0.7
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Parametry
nagrywania

©
>
)

B

Rozdzielczos¢
i szybkos¢
klatek

®
ua‘
83

®
<

Miga

Ustawienia
ogolne

3

Creative
® Lo studio

® ((of:\ Filtr

@ » Upiekszanie

Sterowanie
@ gestami

©® Szablony Moment

Stuzy do ustawiania predkosci
migaweki, czutosci ISO i ekspozycji EV.

Stuzy do ustawiania rozdzielczosci
i szybkosci klatek wideo.

Stuzy do konfigurowania lampy.

Stuzy do ustawiania parametrow
stabilizatora*, parametréw aparatu
oraz informacji o stabilizatorze.

* Mozna je skonfigurowac tak,

aby stabilizator byt ustawiany

w orientacji poziomej lub pionowe;j
po uruchomieniu.

Stuzy do wyswietlania samouczkdw
nagrywania i pomystéw
dopasowanych do konkretnej sytuacji
lub otoczenia.

Stuzy do wyboru filtra zdje¢ lub
filmow.

Stuzy do wyboru trybow upiekszania,
takich jok automatyczny, szczupta
twarz lub duze oczy.

Stuzy do wtqczania $ledzenia osoby
i sterowania migawka.

* W przypadku $ledzenia obiektow
za posrednictwem aplikacji mozna
zaznaczy¢ cel przez przeciggniecie
na ekranie telefonu.

Umozliwia korzystanie z réznych
szablondw filmow. Wystarczy
dotkng¢, aby rozpoczgc¢. Urzgdzenie
automatycznie wykona wtasciwe
ruchy, aby stworzy¢ odpowiedni film.

Wiecej informacji mozna znalez¢
w witrynie www.hohem.com.
Mozna tez zeskanowac kod QR,
aby wyswietli¢ samouczki.
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14 Automatyczna

kalibracja i aktualizacja
oprogramowania uktadowego

Kalibracja automatyczna

Automatyczna kalibracja umozliwia zmniejszenie przesuniecia lub
delikatnych odchylen wynikajgcych z zaktécen magnetycznych
powodowanych przez pobliskie urzqdzenia lub bteddw ludzkich.

@ Po ustawieniu i wtgczeniu @ Nacisnij przycisk migawki

stabilizatora umiesc go dwa razy, aby wysrodkowac
na twardej i ptaskiej stabilizator.
powierzchni.

® Nacisnij przycisk M pie¢ razy, @ Pojedynczy sygnat dzwigkowy
aby wtqgczy¢ tryb kalibragji wskazuje, ze kalibracja zostata
automatycznej. zakonczona.
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Q *Uwaga:

@ W trakcie procesu automatycznej kalibracji
upewnij sie, ze pilot jest potgczony ze stabilizatorem.
@ Jezeli stabilizator nie zostanie umieszczony
na ptaskiej powierzchni kalibracja zakonczy sie
niepowodzeniem (np. proba kalibracji, gdy stabilizator
jest w jadgecym pojezdzie).
® Jezeli kalibracja sie nie powiedzie, zostang
wyemitowane dwa sygnaty dzwiekowe, a wskazniki
trybu roboczego bedg miga¢, co oznacza aktywny
tryb gotowosci. Dotknij dwa razy przycisku zasilania,
aby wytqgczyc¢ tryb gotowosci i ponowi¢ kalibracje.

aktualizowanie oprogramowania
uktadowego

W aplikacji Hohem Joy zostanie wyswietlony monit, jezeli
dostepna bedzie nowa aktualizacja oprogramowania
uktadowego. Postepuj zgodnie z instrukcjaomi wyswietlanymi
na ekranie, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie uktadowe.

15 Specyfikacja

iSteady M7

Stabilizator: 629 g (+5 g)

Waga Statyw: 118,5 g
Po roztozeniu:
Wymiar 327 x122,3 118,53 mm
y y Po ztozeniu:
335,7 x 57 x 159 mm
Materiat Moterlo’(y ‘kompoz’yt‘owe
0 wysokiej trwatosci
Maksymalne obcigzenie 500 g
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Szerokos¢ telefonu
komorkowego

Pojemnos¢ akumulatora

Czas pracy

Pobor energii

Czas tadowania

Zakres ruchu

Temperatura robocza

Zabezpieczenia silnikow

Temperatura robocza

Zabezpieczenia silnikow

58-90 mm

Litowo-jonowa 18650
7,2V [ 3200 mAh [ 23,04 Wh

Okoto 12 godz. (prawidtowo
wywazony i nieruchomy telefon)
Okoto 8 godz. (z inteligentnym
$ledzeniem)

Okoto 3-4 godz. (z inteligentnym
$ledzeniem i lampgq)

* Dane uzyskane w testach
przeprowadzonych

w laboratorium firmy Hohem.

1,8 W (prawidtowo wywazony
i nieruchomy telefon)

3 godz. (5V3A)

Panoramowanie:
Nieograniczone 360°

Obrot: £45°

Pochylanie: Od -50° do 275°

0d -10°C do 45°C

Stabilizator wytqgczy sie
automatycznie w przypadku
nieprawidtowych warunkow
eksploatacji, aby chronic¢ silnik
przed uszkodzeniami.

od -10°C do 45°C

Silniki sq zabezpieczone przed
uszkodzeniami wynikajgcymi

z nieprawidtowej obstugi
przez funkcje automatycznego
wytqgczania stabilizatora.
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Pilot zdalnego sterowania

Pojemnos¢ akumulatora 3,85V /240 mAh /0,924 Wh
Zasieg pilota <10 m (=32,81 stopy)

Zasieg bezprzewodowej

transmisji wideo =7 m (22,97 stopy)

Ekran dotykowy 1,4 cala

Modut Sledzenia za pomoc3a sztucznej
inteligenciji

Waga 209
Wymiary 42,5%295x195mm
Piksele 2 Mpx

Zasieg rozpoznawania 0,5-5 m (1,64-16,40 stopy)

gestéow

Zasieg $ledzenia 0,5-7 m (1,64-22,97 stopy)

Natezenie o$wietlenia 40 lukséw w odl. 0,5 m

Moc $wiatta 2W

RGB Kolorowe os$wietlenie 360
2700K, 3000K, 3500K, 4000K,

CCT 4500K, 5000K, 5500K, 6000K,

6500K
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16 centrum obstugi klienta -

numer bezptatny

STANY ZJEDNOCZONE:
+1(888)9658512 Pon. - pt.: 9:00-17:00 (EST)

WIELKA BRYTANIA:
+44(0)808 2737578 Pon. - pt.: 14:00-22:00 (GMT +0)

KANADA:
+1(855)758 8939 Pon. - pt.: 9:00-17:00 (EST)

BRAZYLIA:
+55(0)800 5911897 Pon. - pt.: 10:00-18:00 (GMT -3)

hohenm

Adres e-mail: service@hohem.com
Witryna: www.hohem.com
Producent: Shenzhen Hohem Technology Co., Ltd.

®::3.@

®

Kontakt z nami
W serwisie
Facebook
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Declaration of Conformity /
Deklaracja zgodnosci

Manufacturer / Producent: SHENHEN HOHEM TECHNOLOGY CO., LTD.
Address | Adres producenta: B106, University creative park, Xili, Nanshan,
Shenzhen, China.

Trade Mark / Marka: HOHEM

Product / Produkt: Gimbal for smartphone / gimbal do telefonu

Model / Model: HPG-M7

Test Standard RED:

art.3.1(a) Health and Safety - Conform / Przystosowane

art.3.1(b) Electromagnetic Compatibility - Conform / Przystosowane

art.3.2 Efective Use of Radio Spcetrum - Conform / Przystosowane

We confirm that the products specified above and technical construction,
manufacturing, inspection, testing processes for above mentioned product
are comply with the essential requirements of the European Directives
2014/53/UE (RED) and 2011/65/UE (ROHS), EN 60332-1-2 (UE Nr
305/2011) based on the mentioned above following harmonized test
standards.

Potwierdzamy ze produkty wymienione powyzej oraz konstrukcja
techniczna, proces produkgcji, kontroli i testowania wyzej wymienionych
produktéw jest zgodny z istotnymi zatozeniami Europejskiej Dyrektywy
2014/53/UE (RED) oraz 2011/65/UE (ROHS), EN 60332-1-2 (UE Nr
305/2011) w oparciu o wspomniane wyzej normy.

Data of issue [ Data sporzgdzenia dokumentu: 06.12.2024
Shenzhen, China

Manufacturer:

RAMERARPHARAT Producent:
Sheazhen Hobem Technology Co.,Ltd . Whj”dv Hu
ales Manager
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