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Informacje dotyczace
bezpieczenstwa

Przed rozpoczeciem korzystania z robota nalezy zapoznac sie z
instrukcjami dotyczacymi bezpieczeristwa i podja¢ ogdlne kroki
ostroznosci.

1. Demontaz robota moga prowadzi¢ wytacznie uprawnieni
serwisanci. Nie powinni tego robi¢ uzytkownicy.

2. Przed rozpoczeciem uzytkowania zdejmij zewnetrzny pokrowiec
ochronny, aby umozliwi¢ prawidtowa prace urzadzenia.

3. Nie stawiaj robota na biurku, stole, stoliku pod telewizor ani w
innych miejscach, z ktérych moze spas¢. Pozwoli to unikna¢
uszkodzen.

4. Nie wolno uzytkowa¢ robota w poblizu otwartego ptomienia ani
delikatnych przedmiotéw. Nie wolno uzytkowa¢ robota w miejscu
sktadowania materiatéw tatwopalnych.

5. Robota nie nalezy kopac ani nie nalezy nim rzucac.

6. Urzadzenia nie wolno uzytkowa¢ w tazience, umywalni ani innych
pomieszczeniach o wysokiej wilgotnosci.

7. Robota nalezy uzytkowa¢ wytacznie w temperaturze od -10°C do 35
°C.

8. W miejscu pracy robota zapewnij dostepnosé¢ sygnatu Wi-Fi.

9. Nie dopus¢ do nadmiernego skrecenia przewodu ani nie uktadaj
na robocie ciezkich ani ostrych przedmiotéw.

10. Wszelkie czynnosci niezgodne z instrukcja obstugi moga
spowodowac¢ uszkodzenie robota.
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Zawartos¢ opakowania

01.Robot EBOX  02. Stacja dokujaca do tadowania
03. Adapter do stacji dokujacej
04. Instrukcja obstugi

05. Karta SD

06. Wtyk
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Wprowadzenie

01. Modut ToF

04. Swiatta wyrazu oczu
07. Swiatto w podczerwieni

10. Modut ToF

13. Gniazdo karty SD

15. Modut ToF

02. Kamera  03. Przycisk Prywatnos¢

05. Obszar dotykowy  06. Silnik

09. Kontrolki swietlne
12. Wylot powietrza

14. Modut odbiornika podczerwieni

16. Obszar dotykowy

08. Mikrofon
11. Modut dzwiekowy
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17. Wstrzymaj/Odtwarzaj
20. Zwieksz gtosnos¢
resetowania

18. Przycisz  19. Przycisk Dziataj
21. Przycisk zasilania  22. Przycisk

23. Styk tadowania
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24. Kontrolka zasilania  25. Modut nadajnika podczerwieni

26. Styk tadowania  27. Interfejs tadowania pradem statym

28. Gniazdo ogranicznika przewodu zasilajacego 29. Podktadka
antyposlizgowa
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Obstuga stacji dokujacej

1. Wbz wtyczke zasilajaca do otworu DC na spodzie stacji dokujacej.
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2. Wepchnij przewdd adaptera do gniazda bazy tadujacej, aby
zapewni¢ pewne potaczenie.
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3. Usur zabezpieczenie podktadki antyposlizgowej bazy tadujacej, a
nastepnie umies¢ stacje dokujaca do fadowania poziomo na podtodze
tuz przy scianie.
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Uwaga: Aby nie dopusci¢ do przemieszczania stacji dokujacej,
dopchnij ja do $ciany i pewnie umies¢ na podtodze.



4. W odlegtosci 1,5 metra z przodu oraz 1 metra z lewej i prawej 6. Kiedy robot wjedzie na stacje dokujaca, uruchomi sie i automaty-
strony stacji dokujacej nie moze by¢ zadnych przedmiotow, aby cznie rozpocznie tadowanie, wyswietlajac przy tym aktualny stan
robot bez trudu wracat do niej do tadowania. baterii.

4 0) o‘

e ,

©

20% 40% 60%
’o o\ ’o‘o\
oQ@e oQ@e
‘ 0q0 ’ ‘ 0q0 ’
80% 100%
5. Podfacz adapter do zasilania sieciowego. Po udanym potaczeniu 7. Zbyt niski poziom energii powoduje rozpoczecie programu
zaswieci kontrolka na gérze stacji dokujace;j. automatycznego tadowania robota. Jesli chcesz przerwac ten

program, uzyj aplikacji EBO HOME.
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Obstuga robota

1. Wiacz/wytacz zasilanie: Aby wigczy¢ robota, nacisnij przycisk
zasilania. Aby wyfaczy¢ robota, nacisnij przycisk zasilania i
przytrzymaj go przez 3 sekundy.
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2. Naci$nigciem przycisku Dziataj uruchom asystenta gtosowego, nie
wypowiadajac przy tym stéw potrzebnych do jego wybudzenia.
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3. Funkcje sterowania odtwarzaniem: Gtosnos¢ + / Gtosnos¢ - oraz
Wstrzymaj/Odtwarzaj.

(1) Obszar dotykowy z
lewej strony:
przetaczenie na
poprzedni motyw
swietlny lub $ciezke.

(2) Obszar dotykowy z
prawej strony:
przefaczenie na kolejny
motyw swietlny lub
sciezke.



5. Trzy sposoby zmiany ustawien prywatnosci: (3) Kamere na gimbalu mozesz szybko aktywowac¢ lub dezaktywowaé
(1) Naci$nij i zablokuj kamere na gimbalu. Bedzie wytaczona, przyciskiem skrétu aplikacji EBO HOME.

konieczne jest wiaczenie manualne. W takim przypadku nie mozesz
aktywowac kamery na gimbalu za posrednictwem aplikacji.

(2) Nacisnij przycisk Prywatnos¢. Swiecaca kontrolka oznacza brak 6. Ustanéw potaczenie z robotem za posrednictwem technologii
zasilania mikrofonu i kamery. W takim przypadku niemozliwa jest Bluetooth:
aktywacja za posrednictwem aplikacji. (1) Na urzadzeniu mobilnym wyszukaj ,EBO X ROBOT”.

(2) Zaznacz w celu potaczenia z robotem za posrednictwem
technologii Bluetooth.

(3) W celu roztaczenia w aplikacji EBO HOME wybierz aktualnie
potaczone urzadzenie z technologia Bluetooth.
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7. Reset robota:Przycisnij przycisk resetu u dotu i przytrzymaj go
przez ponad 5 sekund. Nie wytaczaj produktu podczas procesu
resetu.

Prosze zanotowac:

Przywrdcenie ustawien fabrycznych lub odpiecie robota nie
spowoduje usuniecia zawartosci karty SD Zaleca sie wykonanie kopii
zapasowej zawartosci karty SD i opréznienie karty SD.
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Podtaczanie robota do sieci

1. Uruchomienie robota i wejscie w tryb skanowania trwa okoto 1 3. Zaloguj sie na stronie gtéwnej aplikacji EBO, a nastepnie wykonaj
minute. ponizsze czynnosci, aby powiaza¢ robota i dopasowac sie¢ o
poprawnej nazwie Wi-Fi oraz hastach:

(1) Zeskanuj kod QR i chwile poczekaj, az robot poinformuje o
udanym potaczeniu z siecia.

(2) Pozostan na stronie z kodem QR do czasu wyswietlenia informacji
o udanym powiazaniu.

2. Podczas pobierania aplikacji i zaktadania konta wybierz
odpowiedni kraj lub region.

4. Zmien sie¢ robota:

EBO HOME Przejdz do strony ustawieri robota w

aplikacji EBO HOME

WLAN Wejdz w opcje WLAN

XXXXXXX Whpisz nowe konto Wi-Fi oraz hasto

Wygeneruj kod QR i pozwdl robotowi go
zeskanowac

EBO HOME App (i0S) EBO HOME App (Android)
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Specyfikacja robota

Nazwa produktu

Rodzinny robot towarzyszacy EBO X

Model produktu

EBO X

Typy potaczer bezprzewodowych

Wi-Fi 2.4G / 5G, BT, radio 2.4G

zdefiniowana przez

Wymiary produktu L168mm X W168mm X H218mm uzytkownika
Waga produktu 1700g (£20g) Materiat PC+ABS
Rozdzielczos¢ UHD, FHD, HD i SD Opis gimbala Gimbal jednoosiowy
Pole widzenia kamery 106° Maks. predkos¢ 1.5m/s
Wielkos¢ przystony kamery 1.8 Nachylenie podtoza <=15°
Typ mikrofonu Macierz 4 mikrofonéw Odstep od przeszkody <=10mm
Moc gtosnika 8W Hatas podczas pracy <=28dB
BPU/NPU BPU 5 TOPS Format kodowania dzwigku AAC\PCM
Rodzaj silnika Bezszczotkowy silnik piasty z napedem Format kodowania wideo H265
bezposrednim RAM 2GB
Pojemnos¢ baterii 2500mAh ROM 8GB
Moc znamionowa adapterai 19V=1.8A Technologia automatycznego Wizja i podczerwier
Moc znamionowa robota el tadowania
Czas tadowania 2 godziny Specyfikacja LED RGB
Zywotnos¢ baterii 2-3 godziny Pamie¢ pomocnicza 16G - 256G
Format plikéw dla karty pamieci MP4

09




Wskazowki sterowania
gtosowego robotem

1. Aby sie zalogowac¢ na konto Alexa w aplikacji EBO HOME, wykonaj
wskazéwki opisujace tworzenie i logowanie sie do konta Amazon.
(1) Przejdz do strony logowania Alexa w aplikacji EBO HOME i
nacisnij ,Logowanie”.

(2) Wykonaj wskazowki, aby przejs¢ do strony autoryzacji konta i
wprowadz hasto do konta Amazon, aby zakoriczy¢ autoryzacje.

(3) Wybierz kraj lub region oraz jezyk interakcji z Alexa.

(4) Ustaw nazwe urzadzenia. Opcja domyslna to ,,Robot”. Nazwa
urzadzenia ma wplyw na frazy komend stosowanych do sterowania
robotem. Na przyktad gdy nazwa urzadzenia to ,,Robot”, wéwczas
fraza sterujaca przez Alexa ma brzmienie ,Alexa, Robot usiadz”.

2. Korzystanie z Alexa przez Robota

Korzystajac z uniwersalnych funkcji Alexa przez robota, mozesz
sterowac robotem, wydajac komendy gtosowe, takie jak ,Alexa, méw
wolniej”, ,Alexa, przeczytaj mi bajke” lub ,Alexa, powiedz kawat
informatyczny”.

3. Wigczanie umiejetnosci EBO X Robot

(1) Uruchom aplikacje Amazon Alexa.

(2) Wyszukaj ,Umiejetnosci EBO X Robot”.

(3) Nacisnij ,Witacz”.

(4) Uzyj Alexa do sterowania robotem komendami gtosowymi:
JAlexa, ,Robot” wstar”, ,,Alexa, ,Robot” usiadz”, ,Alexa, ,Robot” idz
zamng” lub ,Alexa, ,Robot” idz sie natadowac¢”.
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Uwagi prawne

1. Przed rozpoczeciem eksploatacji produktu uwaznie przeczytaj

niniejszy dokument i zachowaj go do uzytku w przysztosci.

2. Zawarte w nim ilustracje i opisy maja charakter wyfacznie

Eoglqdowy, pierwszenstwo ma faktyczny produkt, Specyfikacje i
onﬁguragje opisano w odpowiednich specyfikacjach lub mozna je

uzyskac¢ od sprzedawcy.

3. Znamionowa pojemnos¢ pamieci oraz wskazniki wydajnosci

technicznej to jedynie specKﬁkaqa, a faktyczne parametry moga sie

rézni¢ zaleznie od srodowiska i ustawien.

4. W przypadku uzywania robota z innymi produktami lub

oprogramowaniem firma Enabot nie gwarantuje kompatybilnosci

ani zgodnos’ci Z przepisami.

5. Zadne z postanowien niniejszego dokumentu nie zmienia polityki

éwarancyjnej firmﬁ Enabot dotyczacej jej wyrobdw.

. Niniejszy produkt nie jest przeznaczony do uzytku podczas
Frzeszczepu organow ani do innych zastosowan podtrzymujacych
unkcje zyciowe, gdzie awaria mogtaby powodowac zgon lub urazy
ciata.

7. Bez zgody firmy Enabot nie wolno kopiowac niniejszego
dokumentu, dokonywac¢ jego transkrypcji, usuniecia, kompilacji,
przechowywac¢ go, przesytac ani ttumaczy¢.
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