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Safety Information

Please read the following safety instructions carefully before using this product and follow general safety
precautions to ensure optimal performance and safe operation.

1. Only authorized technicians should disassemble or repair the product. Do not attempt to disassemble or
service it yourself.

2. Before first use, remove any protective film from the device to ensure proper functionality.

3. Do not place the robot on high or unstable surfaces (such as tables, coffee tables, or TV cabinets) to prevent
falls and potential damage.

4. Do not use the product near open flames, fragile items, or areas where flammable items are present.

5. Do not throw or kick this product.

6. Avoid using the robot on wet or slippery floors, such as in bathrooms or toilets.

7. Only use the product in an environment with a temperature of -10°C to 40°C.

8. Ensure the operating area is covered by a stable Wi-Fi signal for optimal performance.

9. Avoid bending wires excessively or placing heavy or sharp objects on the device.

10. Keep wires out of reach of pets to prevent chewing or biting, which could pose safety risks.

11. Any operation inconsistent with the user manual may damage the product.

12. Do not immerse the product in water or expose it to moisture. Keep it dry at all times.

13. Please use the original battery and avoid replacing it with non-compatible batteries to prevent risks of short
circuits, fire, or explosion. Do not disassemble, heat, or impact the battery. If the battery shows abnormalities
(e.g., swelling, smoking), immediately power off the device and move away. Dispose of used batteries in
accordance with environmental regulations. Avoid using or storing the battery in high-temperature or
high-altitude low-pressure environments to prevent performance degradation.

Packaging Contents
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EBO Air 2 robot Charging Station Charging Adapter ~ Power/Reset Pin  Instruction Manual

Product Overview

1. EBO Air 2 robot

Microphone
Expansion Port
SD card slot

Speaker

Note: You can purchas cessories on the
officia site to insert into the nsion port, or

D Wheel Module customize extensions based on the expansion port.

seoneen B | Reset Button

2 | ERE XTI Charging Band

--------------------------- Wheel-Locking Screw
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2. Charging Station

----------------- Charging status indicator

(T Infrared emission window

------ Anti-Slip Adhesive
| Sticker

-------------------- Charging Springs
---------- Secure Cable Slot

Robot Operation Instructions

1. Turn the robot ON/OFF:

a. Use the tip of the Switch/Reset Pin to press and hold the Switch/Reset Button (located on the bottom of the
robot) for about 2 seconds to turn the robot ON. The robot will emit a power-on sound, indicating it has turned on
successfully.

b. Use the tip of the Switch/Reset Pin to press the Switch/Reset Button (located on the bottom of the robot) twice
in a row to turn the robot OFF. The status/expression light will go out when the robot is turned off successfully.

2. Reset the robot:
Use the tip of the Power/Reset Pin to press and hold the Reset Button (located on the bottom of the robot) for
more than 5 seconds. The robot will make a reset successful sound, indicating it has reset successfully.

NOTE: Resetting the robot will not clear data from the SD card. To format the SD card, please use the App.

3. Maintenance and Precautions:
a. Please clean any hair or debris from the wheel modules every 1-2 weeks. Use the wide end of the Switch/Reset
Pin to loosen or tighten the wheel-locking screws if needed.

b. Do not place the robot on high surfaces such as TV cabinets, coffee tables, or desks to prevent falls and
potential damage during operation or automatic recharging.

c. Keep the robot out of bathrooms or other wet environments. There is a risk of it falling into water (e.g., a
toilet), which can cause significant damage.

02




Charging Station Instructions

1. Secure the power cable into the base's power cord alignment slot to ensure that there is no gap when the
charging station is stable on the ground.

® ®

2. Remove the transparent protective film from the anti-slip adhesive on the base's bottom. Place the charging
station against a wall, ensuring the back is flush with the wall and the base sits flat on the ground.

3. If the charging station is powered OFF, the indicator light will remain off. If the charging station is powered ON
and the robot is not on the charging station, the indicator light will be green and solid. If the charging station is
powered ON and the robot is on the charging station, the indicator light will be red and solid.

4. Keep the area 1.5 meters in front and 1.0 meter on each side of the charging station clear of obstacles. This
ensures the robot can easily return for charging.

5. While the robot is charging, you can check the charging status via the robot's status/expression light or the App.

NOTE: If you need the robot to return to the ct station quickly, use the App to guide it to an open area about 2 meters in front of
the station, then press the automatic rech. ton
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Networking Instructions

«

1. After the robot is turned on, the status/expression light “ == will flash, indicating that that it has entered QR
code binding mode.

2. Install the Yibao Robot App. Open the App, then click the “ +” in the upper left corner to add your robot, and
follow the on-screen instructions to prepare the robot for network setup. Enter the correct Wi-Fi name and
password and ensure your router is connected to the Internet. Once the App generates a QR code, hold it about
15cm away from the robot's camera for scanning.

3. Wait for the robot to emit a successful binding tone. The App will display a prompt indicating that the robot
has been successfully connected to the network.

Tips:

a. Place the robot on the cha
b. Ensure the robot opera
too far away to prevent the Apy

r.
and ensure the router is not

Technical Specifications

Product Name EBO Air 2 Companion Robot

Product Model EBO Air2

Power 5V===2A

Camera 137° wide angle, supports night vision
Resolution 2K

Battery 2450mAh

Supported Memory Expansion 16G ~ 256G

Recharge Method Infrared Automatic Recharge

File Format MP4. JPG
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Legal Statement

1. Please read this document carefully before use and keep it for future reference.

2. The illustrations and descriptions in this document are for reference only. The actual product may differ. For
detailed specifications and configurations, please refer to the relevant specification documents or consult the
seller.

3. The stated storage capacity and technical performance indicators are nominal values. The actual data may
vary due to factors such as environment and settings.

4. If other products or software are used, compatibility and legality are your responsibility.

5. Nothing in this document constitutes a modification of the Enabot product warranty policy.

6. This product is not designed for organ transplantation or other life support system applications. In such
applications, failure of the product may cause personal injury or death.

7. No one may copy, transcribe, delete, compile, store, transmit or translate this document without the

authorization of Enabot.
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Sicherheitshinweise

Bitte lesen Sie die folgenden Sicherheitshinweise sorgfaltig durch, bevor Sie dieses Produkt verwenden, und
beachten Sie die allgemeinen Sicherheitsvorkehrungen, um eine optimale Leistung und einen sicheren Betrieb zu
gewdhrleisten.

1. Nur autorisierte Techniker sollten das Produkt zerlegen oder reparieren. Versuchen Sie nicht, das Gerét selbst zu
zerlegen oder zu reparieren.

2. Entfernen Sie vor dem ersten Gebrauch alle Schutzfolien vom Gerét, um eine einwandfreie Funktion zu
gewahrleisten.

3. Stellen Sie den Roboter nicht auf hohe oder instabile Oberfléchen (wie Tische, Couchtische oder Fernsehschran-
ke), um Stiirze und mégliche Schaden zu vermeiden.

4. Verwenden Sie das Gerét nicht in der Néhe von offenen Flammen, zerbrechlichen Gegenstédnden oder Bereichen,
in denen sich brennbare Gegenstande befinden.

5. Werfen oder treten Sie das Gerat nicht.

6. Vermeiden Sie die Verwendung des Roboters auf nassen oder rutschigen Boden, wie z. B. in Badezimmern oder
Toiletten.

7. Verwenden Sie das Produkt nur in einer Umgebung mit einer Temperatur von -10°C bis 40°C.

8. Stellen Sie sicher, dass der Betriebsbereich von einem stabilen Wi-Fi-Signal abgedeckt wird, um eine optimale
Leistung zu erzielen.

9. Vermeiden Sie es, die Kabel liberméaRig zu biegen oder schwere oder scharfe Gegenstande auf das Gerat zu legen.
10. Halten Sie die Kabel aulerhalb der Reichweite von Haustieren, um zu verhindern, dass sie darauf herumkauen
oder -beilten, was ein Sicherheitsrisiko darstellen konnte.

11. Jede Bedienung, die nicht mit der Bedienungsanleitung tibereinstimmt, kann das Gerat beschadigen.

12. Tauchen Sie das Gerét nicht in Wasser ein und setzen Sie es keiner Feuchtigkeit aus. Halten Sie es stets trocken.
13. Verwenden Sie nur die Originalbatterie und ersetzen Sie diese nicht durch inkompatible Batterien, um
Kurzschlisse, Feuer oder Explosionsrisiken zu vermeiden. Das Zerlegen, Erhitzen oder Schlagen der Batterie ist
strengstens untersagt. Bei Auffalligkeiten der Batterie (z. B. Aufblahung, Rauchentwicklung) schalten Sie das Gerat
sofort aus und entfernen Sie sich von der Batterie. Entsorgen Sie verbrauchte Batterien geméR den
Umweltvorschriften. Vermeiden Sie die Verwendung oder Lagerung in Umgebungen mit hohen Temperaturen oder
niedrigem Luftdruckin grofker Hohe, da dies die Leistung beeintrachtigen kann.

Verpackungsinhalt

>
—
EBO Air 2 Roboter Ladestation Adapter zum Aufladen  Power/Reset-Stift Gebrauchsanweisung

Produktilibersicht

1. EBO Air 2 Roboter

Mikrofon
Erweiterungsanschluss

SD-Kartenschlitz

Lautsprecher

Hinweis: Federzubehér kénne
auftundin die
rden. Alternativ k €
terungsbohrungen erweitern

Rad-Modul

Reset-Taste
Ladeband

Schraube zur Radverriegelung
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2. Ladestation

----------------- Ladestatusanzeige

R Infrarotsendefenster

- Anti-Rutsch-Klebeetikett

Sicherer Kabelschlitz

Anweisungen zum Betrieb des Roboters

1. Schalten Sie den Roboter EIN/AUS:

a. Driicke mit der Spitze des Schalter-/Ruckstellstifts den Schalter-/Riickstellknopf (an der Unterseite des Roboters)
und halte ihn etwa 2 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter einzuschalten. Der Roboter gibt einen Einschaltton
ab, der anzeigt, dass er erfolgreich eingeschaltet wurde.

b. Driicken Sie mit der Spitze des Schalters/Ruickstellstifts zweimal hintereinander auf den Schalter/Riickstellknopf
(auf der Unterseite des Roboters), um den Roboter auszuschalten. Die Status-/Ausdrucksleuchte erlischt, wenn der
Roboter erfolgreich ausgeschaltet wurde.

2. Setzen Sie den Roboter zuriick:

Driicken Sie mit der Spitze des Reset-Stifts den Reset-Knopf (auf der Unterseite des Roboters) und halten Sie ihn
langer als 5 Sekunden gedriickt. Der Roboter gibt einen Ton von sich, der anzeigt, dass das Zurlicksetzen
erfolgreich war.

EIS: Durch das Zurlicksetzen des Roboters werden die Daten auf der SD-Karte nicht geléscht. Um die SD-Karte zu formatieren,
venden Sie bitte die App.

3. Wartung und VorsichtsmaRnahmen:
a. Bitte reinigen Sie die Radmodule alle 1 bis 2 Wochen von Haaren und Verschmutzungen. Verwenden Sie das
breite Ende des Schalters/Ruickstellstifts, um die Radfeststellschrauben bei Bedarf zu [6sen oder festzuziehen.

b. Stellen Sie den Roboter nicht auf hohe Fléchen wie Fernsehschranke, Couchtische oder Schreibtische, um
Stlirze und mogliche Schaden wahrend des Betriebs oder des automatischen Aufladens zu vermeiden.

c. Halten Sie den Roboter von Badezimmern oder anderen feuchten Umgebungen fern. Es besteht die Gefahr,
dass erins Wasser fallt (z. B. in eine Toilette), was zu erheblichen Schaden fihren kann.
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Anweisungen fiir die Ladestation

1. Befestigen Sie das Netzkabel im Ausrichtungsschlitz der Basis, um sicherzustellen, dass keine Liicke entsteht,
wenn die Ladestation stabil auf dem Boden steht.

® ®

2. Entfernen Sie die durchsichtige Schutzfolie vom Anti-Rutsch-Kleber auf der Unterseite der Basis. Stellen Sie
die Ladestation an eine Wand und achten Sie darauf, dass die Riickseite biindig mit der Wand abschlieft und der
Sockel flach auf dem Boden steht.

3. Wenn die Ladestation ausgeschaltet ist, bleibt die Anzeigeleuchte aus. Wenn die Ladestation eingeschaltet ist
und der Roboter nicht auf der Ladestation steht, leuchtet die Anzeige griin und durchgehend. Wenn die
Ladestation emgeschaltet ist und der Roboter auf der Ladestation steht, leuchtet die Anzeigeleuchte rot und
leuchtet.

4. Halten Sie den Bereich 1,5 Meter vor und 1,0 Meter auf jeder Seite der Ladestation frei von Hindernissen.
Dadurch wird sichergestellt, dass der Roboter zum Aufladen problemlos zurtickkehren kann.

5. Halten Sie den Bereich 1,5 Meter vor und 1,0 Meter auf jeder Seite der Ladestation frei von Hindernissen.
Dadurch wird smhergestth dass der Roboter zum Aufladen probtemlos zurlickkehren kann.
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Anweisungen fiir die Vernetzung

1. Nach dem Einschalten des Roboters blinkt die Status-/Ausdrucksleuchte “ ’c:? “und zeigt damit an, dass der
Roboter in den QR-Code-Bindungsmodus eingetreten ist.

2. Installieren Sie die Yibao Robot App. Offnen Sie die App, klicken Sie dann auf das “ + ”in der oberen linken
Ecke, um Ihren Roboter hinzuzuftigen, und folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um den Roboter fiir
die Netzwerkeinrichtung vorzubereiten. Geben Sie den richtigen Wi-Fi-Namen und das Passwort ein und stellen
Sie sicher, dass Ihr Router mit dem Internet verbunden ist. Sobald die App einen QR-Code generiert hat, halten
Sie ihn zum Scannen etwa 15 cm von der Kamera des Roboters entfernt.

n ~ 15 o

3. Warten Sie, bis der Roboter einen erfolgreichen Verbindungston ausgibt. Die App zeigt eine Meldung an, die
besagt, dass der Roboter erfolgreich mit dem Netzwerk verbunden wurde.

Tipps:

a. Stellen Sie den Roboter auf die Ladestation, wahrend Sie ihn mit dem Netzwerk verbinden, um sicherz
Strom hat.

b. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter innerhalb eines
oder Boden, und stellen Sie
unterbrochen wird

tellen, dass er ausreichend

arken Wi-Fi-Signalbereichs befindet. Vermeiden Sie Hindernisse wie Wénde
it entferntist,

sicher, dass der Router nicht zu w

damit die App nicht einfriert oder die Verbindung

Technische Spezifikationen

Produktname EBO Air 2 Companion Robot
Produkt-Modell EBO Air2
Stromversorgung 5V===2A
Kamera 137° Weitwinkel, unterstltzt Nachtsicht
Auflosung 2K
Akku 2450mAh
Unterstiitzte Speichererweiterung 16G ~ 256G
Auflade-Methode Automatisches Aufladen per Infrarot
Dateiformat MP4.JPG
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Juristische Erklarung

1. Bitte lesen Sie dieses Dokument vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren Sie es zum spateren
Nachschlagen auf.

2. Die Abbildungen und Beschreibungen in diesem Dokument dienen nur als Referenz. Das tatséchliche Produkt
kann davon abweichen. Detaillierte Spezifikationen und Konfigurationen entnehmen Sie bitte den entsprechen-
den technischen Unterlagen oder wenden Sie sich an den Verkaufer.

3. Die angegebene Speicherkapazitat und die technischen Leistungsindikatoren sind Nennwerte. Die
tatsachlichen Daten kénnen aufgrund von Faktoren wie Umgebung und Einstellungen abweichen.

4. Bei Verwendung anderer Produkte oder Software liegt die Kompatibilitdt und RechtmaRigkeit in Ihrer
Verantwortung.

5. Nichts in diesem Dokument stellt eine Anderung der Enabot-Produktgarantiepolitik dar.

6. Dieses Produkt ist nicht fiir die Organtransplantation oder andere lebenserhaltende Anwendungen bestimmt.
Bei solchen Anwendungen kann ein Versagen des Produkts zu Verletzungen oder zum Tod fiihren.

7. Niemand darf dieses Dokument ohne die Genehmigung von Enabot kopieren, abschreiben, [6schen,

kompilieren, speichern, bertragen oder tibersetzen.
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Informacgoes de Seguranga

Leia atentamente as seguintes instruges de seguranca antes de usar este produto e siga as precaug@es gerais
para garantir desempenho ideal e operagdo segura.

1. Apenas técnicos autorizados devem desmontar ou reparar o produto. Ndo tente desmonta-lo ou conserté-lo
por conta propria.

2. Antes do primeiro uso, remova qualquer pelicula protetora do dispositivo para garantir seu funcionamento
correto.

3. N&o coloque o robd em superficies altas ou instaveis (como mesas, mesinhas de centro ou racks de TV) para
evitar quedas e possiveis danos.

4. N3o use o produto préximo a chamas, itens frageis ou dreas com materiais inflamaveis.

5. N&o jogue ou chute este produto.

6. Evite usar o robd em pisos molhados ou escorregadios, como banheiros ou lavabos.

7. Utilize o produto apenas em ambientes com temperatura de -10°C a 40°C.

8. Certifique-se de que a area de operagdo esteja coberta por um sinal Wi-Fi estavel para desempenho ideal.

9. Evite dobrar excessivamente os fios ou colocar objetos pesados ou cortantes sobre o dispositivo.

10. Mantenha os fios fora do alcance de animais de estimagdo para evitar mastigagdo ou mordidas, o que pode
representar riscos a seguranga.

11. Qualquer operagdo inconsistente com o manual do usuéario pode danificar o produto.

12. N&o mergulhe o produto em dgua nem o exponha a umidade. Mantenha-o sempre seco.

13. Use apenas a bateria original e evite substitui-la por baterias incompativeis para prevenir riscos de
curto-circuito, incéndio ou exploséo. E estritamente proibido desmontar, aquecer ou impactar a bateria. Caso a
bateria apresente anomalias (inchaco, fumaca, etc.), desligue o dispositivo imediatamente e mantenha
distancia. Descarte baterias usadas de acordo com as regulamentagdes ambientais. Evite usar ou armazenar em
ambientes de alta temperatura ou baixa presséo em grandes altitudes para evitar danos ao desempenho.

Conteudo da Embalagem

(>

—
Rob6 EBO Air 2 Estacdo de Adaptadorde  Pino de Alimentacdo/ Manual de
Carregamento Carregamento Redefinicdo Instrucdes

Visao Geral do Produto
1. Rob6 EBO Air 2

Microfone
Porta de Expansdo
Slot para cartdo SD

Alto-falante

site oficial para inserir ne
personalizar extensGes com base na porta de
expansdo

AN Médulo de roda
Py B | PR Botdo de redefinicao

2 | RIS XTIERIIED Banda de carregamento

--------------------------- Parafuso de travamento das rodas
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2. Estacdo de Carregamento

Indicador de status
de carregamento

Janela de emissdo

infravermelha /[ e\ ffeees Adesivo antideslizante

Molas de carregamento
---------- Slot de fixagdo do cabo

Instru¢oes de Operacao do Robo

1. Ligar/Desligar o Rob6:

a. Use a ponta do Pino de Alimentacdo/Redefinicdo para pressionar e segurar o Botdo de Alimentacdo/Redefinicdo
(localizado na parte inferior do robd) por cerca de 2 segundos para ligar o robé. Ele emitird um som de
inicializagdo, indicando que foi ligado com sucesso.

b. Use a ponta do Pino de Alimentacado/Redefinicdo para pressionar o Botdo de Alimentagao/Redefini¢do
(localizado na parte inferior do robd) duas vezes consecutivas para desliga-lo. A luz de status/expresséo se apagara
quando o robd for desligado com sucesso.

2. Redefinir o Robd:

Use a ponta do Pino de Alimentacdo/Redefinicdo para pressionar e segurar o Botdo de Alimentagdo/Redefini¢do
(localizado na parte inferior do rob6) por mais de 5 segundos. O robd emitird um som indicando que a
redefini¢do foi concluida com sucesso.

NOTA: Redefinir o rob6 ndo apagara os dados do cartdo SD. Para formatar o cartdo SD, utilize o aplicativo

3. Manutencgao e Precaugdes:
a. Limpe qualquer cabelo ou detrito dos médulos das rodas a cada 1-2 semanas. Use a extremidade larga do
Pino de Alimentacdo/Redefini¢do para afrouxar ou apertar os parafusos de travamento das rodas, se necessario.

b. N&o coloque o rob6 em superficies altas, como racks de TV, mesinhas de centro ou mesas, para evitar quedas
e possiveis danos durante a operagdo ou recarga automatica.

c. Mantenha o robd fora de banheiros ou outros ambientes imidos. H4 risco de cair na dgua (por exemplo, em
um vaso sanitario), o que pode causar danos significativos.
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Instrucoes da Estacao de Carregamento

1. Encaixe o cabo de alimentag¢do no slot de alinhamento do cabo na base para garantir que ndo haja folga
quando a estagdo de carregamento estiver estavel no chdo.

(] ®

2. Remova a pelicula protetora transparente do adesivo antideslizante na parte inferior da base. Coloque a
estacdo de carregamento contra uma parede, certificando-se de que a parte traseira fique alinhada com a
parede e a base fique plana no chdo.

3. Se a estacdo de carregamento estiver desligada, a luz indicadora permaneceré apagada. Quando a estagdo
estiver ligada e o robd ndo estiver na estacdo, a luz indicadora ficara verde e sélida. Se a estacdo estiver ligada e o
robd estiver na estacdo, a luz indicadora ficard vermelha e sdlida.

4. Mantenha a area de 1,5 metros a frente e 1 metro em cada lado da estagdo de carregamento livre de
obstaculos. Isso garante que o rob6 possa retornar facilmente para recarregar.

5. Enquanto o rob estiver carregando, vocé pode verificar o status de carregamento através da luz de
status/expressdo do rob6 ou pelo aplicativo.
NOTA: Caso precise que o robd retorne rapidamente a estacdo de carregamento, use o aplicativo para guid-lo até uma érea aberta a

cerca de 2 metros da estagdo e pressione o botdo de recarga automatica
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Instrucoes de Conexao de Rede

1. Apés ligar o robd, a luz de status/expressao
via QR Code.

=

piscara, indicando que ele entrou no modo de vinculagdo

2. Instale o aplicativo Yibao Robot. Abra o aplicativo, clique no “+ " no canto superior esquerdo para adicionar
seu robg e siga as instrucGes na tela para preparé-lo para a configuragéo da rede. Insira 0 nome e a senha
corretos da rede Wi-Fi e certifique-se de que o roteador esté conectado a internet. Quando o aplicativo gerar um
QR Code, segure-o a cerca de 15 cm da cdmera do rob6 para escaneé-lo.

3. Aguarde até que o rob6 emita um som de vinculagdo bem-sucedida. O aplicativo exibird uma mensagem
indicando que o robd foi conectado a rede com sucesso.

Dicas:

a. Coloque o rob6
b. Certifique-se de que
de que o roteador ndo es

do de carre JYY\C‘V"U(“ Nt
rob6 opere dentro do
teja muito distante para evitar

Especifica¢cdes Técnicas

Nome do Produto EBO Air 2 Companion Robot

Modelo do Produto EBO Air2

Fonte de energia 5V===2A

Camera 137° de dngulo amplo, com suporte para visdo noturna
Resolucdo 2K

Bateria 2450mAh

Expansdo de Meméria Suportada 16G ~ 256G

Método de Recarga Recarga Automética por Infravermelho

Formatos de Arquivo Suportados MP4. JPG
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Declaragao Legal

1. Por favor, leia este documento com atengdo antes de usar e guarde-o para referéncia futura.

2. Asilustrages e descrigdes neste documento sdo apenas para referéncia. O produto real pode diferir. Para
especificacBes e configuragdes detalhadas, consulte os documentos de especificacdo relevantes ou entre em
contato com o vendedor.

3. Acapacidade de armazenamento e os indicadores de desempenho técnico informados sdo valores nominais.

Os dados reais podem variar devido a fatores como ambiente e configuracdes.
4. Se outros produtos ou softwares forem utilizados, a compatibilidade e a legalidade séo de sua responsabili-
dade.

5. Nada neste documento constitui uma modificagdo da politica de garantia do produto Enabot.

6. Este produto ndo é projetado para transplante de 6rgdos ou outras aplicagdes em sistemas de suporte a vida.

Em tais aplicacBes, a falha do produto pode causar leses pessoais ou morte.
7. Ninguém pode copiar, transcrever, excluir, compilar, armazenar, transmitir ou traduzir este documento sem a

autorizagdo da Enabot.
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Informations de sécurité

Veuillez lire attentivement les instructions de sécurité suivantes avant d’ utiliser ce produit et suivre les
précautions de sécurité générales pour garantir des performances optimales et un fonctionnement sir.

1. Seuls les techniciens agréés doivent démonter ou réparer le produit. Ne pas essayer de le démonter ou

d’ effectuer I” entretien soi-méme.

2. Avant la premiere utilisation, retirer tout film de protection de | appareil pour assurer le bon fonctionnement.
3. Ne pas placer le robot sur des surfaces élevées ou instables (comme sur des tables, des tables basses ou des
meubles de télévision) pour éviter les chutes et les dommages potentiels.

4. Ne pas utiliser le produit a proximité de flammes, d” objets fragiles ou de zones ou se trouvent des objets
inflammables.

5. Ne pas jeter ce produit et ne pas lui donner de coups de pied.

6. Eviter d” utiliser le robot sur des sols humides ou glissants, comme dans les salles de bain ou les toilettes.

7. N’ utiliser le produit que dans un environnement ot la température est comprise entre -10 °C et 40 °C.

8. S assurer que la zone d” exploitation est couverte par un signal Wi-Fi stable pour des performances optimales.
9. Eviter de plier de facon excessive les fils ou de placer des objets lourds ou tranchants sur | appareil.

10. Garder les fils hors de portée des animaux de compagnie pour éviter qu’ ils les machent ou les mordent, ce
qui pourrait présenter des risques pour la sécurité.

11. Toute opération n’ étant pas mentionnée dans le manuel d’ utilisation peut endommager le produit.

12. Ne pas plonger le produit dans I eau et ne pas | exposer a I humidité. Le conservez dans un endroit sec a
tout moment.

13. Veuillez utiliser uniquement la batterie d'origine et évitez de la remplacer par une batterie non compatible
pour prévenir les risques de court-circuit, d'incendie ou d'explosion. Il est strictement interdit de démonter,
chauffer ou percuter la batterie. En cas d'anomalie (gonflement, fumée, etc.), éteignez immédiatement ['appareil
et éloignez-vous. Recyclez les batteries usagées conformément aux réglementations environnementales. Evitez
de les utiliser ou de les stocker dans des environnements a haute température ou en altitude avec une basse
pression, afin de préserver les performances.

Contenu de I’ emballage

>
—
Robot EBO Air 2 Station de charge Adaptateur  Broche d’ alimentation/ Manuel d” instructions

de charge réinitialisation

Présentation du produit
1. Robot EBO Air 2

* Microphone

Port d'Extension
- Laserinfrarouge Logement de carte SD

Zone du capteur optique Haut-parleur

Module de roue
Bouton de réinitialisation

Bande de charge

Vis de blocage de roue
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2. Station de charge

Indicateur d’ état de charge

Fenétre d” émission
infrarouge /| N\ Autocollant

antidérapant

Ressorts de charge

/S Fente de cable
sécurisée

Instructions d’ utilisation du robot

1. Allumer/ETEINDRE le robot :

a. Utiliser teindrete de la broche de commutation/réinitialisation pour appuyer sur le bouton de commutation/de
réinitialisation (situé a la base du robot) et le maintenir pressé pendant environ 2 secondes pour allumer le robot.
Le robot émettra un son de mise sous tension, indiquant qu’ il s” est allumé avec succes.

b. Utiliser " extrémité de la broche de commutation/de réinitialisation pour appuyer sur le bouton de commuta-
tion/de réinitialisation (situé a la base du robot) deux fois de suite pour éteindre le robot. Le voyant d” état/d” ex-
pression s’ éteint lorsque le robot est éteint avec succes.

2. Réinitialiser le robot :

Utiliser |” extrémité de la broche de commutation/de réinitialisation pour appuyer sur le bouton de commuta-
tion/de réinitialisation (situé a la base du robot) et le maintenir pressé pendant plus de 5 secondes. Le robot
émettra un son indiquant que la réinitialisation a été effectuée avec succes.

REMARQUE : la réinitialisation du robot n” effacera pas les

s données de la carte SD. Pour formater la carte SD, priére d’ utiliser | application

3. Entretien et précautions:
a. Nettoyer les cheveux ou les débris des modules de roue toutes les 1 a 2 semaines. Utiliser " extrémité large de
la broche de commutation/réinitialisation pour desserrer ou serrer les vis de blocage des roues le cas échéant.

b. Ne pas placer le robot sur des surfaces élevées telles que des meubles de télévision, des tables basses ou des

bureaux pour éviter les chutes et les dommages potentiels pendant le fonctionnement ou la recharge automatique.

c. Garder le robot hors des salles de bain ou de toute autre environnement humide. Il existe un risque qu’ il tombe
dans [ eau (par exemple : dans une toilette), ce qui peut causer des dommages importants.

17

Instructions relatives a la station de charge

1. Fixer le cable d’ alimentation dans la fente d’ alignement du cordon d’ alimentation de la base en s’ assurant
qu’iln’y a pasd’ espace lorsque la station de charge est stable au sol.

@ (]

2. Retirer le film de protection transparent de " adhésif antidérapant placé dans le bas de la base. Placer la
station de charge contre un mur, en veillant a ce que | arriére soit aligné par rapport au mur et que la base
repose a plat sur le sol.

3. Sila station de charge est hors tension, le voyant restera éteint. Sila station de charge est allumée et que le
robot n’ est pas sur la station de charge, le voyant sera vert et fixe. Si la station de charge est allumée et que le
robot sy trouve, le voyant sera rouge et fixe.

4. Maintenir un espace de 1,5 métres a " avant et de 1,0 métre de chaque c6té de la station de charge a
dépourvu d’ obstacles. Cela garantira un retour facile du robot sur la station pour la charge.

5. Pendant que le robot se charge, vous pouvez vérifier | état de charge via le témoin d ‘état/d’ expression du
robot ou [ application.

REMARQUE : si le robot doit retourne
environ 2 metres devant la station, pt

ct , utiliser " application pour le guider vers une zone ouverte a

automatique.

ur le bouton de
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Instru¢oes de Conexao de Rede

1. Une fois le robot allumé, le témoin d” état/d” expression“ == "clignote, indiquant qu’ il est entré dans le
mode de liaison du code QR.

2. Installer I" application Yibao Robot. Ouvrir " application, puis cliquer sur le “+ ” en haut a gauche pour ajouter
le robot et suivre les instructions a |” écran pour préparer le robot a la configuration du réseau. Saisir le nom et le
mot de passe Wi-Fi corrects et s” assurer que le routeur est connecté a Internet. Une fois que |” application génére
un code QR, le maintenir a environ 15 cm de la caméra du robot pour le scanner.

N

3. Attendre que le robot émette une tonalité de liaison réussie. L application affichera un message indiquant
que le robot a été connecté avec succes au réseau.

r le robot su

. ation de charge tout en se conne tau réseau pou s" assurer qu’ il " une puissar uffisante.
b. S" assurer que le robot fonctionne dans une plage de s Fi élevée. Eviter les obstacl smurs ou les sols et s” assurer
que le routeur n’ est pas trop éloigné pour empécher " application de geler ou de se déconnecter.
Spécifications techniques

Nom du produit EBO Air 2 Companion Robot

Modeéle de produit EBO Air2

Alimentation électrique 5V===2A

Caméra 137° grand angle, prend également en charge la vision nocturne

Résolution 2K

Batterie 2450mAh

Extension de mémoire prise en charge 16G ~ 256G

Méthode de recharge Recharge automatique infrarouge

Format de fichier MP4. JPG
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Mentions légales

1. Merci de bien vouloir lire attentivement ce document avant toute utilisation et de le conserver pour toute
référence a |’ avenir.

2. Les illustrations et les descriptions de ce document sont fournies a titre indicatif uniquement. Le produit
effectif peut s” avérer différent. Pour les spécifications et les configurations détaillées, se référer aux documents
pertinents ou consulter le vendeur.

3. La capacité de stockage indiquée et les indicateurs de performance technique sont des valeurs nominales.
Les données réelles peuvent varier en raison de facteurs tels que " environnement ou les réglages.

4. Si d” autres produits ou logiciels sont utilisés, la compatibilité et la |égalité relévent de la responsabilité du
propriétaire.

5. Aucune section de ce document ne constitue une modification de la politique de garantie des produits
Enabot.

6. Ce produit n’ est pas congu pour la transplantation d” organes ou d’ autres applications de systéme de
maintien de la vie. S il est utilisé dans de telles applications, une défaillance du produit peut entrainer des
blessures corporelles, voire la mort.

7. Nul ne peut copier, transcrire, supprimer, compiler, stocker, transmettre ou traduire ce document sans

I autorisation d’ Enabot.
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Informazioni sulla sicurezza

Leggere attentamente le seguenti istruzioni di sicurezza prima di utilizzare questo prodotto e seguire le misure di
sicurezza generali per garantire prestazioni ottimali e un funzionamento sicuro.

1. Solo i tecnici autorizzati devono smontare o riparare il prodotto. Non tentare di smontarlo o ripararlo da soli.
2. Prima del primo utilizzo, rimuovere ['eventuale pellicola protettiva dal dispositivo per garantire la corretta
funzionalita.

3. Non posizionare il robot su superfici alte o instabili (come tavoli, comodini o mobiletti per TV) per evitare
cadute e potenziali danni.

4. Non utilizzare il prodotto vicino a fiamme libere, oggetti fragili o aree in cui sono presenti oggetti inflammabili.
5. Non lanciare o calpestare questo prodotto.

6. Evitare di utilizzare il robot su pavimenti bagnati o scivolosi, ad esempio in bagno.

7. Utilizzare il prodotto solo in ambienti con una temperatura compresa tra -10 °C e 40 °C.

8. Assicurarsi che |'area operativa sia coperta da un segnale Wi-Fi stabile per prestazioni ottimali.

9. Evitare di piegare eccessivamente i fili o di posizionare oggetti pesanti o appuntiti sul dispositivo.

10. Tenere i cavi fuori dalla portata degli animali domestici per evitare che vengano masticati o morsicati, con
conseguenti rischi per la sicurezza.

11. Qualsiasi operazione non conforme al manuale utente puo danneggiare il prodotto.

12. Non immergere il prodotto in acqua né esporlo all'umidita. Mantenerlo sempre asciutto.

13. Utilizzare solo la batteria originale ed evitare di sostituirla con batterie non compatibili per prevenire rischi di
cortocircuito, incendio o esplosione. E severamente vietato smontare, riscaldare o colpire la batteria. In caso di
anomalie (gonfiore, fumo, ecc.), spegnere immediatamente il dispositivo e allontanarsi. Smaltire le batterie usate
in conformita con le normative ambientali. Evitare |'uso o lo stoccaggio in ambienti ad alta temperatura o in alta
quota con bassa pressione, per evitare danni alle prestazioni.

Contenuto della confezione

(>
—
Robot EBO Air 2 Stazione di ricarica Adattatore di Alimentazione/ Manuale di

ricarica Spinotto di ripristino istruzioni

Panoramica del prodotto

1. Robot EBO Air 2

Telecamera Microfono

Spia di stato/espressione Porta di Espansione
Laser a infrarossi Slot per scheda SD

Area del sensore ottico

Nota: Puoi acquist:
per inserirli n
Modulo rotelle personalizzate b

orta di espansior
asandoti sulla porta

Pulsante di ripristino

Banda diricarica

Vite di bloccaggio della ruota
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2. Stazione diricarica

Indicatore dello stato di carica

Finestra di emissione infrarossi . o
---- Adesivo anti-scivolo

Molle diricarica

---------- Fessura per cavo di
sicurezza

Istruzioni per l'uso del robot

1. Accendere/spegnere il robot:

a. Utilizzare la punta del perno interruttore/ripristino per premere e tenere premuto il pulsante interruttore/ripristi-
no (situato sul fondo del robot) per circa 2 secondi per accendere il robot. Il robot emettera un suono di
accensione, indicando che si  acceso correttamente.

b. Utilizzare la punta dell'interruttore/perno di ripristino per premere 'interruttore/pulsante di ripristino (situato
nella parte inferiore del robot) due volte di seguito per spegnere il robot. La spia di stato/espressione si spegne
quando il robot viene spento correttamente.

2. Ripristinare il robot:
Utilizzare la punta dell'interruttore/perno di ripristino per tenere premuto l'interruttore/pulsante di ripristino
(situato sul fondo del robot) per piti di 5 secondi. Il robot emettera un suono indicando che il ripristino € stato
completato con successo.

NOTA: il ripristino del robot non cance

aidati dalla scheda SD. Per formattare la scheda SD, utilizzare ['app.

3. Manutenzione e precauzioni:
a. Si prega di eliminare eventuali peli o detriti dai moduli ruota ogni 1-2 settimane. Utilizzare 'estremita larga
dell'interruttore/perno di ripristino per allentare o serrare le viti di bloccaggio delle ruote, se necessario.

b. Non posizionare il robot su superfici alte come mobiletti per TV, tavolini o scrivanie per evitare cadute e
potenziali danni durante il funzionamento o la ricarica automatica.

c. Tenere il robot fuori da bagni o altri ambienti umidi. Esiste il rischio che cada in acqua (ad es. in una toilette) e
possa causare danni significativi.
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Istruzioni per la stazione di ricarica

1. Fissare il cavo di alimentazione nell'alloggiamento di allineamento del cavo di alimentazione della base per
assicurarsi che non vi siano spazi vuoti quando la stazione di ricarica é stabile a terra.

® (-]

2. Rimuovere la pellicola protettiva trasparente dall'adesivo antiscivolo sul fondo della base. Posizionare la
stazione di ricarica contro una parete, assicurandosi che la parte posteriore sia a filo con la parete e che la base
sia appoggiata a terra.

3. Se la stazione di ricarica @ SPENTA, la spia rimarra spenta. Se la stazione di ricarica & accesa e il robot non &
sulla stazione di ricarica, la spia sara verde e fissa. Se la stazione di ricarica é accesa e il robot & sulla stazione di
ricarica, la spia sara rossa e fissa.

4. Mantenere ['area davanti a 1,5 metri e su ciascun lato della stazione di ricarica libera da ostacoli. Cio
garantisce che il robot possa facilmente tornare per la ricarica.

Istruzioni per il collegamento in rete

1. Dopo l'attivazione del robot, |a spia di stato/espressione " ’::\ " lampeggera, indicando che € entrata in
modalita di associazione del codice QR.

2. Installare |'app Yibao Robot. Aprire l'app, quindi cliccare su " + " nell'angolo in alto a sinistra per aggiungere il
robot e seguire le istruzioni sullo schermo per preparare il robot per la configurazione della rete. Inserire il nome
e la password della rete Wi-Fi corretti e verificare che il router sia connesso a Internet. Una volta che l'app genera
un codice QR, tenerlo a circa 15 cm di distanza dalla fotocamera del robot per la scansione.

3. Attendere che il robot emetta un tono di associazione corretto. L'app visualizzera un messaggio che indica che
il robot & stato connesso correttamente alla rete.

erimenti:

a. Posizionare il robot sulla stazione di ricarica durante la connessione alla rete per assicurarsi che abbia una potenza sufficiente.
b. Assicurarsi che il robot funzioni all'interno di un forte r: del segnale Wi-Fi. Evitare ostruzioni come pareti o pavimenti e
assicurarsi che il router non sia troppo lontano per evitare che |'app si blocchi o si disconnetta

Specifiche tecniche

5. Mentre il robot & in carica, & possibile controllare lo stato di carica tramite la spia di stato/espressione del robot
ol'app.

NOTA: se & necessario che il robot ritorni rapidamente alla stazione di ricarica, utilizzare ['app per guidarlo in un'area aperta a circa 2
netri davanti alla stazione, quindi premere il pulsante di ricarica automatica
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Nome del prodotto EBO Air 2 Companion Robot

Modello del prodotto EBO Air2

Alimentazione 5V===2A

Fotocamera grandangolo 137°, supporta la visione notturna
Risoluzione 2K

Batteria 2450mAh

Espansione di memoria supportata 16G ~ 256G

Metodo di ricarica Ricarica automatica a infrarossi

Formato file MP4. JPG

24




Dichiarazione legale

1. Leggere attentamente questo documento prima dell'uso e conservarlo per riferimento futuro.

2. Le llustrazioni e le descrizioni contenute nel presente documento sono fornite a mero titolo di riferimento. Il
prodotto effettivo puo differire. Per le specifiche e le configurazioni dettagliate, consultare la documentazione
relativa alle specifiche o rivolgersi al venditore.

3. La capacita di memoria e gli indicatori di prestazione tecnica indicati sono valori nominali. I dati reali possono
variare a causa di fattori quali l'ambiente e le impostazioni.

4. In caso di utilizzo di altri prodotti o software, la compatibilita e la legalita sono responsabilita dell'utente.

5. Nulla di quanto contenuto nel presente documento costituisce una modifica della politica di garanzia del
prodotto Enabot.

6. Questo prodotto non € progettato per il trapianto di organi o altre applicazioni di sistemi di supporto vitale. In
tali applicazioni, il guasto del prodotto puo causare lesioni personali o morte.

7. E vietato copiare, trascrivere, cancellare, compilare, archiviare, trasmettere o tradurre il presente documento

senza |'autorizzazione di Enabot.
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NHdopmauma no TexHuKe 6e3onacHoCTU

Mepep MCNoNb30BaHWEM AAHHOTO U3AENMS BHUMATENbHO O3HAKOMBTECH C NPUBEAEHHbBIMM HIDKE MHCTPYKLMSAMU
no 6e3onacHocTy v cobntofaiiTe obLvie Mepbl NPEAOCTOPOXHOCTY /s ObecreqeHns OnTManbHo

NPOV3BOANTENBHOCTI 1 6e30MacHON PaboTl.

1. Pa360pKa NNV PEMOHT U3AeNus AO/MHKHbI BbIMOMHATLCA TO/TbKO YNOMHOMOYEHHbIMU TEXHNYECKMMU
cneupanvcTami, He nuiTaiiTecs CaMoCTosATeIbHO pa36|4pa'rb VNV PEMOHTMPOBATL €ro.
2. Mepep, NepBbIM MCMOML30BAHMEM CHUMUTE 3aLLUMTHYIO MAEHKY CyCTpOMCTBa, 4TO6bI 06ECNEeYnTH ero

npaBuibHYo paboTy.

3. 4T06bI M36exaTh NageHNs 1 BO3MOXHbIX MOBPEXAEHWI, HE CTaBbTe POBOT Ha BbICOKME UV HEYCTOWYMBbIE
NOBEPXHOCTU (HaNprMep, Ha CTOMbI, XyPHaNbHbBIE CTONNKY UV TyMObI MOA TENEBM30p).
4. 3anpeLLaeTcs 1CnoNb30BaTh U3genvie BEAM3M OTKPLITOrO OrHs, XPYNKIX v 1erKOBOCMaMEHSHOLMXCS

npepmeTos. 5. He 6pocaiite 1 He NnHaliTe poboT.

6. He ncnonb3yiiTe poboTa Ha MOKPOM UM CKONb3KOM MOy, HanpyUMep, B BaHHOW UK TyaneTe.

7. Vicnonb3oBaTb U3aenvie paspellaeTcs ToNbKo B cpefe ¢ Temnepatypoii oT -10 ao 40 °C.

8. [inst onTManbHoN paboTsl ybeanTecs, YTo paboyas 30Ha MMeeT yCToNYMBOe NOKpbIThE curHana Wi-Fi.
9. N3beraiite Ype3amepHOro crmbaHyisi NPOBOAOB. 3anpeLiaeTcs KNACTb TSHXKENbIE MAY OCTPbIE MPEAMETbI Ha

n3genve.

10. lep>xnTe NpoBO/Aa B HEOCTYNHOM AN AOMALIHUX XMBOTHbBIX MECTe, 4TOBBI OH He PbI3NN UX N HE KyCanu, 4To

MOXET NPEeACTaBNATb yrpo3y 6e3onacHoCTu.

11. /liobble MaHUMyNALMK, He NPeayCMOTPEHHbIE PYKOBOACTBOM MO/b30BaTENSs, MOYT MPUBECTY K NOBPEXAEHMIO

YCTPOWCTBA.

12. He norpyxaiiTe n3aenue B BOAY U He NoaBepraiiTe ero BO3AeNCTBIIO BAaru. Beerpa aepxiute poboTa Cyxum.
13. Vicnonb3yiite TONbKO OPUTVHANBHbINA akKyMynsaTop 1 n3beraiite 3aMeHbl €ro Ha HeCOBMECTUMbIE aHanoru,
4TOBbI NPEAOTBPATUTbL PHCK KOPOTKOTO 3aMblKaHWs, BO3ropaHWs Unu B3pbliea. 3anpelyaetcs pasbuvpars,
HarpeBaTb UKW yAapsTb akkyMynsTop. ECNv akkyMynsiTop NposiBASIET aHOManuu (HanpviMep, B3ayTue, AbiM),
HeMe/IeHHO BbIK/IIOYKTE YCTPOWCTBO 1 OTOWANTE Ha 6e3onacHoe PaccTosiHMe. YTUAN3MPYIATE NCMOMb30BaHHbIE
AKKyMYNSTOPbI B COOTBETCTBIUM C IKONOTMMYECKV MY HOPMaMU. V13beraliTe MCnonb3oBaHus WAV XpaHeHNs B
YCNOBUSX BbICOKVX TEMMNepaTyp U Ha 60MbLIMX BbICOTaX C HI3KWUM flaBneHreM, HTOObl M36exaTb yXyaLleHNs

XapaKTepUCTUK.

Coaep)XXumoe ynakoBKu

>
D
Robot EBO Air 2 3apsagHoe Apantep KoHTakT cbpoca/ PykosopgcTso
YCTPOWCTBO 3apsaaKn BbIK/IOYEHUS nonbsosatens
0630p nspgenus
1. Po6ot EBO Air 2
Kamepa * MukpodoH

.............. VIHAMKaTOp cocTosiHMs/
3apsga

* NHdpakpacHbIii nasep

- lnouwapaka onTryeckoro
AaTyuMKa

- KonecHslii Moaynb
Kronka cbpoca

3apagHas nonoca

BVHT 6110KMPOBKY KONec
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-------------- MopT paclvperns
.............. Cnot ans SD-kapTbl

- OuHamuk

LManbHOM caiiTe Anst BCTaBKM B NOPT
NIl CAMOCTOATENLHO pa3paboTaTh
paclIMpeHus Ha ero oCHoBe




2. 3apspHoe yCTpPOWCTBO

MHaviKaTop 3apaaku

OTBepCTHe MHPpPaKpacHOro

usnyqarens -+« Haknelika npotvis

CKONMbXeHNs

MpY)X1HHbIE KOHTaKTbI
---------- Be3sonacHoe
rHe3po ans kabens

PyKOBOIJ,CTBO no 3KcnayaTayuu p060Ta

1. BK/1./OTK/1. po6or:

a) C OMOLLbI0 KOHTaKTa A5 COPOCa/BbIKMOYEHNS HAXMUTE 1 YAEPKMBAITE KHOMKY COPOCa/BBIKMOYEHNS
(pacnonoxeHa Ha HIDKHel YacTu poboTa) B TEUEHNE NPUMEPHO 2 CeKYHA, YTOBbI BKNIOUNTL poboTa. PoboT
3[aCT 3BYK BK/IOYEHMSI, 03HA4aIOLMIA, 4TO OH YCMELIHO BKIIOYMACS.

6) KOHYMKOM KOHTaKTa COpOCa/BbIKMOYEHNS HAXXMITE Ha KHOMKY COpOCa/BbIKNIOYEHUS (DACTIONOXEHA Ha
HYDKHeI YacTu poboTa) fBa pa3a NoApsf, YTobbl OTKMNOUNTb POBOTa. IHAMKATOP COCTOSAHMS/3apsifia NOracHeT v
po6oT ByfeT yCnelHo OTKOHeH.

2. C6pocbTe poboTa:
KOHUYMKOM KOHTaKTa HaXKMUTE 1 YAEPXKMBaTE KHOMKY CHPOCa/BbIKNIOYEHNS (PAaCNONOKEHA Ha HUKHEN YacTu
pob6oTa) bonee 5 cekyHa. PO6G0T 13aaCT 3BYK, 03HaYaOWMIA, 4TO COPOC Bbis YCMELWHO BbINOMHEH.

MPUMEYAHUE. C6poc HacTpoek poboTa He MpuBEAET K yAaneH o AaHHbIX ¢ SD-kapTbl. 4106kl 0ThopMaTHpoBaTh SD-KapTy,
BOCMONb3YITECh NPUNOXEHNEM.

3. TexHUyYeckoe 06cnyXuBaH1e U MePbI NMPEfOCTOPOXHOCTM:
a) Kaxaple 1-2 Hefjenn o4mLLaiiTe KonecHble MOYN OT BONOC UK Mycopa. Mpu HeoBXoaMMOoCT NCNoNb3yiTe
LIMPOKMIA KOHeL, KOHTaKTa Chbpoca/BbIKMOYEHN S, YTOObI 0CNabUTb MK 3aTsHYTb BUHTbI (DUKCaLMK Koneca.

6) He cTaBbTe pob0Ta Ha BbICOKME MOBEPXHOCTH, TAKME KaK TENEBU3MOHHbIE TyMEbI, XypHabHbIE CTONMKI UM CTOAbI,
4TO6bI U36EXaTb NAAEHNIA 1 BO3MOXHbIX NOBPEXAEHII BO BpeMst paboTbl V1 aBTOMATUYECKON NOA3aPSAKA.

B) He fonyckaiiTe nonagaqus pobota 8 BaHHbIe KOMHATBI MV APyriie BNaXHble noMeleHis. CylecTByeT puck ero
nafieHyst B BOfl (HanpyMep, B yHITa3), 4TO MOXKET MPUBECTY K 3HAYNTENbHbIM MOBPEXAEHNSIM.
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WHCTPYKLM MO UCNOJIb30BAHUIO 3
apAgHOU CTaHLU UMK

1. 3aKkpenuTe kabenb NUTaHKS B rHE3AE, 4TOObI BbIDOBHATb €0 C OCHOBAHMEM 1 136eXaTb 3a30POB, KOrAa
3apsgHas CTaHLys YCTOWYMBO CTOWT Ha MOBEPXHOCTY.

® ®

2. CHUMUTE NPO3PaYHYI0 3aLMTHYIO NNEHKY C MPOTUBOCKONbL3ALLErO KNes Ha HVDKHEN YacTy OCHOBaHMS.
[MomecTunTe 3apaaHYIo CTaHLMIO Y CTEHbI, y6egm'rect>, 4TO 3aHA9 4aCTb HAaXOAMTCS Ha OQHOM ypOBHE CO CTeHoMm,
a OCHOBaHVe pOBHO CTOWUT Ha NoJy.

3. Ecnv 3apsfiHas CTaHumst BbIKNIOYEHa, MHAMKATOP He ropuT. Ecin 3apsigHas cTaHuvs BKIOYEHa, a poboT He
HaxXoAWTCs Ha 3apsAHOV CTaHLMMW, UHAVMKATOP FOPUT 3e1eHbIM LBETOM NOCTOSIHHO. ECv 3apsigHas cTaHums
BK/IOYEHa, @ PO6OT HAXOAUTCS Ha 3apsAHON CTaHLMN, MHAVKATOP FOPUT KPACHbIM MOCTOSIHHO.

4. O41CTUTe OT NPENSTCTBUIA NPOCTPAHCTBO B 1,5 MeTpa nepef 3apsaHoi cTanuveit n 1,0 meTpa ¢ Kaxaow
CTOPOHbI. 3TO rapaHTUPYET, 4TO POBOT CMOXET NIErKO BEPHYTHCS A5 3aPSAKN.

>1.0m-

5. Moka poboT 3apAAETCA, Bbl MOXKETE MPOBEPUTH COCTOSIHUE 3aPAAKM C MOMOLLBIO MHAUKATOPA
COCTOSIHVS/3apsiaa poboTa WAV B MPUAOKEHUN.

MPUMEYAHWE. Ecnv Bam Hy 60T GbICTPO BEPHYNCS K 3aPAAHON CTaHLMK, UCNONb3YITe NPUNOXKeHMe: HanpaskTe poboT
B OTKPbITYIO NAOWAAKY NPUMEPHO B 2 METPax Nepep CTaHLyel, a 3aTeM HaXMUTE KHOMKY aBTOMaTUYecKo nog3apsaaKu
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WHCTpYKLMKM NO NOAK/IIOYEHUIO

1. Mocne BKNKO4EHNA POBOTa MHAMKATOP COCTOAHMA/3apsAaa “ = " HauyHeT MUraTb, yKasbiBas Ha To, YTO

pOBOT nepeLlen B pexumM Nprnesaskn Yepes QR-Koa.

2. YcraHosuTe npunoxetue Yibao Robot. OTkpoiiTe npunoxerne, 3aTeM HaxmuTe “+” B 1€BOM BEPXHEM YrAy,
41066l £063BUTL PO6OTA, 1 CNeayiTe MHCTPYKLMAM Ha 3KpaHe, 4Tobbl MOArOTOBUTL po6OTa K HACTPOliKe
CeTeBOro NOAK/YeHNs. BeeguTe npasunbHoe ums 1 napons Wi-Fi n ybegutecs, 4To MapwpyTr3saTop
NOAKNIYEH K VIHTEpHETY. Kak ToNbKo Npunoxerune creHepupyet QR-Kog, 4epXKnTe ero Ha pacCcTosHUM OKOMO
15 cM OT kamepbl poboTa /15 CKaHUPOBaHMS.

AN

3. [loxpaunTech, Noka poboT NOAACT CUrHaN yCrewHon NpruBsA3KX. B npunoxeHnn nossutcs coobieHmne ob
YCMNeLHOM NOAKMI0YEHNI PoboTa K ceTu.

oMeHaaLmm
a) Mpu NogKNto4eHNM K ceTy NoMecTuTe poboTa Ha 3apsAHyIo CTaHLWMIO, H4TO

{ecTee 3apaga

IUTHCA B JOCTATOYHOM KO,
A K CTeHbl AV Non, 1

eraiite NpenaTCcTBUiA, T

€ 3aB1C/0 U He OTKOYY

ocb

TexHn4YecKne XxapakKTepucTuKu

HasBaHue n3genuns EBO Air 2 Companion Robot
Mogenb EBO Air2
MuTaHne 5V===2A
Kamepa LUnpokoyronHas 137°, c NOAAEPHKKOW HOHHOTO BUAEHUS
Paspewenne 2K
batapes 2450 MAY
MoaaepxmBaemblii 06bEM NaMATL 16~2566
MeTop noa3apsaku NHdpakpacHasi aBToMaTUYeCKast nepesapsiaka
dopmart caiina MP4, JPG
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Opugnyeckoe ysegomaeHue

1. Mepeq Ha4yanoM sKcnyaTauym BHIMATeNbHO NPOYMTANTE 3TOT JOKYMEHT 1 COXpaHUTE ero Ans
AanbHeNLWero Ncnonb3osBaHus.

2. PYCYHKM 1 ONKCaHUs B JAHHOM JOKYMEHTE NPUBEAEHbI TONbKO ANS CNpaBKu. PeanbHbllil TOBap MOXET
OTANYaTLCS. [TOAPOGHbIE XapaKTEPUCTHKM U KOHUTYPALMM CM. B COOTBETCTBYHOLLMX TEXHUYECKIX JOKYMEHTaxX
VNV CBSKUTECH C NPOAABLOM.

3. YKazaHHas MOLHOCTb M TeXHUYECKUEe XapaKTepUCTUKI SBASKOTCS HOMUHANbHBIMU 3HAYEHUSMU.
DaKTUYeCKMe AaHHble MOTYT OTIMYATLCS M3-3a TakKx GaKTOPOB, Kak OKPYKatoLiasi Cpesa v HaCTPONKU.
4. ECnv Micnonb3yloTcs Apyrie N3fenus uanm nporpaMmHoe obecneyeHie, OTBETCTBEHHOCTb 3a UX
COBMECTUMOCTb 11 AOMYCTUMOE UCMONb30BAHNE NIEXNT Ha Bac.

5. H1 0aHO 13 MONOXEHUIT JaHHOTO AOKYMEHTA He SIBNISIETCS U3MEHEHWEM rapaHTUIAHOW NOAUTUKM Ha
npogyKumto Enabot.

6. ITO M3eNMe He NpefHa3HaveHo Ans Nepecagky OpraHoB WK 1CMOb30BaHNS B APYrHX CUCTEMaX
XM3HeobecneyeHus. B Takux cnyyasx 0TKas U3genuns MOXET NPUBECTU K TPABMaM UM CMEPTU.

7. 3anpeLaeTcs KONMPOBaTb, NEPENUCHIBaTh, YAANATL, KOMIUANPOBATb, XPaHUTb, NepefaBaTh UK

nepeBoAUTbL 3TOT AOKYMEHT 6e3 paspelueHns KomnaHum Enabot.
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Informacion de seguridad

Lee detenidamente las siguientes instrucciones de seguridad antes de usar el producto y sigue las precauciones
generales para garantizar un rendimiento éptimo y un uso seguro.

1. Solo técnicos autorizados deben desmontar o reparar el producto. No intentes hacerlo por tu cuenta.

2. Retira cualquier film protector del dispositivo antes del primer uso para garantizar su correcto funcionamiento.
3. No cologues el robot en superficies altas o inestables (como mesas, muebles bajos o estanterfas) para evitar
caidasy posibles dafios.

4. No utilices el producto cerca de llamas abiertas, objetos fragiles o en areas con materiales inflamables.

5. No lances ni patees el producto.

6. Evita usar el robot en suelos mojados o resbaladizos, como en bafios o aseos.

7. Utiliza el producto solo en entornos con temperaturas entre -10 °C y 40 °C.

8. Aseglrate de que el drea de operacion esté cubierta por una sefial Wi-Fi estable para un rendimiento éptimo.
9. Evita doblar excesivamente los cables o colocar objetos pesados o cortantes sobre el dispositivo.

10. Mantén los cables fuera del alcance de mascotas para prevenir mordiscos o dafios.

11. Cualquier uso que no cumpla con el manual del usuario puede dafiar el producto.

12. No sumerjas el producto en agua ni lo expongas a humedad. Mantenlo siempre seco.

13. Utilice Gnicamente la baterfa original y evite reemplazarla con baterfas no compatibles para prevenir riesgos
de cortocircuito, incendio o explosion. Esta estrictamente prohibido desmontar, calentar o golpear la baterfa. Si la
bateria presenta anomalias (hinchazén, humo, etc.), apague el dispositivo de inmediato y aléjese. Deseche las
baterfas usadas conforme a las normativas ambientales. Evite su uso o almacenamiento en entornos de altas
temperaturas o en altitudes con baja presion, para evitar dafios en el rendimiento.

Contenido del embalaje

>
D
Robot EBO Air 2 Estacion de carga Adaptador Pin de encendido/ Manual de

de carga restablecimiento instrucciones

Descripcion del producto

1. Robot EBO Air 2

Micréfono

Luz de estado/expresion ** Puerto de Expansion

Laser infrarrojo Ranura para tarjeta SD

Area de sensor 6ptico Altavoz

personalizar extensiones segtn el puerto de expansion

---------------- Médulo de ruedas
[1| SEET\ CEPRRETPToN Botdn de restablecimiento

| (R XTI Banda de carga

[ ST Tornillo de fijacion de ruedas
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2. Estaci6n de carga

Indicador de estado de carga

Ventana de emision infrarroja )
Adhesivo

antideslizante

Muelles de carga

Ranura de fijacion
del cable

Instrucciones de funcionamiento del robot

1. Encender/apagar el robot:

a. Usa la punta del pin de encendido/restablecimiento para presionar y mantener pulsado el botén correspondi-
ente (ubicado en la parte inferior del robot) durante unos 2 segundos para encenderlo. El robot emitird un sonido
de encendido para confirmar que esta operativo.

b. Para apagar el robot, presiona dos veces seguidas el mismo botdn con la punta del pin. La luz de estado/ex-
presion se apagara al completarse la accion.

2. Restablecer el robot:
Mantén pulsado el botdn con la punta del pin durante més de 5 segundos. El robot emitird un sonido indicando
que el restablecimiento se ha completado con éxito.

Nota: Restablecer el robot no borra los datos de |a tarjeta SD. Para formatearla, usa la aplicacién

3. Mantenimiento y precauciones:
a. Limpia regularmente (cada 1-2 semanas) cualquier cabello o residuos en los médulos de las ruedas. Usa el
pin para ajustar los tornillos de fijacion si es necesario.

b. No coloques el robot en superficies altas para evitar caidas y dafios.
. Mantén el robot alejado de ambientes hiimedos, como bafios. Existe el riesgo de que se caiga al agua (por
ejemplo, un inodoro), lo que puede causar dafios significativos.
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Instrucciones de la estacion de carga

1. Asegura el cable de alimentacién en la ranura de alineacion de la base para garantizar la estabilidad de la
estacion en el suelo.

2. Retira el film protector del adhesivo antideslizante en la base y colécala contra una pared, asegurdndote de
que quede plana.

3. Si la estacion de carga esté apagada, la luz indicadora permaneceré apagada. Si la estacion de carga estd
encendiday el robot no esté en la estacion de carga, la luz indicadora sera verde fija. Si la estacion de carga esta
encendiday el robot esté en la estacion de carga, la luz indicadora seré roja fija.

4. Mantén un drea despejada de 1,5 metros frente a la estacion y 1 metro a los lados para facilitar el acceso del
robot.

5. Durante la carga, puedes comprobar el estado desde la luz de expresion del robot o la aplicacion.

Nota: Para un regr
recarga automatica

> rapido a la estacion, guia al robot mediante la aplicacién a un érea abierta a 2 metros de la base y activa la
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Instrucciones de conexion a la red

1. Al encenderse, la luz de estado/expresion " ’c:? " parpadeard, indicando el modo de vinculacion por codigo
QR.
[ X X}
o o000 o
[
[ ]

2. Instala la aplicacién de Yibao Robot. Abrela, pulsa "+ " en la esquina superior izquierda para afiadir tu robot
y sigue las instrucciones en pantalla para configurar la red. Introduce el nombre y la contrasefia de la red wifi, y
usa la aplicacion para generar un cédigo QR. Mantén el codigo a 15 cm de la cdmara del robot para escanearlo.

ar que tenga suficiente energia
ate de que el router no esté

a. Coloca el robot en la estacion de carga durante la configuracion par.
b. Aseglrate de operar en un area con sefial wifi fuerte, e do obstéculos como paredes o pisos, y aseg
demasiado lejos para evitar que la aplicacién se congele o desconecte.

Especificaciones técnicas

Nombre del producto EBO Air 2 Companion Robot
Modelo del producto EBO Air2
Fuente de alimentacién 5V==2A
Cémara Gran angular de 137°, compatible con visién nocturna
Resolucion 2K
Bateria 2450mAh
Expansion de memoria compatible De 16 GB a 256 GB
Método de recarga Recarga automatica por infrarrojos
Formatos de archivo MP4,JPG
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Declaracion legal

1. Lee este documento detenidamente antes de usar el producto y consérvalo para futuras consultas.

2. Las ilustraciones y descripciones incluidas son solo de referencia. El producto real puede diferir. Para
especificaciones detalladas, consulta los documentos técnicos relevantes o al vendedor.

3. La capacidad de almacenamiento y los indicadores de rendimiento técnico mencionados son valores
nominales. Los datos reales pueden variar segtin el entornoy la configuracién.

4. Si se utilizan otros productos o software, la compatibilidad y legalidad son responsabilidad del usuario.

5. Nada en este documento modifica la politica de garantia de productos de Enabot.

6. Este producto no esta disefiado para aplicaciones de soporte vital ni para trasplantes de 6rganos. En tales
casos, un fallo del producto podria causar lesiones personales o la muerte.

7. No se permite copiar, transcribir, eliminar, compilar, almacenar, transmitir ni traducir este documento sin la

autorizacién de Enabot.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Przed uzyciem tego produktu nalezy uwaznie zapoznaé sie z ponizszymi instrukcjami dotyczacymi bezpieczenstwa i
postepowac zgodnie z ogdlnymi srodkami ostroznosci, aby zapewni¢ optymalne dziatanie i bezpieczna obstuge
urzadzenia.

1. Tylko autoryzowani technicy moga dokonywa¢ demontazu lub naprawy produktu. Nie prébuj go samodzielnie
demontowac¢ ani serwisowac.

2. Przed pierwszym uzyciem zdejmij folie ochronna z urzadzenia, aby zapewni¢ jego prawidtowe dziatanie.

3. Aby zapobiec upadkom i potencjalnym uszkodzeniom, nie ustawiaj robota na wysokich lub niestabilnych
powierzchniach (takich jak stoty, stoliki kawowe lub szafki telewizyjne).

4. Nie uzywaj produktu w poblizu otwartego ognia, delikatnych przedmiotdw lub miejsc, w ktérych znajduja sie
tatwopalne przedmioty.

5. Nie rzucaj ani nie kop robota.

6. Unikaj uzywania robota na mokrych lub sliskich podtogach, np. wtazience lub toalecie.

7. Uzywaj produktu tylko w srodowisku o temperaturze od -10°C do 40°C.

8. Aby uzyska¢ optymalne wyniki, upewnij sie, ze na obszarze roboczym jest dostepny stabilny sygnat sieci Wi-Fi.

9. Unikaj nadmiernego zginania przewodéw i umieszczania cigzkich lub ostrych przedmiotéw na urzadzeniu.

10. Trzymaj przewody poza zasiegiem zwierzat domowych, aby zapobiec ich zuciu lub gryzieniu, co mogtoby stanowi¢
zagrozenie dla bezpieczeristwa.

11. Kazda czynnos¢ niezgodna z instrukcja obstugi moze spowodowac¢ uszkodzenie produktu.

12. Nie zanurzaj produktu w wodzie ani nie wystawiaj go na dziatanie wilgoci. Utrzymuj urzadzenie suche przez caly czas.
13. Uzywaj wytacznie oryginalnej baterii i unikaj zastepowania jej niekompatybilnymi bateriami, aby zapobiec ryzyku
zwarcia, pozaru lub eksplozji. Surowo zabrania sie demontazu, podgrzewania lub uderzania baterii. W przypadku
wystapienia nieprawidtowosci (np. wybrzuszenie, dym), natychmiast wytacz urzadzenie i oddal sie. Zuzyte baterie
nalezy utylizowac zgodnie z przepisami dotyczacymi ochrony srodowiska. Unikaj uzywania lub przechowywania w
warunkach wysokiej temperatury lub niskiego cisnienia na duzych wysokosciach, aby unikna¢ pogorszenia wydajnosci.

Zawartosé opakowania
&

Robot EBO Air 2 Stacja tadujaca tadowarka Przyrzad do Instrukcja obstugi
wiaczania zasilania/
resetowania

Opis produktu

1. Robot EBO Air 2

Kamera Mikrofon

Lampka stanu/ekspresji Port Rozszerzen

Laser na podczerwien Gniazdo na karte SD

Obszar czujnika optycznego Gtosnik

Uwaga: Mozesz zakupi¢ akcesoria z piérami na oficjalnej
, stronie i whozy¢ je do portu roz en lub samodzielnie
"""""""" Modut kétek dostosowac¢ rozszerzenia na jego podstawie

B | S SO Przycisk resetowania

S | R LI Pasek tadujacy

----- T feeeeeeeeee Sruba blokujaca kotka
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2. Stacja fadujaca

Lampka stanu fadowania

Obszar emisji podczerwieni Naklejka

antyposlizgowa

Sprezyny tadujace Bezpieczne

gniazdo na kabel

Instrukcja obstugi robota

1. Wiaczanie/wytaczanie robota:

Za pomoca dotaczonego przyrzadu nacisnij i przytrzymaj przez okoto 2 sekundy przycisk zasilania/resetowania
(znajdujacy sie na spodzie), aby WLACZYC robota. Robot wyemituje dzwiek wskazujacy, ze zostat wiaczony.

b. Za pomoca dofaczonego przyrzadu nacisnij dwa razy przycisk zasilania/resetowania (znajdujacy sie na spodzie),
aby WYtACZYC robota. Lampka stanu/ekspresji zgasnie, gdy robot zostanie wytaczony.

2. Resetowanie:

Za pomoca dotaczonego przyrzadu nacisnij i przytrzymaj przez ponad 5 sekund przycisk zasilania/resetowania
(znajdujacy sie na spodzie robota). Robot wyemituje dzwiek wskazujacy, ze resetowanie zostato pomyslnie
zakorczone.

UWAGA: zresetowanie robota nie powoduje usuniecia danych z karty SD. Aby sformatowac karte SD, uzyj aplikacji

3. Konserwacja i srodki ostroznosci
a. Nalezy co 1-2 tygodnie czysci¢ wszelkie wiosy lub zanieczyszczenia z modutdw kot W razie potrzeby uzyj
szerokiego konca przyrzadu do wiaczania zasilania/resetowania, aby poluzowa¢ lub dokreci¢ sruby blokujace kétka.

b. Aby zapobiec upadkom i potencjalnym uszkodzeniom podczas pracy lub automatycznego tadowania, nie ustawiaj
robota na znajdujacych sie wysoko powierzchniach, takich jak szafki telewizyjne, stoty kawowe czy biurka.

c. Trzymaj robota z dala od tazienek lub innych mokrych srodowisk. Istnieje ryzyko wpadniecia do wody (np. toalety), co
moze spowodowaé znaczne szkody.
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Instrukcje dotyczace stacji tadujacej

1. Zamocuj kabel zasilajacy w gniezdzie wyréwnujacym kabel na podstawie, aby upewni¢ sig, ze nie ma odstepu,
gdy stacja tadujaca jest umieszczona stabilnie na podtozu.

® @

2. Zdejmij przezroczysta folie ochronna z antyposlizgowej warstwy klejacej na spodzie podstawy. Umies¢ stacje
tadujaca przy scianie, upewniajac sie, ze tyt jest wyrdwnany ze ciana, a podstawa lezy ptasko na podtozu.

3. Jesli stacja tadujaca jest WYLACZONA, lampka pozostanie wytaczona. Jesli stacja tadujaca jest WeACZONA, a
robot nie znajduje sie na stacji tadujacej, lampka bedzie $wieci¢ ciaglym $wiattem zielonym. Jesli stacja tadujaca
jest WLACZONA, a robot znajduje sie na stacji tadujacej, lampka bedzie swiecié¢ ciagtym swiattem czerwonym.

4. Dbaj o to, aby nie byto zadnych przeszkdd na obszarze 1,5 m z przodu i 1,0 m z innych stron stacji tadujacej.
Dzigki temu robot bedzie mdgttatwo wraca¢ do stacji tadujacej.

5. Podczas tadowania robota mozna sprawdzi¢ stan natadowania, korzystajac z lampki stanu/ekspresji robota lub
aplikacji.

, aby robot szybko
pnie nacisnij pr

tadujacej, za pomoca aplikacji poprowadz go na otwarty obszar okoto 2 metry

k autom go fadowania
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Instrukcje taczenia sie z siecia

« o

1. Po wiaczeniu robota lampka stanu/ekspresji “ %= zacznie migac, wskazujac, ze wiaczony jest tryb parowania
za pomoca kodu QR.

2. Zainstaluj aplikacje Yibao Robot. Otwérz aplikacje, a nastepnie kliknij “+ ” w lewym gérnym rogu, aby doda¢
robota, i postepuj zgodnie z instrukcjami wyéwietlanymi na ekranie w celu przygotowania robota do konfiguracji
sieci. Podaj prawidtowa nazwe sieci Wi-Fi i hasto oraz upewnij sig, ze router jest potaczony z internetem. Gdy
aplikacja wygeneruje kod QR, umies¢ go w odlegtosci okoto 15 cm od kamery robota, aby zeskanowaé kod.

3. Poczekaj, az robot wyemituje dzwiek potwierdzajacy sparowanie. W aplikacji wyswietli sie komunikat
informujacy, ze robot zostat potaczony z siecia.

W vki

a. Umies¢ robota ne

$¢, ze zasilanie bedzie

ji tadujacej podczas &

jace

a sie z siecia, aby mie¢

b. Upewnij sie, ze robot dziata w zasiegu silneg gnatt Unikaj prze: akich jak ciany lub podtogi i upewnij sie, ze router nie
znajduje sie zbyt daleko, aby zapo wieszeniu lub roztaczeniu aplikacji
Specyfikacja techniczna

Nazwa produktu EBO Air 2 Companion Robot

Model produktu EBO Air2

Zasilanie 5V===2A

Kamera 137° z obstugg noktowizji

Rozdzielczosé¢ 2K

Bateria 2450 mAh

Mozliwosé¢ rozbudowy pamieci 16-256 GB

Metoda fadowania Automatyczne tadowanie na podczerwien

Formaty plikow MP4, JPG
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Oswiadczenie prawne

1. Przed uzyciem nalezy doktadnie zapoznaé¢ sie z tym dokumentem i zachowa¢ go do wgladu w przysztosci.

2. llustracje i opisy zawarte w tym dokumencie maja charakter wytacznie pogladowy. Rzeczywisty produkt moze
sie rézni¢ od przedstawionego. Szczegbtowe dane techniczne i konfiguracje mozna znalez¢ w odpowiednich
dokumentach specyfikacji lub uzyska¢ od sprzedawcy.

3. Podana pojemnos¢ pamieci i techniczne wskazniki wydajnosci sa wartosciami znamionowymi. Rzeczywiste
dane moga sie rozni¢ ze wzgledu na czynniki takie jak srodowisko pracy i ustawienia.

4. Jesli uzywane sg inne produkty lub oprogramowanie, za ich zgodnos¢ i legalnos¢ odpowiada uzytkownik.

5. Zadne z postanowien tego dokumentu nie zmienia zasad gwarancji na produkt Enabot.

6. Ten produkt nie jest przeznaczony do transplantacji narzadéw ani do innych zastosowan w systemach
podtrzymywania zycia. W takich zastosowaniach awaria produktu moze spowodowac¢ obrazenia ciata lub $mier¢.
7. Zabronione jest kopiowanie, transkrybowanie, usuwanie, kompilowanie, przechowywanie, przesytanie lub

ttumaczenie tego dokumentu bez zgody firmy Enabot.
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FCC Warning

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause harmful interference, and

(2) this device must accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.
Any Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void the
user's authority to operate the equipment.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device, pursuant
to part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful
interference in a residential installation. This equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy
and, if not installed and used in accordance with the instructions, may cause harmful interference to radio
communications. However, there is no guarantee that interference will not occur in a particular installation. If
this equipment does cause harmful interference to radio or television reception, which can be determined by
turning the equipment off and on, the user is encouraged to try to correct the interference by one or more of the
following measures:

-Reorient or relocate the receiving antenna.

-Increase the separation between the equipment and receiver.

-Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.
-Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment. This
equipment should be installed and operated with minimum distance 20cm between the radiator and your body.

NB Warning

This product complies with the radio interference requirements of the European Community.

Product name: EBO Air 2 Companion Robot

Product model: EBO Air 2

Manufacturer: Fuzhi Technology (Shenzhen) Co., Ltd.

Address: Room 302, Building 10, Qianhai E-Hub , Shenzhen , Guangdong , China.

Power: 5V ===2A

Frequency Range: 2412MHz to 2472MHz;5180MHz to 5240MHz;5260MHz to 5320MHz

Max. output Power: 2412MHz to 2472MHz:19.74 dBm; 5180MHz to 5240MHz:17.82dBm; 5260MHz to
5320MHz:18.24 dBm.

SIMPLIFIED EU DECLARATION OF CONFORMITY

The simplified EU declaration of conformity referred to in Article 10(9) shall be provided as follows:
Hereby, WeHome Technology Company Limited declares that the radio equipment type EBO Air 2 is in
compliance with Directive 2014/53/EU,

and this product is allowed to be used in all EU member states.

The full text of the EU declaration of conformity is available at the following.

This product can be used across EU member states.

This equipment should be installed and operated with minimum distance 20cm between the radiator and your
body.

BATTERY Warning:

CAUTION:RISK OF EXPLOSION IF BATTERY IS REPLACED BY AN INCORRECT TYPE.
DISPOSE OF USED BATTERIES ACCORDING TO THE INSTRUCTIONS
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Laser Safety Information

CLASS 1 LASER PRODUCT

CONSUMER LASER PRODUCT

IEC 60825-1:2014;EN 60825-1:2014+A11:2021; EN 50689:2021
(Stated in specification)
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Social Media

Instogran [ > ]
YouTube
@enabot_official @enabot

For General Questions: ebo@enabot.com

For Technical Support: support@enabot.com
For Business : sales@enabot.com

For Marketing : marketing@enabot.com
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TikTok

@enabot_official

0

@enabot




