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Dreame L40 Ultra AE

Robot sprzatajacy
Instrukcja obstugi

llustracje zawarte w niniejszej instrukcji majg charakter wytgcznie pogladowy. Prosze kierowac sie rzeczywistym wyglagdem produktu.

DREAME




Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Celem niedopuszczenia do porazenia prgdem elektrycznym, pozaru lub obrazen spowodowanych
niewtasciwym uzytkowaniem urzadzenia, przed jego uzyciem nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig
obstugi oraz zachowac¢ jg na wypadek koniecznos$ci skorzystania z niej w przysztosci.

Ograniczenia uzytkowania

* Z niniejszego urzadzenia nie powinny korzysta¢ dzieci w wieku ponizej 8 lat ani osoby o ograniczonych
mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub intelektualnych, ani osoby o niewystarczajgcym
doswiadczeniu lub wiedzy, chyba ze znajdujg sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci
pozostajgce bez nadzoru nie mogg czyscic¢ urzagdzenia ani dokonywac czynnosci konserwacyjnych.

* Urzadzenie nalezy uzywac tylko wraz z modutem zasilania, z nim dostarczanym.

* To urzadzenie zawiera baterie, ktére mogg by¢ wymieniane tylko przez personel o odpowiednich
umiejetnosciach.

* Uprzatnij teren, ktéry ma by¢ czyszczony. Nie wolno zezwalac, by dzieci uzywaty urzadzenia do zabawy.
Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta domowe pozostawaty w bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego
pracy.

* Nie instaluj, nie taduj ani nie uzywaj urzagdzenia w tazienkach ani wokot basendw.

* Niniejszy urzadzenie przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtég w warunkach domowych. Nie
nalezy z niego korzystac¢ na wolnym powietrzu, do czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w
obiektach komercyjnych lub przemystowych.

* Upewnij sig, czy urzadzenie dziata poprawnie we wtasciwym otoczeniu. W przeciwnym razie nie uzywaj
urzadzenia.



Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Jezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastgpi¢ specjalnym przewodem lub zespotem
dostepnym u producenta, lub u jego przedstawiciela serwisowego.

Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu, bez bariery ochronnej.
Nie ustawiaj robota kotami do géry. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota ani zderzaka w
charakterze uchwytu.

Nie uzywaj robota w temperaturze otoczenia powyzej 40 °C ani ponizej 0 °C ani na podtodze z
rozlanymi cieczami bgdz substancjami lepkimi.

Aby unikng¢ uszkodzenia lub szkéd wskutek wtdczenia, usun wszelkie luzne przedmioty z podtogi, usun
kable i przewody zasilajgce z drogi, zanim uruchomisz urzadzenie.

Usun wrazliwe lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie robota oraz ich
uszkodzeniu.

Wrtosy, palce i inne czesci ciata trzymaj z dala od otworu ssacego robota.

Narzedzie do sprzatania nalezy przechowywac¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Nie uzywaj urzadzenia w pomieszczeniu, gdzie przebywa $pigce niemowle lub dziecko.

Dzieci, zwierzagt domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie, bez wzgledu na to, czy jest
on nieruchomy, czy sie porusza.

Srodki czyszczace nalezy przechowywaé w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Uzywaj tylko oficjalnie zaaprobowany detergent. Nie dodawaj zadnej cieczy, jak alkohol lub Srodek
dezynfekcyjny.

Nie uzywaj robota do sprzatania palacych sie przedmiotéw. Nie uzywaj robota do zbierania cieczy
zapalnych ani palnych, zracych cieczy, nierozcienczonych kwaséw ani rozpuszczalnikow.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie uzywaj urzadzenia do zbierania przedmiotéw
takich, jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne, ktére mogtyby zatka¢ urzadzenie.

Wityczke nalezy wyjac z gniazdka elektrycznego przed czyszczeniem lub serwisowaniem urzadzenia.
Nie wycieraj robota ani stacji bazowej mokrg Scierka ani nie zmywaj zadng cieczg. Po wyczyszczeniu
wszystkich elementéw, ktére mozna umy¢, przed ich ponownym zamontowaniem i uzyciem nalezy je
doktadnie wysuszyc¢.

Uzywaj to urzadzenie zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji obstugi. Uzytkownicy ponoszg
odpowiedzialnos$¢ za wszelkie straty lub uszkodzenia wynikte z nieprawidtowego uzycia urzadzenia.

Baterie i tadowanie

Nie uzywaj akumulatora ani stacji dokujgcej innych producentéw. Robot moze by¢ uzywany tylko ze
stacjg bazowg modelu RCLEO405/RCLE0405-1/RCLE0405-2.

Nie probuj na wtasng reke demontowadé, naprawia¢ ani modyfikowac akumulatora lub stacji bazowej.
Nie ustawiaj stacji bazowej w poblizu zrédta ciepta.

Nie uzywaj mokrej $ciereczki ani mokrych rgk do czyszczenia stykdéw tadowania stacji bazowej.
Zuzytych akumulatoréw nie likwiduj w sposdb nieodpowiedni. Niepotrzebne akumulatory nalezy poddad
utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

W razie uszkodzenia lub zerwania kabla zasilania zaprzestan niezwtocznie uzywania wyrobu i skontaktuj
sie z serwisem posprzedaznym.

Upewnij sie, czy robot jest wytgczony na czas transportu, w miare mozliwosci przechowywany w
oryginalnym opakowaniu.



Informacje dotyczace bezpieczenstwa

» Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, w petni nataduj go, wytgcz i zt6z w chtodnym,
suchym miejscu. Akumulator nalezy natadowac przynajmniej raz na 3 miesigce, dzigki czemu nie
dopusci sie do jego nadmiernego roztadowania.

Informacja o bezpieczenstwie laserowym

* Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 dla
produktow laserowych Klasy 1. Promienia laserowego nie wolno kierowac bezposrednio w strone oczu.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1

KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY

EN 50689:2021

ﬁ Wytacznie do uzytku w pomieszczeniach zamknietych

Zapoznaj sie z trescig instrukcji obstugi

@ Opis urzadzenia

Robot

1.

5 Przycisk czyszczenia punktowego

Wciénij, aby rozpoczaé czyszczenie punktowe

2.

Przycisk Zasilania / Czyszczenia

Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtaczy¢
lub wytaczy¢

Wciénij, aby rozpocza¢ czyszczenie po witgczeniu
robota

. (O Przycisk dokowania

Wciénij, aby odestac robot do stacji bazowej
Weisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
dezaktywowac Blokade rodzicielskg

Wskaznik stanu przycisku

Ciagty biaty: czyszczenie lub sprzatanie
zakonczone

Migajacy pomararniczowy: Btad

Ciggty pomaranczowy: Oczekiwanie przy
niskim poziomie natadowania akumulatora lub
wstrzymanie przy niskim poziomie natadowania
akumulatora

Uwaga:

o NO OB~

Podczas gdy robot sprzata lub powraca do tadowania,
nacisniecie dowolnego przycisku na robocie powoduje
wstrzymanie jego dziatania.

Blokade rodzicielskg mozna wtaczy¢/wytaczy¢ w aplikacji

Dreamehome.

. Mikrofon
. Pokrywa LDS
. Czujnik dalmierza laserowego (LDS)

Zderzak

. Okno zderzaka

9. Dwauliniowe czujniki laserowe 3D

10. Lampka pomocnicza LED

11. Kamera Al IR

12. Kamera Al HD

13. Pokrywa

14. Odpowietrznik samooprézniania

15. Styki tadowania

16. Wlot automatycznego uzupetniania wody
17. Ztacza

18. Przycisk Reset

Wecisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
przywréci¢ ustawienia fabryczne
19.Wskaznik Wi-Fi

20. Czujnik krawedzi

21. Czujniki klifu

22. Czujnik dywanu

23. Szczotka boczna

24. Szczotka gtdwna

25. Koto gtéwne

26. Zespot przedtuzacza mopa

27. Kétko wielokierunkowe

28. Ostona szczotki

29. Koto gtéwne

30. Zaciski ostony szczotki

31. Otwory montazowe uchwytu podktadki mopa

Rys. A-1

Pojemnik na kurz

1. Filtr

2. Uchwyt filtra

3. Zatrzask pokrywy pojemnika na kurz
4. Zatrzask pojemnika na kurz

5. Pokrywa pojemnika na kurz

6. Wyloty automatycznego odpowietrzania
Rys. A-2

Zespot mopa

1. Miejsce mocowania podktadki mopa
2. Uchwyt podktadki mopa
3. Podktadka mopa

Rys. A-3

Stacja bazowa

. Pokrywa

. Zbiornik na brudna wode

. Zbiornik na czystg wode

. Pokrywa zbiornika na kurz

Tarka

. Ptytka rozszerzajaca rampe

Zbiornik na brudng wode

. Zacisk zbiornika na wode

. Kulka ptywajaca

10. Zbiornik na czystg wode

11. Zacisk zbiornika na wode

12. Rura wodna

13. Filtr

14. Ptywak

15. Automatyczny dozownik detergentu
16. Filtr

17. Obszar sygnalizacji

18. Wyloty automatycznego odpowietrzania
19.Wskaznik stanu

» Ciagty biaty: stacja bazowa jest podtgczona do
zasilania
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 Ciggty pomaranczowy: stacja bazowa ma btad

20. Szczelina worka na kurz

21. Styki tadowania

22. Wylot automatycznego dodawania wody

23. Szczelina zastrzezona do podtgczania zestawu
przytaczeniowego do auto-uzupetniania wody i
jej oproézniania

24. Gniazdo zasilania

25. Szczelina do magazynowania kabla zasilajgcego

Uwaga: Zestaw do podtgczania wody stuzgcy do

automatycznego uzupetniania i oprézniania wymaga

osobnego zakupu. (Dostepne tylko w okreslonych regionach)

Rys. A-4

® Przygotowanie domu

* Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty
niestabilne, kruche, cenne lub niebezpieczne, a
kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i ostre
uporzadkuj, aby unikngé¢ zaplatania, porysowania
lub uderzenia o robota i spowodowania strat.
Przed sprzataniem ustaw bariere fizyczng na
krawedzi schodéw, aby zapewni¢ bezproblemowe
dziatanie robota.

Otwérz drzwi pomieszczenia do sprzatania i
ustaw meble we wtasciwym miejscu, aby zostawi¢
wiecej przestrzeni.

Aby uchronic¢ robota przed nierozpoznanymi
miejscami wymagajacymi sprzatania, nie stawaj
przed nim, przed progiem, korytarzem lub waskimi
miejscami.

Uwaga:

Uruchamiajac robot po raz pierwszy $ledz go wokét
podczas sprzatania, aby na czas usuwac¢ ewentualne
przeszkody.

Lampka pomocnicza LED zapewnia pomocnicze
o$wietlenie w zacienionym otoczeniu.

Nie odkurzaj twardych przedmiotéw, jak kamienie, kulki
stalowe i czedci zabawek ani twardych przedmiotéw, jak
gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w przeciwnym razie
moze dojé¢ do porysowania podtoza.

@ Przed uzyciem

1. Ustaw stacje bazowa i podtacz do gniazdka
elektrycznego

Stacje bazowa ustaw w miejscu mozliwie najbardziej

otwartym , z dobrym sygnatem Wi-Fi. Wokét urzadzenia

pozostaw wystarczajgco duzo miejsca, jak przedstawiono

na ilustracji, a zacienionego obszaru usun wszystkie

przedmioty. Nastepnie wt6z przewdd zasilajacy do stacji

bazowej i wetknij wtyczke do gniazdka.

Uwaga:

Pewnie wtéz przewod do géry, az kontrolka sie zaswieci.

Upewnij sie, czy zaden obiekt nie bedzie blokowac¢ obszaru

sygnalizacyjnego.

Aby zapobiec zamoczeniu podtég drewnianych lub

dywandw, zalecane jest umieszczanie stacji bazowej na

ptytkach ceramicznych lub marmurowych.

2. Zainstaluj ptytke przedtuzajaca rampy

3. Usun zabezpieczenie robota i zainstaluj szczotke
boczng oraz zespét mopa

Uwaga: Zainstaluj szczotke boczna, az kliknie na wtasciwym

miejscu.

4. Podtacz robot do stacji bazowej

Chcac wytaczy¢ robota, weiénij przycisk zasilania
na robocie na 3 sekundy. Umieé¢ robota w stacji
bazowej z zespotem mopa zwréconym w kierunku
tarki. Wéwczas ustyszysz instrukcje gtosowa, gdy
robot pomyslnie potaczy sie ze stacjg bazowa.

Po tym, jak robot zostanie w petni natadowany,
lampki statusu w robocie i stacji bazowej pozostang
zapalone przez 10 minut i $ciemnieja.

Uwaga: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego
pierwszym uzyciem. Gdy robot nie moze by¢ wtgczony po
wyczerpaniu sig baterii, recznie potgcz go ze stacjg bazowg i
nataduj.

5. Dodaj roztwér czyszczacy.

(1) Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz, po czym wyjmij
automatyczny dozownik

$rodka czyszczacego.

(2) Otworz gorng pokrywe komory i dodaj roztwér czyszczacy.
(3) Zamknij pokrywe komory, wtéz jg z powrotem do

stacji bazowej i ponownie zat6z pojemnik na kurz. Srodek
czyszczacy bedzie dodawany automatycznie podczas pracy.
Uwaga:

Automatyczny zbiornik na detergent mozna napetni¢
$rodkiem czyszczacym. Nie nalezy stosowac¢ zadnego
innego $rodka, niz zalecany przez producenta, gdyz grozi
to niewtasciwym dziataniem urzadzenia.

Zainstaluj automatyczny dozownik $rodka czyszczacego, az
sie zablokuje we wtasciwym miejscu.

6. Dolej wody do zbiornika na czysta wode

Wyjmij zbiornik na czystg wode ze stacji bazowej i napetnij
go czysta woda. Nastepnie zainstaluj go na powrét w stacji
bazowej.

Uwaga: Nie dodawaj goracej wody do zbiornika, gdyz moze
to spowodowac jego odksztatcenie.

Rys. C1- Rys. C6

® taczenie z aplikacja
Dreamehome

1. Pobieranie aplikacji Dreamehome

Zeskanuj kod QR na robocie lub wyszukaj
,Dreamehome” w sklepie aplikacji, aby jg pobra¢ i
zainstalowac.

Uwaga:

Obstugiwane jest tylko sie¢ Wi-Fi 2,4 GHz.

Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu
aplikacyjnym faktyczne operacje moga odbiega¢ od
instrukcji w tym podreczniku. Stosuj sie do instrukcji w

oparciu o biezaca wersje aplikacji.
2. Dodaj urzadzenie
Otwérz aplikacje Dreamehome, dotknij opcji
,Zeskanuj kod QR, aby sie potaczy¢”, po czym
ponownie zeskanuj ten sam kod QR na robocie,
co umozliwi dodanie urzadzenia. Stosuj sie do
wyswietlanych instrukcji, aby ukonczyé potaczenie
Wi-Fi.
Uwaga:
« Celem zresetowania potaczenia Wi-Fi powtdrz etap 2,
a nastepnie postepuj zgodnie z poleceniami i dokoncz

nawigzywanie potgczenia Wi-Fi.

Chcac odtaczy¢ urzadzenie od sieci Wi-Fi, wcisnij przycisk
Reset na robocie na 3 sekundy.

@ Wskaznik Wi-Fi

* Miga powoli: nalezy potaczy¢

* Miga szybko: taczenie

* Wt.: Potagczony

@ Kod QR

@ Uzytkowanie

Wtaczanie/wytaczanie

Chcac wiaczyé robota, wcisnij przycisk zasilania na
robocie na 3 sekundy. Wskaznik zasilania powinien
podswietli¢ sie. Umieé¢ robota na stacji bazowej,
powinien on wtgczy¢ sig¢ automatycznie i rozpoczaé
tadowanie. Chcac wytaczyc¢ robota, odsun go od
stacji bazowej i wcisnij przycisk zasilania na 3
sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy stosuj sie
do instrukcji w aplikacji, aby szybko utworzyé mape.
Robot rozpocznie mapowanie bez czyszczenia. Gdy
robot powrdci do stacji bazowej, proces mapowania
jest zakonczony, a mapa zostanie automatycznie
zapisana.

Pauza/us$pienie

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby
go spauzowac. Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz
10 minut, automatycznie wchodzi w tryb uspienia.
Sygnalizator zasilania i tadowania wytaczg sie.
Wcisnij dowolny przycisk w robocie badz uzyj
aplikacji, aby go obudzi¢.

Uwaga:

« Robot wytaczy sie automatycznie, jezeli zostanie

pozostawiony w trybie uspienia dtuzej niz przez 12 godzin.

o Jezeli robot jest wstrzymany i umieszczony w stacji
bazowej, proces biezgcego czyszczenia zostanie
zakornczony.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot
automatycznie powrdéci do stacji bazowej w celu
tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu, robot wznowi niedokoriczone zadania
czyszczenia.

Tryb Nie przeszkadzaé (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb Nie Przeszkadzac
(DND), nie wznowi sprzatania, a kontrolka zasilania
zgasnie. Tryb DND jest domyslnie dezaktywowany
w fabryce. Mozesz uzy¢ aplikacji do aktywacji trybu
DND lub zmodyfikowac okres DND. Domyslnie okres
DND trwa od godziny 22:00 do 08:00.

Uwaga:

« Planowe zadania czyszczenia bedg wykonywane na czas w

okresie DND.
« Robot wznowi sprzatanie po uptywie okresu DND.

Czyszczenie punktowe

Gdy robot znajduje sie w trybie oczekiwania,
krétkotrwale nacisnij przycisk C J ,co spowoduje
wtaczenie trybu czyszczenia punktowego. W tym
trybie robot czy$ci kwadratowy obszar o wymiarach
1,5 x 1,56 metra wokét siebie, a po zakonczeniu
czyszczenia punktowego powraca do punktu

poczatkowego.



Ponowne uruchamianie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie bedzie
mozna go wytaczyé, wytgcz go wciskajac przycisk
zasilania na 10 sekund. Nastepnie wci$nij przycisk
zasilania na 3 sekundy, co spowoduje wtgczenie
robota.

Odkurzanie i mopowanie

Uwaga: Uzywajac zespét mopa po raz pierwszy robot
wykonuje domyslnie zadanie ,Odkurzanie i mopowanie”.

1. Rozpoczecie czyszczenia

W celu uruchomienia robota ze stacji bazowej naci$nij przycisk
zasilania na robocie lub postuz sie aplikacja. Nastepnie robot
zaplanuje optymalng trase czyszczenia i wykona to zadanie w
oparciu o stworzong mape.

Uwaga:

» Aby zapewni¢ tatwy powrdt robota do stacji bazowej
po czyszczeniu, zaleca sig jego uruchamianie ze stacji
bazowej.

Podktadki mopa bedg czyszczone przed rozpoczeciem
mopowania przez robota, czekaj cierpliwie.

Podczas pracy nie poruszaj stacjg bazowa, zbiornikiem na
czystg wode, zbiornikiem na brudng wode ani tarka.
Mycie gorgca wodg moze by¢ aktywowane w aplikacji
dla naktadki mopa i zadan mycia podstawy tarki, ktére
majg zastosowanie do wszystkich trybéw. Aby zapobiec
oparzeniu, nie dotykaj wylotu wody, gdy funkcja jest
wigczona.

2. Automatyczne pranie mopa

Podczas sprzatania robot bedzie automatycznie
powracac do stacji bazowej, aby wyprac $cierki
mopa w oparciu o czestotliwos¢ jej uzycia okreslong

w aplikacji. Stacja bazowa automatycznie uzupetni
woda zbiornik robota i ten wznowi sprzatanie.
Uwaga: Jezeli robot powraca do stacji bazowej w celu mycia

$cierki mopa podczas sprzatanie, stacja automatycznie
opréznia pojemnik na kurz.

3. Automatyczne opréznianie pojemnika na kurz
oraz pranie i suszenie naktadki mopa

Gdy robot zakonczy zadanie czyszczenia i powrdci

do stacji bazowej celem tadowania, stacja

automatycznie podejmie oprdznianie pojemnika na

kurz, a nastepnie czyszczenie i suszenie podktadek

mopa.

Uwaga:

« Jezeli funkcja auto-oprézniania jest wytagczona w aplikacji,
stacja bazowa nie bedzie automatycznie opréznia¢

pojemnika na kurz.
Stacja bazowa bedzie opréznia¢ pojemnik na kurz z

czestotliwoscia ustawiong w aplikacji.
4. Wyczy$¢ zbiornik na brudng wode

Gdy robot zakonczy zadanie, umyj pojemnik z
uzywang woda, aby unikngé powstawania zapachu.

Mopowanie po odkurzaniu

Aktywuj funkcje mopowania po odkurzaniu, a robot
automatycznie uniesie zesp6t mopa, aby odkurzac
podtoge. Zakonczywszy odkurzanie robot powrdci,
aby oproézni¢ pojemnik na kurz, nastepnie uruchomi
mopowanie automatycznie obnizywszy zesp6t mopa.

Tylko odkurzanie

Aktywuj funkcje odkurzania w aplikacji, a robot

automatycznie uniesie zespét mopa i rozpocznie
odkurzanie podtogi.

Tylko mopowanie

Aktywuj funkcje mopowania w aplikacji, a robot
sprawdzi, czy jest zainstalowany zespét mopa. Jezeli
nie, zainstaluj recznie zespét mopa, robot wtedy
automatycznie rozpocznie mopowanie.

® Rutynowa konserwacja

Czesci

Aby utrzymad robot w dobrym stanie, zaleca sig sprawdzanie uzytkowania akcesoriéow w aplikacji lub nastepujacej tabeli w kwestii planowej konserwacji.

Czesé

Czestotliwosé
konserwacji

Okres wymiany

Czesé

Czestotliwosé
konserwacji

Okres wymiany

Zbiornik na brudna wode

Po kazdym uzyciu

Zbiornik na czystg wode

Szczotka gtéwna

Filtr pojemnika na kurz

Szczotka boczna

Raz na 2 tygodnie

Dwuliniowe czujniki
laserowe 3D

Co 6 do 12 miesigcy

Czujnik dywanu

Co 3 do 6 miesiecy

Czujniki klifu

Okno zderzaka

Kétko wielokierunkowe

Czujnik krawedzi

Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

Raz na miesigc

Podktadka mopa

Uchwyt podktadki mopa / Zderzak
Tarka Co 2 miesiace / Wlot automatycznego
Obszar sygnalizacyjny uzupetniania wody robota
stacji bazowej Dno robota
Styki tadowania Pojemnik na kurz Czysc w miare
potrzeby

Wyloty automatycznego

v y- . . yezneg . Worek na kurz Co 2 do 4 miesiecy
odpowietrzania Raz na miesigc / /

Co 1 do 3 miesiecy

Uwaga: Czestotliwos$¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W razie wystgpienia
wyjatku ze wzgledu na szczegélne okolicznosci, czesci nalezy wymienic.




Podstawa tarki

Stacja bazowa bedzie dokonywac¢ automatycznego
czyszczenia tarki za kazdym razem, gdy czyszczone
sg podktadki mopa. W kwestii gtebokiego
czyszczenia, patrz ponizsze czynnosci.

1. Aktywuj funkcje czyszczenia podstawy tarki
w aplikacji, robot opusci stacje bazowa
automatycznie. Wyjmij tarke i odczekaj, az woda
napetni jej podstawe.

2. Do wyczyszczenia podstawy tarki uzyj
odpowiedniego narzedzia. Po chwili stacja bazowa
automatycznie wypompuje uzytg wode. Nastepnie
wytrzyj podstawe tarki miekka i suchg $ciereczka.

3. Odwrdéé tarke, wyjmij pokrywe watka i z kolei
watek, nastepnie wyciagnij jego zatyczki koricowe.

Uwaga:

* Jezeli pokrywa watka jest zablokowana przez

wycieraczki po obu stronach tarki, obro¢ watek, i

przesun je na bok.

Pokrywe watka mozna zdjg¢ za pomoca

odpowiedniego narzedzia.

4. Usun wtosy zaplatane w watek, a nastepnie
ponownie zt6z czeéci zgodnie z odpowiednimi
oznaczeniami kolorystycznymi.

5. Przeptucz tarke czystg woda, wytrzyj do czysta
i wtéz jg z powrotem w stacje bazowa w dét w
sposoéb nachylony.

6. Postuz sie aplikacja lub krotkotrwale nacisnij
przycisk (O na robocie, co spowoduje jego powrot
do stacji bazowe;.

Uwaga: Podczas sprzatania nie nalezy wydawac robotowi
polecen powrotu do stacji bazowej.

Rys. F-1
Worek na kurz

1. Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz i wyrzu¢ worek.
Uwaga: Pociagnigcie do géry za uchwyt uszczelni worek na
kurz, aby zapobiec przypadkowemu wypadaniu jego i $mieci.

2. Kurz i $mieci z filtra usuwaj suchg $ciereczka.
3. Zainstaluj nowy worek na kurz.

4. Zainstaluj na powrdt pokrywe zbiornika.
Rys. F-2

Zbiornik na brudng wode
1. Wyjmij zbiornik na brudna wode, otwérz pokrywe
i wylej zawartosé.

2. Czysta wodga wyptucz zbiornik na brudng wode, a
do wyczyszczenia wewnetrznych $cianek zbiornika
na brudng wode uzyj odpowiedniego narzedzia.

Uwaga: Ptywajaca kula w zbiorniku uzytej wody jest czedciag

ruchoma. Nie wywieraj nadmiernej sity czyszczac jg, aby

unikna¢ uszkodzenia jej.

Rys. F-3

Szczotka gtéwna
1. Wcisnij zatrzaski ostony szczotki do $rodka, aby
wyja¢ ostone, wyjmij szczotke z robota.

2. Wyciagnij ostony szczotki na obu koricach
szczotki, jak przedstawiono na rysunku. Do

usuniecia wtoséw zaplgtanych w szczotke uzyj
odpowiedniego narzedzia.

Rys. F-4

Szczotka boczna
Wyjmij i oczy$¢ szczotke boczna.
Rys. F-5

Kétko wielokierunkowe

Uwaga:

« Matym $rubokretem oddziel o$ od opony kétka
wielokierunkowego. Nie wywieraj nadmiernej sity.

« Wyptucz kétko wielokierunkowe pod biezaca wodga i zatéz z
powrotem po catkowitym wysuszeniu.

Rys. F-6

Uchwyty podktadek mopa
Wyjmij i umyj uchwyty podktadek mopa.
Rys. F-7

Podktadki mopa
Zdejmij podktadki mopa z uchwytéw i wymien je.
Rys. F-8

Pojemnik na kurz i filtr

1. Otworz pokrywe robota i wcisnij zatrzask
pojemnika na kurz, aby go wyja¢. Wyjmij filtr i
delikatnie wytrzep koszyk.

Uwaga: Nie prébuj czysci¢ filtra szczotka, palcem ani ostrymi
przedmiotami, gdyz grozi to jego uszkodzeniem.

2. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je
catkowicie przed ponownym zainstalowaniem.

Uwaga:

« Pojemnik na kurz i filtr ptucz wytgcznie czysta woda. Nie
uzywaj detergentu.

« Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym
wyschnieciu.

Rys. F-9

Czujniki robota

Czujniki robota przetrzyj miekka i sucha $ciereczka,
jak przedstawiono na rysunku ponizej:

1. Czujnik dalmierza laserowego (LDS)

2. Okno zderzaka

3. Dwuliniowe czujniki laserowe 3D
4. Czujnik krawedzi

5. Zderzak

6. Czujniki klifu

7. Czujnik dywanu

Uwaga: Mokra $cierka moze uszkodzi¢ czute elementy robota
i stacji bazowej. Do czyszczenia uzywaj suchej $ciereczki.

Rys. F-10

Styki tadowania i pole
sygnalizacyjne

Styki tadowania i pole sygnalizacyjne czy$¢ migkka,
suchg $éciereczka.

Rys. F-11

Wyloty automatycznego
odpowietrzania

Wyloty automatycznego odpowietrzania robota i
stacji bazowej czy$¢ miekka, suchg $ciereczka.

Rys. F-12

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego
o wysokich parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by
akumulator byt dobrze natadowany do codziennego
uzytku, aby zachowa¢ jego parametry uzytkowe

na optymalnym poziomie. Jezeli robot nie jest
uzywany przez dtuzszy czas, wytacz go i ztéz. Aby
unikng¢ szkéd wskutek nadmiernego roztadowania,
robot nalezy dotadowywa¢é przynajmniej raz na trzy
miesigce.



Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka Rozwigzanie Usterka Rozwigzanie
Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania lub
bazowej i sprobuj ponownie. poruszona, gdy robot znajdowat si¢ poza stacja.
Robot nie
wiacza sie. Temperatura akumulatora jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Za duzo jest przeszkéd wokét stacji bazowej. Ustaw stacje
Zaleca sie prace urzadzenia w zakresie temperatur od 4 bazowa w terenie bardziej otwartym.
32°F (0 °C) do 104 °F (40 °C). Robot nie ) ) ) )
moze znalezé¢ Poruszenie robotem moze spowodowac ponowne jego
i powrécicé pozycjonowanie, a to spowoduje ponowne tworzenie
Stacja bazowa nie jest podtaczona do zasilania, upewnij do stacji mapy, jezeli ponowne pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli
sie, czy oba konce kabla zasilania sg prawidtowo bazowej. robot jest zbyt daleko od stacji bazowej, moze nie by¢
wetkniete. w stanie powréci¢ samodzielnie, w ktérym to przypadku
i konieczne jest jego reczne umieszczenie w stacji bazowe;.
E%T.’é Z;e Staby kontakt miedzy stykami tadowania w stacji bazowej
Je sie. i robocie, oczy$¢ styki tadowania. Wytrzyj pole sygnalizacji w stacji bazowej, aby usuna¢
kurz i $mieci.
Sprawdz, czy na ztaczu robota nie ma jakiego$ ciata
obcego, usun je w takim przypadku.
Sprawdz, czy jest wystarczajgco duzo miejsca po
obu stronach stacji bazowej i przed nig, aby zapobiec
zablokowaniu robota.
Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy hasto o
. o e ; Robot utyka Trasa powrotu do tadowania jest zablokowana, np.
uzywane do taczenia sig z siecig Wi-Fi, jest prawidtowe. Y ; .
przed stacja zamknigte drzwi.
Robot nie obstuguje potaczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sig, bazow; i Robot moze $lizgaé sie, jezeli podtoga przed stacja
Robot nie czy robot jest potaczony z siecig Wi-Fi 2,4 GHz. nie moze bazowa jest nadmiernie mokra. W takim przypadku usun
taczy sig z Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sig, czy robot jest w obszarze powrdcic do nadmiar wody przed podjgciem ponownej proby.
Wi-Fi. o dobrym zasiegu Wi-Fi. niej. Zaleca sie przesuniecie stacji bazowej w innej miejsce i
" spréobowanie ponownie.
Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z . L .
aplikacji i wejdz ponownie, nastepnie sprobuj jeszcze raz UpeV\_/nu sig, czy plytka przedtuzajaca rampy jest
B . prawidtowo zamontowane.
zgodnie z instrukcja.

Wykrywanie i usuwanie usterek

1, wciénij przycisk zasilania na 10 sekund, co spowoduje
wymuszone wytaczenie robota. W razie utrzymywania
si¢ problemu prosimy o kontakt z dziatem obstugi
posprzedaznej.

ustalonej trasy.

Usterka Rozwigzanie Usterka Rozwigzanie

Podczas tadowania akumulatora robota nie mozna Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy

wytgczy¢. W celu wytgczenia robota zaleca sig odsunigcie zorganizowaé przed uzyciem robota.

go od stacji bazowej,a nastgpnie wcisniecie przycisku

zasiania na 3 sekundy. Robot porusza Praca na mokrych, sliskich powierzchniach powoduje
Robot nie sie nie poslizg gtéwnego kétka. Zaleca sie wysuszenie mokrych
wytacza sie. Jesli robota nie mozna wytaczy¢, wykonujac czynno$é trzymajac sie miejsc przed uzyciem robota.

Wytrzyj okno zderzaka i czujnik lasera dwuliniowego 3D
w robocie czystg, migkkga i Sciereczkg, aby utrzymac go w
czystosci i wolnym od przeszkdd.

Niska predkos¢
tadowania.

Petne natadowanie roztadowanego akumulatora robota
trwa okoto 3,5 godziny.

Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza zakresem
okreslonym w specyfikacji technicznej, predkosé
tadowania automatycznie zmniejsza sie, aby wydtuzy¢
trwato$¢ akumulatora.

Styki tadowania w robocie i stacji moga by¢ zabrudzone,
wytrzyj je suchg $ciereczka.

Robot pomija
pomieszcze-
nia, ktére maja
by¢ czyszczo-
ne.

Upewnij sie, czy drzwi sprzatanych pomieszczen sg
otwarte.

Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢
mokre lub $liskie, powodujg poslizg robota i nienormalng
prace. Wysusz podtoge przed uzyciem robota.

Hatas zwigksza
sie, gdy robot
pracuje.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli
tak, oczy$¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot mdgt zosta¢ uchwycony przez szczotki
gtéwne lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun wszelkie
twarde przedmioty.

Szczotka gtéwna lub boczna moze by¢ splatana. Sprawdz
i usun wszelkie obce ciata.

Tryb ssania przetacz na Standard lub Spokojny.

Robot nie
wznawia
sprzatania po
tadowaniu.

Upewnij sig, czy robot nie jest ustawiony w tryb ,Nie
przeszkadzac¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie
sprzatania.

Robot nie wznowi czyszczenia po recznym powrocie

do stacji bazowej celem tadowania, co obejmuje reczne
umieszczenie robota na stacji bazowej lub wystanie go do
tadowania przez aplikacje lub sam robot.




Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Usterka

Rozwigzanie

Stacja nie moze
automatycznie oproéznic¢
pojemnika na kurz.

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku
nie jest zapetniony.

Jezeli worek na kurz nie jest petny,
sprawdz, czy nie ma jakiej$ przeszkody
na automatycznych odpowietrznikach
robota, stacji bazowej lub pojemnika na
kurz. W takim przypadku wyczy$¢ na czas
zablokowang czes¢.

Uchwyt podktadki mopa jest
nienormalnie podniesiony.

Wyjmij uchwyt podktadki mopa i sprawdz,
czy nie utknety w nim jakie$ ciata obce,
po czym uruchom robota ponownie. Jezeli
problem utrzymuje sig, skontaktuj sie z
zespotem serwisu posprzedaznego.

Poziom wody na tarce nie
jest prawidtowy.

Zdejmij tarke i sprawdz, czy spust $ciekdéw
nie jest zablokowany i oczy$¢ go.
Delikatnie wcinij w dét zbiornik na brudng
wode sprawdzajac, czy jest prawidtowo
zatozony.

Sprawdz, czy uszczelka w zbiorniku
uzywanej wody nie jest poluzowana lub
niewtasciwie zatozona, recznie skoryguj w
razie potrzeby. Jezeli problem utrzymuje
sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu
posprzedaznego.

Sprawdz roztwér do czyszczenia. Nie
dodawaj innej cieczy niz oficjalnie
zaaprobowany roztwoér czyszczacy.

Pod zbiornikiem na czysta
wode lub wokoét uszczelki
jest woda.

Przy wyjmowaniu zbiornika na czysta
wode w rurze pod zbiornikiem lub wokét
uszczelki moze pozostawac nieco wody.
To jest normalne zjawisko. Wytrzyj suchg
$ciereczka.

W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami przez https://global.dreametech.com

Dane techniczne

Robot

Model RLL77SE

Stacja bazowa

Czas tadowania ok. 3,5 godziny

Model

RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2

Napiecie znamionowe 144V ==

Znamionowy prad zasilania

220-240 V ~ 50-60 Hz

Moc znamionowa 75W

Czestotliwos$¢ robocza 2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyj$ciowa <20 dBm

W normalnych warunkach eksploatacji ten sprzet powinien by¢ utrzymywany w
odstepie przynajmniej 20cm miedzy anteng i ciatem uzytkownika.

Akumulator litowo-jonowy

Znamionowa moc wyj$ciowa 20V=2A
Moc znamionowa

SR 700 W
(podczas oprézniania kurzu)
Moc znamionowa

. 1160 W
(podczas mycia goraca woda)
M i d

oc znamionowa (podczas 87 W

tadowania i suszenia)

Model P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Napiecie znamionowe 144V =
Pojemno$¢ znamionowa 4,8Ah

Typowa pojemno$é 5,2Ah 74,88Wh

Uwaga:

« Moc znamionowa (podczas czyszczenia goracg woda) jest wyznaczana przez warto$¢ mocy

w okresie reprezentatywnym (temperatura wody 25 ° C).

« Moc znamionowg (podczas tadowania i suszenia) determinuje warto$¢ mocy podczas catego

okresu tadowania.




Wyjecie i utylizacja
akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera
substancje, ktére sg niebezpieczne dla $rodowiska.
Demontazu akumulatora moze dokona¢ wytacznie
wykwalifikowany serwisant, a sam akumulator nalezy
przekazaé¢ do odpowiedniego punktu zajmujacego
sie recyklingiem.

—akumulator przed ztomowaniem nalezy wyjac¢ z
urzadzenia;

- podczas wyjmowania akumulatora urzadzenie musi
by¢ odtaczone od zasilania sieciowego;

— akumulator nalezy utylizowa¢ w sposéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora urzadzenie nalezy
odtaczy¢ od zZrodta zasilania, po czym roztadowacé
akumulator do mozliwie najnizszego poziomu.

Niepotrzebne akumulatory nalezy podda¢ utylizacji
w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej
temperatury, gdyz grozi to jego wybuchem.

W niewta$ciwych warunkach uzytkowania z
akumulatora moze wydobywa¢ sig elektrolit. W
przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na
skore skazone miejsce nalezy przeptukac duzg iloscig
wody, po czym zasiegna¢ porady lekarskiej.

Instruktaz usuwania:

1. Odwrd¢ robot, za pomocg odpowiedniego
narzedzia odkre¢ $ruby z tytu robota i zdejmij
pokrywe.

2. Odtacz zaciski miedzy akumulatorem i ptytka
drukowana, aby wyja¢ ten pierwszy.

Ochrona $rodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny
oznakowany zgodnie z dyrektywg

Unii Europejskiej, nie moze by¢
umieszczany tgcznie z innymi
odpadami komunalnymi. Podlega

on selektywnej zbiérce i recyklingowi
w wyznaczonych punktach.
Zapewniajgc jego prawidtowe
usuwanie, zapobiegasz potencjalnym,
negatywnym konsekwencjom dla
srodowiska naturalnego i zdrowia
ludzkiego. System zbierania zuzytego
sprzetu zgodny jest z lokalnie
obowigzujgcymi przepisami ochrony
srodowiska dotyczgcymi usuwania
odpadow. Szczegotowe informacje na
ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie
miejskim, zaktadzie oczyszczania

lub sklepie, w ktérym produkt zostat
zakupiony.

Produkt spetnia wymagania
dyrektyw tzw. Nowego Podejscia
Unii Europejskiej (UE), dotyczgcych
zagadnien zwigzanych z

bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong zdrowia
i ochrong srodowiska, okreslajgcych zagrozenia,
ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem
oryginalnej instrukcji obstugi, stworzonej przez
producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac

(czysci¢) we wtasnym zakresie lub przez
wyspecjalizowane punkty serwisowe na

koszt i w zakresie uzytkownika. W przypadku
braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w
instrukgji obstugi, nalezy regularnie, minimum
raz na tydzien ocenia¢ odmiennos¢ stanu
fizycznego produktu od fizycznie nowego
produktu. W przypadku wykrycia lub stwierdzenia
jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie podjac
kroki konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe.
Brak poprawnej konserwacji (czyszczenia) i
reakcji w chwili wykrycia stanu odmiennosci
moze doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia
produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci
za uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegoétowe informacje o warunkach gwarancji
dystrybutora /producenta dostepne na stronie
internetowej https://serwis.innpro.pl/gwarancja

Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION
(litowo-jonowy), ktéry z uwagi na swojg fizyczng i
chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas
pracy urzgdzenia w warunkach laboratoryjnych,
gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni
natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci moze
sie r6zni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowac
maksymalng zywotnos¢ akumulatora, nie zaleca
sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18V
lub 15% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak
np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest
to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania
uzywania akumulatora lub catego urzgdzenia przez
czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator
natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowu;j
akumulator i urzagdzenie w miejscu suchym, z dala
od stonca i ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI

PO (litowo-polimerowy), ktdry z uwagi na swojg
fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z
biegiem czasu i uzytkowania. Producent okres$la
maksymalny czas pracy urzadzenia w warunkach
laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne
warunki pracy dla urzgdzenia, a sam akumulator
jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w
rzeczywistosci moze sie rézni¢ od deklarowanego
w ofercie i nie jest to wada urzgdzenia a cecha
produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do

poziomu ponizej 3,5V lub 5% ogdlnej pojemnosci.
Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W
przypadku zaniechania uzywania akumulatora lub
catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden
miesigc nalezy akumulator natadowac do 50% i
sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce poziom jego
natadowania. Przechowuj akumulator i urzadzenie
w miejscu suchym, z dala od stonca i ujemnych
temperatur.

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. niniejszym
os$wiadcza, ze typ urzgdzenia radiowego [Robot
sprzatajacy Dreame L40 Ultra AE (RLL77SE)] jest
zgodny z dyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst
deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod
nastepujgcym adresem internetowym:
https://files.innpro.pl/dreame

Adres producenta: Room 2112-1-1, South District,
Finance and Trade Center, N0.6975 Yazhou Road,
Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free
Trade Zone, Chiny

Czestotliwos$¢ radiowa: 2400-2483,5 MHz
Maksymalna moc czestotliwosci radiowej: <20 dBm

Podmiot odpowiedzialny w UE:
DREAME TECHNOLOGY Sp. z 0. 0.
Koszykowa 61, 00-667 Warszawa, Polska
dreamesupport@dreame.tech



Ostrzezenia i informacje dotyczace bezpieczenstwa S pecyﬁ ka Cj e bate ri | p rOd u ktU

Wszelkie informacje dotyczgce obstugi urzadzenia znajdujg sie w instrukcji obstugi. Zanim zaczniesz z niego korzysta¢, zapoznaj si¢ z jej
trescig i stosuj sie do zawartych w niej wskazéwek.

Przed uzyciem zapoznaj sig réwniez z ponizszymi informacjami:
Ostrzezenia dotyczace uzytkowania
1. Bezpieczenstwo dzieci:

o Odkurzacze nie sg przeznaczone do obstugi przez dzieci. Przechowuj urzgdzenia w miejscu niedostepnym dla najmtodszych, aby zapobiec

przypadkowemu uruchomieniu lub kontaktowi z ruchomymi czeéciami. Z =
o Roboty sprzatajgce moga by¢ uruchamiane w trybie automatycznym — upewnij sig, ze nie znajdujg si¢ w poblizu dzieci lub zwierzat, aby Cec a Wa rtosc
unikngé ryzyka zderzen.

2. Bezpieczenstwo elektryczne: . og o s

o Przed podtgczeniem urzadzenia do zasilania upewnij sig, ze przewdd zasilajgcy nie jest uszkodzony ani splatany. Katego ria bate ril Bate ria przen osna
o Nie uzywaj odkurzaczy przewodowych na mokrych powierzchniach, chyba ze sg do tego specjalnie przystosowane (np. odkurzacze wodne).

o W przypadku odkurzaczy bezprzewodowych korzystaj wytacznie z oryginalnych tadowarek i akumulatoréw.

3. Ryzyko obrazer i uszkodzen: Typ baterii Przenos$ne baterie
o Nie wktadaj rak, odziezy ani innych przedmiotéw do otworéw ssacych lub w ruchome czgéci urzadzenia. H _i i
o Unikaj wciggania ostrych przedmiotéw (np. szkiet, gwozdzi), ktére mogg uszkodzi¢ mechanizm urzadzenia. IItOWO Jonowe (LI |On)

4. Ochrona przed przegrzaniem:

o Regularnie oprézniaj pojemniki na kurz lub wymieniaj worki w tradycyjnych odkurzaczach, aby zapewni¢ prawidtowy przeptyw powietrza. g 2 0 8
o Upewnij sie, ze filtry (HEPA, weglowe itp.) sg czyste i odpowiednio zamontowane, aby zapobiec przecigzeniu silnika. Zanera Kad m/OI'OW (>0002 A) Cd' N e
5. Bezpi fstwo uzy ia robotéw sprzatajacych: >0.004% Pb)

. p ych:
o Przed uruchomieniem robota sprzatajgcego usun wszelkie przeszkody z podtogi, takie jak kable, mate zabawki czy inne przedmioty, ktére
moga zaktdci¢ jego prace.

o Nie przeno$ robota sprzatajgcego podczas jego pracy, aby unikng¢ zaktdcenia zaprogramowanego cyklu. Waga netto (kg) O 385
6. Czesci zamienne i akcesoria:

o Uzywaj wytgcznie oryginalnych czgsci zamiennych, takich jak szczotki, filtry czy akumulatory, zalecanych przez producenta. Nieodpowiednie

cze$ci moga obnizy¢ wydajnos¢ urzadzenia lub spowodowac¢ jego uszkodzenie. H &~

o Regularnie sprawdzaj stan szczotek, kétek i rur ssacych — uszkodzone elementy moga zmniejszy¢ efektywnos¢ odkurzacza. POJ emnosc (mAh) 5200

Informacje dotyczace prawidiowego uzytkowania

1. Przygotowanie urzadzenia do pracy:

o Przed pierwszym uzyciem zapoznaj sie z instrukcjg obstugi. Upewnij sig, ze wszystkie elementy urzadzenia sg prawidtowo zamontowane i
gotowe do pracy.

o Sprawdz, czy przewdd zasilajgcy jest rozwiniety, a akumulator w modelach bezprzewodowych jest natadowany.

2. Eksploatacja urzadzenia:

o Uzywaj odpowiednich koncéwek i trybéw pracy w zalezno$ci od rodzaju powierzchni (np. dywan, parkiet, tapicerka).

o W modelach wielofunkcyjnych, takich jak odkurzacze z funkcjg mopowania, stosuj wytgcznie zalecane $rodki czyszczace, aby unikngé
uszkodzenia zbiornikéw lub powierzchni.

3. Konserwacja i czyszczenie:

o Regularnie czys¢ filtry, szczotki i pojemniki na kurz zgodnie z instrukcjg producenta, aby zapewnic¢ ich diugg zywotnos¢ i efektywnosé.

o Jesli urzadzenie ulegnie zabrudzeniu, wytrzyj je wilgotng $ciereczka. Nigdy nie zanurzaj czesci elektrycznych w wodzie.

4. Przechowywanie:

o Przechowuj odkurzacz w suchym miejscu, z dala od wilgoci i wysokich temperatur. Przewdd zasilajgcy zabezpiecz przed uszkodzeniem, a
w modelach bezprzewodowych unikaj przechowywania urzadzenia z catkowicie roztadowanym akumulatorem.

Dodatkowe s$rodki ostroznosci

e Ochrona srodowiska:

o Zuzyte filtry, worki na kurz i akumulatory nalezy utylizowa¢ zgodnie z lokalnymi przepisami dotyczacymi odpadéw.
o Zuzyte odkurzacze oddawaj do punktéw zbidrki sprzetu elektrycznego w celu ich recyklingu.

o Efektywnos¢ energetyczna:

o Korzystaj z trybdw energooszczednych, jesli s dostepne, aby zmniejszy¢ zuzycie energii.

o Wytgcz odkurzacz, gdy nie jest uzywany, aby unikngé¢ niepotrzebnego obcigzenia.
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