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Dziekujemy za wybér skanera 3D Revopoint! Przed pierwszym skanowaniem prosimy o uwazne
przeczytanie niniejszej instrukcji obstugi.

Aby rozpocza¢, nalezy pobra¢ oprogramowanie Revo Trackit dla komputera PC z sekcji Pomoc techniczna
- Pobieranie na stronie internetowej Revopoint pod adresem global.revopoint3d.com dla skanera 3D
Trackit.

Najnowszy przewodnik szybkiego startu mozna znalez¢ na dole strony pobierania.

Wiecej informacji na temat naszych produktéw i ich uzytkowania mozna znalez¢ w serwisie Revopedia.
Zapraszamy do $ledzenia naszego konta YouTube, Revopoint 3D, gdzie zamieszczamy filmy instruktazo-
we.

Tres¢ niniejszej instrukcji moze ulec zmianie. Prosimy o zapoznanie sie z najnowsza wersja.
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I Zawartos¢ opakowania

1 2 3 4
Dwuosiowy gimbal automatycznej Dwuosiowy gimbal automatycznej
Tracker Skaner kalibracji trackera Kalibracji skanera
5 6 7 — 8
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Statyw trackera Statyw skanera Statyw piyty kalibracyjnej Adapter skanera
9 10 n 12 E ;
Plyta kalibracyjna Stup kalibracyjny Zasilacz Kabel do komputera
13 14 15 16
Kabel do skanera Kabel gimbala skanera Kabel gimbala trackera Opaski na kable
7 18 Magnet 19 20
Markery (magnetyczne) Blok kotwigcy (magnetyczny) Podkiadka pozycjonujaca Pamie¢ USB
21 22
N U U ) |
Etui 2 kotami na tracker Etui z kotami na skaner Instrukcja obstugi i gwarancja

Uwaga: Zasilacz moze sie r6zni¢ w zaleznosci od kraju lub regionu. Produkt i wszystkie akcesoria
nalezy przechowywa¢ w odpowiedni sposéb. Uszkodzone elementy nalezy odesta¢ do firmy




Trackit instrukga obstugi

I Profil produktu
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Wymagania systemowe

Minimalne wymagania PC Minimalne wymagania PC

Wersja systemu: Windows 10/11 (64-bitowy) Wersja systemu: Windows 10/11

Pamigc RAM: > 32 GB (64-bitowy)

Procesor: Intel i7 13. generacji lub lepszy / Pamiec RAM: 2 64 GB

AMD Ryzen 7 powyzej serii 7000 Procesor: Intel i9 12. generacji lub lepszy

Karta graficzna: NVIDIA GeForce RTX 3050 (8 GB) | Karta graficzna: NVIDIA RTX 4060 (8 GB)
lub lepsza

Uwaga: Oprogramowanie jest kompatybilne wytgcznie z architekturg x86_64. Jesli nie masz
pewnosci co do konfiguracji procesora, upewnij sie, ze procesor ma co najmniej 8 rdzeni, co
najmniej 16 watkéw i czestotliwos¢ podstawowgq co najmniej 2,4 GHz. Upewnij sig, ze port USB w
komputerze jest zgodny ze standardem USB 3.0 lub nowszym.

Ostrzezenia

Ten produkt ma projektor laserowy klasy 1. Nie patrz bezposrednio na laser z bliska i nie uzywaj
narzedzi powigkszajgcych, takich jak teleskopy lub aparaty fotograficzne, do ogladania wigzki,
poniewaz moze to uszkodzi¢ siatkéwke oka. Trzymaj powierzchnie odbijajace, takie jak lustra i
szkto, z dala od $ciezki wigzki lasera.

Nalezy chronic¢ skaner przed wodga i innymi ptynami. Produkt nalezy uzywa¢ w suchym i wolnym
od kurzu otoczeniu.

Aby zapewni¢ doktadno$¢, zaleca sie uzywanie produktu w temperaturze otoczenia od 20 °C do
25 °C (68 °F do 77 °F). Poza tym zakresem mogg wystapi¢ odchylenia doktadnosci.

Nie nalezy demontowa¢ produktu ani jego elementéw.

Nie mozna regulowa¢ wysokosci statywu skanera i statywu ptyty kalibracyjnej.

Podczas korzystania z produktu nalezy unika¢ trzymania lub pocierania markeréw na skanerze.
Podczas korzystania z produktu nalezy upewnic¢ sie, ze komputer jest podtgczony do zrédta
zasilania.

Podczas transportu nalezy umiesci¢ produkt i akcesoria w futerale. Zaleca sie przechowywanie
wszystkich nieuzywanych produktéw i akcesoriéw w futerale.
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I Instalacja i podtaczenie

Rozléz statyw trackera

Krok 1: Wyciagnij nogi na zewnatrz, aby roztozy¢ statyw.

Krok 2: Kontynuuj opuszczanie nég, az zablokuja sie w
odpowiednim potozeniu. (Sygnat dZzwiekowy oznacza,
ze nogi zablokowaty sie w jednej z trzech zaprogramo-
wanych pozycji pokazanych w kolejnosci malejgcej).

Blokada obrotowa
kolumny $rodkowej

Krok 3: Wyreguluj sSrodkowa kolumne i nogi polrscene
do wymaganej wysokosci, zgodnie z

rysunkiem.
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Zainstaluj tracker

“
|
/
/

A
Krok 1: Wyréwnaj otwor na srube gimbala trackera ze ‘

$rubg statywu, a nastepnie obré¢ gimbal, az zostanie \

\
bezpiecznie zamocowany do statywu. N i #

Krok 2: Wsun ptytke szybkiego montazu®
znajdujaca sie w dolnej czesci trackera do
rowka zacisku szybkiego montazu® i
upewnij sie, ze biate linie z przodu sg
wyréwnane. Nastepnie dokre¢ pokretto
blokujace® zgodnie z ruchem wskazowek
zegara. zamocowany do statywu.

Uwaga: Jesli zacisk szybkiego montazu jeét luzny,

dokrec¢ go, przesuwajac zatrzask gimbala ™ w
pokazanym kierunku.

Potacz tracker

Krok 1: Podtacz koncowke 1 zasilacza do
portu 12V DC" trackera, a koncéwke 2 do
Zrédta zasilania. KA

Koricéwka 2 Korcéwka 1

Krok 2: Podtacz koricowke 1 kabla PC do
portu ,PC" trackera i dokrec¢ $ruby. Podtacz
koncédwke 2 do portu USB typu C

w komputerze.

| Korcowka 1
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Potacz skaner

Podtacz koncowke 1 kabla skanera

do portu ,12 V SCANNER” trackera i a.
dokre¢ Sruby. Podtacz koricowke 2 ‘\ ]
do portu USB typu C skanera i
dokrec Sruby.

| Koricowka 2 Koricowka 1

Sledzenie zasilania

Wigcz przycisk zasilania z tytu trackera.
Gdy prawy wskaznik LED zmieni kolor na
z i zielony, a interfejs oprogramowania
\2X ! St : )
\)\\ \\\\ wyswietli komunikat ,Skaner podtaczo
\ \ ny”, urzadzenie jest gotowe do pracy.

oN

I Kalibracja

Skalibruj urzadzenie przed pierwszym uzyciem, po zmianach warunkéw otoczenia/temperatu-
ry lub gdy wymagane jest skanowanie o wysokiej doktadnosci.

Instalacja i potaczenie kalibracji

1) Zainstaluj i podtacz tracker oraz skaner: zapoznaj sig z ostatnim rozdziatem.

2) Podtacz gimbal trackera: podtacz tracker i jego gimbal za pomoca kabla gimbala trackera (krétki
206tty kabel).

3) Zainstaluj i podigcz gimbal skanera: zainstaluj gimbal skanera na statywie skanera za pomoca
$ruby. Podtacz tracker i gimbal skanera za pomoca kabla gimbala skanera (dtugi zétty kabel).
Przymocuj kabel do statywu skanera za pomoca opasek zaciskowych, aby zapobiec splgtaniu sie z
drazkiem kalibracyjnym podczas kalibracji.

4) Zainstaluj drazek kalibracyjny: Zamontuj drazek kalibracyjny na gimbalu skanera. Utrzymuj
drazek kalibracyjny w pozycji pionowej, tak aby nachylone powierzchnie byty skierowane w strone
stotu.
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Stup kalibracyjny

& -

Dwuosiowy gimbal
automatycznej kalibracji skanera
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Statyw skanera

5) Przygotuj inne akcesoria: przygotuj statyw do tablicy kalibracyjnej i podktadke pozycjonujaca do
przeprowadzenia procesu kalibracji wzrokowo-ruchowej.

6

Rozpocznij kalibracje

Otworz oprogramowanie i kliknij ,Kalibracja skanera” w lewym dolnym rogu, aby przej$¢ do
programu kalibracji.

Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby podtaczy¢ pamie¢ USB do komputera.
Nastepnie zeskanuj kody QR na stupku kalibracyjnym i tablicy kalibracyjnej, aby zaimportowac
informacje o numerach seryjnych.

Po zaimportowaniu wykonaj trzy ponizsze kroki, aby rozpocza¢ kalibracje:

Ostrzezenia dotyczgce kalibracji:

» Upewnij sig, ze kamery trackera i skanera nie sg zastonigte podczas catego procesu.

» Aby uzyska¢ doktadne wyniki kalibracji, upewnij sie, ze uchwycone sa tylko znaczniki na stupku
kalibracyjnym i tablicy kalibracyjnej.

» Nie ruszaj urzadzenia, gdy wyswietla sie komunikat , Trwa kalibracja”.

1) Kalibracja skanera: Potdz ptytke kalibracyjng ptasko na stole, biatg strong do géry. Trzymaj skaner
i postepuj zgodnie z instrukcjami kalibracji wyswietlanymi na ekranie.
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2) Kalibracja trackera: Ustaw statyw skanera tak, aby stup kalibracyjny byt skierowany w strone
trackera. Wyreguluj wysokos¢ statywu trackera, aby tracker mégt uchwyci¢ stup kalibracyjny.
Nastepnie, postepujac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, skalibruj tracker w réznych
odlegtosciach.

3) Kalibracja reka-oko:

(DUmies¢ podktadke pozycjonujaca: Roztdz podktadke pozycjonujaca na stole. Ustaw skaner i
statywy tablicy kalibracyjnej zgodnie z rysunkiem na podktadce pozycjonujacej.

(@Zzainstaluj tablice kalibracyjna: Umiesc¢ tablice kalibracyjna na statywie, czarng strong skierowang
w strone skanera, a strong z markerami skierowang w strone trackera. Upewnij sig, ze zadne markery
nie s3 zastoniete podczas umieszczania.

Plyta kalibracyjna

—>

Statyw plyty kalibracyjnej
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(3@ Zainstaluj skaner: Wyjmij stup kalibracyjny z gimbala skanera. Nastepnie podtgcz skaner do
przegubu za pomocg adaptera skanera.

Adapter skanera

Dwuosiowy gimbal
automatycznej kalibracji skanera

6

Statyw skanera

Po zakonczeniu umies¢ tracker i przeprowad? kalibracje reka-oko, postepujac zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie.

Aby zapoznac sie ze szczegétowymi instrukcjami kalibracji, obejrzyj film instruktazowy
dostepny w oprogramowaniu.
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I Twéj pierwszy skan

Sledzenie skanu

Skanowanie bez markeréw poprzez $ledzenie pozycji i kata skanera w czasie rzeczywistym.
Urzadzenie $ledzace i obiekt muszg ﬁozostawac nieruchome podczas skanowania, co sprawia, ze
anowania matych i srednich obiektow.

metoda ta nadaje sie do szybkiego s

Po podtaczeniu skanera kliknij przycisk ,Nowy projekt” na stronie gtéwnej Revo Trackit, aby przejs¢
do interfejsu projektu. Wybierz opcje ,Sledzenie skanu” i wykonaj skanowanie, postepujac zgodnie z
ponizszymi instrukcjami:

% Prosze zapoznac sig z rzeczywistym interfejsem w Revo Trackit.
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(D W ustawieniach skanowania wybierz tryb Cross Lines (Linie krzyzowe) lub Single Lines (Linie pojedyncze) oraz
wymaganga odlegto$¢ miedzy punktami.

(2 Wybierz typ obiektu zgodnie z wymaganiami.

(® Przesun skaner blizej lub dalej od obiektu, az pasek wskaznika odlegtosci skanowania wyswietli komunikat Excellent
(Doskonata) lub Good (Dobra).

@ Kliknij przycisk Auto, aby automatycznie ustawi¢ ekspozycje kamer gtebi. Mozesz tez wytgczy¢ automatyczng ekspozycje
i dostosowac jg, przeciggajac suwak, az linie laserowe bedg wyraznie widoczne w oknie podgladu kamery gtebi.

® Dostosuj odlegtos¢ miedzy skanerem a trackerem, aby skaner pozostawat w polu widzenia trackera.

® Kiiknij przycisk , aby rozpocza¢ skanowanie. Podczas skanowania skieruj skaner na obiekt. SprawdZ pasek
wskaznika odlegtosci, aby upewnic sig, ze odlegtos¢ jest optymalna. Trzymaj skaner nieruchomo nad jednym obszarem
przez kilka sekund, az powierzchnia modelu bedzie catkowicie zielona. Nastepnie powoli i ptynnie przejdZ do
nastepnego obszaru.

Uwaga: Nie zastaniaj kamer trackera podczas skanowania i upewnij sig, ze tracker ma wyrazny widok na znaczniki na
skanerze i obiekcie.
Postaraj sie, aby skaner rejestrowat tylko obiekt.
Chmura punktéw zmienia kolor z czerwonego na zielony w trakcie skanowania, w miare rejestrowania
kolejnych danych. Catkowicie zielona chmura punktéw oznacza wyzsza jako$¢ chmury punktéw.

(@ Kliknij przycisk ‘ I'l |, aby w dowolnym momencie podczas skanowania wstrzymac proces i sprawdzi¢ model. Jesli
model jest niekompletny, kliknij przycisk | | , aby kontynuowac skanowanie. Po ukoriczeniu modelu kliknij przycisk
‘ v |, aby zakonczy¢ skanowanie.

® Kiliknij opcje Edytuj jednym kliknigciem, aby automatycznie przetworzy¢ model, lub recznie edytuj model za pomoca
ustawien Fusion i Mesh oraz innych narzedzi, jesli potrzebujesz bardziej szczegétowego modelu. Podczas recznego
przetwarzania w celu potgczenia chmury punktéw rekomenduje sie stosowanie odlegtosci punktéw zalecanej przez
system. Ustawienie bardzo matej odlegtosci punktéw spowoduje wydtuzenie czasu obliczen. Szczegdtowe informacje
mozna znalez¢ w instrukcji obstugi na stronie edukacyjnej Revo Trackit.

(© Po przetworzeniu wyeksportuj model w formatach takich jak PLY, OBJ lub STL.

Skanowanie wielopozycyjne

Idealne do skanowania duzych obiektéw, takich jak samochody i cze$ci przemystowe.
Przed skanowaniem podziel powierzchnie na odrebne obszary. Podczas skanowania
kazdego obszaru uchwy¢ globalne znaczniki po przesunigciu trackera, a nastepnie
uchwy¢ chmure punktéw. Upewnij sie, ze podczas przesuwania trackera zawsze
widocznych jest co najmniej pie¢ znacznikéw lub blokéw kotwiczacych. Po podtacze-
niu skanera kliknij przycisk Nowy projekt na stronie gtéwnej Revo Trackit, aby przejs¢
do interfejsu projektu. Wybierz opcje ,Skanowanie wielopozycyjne” i wykonaj
ponizsze czynnosci, aby rozpocza¢ skanowanie:

Szczegbtowe instrukcje mozna znalez¢ w instrukcji obstugi Trackit.

Lokalizacja instrukcji: WejdzZ na strone globalrevopoint3d.com i przejdz do sekcji
Pomoc techniczna > Pobieranie > Revopedia.
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Skonfiguruj srodowisko zmiany potozenia stacji
Bloki kotwiczace mozna taczy¢ z markerami.
v
p
Zeskanuj globalne markery w pierwszym obszarze
za pomoca trackera

‘f Zeskanuj chmury punktéw w pierwszym obszarze za
pomoca skanera.

L Przenie$ tracker do nastepnego obszaru «

Zeskanuj globalne znaczniki w nastepnym
obszarze za pomoca Trackera )

Zeskanuj chmury punktéw w nastepnym
L obszarze za pomocg skanera

ey ~~
~ Skan - Nie
<_zakonczony

~

1 Tak

Przetwarzanie modelu

Skanowanie za pomoca markeréw

Skaner dziata réwniez jako samodzielny skaner 3D, ale wymaga umieszczenia markeréw na obiektach,
aby skanowanie przebiegto pomyslnie. Nadaje sie do skanowania matych i srednich obiektéw.

Po podtaczeniu skanera kliknij przycisk Nowy projekt na stronie gtéwnej Revo Trackit, aby przejs¢ do
interfejsu projektu. Wybierz opcje ,Skanowanie markeréw” i wykonaj ponizsze czynnosci, aby rozpoczaé
skanowanie:

Utworz srodowisko markeréow

Przyklej markery do powierzchni obiektu lub umies¢ bloki markeréw woksf niego

}

Wybierz ustawienia skanowania
(tryb skanowania/typ obiektu/odleglos¢ punktu)

v

Dostosuj odlegtos¢ skanowania
'

Dostosuj ekspozycje kamer gtebi

}

Rozpocznij skanowanie
v
Przetwarzanie modelu

}

Bortu j model
(OBJ/ S 3MF/ASC/FBX/GLTF)

Y Y Y Y Y Y
-« J . J ) wJ «J
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Ostrzezenia i informacje dotyczace bezpieczenstwa

Wszelkie informacje dotyczgce uzytkowania produktu znajduja sie w instrukcji obstugi. Zanim
zaczniesz z niego korzysta¢, zapoznaj sie z jej trescig i stosuj sie do zawartych w niej wskazéwek.
Przed uzyciem zapoznaj sie réwniez z ponizszymi informacjami:

Ostrzezenia dotyczace uzytkowania
Ryzyko uszkodzenia wzroku:

« Skanery 3D wykorzystujg lasery lub inne silne Zrédta Swiatta, ktére mogg uszkodzi¢ wzrok. Nigdy
nie patrz bezposrednio na wigzke lasera ani nie kieruj jej w strone oczu innych osoéb.

* Podczas korzystania ze skaneréw laserowych stosuj okulary ochronne zalecane przez producenta.
Zagrozenie dla dzieci i zwierzat:

« Produkt nie jest przeznaczony dla dzieci i nie powinien by¢ traktowany jako zabawka.

« Skanery 3D i przeznaczone dla nich akcesoria mogg zawiera¢ mate elementy, ktére stanowig
ryzyko zadtawienia.

* Przechowuj urzadzenie w miejscu niedostepnym dla dzieci, aby zapobiec przypadkowemu
potknieciu matych elementéw, skaleczeniu, uszkodzeniu wzroku lub niewtasciwemu uzytkowaniu
produktu.

Ryzyko porazenia pradem:

« Wszystkie urzadzenia muszg by¢ podtaczone do gniazdka z odpowiednim uziemieniem.

« Unikaj dotykania urzadzenia mokrymi rekami, nawet jesli jest odtgczone od zasilania.

* Regularnie sprawdzaj stan przewodoéw zasilajacych oraz wtyczek. W przypadku wykrycia
uszkodzen natychmiast zaprzestan korzystania z urzadzenia i skontaktuj sie z serwisem.

Ryzyko przegrzania:

« Niektore elementy skanera moga sie nagrzewac. Unikaj dotykania ich podczas pracy urzadzenia, a
takze od razu po jej zakonczeniu.

+ Zadbaj o odpowiednig wentylacje urzadzenia, aby zapobiec jego przegrzaniu.

Ryzyko uszkodzenia modelu:

« Upewnij sie, ze skanowane obiekty sg stabilnie umieszczone i nie przesuwajg sie podczas pracy.
Ruch obiektu moze wptyng¢ na jakos¢ skanu oraz uszkodzi¢ delikatne czesci skanera.

Ryzyko uszkodzenia produktu:

+ Nigdy nie prébuj samodzielnie otwiera¢ lub modyfikowa¢ urzadzenia, aby unikng¢ uszkodzenia
jego delikatnych elementéw optycznych i elektronicznych.

« Nie stosuj akcesoriow ani materiatéw niezalecanych przez producenta - moga one negatywnie
wptyng¢ na dziatanie urzgdzenia.

+ Zadbaj o stabilno$¢ urzadzenia podczas pracy, aby zapobiec jego przypadkowemu przesunieciu
lub upadkowi.

* Regularnie sprawdzaj stan przewodoéw i ztgcz, aby unikng¢ zwarcia lub utraty jakosci sygnatu.

« Nie narazaj produktu na upadki, uderzenia, silne wstrzasy i inne czynniki mogace przyczynic sie do
jego uszkodzenia.

tacznos¢ bezprzewodowa
Ochrona danych:

« Jesdli urzadzenie korzysta z Wi-Fi, Bluetooth lub innych form tacznosci bezprzewodowej, zabezpiecz
je silnym hastem, a jezeli to mozliwe, wtacz szyfrowanie potaczen, aby zapobiec nieautoryzowanemu
dostepowi.

* Regularnie aktualizuj oprogramowanie urzadzenia oraz powigzanych z nim aplikacji sterujacych,
aby chroni¢ dane przed potencjalnymi zagrozeniami.

Zarzadzanie dostepem:
« Ogranicz dostep do urzadzenia wytacznie do zaufanych uzytkownikéw.
» Monitoruj liste urzadzen podtaczonych do systemu i usuwaj te, ktére nie sg juz uzywane.



Informacje dotyczgce prawidtowego uzytkowania
Montaz i konfiguracja:

* Przed pierwszym uruchomieniem upewnij sie, ze wszystkie elementy urzadzenia sg poprawnie
zamontowane zgodnie z instrukcjg obstugi.

« Skonfiguruj urzgdzenie zgodnie z zaleceniami producenta.

» W przypadku skanowania duzych obiektéw upewnij sie, ze przestrzen robocza jest wystarczajgco
duza, aby umozliwi¢ swobodny ruch urzadzenia.
Konserwacja, przechowywanie i czyszczenie:

* Regularnie czy$¢ moduty optyczne za pomoca miekkiej $ciereczki lub innych srodkéw zalecanych
przez producenta, aby zapobiec zanieczyszczeniu skanera.

* Przechowuj urzadzenie w suchym miejscu, z dala od wilgoci, pytu i bezposredniego Swiatta
stonecznego.

* Nie uzywaj chemicznych srodkéw czyszczacych, ktére moga uszkodzi¢ elementy optyczne lub
obudowe urzadzenia.
Bezpieczenstwo podczas pracy:

+ Unikaj pracy w poblizu zrédet intensywnego $wiatta lub w warunkach o wysokim poziomie pytu,
ktére moga wptyna¢ na jakos¢ skanéw.

* Przed rozpoczeciem pracy upewnij sie, ze urzadzenie i oprogramowanie zostaty prawidtowo
skalibrowane, aby zapewni¢ najlepszg jako$¢ skanowania.

Dodatkowe $rodki ostroznosci
Serwis i naprawy:

* W przypadku awarii skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem.

+ Nie prébuj samodzielnie naprawiac¢ urzgdzenia, poniewaz moze to prowadzi¢ do dalszych uszkodzen
i utraty gwarangji.
Bezpieczna utylizacja:

* Zuzyte urzadzenia nalezy utylizowa¢ zgodnie z lokalnymi przepisami dotyczacymi odpadéw
elektronicznych.

+ Nie wyrzucaj urzadzenia do odpadéw komunalnych. Skorzystaj z punktu zbiérki sprzetu elektronicz-
nego.

Jesli potrzebujesz dodatkowych informacji dotyczacych produktu, skontaktuj sie z dziatem obstugi
klienta (e-mail: hurt@innpro.pl, strona internetowa: https://innpro.pl/) lub z innym specjalista.
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Ochrona $rodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii Europejskiej, nie moze by¢
umieszczany tagcznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiérce i
recyklingowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie, zapobiegasz
potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla Srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego.
System zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony
$rodowiska dotyczacymi usuwania odpadéw. Szczegétowe informacje na ten temat mozna
uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktérym produkt zostat
zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejécia Unii Europejskiej (UE), dotycza-
cych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong
Srodowiska, okreslajgcych zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi, stworzonej przez
producenta.

Szczegotowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora / producenta dostepne na stronie
internetowej https://serwis.innpro.pl/gwarancja

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci¢) we wtasnym zakresie lub przez wyspecjalizowane
punkty serwisowe na koszt i w zakresie uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych
akcjach konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukgcji obstugi, nalezy regularnie,
minimum raz na tydzien ocenia¢ odmienno$¢ stanu fizycznego produktu od fizycznie nowego
produktu. W przypadku wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie podjgc
kroki konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji (czyszczenia) i reakcji
w chwili wykrycia stanu odmienno$ci moze doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant
nie ponosi odpowiedzialnoéci za uszkodzenia wynikajace z zaniedbania.
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