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NOTA

EUOT_114519 - Conga Y50

ES - La codificacién de este manual es genérica y se aplica a todas las variantes de
codigos del aparato.

EN - The coding in this manual is generic and applies to all code variants of the
appliance.

FR - Le codage figurant dans ce manuel est générique et s'applique a toutes les
variantes de code de l'appareil.

DE - Die Codierung in dieser Bedienungsanleitung ist allgemein und gilt flr alle
Codevarianten des Gerats.

IT - La codifica riportata nel presente manuale & generica e si applica a tutte le
varianti di codici dell'apparecchio.

PT - A codificacao apresentada neste manual é genérica e aplica-se a todas as
variantes de cédigo do aparelho.

NL - De codering in deze handleiding is algemeen en geldt voor alle codevarianten
van het apparaat.

PL - Kody podane w niniejszej instrukcji sg ogélne i majg zastosowanie do wszystkich
wariantéw kodowych urzadzenia.

CZ - Kédovani obsazené v tomto navodu je generické a plati pro vSechny kédové
varianty spotrebice.

TR - Bu kilavuzdaki kodlama geneldir ve cihazin tim kod varyantlariicin gecerlidir.

CAT - La codificacié d'aquest manual és generica i s'aplica a totes les variants de
codis de l'electrodomestic.

GR - H kwdikotroinon oTo TTapOvV eyxeIpidlo €ival yevikh Kol 10XUEl yia OAeG TIG
TTAPAAAAYEG KWBIKWY TNG CUOKEUNG.

HU - Ez a kézikdnyv egységes kdédolast hasznal, amely az eszkdz minden tipuséra
érvényes.

g+ dudsd glel ss0bed £dss zest et I Idogdaele e e s 12 loes idgel.
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ESPANOL

1. PIEZAS Y COMPONENTES
Robot Aspirador:

Unidad principal
Figura
1. Botdn de Encendido
- Pulsacién corta: Inicio/ Pausa
- Pulsacién Larga: Encender/ Apagar
Sensor Infrarrojos
Parachoques
Botdn de Limpieza puntual
Botdn de vuelta a casa
Sensor Laser

oV~ wN

Vista trasera
Figura 2
7. Sensor Anticaida
8. Rueda omnidireccional
9. Contactos de carga
10. Sensor Anticaida
11. Cepillos laterales
12. Botdn de Liberacién del Cepillo Central
13. Cepillo Central
14. Ruedas Motriz

Depésito de agua y de Polvo Integrado
Figura 3

15. Contactos de Carga

16. Depdsito de Aguay Polvo Integrado

17. Soporte para la Mopa

18. Pafio de mopa lavable

19. Entrada de Agua

20. Filtro de Alta Eficiencia

21. Filtro de Esponja

22. Filtro Primario

Base de Autovaciado
Figura 4
23. Tapa superior
24. Bolsa de Polvo

6 | concavso



ESPANOL

25. Area de Transmisién de Sefial
26. Contactos de Carga

27. Hebilla de la Bolsa de Polvo
28. Conducto de Aire Visible

29. Entrada de Succién de Polvo
30. Indicador LED

NOTA:
Los graficos de este manual son representaciones esquematicas y puede que no coincidan
exactamente con los del producto.

2. ANTES DE USAR

Este aparato presenta un embalaje disefiado para protegerlo durante su transporte. Saque
el aparato de su caja y retire todo el material de embalaje. Puede guardar la caja original
y otros elementos del embalaje en un lugar seguro para prevenir dafios en el aparato si
necesita transportarlo en el futuro. Si desea deshacerse del embalaje original, aseglirese
de reciclar todos los elementos correctamente.

Aseglrese de que todas las piezas y componentes estan incluidos y en buen estado. Si
faltara alguno o no estuviera en buen estado, contacte de forma inmediata con el Servicio
de Atencién Técnica Oficial de Cecotec.

Contenido de la caja

Robot aspirador

Base de Autovaciado

Bolsa de Polvo

Este manual de instrucciones

No retire el nimero de serie del producto, para mantener una correcta trazabilidad de su
equipo en caso de solicitar asistencia.

3. FUNCIONAMIENTO

3.1 Precauciones

Compruebe y prepare el area a limpiar para que sea segura. Cologue bien los muebles y
retire los obstaculos. Fig. 5

Retire los objetos bajos en el suelo que puedan afectar al funcionamiento del robot
aspirador, como la béscula y la base del ventilador de pie.

CONGAY50 7



ESPANOL

- Sihay flecos de alfombra, por favor, coléquelos debajo de la alfombra con antelacién.

- Si el Robot estd limpiando en la entrada de escaleras compuestas y el borde de los
escalones, por favor, coloque una valla protectora para asegurar su funcionamiento
seguroy sin problemas. Fig. 6

- Retire todos los objetos que puedan enredar al robot aspirador, como cables de
alimentacién, cuerdas, etc. Ademas, si el escaldén es demasiado alto, puede quedarse
atascado.

Consejos litiles:

Para el primer uso, por favor, siga al robot aspirador durante todo el proceso de limpieza para
ayudar a resolver algunos pequefios problemas, de modo que pueda limpiar sin problemas.
Cuando lo siga, por favor, tenga cuidado de no colocarse delante de él.

3.2 Preparacién
Antes de usar el producto, por favor, retire la tira y la pelicula protectoras.

1. Retire la tira protectora. Fig. 7
2. Instale los cepillos laterales. Fig. 8

3.3 Carga del Robot

1. Coloque la base de autovaciado en el suelo contra la pared. No debe haber precipicios/
escaleras u objetos en el area de 1m a la izquierda y derecha y 2m enfrente; conéctela a la
fuente de alimentacion. Fig. 9

Notas:

Mantenga alejados objetos con superficies muy reflectantes como espejos o cristales.

Mantenga la base de autovaciado alejada de la luz solar directa.

2. Mantenga pulsado el botén de encendido durante 3 segundos para encender el robot
aspiradory coléquelo en la base de autovaciado. A continuacién, conecte los contactos de
carga de ambos.

Nota:

El robot no se puede cargar cuando estd apagado.

3. Paraelprimer uso, por favor, carguelo completamente. Durante la carga, el botén de carga
parpadea en azul lentamente; la luz permanecera fija cuando termine la carga. EL tiempo
de carga es de aproximadamente 4-5 horas.

Avisos Importantes:

- Durante el uso diario, por favor, coloque el robot aspirador en la base de autovaciado.
Aseglrese también de que la base de autovaciado esté conectada a la fuente de
alimentaciény de que el robot esté encendido.

8 CONGA Y50



ESPANOL

Durante el uso diario, preste atencién a limpiar los contactos de carga para una mejor
carga.

Si no va a utilizar el robot aspirador durante un tiempo prolongado, por favor, carguelo
completamente antes de apagarlo, y luego guardelo en un lugar ventilado y seco. Y es
necesario cargarlo una vez al mes para proteger la bateria.

Si la bateria se descarga en exceso o no se utiliza durante mucho tiempo, es posible que el
robot aspirador no se pueda recargar. Por favor, péngase en contacto con nuestro Servicio
de Asistencia Técnica Oficial de Cecotec para el mantenimiento. No lo desmonte usted
mismo.

3.4 Instalar el Depésito de Agua y Polvo Integrado

1.
2.

Abra la tapay llene el depdsito de agua con agua. Fig. 10

Cierre la tapa del orificio de entrada de agua. Aseglrese de que la tapa cierre bieny que no
haya partes levantada). Fig. 11

Instale el soporte de la mopa y el pafio de la mopa. Fig. 12

Presione y mantenga presionada la tecla de liberacién e inserte el depésito de agua y polvo
integrado. Fig. 13

Consejos titiles:

Para prolongar la vida Gtil del depésito de agua, se recomienda utilizar agua purificada o
agua blanda.

No utilice la funcién de fregado en la alfombra.

Después de fregar, por favor, vacie el depésito de agua a tiempo vy retire el soporte de la
mopa.

Después de instalar el soporte de la mopa, el robot aspirador funcionara aspirando y
fregando a la vez. La potencia de succidén por defecto estd en nivel silenciosoy no se puede
ajustar manualmente.

Cuando el soporte de la mopa no esta instalado, el robot aspirador funcionard en modos
de aspiracién, aspirando y barriendo sin fregar.

Es normal que quede un poco de agua en el depésito de agua debido a la inspeccién de
fabrica.

3.5 Funcionamiento

1.

Iniciar la Limpieza

I
Mantenga pulsado el botén de encendido U durante 3 segundos para encender el robot
aspirador.
Antes de aspirar por primera vez, aseglrese de que el robot aspirador esta en la base de carga

y completamente cargado.

Pulse brevemente el botén para iniciar la limpieza y crear un mapa al mismo tiempo.

conGAvso | 9
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2. Inicio / Pausa
Pulse el botén de encendido y el robot aspirador construird un mapa basado en su escaneo
de la habitacién, luego divide cada habitacién en cuadrados, limpiando primero los bordes del
cuadrado antes de cubrir el interior en un patrén en zig-zag, finalmente completa la limpieza
de todas las areas.

3. Reactivar (Despertar)
El indicador luminoso se apagara después de que el robot aspirador esté en pausa durante
mas de 4 horas. Mantenga pulsado O para despertarlo.

4. Limpieza Puntual (Localizada)
Pulse el botén de limpieza puntual @y el robot aspirador limpiara un area cuadrada de 1,5m
x 1,5m centrada en si mismo.

5. Recargar (Volver a la base)
Pulse el botén de carga /|_|\ y el robot aspirador volverd a la base de carga.

3.6 Recogida de polvo

1. El robot volverd automaticamente a la base de autovaciado para cargarse y recoger el
polvo después de terminar la limpieza.

2. Pulseelbotén de cargay el robot volverd a la base de autovaciado para cargarse y recoger
el polvo.

3. Durante la recogida de polvo, pulse cualquier botén para detenerla.

3.7. Funcionamiento de la App y Funciones

1. Gestién de Mapas

- Antes de empezar a usar el robot, se recomienda activar el “Modo de Guardado de Mapas”
en la aplicacién para disfrutar de una experiencia mas avanzada.

- Creacién del Mapa: Seleccionando elmodo “Limpieza Completa”, el robot iniciara la limpieza
desde la base de carga y volvera a ella al finalizar. Durante este proceso, creard un mapa
de las diferentes areas de su hogar segun la distribucién de la casa. Puede guardar este
mapa en la aplicacién. Se pueden guardar hasta 4 mapas diferentes.

- Edicion del Mapa: Puede dividir, fusionar o renombrar las diferentes areas (particiones)
del mapa.

2. Limpieza Completa Fig. 14

- Elrobot creard un mapa basado en su escaneo del espacio. Dividird cada habitacién en
areas cuadradas, limpiando primero los bordes de cada érea y luego el interior en un
patrén de zig-zag, hasta completar la limpieza de todas las zonas.

10 | concavso
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3. Limpieza por Habitaciones Fig. 15

- Elrobot limpiard las habitaciones seleccionadas en la aplicacién.

Consejos:

- Esnecesario activar el "Modo de Guardado de Mapas" en la aplicacién y guardar un mapa
antes de utilizar la "Limpieza por Habitaciones".

- La “"Limpieza por Habitaciones" sirve para personalizar el area de limpieza, pero no
para aislar zonas peligrosas. Retire los obstdculos que pueda haber alrededor de las
habitaciones seleccionadas.

4. Llimpieza por Zonas Fig. 16

- Elrobot limpiara las zonas dibujadas en la aplicacion.

Consejos:

- La "Limpieza por Zonas" sirve para personalizar el drea de limpieza, pero no para aislar
zonas peligrosas. Retire los obstaculos que pueda haber dentro de las zonas dibujadas.

5. Pin & Go (Ir a un punto) Fig. 17

- Especifique un punto en el mapay el robot se dirigird automaticamente a él.

6. Reanudacion de limpieza tras recarga Fig. 18

- Cuando la bateria esté baja durante la limpieza, el robot volvera automaticamente a la
base de carga para recargarse. Una vez recargado, continuara la limpieza desde donde la
dejo.

Consejos:

- Elrobot no reanudara la limpieza si estd activado el modo “No Molestar”.

- Siserecarga el robot manualmente o se mueve de sitio, no reanudara la limpieza.

7. Areas Restringidas Fig. 19

- Cree "Zonas Prohibidas", “Zonas de No Fregado" y "Paredes Virtuales" en el mapa para
impedir que el robot acceda a ciertas areas o habitaciones. Por defecto, las “Zonas de No
Fregado” solo se activaran cuando el soporte de la mopa esté instalado.

Consejos:

Las areas restringidas se pueden crear en un mapa guardado o durante la creacién del
mapa.

Las areas restringidas sirven para personalizar el drea de limpieza, pero no para aislar
zonas peligrosas.

Si se mueve el robot o se producen cambios significativos en la distribucién de la casa, el
mapa podria invalidarse y las areas restringidas podrian perderse.

CONGAY50 n
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8. Programacion de Limpieza Fig. 20
- Establezca horarios de limpieza en la aplicaciéon. Elrobot limpiard a las horas programadas
y volverd a la base de carga al finalizar.

Consejos:
- Elrobot noiniciara la limpieza programada si tiene la bateria baja.

4. CONECTIVIDAD WI-FI Y APLICACION MOVIL

[T ik m] . . , .
=+ Y Escaneando el siguiente cddigo QR podra acceder a la opcién de descarga de

_:'-:."-'n-:a.:l. M- app vy un manual en el que se explica como realizar la vinculacién de su
"u'ﬁ:u ?}u: producto
piy b :

S

5. LIMPIEZAY MANTENIMIENTO

5.1. Limpieza y Mantenimiento del Depésito de Agua y Polvo Integrado

1. Presione y mantenga presionado el botén de liberacién y extraiga el depdsito de agua y
polvo integrado. Fig. 21

2. Saque el soporte de la mopay los pafios de mopa. Fig. 22
Lave y seque los pafios de mopa.

4. Abra el depésito de polvo y saque el filtro primario, el filtro de alta eficiencia y el filtro de
esponija. Fig. 23

5. Limpie el polvo del filtro primario con el cepillo de limpieza. Golpee ligeramente el filtro de
alta eficiencia para eliminar el polvo. Fig. 24

6. Lave el depésito de polvo y el filtro de esponja con agua. EL filtro de alta eficiencia no se
puede lavar. Si se empapa accidentalmente en agua, por favor, séquelo al aire antes de
usarlo. Fig. 25

7. Vacie el agua restante del depésito de agua. Seque al aire el depésito de agua, el depésito
de polvoYy el filtro de esponja. Fig. 26

5.2. Limpieza y Mantenimiento del Depésito de Polvo Grande
Presione y mantenga presionado el botdn de liberacién para extraer el depdsito de polvo
grande. Fig. 27

2. Abra el cierre del depésito de polvo, saque el filtro primario, el filtro de alta eficiencia y el
filtro de esponja. Fig. 28

3. Limpie el polvo del filtro primario con el cepillo de limpieza. Golpee ligeramente el filtro de
alta eficiencia para eliminar el polvo. Fig. 29

4. Lave el depésito de polvo vy el filtro de esponja con agua. El filtro de alta eficiencia no se
puede lavar. Si se empapa accidentalmente en agua, por favor, séquelo al aire antes de

12 | concavso
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usarlo. Fig. 30
5. Seque al aire el depdsito de polvoy el filtro de esponja.

5.3. Limpieza del Cepillo central y el Cepillo Lateral
Tire de las pestafias de liberacién para desbloquear la proteccién del cepillo como se
muestra en la figura 31.
Levante el cepillo central para retirarlo. Fig. 32
3. Limpie el cepillo central con el cepillo de limpieza. Fig. 33
Limpie el cepillo central con el cepillo de limpieza también. Fig. 34

5.4. Limpiar la rueda motriz
Utilice el cepillo de limpieza para eliminar el pelo y la suciedad de la rueda motriz. Fig. 35
Cuando la rueda motriz esté atascada, gire su engranaje en la direccién opuesta, la
suciedad caerd por el hueco. Fig. 36

5.5. Limpiar la rueda universal
Utilice el cepillo de limpieza para limpiar el pelo y la suciedad de la rueda omnidireccional. Fig.
37

5.6. Limpieza y mantenimiento de los contactos de carga, sensores anticaidas
1. Limpie los contactos de carga de la base de autovaciado. Fig. 38

2. Limpie los contactos de carga del robot aspirador. Fig. 39

3. Limpie los sensores anticaida. Fig. 40

Aviso: Los contactos de carga y los sensores anticaida contienen componentes electrénicos
sensibles. Por favor, utilice un pafio seco para limpiarlos, no un pafio himedo para evitar
dafos por agua.

5.7. Limpieza de la base de autovaciado
Para asegurar el efecto de recogida de polvo, se recomienda reemplazar la bolsa de polvo a
tiempo y limpiar elfiltro y el conducto de aire regularmente.

Reemplazar la bolsa de polvo y limpiar el filtro
Fig. 41

1. Abra latapa superior de la base.

2. Saque la bolsa de polvo llena.

3. Sujete el asa para levantar la bolsa de polvo.

Nota: Sujete el asa para levantar la bolsa de polvo, lo que puede prevenir eficazmente las fugas
de polvo.

4. Instale elfiltroy la nueva bolsa de polvo.

CONGA Y50 | 13
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6. RESOLUCION DE PROBLEMAS

Si durante el uso del producto se dan las siguientes condiciones, el usuario puede revisarlas y

solucionarlas sin ayuda:

Problema

Posible causa

Posible solucién

El robot aspirador no puede
conectarse a la APP.

Elnombre de usuarioy la
contrasefia del router son
incorrectos.

Configure la red del routery
aseglrese de que el “nombre
de usuario"y la “contrasena”
sean correctos.

El robot no esta dentro del

alcance de la sefial del router.

Aseglrese de que el robot esté
dentro del alcance de la sefial
del router.

El robot no estd en modo de
configuracion.

Asegurese de que el

robot esté conectado a la
corriente y encendido. Pulse
simultdneamente el botén de
cargay el botén de limpieza
puntual durante 3 segundos.
Elrobot entrard en modo de
configuracion cuando escuche
una indicacioén por voz.

No se estd utilizando una red
de 2.4 GHz

El robot no es compatible
actualmente con redes 5G. Por
favor, elige una red de 2.4 GH

No se pueden crear mapas en
la APP.

El robot no comienza a
trabajar desde la base de
autovaciado.

El robot debe iniciar la
limpieza desde la estacion de
vaciado automatico.

Se mueve el robot mientras
esta funcionando.

No mueva el robot mientras
esta funcionando.

La limpieza no ha finalizado.

Permita que el robot regrese a
la base de autovaciado cuando
finalice la limpieza.

14 CONGA Y50
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Problema

Posible causa

Posible solucién

El robot no puede volver a la
base de autovaciado.

La posicion de la base de
autovaciado es incorrecta.

Coloque correctamente la
base.

La base de autovaciado esta
apagada o ha sido movida.

Aseglrese de que la estacién
esté encendiday no se haya
movido.

El robot no comienza la
limpieza desde la base de
autovaciado.

Se recomienda que el robot
inicie la limpieza desde la
base.

La ruta de carga esta
blogqueada (por ejemplo, la
puerta de la habitacién con la
base estd cerrada).

Mantenga libre la ruta de
carga.

Elrobot regresa a la base de
autovaciado antes de terminar
la limpieza.

La habitacién es tan grande
que el robot necesita
recargarse para continuar.

Para mas detalles, sigue las
instrucciones de la App

El robot no puede acceder
a ciertas zonas debido a
obstaculos o muebles.

Ordene el @rea a limpiar,
colocando los mueblesy
objetos pequerios en su lugar.
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Problema

Posible causa

Posible solucién

Elrobot no puede cargar.

La base de autovaciado no
estd conectada a la corriente.

Aseglrese de que esté
conectada a la corrientey que
elindicador esté encendido.

Los contactos de carga del
robot no estan conectados
con los de la base.

Aseglrese de que los
contactos de carga del robot
estén bien conectados con los
de la base, y que el botén de
INICIO parpadee. Verifique si
los contactos estén sucios y
limpielos seglin el apartado
“Limpieza y Mantenimiento”
del manual.

La temperatura de la bateria
es demasiado alta o baja.

Carguey utilice el robot en un
entorno entre Oy 40 °C.

Un periodo prolongado sin uso
puede causar una descarga
excesiva de la baterfa.

Se recomienda usar el
producto con regularidad. Si

el robot no se ha utilizado
durante mucho tiempoy no
carga, contacte con el Servicio
de Asistencia Técnica Oficial de
Cecotec.

Ruido anormal durante la
limpieza.

El cepillo lateraly el cepillo
principal estén enredados. EL
depdsito de polvoy el filtro
estén obstruidos.

Se recomienda limpiar
regularmente el cepillo lateral,
el cepillo principal, el depésito
de polvo, el filtro, etc.

El robot estéd en modo Turbo.

Cambia al modo Normal.

El robot se queda atascado
mientras trabajay se detiene.

El robot se enredd con algo
en el suelo (cables eléctricos,
cortinas, flecos de alfombras,
etc.).

Elrobot intentara liberarse por
si solo. Sino lo consigue, retire
manualmente los obstaculos y
reinicielo.

El robot podria estar atascado
bajo un mueble con una
entrada de altura similar.

Cologue una barrera fisica o
establezca un limite virtual en
la App Cecotec.
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Problema

Posible causa

Posible solucién

Aparecen los siguientes
problemas mientras el robot
estd funcionando: ruta de
limpieza desordenada,
desviacién de la ruta, limpieza
repetida o zonas pequefas sin
limpiar (si hay un drea grande
sin limpiar temporalmente,

el robot la limpiara
automaticamente mas tarde).

Funcionamiento sobre suelos
recién encerados o baldosas
lisas, lo que reduce la friccion
entre las ruedas motrices y el
suelo.

Se recomienda esperar a que
la cera del suelo se seque
antes de usarlo.

Al subir escalones, umbrales o
bandas de puerta, la rueda de
traccién resbala, lo que afecta
la capacidad del robot para
detectar el entorno.

Se recomienda cerrar la
puerta de esa areay limpiarla
por separado. Luego el robot
volvera al punto de inicio.

Debido a diferentes entornos
del hogar, el robot no puede
acceder a algunas zonas.

Se sugiere ordenar el entorno
del hogar para que el robot
pueda acceder a todas las
zonas.

El sensor de distancia esta
sucio o cubierto.

Limpie el sensor de distancia
o destape los objetos que lo
cubran.
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Problema

Posible causa

Posible solucién

La base de autovaciado no
puede recoger el polvo cuando
el robot regresa.

La tapa de la base de
autovaciado estd abierta.

Cierre la tapa de la base de
autovaciado.

La bolsa de polvo no esta
instalada.

Instale la bolsa de polvo y
cierre la tapa de la base de
autovaciado.

El robot se mueve
manualmente a la base de
autovaciado y no se activa el
vaciado.

Deje que el robot regrese
automaticamente a la base
de autovaciado, no lo mueva
manualmente.

Si el modo "No molestar” esta
activado en la App, la base
no vacia automaticamente
cuando el robot regresa.

Cancele el modo “No
molestar” en la App o inicie
manualmente el vaciado.

La estacién detecta que la
eficiencia de recogida de polvo
es baja.

Sustituya la bolsa de polvo
seguln las instrucciones de
mantenimiento del manual

y cierre la tapa de la base. Si
la App indica que la bolsa no
esta llena, vuelva a instalarla.

Si se han descartado las
causas anteriores, puede
haber una anomalia en los
componentes de la estacién

Contacte con el Servicio de
Asistencia técnica Oficial de
Cecotec.

Fallo en la recogida de polvo.

La estacién detecta que la
eficiencia de recogida es baja.

Sustituya la bolsa de polvo
seglin el mantenimiento
indicado, y cierre la tapa de la
base. Sila App indica que la
bolsa no esta llena, vuelva a
instalarla.

Elinterior de la base de
autovaciado estd sucio.

Las particulas finas atraviesan
la bolsa de polvo y se adhieren
al interior de la estacion.

Limpie elinterior de la base de
autovaciado.

Pérdida de polvo durante el
funcionamiento.

La salida del depésito de polvo
estd bloqueada.

Saque elMédulo2enly
limpie la salida del depésito
de polvo.
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Problema

Posible causa

Posible solucién

El depésito de agua del robot
se sale durante el uso.

El depdsito no esta
correctamente instalado.

Asegurese de que el
depésito del robot encaje
correctamente al instalarlo.

Las ruedas motrices estan
bloqueadas.

Las ruedas motrices estan
bloqueadas por objetos
extrafos.

Girey presione las ruedas
motrices para comprobar

si hay algun objeto extrafio
enrollado o atascado. Si

hay alguin objeto, limpielo

a tiempo. Si el problema
persiste, contacta con el
Servicio de Asistencia Técnica
Oficial de Cecotec.

El robot no realiza la limpieza
continua.

El robot estd en modo No
molestar.

En modo “No molestar”, el
robot no realiza la limpieza
continua.

El robot no regresé
automaticamente a la base de
autovaciado la altima vez.

La limpieza continua no se
realiza si recarga el robot
manualmente o lo mueve a la
base de autovaciado.

Elrobot no limpia
automaticamente a la hora
programada.

La funcién de programacion
horaria estd cancelada.

Restablezca la programacion.

El robot esta sin bateria.

Cargue el robot.

El robot estd en modo “No
molestar”.

En modo “No molestar”, el
robot no realiza la limpieza
programada.

7. COPYRIGHT

Los derechos de propiedad intelectual sobre los textos de este manual pertenecen a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Quedan reservados todos los derechos. El contenido de esta publicacién no
podrd, ni en parte ni en su totalidad, reproducirse, almacenarse en un sistema de recuperacion,
transmitirse o distribuirse por ninglin medio (electrénico, mecénico, fotocopia, grabacién o

similar) sin la previa autorizacién de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.
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8. DECLARACION UE DE CONFORMIDAD SIMPLIFICADA

Por la presente, Cecotec Innovaciones declara que este producto cumple

con los requisitos esenciales y otras disposiciones relevantes de las

normativas aplicables en la Unién Europea. Este producto ha sido disefiado,

fabricado y probado con el cumplimiento de los estandares de seguridad y
calidad requeridos. El texto completo de la Declaracién de Conformidad de la UE se puede
encontrar en la siguiente direcciéon web: https://cecotec.es/es/information/declaration-of-
conformity
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1. PARTS AND COMPONENTS

Robot vacuum cleaner:

Main unit
Fig. 1
1. Power button

- Short press: Start/Pause
- Long press: Power on/off

2. Infrared sensor
3. Bumper
4. Spot Cleaning button
5. Back Home button
6. Lasersensor

Rear view

Fig. 2
7. Fall-detection sensor
8. Omnidirectional wheel
9. C(Charging contacts
10. Fall-detection sensor
11. Side brushes
12. Main brush release button
13. Main brush
14. Drive wheels

Mixed water and dust tank

Fig. 3

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.

Charging contacts

Mixed water and dust tank
Mop holder

Washable mop pad

Water inlet
High-efficiency filter
Sponge filter

Pre-filter

Self-emptying base

Fig. 4

ENGLISH

CONGAYS50
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23. Top cover

24. Dust bag

25. Signal transmission zone
26. Charging contacts

27. Dust bag buckle

28. Visible air duct

29. Dust suction inlet

30. LED indicator light

NOTE:
The graphics in this manual are schematic representations and may not exactly match the
product.

2. BEFORE USE

- This appliance comes in a packaging designed to protect it during transport. Take the
appliance out of its box and remove all packaging materials. You can keep the original box
and other packaging materials in a safe place to prevent damage to the appliance if you
need to transport it in the future. If you wish to dispose of the original packaging, make
sure allitems are recycled properly.

- Check that all parts and components are included and in good condition. If any of them
are missing or damaged, please contact Cecotec's Official Technical Support Service
immediately.

Box content

- Robot vacuum cleaner
- Self-emptying base

- Dustbag

- Instruction manual

- Do not remove the product's serial number in order to keep proper traceability if technical
assistance is required.
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3. OPERATION

3.1 Cautions

- Check and prepare the area to be cleaned to ensure safe operation. Arrange furniture and
remove obstacles that may hinder cleaning. Fig. 5.

- Remove low-lying objects on the floor that may interfere with the robot's operation, such
as bathroom scales or stand fan bases.

- For carpets with fringe or tassels, fold the edge underneath the carpet to prevent
entanglement.

- When the robot is cleaning near open stairs or steps, place a protective barrier to ensure
safe and trouble-free operation. Fig. 6.

- Remove any objects that could become entangled in the robot, such as power cables,
cords, etc. Additionally, if a step is too high, the robot may get stuck.

Useful tips:

For the first use, follow the robot throughout its complete cleaning cycle. This will help you
resolve any minor issues and ensure uninterrupted cleaning. While following it, be careful not
to stand directly in front of the robot.

3.2 Preparation
Before using the product:

1. Remove the protective strip and film. Fig. 7
2. Installthe side brushes. Fig. 8

3.3 Charging the robot

1. Place the self-emptying base on the floor against a wall. Make sure there are no stairs,
drops or objects within 1 metre to the left and right of the base, and 2 metres in front of it.
Connect the base to the mains power supply. Fig. 9

Note:

Keep away from objects with highly reflective surfaces such as mirrors or glass.

Keep the self-emptying base away from direct sunlight.

2. Press and hold the power button for 3 seconds to turn on the robot vacuum cleaner and
place it on the self-emptying base. Make sure the charging contacts on both the robot and
base connect properly.

Note:

The robot cannot be charged when it is turned off.

3. When using it for the first time, fully charge the robot. During charging, the Back Home

button will flash blue slowly; the light will remain steady when charging is complete.
Charging time is approximately 4-5 hours.
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Important notices:

- During daily use, place the robot vacuum cleaner on the self-emptying base. Also make
sure that the self-emptying base is connected to the power supply and that the robot is
turned on.

- Regularly clean the charging contacts on the base to ensure efficient charging.

- If the robot will not be used for an extended period, charge it completely before turning it
off, and then store it in a dry, well-ventilated place. It is recommended to charge it once a
month to protect the battery.

- If the battery becomes excessively discharged or is not used for a long time, the robot
may not recharge. In this case, contact Cecotec's Official Technical Support Service. Do not
attempt to disassemble the robot yourself.

3.4 Installing the mixed water and dust tank

1. Open the water tank lid and fill it with water. Fig. 10

2. Close the water tank lid. Make sure the lid is properly closed with no raised edges. Fig. 11
3. Install the mop holder and mop pad. Fig. 12

4. Press and hold the release button and insert the mixed water and dust tank. Fig. 13

Useful tips:

- Toextendthewatertank's service life, it is recommended to use purified or softened water.

- Do not use the mopping function on carpets.

- After mopping, empty the water tank and remove the mop holder.

- When the mop holder is installed, the robot will operate in vacuuming and mopping mode
simultaneously. The default suction power is set to ‘quiet' mode and cannot be manually
adjusted.

- When the mop holder is not installed, the robot will operate only in vacuuming mode,
without mopping.

- Itis normalfor a small amount of water to remain in the tank due to factory testing.

3.5 Operation

1. Startcleaning .

Press and hold the power button Q for 3 seconds to turn on the robot.

Before the first cleaning session, make sure the robot is on the charging base and fully charged.
Briefly press the O button to start cleaning and create a map at the same time.

2. Start/Pause

Press the power button and the robot will create a map based on its spatial scanning. It will
divide each room into square areas, cleaning first the edges of each area and then the interior
in a zigzag pattern until all zones are completed.
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3. Wake Up
The inldicator light will turn off if the robot remains paused for more than 4 hours. Press and
hold (_) to activate it again.

4. Spot Cleaning
Press the Spot Cleaning button @ and the robot will clean a 1.5 m x 1.5 m square area centred
on its current position.

5. Recharge (Return to base)

Press the Back Home button /|_|\ and the robot will return to the charging base.

3.6 Dust collection

1. Therobot will automatically return to the self-emptying base to recharge and collect dust
after cleaning is complete.

2. Pressthe BackHome button and the robot will return to the self-emptying base to recharge
and collect dust.

3. During dust collection, press any button to stop the operation.

3.7. App operation and features

1. Map management

- Before using the robot, it is recommended to activate the “Map Saving Mode" in the App for
an enhanced experience.

- Map creation: By selecting the "Complete Cleaning” mode, the robot will start cleaning
from the charging base and return upon completion. During this process, it will create a
map of the different areas of your home based on the house layout. You can save this map
in the App. Up to 4 different maps can be saved.

- Map editing: You can split, merge or rename different areas (partitions) of the map.

2. Complete Cleaning Fig. 14

- The robot will create a map based on its spatial scanning. It will divide each room into
square areas, cleaning first the edges of each area and then the interior in a zigzag pattern
until all zones are completed.

3. Room Cleaning Fig. 15
- Therobot will clean the rooms selected in the App.

Tips:

- “"Map Saving Mode" must be activated in the App and a map must be saved before using
“Room Cleaning".

- "Room Cleaning" is for customising the cleaning area, not for isolating hazardous zones.
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Remove any obstacles around the selected rooms.

4. Zone Cleaning Fig. 16

- Therobot will clean the zones drawn in the App.

Tips:

- "Zone Cleaning" is for customising the cleaning area, not for isolating hazardous zones.
Remove any obstacles within the drawn zones.

5. Pin & Go Fig. 17

- Specify a point on the map and the robot will automatically navigate to it.

6. Recharge and Resume Fig. 18

- Whenthe battery is low during cleaning, the robot will automatically return to the charging
base to recharge. Once recharged, it will resume cleaning from where it left off.

Tips:

- The robot will not resume cleaning if the "Do Not Disturb” mode is activated.

- Ifthe robot is manually recharged or relocated, it will not resume cleaning.

7. Restricted Areas Fig. 19

- Create "No-Go Zones", “No-Mop Zones" and "Virtual Walls" on the map to prevent the
robot from accessing certain areas or rooms. By default, the "No-Mop Zones" will only be
activated when the mop holder is installed.

Tips:

- Restricted areas can be created on a saved map or during map creation.

- Restricted areas are for customising the cleaning area, not for isolating hazardous zones.

- Iftherobotis moved or significant changes occur in the house layout, the map may become
invalid and restricted areas may be lost.

8. Scheduled Cleaning Fig. 20

- Set cleaning schedules in the App. The robot will clean at the programmed times and
return to the charging base upon completion.

Tips:

26

The robot will not start the scheduled cleaning if the battery level is low.
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4. WI-FI CONNECTIVITY AND MOBILE APP

o

5. CLEANING AND MAINTENANCE

5.1

1.

uewN

Mixed water and dust tank

Press and hold the release button and remove the mixed water and dust tank. Fig. 21
Remove the mop holder and mop pads. Fig. 22

Wash and dry the mop pads.

Open the dust tank and remove the pre-filter, high-efficiency filter and sponge filter. Fig. 23
Clean dust from the pre-filter using the cleaning brush. Gently tap the high-efficiency filter
to remove dust. Fig. 24

Wash the dust tank and sponge filter with water. The high-efficiency filter cannot be
washed. If it accidentally gets wet, air dry before reuse. Fig. 25

Empty any remaining water from the water tank. Air dry the water tank, dust tank and
sponge filter. Fig. 26

. Large dust tank

Press and hold the release button to remove the large dust tank. Fig. 27

Open the dust tank and remove the pre-filter, high-efficiency filter and sponge filter. Fig. 28
Clean dust from the pre-filter using the cleaning brush. Gently tap the high-efficiency filter
to remove dust. Fig. 29

Wash the dust tank and sponge filter with water. The high-efficiency filter cannot be
washed. If it accidentally gets wet, air dry before reuse. Fig. 30

Air dry the dust tank and sponge filter.

. Main brush and side brush

Pull the release tabs to unlock the main brush cover, as shown in Fig. 31.
Lift the main brush to remove it. Fig. 32

Clean the main brush with the cleaning brush. Fig. 33

Clean the side brush with the cleaning brush. Fig. 34

. Drive wheel

Use the cleaning brush to remove hair and dirt from the drive wheel. Fig. 35
If a drive wheel becomes jammed, rotate its gear in the opposite direction so dirt falls
through the opening. Fig. 36
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5.5. Omnidirectional wheel
Use the cleaning brush to remove hair and dirt from the omnidirectional wheel. Fig. 37

5.6. Charging contacts and fall-detection sensors

1. Clean the self-emptying base charging contacts. Fig. 38
2. Clean the robot's charging contacts. Fig. 39

3. Clean the fall-detection sensors. Fig. 40

Note: The charging contacts and fall-detection sensors contain sensitive electronic
components. Use a dry cloth to clean them, never a damp cloth, to prevent water damage.

5.7. Self-emptying base
To ensure proper dust collection, it is recommended to replace the dust bag and clean the filter
and air duct regularly.

Replacing the dust bag and cleaning the filter
Fig. 41

1. Open the base top cover.

2. Remove the filled dust bag.

3. Hold the handle to lift the dust bag.

Note: Hold the handle to lift the dust bag and effectively prevent dust leakage.

4. Install the filter and the new dust bag.

6. TROUBLESHOOTING

If the following conditions occur during use, the user can check and resolve them without
assistance:
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Problem

Possible cause

Possible solution

The robot does not connect to
the App.

The router name and/or
password are incorrect.

Configure the router network
and make sure the router
name and password are
correct.

The router's network signalis
out of the robot's range.

Make sure the robot is within
the router's network signal
range.

The robotis notin
configuration mode.

Make sure the robot is
connected to the power supply
and turned on. Press the Back
Home button and the Spot
Cleaning button at the same
time for 3 seconds. The robot
will enter configuration mode
when it hears a voice prompt.

You have not selected a
2.4GHz network.

The robot is not compatible
with 5G networks. Please
select a 2.4GHz network.

Itis not possible to create
maps in the App.

The robot does not start
operating from the self-
emptying base.

The robot must start cleaning
from the self-emptying base.

The robot has been moved
during operation.

Do not move the robot during
operation.

The cleaning session is not
complete.

Allow the robot to return to
the self-emptying base after
cleaning.
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Problem

Possible cause

Possible solution

The robot does not return to
the self-emptying base.

The self-emptying base is
incorrectly positioned.

Position the base correctly.

The self-emptying base is

unplugged or has been moved.

Make sure the base is turned
on and do not move it during
cleaning.

The robot does not start
operating from the self-
emptying base.

Itis recommended that the
robot starts cleaning from the
base.

The path to the self-emptying
base is blocked. For example,
the door to the room where
the base is located is closed.

Keep the charging route clear.

The robot returns to the
self-emptying base before
finishing cleaning.

The room is too large, and the
robot needs to return to the
base to recharge.

Follow the App instructions for
more details.

The robot cannot access
certain areas due to obstacles
or furniture.

Clear the area to be cleaned,
arranging furniture and small
objects properly.
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Problem

Possible cause

Possible solution

The robot does not charge.

The self-emptying base is
not connected to the power
supply.

Make sure that the base is
connected to the power supply
and the indicator light is on.

The robot's charging contacts
are not in contact with those
of the base.

Make sure that the robot's
charging contacts connect
with the base contacts

and that the START/PAUSE
button is flashing. Check if
the charging contacts are
dirty and clean them as
described in the “Cleaning and
maintenance” section.

The battery temperature is too
high or too low.

Itis recommended to charge
and use the robot ata
temperature between 0 °C and
40 °C.

Extended periods of inactivity
can lead to excessive battery
discharge.

It is recommended to use the
product regularly. If you do not
use it for a long time and have
issues charging it, contact
Cecotec's Official Technical
Support Service.

Unusual noise during cleaning.

The side brush and main brush
are entangled. The dust tank
and filter are clogged.

Regular cleaning of the side
brush, main brush, dust tank,
filter, etc. is recommended.

The robot is in Turbo mode.

Switch to Normal mode.

The robot gets stuck during
cleaning and stops.

The robot has become
entangled with an object

on the floor (power cables,
curtains, carpet tassels, etc.).

The robot will try several ways
to free itself. If unsuccessful,
you must remove the
obstacles manually and
restart the robot.

The robot may be stuck under
furniture.

Place a physical barrier, or set
a Virtual Wallin the App.
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Problem

Possible cause

Possible solution

The following issues may
occur while the robot is
cleaning: disordered cleaning
path, cleaning path deviation,
repetitive cleaning or lack of
cleaning in small areas. (If
there is a large area that has
not been cleaned, the robot
will automatically clean the
missing area later).

Operation on recently waxed
and polished floors or smooth
tiles results in less traction
between the drive wheels and
the floor.

It is recommended to wait for
the floor wax to dry before
using it.

When climbing steps,
thresholds and door frames,
the robot's drive wheel slips
on the floor, which can affect
the robot's perception of the
whole house layout.

Itis recommended to close
the door and clean the area
separately. After cleaning,
it will return to the starting
point.

Home layout prevents the
robot to access some areas.

We recommend tidying up the
home to ensure that the robot
can access and clean properly.

The distance sensor is dirty or
covered.

Clean the distance sensor or
remove objects covering it.
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Problem

Possible cause

Possible solution

The self-emptying base
cannot pick up dust when the
robot returns.

The self-emptying base lid is
open.

Close the self-emptying base
lid.

The dust bag is not installed.

Install the dust bag and close
the self-emptying base lid.

The robot has been manually
moved to the self-emptying
base and emptying is not
activated.

Allow the robot to return
automatically to the self-
emptying base, do not move it
manually.

If Do Not Disturb mode is
activated in the App, the base
will not empty automatically
when the robot returns.

Disable the Do Not Disturb
mode in the App or empty the
mixed tank manually.

The base detects low dust
collection efficiency.

Replace the dust bag
according to maintenance
instructions and close the
base cover. If the App indicates
that the bag is not full,
reinstall it.

If the above causes have
been ruled out, the base
components may be faulty.

Contact Cecotec's Official
Technical Support Service.

Dust collection failure.

The base detects low dust
collection efficiency.

Replace the dust bag
according to maintenance
instructions and close the
base cover. If the App indicates
that the bag is not full,
reinstall it.

The interior of the self-
emptying base is dirty.

Fine particles pass through
dust bag and adhere to the
base interior.

Clean the self-emptying base
interior.

There is a dust leakage during
operation.

The dust tank outlet is
blocked.

Remove the mixed tank and
clean the dust tank outlet.

During use, the robot's water
tank slips out of place.

The tank is not installed
correctly.

Make sure that the robot's
tank fits into place when
installing it.
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Problem

Possible cause

Possible solution

The drive wheels are blocked.

The drive wheels are blocked
by foreign objects.

Rotate and press the drive
wheels to check if there are
any foreign objects wrapped
or stuck. If you find anything,
clean it up as soon as possible.
If the problem persists,
contact Cecotec's Official
Technical Support Service.

The robot does not perform
Continuous Cleaning.

The Do Not Disturb mode is
activated.

In Do Not Disturb mode,
the robot does not perform
Continuous Cleaning.

In the last cleaning session,
the robot did not return

to the self-emptying base
automatically.

Continuous Cleaning is not
performed when the robot is
manually placed or moved to
charging base.

The robot does not start
automatic cleaning at the
scheduled time.

The Scheduled Cleaning
function is cancelled.

Reset the schedule.

The robot has run out of
battery.

Charge the robot.

The Do Not Disturb mode is
activated.

In Do Not Disturb mode,
the robot does not perform
Continuous Cleaning.

7. COPYRIGHT

Theintellectual property rights over the texts in this manual belong to CECOTECINNOVACIONES,
S.L. All rights reserved. The contents of this publication may not, in whole or in part, be
reproduced, stored in a retrieval system, transmitted, or distributed by any means (electronic,
mechanical, photocopying, recording or similar) without the prior authorization of CECOTEC

INNOVACIONES, S.L.

8. SIMPLIFIED EU DECLARATION OF CONFORMITY

Cecotec Innovaciones hereby declares that this appliance complies with the

essential requirements and other relevant provisions of the regulations

applicable in the European Union. This appliance has been designed,

manufactured and tested in compliance with required safety and quality
standards. The full text of the EU Declaration of Conformity can be found on the following
website: https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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1. PIECES ET COMPOSANTS
Robot aspirateur:

Unité principale
Image 1

1. Bouton de connexion
- Appuicourt: Démarrage/Pause
- Appuilong : Allumer / Eteindre
Capteur infrarouges
Pare-chocs
Bouton de nettoyage En un point
Bouton Retour a la base
Capteur laser

oV~ wN

Vue arriére
Image 2
7. Capteur anti-chute
8. Roue omnidirectionnelle
9. C(ontacts de charge
10. Capteur anti-chute
11. Brosses latérales
12. Bouton de libération de la brosse centrale
13. Brosse centrale
14. Roues motrices

Réservoir de poussiére et d'eau intégré
Image 3

15. Contacts de charge

16. Réservoir de poussiére et d'eau intégré

17. Support du tissu

18. Tissu lavable

19. Entrée d'eau

20. Filtre de haute efficacité

21. Filtre-éponge

22. Filtre primaire

Base de vidange automatique
Image 4
23. Couvercle supérieur
24. Sac a poussiére
25. Zone de transmission du signal
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26. Contacts de charge

27. Boucle de sac a poussiére

28. Conduit d'air visible

29. Entrée d'aspiration de la poussiere
30. Témoin LED

NOTE :
Les graphiques de ce manuel sont des représentations schématiques et peuvent ne pas
correspondre exactement a ceux du produit.

2. AVANT UTILISATION

- Cet appareil possede un emballage concu pour le protéger pendant son transport. Sortez
l'appareil de sa boite et retirez tout le matériel qui compose l'emballage. Rangez la boite
d'origine et le reste des éléments provenant de l'emballage dans un endroit sOr pour éviter
d'endommager l'appareil si vous devez le transporter a l'avenir. Si vous devez vous défaire
de l'emballage d'origine, assurez-vous de recycler tous les éléments correctement.

- Assurez-vous que toutes les pieces et les composants sont inclus et en bon état. Si l'un
d'entre eux manque ou n'est pas en bon état, veuillez contacter immédiatement le service
technique officiel de Cecotec.

Contenu de la boite

- Robot aspirateur

- Base devidange automatique
- Sacapoussiere

- Manuel d'instructions

- Ne retirez pas le numéro de série du produit, afin de conserver un suivi correct de votre
produit en cas de probleme.

3. FONCTIONNEMENT

3.1 Précautions

- Vérifiez et préparez la zone a nettoyer afin qu'elle soit slre. Placez correctement les
meubles et retirez les obstacles. Img. 5

- Retirez les objets bas au sol qui pourraient géner le fonctionnement du robot aspirateur,
tels que la balance et la base du ventilateur sur pied.
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- Slily ades franges de tapis, veuillez les placer sous le tapis a l'avance.

- Si le robot nettoie l'entrée d'un escalier et le bord des marches, veuillez installer une
barriére de protection afin de garantir son fonctionnement siir et sans probleme. Img. 6

- Retirez tous les objets susceptibles d'entraver le robot aspirateur, tels que les cables
d'alimentation, les cordes, etc. De plus, si la marche est trop haute, il risque de rester
coincé.

Conseils utiles :

Lors de la premiére utilisation, veuillez suivre le robot aspirateur pendant tout le processus de
nettoyage afin de résoudre d'éventuels petits problemes et de lui permettre de nettoyer sans
probleme. Lorsque vous le suivez, veillez a ne pas vous placer devant Lui.

3.2 Préparation
Avant d'utiliser l'appareil, veuillez retirer la bande et le film de protection.

1. Retirez la bande de protection. Img. 7
2. Installez les brosses latérales. Img. 8

3.3 Chargement du robot

1. Placez la base de vidange automatique sur le sol contre un mur. Il ne doit y avoir aucun
vide/escalier ni aucun objet dans un rayon de 1 m a gauche et a droite et de 2 m devant
l'appareil ; branchez-le a la source d'alimentation. Img. 9

Notes:

Eloignez les objets & surface trés réfléchissante tels que les miroirs ou les vitres.

Gardez la base de vidange automatique a l'abri de la lumiere directe du soleil.

2. Appuyez sur le bouton marche pendant 3 secondes pour allumer le robot aspirateur et
placez-le sur la base de vidange automatique. Connectez ensuite les contacts de charge
des deux appareils.

Note:

Le robot ne peut pas étre chargé lorsqu'il est éteint.

3. Pour la premiere utilisation, veuillez le charger complétement. Pendant la charge, le
bouton de charge clignote lentement en bleu ; le témoin reste fixe lorsque la charge est
terminée. Le temps de charge prend, approximativement, 4-5 heures.

Avertissement :

- Lors de l'utilisation quotidienne, veuillez placer l'aspirateur robot sur la base de vidange
automatique. Assurez-vous également que la base de vidange automatique est branchée
et que le robot est allumé.

- Lors de lutilisation quotidienne, veillez a nettoyer les contacts de charge pour une
meilleure charge.
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- Sivous n'avez pas lintention d'utiliser le robot aspirateur pendant une longue période,
veuillez le recharger completement avant de l'éteindre, puis rangez-le dans un endroit
ventilé et sec. Il doit étre rechargé une fois par mois pour protéger la batterie.

- Si la batterie est trop déchargée ou n'est pas utilisée pendant une longue période, il est
possible que le robot aspirateur ne puisse pas étre rechargé. Veuillez contacter le Service
d'Assistance Technique officiel de Cecotec pour lentretien. Ne le démontez pas vous-
méme.

3.4 Installation du réservoir d'eau et de poussiére intégré

1. Ouvrez le couvercle et remplissez le réservoir d'eau. Img. 10

2. Fermez le couvercle d'entrée d'eau. Assurez-vous que le couvercle ferme bien et qu'iln'y a
pas de parties soulevées). Img. 11

3. Installez le support du tissu et le tissu. Img. 12

4. Appuyez longuement sur le bouton de libération, puis insérez le réservoir d'eau et de
poussiere intégré. Img. 13

Conseils utiles:

- Pour prolonger la durée de vie du réservoir d'eau, il est recommandé d'utiliser de l'eau
purifiée ou de l'eau douce.

- N'utilisez pas la fonction de nettoyage du sol sur les tapis.

- Apres le nettoyage, videz le réservoir d'eau et retirez le support du tissu.

- Apresavoirinstallé le support pour le tissu, le robot aspirateur fonctionnera en aspirant et
en passant le tissu en méme temps. La puissance d'aspiration par défaut est réglée sur le
niveau silencieux et ne peut pas étre réglée manuellement.

- Lorsque le support du tissu n'est pas installé, le robot fonctionnera uniquement en mode
aspiration, sans nettoyer le sol.

- Ilest normal gqu'il reste un peu d'eau dans le réservoir d'eau en raison du test en usine.

3.5. Fonctionnement

1. Commencer le nettoyage |

Appuyez sur le bouton marche U pendant 3 secondes pour allumer le robot aspirateur.
Avant la premiére utilisation, assurez-vous que le robot aspirateur se trouve sur la base de
recharge et qu'il est compléetement rhargé.

Appuyez brievement sur le bouton pour lancer le nettoyage et créer une carte en méme
temps.

2. Démarrage/Pause

Appuyez sur le bouton marche et le robot aspirateur créera une carte basée sur l'analyse de
la piece, puis divisera chaque piece en carrés, nettoyant d'abord les bords du carré avant de
couvrir l'intérieur en zigzag, pour enfin terminer le nettoyage de toutes les zones.
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3. Réactiver (Veille)
Le témoin lumineux s'éteindra aprés que le robot aspirateur aura été en pause pendant plus de
4 heures. Appuyez longuement sur O pour le réactiver.

4. Nettoyage En un point (localisé)
Appuyez sur le bouton de nettoyage En un point @ et le robot nettoiera une zone carrée de
1,5 m x 1,5 m centrée sur sa position.

5. Recharge (Retour a la base)
Appuyez sur le bouton Retour a la base LJ et le robot retournera & la base de recharge.

3.6 Ramassage de la poussiére

1. Le robot retourne automatiqguement a la base de vidange automatique pour se recharger
et collecter la poussiére une fois le nettoyage terminé.

2. Appuyez sur le bouton Retour a la base et le robot retournera a la base de recharge pour
se recharger et aspirer la poussiere.

3. Pendant le ramassage de la poussiere, appuyez sur n'importe quel bouton pour l'arréter.

3.7. Fonctionnement de l'application et fonctions

1. Gestion des cartes

- Avant de commencer a utiliser le robot, il est recommandé d'activer le « Mode
d'enregistrement des cartes » dans lapplication pour profiter d'une expérience plus
avancée.

- (Création de cartes : En sélectionnant le mode « Nettoyage complet », le robot commencera
le nettoyage depuis la base de recharge et y retournera une fois terminé. Pendant
ce processus, il créera une carte des différentes zones de votre maison en fonction de
la disposition de celle-ci. Vous pouvez enregistrer cette carte dans l'application. Il est
possible d'enregistrer jusqu'a 4 cartes différentes.

- Edition de cartes : Vous pouvez diviser, fusionner ou renommer les différentes zones
(partitions) de la carte.

2. Nettoyage complet. Img. 14

- Lerobot créera une carte basée sur l'analyse de l'espace. ILdivisera chaque piéce en zones
carrées, en nettoyant d'abord les bords de chaque zone, puis lintérieur en zigzag, jusqu'a
ce que le nettoyage de toutes les zones soit terminé.

3. Nettoyage par piece. Img. 15
- Lerobot nettoiera les piéces sélectionnées dans l'application.
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Conseils :

- Ilest nécessaire d'activer le « Mode d'enregistrement des cartes » dans l'application et de
sauvegarder une carte avant d'utiliser le « Nettoyage par piece ».

- Le«Nettoyage par piece » sert a personnaliser la zone de nettoyage, mais pas a exclure les
zones dangereuses. Retirez les obstacles qui se trouvent autour des pieces sélectionnées.

4. Nettoyage par zone. Img. 16
- Lerobot nettoiera les zones dessinées dans l'application.

Conseils :
- Le « Nettoyage par zone » sert a personnaliser la zone de nettoyage, mais pas a exclure
les zones dangereuses. Retirez les obstacles qui se trouvent dans les zones dessinées.

5. Pin & Go (En un point) Img. 17
- Sélectionnez un point sur la carte et le robot s'y rendra automatiquement.

6. Reprise du nettoyage apreés recharge. Img. 18

- Lorsque la batterie est faible pendant le nettoyage, le robot retourne automatiquement a
la base de recharge pour se recharger. Une fois rechargé, il reprendra le nettoyage la ou il
s'était arrété.

Conseils :
- Lerobot ne reprendra pas le nettoyage si le mode « Ne pas déranger » est activé.
- Silerobot est rechargé manuellement ou déplacé, il ne reprendra pas le nettoyage.

7. Zones restreintes. Img. 19

- Créez des « Zones restreintes », des « Zones sans nettoyage du sol » et des « Murs virtuels
» sur la carte pour empécher le robot d'accéder a certaines zones ou pieces. Par défaut,
les « Zones sans nettoyage du sol » ne seront activées que lorsque le support du tissu est
installé.

Conseils :

- Les zones restreintes peuvent étre créées sur une carte enregistrée ou lors de la création
de la carte.

- Leszones restreintes servent a personnaliser la zone de nettoyage, mais pas a exclure les
zones dangereuses.

- Sile robot est déplacé ou si des changements importants sont apportés a la disposition
de la maison, la carte peut devenir invalide et les zones restreintes peuvent étre perdues.

8. Programmer le nettoyage. Img. 20

- Définissez des horaires de nettoyage dans l'application. Le robot nettoiera aux heures
programmeées et retournera a la base de chargement lorsqu'il aura terminé.
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Conseils :
- Lerobot ne démarrera pas le nettoyage programmé si la batterie est faible.

4. CONNEXION WI-FI ET APPLICATION POUR SMARTPHONES
E.r uii [=]

5. NETTOYAGE ET ENTRETIEN

5.1. Nettoyage et entretien du réservoir d'eau et poussiére intégré

1. Appuyez longuement sur le bouton de libération et retirez le réservoir d'eau et de

poussiere. Img. 21
Retirez le support du tissu et les tissus. Img. 22
Lavez et séchez les tissus.

4. Ouvrez le réservoir de saleté et retirez le filtre primaire, le filtre haute efficacité et le filtre

éponge. Img. 23

5. Nettoyez la poussiere du filtre primaire a laide de la brosse de nettoyage. Tapotez

légerement le filtre haute efficacité pour éliminer la poussiere. Img. 24

6. Rincez le réservoir a poussiére et le filtre en éponge a l'eau. Le filtre de haute efficacité ne
doit pas étre lavé. S'il est accidentellement mouillé, séchez-le a l'air avant de le réutiliser.

Img. 25

7. \Videz l'eau restante du réservoir d'eau. Séchez a l'air libre le réservoir d'eau, le réservoir a

poussiere et le filtre-éponge. Img. 26

5.2. Nettoyage et entretien du grand réservoir a poussiére

Appuyez sur le bouton de libération et maintenez-le enfoncé pour retirer le grand réservoir

de saleté. Img. 27

2. Ouvrez le réservoir de saleté, retirez le filtre primaire, le filtre haute efficacité et le filtre

éponge. Img. 28

3. Nettoyez la poussiére du filtre primaire a l'aide de la brosse de nettoyage. Tapotez

légerement le filtre haute efficacité pour éliminer la poussiere. Img. 29

4. Rincez le réservoir a poussiere et le filtre en éponge a l'eau. Le filtre de haute efficacité ne
doit pas étre lavé. S'il est accidentellement mouillé, séchez-le a l'air avant de le réutiliser.

Img. 30
5. Séchez a l'air libre le réservoir de poussiere et le filtre éponge.
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5.3. Nettoyage de la brosse centrale et de la brosse latérale

1. Tirez sur les languettes de libération pour déverrouiller le couvercle de la brosse, comme
indiqué a l'image 31.
Soulevez la brosse centrale pour la retirer. Img. 32

3. Nettoyez la brosse centrale avec la brosse de nettoyage. Img. 33
Nettoyez la brosse centrale avec la brosse de nettoyage. Img. 34

5.4. Nettoyer la roue motrice
Utilisez la brosse de nettoyage pour enlever les cheveux ou poils et la saleté des roues
motrices. Img. 35

2. Lorsque la roue motrice est bloquée, tournez son engrenage dans la direction opposée, la
saleté tombera. Img. 36

5.5. Nettoyer la roue universelle
Utilisez la brosse de nettoyage pour enlever les cheveux ou poils et la saleté de la roue. Img. 37

5.6. Nettoyage et entretien des contacts de charge et des capteurs anti-chute
1. Nettoyez les contacts de charge de la base de vidange automatique. Img. 38
2. Nettoyez les contacts de charge du robot. Img. 39

3. Nettoyez les capteurs antichute. Img. 40

Avertissement: Les contacts de charge et les capteurs anti-chute contiennent des composants
électroniques sensibles. Utilisez un chiffon sec pour les nettoyer, jamais un chiffon humide,
afin d'éviter tout dommage causé par l'eau.

5.7. Nettoyage de la base de vidange automatique
Pour garantir l'efficacité de la collecte de la poussiére, il est recommandé de remplacer le sac a
poussiéere a temps et de nettoyer régulierement le filtre et le conduit d'air.

Remplacer le sac a poussiere et nettoyer le filtre
Img. 41

1. Ouvrez le couvercle de la base.

2. Retirez le sac a poussiére plein.

3. Tenez la poignée pour soulever le sac a poussiere.

Note : Tenez la poignée pour soulever le sac a poussiere, ce qui permet d'éviter efficacement
les fuites de poussiére.

4. Installez lefiltre et le nouveau sac a poussiére.

42 CONGA Y50



6. RESOLUTION DE PROBLEMES

FRANCAIS

Si les conditions suivantes se présentent lors de l'utilisation de l'appareil, l'utilisateur peut les

vérifier et les résoudre sans aide :

Probléme

Cause possible

Possible solution

Le robot aspirateur ne
peut pas se connecter a
'application.

Le nom et/ou le mot de passe
du router sont incorrects.

Configurez le réseau du
routeur et assurez-vous que
le nom et le mot de passe du
routeur sont corrects.

Le robot n'est pas a portée du
signal du routeur.

Assurez-vous que le robot
se trouve dans la zone de
couverture du signal réseau
du routeur.

Le robot n'est pas en mode
configuration.

Assurez-vous que le robot est
branché et allumé. Appuyez
simultanément sur le bouton
de chargement et sur le
bouton de nettoyage En un
point pendant 3 secondes.

Le robot passera en mode
configuration lorsqu'il
entendra une instruction
vocale.

2.4 Réseau GHz non utilisé

Le robot n'est pas compatible
avec les réseaux 5G. Veuillez
choisir un réseau 2.4 GH.

ILn'est pas possible de créer
des cartes dans l'application.

Le robot ne commence pas a
nettoyer a partir de la base de
vidange automatique

Le robot doit commencer le
nettoyage a partir de la base
de vidange automatique.

Le robot bouge pendant qu'il
fonctionne.

Ne déplacez pas le robot
pendant qu'il fonctionne.

Le nettoyage n'est pas
terminé.

Laissez le robot revenir a la
base de vidange automatique
lorsque le nettoyage est
terminé.
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Probleme

Cause possible

Possible solution

Le robot ne peut pas
retourner a la base de vidange
automatique.

La position de la base de
vidange automatique est
incorrecte.

Placez correctement la base.

La base de vidange
automatique est éteinte ou a
été déplacée.

Assurez-vous que la base est
allumée et qu'elle n'a pas été
déplacée.

Le robot ne commence pas a
nettoyer a partir de la base de
vidange automatique.

Ilest recommandé que le
robot commence a nettoyer a
partir de la base.

Litinéraire est bloqué (par
exemple, la porte de la piece
ol se trouve la base est
fermée).

Veillez a ce que litinéraire vers
la base soit dégagé.

Le robot retourne a la base de
vidange automatique avant
d'avoir terminé le nettoyage.

La piece est si grande que le
robot doit se recharger pour
continuer.

Suivez les instructions de
l'application pour plus de
détails.

Le robot ne peut pas accéder
a certaines zones en raison
d'obstacles ou de meubles.

Rangez la zone a nettoyer, en
remettant les meubles et les
petits objets a leur place.
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Probleme

Cause possible

Possible solution

Le robot ne peut pas étre
chargé.

La base de vidange
automatique n'est pas
branchée.

Assurez-vous que la base est
branchée et que le témoin est
allumé.

Les contacts de charge du
robot ne sont pas en contact
avec ceux de la base.

Assurez-vous que les contacts
de charge du robot sont bien
connectés a ceux de la base

et que le bouton Démarrage/
Pause clignote. Vérifiez si

les contacts sont sales et
nettoyez-les conformément

a la section « Nettoyage et
entretien » du manuel.

La température de la batterie
est trop élevée ou trop basse.

Chargez et utilisez le robot
dans un environnement dont
la température est comprise
entre 0 et 40 °C.

Une période prolongée de
non-utilisation peut entrainer
une décharge excessive de la
batterie.

ILest recommandé d'utiliser
l'appareil régulierement. Si

le robot n'a pas été utilisé
pendant longtemps et ne

se charge pas, contactez le
Service d'Assistance Technique
officiel de Cecotec.

Bruit anormal pendant le
nettoyage.

La brosse latérale et la brosse
principale sont emmélées.

Le réservoir a poussiere et le
filtre sont obstrués.

Il est recommandé de nettoyer
régulierement la brosse
latérale, la brosse centrale, le
réservoir a poussiere, le filtre,
etc.

Le robot est en mode Turbo.

Passez en mode Normal.
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Probleme

Cause possible

Possible solution

Le robot se bloque pendant le
nettoyage et s'arréte.

Le robot s'est emmélé dans
un objet au sol (cables
électriques, rideaux, franges
de tapis, etc.).

Le robot essaiera de se libérer.
S'iln'y parvient pas, vous
devrez retirer les obstacles
manuellement et redémarrer
le robot.

Le robot pourrait étre coincé
sous un meuble dont l'entrée
est de méme hauteur.

Veuillez installer une barriere
physique ou définir un mur
virtuel dans l'application.

Les problémes suivants
apparaissent pendant le
fonctionnement du robot
:itinéraire de nettoyage
désordonné, déviation

de litinéraire, nettoyage
répété ou petites zones non
nettoyées (si une grande zone
n'est temporairement pas
nettoyée, le robot la nettoiera
automatiquement plus tard).

Le fonctionnement sur des
sols fraichement cirés ou
des carreaux lisses réduit
la friction entre les roues
motrices et le sol.

Ilest recommandé d'attendre
que la cire du sol soit seche
avant de l'utiliser.

Lors de la montée de marches,
de seuils ou de bandes

de porte, la roue motrice
patine, ce qui affecte la
capacité du robot a détecter
l'environnement.

Il est recommandé de fermer
la porte de la zone et de
nettoyer celle-ci séparément.
Le robot retournera ensuite au
point de départ.

En raison des différents
environnements domestiques,
le robot ne peut pas accéder a
certaines zones.

Il est recommandé de ranger
les zones afin que le robot
puisse accéder a toutes les
zones.

Le capteur de distance est sale
ou obstrué.

Nettoyez le capteur de
distance ou retirez les objets
qui le recouvrent.

46 | concavso




FRANCAIS

Probleme

Cause possible

Possible solution

La base de vidange
automatique ne peut pas
ramasser la poussiere lorsque
le robot revient.

Le couvercle de la base de
vidange automatique est
ouvert.

Fermez le couvercle de la base
de vidange automatique

Le sac a poussiére n'est pas
installé.

Installez le sac a poussiere et
fermez le couvercle de la base
de vidange automatique.

Le robot se déplace
manuellement vers la base
de vidange automatique et la
vidange n'est pas activée.

Laissez le robot retourner
automatiquement a la base
de vidange automatique, ne le
déplacez pas manuellement.

Sile mode « Ne pas déranger
» est activé dans l'application,
la base ne se vide pas
automatiquement lorsque le
robot revient.

Désactivez le mode « Ne pas
déranger » dans l'application
ou lancez la vidange
manuellement.

La base détecte que l'efficacité
du dépoussiérage est faible.

Remplacez le sac a
poussiere conformément
aux instructions d'entretien
figurant dans le manuel et
refermez le couvercle de la
base. Si l'application indique
gue le sac n'est pas plein,
réinstallez le sac.

Si les causes ci-dessus ont
été exclues, il peut y avoir
une anomalie dans les
composants de la base.

Contactez le Service
d'Assistance Technique officiel
de Cecotec.

Erreur de collecte de la
poussiere.

La base détecte que l'efficacité
du dépoussiérage est faible.

Remplacez le sac a
poussiere conformément
aux instructions d'entretien
figurant dans le manuel et
refermez le couvercle de la
base. Si l'application indique
que le sac n'est pas plein,
réinstallez le sac.
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Probleme

Cause possible

Possible solution

Lintérieur de la base de
vidange automatique est sale.

Les particules fines passent
a travers le sac a poussiere
et adherent a l'intérieur de la
base.

Nettoyez l'intérieur de la base
de vidange automatique.

Perte de poussiere pendant le
fonctionnement.

La sortie du réservoir a
poussiere est bloguée.

Retirez le compartiment 2 en
1 et nettoyez l'ouverture du
réservoir a poussiere.

Pendant l'utilisation, le
réservoir d'eau du robot se
détache.

Le réservoir n'est pas
correctement installé.

Assurez-vous que le réservoir
du robot est bien en place lors
de linstallation.

Les roues motrices sont
bloguées.

Les roues motrices sont
bloquées par des objets
étrangers.

Tournez et appuyez sur les
roues motrices pour voir

si un objet étranger s'est
enroulé ou coincé. S'ily a des
objets, retirez-les a temps.

Si le probleme persiste,
veuillez contacter le Service
d'Assistance Technique officiel
de Cecotec.

Le robot n'effectue pas de
nettoyage continu.

Le robot est en mode Ne pas
déranger.

Lorsque le mode Ne pas
déranger est activé, le robot
n'effectue pas le nettoyage
continu.

Le robot n'est pas revenu
automatiquement a la base
de vidange automatique la
derniere fois.

Le nettoyage continu ne
s'effectue pas lorsque vous
placez manuellement le
robot ou que vous le déplacez
vers la base de vidange
automatique.

Le robot ne démarre pas le
nettoyage automatique a
['heure programmée.

La fonction de programmation
horaire est désactivée.

Réinitialisez la
programmation.

Le robot n'a plus de batterie.

Rechargez le robot.

Le robot est en mode Ne pas
déranger.

Lorsque le mode Ne pas
déranger est activé, le robot
n'effectue pas le nettoyage
programme.
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7. COPYRIGHT

Les droits de propriété intellectuelle des textes de ce manuel appartiennent a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Tous droits réservés. Le contenu de cette publication ne peut étre,
en totalité ou en partie, reproduit, stocké dans un systéme de récupération de données,
transmis ou distribué par quelque moyen que ce soit (électronique, mécanique, photocopie,
enregistrement ou similaire) sans 'autorisation préalable de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

8. DECLARATION DE CONFORMITE SIMPLIFIEE DE LUE

Par la présente, Cecotec Innovaciones déclare que ce produit est conforme

aux exigences essentielles et aux autres dispositions pertinentes de la

réglementation applicable dans l'Union européenne. Ce produit a été concu,

fabriqué et testé pour répondre aux normes de sécurité et de qualité
requises. Le texte intégral de la déclaration de conformité de 'UE peut étre consulté sur le site
web suivant : https://www.storececotec.fr/fr/information/declaration-of-conformity
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1. TEILE UND KOMPONENTEN

Staubsaugerroboter:

Haupteinheit
Abbildung 1

1.

oV~ wN

Einschalttaste

- Kurzes Drlcken: Start/Pause
- Langedrlicken: ein/aus
Infrarot-Sensor

Stof3stange

Taste fur die Punktreinigung
Schaltflache Zurick nach Hause
Laser-Sensor

Riickansicht
Abbildung 2

7.
8.
9.

10.
11.
12.
13.
14.

Absturzsicherungssensor
Omnidirektionales Rad

Lastkontakte

Absturzsicherungssensor

Seitenblrsten

Entriegelungstaste fur die mittlere Burste
Zentrale Blrste

Antrieb Rader

Integrierter Staub- und Wassertank
Abbildung 3

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.

Kontakte zum Aufladen

Integrierter Wasser- und Staubtank
Moppstander

Waschbares Mop-Tuch
Wasserzulauf

Hocheffizienter Filter
Schwamm-Filter

Primarfilter

Selbstleerende Basis
Abbildung 4

23.
24.
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Obere Abdeckung
Staubsaugerbeutel
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25. Bereich der Signaltbertragung
26. Kontakte zum Aufladen

27. Staubsackschnalle

28. Sichtbarer Luftschacht

29. Staubabsaugung Einlass

30. LED-Anzeige

HINWEIS:
Die Grafiken in diesem Handbuch sind schematische Darstellungen und stimmen
moglicherweise nicht genau mit dem Produkt Uberein.

2.VOR DEM GEBRAUCH

- Dieses Gerat ist in einer Verpackung verpackt, die es beim Transport schiitzt. Nehmen Sie
das Gerat aus dem Karton und entfernen Sie das gesamte Verpackungsmaterial. Bewahren
Sie den Originalkarton und die sonstige Verpackung an einem sicheren Ort auf, damit das
Gerat nicht beschadigt wird, wenn Sie es spater einmal transportieren missen. Wenn Sie
die Originalverpackung entsorgen mochten, achten Sie bitte darauf, dass Sie alle Artikel
ordnungsgematfs recyceln.

- Stellen Sie sicher, dass alle Teile und Komponenten enthalten und in gutem Zustand
sind. Sollte eines davon fehlen oder nicht in gutem Zustand sein, wenden Sie sich bitte
umgehend an den offiziellen technischen Kundendienst von Cecotec.

Verpackungsinhalt

- Staubsaugerroboter

- Selbstentleerende Basis

- Staubsaugerbeutel

- Diese Bedienungsanleitung

- Entfernen Sie nicht die Seriennummer des Produkts, um eine korrekte Riickverfolgbarkeit
Ihres Gerats im Falle eines Hilfeersuchens zu gewahrleisten.

3. BEDIENUNG

3.1Vorsichtsmaf3nahmen
- Uberpriifen Sie den zu reinigenden Bereich und bereiten Sie ihn so vor, dass er sicher ist.
Stellen Sie Mébel auf und entfernen Sie Hindernisse. Abb. 5
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- EntfernenSieniedrigeGegenstandeaufdemBoden,diedenBetriebdesStaubsaugerroboters
beeintrachtigen kdnnten, wie z. B. die Waage und den Sockel des Bodenventilators.

- Falls Teppichfransen vorhanden sind, legen Sie diese bitte im Voraus unter den Teppich.

- Wenn der Roboter am Eingang einer Verbundtreppe und an der Treppenkante reinigt,
stellen Sie bitte einen Schutzzaun auf, um einen sicheren und stérungsfreien Betrieb zu
gewadhrleisten. Abb. 6

- Entfernen Sie alle Gegenstande, in denen sich der Staubsaugerroboter verfangen konnte,
z. B. Stromkabel, Schnire usw. Auch wenn die Stufe zu hoch ist, kann sie stecken bleiben.

Niitzliche Tipps:

Bei der ersten Verwendung sollten Sie den Staubsaugerroboter wahrend des gesamten
Reinigungsprozesses begleiten, um kleine Probleme zu lésen, damit er reibungslos reinigen
kann. Wenn Sie ihm folgen, achten Sie bitte darauf, dass Sie nicht vor ihm stehen.

3.2 Vorbereitung
Bevor Sie das Produkt verwenden, entfernen Sie bitte den Schutzstreifen und die Folie.

1. Entfernen Sie den Schutzstreifen. Abb. 7
2. Montieren Sie die Seitenbtirsten. Abb. 8

3.3 Roboter beladen

1. Stellen Sie den selbstentleerenden Sockel auf den Boden an die Wand. Im Umkreis von
1T m links und rechts und 2 m vor dem Gerat dirfen sich keine Klippen/Treppen oder
Gegenstande befinden; schliefien Sie das Gerat an das Stromnetz an. Abb. 9

Anmerkungen:

Halten Sie sich von Gegenstanden mit stark reflektierenden Oberflachen wie Spiegeln oder

Glas fern.

Halten Sie den selbstentleerenden Sockel von direkter Sonneneinstrahlung fern.

2. Halten Sie die Einschalttaste 3 Sekunden lang gedrlckt, um den Staubsaugerroboter
einzuschalten, und stellen Sie ihn auf die Auto Vacuum Base. Verbinden Sie dann die
Ladekontakte von beiden.

Anmerkung:

Der Roboter kann nicht geladen werden, wenn er ausgeschaltet ist.

3. Bei der ersten Benutzung laden Sie es bitte vollstandig auf. Wahrend des Ladevorgangs
blinkt die Ladetaste langsam blau; das Licht leuchtet konstant, wenn der Ladevorgang

abgeschlossen ist. Die Ladezeit betragt etwa 4-5 Stunden.

Wichtige Hinweise:
- Stellen Sie den Staubsaugerroboter bei taglichem Gebrauch bitte auf den
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selbstentleerenden Sockel. Vergewissern Sie sich auch, dass die Auto Dump Base mit dem
Stromnetz verbunden und der Roboter eingeschaltet ist.

Achten Sie beim taglichen Gebrauch darauf, die Ladekontakte zu reinigen, um eine bessere
Aufladung zu erreichen.

Wenn Sie den Staubsaugerroboter langere Zeit nicht benutzen, laden Sie ihn bitte
vollstandig auf, bevor Sie ihn ausschalten, und lagern Sie ihn dann an einem bellfteten
und trockenen Ort. Und es muss einmal im Monat aufgeladen werden, um die Batterie zu
schonen.

Wenn der Akku zu stark entladen ist oder Uber einen langeren Zeitraum nicht benutzt wird,
kann sich der Saugroboter moglicherweise nicht mehr aufladen. Bitte wenden Sie sich flr
die Wartung an unser offizielles Cecotec Service Center. Demontieren Sie es nicht selbst.

3.4 Installieren des integrierten Wasser- und Staubbehalters

1.
2.

Offnen Sie den Deckel und fiillen Sie den Wassertank mit Wasser. Abb. 10

Schlief3en Sie die Abdeckung des Wassereinlasses. Vergewissern Sie sich, dass der Deckel
dicht schlief3t und dass keine erhabenen Teile vorhanden sind). Abb. 11

Bringen Sie den Mopphalter und das Mopptuch an. Abb. 12

Halten Sie die Entriegelungstaste gedriickt und setzen Sie den integrierten Wasser- und
Staubtank ein. Abb. 13

Nutzliche Tipps:

Um die Lebensdauer des Wassertanks zu verlangern, wird empfohlen, gereinigtes Wasser
oder weiches Wasser zu verwenden.

Verwenden Sie die Schrubbfunktion nicht auf dem Teppich.

Nach dem Wischen leeren Sie bitte rechtzeitig den Wassertank und nehmen Sie den
Mopphalter ab.

Nach der Installation des Mopphalters kann der Staubsaugerroboter gleichzeitig saugen
und wischen. Die Standard-Saugleistung ist auf eine leise Stufe eingestellt und kann nicht
manuell angepasst werden.

Wenn der Mopphalter nicht installiert ist, arbeitet der Staubsaugerroboter im Saug-,
Staubsauger- und Kehrmodus ohne Wischen.

Esist normal, dass aufgrund der Werksinspektion etwas Wasser im Wassertank verbleibt.

3.5 Bedienung

1.

Start Reinigung

Halten Sie die Einschalttaste O 3 Sekunden lang gedrickt, um den Staubsaugerroboter
einzuschalten.

Vergewissern Sie sich vor dem ersten Saugen, dass der Staubsaugerroboter auf der Ladestation
steht und vollstandig aufgeladen ist.

conGAYso | 53



DEUTSCH

|
Driicken Sie kurz die Taste U , um die Reinigung zu starten und gleichzeitig eine Karte zu
erstellen.

2. Start/ Pause

Dricken Sie den Einschaltknopf, und der Staubsaugerroboter erstellt eine Karte, die auf der
Abtastung des Raums basiert, teilt dann jeden Raum in Quadrate ein und reinigt zuerst die
Rander des Quadrats, bevor er das Innere in einem Zickzack-Muster abdeckt und schliefilich
die Reinigung aller Bereiche abschliefst.

3. Reaktivieren (Aufwachen)
Die Kontrollleuchte Schalltet sich aus, wenn der Staubsaugerroboter mehr als 4 Stunden lang
pausiert hat. Halten Sie U gedrlckt, um es aufzuwecken.

4. Punktuelle Reinigung (lokalisiert)
Driicken Sie die Taste fur die Punktreinigung @ , und der Staubsaugerroboter reinigt einen
quadratischen Bereich von 1,5 m x 1,5 m, der um ihn selbst zentriert ist.

5. Neu laden (Zuriick zur Basis)
Driicken Sie die Ladetaste /|_|\ und der Staubsaugerroboter kehrt zur Ladestation zurtick.

3.6 Staubabsaugung

1. Nach Abschluss der Reinigung kehrt der Roboter automatisch in die selbstentleerende
Basis zurlick, um sich aufzuladen und Staub zu sammeln.

2. Drlcken Sie die Ladetaste und der Roboter kehrt zur selbstentleerenden Basis zurlick, um
zu laden und Staub zu sammeln.

3. Drucken Sie wahrend der Staubaufnahme eine beliebige Taste, um die Staubaufnahme zu
stoppen.

3.7. App Funktionsweise und Funktionen

1. Kartenverwaltung

- BevorSieden Roboter einsetzen, sollten Sie den ,Kartenspeichermodus"in der Anwendung
aktivieren, um eine bessere Erfahrung zu machen.

- Erstellung der Karte: Wenn Sie den Modus ,Vollstandige Reinigung" wahlen, beginnt der
Roboter die Reinigung an der Ladestation und kehrt am Ende dorthin zurlck. Wahrend
dieses Prozesses erstellen Sie eine Karte der verschiedenen Bereiche |hres Hauses
entsprechend dem Grundriss des Hauses. Sie kénnen diese Karte in der Anwendung
speichern. Es kdnnen bis zu 4 verschiedene Karten gespeichert werden.

- Kartenausgabe: Sie konnen die verschiedenen Bereiche (Partitionen) der Map teilen,
zusammenfihren oder umbenennen.
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2. Vollstandige Reinigung Abb. 14

- DerRoboter erstellt eine Karte, die auf seinem Scan des Raums basiert. Er teilt jeden Raum
in quadratische Bereiche ein und reinigt zuerst die Rander jedes Bereichs und dann das
Innere im Zickzack-Muster, bis alle Bereiche gereinigt sind.

3. Raumreinigung Abb. 15

- Der Roboter reinigt die in der App ausgewahlten Raume.

Tipps:

- Esist notwendig, den ,Kartenspeichermodus"” in der Anwendung zu aktivieren und eine
Karte zu speichern, bevor Sie ,Raumreinigung” verwenden.

- "Room Cleaning" wird verwendet, um den Reinigungsbereich individuell zu gestalten, aber
nicht, um gefahrliche Bereiche zu isolieren. Entfernen Sie alle Hindernisse rund um die
ausgewahlten Raume.

4. Zone Reinigung Abb. 16

- Der Roboter reinigt die auf der Anwendung eingezeichneten Bereiche.

Tipps:

- Die ,Zonenreinigung" wird verwendet, um den Reinigungsbereich individuell zu gestalten,
aber nicht, um gefahrliche Bereiche zu isolieren. Entfernen Sie alle Hindernisse innerhalb
der gezeichneten Bereiche.

5. Pin & Go (Gehe zu einem Punkt) Abb. 17

- Geben Sie einen Punkt auf der Karte an, und der Roboter wird automatisch dorthin
navigieren.

6. Wiederaufnahme der Reinigung nach dem Nachladen Abb. 18

- Wenn der Akku wahrend der Reinigung leer ist, kehrt der Roboter automatisch zur
Ladestation zuriick, um sich aufzuladen. Nach dem Aufladen setzt er die Reinigung dort
fort, wo er aufgehort hat.

Tipps:

- Der Roboter nimmt die Reinigung nicht wieder auf, wenn der Modus ,Bitte nicht stéren”
aktiviert ist.

- Wenn der Roboter manuell umgeladen oder bewegt wird, nimmt er die Reinigung nicht
wieder auf.

7. Sperrgebiete Abb. 19

Erstellen Sie ,Verbotszonen®, ,Scrub-Verbotszonen" und ,virtuelle Wande" auf der
Karte, um den Roboter am Zugang zu bestimmten Bereichen oder Raumen zu hindern.
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Standardmafiig werden die ,No Scrub Zones" nur aktiviert, wenn der Mopphalter installiert
ist.

Tipps:

- Sperrgebiete kénnen in einer gespeicherten Karte oder wahrend der Kartenerstellung
erstellt werden.

- Sperrzonen dienen der Personalisierung des Reinigungsbereichs, nicht aber der Isolierung
von Gefahrenbereichen.

- Wenn der Roboter umgestellt wird oder sich der Grundriss des Hauses wesentlich andert,
kann die Karte ungiltig werden und Sperrgebiete kdnnen verloren gehen.

8. Reinigungsplan Abb. 20
- Legen Sie in der Anwendung Reinigungszeitplane fest. Der Roboter reinigt zu den
programmierten Zeiten und kehrt nach der Reinigung zur Ladestation zurtck.

Tipps:

- Der Roboter beginnt nicht mit der geplanten Reinigung, wenn die Batterie schwach ist.

4. WI-FI-KONNEKTIVITAT UND MOBILE APP
B

5. REINIGUNG UND WARTUNG

5.1. Reinigung und Wartung des integrierten Wasser- und Staubtanks

1. Halten Sie die Entriegelungstaste gedrtickt und nehmen Sie den integrierten Wasser- und
Staubtank heraus. Abb. 21

2. Entfernen Sie den Mopphalter und die Mopptticher. Abb. 22

. Waschen und trocknen Sie die Mopptulcher.

4. Offnen Sie den Staubbehalter und entfernen Sie den Hauptfilter, den Hochleistungsfilter
und den Schwammfilter. Abb. 23

5. Reinigen Sie den Primarfilter mit der Reinigungsblirste von Staub. Klopfen Sie leicht auf
den hocheffizienten Filter, um Staub zu entfernen. Abb. 24

6. Waschen Sieden Staubbehalter und den Schwammfilter mit Wasser aus. Der hocheffiziente
Filter ist nicht waschbar. Bei versehentlichem Eintauchen in Wasser, bitte vor Gebrauch an
der Luft trocknen. Abb. 25

7. Leeren Sie das restliche Wasser aus dem Wassertank. Lufttrocknen Sie den Wassertank,
den Staubbehalter und den Schwammfilter. Abb. 26
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5.2. Reinigung und Wartung der grof3en Staubwanne

1. Halten Sie die Entriegelungstaste gedriickt, um den grof3en Staubbehalter zu entfernen.
Abb. 27

2. Offnen Sie den Verschluss des Staubbehalters, nehmen Sie den Hauptfilter, den
Hochleistungsfilter und den Schwammfilter heraus. Abb. 28

3. Reinigen Sie den Primarfilter mit der Reinigungsblirste von Staub. Klopfen Sie leicht auf
den hocheffizienten Filter, um Staub zu entfernen. Abb. 29

4. Waschen Sieden Staubbehalter und den Schwammfilter mit Wasser aus. Der hocheffiziente
Filter ist nicht waschbar. Bei versehentlichem Eintauchen in Wasser, bitte vor Gebrauch an
der Luft trocknen. Abb. 30

5. Trocknen Sie den Staubbehalter und den Schwammfilter an der Luft.

5.3. Reinigung der mittleren Biirste und der Seitenbiirste
Ziehen Sie an den Entriegelungslaschen, um den Burstenschutz zu entriegeln, wie in
Abbildung 31 dargestellt.
2. Heben Sie die mittlere Biirste an, um sie zu entfernen. Abb. 32
. Reinigen Sie die mittlere Blirste mit der Reinigungsburste. Abb. 33
4. Reinigen Sie auch die mittlere Blrste mit der Reinigungsburste. Abb. 34

5.4. Antriebsrad reinigen
Verwenden Sie die Reinigungsbirste, um Haare und Schmutz vom Antriebsrad zu
entfernen. Abb. 35

2. Wenn das Antriebsrad klemmt, drehen Sie seinen Gang in die entgegengesetzte Richtung,
der Schmutz fallt durch den Spalt. Abb. 36

5.5. Das Universalrad reinigen
Benutzen Sie die Reinigungsburste, um Haare und Schmutz vom Rundlaufrad zu entfernen.
Abb. 37

5.6. Reinigung und Wartung von Lastkontakten, Absturzsicherungen
1. Reinigen Sie die Ladekontakte der selbstentleerenden Basis. Abb. 38
2. Reinigen Sie die Ladekontakte des Staubsaugerroboters. Abb. 39

3. Reinigen Sie die Absturzsicherungssensoren. Abb. 40

Hinweis: Lastkontakte und Abwurfsicherungen enthalten empfindliche elektronische Bauteile.
Bitte verwenden Sie zur Reinigung ein trockenes und kein feuchtes Tuch, um Wasserschaden
zu vermeiden.

5.7. Reinigung der selbstentleerenden Basis

Um den Staubsammeleffekt zu gewahrleisten, wird empfohlen, den Staubbeutel rechtzeitig zu
ersetzen und den Filter und den Luftkanal regelmaf3ig zu reinigen.
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Staubbeutel austauschen und Filter reinigen
Abb. 41

1. Offnen Sie die obere Abdeckung der Basis.

2. Nehmen Sie den geflillten Staubbeutel heraus.

3. Halten Sie den Griff fest, um den Staubbeutel anzuheben.

Anmerkung: Halten Sie den Griff fest, um den Staubsaugerbeutel anzuheben, wodurch das
Austreten von Staub wirksam verhindert wird.

4. Setzen Sie den Filter und den neuen Staubbeutel ein.

6. PROBLEMBEHEBUNG

Wenn die folgenden Bedingungen wahrend der Verwendung des Produkts auftreten, kann der
Benutzer sie ohne Hilfe Uberpriifen und beheben:

58 | CONGAYS0



DEUTSCH

Problem

Mégliche Ursache

Mogliche Losung

Der Staubsaugerroboter
kann sich nicht mit der APP
verbinden.

Der Benutzername und das
Passwort des Routers sind
falsch.

Konfigurieren Sie das
Netzwerk des Routers und
vergewissern Sie sich, dass
der "Benutzername” und das
"Passwort" korrekt sind.

Der Roboter befindet sich
nicht im Signalbereich des
Routers.

Vergewissern Sie sich, dass
sich der Roboter innerhalb der
Signalreichweite des Routers
befindet.

Der Roboter befindet sich
nicht im Konfigurationsmodus.

Vergewissern Sie sich,

dass der Roboter an das
Stromnetz angeschlossen
und eingeschaltet ist.
Dricken Sie die Ladetaste
und die Punktreinigungstaste
gleichzeitig 3 Sekunden lang.
Der Roboter wechselt in den
Setup-Modus, wenn er eine
Sprachansage hort.

2.4 GHz-Netz nicht in
Gebrauch

Der Roboter unterstiitzt
derzeit keine 5G-Netze. Bitte
wahlen Sie ein 2.4 GH-Netz.

Es ist nicht moglich, Karten in
der APP zu erstellen.

Der Roboter beginnt
seine Arbeit nicht in der
selbstentleerten Basis.

Der Roboter muss

die Reinigung an

der automatischen
Entleerungsstation beginnen.

Der Roboter bewegt sich
wahrend des Betriebs.

Bewegen Sie den Roboter
nicht, wahrend er in Betrieb
ist.

Die Aufraumarbeiten sind
noch nicht abgeschlossen.

Lassen Sie den Roboter nach
Beendigung der Reinigung

in die automatisch entleerte
Basis zurlickkehren.
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Problem

Mégliche Ursache

Mogliche Losung

Der Roboter kann nicht in die
sich selbst entleerende Basis
zurickkehren.

Die Position der sich selbst
entleerenden Basis ist falsch.

Positionieren Sie den Sockel
richtig.

Die Autovakuum-Basis ist
ausgeschaltet oder wurde
verschoben.

Vergewissern Sie sich, dass
der Sender eingeschaltet ist
und sich nicht bewegt hat.

Der Roboter beginnt die
Reinigung nicht an der
selbstentleerenden Basis.

Es wird empfohlen, dass der
Roboter die Reinigung von der
Basis aus startet.

Der Ladeweg ist blockiert (z.
B. die Tur zum Raum mit der
Basis ist geschlossen).

Halten Sie den Ladeweg frei.

Der Roboter kehrt zur
selbstentleerenden Basis
zurlick, bevor die Reinigung
abgeschlossen ist.

Der Raum ist so grof3, dass
sich der Roboter aufladen
muss, um fortzufahren.

Fur weitere Details folgen Sie
bitte den Anweisungen in der
App

Der Roboter kann bestimmte
Bereiche aufgrund von
Hindernissen oder Mébeln
nicht erreichen.

Raumen Sie den zu
reinigenden Bereich auf
und stellen Sie Mébel und
Kleinteile an ihren Platz.

60 | concavso




DEUTSCH

Problem

Mégliche Ursache

Mogliche Losung

Der Roboter kann nicht
aufladen.

Die selbstentleerende Basis
ist nicht an das Stromnetz
angeschlossen.

Vergewissern Sie sich, dass
das Gerat an das Stromnetz
angeschlossen ist und die
Anzeige leuchtet.

Die Ladekontakte des
Roboters sind nicht mit denen
der Basis verbunden.

Vergewissern Sie sich,

dass die Ladekontakte des
Roboters richtig mit denen
der Basis verbunden sind und
dass die START-Taste blinkt.
Uberpriifen Sie die Kontakte
auf Verschmutzungen und
reinigen Sie sie gemaf3

dem Abschnitt “Reinigung
und Wartung" in der
Bedienungsanleitung.

Die Batterietemperatur ist zu
hoch oder zu niedrig.

Laden und betreiben Sie den
Roboter in einer Umgebung
zwischen 0 und 40 °C.

Bei langerem Nichtgebrauch
kann es zu einer Ubermafiigen
Entladung der Batterie
kommen.

Die regelmafdige Anwendung
des Produkts wird empfohlen.
\Wenn der Roboter Uber einen
langeren Zeitraum nicht
benutzt wurde und sich nicht
aufladt, wenden Sie sich bitte
an das offizielle Cecotec-
Servicezentrum.

Ungewohnliche Gerausche
wahrend der Reinigung.

Die Seitenbtirste und die
Hauptbirste haben sich
verheddert. Der Staubbehalter
und der Filter sind verstopft.

Es wird empfohlen, die
Seitenburste, die HauptbUrste,
den Staubbehalter, den Filter
usw. regelmaf3ig zu reinigen.

Der Roboter befindet sich im
Turbomodus.

Wechselt in den
Normalmodus.
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Problem

Mégliche Ursache

Mogliche Losung

Der Roboter bleibt wahrend
der Arbeit stecken und halt an.

Der Roboter hat sich mit etwas
auf dem Boden verheddert
(Stromkabel, Vorhange,
Teppichfransen usw.).

Der Roboter wird versuchen,
sich zu befreien. Wenn dies

nicht funktioniert, entfernen
Sie die Hindernisse manuell
und starten Sie sie neu.

Der Roboter kénnte unter ein
Mobelstiick mit einem ahnlich
hohen Eingang gesteckt
werden.

Platzieren Sie eine physische
Barriere oder setzen Sie eine
virtuelle Grenze in der Cecotec

App.

Wahrend des Betriebs des
Roboters treten folgende
Probleme auf: unordentlicher
Reinigungspfad,
Pfadabweichung, wiederholte
Reinigung oder kleine nicht
gereinigte Bereiche (wenn ein
grofder Bereich vortibergehend
nicht gereinigt wird, reinigt
der Roboter ihn spater
automatisch).

Betrieb auf frisch gewachsten
Boden oder glatten Fliesen,
was die Reibung zwischen
den Antriebsradern und dem
Boden verringert.

Es wird empfohlen, das
Bodenwachs vor der
Verwendung trocknen zu
lassen.

Beim Uberwinden von Stufen,
Schwellen oder Turschwellen
rutscht das Antriebsrad
durch und beeintrachtigt die
Fahigkeit des Roboters, die
Umgebung zu erfassen.

Es wird empfohlen, die Tir zu
diesem Bereich zu schliefden
und ihn separat zu reinigen.
Der Roboter kehrt dann zum
Startpunkt zurtick.

Aufgrund der
unterschiedlichen
Umgebungen in der Wohnung
kann der Roboter auf einige
Bereiche nicht zugreifen.

Es wird vorgeschlagen, die
hausliche Umgebung so
einzurichten, dass der Roboter
alle Bereiche erreichen kann.

Der Abstandssensor ist
verschmutzt oder verdeckt.

Reinigen Sie den
Abstandssensor oder
entfernen Sie Gegenstande,
die ihn verdecken.
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Problem

Mégliche Ursache

Mogliche Losung

Die sich selbst entleerende
Basis kann keinen Staub
aufnehmen, wenn der Roboter
zurtickkehrt.

Der Deckel der
selbstentleerenden Basis ist
geoffnet.

Schlief3en Sie den Deckel der
selbstentleerenden Basis.

Der Staubbeutel ist nicht
installiert.

Setzen Sie den Staubbeutel ein
und schliefden Sie den Deckel
der selbstentleerenden Basis.

Der Roboter fahrt manuell
zur Selbstentleerungsbasis
und die Entleerung wird nicht
aktiviert.

Lassen Sie den Roboter
automatisch zur
selbstentleerenden Basis
zurlickkehren, bewegen Sie
ihn nicht manuell.

Wenn der "Bitte nicht stéren”
Modus in der App aktiviert

ist, wird die Basis nicht
automatisch geleert, wenn der
Roboter zurlickkehrt.

Heben Sie den "Bitte nicht
storen" Modus in der App
auf oder starten Sie die
Entleerung manuell.

Die Station erkennt, dass
die Staubabscheideleistung
gering ist.

Tauschen Sie den

Staubbeutel gemaf3 den
Wartungsanweisungen im
Handbuch aus und schlief3en
Sie die Abdeckung des Sockels.
Wenn die App anzeigt, dass
der Beutel nicht vollist, setzen
Sie den Beutel wieder ein.

Wenn die oben genannten
Ursachen ausgeschlossen
werden kdnnen, liegt
moglicherweise eine Anomalie
in den Stationskomponenten
vor.

Kontaktieren Sie den
offiziellen technischen
Kundendienst von Cecotec.
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Problem

Mégliche Ursache

Mogliche Losung

Fehler bei der
Staubabscheidung.

Die Station stellt fest, dass die
Abholleistung gering ist.

Tauschen Sie den Staubbeutel
entsprechend dem
Wartungsplan aus und
schlief3en Sie die Abdeckung
des Sockels. Wenn die App
anzeigt, dass der Beutel nicht
vollist, setzen Sie den Beutel
wieder ein.

Das Innere der
selbstentleerenden Basis ist
verschmutzt.

Die feinen Partikel
durchdringen den Staubbeutel
und bleiben im Inneren der
Station haften.

Reinigen Sie das Innere der
selbstentleerenden Basis.

Staubverlust wahrend des
Betriebs.

Der Auslass des
Pulvertrichters ist blockiert.

Entfernen Sie das 2-in-1-
Modul und reinigen Sie den
Auslass des Staubbehalters.

Der Wassertank des Roboters
ist wahrend des Gebrauchs
undicht.

Der Tank ist nicht korrekt
installiert.

Vergewissern Sie sich, dass
der Tank des Roboters bei der
Installation richtig sitzt.

Die Antriebsrader sind
blockiert.

Die Antriebsrader sind durch
Fremdkorper blockiert.

Drehen und drlcken Sie die
Antriebsrader, um zu prufen,
ob Fremdkorper eingewickelt
oder eingeklemmt sind. Falls
Gegenstande vorhanden sind,
reinigen Sie diese rechtzeitig.
Sollte das Problem weiterhin
bestehen, wenden Sie sich
bitte an das offizielle Cecotec
Service Center.

Der Roboter fihrt keine
kontinuierliche Reinigung
durch.

Der Roboter befindet sich im
Modus "Bitte nicht storen"”.

Im Modus "Bitte nicht stéren”
flihrt der Roboter keine
kontinuierliche Reinigung
durch.

Der Roboter ist beim letzten
Mal nicht automatisch zur
automatisch entleerten Basis
zurlickgekehrt.

Die kontinuierliche Reinigung
wird nicht durchgeflhrt,
wenn Sie den Roboter
manuell nachladen oder

ihn in die automatische
Entleerungsposition bringen.
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Problem Mogliche Ursache Mogliche Losung
Der Roboter reinigt Die Programmierung
nicht automatisch zur Zeitprogrammierungsfunktion | zurlicksetzen.
programmierten Zeit. wird aufgehoben.

Der Akku des Roboters ist leer. | Laden Sie den Roboter.

Der Roboter befindet sich im Im Modus "Bitte nicht
Modus "Bitte nicht stéren”. storen” fihrt der Roboter die
programmierte Reinigung
nicht durch.

7. COPYRIGHT

Die geistigen Eigentumsrechte an den Texten dieses Handbuchs liegen bei CECOTEC
INNOVACIONES, S.L.Alle Rechte vorbehalten. Der Inhalt dieser Verdffentlichung darf weder ganz
noch teilweise ohne vorherige Genehmigung von CECOTEC INNOVACIONES, S.L. vervielfaltigt, in
einem Datenabfragesystem gespeichert, (bertragen oder auf irgendeine Weise (elektronisch,
mechanisch, durch Fotokopie, Aufzeichnung oder Ahnliches) verbreitet werden.

8. VEREINFACHTE EU-KONFORMITATSERKLARUNG

Cecotec Innovaciones erklart hiermit, dass dieses Produkt mit den
grundlegenden Anforderungen und anderen relevanten Bestimmungen der
in der Europaischen Union geltenden Vorschriften Ubereinstimmt. Dieses
Produkt wurde unter Einhaltung der erforderlichen Sicherheits- und
Qualitatsstandards entwickelt, hergestellt und geprift. Der vollstandige Text der
EU-Konformitatserklarungist unter folgender Internetadresse zu finden: https://storececotec.
de/de/information/declaration-of-conformity”
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1. PARTI E COMPONENTI
Robot aspirapolvere:

Unita principale
Figura
1. Tasto diaccensione
- Pressione breve: Avvio/pausa
- Pressione lunga: Accensione/spegnimento
Sensore a infrarossi
Paraurti
Tasto Pulizia localizzata
Tasto di ritorno alla base
Sensore laser

oV~ wN

Vista posteriore
Figura 2
7. Sensore anticaduta
8. Ruota omnidirezionale
9. Contattidiricarica
10. Sensore anticaduta
11. Spazzole laterali
12. Tasto dirilascio della spazzola centrale
13. Spazzola centrale
14. Ruote motrici

Serbatoio per polvere e acqua integrato
Figura 3

15. Contatti diricarica

16. Serbatoio per polvere e acqua integrato

17. Supporto del mop

18. Panno del mop lavabile

19. Ingresso dell'acqua

20. Filtro ad alta efficienza

21. Filtro a spugna

22. Filtro primario

Base autosvuotante
Figura 4
23. Coperchio superiore
24. Sacchetto per la polvere
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25. Zona di trasmissione del segnale
26. Contatti di ricarica

27. Fibbia sacchetto della polvere

28. Condotto d'aria a vista

29. Ingresso aspirazione della polvere
30. Spia LED

NOTA:
Le immagini di questo manuale sono rappresentazioni schematiche e potrebbero non
corrispondere esattamente all'apparecchio.

2. PRIMA DELL'USO

Questo apparecchio ha un imballaggio progettato per proteggerlo durante il trasporto.
Estrarre'apparecchio dalla scatola e rimuovere tuttoilmateriale presente nell'imballaggio.
Conservare la scatola originale e gli altri elementi in un luogo sicuro per prevenire danni
all'apparecchio qualora fosse necessario trasportarlo in futuro. Se si desidera smaltire
l'imballaggio originale, assicurarsi di riciclare tutti gli elementi in modo appropriato.
Verificare che tutte le parti e i componenti siano compresi e in buono stato. Se uno di
essi mancasse o non fosse in buone condizioni, contattare immediatamente il Servizio di
Assistenza Tecnica ufficiale di Cecotec.

Contenuto della scatola

Robot aspirapolvere

Base autosvuotante

Sacchetto per la polvere

Il presente manuale di istruzioni

Non rimuovere ilnumero di serie del prodotto, al fine di mantenere una corretta tracciabilita
dell'apparecchiatura in caso di richiesta di assistenza.

3. FUNZIONAMENTO

3.1 Precauzioni

Controllare e preparare l'area da pulire in modo che sia sicura. Posizionare i mobili e
rimuovere gli ostacoli. Fig. 5
Rimuovere gli oggetti bassi sul pavimento che possono influire sul funzionamento
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dell'aspirapolvere robot, come bilance e basi di ventilatori a pavimento.

- Secisono frange di tappeti, posizionarle in anticipo sotto il tappeto.

- Seilrobot sta pulendo lingresso di scale composite o il bordo di gradini, posizionare una
recinzione di protezione per garantire un funzionamento sicuro e senza problemi. Fig. 6

- Rimuovere tutti gli oggetti che si possono impigliare nel robot aspirapolvere, come cavi di
alimentazione, fili, ecc. Inoltre, se il gradino & troppo alto, esso pud rimanere incastrato.

Consigli utili:

Per il primo utilizzo, si prega di seguire il robot aspirapolvere durante lintero processo di
pulizia per aiutare a risolvere alcuni piccoli problemi, in modo che possa pulire senza problemi.
Quando lo si segue, fare attenzione a non mettersi davanti a esso.

3.2 Preparazione
Prima di utilizzare il prodotto, rimuovere la striscia e la pellicola protettiva.

1. Rimuovere la striscia protettiva. Fig. 7
2. Installare le spazzole laterali. Fig. 8

3.3 Ricarica del robot

1. Collocare la base di autosvuotamento sul pavimento contro una parete. Non ci devono
essere precipizi/scale o oggetti nel raggio di 1 m a sinistra e a destra e di 2 m di fronte;
collegare all'alimentazione. Fig. 9

Nota bene:

Tenere lontano da oggetti con superfici altamente riflettenti, come specchi o vetri.

Tenere la base di autosvuotamento al riparo dalla luce diretta del sole.

2. Tenere premuto il tasto di accensione per 3 secondi per accendere l'aspirapolvere robot
e posizionarlo sulla base di autosvuotamento. Collegare quindi i contatti di carica di
entrambi.

Nota:

ILrobot non puo essere caricato quando e spento.

3. Per il primo utilizzo, si prega di caricarlo completamente. Durante la ricarica, il tasto di
ricarica lampeggia lentamente in blu; la luce rimane fissa quando la ricarica € completa. Il
tempo diricarica e di circa 4-5 ore.

Avvisi importanti:

- Durante l'uso quotidiano, posizionare il robot aspirapolvere sulla base autosvuotante.
Assicurarsi inoltre che la base di autosvuotamento sia collegata all'alimentazione e che
ilLrobot sia acceso.

- Durante luso quotidiano, prestare attenzione a pulire i contatti di carica per una migliore
ricarica.
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- Senon siintende utilizzare il robot aspirapolvere per un lungo periodo di tempo, si prega di
caricarlo completamente prima di spegnerlo e di riporlo in un luogo ventilato e asciutto. €
deve essere caricato una volta al mese per proteggere la batteria.

- Se la batteria si scarica eccessivamente o non viene utilizzata per un lungo periodo di
tempo, il prodotto potrebbe non essere in grado di essere ricaricato. Per la manutenzione,
rivolgersi al Centro di assistenza ufficiale Cecotec. Non smontarlo da soli.

3.4 Installazione del serbatoio per polvere e acqua integrato

1. Aprireil coperchio del serbatoio e riempirlo il serbatoio d'acqua. Fig. 10

2. Chiudere il coperchio dell'entrata d'acqua. Assicurarsi che il coperchio si chiuda bene e che
non vi siano parti sollevate). Fig. 11

3. Installareil supporto del mop e il panno del mop. Fig. 12
Tenere premuto il tasto dirilascio e inserire il serbatoio dell'acqua e della polvere integrato.
Fig.13

Consigli utili:

- Per prolungare la durata del serbatoio dell'acqua, si consiglia di utilizzare acqua depurata
o acqua dolce.

- Non utilizzare la funzione di lavaggio sui tappeti.

- Dopo la pulizia, svuotare il serbatoio dell'acqua e rimuovere il supporto del mop.

- Dopo aver installato il supporto per mop, il robot aspirapolvere funzionera aspirando e
pulendo allo stesso tempo. La potenza di aspirazione predefinita & impostata sul livello
silenzioso e non puo essere regolata manualmente.

- Quando il supporto per mop non é installato, il robot funziona solo in modalita di
aspirazione, senza lavare.

- Enormale che nel serbatoio delbacqua rimanga un po> dhacqua a causa delbispezione in
fabbrica.

3.5 Funzionamento

1. Cominciare la pulizia

Mantenere premuto il tasto di accensione U per tre secondi per accendere l'apparecchio.
Prima della prima pulizia, assicurarsi che il robot sia sulla base di ricarica e che sia
completamente carico.

Premere brevemente il tasto Q per avviare la pulizia e creare contemporaneamente una
mappa.

2. Avvio/ pausa

Premendo il tasto di accensione, il robot aspirapolvere costruisce una mappa basata sulla
scansione della stanza, quindi divide ogni stanza in quadrati, pulendo prima i bordi del
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quadrato e poi coprendo l'interno con uno schema a zig-zag, completando infine la pulizia di
tutte le aree.

3. Riattivare
La spia si slpegne dopo che il robot aspirapolvere e rimasto in pausa per pilu di 4 ore. Tenere
premuto (_) per riattivarlo.

4. Pulizia in un punto specifico (localizzata)
Premendo il tasto di Pulizia Loca[izzata@, il robot pulira un'area quadrata di 1,5 m x 1,5 m
centrata sulla sua posizione.

5. Ricarica (ritorno alla base)
Premendo il tasto di ricarica /|_|\ il robot tornera alla base di ricarica.

3.6 Raccolta polvere

1. Al termine della pulizia, il robot torna automaticamente alla base autosvuotante per
ricaricarsi e raccogliere la polvere.

2. Premendoiltasto diricarica, ilrobot tornera alla base diricarica perricaricarsi e raccogliere
la polvere.

3. Durante la raccolta della polvere, premere un tasto qualsiasi per interrompere la raccolta
della polvere.

3.7. Funzionamento dell'’App e funzioni

1. Gestione delle mappe

- Primadiiniziare a usare il robot, si raccomanda di attivare la "Modalita di salvataggio della
mappa” nell'applicazione per un'esperienza pill avanzata.

- Creazione della mappa: Selezionando la modalita “Pulizia completa’, il robot iniziera la
pulizia dalla base di carica e vi ritornera alla fine. Durante questo processo, si creera una
mappa delle diverse aree della casa in base alla sua disposizione. E possibile salvare la
mappa nell'applicazione. £ possibile salvare fino a 4 mappe diverse.

- Modifica della mappa: £ possibile dividere, unire o rinominare le diverse aree (partizioni)
della mappa.

2. Pulizia completa Fig. 14

- Il robot creera una mappa basata sulla sua scansione dello spazio. Dividera ogni stanza
in aree quadrate, pulendo prima i bordi di ciascuna area e poi l'interno con uno schema a
zig-zag, finché tutte le aree non saranno state pulite.

3. Pulizia per stanze Fig. 15
- Ilrobot pulira le stanze selezionate nell'app.
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Suggerimenti:

E necessario attivare la «<Modalita di salvataggio della mappa» nelbapplicazione e salvare
una mappa prima di utilizzare «Pulizia per stanze».

La funzione "Pulizia per stanze” viene utilizzata per personalizzare l'area di pulizia, ma non
per isolare le aree pericolose. Rimuovere gli ostacoli intorno alle stanze selezionate.

Pulizia per zone Fig. 16
ILrobot pulira le aree disegnate nell'applicazione.

Suggerimenti:

La funzione "Pulizia per zone" viene utilizzata per personalizzare l'area di pulizia, ma non
perisolare le aree pericolose. Rimuovere eventuali ostacoli all'interno delle aree disegnate.

Pin & Go (Pulizia di un punto specifico) Fig. 17
Specificare un punto sulla mappa e il robot lo raggiungera automaticamente.

Ripresa della pulizia dopo la ricarica Fig. 18
Quando la batteria si scarica durante la pulizia, il robot torna automaticamente alla base di
ricarica per ricaricarsi. Una volta ricaricato, continuera a pulire da dove ha lasciato.

Suggerimenti:

ILrobot non riprendera la pulizia se & attivata la modalita “Non disturbare”.
Se il robot viene ricaricato o spostato manualmente, non riprendera la pulizia.

Aree limitate Fig. 19
Creare "Zone proibite”, “Zone da non pulire" e “Muri virtuali" sulla mappa per impedire al
robot di accedere a determinate aree o stanze. Per impostazione predefinita, le “Zone da

non pulire” si attivano solo quando e installato il supporto per mop.

Suggerimenti:

Le aree riservate possono essere create in una mappa salvata o durante la creazione della
mappa.

Le aree riservate servono a personalizzare l'area di pulizia, ma non a isolare le aree
pericolose.

Se il robot viene spostato o se vengono apportate modifiche significative alla disposizione
della casa, la mappa potrebbe non essere piu valida e le aree limitate potrebbero andare
perse.

Programmazione della pulizia Fig. 20

Impostare gli orari di pulizia nell'applicazione. Il robot pulisce agli orari programmati e
torna alla base di ricarica al termine della pulizia.
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Suggerimenti:

Se la batteria e scarica, il robot non avvia la pulizia programmata.

4. CONNETTIVITA WI-FI E APP

5. PULIZIA E MANUTENZIONE

5.1.

1.

72

Pulizia e manutenzione del serbatoio per acqua e polvere integrato

Tenere premuto il pulsante di rilascio e rimuovere il serbatoio dell'acqua e della polvere
integrato. Fig. 21

Rimuovere il supporto del mop e i panni del mop. Fig. 22

Lavare e asciugare i panni dei mop.

Aprire il serbatoio della polvere e rimuovere il filtro primario, il filtro ad alta efficienza e il
filtro a spugna. Fig. 23

Pulire la polvere dal filtro primario con la spazzola per la pulizia. Picchiettare leggermente
iLfiltro ad alta efficienza per rimuovere la polvere. Fig. 24

Lavare il serbatoio della polvere el filtro a spugna con acqua. ILfiltro ad alta efficienza non
puo essere lavato. Se accidentalmente lo si bagna, asciugare all'aria prima di riutilizzarlo.
Fig. 25

Svuotare l'acqua residua dall'interno del serbatoio dell'acqua. Asciugare all'aria il serbatoio
dell'acqua, il serbatoio della polvere e il filtro a spugna. Fig. 26

. Pulizia e manutenzione del serbatoio della polvere grande

Tenere premuto il tasto di rilascio per rimuovere il serbatoio della polvere grande. Fig. 27
Aprire il serbatoio della polvere e rimuovere il filtro primario, il filtro ad alta efficienza e il
filtro a spugna. Fig. 28

Pulire la polvere dal filtro primario con la spazzola per la pulizia. Picchiettare leggermente
iLfiltro ad alta efficienza per rimuovere la polvere. Fig. 29

Lavare il serbatoio della polvere el filtro a spugna con acqua. ILfiltro ad alta efficienza non
puo essere lavato. Se accidentalmente lo si bagna, asciugare all'aria prima di riutilizzarlo.
Fig. 30

Asciugare all'aria il serbatoio della polvere e il filtro a spugna.

. Pulizia spazzola centrale e spazzola laterale

Tirare le linguette di sgancio per sbloccare la copertura della spazzola centrale, come
mostrato nella figura 31.
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Sollevare la spazzola centrale per rimuoverla. Fig. 32
Pulire la spazzola centrale con la spazzola di pulizia. Fig. 33
4. Pulire anche la spazzola laterale con la spazzola di pulizia. Fig. 34

5.4. Pulizia ruota motrice
Utilizzare la spazzola di pulizia per rimuovere capelli e sporcizia dalla ruota motrice. Fig.
35

2. Quando la ruota motrice e bloccata, ruotare lingranaggio nella direzione opposta: lo
sporco cadra attraverso la fessura. Fig. 36

5.5. Pulizia ruota omnidirezionale
Utilizzare la spazzola di pulizia per rimuovere capelli e sporcizia dalla ruota omnidirezionale.
Fig. 37

5.6. Pulizia e manutenzione dei contatti di carica e dei dispositivi anticaduta
1. Pulirei contatti diricarica della base di autosvotamento. Fig. 38

2. Pulirei contatti di carica del robot. Fig. 39

3. Pulireisensori anticaduta. Fig. 40

Avviso: | contatti di carica e i sensori anticaduta contengono componenti elettronici sensibili.
Per pulirli, utilizzare un panno asciutto e non un panno umido, per evitare danni causati
dall'acqua.

5.7. Pulizia della base autosvuotante
Per garantire l'effetto di raccolta della polvere, si raccomanda di sostituire il sacchetto della
polvere in tempo e di pulire regolarmente il filtro e il condotto dell'aria.

Sostituire il sacchetto della polvere e pulire il filtro
Fig. 41

1. Aprireil coperchio superiore della base.

2. Ilsacchetto diraccolta della polvere e pieno.

3. Afferrare la maniglia per sollevare il sacchetto della polvere.

Nota:  Tenere la maniglia per sollevare il sacchetto della polvere, in modo da evitare
efficacemente la fuoriuscita della polvere.

4. Installareilfiltro e il nuovo sacchetto per la polvere.
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6. RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Se durante l'uso del prodotto si verificano le seguenti condizioni, l'utente pud controllarle e

porvi rimedio senza assistenza:

Problema

Possibile causa

Possibile soluzione

L'aspirapolvere robot non si
collega all'APP.

ILnome dell'usere la
password non sono corretti.

Configurare la rete del router e
verificare che il nome dell'user
e la password del router siano
corretti.

ILrobot non si trova nel raggio
d'azione del segnale del
router.

Assicurarsi che il robot si trovi
nel raggio del segnale di rete
del router.

ILrobot non e in modalita di
configurazione.

Assicurarsi che il robot sia
collegato all'alimentazione

e acceso. Premere
contemporaneamente il tasto
diricarica e il tasto di pulizia
localizzata per 3 secondi. IL
robot entrera in modalita di
configurazione quando sentira
una richiesta vocale.

Non si sta utilizzando una rete
da24 GHz

Attualmente, il robot non
supporta le reti 5G. Scegliere
una rete 2.4 GH.

Non é possibile creare mappe
nellAPP.

ILrobot non inizia a lavorare
dalla base autosvuotante.

ILrobot deve iniziare la pulizia
dalla stazione di svuotamento
automatico.

Non spostare il robot mentre e
in funzione.

Non spostare il robot mentre e
in funzione.

La pulizia non é finita.

Lasciare che il robot torni
alla base di svuotamento
automatico al termine della
pulizia.
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Problema

Possibile causa

Possibile soluzione

ILrobot non pud tornare alla
base autosvuotante.

La posizione della base
autovuotante non e corretta.

Posizionare correttamente la
base.

La base autovuotante e spenta
o0 e stata spostata.

Assicurarsi che la stazione
sia accesa e di non averla
spostata.

ILrobot non inizia la pulizia
dalla base autosvuotante.

Si consiglia di avviare la pulizia
del robot dalla base.

Il percorso di ricarica e
bloccato (ad esempio, la porta
della stanza in cui si trova la
base & chiusa).

Mantenere libero il percorso di
ricarica.

ILrobot torna alla base
di carica prima del

completamento della pulizia.

La stanza e cosi grande che
iLrobot deve ricaricarsi per
continuare.

Per maggiori dettagli, seguire
le istruzioni dell'App.

Il robot non puo accedere ad
alcune aree a causa di ostacoli
0 mobili.

Riordinare l'area da pulire,
riponendo al loro posto mobili
e piccoli oggetti.
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Problema

Possibile causa

Possibile soluzione

ILrobot non si ricarica.

La base di autosvuotamento
non é collegata alla corrente.

Assicurarsi che sia collegata
all'alimentazione e che la spia
sia accesa.

| contatti di ricarica del robot
non sono in contatto con quelli
della base.

Assicurarsi che i contatti

di ricarica del robot siano
collegati alla base di ricarica
e cheiltasto AVVIO lampeggi.
Controllare che i contatti non
siano sporchi e pulirli come
indicato nella sezione “Pulizia
e manutenzione" del manuale.

La temperatura della batteria
e troppo bassa o troppo alta.

Caricare e utilizzare il robot in
un ambiente compreso tra 0
e 40 °C.

Un periodo prolungato di
inutilizzo pud causare una
scarica eccessiva della
batteria.

Si raccomanda l'uso regolare
del prodotto. Se non lo si
utilizza per molto tempo e

si riscontrano problemi di
ricarica, contattare il servizio
di assistenza tecnica ufficiale
Cecotec.

Rumore anomalo durante la
pulizia.

La spazzola laterale e quella
principale sono impigliate. Il
serbatoio della polvere e il
filtro sono ostruiti.

Si consiglia di pulire
regolarmente la spazzola
laterale, la spazzola centrale,
il serbatoio della polvere, il
filtro, ecc.

Il robot e in modalita Turbo.

Passa alla modalita Normale.

ILrobot si blocca durante il
lavoro e si ferma.

ILrobot e rimasto impigliato

in un oggetto sul pavimento
(cavi elettrici, tende, frange del
tappeto, ecc.).

ILrobot cerchera di liberarsi.
Se non siriesce, gli ostacoli
devono essere rimossi
manualmente e il robot deve
essere riavviato.

ILrobot potrebbe essere
incastrato sotto un mobile con
un ingresso di altezza simile.

Posizionare una barriera fisica
o impostare un limite virtuale
nell'app Cecotec.
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Problema

Possibile causa

Possibile soluzione

Durante il funzionamento del
robot si verificano i seguenti
problemi: percorso di pulizia
disordinato, deviazione del
percorso, pulizia ripetuta o
piccole aree non pulite (se c'e
una grande area non pulita
temporaneamente, il robot
la pulira automaticamente in
seguito).

Funzionamento su pavimenti
appena incerati o su piastrelle
lisce, che riducono l'attrito tra

le ruote motrici e il pavimento.

Si consiglia di attendere che la
cera per pavimenti si asciughi
prima dell'uso.

Quando sale su gradini o
scalini, la ruota motrice
scivola, compromettendo la
capacita del robot di percepire
l'ambiente.

Si consiglia di chiudere la
porta dell'area e di pulirla
separatamente. Il robot
tornera quindi al punto di
partenza.

A causa dei diversi ambienti
della casa, il robot non pud
accedere ad alcune aree.

Si suggerisce di organizzare
l'ambiente domestico in modo
che il robot possa accedere a
tutte le aree.

Il sensore di distanza & sporco
o coperto.

Pulire il sensore di distanza
o rimuovere gli oggetti che lo
coprono.
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Problema

Possibile causa

Possibile soluzione

La base autovuotante non
raccoglie la polvere quando il
robot ritorna.

Il coperchio della base
autosvuotante e aperto.

Chiudere il coperchio della
base autosvuotante.

Il sacchetto della polvere non
e installato.

Installare il sacchetto della
polvere e chiudere il coperchio
della base autosvuotante.

ILrobot si sposta
manualmente verso la
base autosvuotante e lo
svuotamento non si attiva.

Lasciare che il robot torni
automaticamente alla base
di autosvuotamento, senza
spostarlo manualmente.

Se la modalita "Non
disturbare” e attivata
nell’App, la base non si svuota
automaticamente al ritorno
del robot.

Disattivare la modalita "Non
disturbare” nellApp o avviare
manualmente lo svuotamento.

La stazione rileva che
l'efficienza di raccolta della
polvere e bassa.

Sostituire il sacchetto della
polvere seguendo le istruzioni
di manutenzione riportate

nel manuale e chiudere il
coperchio della base. Se 'App
indica che il sacchetto non e
pieno, reinstallarlo.

Se le cause di cui sopra sono
state escluse, & possibile
che vi sia un'anomalia nei
componenti della stazione.

Contattare il Servizio di
Assistenza Tecnica ufficiale di
Cecotec.

Guasto nella raccolta della
polvere.

La stazionerileva che
l'efficienza di raccolta della
polvere e bassa.

Sostituire il sacchetto della
polvere seguendo le istruzioni
di manutenzione riportate

nel manuale e chiudere il
coperchio della base. Se 'App
indica che il sacchetto non e
pieno, reinstallarlo.

Linterno della base
autosvuotante é sporco.

Le particelle fini passano
attraverso il sacchetto
della polvere e aderiscono
all'interno della stazione.

Pulire l'interno della base
autosvuotante.
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Problema

Possibile causa

Possibile soluzione

Perdita di polvere durante il
funzionamento.

L'uscita del serbatoio della
polvere e bloccata.

Rimuovere ilmodulo 2-in-Te
pulire l'uscita del serbatoio
della polvere.

Durante l'uso, il serbatoio
dell'acqua del robot si stacca.

Il serbatoio non e installato
correttamente.

Assicurarsi che il serbatoio
del robot scatti in posizione
quando lo si installa.

Le ruote motrici sono bloccate.

Le ruote motrici sono bloccate
da oggetti estranei.

Ruotare e premere le ruote
motrici per verificare la
presenza di oggetti estranei
arrotolati o incastrati. Se ci
sono oggetti, rimuoverli. Se il
problema persiste, contattare
il Servizio di Assistenza
Tecnica ufficiale di Cecotec.

ILrobot non esegue la pulizia
continua.

ILrobot e in modalita Non
disturbare.

Con la modalita Non
disturbare attivata, il robot
non esegue la Pulizia continua.

Lultima volta il robot non e
tornato automaticamente alla
base autosvuotante.

La pulizia continua non
viene eseguita se siricarica
manualmente il robot o

lo si sposta sulla base di
svuotamento automatico.

ILrobot non avvia la
pulizia automatica all'ora

La funzione di
programmazione oraria viene

Resettare la programmazione.

programmata. annullata.
ILrobot ha esaurito la batteria. | Ricaricare il robot.
ILrobot @ in modalita Non Con la modalita Non
disturbare. disturbare attivata, il robot
non esegue la Pulizia
programmata.
7. COPYRIGHT

| diritti di proprieta intellettuale dei testi di questo manuale appartengono a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Tutti i diritti riservati. Il contenuto di questa pubblicazione non pud essere,
in tutto o in parte, riprodotto, archiviato in un sistema di recupero, trasmesso o distribuito
con qualsiasi mezzo (elettronico, meccanico, fotocopia, registrazione o simile) senza la previa
autorizzazione di CECOTEC INNOVACIONES, S.L.
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8. DICHIARAZIONE DI CONFORMITA UE SEMPLIFICATA

Con la presente, Cecotec Innovations dichiara che questo prodotto e

conforme ai requisiti essenziali e alle altre disposizioni pertinenti delle

normative applicabili nellUnione Europea. Questo prodotto e stato

progettato, fabbricato e testato per soddisfare gli standard di sicurezza e
qualita richiesti. Il testo completo della Dichiarazione di Conformita UE e disponibile al
seguente link: https://storececotec.it/it/information/declaration-of-conformity
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1. PECAS E COMPONENTES
Aspirador robo:

Unidade principal
Figura
1. Botao de alimentacao
- Imprensa curta: Inicio / Pausa
- Imprensa longa: Ligado/Desligado
Sensor de infravermelhos
Para-choques
Botdo de limpeza de manchas
Botdo de regresso a casa
Sensor laser

oV~ wN

Vista traseira
Figura 2
7. Sensor anti-queda
8. Roda omnidirecional
9. (Carregar contactos
10. Sensor anti-queda
11. Escovas laterais
12. Botao de libertacao da escova central
13. Escova central
14. Roda motriz

Depésito de pé e dgua integrado
Figura 3
15. Contactos de carga
16. Depdsito de agua e poeiras integrado
17. Suporte de esfregona
18. Pano de esfregona lavavel
19. Entrada de dgua
20. Filtro de alta eficiéncia
21. Filtro de esponja
22. Filtro primario

Base auto-esvaziada
Figura 4
23. Tampa superior
24. Sacode pé
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25. Area de transmiss&o de sinais
26. Contactos de carga

27. Fivela de saco de pd

28. Conduta de ar visivel

29. Entrada de aspiracao de poeiras
30. Indicador LED

NOTA:
Os graficos deste manual sao representacées esquematicas e podem ndo corresponder
exatamente ao produto.

2. ANTES DE UTILIZAR

- Este aparelho é embalado numa embalagem concebida para o proteger durante o
transporte. Retire o aparelho da caixa e remova todo o material de embalagem. Pode
guardar a caixa original e outras embalagens num local seguro para evitar danificar
o dispositivo se precisar de o transportar no futuro. Se desejar eliminar a embalagem
original, certifique-se de que recicla todos os artigos corretamente.

- Certificar-se de que todas as pecas e componentes estdo incluidos e em bom estado. Se
algum deles estiver em falta ou ndo estiver em boas condicdes, contacte imediatamente o
Servico Técnico Oficial da Cecotec.

Contenido da caixa

- Robbd aspirador

- Baseauto-esvaziada

- Sacodepd

- Este manualde instruces

- Na&o retire o nimero de série do produto, para manter uma rastreabilidade correta do seu
equipamento em caso de pedido de assisténcia.

3. OPERACAO
3.1 Precaucdes

- Verificar e preparar a area a limpar para que seja segura. Posicionar os méveis e remover
os obstaculos. Fig. 5
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- Remova os objectos baixos no chdo que possam afetar o funcionamento do Robot Vacuum
Cleaner, tais como a balanca e a base da ventoinha de chao.

- Sehouver franjas de alcatifa, é favor coloca-las previamente debaixo da alcatifa.

- Se o Robd estiver a limpar na entrada de escadas compostas e na extremidade dos
degraus, coloque uma vedacao de protecao para garantir um funcionamento seguro e sem
problemas. Fig. 6

- Retiretodos os objectos que possam prender o aspirador rob6, como cabos eléctricos, fios,
etc. Além disso, se o degrau for demasiado alto, pode ficar preso.

Conselhos uteis:

Na primeira utilizacdo, deve acompanhar o aspirador rob6 durante todo o processo de
limpeza para ajudar a resolver alguns pequenos problemas, de modo a que possa limpar sem
problemas. Quando o seguirem, tenham cuidado para néo se meterem a frente dele.

3.2 Preparacdo
Antes de utilizar o produto, retire a fita e a pelicula de protecdo.

1. Retirar a fita de protecdo. Fig. 7
2. Instalar as escovas laterais. Fig. 8

3.3 Robéb a carregar

1. Colocar a base auto-drenante no chao contra a parede. Nao deve haver penhascos/
escadas ou objectos a menos de 1 m a esquerda e a direita e 2 m a frente; ligar a fonte de
alimentacao. Fig. 9

Notas:

Manter afastado de objectos com superficies altamente reflectoras, como espelhos ou vidro.

Manter a base de auto-esvaziamento fora do alcance da luz solar direta.

2. Prima e mantenha premido o botdo de alimentacao durante 3 segundos para ligar o
Aspirador Robot e coloque-o na Base de Aspiracdo Automatica. Em seguida, ligue os
contactos de carga de ambos.

Nota:

0 robd ndo pode ser carregado quando esta desligado.

3. Para a primeira utilizacéo, carregue-o completamente. Durante o carregamento, o botao

de carregamento pisca lentamente a azul; a luz permanecerd fixa quando o carregamento
estiver concluido. O tempo de carregamento é de aproximadamente 4-5 horas.
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Avisos importantes:

- Durante a utilizacao diaria, coloque o aspirador rob6 na base de auto-esvaziamento.
Certifiqgue-se também de que a Base de despejo automatico estd ligada a fonte de
alimentacdo e que o robd estd ligado.

- Durante a utilizacao diaria, tenha em atencao a limpeza dos contactos de carregamento
para um melhor carregamento.

- Se nao for utilizar o aspirador robd durante muito tempo, carregue-o completamente
antes de o desligar e, em seguida, guarde-o num local ventilado e seco. E precisa de ser
carregado uma vez por més para proteger a bateria.

- Se a bateria ficar excessivamente descarregada ou nao for utilizada durante um longo
periodo de tempo, o Robot Vacuum Cleaner pode ndo conseguir recarregar. Para a
manutencdo, contactar o nosso Centro de Assisténcia Técnica Oficial Cecotec. N&o o
desmonte vocé mesmo.

3.4 Instalar o depésito de agua e de pé integrado

1. Abriratampa e encher o reservatério de agua. Fig. 10

2. Fechar a tampa da entrada de agua. Certificar-se de que a tampa fecha bem e de que nao
existem partes levantadas). Fig. 11

3. Instale o suporte da esfregona e o pano da esfregona. Fig. 12
Prima e mantenha premida a tecla de desbloqueio e insira o depdsito de agua e pd
integrado. Fig. 13

Dicas liteis:

- Para prolongar a vida util do reservatério de &gua, recomenda-se a utilizacdo de agua
purificada ou dgua macia.

- Nao utilizar a funcao de esfregar na alcatifa.

- Depois de passar a esfregona, esvazie atempadamente o depdsito de agua e retire o
suporte da esfregona.

- Depois de instalar o suporte da esfregona, o aspirador robot funcionard aspirando e
esfregando ao mesmo tempo. A poténcia de succdo predefinida esté definida para o nivel
silencioso e nao pode ser ajustada manualmente.

- Quando o suporte da esfregona nao esta instalado, o aspirador rob6 funciona nos modos
de aspiracao, aspiracdo e varrimento sem esfregar.

- € normal que permaneca alguma dgua no reservatério de dgua devido a inspecao de
fabrica.

84 CONGA Y50



PORTUGUES

3.5 Operacdo

1. Iniciar limpeza

Prima e mantenha premido o botdo de alimentacao Q durante 3 segundos para ligar o Robot
Vacuum Cleaner.

Antes de aspirar pela primeira vez, certifique-se de que o Robot Vacuum Cleaner esta na base
de carregamento e totalmente carregado.

Premir brevemente o botao O para iniciar a limpeza e criar um mapa ao mesmo tempo.

2. Inicio / Pausa

Prima o botdo de ligar/desligar e o aspirador robd construird um mapa com base na sua
analise da divisdo e, em seguida, dividird cada divisdo em quadrados, limpando primeiro as
extremidades do quadrado antes de cobrir o interior num padrao em ziguezague, completando
finalmente a limpeza de todas as areas.

3. Reativar (Despertar)
Aluz indicadora apaga-se dep0|s de o robot aspirador ter estado em pausa durante mais de 4
horas. Prima sem soltar U para o acordar.

4. Limpeza Localizada
Prima o botao de limpeza pontual@ e o aspirador robo limpard uma area quadrada de 1,5 m
x 1,5 m centrada em si préprio.

5. Recarregar (Voltar a base) N\
Prima o botao de carregamento L1 e o Robot Vacuum Cleaner regressara a base de
carregamento.

3.6 Recolha de pé

1. Orobd regressa automaticamente a base de auto-esvaziamento para carregar e recolher
0 p6 apds a conclusdo da limpeza.

2. Prima o botdo de carregamento e o robd regressara a base de auto-esvaziamento para
carregar e recolher o pé.

3. Durante a recolha de pd, prima qualquer bot&o para parar a recolha de pé.

3.7. Funcionamento e funcoes da aplicacdo

1. Gestao de mapas

- Antes de comecar a utilizar o robd, recomenda-se a ativagao do “Modo de economia de
mapas" na aplicacdo para uma experiéncia mais avancada.

- Criacao do mapa: Ao selecionar o modo “Limpeza completa’, o robé inicia a limpeza a partir
da base de carga e regressa a mesma no final. Durante este processo, criard um mapa das
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diferentes dreas da sua casa de acordo com a disposicao da mesma. Pode guardar este
mapa na aplicacdo. Podem ser guardados até 4 mapas diferentes.

Edicao do mapa: Pode dividir, fundir ou mudar o nome das diferentes &reas (particdes) do
mapa.

Limpeza completa Fig. 14

0 robb criard um mapa com base na sua andlise do espaco. Dividird cada divisdo em areas
quadradas, limpando primeiro os cantos de cada area e depois o interior num padréo de
ziguezague, até que todas as areas tenham sido limpas.

Limpeza de salas Fig. 15
0 robd limpard as divisdes selecionadas na aplicacao.

Conselhos:

€ necessario ativar o «<Modo de guardar mapas» na aplicacao e guardar um mapa antes de
utilizar a «Limpeza de salas».

0 "Room Cleaning" é utilizado para personalizar a érea de limpeza, mas nao para isolar
areas perigosas. Remova quaisquer obstaculos a volta das divisdes selecionadas.

Limpeza da zona Fig. 16
O robot limpa as areas desenhadas na aplicacao.

Conselhos:

A"Limpeza por zonas" é utilizada para personalizar a drea de limpeza, mas ndo para isolar
areas perigosas. Remover todos os obstaculos dentro das areas desenhadas.

Pin & Go (Ir para um ponto) Fig. 17
Especifique um ponto no mapa e o robd navegara automaticamente até ele.

Reinicio da limpeza apés recarga Fig. 18

Quando a bateria fica fraca durante a limpeza, o robd regressa automaticamente a base de
carregamento para recarregar. Uma vez recarregado, continua a limpar a partir do ponto
onde parou.

Conselhos:

86

0 robd ndo retoma a limpeza se o modo “N&o incomodar” estiver ativado.
Se o robot for recarregado ou deslocado manualmente, ndo retomara a limpeza.

Zonas de restricao Fig. 19
Crie "Zonas Proibidas”, “Zonas Sem Esfregar” e "Paredes Virtuais” no mapa para impedir
que o robd aceda a determinadas areas ou divisdes. Por defeito, as “Zonas sem esfregar”

sé serao activadas quando o suporte da esfregona estiver instalado.

| congavso



PORTUGUES

Conselhos:

As areas restritas podem ser criadas num mapa guardado ou durante a criagcéo do mapa.
As dreas restritas servem para personalizar a érea de limpeza, mas ndo para isolar dreas
perigosas.

Se o rob6 for deslocado ou se houver alteracoes significativas na disposicdo da casa, o
mapa pode tornar-se invalido e as areas restritas podem perder-se.

8. Programa de limpeza Fig. 20

- Definir horérios de limpeza na aplicacdo. O robot limpard nos tempos programados e
regressard a base de carregamento quando terminar.

Conselhos:

0 robd ndo iniciard a limpeza programada se a bateria estiver fraca.

5. LIMPEZA E MANUTENCAO

5.1.

Limpeza e manutencdo do depésito de agua e pé integradolLimpeza e manutencdo do
depdsito de dgua e pé integrado

Prima e mantenha premido o botao de libertacdo e retire o depdsito de dgua e pé integrado.
Fig. 21

Retirar o suporte da esfregona e os panos da esfregona. Fig. 22

Lavar e secar os panos de esfregona.

Abrir o depésito de pd e retirar o filtro primario, o filtro de alta eficiéncia e o filtro de
esponja. Fig. 23

Limpe o pé do filtro primério com a escova de limpeza. Bata ligeiramente no filtro de alta
eficiéncia para remover o pé. Fig. 24

Lavar o depédsito de pé e o filtro de esponja com agua. O filtro de alta eficiéncia nao é
lavével. Se for acidentalmente mergulhado em &gua, secar ao ar antes de utilizar. Fig. 25
Esvaziar a agua restante do depdsito de &gua. Secar ao ar o reservatério de dgua, o
reservatério de pé e o filtro de esponja. Fig. 26

. Limpeza e manutencdo do grande recipiente para o pé

Prima e mantenha premido o bot&o de libertacéo para retirar o depésito de pé grande.
Fig. 27
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Abrir o fecho do depésito de pd, retirar o filtro primario, o filtro de alta eficiéncia e o filtro
de esponja. Fig. 28

Limpe o pé do filtro primério com a escova de limpeza. Bata ligeiramente no filtro de alta
eficiéncia para remover o pé. Fig. 29

Lavar o depdsito de p6é e o filtro de esponja com agua. O filtro de alta eficiéncia nado é
lavavel. Se for acidentalmente mergulhado em dgua, secar ao ar antes de utilizar. Fig. 30
Secar ao ar o depésito de pé e o filtro de esponja.

. Limpar a escova central e a escova lateral

Puxe as patilhas de libertacao para desbloquear a protecao da escova, conforme ilustrado
na figura 31.

Levante a escova central para a retirar. Fig. 32

Limpar a escova central com a escova de limpeza. Fig. 33

Limpe também a escova central com a escova de limpeza. Fig. 34

. Limpar roda motriz

Utilize a escova de limpeza para remover pélos e sujidade da roda motriz. Fig. 35
Quando a roda motriz estiver encravada, rodar a sua engrenagem na direcao oposta, a
sujidade caird através da fenda. Fig. 36

Limpar a roda universal

Utilize a escova de limpeza para limpar os cabelos e a sujidade da roda omnidirecional. Fig. 37

5.6.

1.
2.
3.

Limpeza e manutencdo dos contactos de carga, para-quedas
Limpar os contactos de carga da base de auto-esvaziamento. Fig. 38
Limpar os contactos de carga do aspirador robé. Fig. 39

Limpar os sensores anti-queda. Fig. 40

Aviso: Os contactos de carga e os sensores anti-queda contém componentes electrénicos
sensiveis. Utilize um pano seco para os limpar e ndo um pano hdmido para evitar danos
causados pela agua.

5.7.

Limpeza da base de auto-esvaziamento

Para garantir o efeito de recolha de pé, recomenda-se a substituicdo atempada do saco do pé

ea

limpeza regular do filtro e da conduta de ar.

Substituir o saco do pé e limpar o filtro

Fig. 41

1.
2.

88

Abrir a tampa superior da base.
Retirar o saco do pé cheio.
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3. Segure a pega para levantar o saco do pé.
Nota: Segure a pega para levantar o saco do pd, o que pode evitar eficazmente a fuga de pé.

4. Instale ofiltro e o novo saco do pé.

6. RESOLUCAO DE PROBLEMAS

PORTUGUES

Se as seguintes condicbes ocorrerem durante a utilizacao do produto, o utilizador pode
verifica-las e resolvé-las sem assisténcia:

Problema

Causa possivel

Solucao possivel

0 Aspirador Rob6 nao
consegue ligar-se a APP.

0 nome de utilizadore a
palavra-passe do router estao
incorrectos.

Configure a rede do router e
certifiqgue-se de que o0 "nome
de utilizador" e a “palavra-
passe" estao corretos.

0 rob6 ndo estd ao alcance do
sinal do router.

Certifique-se de que o robd
esta dentro do alcance do
sinal do router.

0 rob6 nao estd no modo de
configuracao.

Certifique-se de que o

robd esta ligado a fonte de
alimentacao e ligado. Prima
simultaneamente o botdo de
carregamento e o botao de
limpeza de manchas durante
3 segundos. O robd entrara no
modo de configuracao quando
ouvir uma mensagem de voz.

2.4 Rede GHz ndo utilizada

Atualmente, o robd nao
suporta redes 5G. Escolha
uma rede 2.4 GH.
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Problema

Causa possivel

Solucéo possivel

N&o é possivel criar mapas
na APP.

O robot nao comeca a
trabalhar a partir da base de
auto-esvaziamento.

O robot deve iniciar a limpeza
a partir da estacao de
esvaziamento automatico.

0 rob6 move-se durante o
funcionamento.

Nao deslocar o robé durante o
seu funcionamento.

A limpeza ainda nao esta
terminada.

Permitir que o robot regresse
a base de esvaziamento
automatico quando a limpeza
estiver concluida.

0 robot ndo pode regressar a
base de auto-esvaziamento.

A posicao da base de auto-
esvaziamento esta incorrecta.

Posicionar corretamente a
base.

A base de vacuo automatico
esta desligada ou foi
deslocada.

Certifique-se de que a estacao
esta ligada e nao se moveu.

O robot ndo inicia a
limpeza a partir da base de
esvaziamento automatico.

Recomenda-se que o robot
inicie a limpeza a partir da
base.

0 caminho de carregamento
estd bloqueado (por exemplo,
a porta da divisao onde se

encontra a base esta fechada).

Manter o caminho de carga
desimpedido.

0 robb regressa a base de
esvaziamento automatico
antes de a limpeza estar
concluida.

Asala étdo grande que o
robot precisa de recarregar
para continuar.

Para mais pormenores, siga as
instrucdes na aplicacao

0 robd nao consegue aceder a
determinadas areas devido a
obstaculos ou mobiliario.

Arrumar o local a limpar,
colocando os méveis e
pequenos objectos no seu
lugar.
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Problema

Causa possivel

Solucéo possivel

O robot nao pode carregar.

A base de auto-esvaziamento
ndo esta ligada a alimentacéo
eléctrica.

Certifique-se de que esta
ligado a fonte de alimentacao
e de que o indicador esta
aceso.

Os contactos de carga do robd

nao estao ligados aos da base.

Certifique-se de que os
contactos de carga do robo
estdo corretamente ligados
aos da base e que o botao
START esta a piscar. Verifique
se os contactos estdo

sujos e limpe-os de acordo
com a seccao “Limpeza e
manutencao” do manual.

Atemperatura da bateria é
demasiado alta ou demasiado
baixa.

Carregar e operar o robot num
ambiente entre 0 e 40 °C.

Um periodo prolongado de
ndo utilizacao pode provocar
uma descarga excessiva da
bateria.

Recomenda-se a utilizacdo
regular do produto. Se o
robd nao tiver sido utilizado
durante um longo periodo
de tempo e ndo carregar,
contacte o Centro de
Assisténcia Técnica Oficial da
Cecotec.

Ruido anormal durante a
limpeza.

Aescova lateral e a escova
principal estdo emaranhadas.
0 depdsito de p6 e o filtro
estao entupidos.

Recomenda-se a limpeza
regular da escova lateral, da
escova principal, do depésito
de p¢, do filtro, etc.

0 robot estd no modo Turbo.

Passa para o modo Normal.

0 robb fica preso durante o
trabalho e para.

0 robé ficou preso em algo
no chao (cabos eléctricos,
cortinas, franjas de tapetes,
etc.).

O robot tentard libertar-se.

Se isso nao funcionar, remova
manualmente os obstaculos e
reinicie-o.

0 robot pode ficar preso
debaixo de um mével com
uma entrada de altura
semelhante.

Colocar uma barreira fisica
ou definir um limite virtual na
aplicacao Cecotec.
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Problema

Causa possivel

Solucéo possivel

Os seguintes problemas
ocorrem enquanto o robd
estd a funcionar: percurso
de limpeza desordenado,
desvio do percurso, limpeza
repetida ou pequenas areas
nao limpas (se houver uma
grande area ndo limpa
temporariamente, o robd ird
limpa-la automaticamente
mais tarde).

Funcionamento em pisos
recentemente encerados ou
ladrilhos lisos, o que reduz o
atrito entre as rodas motrizes
e 0 piso.

Recomenda-se que se espere
que a cera para pavimentos
seque antes de a utilizar.

Ao subir degraus, soleiras
ou soleiras de portas, a roda
motriz escorrega, afectando
a capacidade do robd para
sentir o ambiente.

Recomenda-se que feche a
porta dessa zona e a limpe
separadamente. O robd
regressa entao ao ponto de
partida.

Devido aos diferentes
ambientes da casa, o rob6 nao
pode aceder a algumas areas.

Sugere-se que 0 ambiente
domeéstico seja organizado
de modo a que o robd possa
aceder a todas as areas.

0 sensor de distancia esta
sujo ou coberto.

Limpe o sensor de distancia ou
descubra quaisquer objectos
gue o cubram.
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Problema

Causa possivel

Solucéo possivel

A base de esvaziamento
automatico ndo pode apanhar
pé quando o rob6 regressa.

Atampa da base de auto-
esvaziamento esta aberta.

Fechar a tampa da base de
auto-esvaziamento.

0 saco do pd ndo esta
instalado.

Instalar o saco do p6 e fechar
a tampa da base de auto-
esvaziamento.

O rob6 desloca-se
manualmente para a base de
esvaziamento automatico e o
esvaziamento nao é ativado.

Deixar o rob6 regressar
automaticamente a base de
esvaziamento automatico, néo
o deslocar manualmente.

Se o modo “Nao incomodar”
estiver ativado na aplicacao,
a base ndo se esvazia
automaticamente quando o
robd regressa.

Cancelar o modo “Nao
incomodar” na aplicacdo
ou iniciar manualmente o
esvaziamento.

A estacao detecta que a
eficiéncia da recolha de
poeiras é baixa.

Substitua o saco do pé de
acordo com as instrucdes

de manutencao do manual e
feche a tampa da base. Se a
aplicacao indicar que o saco
ndo esta cheio, volte a instalar
0 saco.

Se as causas acima referidas
tiverem sido excluidas, pode
existir uma anomalia nos
componentes da estacao.

Contactar o Servico Oficial de
Assisténcia Técnica Cecotec.

Falha na recolha de poeiras.

A estacao detecta que a
eficiéncia da recolha é baixa.

Substitua o saco do pé de
acordo com o plano de
manutencao e feche a tampa
da base. Se a aplicacdo indicar
gue 0 saco nao esta cheio,
volte a instalar o saco.

O interior da base de auto-
esvaziamento esta sujo.

As particulas finas passam
através do saco de pé e
aderem ao interior da estacao.

Limpar o interior da base de
auto-esvaziamento.

Perda de p6 durante o
funcionamento.

A saida da tremonha de pé
estd bloqueada.

Retire o médulo 2-em-Te
limpe a saida do contentor
de pé.
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Problema

Causa possivel

Solucéo possivel

0 depésito de dgua do
rob6 tem fugas durante a
utilizacao.

O reservatdrio nao esta
corretamente instalado.

Certifique-se de que o
depdsito do robd encaixa
corretamente quando o
instalar.

As rodas motrizes estao
bloqueadas.

As rodas motrizes estao
bloqueadas por objectos
estranhos.

Rodar e pressionar as rodas
motrizes para verificar se
existem objectos estranhos
enrolados ou encravados.

Se houver objectos, limpe-

os atempadamente. Se o
problema persistir, contacte o
Centro de Assisténcia Técnica
Oficial da Cecotec.

0 robot ndo efectua uma
limpeza continua.

0 rob6 estd no modo Né&o
incomodar.

No modo “N&o incomodar”,
o robot ndo efectua uma
limpeza continua.

Da ultima vez, o rob6 nao
regressou automaticamente
a base de esvaziamento
automatico.

A limpeza continua nao é
efectuada se recarregar
manualmente o robot ou se
o deslocar para a base de
esvaziamento automatico.

O robot ndo limpa
automaticamente a hora
programada.

A funcao de programacao do
tempo é cancelada.

Repor a programacao.

O robot estd sem bateria.

Carregar o robot.

0 robot estd no modo “Nao
incomodar”.

No modo “Nao incomodar”, o
robot nao efectua a limpeza
programada.

7. DIREITOS DE AUTOR

Os direitos de propriedade intelectual dos textos deste manual pertencem a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Todos os direitos reservados. O contelido desta publicacao ndo pode ser
reproduzido, armazenado num sistema de recuperacdo, transmitido ou distribuido, no todo
ou em parte, por qualquer meio (eletrénico, mecanico, fotocépia, gravacdo ou similar) sem a
autorizacdo prévia da CECOTEC INNOVACIONES, S.L.
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8. DECLARACAO UE DE CONFORMIDADE SIMPLIFICADA

A Cecotec Innovaciones declara que este produto estd em conformidade

com 0s requisitos essenciais e outras disposicoes relevantes dos

regulamentos aplicadveis na Unido Europeia. Este produto foi concebido,

fabricado e testado para cumprir as normas de seguranca e qualidade
exigidas. O texto integral da Declaracao de Conformidade da UE pode ser consultado no
seguinte sitio Web: https://cecotec.pt/pt/information/declaration-of-conformity
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1. ONDERDELEN EN COMPONENTEN

Robotstofzuiger:

Hoofdeenheid
Figuur

1. Aan/uit-knop
- Korte pers: Starten/pauzeren
- Lange pers: Aan/Uit
Infraroodsensor
Bumper
Vlekkenreinigingsknop
Terug naar home-knop
Lasersensor

oV~ wN

Achteraanzicht
Figuur 2
7. Sensor tegen vallen
8. Omnidirectioneel wiel
9. Contacten laden
10. Sensor tegen vallen
11. Zijborstels
12. Middelste borstelontgrendelingsknop
13. Centrale borstel
14. Aandrijfwielen

Geintegreerde stof- en watertank
Figuur 3
15. Contacten voor opladen
16. Geintegreerd water- en stofreservoir
17. Mopstandaard
18. Wasbare mopdoek
19. Waterinlaat
20. Hoogrendementsfilter
21. Sponsfilter
22. Primair filter

Zelflossende basis
Figuur 4
23. Bovenklep
24. Stofzak
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25. Signaaloverdrachtsgebied
26. Contacten voor opladen
27. Stofzak Gesp

28. Zichtbaar luchtkanaal

29. Stofafzuiging

30. LED-indicator

OPMERKING:
De afbeeldingen in deze handleiding zijn schematische weergaven en komen mogelijk niet
exact overeen met het product.

2.VOOR GEBRUIK VAN

- Dit apparaat is verpakt in een verpakking die ontworpen is om het te beschermen tijdens
transport. Haal het apparaat uit de doos en verwijder al het verpakkingsmateriaal. Je
kunt de originele doos en andere verpakking op een veilige plek bewaren om schade aan
het apparaat te voorkomen als je het in de toekomst moet vervoeren. Als je de originele
verpakking wilt weggooien, zorg er dan voor dat je alle artikelen op de juiste manier
recyclet.

- Controleer of alle onderdelen en componenten aanwezig zijn en in goede staat verkeren.
Als er één ontbreekt of niet in goede staat is, neem dan onmiddellijk contact op met de
officiéle technische dienst van Cecotec.

Inhoud doosinhoud

- Robot stofzuiger
- Zelf legende basis
- Stofzak

- Deze handleiding

- Verwijder het serienummer van het product niet om een correcte traceerbaarheid van uw
apparatuur te behouden in geval van een verzoek om assistentie.

3. BEDIENING

3.1 Voorzorgsmaatregelen
- Controleer het te reinigen gebied en bereid het voor zodat het veilig is. Plaats meubels en
verwijder obstakels. Fig. 5
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- Verwijder lage voorwerpen op de vloer die de werking van de robotstofzuiger kunnen
beinvloeden, zoals de weegschaal en de voet van de vloerventilator.

- Als ertapijtfranjes zijn, leg deze dan van tevoren onder het tapijt.

- Als de Robot reinigt bij de ingang van samengestelde trappen en de rand van de treden,
plaats dan een beschermend hek voor een veilige en probleemloze werking. Fig. 6

- Verwijder alle voorwerpen waarin de robotstofzuiger verstrikt kan raken, zoals
elektriciteitskabels, snoeren, enz. Als de opstap te hoog is, kan hij vast komen te zitten.

Handige tips:

Volg bij het eerste gebruik de robotstofzuiger door het hele schoonmaakproces om enkele
kleine problemen op te lossen, zodat hij probleemloos kan schoonmaken. Als je hem volgt, pas
dan op dat je niet voor hem komt.

3.2 Voorbereiding
Verwijder de beschermstrip en folie voordat u het product gebruikt.

1. Verwijder de beschermstrip. Fig. 7
2. Installeer de zijborstels. Fig. 8

3.3 Robotbelasting

1. Plaats de zelflozende basis op de vloer tegen de muur. Er mogen zich geen kliffen/trappen
of voorwerpen binnen 1 m links en rechts en 2 m ervoor bevinden; aansluiten op de
voeding. Fig. 9

Opmerkingen:

Blijf uit de buurt van voorwerpen met sterk reflecterende oppervlakken zoals spiegels of glas.

Houd de zelflozende basis uit direct zonlicht.

2. Houd de aan/uit-knop 3 seconden ingedrukt om de robotstofzuiger in te schakelen en
plaats hem op de Auto Vacuum Base. Verbind vervolgens de oplaadcontacten van beide.

Opmerking:

De robot kan niet worden opgeladen als hij uitgeschakeld is.

3. Laad hem voor het eerste gebruik volledig op. Tijdens het opladen knippert de oplaadknop
langzaam blauw; het lampje blijft branden wanneer het opladen is voltooid. De oplaadtijd
is ongeveer 4-5 uur.

Belangrijke mededelingen:

- Plaats de robotstofzuiger tijdens dagelijks gebruik op de zelflozende basis. Zorg er ook
voor dat de Auto Dump Base is aangesloten op de voeding en dat de robot is ingeschakeld.

- Leterbijdagelijks gebruik op dat u de oplaadcontacten schoonmaakt om beter op te laden.

- Als je de robotstofzuiger lange tijd niet gebruikt, lLaad hem dan volledig op voordat je hem
uitschakelt en bewaar hem vervolgens op een geventileerde en droge plaats. En hij moet
eens per maand worden opgeladen om de batterij te beschermen.
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- Als de batterij overmatig wordt ontladen of lange tijd niet wordt gebruikt, kan de
robotstofzuiger mogelijk niet worden opgeladen. Neem voor onderhoud contact op met
ons officiéle Cecotec-servicecentrum. Haal het niet zelf uit elkaar.

3.4 De geintegreerde water- en stofbak installeren

1. Open het deksel en vul de watertank met water. Fig. 10

2. Sluit het deksel van de watertoevoer. Zorg ervoor dat het deksel goed sluit en dat er geen
verhoogde delen zijn). Fig. 11

3. Installeer de mophouder en mopdoek. Fig. 12
Houd de ontgrendeltoets ingedrukt en plaats het geintegreerde water- en stofreservoir.
Fig.13

Handige tips:

- Om de levensduur van het waterreservoir te verlengen, wordt aangeraden gezuiverd
water of zacht water te gebruiken.

- Gebruik de schrobfunctie niet op het tapijt.

- Maak na het dweilen de watertank op tijd leeg en verwijder de mophouder.

- Na het installeren van de mophouder werkt de robotstofzuiger door tegelijkertijd te
stofzuigen en te dweilen. De standaard zuigkracht is ingesteld op stil niveau en kan niet
handmatig worden aangepast.

- Als de mophouder niet is geinstalleerd, werkt de robotstofzuiger in de modi zuigen,
stofzuigen en vegen zonder te dweilen.

- Het is normaal dat er wat water in de watertank achterblijft als gevolg van de
fabrieksinspectie.

3.5 Bediening

1. Begin met schoonmaken

Houd de aan/uit-knop O 3 seconden ingedrukt om de robotstofzuiger in te schakelen.
Voordat je voor de eerste keer gaat stofzuigen, moet je ervoor zorgen dat de robotstofzuiger
op de oplaadbasis staat en volledig is opgeladen.

Druk kort op de O -knop om het schoonmaken te starten en tegelijkertijd een kaart te maken.

2. Start/ Pauze

Druk op de aan/uit-knop en de robotstofzuiger maakt een plattegrond op basis van zijn scan
van de kamer, verdeelt vervolgens elke kamer in vierkanten en maakt eerst de randen van het
vierkant schoon voordat hij de binnenkant in een zigzagpatroon schoonmaakt.

3. Reactiveren (Wakker worden) .

Het indicatorlampje gaat uit nadat de robotstofzuiger meer dan 4 uur is gepauzeerd. Houd Q
ingedrukt om het te wekken.
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4. Spotreiniging (plaatselijk)
Druk op de spotreinigingsknop en de robotstofzuiger reinigt een vierkant gebied van 1,5 m
x 1,5 m met het middelpunt op zichzelf.

5. Herladen (Terug naar basis)
Druk op de oplaadknop /|_|\ en de robotstofzuiger keert terug naar de oplaadbasis.

3.6 Stofverzameling

1. Derobot keert na het reinigen automatisch terug naar de zelflozende basis om op te laden
en stof te verzamelen.

2. Druk op de laadknop en de robot keert terug naar de zelflozende basis om op te laden en
stof te verzamelen.

3. Druktijdens het verzamelen van stof op een willekeurige knop om het verzamelen van stof
te stoppen.

3.7. App Werking en functies

1. Kaartbeheer

- Voordatje derobot gaat gebruiken, is het aan te raden om de "Map Save Mode" te activeren
in de applicatie voor een meer geavanceerde ervaring.

- Creatie van de kaart: Door de modus “Complete reiniging" te selecteren, begint de robot
met reinigen vanaf de laadbasis en keert hier aan het einde naar terug. Tijdens dit proces
maak je een plattegrond van de verschillende gebieden van je huis volgens de indeling van
het huis. Je kunt deze kaart opslaan in de toepassing. Er kunnen maximaal 4 verschillende
kaarten worden opgeslagen.

- Kaart editie: Je kunt de verschillende gebieden (partities) van de kaart splitsen,
samenvoegen of een andere naam geven.

2. Complete reiniging Fig. 14

- De robot maakt een kaart op basis van zijn scan van de ruimte. Hij verdeelt elke kamer in
vierkante gebieden, waarbij hij eerst de randen van elk gebied schoonmaakt en dan de
binnenkant in een zigzagpatroon, totdat alle gebieden zijn schoongemaakt.

3. Kamerschoonmaak Fig. 15
- Derobot maakt de kamers schoon die in de app zijn geselecteerd.

Advies:

- Hetis noodzakelijk om de “Map Save Mode" te activeren in de toepassing en een kaart op
te slaan voordat je “Room Cleaning" gebruikt.

- "Room Cleaning” wordt gebruikt om de reinigingszone aan te passen, maar niet om
gevaarlijke zones te isoleren. Verwijder alle obstakels rond de geselecteerde kamers.
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4. Zone schoonmaken Fig. 16

- Derobotreinigt de gebieden die op de applicatie zijn getekend.

Advies:

- "Zone schoonmaken" wordt gebruikt om de reinigingszone aan te passen, maar niet om
gevaarlijke zones te isoleren. Verwijder obstakels binnen de getekende gebieden.

5. Pin & Go (Ga naar een punt) Fig. 17

- Geef een punt op de kaart op en de robot zal er automatisch naartoe navigeren.

6. Hervatten van reiniging na herladen Fig. 18

- Als de batterij bijna leeg is tijJdens het schoonmaken, keert de robot automatisch terug naar
de laadbasis om op te laden. Eenmaal opgeladen gaat hij verder waar hij gebleven was.

Advies:

- Derobot hervat de reiniging niet als de modus “Niet storen” is geactiveerd.

- Als de robot handmatig wordt herladen of verplaatst, wordt de reiniging niet hervat.

7. Beperkte gebieden Fig. 19

- Maak “Verboden zones", “Geen schrobzones" en “Virtuele muren” op de kaart om te
voorkomen dat de robot toegang krijgt tot bepaalde gebieden of kamers. Standaard worden
de “Geen schrobzones” alleen geactiveerd wanneer de mophouder is geinstalleerd.

Advies:

- Beperkte gebieden kunnen worden aangemaakt in een opgeslagen kaart of tijdens het
maken van een kaart.

- Beperktezonesdienen om de schoonmaakzonete personaliseren, maar niet om gevaarlijke
zones te isoleren.

- Als de robot wordt verplaatst of als de indeling van het huis ingrijpend wordt gewijzigd,
kan de kaart ongeldig worden en kunnen gebieden waarvoor beperkingen gelden verloren
gaan.

8. Reinigingsschema Fig. 20

- Stel reinigingsschema's in de toepassing in. De robot reinigt op de geprogrammeerde
tijden en keert terug naar de laadbasis wanneer hij klaar is.

Advies:

De robot start de geplande reiniging niet als de batterij bijna leeg is.
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4. WI-FI-CONNECTIVITEIT EN MOBIELE APP

5. REINIGING EN ONDERHOUD

5.1. Reiniging en onderhoud van de geintegreerde water- en vuilwatertank

1. Houd de ontgrendelknop ingedrukt en verwijder het geintegreerde water- en stofreservoir.
Fig. 21
Verwijder de mophouder en mopdoeken. Fig. 22

3. Was en droog de dweildoeken.
Open het stofreservoir en verwijder het primaire filter, het hoogrendementsfilter en het
sponsfilter. Fig. 23

5. Reinig het stof van het primaire filter met de reinigingsborstel. Tik lichtjes op het
hoogefficiénte filter om stof te verwijderen. Fig. 24

6. Was het stofreservoir en het sponsfilter met water. Het hoogrendementsfilter kan niet
worden gewassen. Als het per ongeluk in water is gedrenkt, laat het dan aan de lucht
drogen voor gebruik. Fig. 25

7. Leeghetresterende water uit de watertank. Droog het waterreservoir, het stofreservoir en
het sponsfilter met lucht. Fig. 26

5.2. Reiniging en onderhoud van de grote stofbak
Houd de ontgrendelknop ingedrukt om het grote stofreservoir te verwijderen. Fig. 27
Open de vergrendeling van het stofreservoir, neem het primaire filter, het
hoogrendementsfilter en het sponsfilter eruit. Fig. 28

3. Reinig het stof van het primaire filter met de reinigingsborstel. Tik lichtjes op het
hoogefficiénte filter om stof te verwijderen. Fig. 29

4. Was het stofreservoir en het sponsfilter met water. Het hoogrendementsfilter kan niet
worden gewassen. Als het per ongeluk in water is gedrenkt, laat het dan aan de lucht
drogen voor gebruik. Fig. 30

5. Laat het stofreservoir en het sponsfilter aan de lucht drogen.

5.3. Reinigen van de middenborstel en zijborstel
Trek aan de ontgrendelingslipjes om de beschermkap te ontgrendelen, zoals getoond in
afbeelding 31.

2. Tilde middelste borstel op om hem te verwijderen. Fig. 32
Reinig de middelste borstel met de reinigingsborstel. Fig. 33

4. Reinig ook de centrale borstel met de reinigingsborstel. Fig. 34
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5.4. Aandrijfwielschoonmaken

1. Gebruik de reinigingsborstel om haar en vuil van het aandrijfwiel te verwijderen. Fig. 35

2. Wanneer het aandrijfwiel vastzit, draai dan de versnelling in de tegenovergestelde richting,
het vuil zal door de opening vallen. Fig. 36

5.5. Reinig het universele wiel
Gebruik de reinigingsborstel om haar en vuil van het omnidirectionele wiel te verwijderen. Fig.
37

5.6. Reiniging en onderhoud van lastcontacten, valbeveiligingen
1. Reinig de oplaadcontacten van de zelflozende basis. Fig. 38

2. Reinig de oplaadcontacten van de robotstofzuiger. Fig. 39

3. Reinig de antidruppelsensoren. Fig. 40

Opmerking: Belastingcontacten en antidruppelsensoren bevatten gevoelige elektronische
onderdelen. Gebruik een droge doek om ze schoon te maken, geen vochtige doek om
waterschade te voorkomen.

5.7. De zelflozende basisschoonmaken
Om het stofopvangeffect te garanderen, is het aan te raden om de stofzak op tijd te vervangen
en het filter en het luchtkanaal regelmatig schoon te maken.

Stofzak vervangen en filter schoonmaken
Fig. 41

1. Opende bovenklep van de basis.

2. Verwijder de gevulde stofzak.

3. Houd de hendel vast om de stofzak op te tillen.

Opmerking: Houd het handvat vast om de stofzak op te tillen, dit voorkomt effectief stoflekkage.

4. Installeer het filter en de nieuwe stofzak.

6. PROBLEMEN OPLOSSEN

Als de volgende omstandigheden zich voordoen tijdens het gebruik van het product, kan de
gebruiker deze zonder hulp controleren en verhelpen:
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Probleem

Mogelijke oorzaak

Mogelijke oplossing

De robotstofzuiger kan geen
verbinding maken met de APP.

De gebruikersnaam en het
wachtwoord van de router zijn
onjuist.

Configureer het netwerk van
de router en zorg ervoor dat
de "gebruikersnaam"” en het

"wachtwoord" correct zijn.

De robot bevindt zich niet
binnen het signaalbereik van
de router.

Zorg ervoor dat de robot zich
binnen het signaalbereik van
de router bevindt.

De robot staat niet in
configuratiemodus.

Zorg ervoor dat de robot is
aangesloten op de voeding
en is ingeschakeld. Druk
tegelijkertijd 3 seconden

op de oplaadknop en de
knop voor spotreiniging. De
robot schakelt over naar de
setupmodus wanneer hij een
gesproken prompt hoort.

2.4 GHz netwerk niet in
gebruik

De robot ondersteunt
momenteel geen
5G-netwerken. Kies een 2.4 GH
netwerk.

Het is niet mogelijk om kaarten
te maken in de APP.

De robot begint niet te werken
vanaf de basis die zichzelf
leegmaakt.

De robot moet beginnen
met reinigen vanaf het
automatische ledigingsstation.

De robot beweegt tijdens het
gebruik.

Verplaats de robot niet terwijl
deze in werking is.

De schoonmaak is nog niet
klaar.

Laat de robot terugkeren naar
de automatisch lege basis
wanneer het reinigen voltooid
is.

104 | CONGAYS0




NEDERLANDS

Probleem

Mogelijke oorzaak

Mogelijke oplossing

De robot kan niet terugkeren
naar de zichzelf leegmakende
basis.

De positie van de zelflozende
basis is onjuist.

Plaats de basis correct.

De autovacuimbasis is
uitgeschakeld of verplaatst.

Controleer of het station
is ingeschakeld en niet is
verplaatst.

De robot begint niet te reinigen
vanaf de zelflozende basis.

Het wordt aanbevolen
dat de robot begint met
schoonmaken vanaf de basis.

Het oplaadpad is geblokkeerd
(bv. de deur naar de kamer
met de basis is gesloten).

Houd de laadroute vrij.

De robot keert terug naar de
zelflozende basis voordat het
reinigen is voltooid.

De kamer is zo groot dat de
robot moet opladen om verder
te kunnen.

Volg voor meer informatie de
instructies in de App

De robot kan bepaalde
gebieden niet bereiken
vanwege obstakels of
meubilair.

Ruim de schoon te maken
ruimte op en zet meubels en
kleine voorwerpen op hun
plaats.
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Probleem

Mogelijke oorzaak

Mogelijke oplossing

De robot kan niet opladen.

De zelflozende basis is niet
aangesloten op de voeding.

Controleer of hetis
aangesloten op de voeding en
of het lampje brandt.

De oplaadcontacten van de
robot zijn niet verbonden met
die van de basis.

Controleer of de
oplaadcontacten van de robot
goed zijn aangesloten op

die van het basisstation en

of de START-knop knippert.
Controleer de contacten

op vuil en reinig ze volgens
het hoofdstuk “Reiniging en
onderhoud" in de handleiding.

De accutemperatuur is te hoog
of te laag.

Laad en gebruik de robot in
een omgeving tussen 0 en
40 °C.

Langdurig niet gebruiken
kan leiden tot overmatige
ontlading van de batterij.

Regelmatig gebruik van het
product wordt aanbevolen.
Als de reiniger lange tijd

niet gebruikt is en niet
oplaadt, neem dan contact
op met het officiéle Cecotec-
servicecentrum.

Abnormaal geluid tijdens het
reinigen.

De zijborstel en hoofdborstel
zitten in de war. Het
stofreservoir en filter zijn
verstopt.

Regelmatig reinigen van

de zijborstel, hoofdborstel,
stofreservaoir, filter enz. wordt
aanbevolen.

De robot staat in de Turbo
modus.

Schakelt over naar de normale
modus.

De robot komt vast te zitten
tijdens het werken en stopt.

De robot raakte verstrikt

in iets op de vloer
(elektriciteitskabels, gordijnen,
tapijtranden, enz.).

De robot zal proberen zichzelf
te bevrijden. Als dit niet werkt,
verwijder dan handmatig de

obstakels en start opnieuw op.

De robot kan worden
vastgezet onder een
meubelstuk met een
vergelijkbare hoogte.

Plaats een fysieke barriére of
stel een virtuele limiet in met
de Cotec App.
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Probleem

Mogelijke oorzaak

Mogelijke oplossing

De volgende problemen

doen zich voor terwijl de

robot draait: rommelig
reinigingspad, padafwijking,
herhaaldelijk reinigen of kleine
oppervlakken die niet worden
gereinigd (als er tijdelijk

een groot gebied niet wordt
gereinigd, zal de robot dit later
automatisch reinigen).

Gebruik op pas gewaxte
vloeren of gladde tegels,
waardoor de wrijving tussen
de aandrijfwielen en de vloer
vermindert.

Het wordt aanbevolen om
te wachten tot de vloerwas
droog is voor gebruik.

Bij het beklimmen van treden,
drempels of deurdrempels
slipt het aandrijfwiel,
waardoor het vermogen van
de robot om de omgeving
waar te nemen wordt
beinvloed.

Het is aan te raden om de deur
naar dat gebied te sluiten en
het apart schoon te maken. De
robot keert dan terug naar het
startpunt.

Door de verschillende
omgevingen in huis kan de
robot sommige gebieden niet
bereiken.

Er wordt voorgesteld om de
thuisomgeving zo in te richten
dat de robot toegang heeft tot
alle gebieden.

De afstandssensor is vuil of
bedekt.

Maak de afstandssensor
schoon of verwijder
voorwerpen die de sensor
bedekken.
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Probleem

Mogelijke oorzaak

Mogelijke oplossing

De zelflozende basis kan geen
stof opnemen wanneer de
robot terugkeert.

Het deksel van de zelflozende
basis is open.

Sluit het deksel van de
zelflozende basis.

De stofzak is niet
geinstalleerd.

Plaats de stofzak en sluit het
deksel van de zelflozende
basis.

De robot beweegt handmatig
naar de zelfledigende basis
en het legen wordt niet
geactiveerd.

Laat de robot automatisch
terugkeren naar de basis die
zichzelf leegmaakt, verplaats
hem niet handmatig.

Als de modus “Niet storen” is
geactiveerd in de App, wordt
de basis niet automatisch
geleegd wanneer de robot
terugkeert.

Annuleer de “Niet storen”
modus in de App of start het
legen handmatig.

Het station detecteert
dat de efficiéntie van de
stofverzameling laag is.

Vervang de stofzak volgens
de onderhoudsinstructies

in de handleiding en sluit

het basisdeksel. Als de App
aangeeft dat de zak niet volis,
installeer de zak dan opnieuw.

Als bovenstaande oorzaken
zijn uitgesloten, kan er een
afwijking zijn in de onderdelen
van het station.

Neem contact op met de
officiéle technische hulpdienst
van Cecotec.

Storing in stofopvang.

Het station detecteert dat het
inzamelingsrendement laag is.

Vervang de stofzak volgens
het onderhoudsschema en
sluit het basisdeksel. Als de
App aangeeft dat de zak niet
volis, installeer de zak dan
opnieuw.

De binnenkant van de
zelflozende sokkel is vuil.

De fijne deeltjes gaan door de
stofzak en hechten zich aan de
binnenkant van het station.

Reinig de binnenkant van de
zelflozende basis.

Stofverlies tijdens werking.

De uitloop van de
poedercontainer is
geblokkeerd.

Verwijder de 2-in-1-module en
reinig de stofcontaineruitlaat.

De watertank van de robot lekt
tijdens het gebruik.

De tank is niet correct
geinstalleerd.

Zorg er bij het installeren voor
dat de tank van de robot goed
past.
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Probleem

Mogelijke oorzaak

Mogelijke oplossing

De aandrijfwielen zijn
geblokkeerd.

De aandrijfwielen zijn
geblokkeerd door vreemde
voorwerpen.

Draai en druk op de
aandrijfwielen om te
controleren of er vreemde
voorwerpen omheen zitten of
vastzitten. Als er voorwerpen
zijn, maak ze dan op tijd
schoon. Als het probleem
aanhoudt, neem dan contact
op met het officiéle Cecotec-
servicecentrum.

De robot reinigt niet continu.

De robot staat in de modus
Niet storen.

In de modus “Niet storen”
voert de robot geen continue
reiniging uit.

De robot keerde de laatste
keer niet automatisch terug
naar de automatisch lege
basis.

Er wordt geen continue
reiniging uitgevoerd als u de
robot handmatig herlaadt
of verplaatst naar de
autoleegbasis.

De robot reinigt niet
automatisch op het
geprogrammeerde tijdstip.

De tijdprogrammeerfunctie
wordt geannuleerd.

Programmering resetten.

De batterij van de robot is
leeg.

Laad de robot.

De robot staat in de modus
“Niet storen”.

In de modus “Niet

storen” voert de robot de
geprogrammeerde reiniging
niet uit.

7. COPYRIGHT

De intellectuele eigendomsrechten van de teksten in deze handleiding behoren toe aan
CECOTEC INNOVACIONES, S.L. Alle rechten voorbehouden. De inhoud van deze publicatie mag
niet, geheel of gedeeltelijk, worden gereproduceerd, opgeslagen in een geautomatiseerd
gegevensbestand, verzonden of gedistribueerd op welke wijze dan ook (elektronisch,
mechanisch, door fotokopieén, opnamen of iets dergelijks) zonder voorafgaande toestemming

van CECOTEC INNOVACIONES, S.L.
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8. VEREENVOUDIGDE EU-CONFORMITEITSVERKLARING

Cecotec Innovaciones verklaart hierbij dat dit product voldoet aan de
essentiéle eisen en andere relevante bepalingen van de regelgeving die van
toepassing is in de Europese Unie. Dit product is ontworpen, vervaardigd en
getest om te voldoen aan de vereiste veiligheids- en kwaliteitsnormen. De
volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring is te vinden op het

volgende webadres: https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity”
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1. CZESCI | KOMPONENTY

Robot odkurzajacy:

Jednostka gtéwna
Rysunek 1

1.

oV~ wN

Przycisk zasilania

- Krétkie nacisniecie: Start/Pauza

- Dtugie nacisniecie: wtgczanie/wytgczanie zasilania
Czujnik podczerwieni

Zderzak

Przycisk czyszczenia punktowego

Przycisk powrotu do domu

Czujnik laserowy

Widok z tytu
Rysunek 2

7.
8.
9.

10.
11.
12.
13.
14.

Czujnik anty-upadkowy

Koto wielokierunkowe

Styki tadowania

Czujnik anty-upadkowy

Szczotki boczne

Przycisk zwalniajgcy szczotke gtéwng
Centralny pedzel

Kota napedowe

Zintegrowany zbiornik na wode i kurz
Rysunek 3

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.

Kontakty tadowania

Zintegrowany zbiornik na wode i kurz
Uchwyt na mop

Zmywalna $ciereczka do mopa

Wlot wody

Filtr o wysokiej wydajnosci

Filtr ggbkowy

Filtr podstawowy

Baza samooprézniajgca
Rysunek 4

23.

Goérna pokrywa

24. Worek przeciwkurzowy

POLSKI
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25. Obszar transmisji sygnatu

26. Kontakty tadowania

27. Klamra do worka przeciwkurzowego
28. Widoczny kanat powietrzny

29. Wlot odsysania pytu

30. Wskaznik LED

NOTATKA:
Ilustracje zawarte w niniejszej instrukcji majg charakter schematyczny i moga nie odpowiadac
doktadnie tym widocznym na produkcie.

2. PRZED UZYCIEM

- To urzadzenie jest dostarczane w opakowaniu chronigcym je podczas transportu. Wyjmij
urzgdzenie z pudetka i usun wszystkie elementy opakowania. Oryginalne pudetko i inne
elementy opakowania mozesz przechowywac w bezpiecznym miejscu, aby zapobiec
uszkodzeniu urzgdzenia, gdybys w przysztosci zaszta potrzeba jego transportu. Jesli
chcesz pozby¢ sie oryginalnego opakowania, pamietaj, aby wszystkie przedmioty poddad
odpowiedniemu recyklingowi.

- Upewnij sie, ze wszystkie czesci i komponenty sg dotgczone i w dobrym stanie. Jesli
ktéregokolwiek z nich brakuje lub nie jest w dobrym stanie, nalezy natychmiast
skontaktowac sie z oficjalnym dziatem pomocy technicznej Cecotec .

Zawartosé pudetka

- Robot odkurzajgcy

- Baza samooprézniajgca

- Worek przeciwkurzowy

- Niniejsza instrukcja obstugi

- Nie usuwaj numeru seryjnego z produktu, aby zachowa¢ mozliwos¢é prawidtowego
Sledzenia sprzetu na wypadek koniecznosci uzyskania pomocy.

3. DZIAtANIE

3.1 Srodki ostroznosci
- Sprawdz i przygotuj obszar, ktéry bedzie czyszczony, aby byt bezpieczny. Ustaw meble
prawidtowo i usun przeszkody. Rys. 5
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- Usun z podtogi znajdujgce sie nisko przedmioty, ktére mogg mie¢ wptyw na prace robota
odkurzajgcego, np. wage i podstawe wentylatora podtogowego.

- Jesli na dywanie znajdujg sie fredzle, nalezy je wczes$niej umiesci¢ pod dywanem.

- Jeslirobot sprzata przy wejsciu na schody kompozytowe oraz przy krawedzi stopni, nalezy
umiesci¢ ogrodzenie ochronne, aby zapewnic jego bezpieczng i ptynna prace. Rys. 6

- Usun wszystkie przedmioty, w ktére robot odkurzajgcy mogtby sie zaplata¢, takie jak
przewody zasilajgce, liny itp. Ponadto, jesli stopien jest zbyt wysoki, mozesz utknacé.

Przydatne wskazéwki:

Przy pierwszym uzyciu robota odkurzajgcego nalezy obserwowaé go przez caty proces
sprzatania, aby rozwigzac¢ drobne problemy i zapewni¢ sobie sprawne sprzatanie. Podgzajgc
za nim, uwazaj, zeby nie stangc przed nim.

3.2 Przygotowanie
Przed uzyciem produktu nalezy usung¢ pasek ochronny i folie.

1. Zdejmij pasek ochronny. Ryc. 7
2. Zamontuj szczotki boczne. Rys. 8

3.3 tadowanie robota

1. podstawe samowytadowcza na podtodze, przy Scianie. W odlegtosci 1 m z lewej i prawej
strony oraz 2 m z przodu nie powinno by¢ zadnych kliféw, schodéw ani innych obiektéw;
Podtacz go do zasilania. Ryc. 9

Oceny:

Unikaj przedmiotdéw o powierzchniach silnie odbijajgcych Swiatto, takich jak lustra czy szkto.

podstawe oprézniajgcyg sie bezposrednio z dala od Swiatta stonecznego.

2. Naciénijiprzytrzymajprzycisk zasilania przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ robota odkurzajgcego
i umies¢ go na podstawie z funkcjg samooprézniania . Nastepnie podtgcz styki tadowania
obu urzadzen.

Notatka:

Robota nie mozna tadowag, gdy jest wytgczony.

3. Przy pierwszym uzyciu nalezy catkowicie natadowad urzadzenie. Podczas tadowania
przycisk tadowania miga powoli na niebiesko; Po zakonczeniu tadowania Swiatto bedzie
Swieci¢ Swiattem ciggtym. Czas tadowania wynosi okoto 4-5 godzin.

Wazne informacje:

- Podczas codziennego uzytkowania nalezy umiesci¢ robota odkurzajgcego na podstawie
samooproézniajgcej . Sprawdz réwniez, czy podstawa samooprézniajgca jest podtgczona
do zasilania i czy robot jest wtgczony.
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Podczas codziennego uzytkowania nalezy zwraca¢ uwage na czyszczenie stykdw
tadowania, aby zapewni¢ lepsze tadowanie.

Jesli nie zamierzasz uzywac robota odkurzajgcego przez dtuzszy czas, nataduj go
catkowicie przed wytgczeniem, a nastepnie przechowujw przewiewnym i suchym miejscu.
Aby chroni¢ baterie, nalezy jg tadowac raz w miesigcu.

Jesli akumulator zostanie nadmiernie roztadowany lub nie bedzie uzywany przez dtuzszy
czas, odkurzacz moze nie by¢ w stanie sie natadowaé. W celu uzyskania informacji o
konserwacji prosimy o kontakt z naszym oficjalnym serwisem wsparcia technicznego
Cecotec . Nie rozmontowuj urzgdzenia samodzielnie.

Montaz zintegrowanego zbiornika na wode i kurz

Otworz pokrywe i napetnij zbiornik woda. Rys. 10

Zamknij pokrywe wlotu wody. Sprawdz, czy pokrywa zamyka sie prawidtowo i czy zadna
czesé nie jest podniesiona. Ryc. 11

Zainstaluj uchwyt na mop i Sciereczke mopa. Ryc. 12

Nacisnij i przytrzymaj przycisk zwalniajacy, a nastepnie wtéz zintegrowany pojemnik na
wode i kurz. Ryc. 13

Przydatne wskazéwki:

35

1.

Aby przedtuzy¢ zywotnos¢ zbiornika na wode, zaleca sie stosowanie wody oczyszczonej
lub miekkiej.

Nie nalezy uzywac funkcji mopa na dywanach.

Po umyciu podtogi nalezy opréznic zbiornik na wode i wyjgé uchwyt na mop.

Po zamontowaniu uchwytu na mop, robot odkurzajgcy bedzie jednoczesnie odkurzat i
mopowat. Domyslnie moc ssania jest ustawiona na cichg i nie mozna jej regulowac recznie.
Jesli uchwyt na mop nie jest zamontowany, robot odkurzajgcy bedzie pracowat w trybie
odkurzania, odkurzajgc i zamiatajgc bez mopowania.

Z uwagi na kontrole fabryczng, normalne jest, ze w zbiorniku na wode moze pozostac
troche wody.

Dziatanie

Rozpocznij czyszczenie

APV wigczy€ robota odkurzajgcego, nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez 3 sekundy.

Przed pierwszym odkurzaniem upewnij sie, ze robot odkurzajgcy znajduje sie na stacji

tad

ujgcej i jest w petni natadowany.

Nacisnij krétko przycisk O aby rozpoczgc czyszczenie i jednoczesnie utworzyé mape.

14
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2. Start/Przerwa

Nacisnij przycisk zasilania, a robot odkurzajgcy utworzy mape na podstawie skanowania
pomieszczenia, a nastepnie podzieli kazde pomieszczenie na kwadraty. Najpierw wyczysci
krawedzie kwadratu, a nastepnie pokryje wnetrze wzorem zygzakowatym , korczac na
sprzataniu wszystkich obszardw.

3. Reaktywuj (Przebudz)
Kontrolka zgasnie, jesli robot odkurzajgcy bedzie wytgczony przez ponad 4 godziny. Nacignij i
przytrzymaj, Oaby obudzic.

4. Czyszczenie punktowe (lokalne)
Nacisnij przycisk czyszczenia punktowego @ a robot odkurzajgcy wyczysci kwadratowy
obszar o wymiarach 1,5 x 1,5 m w swoim $rodku.

5. Przetaduj (Powrét do bazy)
Nacisnij przycisk tadowania /I_I\ a robot odkurzajgcy powréci do stacji tadujacej.

3.6 Zbieranie pytu

1. stacji dokujgcej, aby sie natadowac i zebrac kurz.

2. Nacisnij przycisk tadowania, a robot powréci do stacji dokujgcej, aby sie natadowac i
zebrac kurz.

3. Aby zatrzymac zbieranie kurzu, nacisnij dowolny przycisk.

3.7. Dziatanie i funkcje aplikacji

1. Zarzadzanie mapa

- Przed rozpoczeciem korzystania z robota zaleca sie aktywacje ,Trybu zapisu mapy" w
aplikacji, aby uzyska¢ dostep do bardziej zaawansowanych funkcji.

- Tworzenie mapy: Po wybraniu trybu ,Petne sprzatanie” robot rozpocznie sprzatanie od
stacji tadujgcej i powrdci do niej po zakoriczeniu. W trakcie tego procesu utworzysz mape
réznych obszaréw swojego domu w oparciu o jego uktad. Mozesz zapisa¢ te mape w
aplikacji. Mozna zapisa¢ maksymalnie 4 rézne mapy.

- Edycja mapy: Mozesz dzieli¢, tgczy¢ lub zmieniaé nazwy réznych obszaréw (partycji) mapy.

2. Catkowite czyszczenie Rys. 14

- Robot stworzy mape na podstawie skanowania przestrzeni. Podzieli kazdy pokdj na
kwadratowe obszary, najpierw czyszczac krawedzie kazdego obszaru, a nastepnie
wnetrze w sposéb zygzakowaty , az do wyczyszczenia wszystkich obszardw.

3. Sprzatanie pokoju Rys. 15
- Robot posprzata pomieszczenia wybrane w aplikacji.
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Porady:

- Przed skorzystaniem z funkcji ,Sprzatanie pokoju” nalezy aktywowac¢ w aplikacji ,Tryb
zapisywania mapy" i zapisa¢ mape.

- Termin ,sprzatanie pokoju” stosuje sie w celu personalizacji obszaru sprzatania, a nie w
celu wyizolowania niebezpiecznych obszaréw. Usur wszelkie przeszkody, ktére moga
znajdowac sie w poblizu wybranych pomieszczen.

4. Sprzatanie wedtug stref Rys. 16
- Robot posprzgta obszary zaznaczone w aplikacji.

Porady:

- ,Czyszczenie strefowe" stuzy do personalizacji obszaru czyszczenia, a nie do izolowania
obszaréw niebezpiecznych. Usuh wszelkie przeszkody, ktére mogg znajdowac sie w
obrebie narysowanych obszaréw.

5. Pin & Go (Przejdz do punktu) Rys. 17
- Wskaz punkt na mapie, a robot automatycznie do niego dotrze.

6. Wznawianie czyszczenia po uzupetnieniu Rys. 18

- Jesli podczas sprzgtania bateria sie wyczerpie, robot automatycznie powréci do stacji
tadujgcej w celu natadowania. Po natadowaniu urzgdzenie bedzie kontynuowac sprzgtanie
od miejsca, w ktérym przerwato.

Porady:
- Robot nie wznowi sprzatania, jesli wtgczony jest tryb ,Nie przeszkadzac".
- Jeslirobot zostanie natadowany recznie lub przesuniety, nie wznowi sprzatania.

7. Obszary ograniczonego dostepu Rys. 19

- Utwérz na mapie ,Strefy zamkniete", ,Strefy zabronionego mycia podtég" i ,Wirtualne
Sciany", aby uniemozliwi¢ robotowi dostep do okreslonych obszaréw lub pomieszczen.
Domyslnie opcja ,Strefy bez mopa" zostanie aktywowana tylko wtedy, gdy zainstalowany
jest uchwyt na mop.

Porady:

- Obszary ograniczonego dostepu mozna utworzy¢ na zapisanej mapie lub w trakcie
tworzenia mapy.

- Strefy o ograniczonym dostepie stuzg do personalizacji obszaru sprzatania, a nie do
izolowania stref niebezpiecznych.

- Jeslirobot zostanie przeniesiony lub w uktadzie domu zajdg znaczgce zmiany, mapa moze
stac sie nieaktualna, a obszary o ograniczonym dostepie mogg zostac utracone.
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8. Harmonogram czyszczenia Rys. 20

- Ustaw harmonogram sprzatania w aplikacji. Robot bedzie sprzatat o zaplanowanym
czasie i po zakonczeniu pracy wréci do stacji tadujgcej.

Porady:

Robot nie rozpocznie zaplanowanego sprzatania, jesli jego bateria jest staba.

5.CZYSZCZENIE | KONSERWACIA

5.1.

1.

e WL

Czyszczenie i konserwacja zintegrowanego zbiornika na wode i kurz

Naciénij i przytrzymaj przycisk zwalniajgcy, a nastepnie wysun zintegrowany pojemnik na
wode i kurz. Ryc. 21

Zdejmij uchwyt na mop i naktadki na mopa. Ryc. 22

Woypierz i osusz Sciereczki do mopa.

Otwérz pojemnik na kurz i wyjmij filtr gtéwny, filtr wysokowydajny i filtr ggbkowy. Ryc. 23
Wyczys¢ kurz z filtra gtéwnego za pomoca szczotki czyszczacej. Aby usungc kurz, dotknij
filtra o wysokiej wydajnosci. Ryc. 24

Pojemnik na kurz i filtr ggbkowy umyj woda. Wysokowydajnego filtra nie mozna my¢. Jesli
przypadkowo zamoczysz produkt w wodzie, przed uzyciem wysusz go na powietrzu. Ryc.
25

Wylej pozostatg wode ze zbiornika. Pozostaw zbiornik na wode, pojemnik na kurz i filtr
gabkowy do wyschniecia na powietrzu. Ryc. 26

. Czyszczenie i konserwacja duzego pojemnika na kurz

Nacisnij i przytrzymaj przycisk zwalniajacy, aby wyja¢ duzy pojemnik na kurz. Ryc. 27
Otworz pokrywe pojemnika na kurz, wyjmij filtr gtéwny, filtr wysokowydajny i filtr ggbkowy.
Ryc. 28

Wyczys¢ kurz z filtra gtéwnego za pomoca szczotki czyszczgcej. Usun kurz za pomoca
filtra o wysokiej wydajnosci. Ryc. 29

Pojemnik na kurz i filtr ggbkowy umyj woda. Wysokowydajnego filtra nie mozna my¢. Jesli
przypadkowo zamoczysz produkt w wodzie, przed uzyciem wysusz go na powietrzu. Ryc.
30

Pozostaw pojemnik na kurz i filtr ggbkowy do wyschniecia na powietrzu.
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5.3. Czyszczenie szczotki gtéwnej i szczotki bocznej

1. Pociggnij za uchwyty zwalniajgce, aby odblokowac ostone szczotki, jak pokazano na
rysunku 31.
Podnies szczotke centralna, aby jg wyjg¢. Ryc. 32

3. Wyczysé szczotke gtéwng za pomocg szczotki czyszczacej. Ryc. 33
Centralng szczotke nalezy réwniez wyczysci¢ za pomoca szczotki czyszczacej. Ryc. 34

5.4. Wyczy$¢ koto napedowe
Za pomocg szczotki czyszczacej usun wtosy i brud z kota napedowego. Ryc. 35
Gdy koto napedowe sie zablokuje, nalezy obréci¢ jego przektadnie w przeciwnym kierunku,
a brud wypadnie przez szczeline. Ryc. 36

5.5. Wyczysé koto uniwersalne
Za pomoca szczotki czyszczgcej usun wtosy i brud z wielokierunkowego kota. Ryc. 37

5.6. Czyszczenie i konserwacja stykéw tadowania i czujnikéw antyupadkowych
1. Wyczys¢ stykitadowania na podstawie samoodptywowej . Ryc. 38

2. Wyczys¢ styki tadowania robota odkurzajgcego. Ryc. 39

3. Wyczys¢ czujniki zabezpieczajgce przed upadkiem . Ryc. 40

Ostrzezenie: Styki tadowania i czujniki zabezpieczajgce przed upadkiem zawierajg delikatne
elementy elektroniczne. Do czyszczenia nalezy uzywac suchej Sciereczki, a nie mokrej, aby
unikna¢ uszkodzenia woda.

5.7. podstawy samooproézniajgcej
Aby zapewni¢ skuteczne zbieranie kurzu, zaleca sie regularng wymiane worka na kurz oraz
czyszczenie filtra i kanatu powietrznego.

Wymien worek na kurz i wyczyS¢ filtr
Ryc. 41

1. Otwdrz gérng pokrywe podstawy.

2. Wyjmij petny worek na kurz.

3. Ztap za uchwyt, aby podnies¢ worek na kurz.

Uwaga: Trzymaj uchwyt, aby podnies¢ worek na kurz, co skutecznie zapobiega wyciekaniu
pytu.

4. Zamontuj filtr i nowy worek na kurz.
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6. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

POLSKI

Jezeli podczas uzytkowania produktu wystgpig ponizsze problemy, uzytkownik moze je
sprawdzi¢ i rozwigza¢ samodzielnie:

Problem

Mozliwa przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Robot odkurzajgcy nie moze
potgczyc sie z aplikacja.

Nazwa uzytkownika i hasto
routera sg nieprawidtowe.

sie¢ routera i upewnij sie, ze
,nazwa uzytkownika" i ,hasto”
sg prawidtowe.

Robot nie znajduje sie w
zasiegu sygnatu routera .

Upewnij sie, ze robot znajduje
sie w zasiegu sygnatu routera .

Robot nie znajduje sie w trybie
konfiguracji.

Upewnij sie, ze robot jest
podtgczony do zasilania

i wtgczony. Nacisnij
jednoczesnie przycisk
tadowania i przycisk
czyszczenia punktowego
przez 3 sekundy. Robot
przejdzie w tryb konfiguracji
po ustyszeniu komunikatu
gtosowego.

Sie¢ 2.4G nie jest uzywana GHz

Robot nie jest obecnie
kompatybilny z sieciami 5G.
Prosze wybrac sie¢ 2.4g GH

Nie mozna tworzy¢ map w
aplikacji.

Robot nie rozpoczyna pracy od
bazy samowytadowczej .

Robot musi rozpoczg¢
sprzgtanie od stacji
automatycznego oprézniania.

Robot porusza sie podczas
pracy.

Nie przesuwaj robota podczas
jego dziatania.

Oczyszczanie nie zostato
zakoriczone.

Po zakonczeniu czyszczenia
pozwdél robotowi powrdcic do
bazy samooproézniajgce; .
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Problem

Mozliwa przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Robot nie moze powrdci¢ do
bazy, ktéra sie opréznia .

podstawy samowytadowczej
jest nieprawidtowe.

Ustaw podstawe prawidtowo.

Baza samooprézniajgca
jest wytgczona lub zostata
przeniesiona.

Upewnij sie, ze stacja
jest wtgczona i nie byta
przenoszona.

Robot nie rozpoczyna
sprzatania od podstawy
samowyproézniajgcej .

Zaleca sie, aby robot
rozpoczynat sprzatanie od
podstawy.

Droga zatadunku jest
zablokowana (np. drzwi do
pomieszczenia z bazg sg
zamkniete).

Utrzymuj droge zatadunku
wolng.

bazy samooprdzniajgcej przed
zakoriczeniem czyszczenia.

Pomieszczenie jest tak duze,
ze robot musi sie dotadowad,
aby mdéc kontynuowac prace.

Aby uzyskac wiecej
szczegbtow, postepuj zgodnie
z instrukcjami w aplikacji

Robot nie moze dostac sie
do niektérych obszaréw ze
wzgledu na przeszkody lub
meble.

Zorganizuj miejsce do
sprzatania, ustawiajgc meble
i drobne przedmioty naich
miejscu.

120 | concavso




POLSKI

Problem

Mozliwa przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Robot nie moze sie tadowac.

Baza samowytadowcza nie
jest podtgczona do zasilania.

Sprawdz, czy urzadzenie jest
podtgczone do zasilania i czy
wskaznik sie Swieci.

Ztgcza tadowania robota nie
sg potgczone ze ztgczami
bazy.

Sprawd?, czy styki tadowania
robota sg prawidtowo
podtgczone do stykéw
tadowania podstawy i czy
przycisk START miga. Sprawdz,
czy styki nie sg zabrudzone

i wyczysé je zgodnie z
instrukcjami podanymi w
rozdziale ,Czyszczenie i
konserwacja" instrukgji.

Temperatura akumulatora jest
za wysoka lub za niska.

taduj i uzywaj robota w
Srodowisku o temperaturze od
0 do 40 stopni Celsjusza. °C.

Dtugotrwate nieuzywanie
moze spowodowac nadmierne
roztadowanie akumulatora.

Zaleca sie regularne
stosowanie produktu. Jesli
robot nie byt uzywany przez
dtuzszy czas i nie taduje sie,
skontaktuj sie z oficjalnym
dziatem pomocy technicznej
Cecotec.

Nietypowy hatas podczas
czyszczenia.

Szczotka boczna i szczotka
gtéwna sa splatane. Pojemnik
na kurz i filtr sg zatkane.

Zaleca sie regularne
czyszczenie szczotki bocznej,
szczotki gtéwnej, pojemnika
na kurz, filtra, itp.

Robot jest w trybie Turbo.

Przetgcz na tryb normalny.

Robot utknat w trakcie pracy i
zatrzymat sie.

Robot zaplatat sie w cos na
podtodze (kable elektryczne,
zastony, fredzle dywanu itp.).

Robot sprébuje sie uwolnic.
Jezeli to nie pomoze, usun
przeszkody recznie i uruchom
ponownie.

Robota mozna umiesci¢ pod
meblem o podobnej wysokosci
wejscia.

Ustaw fizyczna bariere lub
wirtualng granice w aplikacji
Cecotec.
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Problem

Mozliwa przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Podczas pracy robota moga
pojawi€ sie nastepujgce
problemy: nieczysta trasa
sprzatania, zboczenie z trasy,
wielokrotne sprzatanie lub
mate obszary pozostawione
bez sprzatania (jesli

duzy obszar pozostanie
tymczasowo nieposprzatany,
robot automatycznie
posprzata go pézniej).

Do pracy na Swiezo
woskowanych podtogach lub
gtadkich ptytkach, redukujac
tarcie miedzy kotami
napedowymi a podtoga.

Zaleca sie odczekad, az wosk
do podtdg wyschnie przed
jego uzyciem.

Podczas pokonywania
schodéw, progéw lub
podestéw drzwiowych koto
napedowe Slizga sie, co
utrudnia robotowi wykrywanie
otoczenia.

Zaleca sie zamkniecie drzwi
do tego obszaru i oddzielne
czyszczenie. Nastepnie
robot powréci do punktu
startowego.

Ze wzgledu na rdéznice w
Srodowisku domowym robot
nie ma dostepu do niektérych
obszardw.

Zaleca sie zorganizowanie
domowego otoczenia w taki
sposaéb, aby robot miat dostep
do wszystkich obszaréw.

Czujnik odlegtosci jest brudny
lub zastoniety.

Wyczys¢ czujnik odlegtosci
i usun wszelkie przedmioty,
ktére go zastaniaja.
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Problem

Mozliwa przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Baza samooprdézniajgca sie
nie bedzie zbiera¢ kurzu, gdy
robot powrdci.

Pokrywa podstawy z funkcjg
samooproézniania jest otwarta.

pokrywe podstawy z
systemem samoodptywowym

Worek na kurz nie jest
zamontowany.

pokrywe podstawy z funkcjg
samooprézniania .

bazy samowyproézniajgcej
, @ opréznianie nie jest
aktywowane.

Pozwdél robotowi
automatycznie powrdcic
do bazy oprézniajacej, nie
przesuwaj go recznie.

Jesli w aplikacji wtgczony jest
tryb Nie przeszkadza¢, baza
nie oprézni sie automatycznie
po powrocie robota.

Anuluj tryb ,Nie przeszkadzac'
w aplikacji lub recznie
rozpocznij opréznianie.

Stacja wykrywa, ze
skuteczno$¢ zbierania pytu
jest niska.

Wymienr worek na kurz
zgodnie z instrukcjami
konserwacji podanymiw
instrukgji i zamknij pokrywe
dolna. Jesli aplikacja wskazuije,
ze torba nie jest petna,
zainstaluj jg ponownie.

Jezeli wykluczono powyzsze
przyczyny, moze to oznaczac,
ze wystepuije nieprawidtowosé
w podzespotach stacji.

z oficjalnym dziatem pomocy
technicznej Cecotec .

Awaria systemu odpylania.

Stacja wykryta, ze
efektywno$¢ zbidrki jest niska.

Zat6z worek na kurz zgodnie

z instrukcjg i zamknij pokrywe
dolna. Jesli aplikacja wskazuje,
ze torba nie jest petna,
zainstaluj jg ponownie.

podstawy samowytadowczej
jest brudne.

Drobne czgsteczki przedostaja
sie przez worek na kurz i
przywierajg do wnetrza stacji.

podstawy samowytadowczej .

Utrata pytu w trakcie pracy.

Wylot pojemnika na kurz jest
zablokowany.

Wyjmij modut 2 w 1iwyczys¢
wylot pojemnika na kurz.
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Problem

Mozliwa przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Zbiornik na wode robota
przecieka podczas
uzytkowania.

Zbiornik nie jest prawidtowo
zainstalowany.

Podczas montazu upewnij
sie, ze zbiornik robota jest
prawidtowo dopasowany.

Kota napedowe sg
zablokowane.

Kota napedowe sg
zablokowane przez ciata obce.

Obré¢ i pchnij kota napedowe,
aby sprawdzi¢, czy nie ma
wokét nich zadnych obcych
przedmiotéw lub nie sg one
przyklejone. Jesli znajduja sie
tam jakie$ przedmioty, prosze
o ich terminowe usuniecie.
Jesli problem nadal wystepuije,
skontaktuj sie z oficjalnym
dziatem pomocy technicznej
Cecotec.

Robot nie wykonuje

czyszczenia w trybie ciggtym.

Robot jest w trybie Nie
przeszkadzac.

W trybie ,Nie przeszkadzac”
robot nie wykonuje ciggtego
czyszczenia.

bazy, ktéra sie opréznita .

Ciggte czyszczenie nie
bedzie wykonywane, jesli
tadujesz robota recznie lub
przeniesiesz go na baze
samowytadowczg .

Robot nie sprzata
automatycznie o
zaplanowanej porze.

Funkcja planowania czasu
zostata anulowana.

Zresetuj harmonogram.

Robot nie ma baterii.

Nataduj robota.

Robot jest w trybie ,Nie
przeszkadzac".

W trybie ,Nie przeszkadzac"
robot nie wykonuje
zaplanowanego sprzatania.

7. PRAWA AUTORSKIE

Prawa wtasnosci intelektualnej do tekstéw zawartych w tym podreczniku nalezg do CECOTEC
INNOVACIONES, SL. Wszelkie prawa zastrzezone. Tre$¢ niniejszej publikacji nie moze by¢
w catosci ani w czesci powielana, przechowywana w systemie wyszukiwania, przesytana
ani rozpowszechniana w jakikolwiek sposéb (elektroniczny, mechaniczny, fotokopiowanie,
nagrywanie lub podobny) bez uprzedniej zgody CECOTEC INNOVACIONES, SL
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8. UPROSZCZONA DEKLARACIA ZGODNOSCI UE

Cecotec Innovations niniejszym o$wiadcza, ze niniejszy produkt jest zgodny

z zasadniczymi wymaganiami oraz innymi stosownymi postanowieniami

przepiséw obowigzujgcych na terenie Unii Europejskiej. Produkt ten zostat

zaprojektowany, wyprodukowany i przetestowany tak, aby spetniat
wymagane standardy bezpieczeristwa i jakosci. Petny tekst Deklaracji zgodnosci UE mozna
znalez¢ pod nastepujgcym adresem internetowym: https://cecotec.es/es/information/
declaration-of-conformity
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1. SOUCASTI A KOMPONENTY
Roboticky vysavac:

Hlavni jednotka
Obrazek 1
1. Tladitko napajeni
- Kratké stisknuti: Start/Pauza
- Dlouhé stisknuti: Zapnuti/vypnuti
Infracerveny senzor
Naraznik
Tlacitko pro cisténi bodd
Tlacitko Zpét doml
Laserovy senzor

oV~ wN

Pohled zezadu
Obrazek 2
7. Senzor proti padu
8. VSesmeérové kolo
9. Nabijeci kontakty
10. Senzor proti padu
11. Bocni kartace
12. Tlacitko pro uvolnéni hlavniho kartace
13. Centralni kartac
14. Hnaci kola

Integrovana nadrz na vodu a prach
Obrézek 3

15. Nabijeci kontakty

16. Integrovana nadrz na vodu a prach

17. DrZak mopu

18. Pratelny hadfik na mop

19. Privod vody

20. Vysoce Gcinny filtr

21. Houbovy filtr

22. Primarni filtr

Samovyprazdriovaci zakladna
Obrézek 4

23. Horni kryt

24. Prachovy séacek
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25. Oblast prenosu signalu

26. Nabijeci kontakty

27. Spona na prachovy sacek
28. Viditelny vzduchovy kanal
29. Vstup pro odsavani prachu
30. LED indikator

POZNAMKA:
Obrazky v této prirucce jsou schematické a nemusi pfesné odpovidat obrazku na produktu.

2. PRED POUZITIM

Tento spotfebi¢ je dodavan v obalu uréeném k jeho ochrané béhem prepravy. Vyjméte
spotrebic z krabice a odstrante veSkery obalovy materidl. Originalni krabici a dalSi obalové
predméty mizete uschovat na bezpecném misté, abyste zabranili poSkozeni zafizeni
v pfipadé jeho budouci pfepravy. Pokud chcete zlikvidovat originalni obal, ujistéte se, ze
vsechny polozky fadné recyklujete.

Ujistéte se, ze vSechny dily a komponenty jsou soucasti dodavky a v dobrém stavu. Pokud
néktery z nich chybi nebo neni v dobrém stavu, okamzité kontaktujte oficialni technickou
podporu spole¢nosti Cecotec .

Obsah krabice

Roboticky vysavac
Samovyprazdnovaci zédkladna
Prachovy sacek

Tento ndvod k obsluze

Neodstranujte sériové cislo z produktu, abyste zachovali fadnou sledovatelnost vaseho
zarizeniv pfipadé, Ze byste pozadali o pomoc.

3. PROVOZ

3.1 Bezpecnostni opatfeni

Zkontrolujte a pripravte oblast, kterd ma byt bezpecné vyciSténa. Spravné umistéte
nabytek a odstrante prekazky. Obr. 5

Odstrante z podlahy nizké predmeéty, které by mohly ovlivnit provoz robotického vysavace,
jako je véha a zakladna stojanu ventilatoru.
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- Pokud jsou na koberci tfasné, umistéte je prosim pfedem pod koberec.

- Pokud robot ¢isti u vchodu do kompozitniho schodisté a na jeho okraji, umistéte ochranny
plot, aby byl zajistén jeho bezpecny a plynuly provoz. Obr. 6

- Odstrante vSechny predméty, o které by se roboticky vysava¢ mohl zamotat, jako jsou
napéjeci kabely, lana atd. Také pokud je schod pfilis vysoky, mlZete se zaseknout.

UzZite€né tipy:

PFi prvnim pouziti prosim sledujte roboticky vysavac po celou dobu Uklidu, abyste vyresili
drobné problémy a zajistili hladky Uklid. Pri jeho sledovéni si prosim davejte pozor, abyste se
nedostali pfed néj.

3.2 Priprava
Pred pouzitim produktu odstrarnte ochranny prouzek a folii.

1. Odstrante ochranny prouzek. Obr. 7
2. Nainstalujte bocni kartace. Obr. 8

3.3 Nabijeni robota

1. samovyprazdnovacizakladnu na podlahu ke zdi. V prostoru1mvlevo a vpravo a 2 m vpredu
by se nemély nachazet zadné ltesy/schody ani jiné predméty; pripojte jej k napajeni. Obr. 9

Znamky:

UdrZujte mimo dosah pfedmétd s vysoce reflexnimi povrchy, jako jsou zrcadla nebo sklo.

samovyprazdiovaci zékladnu pfed pfimym slunecnim zarenim.

2. Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni po dobu 3 sekund, abyste zapnuli roboticky vysavac, a
umistéte jej na samovyprazdiovaci zékladnu . Poté pFipojte nabijeci kontakty obou.

Poznédmka:

Robota nelze nabijet, kdyz je vypnuty.

3. Pred prvnim pouzitim jej prosim plné nabijte. Béhem nabijeni tlacitko nabijeni pomalu
modre blikd; Po dokonceni nabijeni zlstane svétlo svitit nepfetrzité. Doba nabijeni je
priblizné 4-5 hodin.

Ddlezitad upozornent:

- Béhem kazdodenniho pouzivéni umistéte roboticky vysavac na samovyprazdnovaci
zékladnu . Také se ujistéte, ze je samovyprazdiovaci zékladna pfipojena k napdjeni a ze
je robot zapnuty.

- Beéhem kaZdodenniho pouzivani vénujte pozornost CiSténi nabijecich kontaktl pro lepsi
nabijeni.

- Pokud roboticky vysavac nebudete delSi dobu pouZivat, pfed vypnutim jej plné nabijte a
poté jej uloZzte na vétraném a suchém misté. A je tfeba ji nabijet jednou meésicné, aby se
ochranila baterie.
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- Pokud je baterie priliS vybita nebo se delSi dobu nepouzivala, roboticky vysavac se nemusi
byt schopen dobit. Pro Gdrzbu se prosim obratte na nasi oficidlni technickou podporu
Cecotec . Nerozebirejte jej sami.

3.4 Instalace integrované nadrZe na vodu a prach

1. Otevrete viko a naplite nadrzku na vodu vodou. Obr. 10

2. Zavrete kryt privodu vody. Ujistéte se, ze se viko spravné zavird a ze zadné casti nejsou
zvednuté. Obr. 11

3. Nainstalujte drzak mopu a mopovaci hadfik. Obr. 12
Stisknéte a podrZte tlacitko uvolnéni a vlozte integrovanou nadobu na vodu a prach. Obr. 13

Uziteéné tipy:

- Pro prodlouZeni Zivotnosti vodni nadrze se doporucuje pouzivat ¢iSténou nebo mékkou
vodu.

- Nepouzivejte funkci mopovani na koberce.

- Povytirénivcas vyprazdnéte naddrzku na vodu a vyjméte drzak mopu.

- Poinstalaci drzdku mopu bude roboticky vysavac soucasneé vysavat a vytirat. Vychozi saci
vykon je nastaven na tichy rezim a nelze jej ru¢né upravit.

- Pokud neni drzék mopu nainstalovan, roboticky vysavac bude fungovat v rezimech
vysavani, vysava a zametd bez vytirani.

- Jenormalni, Ze v nadrzce na vodu zlstane trochu vody z divodu kontroly ve vyrobé.

3.5 Provoz

1. Zacnéte s tklidem .

Stisknéte a podrzte tlacitko napdjeni on dobu 3 sekund pro zapnuti robotického vysavace.
Pred prvnim vysavanim se ujistéte, Ze je roboticky vysavac v nabijeci zékladné a plné nabity.
Kratkym stisknutim tlacitka Ospustl’te Uklid a zaroven vytvorite mapu.

2. Zacatek / Prestavka
Stisknéte tlacitko napdjeni a roboticky vysavac na zékladé skenovani mistnosti vytvori mapu,
poté kazdou mistnost rozdéli na Ctverce, nejprve vycisti okraje Ctverce, poté klikatym vzorem

pokryje vnitfek a nakonec dokon¢i tklid vSech oblasti.

3. Reaktivovat (Probudit)
Kontrolka zhlasne po delSi nez 4 hodinach pozastaveni robotického vysavace. Stisknutim a
podrzenim (_)se probudite.

4. Lokalni ¢isténi mist

Stisknéte tlacitko pro bodové cisténi @a roboticky vysavac uklidi ctvercovou plochu o
rozmérech 1,5 m x 1,5 m se stfedem v sobé.
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5. Nabiti (Navrat na zakladnu)
Stisknéte tlacitko nabijeni Le roboticky vysavac se vrati do nabijeci zakladny.

3.6 Odsavani prachu

1. po dokonceni dklidu automaticky vrati do samovyprazdrnovaci zakladny , aby se nabil a
posbiral prach.

2. Stisknéte tlacitko nabijeni a robot se vrati do samovyprazdnovaci zékladny , aby se nabil
a posbiral prach.

3. Beéhem sbéru prachu stisknéte libovolné tlacitko pro zastaveni.

3.7. Provoz a funkce aplikace

1. Spravamap

- Nez zacnete robota pouzivat, doporucujeme v aplikaci aktivovat ,Rezim uklddani mapy"
pro pokrocilejsi zazitek.

- Vytvoreni mapy: Vybérem rezimu ,Kompletni uklid” robot za¢ne uklid z nabijeci zakladny
a po dokonceni se k ni vrati. BEhem tohoto procesu si na zékladé dispozi¢niho usporadani
domu vytvorite mapu rliznych oblasti vaseho domu. Tuto mapu si mizZete ulozZit v aplikaci.
Lze uloZit az 4 rzné mapy.

- Uprava mapy: MtZete rozdélit, slou¢it nebo piejmenovat rizné oblasti (oddily) mapy.

2. Kompletni ¢isténi Obr. 14

- Robot na zékladé skenovani prostoru vytvori mapu. Rozdéli kaZzdou mistnost na ctvercové
oblasti, nejprve vycisti okraje kazdé oblasti a poté cikcakovym vzorem interiér , dokud
nebudou vycistény vsechny oblasti.

3. Uklid mistnosti Obr. 15
- Robot uklidi mistnosti vybrané v aplikaci.

Tipy:

- Pred pouzitim funkce ,Uklid pokoje" musite v aplikaci aktivovat ,ReZim ukladani mapy" a
ulozit mapu.

-, Uklid mistnosti" se pouziva k personalizaci tiklidové oblasti, nikoli k izolaci nebezpeénych
oblasti. Odstrante vSechny prekazky, které se mohou nachazet v okoli vybranych mistnosti.

4. Cisténi podle z6n Obr. 16
- Robot uklidi oblasti nakreslené v aplikaci.

Tipy:

- Cigténi zony" se pouziva k pFizplisobeni ¢isténé oblasti, nikoli viak k izolaci nebezpeénych
prostor. Odstrante vSechny prekazky, které se mohou nachazet v nakreslenych oblastech.
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5. Pin & Go (Pfejit na bod) Obr. 17

- Zadejte bod na mapé a robot se k nému automaticky presune.

6. Obnoveni €¢isténi po doplnéni Obr. 18

- Pokud je baterie béhem uklidu témérF vybitd, robot se automaticky vrati do nabijeci
zakladny, aby se dobila. Po dobiti bude pokracovat v tklidu tam, kde prestal.

Tipy:

- Robot neobnovi tklid, pokud je aktivovan rezim ,Nerusit".

- Pokud se robot ru¢né nabije nebo se s nim pohne, nebude pokracovat v tklidu.

7. Zakazané oblasti Obr. 19

- Vytvorte na mapé ,Zény zakazu vstupu"”, ,Zény zakazu vytirani* a ,Virtualni zdi*, abyste
robotovi zabranili v pristupu do urcitych oblasti nebo mistnosti. Ve vychozim nastaveni se
,Z6ény bez mopu* aktivuji pouze tehdy, kdyz je nainstalovan drzak mopu.

Tipy:

- Oblasti s omezenym pristupem lze vytvofit v uloZené mapé nebo béhem jejiho vytvaren.

- Omezené oblasti slouzi k personalizaci Uklidové oblasti, nikoli k izolaci nebezpecnych
prostor.

- Pokud se robot presune nebo dojde k vyznamnym zméndm v rozvrzeni domovské plochy,
mapa by se mohla stat neplatnou a omezené oblasti by mohly byt ztraceny.

8. Harmonogram cisténi Obr. 20

- Nastavte si plany uklidu v aplikaci. Robot bude uklizet v napldnovanych ¢asech a po
dokonceni se vrati do nabijeci zékladny.

Tipy:

Robot nespusti planovany dklid, pokud je jeho baterie vybita.

4. PRIPOJENI K WI -FI A MOBILNi APLIKACE

congavso | 131



CESTINA
5. CISTENI A UDRZBA

5.1. Ci$téni a tidrzba integrované nadrze na vodu a prach

1. Stisknéte a podrzte tlacitko pro uvolnéni a vytahnéte integrovanou naddobu na vodu a
prach. Obr. 21

2. Sejméte drzak mopu a podlozky mopu. Obr. 22
Vyperte a osuste mopové hadriky.

4. Otevrete nadobu na prach a vyjméte primarni filtr, vysoce tcinny filtr a houbovy filtr. Obr.
23

5. Vycistéte prach z primarniho filtru Cisticim kartdcem. Poklepejte na vysoce Gcinny filtr pro
odstranéni prachu. Obr. 24

6. Omyjte nddobu na prach a houbovy filtr vodou. Vysoce Gcinny filtr nelze myt. Pokud je
omylem namoceny ve vodé, pred pouzitim jej prosim osuste na vzduchu. Obr. 25

7. Vylijte veskerou zbyvajici vodu z nadrzky na vodu. Vysuste nadrzku na vodu, nddobu na
prach a houbovy filtr na vzduchu. Obr. 26

5.2. Ci&téni a tdrzba velkého zasobniku na prach
Stisknéte a podrZte tlacitko pro uvolnéni, abyste vyjmuli velkou nadobu na prach. Obr. 27
Otevrete kryt nadoby na prach, vyjméte priméarni filtr, vysoce Gcinny filtr a houbovy filtr.
Obr. 28

3. Vycistéte prach z primarniho filtru Cisticim kartacem. Poklepejte na vysoce Ucinny filtr pro
odstranéni prachu. Obr. 29

4. Omyijte nddobu na prach a houbovy filtr vodou. Vysoce U&inny filtr nelze myt. Pokud je
omylem namoceny ve vodé, pfed pouzitim jej prosim osuste na vzduchu. Obr. 30

5. Vysuste naddobu na prach a houbovy filtr na vzduchu.

5.3. Cisténi hlavniho kartace a boéniho kartace
Zatdhnéte za uvolnovaci jazycky a odemknéte kryt kartace, jak je zndzornéno na obrazku
31.
Zvednéte centralni kartac a vyjméte ho. Obr. 32
3. Vydistéte hlavni kartac ¢isticim kartacem. Obr. 33
Vycistéte také centralni kartac cisticim kartacem. Obr. 34

5.4. Vyc€istéte hnaci kolo
Pomoci Cisticiho kartace odstrarite vlasy a necistoty z hnaciho kola. Obr. 35
Pokud je hnaci kolo zaseknuté, otocte jeho prevod v opacném smeéru, necistoty budou
propadat mezerou. Obr. 36

5.5. Vy€istéte univerzalni kolo
K ¢isténivSesmérového kolecka od vlast a necistot pouZijte Cistici kartac. Obr. 37
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5.6. Cisténi a tidrzba nabijecich kontakt(i a senzor proti padu

1. Vycistéte nabijeci kontakty na samovypoustéci zékladné . Obr. 38
2. Vycistéte nabijeci kontakty na robotickém vysavaci. Obr. 39

3. Vycistéte senzory proti padu . Obr. 40

Varovani: Nabijeci kontakty a senzory proti padu obsahuji citlivé elektronické soucastky. K
¢isténi pouzivejte suchy hadrik, ne mokry, abyste zabranili poskozeni vodou.

5.7. samovyprazdnovaciho dna
Pro zajisténi G¢inného sbéru prachu se doporucuje véas vymeénit prachovy sacek a pravidelné
¢istit filtr a vzduchovy kanal.

Vymérite prachovy sacek a vycistéte filtr
Obr. 41

1. Otevrete horni kryt zékladny.

2. Vyjméte plny prachovy sacek.

3. Prozvedaniprachového sacku uchopte rukojet.

Pozndmka: Pro zvedani prachového s&cku uchopte rukojet, ¢imz G¢inné zabranite Gniku prachu.

4. Nainstalujte filtr a novy prachovy sacek.
6. RESENi PROBLEMU

Pokud se béhem pouZzivani produktu vyskytnou nasledujici problémy, mlze je uzivatel
zkontrolovat a vyresit bez pomoci:
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Problém

Mozna pficina

Mozné Feseni

Roboticky vysavac se nemdze
pfipojit k aplikaci.

Uzivatelské jméno a heslo
routeru jsou nespravné.

sit routeru a ujistéte se, Ze
jsou ,uzivatelské jméno" a
,heslo" spravné.

Robot neniv dosahu signalu
routeru .

Ujistéte se, Ze se robot nachazi
v dosahu signalu routeru .

Robot neni v konfiguracnim
rezimu.

Ujistéte se, Ze je robot
zapojen do zasuvky a zapnuty.
Stisknéte soucasné tlacitko
nabijeni a tlacitko cisténi
skvrn po dobu 3 sekund. Robot
prejde do rezimu nastaveni,
jakmile uslysi hlasovou vyzvu.

Sit 2,4 g se nepouziva. GHz

Robot momentalné neni
kompatibilni se sitémi 5G.
Vlyberte prosim sit 2,4 g GH

Mapy nelze v aplikaci vytvaret.

Robot nezacne pracovat ze

samovyprazdnovaci zakladny .

Robot musi zacit s tklidem z
automatické vyprazdiovaci
stanice.

Robot se béhem béhu
pohybuije.

Nehybejte s robotem, kdyz je v
provozu.

Uklid nenf dokonéen.

Po dokonceni cisténi
nechte robota vratit se do
samovyprazdiovaci zakladny.

Robot se nem(ze vrétit do

samovyprazdnovaci zékladny .

samovyprazdniovaci zakladny
je nespravna.

Spravné umistéte zakladnu.

Samovyprazdriovaci zakladna
je vypnutd nebo byla
premisténa.

Ujistéte se, ze je stanice
zapnutd a nebyla pfemisténa.

Robot nezacina s tklidem ze

samovyprazdnovaci zakladny .

Doporucuje se, aby robot zacal
s Uklidem od zakladny.

Nakladaci cesta je
zablokovana (napf. dvefe do
mistnosti se zakladnou jsou
zaviené).

Udrzujte nakladaci trasu
volnou.
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Problém

Mozna pficina

Mozné Feseni

pred dokoncenim uklidu
vrati do samovyprazdnovaci
zékladny .

Mistnost je tak velkd, ze se
robot potfebuje dobit, aby
mohl pokracovat.

Pro vice informaci postupujte
podle pokynd v aplikaci

Robot se kvdli prekazkam
nebo nabytku nem(Ze dostat
do urcitych oblasti.

Usporadejte prostor, ktery
chcete uklidit, a umistéte
nabytek a drobné predméty na
sva mista.

Robot se nemdze nabijet.

Samovyprazdrovaci zakladna
neni pripojena k elektrické siti.

Ujistéte se, ze je pFipojen k
napajeni a sviti indikator.

Nabijeci kontakty robota
nejsou pripojeny ke kontaktdm
zakladny.

Ujistéte se, ze nabijeci
kontakty robota jsou bezpecné
pripojeny k nabijecim
kontaktim zakladny a

ze tlacitko START blika.
Zkontrolujte kontakty, zda
nejsou znecisténé, a ocistéte
je podle pokynti v gasti ,Cigténi
a Gdrzba" v manualu.

Teplota baterie je pfilis vysoka
nebo pfrilis nizka.

Nabijejte a pouZzivejte robota
v prostredi s teplotou od 0 do
40 stupnt Celsia. °C.

Dlouhodobé nepouzivani
mdze zplsobit nadmérné
vybiti baterie.

Doporucuje se pouzivat
produkt pravidelné.
Pokud robot nebyl delsi
dobu pouzivan a nenabiji
se, kontaktujte oficialni
technickou podporu
spolecnosti Cecotec .

Abnormalni hluk béhem
cisten.

Bocni kartac a hlavni kartac
jsou zamotané. Nadoba na
prach a filtr jsou ucpané.

Doporucuje se pravidelné
Cistit bocni kartac, hlavni
kartag, nadobu na prach, filtr
atd.

Robot je v reZzimu Turbo.

Prepnéte do normalniho
rezimu.
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Problém

Mozna pficina

Mozné Feseni

Robot se béhem prace
zasekne a zastavi se.

Robot se zamotal do néceho
na podlaze (elektrické kabely,
zaclony, tFasné koberce atd.).

Robot se pokusi osvobodit.
Pokud se to nepodafi,
rucné odstrarite prekazky a
restartujte zafizeni.

Robot by mohl byt zaseknuty
pod kusem nabytku s podobné
vysokym vchodem.

Umistéte fyzickou bariéru
nebo nastavte virtualni hranici
v aplikaci Cecotec.

Béhem provozu robota se
objevuji nasledujici problémy:
neporadek na trase cistén,
odchylka od trasy, opakované
¢isténi nebo malé nevycisténé
plochy (pokud docasné
zlstane nevycisténa velka
plocha, robot ji pozdégji
automaticky uklidi).

Provoz na Cerstve
navoskovanych podlahach
nebo hladkych dlazdicich
snizuje tfeni mezi hnacimi koly
a podlahou.

PFed pouzitim podlahového
vosku se doporucuje pockat,
az zaschne.

PFi stoupani po schodech,
prahech nebo dvernich
zarubnich prokluzuje hnaci
kolo, coz ovliviiuje schopnost
robota vnimat okoli.

Doporucuje se zavfit dvere
do této oblasti a vycistit ji
oddélené. Poté se robot vrati
do vychoziho bodu.

Kvali odliSnému domacimu
prostredi se robot nem(ize
dostat do nékterych oblasti.

Doporucuje se usporadat
doméci prostredi tak, aby
robot mél pfistup do vSech
prostor.

Snimac vzdalenosti je
znecistény nebo zakryty.

Vycistéte snimac vzdalenosti
nebo odstrarite vSechny
predméty, které jej zakryvaiji.
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Problém

Mozna pficina

Mozné Feseni

Samovyprazdriovaci zédkladna
nemdze po navratu robota
shromazdovat prach.

Samovyprazdnovaci spodni
kryt je otevreny.

samovypoustéci zakladny .

Prachovy sacek neni
nainstalovan.

samovyprazdiovaci spodni
kryt.

samovyprazdfovaci zakladnu
a vyprazdiovani neni
aktivovano.

Nechte robota automaticky se
vratit do samovyprazdrovaci
zékladny , nepfesouvejte ho
rucné.

Pokud je v aplikaci povolen
rezim Nerusit, zakladna se po
navratu robota automaticky
nevyprazdni.

Zruste v aplikaci rezim
.Nerusit" nebo spustte
vyprazdnovani rucné.

Stanice detekuje nizkou
Gcinnost odsévani prachu.

Vymente prachovy sacek
podle pokynd k Gdrzbé v
manudlu a zavrete spodni kryt.
Pokud aplikace ukazuje, ze
taska neni plnd, nainstalujte ji
prosim znovu.

Pokud byly vySe uvedené
pficiny vylouceny, mize se
jednat o anomalii v soucastech
stanice.

oficialni technickou podporu
spole¢nosti Cecotec .

Selhani sbéru prachu.

Stanice detekuje nizkou
Gcinnost sbéru.

Vymeénite prachovy sacek
podle pokyn( a zavrete
spodnf kryt. Pokud aplikace
ukazuje, ze taska neni plna,
nainstalujte ji prosim znovu.

samovyprazdnovaciho dna je
znecistény.

Jemné ¢astice prochazeji
prachovym s&ckem a usazuiji
se na vnitfni strané stanice.

samovyprazdiovaciho dna .

Unik prachu bhem provozu.

Vystupni otvor nadoby na
prach je ucpany.

Vyjméte modul2v1a
vycistéte vystupni otvor
nadoby na prach.

Béhem pouzivani robota
vytékd voda z nadrzky na
vodu.

Nadrz neni spravné
nainstalovana.

Pri instalaci se ujistéte, ze
nadrz robota spravneé sedi.
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Problém

Mozna pficina

Mozné Feseni

Hnaci kola jsou zablokovana.

Hnaci kola jsou blokovéna
cizimi predméty.

Otéacejte a zatlacte na hnaci
kola, abyste zkontrolovali, zda
se kolem nich nenamotaly
nebo nezasekly néjaké cizi
predméty. Pokud se tam
nachazi néjaky predmét, vcas
jej ocistéte. Pokud problém
pretrvava, kontaktujte
oficialni technickou podporu
spolecnosti Cecotec .

Robot neprovadi nepretrzité
cisténi.

Robot je v rezimu Nerusit.

V rezimu ,Nerusit" robot
neprovadi nepretrzity Gklid.

minule automaticky nevratil
do samovyprazdriovaci
zékladny .

Nepretrzité cisténi

se neprovadi, pokud

robota dobijite ru¢né

nebo jej pfesunete do
samovyprazdiovaci zakladny .

Robot neuklizi automaticky v
naplénovany cas.

Funkce Casového pléanovanije
zrusena.

Obnovte plan.

Robot ma vybitou baterii.

Nabijte robota.

Robot je v rezimu ,Nerusit".

V rezimu ,Nerusit" robot
neprovadi pldnovany uklid.

7. AUTORSKA PRAVA

Prava dusevniho vlastnictvik textim v této pfirucce patii spolec¢nosti CECOTEC INNOVACIONES,
SL. VSechna prava vyhrazena. Obsah této publikace nesmi byt, at uZz zcela nebo z&asti,
reprodukovan, uklédan do vyhledavaciho systému, pfenasen ani distribuovan jakymikoli
prostiedky (elektronickymi, mechanickymi, kopirovanim, nahréavanim nebo podobnymi) bez

predchoziho souhlasu spolecnosti CECOTEC INNOVACIONES, SL.

8. ZJEDNODUSENE PROHLASENI EU 0 SHODE

C€

Spolecnost Cecotec Innovations timto prohlasuje, Ze tento vyrobek spliuje
zakladni pozadavky a dalsi prislusnd ustanoveni predpisd platnych v
Evropské unii. Tento produkt byl navrzen, vyroben a testovan tak, aby
spliioval poZadované bezpecnostni a kvalitativni normy. Uplné znéni

Prohldseni o shodé EU naleznete na nasledujici webové adrese: https://cecotec.es/es/
information/declaration-of-conformity
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1. PARCALAR VE BILESENLER
Robot Siipiirge:
Ana inite

Sekil 1
1. Gl Digmesi

- Kisa basma: Baslat/Duraklat
- Uzun Basis: Guc Acma/Kapatma

Kizilétesi Sensor
Tampon
Nokta Temizleme Digmesi

oV~ wN

Lazer Sensorl

Arka goriiniim

Sekil 2
7. Diisme Onleyici Sensor
8. (Cokyonlu tekerlek
9. Sarj kontaklari
10. Diisme Onleyici Sensér
11. Yan fircalar

12. Ana Firca Serbest Birakma Diugmesi

13. Merkezi Firca
14. Tahrik Tekerlekleri

Entegre Su ve Toz Tanki

Sekil 3
15. Sarj Kontaklari
16. Entegre Su ve Toz Tanki
17. Paspas tutucu
18. Yikanabilir paspas bezi
19. Su Girisi
20. Yuksek Verimli Filtre
21. Singer Filtre
22. Birincil Filtre

Kendini Bosaltan Baz
Sekil 4

23. Ust kapak

24. Toz Torbasi

Ana sayfaya geri don digmesi

TURKCE
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25. Sinyal iletim Alani
26. Sarj Kontaklar

27. Toz Torbasi Tokasl
28. Gorunlr Hava Kanali
29. Toz Emis Girisi

30. LED gostergesi

NOT:
Bu kilavuzda yer alan grafikler sematik gosterimlerdir ve Urlindeki grafiklerle tam olarak
uyusmayabilir.

2. KULLANMADAN ONCE

- Bu cihaz, nakliye sirasinda koruma saglayacak sekilde tasarlanmis bir ambalajla gelir.
Cihazi kutusundan cikartin ve tum ambalaj malzemelerini cikarin. Cihazinizi ileride
tasimak zorunda kalmaniz durumunda hasar gérmesini 6nlemek icin orijinal kutusunu ve
diger ambalaj malzemelerini glivenli bir yerde saklayabilirsiniz. Orijinal ambalaji atmak
istiyorsaniz, tim trinleri uygun sekilde geri donusturddglinizden emin olun.

- Tum parca ve bilesenlerin dahil oldugundan ve iyi durumda oldugundan emin olun.
Bunlardan herhangi biri eksikse veya iyi durumda degilse, derhal Cecotec'in Resmi Teknik
Destek Servisi ile iletisime gecin .

Kutu icerigi

- Robot sluplrge

- Kendini Bosaltan Baz
- Toz Torbasi

- Bukullanim kilavuzu

- Ekipmaninizin yardm talebinde bulunmaniz halinde uygun sekilde izlenebilirligini
saglamak icin seri numarasini Grliinden cikarmayin.

3. OPERASYON

3.1 Onlemler

- Temizlenecek alani glivenli hale getirmek icin kontrol edin ve hazirlayin. Mobilyalari dogru
sekilde yerlestirin ve engelleri kaldirin. Sekil 5

- Robot suplrgenin calismasini etkileyebilecek tarti ve kaide faninin tabani gibi alcak
nesneleri zeminden kaldirin.
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- Halisacaklari varsa, bunlari énceden halinin altina yerlestirin.

- Robot kompozit merdiven girislerinde ve basamak kenarlarinda temizlik yapiyorsa, glivenli
ve dlizglin calismasini saglamak icin litfen koruyucu bir cit yerlestirin. Sekil 6

- Robot stplrgeye takilabilecek gtic kablolari, ipler vb. tim nesneleri kaldirin. Ayrica
basamak cok ylksekse sikisabilirsiniz.

Faydali ipuclar:

ilk kullanimda, temizlik islemi boyunca robot sipiirgeyi takip ederek olasi ufak sorunlari
c6zmeye yardimcr olabilir, béylece sorunsuz bir temizlik saglayabilirsiniz. Kendisini takip
ederken dnline gecmemeye dikkat edin.

3.2 Hazirlik
Urtint kullanmadan énce koruyucu seridi ve filmi cikarmanizi rica ederiz.

1. Koruyucu seridi cikarin. Sekil 7
2. Yanfircalari takin. Sekil 8

3.3 Robotu Sarj Etme

1. tabani zemine, duvara yaslayin. Sagda ve solda 1 m ve 6ntinlizde 2 m mesafede ucurum/
merdiven veya herhangi bir nesne bulunmamalidir; giic kaynagina baglayin. Sekil 9

Notlar:

Ayna veya cam gibi ylizeyi cok yansitici olan nesnelerden uzak durun.

Bosalan tabani dogrudan glines isigindan uzak tutun.

2. otomatik bosaltma tabanina yerlestirin . Daha sonra her ikisinin de sarj kontaklarini
baglayin.

Not:

Robot kapaliyken sarj edilemez.

3. lilk kullanimda liitfen tam sarj edin. Sarj esnasinda sarj butonu yavasca mavi renkte yanip
soner; Sarj tamamlandiginda isik sabit kalacaktir. Sarj stiresi yaklasik 4-5 saattir.

Onemli Duyurular:

- Gunlik kullanim esnasinda robot siplirgenizi otomatik bosaltma tabanina yerlestiriniz .
Ayrica , kendi kendini bosaltan tabanin glic kaynagina bagli oldugundan ve robotun acik
oldugundan emin olun.

- Gunlak kultanim esnasinda daha iyi sarj icin sarj kontaklarinin temizligine dikkat edin.

- Robot stiplirgenizi uzun stre kullanmayacaksaniz, kapatmadan 6énce tam sarj edin ve daha
sonra havalandirilmis ve kuru bir yerde saklayin. Ve pilin korunmasi icin ayda bir kez sarj
edilmesi gerekiyor.

- Pilasirn bosalirsa veya uzun sire kullanilmazsa robot siiplirgeniz sarj olamayabilir. Bakim
icin lutfen Resmi Cecotec Teknik Destek Servisimizle iletisime gecin. Kendiniz s6kmeyin.
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3.4 Entegre Su ve Toz Tankinin Takilmasi

1. Kapagiacin ve su deposunu suyla doldurun. Sekil 10

2. Su giris kapagini kapatin. Kapagin dizgln kapandigindan ve hicbir parcanin yukari
kalkmadigindan emin olun. Sekil 11

3. Paspas tutucusunu ve paspas bezini takin. Sekil 12
Serbest birakma diigmesini basili tutun ve entegre su ve toz haznesini takin. Sekil 13

Faydali ipuclar:

- Sutankinin dmrint uzatmak icin aritilmis su veya yumusak su kullanitmasi 6nerilir.

- Hali Gzerinde paspaslama fonksiyonunu kullanmayiniz.

- Paspaslama islemi bittikten sonra su haznesini zamaninda bosaltin ve paspas tutucuyu
cikarin.

- Mop tutucuyu taktiktan sonra robot stiplrge ayni anda hem stplrme hem de paspaslama
islemini yapacaktir. Varsayilan emis glicli sessiz olarak ayarlanmistir ve manuel olarak
ayarlanamaz.

- Paspas tutucusu takili olmadiginda robot slplrge, paspaslama yapmadan siplrme ve
vakumlama modlarinda calisacaktir.

- Fabrika kontrolleri nedeniyle su tankinda bir miktar su kalmasi normaldir.

3.5isletim

1. Temizlige Basla |

Robot stiplirgenizi calistirmak icin glic digmesine 3 saniye basili tutun U

ilk kez stipiirmeden énce robot siipiirgenin sarj iinitesinde oldugundan ve tam sarjlioldugundan
emin olun. .
Temizligi baslatmak ve ayni zamanda bir harita olusturmak icin digmeye kisa basin Q

2. Baslat/Kes

Gug digmesine basin ve robot stiplirge odanin taramasina gore bir harita olusturacak, ardindan
her odayi karelere bélecek, 6nce karenin kenarlarini temizleyecek, sonra icini zikzak seklinde
temizleyecek ve son olarak tlim alanlari temizlemeyi tamamlayacaktir.

3. Yeniden Etkinlestir (Uyandir)
Robot stiplirge 4 saatten uzun stire duraklatildiginda gosterge 15181 sdnecektir. Uyandirmak icin
basili tutun O

4. Nokta Temizligi (Lokal)

Leke temizleme digmesine basin @ve robot stiplrge kendi merkezinde olmak lzere 1,5m x
1,5m karelik bir alani temizleyecektir.
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5. Yeniden yiikle (Usse dén)
Sarj digmesine basin /I_l\ve robot stiplirgeniz sarj istasyonuna geri donecektir.

3.6 Toz toplama

1. kendi kendini bosaltan tabana donerek sarj olacak ve toz toplayacak.

2. Sarjdugmesine bastiginizda robot, sarj olmak ve toz toplamak icin kendi kendini bosaltan
tabana geri donecektir.

3. Toztoplama islemi sirasinda durdurmak icin herhangi bir digmeye basin.

3.7. Uygulamanin Calismasi ve Ozellikleri

1. Harita Yonetimi

- Robotu kullanmaya baslamadan 6nce, daha gelismis bir deneyim icin uygulama icerisinde
“Harita Kaydetme Modu"nu aktiflestirmeniz ¢nerilir.

- Harita Olusturma: “Tam Temizlik” modu secildiginde robot, sarj istasyonundan temizlige
baslayacak ve bitince tekrar sarj istasyonuna geri dénecek. Bu siirecte evin yerlesim
planina gore evinizin farkli alanlarinin haritasini cikaracaksiniz. Bu haritayr uygulamada
kaydedebilirsiniz. En fazla 4 farkli harita kaydedilebilir.

- Harita Diizenleme: Haritanin farkl alanlarini (bélimlerini) bélebilir, birlestirebilir veya
yeniden adlandirabilirsiniz.

2. Tam Temizlik Sekil 14

- Robot, uzay taradiktan sonra bir harita olusturacak. Her oday: kare alanlara bolecek,
once her alanin kenarlarini, sonra ic kismini zikzak cizerek temizleyecek , ta ki tlim alanlar
temizlenene kadar.

3. Oda Temizligi Sekil 15
- Robot, uygulamada secilen odalari temizleyecek.

ipuclar:
- "0Oda Temizligi" ozelligini kullanmadan 6nce uygulamada "Harita Kaydetme Modu"nu
aktiflestirmeli ve harita kaydetmelisiniz.

- "Oda Temizligi" temizlik alanini kisisellestirmek icin kullanilir, tehlikeli alanlari izole etmek
icin kullanilmaz. Secili odalarin cevresinde olabilecek engelleri kaldirin.

4. Bolgelere Gore Temizlik Sekil 16
- Robot, uygulamada cizilen alanlari temizleyecek.

ipuclar:

- "Bolge Temizligi" temizlik alanini kisisellestirmek icin kullanilir, ancak tehlikeli alanlari izole
etmek icin kullanilmaz. Cizilen alanlarda olabilecek engelleri kaldirin.
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5.

Pin & Go (Bir noktaya git) Sekil 17
Haritada bir nokta belirleyin, robot otomatik olarak oraya dogru yol alacaktir.

Yeniden doldurduktan sonra temizlige devam etme Sekil 18
Temizlik sirasinda pil azaldiginda robot otomatik olarak sarj istasyonuna doénerek sarj
oluyor. Sarj edildikten sonra kaldigl yerden temizlige devam eder.

ipuclar:

“Rahatsiz Etmeyin” modu etkinlestirildiginde robot temizlige devam etmeyecektir.
Robot manuel olarak sarj edilirse veya hareket ettirilirse temizlige devam etmeyecektir.

Sinirli Alanlar Sekil 19
Haritada robotun belirli alanlara veya odalara erismesini engellemek icin “Girilmesi Yasak

Bolgeler”,
olarak, "Paspas Yok Bolgeleri" yalnizca paspas tutucu takildiginda etkinlestirilir.

Paspaslanmasi Yasak Bolgeler” ve “Sanal Duvarlar" olusturun. Varsayilan

ipuclar:

Kisitli alanlar, kayitli haritada veya harita olusturma sirasinda olusturulabilir.

Sinirli alanlar, temizlik alanini kisisellestirmek icin kullanilir, tehlikeli alanlari izole etmek
icin kullanilmaz.

Robot hareket ettirilirse veya ev dizeninde 6nemli degisiklikler meydana gelirse harita
gecersiz hale gelebilir ve kisitli alanlar kaybedilebilir.

Temizlik Programi Sekil 20
Uygulamada temizlik programlarini ayarlayin. Robot belirlenen saatlerde temizlik yapacak
ve isi bitince sarj istasyonuna geri dénecek.

ipuclar:

Robotun pili diistikse planli temizlige baslamayacaktir.

4. WI -FI BAGLANTISI VE MOBIL UYGULAMA
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5. TEMIZLIK VE BAKIM

5.1. Entegre Su ve Toz Tankinin Temizligi ve Bakimi

1. Serbest birakma digmesini basili tutun ve entegre su ve toz haznesini disari cekin. Sekil 21

2. Paspas tutucusunu ve paspas pedlerini cikarin. Sekil 22

3. Paspas bezleriniyikayip kurulayin.

4. Toz haznesini acin ve birincil filtreyi, ylksek verimli filtreyi ve stinger filtreyi cikarin. Sekil 23

5. Temizleme fircasi ile ana filtredeki tozu temizleyin. Tozlari temizlemek icin yliksek verimli
filtreye dokunun. Sekil 24

6. Toz haznesini ve stinger filtreyi suyla yikayin. Yuksek verimli filtre yikanamaz. Yanlislikla
suya batirilmasi durumunda, kullanmadan 6nce lutfen havada kurutun. Sekil 25

7. Su deposunda kalan suyu bosaltin. Su deposunu, toz haznesini ve stinger filtreyi hava ile
kurutun. Sekil 26

5.2. Biiyiik Toz Kutusunun Temizligi ve Bakimi

1. Buyuk toz haznesini cikarmak icin serbest birakma dugmesini basili tutun. Sekil 27

2. Toz haznesinin kapagini acin, ana filtreyi, yiksek verimli filtreyi ve slinger filtreyi cikarin.
Sekil 28

3. Temizleme fircasi ile ana filtredeki tozu temizleyin. Tozlari temizlemek icin ylksek verimli
filtreye dokunun. Sekil 29

4. Toz haznesini ve sunger filtreyi suyla yikaymn. Yiksek verimli filtre yikanamaz. Yanlistikla
suya batirilmasi durumunda, kullanmadan 6nce litfen havada kurutun. Sekil 30

5. Toz haznesini ve stinger filtreyi hava ile kurutun.

5.3. Ana Firca ve Yan Fircanin Temizlenmesi
Sekil 31'de gosterildigi gibi firca koruyucusunu acmak icin serbest birakma tirnaklarini
cekin.

2. Orta fircayr kaldirmak icin kaldirin. Sekil 32

3. Ana fircayi temizleme fircasiyla temizleyin. Sekil 33

4. Temizleme fircasiyla orta fircayi da temizleyin. Sekil 34

5.4. Tahrik tekerlegini temizleyin
Tahrik tekerlegindeki kil ve kiri temizlemek icin temizleme fircasini kullanin. Sekil 35
Tahrik tekerlegi sikistiginda dislisini ters yone cevirin, kirler bosluktan asag dlsecektir.
Sekil 36

5.5. Universal tekerlegi temizleyin

Cok yonli tekerlekteki killari ve kiri temizlemek icin temizleme firgasini kullanin. Sekil 37
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5.6. Sarj kontaklarinin ve diisme dnleyici sensorlerin temizligi ve bakimi
1. Kendiliginden bosalan tabandaki sarj kontaklarini temizleyin . Sekil 38
2. Robot suplrgenizin sarj kontaklarini temizleyin. Sekil 39

3. Dusme dnleyici sensorleri temizleyin . Sekil 40

Uyari: Sarj kontaklari ve dismeye karsi koruma sensorleri hassas elektronik parcalar
icermektedir. Su hasarini 6nlemek icin lutfen bunlari temizlerken islak bez yerine kuru bez
kullanin.

5.7. Kendi kendini bosaltan tabanin temizlenmesi
Toz toplama etkisinin saglanabilmesi icin toz torbasini zamaninda degistirmeniz ve filtre ile
hava kanalini diizenli olarak temizlemeniz &nerilir.

Toz torbasini degistirin ve filtreyi temizleyin
Sekil 41

1. Tabanin st kapagini acin.

2. Dolutoz torbasini cikarin.

3. Toztorbasini kaldirmak icin sapini tutun.

Not: Toz torbasini kaldirmak icin sapi tutun, bu toz sizintisini etkili bir sekilde 6nleyebilir.

4. Filtreyi ve yeni toz torbasini takin.

6. PROBLEM COZME

Urtiniin kullanimi sirasinda asagidaki durumlar ortaya cikarsa, kullanici yardim almadan
bunlari kontrol edebilir ve ¢6zebilir:
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Sorun

Olasi neden

Olasi ¢cozUm

Robot stiplirge APP'ye
baglanamiyor.

Yonlendirici kullanici adi ve
sifresi yanlis.

Yénlendiricinizin agini
yapilandirin ve “kullanici adi”
ve “sifre"nin dogru oldugundan
emin olun.

Robot yénlendirici sinyalinin
menzili icinde degil .

yonlendirici sinyalinin
menzilinde oldugundan emin
olun.

Robot yapilandirma modunda
degil.

Robotun prize takili ve acik
oldugundan emin olun. Sarj
butonu ve leke temizleme
butonuna ayni anda 3 saniye
boyunca basin. Robot sesli
uyartyl duydugunda kurulum
moduna girecektir.

2.4g sebekesi
kullanilmiyor GHz

Robot su anicin 5G aglariyla
uyumlu degil. Lutfen 2.4g
sebekesini secin GH

APP'de harita olusturulamiyor.

kendini bosaltan tabandan
calismaya baslamiyor .

Robotun temizlige otomatik
bosaltma istasyonundan
baslamasi gerekiyor.

Robot kosarken hareket
ediyor.

Robot calisirken hareket
ettirmeyin.

Temizlik hentiz
tamamlanmadi.

Temizlik tamamlandiginda
robotun kendi kendini bosaltan
tabana geri ddnmesini
saglayin.

Robot kendi kendini bosaltan
lisse geri donemez .

Kendini bosaltan tabanin
konumu yanlistir.

Tabani dogru sekilde
yerlestirin.

Kendini bosaltan taban
kapatilmis veya tasinmis.

istasyonun acik oldugundan
ve hareket ettirilmediginden
emin olun.

kendi kendini bosaltan
tabandan temizlige
baslamiyor .

Robotun temizlige alt
kismindan baslamasi énerilir.

Yiikleme yolu tikali (6rnegin;
Ussun bulundugu odanin
kapisi kapali).

Yukleme yolunu acik tutun.
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Sorun

Olasi neden

Olasi ¢cozUm

temizligi bitirmeden 6nce
kendini bosaltan tabana geri
doéndyor.

Oda o kadar buytk ki robotun
yola devam edebilmesi icin
sarj olmasi gerekiyor.

Daha fazla ayrintiicin
Uygulamadaki talimatlari
izleyin

Robot, engeller veya
mobilyalar nedeniyle bazi
alanlara erisemiyor.

Temizlenecek alani diizenleyin,
mobilyalari ve kiictik esyalari
yerlerine yerlestirin.

Robot sarj edilemiyor.

Kendi kendini bosaltan taban
glic kaynagina bagli degildir.

Elektrige bagli oldugundan ve
gostergesinin acik oldugundan
emin olun.

Robotun sarj kontaklari
tabandaki kontaklara bagl
degil.

Robotun sarj kontaklarinin
tabanin sarj kontaklarina
glivenli bir sekilde
baglandigindan ve

BASLAT diigmesinin yanip
sonduginden emin olun.
Kontaklari kir acisindan kontrol
edin ve kullanim kilavuzunun
“Temizlik ve Bakim" bélimiine
gore temizleyin.

Pil sicakligi cok yuksek veya
cok dusuk.

Robotu O ile 40 derece
arasindaki bir ortamda sarj
edin ve kullanin °C.

Uzun sure kullanilmamasi
pilin asir bosalmasina neden
olabilir.

Uriiniin diizenli kullanilmasi
tavsiye edilir. Robot uzun
sure kullanilmadiysa ve sarj
olmuyorsa Cecotec'in Resmi
Teknik Destek Servisi ile
iletisime gecin .

Temizlik sirasinda anormal ses
geliyor.

Yan firca ile ana firca birbirine
karismis. Toz haznesi ve filtre
tikall.

Yan firca, ana firca, toz
haznesi, filtre vb.nin dizenli
olarak temizlenmesi dnerilir.

Robot Turbo modunda.

Normal moda gecin.
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Sorun

Olasi neden

Olasi ¢cozUm

Robot calisirken takilip kaliyor
ve duruyor.

Robot yerdeki bir seye (elektrik
kablolari, perdeler, hali
sacaklari, vb.) takildi.

Robot kendini kurtarmaya
calisacaktir. Eger bu ise
yaramazsa, engelleri manuel
olarak kaldirin ve yeniden
baslatin.

Robot, benzer yikseklikteki
bir girise sahip bir mobilya
parcasinin altina sikistirilabilir.

Cecotec Uygulamasinda
fiziksel bir bariyer yerlestirin
veya sanal bir sinir belirleyin .

Robot calisirken su sorunlar
ortaya cikiyor: temizlik
rotasinin daginik olmasi,
rotadan sapma, tekrarlanan
temizlik veya klictik alanlarin
temizlenmemesi (eger

buyuk bir alan gecici olarak
temizlenmemisse, robot daha
sonra bu alani otomatik olarak
temizleyecektir).

Yeni cilalanmis zeminlerde
veya pUrlzsiz fayanslarda
calistirilarak tahrik tekerlekleri
ile zemin arasindaki strtiinme
azaltilir.

Zemin cilasini kullanmadan
once kurumasini beklemeniz
onerilir.

Merdiven, esik veya kapi
yukseltilerinden cikarken
tahrik tekerlegi kayiyor ve

bu durum robotun cevresini
algilama yetenegini etkiliyor.

O bélgeye acilan kapinin
kapatilip, ayri bir yerde
temizlenmesi dnerilir. Daha
sonra robot baslangic
noktasina geri donecektir.

Ev ortamlarinin farkli olmasi
nedeniyle robot bazi alanlara
erisemiyor.

Ev ortaminin robotun her
alana erisebilecegi sekilde
dizenlenmesi dnerilir.

Mesafe sensori kirli veya
kapali.

Mesafe sensorinil temizleyin
veya sensor lUzerinde herhangi
bir nesne varsa cikarin.
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Sorun

Olasi neden

Olasi ¢cozUm

Kendini bosaltan taban,
robot geri dénduglinde toz
toplayamayacak.

Kendiliginden bosalan taban
kapagi aciktir.

Kendiliginden bosalan taban
kapagini kapatin .

Toz torbasi takili degil.

otomatik bosalan taban
kapagini kapatin .

, kendi kendini bosaltan
tabana manuel olarak hareket
ettiriliyor ve bosaltma
aktiflestirilmiyor.

Robotun kendi kendini
bosaltan tabana otomatik
olarak donmesini saglayin,
elle hareket ettirmeyin.

Uygulamada Rahatsiz Etmeyin
modu etkinlestirilirse, robot
geri donduglinde Us otomatik
olarak bosalmaz.

Uygulamada “Rahatsiz
Etmeyin" modunu iptal
edin veya manuel olarak
bosaltmaya baslayin.

istasyon toz toplama
verimliliginin disuk oldugunu
tespit etti.

Toz torbasini kullanim
kilavuzunda yer alan bakim
talimatlarina uygun sekilde
degistirin ve taban kapagini
kapatin. Eger uygulama
cantanin dolu olmadigini
gosteriyorsa lutfen tekrar
yukleyin.

Yukaridaki nedenler
ortadan kalkmissa istasyon
bilesenlerinde bir anormallik
olabilir.

Cecotec'in Resmi Teknik
Destek Servisi ile iletisime
gecin.

Toz toplama arizas.

istasyon, toplama
verimliliginin disuk oldugunu
tespit etti.

Toz torbasini talimatlara
uygun sekilde degistirin ve alt
kapagi kapatin. Eger uygulama
cantanin dolu olmadigini
gosteriyorsa litfen tekrar
yukleyin.

Kendini bosaltan tabanin ici
kirlidir.

ince parcaciklar toz
torbasindan gecerek
istasyonun ic kismina yapisir.

Bosalan tabanin icini
temizleyin .

isletme sirasinda toz kayb.

Toz haznesinin cikisi tikali.

2'si 1arada Modull cikarin ve
toz haznesi cikisini temizleyin.

Robotun su deposu kullanim
sirasinda sizdiriyor.

Tank dogru sekilde takilmamis.

Robot tankini monte ederken
tankin tam oturdugundan
emin olun.
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Sorun

Olasi neden

Olasi ¢cozUm

Tahrik tekerlekleri kilitli.

Tahrik tekerlekleri yabanci
cisimler tarafindan bloke
edilmis.

Tahrik tekerleklerini dondurip
iterek etrafa dolanmis veya
sikismis yabanci cisimler

olup olmadigini kontrol edin.
Herhangi bir cisim varsa litfen
zamaninda temizleyin. Sorun
devam ederse Cecotec'in
Resmi Teknik Destek Servisi ile
iletisime gecin .

Robot surekli temizlik
yapmiyor.

Robot Rahatsiz Etmeyin
modunda.

“Rahatsiz Etmeyin" modunda
robot strekli temizlik yapmaz.

gecen sefer otomatik olarak
kendi kendini bosaltan lsse
geri donmedi.

kendi kendini bosaltan tabana
tasidiginizda surekli temizlik
gerceklesmez.

Robot planlanan zamanda

otomatik temizlik yapmiyor.

Zaman planlama fonksiyonu
iptal edildi.

Programi sifirla.

Robotun pili bitti.

Robotu sarj edin.

Robot "Rahatsiz Etmeyin”
modunda.

“Rahatsiz Etmeyin" modunda
robot planlanmis temizlik
yapmaz.

7. TELIF HAKKI

Bu kilavuzda yer alan metinlerin fikri mulkiyet haklari CECOTEC INNOVACIONES, Slye aittir.
Her hakki saklidir. Bu yayinin icerigi, CECOTEC INNOVACIONES, SUnin dnceden izni olmaksizin,
tamamen veya kismen cogaltilamaz, bir erisim sisteminde saklanamaz, herhangi bir yolla
(elektronik, mekanik, fotokopi, kayit veya benzeri) iletilemez veya dagitilamaz.

8. BASITLESTIRILMIS AB UYGUNLUK BEYANI

Cecotec Innovations , bu drtindn Avrupa Birligi'nde gecerli yonetmeliklerin
temel gerekliliklerine ve diger ilgili hikimlerine uygun oldugunu beyan
eder. Bu lrun gerekli glivenlik ve kalite standartlarini karsilayacak sekilde
tasarlanmis, Uretilmis ve test edilmistir. AB Uygunluk Beyaninin tam
metnine su web adresinden ulasilabilir: https://cecotec.es/es/information/declaration-of-

conformity
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1. PECES | COMPONENTS
Robot Aspirador:

Unitat principal
Figura
1. Botd6 d'encesa
- Polsacié curta: Inici/ Pausa
- Polsacié Llarga: Encendre/ Apagar
Sensor Infrarojos
Para-xocs
Botd de Neteja puntual
Boté de tornada a casa
Sensor Laser

oV~ wN

Vista posterior
Figura 2
7. Sensor Anticaiguda
8. Roda omnidireccional
9. Contactes de carrega
10. Sensor Anticaiguda
11. Raspalls laterals
12. Bot6 d'Alliberament del Raspall Central
13. Raspall Central
14. Rodes Motriu

Diposit d'aigua i de pols integrada
Figura 3

15. Contactes de Carrega

16. Diposit d'Aigua i Pols Integrada

17. Suport per a la Mopa

18. Drap de mopa rentable

19. Entrada d'aigua

20. Filtre d'Alta Eficiencia

21. Filtre d'esponja

22. Filtre Primari

Base d' Autobuidat
Figura 4
23. Tapa superior
24. Bossa de Pols
25. Area de Transmissié de Senyal
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26. Contactes de Carrega

27. Sivella de la Borsa de Pols
28. Conducte d'aire visible

29. Entrada de Succié de Pols
30. Indicador LED

NOTA:
Els grafics d'aquest manual sén representacions esquematiques i potser no coincideixen

exactament amb els del producte.

2. ABANS DE FER SERVIR

Aquest aparell presenta un embalatge dissenyat per protegir-lo durant el transport. Traieu
l'aparell de la caixa i traieu tot el material d'embalatge. Podeu desar la caixa original i
altres elements de 'embalatge en un lloc segur per prevenir danys a l'aparell si necessiteu
transportar-lo en el futur. Si voleu desfer-vos de l'embalatge original, assegureu-vos de
reciclar tots els elements correctament.

Assegureu-vos que totes les peces i els components estan inclosos i en bon estat. Si en
faltés algun o no estigués en bon estat, contacteu de forma immediata amb el Servei
d'Atencié Tecnica Oficial de Cecotec .

Contingut de la caixa

Robot aspirador

Base d' Autobuidat

Bossa de Pols

Aquest manual d'instruccions

No traieu el nimero de série del producte, per mantenir una correcta tracabilitat del vostre
equip en cas de sollicitar assistencia.

3. FUNCIONAMENT

3.1 Precaucions

Comproveu i prepareu l'area a netejar perqué sigui segura. Colloqueu bé els mobles i traieu
els obstacles. Fig. 5

Traieu els objectes baixos a terra que puguin afectar el funcionament del robot aspirador,
com la bascula i la base del ventilador de peu.
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- Sihiha serrells de catifa, si us plau, poseu-los sota la catifa amb antelacié.

- SielRobot esta netejant a 'entrada d'escales compostes i la vora dels esglaons, si us plau,
poseu una tanca protectora per assegurar el seu funcionament segur i sense problemes.
Fig. 6

- Traieutotsels objectes que puguin enredar el robot aspirador,comara cables d'alimentacid,
cordes, etc. Amés, si l'esglad és massa alt, es pot quedar encallat.

Consells utils:

Per al primer Us, si us plau, seguiu el robot aspirador durant tot el procés de neteja per ajudar
a resoldre alguns petits problemes, de manera que pugui netejar sense problemes. Quan ho
segueixi, si us plau, aneu amb compte de no collocar-se davant seu.

3.2 Preparacio
Abans d'usar el producte, si us plau, traieu la tira i la pellicula protectores.

1. Traieu la tira protectora. Fig. 7
2. Installeu els raspalls laterals. Fig. 8

3.3 Carrega del Robot

1. Col - logueu la base d' autobuidat a terra contra la paret. No hi ha d'haver precipicis/
escales o objectes a l'area de Tm a l'esquerra i dreta i 2m davant; connecteu-la a la font
d'alimentacié. Fig. 9

Notes:

Mantingueu allunyats objectes amb superficies molt reflectants com miralls o vidres.

Mantingueu la base d' autobuidat allunyada de la llum solar directa.

2. Mantingueu premut el boté d'encesa durant 3 segons per encendre el robot aspirador i
poseu-lo a la base d' autobuidat . A continuacid, connecteu els contactes de carrega de
tots dos.

Nota:

Elrobot no es pot carregar quan estigui apagat.

3. Per al primer Us, si us plau, carregueu-lo completament. Durant la carrega, el botd de
carrega parpelleja en blau lentament; la llum romandra fixa quan acabi la carrega. El
temps de carrega és daproximadament 4-5 hores.

Avisos Importants:

- Durant l'Us diari, si us plau, poseu el robot aspirador a la base d' autobuidat . Assegureu-
vos també que la base d' autobuidat estigui connectada a la font d'alimentacié i que el
robot estigui ences.

- Durant lWis diari, presti atencié a netejar els contactes de carrega per a una millor carrega.

- Si no utilitzareu el robot aspirador durant un temps prolongat, si us plau, carregueu-lo
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completament abans d'apagar-lo, i després deseu-lo en un lloc ventilatisec. | cal carregar-
lo una vegada al mes per protegir la bateria.

- Sila bateria es baixa excessivament o no s'utilitza durant molt de temps, és possible que
el robot aspirador no es pugui recarregar. Poseu-vos en contacte amb el nostre Servei
d'Assistencia Tecnica Oficial de Cecotec per al manteniment. No ho desmunteu voste
mateix.

3.4 Installar el Diposit d'Aigua i Pols Integrada

1. Obriu la tapaiompliu el diposit d'aigua amb aigua. Fig. 10

2. Tanqueu la tapa de l'orifici d'entrada d'aigua. Assegureu-vos que la tapa tanqui bé i que no
hi hagi parts aixecada). Fig. 11

3. Installeu el suport de la mopa i el drap de la mopa. Fig. 12
Premeu i mantingueu premuda la tecla d'alliberament i inseriu el diposit d'aigua i pols
integrat. Fig. 13

Consells utils:

- Per prolongar la vida Gtil del diposit daigua, es recomana utilitzar aigua purificada o aigua
tova.

- No utilitzeu la funcié de fregat a la catifa.

- Després de fregar, si us plau, buideu el diposit d'aigua a temps i traieu el suport de la mopa.

- Després d'installar el suport de la mopa, el robot aspirador funcionara aspirant i fregant
alhora. La potencia de succié per defecte esta a nivell silenciés i no es pot ajustar
manualment.

- Quan el suport de la mopa no esta installat, el robot aspirador funcionara en modes
d'aspiracio, aspirant i escombrant sense fregar.

- Esnormal que quedi una mica d'aigua al diposit d'aigua a causa de la inspeccié de fabrica.

3.5 Funcionament

1. Iniciar la Neteja .

Mantingueu premut el boté d'encesa Qdurant 3 segons per encendre el robot aspirador.
Abans d'aspirar per primera vegada, assegureu-vos que el robot aspirador és a la base de
carrega i completament carregat.

Premeu breument el boté Oper iniciar la neteja i crear un mapa alhora.

2. Inici / Pausa

Premeu el boté d'encesa i el robot aspirador construira un mapa basat en el seu escaneig de
'habitacid, després divideix cada habitacié en quadrats, netejant primer les vores del quadrat
abans de cobrir linterior en un patré en ziga-zaga , finalment completa la neteja de totes les
arees.
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3. Reactivar (Despertar)
Lindicador lluminds s'apaga després que el robot aspirador estigui en pausa durant més de 4
hores. Mantingueu premut Oper despertar-lo.

4. Neteja Puntual (Localitzada)
Premeu el boté de neteja puntual @i el robot aspirador netejara una area quadrada de 1,5m
x 1,5m centrada en si mateix.

5. Recarregar (Tornar a la base)

Premeu el boté de carrega /I_I\i el robot aspirador tornara a la base de carrega.

3.6 Recollida de pols

1. Elrobot tornara automaticament a la base d' autobuidat per carregar-se i recollir la pols
després d'acabar la neteja.

2. Premeu el boté de carrega i el robot tornara a la base d' autobuidat per carregar-se i
recollir la pols.

3. Durant la recollida de pols, premeu qualsevol boté per aturar-la.

3.7. Funcionament de l'App i funcions

1. Gestié de Mapes

- Abans de comencar a fer servir el robot, es recomana activar el “Mode de Desat de Mapes”
a l'aplicacié per gaudir d'una experiéncia més avancada.

- Creacié del Mapa: Seleccionant el mode “"Neteja Completa", el robot iniciara la neteja des
de la base de carrega i tornara a ella en finalitzar. Durant aquest procés, creareu un mapa
de les diferents arees de la vostra llar segons la distribucié de la casa. Podeu desar aquest
mapa a l'aplicacié. Es poden desar fins a 4 mapes diferents.

- Edici6 del Mapa: Podeu dividir, fusionar o reanomenar les diferents arees (particions) del
mapa.

2. Neteja completa Fig. 14

- El robot creara un mapa basat en el vostre escaneig. Dividira cada habitacié en arees
quadrades, netejant primer les vores de cada area i després linterior en un patré de ziga-
zaga , fins a completar la neteja de totes les zones.

3. Neteja per Habitacions Fig. 15
- Elrobot netejara les habitacions seleccionades a l'aplicacié.

Consells:

- (alactivar el "Mode de Desat de Mapes" a l'aplicacié i guardar un mapa abans d'utilitzar la
“Neteja per Habitacions"
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La “Neteja per Habitacions" serveix per personalitzar l'area de neteja, perd no per aillar
zones perilloses. Traieu els obstacles que hi pugui haver al voltant de les habitacions
seleccionades.

4. Neteja per Zones Fig. 16

- Elrobot netejara les zones dibuixades a 'aplicacié.

Consells:

- La "Neteja per Zones" serveix per personalitzar l'area de neteja, perd no per aillar zones
perilloses. Traieu els obstacles que hi pugui haver dins de les zones dibuixades.

5. Pin & Go (Anar a un punt) Fig. 17

- Especifiqueu un punt al mapa i el robot s'hi dirigira automaticament.

6. Represa de neteja després de recarrega Fig. 18

- Quan la bateria estigui baixa durant la neteja, el robot tornara automaticament a la base
de carrega per recarregar-se. Un cop recarregat, continuara la neteja des d'on la va deixar.

Consells:

- Elrobot no reprendra la neteja si esta activat el mode “No Molestar".

- Sielrobot es recarrega manualment o es mou de lloc, no reprendra la neteja.

7. Arees Restringides Fig. 19

- Creeu "Zones Prohibides”, "Zones de No Fregat" i “Parets Virtuals" al mapa per impedir
que el robot accedeixi a certes arees o habitacions. Per defecte, les “Zones de No Fregat”
només s'activaran quan el suport de la mopa estigui installat.

Consells:

- Les arees restringides es poden crear en un mapa desat o durant la creacié del mapa.

- Les arees restringides serveixen per personalitzar 'area de neteja pero no per aillar zones
perilloses.

- Sies mou el robot o es produeixen canvis significatius en la distribucié de la casa, el mapa
es podria invalidar i les arees restringides es podrien perdre.

8. Programacio de Neteja Fig. 20

- Establiu horaris de neteja a l'aplicacid. El robot netejara a les hores programades i tornara
a la base de carrega en finalitzar.

Consells:

El robot no iniciara la neteja programada si teniu la bateria baixa.
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4. CONNECTIVITAT WI -FI | APLICACIO MOBIL

5.NETEJAI MANTENIMENT

5.1. Neteja i Manteniment del Dipdsit d’Aigua i Pols Integrada

1. Premeu i mantingueu premut el boté d'alliberament i extraieu el diposit d'aigua i pols
integrat. Fig. 21
Traieu el suport de la mopa i els draps de mopa. Fig. 22

3. Rentiiassequiels draps de mopa.
Obriu el diposit de pols i traieu el filtre primari, el filtre d'alta eficiencia i el filtre d'esponija.
Fig. 23

5. Netegeu la pols del filtre primari amb el raspall de neteja. Colpegeu lleugerament el filtre
d'alta eficiéncia per eliminar la pols. Fig. 24

6. Renteu el dipdsit de pols i el filtre d'esponja amb aigua. El filtre d alta eficiéncia no es pot
rentar. Si s'amara accidentalment en aigua, si us plau, eixugueu-lo a l'aire abans d'usar-lo.
Fig. 25

7. Buideu l'aigua restant del diposit d'aigua. Assequeu a l'aire el diposit d'aigua, el diposit de
polsi el filtre d'esponja. Fig. 26

5.2. Neteja i Manteniment del Diposit de Pols Gran
Premeu i mantingueu premut el boté d'alliberament per extreure el dipdsit de pols gran.
Fig. 27

2. Obriu el tancament del diposit de pols, traieu el filtre primari, el filtre d'alta eficiencia i el
filtre d'esponja. Fig. 28

3. Netegeu la pols del filtre primari amb el raspall de neteja. Colpegeu lleugerament el filtre
d'alta eficiencia per eliminar la pols. Fig. 29

4. Renteu el dipdsit de pols i el filtre d'esponja amb aigua. El filtre d alta eficiencia no es pot
rentar. Si s'amara accidentalment en aigua, si us plau, eixugueu-lo a l'aire abans d'usar-lo.
Fig. 30

5. Assequeu a l'aire el diposit de pols i el filtre d'esponja.

5.3. Neteja del Raspall central i el Raspall Lateral
Estireu les pestanyes d'alliberament per desbloquejar la proteccié del raspall com es
mostra a la figura 31.

2. Aixequeu el raspall central per retirar-lo. Fig. 32

3. Netegeu el raspall centralamb el raspall de neteja. Fig. 33

4. Netegeu el raspall central amb el raspall de neteja també. Fig. 34
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5.4. Netejar la roda motriu

1. Utilitzeu el raspall de neteja per eliminar els cabells i la bruticia de la roda motriu. Fig. 35

2. Quan la roda motriu estigui encallada, gireu el seu engranatge en la direccié oposada, la
bruticia caura pel buit. Fig. 36

5.5. Netejar la roda universal
Utilitzeu el raspall de neteja per netejar els cabells i la bruticia de la roda omnidireccional. Fig.
37

5.6. Neteja i manteniment dels contactes de carrega, sensors anticaigudes
1. Netegeu els contactes de carrega de la base d' autobuidat . Fig. 38

2. Netegeu els contactes de carrega del robot aspirador. Fig. 39

3. Netegeu els sensors anticaiguda . Fig. 40

Avis: Els contactes de carrega i els sensors anticaiguda contenen components electronics
sensibles. Si us plau, utilitzeu un drap sec per netejar-los, no un drap humit per evitar danys
per aigua.

5.7. Neteja de la base d’ autobuidat
Per assegurar lefecte de recollida de pols, es recomana reemplacar la bossa de pols a temps i
netejar el filtre i el conducte daire regularment.

Reemplacar la bossa de pols i netejar el filtre
Fig. 41

1. Obriu la tapa superior de la base.

2. Traieu la bossa de pols plena.

3. Agafeu la nansa per aixecar la bossa de pols.

Nota: Agafeu la nansa per aixecar la bossa de pols, la qual cosa pot prevenir eficacment les
fuites de pols.

4. Installeu el filtre i la nova bossa de pols.

6. RESOLUCIO DE PROBLEMES

Sidurant l'ds del producte es donen les condicions seglients, l'usuari les pot revisarisolucionar
sense ajuda:
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Problema

Possible causa

Possible solucié

El robot aspirador no es pot
connectar a 'APP.

Elnom dusuariila
contrasenya del router sén
incorrectes.

Configureu la xarxa del router
i assegureu-vos que el ‘nom
d'usuari”ila “contrasenya”
siguin correctes.

El robot no esta dins de l'abast
del senyal del router .

Assegureu-vos que el robot
estigui dins de l'abast del
senyal del router .

El robot no esta en mode de
configuracié.

Assegureu-vos que el
robot estigui connectat al
corrent i ences. Premeu
simultaniament el boté de
carrega i el boto de neteja
puntual durant 3 segons. EL
robot entrara en mode de
configuracié quan escolteu
una indicacioé per veu.

No s'esta utilitzant una xarxa
de 2.4 GHz

Elrobot no és compatible
actualment amb xarxes 5G.
Trieu una xarxa de 2.4 GH

No es poden crear mapes a
UAPP.

El robot no comenca a
treballar des de la base d'
autobuidat .

El robot ha d'iniciar la neteja
des de l'estacié de buidatge
automatic.

Es mou el robot mentre
funciona.

No moveu el robot mentre
funciona.

La neteja no s'ha acabat.

Permet que el robot torni a
la base d' autobuidat quan
finalitzi la neteja.
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Problema

Possible causa

Possible solucié

Elrobot no pot tornar a la base
d"autobuidat.

La posicié de la base d'
autobuidat és incorrecta.

Colloqueu correctament la
base.

La base d' autobuidat esta
apagada o ha estat moguda.

Assegureu-vos que l'estacid
estigui engegada i no s'hagi
mogut.

El robot no comenca la neteja
des de la base d' autobuidat .

Es recomana que el robot inicii
la neteja des de la base.

La ruta de carrega esta
bloguejada (per exemple, la
porta de l'habitacié amb la
base és tancada).

Mantingueu liure la ruta de
carrega.

Elrobot torna a la base d'
autobuida abans d'acabar la
neteja.

L'habitaci6 és tan gran que el
robot necessita recarregar per
continuar.

Per a més detalls, seguiu les
instruccions de l'App

Elrobot no pot accedir a certes
zones degut a obstacles o
mobles.

Ordeneu l'area a netejar,
collocant els mobles i objectes
petits al seu lloc.
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Problema

Possible causa

Possible solucié

Elrobot no es pot carregar.

La base d' autobuidat no esta
connectada al corrent.

Assegureu-vos que us
connecteu al corrent i que
l'indicador estigui ences.

Els contactes de carrega del
robot no estan connectats
amb els de la base.

Assegureu-vos que els
contactes de carrega del robot
estiguin ben connectats amb
els de la base, i que el botd
INICI parpellegi. Verifiqueu si
els contactes estan bruts i
netegeu-los segons l'apartat
“Neteja i Manteniment” del
manual.

La temperatura de la bateria
és massa alta o baixa.

Carregueu i utilitzeu el robot
en un entorn entre 0 40 °C.

Un periode perllongat sense
Us pot causar una descarrega
excessiva de la bateria.

Es recomana fer servir el
producte amb regularitat. Si el
robot no s'ha utilitzat durant
molt de temps i no carrega,
contacteu amb el Servei
d'Assistencia Tecnica Oficial de
Cecotec.

Sorollanormal durant la
neteja.

El raspall laterali el raspall
principal estan enredats. EL
diposit de polsi el filtre estan
obstruits.

Es recomana netejar
regularment el raspall lateral,
el raspall principal, el diposit
de pols, el filtre, etc.

El robot esta en mode Turbo.

Canvia al mode Normal.

Elrobot es queda encallat
mentre treballa i s'atura.

El robot es va enredar amb
alguna cosa a terra (cables
electrics, cortines, serrells de
catifes, etc.).

El robot intentara alliberar-
se per si mateix. Si no

ho aconsegueix, traieu
manualment els obstacles i
reinicieu-lo.

El robot podria estar encallat
sota un moble amb una
entrada dalcada similar.

Col - logueu una barrera fisica
o establiu un limit virtual al’
App Cecotec .
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Problema

Possible causa

Possible solucié

Apareixen els problemes
seglients mentre el robot esta
funcionant: ruta de neteja
desordenada, desviaci6 de la
ruta, neteja repetida o zones
petites sense netejar (si hi ha
una area gran sense netejar
temporalment, el robot la
netejara automaticament més
tard).

Funcionament sobre sols
acabats de tancar o rajoles
llises, la qual cosa redueix la
friccié entre les rodes motrius
i elterra.

Es recomana esperar que la
cera del terra s'assequi abans
d'usar-lo.

En pujar graons, llindars o
bandes de porta, la roda de
traccié rellisca, cosa que
afecta la capacitat del robot
per detectar 'entorn.

Es recomana tancar la porta
i netejar-la per separat.
Després, el robot tornara al
punt d'inici.

A causa de diferents entorns
de la llar, el robot no pot
accedir a algunes zones.

Se suggereix ordenar lentorn
de la llar perque el robot pugui
accedir a totes les zones.

El sensor de distancia és brut
o cobert.

Netegeu el sensor de distancia
o destapeu els objectes que el
cobreixin.
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Problema

Possible causa

Possible solucié

La base d' autobuidat no pot
recollir la pols quan el robot
torna.

La tapa de la base d’
autobuidat és oberta.

Tanqueu la tapa de la base d’
autobuidat.

La bossa de pols no esta
installada.

Instal - leu la bossa de pols i
tanqueu la tapa de la base d'
autobuidat .

El robot es mou manualment
a la base d' autobuidat i no
s'activa el buidatge.

Deixeu que el robot torni
automaticament a la base
d" autobuidat, no el mogueu
manualment.

Si elmode "No molestar” esta
activat a l'App, la base no
buida automaticament quan el
robot torna.

Cancelleu el mode “No
molestar” a 'App o inicieu
manualment el buidatge.

L'estacié detecta que
l'eficiencia de recollida de pols
és baixa.

Substituiu la bossa de pols
segons les instruccions de
manteniment del manuali
tanqueu la tapa de la base. Si
l'App indica que la bossa no és
plena, torneu-la a installar.

Sis'han descartat les causes
anteriors, hi pot haver una
anomalia als components de
l'estacid

Contacti amb el Servei
d'Assistencia técnica Oficial de
Cecotec.

Fallada en la recollida de pols.

Lestacié detecta que
l'eficiencia de recollida és
baixa.

Substituiu la bossa de pols
segons el manteniment
indicat, i tanqueu la tapa de

la base. Si 'App indica que la
bossa no és plena, torneu-la a
installar.

Linterior de la base d'
autobuidat és brut.

Les particules fines travessen
la bossa de pols i s'adhereixen
a l'interior de l'estacid.

Netegeu l'interior de la base d'
autobuidat.

Pérdua de pols durant el
funcionament.

La sortida del diposit de pols
esta bloquejada.

Traieu elModul2en1i
netegeu la sortida del diposit
de pols.

El diposit daigua del robot se
surt durant lUs.

El diposit no esta installat
correctament.

Assegureu-vos que el diposit
del robot encaixi correctament
en installar-lo.
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Problema

Possible causa

Possible solucié

Les rodes motrius estan
bloquejades.

Les rodes motrius estan
bloquejades per objectes
estranys.

Gireu i premeu les rodes
motrius per comprovar si

hi ha algun objecte estrany
enrotllat o encallat. Si hi

ha algun objecte, netegeu-
lo a temps. Si el problema
persisteix, contacteu amb el
Servei d'Assistencia Tecnica
Oficial de Cecotec .

Elrobot no fa la neteja
continua.

El robot esta en mode No
molestar.

En mode “No molestar”, el
robot no fa la neteja continua.

El robot no va tornar
automaticament a la base d'

autobuidat la darrera vegada.

La neteja continua no es
realitza si recarrega el robot
manualment o el mou a la
base d' autobuidat .

Elrobot no neteja
automaticament a lhora

La funcié de programacié
horaria esta cancellada.

Restabliu la programacio.

programada. Elrobot esta sense bateria. Carregueu el robot.
El robot esta en mode “No En mode “No molestar”,
molestar”. el robot no fa la neteja
programada.
7. COPYRIGHT

Els drets de propietat intellectual sobre els textos del manual pertanyen a CECOTEC
INNOVACIONES, SL Queden reservats tots els drets. El contingut d'aquesta publicacié no podra,
ni en part ni integrament, reproduir-se, emmagatzemar-se en un sistema de recuperacio,
transmetre's o distribuir-se per cap mitja (electronic, mecanic, fotocopia, enregistrament o
similar) sense la prévia autoritzacié de CECOTEC INNOVACIONES, 5L

8. DECLARACIO UE DE CONFORMITAT SIMPLIFICADA

Per la present, Cecotec Innovaciones declara que aquest producte compleix
els requisits essencials i altres disposicions rellevants de les normatives
aplicables a la Unié Europea. Aquest producte ha estat dissenyat, fabricat i
provat amb el compliment dels estandards de seguretat i qualitat requerits.
Eltext complet de la Declaracié de Conformitat de la UE es pot trobar a la seglient adreca web:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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1. MEPH KAI EEAPTHMATA
HAeKTPIKA OKOUTTA POUTTOT:

Kupia povada
Zxnua 1
1. KouuTri Aeitoupyiag
- ZUvtopo matnua: ‘Evapén/Mauon
- Mapatetapévo Tartnua: Evepyotroinon/Atrevepyotroinon

2. AioBnmipag utrePUBpWV
3. Tpo@uAakTrpag
4. KoupTri kaBapiopou onueiwv
5. KoupTri €mmoTpo@ng oTnv apxikr oeAida
6. AioBnTipag Aéigep
Miow oywn
ZXNHa 2

7. AioBnTpag KaTd TNG TITWONG

8. MavkaTeuBuVTIKOG TPOXOG

9. Emagég eoptiong

10. AiIoBnTrpag KaTd TNG TITWONg

11. TAgupikég BoupToEg

12. KoupTri atreAeubépwang kUpiag Bolptoag
13. Kevtpikn BoupTtoa

14. Tpoxoi kivnong

EvowpoTtwpévn degapevn vepoU kal okovng
Zxnua 3
15. Emagég @oépTiong
16. Evowpatwpévn de€apevr) vepol kal okovng
17. ONKn 0QOUYYapPIioTPag
18. TAgvOuevo TTavi GPoUyyapioTpag
19. Eicodog vepou
20. ®iktpo uwnARg arédoong
21. ®iATpo opouyyapiol
22. Kupio @iAtpo

AuTogkkevoupevn Bdon
Zxnua 4
23. Emavw KGAuppa
24. YakKoUAa okovng
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25. Mepioxn YETAdOONG ONUATOG
26. ETragég @optiong

27. AYKpA@a 0aKoUAaG oKOVNG
28. OpaT6g agpaywyodg

29. Eioodog avappdéenong okévng
30. ‘Evdeign LED

>HMEIQMA:
Ta ypo@IKd O€ autd TO €yxeIpidlo gival OXNUOTIKEG AVATIOPOOTACEIS KAl EVOEXETAI VO PNV
avTIoToIXoUV OKPIBWG O QUTA TTOU TTEIKOVI(OVTal GTO TTPOIOV.

2. MPIN AMNO TH XPHZH

- Autg n ouokeun diaTiBeTal o€ ouokeuaoia oxedlaoPEvn va TNV TTPooTaTelel KaTd Tn
HETaPOPA. AQAIPETTE T OUCKEUN OTTO TO KOUTI TG KAl apaip€aTe OAa Ta UAIKE cuoKeuaaiag.
MTropeite va UAGEETE To apXIkO KOUTi Kal GAAa €idn cuokeuaaiag oe aoPaAég uéPOog yia va
atmmo@UyeTe TUXOV {NUIG OTn OUCKEUN O€ TTEPITITWON TTOU XPEIQOTE VO TN METOPEPETE OTO
MEAAOV. Edv BEAETE va OTTOPPIWETE TNV APXIKI] CUOKEUATIO, QPPOVTIOTE VO OVOKUKAWOETE
6Aa Ta avTIKEiNEVA OWOTA.

- BeBaiwBeite 61 6Aa Ta €apTApaTa Kal Ta eEapTripaTta TePIAapBAavovTal kal BpiokovTal o€
KaAR katdoTaon. Edv kdtrolo atméd autd Asitrel i 8ev gival o€ KA KOTAOTAOT, ETTIKOIVWVAOTE
apéowg pe TNV Eionun Ymnpeaia Texvikng Ymootrpigng Tng Cecotec .

Mepiexopeva KOUTIOU

- HAektpixry okoUTTa pOUTTOT
- AutogkkevoUupevn Bdaon

- ZokoUAa okévng

- AuTO TO gyxeIpidIo 0dnyIwV

- Mnv a@aipeite TOov O€ipiakd apiBud amd To TIPOoIdv, yia va OIaTnProETE TNV 0p6nA
IXVvNAagIuoTNTa TOU €COTTAICUOU 0ag O€ TTEPITITWOTN TTou ¢nTrioeTe BonBeia.

3. AEITOYPTIA

3.1 NpouAdseig
- EAéy&re kau TTpOETOINAOTE TNV TTEPIOXT) TTOU Ba KaBapIoTei yia va gival ac@aAng. TotroBeTAOTE
OWOTA Ta ETTITTAQ KAl ATTOJOKPUVETE Ta EPTTOdIA. ZXHa 5
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- AgaipéoTe xounAd avrikeigeva ammd 1o damedo Tou Ba ptropoloav va eTTNPEACOUV Tn
AeIToupyia TG POPTIOTIKAG OKOUTIAG, OTTwG N KAiMaka kai n Baon Tou avepioTipa pe Baon.

- Edv ummdpyouv kpoéaooia oTo XaAi, TOTTOBETHOTE T KATW ATTO TO XOAI €K TWV TTPOTEPWIV.

- Edv 10 poutroT kabapidel TNV £i0000 GUVOETWY OKAAOTTATIWYV KAl TNV GKPN TWV GKOAOTIATIWY,
TOTTOOETAOTE €vav TTPOCTATEUTIKO @PPAXTN VIO VO OlIACQAAICETE TNV ACQAAA Kol OHAAR
AeiToupyia Tou. ZxAua 6

- AgaipéoTe 6Aa Ta avTIKEiuEVA TTOU Ba PTTOPOUCAV VA PTTAEXTOUV GTNV NAEKTPIKF) OKOUTTO
POMTTOT, OTTWG KaAwdIa peUPATOG, OXOIVIA K.ATT. ETriong, av To okaAotdm gival TTOAU wnAg,
UTTOPEi VO KOANOETE.

Xpnoiueg oupBoulég:

Ma TNV TTPpWTN XPACT, OKOAOUBAGTE TN POUTIOTIKA NAEKTPIKA OKOUTIA KaB’ 6An Tn SIGPKEIQ TNG
Oladikagiag kaBapiopoU yia va AUCETE opIouéva PIKPG TTPOBAAKATA KOl va KOABAPIoETE OUAAG.
Ortav Tov akoAouBeig, TTpdoexe va unv Bpebeig urpoaTd Tou.

3.2 NMpocToipacia
MpIv XpNOILOTIOINCETE TO TTPOIOV, AQAIPESTE TNV TTPOCTATEUTIKA TAIVIA KAl TV JEPBPAVN.

1. AQaIp£0TE TNV TTPOCTATEUTIKA Talvia. ZxAua 7
2. TomoBeTAOTE TIG TIAEUPIKEG BOUPTOEG. ZxNua 8

3.3 ®6pTion TOU POUTTOT

1. Bdon ou adeldel OVO TOU OTO TIATWHA, AKOUMTIWVTAG GTOV TOiX0. Agv TIPETTEI VA UTTAPXOUV
YKPEMOI/OKAAEG | QVTIKEINEVA OTNV TTEPIOXA O€ aTToaTacn 1 YETpou apioTepd Kail Oe€id Kal 2
METPWYV UTTPOOTA. OUVOEDTE TO OTNV TTAPOXT PEUPATOG. ZXAHa 9

Babuoi:

Na @uAdooeTal HOKPIG OTTO AVTIKEIMEVA PE EVTOVA AVAKAAOTIKEG ETTIQPAVEIEG, OTTWG KABPEPTEG

1 YUQAI.

Bdon autoadeidopartog pokpid atrd 1o dueco NAIOKS wG.

2. MNatAoTe TTOPOTETAPEVA TO KOUMTTI AEITOUPYIOG yIa 3 OEUTEPOAETITA VIO VO EVEPYOTIOINTETE
TN POMTIOTIKA OKOUTIA KAl VA TNV TOTTOBETACETE OTN BACN OUTOEKKEVWONG . TN OUVEXEID,
OUVOEDTE TIG ETTAPEG POPTIONG Kal Twv dUO.

Znueiwpa:

To pouTTOT OEV UTTOPET VA QOPTIOTEI OTAV Eival ATTEVEPYOTTOINUEVO.

3. T TNV TPpWTN XPAON, QopTioTe To TTARPWG. Katd Tn didpkeia TnG @OPTIONG, TO KOUMTTI
@opTiIonG avaBoofrvel apyd pe PTAe xpwupa. H Auxvia Ba mrapaueivel otaBepr otav

oAokANpwOEi N @opTion. O xpdvog POPTIoNG Eival TTEPITTOU 4-5 WPEG.

ZnNUavTIKES €100TTOINOEIG:
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Katd tnv kaBnuepiviy xpAon, TOTTOBETAOTE TNV NAEKTPIKA OKOUTIQ POUTTOT OTn PBdon
auToekkEVwong . BeBaiwBeite emiong 6m n Bdon autoekkévwong gival cuvdedepévn aTnv
TTapoxr PEUMATOG Kal OTI TO POUTTOT EivVal EVEPYOTTOINUEVO.

Katd tnv kaBnuepiviy xpAon, dwoTe TTPocoyr) OTov KaBapIoPd Twv TTAPWY @OPTIONG Yid
KaAUTEPN QOPTION.

Edv Oev TTpOKeEITal va XPNOIUOTIOINCETE TN POUTIOTIKI) OKOUTTIA YIa HEYAAO XPOoVIKS didoTnua,
PopPTIOTE TNV TTAAPWG TIPIV TNV ATTEVEPYOTTOINOETE KaI, OTN OUVEXEID, QUAAETE TNV o€
agpiopevo Kal Enpod pépog. Kai xpeiddetar @opmion pia @opd 1o urjva yia Tnv TpooTacia
TNG TTaTapIiag.

Edv n pmaTtapia otmmogoptioTei UTTEPROAIKA 1 Oev XPNOIUOTIOINGEI yia PEYAAO XPOVIKO
O1IdoTNUA, N POUTIOTIK OKOUTIA E€VOEXETQI va WnVv €ival o€ B€0n va E€TTAVOQOPTICTEI.
Mapakaloupe emkoivwvAaTe pe TNV ETionun Ymnpeaia Texvikng YmooTtrpigng Cecotec yia
ouvTtpnan. Mnv 1o aroouvappoAoyeiTe povol oag.

3.4 EyKaTtdoTaon TNG EVOWHATWHEVNG SESANEVAS VEPOU KAl OKOVNG

1.
2.

AvoiTe TO KATTAKI Kal YepioTe Tn Segapevr) vepoU pe vepd. ZxAua 10

KAgioTe T0 KGAUPPO €l0680U vepoU. BeBaiwbeite 0TI TO KATTAKI KAEIVEI CWOTA Kal OTI dev
€xouv avaonkwOei kavéva eEapTnua. ZxAua 11

TomroBeTAOTE TN BACN GPOUYYAPIOTPAG Kal TO TTAVi @OUyyapioTpag. IXAua 12

MatAoTe TTAPATETAPEVA TO KOUMTI ATTEAEUBEPWONG KAl TOTTOBETACTE TO EVOWHATWHEVO
doxeio vepouU kal okévnG. ZxAua 13

Xpnoiueg cupBoulég:

MNa va apareivete Tn didpkeia (wng TG de€apevig vepou, ouviaTdTal n xprion kabapol A
paAakou vepou.

Mnv xpnoIhoTIOoIEITE TN AEITOUPYiIa GPOUYYaPIOTPAG € XaAI.

MeTd 10 OQouyydpiopa, adeldoTe eykaipwg Tn deCapevh vepoU Kal apaipETE TN BAKN TNG
g@ouyyapioTpag.

A@oU eykaTaoTAOETE TN BACN OPOUYYAPIGTPAG, N POUTIOTIKA akoUTra Ba akouTridel Kal Ba
agouyyapilel Tautdxpova. H TTpoemAeypévn 10X0G avappopnaong éxel opiaTei ae aBopufn
AeiToupyia kai dev YTTOPEi va pUBUIOTET XEIpOoKivNTa.

Ortav n Bdon opouyyapioTpag dev €ival EYKATEGTNUEVN, N POUTTOTIKF oKoUTTa Ba AsiTtoupyei
o€ AsIToupyieg avappo®nong, avappo@nong Kal CKOUTTIOPATOG XWPIG OPOUYYApIoHa.

Eivar @uaioloyikd va mrapapével Aiyo vepd oTn Oefapevh vepolu Adyw €pyoaTaciakoU
eAEyxOU.

3.5 Acitoupyia

1.

‘Evapén kaBapiopou

1
MaTtAoTe TTOPATETAPEVA TO KOUNTTT AEIToupyiag lea 3 SEUTEPOAETTTA YIO VA EVEPYOTTOINOETE TV
NAEKTPIKI) OKOUTIO POUTTOT.
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Mpiv ammd Tnv TPWTN NAEKTPIKA oKoUTIa, BeBaiwOdeiTe OTI N POUTIOTIKF) OKOUTIa BPIOKETAI OTN
Bdaon @oépTioNng Kai gival TTARPWS POPTIOHEVN.

MathoTe oUvTOoua TO KOUMTT OVIC( va EeKIVAOETE TOV KABAPIGPO Kal va BNUIOUPYACETE £vav
XGPTN TaUTOXPOVO.

2. 'Evopén / AigAeippa

MaTtAoTe TO KOUPTTI AEITOUPYIOG Kal N POUTIOTIKA NAEKTPIKI) OKOUTTA Ba dnuioupyraoel évav xaptn
pe Baon Tn cdpwon Tou dwpariou Kai 0Tn ouvéxela Ba xwpioel kKABe dwWUATIO OE TETPAYWVA,
kaBapidovTag TPWTA TIG AKPEG TOU TETPAYWVOU TTPIV KAAUWEI TO ECWTEPIKO O€ OXNMa {IyK-JayK ,
oAokANpwvovTag TeEAIKE ToV KABAPIGHS OAWV TWV TTEPIOKWIV.

3. Emavevepyorroinon (A@utrvion)
H evdeikTikr) Auxvia Ba offoel a@oU n nNAEKTPIKr) OKOUTTIO POUTTOT €€l Ueivel g TTadon yia
TEPICOOTEPEG ATTO 4 WpEG. MNaTroTe TTapaTETAPEVA OVIC( va EUTTVAOETE.

4. KaBapiop6g onueiwv (Totrkog)
MaTtAoTE TO KOUUTTI KOBAPIoHOU CnuEiwv @KGI N POUTIOTIKA NAEKTPIKK OoKoUTIa Ba kabapioel
pia TETpdywvn emigaveia 1,5u x 1,5y pe KEVTPO Tov €0UTO TNG.

5. Emavag@oéprwon (Emorpoen otn Bdon)

MaTtAoTE TO KOUNTTI POPTIONG /LI\KC(I N POUTIOTIK) OKOUTTa Ba €TMIOTPEWEI 0T BAcn OPTIONG.

3.6 ZuAhoyn okoévng

1. PBAON QUTOEKKEVWONG YIO VO QOPTIOEl Kal va GUAAEEEI okOvn PETA TNV OAOKARpwaon Tou
kaBapiopou.

2. TatAoTe TO KOUUTTi GOPTIONG KAl TO POUTTOT Ba £TTIOTPEWEI OTN BACN AQUTOEKKEVWONG VIO VO
PopTioEl Kal VO CUAAEEEI OKOVN.

3. Katda mn didpkeia TG GUAAOYRG OKOVNG, TTATAOTE OTTOIOOATIOTE KOUMTT YIO VO OTOMATHOETE.

3.7. AsiToupyia Kal XOPOKTNPIOTIKA £@apuoyng

1. Aiaxeipion xaptwv

- [piv &eKIVAOETE va XPNOIPOTIOIEITE TO POUTTOT, OUVIOTATOI VA EVEPYOTTOIACETE TN AgIToupyia
“Map Save Mode” oTnVv £Qapuoyn yia Wia TTIo TTIPoNYMEVN EUTTEIPIAL.

- Anpioupyia Xdaptn: EmAéyoviag Tn Aeimoupyia «[MAApng KaBapiopdg», 10 poptdT Ba
gexivijoel Tov kaBapiopd atré Tn Baon eépTIoNG Kal Ba ETTIOTPEWEI OE AUTHV OTAV TEAEIWOEL.
Kartd tn O1dpkeia autg Tng diadikagiag, Ba dnuIoupyAoEeTe évav XApTn Twv dIaQopwv
TTEPIOXWYV TOU OTTITIOU 0ag Pe Baon Tn diappubuion Tou omTiol. MTTopeiTe va ammodBnkeloeTe
auToV TOoV XAPTNn oTNV e@apuoyr. Mmopouv va atmrodnkeutouv £wg Kal 4 S1aQOPETIKOI XAPTEG.

- Emegepyaoia Xdaptn: Mopeite va dlayxwpioeTe, va OUYXWVEUOETE 1 va WETOVOUAOETE
OI0POPETIKEG TTEPIOXEG (DlapepigpaTa) Tou XapTn.
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2. MAApng kabapiouég Eik. 14

- To poutdT Ba dnuioupynaoel évav xaptn e Baon Tn cdpwaon Tou Xwpou. Oa xwpioel Kade
OWWATIO OE TETPAYWVEG TTEPIOXES, KaBapidovTag TTPWTA TIG AKPEG KABE TTEPIOXNG Kal OTN
OUVEXEID TO EOWTEPIKO O€ OXNAMA IyK-ayK , HEXPI VA KOBapIoTOUV OAEG O TTEPIOXKEG.

3. KaBapiopog dwpariou Eik. 15

- To pouTtoT Ba KaBapioel Ta SWUATIA TTOU £XOUV ETTIAEYET OTNV EQAPUOYH.

JupBoUAéG:

- Mpémel va evepyotroifoete T «/\eitoupyia AmroBrikeuong Xdaptn» oTnv £papuoyn Kal va
ammoBnkeloeTe £vav XApTn TTPIV XPNOIPOTToINCETE TN AsiToupyia «KaBapiopdg Awpartiouy.

- O 6pog «KaBapiopdg Awpariou» XPnOIYOTIOIEITAI YIa TNV €§OTOPIKEUGN TNG TTEPIOXNG
KaBapiopoU, aAAd Ox1 yia TNV ATmouoOvVWaon ETTIKIVOUVWY TTEPIOXWY. ATTOJOKPUVETE TUXOV
EUTTOdIO TTOU PTTOPET Va UTTAPYOUV YUpw atTé Ta €TTIAEYHEVA SwHATIA.

4. KaBapiopég ava Zwvn Eik. 16

- To pouTrdTt Ba kabapioel TIG TTEPIOXEG TTOU £XOUV OXEDIAOTEI OTNV EQAPHOY.

JupBoUAéG:

- O «KaoBapiopydg Zwvng» XPNOIPOTIOIEITAl IO TNV TTPOCAPUOYT TNG TTEPIOXNG KaBapiopou,
aAAd Ox1 yia TNV aTmmopovwaon EmKIVOUVWY TTEPIOXWY. AQaIPEOTE TUXOV €UTTOdIO TTOU
EVOEXETAI VO UTTAPYOUV EVTOG TWV OXEDIOOUEVWV TTEPIOXWV.

5. Pin & Go (MetdBaon og éva onpeio) Eik. 17

- KaBopioTe éva onueio oTov xapTn Kai 1o pouTtroT Ba TTAoNyNnBei autéparta o€ autod.

6. Zuvéyion KaBapiopou pETA TRV eTTavaTTAfRpwon Eik. 18

- Ortav n pmrartapia gival XaunAr Katd Tov KaBapiopo, To pouTIOT Ba ETTIOTPEWEI AUTOMATA GTN
Bdaon @dpTiong yia va emavagopTioTei. MOAIG eTTavagopTioTei, Ba ouvexioel Tov kaBapioud
atrd ekei TTOU OTAPATNOE.

JupBouAéc:

- To pouTror dev Ba cuvexioel Tov kaBapiopd €dv gival evepyotroinuévn n Aeimoupyia «Mnv
EVOXAEITED.

- Edv 10 poutrdT eTTavagoptioTei XelpokivnTa A HeTakIvnOei, dev Ba ouveyioel Tov KaBapioud.

7. Nepropiopéveg Meproxég Zxnua 19

Anuioupynote  «Zwveg  Amayopeuongy, «Zwveg ATayopeuong  Z@QOUYYyOpiTPATOGY
kal «Eikovikoug Toixoug» oTOV XAPTN VIO VA OTTOTPEWETE TNV TTPOCRACH TOU POUTIOT OF
OUYKEKPIPEVEG TTEPIOXEG 1) DWHATIA. ATTO TTPOETTIAOYH, Ol «ZWVEG XWPIG aouyyapioTpa» Ba
evepyoTToloUvTal Hovo OTav €xel eykataoTabei n Baon opouyyapioTpag.
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JupBoUAéG:

- O1 mrepiopiopéveg TTEPIOXEG UTTOPOUV va dnuioupynBouv oe évav atmoBnkeupévo xaptn A
KaTA TN dnuioupyia Tou XAapTn.

- O1 TIEpIOPIOPEVEG TTEPIOXEG XPNOIPOTTOIOUVTOl yia Tnv €EOTOUIKEUGN TNG TIEPIOXNAG
KaBapIoPoU, aAAG OxI IO TNV ATTOUOVWGN ETTIKIVOUVWV TTEPIOXWV.

- Edv 10 poumdT petakivnBei ) Tpokiwouv anuavTikég aAAayég atn didTagn Tou oTmiTiou, o
XApPTNG eVOEXETAI VO KATAOTEI AKUPOG KAl O1 TTEPIOPITUEVEG TTEPIOXEG VA XOBOUV.

8. Mpoypappa kabapiopou Eik. 20
- Opiote mpoypdupata kabapiopol otnv e@appoy. To poutdt Ba kabapilel OTIG
TTPOYPOUHATIOHEVEG WPEG Kal Ba TTIOTPEPEI TN BACH GOPTIONG OTAV TEAEIWOEL.

JupBoUAéG:
- To poutot dev Ba EeKIVAGEI TOV TTPOYPANUATIONEVO KABapIioud €Gv n yTratapia Tou gival
XOHNAA.

5. KAOGAPIZMOZ KAI ZYNTHPHZH

5.1. Ka@apiopog kai Zuvtiapnon 1ng Evowpartwpévng Ae§apeviig NepoU kai Zkévng

1. MMatAoTe TapaTteTapéva 1o KOUPTTi atreAeuBépwaong kal TPapnéTe €Ew To EvOowUaTWHEVO
doxeio vepou kal okévng. ZxAua 21
A@aipéaTe T BrKn TNG 0POUYYapioTPAG Kal Ta HAgIAaPAKIa TNG. ZXAHa 22

3. TIAOveTe Kal OTEYVWOTE Ta TTAVIA GQOUYYOPIoTPAG.
AvoiTe TOV KGB0 OKOVNG KOl apaIpETTE TO KUPIO PIATPO, TO GIATPO UWNARG atTédoong Kail To
@iATpO opouyyaplol. ZxAua 23

5. KoBapioTe TN okévn a1mé 10 KUpIo QiATPO Pe TN BoupTtoa Kabapiopou. Ayyiéte 1o @iATpo
uYnANG amédoong yia va agaipéCETE TN OKOVN. ZXAua 24

6. TAUOveTe 1O doyEio OKOVNG KaI TO PIATPO e aPouyydpl ue vepd. To @iATpo uwnAng amrédoong
O¢ev ptropei va TTAuBEi. Edv katd AdBog pouNidoel o€ vepd, OTEYVWOTE TO OTOV AEPA TIPIV ATTO
™ Xeron. Zxnua 25

7. Adeidote TUXOV uTTOAEITTOpEVO vePO aTtd Tn defapevh vepol. ZTEYVWOTE OTOV afpa Tn
de€apevn) vepou, To doxeio okOVNG Kal To GIATPO apouyyapiol. ZxAua 26
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5.2. KaBapioudg kai ZuvtiApnon Tou MeydAou Kadou Zkévng

1. TatAoTe TTopaTeTOUéVA TO KOUUTT aTTEAEUBEPWONG YIa VO OQAIPETETE TOV PEYAAO KADO
oKovng. xnua 27

2. Avoi¢te To KdAUppa Tou doxeiou OKOVNG, APaIPESTE TO KUPIO QIATPO, TO QIATPO UWNAAG
atmdédoong Kal To YIATPo opouyyapiol. Zxrua 28

3. KoBapioTe TN okévn a1mé 10 KUPIO QiATPO Pe TN BoupTtoa Kabapiopou. Ayyiéte 1o @iATpo
UWNAARG a1Téd0oang yia va aQaIpéCETE T OKOVN. ZXAua 29

4. TMA\Ovete 10 BoyEio OKOVNG KAl TO PIATPO PE TPOUYYApPI PE VEPS. To QIATPO UYWNANG atTddoong
O¢ev ptropei va TTAUBEi. EQv katd AddBog pouNidoel o€ vepd, OTEYVWOTE TO OTOV AEPA TIPIV ATTO
™ Xerion. Zxnua 30

5. ZTeEyVWOTE OTOV aépa TOo BOYEI0 OKAVNG Kal TO PIATPO opouyyapiou.

5.3. KaBapioudg Tng KUpiag BoupToag Kal TG TTAEUPIKNAG BolpToag
TpapAgte TG yAwTTIOEG atreAeuBépwaong yia va EeKAEIDWOETE TO TIPOOTOTEUTIKO TNG
BoupTtoag, 6TIwG aivetal aTo oxnua 31.

2. ZNKWOTE TNV KEVTPIKA BoUpTOoa yia va TNV aQaIPECETE. ZXMAHa 32
KaBapioTe TNV KUpla BoupTtoa pe Tn BoupTtoa kabapiouou. ZxAua 33

4. KaBapioTe emTiong TNV KevTpIkA BoupTtoa Pe Tn BoupTtoa Kabapiopou. ZxrAua 34

5.4. KaBapioTe TOV KIvNTAPIO TPOXO
Xpnoipotroifote Tn Pouptoa kaBapiopoU yia va a@aIpECETE TPIXES Kal BpwHId aTTd TOV
KIVNTAPIO TPOXO. ZxNHa 35

2. Otav o KivnTApIog TPoXOG KOAATEI, yupioTe TO ypavadl Tou TTpog Tnv avTiBetn katelbuvon,
n Bpwuid Ba Téoel p€oa aTrd TO KEVO. ZXAKa 36

5.5. KaBapioTe Tov TPpOXO YEVIKAG XPAONG
Xpnolpotroijote T Bouptoa kabapiopoU yia va kabapioete Tpixeg Kal Bpwuid amd Tov
TTOAUKATEUBUVTIKG Tpoxd. ZxAua 37

5.6. KoBapiopog kal cuvTipnon MA@y @OpTIoNG Kal aiclnTAPwWY KATA TG TITWONG
1. KaBapioTe TIg TaQég @OpTIONG OTN BACn autoaTrooTpdyyiong . ZxAua 38

2. KoBapioTe TIg eTTaQEG @OPTIONG OTNV NAEKTPIKA OKOUTTA POUTTOT. ZXua 39

3. KaoBapioTe Toug aioBnTAPEG Katd TnNG TITwong . Zxrnua 40

Mpogidotroinon: O1 eTa@EG OPTIONG KAl OI GONTAPES KATA TG TITWANG TTEPIEXOUV guaiodBNnTa
nAekTpovikd e€apTAuaTa. MapakaAoUue XPNOIKOTIOINOTE éva OTEYVO TTAVI YIO va Ta KaBapioeTe
Kal Ox1 éva Bpeyuévo Travi yia va atropuyeTe {NUIEG aTTO VEPO.

5.7. Baong 1rou adelddel auTOHATA

Ma va dlaoahioeTe To amotéAeopa ouhhoyrg okdvNG, CUVIGTATAI VA AVTIKABIOTATE TNV GAKOUAX
aKAVNG eyKaipwg Kal va KaBapieTe TAKTIKG TO QIATPO Kal ToV aywyo aépa.
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AVTIKOTQOTAOTE TN 0AKOUAA OKOVNG KAl KaBapioTe T0 QIATpo

Zxnua 41

1. Avoi€te TO £TAVW KAAUPPa TNG BAoNG.

2. AgaipéoTe TNV TTAPN GAKOUAO OKOVNG.

3. KpatnoTe TN AafA yia va OnKWOoeTe T coKoUAa akovng.
Inueiwon: Kpatote Tn AaBA yia va ONKWOETE T OakoUAa okdvng, KATI TTOU WTTOpEi va
ATTOTPEWEI ATTOTEAEGUATIKA TN Slappor] oKOvNG.

4. TomroBeTrOTE TO PIATPO Kal TN vEa caKoUAa okovNG.

6. EMIAYZH MPOBAHMATQN

Edv mrpokUyouv o1 akdAouBeg KATAOTATEIG KATA TN XPAON TOU TTPOIOVTOG, 0 XPrOTNG MTTOPEi va
TIG EAEYEEI Kal va TIG ETTIAUCEI Xwpig BonBeia:

MpoBANua

MBavA aitia

MOavA Auon

H pOuTTIOTIKA NAEKTPIK
okouTra dev pTTopEi va
ouvOebei pe TNV eQapuoyn
APP.

Gvopa XpAoTn Kal 0 KwdIKAG
TpooBaang Tou dpopoioynTn
eival AavBaopéva.

OIKTUOU TOU OpopoAoynTh
oag Kal BeRaiwbeite 6T TO
“Ovoua XpnoTn” kai 0 “kKwoIKOG
Tpéofacng” eival cwoTd.

To popTTOT dev BpioKeTal EVIOG
NG £UPEAEIAG TOU ONPATOG TOU
dpopoAoynTn .

BeBaiwBeite 611 TO pOUTIOT
BpiokeTal eviog TNG eUPEAEIag
TOU OTHaTog Tou dpopoAoynTr

To popTrdT dev BpiokeTal o€
AeiToupyia diapdpewaong.

BeBaiwBeite 611 TO pOUTIOT
eival ouvdedepévo otV

TIPIda KAl EVEPYOTTOINUEVO.
MNatAoTe TAUTOXPOVA TO
KOUUTTI @OPTIONG KAl TO KOUMTTI
KaBapiopoU Aekédwy yia 3
BeuTePOAETTTA. TO POUTTOT

Ba €10€ABel o€ AerToupyia
pUBuIoNG 6Tav aKoUOEl hia
QWVNTIKA EVTOAN.

Aev xpnoipotrolgital dikTuo
2,4g GHz

To popTToT dev eival TTPOG TO
TTapov cuuBatd pe diktua 5G.
MapakaAw eMAEETE Eva BikTUO
2.4g GH
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Mpo6BANua

MBavn arria

MBavA Auon

Agv gival duvati n dnuioupyia
XapTWV aTtnv epapuoyr) APP.

To popTToT dev EeKIva va
Aeitoupyei amré mn Baon
QUTOEKKEVWONG .

To pouTTOT TTPETTEN Va EEKIVATEI
Tov KaBapiopod atd Tov
autépaTto oTabud EKKEVWONG.

To POMTTOT KIVEITAI EVWD TPEXEL.

Mnv UETAKIVEITE TO POUTTOT EVW
A€ITOUpVEi.

O koBapIoudg Oev ExEl
OAoKANPwBEi.

A@NOTE TO POPTTOT VO
€mMaTPEWEl 0N Bdon
QUTOEKKEVWONG OTAV
OAOKANPWOEi 0 KABAPIoHAG.

To pouTTdT deV PTTOPET
va emoTpéWel T BAon
QUTOEKKEVWONG .

Bdaong TTou adelddel auTOPATA
gival AavBaopuévn.

TomroBeTAOTE CWOTA TN Bdon.

Bdon auTtoadeidopaTog givai
aTTEVEPYOTTOINUEVN N EXE
METOKIVNOEI.

BeBaiwbeite 611 0 0TABPOG
€ival EVEPYOTTOINUEVOG KAl BEV
£XEI JETAKIVNOEI.

To popTTOT dev EeKIVa ToV
KaBapiopod amd 1 Bdaon
QUTOEKKEVWONG .

ZuvIOTATaI TO POUTTOT Va EeKIVA
Tov kaBapiopod atd Tn Bdaon.

H diadpoun épTwong eivai
pTTAoKapiopévn (TT.x. n TTépTa
Tou dwyaTiou pe Tn Baon eivai
KAEIOTH).

AlatnpnoTte Tnv di1adpoun
POPTWAONG EAEUBEPN.

Bdaon autoekkévwaong TIpIvV
OAOKANPWOEl TOV KABAPIoUO.

To dwudTio gival TOOO peyaAo
TTOU TO POMTTOT XPEIGeTal
ETTAVOPAPTION YIa VO
OuVexioel.

MNa TepIoodTEPES
AeTTTOUéPEIEG, AKOAOUBAOTE TIG
odnyieg oTNV £Qapuoyn

To popTTéT dev pTropEi va
€€l TPOORaACN O€ OPICPEVES
TTEPIOXEG AOYyw eUTTOBiWV 1
ETTITTAWV.

OpyavwaTe TOV XWPO TTou
Ba kaBapioTei, TOTTOBETWVTAG
ETMITTAQ KOI PIKPG QVTIKEIPEVA
oTn Béon Toug.
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Mpo6BANua

MBavn arria

MBavA Auon

To pouTTéT dev PTTOPEi Va
POpPTIOEI

Bdon autoekkévwong dev gival
ouvdedepévn OTNV TTAPOXT
peUpOTOG.

BeBaiwbeite 611 €ival
ouvoedePEVO OTNV TTOPOXNH
pelpaTog Kail 61 n €voeign eivai
AVaPPEVN.

O1 eTTaPEG POPTIONG TOU
POUTTOT BeV Eival OUVOESEPEVES
ME ekeiveg TNG Baong.

BeBaiwbeite 611 01 eTTOPES
@OPTIONG TOU POUTIOT €ival
0TaBepd ouvOEDEPEVEG LE TIG
ETMAPES POPTIONG TNG BAong
Kail 671 To koupTri START
avafooBryvel. EAEyETe Tig
ETTAPEG YIA TUXOV BPWwHIG Kal
KaBapioTe TEG CUPPWVA PE
Tnv evotnTa «Kabapiopdg kai
JuvTPNON» TOU EYXEIPIBIOU.

H Beppokpacia TG pmrarapiag
gival TToAU uwnAn ) TTOAU
XONAN.

PopTioTE KAl XPNOIPOTIOIROTE
TO POMTTOT o€ TTEPIBAAAOV
petagu 0 kai 40 °C.

H TraparteTtapévn pn xprion
UTTOPEi VO TTPOKAAETEI
uTTEPPOAIKN) aTTOQOPTION TNG
yTratapiag.

ZuvIOTATAl N TOKTIKA XPAon Tou
TrpoidvTog. EQv 10 pouTrdT dev
£XEI XpnoluoTroIndei yia peydAo
XPOVIKO 81A0TnUa Kol dev
POPTICEl, ETTIKOIVWVINOTE PE TNV
Emionun Ymnpeoia TexvikAg
YmooTtApIEng Tng Cecotec .

AouvnBiaTog 86puBog katd
ToV KaBapiouo.

H 1Agupikr BoupToa kai
n kUpia Bouptoa eivai
utrepdepéveg. To doxeio
oKOVNG Kal TO GIATPO gival
Ppayuéva.

ZuvioTdTal va kaBapideTe
TOKTIKG TNV TTAEUPIKN BoupToaq,
TNV KUpia Bouproq, Tov KAdo
OKOVNG, TO PIATPO K.ATT.

To popTTéT BpiokeTal o€
Aeitoupyia Turbo.

MetaBaon o Kavovikni
AeiToupyia.
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Mpo6BANua

MBavn arria

MBavA Auon

To popuTTOT KOAAGEI KATA TN
d1dpkela TNG Epyaciag Kai
OTOMATA.

To pOPTTIOT UTTAEXTNKE O€
KATI OTO TTATWHA (NAEKTPIKA
KoAwdla, KoupTiveg, Kpooola
a1rd XONI, K.ATT.).

To pouToT Ba TTPOCTIABACE!
va ameAeuBepwBei. Edv
auTé ATTOTUXEI, APAIPEDTE
XEIpoKivnTa Ta EUTTOSIA KAl
ETTOVEKKIVAOTE TO.

To popTréT Ba pTTopolae va
KOAAAOEI KATW aTTO £va £TTITTAO
JE €i0000 TTAPOUOIoU UYWOUG.

TotmoBeTAOTE £va QUAIKO
@pAyua f opioTe £va EIKOVIKO
6pio otnv epappoyn Cecotec .

Ta akéAouBa TTpoBAfRuaTa
EM@aviCoVTal EVW TO POUTTOT
AEITOUPYEL: aKATAOTATN
Sladpopn kabapiopou,
atrékAion d1adpoung,
eTmavaAapBavouevog
KaBapIoPOG A HIKPEG TTEPIOXEG
TTOU TTapapévouv akdBapTeG
(eav utTdpxel pia peydAn
TTEPIOXN] TTOU TTAPAUEVEI
TTpoowWpIVE akabapTn, To
POMTTOT Ba TNV KaBapioel
auTopaTta apyoTepa).

Neitoupyia o€
PPECKOKEPWHEVA OATTEDA 1
Agia TTAGKAKIQ, PEIWVOVTOG TNV
TPIRA METAEU TWV KIVATAPIWY
TPOXWV Kal Tou daTtrédou.

ZUVIOTATAI VO TTEPIPEVETE VO
OTEYVWOEI TO KEPi DATTESOU
TIPIV TO XPNOIUOTIOINOETE.

Katd tnv avaBaon
OKOAOTTATIWV, KATWPAiWYV

1 QVUYWTIKWY TTOPTWY, O
KIVNTAPIOG TPOXOG OAIoBaivel,
€TTNPEAOVTAG TNV IKAVOTNTA
TOU POMTTOT VO AVIXVEUEI TO
TEPIBAAAOV TOU.

2uvIoTATAl VO KAEIVETE TNV
TTOPTA AUTAG TNG TTEPIOXNG Kal
va Tnv kaBapileTe LeXwPIOTA.
2T OUVEXEIQ, TO POUTTOT

Ba emoTPEéWEl OTO OnpEio
€KKivnong.

NOYW BIOPOPETIKWV OIKIAKWV
TTEPIBAAAOVTWY, TO POUTTOT BEV
£x€l TPOOPBACN OE OPICUEVEG
TTEPIOXEG.

Mporteivetal n opydvwon
TOU OIKIOKOU TTEPIBAAAOVTOG
£T01 WOTE TO POUTTOT Va £XEI
Tpoofaan oe 6Aoug Toug
XWPOUG.

O ai0nTpag améaTacng ivai
BPwHIKOG i KOAUPPEVOG.

KaBapioTte Tov aigBbntrpa
améoTaong r aPaIpEcTE
TUXOV QVTIKEIPIEVA TTOU TOV
KOAUTTTOUV.
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Mpo6BANua

MBavn arria

MBavA Auon

QUTOEKKEVOUUEVN Baon dev
pTTOPEl v CUAAEEEI KOV OTaV
TO POUTTOT ETTIOTPEWEI.

autoadelddov kaAuppa Baong
gival avoIyTo.

autooTPayyI{OPEVO KAAUPPO
Baong .

H oakoUAa okoévng dev gival
TOTTOOETNEVN.

autoadelddov kdAuppa Baong .

Bdon auToekkévwaong Kai n
€KKEVWOT OEV EVEPYOTIOIEITAI.

A@RoTE TO POUTTOT VA
EMOTPEYEI QUTOUATA OTN
Bdaon autoekkévwong , Unv To
UETAKIVEITE XEIPOKiVNTA.

Edv n Aeitoupyia Mnv
EVOXAEITE €ival evepyoTToinuévn
aTnVv €Qappoyn, n Baon dev
Ba adsidoel autoépaTa OTAV
EMOTPEYEI TO POUTIOT.

AkupwaoTe TN Agitoupyia “Mnv
eVOXAEITE” oTNV £Qapuoyn

f EekivioTe TO AdEIaTpa
XEIpOKivNnTa.

O oT1aBuog avixvelel OTi N
atmédoan GUAAOYNG OKOVNG
gival XaunAn.

AvTIKOTAOTAGTE T COKOUAQ
OKOVNG CUPPWVA HE TIG
odnyieg ouvTApNOoNng OTO
EYXEIPIDIO KAl KAEIOTE TO
KaGAuppa Tng Bdong. Edv

n €QapuOyr UTTOdEIEEl OTI

n Todvta O¢gv gival yeudn,
£YKOTOOTAOTE TNV Eavd.

Edv o1 mapatmdvw aitieg éxouv
QATTOKAEIOTE], EVOEXETAI VO
UTTAPXEI KATTOIO avVWUOAia oTa
eCapTrpaTa Tou oTaBUOU.

Tnv Emionun Ymnpeoia
TexvIKnG YTTOOTAPIENG TNG
Cecotec .

Atrotuxia cuAAoynG OKOVNG.

O oT1abuog avixvelel OTi N
atmodoon GUAAOYNG gival
XOHNAA.

AVTIKOTAOTAGTE TN COKOUAQ
oKOVNG CUPPWVA HE TIG
0dnyieg kai KAgioTe TO KAAUPPO
g Bdong. Eav n epappoyn
utrodeigel 611 n TodvTa dev
€ival yepdaTn, EYKOTACTACTE TNV
gava.

Bdaong tmou adeidlel autépaTa
gival Bpwiko.

Ta AeTrtd cwparidia Tepvouv
péoa arrd Tn cakoUAa akévng
KalI TTPOOKOAAWVTAI GTO
€0WTEPIKS TOU OTABUOU.

Bdaong mou adeidel autépaTa .

ATWAEI0 oKOVNG KATA TN
AgiToupyia.

H ¢€odog Tou kadou okdvNng
gival paypévn.

AgaipéoTe Tn povada 2 ot 1
Kal kaBapioTe TNV £€050 TOU
KAdouU oKOVNG.
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Mpo6BANua

MBavn arria

MBavA Auon

H degapevn vepol Tou pouTTOT
TTapouciadel diappon KaTa TN
xefon.

H deCapevn dev €xel
gyKaTaoTOOE CWOTA.

BeBaiwBeite 611 n degapevn
POMTTOT EQAPUOLEl CWOTA KATA
TNV EYKOTAOTOON TNG.

O1 KivnTApPIOI TPOXOI €ival
KAEIDWUEVOL.

Q1 KivnTApIoI TPOXOI €ival
WTTAOKapIoPéVOl aTTd Eéva
QVTIKEIMEVO.

MeploTpEWTE KAl TTIETTE
TOUG KIVNTAPIOUG TPOXoUG
YIO va EAEYEETE yIa TUXOV
&éva avTikeipeva TUAIypéva
yUpw TOUG 1} KOAANuéva.
Edv uttdpxel otrolodATToTE
avTIKEIPNEVO, KaBapioTe TO
eykaipwg. Eav To mpéBAnua
ETTIMEVEL, ETTIKOIVWVAOTE PE TNV
Emionun Ymnpeoia TexvikAg
YmooTtApigng Tng Cecotec .

To popTTOT Bev eKTEAET OUVEXNA
KaBapIouo.

To popTToT BpiokeTal o€
AelIToupyia Mnv evoyAeiTe.

>1n Agitoupyia «Mnv
EVOXAEITEY, TO POUTTOT eV
ekTEAET oUVEXH KOBAPIoUO.

QUTOEKKEVOUMEVN BAaon TNV
TeAeuTaia @opda.

O ouvexng kabapiopdg dev
EKTEAEITAI EQV ETTAVAQPOPTICETE
TO POUTTOT XEIPOKivNTa 1

TO YETAKIVIOETE OTN BAon
QUTOEKKEVWONG .

To pouTroT dev
KoBapidel autépaTa TNV
TTPOYPOUUATICPEVN WPA.

H Aeimoupyia xpovikou

TIPOYPOUMOTICHOU AKUPWVETA.

ETmrava@épete 1o TTPOYPANMQ.

To pOWTTOT £XEI ATTOPOPTIOTEI
aTTé PTTartapia.

DopTiOTE TO POUTTOT.

To popTToT BpiokeTal o€
Aeitoupyia «Mnv evoxAeiTeR.

21n Aerroupyia «Mnv
EVOYAEITED, TO POUTIOT BEV
EKTEAEI TTPOYPAPUOTIONEVO
KaBapiouo.

7. MINEYMATIKA AIKAIQMATA

Ta SIKAIWPOTA TIVEUPATIKAG IBIOKTNGIAg €T TwV KEIPEVWY OuToU TOU €yXEIPIDIOU avAKOUV
otnv CECOTEC INNOVACIONES, SL. Me em@uAagn Tavrég dikaiwpatog. AtrayopeUeTal
n avarmapaywyr], n omobrikeuon o€ oUoTnUa avakTnong, n MeTadoon f n dlavoun Tou
TTEPIEXOMEVOU QUTHG TNG BnUOCieuong, v OAW 1 €V HEPEI, HE OTTOIOVOATIOTE TPOTTO (NAEKTPOVIKO,
HNXAVIKO, @WTOTUTTIKG, NXOYPAPNTIKS f TTapOUOoIo) Xwpig TNV TTponyoupevn ddeia tng CECOTEC

INNOVACIONES, SL.
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8. A[INOYZTEYMENH AHAQZH XYMMOP®QZXHX EE

H Cecotec Innovations &nAwvel pe 10 TTOPOV 6T TO TTAPOV TTPOIGV

OUMHOPPUWVETaI ME TIG PACIKEG ATTAUTACEIG KOl AAAEG OXETIKEG DIATALEIG TWV

KQVOVIOUWYV TTOU 1I0XUouv oTnv EupwTraikr) ‘Evwon. Auté 10 TTpoidv Exel

oxedlaoTei, KATAOKEUAOTE Kal QOKIPACTE WOTE va TTANPOI Ta aTraiTouueva
TPOTUTIA a0PAAEIOG Kal TToIOTNTAG. To TTARPEG Keipevo TNG AnAwong Zupudpewaong EE eival
dlaBéoiyo otnv akoéAoudbn diadikTuakn dieuBuvaon: https://cecotec.es/es/information/declaration-
of-conformity
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1. ALKATRESZEK ES RESZEGYSEGEK

Robot porszivé:

F6 egység

1. ébra
1.

oV~ wN

Bekapcsolégomb

- Roviden megnyomva: Start/Szlinet
- Hosszan megnyomva: Be-/kikapcsolas

Infravoros érzékeld
Lokharitd

Folttisztité gomb

Vissza a kezdélapra gomb
Lézerérzékeld

Hatulnézet

2. 4&bra
7.
8.
9.
10.
11.
12.
13.
14.

Esésgatlé érzékeld

Minden iranyban mozgé kerék
Toltéérintkezdk

Esésgatld érzékeld

Oldalsé kefék

Fékefe kioldégombja

Kézponti kefe

Meghajté kerekek

Integralt viz- és portartaly

3. &bra
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.

Toltéérintkezdk

Integralt viz- és portartaly
Felmosdérongy tarté
Moshaté felmosé kendd
Vizbemenet

Nagy hatékonysagu sz(iré
Szivacssz(r6

Elsédleges szlré

Oniirit6 alap

4, dbra
23.
24.

Felsé fedél
Porzsék

EAAHNIKA
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25. Jelatviteli tertilet
26. ToltGérintkezék

27. Porzsak csat

28. Lathato légcsatorna
29. Porszivé bemenet
30. LED-jelz6fény

JEGYZET:
Akézikonyvben talélhaté grafikdk vazlatos dbrazolasok, és eltérhetnek a terméken lathatdéktol.

2. HASZNALAT ELOTT

Ez a készllék csomagolasban érkezik, amely a szallitds soran torténé védelmet szolgélja.
Vegye ki a készliléket a doboz&bdl, és tavolitson el minden csomagoldéanyagot. Az eredeti
dobozt és a tobbi csomagoléanyagot biztonsagos helyen tarthatja, hogy elkerilje a
készulék kdrosodasat, ha a jov6ben szallitania kellene. Ha az eredeti csomagolast meg
szeretné semmisiteni, Uigyeljen arra, hogy minden elemet megfeleléen hasznositson djra.
Gy6z6djon meg arrél, hogy minden alkatrész és dsszetevé megvan és j6 allapotban van.
Ha barmelyik hianyzik vagy nincs j6 dllapotban, azonnal vegye fel a kapcsolatot a Cecotec
hivatalos miszaki igyfélszolgalataval .

Doboz tartalma

Robot porszivé

Onirits alap

Porzsak

Ez a hasznalati Utmutatd

Ne tavolitsa el a termék sorozatszémat, hogy biztositsa a berendezés nyomon
kovethet6ségét, ha segitségre van szlksége.

3. MUKODES

3.1 Ovintézkedések

Ellendrizze és készitse el a tisztitando terlletet a biztonsagos munkavégzés érdekében.
Helyezd el megfelelden a butorokat, és tavolitsd el az akadalyokat. 5. dbra

Tavolitsa el a padlordl az alacsony targyakat, amelyek befolydsolhatjdk a robotporszivé
mikodését, példaul a mérleget és az alléventilator aljat.

Ha rojtok vannak a szényegen, kérjik, elére helyezd azokat a sz6nyeg ala.
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- Haarobotkompozitépcsdk bejaratandl és a lépcsdfokok szélénéltakarit, kérjlk, helyezzen
el védokeritést a biztonsagos és zokkendmentes miikddés biztositadsa érdekében. 6. dbra

- Tavolitson el minden olyan targyat, amibe a robotporszivé beleakadhat, példaul
tapkabeleket, koteleket stb. Ha a lépcsd til magas, beszorulhat.

Hasznos tippek:

Els6 hasznalatkor kérjuk, kovesse a robotporszivét a tisztitasi folyamat soran, hogy segitsen
megoldani néhany kisebb problémat, és zdkkendmentesen takarithasson. Amikor kéveted,
kérlek, vigyazz, ne kerdlj elé.

3.2 El6készités
Hasznalat el6tt kérjuk, tavolitsa el a védéféliat és a szalagot.

1. Tavolitsa el a védbszalagot. 7. dbra
2. Szerelje fel az oldalsé keféket. 8. dbra

3.3 Arobot toltése

1. Onuritd alapot a padléra, a fal mellé. Balra és jobbra 1 méterre, el6l pedig 2 méterre nem
lehetnek sziklak/épcs6k vagy targyak; csatlakoztassa a tdpegységhez. 9. dbra

Osztéalyzatok:

Tartsa tévol a nagyon fényvisszaver¢ fellletl targyaktol, példaul tikroktdl vagy tvegtél.

onurit6 alapot a kdzvetlen napfénytél.

2. Arobotporszivé bekapcsoldasahoz nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsolégombot 3
masodpercig, majd helyezze az 6niirité alapra. Ezutan kosd 6ssze mindkét toltéérintkezbit.

Jegyzet:

A robot kikapcsolt dllapotban nem télthet6.

3. Els6 hasznélat el6tt kérjik, toltse fel teljesen. Toltés kozben a téltégomb lassan kéken
villog; A toltés befejezése utan a jelz6fény folyamatosan vildgit. A toltési idé korulbelal
4-5 ora.

Fontos kdzlemények:

- Napihasznélat soran helyezze a robotporszivét az onirit6 alapra . Azt is ellendrizze, hogy
az 6nlritd alap csatlakoztatva van-e a tapegységhez, és hogy a robot be van-e kapcsolva.

- Napihasznalat soran lgyeljen a toltéérintkez6k tisztitdsara a jobb toltés érdekében.

- Hahosszabb ideig nem fogja hasznalni a robotporszivét, kérjik, toltse fel teljesen, mieldtt
kikapcsolja, majd tarolja szell6s, szaraz helyen. Es havonta egyszer fel kell tolteni az
akkumulator védelme érdekében.

- Ha az akkumulétor tilsédgosan lemerdlt, vagy hosszl ideig nem hasznaljék, eléfordulhat,
hogy a robotporszivé nem tud Ujratéltédni. Karbantartdssal kapcsolatban kérjik, vegye
fel a kapcsolatot a hivatalos Cecotec Mlszaki Tamogatasi Szolgdlattal. Ne szerelje szét
sajat maga.
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3.4 Az integralt viz- és porgyiijtd tartaly beszerelése

1. Nyissa ki a fedelet, és toltse fel a viztartalyt vizzel. 10. &bra

2. Zdarja le a vizbevezetd fedelét. Gy6zEdjon meg arrdél, hogy a fedél megfelelen zarddik, és
hogy egyetlen alkatrész sincs kiemelve. 11. abra

3. Szerelje fel a felmosotartot és a felmosd kend6t. 12. dbra
Nyomja meg és tartsa lenyomva a kioldégombot, majd helyezze be a beépitett viz- és
porgyUijtét. 13. dbra

Hasznos tippek:

- A viztartdly élettartamanak meghosszabbitasa érdekében tisztitott vagy lagy viz
hasznélata ajanlott.

- Ne hasznalja a felmoso funkciét szényegen.

- Felmosas utan kérjuk, idében Uritse ki a viztartalyt, és vegye le a felmosotartot.

- Afelmosétarté felszerelése utan a robotporszivd egyszerre fog porszivdzni és felmosni.
Az alapértelmezett szivételjesitmény csendesre van allitva, és manudlisan nem allithaté.

- Ha a felmosoétarté nincs felszerelve, a robotporszivd porszivézasi médban miukadik,
porszivdz és seper felmosas nélkil.

- Normalis, ha a gyari ellen6rzés miatt némi viz marad a viztartalyban.

3.5 Miikodés

1. Tisztitas inditasa

A robotporszivd bekapcsolasahoz tartsa lenyomva a bekapcsolégombot 3 masodpercig. O
Elsd porszivozas eldtt gydzEdjon meg arrél, hogy a robotporszivé a téltéalapzaton van, és
teljesen fel van toltve.

Réviden nyomja meg a gombot Ua takaritds megkezdéséhez és egy térkép egyidejli
létrehozasahoz.

2. Kezdés / Sziinet

Nyomd meg a bekapcsolégombot, és a robotporszivé a szoba beolvasasa alapjan térképet
készit, majd négyzetekre osztja az egyes szobakat, elész0r a négyzet széleit tisztitja meg,
maijd cikkcakk mintédzatban befedi a belsé teret, végul pedig az 6sszes terlilet megtisztitdsaval
befejezi a tisztitast.

3. Ujraaktivalas (Ebredés)
A jelz6fény kialszik, ha a robotporszivé tobb mint 4 érara sziinetel. Nyomja meg és tartsa O
lenyomva az ébresztéshez.

4. Folttisztitas (helyi)

Nyomja meg a folttisztitd gombot @ és a robotporszivé egy 1,5 m x 1,5 m-es négyzet alakd
terlletet fog megtisztitani, kozépponttal korulvéve.
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Ujratoltés (Vissza a bazisra)

Nyomja meg a toltés gombot ™\ ésa robotporszivé visszatér a toltéallomasra.

U

3.6 Porgyiijtés

1. atakaritas befejezése utan automatikusan visszatér az 6nirité alaphoz, hogy feltéltse és
osszegyljtse a port.

2. Nyomija meg a toltés gombot, és a robot visszatér az onurité alaphoz a toltés és a
porgyUijtés céljabél.

3. Porgyljtés kozben barmelyik gomb megnyomasaval leéllithatja a miiveletet.

3.7. Alkalmazas miikédése és funkcidi

1. Térképkezelés

- Arobot haszndlata el6tt ajanlott aktivalni a ,Térképmentés mdédot" az alkalmazasban a
haladébb élmény érdekében.

- Térkép létrehozasa: A ,Teljes tisztitds" mad kivalasztasaval a robot a toltéallomasrél kezdi
a takaritast, és a munka befejeztével visszatér oda. A folyamat sorén a haz elrendezése
alapjan térképet készitesz otthonod kiilonb6z6 tertileteirl. Elmentheted ezt a térképet az
alkalmazasban. Legfeljebb 4 kiloénbozd térkép menthetd el.

- Térkép szerkesztése: A térkép kulonbozd terlileteit (particidit) feloszthatja, egyesitheti
vagy atnevezheti.

2. Teljes tisztitas 14. abra

- Arobot a tér beolvasasa alapjan térképet készit. Minden szobat négyzet alaku tertiletekre
oszt, el8szor az egyes terlletek széleit, majd cikkcakk mintazatban a belsd teret tisztitja
meg , amig az 6sszes terlilet meg nem tisztul.

3. Szobatisztitas 15. dbra

- Arobot kitakaritja az alkalmazasban kivalasztott szobakat.

Tippek:

- A ,Szobatakaritds" haszndlata el6tt aktivalnia kell a ,Térképmentési mdédot" az
alkalmazasban, és mentenie kell egy térképet.

- A,szobatisztitas" a takaritandd terlilet személyre szabdasara szolgdl, de nem a veszélyes
terlletek elkilonitésére. Tavolitson el minden akadalyt a kivalasztott helyiségek korul.

4. Zé6nak szerinti tisztitas 16. dbra

- Arobot megtisztitja az alkalmazéasban kirajzolt teriileteket.

Tippek:

Z

A, Zdnatisztitas" a takaritasi teriilet testreszabdaséara szolgéal, de nem a veszélyes tertletek
elkulonitésére. Tavolitson el minden akadalyt, ami a kijelolt terlleteken belil lehet.
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5. Pin & Go (Menj egy ponthoz) 17. dbra

- Adjon meg egy pontot a térképen, és a robot automatikusan odanavigal.

6. Atisztitas folytatasa az Gjratoltés utan 18. dbra

- Amikor takaritds kozben az akkumulator lemerdl, a robot automatikusan visszatér a
toltéallomasra feltoltédés céljgbol. Feltoltés utdn onnan folytatja a takaritast, ahol
abbahagyta.

Tippek:

- Arobot nem folytatja a takaritast, ha a ,Ne zavarj" méd aktivalva van.

- Haarobotot manualisan toltik vagy mozgatjak, nem folytatja a takaritast.

7. Korlatozott teriiletek 19. bra

- Hozz létre ,Tiltott zénakat", ,Felmosas tilos zénait" és ,Virtudlis falakat" a térképen,
hogy megakadalyozd a robot hozzaférését bizonyos teriiletekhez vagy helyiségekhez.
Alapértelmezés szerint a ,Mophaszndlat tilos zéndk" csak akkor aktivalédnak, ha a
moptartd fel van szerelve.

Tippek:

- A korlatozott teriiletek létrehozhatdk egy mentett térképen vagy a térkép létrehozasa
soran.

- A korlatozott tertiletek a takaritasi terlilet személyre szabasara szolgalnak, de nem a
veszélyes terlletek elkilonitésére.

- Haarobotot elmozditjak, vagy jelentés valtozasok torténnek az otthon elrendezésében, a
térkép érvénytelenné valhat, és a korlatozott tertiletek elveszhetnek.

8. Tisztitasi itemterv 20. bra

- Allitson be takaritédsi titemtervet az alkalmazéasban. A robot a beallitott idépontokban
takarit, és a munka befejeztével visszatér a toltéallomasra.

Tippek:

A robot nem kezdi meg az Utemezett takaritdst, ha az akkumulatora lemerdlt.

4. W1 -FI KAPCSOLAT ES MOBILALKALMAZAS

E.r oLy [=]
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5. TISZTITAS ES KARBANTARTAS

5.1

1.

5.2.

5.5.

Az integralt viz- és porgyiijt6 tartdly tisztitasa és karbantartasa

Nyomja meg és tartsa lenyomva a kioldégombot, majd hizza ki a beépitett viz- és
porgyijté tartalyt. 21. dbra

Vegye le a felmosoéfej tartdjat és a felmosdparnakat. 22. dbra

Mossa el és szaritsa meg a felmosérongyokat.

Nyissa ki a porgylijtét, és vegye ki az els6dleges sz(ir6t, a nagy hatékonysagu sz(irét és a
szivacssz(irét. 23. dbra

Tisztitsa meg a port az elsédleges szlrérél a tisztitokefével. A por eltédvolitdsdhoz
koppintson a nagy hatékonysagu szlrére. 24. dbra

Mossa el a portartélyt és a szivacssz(irét vizzel. A nagy hatékonysagu sz(ir§ nem moshataé.
Ha véletleniil vizbe azik, hasznalat elétt hagyja megszaradni. 25. dbra

Ontse ki a viztartalybél a maradék vizet. Szaritsa meg levegén a viztartalyt, a portartalyt
és a szivacsszUrét. 26. dbra

A nagy porgyiijt6 tisztitasa és karbantartasa

Anagy porgylijté eltavolitaséhoz nyomja meg és tartsa lenyomva a kioldégombot. 27. dbra
Nyissa ki a porgyjtd tartaly fedelét, vegye ki az elsédleges sz(irét, a nagy hatékonysagu
sz(r6t és a szivacssz(irét. 28. dbra

Tisztitsa meg a port az elsédleges szlrérél a tisztitokefével. A por eltavolitdsdhoz
koppintson a nagy hatékonysagu szlrére. 29. dbra

Mossa el a portartélyt és a szivacssz(irét vizzel. A nagy hatékonysagu sz(ir§ nem moshatad.
Ha véletleniil vizbe azik, hasznalat elétt hagyja megszaradni. 30. dbra

Széaritsa meg a porgyijté tartalyt és a szivacsszUroét levegdn.

. Afékefe és az oldalkefe tisztitasa

Hlzza meg a kioldoflleket a kefevéd( kiolddséhoz, a 31. &bran lathaté médon.
Emelje fel a kozépsE kefét az eltdvolitdshoz. 32. dbra

Tisztitsa meg a fékefét a tisztitokefével. 33. dbra

A kozépso kefét is tisztitsa meg a tisztitékefével. 34. dbra

. Tisztitsa meg a meghajtékereket

Atisztitékefével tavolitsa el a hajat és a szennyez&déseket a meghajtékerékrol. 35. dbra
Amikor a hajtékerék beragadt, forditsa el a fogaskerekét az ellenkezé irdnyba, a
szennyez&dés atesik a résen. 36. dbra

Tisztitsa meg az univerzalis kereket

Atisztitokefével tavolitsa el a hajat és a szennyezédéseket az 6sszesiranyl kerékrél. 37. dbra
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2”2

5.6. Tolt6érintkez6k és esésgatlé érzékeldk tisztitasa és karbantartasa
1. Tisztitsa meg a toltéérintkezéket az 6niirité alapon . 38. &bra

2. Tisztitsa meg a robotporszivé toltéérintkezdit. 39. dbra

3. Tisztitsa meg a leesésgatlé érzékeldket . 40. dbra

Figyelmeztetés: A toltGérintkezék és a leesésgatld érzékelék érzékeny elektronikus
alkatrészeket tartalmaznak. A viz okozta karok elkertilése érdekében kérjiik, szaraz, ne nedves
ruhaval tisztitsa 6ket.

5.7. oniirit6 alap tisztitasa
A porgylijté hatdsanak biztositdsa érdekében ajanlott id6ben cserélni a porzsakot, és
rendszeresen tisztitani a sz(r6t és a légcsatornat.

Cserélje ki a porzsakot és tisztitsa meg a sz{irét
41, dbra

1. Nyissa ki az alaplap felsd fedelét.

2. Vegye ki a teli porzsakot.

3. Fogja meg a fogantylt a porzsak felemeléséhez.

Megjegyzés: A porzsdk felemeléséhez fogja meg a fogantydt, igy hatékonyan
megakadalyozhatja a por szivargasat.

4. Szerelje be a szlir6t és az Uj porzsakot.
6. PROBLEMAMEGOLDAS

Ha a termék haszndlata sorén a kovetkez8 korilmények merilnek fel, a felhasznalé segitség
nélkil ellendrizheti és megoldhatja azokat:

188 | concAvso



MAGYAR

Probléma

Lehetséges ok

Lehetséges megoldas

A robotporszivé nem tud
csatlakozni az alkalmazéshoz.

router felhasznaléneve és
jelszava helytelen.

arouter halézatat, és
gy6z6djon meg arrél, hogy a
,felhasznalénév" és a ,jelszd”
helyes.

Arobot nincs a router jelének
hatétavolsagan beldl.

router jelének hatétavolsagan
belulvan .

A robot nincs konfiguracios
maodban.

Gy6z6djon meg réla, hogy

a robot be van dugva a
konnektorba és be van
kapcsolva. Nyomja meg
egyszerre a toltés gombot
és a folttisztitds gombot

3 masodpercig. A robot
beallitasi médba lép, amikor
hangutasitast hall.

Nincs hasznélatban 2,4 g-os
halézat. GHz

Arobot jelenleg nem
kompatibilis az 5G
halézatokkal. Kérjuk,
valasszon egy 2,4 g-0s
halézatot GH

Térképek nem hozhatdk létre
az alkalmazasban.

Arobot nem kezd el dolgozni
az onurit6 alaprol.

A robotnak az automatikus
Uritéallomasrél kell elkezdenie
a takaritast.

A robot futés kdzben mozog.

Ne mozgassa a robotot
miikddés kézben.

Atakaritas nem fejezddott be.

Atisztitds befejezése
utan hagyja, hogy a robot
visszatérjen az onurité alapra.
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Probléma

Lehetséges ok

Lehetséges megoldas

Arobot nem tud visszatérni az
onuritd alapra .

Onurit6 alap helyzete
helytelen.

Helyezze el helyesen az
alapot.

onurité alap ki van kapcsolva
vagy athelyezték.

Gy6z6djon meg arrél, hogy az
allomas be van kapcsolva, és
nem mozditottak el.

Arobot nem kezdiel a
takaritast az 6nurité alaprol.

Javasoljuk, hogy a robot az
alaprél kezdje a takaritast.

A rakodasi Gtvonal el van
zérva (pl. a helyiség ajtaja,
ahol az alapzat talélhato,
zarva van).

Tartsa szabadon a rakodasi
Utvonalat.

a takaritas befejezése el6tt
visszatér az onuritd alapra .

A szoba olyan nagy, hogy a
robotnak fel kell toltenie az

akkumulatorat a folytatashoz.

Tovabbi részletekért kdvesse
az alkalmazasban talalhaté
utasitasokat

A robot akadalyok vagy
butorok miatt bizonyos
terlletekhez nem fér hozza.

Rendezze el a takaritandd
teriletet, helyezze a butorokat
és az apro targyakat a
helyUkre.
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Probléma

Lehetséges ok

Lehetséges megoldas

Arobot nem tud toélteni.

Onurit6 alap nincs
csatlakoztatva a
tapegységhez.

Gy6z8djon meg réla, hogy
csatlakoztatva van a
tapellatashoz, és a jelz6fény
vilagit.

Arobot toltéérintkez6i
nincsenek csatlakoztatva az
alapzat érintkez6ihez.

Gy6z8Edjon meg arrél, hogy

a robot toltéérintkez6i
biztonsagosan csatlakoznak
az alap toltéérintkezbihez,
és hogy a START gomb villog.
Ellendrizze az érintkezdket
szennyezddés szempontjabdl,
és tisztitsa meg Oket a
kézikonyv ,Tisztitas és
karbantartds" cim(i szakasza
szerint.

Az akkumuldtor h6mérséklete
tul magas vagy tul alacsony.

Arobotot 0 és 40 fok kozotti
hémérsékleten kell tolteni és
hasznalni. °C.

Ahosszan tarté hasznalaton
kival tartés az akkumulator
tulzott lemerilését okozhatja.

Atermék rendszeres
hasznalata ajanlott. Ha a
robotot hosszu ideig nem
hasznaltdk, és nem toltédik,
vegye fel a kapcsolatot a
Cecotec hivatalos mlszaki
lgyfélszolgalataval .

Szokatlan zajok tisztitas
kézben.

Az oldalsé kefe és a fékefe
Odsszegabalyodott. A porgyijté
tartaly és a sz(r6 eltom&dott.

Javasoljuk az oldalso kefe, a
fokefe, a porgylijté, a sz(irdé
stb. rendszeres tisztitasat.

Arobot Turbé médban van.

Véltson normal médra.
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Probléma

Lehetséges ok

Lehetséges megoldas

Arobot munka kdzben elakad
és ledll.

Arobot beleakadt valamibe a
padlén (elektromos kabelek,
fliggonyok, szényegrojtok
stb.).

A robot megprébalja majd
kiszabaditani magét. Ha ez
nem sikeril, manuélisan
tavolitsa el az akadalyokat, és
inditsa Ujra.

Arobot beszorulhat egy
hasonlé magassagu bejarattal
rendelkezd butor ald.

Helyezzen el fizikai
akadalyt, vagy allitson be
virtudlis hatart a Cecotec
alkalmazasban .

A robot miikodése kdzben

a kovetkez8 problémak
jelentkezhetnek: rendetlen
takaritasi Utvonal, eltérés

az Utvonaltol, ismételt
takaritas vagy kis tisztitatlan
terlletek (ha egy nagy terllet
ideiglenesen tisztitatlan
marad, a robot késdbb
automatikusan megtisztitja
azt).

Frissen viaszolt padlén vagy
sima csempén is hasznalhato,
csokkentve a surlédast a
meghaijtdkerekek és a padlé
kozott.

Hasznalat el6tt ajanlott
megvarni, amig a padldvax
megszarad.

Lépcsékon, kiiszobon

vagy ajtéemelvényen
maszva a meghajtdkerék
megcsuszik, ami befolyasolja
a robot kérnyezetérzékelési
képességét.

Javasoljuk, hogy zarja be az
ajtét az adott terlletre, és
kildn tisztitsa meg. Ezutan
a robot visszatér a kiindulasi
pontra.

Az eltérd otthoni kérnyezet
miatt a robot bizonyos
tertletekre nem tud bejutni.

Javasolt az otthoni
kérnyezetet ugy
megszervezni, hogy a
robot minden tertletre
hozzaférhessen.

Atavolsagérzékels piszkos
vagy le van takarva.

Tisztitsa meg a
tavolsagérzékeldt, vagy
tavolitson el minden azt
takaré targyat.
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Probléma

Lehetséges ok

Lehetséges megoldas

Onurit6 alap nem tud port
gyUjteni, amikor a robot
visszatér.

Onurit6 alapburkolat nyitva
van.

onurité alapfedelet .

A porzsak nincs behelyezve.

onuritd alapfedelet .

onurité alapra, és az Urités
nincs aktivalva.

Hagyja a robotot
automatikusan visszatérni az
onuritd alapra , ne mozgassa
kézzel.

Ha a Ne zavarj mod
engedélyezve van az
alkalmazdasban, az alap nem
Ural ki automatikusan, amikor
a robot visszatér.

Kapcsold ki a ,Ne zavarj"
maddot az alkalmazasban,
vagy kezdd el manuélisan az
Uritést.

Az allomas alacsony
porgylijtési hatékonysagot
észlel.

Cserélje ki a porzsakot a
kézikonyvben talalhato
karbantartdsi utasitdsoknak
megfelel&en, és zérja le az
alsé fedelet. Ha az alkalmazéas
azt jelzi, hogy a zsak nincs
tele, kérjik, telepitse Ujra.

Ha a fenti okokat kizartak,
akkor az allomas
alkatrészeiben lehet
rendellenesség.

a Cecotec hivatalos mUszaki
lgyfélszolgalataval .

Porgydijtési hiba.

Az allomas alacsony gy(ijtési
hatékonysagot észlel.

Helyezze vissza a porzsékot
az utasitdsoknak megfelel&en,
és zarja le az alsé fedelet.

Ha az alkalmazas azt jelzi,
hogy a zsék nincs tele, kérjuk,
telepitse Gjra.

onurité alap belseje piszkos.

Afinom részecskék atjutnak a
porzsakon, és megtapadnak
az allomas belsejében.

Onuritd alap belsejét .

Porveszteség miikodés
kozben.

A porgylijté kivezet6 nyilasa el
van dugulva.

Vegye ki a 2 az 1-ben modult,
és tisztitsa meg a porgyijt6
kimenetét.
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Probléma

Lehetséges ok

Lehetséges megoldas

Arobotgép viztartalya
hasznalat kdozben szivérog.

Atartdly nincs megfeleléen
beszerelve.

Telepitéskor gy6z8djon meg
arrél, hogy a robottartaly
megfelel&en illeszkedik.

A hajtékerekek reteszelve
vannak.

A hajtékerekeket idegen
targyak blokkoljak.

Forgasd el és nyomd meg

a meghajtékerekeket, hogy
ellendrizd, nincs-e rajuk
tekeredett vagy beszorult
idegen targy. Ha van
barmilyen targy, kérjuk, idében
tisztitsa meg. Ha a probléma
tovabbra is fennall, vegye

fel a kapcsolatot a Cecotec
hivatalos mlszaki tdAmogatasi
szolgdlataval.

A robot nem végez folyamatos
takaritast.

Arobot Ne zavarj
lizemmadban van.

.Ne zavarj" médban a robot
nem végez folyamatos
takaritast.

legutébb nem tért vissza
automatikusan az onuritd
alapra .

Afolyamatos takaritds nem
torténik meg, ha manuélisan
tolti Ujra a robotot, vagy
athelyezi az 6nuritd alapra .

Arobot nem takarit
automatikusan a beallitott
idépontban.

Az id6beosztasi funkcid
torlodik.

Allitsa vissza az litemtervet.

Arobot akkumulatora
lemerdlt.

Toltse fel a robotot.

Arobot ,Ne zavarj" médban
van.

.Ne zavarj" médban a robot
nem végez Utemezett
takaritast.

7. SZeRzO110G

A jelen kézikonyvben talalhaté szévegek szellemi tulajdonjoga a CECOTEC INNOVACIONES, SL
tulajdonat képezi. Minden jog fenntartva. A kiadvany tartalma a CECOTEC INNOVACIONES, SL
el6zetes engedélye nélkil tilos egészben vagy részben reprodukalni, adatrogzité rendszerben

tarolni, tovabbitani

vagy terjeszteni

fénymasolas, rogzités vagy hasonld).
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8. EGYSZERUSITETT EU-MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

A Cecotec Innovations ezennel kijelenti, hogy ez a termék megfelel az
Eurdpai Unidban alkalmazandd rendeletek alapvetd kévetelményeinek és
egyébvonatkozé rendelkezéseinek. Ezt a terméket Ugy tervezték, gyartottak
és tesztelték, hogy megfelelijen a sziikséges biztonsagi és minéségi
eléirdasoknak. Az EU megfeleldségi nyilatkozat teljes szovege a kdvetkezé webcimen talalhato:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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Cecotec Innovaciones S.L.
Av. Reyes Catélicos, 60
46910, Alfafar (Valencia)




