Dla dzieci w wieku 14+
Prosze uwaznie przeczytac instrukcje przed uzyciem

INSTRUKCJA
OBS1UGI

H111

Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wiasnoscig firmy RCpro.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.



1. WSTEP

Dziekujemy za zakup produktu firmy Hubsan. Nanodron Q4 zostat zaprojektowany jako prosty w
obstudze model do szybkich lotéw i akrobacji powietrznych. Prosi sie o0 uwazne przeczytanie
niniejszg instrukcje obstugi i stosowanie sie do zawartych w niej zalecen. Zachowaj instrukcje w
razie koniecznosci powrotu do niej w przypadku potrzeby zmiany ustawien, konserwac;ji itp.

2. UWAGI BEZPIECZENSTWA

2.1 Wazne informacje
Ten nanodron nie jest zabawka

Niewtasciwe uzytkowanie urzgdzenia moze spowodowac powazne obrazenia.
Zawsze pamietaj o bezpieczenstwie swoim, oséb trzecich i otoczenia.

Poczatkujgcym uzytkownikom zaleca sie nauke lotu w towarzystwie bardziej doswiadczonych
pilotow.

2.2 Uwaga

Nanodron Q4 posiada ruchome czesci, ktére w czasie pracy poruszajg sie z wysoka szybkoscia,
co wigze sie z ryzykiem urazow i uszkodzen.

Wybierz otwarte szerokie przestrzenie bez przeszkdd do przeprowadzania lotow.
Nie korzystaj z drona w poblizu budynkoéw, ttumdw, przewoddéw wysokiego napiecia
lub drzew, aby zapewni¢ bezpieczenstwo sobie, osobom trzecim i swojemu modelowi.

Niewtasciwe uzytkowanie urzgdzenia moze spowodowac urazy lub uszkodzenia mienia.

2.3 Uwagi bezpieczenstwa akumulatora LiPo

Model jest zasilany przez akumulator litowo-polimerowy.
Aby zapobiec pozarowi i uszkodzeniu produktu, nigdy nie taduj akumulatora, gdy znajduje sie w dronie.

Jezeli nie planujesz lata¢ modelem przez tydzien lub dtuzej, przechowuj akumulator natadowany
do poziomu 50%, aby przedtuzy¢ jego zywotnosc.



WSKAZOWKI BEZPIECZENSTWA

dla akumulataréw Litowo-Polimerowych (LiPo)

Akumulatory LiPo r6znig sie od tradycyjnych akumulatoréw tym, ze ich chemiczna zawartosé jest
zamknieta we wzglednie lekkim opakowaniu foliowym. Korzyscig takiej konstrukcji jest redukcja
wagi, ale wigze sie to zwieksza podatnoscig na uszkodzenia przy niewtasciwym obchodzeniu sie
z akumulatorem. Jak w przypadku wszystkich baterii i akumulatoréw, istnieje ryzyko pozaru

i eksplozji w przypadku niezastosowania sie do wskazowek bezpieczenstwa.

taduj i przechowuj akumulatory LiPo w miejsce, w ktorym pozar i eksplozja
(w tym zadymienie) nie narazg na niebezpieczenstwo zycia lub mienia.

M Trzymaj akumulatory LiPo z dala od dzieci i zwierzat

M Nigdy nie taduj akumulatora, ktory jest spuchniety lub napeczniaty.

Nigdy nie taduj akumulatora LiPo, ktdry jest przedziurawiony badz uszkodzony.

Po wypadku drona, sprawdz czy pakiet akumulatora nie jest uszkodzony.
Utylizuj akumulator zgodnie z przepisami recyklingu w twoim kraju.

Nigdy nie taduj akumulatora LiPo w poruszajacym sie pojezdzie.

Nie dopus¢ do nadmiernego natadowania akumulatora.

M Nigdy nie pozostawiaj akumulatora LiPo bez nadzoru podczas tadowania.

Nie taduj akumulatora w poblizu materiatéw lub ptyndw fatwopalnych.

Upewnij sie, ze przewody sg poprawdnie podtgczone. Odwrdcenie biegunowosci
moze doprowadzi¢ do uszkodzenia akumulatora badz eksploz;ji.

Nalezy zaoptrzy¢ sie w odpowiednig gasnice (typ elektyczny) lub duze wiadro
suchego piasku na wypadek pozaru. Nie nalezy gasi¢ akumulatora LiPo woda.

Zredukuj ryzyko pozaru i wybuchu poprzez przechowywanie i tadowanie

akumulatoréw LiPo w specjalnie zaprojektownym do tego celu pojemniku.

M  Chron swéj akumulator LiPo przed przypadkowymi uszkodzeniami podczas
przechowywania lub transportu (nie umieszczaj pakietow w kieszaniach lub
torbach, gdzie moze dojs¢ do zwarcia lub kontaktu z metalowymi przedmiotami).

Jezeli akumulator LiPo zostat narazony na wstrzasy (np. przez wypadek drona),
nalezy go umiesci¢ w metalowymi pojemniku i poczekac na oznaki puchniecia
badz zwiekszenia temperatury przynajmniej 30 minut.

Nie nalezy demontowac¢, modyfikowac lub naprawia¢ akumulatora LiPo.




2.4 Ochrona przed wilgocia

Dron X4 posiada wiele precyzyjnych element6w elektronicznych.
Przechowuj akumulator i drona w suchym miejscu o temperaturze pokojowej. Narazenie na dziatanie wody
lub wilgoci moze spowodowad awarie i w konsekwencji utrate kontroli nad modelem.

2.5 Whtasciwe uzytkowanie

Ze wzgledow bezpieczenstwa, korzystaj jedynie z oryginalnych czesci zamiennych firmy Hubsan.

2.6 Zawsze pamietaj o $migtach w czasie pracy
W trakcie uzytkowania urzadzenia, $migta beda obracac¢ sie z duza szybkoécig. Smigta sg w stanie
spowodowac obrazenia ciata lub uszkodzenia mienia.

Utrzymuj odpowiedni dystans od od smigiet, w szczegdlnosci, jezeli nosisz luzne ubrania. Zawsze
utrzymuj urzgdzenie w zasiegu wzroku i nie zostawiaj bez nadzoru, gdy jest wtgczone. Zakoncz
uzytkowanie urzadzenia, gdy tylko stracisz drona w zasiegu wzroku. Po wylgdowaniu natychmiast

wyltgcz drona i nadajnik.

2.7 Unikaj samodzielnych lotow

Poczatkujacy powinni unikaé samodzielnych lotdw podczas nauki latania.
Zalecamy przeprowadzanie lotu w asyscie pilota.

Lista kontrolna przed lotem

UWAZNIE SPRAWDZ DRONA PRZED KAZDYM LOTEM

- Przed uruchomieniem drona, sprawdz czy akumulatory sg odpowiednio natadowane.
- Przed wigczeniem nadajnika, sprawdz czy drgzek throttle jest przesuniety do najnizszej pozycji.
- Sprawdz doktadnie $migta i nakretki. Uszkodzone czesci powoduja ryzyko obrazen.

- Sprawdz czy akumulator i jego przewody sg odpowiednio zamocowane. Silne drgania podczas
lotu mogga spowodowac odtgczenie kabla i utrate kontroli nad modelem.

- Najpierw zawsze nalezy wiaczy¢ nadajnik, a nastepnie drona. Przy wytgczaniu postepuj odwrotnie.
Niewtasciwa kolejnos$é moze spowodowac brak kontroli nad modelem.



4 Nano quadcopter

4.1 Nataduj drona

Podtgcz akumulator za pomocg tadowarki USB, nastepnie podtacz tadowarke do komputera lub
innego zrddta zasilania USB np. tadowarki do smartfona. Diody LED bedg swieci¢ podczas tadowania
i zgasng po ukonczeniu tadowania. Napiecie tadowania USB wynosi +5+0,5 V.

Dron jest wyposazony w akumulator LiPo 3,7 V 100 mAh.

4.2 Uruchom drona

(4) Trymer elevatora

(1) Drazek elevatora /steru (2) Drazek throttle/

lotu bocznego

AN
n
l‘l“lii (3) Trymer lotu bocznego

Przetgcznik zasilania
(MODE 1)
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(4) Trymer elevatora

(2) Drazek elevatora/
lotu bocznego

(1) Drazek throttle/steru

(3) Trymer lotu bocznego

(5) Przetacznik zasilania
(MODE 2)

5.2 Kalibracja drazkOw nadajnika

Mode 2: Przesun drazki w gérny lewy rég i przytrzymaj, a nastepnie wtgcz nadajnik. Obrd¢ oba drazki
dwukrotnie. Przycisnij i przytrzymaj dowolny trymer, az dioda LED na nadajniku miga na czerwono,
sygnalizujac pomysing kalibracje.

Mode 1: Przesun lewy drazek w gérny lewy rég, a prawy drazek w prawy gorny rog i przytrzymaj,

a nastepnie uruchom nadajnik. Obrdc¢ oba drazki dwukrotnie. Przycisnij i przytrzymaj dowolny
trymer, az dioda LED na nadajniku miga na czerwono, sygnalizujgc pomysing kalibracje.

Mode 2/Mode 1 Mode 2/Mode 1




6 LOT

6.1 Bezpieczne uruchamianie (failsafe)

Kontroler lotu Q4 zostat zaprojektowany z zabezpieczniej awaryjnym, ktére gwarantuje, ze silnik

nie uruchomi sie, dopdki nie wykryje odpowiedniego sygnatu, gdy dron i nadajnik sg wtgczone
i sparowane.

6.1.1 Upewnij sie, ze drazek throttle znajduje sie w najnizszej pozycji.

6.1.2 Uruchom nadajnik, a czerwona dioda LED na nadajniku bedzie miga¢. Nie przesuwaj zadnego

drazka lub trymera, az do ukonczenia parowania, aby unikngé samoczynnego zbaczania z trasy lotu.
Po pomysinym ukoriczeniu parowania zapali sie zielona dioda LED nadajnika.

6.2 Drazki nadajnika

UWAGA: Aby zapobiec utracie kontroli nad urzagdzeniem, zawsze przesuwaj drazki nadajnika powoli.

Pamietaj, ze ruchy drazka zredukujg dostepng site nosng modelu. Nalezy uzy¢ odrobine wiecej gazu,
aby utrzymac wysokos$¢ podczas manewrow.

MODE 2

Throttle stuzy do wznoszenia i obnizania putapu drona.
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Obrét w prawo

Obrot w lewo
Ster obraca drona w lewo i w prawo.

MODE 2 MODE 1

Elevator stuzy do lotu do przodu i do tytu.

Lot boczny stuzy do lotu w lewo i w prawo.




Ustawienia czutosci

Dron pracuje w trzech trybach czutosci: niskim - srednim - wysokim

Kliknij drazek elevatora, aby przejs¢ do jednego z trzech trybdw:

Dioda LED na nadajniku swieci na zielono - Q4 pracuje w trybie niskim (ok. 30% czutosci)

Dioda LED na nadajniku miga na zielono - Q4 pracuje w trybie srednim (ok. 60% czutosci)

Dioda LED na nadajniku miga na pomaranczowo - Q4 pracuje w trybie wysokim (ok. 100% czutosci)

Przesun drazek elevatora (a) / lotu bocznego (b), aby zmieni¢ wartosci czutosci, a nastepnie
przytrzymaj drazek elevatora przez 1 sekunde, aby potwierdzi¢ i wyjs¢. Q4 bedzie bardziej
czuty na polecenie drazkéw przy wiekszych wartosciach.

8 Akrobacje powietrzne

Akrobacje dziataja jedynie w trybie wysokich predkosci. Nacisnij dragzek elevatora, aby przejs¢
do trybu wysokich predkosci.

AT Y
N I A N S

MODE 2 MODE 1

Nacisnij drgzek throttle, aby przejs¢ do trybu akrobacji, co sygnalizujg dwa sygnaty dZzwiekowe 'bip'.

Nacisnij drazek throttle, aby przejs¢ do trybu akrobacji, co sygnalizuje jeden sygnat dzwiekowy 'bip'.

Aby wykonac przewrot wiasciwie, upewnij sie, ze dron jest ustawiony

W pozycji poziomej, maksymalnie 30° od ziemi i przesun drazek throttle
do goéry przed wykonaniem akrobacji.




8.1 Przewro6t w lewo

Przesun drazek lotu bocznego maksymalnie w prawo, a nastepne maksymalnie w lewo.
Zwolnij drgzek po wykonaniu przewrotu.

MODE 2
8.2 Przewrot w prawo
Przesun drazek lotu bocznego maksymalnie w lewo, a nastepnie szybko w prawo.
Zwolnij drazek po wykonaniu przewrotu.

MODE 2

8.3 Przewrot do przodu
Przesun drazek elevatora w dot, a nastepnie szybko w gore.
Zwolnij dragzek po wykonaniu przewrotu.

8.4 Przewro6t do tytu
Przesun drazek elevatora do gory i pociagnij szybko w dét.
Zwolnij drazek po wykonaniu przewrotu.

Uwaga: Gdy akumulator drona jest bliski wyczerpaniu, wykonywanie akrobacji nie jest

mozliwe.
&b



9 WYMIANA SMIGIEL

Smigta drona nie sg identyczne. Kazde $migto jest oznaczone literami A lub B. Podczas wymiany
Smigiet, upewnij sie, ze zostang zainstalowane zgodnie z rysunkiem ponizej. Dron nie jest w stanie
lata¢ prawidtowo, jezeli Smigta nie sg zainstalowane poprawnie.

Montaz smigiet: Wsun smigto na ‘
wat silnika i przycisnij z sitg, ale =i
delikatnie.
e
= S vam——— =

Ostona smigiet

Na kazdym kotku ostony
znajduja sie mocowania,
ktore nalezy przyczepic
do obudowy.




Rysunek zfozeniowy

Nazwa czesci llos¢
Obudowa 1
Smigta A

| Smigta B

| Nazwa czesci llos¢

| Dolna obudowa z odbiornikiem 1
Silnik 612 (CW) 2
Silnik 612 (CCW) 2

| Akumulator Li-Po 1
Ostona silnika 4

Czarne $Smigto A

Czarne $migto B

—t | el | o) | —




H 111 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

1. Nadajnik i dron nie sg sparowane.

Drazek throttle musi znajdowad sie w najnizszej mozliwej poyzcji. Upewnij sie, ze nie poruszasz
drazkami nadajnika lub trymerami podczas uruchamiania.

2. Zyroskop nie pracuje prawidtowo.

(1) Napiecie akumulatora jest zbyt niskie.
(2) Ponowne parowanie

(3) Wyladuj przytrzymujac drgzek w najnizszej pozycji na 3 sekundy i wystartuj ponownie.

3. Dron nie wykonuje przewrotow.

(1) Nacisnij i przytrzymaj drazek throttle przez 1 sekunde, aby przej$¢ do trybu wysokiej czutosci
(nadajnik wyemituje trzy dZzwieki 'bip', a dioda miga na pomaranczowo).

(2) Nacisnij drazek throttle, aby wytaczyé blokade przewrotow.

(3) Akumulator moze miec¢ za mato energii i wymaga podtadowania.

4. Dron chwieje sie i emituje nietypowe dzwieki.

Sprawdz czy silniki, ostony, obudowa i Smigta s3 odpowiednio zamocowane.

5. Przechodzenie trybami czutosci nie jest ptynne.

Przycisnij krotko drazek elevatora, aby przechodzié do trybu wysokiej czutosci (dioda nadajnika
LED miga na pomaranczowo i zostajg wyemitowane trzy dzwieki 'bip').

6. Dron nie moze wystartowac.

(1) Upewnij sie, ze $migta sg zainstalowane poprawnie. Smigta sg oznaczone literami A (obracajac
sie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) i B (przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara). Wtasciwg
orientacje mozesz odczytac z rysunku (widok od goéry) ponize;.

(2) Upewnij sie, ze kazdy silnik jest zainstalowany poprawnie. W urzgdzeniu sg dwa typy silnikow
z innymi kolorami przewoddéw. Wtasciwe ustawienie mozesz odczytaé z rysunku ponizej (widok od
spodu).

Widok od goéry Widok od spodu
7. Jeden lub wiecej silnikbéw przestato pracowac.
(1) Wymien silnik.
(2) Przylutuj zerwane potaczenia silnika.
(3) Tranzystor wydaje sie by¢ spalony. Wymien kontroler lotu.
8. Dron ucieka w jedng strone.
Skalibruj akcelerometr zgodnie z instrukcja.
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(1) Przed kalibracja akcelerometra upewnij sie, ze Smigta, silniki i obudowa drona sg w dobrym stanie,
a akumulator jest natadowany do petna.

(2) Sparuj Q4 i nadajnik,a nastepnie przesuwaj drazek throttle kilka razy w lewo i w prawo, az zaswieca
sie dwie przednie diody, sygnalizujgc udang kalibracje. Kalibracja zredukuje samoczynne wychylenia
podczas obrotu drona wokot wtasnej osi.

(3) Jezeli dron wcigz ucieka w jedng strone, umies¢ kilka kartek papieru (doktadna ilo$¢ zalezna od stopnia

wychylen z toru lotu) pod dronem po tej stronie, w ktdrg ucieka. Papier pomoze zrownowazy¢ urzgdzenie
i skompensowac kat odchylenia.
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H111-01 H111-02 H111-03
Obudowa i ostony silnika Dolna obudowa Zestaw silnikow

z odbiornikiem

& i -

H111-04 H111-05 H111-06

Akumulator LiPo Zestaw smigiet tadowarka USB

111771 & N
H111-10 H111-07 H111-09
Ostona smigiet Q4 Nadajnik Zestaw naprawczy





