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3.

. Instrukcje bezpieczenstwa

Trzymaj mate elementy urzagdzenia w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Moc urzadzenia jest wystarczajgca do wykonywania powietrznych manewréw. W trakcie
pierwszego uzycia unikaj gwattownych manewrdow. Uzywaj drgzkdéw joysticka delikatnie, aby
uniknag¢ wypadkow.

Po zakonczeniu latania, odtgcz zasilanie urzagdzenia, a nastepnie wytgcz pilot.

Nie umieszczaj baterii w miejscach narazonych na wysokie temperatury (zywy ogien, zrodta
ciepta)

W trakcie latania zachowuj odstep co najmniej 2-3 metrow od urzadzenia, aby unikngc
uszkodzen ciata wynikajgcych z kontaktu z lecgcym urzadzeniem

Dzieci operujgce dronem powinny znajdowacé sie pod nadzorem osoby dorostej. Upewnij sie,
ze dron znajduje sie w zasiegu wzroku operatora (i instruktora). Utatwia to kontrole

Nie nalezy tadowac baterii nie przeznaczonych do wielokrotnego tadowania. Wktadajac
baterie, zwrd¢ uwage na ich polaryzacje. Nie mieszaj starych i nowych baterii lub baterii
réznych typow.

Gdy nie uzywany, odtgcz urzadzenie z zasilania. Wyjmij baterie z drona i kontrolera.

Nie nalezy skraca¢ przewoddw zasilajacych

. Troska o urzadzenie

Uzywaj czystej, suchej szmatki aby wyczysci¢ urzagdzenie. Czysc je regularnie.

Unikaj ekspozycji na dziatanie zrédet ciepta lub dtugotrwatego swiatta stonecznego

Trzymaj urzadzenie z dala od wody. Uszkodzi to elektryczne elementy urzadzenia

Sprawdzaj regularnie wtyczki i inne akcesoria. W przypadku wystapienia jakichkolwiek
uszkodzen nalezy zaprzestac korzystania z urzadzenia, az do petnego naprawienia.

Zawartos¢ opakowania

Po otwarciu upewnij sie, czy Twoj zestaw sktada sie z nastepujgcych elementéw:

Quadrocopter RC - Uchwyt do zamontowania - Bateria
telefonu ]

- Pilot 2,4 GHz - Srubki
- Srubokret ]

- USB kabel tadowarki - Smigta

- Podwozie lgdowania

- Instrukcja obstugi

- Kamera WiFi

- Ostonki na Smigta



4. Transmiter

Uwagi!

1. Wktadaj baterie zgodnie z ich polaryzacja
2. Nie mieszaj nowych i starych baterii
3. Nie mieszaj baterii réznych typow

Antena
Wskaznik
Obrét 3D
Prawy drazek kontroli lotu
Trymer (przdd/tyt)
Trymer Mode 1- przesuwania
bok; Mode 2 — przesuwania w lewo
Przetgcznik ON/OFF
Trymer Mode 1 -
przesuwania w lewo; Mode 2-
przesuwania w bok
9. Lewy drazek kontroli lotu
10. Przetacznik niskiej/wysokiej
szybkosci; tryb ,,bez gtowy”
11. Pokrywa komory baterii
12. Baterie 4xAA (LRO6) 1,5V

Nz U A WDNE

Metody instalacji baterii: Otwérz
pokrywe komory baterii, wtéz 4
baterie alkaliczne zgodnie z ich
polaryzacjg (oznaczenia wewnatrz
komory baterii)
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10.

11.
12.

13.

Wskaznik trymera przesuwania w bok. Domysinie w pozycji neutralnej. (Mode 2 — trymer
przesuwania w prawo/lewo)

Wskaznik trymera przesuwania do przodu/ w tyt. Domyslnie w pozycji neutralne;.
Wskaznik trymera przesuwania w prawo/lewo. Domysinie w pozycji neutralnej. (Mode 2-
trymer przesuwania w bok)

Wskaznik poruszania do przodu: Po witgczeniu w najnizszym poziomie. (centralny kwadrat)
Wskaznik poruszania w tyt: Po witgczeniu w najnizszym poziomie. (centralny kwadrat)
Wskaznik poruszania w prawo. Po wtgczeniu w najnizszym poziomie. (centralny kwadrat)
Wskaznik poruszania w lewo. Po wigczeniu w najnizszym poziomie. (centralny kwadrat)
Skret w lewo. Przesun drgzek w lewo, im mocniej wychylisz drgzek tym szybciej dron
przemiesci sie w lewo.

Skret w prawo. Przesun drazek w prawo, im mocniej wychylisz drgzek tym szybciej dron
przemiesci sie w prawo.

Wysoka/niska predkos¢: Nacisnij przycisk ,A” aby przetaczyé pomiedzy trybem wysokiej a
niskiej predkosci. H — Wysoka szybkos¢ L — Niska szybkosé.

Wskaznik zasilania — informuje o stanie natadowania baterii kontrolera

MODE 1 — domyslny po wtgczeniu. Po zmianie do MODE 2 — trzymaj wcisniety w prawo
przycisk B, aby powrdcic¢ do trybu zasilania transmitera. Informacja o trybie MODE na
wyswietlaczu LCD zmieni sie. Aby powrdcic do trybu 1, trzymaj wcisniety w lewo przycisk B
Wskaznik sity sygnatu

. Instalacja pt6z quadrocoptera i ostonek smigiet
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Figure 1 Figure 2 Figure 3

W16z podstawki drona w odpowiednie miejsce w dolnej czesci drona (rysunek 1)
Umiesc¢ ostonke smigiet przy kazdym $smigle, a nastepnie uzyj srubokreta, by zabezpieczy¢ j3.
(rysunek 2-3)

Elementy zestawu do podniebnego rejestrowania zdje¢ poprzez
WiFi

£ £
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Figure 1 Figure 2 Figure 3




1. W16z klamre do montazu telefonu na antene transmitera (rysunek 1)
2. Sciénij klamre, aby rozszerzyta sie (rysunek 2)
3. Trzymaj uchwyt i wyciggnij klamre uzywajac sity, aby rozebra¢ klamre do montazu telefonu.

7. Pobieranie i instalacja oprogramowania

7.1 Instalacja oprogramowania

Telefony z androidem: pobierz oprogramowanie ze strony www.symatoys.com lub zeskanuj kod
QR, aby zainstalowac oprogramowanie SYMA FPV. Kod QR znajduje sie na opakowaniu i ostatniej
stronie instrukcji obstugi.

7.2 Opis Podtaczania

W trakcie podfagczania wskaznik FPV zaswieci sie na zielono. Czerwony wskaznik zamiga powoli po
20 sekundach, zaczekaj na podfaczenie telefonu. Wybierz opcje WiFi w telefonie. Odszukaj: ,, FPV
WIF| ****” w |iscie potgczen bezprzewodowych i wybierz opcje potacz. Zaczekaj na potwierdzenie
pomysinego nawigzania pofaczenia z urzagdzeniem. Otwdrz oprogramowanie SYMA FPV i wybierz
przycisk ,Start”. Wejdz do trybu kontroli. Obraz z kamery wyswietlany bedzie na ekranie Twojego
smartphone.

o o

SYMA FPV

Otworz oprogramowanie SYMA FPV
Wybierz przycisk START
Obraz wyswietlany na ekranie urzadzenia
Opis ikon wyswietlanych w czasie rzeczywistym:
G- Bul=l*] 1. P.owrét. B
5] n R m n Sita zasiegu WiFi
Sprawdzenie telefonu i nagrania video
Nagrywanie video
Zdjecia
Wyswietlanie czasu

PwnNPR
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7.3 Powietrzne zdjecia w czasie rzeczywistym

Zdjecia i nagrania: Gdy sita zasiegu WiFi bedzie w normalnym trybie. Nacisnij ikone zdjecia lub
nagrywania video aby wykona¢ zdjecie/ rozpoczg¢ nagrywnie. (Pliki te mozna sprawdzi¢ wybierajac
folder: Sprawdzenie telefonu i nagrania video)


http://www.symatoys.com/

8. Tryby kontrolera i instrukcje sterowania

Transmiter wyposazony jest w dwa tryby sterowania. Model i Mode2 — oznaczajg
one inne wzory sterowania. Trzymaj wcisniety przycisk B, a nastepnie wtgcz zasilanie,

aby zmieni¢ Model albo Mode2

8.1 Mode 1

Whnoszenie sie i opadanie:

Uzyj lewego drazka, aby wzbic sie w powietrze lub opasé
nizej

Uzyj prawego drazka, aby przemiesci¢ sie do przodu lub w
tyt.

Uzyj lewego drazka, a dron obrdci sie zgodnie z Twoja
komenda.

Uzyj prawego drazka, dron poleci bokiem w prawo lub w
lewo




8.1.1 Korekty lotu przy pomocy trymeréw
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Gdy dron samoistnie przesuwa sie lewo lub w prawo, mozesz
skorygowaé to naciskajgc odpowiedni trymer w lewo lub prawo.
aktualnym
wyswietlaczu pod przyciskami sterujgcymi

Informacje o

8.2 Mode 2

Gdy dron samoistnie przesuwa sie w przdéd lub w tyt, mozesz
skorygowad to naciskajac odpowiedni trymer w gére lub w dét.
Informacje o aktualnym statusie trymerdéw znajdziesz na wyswietlaczu
pod przyciskami sterujgcymi.

statusie trymeréw znajdziesz na

ﬁ i N

Gdy dron samoistnie obraca sie lewo lub w prawo, mozesz
skorygowad to naciskajagc odpowiedni trymer w lewo lub prawo.
Informacje o aktualnym statusie trymeréw znajdziesz na
wyswietlaczu pod przyciskami sterujgcymi.

Whnoszenie sie i opadanie:

Uzyj lewego drazka, aby wzbié sie w powietrze lub opasé
nizej

Uzyj prawego drazka, aby przemiesci¢ sie do przodu lub w

a |yt




Obrét w lewo i w prawo:

AN 78 Uzyj prawego drazka, a dron obrdci sie zgodnie z Twoja
o komenda.
Py
&I
Lot bokiem
e —
‘ Uzyj lewego drazka, dron bedzie leciat bokiem w  prawo
- 1 i lub w lewo

8.2.1 Korekty lotu przy pomocy trymerdéw

Gdy dron samoistnie przesuwa sie lewo lub w prawo, mozesz skorygowad to

trymeréw znajdziesz na wyswietlaczu pod przyciskami sterujgcymi

Gdy dron samoistnie przesuwa sie w przdéd lub w tyt, mozesz skorygowac
to naciskajac odpowiedni trymer w goére lub w dét. Informacje o
aktualnym statusie trymerdw znajdziesz na wyswietlaczu pod przyciskami
sterujgcymi.

A

naciskajgc odpowiedni trymer w lewo lub prawo. Informacje o aktualnym statusie ﬁ -

-
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Gdy dron samoistnie obraca sie lewo lub w prawo, mozesz skorygowaé to
naciskajgc odpowiedni trymer w lewo lub prawo. Informacje o aktualnym
statusie trymerow znajdziesz na wyswietlaczu pod przyciskami
sterujacymi.



9. Przygotowanie modelu do lotu

1. Przesun przetgcznik zasilania ON/OFF w pilocie w pozycje ON.

2. Otwoérz komory baterii w modelu, potacz baterie z odbiornikiem

3. Umies$¢ baterie w komorze baterii. Po zamknieciu komory baterii wtgcz model przetgcznikiem
w dolnej jego czesci.

4. Przesun lewy drgzek w najwyzszg pozycje, a nastepnie powrd¢ do najnizszej pozycji. Ustyszysz
sygnat dZzwiekowy z transmitera, oznaczajacy przejscie we wczesng faze lotu

10. Wprowadzenie do podstawowych funkcji modelu

Ochrona przed niskim napieciem.

Jesli cztery wskazniki w dolnej czesci modelu zaczng miga¢, oznacza to ze
bateria w modelu wkrétce zostanie roztadowana, a sterujgcy straci
kontrole nad modelem. Konieczny jest niezwtoczny powrét na ziemie.

Zabezpieczenie przed przepieciem

Kalibracja zyroskopow

O

CHT T

Na wypadek uszkodzenia lub wypadku obracajgcych sie $migiet modelu,
zostanie przeprowadzona procedura zabezpieczenia przed nad-
napieciem

Umies¢ model w pozycji horyzontalnej. Nastepnie przesud oba drazki
najpierw w lewy gorny koniec zakresu, a nastepnie w prawy dolny kraniec
zakresu. Przytrzymaj drazki w kazdym z tych miejsc przez okoto 2-3
sekundy, wskaznik statusu zmieni sie ciggtego trybu swiecenia, na tryb
szybko migajacy. Po 2-3 sekundach wskaznik statusu powrdci do trybu
ciggtego sSwiecenia. Oznacza to pomysine zresetowanie ustawien.




Obroty 3D

Alternatywny sposéb startu

10.1

1.

10.1.2 Przetyczanie pomiedzy trybem bez gtowy, a normalnym trybem sterowania

Tryb bez gtowy
10.1.1 Definicja ruchu do przodu

Ustaw przetgcznik ON/OFF w pozycji ON.

2.
sposéb wskazany na ilustracji obok.

Jesli zaznajomites$ sie juz z podstawowymi manewrami, mozesz
sprobowac jednego z najbardziej efektownych trikow — 360.
Wznie§ model na wysoko$¢ ponad 3 metréw, nacisnij
przetagcznik 3D z prawej stronie transmitera, a nastepnie
przesun prawy drgzek w ktérgkolwiek strone, aby wykonaé
obrét o 360 stopni

Wskazdéwka: Uzyskasz lepszy efekt wykonujac te sztuczke
przy petnej baterii.

Dzieki 6- osiowemu zyroskopowi mozesz rozpoczaé lot
wyrzucajac drona do gory, jednoczesnie przesuwajac lewy
drazek w goére. Model automatycznie wyprostuje sie i wzniesie
w goére zgodnie z komenda.

Po podtaczeniu modelu z baterig wtgcz model i ustaw go w

Przesun lewy drgzek maksymalnie w gére, a nastepnie

maksymalnie w dét. Gdy kontrolka pilota zaswieci sie, oznacza to,

ze modulacja czestotliwosci i definicja przodu modelu zostata
zakonczona

10



3.

1. Po zakonczeniu procedury modulacji czestotliwosci, model powrdci do

trybu ogdlnego. Wskaznik statusu bedzie swiecit sie statym ciggtym
Swiattem. Po uruchomieniu funkcji bez gtowy z lewej strony
odbiornika, ustyszysz komunikat ,,DDD...”. Oznacza to przejscie w tryb
jezdzca bez gtowy. Przytrzymanie przycisku przez 2 sekundy i ponowne
ustyszenie komunikatu ,,D” oznacza wyjscie z trybu bez gtowy. (w trybie
bez gtowy 4 wskazniki modelu migajg powoli raz na 4 sekundy)

2. W trybie bez gtowy operator nie musi rozpoznawac pozycji
urzdzenia. Sterowanie urzgdzeniem odbywa sie zgodnie z
kierunkiem wskazanym na prawym drazku kontroli.

Poprawianie kierunku na wprost. W trybie bez gtowy, w przypadku gdy
wystepuje jakiekolwiek zaktécenie w obranym kierunku, nalezy
ponownie zdefiniowaé prawidtowe utozenie modelu. W tym celu przesun
oba drazki w lewy dolny kraniec zakresu sterowania. Dtugie zaswiecenie
sie wskaznika swiatet modelu po 3 sekundowym miganiu oznacza, ze
dostosowanie ustawien zakonczyto sie.

11. Metody wymiany baterii i tadowania

1. Przefacznik zasilania modelu staw w pozycji OFF, otwdrz komore baterii

2. Odtacz kabe | zasilajgcy

3. Aby natadowac baterie, podtgcz tadowarke usb z gniazdkiem sieciowym (niezbedny bedzie
adapter) lub z portem USB Twojego komputera. Wskaznik LED na tadowarce zaswieci sie w
trakcie fadowania i zgasnie na znak, ze tadowanie zakorczyto sie.
Uwaga. Jesli uzywasz komputera do tadowania baterii, odtgcz kabel zasilania zanim wytgczysz
komputer.

4. Umies¢ baterie w quadcopterze, podtacz kabel zasilania do urzadzenia i zamknij pokrywe
komory baterii

Czas tadowania: okoto 130 minut

Czas lotu: okoto 5,5 minuty

Uwagi dotyczace tadowania:

11



1. taduj baterie wytacznie w suchym i dobrze wentylowanym pomieszczeniu. Trzymaj baterie z
dala od zrédet ciepta i materiatéw wybuchowych

2. W trakcie fadowania wyciagnij baterie z modelu. Proces tadowania powinien odbywac sie pod
nadzorem osoby doroste;j.

3. Po zakonczeniu latania, nie faduj baterii. Zaczekaj, az powierzchnia baterii ostygnie, w
przeciwnym razie moze spowodowac to napuchniecie baterii lub nawet pozar.

4. Upewnij sie, ze uzywasz oryginalnych kabli tadujgcych i tadowarek USB. Wymien baterie, jesli
jest nieuzywana przez dtuzszy czas lub napuchta

5. Bateria traci moc, gdy jest nieuzywana. Nadmierne uzytkowanie moze spowodowaé skrocenie
dtugosci zycia baterii

12. Instalacja kamery WiFi

Metody demontazu kamery:

1. Wyciagnij kabel zasilajgcy z kamery (Figure 1)
2. Nacisnij blokade zabezpieczajgcg w gtdwnej
czesci modelu i jednoczesnie wyciagnij kamere

Metody instalacji kamery:

1. Wocisnij kamere na miejsce (Figure 1)
2. Podtacz kabel kamery z wtyczkg zasilajgca
kamere (Figure 2)
Figure 1 Figure 2
13. Najczestsze usterki i metody ich rozwigzania
Problem Powod Rozwigzanie
Model nie Model wszedt w tryb ochrony Nataduj baterie modelu
odpowiada przed niskim napieciem. Wymien baterie w
Bateria w transmiterze jest transmiterze
bliska roztadowaniu, wskaznik Zmien ustawienia
zasilania bedzie migat. czestotliwosci transmitera i
Kanat wybrany w transmiterze modelu na odpowiadajgce
nie odpowiada kanatowi sobie
modelu
Sterowanie Niski stan natadowania lub Zmien baterie. Rozwaz zakup
modelu jest niska jakos$¢ baterii wysokie]j jakosci baterii
niepoprawne Transmisja sygnatu z pilota jest alkalicznych
zaktécona Zmien miejsce lotu, by
unikng¢ zaktécen
Model znosi sie Brak wytrymowania w Przeprowadz korekty przy
w trakcie potozeniu horyzontalnym pomocy odpowiedniego
swobodnego trymera
unoszenia

12



W trybie bez 1. Wykrycie przodu modelu
gtowy zostato zaktécone przez
wystepuja wypadki
zaktécenia 2. Dtugi czas uzytkowania w trybie
bez gtowy

1.Zdefiniuj ponownie przéd modelu

14. Czesci zapasowe

Producent dostarcza peten zakres czesci
dystrybutoréw Syma. W trakcie zamawiania prosze doprecyzowac kolor czesci zamiennych.

zamiennych. Czesci zamienne dostepne sg3 u

—— S——
XESWL01A XESW-01B HESW-024, XESW-028 X5SW-03A X5SW-03B
1
XS04 XESWNL05 XESW06 XESW-06 XESW-08
L ;./ . ‘-‘
XESW-09 XESW-10 XESW-11 HESW-12 X5SW-13 XESW-14
X55W-01A - Obudowa X55W-03B -  Plozy X55W-09 — Bateria

biata

X55W-01B — Obudowa
czarna

X5SW-02A — Smigta A
biate/czarne

X5SW-02B — Smigta B
biate/czarne

X55W-03A -  Plozy
lagdowania biate

ladowania czarne

X55W-04
Smigiet

Ostonki

X55W-05 — Klosze lamp

X5SW-06 - Silnik A

X5SW-06 - Silnik B

X5SW-07 — Ptytki Swiatet

X5SW-08 — Odbiornik

X5SW-10 — kabel USB

X55W-11

(biata)

X55W-12

(czarna)

— Kamera

— Kamera

X5SW-13 — Transmiter

X55W-14 — Uchwyt na

telefon

13




Gorna czes¢ obudowy 1szt.
Dolna czes¢ obudowy 1szt.
Smigta A 2 szt.

Smigta B 2 szt.

Ostonki na $migta 4szt.
Ostona baterii 1szt.

Silniki A 2szt.

Silniki B 2szt.

. Ptyta sterujgca 1szt.
10.Klosze lamp 4szt.

11.Ptyty Swiatet 4szt.
12.Bateria 1szt.
13.Przekfadnia 4szt.
14.Kamera WIFI

15.Ptozy lgdowania 4szt.

© P NOU A BN e

15. Wymiary urzadzenia i parametry baterii
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Wymiary Modelu: 315x315x105 mm
Kod silnika: 8

Bateria: 3,7V 500mAh



Kod QR dla systemu
Android

Kod QR dla systemu i0S
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