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Pierwsze kroki

Nalezy zapozna¢ sie z zamieszczonym w opakowaniu produktu przewodnikiem Wazne informacje dotyczace
bezpieczenstwa i produktu zawierajgcym ostrzezenia i wiele istotnych wskazowek.

Silnik nie moze by¢ wigczony, gdy sruba napedowa jest wyjeta z wody. Kontakt z obracajgcg sie srubg moze
spowodowac¢ powazne obrazenia.

Silnika nie wolno uzywac¢ w miejscach, w ktérych moze doj$é do kontaktu operatora lub innych osob
znajdujacych sie w wodzie ze srubg napedowa, poniewaz moze to doprowadzi¢ do powaznych obrazen.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczne i roztropne sterowanie swoim statkiem. Funkcje autopilota
silnika zaburtowego wspomagaja sterowanie todzig. Nie zwalniajg one uzytkownika z obowigzku bezpiecznego
sterowania swojg todzig. Nalezy unika¢ zagrozen nawigacyjnych i nigdy nie zostawia¢ elementéw sterujgcych
silnika bez nadzoru.

Obstugi funkcji autopilota najlepiej nauczy¢ sie na spokojnych, bezpiecznych i otwartych wodach.

Nalezy zachowac ostroznos$¢ podczas korzystania z silnika zaburtowego w poblizu zagrozen w wodzie, to jest
w poblizu drzew, skat, dokdw, pali i innych todzi.

Aby unikngé powaznych obrazen lub $mierci, przed przystgpieniem do obstugi lub pracy ze $rubg, silnikiem
napedzajgcym srube, potgczeniami elektrycznymi lub obudowami elektroniki nalezy zawsze odtgczyé¢ silnik od
akumulatora.

/\ PRZESTROGA
Podczas uzywania silnika trollingowego nalezy zawsze trzymaé pilota zdalnego sterowania przy sobie. Jesli

praca silnika trollingowego wymaga zmiany lub zatrzymania w dowolnym momencie, mozna nacisngc¢ przycisk
< na pilocie, nacisna¢ pedat nozny lub nacisnaé przycisk (") na uchwycie, aby zatrzyma¢ srube.

Podczas korzystania z funkcji autopilota nalezy by¢ przygotowanym na nagte zatrzymanie, przyspieszenie

i zwroty.

Podczas przechowywania i uruchamiania silnika nalezy zachowac ostroznosc¢ z uwagi na ryzyko zakleszczenia
lub przytrzasnigcia przez ruchome czesci, co moze spowodowac obrazenia ciata.

Podczas podnoszenia lub opuszczania silnika nalezy stabilnie stang¢ i uwazac na sliskie powierzchnie wokét
niego. Utrata réwnowagi podczas podnoszenia lub opuszczania silnika moze prowadzi¢ do obrazen.

Opuszczanie silnika z pozycji podniesionej

/\ PRZESTROGA
Podczas podnoszenia lub opuszczania silnika nalezy stabilnie stang¢ i uwazac na sliskie powierzchnie wokot
niego. Utrata réwnowagi podczas podnoszenia lub opuszczania silnika moze prowadzi¢ do obrazen.

Podczas przechowywania i uruchamiania silnika nalezy zachowac ostroznos¢ z uwagi na ryzyko zakleszczenia
lub przytrzasniecia przez ruchome czesci, co moze spowodowac obrazenia ciata.

1 Odepnij pas bezpieczenstwa.

2 Aby zwolni¢ zatrzask, ciggnij linke zwalniajgcg do tytu, az sie zatrzyma i trzymaj jg mocno w tej pozyciji.
3 Przy uzyciu linki podnies silnik i pochyl go do przodu, a nastepnie opusc¢.

4 W razie potrzeby docis$nij ramie uchwytu, aby zablokowac¢ silnik w pozycji opuszczone;.

Pierwsze kroki 1



Regulowanie zanurzenia silnika zaburtowego
1 Opusé silnik i zatrzymaj go w potowie dystansu do pozycji opuszczonej.
2 Poluzuj kotnierz przy podstawie obudowy uktadu sterowania.

UWAGA: Podczas luzowania kotnierza nalezy by¢ przygotowanym na zeslizgniecie sieg silnika.
3 Zmniejsz lub zwieksz zanurzenie silnika zaburtowego.

Nie nalezy ustawia¢ gtebokosci silnika na tak niskim poziomie, aby Scisnat przewdéd spiralny. Tarcie
spowodowane $cisnieciem zwinietego przewodu doprowadzi do uszkodzenia silnika podczas jego skrecania
i moze spowodowac nieoczekiwany ruch silnika podczas korzystania z funkcji blokady kotwicy.

4 Dokrec kotnierz przy podstawie obudowy uktadu sterowania.
5 Wybierz czynnos¢:
Jesli opuszczasz silnik zaburtowy, opus¢ go catkowicie i sprawdz jego zanurzenie.

Jesli podnosisz silnik zaburtowy, podnie$ go catkowicie i sprawdz jego zanurzenie (Podnoszenie silnika
Z pozycji opuszczonej, strona 3).

6 W razie potrzeby powtdrz te czynnos¢, aby poprawnie ustawic¢ gtebokos¢ zanurzenia silnika zaréwno
w pozycji opuszczonej, jak i podniesione;j.
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Podnoszenie silnika z pozycji opuszczonej

/\ PRZESTROGA
Podczas podnoszenia lub opuszczania silnika nalezy stabilnie stang¢ i uwazac na $liskie powierzchnie wokét
niego. Utrata réwnowagi podczas podnoszenia lub opuszczania silnika moze prowadzi¢ do obrazen.
Podczas przechowywania i uruchamiania silnika nalezy zachowac ostroznosc¢ z uwagi na ryzyko zakleszczenia
lub przytrzasniecia przez ruchome czesci, co moze spowodowac obrazenia ciata.
Nalezy zawsze zabezpieczy¢ pas bezpieczenstwa po podniesieniu silnika trollingowego, aby zapobiec
nieoczekiwanemu opuszczeniu silnika. Nieoczekiwane opuszczenie silnika moze doprowadzi¢ do obrazen ciata
i uszkodzenia zaréwno todzi, jak i silnika trollingowego.

NOTYFIKACJA

Zanim podniesiesz silnik napedowy, musisz poczekagé, az przestanie sie obracac. Jesli podczas podnoszenia
silnik bedzie sie obracat, moze uszkodzi¢ uktad sterowania.

1 Trzymajac uchwyt prostopadle do linki zwalniajacej, pociggnij za linke, aby zwolni¢ zatrzask i podnies¢ silnik
Z pozycji opuszczonej.
NOTYFIKACJA

Aby unikng¢ nadmiernego zuzycia, ktére moze spowodowac uszkodzenie linki, zawsze trzymaj uchwyt
prostopadle do linki podczas jej ciggniecia.

2 W razie potrzeby wyreguluj gtebokos¢ silnika, tak aby znajdowat sie na szynach () na podstawie
montazowe]j (Regulowanie zanurzenia silnika zaburtowego, strona 2).

NOTYFIKACJA
Upewnij sig, ze silnik jest stabilnie utozony na szynach w pozycji podniesionej. Jesli zanurzenie silnika jest zbyt
ptytkie, moze on naciska¢ na sprezyne gazowa. Jesli zanurzenie silnika jest zbyt gtebokie, moze on zwisac¢ na
koncu podstawy montazowej. Podniesienie silnika bez umiejscowienia go na szynach powoduje uszkodzenie
silnika.

GARMIN

3 W razie potrzeby przycisnij jg do uchwytu, aby zablokowa¢ obudowe uktadu sterowania w pozycji
podniesione;j.
4 Zamocuj pas bezpieczenstwa (Mocowanie pasa bezpieczeristwa, strona 4).
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Mocowanie pasa bezpieczenstwa

/\ PRZESTROGA

Nalezy zawsze zabezpieczy¢ pas bezpieczenstwa po podniesieniu silnika trollingowego, aby zapobiec
nieoczekiwanemu opuszczeniu silnika. Nieoczekiwane opuszczenie silnika moze doprowadzi¢ do obrazen ciata
i uszkodzenia zaréwno todzi, jak i silnika trollingowego.

Pas bezpieczenstwa stuzy do mocowania silnika do podstawy w pozycji podniesionej i uniemozliwia jego
przypadkowe opuszczenie.

1 Z silnikiem w pozycji podniesionej poprowadz dtuzszy koniec pasa (1) nad gérna czescig silnika.

2 Przetdz koniec pasa przez sprzaczke ®@na drugim koncu pasa.
3 Ciagnij pas przez sprzaczke do momentu, az mocno unieruchomisz silnik w uchwycie.
4 (Odciagnij koniec pasa od sprzaczki, pociggnij go w dot i przymocuj do drugiej strony pasa.

4 Pierwsze kroki



Panel wyswietlacza silnika zaburtowego

/\ PRZESTROGA

Podczas pracy silnika trzymaj duze, metalowe przedmioty, takie jak skrzynka z narzedziami, z dala od panelu
wyswietlacza. Duze, metalowe przedmioty moga zaktécaé dziatanie kompasu magnetycznego, wptywajac na
dziatanie wbudowanego autopilota i potencjalnie prowadzac do obrazen ciata lub uszkodzenia mienia.

Panel wyswietlacza na uchwycie silnika zaburtowego umozliwia szybkie wyswietlanie waznych informaciji.

UWAGA: Podswietlenie panelu wyswietlacza reaguje na swiatto otoczenia i przyciemnia sie automatycznie
W nocy.
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Predkos¢

Stan akumulatora

Liczba paskéw przedstawia predkos¢ sruby napedowej lub tempomatu (Regulowanie
predkosci silnika zaburtowego, strona 17).

Zielony: poziom napiecia akumulatora silnika jest prawidtowy.

Z6tty: poziom napiecia akumulatora silnika jest $redni.

Czerwony: poziom napiecia akumulatora silnika jest niski.

Migajacy czerwony: poziom napiecia akumulatora silnika jest krytycznie niski.

silnika trollingowego Wskazniki poziomu natadowania akumulatora sg zoptymalizowane pod katem akumu-

o2
~
53 ./
x3

latoréw kwasowo-otowiowych i moga by¢ niedoktadne w przypadku uzycia innych
rodzajow akumulatoréw, takich jak akumulatory litowo-jonowe.

Zielony: silnik ma dobry sygnat GPS.
Z6tty: silnik ma staby sygnat GPS.

Stan sygnatu GPS Czerwony: silnik nie ma sygnatu GPS.

—
<

Stan silnika

O

Zasilanie

-

»
Stan sruby

4

a

Stan utrzymywania

kursu

&

Zielony: silnik dziata normalnie.

Czerwony ($wieci $wiattem ciggtym): trwa uruchamianie oprogramowania silnika.
Czerwony (miga): wystgpit btad systemu.

Niebieski: silnik jest w trybie parowania.

Z6tty: silnik jest w trybie odzyskiwania (podczas aktualizacji oprogramowania lub
procedur odzyskiwania).

Nacisnij, aby wigczy¢ lub wytgczyé silnik.

UWAGA: Domyslnie silnik wtgcza sie automatycznie po witgczeniu zasilania. Nie trzeba
naciskac tego przycisku, aby go wtgczy¢. Mozna to zmieni¢ w ustawieniach (Usta-
wienia silnika zaburtowego, strona 23).

Silnik zaburtowy wytgcza sie automatycznie, gdy pozostaje podniesiony przez dwie
godziny.

Gdy sruba obraca sieg, nacisnij stop, aby jg zatrzymac.

Nacisnij trzykrotnie, aby przejs¢ w tryb parowania.

Swieci, gdy $ruba jest aktywna (Wtgczanie i wytagczanie sruby, strona 16).

Swieci, gdy funkcja utrzymywania kursu jest aktywna (Utrzymywanie kursu, strona 18).

Swieci, gdy blokada kotwicy jest aktywna (Utrzymywanie pozycji, strona 18).

Stan blokady kotwicy

Wskaznik stanu
Dioda LED & informuije o stanie silnika.

Zielony
Czerwony

Niebieski
Z6ty

Normalne dziatanie

Swieci: uruchamianie systemu
Miga: btad systemu

Tryb parowania

Tryb odzyskiwania (do aktualizacji i odzyskiwania oprogramowania)
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Kalibrowanie silnika zaburtowego

Aby korzystac z funkcji autopilota, nalezy skalibrowa¢ kompas w silniku zaburtowym. Aby uzyska¢ najlepsze
rezultaty, silnik nalezy skalibrowaé na spokojnej wodzie, gdy nie ma wiatru lub jest on staby. Jesli funkcje
autopilota nie dziatajg w oczekiwany sposdb, mozna powtérzy¢ proces kalibracji.

1 Wyptyn todzig na otwartg, spokojng wode, a nastepnie zatrzymaj t6dz.

t£6dz musi staé nieruchomo, aby rozpocza¢ proces kalibracji.
2 Upewnij sie, ze silnik zaburtowy jest opuszczony (Opuszczanie silnika z pozycji podniesionej, strona 1).
Na pilocie wybierz kolejno === > Settings > Trolling Motor > Calibrate > Compass.

4 Uzywajac pedatu, pilota lub silnika przyczepnego do sterowania, postepuj zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie, aby skalibrowa¢ kompas.

w

Ustawianie przesunigcia dziobu

W zaleznosci od kgta montazu silnik zaburtowy moze nie by¢ wyréwnany z linig srodkowa todzi. Aby uzyskac
najlepsze wyniki, dostosuj przesuniecie dziobu.

1 Przy uzyciu pilota zdalnego sterowania dostosuj kat silnika zaburtowego (1), tak aby byt wyréwnany z linig
$rodkowa todzi 2) i skierowany do przodu.

@
10,

Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno == > Settings > Trolling Motor > Calibrate > Bow Offset.
Naci$nij  lub ), aby dostosowa¢ przesuniecie dziobu.

Nacisnij -, aby ustawi¢ przesuniecie dziobu.

W razie potrzeby powtorz te procedure.

a b~ WDN
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taczenie z ploterem nawigacyjnym

Aby podtaczy¢ silnik zaburtowy, w zgodnym ploterze nawigacyjnym Garmin® musi by¢ zainstalowana najnowsza
wersja oprogramowania.

Silnik zaburtowy mozna podtaczy¢ bezprzewodowo do zgodnego plotera nawigacyjnego Garmin todzi. Po
podtaczeniu zgodnego plotera nawigacyjnego mozna sterowac silnikiem zaburtowym za pomocg plotera
nawigacyjnego, a takze pilota zdalnego sterowania i pedatu.

1 Wiacz ploter nawigacyjny i silnik zaburtowy.
2 Upewnij sig, ze w ploterze nawigacyjnym jest wigczona sie¢ bezprzewodowa.

UWAGA: Jesli zainstalowanych jest wiele ploteréw nawigacyjnych, tylko jeden z nich jest hostem sieci
bezprzewodowej. Wiecej informacji zawiera podrecznik uzytkownika plotera nawigacyjnego.

3 W ploterze nawigacyjnym wybierz kolejno Ustawienia > Komunikacja > Urzadzenia bezprzewodowe > Silnik
zaburtowy Garmin > Start.
4 Aby uruchomi¢ tryb parowania, nacisnij trzy razy O na panelu wyswietlacza silnika zaburtowego.

Zna panelu wyswietlacza silnika zaburtowego swieci na niebiesko podczas wyszukiwania potgczenia

z ploterem nawigacyjnym, a po nawigzaniu potgczenia zmieni kolor na zielony.
Po nawigzaniu potaczenia na ploterze nawigacyjnym zostanie wyswietlony komunikat potwierdzajacy.

5 Po potaczeniu plotera nawigacyjnego z silnikiem zaburtowym wigcz pasek naktadki silnika zaburtowego
w ploterze, aby sterowac silnikiem.

Petne instrukcje dotyczace obstugi mozna znalez¢ w najnowszej wersji podrecznika uzytkownika plotera
nawigacyjnego.

Laczenie z urzagdzeniem mobilnym przy uzyciu aplikacji ActiveCaptain’
Mozesz podtgczyé urzadzenie mobilne do silnika trollingowego za pomoca aplikacji ActiveCaptain. Zapewnia
ona szybki i tatwy sposéb interakc;ji z silnikiem trollingowym i aktualizacji oprogramowania urzadzenia.

1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno —_— Settings > Trolling Motor > Wi-Fi > Mode >
ActiveCaptain > Setup.

Podaj nazwe i hasto dla tej sieci.
Ze sklepu z aplikacjami w urzgdzeniu mobilnym zainstaluj i otworz aplikacje ActiveCaptain.
Umies¢ urzadzenie mobilne w poblizu silnika trollingowego.

ga h~ WDN

W ustawieniach urzgdzenia mobilnego otwérz strone potgczen Wi-Fi® i potgcz sie z silnikiem trollingowym,
uzywajgc nazwy i hasta wprowadzonego w poprzednim kroku.
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Ltaczenie z urzadzeniem Garmin noszonym na ciele
Mozesz potaczy¢ bezprzewodowo silnik trollingowy z kompatybilnym urzagdzeniem ubieralnym Garmin, aby
sterowac silnikiem przy uzyciu aplikacji Trolling Motor zainstalowanej w urzadzeniu ubieralnym.

Podczas pierwszego taczenia silnika trollingowego z urzagdzeniem ubieralnym musisz sparowac oba
urzadzenia. Po ich sparowaniu urzadzenie ubieralne tgczy sie automatycznie z silnikiem, gdy ten jest wigczony
i znajduje sie w zasiegu.

1
2

Upewnij sig, ze silnik trollingowy jest wigczony, a pilot zdalnego sterowania jest z nim potgczony.
Umies¢ kompatybilne urzadzenie ubieralne Garmin w odlegtosci nie wiekszej niz 3 m (10 stép) od silnika
trollingowego.

Na urzadzeniu ubieralnym przytrzymaj przycisk MENU.

Wybierz kolejno Czujniki i akcesoria > Dodaj nowy > Trolling Motor.

Aby uruchomi¢ tryb parowania, nacisnij trzy razy O na panelu wyswietlacza silnika zaburtowego.

Zna panelu wyswietlacza silnika trollingowego $wieci a niebiesko w sposob cigglty podczas wyszukiwania

potfagczenia, a po pomysinym nawigzaniu potgczenia zmieni kolor na zielony.

Potwierdz kod parowania wyswietlany na urzadzeniu ubieralnym i na potgczonym pilocie zdalnego
sterowania.

Mozesz nacisngc przycisk START, a nastepnie wybrac¢ Trolling Motor z listy aktywnosci i aplikacji w celu
przejscia do sterowania silnikiem trollingowym.

Pilot

=

Pilot



Przycisk Opis

@ d) Przytrzymaj, aby wtaczy¢ lub wytaczyé pilota zdalnego sterowania.

Nacisnij, aby wigczyé tempomat z biezgcg predkoscig nad dnem (PND) (Utrzymywanie szybkosci,

‘@ strona 17).

Nacisnij ponownie, aby wytgczy¢ tempomat i powrocic¢ do recznego sterowania predkoscia.

_.9 Nacisnij dwukrotnie, aby wtgczy¢ srube i ustawic jej petng predkosc.
= Nacisnij ponownie, aby powréci¢ do poprzedniej predkosci i stanu Sruby.

(@) Nacisnij w celu recznego sterowania (Reczne sterowanie silnikiem zaburtowym, strona 18).
> Przytrzymaij, aby sterowac za pomocg gestow (Uzywanie gestéw do sterowania, strona 19).
o

Nacisnij jeden raz, aby witgczy¢ lub wytgczy¢ srube (Wiaczanie i wytaczanie Sruby, strona 16).

Nacisnij, aby poruszac sie po menu (Korzystanie z menu, strona 12).

W menu nacisnij ) aby wybrac¢ pozycje menu, lub nacisnij ( aby wréci¢ do poprzedniego menu bez
-~ Zapisywania.

W przypadku blokady kotwicy naci$nij, aby przesung¢ blokade kotwicy do przodu, do tytu, w lewo lub
hd w prawo o 1,5 m (5 ft).

W trybie utrzymywania kursu lub sterowania recznego naciskaj ( i ) aby wykonaé skret w krokach
co jeden stopien, lub przytrzymaj, aby wykona¢ skret w krokach co pie¢ stopni.

Naciskaj 4 i “w, aby stopniowo zmienia¢ predkos¢, lub przytrzymaj, aby zmienia¢ predkosé
w sposob ciggty.

Nacisnij, aby wtgczyé utrzymywanie kursu. Funkcja utrzymywania kursu wykorzystuje silnik trollin-
gowy do utrzymania biezgcego kursu (Utrzymywanie kursu, strona 18).

Nacisnij ponownie, aby wytaczyc¢ funkcje utrzymywania kursu, zatrzymacé srube i wznowi¢ stero-
wanie reczne.

Przytrzymaj, aby ustawi¢ utrzymywanie kursu poprzez skierowanie pilota w odpowiednim kierunku
(Regulowanie utrzymywania kursu za pomocg gestéw, strona 19).

P>

Nacisnij, aby wtaczy¢ blokade kotwicy. Blokada kotwicy wykorzystuje silnik zaburtowy do utrzymy-
wania pozycji (Utrzymywanie pozycji, strona 18).

Nacisnij ponownie, aby wytgczy¢ blokade kotwicy i powrécié¢ do poprzedniego trybu sterowania.
Przytrzymaj, aby przesungé pozycje blokady kotwicy poprzez wskazanie jej pilotem zdalnego stero-
wania (Regulowanie utrzymywanej pozycji za pomocga gestéw, strona 19).

Go

— Nacisnij, aby otworzy¢ menu.

— Nacisnij, aby zamkna¢ menu.

& Przytrzymaj, aby oznaczy¢ punkt trasy.

1do4  Naci$nij, aby otworzy¢ skrét do plotera nawigacyjnego Garmin przypisanego do przycisku .

T Wymaga potaczenia ze zgodnym ploterem nawigacyjnym Garmin. Wiecej informacji zawiera podrecznik uzytkownika plotera nawigacyjnego.
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Ekran pilota
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Pokazuje stan pracy silnika trollingowego.
Na przyktad w trybie sterowania recznego wyswietlany jest symbol Manual, a gdy jest wtgczona funkcja
utrzymywania kursu, wyswietla sie Heading Hold i ustawiony kurs w stopniach.

Pokazuje stan akumulatora silnika trollingowego.

Zielony: poziom napiecia akumulatora silnika jest prawidtowy.

Z6tty: poziom napiecia akumulatora silnika jest $redni.

Czerwony: poziom napiecia akumulatora silnika jest niski.

Migajacy czerwony: poziom napiecia akumulatora silnika jest krytycznie niski.

PORADA: Mozesz zmieni¢ wyglad stanu akumulatora silnika trollingowego, tak aby przedstawit

napiecie numeryczne zamiast ikony (Ustawienia silnika zaburtowego, strona 23).
]

Poziom natadowania baterii pilota mozna sprawdzi¢, naciskajgc .

Wyswietla stan sruby.

Biata i obracajaca sie: sSruba wykonuje cigg do przodu.

Nie obracajgca sie: sruba jest wigczona, a jej predkosc jest ustawiona na zero.
Brak ikony: sruba jest wytgczona.

Pokazuje moc sygnatu GPS silnika zaburtowego.

Pokazuje predkos¢ obrotowa sruby (Regulowanie predkosci silnika zaburtowego, strona 17).
UWAGA: Predkosc¢ sruby nie jest wyswietlana, gdy silnik wykorzystuje tempomat.

Wyswietla zmierzong predkos$¢ nad dnem (PND).

Pilot
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Instalowanie baterii

Pilot dziata na dwie baterie typu AA (do nabycia osobno). W celu uzyskania optymalnej wydajnosci nalezy
uzywac baterii litowych.

1 Obroc sptaszczone kotko w lewo i pociagnij, aby zdjg¢ pokrywke.

2 W16z dwie baterie typu AA zgodnie z oznaczeniem biegundw.

3 Zatoz pokrywke baterii i obro¢ sptaszczone kétko w prawo.

Przypiecie urzagdzenia do smyczy
1 Zaczynajac od tylnej czesci pilota, wsuri petelke smyczy (1) przez szczeline.

2 Przetéz drugi koniec smyczy (2) przez petelke i mocno zaciagnij.
3 Jesli jest to konieczne, zatéz smycz na szyje lub nadgarstek w celu uwigzania go podczas korzystania.

Korzystanie z menu

Menu w pilocie zdalnego sterowania mozna obstugiwaé za pomocg przyciskdw menu i przyciskéw strzatek.

Nacisnij —] aby otworzy¢ menu.
Aby przechodzi¢ miedzy ré6znymi elementami menu, naciskaj ~« i .
- Aby wybraé pozycje menu, nacisnij ).
Aby wréci¢ do poprzedniej pozycji menu, nacisnij «.
+ Aby wyj$¢ z menu, nacisnij = |ub naciskaj 4, az zostanie wyswietlony ekran gtéwny.

12
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Kalibrowanie pilota zdalnego sterowania

NOTYFIKACJA

Kalibracje kompasu nalezy przeprowadzi¢ na wolnym powietrzu. Aby zwiekszy¢ doktadnos¢ kierunkow, nie
nalezy stawac w poblizu obiektdw wptywajgcych na pola magnetyczne, np. pojazdow, budynkdw czy linii
wysokiego napiecia.

Aby korzysta¢ z funkcji sterowania za pomocg gestow, nalezy skalibrowaé kompas w pilocie zdalnego
sterowania. Jesli po kalibracji funkcja sterowania za pomocg gestéw nie dziata poprawnie, mozna powtérzyé
ten proces, gdy zajdzie taka potrzeba.

1 Wybierz kolejno —_— Settings > Remote Control > Calibrate.
2 Wybierz Start i wykonaj instrukcje wyswietlane na ekranie.

Parowanie pilota

Pilot zdalnego sterowania jest fabrycznie sparowany z silnikiem zaburtowym, ale moze by¢ konieczne ich
ponowne sparowanie w razie przerwania potgczenia.

1 Wigcz silnik zaburtowy.
2 Aby uruchomi¢ tryb parowania, nacisnij trzy razy O na panelu wyswietlacza silnika zaburtowego.
Podczas wyszukiwania potgczenia Zna panelu wyswietlacza silnika zaburtowego swieci na niebiesko.

3 Umiesc¢ pilota zdalnego sterowania w odlegtosci nie wigkszej niz 1 m (3 stopy) od panelu wyswietlacza
silnika zaburtowego.

4 Wiacz pilota zdalnego sterowania.
5 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno _— Settings > Remote Control > Pair > Start.
Po pomysInym nawigzaniu potgczenia Zna panelu wyswietlacza silnika zaburtowego swieci na zielono.
Parowanie dodatkowego pilota zdalnego sterowania
Po podtaczeniu pierwszego pilota zdalnego sterowania mozna go uzy¢ do sparowania drugiego pilota.

Oprocz pedatu noznego, urzadzenia ubieralnego i plotera nawigacyjnego, do silnika trollingowego mozna
jednoczesnie podtgczy¢ maksymalnie dwa piloty zdalnego sterowania.

1 Wigcz silnik trollingowy.

2 Na sparowanym juz pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno S Settings > Remote Control > Add
Additional Remote.
Panel wyswietlacza silnika zaburtowego $wieci na niebiesko, gdy jest gotowy do przeprowadzenia
parowania.

3 Umies¢ dodatkowego pilota zdalnego sterowania w odlegtosci nie wigkszej niz 1 m (3 stopy) od panelu
wyswietlacza silnika zaburtowego.

4 Wiacz dodatkowego pilota zdalnego sterowania.

5 Na dodatkowym pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno —_— Settings > Remote Control > Pair > Start.

Po pomysinym nawigzaniu potaczenia 2 na panelu wyswietlacza silnika zaburtowego swieci na zielono.

Komunikat Device Found jest wyswietlany na pierwszym pilocie zdalnego sterowania, a status Connected
jest wyswietlany na dodatkowym pilocie zdalnego sterowania.
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HLEO® ©

240

Chwilowe stero-
wanie srubg

Pokretto
regulaciji
predkosci

Pedat stero-
wania

Dioda LED stanu

Ciagte stero-
wanie $ruba

Utrzymywanie
kursu

Blokada kotwicy

Przytrzymaj, aby wigczy¢ srube z ustawiong predkoscia.
Zwolnij, aby wytaczy¢ srube.

Obré¢ pokretto w kierunku od siebie, aby zwiekszy¢ predkosé obrotowa sruby lub
predkos¢ tempomatu.

Obrd¢ pokretto do siebie, aby zmniejszy¢ predkosé obrotowa sruby lub predkosé
tempomatu.

UWAGA: Pokretto regulacji predkosci jest nieaktywne, gdy wigczona jest blokada
kotwicy.

Nacisnij pedat palcami stopy, aby obrdci¢ silnik w prawo.

Nacisnij pedat pieta, aby obrocic silnik w lewo.

UWAGA: Gdy wigczona jest blokada kotwicy lub funkcja utrzymywania kursu albo
podczas rejsu wyznaczong trasg, przechyl pedat lub nacisnij przycisk, aby przywrécic¢
reczne sterowanie z poprzednio ustawiong predkoscig obrotowa sruby.

Pokazuje stan pedatu (WskazZnik stanu, strona 16).

Nacisnij jeden raz, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ srube (Wtaczanie i wytaczanie sruby,
strona 16).

Nacisnij jeden raz, aby ustawié¢ i utrzymywac biezacy kurs (Utrzymywanie kursu,
strona 18).

Nacisnij ponownie, aby wytaczy¢ funkcje utrzymywania kursu, zatrzymacé srube

i wznowic¢ sterowanie reczne.

PORADA: Przycisk ten mozesz wytgczy¢, naciskajgc go szesc¢ razy. Aby go ponownie
wiaczyé, nacisnij go kolejne szes¢ razy.

Nacisnij, aby wtgczy¢ blokade kotwicy. Blokada kotwicy wykorzystuje silnik zaburtowy
do utrzymywania pozycji (Utrzymywanie pozycji, strona 18).

Nacisnij ponownie, aby wytaczy¢ blokade kotwicy i powrdci¢ do poprzedniego trybu
sterowania.

PORADA: Przycisk ten mozesz wytaczyé, naciskajgc go szes¢ razy. Aby go ponownie
witaczyé, nacisnij go kolejne szesé razy.

Pedat



Instalowanie baterii

Pedat moze by¢ zasilany dwiema bateriami alkalicznymi AA, bateriami litowymi lub NiMH (do nabycia osobno).
W celu uzyskania optymalnej wydajnosci nalezy uzywac baterii litowych.

1 Unies przednig czes¢ pedatu mozliwie wysoko.
2 Scisnij boki pokrywki komory baterii (1) i pociagnij w gére, aby ja zdjaé.

3 Wt6z dwie baterie typu AA zgodnie z oznaczeniem biegundw.
4 Umiesc¢ pokrywe na bateriach i przesun jg w dét, aby oba zatrzaski wskoczyly na swoje miejsce.

Parowanie pedatu

Pedat jest fabrycznie sparowany z silnikiem zaburtowym, ale moze by¢ konieczne ich ponowne sparowanie
W razie przerwania potgczenia.

1 Wiacz silnik zaburtowy.

2 Aby uruchomi¢ tryb parowania, nacisnij trzy razy O na panelu wyswietlacza silnika zaburtowego.

Podczas wyszukiwania potgczenia 2 na panelu wyswietlacza silnika zaburtowego swieci na niebiesko.
Umies¢ pedat w odlegtosci nie wiekszej niz 1 m (3 stopy) od panelu wyswietlacza silnika zaburtowego.
Podtacz pedat do zasilania za pomoca przewodu zasilajgcego lub wtéz baterie, aby go wiaczyé.

W ciggu 30 sekund od wigczenia pedatu przytrzymaj 3. az dioda LED stanu na pedale zaswieci na niebiesko.
Zwolnij &.

Dioda LED stanu na pedale swieci na niebiesko, gdy urzagdzenie wyszukuje potgczenie, i gasnie po
sparowaniu z silnikiem zaburtowym.

g b~ W

Po pomysinym nawigzaniu potaczenia 2 na panelu wyswietlacza silnika zaburtowego zmienia kolor na

zielony.

Pedat 15



Wskaznik stanu
Dioda LED na pedale wskazuje stan pedatu.

Swieci na zielono Trwa wiaczanie pedatu.

Trwa parowanie pedatu. Dioda LED gasnie, gdy pedat potaczy sie z silnikiem
Zapala sie i miga na niebiesko zaburtowym, lub gdy uptynie czas procesu parowania bez nawigzania pota-
czenia.

Miga na zielono po nacisnieciu  Pedat jest podtagczony do silnika zaburtowego i wysyta polecenie nacis-
przycisku niecia przycisku.

Miga na czerwono po nacis-

nieciu przycisku Pedat nie jest podtgczony do silnika zaburtowego.

Dioda LED gasnie, gdy pedat zostanie podtaczony do silnika zaburtowego

B i nie wysyta polecen. Wydtuza to czas pracy baterii.

Wytaczanie przyciskow autopilota na pedale noznym

Przed wytaczeniem lub ponownym witgczeniem przyciskéw autopilota na pedale noznym nalezy upewnic¢ sieg, ze
pedat ma zasilanie.

Mozna indywidualnie wytgczyé przycisk utrzymywania kursu (&) i przycisk blokady kotwicy ($) na pedale
noznym, aby unikna¢ przypadkowego witaczenia.

Szybko nacisnij przycisk szes$¢ razy, aby go wytaczyé.

Dioda LED stanu zmieni kolor na czerwony na 1 sekunde, co oznacza, ze przycisk jest wytgczony.

PORADA: Aby ponownie wtgczy¢ przycisk, szybko nacisnij go szesc¢ razy. Dioda LED stanu zmieni kolor na
zielony na 1 sekunde, co oznacza, ze przycisk jest wtgczony.

Obstuga
Do obstugi silnika zaburtowego mozna uzywac¢ pilota zdalnego sterowania, pedatu noznego, kompatybilnego
plotera nawigacyjnego Garmin, kompatybilnego urzadzenia ubieralnego Garmin lub potgczenia tych urzadzen.

Wiekszos$¢ instrukcji obstugi pilota zdalnego sterowania dotyczy réwniez podtagczonego plotera nawigacyjnego.
Szczegotowe instrukcje dotyczace plotera nawigacyjnego mozna znalez¢ w najnowszej instrukcji obstugi
plotera.

UWAGA: Niektore funkcje dostepne podczas korzystania z pilota zdalnego sterowania i plotera nawigacyjnego
nie sg dostepne w przypadku korzystania tylko z pedatu.

Wiaczanie i wytaczanie sruby

Silnika nie wolno uzywaé w miejscach, w ktérych moze dojs¢ do kontaktu operatora lub innych oséb
znajdujacych sie w wodzie ze $rubg napedowag, poniewaz moze to doprowadzi¢ do powaznych obrazen.
Silnik nie moze by¢ wigczony, gdy sruba napedowa jest wyjeta z wody. Kontakt z obracajgcg sie srubg moze
spowodowaé powazne obrazenia.

1 W razie potrzeby opus$¢ silnik zaburtowy (Opuszczanie silnika z pozycji podniesionej, strona 1).
UWAGA: Nie mozna wiaczy¢ sruby, gdy silnik zaburtowy jest podniesiony.
ST . . . ;s s
2 Nacisnij o na pilocie zdalnego sterowania lub na pedale, aby wigczy¢ Srube.
3 Nacisnij < aby wytgczy¢ srube.
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Regulowanie predkosci silnika zaburtowego
Predkosc¢ silnika zaburtowego mozna regulowac za pomocag pilota zdalnego sterowania lub pedatu.
1 W razie potrzeby nacisnij @ na pilocie zdalnego sterowania lub uzyj pedatu, aby przejs¢ w tryb reczny.
2 Wybierz opcje:
Na pilocie zdalnego sterowania nacis$nij a i ~, aby zwiekszy¢ lub zmniejszyé predkos¢ obrotowa silnika.
Na pedale obré¢ pokretto regulacji predkosci w kierunku od siebie i do siebie, aby zwiekszy¢ lub
zmniejszy¢ predkos¢ obrotowa silnika.
Pole PROP na pilocie zdalnego sterowania i paski na panelu wyswietlacza wskazujg predkos$¢ obrotowg
sruby (Panel wyswietlacza silnika zaburtowego, strona 5).
3 W razie potrzeby wigcz srube (Wtgczanie i wytaczanie sruby, strona 16).
Wybrana predkos$¢ obrotowa sruby zostaje zachowana po wytgczeniu $ruby lub po uruchomieniu innej funkcji
silnika, takiej jak tempomat lub blokada kotwicy.
Przetaczanie petnej predkosci
1 Na pilocie zdalnego sterowania dwukrotnie nacisnij =>.
Predkos¢ sruby silnika zaburtowego szybko wzrosnie do petnej predkosci.
2 Nacisnij == aby przywréci¢ poprzednig predkosé sruby.
PORADA: Przy petnej predkosci mozesz nacisng¢ - na pilocie zdalnego sterowania, aby powoli zmniejszaé
predkos$¢ obrotowa sruby.

Utrzymywanie szybkosci

Przed uzyciem funkcji tempomatu nalezy skalibrowac¢ silnik zaburtowy (Kalibrowanie silnika zaburtowego,
strona 7).

Funkcja tempomatu to funkcja autopilota, ktéra automatycznie ustawia i utrzymuje okreslong predkos¢ nad
dnem, dostosowujac sie do zmiennego pradu i wiatru.

UWAGA: Funkcje tempomatu mozna witaczy¢ tylko za pomoca pilota zdalnego sterowania, ale mozna sterowac
predkoscia i kursem zaréwno za pomocg pilota zdalnego sterowania, jak i pedatu.

1 Na pilocie zdalnego sterowania nacisnij ©.

Tempomat jest wigczany przy biezacej predkosci.
2 Zapomoca pilota zdalnego sterowania lub pedatu ustaw odpowiednig predkos¢.
3 Zapomoca pilota zdalnego sterowania lub pedatu dostosuj kurs.

PORADA: Tempomat umozliwia ustawienie predkosci podczas korzystania z funkcji utrzymywania kursu
(Utrzymywanie kursu, strona 18) lub podrézy wyznaczong trasg (Podréz wyznaczong trasg, strona 20).

Aby wytaczyé tempomat i $rube, nalezy nacisngé ).

Obstuga sruby z czesciowo opuszczonym silnikiem

W okreslonych sytuacjach, na przyktad przy przeptywaniu przez wodorosty lub nad przeszkodami podwodnymi,

silnik zaburtowy moze by¢ uzywany w pozycji czesciowo opuszczonej.

1 Gdy silnik zaburtowy znajduje sie w pozycji opuszczonej, pociagnij linke zwalniajgcg do goéry, aby zwolnié
zatrzask i trzymaj jg mocno w tej pozyciji.

2 Pociagnij linke do gory i do tytu, aby powoli podnies¢ silnik, az znajdzie sie w pozycji umozliwiajgcej
przeptyniecie nad wodorostami lub przeszkoda.

Sruba przestanie sie obracag, a silnik obréci sie na bok.
3 Zapomoca pilota zdalnego sterowania lub pedatu wigcz Srube i steruj silnikiem w razie potrzeby.

UWAGA: Jesli silnik zostanie podniesiony powyzej potowy, $ruba automatycznie zatrzyma sie w celu
zapewnienia bezpieczenstwa, ale silnik nie obrdci sie na bok.

4 Po minieciu przeszkody powoli opus¢ silnik lub go podnies.
Po zakonczeniu uzywania czes$ciowo opuszczonego silnika moze byé konieczne jego reczne obrécenie na jedng
strone, zanim zostanie podniesiony, tak aby silnik opart sie prawidtowo na szynach montazowych.
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Sterowanie

Reczne sterowanie silnikiem zaburtowym

Tryb reczny jest domysinym trybem pracy silnika zaburtowego. W trybie recznym mozna regulowac¢ kierunek
i predkos¢ silnika zaburtowego zgodnie z potrzebami.

UWAGA: Po wigczeniu silnika zaburtowego jest on ustawiany domysinie w tryb reczny.
1 W razie potrzeby na pilocie zdalnego sterowania wybierz 03
2 Wybierz czynnosé¢:

Za pomoca pilota zdalnego sterowania nacisnij i ), aby sterowaé.

UWAGA: Mozesz takze uzy¢ sterowania za pomocg gestow, aby recznie sterowac todzig przy uzyciu
pilota zdalnego sterowania (Uzywanie gestéw do sterowania, strona 19).

Za pomocg pedatu: naciskaj pedat palcami stop i pietg, aby sterowac.

Utrzymywanie kursu
Przed uzyciem funkcji Heading Hold skalibruj silnik trollingowy (Kalibrowanie silnika zaburtowego, strona 7).

Mozesz aktywowa¢ funkcje Heading Hold, aby t6dz ptyneta w tym samym kierunku kompasu. Silnik moze
automatycznie dostosowac kurs, aby skompensowacé dryf spowodowany czynnikami takimi jak wiatr i prady.

1 Skieruj t6dz w kierunku, ktérym chcesz ptynac.
2 Na pilocie zdalnego sterowania lub pedale wybierz 2

UWAGA: Kierunek mozna dostosowad, naciskajac 4 oraz ) lub za pomoca gestéw (Regulowanie
utrzymywania kursu za pomoca gestéw, strona 19).

Aby wytaczy¢ funkcje Heading Hold i powrdcic¢ do trybu recznego, wybierz kolejno 2 ®ub wcisnij pedat.

Zmienianie zachowania funkcji Heading Hold

Domyslnie funkcja Heading Hold moze dostosowac¢ kurs, aby skompensowac dryf i utrzymac t6dz w tym
samym kierunku. Jesli wolisz, mozesz skonfigurowa¢ funkcje Heading Hold, tak aby ignorowata dryf i po prostu
utrzymywata dziéb todzi skierowany w odpowiednim kierunku.

1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno —_— Settings > Trolling Motor > Heading Hold.
2 Wybierz Vessel Align.
Mozesz wybra¢ Go To, aby przywréci¢ domysiny tryb funkcji Heading Hold.

Utrzymywanie pozyciji
Przed uzyciem funkcji blokady kotwicy nalezy skalibrowac¢ silnik zaburtowy (Kalibrowanie silnika zaburtowego,
strona 7).

Funkcja blokady kotwicy to funkcja autopilota wykorzystujgca system GPS do ustawiania i utrzymywania
pozycji przy uzyciu silnika zaburtowego, ktéra dziata jak uzycie fizycznej kotwicy.

1 W razie potrzeby przeptyn todzig w miejsce, w ktérym chcesz ustawié blokade kotwicy.

2 Na pilocie zdalnego sterowania lub pedale wybierz :

UWAGA: Pozycje blokady kotwicy mozna dostosowac¢ w zakresie 1,5 m (5 stop), naciskajgc przycisk strzatki
na pilocie zdalnego sterowania lub uzywajac sterowania za pomocga gestéw (Regulowanie utrzymywanej
pozycji za pomoca gestéw, strona 19).

Aby wytgczy¢ blokade kotwicy, mozna ponownie nacisng¢ 3 lub sterowac za pomocg pedatu.

Sterowanie za pomoca gestow

Skieruj lub przesun pilota w celu zdalnej interakc;ji z silnikiem zaburtowym. Przed uzyciem sterowania gestami
skalibruj kompas w silniku zaburtowym (Kalibrowanie silnika zaburtowego, strona 7) oraz kompas w pilocie
(Kalibrowanie pilota zdalnego sterowania, strona 13).
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Uzywanie gestow do sterowania

Silnikiem mozna sterowag, kierujgc pilota zdalnego sterowania w odpowiednig strone.

1 W razie potrzeby wiacz srube (Wtaczanie i wytgczanie sruby, strona 16).

2 Przytrzymaj @

3 Przytrzymujac @, przesun pilota w lewo lub w prawo, aby zmieni¢ kurs na lewa lub prawa burte.
4 Zwolnij @, aby zatrzymac sterowanie.

Regulowanie utrzymywania kursu za pomoca gestow

Za pomocy pilota zdalnego sterowania mozna ustawié¢ czas utrzymywania kursu (Utrzymywanie kursu,
strona 18).

1 W razie potrzeby wiacz srube (Wfaczanie i wytaczanie sruby, strona 16).
2 Przytrzymaj I

3 Skieruj pilota w strone, w ktdrg chcesz zmieni¢ kurs.

4 Zwolnij )4 aby ustawié kurs.

Regulowanie utrzymywanej pozycji za pomoca gestow
Mozna przesung¢ pilota zdalnego sterowania, aby dostosowac pozycje todzi podczas korzystania z funkciji
blokady kotwicy (Utrzymywanie pozycji, strona 18).

1 Przytrzymaj :f;

2 Skieruj pilota zdalnego sterowania w kierunku, w ktérym chcesz przesuna¢ pozycje.
Potozenie zmienia sie 0 1,5 m (5 stop) we wskazywanym kierunku.

3 Zwolnij :

4 Powtarzaj te procedure, az znajdziesz sie w wybranej pozyciji.

Punkty trasy

Punkty trasy stuzg do oznaczania pozycji, aby mozna byto do nich wréci¢ pdzniej.

Po podtaczeniu silnika zaburtowego do plotera nawigacyjnego punkty trasy zapisane w ploterze nawigacyjnym
sg synchronizowane z punktami trasy zapisanymi w silniku zaburtowym. Dodawanie, usuwanie lub edytowanie

punktéw trasy na jednym urzgdzeniu powoduje automatyczng zmiane punktow trasy zapisanych na drugim
urzadzeniu.

Mozna zapisa¢ maksymalnie 5000 punktéw trasy.

Tworzenie punktu

Mozna zapisa¢ aktualng pozycje jako punkt.

1 W razie potrzeby udaj sie do pozycji, ktérg chcesz zapisa¢ jako punkt trasy.
2 Na pilocie zdalnego sterowania nacisnij Q..

Podrézowanie do punktu trasy
1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno —_— Waypoints.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych punktéw trasy.
2 Wybierz punkt trasy.
Wybierz Navigate To.
4 Wigcz $rube (Wtgczanie i wytaczanie sruby, strona 16).
Silnik zaburtowy skieruje t6dz do pozycji punktu trasy (Nawigacja, strona 22).

w
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Wyswietlanie szczegotoéw punktow trasy

1

2
3

Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno —_— Waypoints.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych punktéw trasy.
Wybierz punkt trasy.

Wybierz Review.

Edytowanie nazwy punktu trasy

1

2
3
4

Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno —_— Waypoints.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych punktow trasy.
Wybierz punkt trasy.

Wybierz Edit.

Wpisz nowg nazwe dla punktu trasy.

Usuwanie punktu

1

2
3

Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno —_— Waypoints.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych punktow trasy.
Wybierz punkt trasy.

Wybierz Delete.

Trasy
Trasa sktada sie z szeregu pozycji i prowadzi uzytkownika do ostatecznego celu podrézy.

Po podtaczeniu silnika zaburtowego do plotera nawigacyjnego trasy zapisane w ploterze nawigacyjnym sg
synchronizowane z trasami zapisanymi w silniku zaburtowym. Usuwanie lub edytowanie tras na jednym
urzadzeniu powoduje automatyczng zmiane tras zapisanych na drugim urzadzeniu. Trasy mozna tworzy¢ tylko
na ploterze nawigacyjnym.

Mozna utworzy¢ i zapisa¢ do 100 tras.

Podroz wyznaczong trasa

1

w

Na pilocie wybierz kolejno == > Routes.

Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych tras.

Wybierz trase.

Wybierz Navigate To.

Wybierz opcje:
Aby podrézowac trasg od punktu startowego uzytego podczas tworzenia trasy, wybierz Forward.
Aby podrézowac trasg z punktu docelowego uzytego podczas tworzenia trasy, wybierz Backward.

Aby rozpocza¢ rejs od aktualnej pozycji do poczatku trasy, a nastepnie rozpoczaé rejs wyznaczong trasg,
wybierz From Start.

Wigcz $rube (Wtgczanie i wytaczanie sruby, strona 16).
Silnik zaburtowy poprowadzi t6dz wzdtuz trasy w wybranym kierunku (Nawigacja, strona 22).

W momencie zblizania sie do konca trasy silnik zaburtowy domysinie przetgcza sie w tryb blokady kotwicy
i utrzymuje pozycije na koncu trasy. Mozna to zmieni¢ w ustawieniach (Ustawienia silnika zaburtowego,
strona 23).

Wyswietlanie szczegotow trasy

1

2
3

Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno == > Routes.
Zostanie wyswietlona lista dziesigciu najblizszych tras.
Wybierz trase.

Wybierz Review.

20
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Edytowanie nazwy trasy

1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno == > Routes.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych tras.

2 Wybierz trase.

3 Wybierz Edit.

4 Wpisz nowg nazwe trasy.

Usuwanie trasy

1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno == > Routes.
Zostanie wyswietlona lista dziesigciu najblizszych tras.

2 Wybierz trase.

3 Wybierz Delete.

Slady
W ramach sladu rejestrowana jest droga pokonana todzig. Aktualnie rejestrowany slad okresla sie mianem
aktywnego sladu i mozna go mozna zapisa¢. Mozna zapisa¢ maksymalnie 50 sladow.

Po podtaczeniu silnika zaburtowego do plotera nawigacyjnego, aktywny slad i $lady zapisane w ploterze
nawigacyjnym sg synchronizowane z aktywnym sladem i $ladami zapisanymi w silniku zaburtowym. Dodanie,
usuniecie lub edytowanie aktywnych i zapisanych sladéw na jednym urzadzeniu powoduje automatyczna
zmiane aktywnych i zapisanych sladéw zapisanych na drugim urzadzeniu.

Zapisywanie aktywnego sladu
Aktualnie rejestrowany $lad jest nazywany aktywnym sladem. Mozna zapisa¢ aktywny slad i nawigowac¢ nim
pézniej.
W silniku zaburtowym mozna zapisa¢ do 50 sladow.
1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno === > Tracks > Save Active Track.
Aktywny slad zostanie zapisany z biezgca datg jako nazwa sSladu.
2 Zmien nazwe zapisanego $ladu (opcjonalnie).

Czyszczenie aktywnego sladu
Wybierz kolejno == > Tracks > Clear Active Track.
Pamie¢ sladow zostanie wyczyszczona. Aktywny slad bedzie w dalszym ciggu rejestrowany.

Nawigacja do poczatku aktywnego sladu
Aktualnie rejestrowany slad jest nazywany aktywnym sladem. Mozna nawigowac¢ z biezacej pozycji z powrotem
do punktu startowego aktywnego sladu lub wzdtuz przebytej trasy.

1 Wybierz kolejno == > Tracks > Backtrack.
2 Wigcz $rube (Whaczanie i wytgczanie sruby, strona 16).

Silnik zaburtowy przebedzie trase do punktu startowego aktywnego sladu wzdtuz przebytej trasy (Nawigacja,
strona 22).
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Podrézowanie zapisanym sladem

1

w

Wybierz kolejno == > Tracks > Saved Tracks.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych zapisanych sladéw.
Wybierz zapisany $lad.
Wybierz Navigate To.
Wybierz opcje:
Aby rozpocza¢ nawigacje po zapisanym s$ladzie od jego poczatku do korica, wybierz Forward.
Aby rozpoczg¢ nawigacje po zapisanym s$ladzie od jego konca do poczatku, wybierz Backward.
Wiacz srube (Wigczanie i wytgczanie sruby, strona 16).
Silnik zaburtowy skieruje t6dzZ wzdtuz zapisanego s$ladu w wybranym kierunku (Nawigacja, strona 22).

Wyswietlanie szczegdtéw zapisanego sladu

1

2
3

Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno == > Tracks > Saved Tracks.
Zostanie wyswietlona lista dziesigciu najblizszych zapisanych sladow.
Wybierz zapisany slad.

Wybierz Review.

Edytowanie nazwy zapisanego sladu

1

2
3
4

Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno == > Tracks > Saved Tracks.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych zapisanych sladéw.
Wybierz zapisany $lad.

Wybierz Edit.

Wpisz nowg nazwe dla zapisanego $ladu.

Usuwanie zapisanego sladu

1

2
3

Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno == > Tracks > Saved Tracks.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych zapisanych sladéw.
Wybierz zapisany $lad.

Wybierz Delete.

Nawigacja
Przed rozpoczeciem nawigacji nalezy skalibrowac silnik zaburtowy (Kalibrowanie silnika zaburtowego, strona 7).

Silnik zaburtowy uzywa systemu GPS w celu sterowania todzig do pozycji punktu lub podgzania trasg lub
sladem.

1

2

Na pilocie zdalnego sterowania wybierz opcje:
Rozpocznij nawigacje do zapisanego punktu trasy (Podrézowanie do punktu trasy, strona 19).
Rozpocznij podréz zapisang trasg (Podréz wyznaczonag trasa, strona 20).
Rozpocznij odtwarzanie aktywnego $ladu (Nawigacja do poczatku aktywnego $ladu, strona 21).
Rozpocznij podréz zapisanym sladem (Podrézowanie zapisanym sladem, strona 22).

UWAGA: Silnik zaburtowy moze réwniez stuzy¢ do $ledzenia Sciezek automatycznego prowadzenia, gdy
nawigacja jest uruchamiana z podtgczonego plotera nawigacyjnego. Wiecej informacji zawiera podrecznik
uzytkownika plotera nawigacyjnego.

Napis Navigating jest wyswietlany na ekranie zdalnego sterowania, a silnik zaburtowy automatycznie steruje
todzig do miejsca docelowego.

Dostosuj odpowiednio predkos¢.

22
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Wstrzymywanie i wznawianie nawigacji
1 Podczas nawigacji wybierz opcje na pilocie zdalnego sterowania:

A_by wstrzymac nawigacje, kontynuujac rejs w tym samym kierunku z tg samg predkoscia, wybierz kolejno
== > Standby.

Aby wstrzymacé nawigacje i ustawi¢ blokade kotwicy, wybierz 3

Nawigacja zostaje wstrzymana, a silnik zaburtowy wréci do trybu recznego lub utrzyma pozycje na blokadzie
kotwicy.

2 Wybierz kolejno = > Follow Route lub nacisnij A aby wznowi¢ nawigacje.
3 W razie potrzeby uruchom $rube.

Przerywanie podrézy wyznaczona trasa
Wybierz kolejno S Stop Nav.
Nawigacja zostanie przerwana, a silnik zaburtowy wréci do trybu recznego.

Ustawienia

Ustawienia silnika zaburtowego
Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno === > Settings > Trolling Motor.

Wi-Fi: Ustawia preferencje sieci bezprzewodowej dla silnika zaburtowego (Ustawienia sieci bezprzewodowej,
strona 24).

Calibrate: Kalibruje kompas silnika zaburtowego (Kalibrowanie silnika zaburtowego, strona 7) i ustawia
przesuniecie dziobu silnika zaburtowego (Ustawianie przesuniecia dziobu, strona 7).

Units: Ustawianie jednostek miary.
Battery: Zmienia wyglad wskaznika akumulatora silnika zaburtowego z ikony na wartos¢ liczbowa.

Prop Stow Side: Ustawia strone, w ktorg obraca sie sruba silnika trollingowego podczas podnoszenia silnika.
Jest to przydatne w przypadku przechowywania innych przedmiotéw w poblizu podniesionej sruby.

Auto Power On: Wigcza silnik zaburtowy po wtaczeniu zasilania systemu.

Heading Hold: Ustawia zachowanie funkcji utrzymywania kierunku (Zmienianie zachowania funkcji Heading
Hold, strona 18).

Nav. Arrival: Ustawia reakcje silnika zaburtowego, gdy t6dZ doptywa do konca trasy. Dzieki ustawieniu Anchor
Lock, silnik zaburtowy utrzymuje pozycje za pomoca funkcji blokady kotwicy, gdy t6dZ doptywa do konca
trasy. Dzieki ustawieniu Manual, Sruba wytgcza sie, gdy t6dz doptywa do korica trasy.

/\ PRZESTROGA

Podczas korzystania z trybu Manual dla ustawienia Nav. Arrival uzytkownik musi by¢ gotowy do przejecia
kontroli nad todzig.

Anchor Gain: Ustawia reakcje silnika zaburtowego w trybie blokady kotwicy. Jesli silnik zaburtowy ma szybciej
reagowac i zmienia¢ potozenie, zwieksz wartos¢. Natomiast gdy silnik zbyt szybko zmienia potozenie,
zmniejsz wartosc.

Navigation Gain: Ustawia reakcje silnika zaburtowego podczas nawigaciji. Jesli silnik zaburtowy ma szybciej
reagowac i zmieniaé potozenie, zwieksz wartos¢. Natomiast gdy silnik zbyt szybko zmienia potozenie,
zmniejsz wartos¢.

Clear User Data: Usuwa wszystkie zapisane punkty trasy, trasy, slady i aktywny slad.

UWAGA: Jesli urzadzenie jest podtgczone do plotera nawigacyjnego, wybranie tej opcji spowoduje usuniecie
danych uzytkownika z silnika zaburtowego oraz podtgczonego plotera nawigacyjnego.

Restore Defaults: Przywraca wszystkie ustawienia silnika zaburtowego do wartosci fabrycznych.
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Ustawienia sieci bezprzewodowej

Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno —_— Settings > Trolling Motor > Wi-Fi.

UWAGA: Aktywny tryb Wi-Fi jest wyswietlany w gérnej czesci ekranu.

Mode: Ustawia tryb Wi-Fi. Mozna wytgczyc¢ technologie Wi-Fi, dotgczy¢ do sieci plotera nawigacyjnego
lub utworzy¢ punkt dostepu do sieci bezprzewodowej, aby korzystac z aplikacji ActiveCaptain (Lgczenie
7 urzgdzeniem mobilnym przy uzyciu aplikacji ActiveCaptain®, strona 8).

Setup > Name: Ustawia nazwe punktu dostepu do sieci bezprzewodowej w silniku zaburtowym (tylko w trybie
ActiveCaptain).

Setup > Password: Umozliwia ustawienie hasta punktu dostepu do sieci bezprzewodowej w silniku zaburtowym
(tylko w trybie ActiveCaptain).

Ustawienia pilota zdalnego sterowania

Na pilocie wybierz kolejno —_— Settings > Remote Control.

Backlight: Umozliwia dostosowanie ustawien podswietlenia. (Ustawienia podswietlenia, strona 24)
Beeper: Umozliwia ustawianie sygnatow dzwiekowych dla alarmoéw i naciskania przyciskow.

Auto Power Off: Umozliwia ustawienie czasu dziatania przed automatycznym wytgczeniem pilota zdalnego
sterowania.

Calibrate: Kalibruje pilot zdalnego sterowania dla funkcji sterowania za pomocg gestéw (Kalibrowanie pilota
zdalnego sterowania, strona 13).

Pair: Paruje pilota zdalnego sterowania z silnikiem zaburtowym (Parowanie pilota, strona 13).
Language: Ustawianie jezyka tekstu wyswietlanego na ekranie.

Restore Defaults: Przywraca domysine ustawienia fabryczne pilota. Powoduje to przywrécenie domysinych
ustawien konfiguracyjnych w pilocie zdalnego sterowania, ale nie powoduje usuniecia zapisanych danych
uzytkownika.

Ustawienia podswietlenia

Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno —_— Settings > Remote Control > Backlight.
Keys: Ustawia witgczanie podswietlenia po nacisnieciu przycisku.

Alarms: Ustawia wigczanie podswietlenia, gdy na pilocie zdalnego sterowania wtaczy sie alarm.
Timeout: Umozliwia regulacje czasu dziatania podswietlenia.

Brightness: Umozliwia ustawienie jasnosci podswietlenia.

Aktualizacje oprogramowania

Nalezy okresowo sprawdzac¢ dostepnos¢ aktualizacji oprogramowania silnika trollingowego, aby upewnic sie, ze
dostepne sg najnowsze funkcje i udoskonalenia.

Mozesz uzy¢ aplikacji ActiveCaptain, aby automatycznie zaktualizowaé oprogramowanie urzadzenia
(Aktualizacja oprogramowania przy uzyciu aplikacji ActiveCaptain, strona 25).

Jesli silnik trollingowy jest podtagczony do plotera nawigacyjnego Garmin, aktualizacja oprogramowania plotera
nawigacyjnego automatycznie aktualizuje réwniez oprogramowanie silnika trollingowego.

UWAGA: Jesli w silniku trollingowym Force zainstalowane jest oprogramowanie w wersji 5.40 lub

starszej, nalezy skorzystac z aplikacji ActiveCaptain w celu zaktualizowania oprogramowania do

najnowszej wersji. Po uaktualnieniu oprogramowania silnika trollingowego do nowszej wersji, aktualizacja
oprogramowania podtgczonego plotera nawigacyjnego automatycznie zaktualizuje rowniez oprogramowanie
silnika trollingowego.

Po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania silnika trollingowego oprogramowanie potgczonych urzadzen
peryferyjnych, takich jak pilot zdalnego sterowania czy pedat, moze réwniez zosta¢ automatycznie
zaktualizowanie.

Wiecej informacji na temat najnowszych aktualizacji oprogramowania jachtowego Garmin znajduje sie na
stronie garmin.com/support/software/marine.html.
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Aktualizacja oprogramowania przy uzyciu aplikacji ActiveCaptain

PrzejdZ do strony garmin.com/videos/trolling_motor_update/ i obejrzyj film, ktéry utatwi proces aktualizacji
oprogramowania.

NOTYFIKACJA

Aktualizacje oprogramowania mogg wymagac pobrania przez aplikacje plikow o duzym rozmiarze.
Zastosowanie majg typowe ograniczenia transferu danych i optaty stosowane przez dostawce ustug
internetowych. Aby dowiedzie¢ sie wiecej na temat ograniczen transferu danych i optat, skontaktuj sie
z dostawca ustug internetowych.

Proces instalacji potrwa kilka minut.

UWAGA: Aby zaktualizowac¢ silnik trollingowy, potacz urzadzenie mobilne bezposrednio z dedykowang siecig

Wi-Fi silnika trollingowego za pomocg aplikacji ActiveCaptain.

1 Jesli zajdzie taka potrzeba, skonfiguruj silnik trollingowy do pracy z aplikacjg ActiveCaptain (Lgczenie
z urzadzeniem mobilnym przy uzyciu aplikacji ActiveCaptain®, strona 8).

2 Podtacz urzadzenie mobilne do dedykowanej sieci Wi-Fi silnika zaburtowego.

Potgczenie z siecig Wi-Fi silnika zaburtowego dostarcza aplikacji informacji wymaganych do pobrania

odpowiednich plikow aktualizaciji.

Otwoérz aplikacje ActiveCaptain.

Odtacz urzadzenie mobilne od dedykowanej sieci Wi-Fi silnika zaburtowego.

Potacz urzadzenie mobilne z siecia.

W aplikacji ActiveCaptain wybierz kolejno Moje urzadzenia morskie > Pobierz.

UWAGA: Opcja pobierania aktualizacji jest wyswietlana tylko wtedy, gdy dla urzadzenia dostepna jest
aktualizacja oprogramowania.

Aplikacja ActiveCaptain pobiera aktualizacje na urzagdzenie mobilne.
7 Ponownie podtacz urzadzenie mobilne do dedykowanej sieci Wi-Fi silnika trollingowego.

Aktualizacja jest przesytana do silnika trollingowego. Aktualizacja moze zajg¢ do 30 minut. Wskazniki
predkosci silnika na panelu wyswietlacza silnika trollingowego zaczng migac, sygnalizujac, ze
oprogramowanie jest aktualizowane.
UWAGA: Jesli przesytanie jest zakoriczone, ale wskazniki na panelu wyswietlacza silnika trollingowego nie
migaja, wytacz silnik trollingowy i wigcz go ponownie, aby uruchomi¢ aktualizacje.

8 Upewnij sig, ze pilot jest wigczony i podtgczony.
Jesli po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania silnika trollingowego dostepna jest aktualizacja pilota,
wskazniki predkosci zaczng migac, a na pilocie rozpocznie sie odliczanie. Po ukoriczeniu odliczania pilot
wyswietla ikone s®¢ w trakcie aktualizacji. Aktualizacja moze zajg¢ do 5 minut.

9 Upewnij sig, ze pedat nozny jest wigczony i podtgczony.
Jesli po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania silnika trollingowego dostepna jest aktualizacja pedatu

noznego, wskaznik pedatu noznego $wieci na fioletowo w trakcie aktualizacji. Wskaznik zgasnie, gdy
aktualizacja zostanie zakonczona.

(=)W 4 I~ V3]
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Wymagania i czestotliwos¢ konserwacji

NOTYFIKACJA

Po uzyciu silnika w stonej lub stonawej wodzie nalezy sptukac¢ caty silnik stodkg wodg i spryskac¢ srodkiem na
bazie silikonu przy uzywajgc szmatki. Nalezy unikac rozpylania wody na pokrywy watu, aby zapobiec wnikaniu
wody, ktére moze doprowadzi¢ do uszkodzenia produktu.

Aby zachowa¢ gwarancje, w ramach przygotowania silnika do sezonu nalezy wykonac¢ serie rutynowych
czynnosci konserwacyjnych. Jesli korzystasz z silnika lub transportujesz go w suchym lub zapylonym otoczeniu
(np. podrézujesz po drogach zwirowych), czynnosci konserwacyjne w sezonie nalezy wykonywacé czescie;.
Szczego6towe informacje na temat serwisowania i czesci zamiennych zawiera Instrukcja serwisowania Silnik
zaburtowy Force, ktérg mozna pobra¢ ze strony garmin.com/manuals/force_trolling_motor .

Sprawdz przewdd zasilajacy pod katem zuzycia i w razie koniecznosci napraw go lub wymien (D).

Sprawdz i oczysci¢ zaciski zasilania i w razie potrzeby dokreci¢ nakretki ® (Sprawdzanie i czyszczenie
zaciskoéw zasilania, strona 27).

Nasmaruj zawiasy i tuleje 3) (Smarowanie zawiaséw i tulei, strona 28).

Wyczy$¢ i nasmaruj mechanizm zatrzaskowy do podnoszenia i opuszczania silnika @) (Czyszczenie
i smarowanie mechanizmu zatrzaskowego, strona 29).

Sprawdz szyny uchwytu i w razie potrzeby je wymieri (8) (Sprawdzanie i wymiana szyn montazowych,
strona 30).

Sprawdz zderzak uchwytu i w razie potrzeby go wymien (8) (Sprawdzanie i wymiana zderzaka uchwytu,
strona 31).

Wyczysé lub wymieri anody silnika napedzajacego srube 7) (Serwisowanie anod, strona 32).

Sprawdz gumowe ograniczniki na koficach stabilizatora (8) (o ile zostaty zamontowane) pod katem zuzycia
i w razie potrzeby je wymien.
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Sprawdzanie i czyszczenie zaciskow zasilania

Aby unikng¢ powaznych obrazen lub $mierci, przed przystgpieniem do obstugi lub pracy ze $rubg, silnikiem
napedzajacym s$rube, potgczeniami elektrycznymi lub obudowami elektroniki nalezy zawsze odtgczy¢ silnik od
akumulatora.

1 Z silnikiem w pozycji opuszczonej odciggnij gumowe ostony od dodatnich i ujemnych zaciskow zasilania Q.

2 Sprawdz, czy nakretki zaciskéw sg dobrze dokrecone i czy zaciski pierscieniowe sg nieruchome.

3 W razie potrzeby uzyj klucza dynamometrycznego i klucza nasadowego o srednicy 10 mm, aby upewnic sie,
ze nakretki sg dokrecone z momentem 4 Nm (36 Ibf-in).

4 W razie potrzeby oczys¢ zaciski z korozji za pomoca szczotki druciane;.

UWAGA: W przypadku silnej korozji moze by¢ konieczne odtgczenie przewoddw zasilajgcych w celu
przeprowadzenia skutecznego oczyszczenia. Szczeg6towe instrukcje dotyczace odtgczania i wyjmowania
przewododw zasilajgcych z silnika trollingowego znajduja sie w podreczniku serwisowym silnika trollingowego
Force dostepnym na stronie garmin.com/manuals/force_trolling_motor .

5 Pokryj potagczenia smarem dielektrycznym.

6 Bezpiecznie umies¢ gumowe ostony z powrotem na zaciskach zasilania.
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Smarowanie zawiasow i tulei

Silnik jest wyposazony w szereg zawiasow i tulei, ktére umozliwiajg ptynne przejscie z pozycji podniesionej do
opuszczonej i z powrotem. W razie potrzeby nalezy nasmarowac te miejsca.

1 Znajdz cztery gtéwne miejsca zawiasow Q.

@ARMH@E

2 Zgodnie z instrukcjami dotgczonymi do produktu natéz nieprzywierajgcy, suchy smar na kazde miejsce,
W przestrzeni miedzy ruchomymi czesciami (2), a nastepnie pozwdél smarowi wyschnaé.

g \'

M.Q

]

3 Przesun silnik z pozycji podniesionej na opuszczong i z powrotem kilka razy, aby rozprowadzi¢ smar.
4 W razie potrzeby natéz dodatkowa warstwe smaru i powtdrz poprzednig czynnosc.

28 Wymagania i czestotliwos$¢ konserwaciji



Czyszczenie i smarowanie mechanizmu zatrzaskowego

/\ PRZESTROGA
Te procedure najlepiej wykonaé przy silniku ustawionym w potowie miedzy pozycja podniesiong a pozycja
opuszczong. W tej pozyciji silnik nie jest zabezpieczony, dlatego nalezy go podpieraé i zachowac szczegdlng
ostroznos¢, aby unikna¢ przygniecenia lub przygwozdzenia rak lub palcéw.

1 Ustaw silnik miedzy pozycjg podniesiong i opuszczong, tak aby podstawa stata pionowo i aby uzyskac¢
dostep do obu mechanizmoéw zatrzaskowych @

2 Podeprzy;j silnik, aby nie spadt i nie zmiazdzyt rak lub palcéw.

3 Usun wszelkie zanieczyszczenia, brud i osady ze wszystkich kanatow mechanizmu zatrzaskowego.

4 Nat6z smar uniwersalny do zastosowan syntetycznych lub morskich na mechanizmy zatrzaskowe i kanaty.
5 Pociagnij i pusc linke kilka razy, aby przesung¢ mechanizmy w kanatach i rozprowadzi¢ smar.

6 W razie potrzeby natéz dodatkowy smar i powtdérz poprzedni krok.

7 Usun wszelkie zanieczyszczenia, brud i nagromadzone osady z zatrzaskow ® z przodu podstawy uchwytu.

8 Nat6z smar uniwersalny do zastosowan syntetycznych lub morskich na gérng powierzchnie ) zatrzaskéw
z przodu podstawy uchwytu, tak aby mechanizmy zatrzaskowe ptynnie przesuwaty sie do zatrzaskéw.
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9 Powtdrz dwie poprzednie czynnosci dla zatrzaskéw z tytu podstawy uchwytu @).

10 Ustaw silnik w pozycji podniesionej lub opuszczone;.

Sprawdzanie i wymiana szyn montazowych
Szyny chronig silnik napedowy $ruby i uchwyt przed uderzeniami podczas przechowywania silnika i z czasem
moga ulec zuzyciu. Jesli szyny sg uszkodzone lub zuzyte, a podstawa uchwytu jest przez nie widoczna, nalezy

je wymienic.
1 Gdy silnik znajduje sie w pozycji podniesionej, sprawdz szyny @ pod katem zuzycia i uszkodzen.

2 Wybierz czynnos¢:
Jesli szyny sg w dobrym stanie, a metalowa podstawa uchwytu nie jest widoczna przez zaden zuzyty
obszar, dalsze dziatania nie sg konieczne.
Jesli szyny sg uszkodzone lub wida¢ metalowg podstawe uchwytu przez zuzyte obszary szyn, przejdz do

nastepnego kroku, aby je wymienic.
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3 Uzywajac bitu lub klucza sze$ciokatnego o $rednicy 4 mm, wykreé cztery $ruby (@) mocujace wanty (3) do
podstawy uchwytu.

4 Zsun uszkodzone szyny z podstawy uchwytu.
5 Wsun szyny zamienne na podstawe uchwytu.
6 Zamocuj wanty do podstawy uchwytu za pomocg uprzednio wykreconych srub.

Sprawdzanie i wymiana zderzaka uchwytu
Zderzak uchwytu jest czescig podstawy uchwytu, ktéra wystaje nad dzidb todzi.
1 Ustaw silnik miedzy pozycja podniesiong i opuszczong i sprawdz, czy zderzak uchwytu nie jest uszkodzony.
2 Wybierz czynnosé:
Jesli zderzak uchwytu nie jest uszkodzony, nie sg konieczne zadne dalsze dziatania.
Jesli zderzak uchwytu jest uszkodzony, przejdz do nastepnego kroku, aby go wymienic.

3 Uzywajac bitu lub klucza szesciokatnego o srednicy 4 mm, wykre¢ dwie sruby mocujgce zderzak uchwytu do
podstawy uchwytu.

4 Zamontuj zapasowy zderzak uchwytu i zamocuj go do podstawy uchwytu, uzywajgc srub dotgczonych do
czesci zamiennej.
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Serwisowanie anod

Aby unikng¢ powaznych obrazen lub $mierci, przed przystgpieniem do obstugi lub pracy ze $rubg, silnikiem
napedzajacym s$rube, potgczeniami elektrycznymi lub obudowami elektroniki nalezy zawsze odtgczy¢ silnik od
akumulatora.

Anody protektorowe chronig elementy silnika przed korozjg. Co sezon musisz je sprawdzac i w razie potrzeby
czysci¢ lub wymienia¢. Mozesz kupi¢ zamienne anody u sprzedawcy Garmin lub na stronie garmin.com.

Serwisowanie anody sruby

1 Uzywajac klucza o $rednicy %/ cala (15 mm), poluzuj nakretke na korcu $ruby.

2 Zdejmij srube i odt6z na bok nakretke, podktadke zabezpieczajgcg oraz podktadke ptaska.
3 Zdejmij i sprawdz anode @.

4 Wybierz opcje:

Jesli anoda ma co najmniej potowe pierwotnej wielkos$ci, oczys¢ jg szczotka druciang lub papierem
$ciernym.

NOTYFIKACJA

Wyjmij anode z silnika przed wyczyszczeniem jej szczotkg druciang lub papierem sciernym. Czyszczenie anody
zamontowanej na silniku moze spowodowac uszkodzenie silnika, przyspieszy¢ wdawanie sie korozji i ogélnie
skrécic¢ zywotnos¢ silnika.

Jesli anoda ma mniej niz potowe pierwotnej wielkosci, wyrzuc jg i kup nowa.
5 Umiesc¢ oczyszczong lub nowa anode z powrotem na wale Sruby napedzajacej, a nastepnie umies¢ ptaska
podktadke, podktadke zabezpieczajaca i nakretke.

6 Uzywajac klucza o $rednicy °/4¢ cala (15 mm), dokre¢ nakretke z momentem 16,27 Nm (12 Ib ft), aby
zamocowac srube napedowa.
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Serwisowanie anody stozka dziobowego

1

2

O 00 N &

Uzywajac bitu lub klucza szesciokatnego o srednicy 4 mm, wykre¢ cztery Sruby mocujgce skeg do dolnej
czesci silnika.

Uzywajac bitu lub klucza szesciokatnego o $rednicy 3 mm, wykreé sruby mocujgce przetwornik i stozek
dziobowy do dolnej czesci silnika.

Uzywajac bitu lub klucza szesciokatnego o srednicy 4 mm, wykre¢ sruby w celu odtgczenia stozka
dziobowego od przedniej czesci silnika.

Uzywajac bitu lub klucza szesciokatnego o $rednicy 3 mm, wykreé $rube w celu zwolnienia anody (D
znajdujacej sie na przedniej czesci silnika.

Sprawdz anode, a nastepnie wykonaj czynnosc:
Jesli anoda ma co najmniej potowe pierwotnej wielkosci, oczys¢ jg szczotka druciang lub papierem
sciernym.
Jesli anoda ma mniej niz potowe pierwotnej wielkosci, wyrzu¢ jg i kup nowa.

Umies¢ oczyszczong lub nowg anode na $rubie i przymocuij jg do silnika.

Przymocuj stozek dziobowy do przedniej czesci silnika.

Wkrec¢ srube mocujgcg przetwornik i stozek dziobowy do dolnej czesci silnika.

Zamontuj skeg na dolnej czesci silnika.

Wymiana linki zwalniajacej

Postepuj zgodnie z instrukcjami dotgczonymi do zestawu uchwytu i linki zwalniajgcej (nr katalogowy
010-13915-00) lub przeczytaj sekcje Instrukcje dotyczace uchwytu i linki zwalniajgcej na stronie garmin.com
/manuals/force_trolling_motor.

Naprawa zarysowan

Z biegiem czasu czesci silnika moga ulec zarysowaniu lub zadrapaniom. Mozesz uzy¢ farby, aby podmalowaé
te obszary.

1

2
3

Za pomocg alkoholu izopropylowego doktadnie oczy$¢ miejsca, w ktérych farba zostata porysowana lub
uszkodzona.

Natoz ciekty poliuretanowy lakier korekcyjny na porysowane lub uszkodzone obszary.

Przed uzyciem silnika nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami farby, aby zapewni¢ prawidtowe
wyschniecie.
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Informacje o silniku

Wymiary w pozycji podniesionej

Element 127 cm (50 cali)

@ 1,558 m (61 %/44 cala) min.

1,811 m (71 5/;¢ cala) maks.

144,78 cm (57 cali)

1,712 m (67 3/g cala) min.
2,066 m (81 5/¢ cala) maks.

@ 300 mm (1173/44 cala)

340 mm (133/g cala)

Wymiary w pozycji opuszczonej

Element 144,78 cm (50 cali)

461 mm (18 /g cala) min.

GARMIN

@

721 mm (28 3/g cala) maks.

144,78 cm (57 cali)

488 mm (19 3/4¢4 cala) min.
817 mm (32 /g cala) maks.

708 mm (27 7/g cala)

799 mm (31 7/4¢ cala)

648 mm (25 1/, cala) min.
889 mm (35 cali) maks.

737 mm (29 cali) min.
1,07 m (42 cale) maks.

839 mm (33 /¢ cala) min.
1,1 m (43 5/1¢ cala) maks.

CHONONC)

920 mm (36 3/4¢ cala) min.
1,18 m (46 1/, cala) maks.

Informacje o silniku



Element ‘ 144,78 cm (50 cali) 144,78 cm (57 cali)

®) 931 mm (36 1/ cala) 1,022 m (40 1/, cala)
® 402 mm (15 13/,4 cala) 402 mm (15 13/44 cala)
@ 203 mm (8 cali) 203 mm (8 cali)

Rejestrowanie urzadzenia

Poméz nam jeszcze sprawniej udziela¢ Tobie pomocy i jak najszybciej zarejestruj swoje urzadzenie przez
Internet.

Zarejestruj za pomocg aplikacji ActiveCaptain.

Pamietaj o koniecznosci zachowania oryginalnego dowodu zakupu (wzglednie jego kserokopii)
i umieszczenia go w bezpiecznym miejscu.
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Dane techniczne

Silnik trollingowy

Waga (silnik, uchwyt Model 50 cali: 30 kg (66 Ib.)

i przewody) Model 57 cali: 31,75 kg (70 Ib.)
Masa (stabilizator) 0,54 kg (1,2 funta)

Temperatura robocza 0d -5°C do 40°C (od 32°F do 104°F)

Temperatura przechowy-

. 0d -40°C do 85°C (od -40°F do 185°F)
wania

Uchwyt i obudowa silnika: aluminium
Materiat Zaslepka watu, panel wyswietlacza i panele boczne: plastik
Wat silnika: witdkno szklane

Zaslepka watu: IEC 60529 |PX52

Obudowa silnika sterujgcego: IEC 60529 IPX73
Obudowa panelu wyswietlacza: IEC 60529 IPX7
Obudowa silnika napedzajgcego $rube: IEC 60529 IPX8%

Klasa wodoodpornosci

Bezpieczny dystans dla

oL 91 cm (3 stopy)

Dtugos$¢ przewodu zasilajg- 145 cm (50 cali) model: 1,2 m (4 stopy)

cego 145 cm (57 cali) model: 1,1 m (3,5 stopy)
Napiecie wejsciowe 0d 20do 45V DC
Prad wejsciowy Prad staty 60 A

42 V DC lub wyzszy, odpowiedni do pradu statego 60 A

UWAGA: System mozna chronic¢, korzystajac z wytgcznika automatycznego

o obnizonej czutosci (maksymalnie 90 A), jesli urzadzenie pracuje w wysokich
temperaturach lub jest wspotuzytkowane z innymi urzadzeniami. Przed
wymiang wytgcznika automatycznego na wytacznik o obnizonej czutosci nalezy
najpierw sprawdzi¢, czy okablowanie todzi jest zgodne ze standardami dotycza-
cymi okablowania urzadzen morskich.

Wytgcznik instalacyjny (do
nabycia osobno)

Gtowny pobdr mocy przy Wytgczenie: 72 mW
36 VDC:60 A Petna moc: 2160 W

Bluetooth®: 2,4 GHz przy 28 dBm (nominalna)

Czestotliwosc¢ radiowa Wi-Fi: 802.11 b/g/n przy 20 MHz

2Cze$é jest chroniona przed strugami wody lanymi z dowolnej strony (np. deszcz).
3 Czes$¢ jest chroniona przed skutkami przypadkowego zanurzenia w wodzie na gteboko$é do 1 metra i czas do 30 minut.
4 Czes¢ jest chroniona przed skutkami ciggtego zanurzenia w wodzie na gteboko$¢ do 3 metréw.
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Informacje o mocy silnika i poborze pradu

W ponizszych tabelach przedstawiono zaleznosci dotyczgce poziomu mocy, mocy wyjsciowej i poboru pradu
silnika. Te dane majg zastosowanie, w przypadku uzywania oryginalnej, wysoce wydajnej sruby napedowe;j
Garmin we wzglednie spokojnej wodzie z silnikiem opuszczonym na tyle gteboko, aby sie nie zapowietrzyt, przy
wartos$ciach tolerancyjnych +7 N (niuton) (5 Ibf (funt-sita)) i 5 A.

Zrédto zasilania 24 V DC

Poziom mocy ‘ Ciag Biezacy
10% 25 N (6 Ibf) 2A
20% 45N (10 Ibf) 3A
30% 70 N (16 Ibf) 6 A
40% 101 N (23 Ibf) 9A
50% 140 N (31 Ibf) 14 A
60% 184 N (41 Ibf) 21 A
70% 233 N (52 Ibf) 29 A
80% 287 N (65 Ibf) 40 A
90% 345 N (78 Ibf) 54 A
100% 355 N (80 Ibf) 57 A

Zrédto zasilania 36 V DC

Poziom mocy Ciag Biezacy
10% 21 N (5 Ibf) 1A
20% 41 N (9 Ibf) 2A
30% 69 N (16 Ibf) 4A
40% 103 N (23 Ibf) 6A
50% 144 N (32 Ibf) 10A
60% 191 N (43 Ibf) 15A
70% 246 N (55 Ibf) 21 A
80% 307 N (69 Ibf) 29 A
90% 375 N (84 Ibf) 39A
100% 445N (100 Ibf) 54 A
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Pilot zdalnego sterowania

Wymiary (szer. x wys. x gt.) 152 x 52 x32mm (6 x 2 x 11/, cala)
Masa 109 g (3,8 uncji) bez baterii

Materiat Nylon wzmacniany wtoknem szklanym
Typ wyswietlacza Czytelny w storicy, transreflektywny Memory-In-Pixel (MIP)
Rozdzielczos¢ wyswietlacza R240 x 240 pikseli

Rozmiar wyswietlacza ($rednica) 30,2 mm (13/4¢ cala)

Temperatura robocza 0d -15°C do 55°C (od 5°F do 131°F)
Temperatura przechowywania 0d -40°C do 85°C (od -40°F do 185°F)
Typ baterii 2 AA (do nabycia osobno)

Czas dziatania baterii 240 godzin, standardowe uzytkowanie
Czestotliwos$é radiowa 2,4 GHz przy 10,0 dBm (nominalna)
Klasa wodoodpornosci IEC 60529 IPX7°

Bezpieczny dystans dla kompasu 15 cm (6 cala)

Pedat

Wymiary (dt. x szer. x wys.) 303 x 221 x 110 mm (1175/1¢ x 811/14 x 45/4¢ cala)
Masa 1,8 kg (4 Ib)

Temperatura robocza 0d -15°C do 55°C (od 5°F do 131°F)
Temperatura przechowywania 0d -40°C do 85°C (od -40°F do 185°F)
Klasa wodoodpornosci IEC 60529 IPX7

Materiat Tworzywo

Napiecie wejsciowe 0d 10do 45V DC

Znamionowe napiecie wejsciowe 12/24/36 V DC

Typowy prad wejsciowy <1 mA przy 12V DC

Maks. prad wejsciowy 10 mA przy 12V DC

Bezpiecznik (na przewodzie zasilajagcym) 2 A, miniaturowy, ptaski

Dtugos¢ przewodu zasilajgcego 2 m (6,6 stopy)

Typ bateri gs\f\gﬁr?jl)terie typu AA (alkaliczne, litowe lub NiMH; do nabycia
Czas dziatania baterii Co najmniej 1 rok

Czestotliwos¢ radiowa 2,4 GHz przy 0,72 dBm (nominalna)

Bezpieczny dystans dla kompasu 60 cm (2 stopy)

50chrona przed skutkami przypadkowego zanurzenia w wodzie na gteboko$é do 1 metra i nie dtuzej niz 30 minut.
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