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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Celem niedopuszczenia do porazenia pragdem elektrycznym, pozaru lub obrazen spowodowanych
niewtasciwym uzytkowaniem urzadzenia, przed jego uzyciem nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig
obstugi oraz zachowac j3 na wypadek koniecznosci skorzystania z niej w przysztosci.

Ograniczenia uzytkowania

 Z niniejszego urzadzenia nie powinny korzysta¢ dzieci w wieku ponizej 8 lat ani osoby o ograniczonych
mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub intelektualnych, ani osoby o niewystarczajagcym
doswiadczeniu lub wiedzy, chyba ze znajdujg sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci
pozostajgce bez nadzoru nie mogg czysci¢ urzadzenia ani dokonywac czynnosci konserwacyjnych.

* Dzieciom nie wolno bawi¢ sig¢ tym urzadzeniem. Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta domowe pozostawaty w
bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego pracy.

* Niniejszy urzadzenie przeznaczony jest wytacznie do czyszczenia podtdég w warunkach domowych. Nie
nalezy z niego korzysta¢ na wolnym powietrzu, do czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w
obiektach komercyjnych lub przemystowych.

* W razie uszkodzenia lub zerwania kabla zasilania zaprzestan niezwtocznie uzywania wyrobu i skontaktuj
sig¢ z serwisem posprzedaznym.

* Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu, bez bariery ochronne;.

* Nie ustawiaj robota kotami do géry. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota ani zderzaka w
charakterze uchwytu.

* Uzywaj robot w $rodowiskach, gdzie temperatura otoczenia wynosi powyzej O °C i ponizej 40 °C. Dbaj
o to, by na podtodze nie byto cieczy ani substancji lepkich.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Zbierz wszystkie kable z podtogi przed uzyciem robota, aby unikna¢ ich przeciggania podczas
czyszczenia.

Usun wrazliwe lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu si¢ o nie robota oraz ich
uszkodzeniu.

Aby unikna¢ uszkodzenia lub szkdd wskutek wtdczenia, usun wszelkie luzne przedmioty z podtogi, usun
kable i przewody zasilajgce z drogi, zanim uruchomisz urzadzenie.

Wtoséw, palcdw i innych czesci ciata nie wolno zbliza¢ do otworu ssacego robota.

Narzedzie do czyszczenia szczotek nalezy przechowywa¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci.
Dzieci, zwierzat domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie, bez wzgledu na to, czy jest
on nieruchomy, czy sie porusza.

Nie uzywaj robota do sprzatania palacych sie przedmiotéw. Nie uzywaj robota do zbierania cieczy
zapalnych ani palnych, zracych cieczy, nierozcienczonych kwaséw ani rozpuszczalnikow.

Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie uzywaj urzadzenia do zbierania przedmiotow
takich, jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne, ktére mogtyby zatka¢ urzadzenie.

Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwacji robota nalezy wytaczy¢, a stacje tadowania
odtaczy¢ od zasilania.

Obudowe robota i stacji tadowania nalezy czysci¢ wytacznie suchg Sciereczka; nie nalezy ich zwilza¢
ani ptuka¢ zadnym ptynem. Czesci nadajace sie do mycia musza by¢ catkowicie wysuszone przez
zainstalowaniem i uzyciem.

Upewnij sie, czy robot jest wytaczony na czas transportu, w miarg mozliwosci przechowywany w
oryginalnym opakowaniu.



Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Uzywaj to urzadzenie zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji obstugi. Uzytkownicy ponosza
odpowiedzialno$¢ za wszelkie straty lub uszkodzenia wynikte z nieprawidtowego uzycia urzadzenia.

Akumulatory i tadowanie

Nie nalezy uzywac¢ akumulatoréw, kabli zasilajacych ani stacji tadowania innych producentéw. Robot
moze wspotpracowac wytacznie ze stacjg tadowania RCSO.

Nie wolno podejmowaé préb rozbierania na czeéci pierwsze, naprawiania ani modyfikowania
akumulatora ani stacji tadowania.

Stacji tadowania nie nalezy ustawia¢ w poblizu zrodet ciepta.

Do przecierania lub czyszczenia stykow tadowania stacji tadowania nalezy uzywaé wytacznie suchej
Sciereczki, a robi¢ to nalezy majgc suche dtonie.

Zuzytych akumulatoréw nie likwiduj w sposob nieodpowiedni. Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac
utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, w petni natadowaé go, potem wytaczy¢ i sktadowaé
w chtodnym, suchym miejscu. Akumulator nalezy natadowa¢ przynajmniej raz na 3 miesigce, dzigki
czemu nie dopusci sie do jego nadmiernego roztadowania.

W urzadzeniu zamontowano akumulatory, ktérych wymiany moga dokonywa¢ wytacznie
wykwalifikowani serwisanci lub pracownicy serwisu posprzedaznego.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Informacja o bezpieczenstwie laserowym
* Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme I[EC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 dla

produktow laserowych Klasy 1. Promienia laserowego nie wolno kierowac bezposrednio w strong oczu.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

ﬁ Wytacznie do uzytku w pomieszczeniach zamknietych

Zapoznaj sie z trescig instrukcji obstugi

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o$wiadcza, ze urzadzenie radiowe typu RLD35GA spetnia wymagania okre$lone w Dyrektywie 2014/53/UE. Petny
tekst deklaracji zgodnoéci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym: https://global.dreametech.com
Szczegétowy e-podrecznik, patrz https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags



@ Opis urzadzenia

1.

Przycisk Zasilania / Czyszczenia

Weciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby witaczy¢
lub wytaczy¢

Weciénij, aby rozpoczaé¢ czyszczenie po witgczeniu
robota

2. OOPrzycisk dokowania / czyszczenia punktowego

Weciénij, aby odesta¢ robot do stacji tadowania
Wecisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
uruchomi¢ czyszczenie punktowe

Wskaznik stanu przycisku

 Ciggty biaty: czyszczenie lub sprzatanie
zakonczone

* Migajacy pomaranczowy: Btad

* Pulsujacy biaty: tadowanie tylko czesciowo
roztadowanego akumulatora robota.

Uwaga:

e N o s

¢ Podczas gdy robot sprzata lub powraca do tadowania,
nacisniecie dowolnego przycisku na robocie powoduje
wstrzymanie jego dziatania.

Blokade rodzicielskg mozna wtaczy¢/wytaczy¢ w aplikacji

Dreamehome.

Pokrywa LDS

Czujnik dalmierza laserowego (LDS)
Zderzak

Czujniki dokowania

Przycisk Reset

Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby przywréci¢
ustawienia fabryczne

8. Wskaznik Wi-Fi

9. Pokrywa

10. Pojemnik na kurz
11.Czujnik krawedzi

12. Zbiornik na wode

13. Wylot powietrza

14. Zesp6t mopa

15. Czujniki klifu

16. Szczotka boczna
17.Koto gtéwne

18. Kétko wielokierunkowe
19. Styki tadowania
20.0Ostona szczotki

21. Koto gtéwne

22. Szczotki gtéwne
23.Zaciski ostony szczotki

Rys. A-1

Pojemnik na kurz

1. Zatrzask pojemnika na kurz

2. Zacisk filtra
3. Filtr

Rys. A-2

Zespo6t mopa

1. Uchwyt podktadki mopa
2. Zaciski zwalniajace
3. Podktadka mopa

4. Miejsce mocowania podktadki mopa

Rys. A-3

Zbiornik na wode

1. Pokrywka wlotu wody
2. Wlot wody
3. Zacisk zwalniajacy

Rys. A-4

Stacja tadowania

1. Obszar sygnalizacji
2. Styki tadowania
3. Gniazdo zasilania

Rys. A-5

® Przygotowanie domu

1.

Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty
niestabilne, kruche, cenne lub niebezpieczne, a
kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i ostre
uporzadkuj, aby unikng¢ zaplatania, porysowania
lub uderzenia o robota i spowodowania strat.

. Przed sprzataniem ustaw bariere fizyczng na

krawedzi schodéw, aby zapewni¢ bezproblemowe
dziatanie robota.

. Otwérz drzwi pomieszczenia do sprzatania

i ustaw meble we wtasciwym miejscu, aby
zostawi¢ wigcej przestrzeni.

Aby robot prawidtowo rozpoznat obszary
wymagajgce sprzatania, nie stawaj przed nim ani
nie umieszczaj go przed progiem, w korytarzu
lub w waskiej przestrzeni.

Uwaga:

Uruchamiajgc robot po raz pierwszy $ledz go wokét
podczas sprzatania, aby na czas usuwac¢ ewentualne
przeszkody.

Nie odkurzaj twardych przedmiotéw, jak kamienie, kulki
stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotéw, jak
gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w przeciwnym razie
moze doj$¢ do porysowania podtoza.

@ Przed uzyciem

1. Ustaw stacje tadowania i podtacz do gniazdka
elektrycznego

Ustaw stacje tadowania w miejscu maksymalnie
odstonietym, do ktérego dociera mocny sygnat
Wi-Fi. Wokoét urzgdzenia pozostaw wystarczajgco
duzo miejsca, jak przedstawiono na ilustracji, a
zacienionego obszaru usun wszystkie przedmioty.
Jedna wtyczke przewodu zasilajacego wtéz do
gniazda w stacji tadujacej, a drugq do gniazdka
elektrycznego.

Uwaga:

¢ Nie ustawiaj stacji tadowania w miejscach, gdzie
bezposrednio padajg promienie stoneczne ani gdzie inne
obiekty mogtyby blokowa¢ sygnat, gdyz to moze robotowi
utrudnia¢ powrét do stacji tadowania.

Celem niedopuszczenia do zamoczenia podtdg
drewnianych lub dywanéw, stacje tadowania zalecamy
ustawi¢ na podtodze ceramicznej lub marmurowej.

2. Nataduj akumulator robota

Wsuwajac robota do stacji tadowania styki tadowania
na spodzie robota ustaw w linii ze stykami tadowania
stacji tadowania, a robot automatycznie wtgczy sie

i rozpocznie tadowanie. Po petnym natadowaniu
akumulatora robota kontrolki stanu na robocie i stacji
tadowania bedg $wieci¢ przez 10 minut, po czym
przygasna.

Uwaga: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego
pierwszym uzyciem. Jesli robota nie mozna wtaczy¢ z powodu
roztadowania akumulatora, nalezy go recznie umiesci¢ w
stacji tadowania.

Rys. C-1-Rys. C-2

® tjczenie z aplikacja
Dreamehome

1. Pobieranie aplikacji Dreamehome

Zeskanuj kod QR na robocie lub wyszukaj
,Dreamehome” w sklepie aplikacji, aby ja pobrac i
zainstalowac.

Uwaga:

Obstugiwane jest tylko sie¢ Wi-Fi 2,4 GHz.

Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu

aplikacyjnym faktyczne operacje mogg odbiega¢ od
instrukcji w tym podreczniku. Stosuj sie do instrukcji w
oparciu o biezacg wersje aplikacji.

2. Dodawanie urzadzenia

Otworz aplikacje Dreamehome, dotknij opcji

,Zeskanuj kod QR, aby sie potaczy¢”, po czym

ponownie zeskanuj ten sam kod QR na robocie,

co umozliwi dodanie urzadzenia. Stosuj si¢ do

wyswietlanych instrukcji, aby ukonczy¢ potaczenie

Wi-Fi.

Uwaga:

o Celem zresetowania potaczenia Wi-Fi powtérz etap 2, a
nastepnie postepuj zgodnie z poleceniami.

o Chcac odtaczy¢ urzadzenie od sieci Wi-Fi wcisnij przycisk
Reset na robocie na 3 sekundy.

M Kod QR

@ Przycisk Reset

® Wskaznik Wi-Fi

* Miga powoli: nalezy potaczy¢

* Miga szybko: taczenie

* Wt.: Potaczony



® Uzytkowanie

Wciénij przycisk zasilania na 3 sekundy, co
spowoduje witgczenie robota. Wskaznik zasilania
powinien podswietli¢ sie. Umieé¢ robota w stacji
tadowania, powinien on wtaczy¢ sie automatycznie
i rozpocza¢ tadowanie. Celem wytgczenia robota
odsun go od stacji tadowania, a nastepnie wciénij
przycisk zasilania na 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy stosuj sie
do instrukeji w aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape.
Robot rozpocznie mapowanie bez czyszczenia. Gdy
robot powréci do stacji tadowania, proces mapowania
jest zakonczony, a mapa zostanie automatycznie
zapisana.

Rozpoczecie czyszczenia

Celem rozpoczecia czyszczenia po witaczeniu
robota nacisnij przycisk zasilania. Nastepnie robot
bedzie doktadnie mapowac¢ trase, metodycznie
czysci¢ wzdtuz krawedzi i écian, nastepnie zakonczy
sprzatajac kazde pomieszczeniem wzorem w
ksztatcie S, aby zapewni¢ staranng prace.

Uwaga: Zaleca sie, by robot wyruszat ze stacji tadowania
przed czyszczeniem. Nie poruszaj stacji tadowania, podczas
gdy robot sprzata. Zapewnia to ptynny powrét robota do
stacji tadowania.

Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wciénij dowolny przycisk, aby
go spauzowac. Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz
10 minut, automatycznie wchodzi w tryb uspienia.
Wszystkie wskazniki w robocie wytgczg sie. Wcidnij
dowolny przycisk w robocie badz uzyj aplikacji, aby
go obudzi¢.

Uwaga: W przypadku wstrzymania dziatania robota i

umieszczenia go stacji tadowania biezace zadanie czyszczenia
dobiegnie konca.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot
automatycznie powréci do stacji tadowania w celu
tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu robot wznowi niedokonczone zadania
czyszczenia.

Uwaga: Aby skorzystac z tej funkcji, otwérz jg w aplikacji.

Tryb Nie przeszkadzaé (DND)

W sytuacji, gdy wtaczono tryb Nie przeszkadzac

(DND), robot nie bedzie mogt wznowi¢ sprzatania.

Tryb DND jest domyslnie dezaktywowany w fabryce.

Mozesz uzy¢ aplikacji do aktywacji trybu DND lub

zmodyfikowac¢ jego okres. Domyslnie okres DND

wynosi 22:00-8:00.

Uwaga:

* W okresie DND zaplanowane zadania sprzatanie nie beda
wykonywane.

* Po uptywie okresu DND robot wznowi sprzatanie od
miejsca, w ktorym je przerwat.

Czyszczenie punktowe

Gdy robot pracuje w trybie oczekiwania, chcac
wigczy¢ tryb czyszczenia punktowego wcisnij
przycisk 13 na 3 sekundy. W tym trybie robot
sprzata kwadratowy obszar o wymiarach 1,5 x 1,5
metra wokoét siebie, a po zakornczeniu czyszczenia
punktowego powraca do punktu poczatkowego.

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac¢ lub nie moze sie
wytgczy¢, wcisnij przycisk zasilania na 10 sekund,
co spowoduje wymuszone wytaczenie urzadzenia.
Nastepnie wcisnij przycisk zasilania na 3 sekundy, co
spowoduje witgczenie robota.

Uzycie funkcji mopowania

Uwaga: Aby uzyskac¢ lepszy efekt czyszczenia, przed
pierwszym myciem mopem zalecamy co najmniej trzykrotne
odkurzenie podtogi.

1. Naciénij zatrzask zwalniajacy, aby wyjac¢ zbiornik na wode.

2. Zdejmij pokrywe wlewu wody, napetnij zbiornik wodg i
szczelnie zamknij pokrywe.

Uwaga:

¢ Nie uzywaj detergentu ani érodka dezynfekcyjnego.

« Nie napetniaj zbiornika goraca wodg, gdyz to moze
powodowac¢ jego odksztatcenie.

3. Zwilz podktadke mopa i wycisnij nadmiar wody. Zatéz
podktadke mopa, jak pokazano na rysunku.

4. Zamontuj ponownie zbiornik na wode i uchwyt podktadki
mopa, jak przedstawiono na rysunku; odgtos klikniecia
informuje o poprawnym montazu. Celem rozpoczecia
czyszczenia nacisnij przycisk zasilania lub uzyj aplikacji.

< Kiliknigcie

Uwaga:

o Nie zaleca sie uzywania funkcji mopowania na dywanach.

¢ Za pomocy aplikacji mozna dostosowac¢ poziom nawilzenia
podktadki mopa zaleznie od potrzeb.

5. Po powrocie robota do tadowania po zakonczeniu
czyszczenia, naciénij zatrzaski zwalniajace, wyjmij uchwyt
podktadki mopa i wyczy$¢ podktadke mopa, co zapobiegnie
powstawaniu plesni i nieprzyjemnych zapachéw.

Uwaga:

¢ Po kazdym uzyciu urzadzenia podktadke mopa nalezy
wyczysci¢, a wode pozostatg w zbiorniku wylacé.

o W sytuacji, gdy nie korzysta sie z funkcji mopowania
podktadke mopa nalezy zdjac.

Rys. E-1



@ Rutynowa konserwacja

Aby utrzymac¢ robot w dobrym

stanie, zaleca sig sprawdzanie uzytkowania akcesoriow w aplikacji lub nastepujacej tabeli w kwestii planowej konserwacji.

Czestotliwos¢

Czestotliwosc

Szczotka boczna

Co 3 do 6 miesigecy

Obszar sygnalizacji

Styki tadowania

Kotko wielokierunkowe

Czujnik krawedzi

Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

Raz na miesiac

Pojemnik na kurz

Kotka gtowne

Zbiornik na wode

Czy$¢ w miare
potrzeby

Czeséé konserwacji Okres wymiany Czesé konserwacji Okres wymiany
Podktadka mopa Po kazdym uzyciu Co 3 do 6 miesiecy Czujniki klifu

Szczotki gtowne Co 6 do 12 miesiecy Zderzak Raz na miesigc

Filtr pojemnika na kurz Raz na 2 tygodnie Dno robota

Uwaga: Czestotliwo$¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W razie
wystgpienia wyjatku ze wzgledu na szczegélne okolicznosci, czesci nalezy

wymienic.

Modut mopowania

1. Wyjmij zbiornik na wode i uchwyt podktadki
mopa.

2. Wyjmij i umyj podktadke mopa czystg woda, a
przed ponownym zatozeniem doktadnie jg wysusz.

3. Wylej wode ze zbiornika. Zbiornik umyj czysta
woda, a przed ponownym zatozeniem pozostaw
do wyschniecia na powietrzu.

Uwaga: Zbiornika na wode nie nalezy naraza¢ na

bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

4. Jesli przeptyw wody jest powolny lub
nieréwnomierny, nalezy udrozni¢ odpowietrznik w

pokrywie wlotu wody.
Rys. F-1

Szczotki gtéwne

1. Wciénij zatrzaski ostony szczotki do érodka, aby
wyja¢ ostone, po czym wyjmij szczotki z robota.

2. Wyjmij szczotki w sposéb przestawiony
na ilustracji. Odpowiednim narzedziem do
czyszczenia usun wtosy wplatane w szczotki.
Po wyczyszczeniu wciénij szczotki do gtéwnego
uchwytu szczotek, az zatrzasna sie na swoim
miejscu.

< Kiliknigcie

Uwaga: Podczas wyjmowania szczotek gtéwnych nalezy

zachowac ostroznos$¢, aby unikna¢ obrazen ciata.

3. Ustawiajgc uchwyt gtéwnych szczotek
nadrukowanymi strzatki skierowanymi ku gérze,
wsun go w otwory w dét pod katem.

4. Przedni koniec ostony szczotki ustaw w linii ze
szczeling, wsun jg pod katem w dét, a nastepnie
wcisnij na miejsce.

Rys. F-2

Szczotka boczna

Wyjmij i oczy$¢ szczotke boczna.
Rys. F-3

Kétko wielokierunkowe

Uwaga:

o Matym $rubokretem oddziel 0$ od opony kétka
wielokierunkowego. Nie wywieraj nadmierne;j sity.

o Wyptucz kétko wielokierunkowe pod biezgcg wodg i zatéz

z powrotem po catkowitym wysuszeniu.

Rys. F-4

Pojemnik na kurz i filtr

1. Otwoérz pokrywe robota i naciénij zatrzask, aby
wyja¢ pojemnik na kurz.

2. Wyjmij filtr pojemnika na kurz i opréznij pojemnik
na kurz.

3. Delikatnie postukaj w koszyk filtra, aby usunaé
zanieczyszczenia.

Uwaga: Filtra nie nalezy czyscic filtra szczotka, palcem ani
ostrymi przedmiotami, gdyz grozi to jego uszkodzeniem.

4. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je

catkowicie przed ponownym zainstalowaniem.

Uwaga:

o Pojemnik na kurz i filtr ptucz wytgcznie czysta woda. Nie
uzywaj detergentu.

¢ Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym
wyschnieciu.

Rys. F-5

Czujniki robota

Czujniki robota przetrzyj migkka i suchg éciereczka,
jak przedstawiono na rysunku ponizej:

1. Czujnik dalmierza laserowego (LDS)

2. Czujniki dokowania

3. Czujnik krawedzi

4. Czujniki klifu

Uwaga: Mokra $cierka moze uszkodzi¢ czute elementy robota
i stacji bazowej. Do czyszczenia uzywaj suchej éciereczki.

Rys. F-6

Styki tadowania i pole sygnalizacyjne

Styki tadowania i pole sygnalizacyjne czy$¢ migkka,
suchg $ciereczka.

Rys. F-7

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego
o wysokich parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by
akumulator byt dobrze natadowany do codziennego
uzytku, aby zachowa¢ jego parametry uzytkowe

na optymalnym poziomie. Jezeli robot nie jest
uzywany przez dtuzszy czas, wytacz go i ztéz. Aby
unikng¢ szkéd wskutek nadmiernego roztadowania,
robot nalezy dotadowywaé przynajmniej raz na trzy
miesigce.



Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Usterka

Rozwigzanie

Wykrywanie i usuwanie usterek

Robot nie wtacza
sie.

Akumulator jest roztadowany. Nataduj robota w stacji
tadowania i sprébuj ponownie.

Temperatura akumulatora jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Zaleca sig uzytkowanie robota w temperaturze otoczenia
od 0°C do 40°C.

Robot nie taduje
sie.

Stacja tadowania nie jest podtaczona do zasilania;
upewnij sie, ze oba konce kabla zasilania sa prawidtowo
podtaczone.

Staby kontakt miedzy stykami tadowania stacji tadowania i
robota; wyczy$é¢ styki tadowania.

Robot nie moze
wroéci¢ do stacji
tadowania.

Trasa powrotu do tadowania jest zablokowana, np.
zamkniete drzwi.

Stacja tadowania zostata odtgczona od zasilania lub
przeniesiona, gdy robot znajdowat sie poza nig. Podtacz
stacje tadowania do zasilania lub umieé¢ robota w stacji
tadowania, aby go natadowa¢.

Wokoét stacji tadowania znajduje sig zbyt wiele przeszkéd.
Umieé¢ stacje tadowania w terenie bardziej otwartym.
Poruszenie robotem moze spowodowa¢ ponowne jego
pozycjonowanie, a to spowoduje ponowne tworzenie
mapy, jezeli ponowne pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli
robot znajduje sie zbyt daleko od stacji tadowania, moze
nie by¢ w stanie powréci¢ do niej samodzielnie. W tym
przypadku nalezy recznie umiesci¢ go w stacji tadowania.
Przetrzyj obszar sygnalizacji w stacji tadowania, aby
usuna¢ kurz i zabrudzenia.

Robot nie taczy
sie z Wi-Fi.

Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy hasto
uzywane do taczenia sig z siecig Wi-Fi, jest prawidtowe.
Robot nie obstuguje potaczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sie,
czy robot jest potaczony z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.

Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sig, czy robot jest w obszarze
o dobrym zasiegu Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z
aplikacji i wejdz ponownie, nastepnie sprobuj jeszcze raz
zgodnie z instrukcja.

Robot zatrzymuje
sig przed stacjg
tadowania i nie
moze do niej
powroécié.

Sprawdz, czy jest wystarczajaco duzo miejsca po obu
stronach stacji tadowania i przed nig, aby zapobiec
blokowaniu robota.

Nadmierna ilo$¢ wody na podtodze przed stacjq tadowania
moze spowodowac¢ poslizg két robota. W takim przypadku
usun nadmiar wody przed podjeciem ponownej préby.
Przesun stacje tadowania w innej miejsce i sprobuj ponownie.

pracuje.

twarde przedmioty.

Szczotki gtéwne lub boczna moze by¢ splatana. Sprawdz i
usun wszelkie obce ciata.

Tryb ssania przetacz na Standard lub Spokojny.

niewielkiej ilosci.

Usterka Rozwigzanie Usterka Rozwigzanie
* Petne natadowanie roztadowanego akumulatora robota « Upewnij sie, czy robot nie jest ustawiony w tryb ,Nie
zajmuje ok. 6 godzin. Robot nie przeszkadza¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie
* Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza zakresem wzhawia sprzatania.
Niska prgdkoéé okreslonym w specyﬁkacji t.echnicznej, plfeclikoéé {aq?wania sprzatania po * Robot nie wznawia sprzatania po recznym umieszczeniu
tadowania. automatycznie zmniejsza sie, aby wydtuzy¢ trwato$¢ tadowaniu. go w stacji bazowej lub wystaniu go do tadowania za
akumulatora. L ) ) pomoca aplikacji lub przycisku 1) .
* Styki tadowania robota i stacji tadowania moga by¢
zabrudzone; przetrzyj je suchg $ciereczka.
- - . . — * Sprawdz, czy woda jest w zbiorniku.
* Sprawdz, czy filtr pOJem_nlka na kurz nie jest zatkany. Jesli Woda nie + Oczy$¢ odpowietrznik w pokrywce wlotu wodly.
tak, oczy$¢ go !Ub wymien. ) wyptywa ze * W przypadku zabrudzenia podktadki mopa nalezy ja
Hatas zwicksza . TV\{ardy przedmlot r_nogl zostac uchwy?gny przez szcgotkl zbiornika wyczyscic.
sie, gdy robot gtowne lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun wszelkie lub tylko w * Sprawdz, czy podktadka mopa i uchwyt podktadki mopa

zostaty zamontowane prawidtowo, zgodnie z instrukcja
obstugi.

Robot porusza sig
nie trzymajac sie
ustalonej trasy.

Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy
zorganizowac¢ przed uzyciem robota.

Praca na mokrych, $liskich powierzchniach moze
powodowaé poslizg gtéwnego kétka. Zaleca sie wysuszenie
mokrych miejsc przed uzyciem robota.

Robot nie dziata
prawidtowo.

Wytacz robota, a nastepnie wtgcz go ponownie.

Robot nie wytacza
sie.

Podczas tadowania akumulatora nie ma mozliwosci
wytaczenia robota. W celu wytaczenia robota zaleca sie
odsuniecie robota od stacji tadowania, a nastepnie wcisnigcie
przycisku zasilania na 3 sekundy.

Jezeli robota nie mozna wytgczy¢ wykonujgc czynnos¢ 1,
nalezy wcisngé¢ przycisk zasilania na 10 sekund, co spowoduje
wymuszenie wytaczenia robota. Jezeli problem sie utrzymuije,
skontaktuj sig z dziatem obstugi posprzedazne;.

Robot pomija
pomieszczenia,
ktére maja by¢
czyszczone.

Upewnij sie, czy drzwi sprzatanych pomieszczen sa
otwarte.

Sprawdz, czy w drzwiach do pomieszczenia nie ma progu
wyzszego niz 2 cm. Robot nie jest w stanie wspig¢ sie na
wysoki prég ani pokona¢ stopni schodéw.

Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢
mokre lub $liskie, powoduja poslizg robota i nienormalng
prace. Wysusz podtoge przed uzyciem robota.

Robot nie czysci
juz skutecznie
lub pozostawia
kurz.

Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy go wyczyscic.

Filtr jest zablokowany. Nalezy go wyczyscic.

Obcy przedmiot zaplatat sie¢ w szczotki gtéwne. Nalezy je
wyczyscic.

Robot nie
wykonuje
zaplanowanego
czyszczenia.

Niski poziom natadowania akumulatora robota.
Zaplanowane czyszczenie nie rozpocznie sie, jesli w
robocie nie pozostato co najmniej 15% akumulatora.




Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Czy
pozostawienie
robota w stacji
tadowania
zuzywa
energie, jesli
jest juz w petni
natadowany?

* Pozostawienie robota w stacji tadowania po petnym
natadowaniu akumulatora nie powoduje nadmiernego
zuzycia energii, a pozwala na zachowanie optymalnej
wydajnoéci akumulatora.

W kwestii dalszej pomocy kontaktuj si¢ z nami przez https://global.dreametech.com.

Dane techniczne

Model

RLD35GA

Czas tadowania

Okoto 6 godzin

Napiecie znamionowe

184V =

Moc znamionowa

75 W

Czestotliwos$¢ robocza

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyjsciowa

<20 dBm

W normalnych warunkach eksploatacji miedzy anteng i ciatem uzytkownika
nalezy zachowa¢ odlegto$¢ przynajmniej 20 cm.

Akumulator litowo-jonowy

Model R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Napiecie znamionowe 144V =
Pojemno$¢ znamionowa 4,8 Ah

Typowa pojemnos¢

5,2 Ah 74,88 Wh

Stacja tadowania

Model

RCSO

Znamionowy prad zasilania

100-240 V~~50/60 Hz 0,5 A

Znamionowa moc wyjéciowa

198V==1A

Wyjecie i utylizacja
akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera
substancje, ktére sa niebezpieczne dla Srodowiska.
Demontazu akumulatora moze dokonaé wytacznie
wykwalifikowany serwisant, a sam akumulator nalezy
przekaza¢ do odpowiedniego punktu zajmujacego
sie recyklingiem.

— akumulator przed ztomowaniem nalezy wyja¢ z
urzadzenia;

- podczas wyjmowania akumulatora urzadzenie musi
by¢ odtaczone od zasilania sieciowego;

- akumulator nalezy utylizowa¢ w sposéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora urzadzenie nalezy
odtaczy¢ od zrédta zasilania, po czym roztadowaé
akumulator do mozliwie najnizszego poziomu.

Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac¢ utylizacji
w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej
temperatury, gdyz grozi to jego wybuchem.

W niewtasciwych warunkach uzytkowania z
akumulatora moze wydobywa¢ sie elektrolit. W
przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na
skore skazone miejsce nalezy przeptukac¢ duzg iloscig
wody, po czym zasiegna¢ porady lekarskiej.

Instruktaz usuwania:

1. Odwré¢ robot, za pomoca odpowiedniego
narzedzia odkrec¢ $ruby z tytu robota i zdejmij
pokrywe.

2. Odtacz zaciski miedzy akumulatorem i ptytka
drukowana, aby wyja¢ ten pierwszy.

Ochrona $srodowiska

mmmm ZUzyty sprzet elektroniczny oznakowany
zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej,
nie moze by¢ umieszczany tacznie
z innymi odpadami komunalnymi.
Podlega on selektywnej zbioérce i
recyklingowi w wyznaczonych punktach.
Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym
konsekwencjom dla $rodowiska
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System
zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest
z lokalnie obowigzujacymi przepisami
ochrony $rodowiska dotyczacymi
usuwania odpadéw. Szczegétowe
informacje na ten temat mozna
uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie
oczyszczania lub sklepie, w ktérym
produkt zostat zakupiony.

€3

Produkt spetnia wymagania dyrektyw

tzw. Nowego Podejécia Unii Europejskiej
(UE), dotyczacych zagadnien zwigzanych

z bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong
zdrowia i ochrong $rodowiska, okreélajacych
zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i
wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem
oryginalnej instrukcji obstugi, stworzonej przez
producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac¢
(czysci¢) we wiasnym zakresie lub przez
wyspecjalizowane punkty serwisowe na

koszt i w zakresie uzytkownika. W przypadku
braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych
w instrukcji obstugi, nalezy regularnie,
minimum raz na tydzien ocenia¢ odmienno$¢
stanu fizycznego produktu od fizycznie
nowego produktu. W przypadku wykrycia lub
stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy
pilnie podja¢ kroki konserwacyjne (czyszczenie)
lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji
(czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu
odmiennoéci moze doprowadzi¢ do trwatego
uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi
odpowiedzialnoéci za uszkodzenia wynikajace
z zaniedbania.

Szczegoétowe informacje o warunkach
gwarancji dystrybutora /producenta dostepne
na stronie internetowej https://serwis.innpro.
pl/gwarancja



Akumulator LI-ION

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI ION
(litowo-jonowy), ktéry z uwagi na swojg fizyczng i
chemiczna budowe starzeje si¢ z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas
pracy urzadzenia w warunkach laboratoryjnych,
gdzie wystepuja optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni
natadowany. Czas pracy w rzeczywistoéci moze
sie rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢
maksymalng zywotno$¢ akumulatora, nie zaleca
sie go roztadowywac¢ do poziomu ponizej 3,18V
lub 15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak
np. 2,5V dla ogniwa uszkadzaja je trwale i nie jest
to objete gwarancja. W przypadku zaniechania
uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez
czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator
natadowa¢ do 50% i sprawdza¢ cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowu;j
akumulator i urzadzenie w miejscu suchym, z dala
od stonca i ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI PO
(litowo-polimerowy), ktory z uwagi na swojg fizyczna
i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okres$la maksymalny czas

pracy urzadzenia w warunkach laboratoryjnych,
gdzie wystepuja optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni
natadowany. Czas pracy w rzeczywisto$ci moze
sie roézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢
maksymalng zywotnoé¢ akumulatora, nie zaleca
si¢ go roztadowywac¢ do poziomu ponizej 3,5V

lub 5% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak
np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest
to objete gwarancja. W przypadku zaniechania
uzywania akumulatora lub catego urzgdzenia przez
czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator
natadowa¢ do 50% i sprawdzac¢ cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowu;j
akumulator i urzadzenie w miejscu suchym, z dala
od stonca i ujemnych temperatur.

akumulatora lub catego urzadzenia przez czas
dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator
natadowa¢ do 50% i sprawdza¢ cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowu;j
akumulator i urzadzenie w miejscu suchym, z dala
od stonca i ujemnych temperatur.

Dane dotyczgce baterii:

Kategoria: Przeno$ny akumulator

Typ: Akumulator litowo-jonowy (Li-ion)

‘Waga netto: 0,41 kg

Pojemnoéé: 5200 mAh

Przekroczono dopuszczalng zawarto$¢ kadmu (0,002%) lub
olowiu (0,004%): nie

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. niniejszym o$wiadcza, ze typ urzadzenia radiowego
[Robot sprzatajacy Dreame D20] jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst
deklaracji zgodnoéci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym:
https://files.innpro.pl/dreame

Adres producenta: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, No.6975
Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, Chiny

Czestotliwo$¢ radiowa: 2400-2483,5 MHz
Maksymalna moc czestotliwosci radiowej: <20 dBm

Podmiot odpowiedzialny w UE:

DREAME TECHNOLOGY Sp. z o. o.
Koszykowa 61, 00-667 Warszawa, Polska
dreamesupport@dreame.tech

Importer:

INNPRO Robert Btedowski sp. z 0.0.
Rudzka 65¢

44-200 Rybnik, Polska

tel. +48 533 234 303
hurt@innpro.pl

www.innpro.pl
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