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Ten dokument jest chroniony prawami autorskimi firmy DJI z zastrzezeniem wszystkich praw. O ile DJI nie wyda innej
zgody, uzytkownik nie ma prawa do korzystania z dokumentu lub jakiejkolwiek jego czesci poprzez jego powielanie,
przekazywanie lub sprzedaz. Nalezy wylgcznie korzysta¢ z tego dokumentu i jego zawartosci jako instrukcji obstugi

produktéw DJI. Dokumentu nie nalezy wykorzystywac¢ do innych celéw.

W przypadku niescistosci pomigdzy réznymi wersjami pierwszenstwo ma wersja angielska.

Q Wyszukiwanie wedtug stéow kluczowych

Aby znalez¢ odpowiedni temat, wyszukuj, wpisujac stowa kluczowe w rodzaju ,akumulator” czy ,insta-
lacja”. Jezeli czytasz ten dokument w programie Adobe Acrobat Reader, aby rozpoczg¢ wyszukiwanie,
naci$nij klawisze Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w systemie Mac.

'{b Przechodzenie do tematu
W spisie tredci znajduje sie petna lista tematéw. Aby przej$¢ do wiasciwej sekgji, kliknij wybrany temat.

Drukowanie dokumentu

Niniejszy dokument mozna wydrukowa¢ w wysokiej rozdzielczosci.

.
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Korzystanie z niniejszej instrukcji
obstugi

Legenda

A\ Wazne
£J: Podpowiedzi i wskazowki
Odwotanie

Przeczytaj przed rozpoczeciem
uzytkowania

DJI™ udostepnia filmy instruktazowe i nastepujace doku-
menty:

1. ,Zasady bezpieczenstwa”

2. ,Skrécony przewodnik ”

3. ,Instrukcje obstugi”

Przed pierwszym uzyciem zalecamy obejrzenie wszyst-
kich filméw instruktazowych i zapoznanie sie ze ,Zasady
bezpieczenstwa". Przed pierwszym uzyciem zapoznaj
sie ze ,Skrécony przewodnik " i korzystaj z niniejszej
JInstrukcje obstugi” w celu uzyskania bardziej szczegéto-
wych informacji.

DJI Avata 360 - Instrukcja obstugi

Samouczki wideo

Przejdz do ponizszego adresu lub zeskanuj kod QR, aby
obejrze¢ filmy instruktazowe, ktére pokazuja, jak bez-
piecznie korzysta¢ z drona:

https://www.dji.com/avata-360/video

Pobierz aplikacje D]l Fly

Pamietaj, aby korzystac z DJI Fly podczas lotu. Zeskanuj
kod QR, aby pobra¢ najnowszg wersje.



https://www.dji.com/avata-360/video
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+ Kontroler zdalnego sterowania z ekranem posiada
juz zainstalowana aplikacje DJI Fly. W przypadku
korzystania z kontrolera zdalnego sterowania bez
ekranu wymagane jest pobranie DI Fly na urzadze-
nie mobilne.

+ Aby sprawdzi¢ wersje systeméw operacyjnych
Android i iOS obstugiwane przez DJI Fly, odwiedz
https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-fly.

+ Zaréwno interfejs jak i funkcje DJI Fly mogg sie
rézni¢ w zaleznosci od aktualizowanej wersji opro-
gramowania. Rzeczywiste wrazenia uzytkowania
zalezg od wersji uzywanego oprogramowania.

+ W celu zwigkszenia bezpieczenstwa lot jest
ograniczony do wysokosci 30 m i zasiegu 50 m, jesli
nie jest podtgczony lub zalogowany do aplikacji
podczas lotu.

+ Logowanie do aplikacji jest wazne przez 90 dni.
Potacz sig z internetem i zaloguj ponownie po
wygasnieciu.

Pobierz DJI Studio

Pobierz DJI Studio do edycji wideo z:
https://www.dji.com/downloads/softwares/dji-studio

Pobierz aplikacje DJI Assistant 2

Pobierz aplikacje DJI ASSISTANT™ 2 (Consumer Drones
Series) ze strony:
https://www.dji.com/downloads/softwares/dji-assistant-
-2-consumer-drones-series

026 DJI Wszelkie prawa zastrzezone

/\ + Temperatura pracy tego produktu wynosi od
-10°C do 40°C. Nie spetnia on normy standardowej
temperatury pracy dla zastosowan militarnych (od
-55°C do 125°C), ktérej przestrzegania wymaga
sig, aby sprostac¢ wigkszej zmiennos$ci warunkéw
$rodowiskowych. Produkt nalezy eksploatowac
odpowiednio i tylko w zastosowaniach spetniaja-
cych wymagania dotyczace zakresu temperatur
roboczych danej klasy.
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1 Charakterystyka produktu

1.1 Pierwsze uzycie

Kliknij tacze lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢ filmy in-
struktazowe.

https://www.dji.com/avata-360/video

Przygotowanie drona
Zdejmij ochraniacz gimbala z kamery.

P =

Y:i7zié/

/)
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+ Zalecamy uzywanie tadowarki firmy DJI do
tadowania inteligentnego akumulatora lotniczego.
Szczegbtowe informacje mozna znalez¢ na oficjalnej
stronie DJI.

+ Gdy dron nie jest uzywany, zaleca sie zamontowa-
nie ochraniacza gimbala.

+ Podczas ustawiania drona upewnij sig, ze gimbal
jest zablokowany, a nézki sg skierowane w dét.

\\ /y@ 360

+ Drona najlepiej trzyma¢ w sposéb pokazany na
ilustracji.

- NMW"M\
S
\



https://www.dji.com/avata-360/video

Przygotowanie kontrolera zdalnego stero-
wania

DJI RC 2

1. Wyjmij drazki sterownicze z gniazd i przymocuj je na
kontrolerze zdalnego sterowania.

2. Roztéz anteny.

3. Przed pierwszym uzyciem kontrolera zdalnego stero-
wania nalezy go aktywowa¢, a do aktywacji potrzebne
jest potaczenie z Internetem. Nacisnij i przytrzymaj przy-

DJI Avata 360 - Instrukcja obstugi

cisk zasilania, aby wigczy¢ zasilanie kontrolera zdalnego
sterowania. Aby aktywowac kontroler zdalnego sterowa-
nia, postepuj zgodnie z instrukcjami wys$wietlanymi na
ekranie.

Przygotowanie gogli i kontrolera ruchu

Wiaczanie gogli

\\\i‘*{ @ jv

R

Naciénij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny
poziom natadowania akumulatora.

Nacisnij raz, po czym jeszcze raz i przytrzymaj przez dwie
sekundy, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ zasilanie gogli.
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Sposéb migania

© — Swieci statym
Swiattem
na zielono

O — Swieci statym
Swiattem
na z6tto

© — Swieci stalym
Swiattem
na czerwono

Poziom natadowania akumulatora

40-100%

11-39%

1-10%

Jesli poziom natadowania akumulatora jest niski, zaleca

sie uzycie tadowarki USB do jego tadowania.

Ponizsza tabela przedstawia poziom natadowania aku-

mulatora podczas tadowania:

12 ©2026 D)l Wszelkie prawa zastrzezone

Sposéb migania

O - Pulsuje
na zétto

© - Pulsuje
na zielono
© — Swieci statym
Swiattem
na zielono

Poziom natadowania akumulatora

1-39%

40-99%

100%

A\« Uzywanie gogli nie spetnia wymogu utrzymywania
wizualnej linii wzroku (VLOS). Niektére kraje lub
regiony wymagaja obecnosci obserwatora, ktéry
swoim wzrokiem obserwuje lot. Pamigtaj, aby
podczas uzywania gogli przestrzegac lokalnych
przepiséw i regulacji.

Zaktadanie gogli

A\ -+ Gdy gogle nie sa uzywane, nalezy ztozy¢ anteny,
aby unikna¢ uszkodzenia.

* NIE WOLNO rozrywac ani rysowac wysciétki pian-



DJI Avata 360 - Instrukcja obstugi

kowej ani miekkiej strony komory akumulatora, ani 3. Obré¢ pokretto regulacji opaski na gtowe na komorze
innych komponentéw ostrymi przedmiotami. akumulatora, aby wyregulowac¢ dtugos¢ opaski.

+ Kabel zasilajacy nie jest odtgczany. NIE WOLNO
ciggnac za kabel zasilajacy na site, aby unikna¢
uszkodzen.

1. Rozt6z anteny.

Przygotowanie DJI RC Motion 3

Naciénij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny
poziom natadowania akumulatora. Jesli poziom nata-
dowania akumulatora jest zbyt niski, nataduj go przed
uzyciem.

5V/2A
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Aktywacja

Dron wymaga aktywacji przed pierwszym uzyciem. Akty-
wacja wymaga potaczenia z Internetem.

+ Kontroler zdalnego sterowania: Nacisnij, nastepnie
nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wtgczy¢ od-
powiednio zasilanie drona i kontrolera zdalnego stero-
wania. Aby aktywowac drona, uruchom DJI Fly i postepuj
zgodnie z instrukcjami wysSwietlanymi na ekranie.

+ Gogle: Nacisnij, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj przy-
cisk zasilania, aby wtgczy¢ drona, gogle i kontroler ruchu.
Podtgcz gogle do urzadzenia mobilnego za pomocg od-
powiedniego kabla do przesytu danych. Uruchom DJI Fly
na urzadzeniu mobilnym i postepuj zgodnie z instruk-
cjami, aby aktywowac urzadzenia DJI. Postepuj zgodnie
z komunikatami w goglach, jesli nie mozesz potgczy¢ sie
z urzadzeniem mobilnym.

14 ©2026 Djl Wszelkie prawa zastrzezone

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Jesli dostepna jest aktualizacja oprogramowania sprze-
towego, w DJI Fly zostanie wyswietlony monit. Aktualizuj
oprogramowanie uktadowe, gdy tylko pojawi sie monit.
W przeciwnym razie niektére funkcje mogag nie by¢ do-
stepne.



1.2 Informacje ogélne

Dron

. Wskaznik stanu drona

. Gimbal i kamera

. Silniki

. Smigta

. Inteligentny akumulator lotniczy
Przycisk zasilania

Diody LED poziomu natadowania akumulatora
Sprzaczki akumulatora

9. System widoku do przodu / w dot

10. LiDAR skierowany do przodu M

11. System czujnikéw podczerwieni 3D [
12. Port USB-C

13. Gniazdo kart microSD

O NV A WN =
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DJI RC 2 Kontroler zdalnego sterowania

1. Drazki sterownicze

2. Anteny

3. Dioda LED stanu

4. Diody LED poziomu natadowania
akumulatora

5. Przycisk Wstrzymanie lotu/Powrét do punktu startu
(RTH)

6. Przetacznik trybu lotu

7. Przycisk zasilania

8. Ekran dotykowy

9. Port USB-C

10. Gniazdo kart microSD

11. Pokretto gimbala
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12. Przycisk nagrywania

13. Pokretto sterowania kamerg
14. Przycisk Migawka

15. Gtosdnik

16. Gniazda drazkéw sterowniczych
17. Przycisk programowalny C2™
18. Przycisk programowalny C1M

(00o0aC0im
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Gogle DJI Goggles N3

1. Przycisk zasilania

2. Przycisk wstecz

3. Przycisk 5D

4. Port USB-C

5. Gniazdo kart microSD
6. Anteny

7. Opaska na gtowe

8. Komora akumulatora

9. Pokretto regulacji opaski na gtowe
10. Wyscidtka piankowa

11. Obiektyw

12. Przewdd zasilajacy
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1. Diody LED poziomu natadowania akumulatora

Q + Gdy gogle sg potgczone ze smartfonem lub 2. Przycisk blokady
komputerem, a urzgdzenia nie odpowiadajg po 3. Manipulator
potaczeniu, przejdz do menu gogli i wybierz Settin- 4. Przycisk trybu
gs (Ustawienia) > About (Informacje) i przejdz do 5. Przycisk migawki/nagrywania
trybu potaczenia przewodowego OTG. Jeéli urzadze- 6. Akcelerator
nia wciaz nie reaguja po podiaczeniu, uzyj innego 7. Pokretto
przewodu do transmisji danych i sprébuj ponownie. 8. Port USB-C

9. Przycisk zasilania

10. Otwor na pasek

DJI RC Motion 3
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Bezpieczenstwo
lotow
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2 Bezpieczenstwo lotu

Po zakonczeniu przygotowan przed lotem zaleca sie
przecwiczenie umiejetnosci latania i bezpieczne latanie.
Wybierz odpowiedni obszar do lotu zgodnie z nastepuja-
cymi wymaganiami i ograniczeniami. Podczas lotu nalezy
Scidle przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji. Przed
lotem nalezy zapoznac sie z ,Zasadami bezpieczenstwa”.
Ich znajomos$¢ pozwoli zapewni¢ bezpieczne uzytkowa-
nie produktu.

2.1 Ograniczenia lotéw

System GEO (Geospatial Environment
Online)

System DJI GEO to globalny system informacyjny, ktéry
w czasie rzeczywistym dostarcza informacji na temat bez-
pieczenstwa lotéw i aktualnych ograniczen przestrzen-
nych oraz zapobiega wlatywaniu do przestrzeni objetej
ograniczeniami. W wyjatkowych okolicznosciach obszary
o ograniczonym dostepie mogg zosta¢ odblokowane,
aby umozliwi¢ loty. Przedtem jednak uzytkownik musi
tego zazada¢, stosownie do biezacego poziomu ograni-
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czenia w obszarze planowanego lotu. System GEO moze
nie by¢ w petni zgodny z lokalnymi przepisami i regula-
cjami. To uzytkownik ponosi samodzielng odpowiedzial-
nos¢ za bezpieczenstwo lotu i przed ztozeniem wniosku
o odblokowanie lotu w obszarze objetym ograniczenia-
mi musi potwierdzi¢ sytuacje prawng. Wiecej informa-
cji na temat systemu GEO jest dostepnych na stronie
https://fly-safe.dji.com.

Limity lotu

Ze wzgleddéw bezpieczeristwa limity lotu sg domysinie
wigczone, aby poméc uzytkownikowi w bezpiecznej ob-
studze drona. Mozna ustawiac limity lotu na wysoko$¢
i odlegtos¢. Limity putapu, limity odlegtosci i strefy GEO
funkcjonujg jednoczednie w celu zarzadzania bezpie-
czenstwem lotu, gdy dostepny jest sygnat GNSS. Tylko
putap moze by¢ ograniczony, gdy Globalny system nawi-
gacji satelitarnej (GNSS) jest niedostepny.

Limity putapu i odlegtosci lotu

Maksymalny putap lotu ogranicza wysokos¢ lotu drona,
natomiast maksymalna odlegto$¢ lotu ogranicza pro-
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mien lotu drona wokét punktu startu. W celu zwiekszenia
bezpieczenstwa lotu limity te mozna ustawi¢ w aplikacji

DJI Fly.

1. Maks. putap

2. Punkt startu (pozycja pozioma)
3. Maks. odlegtos¢

4. Wysoko$¢ drona podczas startu

Silny sygnat GNSS
Ograniczenia dotyczace | Monit w aplika-
lotéw cji DJI Fly
Maks. putap Putap drona nie moze Osiagnieto
przekroczy¢ wartosci maks. putap
ustawionej w DJI Fly. lotu.

Vszelkie prawa zastrzezone
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Maks. odlegtos¢

Odlegtos¢ w linii prostej
od drona do punktu
startu nie moze prze-
kroczy¢ maks. odlegtosci
lotu ustalonej w DJI Fly.

Osiggnieto
maks. odlegtos¢
lotu.

Staby sygnat GNSS
Ograniczenia dotyczace Monit w apli-
lotéw kacji DJI Fly
Maks. putap * Putap jest ograniczony Osiggnieto
do 30 m od punktu maks. putap
startu przy dostatecznym | lotu.

odwietleniu.

« Putap jest ograniczony
do 3 m nad podtozem
przy stabym o$wietleniu

i dziatajgcym systemie
czujnikéw 3D podczer-
wieni.

« Putap jest ograniczony
do 30 m od punktu startu
przy stabym oswietleniu

i nie dziatajgcym systemie
czujnikéw 3D podczer-
wieni.

Maks. odlegtos¢

Bez limitu




A\ + Za kazdym razem, gdy dron zostanie wigczo-
ny, ograniczenie putapu zostanie automatycznie
usuniete, o ile sygnat GNSS bedzie silny (sita sygnatu
GNSS = 2), a ograniczenie nie zacznie obowigzywac,
nawet jesli sygnat GNSS stanie sie staby.
+ Jesli dron wyleci poza ustawiony zasieg lotu z po-
wodu sity bezwtadnosci, nadal mozna nim sterowac,
ale nie mozna nim polecie¢ dalej.

Strefy GEO

System DJI GEO wyznacza bezpieczne lokalizacje lotéw,
zapewnia poziomy zagrozenia oraz informacje o bezpie-
czenstwie dla poszczegélnych lotéw oraz oferuje infor-
macje o ograniczeniach przestrzeni powietrznej. Wszyst-
kie obszary z ograniczeniami lotéw to tzw. strefy GEO,
ktére sq dalej podzielone na strefy z zakazem lotéw,
strefy autoryzacji, strefy ostrzezenia, rozszerzone strefy
ostrzezenia i strefy ograniczonego putapu. Takie infor-
macje mozna przegladac w czasie rzeczywistym w D)l Fly.
Strefy GEO to konkretne obszary lotéw, w tym migdzy

DJI Avata 360 - Instrukcja obstugi

innymi lotniska, miejsca duzych wydarzen, miejsca sytu-
acji awaryjnych (takie jak pozary laséw), otoczenie elek-
trowni jadrowych, wiezienia, obiekty rzadowe i obiekty
wojskowe. Domyslnie system GEO ogranicza mozliwos¢
startu i wlotu do stref, ktére moga budzi¢ obawy doty-
czace bezpieczenstwa. Mapa stref GEO, zawierajgca wy-
czerpujgce informacje na temat stref GEO na catym Swie-
cie, jest dostepna na oficjalnej stronie internetowej DJI:
https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query.

Odblokowywanie stref GEO

Samoodblokowywanie jest przeznaczone do odbloko-
wywania stref autoryzacji. Aby wykona¢ samoodbloko-
wywanie, uzytkownik musi przesta¢ wniosek przez stro-
ne DJI FlySafe, dostepng pod adresem https://fly-safe.
dji.com. Po zatwierdzeniu zgdania odblokowania uzyt-
kownik moze zsynchronizowa¢ licencje odblokowujaca
za pomocg aplikacji DJI Fly. Aby odblokowac strefe, uzyt-
kownik moze uruchomi¢ dron lub wlecie¢ nim bezpo-
Srednio do zatwierdzonej strefy autoryzacji, a nastep-
nie postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi
w aplikacji DJI Fly.


https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query
https://fly-safe.dji.com
https://fly-safe.dji.com
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Funkcja Odblokowywanie niestandardowe jest prze-
znaczona dla uzytkownikéw o specjalnych wymaganiach.
Wyznacza niestandardowe obszary lotéow zdefiniowane
przez uzytkownika i zapewnia dokumenty uprawnien do
lotéw, dostosowane do potrzeb réznych uzytkownikéw.
Ta opcja jest dostepna we wszystkich krajach i regionach
i mozna o nig zawnioskowac przez strone DJI FlySafe, do-
stepng pod adresem https:// fly-safe.dji.com.

2.2 Wymagane warunki sSrodowiskowe
podczas lotu

1. NIE wolno lata¢ w trudnych warunkach pogodowych,
takich jak silny wiatr, $nieg, deszcz i mgta.

2. Nalezy lata¢ wytacznie na otwartej przestrzeni. Wy-
sokie budowle i duze metalowe konstrukcje moga
wptywac¢ na doktadnos$¢ kompasu poktadowego i sys-
temu GNSS. Po wystartowaniu a przed kontynuowa-
niem lotu, nalezy upewni¢ sie, ze zostat odtworzo-
ny komunikat gtosowy o aktualizacji punktu startu.
W przypadku startu drona w poblizu budynkéw nie
mozna zagwarantowa¢ doktadnego potozenia punktu
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startu. W takim wypadku nalezy uwaznie obserwowac
biezgce potozenie drona podczas jego automatyczne-
go powrotu do punktu startu (RTH). Gdy dron znajdzie
sie w poblizu punktu startu, zaleca sie wytgczenie auto-
matycznej funkcji RTH i reczne sterowanie lgdowaniem
we wiasciwej lokalizacji.

3. Lataj dronem w zasiegu wzroku (VLOS). Unikaj gor
i drzew blokujacych sygnat GNSS. Kazdy lot poza zasie-
giem wzroku (BVLOS) moze by¢ wykonywany tylko wte-
dy, gdy osiaggi drona, wiedza i umiejetnosci pilota oraz
zarzadzanie bezpieczehstwem operacyjnym sg zgodne
z lokalnymi przepisami dotyczacymi BVLOS. Unikaj prze-
szkdéd, ttumoéw, drzew i zbiornikéw wodnych. Ze wzgle-
dow bezpieczenstwa NIE NALEZY lata¢ dronem w poblizu
lotnisk, autostrad, dworcéw kolejowych, linii kolejowych,
centréw miast i innych wrazliwych obszaréw, chyba ze
uzyskano pozwolenie lub zgode na mocy lokalnych prze-
piséw. Upewnij sie, ze miedzy urzadzeniem zdalnego
sterowania a dronem nie ma zadnych przeszkéd, aby
unikng¢ zaktécen w komunikacji.

4. W przypadku stabego sygnatu GNSS dronem nalezy lata¢
w warunkach dobrego oswietlenia i widocznosci. W wa-


https:// fly-safe.dji.com

runkach stabego oswietlenia system widocznosci moze nie
dziata¢ prawidtowo. Dronem wolno lata¢ tylko w dzien.

5. Zaktécenia mozna zminimalizowa¢ poprzez unikanie
obszaréw o wysokim poziomie oddziatywania elektro-
magnetycznego, takich jak miejsca w poblizu linii energe-
tycznych, stacji bazowych, podstacji elektrycznych i wiez
nadawczych.

6. Wydajnosc¢ drona i akumulatora podczas lotéw na du-
zych wysokosciach spada. Nalezy zachowa¢ ostroznos¢
podczas lotu. NIE WOLNO lata¢ powyzej okreslonego
putapu.

7. Dtugos$¢ drogi hamowania drona jest zalezna od wy-
sokos¢ lotu. Im wyzsza wysoko$¢, tym wieksza odlegtos¢
hamowania. Podczas lotéw na duzych wysokosciach na-
lezy zachowa¢ odpowiednig droge hamowania, aby za-
pewni¢ bezpieczenstwo lotu.

8. Na obszarach polarnych system GNSS nie nadaje sie
do nawigacji drona. W takim przypadku nalezy korzysta¢
z systemu widocznosci.
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9. NIE WOLNO startowac z poruszajgcych sie obiektow,
takich jak samochody, statki i samoloty.

10. NIE WOLNO startowa¢ z powierzchni, ktére majg
jednolity kolor lub silnie odbijajg $wiatto, takich jak dach
samochodu.

11. Nalezy zachowac ostrozno$¢ podczas startu na pusty-
ni lub z plazy, aby unikng¢ wnikniecia piasku do drona.

12. NIE WOLNO lata¢ dronem w $rodowisku narazonym
na pozary lub wybuchy.

13. Dron i pokrewne urzadzenia mogg lata¢ tylko w su-
chym $rodowisku.

14. NIE WOLNO uzywa¢ drona w poblizu wypadkéw,
pozaréw, wybuchéw, powodzi, tsunami, lawin, osunie¢,
trzesien ziemi lub burzy piaskowej. Podczas uzytkowania
nalezy unika¢ kontaktu z solng mgta i plesnia.

15. NIE WOLNO lata¢ dronem w poblizu stad ptakéw.
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2.3 Odpowiedzialna obstuga drona

Aby unikng¢ powaznych obrazen i szkéd materialnych,
nalezy przestrzegac¢ nastepujacych zasad:

1. NIE MOZESZ BYC pod wplywem $rodka znieczulajace-
go, alkoholu, narkotykéw albo cierpie¢ na zawroty gtowy,
zmeczenie, mdtosci lub inne stany, ktére mogtyby upo-
Sledzi¢ zdolno$¢ do bezpiecznej obstugi drona.

2. Po wylgdowaniu nalezy najpierw wytgczy¢ dron, a na-
stepnie wytgczy¢ kontroler zdalnego sterowania.

3. NIE WOLNO upuszcza¢, uruchamia¢, ani w zaden
inny sposéb umieszczac¢ jakichkolwiek niebezpiecznych
tadunkéw na budynkach, osobach lub zwierzetach lub
w ich kierunku, co mogtoby spowodowac obrazenia ciata
lub uszkodzenie mienia.

4. NIE WOLNO uzywa¢ drondw, ktére zostaty przypadko-
wo uszkodzone, rozbity sie lub nie sg w dobrym stanie.

5. Upewnij sie, ze trenujesz wystarczajgco duzo i masz
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plany awaryjne na wypadek sytuacji kryzysowych lub
w przypadku wystapienia incydentu.

6. Upewnij sie, ze masz plan lotu. NIE lataj dronem lek-
komyslinie.

7. Podczas korzystania z kamery nalezy szanowac pry-
watnos¢ innych oséb. Nalezy przestrzegac lokalnych
przepiséw, regulacji i norm moralnych dotyczacych pry-
watnosci.

8. NIE WOLNO uzywac tego produktu do celéw innych niz
do uzytku osobistego.

9. NIE WOLNO uzywac tego produktu do nielegalnych lub
niestosownych celéw, takich jak szpiegowanie, operacje
wojskowe lub nieautoryzowane $ledztwa.

10. NIE WOLNO uzywa¢ tego produktu do zniestawia-
nia, naduzywania, nekania, przesladowania, grozenia
ani w inny sposéb naruszania praw ustawowych innych
0s6b, takich jak prawo do prywatnosci i wizerunku.

11. NIE WOLNO narusza¢ prywatnej wtasnosci innych oséb.



2.4 Lista kontrolna przed lotem
1. Usun wszelkie cze$ci ochronne z drona.

2. Upewnij sie, ze inteligentny akumulator lotniczy i $mi-
gla sg bezpiecznie zamontowane.

3. Upewnij sie, ze kontroler zdalnego sterowania, urza-
dzenie mobilne i inteligentny akumulator lotniczy s3

w petni natadowane.

4. Upewnij sie, ze ostona gniazda karty microSD jest do-
brze zamknieta, aby nie pojawita sie na nagraniu.

5. Upewnij sie, ze gimbal i kamera dziatajg prawidtowo.

6. Upewnij sie, ze nic nie blokuje silnikéw i ze dziatajg one
prawidtowo.

7. Upewnij sie, ze obiektyw kamery i czujniki sg czyste.
Jesli na obiektywie znajdujg sie smugi, kurz lub krople

wody, wyczys¢ je Sciereczkg do czyszczenia obiektywow.

8. NIE WOLNO instalowa¢ niecertyfikowanych akceso-
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riow ani urzadzen zewnetrznych, poniewaz moze to
spowodowac uszkodzenie produktu lub stwarza¢ zagro-
zenie.

9. Upewnij sig, ze funkcja omijania przeszkdd jest usta-
wiona DJI Fly w lub goglach (jesli s3 uzywane), oraz ze
opcje Maksymalny putap, Maksymalna odlegtos¢ i Putap
automatycznego trybu RTH s3 odpowiednio okreslone
zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjami.
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Obstuga lotu
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3 Obstuga lotu

Dron obstuguje r6zne metody sterowania w ramach réz-
nych scenariuszy, zgodnie z Twoimi potrzebami. Przed
lotem upewnij sie, ze zapoznate$ sie z uwagami i Sposo-
bem uzycia kazdej metody sterowania.

/\ * NIE DOTYKA|] drona w trakcie lotu. W przeciwnym
razie dron moze zacza¢ dryfowac i spowodowac
kolizje.

* NIE steruj dronem bezposrednio po kolizji lub
powaznym uderzeniu albo wstrzasie. Lot moze nie
by¢ stabilny.

+ Gimbal bedzie automatycznie obracat sie podczas
startu i [adowania, a obraz z kamery bedzie sie od-
powiednio zmieniat. Krétkie zaciecia w trakcie tego
procesu sg zupetnie normalne.
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3.1 Sterowanie kontrolerem zdalnego
sterowania

Start automatyczny
1. Uruchom aplikacje DJI Fly i przejdz do widoku z kamery.

2. Wykonaj wszystkie czynnosci z listy kontrolnej przed
lotem.

3. Nacisnij ikone 4. Jesli warunki do startu s bezpieczne,
naciénij i przytrzymaj przycisk w celu potwierdzenia.

4. Dron wystartuje i zawiénie nad ziemia.
Automatyczne lagdowanie

1. Jedli warunki do lgdowania sg bezpieczne, dotknij iko-
ny &, a nastepnie naciénij i przytrzymaj ikone &, aby

potwierdzic.

2. Automatyczne lgdowanie mozna odwota¢, naciskajac
ikone @.
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3. Jedli system widocznosdci w dot dziata prawidtowo,
funkcja ochrony przy ladowaniu zostanie wigczona.

4. Silniki zatrzymaja sie automatycznie po wylagdowaniu.

/\ * Wybierz odpowiednie miejsce do ladowania.

Uruchamianie/zatrzymywanie silnikow
Uruchamianie silnikéw
Aby uruchomi¢ silniki, wykonaj jedno z polecen drazka

tgczonego (Combination Stick Commands, CSC). Gdy sil-
niki zaczng sie obraca¢, zwolnij oba drazki jednoczesnie.

I
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Zatrzymywanie silnikéw
Silniki mozna zatrzymac na dwa sposoby:

Metoda 1: Kiedy dron wylgduje, popchnij drazek przy-
spieszenia i przytrzymaj go az do wytgczenia sinikow.

L

Metoda 2: Kiedy dron wyladuje, wykonaj jedno z polecen
CSC, jak pokazano ponizej, az do zatrzymania silnikéw.

00



Zatrzymywanie silnikéw w czasie lotu

A\ -+ Zatrzymanie silnikéw w czasie lotu spowoduje
rozbicie drona.

Domysine ustawienie awaryjnego zatrzymania Smigta
w aplikacji DJI Fly dotyczy tylko sytuacji awaryjnej, co
oznacza, ze silniki mogg zosta¢ zatrzymane w trakcie lotu
tylko wtedy, gdy dron wykryje, ze znajduje sie w sytuacji
awaryjnej, takiej jak kolizja, zatrzymanie silnika, kotysa-
nie sig, lub jest poza kontrolg i bardzo szybko sie wznosi
lub opada. Aby zatrzymac silniki w trakcie lotu, przepro-
wad? te samg procedure CSC, ktérg wykonano do uru-
chomienia silnikéw. Nalezy pamieta¢, ze aby zatrzymac
silniki uzytkownik musi podczas wykonywania CSC przez
dwie sekundy przytrzymac drazki sterownicze. Awaryjne
zatrzymanie $migiet mozna w aplikacji zmieni¢ na Any-
time (W dowolnym momencie). Z tej opcji nalezy korzy-
stac ostroznie.
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Sterowanie dronem

Drazki sterownicze kontrolera zdalnego sterowania stuza
do sterowania ruchami drona. Drazki sterownicze mozna
obstugiwac w trybie 1, 2 lub 3, jak pokazano ponizej.

Domysinym trybem sterowania wtgczonym w kontrole-
rze zdalnego sterowania jest tryb 2. W niniejszej instruk-
cji do ilustracji sposobu uzycia drazka sterowniczego jako
przyktad wykorzystano tryb 2. Im bardziej drazek odchyla
sie od pozycji centralnej, tym szybciej porusza sig dron.

Tryb 1
- - 4 t
® O ¢ o @ 5
4 A
«o» o ¢
Tryb 2
4 + 4 >
® O o ®
4 4
L ot A8
«o® @® g
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Tryb 3
4 ~ 4 t
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Procedury startu/lgdowania

/N + NIE WOLNO startowac z dtoni ani trzymac drona
reka podczas startu.

* NIE WOLNO uzywac drona, jesli oswietlenie jest
zbyt jasne lub zbyt ciemne do uzycia kontrolera
zdalnego sterowania do monitorowania lotu. Uzyt-
kownik reguluje prawidtowe dostosowanie jasnosci
wyswietlacza i natezenie bezpos$redniego $wiatta
stonecznego padajacego na ekran w celu uzyskania
wyraznego obrazu na ekranie.

1. Lista kontrolna przed lotem ma na celu zapewnienie
uzytkownikowi bezpiecznego latania. Przed kazdym lo-
tem zapoznaj sie z petng listg kontrolna.
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2. Upewnij sie, ze gimbal jest zablokowany, a nézki sg
skierowane w dot. Ustaw dron na otwartym, ptaskim
podiozu, tak aby jego tyt byt skierowany w strone uzyt-
kownika. Najlepiej skorzysta¢ z dotgczonej sktadanej
maty do lgdowania.

3. Wiacz zasilanie kontrolera zdalnego sterowania i drona.
4. Uruchom DJI Fly i otw6rz widok z kamery.

5. Poczekaj na zakonczenie autodiagnostyki drona. Jesli
DJI Fly nie wys$wietli zadnych ostrzezer o nieprawidtowo-

$ciach, mozna uruchomi¢ silniki.

6. Delikatnie popchnij drazek przyspieszenia, aby wystar-
towac.

7. Aby wylagdowa¢, zawisnij nad ptaska powierzchnig i po-
pchnij drazek przyspieszenia w dét, aby obnizy¢ poziom
lotu.

8. Po wylgdowaniu popchnij drazek przyspieszenia w dé6t
i przytrzymaj do momentu zatrzymania sie silnikow.



9. Wytgcz zasilanie drona, zanim wyigczysz kontroler
zdalnego sterowania.

Zdjecia i filmy
Stuknij ikone trybu zdje¢ po prawej stronie aplikacji DJI

Fly, aby przetaczy¢ tryb obiektywu. Gimbal bedzie obra-
cat sie automatycznie podczas przetgczania.

Q + Tryb pojedynczego obiektywu obstuguje wytacznie
nagrywanie materiatu wideo.

+ Robienie zdje¢ nie jest obstugiwane przed startem.

Nacisnij przycisk Migawka/nagrywanie na dronie lub kon-
trolerze zdalnego sterowania, aby zrobic zdjecie lub DJI Fly
rozpocza¢ badz zatrzymacd nagrywanie.

W trybie 360°:

* Przekre¢ lewe pokretto na kontrolerze zdalnego sterowa-
nia, aby przesuna¢ widok w gére lub w dot.
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* Przekre¢ prawe pokretto, aby ptynnie przybliza¢ i odda-
la¢ obraz oraz regulowa¢ FOV. Mozesz tez dotkng¢ ikony
po prawej stronie aplikacji, aby przetgczy¢ poziom przy-
blizenia, lub dotkna¢ ikony i przytrzymac ja, a nastepnie
przeciggna¢, aby zmieni¢ przyblizenie. Gdy kadr jest skie-
rowany w dét, a powiekszenie ustawione na maksymalng
warto$¢ FOV, na ekranie wyswietli sie widok asteroidy.

+ Obracaj prawym pokrettem, jednoczesnie naciskajac
przycisk C1, aby kontrolowaéprzesuwanie widoku.

L= Aby przypisac te funkcje do innego przycisku,
przejdz do strony Sterowanie w ustawieniach DJI
Fly, a nastepnie dotknij opcji Dostosowanie przyci-
skéw, aby skonfigurowa¢ ustawienia.
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Inteligentne tryby lotu

AEEA

Zaleca sie klikniecie ponizszego tgcza lub zeskanowanie
kodu QR, aby obejrze¢ film instruktazowy.

https://www.dji.com/avata-360/video

/A Zinteligentnych tryb6w lotu mozna korzysta¢
wytgcznie w trybie 360°.

FocusTrack

Q Po wigczeniu funkcji FocusTrack funkcja FOV bedzie
stale ustawiona na 104°.
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Reflektor

Funkcja Spotlight obstuguje dwa tryby: standardowy
i swobodny.

+ Standardowy: czubek drona jest zawsze skierowany
w strone obiektu.

» Swobodny: widok z kamery skupia sie na obiekcie, ale
czubek drona nie kieruje sie w strone tego obiektu.

W trybie swobodnym rzeczywiste nagranie wyswietla
sie w lewym dolnym rogu ekranu. Na gtéwnym ekranie
wyswietla sie widok przed czubkiem drona oraz kierunek
i odlegtos¢ od obiektu. Zaleca sie zachowanie umiarko-
wanej odlegtosci od obiektu.

Gdy system widoczno$ci dziata prawidtowo, w przypadku
Gdy system wizyjny dziata prawidtowo, w razie wykrycia
przeszkody dron ominie jg lub zahamuje zgodnie z usta-
wieniem opgcji unikania przeszkéd w sekcji Omijanie lub
Hamowanie w DJI Fly.


https://www.dji.com/avata-360/video

/\ W trybie sportowym funkcja unikania przeszkéd jest
wytaczona.

Obstugiwane obiekty:

* Obiekty stacjonarne

+ Poruszajace sig obiekty (wytacznie pojazdy, todzie i ludzie)
Punkt zainteresowania (POI)

Pozwala dronowi lata¢ wokot obiektu.

Gdy systemy wizyjne dziatajg normalnie, dron ominie
przeszkody niezaleznie od trybéw lotu lub ustawien dzia-
tan zwigzanych z omijaniem przeszkéd w D)l Fly.
Obstugiwane obiekty:

+ obiekty stacjonarne

+ Poruszajace sie obiekty (wytgcznie pojazdy, todzie i ludzie)
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ActiveTrack

Dron podaza za obiektem w trybie recznym i automa-
tycznym.

* Manual (Reczny): Dotknij lub przesuh pokretto Sledze-
nia, aby zmieni¢ kierunek $ledzenia, a dron automatycz-
nie przeleci z aktualnej pozycji ® wzdtuz wygenerowanej
trajektorii w wybranym kierunku $ledzenia @ i bedzie kon-
tynuowat $ledzenie. Mozna réwniez recznie dostosowac
kierunek $ledzenia, wysokosc i odlegto$¢ za pomocg drgz-
kéw sterujgcych. Dotknij ikony ustawieh FocusTrack =,
aby ustawi¢ parametry $ledzenia w aplikacji.

+ Automatyczny ruch: Dotknij ikony AUTO @, aby wtagczy¢
lub wytgczy¢ automatyczny ruch. Dron stale dostosowuje
swojg Sciezke lotu, aby podazac za obiektem na podsta-
wie warunkéw lotu.
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A\ + W trybie Ruchu automatycznego dron bedzie
podazat za obiektem, korzystajgc z domysinych
parametréw $ledzenia aplikacji. Niestandardowe
ustawienia FocusTrack nie bedg miaty zastosowa-
nia. Nalezy zwréci¢ uwage na warunki lotu i zapew-
ni¢ bezpieczenstwo lotu.

+ Poruszenie drazkiem sterujgcym lub obstuga
pokretta $ledzenia spowoduje wyjscie drona z trybu
ruchu automatycznego.

Gdy systemy wizyjne dziatajg normalnie, dron ominie
przeszkody niezaleznie od trybéw lotu lub ustawien dzia-
tan zwigzanych z omijaniem przeszkéd w D)l Fly.
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Obstugiwane obiekty:

Poruszajace sie obiekty (wylacznie pojazdy, todzie i lu-
dzie). Tryb automatyczny dziata tylko w przypadku po-
jazdow i ludzi.

Gdy obiektem jest osoba, dron moze automatycznie wy-
krywac rézne sceny zdjeciowe. Uzytkownicy mogg row-
niez dotkna¢ ikony sceny fotografowania @, aby recznie
przetgczy¢ sie miedzy scenami fotografowania. W zalez-
nosci od wybranej sceny, dron zastosuje odpowiednie
parametry $ledzenia.

W trybie ActiveTrack, obstugiwane zakresy odlegtosci
i wysokosci miedzy dronem a obiektem sg okreslone
ponizej.

Obiekt Ludzie Pojazdy/todzie
Odlegtos¢ 3-20m 4-50 m
w poziomie
Wysokos¢ 0,5-20 m 0,5-50 m




A\ -+ Jesliw chwili uruchomienia funkcji ActiveTrack

odlegtos¢ i wysokos¢ beda poza obstugiwanym
zakresem, dron poleci zgodnie z obstugiwang odle-
gtoscia i wysokoscia.

+ Predkos$¢ poruszajgcego sie obiektu nie powinna
przekracza¢ 16 m/s, w przeciwnym razie dron nie
bedzie w stanie prawidtowo $ledzi¢ obiektu.

Uwaga

/N + Dron nie jest w stanie unika¢ przemieszczajacych

sie przeszkod, takich jak ludzie, zwierzeta i pojazdy.
Podczas korzystania z funkcji FocusTrack nalezy
zwracac uwage na otoczenie, aby zapewnic¢ bezpie-
czenstwo lotu.

* NIE WOLNO korzystac z funkgcji FocusTrack w miej-
scach petnych matych lub drobnych obiektéw (np.
gatezi drzew czy linii energetycznych), przezroczy-
stych obiektéw (np. wody czy szkta) albo powierzch-
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ni monochromatycznych (np. biatych $cian).
+ W razie sytuacji awaryjnej nalezy zawsze by¢
przygotowanym na nacisniecie przycisku wstrzy-
mania lotu na kontrolerze zdalnego sterowania
lub dotkniecie przycisku B w DJI Fly i przejecie
samodzielnego sterowania dronem.
* Nalezy zachowac szczeg6lng czujnos¢ podczas ko-
rzystania z funkcji FocusTrack w kazdej z ponizszych
sytuacji:
* Sledzony obiekt nie porusza sie po ptaszczyznie
poziomej.
* Sledzony obiekt radykalnie zmienia ksztatt
podczas ruchu.
* Sledzony obiekt przez dtuzszy czas znajduje sie
poza zasiggiem wzroku.
* Sledzony obiekt znajduije sie na duzych obsza-
rach monochromatycznych, takich jak pokryte
$niegiem tereny lub pustynie.
* Sledzony obiekt ma kolor lub rzezbe podobna
do otoczenia.

* Oswietlenie jest skrajnie stabe (< 5 lukséw) lub
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mocne (> 100 000 luksow).

+ Pamigtaj, aby podczas korzystania z funkcji Focu-
sTrack przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji
dotyczgcych prywatnosci.

+ Zalecane jest $ledzenie tylko pojazdéw, todzi

i ludzi (ale nie dzieci). Sledzac inne obiekty, lataj
ostroznie.

+ W przypadku poruszajacych sie obiektéw, za
pojazdy uwaza sie samochody oraz mate i Srednie
todzie. Nie $ledz zdalnie sterowanych samochodéw
ani todzi.

+ Obiekt Sledzagcy moze nieumysinie zamienic sie

z innym, jesli znajda sie obok siebie.

Korzystanie z funkcji FocusTrack
Przed wigczeniem funkcji FocusTrack nalezy upewnic sie,
ze przestrzen do lotu jest otwarta, niezaktécona i ma wy-

starczajgce o$wietlenie.

Dotknij ikone FocusTrack [-] po lewej stronie aplikacji
lub wybierz obiekt na ekranie, aby wtgczy¢ funkcje Fo-
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cusTrack. Po wigczeniu ponowne dotkniecie ikony Focu-
sTrack (-] spowoduje wyjscie z trybu.

L= Podczas uzytkowania naciénij przycisk wstrzymania
lotu na kontrolerze zdalnego sterowania, aby anulo-
wac wybor obiektu.

QuickShots
Funkcja QuickShots dziata w wielu trybach fotografowa-
nia. Dron automatycznie nagrywa zgodnie z wybranym

trybem fotografowania i generuje krétkie filmy.

Uwaga

+ Korzystajac z funkcji Boomerang, upewnij sie, ze
masz do dyspozycji wystarczajgco duzo przestrzeni.
Wokét drona powinna by¢ wolna przestrzen o pro-
mieniu co najmniej 30 m, a nad dronem powinno
by¢ co najmniej 10 m wolnej przestrzeni.

+ Z funkcji QuickShots nalezy korzysta¢ w miejscach,



gdzie nie ma budynkéw ani innych przeszkéd.
Upewnij sie, ze na torze lotu nie ma ludzi, zwierzat
ani innych przeszkéd.
+ Zawsze zwracaj uwage na obiekty wokét drona
i uzywaj kontrolera zdalnego sterowania do unika-
nia kolizji drona i przeszkéd na jego drodze.
* NIE WOLNO korzystac z funkgji QuickShots w zad-
nej z nastepujacych sytuacji:
* Gdy obiekt przez dtuzszy czas jest zablokowany
lub poza widoczng linig wzroku.
* Gdy obiekt znajduje sie na duzych obszarach
monochromatycznych, takich jak pokryte $nie-
giem tereny lub pustynie.
* Gdy obiekt jest podobny pod wzgledem koloru
lub rzezby do otoczenia.

* Gdy obiekt unosi sie w powietrzu.
* Gdy obiekt szybko sie porusza.

* Oswietlenie jest skrajnie stabe (< 5 lukséw) lub
mocne (> 100 000 lukséw).

+ NIE WOLNO korzystac¢ z funkcji QuickShots
w poblizu budynkéw ani w miejscach, gdzie sygnat
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GNSS jest staby. W przeciwnym razie tor lotu utraci
stabilnos¢.

« Pamietaj, aby podczas korzystania z funkcji
QuickShots przestrzega¢ lokalnych przepiséw i re-
gulacji dotyczacych prywatnosci.

Korzystanie z QuickShots

1. Dotknij ikony Shooting Mode (Trybu fotografowania)
po prawej stronie widoku z kamery i wybierz opcje
QuickShots

2. Po wybraniu jednego z trybéw dodatkowych dotknij
ikony plusa lub przeciggnij obiekt na ekranie. Dotknij
ikony @, aby rozpocza¢ fotografowanie. Dron nagra ma-
teriat podczas wykonywania wstepnie ustawionego lotu
zgodnie z wybrang opcjg, a nastepnie wygeneruje wideo.
Po zakonczeniu nagrywania dron wréci do pierwotnej
pozycji.

3. Dotknij ikony @ lub nacisnij raz przycisk Flight Pause
(Wstrzymanie lotu) na kontrolerze zdalnego sterowania.
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Dron natychmiast wyjdzie z trybu QuickShots i zawisnie.
Odtwarzanie nagrania panoramicznego

Przejdz do Albumu w DJI Fly. Pliki oznaczone symbolem
S to materiaty panoramiczne.

Podczas odtwarzania nagrania domysinie wyswietla sie
oryginalny widok lotu. Podczas odtwarzania mozna swo-
bodnie regulowaé¢ widok, przesuwajgc palcem po ekra-
nie.

3.2 Immersyjne sterowanie ruchem

Ponizsze kroki pomogg uzytkownikom prawidtowo ob-
stugiwa¢ drona.

1. Przed kazdym lotem zapoznaj sie z peina listg kontrolna.

2. Upewnij sie, ze gimbal jest zablokowany, a n6zki s
skierowane w dét. Ustaw dron na otwartym, ptaskim
podtozu, tak aby jego tyt byt skierowany w strone uzyt-
kownika. Najlepiej skorzystaj z dotgczonej sktadanej
maty do lgdowania.
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3. Wiacz zasilanie gogli, urzadzenia zdalnego sterowania
i drona.

4. Poczekaj, az wskazniki stanu drona bedg powoli migac
na zielono i zatéz gogle.

5. Uruchom silniki.

6. Sprawdz podglad lotu na zywo w goglach, aby upew-
ni¢ sie, ze nie pojawiaja sie zadne ostrzezenia i ze sygnat
GNSS jest silny.

7. Nacisnij dwukrotnie przycisk blokady, aby uruchomi¢
silniki drona, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj, aby dron
wystartowat. Dron wzniesie sie na wysoko$¢ okoto 1,2 m
i zawisnie.

8. Gdy dron zawiénie, naciénij i przytrzymaj przycisk blo-
kady, aby wyladowat automatycznie i wytgcz silniki.

9. Wytacz zasilanie drona, gogli i urzadzenia zdalnego
sterowania.
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Lot podstawowy 2. Poruszaj manipulatorem, aby dron wznosit sie, opadat
albo przemieszczat sie w poziomie w lewo lub w prawo*.

Q + Zaleca sie obejrzenie filmu instruktazowego w go-
glach przed pierwszym uzyciem. Wybierz kolejno
opcje Settings (Ustawienia) > Control (Sterowanie)
> Motion Controller Flight Tutorial (Samouczek
lotu z kontrolerem ruchu).

3. Akcelerator ma dwa poziomy nacisku. Po delikatnym
nacisnieciu do Srodkowej pozycji pierwszej i drugiej
blokady, mozna odczu¢ zauwazalng pauze. Wciskaj ak-
celerator do kolejnych pozioméw blokady, aby sterowac
réznymi dziataniami drona.

Steruj dronem za pomocg przycisku blokady, manipula-
tora i akceleratora DJI RC Motion 3.

Kiedy akcelerator nie zostanie
wcisniety, dron zawisnie
W miejscu.

Delikatnie wciskajac akcelerator
do pierwszej blokady, mozesz
dostosowac orientacje drona,
przechylajac kontroler ruchu pio-
nowo w lewo lub w prawo. Nalezy
pamieta¢, ze w tym momencie
dron nie bedzie leciat do przodu.

1. Przycisk blokady stuzy do sterowania startem, lado-
waniem i hamowaniem drona.
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Wcisnij akcelerator do drugiego
poziomu blokady, aby dron leciat
w kierunku okregu widocznego
w goglach.

Startowanie, hamowanie i lgdowanie

Startowanie: Nacis$nij dwukrotnie przycisk blokady, aby
uruchomi¢ silniki drona, a nastepnie ponownie nacisnij
i przytrzymaj, aby dron wystartowat. Dron wzniesie sie na
wysokos$¢ okoto 1,2 m i zawisnie.

Hamowanie: Nacisnij przycisk blokady podczas lotu, aby
dron zahamowat i zawist w miejscu. Ponowne nacisniecie
pozwala wznowic lot.

Ladowanie: Naciénij i przytrzymaj przycisk blokady, gdy

dron zawisnie, aby wylagdowat automatycznie i wytgczyt
silniki.
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%+ Po uruchomieniu silnikéw drona podwdjnym

nacisnieciem przycisku blokady powoli przesun
manipulator w goére, aby dron wystartowat.

+ Gdy dron osiggnie pozycje do lgdowania, a funk-
cja Easy ACRO jest wytgczona, delikatnie przesun
manipulator w dét, aby wylgdowac. Po wylagdowa-
niu przesun manipulator w dét i przytrzymaj w tej
pozycji dopdki silniki sie nie zatrzymaja.

+ W przypadku wystgpienia podczas lotu sytuacji
awaryjnej (np. kolizji lub utraty kontroli nad dro-
nem), czterokrotne naci$niecie przycisku blokady
uruchomi funkcje Stop Motors Mid-flight (Zatrzymaj
silniki w trakcie lotu) i natychmiast zatrzyma silniki
drona. Funkcja Stop Motors Mid-flight (Zatrzymaj
silniki w trakcie lotu) w czasie lotu spowoduje
rozbicie drona. Wykonuj te czynnos¢ z nalezyta
ostroznoscia.

+ Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu przy korzysta-
niu z kontrolera ruchu, naciénij raz przycisk hamul-
ca, aby zahamowac i zawiesi¢ dron przed obstugg
gogli. Nieprzestrzeganie tego zalecenia stanowi



zagrozenie dla bezpieczenstwa i moze prowadzi¢ do
utraty kontroli nad dronem lub obrazen ciata.

Lot do przodu i do tytu

Wcisnij lub wypchnij akcelerator na kontrolerze ruchu,
aby lecie¢ do przodu lub do tytu. Zastosuj wiekszy nacisk
podczas wciskania lub wypychania, aby przyspieszy¢. Od-
pus¢, aby dron zatrzymat sie i zawist w powietrzu.

Wcisnij akcelerator do drugiego poziomu blokady, aby
dron leciat w kierunku okregu widocznego w goglach.
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Popchnij akcelerator do przodu, aby odlecie¢ dronem do
tytu.

Dostosowywanie orientacji drona

Delikatnie wcisnij akcelerator do pierwszej blokady
i jednoczesnie przechyl gérng cze$¢ kontrolera ruchu
w dowolnym kierunku, aby dron zaczat sie obraca¢. Im
wiekszy kat przechylenia kontrolera ruchu, tym szybciej
dron bedzie sie obracat. Okrag w goglach przesunie sig
w lewo i w prawo, a podglad lotu na zywo odpowiednio
sie zmieni.
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Kiedy dron musi lecie¢ pod katem w dét, wcisnij akcele-
-« rator do drugiej blokady, jednoczesnie przechylajgc kon-

ZM troler ruchu w dét.

Wznoszenie i opadanie drona pod katem Sterowanie gimbalem i kamerg

Kiedy dron musi lecie¢ pod katem do gory, wcisnij ak-  Podczas lotu lub po zwolnieniu akceleratora, gdy dron
celerator do drugiej blokady, jednocze$nie przechylajgc  wisi w miejscu:
kontroler ruchu w gére.
* Tryb pojedynczego obiektywu: Przechyl kontroler ruchu
w gobre i w dét, aby kontrolowac pochylenie gimbala.

=
I
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* Tryb 360°: Przechylaj kontroler ruchu w gére i w dét,
aby odpowiednio przesuwac widok kamery.

Okrag w goglach przesunie sie w gére i w dét, a podglad
lotu na zywo odpowiednio sie zmieni.

/\ * Przed startem lub podczas korzystania z przycisku
blokady w celu sprawienia, aby dron zawist, nie
mozna kontrolowa¢ nachylenia gimbala/widoku.

+ Obré¢ pokretto na kontrolerze ruchu, aby pochyli¢
widok podczas procedury RTH i Iagdowania (powyzej
2m).

Sledzenie ruchéw gtowy

Otworz menu skrétéw w podgladzie lotu na zywo i kliknij
&, aby wigczy¢ funkcje $ledzenia ruchéw gtowy.

Tryb 360°

Po wtgczeniu funkcji $ledzenia ruchéw gtowy obraz z ka-
mery bedzie poruszat sie wraz z ruchem gtowy, lecz nie
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bedzie to wptywac na kierunek lotu. W tym czasie nadal
mozna sterowac kierunkiem lotu za pomocg kontrolera
ruchu.

Jesli kierunek lotu nie odpowiada orientacji gtowy uzyt-
kownika, funkcja wspomagania wizji automatycznie uru-
chomi sie w lewym goérnym rogu ekranu, wyswietlajac
widok w kierunku lotu. Mozna to dostosowac¢ w ustawie-
niach wyswietlania gogli.

Tryb pojedynczego obiektywu

Po wiaczeniu $ledzenia ruchéw gtowg mozna sterowac
pozioma orientacjg drona i nachyleniem gimbala za po-
mocg ruchéw gtowy podczas lotu.

Po przejsciu w tryb $ledzenia ruchéw gtowy kontroler
ruchu nie bedzie w stanie regulowac¢ nachylenia gimbala
i bedzie sterowat wytgcznie dronem. Nadal mozna kon-
trolowac kurs drona, przechylajgc kontroler ruchu bez
wciskania akceleratora.
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Tryb manewréw Easy ACRO

Uzyj kontrolera ruchu do sterowania dronem lub wido-
kiem z kamery, aby wykonywa¢ manewry Easy ACRO,
takie jak przewrot i dryf 180°.

/\ + Przed wykonaniem manewru Easy ACRO zwracaj
uwage na otoczenie i upewnij sig, ze w poblizu nie
ma zadnych przeszkéd.

* Tryb manewréw Easy ACRO jest niedostepny
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w nastepujacych sytuacjach:
* Dron startuje, zawisa, laduje lub wraca do bazy;

* Doktadno$¢ pozycjonowania jest niska (GNSS
i system widocznosci nie sg dostepne);

* Dron znajduje sie w strefie buforowej Strefy

zakazanej lub Strefy wysokosci albo zbliza sie do
maksymalnej odlegtosci lotu.

L= + W trybie Easy ACRO nie mozna regulowa¢ po-
wiekszenia, a warto$¢ FOV pozostaje taka sama, jak
w chwili wigczenia tego trybu.

+ Trybu manewréw Easy ACRO nie mozna urucha-
mia¢ w nastepujacych sytuacjach:

* Podczas nagrywania filmu.
* Po wigczeniu funkcji $ledzenia ruchéw gtowy.
* Po wigczeniu funkcji FocusTrack.

* Kiedy korzysta sie z kontrolera zdalnego stero-
wania DJI FPV 3




1. Otwdrz menu skrétdw i wybierz &. Dron znajdzie sie
w trybie Easy ACRO. Obejrzyj wybrany manewr po lewej
stronie podgladu na zywo w goglach.

N - -
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2. Uzyj pokretta na kontrolerze ruchu, aby przetacza¢ sie
miedzy akcjami Easy ACRO.
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3. Gdy funkcja Easy ACRO jest witgczona, poruszaj joy-
stick, aby wykonywa¢ rézne czynnosci Easy ACRO, jak
pokazano ponizej.

Slizg

Przesun joystick w gére lub w dét, aby dron wznosit sie

lub opadat.

Przesun joystick w lewo lub w prawo, aby dron przeleciat
w poziomie w lewo lub w prawo.

A

180° Drift

Przesun joystick w lewo lub w prawo, aby dron zadryfo-

wat 0 180° w lewo lub w prawo.
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W tym trybie manewru dron nie bedzie reagowat na
przesuwanie joystickiem w gére lub w doét.

Obroét

Przesun joystick jeden raz w gére lub w dét - na widoku
z kamery wyswietli sie efekt przewrotu do przodu lub do
tytu, jednak dron go nie wykona.

Przesun joystick jeden raz w lewo lub w prawo - na wi-
doku z kamery wyswietli sie efekt przewrotu w lewo lub
w prawo, jednak dron go nie wykona.

Przechyt pozorowany

Przesun joystick jeden raz w goére - dron obrdci sie, a na

widoku z kamery wyswietli sie efekt Juicy Flick.
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Zdjecia i filmy

Otwérz panel ustawien aparatu w goglach, aby przeta-
czy¢ tryb obiektywu. Gimbal bedzie obracat sie automa-
tycznie podczas przetgczania.

Q * Tryb pojedynczego obiektywu obstuguje wytgcznie
nagrywanie materiatu wideo.

+ Robienie zdje¢ nie jest obstugiwane przed star-
tem.

Nacisnij przycisk migawki/przycisk nagrywania jeden
raz, aby zrobi¢ zdjecie lub rozpoczg¢ badz zatrzymac
nagrywanie.

W trybie 360°:

* Przechyl kontroler ruchu w gére lub w dét, aby odpo-
wiednio przesung¢ widok z kamery.

» Obro6¢ pokretto, aby wyregulowac przyblizenie lub
oddalenie. Gdy kadr jest skierowany w dét, a powigksze-



nie ustawione na maksymalng wartos$¢ FOV, na ekranie
wyswietli sie widok asteroidy.

FocusTrack
Kliknij tacze lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢ filmy in-
struktazowe.

https://www.dji.com/avata-360/video

A\ Funkcja FocusTrack jest obstugiwana tylko w trybie
360°.

Q Po wigczeniu funkcji FocusTrack funkcja FOV bedzie
stale ustawiona na 104°.
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Lotem drona mozna swobodnie sterowa¢, nie kierujgc
jego czubka na obiekt. Widok z kamery pozostaje skupio-
ny na obiekcie.

Gdy system widocznosci dziata prawidtowo, w przypadku
Gdy system wizyjny dziata prawidtowo, w razie wykrycia
przeszkody dron ominie jg lub zahamuje zgodnie z usta-
wieniem opcji unikania przeszkéd w sekcji Omijanie lub
Hamowanie w DJI Fly.

/N W trybie sportowym funkcja unikania przeszkéd jest
wytgczona.

Obstugiwane obiekty:
+ obiekty stacjonarne

+ Poruszajace sie obiekty (wylacznie pojazdy, todzie i ludzie)


https://www.dji.com/avata-360/video
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Uwaga

/N + Dron nie jest w stanie unika¢ przemieszczajacych
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sie przeszkdd, takich jak ludzie, zwierzeta i pojazdy.
Podczas korzystania z funkcji FocusTrack nalezy
zwracac¢ uwage na otoczenie, aby zapewnic¢ bezpie-
czenstwo lotu.

* NIE WOLNO korzystac z funkcji FocusTrack w miej-
scach petnych matych lub drobnych obiektéw (np.
gatezi drzew czy linii energetycznych), przezroczy-
stych obiektéw (np. wody czy szkta) albo powierzch-
ni monochromatycznych (np. biatych écian).
+ Zachowaj czujnos¢, aby w sytuacji awaryjnej
w pore nacisng¢ przycisk blokady i przystapi¢ do
recznego sterowania dronem.
+ Nalezy zachowac szczeg6lng czujnos¢ podczas ko-
rzystania z funkcji FocusTrack w kazdej z ponizszych
sytuacji:
* Sledzony obiekt nie porusza sie w ptaszczyznie
poziome;j.
* Sledzony obiekt radykalnie zmienia ksztatt
podczas ruchu.

* Sledzony obiekt przez dtuzszy czas znajduje sie
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poza zasiegiem wzroku.

* Sledzony obiekt znajduje sie na duzych obsza-
rach monochromatycznych, takich jak pokryte
Sniegiem tereny lub pustynie.

* Sledzony obiekt ma kolor lub wzér podobny do
otoczenia.

* Oswietlenie jest skrajnie stabe (< 5 lukséw) lub
silne (> 100 000 luksow).

+ Pamietaj, aby podczas korzystania z funkcji Fo-
cusTrack przestrzegac lokalnych przepiséw prawa
dotyczacych prywatnosci.

+ Zalecane jest tylko $ledzenie pojazdéw, todzi

i ludzi (ale nie dzieci). éledzqc inne obiekty lataj
ostroznie.

+ W przypadku poruszajacych sie obiektéw, za
pojazdy uwaza sie samochody oraz mate i $rednie
jachty. Nie $ledz zdalnie sterowanych samochodéw
ani fodzi.

+ Obiekt $ledzony moze nieumysinie zamieni¢ sie
z innym, jesli zblizg sie do siebie.




Korzystanie z funkcji FocusTrack
Przed wigczeniem funkcji FocusTrack nalezy upewnic sie,
ze przestrzen do lotu jest otwarta, niezaktécona i ma wy-

starczajgce o$wietlenie.

* Gdy dron zawisa po naci$nieciu przycisku blokady na
kontrolerze ruchu:

1. Otwoérz menu skrotéw w podgladzie lotu na zywo i wy-
bierz (-], aby wigczy¢ funkcje FocusTrack.

2. Dotknij + lub przeciggnij, aby wybra¢ obiekt na ekranie.

3. Nacis$nij ponownie przycisk blokady, aby odblokowac
dron i wznowi¢ lot.

+ Gdy dron nie jest zablokowany podczas lotu:

1. Naciénij i przytrzymaj pokretto z boku kontrolera ru-
chu, aby wiaczy¢ funkcje FocusTrack.

2. Nacisnij pokretto, aby wybra¢ obiekt.
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Podczas $ledzenia nacisnij przycisk migawki/nagrywania,
aby rozpocza¢ nagrywanie. Rzeczywiste nagranie wy-
Swietla sie w lewym goérnym rogu ekranu. Na gtéwnym
ekranie wyswietla sie widok przed czubkiem drona oraz
kierunek i odlegto$¢ od obiektu. Zaleca sie zachowanie
umiarkowanej odlegtosci od obiektu.

Aby wyjé¢ z trybu FocusTrack, dotknij ponownie [-] lub
nacisnij i przytrzymaj pokretto.

£J: « Podczas korzystania z funkcji FocusTrack naciénij
pokretto z boku kontrolera ruchu, aby anulowac
wybrany obiekt.

» Otworz menu gogli, przejdz do sekcji Ustawienia
> Sterowanie, a nastepnie przypisz zadanie naciska-
nia i przytrzymywania pokretta do innych funkgji.

+ Aby wykonac¢ stabilniejsze nagranie otwérz menu
gogli, przejdz do sekcji Ustawienia > Sterowanie

i przetacz tryb stabilizatora na Sledzenie.
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Odtwarzanie nagrania panoramicznego

Przejdz do albumu w goglach. Pliki oznaczone symbolem
S to nagrania panoramiczne.

Podczas odtwarzania nagrania w goglach domysinie wia-
czony jest tryb swobodnego widoku. Obré¢ gtowe, aby
zobaczy¢ scene z réznych perspektyw.

Otwdérz menu odtwarzania i wybierz pole widzenia kame-
ry w kamerze, co zablokuje kadrowanie na oryginalnym
widoku z lotu.

Sterowanie odtwarzaniem materiatéw wideo

Korzystanie z przycisku 5D:

+ Naciénij przycisk, aby zatrzyma¢ lub kontynuowa¢ od-
twarzanie.

+ Nacisnij przycisk w lewo lub prawo, aby dostosowac
pasek postepu.

+ Nacisnij przycisk wstecz, aby otworzy¢ ustawienia od-
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twarzania i dostosowac jasnos$¢ ekranu lub poziom gto-
$nosci.

Korzystanie z kursora AR:

+ Naciénij akcelerator, aby wstrzyma¢ lub kontynuowa¢
odtwarzanie. Pchnij akcelerator do przodu, aby opusci¢
tryb.

+ Dostosowywanie paska postepu poprzez przesuniecie
kursora w lewo lub prawo, przy naci$nieciu akceleratora.

* Przesun kursor w kierunku strzatki na goérze ekranu
i naciénij akcelerator, aby przej$¢ do ustawien odtwarza-
nia lub wyregulowac jasnos¢ ekranu albo gtosnosc.

3.3 Sugestie i wskazéwki dotyczgce nagry-
wania filméw

1. Wybierz zadany tryb pracy gimbala w DJI Fly.

2. Zaleca sie robienie zdje¢ oraz nagrywanie filméw pod-
czas lotu w trybie Normal lub Cine.
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3. NIE LATA J w zi3 pogode, np. w deszczowe lub wietrzne
dni.

4. Wybierz ustawienia kamery, ktére najlepiej odpowia-
dajg Twoim potrzebom.

5. Przeprowadz loty prébne w celu ustalenia tras lotu
i uchwycenia podgladu scen.

6. Delikatnie popychaj drazki sterownicze, aby utrzymac
ptynny i stabilny ruch drona.
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4 Dron
4.1 Tryb lotu

Podczas korzystania z kontrolera zdalnego sterowania
DJI RC 2 mozna przetgcza¢ migdzy trybami lotu (Normal-
ny, Sportowy i Film) za pomoca znajdujgcego sie na nim
przetacznika.

Podczas korzystania z kontrolera ruchu tryby lotu mozna
przetacza¢ miedzy trybami lotu ,Normal” i ,Sport” za po-
mocg przycisku trybu na kontrolerze.

Tryb normalny: Tryb normalny moze by¢ stosowany
w wiekszosci scenariuszy. Dron moze precyzyjnie unosi¢
sie w powietrzu, lata¢ stabilnie i korzysta¢ z inteligent-
nych trybéw lotu.

Tryb sportowy: Maksymalna predko$¢ lotu poziomego
drona bedzie wyzsza w poréwnaniu z trybem normal-
nym. Nalezy pamieta¢, ze w trybie Sport unikanie prze-
szkéd jest wytgczone.

Tryb Cine: Tryb Cine opiera sie na trybie normalnym,
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a predkos¢ lotu jest ograniczona, co sprawia, ze dron jest
bardziej stabilny podczas nagrywania.

Gdy system widocznosci jest niedostepny albo wytgczo-
ny, a takze kiedy sygnat GNSS jest staby albo wystepuja
zaktécenia kompasu, dron automatycznie przejdzie do
trybu Attitude (ATTI). W trybie ATTI otoczenie moze fa-
twiej wptywac na drona. Czynniki Srodowiskowe, takie jak
wiatr, mogg powodowa¢ poziome przesuniecia drona,
ktére mogg stanowi¢ zagrozenie, szczegélnie w przypad-
ku lotéw w przestrzeniach zamknietych. Dron nie bedzie
w stanie automatycznie zawisa¢ ani hamowac, dlatego,
aby unikna¢ wypadkéw, pilot powinien jak najszybciej
wymusi¢ Ilagdowanie drona.

L=« Tryby lotu dziatajg wytgcznie podczas recznego
sterowania lotem.

/\ + W trybie sportowym system widoczno$ci jest wy-
taczony, co oznacza, ze dron nie moze automatycz-
nie wykrywac przeszkéd na swojej trasie. Uzytkow-
nik musi zachowac czujno$¢ wzgledem otoczenia
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i kontrolowac dron, unikajac przeszkod.

+ Maksymalna predkos¢ i droga hamowania drona

w trybie sportowym znacznie wzrastajg. W wa-
runkach bezwietrznych wymagana jest minimalna \
droga hamowania wynoszgca 30 m.

* W warunkach bezwietrznych wymagana jest \
minimalna droga hamowania wynoszgca 10 m, gdy N
dron wznosi sie i Iladuje w trybie sportowym albo
normalnym.

Jesli dron jest wigczony, ale silniki nie sg uruchomione,
wskaznik stanu drona wyswietla stan aktualny.

+ Czuto$¢ drona w trybie sportowym znacznie wzra- Opisy wskaznikéw stanu drona
sta, co oznacza, ze maty ruch drazka sterowniczego

na kontrolerze zdalnego sterowania przektada sie Stany normalne

na duzg odlegtos¢ przebyta przez drona. Nalezy

® e - Miga na przemian Wiaczanie i wykonywanie

zachowac odpowiednig przestrzen manewrowa na czerwono, zotto  testéw autodiagnostycznych
podczas lotu. i zielono
+ W przypadku filméw nagranych w trybie sporto- x4 e Misa,;ZteW razy Rozgrzewanie
- . na z6tto
wym mogg wystgpic drgania.
OFens Miga powoli GNSS wiaczony
na zielono
4.2 Wskazniki stanu drona @ x2--  Miga wielokrotnie Systemy widocznosci
. dwa razy na zielono  wigczone
»»»» Miga powoli Tryb GNSS i system widocz-
na z6tto nosci wytaczone (wtgczony
tryb ATTI)
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Stany ostrzegawcze
Miga szybko Utracono sygnat kontrolera
na zétto zdalnego sterowania

O Miga powoli Mozliwos¢ startu jest wytg-

czona (np. z powodu niskiego
poziomu natadowania aku-
mulatora)!"

na czerwono

Krytyczny poziom natadowa-
nia akumulatora

@ Miga szybko
na czerwono
Swieci na czerwono  Btad krytyczny

® (-  Miganaprzemian
na czerwono i zétto

Wymagana kalibracja
kompasu

4.3 Wré¢ do bazy

Nalezy uwaznie przeczyta¢ zawartos¢ tej sekcji, aby
upewnic sie, ze uzytkownik zapoznat sie z zachowa-
niem drona w trybie Powrét do punktu startu (RTH).

Funkcja RTH (Powrét do punktu startu) powoduje auto-
matyczny powrét drona do ostatniego zarejestrowanego
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punktu startu. RTH mozna uruchomi¢ na trzy sposoby:
uzytkownik aktywnie uruchamia RTH, dron ma niski po-
ziom akumulatora lub sygnat kontrolera zdalnego ste-
rowania zostat utracony (uruchamia sie funkcja Failsafe
RTH). Jezeli dron pomysinie zarejestrowat punkt startu,
a system pozycjonowania dziata prawidtowo, po uaktyw-
nieniu funkcji RTH dron bedzie automatycznie kontynu-
owac lot do punktu startu i wylagduje w nim.

+ Punkt startu: Punkt startu zostanie zarejestrowa-
ny podczas startu, o ile dron ma silny sygnat GNSS
&26 lub o$wietlenie jest wystarczajgce. Po zareje-
strowaniu punktu startu D)l Fly wyemituje gtosowy
monit. Jedli konieczna jest aktualizacja punktu startu
podczas lotu (np. gdy uzytkownik zmieni pozycje),
punkt startu mozna recznie zaktualizowa¢ w obsza-
rze --- > Safety (Bezpieczenistwo) w DJI Fly.

Gdy dron jest uzywany z kontrolerem zdalnego ste-
rowania DJI RC 2, Dynamiczna baza jest dostepna.

A\ Aby zapewni¢ bezpieczenstwo podczas procedury
RTH, gimbal automatycznie przejdzie do trybu 360°.
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Przetaczanie na tryb pojedynczego obiektywu nie
jest obstugiwane podczas procedury RTH.

Podczas procedury RTH, trasa AR RTH bedzie wyswietla-
na w widoku kamery, pomagajac zobaczy¢ $ciezke po-
wrotng i zapewni¢ bezpieczenstwo lotu. W widoku kame-
ry wyswietlany jest réwniez punkt poczatkowy AR. Gdy
dron wzniesie sie do obszaru powyzej punktu startowe-
g0, widok z kamery automatycznie obrdci sie w dot. Cien
drona AR pojawi sie w widoku kamery, gdy dron zbliza
sie do ziemi, umozliwiajgc sterowanie dronem w celu do-
ktadniejszego ladowania w preferowanej lokalizacji.

Domysinie w widoku kamery wys$wietlany jest punkt star-
tu AR, trasa AR RTH i cier drona AR. Wyswietlacz mozna
zmieni¢ w menu .-+ > Safety (Bezpieczeristwo) > AR Set-
tings (Ustawienia AR).

od rzeczywistej trasy lotu. Podczas wykonywania
procedury RTH nalezy zawsze zwraca¢ uwage na
podglad na zywo na ekranie. Nalezy zachowa¢
ostroznos¢ podczas lotu.

+ Podczas procedury RTH dron domyslnie i auto-
matycznie dostosowuje widok kamery w kierunku
trasy RTH. Reczne dostosowanie widoku zatrzymuje
automatyczne dostosowywanie, co moze uniemozli-
wi¢ wydwietlenie trasy AR RTH.

/\ * Gogle nie obstuguja wyswietlania trasy AR RTH ani
cienia drona AR.

+ Trasa AR RTH jest uzywana wytgcznie jako odnie-
sienie i w réznych scenariuszach moze réznic sie
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Uwaga

/\ + Dron moze nie by¢ w stanie powréci¢ do punktu
startu w normalny sposéb, jesli system pozycjo-
nowania dziata nieprawidtowo. W trybie RTH przy
usterce systemu pozycjonowania dron moze zostac
przetaczony do trybu ATTI i wylgdowa¢ automa-
tycznie.

+ Gdy nie ma sygnatu GNSS, nie lataj nad

powierzchniami wody, budynkami ze szklang
powierzchnig lub wtedy, gdy wysoko$¢ nad ziemia



jest wieksza niz 30 metréw. Jesli system pozycjono-
wania dziata nieprawidtowo, dron przejdzie w tryb
ATTL.

» Wazne jest, aby przed kazdym lotem ustawi¢
odpowiedni putap RTH.

+ Dron nie moze wykrywa¢ przeszkéd podczas
procedury RTH, jesli warunki otoczenia nie sq odpo-
wiednie dla systemu wykrywania.

+ Strefy GEO mogg wptywac na RTH. Unikaj latania
w poblizu stref GEO.

+ Dron moze nie by¢ w stanie wréci¢ do punktu
startu, gdy predko$¢ wiatru jest zbyt duza. Nalezy
zachowac ostrozno$¢ podczas lotu.

+ Podczas procedury RTH nalezy zwraca¢ szczegél-
ng uwage na obiekty niewielkie lub drobne (takie
jak gatezie drzew czy linie elektroenergetyczne) lub
obiekty przezroczyste (takie jak woda czy szkto).
WyjdZ z procedury RTH i recznie steruj dronem

w sytuacji awaryjnej.

+ Ustaw Zaawansowane RTH jako Preset, jedli na
Sciezce RTH sg linie elektroenergetyczne lub wieze
transmisyjne, ktérych dron nie moze ominag,
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i upewnij sie, ze putap RTH jest ustawiony wyzej niz
wszystkie przeszkody.

+ Dron zahamuje i wykona funkcje RTH zgodnie

z najnowszymi ustawieniami, jesli ustawienia
Zaawansowany RTH zostang zmienione w trakcie
powrotu do bazy.

+ Jezeli podczas RTH maksymalna wysokos$¢
zostanie ustawiona ponizej aktualnej wysokosci,
dron zejdzie do maksymalnej wysokosci i wréci do
punktu startu.

+ W trakcie RTH nie mozna zmieni¢ wysokosci RTH.
+ Jezeli jest duza réznica pomiedzy obecng wysoko-
Scig a wysokoscig RTH, nie bedzie mozna doktadnie
obliczy¢ zuzycia energii akumulatora ze wzgledu na
réznice predkosci wiatru na réznych wysokosciach.
Zwracaj szczegb6lng uwage na komunikaty o pozio-
mie natadowania akumulatora oraz komunikaty
ostrzegawcze na widoku z kamery.

+ Gdy sygnat ze sterownika zdalnego sterowania
jest normalny podczas uzywania zaawansowanego
RTH, mozna uzy¢ drazka pochytowego do stero-
wania predkoscig lotu, ale nie mozna kontrolowac
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orientacji ani wysokosci, a dron nie moze zostac
skierowany w lewo ani w prawo. Nieustanne naci-
skanie drazka pochytowego w celu przyspieszenia
zwiekszy predkosc¢ zuzycia energii akumulatora.
Dron nie moze omijac¢ przeszkéd, jesli predkos¢ lotu
przekracza rzeczywistg predkos¢ wykrywania. Dron
zahamuje i zawi$nie w miejscu oraz wyjdzie z trybu
RTH, jesli drazek zostanie popchniety catkowicie

w dét. Dronem mozna sterowac po zwolnieniu
drazka pochytowego.

+ Jesli wznoszac sie w trybie RTH dron osiggnie
maksymalng wysoko$¢ w biezgcej lokalizacji albo
osiggnie punkt startu, dron zatrzyma wznoszenie

i powrdéci do punktu startu z biezgcego putapu.
Nalezy zwraca¢ uwage na bezpieczenstwo lotéw
podczas procedury RTH.

+ Jesli punkt startu znajduje sie w strefie ograni-
czonego putapu, ale dron znajduje sie poza taka
strefg, to osiggniecie przez dron strefy ograni-
czonego putapu spowoduje obnizenie putapu
ponizej limitu wysokosci, ktéry moze by¢ nizszy niz
ustawionyputap RTH. Nalezy zachowa¢ ostroznos¢
podczas lotu.

+ Dron przerwie procedure RTH, jesli warunki oto-

026 DJI Wszelkie prawa zastrzezone

czenia beda zbyt trudne, aby jg wykona¢, nawet jesli
system wykrywania dziata prawidtowo.

* Procedury RTH nie mozna uruchamia¢ podczas
automatycznego lgdowania.

+ Jesli funkcja RTH uruchomi sie, gdy dron odtwarza
materiat, odtwarzanie automatycznie zakonczy sie.

+ Podczas procedury RTH obstugiwane jest wytgcz-
nie nagrywanie materiatu wideo. Dostosowywanie
ustawien nagrywania lub wykonywanie zdje¢ nie
jest obstugiwane.

Zaawansowane RTH

Po uruchomieniu funkcji Advanced RTH dron automa-
tycznie zaplanuje najlepsza Sciezke RTH, ktéra wyswietli
sie w DJI Fly i dostosuje ja do $rodowiska. Podczas funkcji
RTH dron automatycznie dostosowuje predkos¢ lotu do
czynnikéw Srodowiskowych, takich jak predkos¢ wiatru,
kierunek wiatru i przeszkody.

A\ Gogle nie obstugujg wyéwietlania trasy RTH.




Jesli sygnat miedzy urzadzeniem zdalnego sterowania
a dronem jest dobry, procedure RTH mozna zakonczy¢
za pomocg nastepujacych metod:

+ Kontroler zdalnego sterowania: Dotkna¢ @ w DJI Fly lub
nacisng¢ przycisk RTH na kontrolerze zdalnego sterowa-
nia.

+ Kontroler ruchu: Nacisnij przycisk blokady.

Po wyjsciu z funkcji RTH uzytkownik odzyskuje kontrole
nad dronem.

Metoda uruchomienia
Uzytkownik aktywnie uruchamia funkcje RTH

Podczas lotu funkcje RTH mozna uruchomi¢ za pomoca
nastepujacych metod:

+ Kontroler zdalnego sterowania: Naciénij i przytrzymaj
przycisk RTH na kontrolerze zdalnego sterowania lub
dotknij ikony & po lewej stronie widoku z kamery, a na-
stepnie nacisnij i przytrzymaj ikone RTH.
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+ Kontroler ruchu: Naciénij i przytrzymaj przycisk trybu.

Jesli sygnat zdalnego sterowania zostanie utracony pod-
czas zadania RTH, dron bedzie kontynuowat procedure
powrotu RTH niezaleznie od uprzednio ustawionego
dziatania po utracie sygnatu.

Niski poziom natadowania akumulatora drona

Jesli podczas lotu poziom natadowania akumulatora jest
niski i wystarcza jedynie na wykonanie procedury RTH,
na widoku z kamery pojawi sie komunikat ostrzegawczy.
Jesli dotkniesz, aby potwierdzi¢ RTH lub nie podejmiesz
zadnych dziatah przed zakoriczeniem odliczania, dron
automatycznie zainicjuje procedure RTH przy niskim po-
ziomie natadowania akumulatora.

Jesli anulujesz monit RTH o niskim poziomie natadowa-
nia akumulatora i bedziesz kontynuowa¢ lot dronem,
wyladuje on automatycznie, jesli tylko aktualny poziom
natadowania akumulatora pozwoli zasila¢ go na tyle dtu-
g0, aby znizyt lot z aktualnego putapu.

Nie mozna anulowa¢ automatycznego Igdowania, ale
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nadal mozna lata¢ dronem w poziomie, przesuwajac dra-
zek pochytu i drazek przechytu, oraz zmienia¢ predkos¢
opadania drona, przesuwajac drazek przyspieszenia. Jak
najszybciej skieruj dron w odpowiednie miejsce do Igdo-
wania.

A\ - Kiedy poziom natadowania inteligentnego
akumulatora lotniczego lotu jest zbyt niski i nie ma
wystarczajgcej ilosci energii na powrdét do punktu
startu, wyladuj dronem jak najszybciej. Op6Znione
dziatanie spowoduje stopniowy spadek ciggu, co
moze prowadzi¢ do niekontrolowanego opadania
po catkowitym wyczerpaniu energii. Moze to spowo-
dowac zniszczenie drona, uszkodzenie mienia 0séb
trzecich lub obrazenia ciata.

* NIE przesuwaj drazka przyspieszenia w gére
podczas automatycznego lagdowania. W przeciw-
nym razie dron doswiadczy stopniowej utraty
ciggu i moze sie rozbi¢ po catkowitym wyczerpaniu
energii akumulatora.
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Utrata sygnatu kontrolera zdalnego sterowania

W przypadku utraty sygnatu kontrolera zdalnego ste-
rowania przez ponad 6 sekund, dron automatycznie
zainicjuje procedure Failsafe RTH, jedli opcja Dziatanie
w przypadku utraty sygnatu zostata ustawiona na RTH.
Dziatanie mozna réwniez ustawi¢ na Zawis lub Ladowa-
nie.

Gdy warunki oswietleniowe i Srodowiskowe sg odpo-
wiednie dla systemu widocznosci, DJI Fly wy$wietli Sciez-
ke RTH wygenerowang przez drona przed utratg sygna-
tu. Dron uruchomi procedure RTH przy uzyciu Advanced
RTH zgodnie z ustawieniami RTH. Dron pozostanie w try-
bie RTH nawet po przywréceniu sygnatu z kontrolera
zdalnego sterowania. DJI Fly odpowiednio zaktualizuje
trase RTH.

Gdy warunki otoczenia lub odwietlenia sg nieodpowied-
nie dla systemu widocznosci, dron wyhamuje i zawisnie,
a nastepnie przejdzie do procedury oryginalnej trasy RTH.

+ Jedli odlegtos$¢ RTH (odlegto$¢ pozioma miedzy dronem
i punktem startu) jest wieksza niz 50 m, dron dostosowu-



je swojg orientacje i leci do tytu przez 50 m po pierwotnej
trasie lotu przed przej$ciem do wstepnych ustawier RTH.

+ Jesli odlegtos¢ RTH jest wieksza niz 5 m, ale mniejsza
niz 50 m, dron dostosowuje swojg orientacje i leci w li-
nii poziomej z powrotem do punktu startu na biezacej
wysokosci.

+ Jedli odlegto$¢ RTH jest mniejsza niz 5 m, dron wyladuje
od razu.

Procedura RTH

Po uruchomieniu funkcji Advanced RTH dron hamuje
i zawisa w miejscu.

+ Gdy warunki otoczenia lub o$wietlenia s3 odpowiednie
dla systemu widocznoéci:

* Dron dostosuje swojg orientacje do punktu startu,
zaplanuje najlepsza trase zgodnie z ustawieniami RTH,
a nastepnie powrdéci do punktu startu, jesli sygnat
GNSS byt dostepny podczas startu.
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* Jesli sygnat GNSS byt niedostepny i podczas startu
dziatat tylko system widocznosci, dron dostosuje swo-
ja orientacje do punktu startu, zaplanuje najlepsza tra-
se zgodnie z ustawieniami RTH, a nastepnie powrdci
do pozycji z silnym sygnatem GNSS na podstawie usta-
wienia RTH. Dron podazy trajektorig zmierzajgca z po-
wrotem w poblize punktu startu. Wtedy nalezy zwréci¢
uwage na monity aplikacji i zdecydowa¢, czy pozwoli¢
dronowi na automatyczng procedure RTH i Iagdowanie,
czy tez recznie sterowac procedura RTH i Igdowaniem.

Zwréc€ uwage, czy sygnat GNSS jest niedostepny pod-
czas startu:

¢ Upewnij sie, ze funkcja omijania przeszkéd jest
wigczona.

¢ NIE lataj w waskich przestrzeniach, ani przy pred-
kosci wiatru otoczenia wiekszej niz 3 m/s.

¢ Po starcie nalezy polecie¢ na otwartg przestrzen
i utrzymywac odlegto$¢ co najmniej 10 metréw od
przeszkéd, w przeciwnym razie dron moze nie by¢
w stanie wréci¢ do punktu startu. Unikaj lotéw
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nad powierzchniami wody, dopoki nie dotrzesz do
obszaru z silnym sygnatem GNSS. Wysoko$¢ nad
ziemig powinna by¢ wieksza niz 2 metry i mniejsza
niz 30 metréw, w przeciwnym razie dron moze nie
by¢ w stanie powréci¢ do punktu startu. Jesli dron
przejdzie w tryb ATTI przed dotarciem do obszaru
z silnym sygnatem GNSS, punkt startu zostanie unie-
wazniony.

¢ Jezeli w trakcie lotu nie jest dostepna funkcja po-
zycjonowania wizyjnego, dron nie moze powrécic¢ do
punktu startu. Aby unikna¢ kolizji, zwracaj uwage na
otoczenie zgodnie z komunikatami gtosowymi apli-
kacji.

¢ Gdy dron powrdci w poblize punktu startu, a apli-
kacja wyswietli monit o trudnych warunkach otocze-

nia, potwierdz, czy chcesz kontynuowac lot:

» Nalezy potwierdzi¢, czy trasa lotu jest prawidto-
wa i zwroci¢ uwage na bezpieczenstwo lotu.

» Nalezy sprawdzi¢, czy warunki oswietleniowe sg
wystarczajgce dla systemu widocznosci. Jesli nie,
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dron moze zakonczy¢ procedure RTH. Zmuszenie
drona do kontynuowania procedury RTH lub lotu
moze spowodowac przejscie w tryb ATTI.

¢ Po potwierdzeniu dron bedzie kontynuowat po-
wrét do punktu startu z niewielkg predkoscia. Jesli
na drodze powrotnej pojawi sie przeszkoda, dron
zahamuje i moze zakonczy¢ procedure RTH.

¢ Proces RTH nie obstuguje dynamicznego wykrywa-
nia przeszkéd (w tym pieszych itp.) i nie obstuguje
wykrywania przeszkéd w miejscach pozbawionych
tekstur, takich jak szkto lub biate Sciany.

¢ Proces RTH wymaga, aby podtoze i bliskie otocze-
nie (takie jak $ciany) miaty bogate tekstury i nie pod-
legaty dynamicznym zmianom.

* Gdy warunki otoczenia lub o$wietlenia sg odpowied-
nie dla systemu widocznosci:

* Jesli odlegto$¢ RTH jest wieksza niz 5 metréw, dron
powréci do punktu startu zgodnie z ustawieniem Pre-
set.



* Jesli odlegtos$¢ RTH jest mniejsza niz 5 m, dron wyla-
duje od razu.

Ustawienia RTH

Ustawienia RTH sg dostepne dla funkcji zaawansowanej
procedury RTH.

+ Kontroler zdalnego sterowania: PrzejdZ do widoku ka-
mery w DJI Fly, dotknij opcji --- > Bezpieczenstwo, a na-

stepnie przewin do Zaawansowany RTH.

* Gogle: Przejdz do sekcji Ustawienia > Bezpieczeristwo
> Zaawansowany RTH.

Optymalne

-

~
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+ Przy dostatecznym oswietleniu i w odpowiednich wa-
runkach dla systemu widocznosci dron automatycznie
zaplanuje optymalng trase RTH i dostosuje putap w za-
leznosci od czynnikdéw otoczenia, takich jak przeszkody
i sygnaty transmisji, niezaleznie od ustawienia putapu
RTH. Optymalna trasa RTH oznacza, ze dron pokona naj-
krétszy mozliwy dystans, zmniejszajac ilo$¢ zuzywanej
energii akumulatora i wydtuzajac czas lotu.

+ Jesdli oswietlenie jest niewystarczajgce lub warunki nie
pozwalajg na prawidtowe dziatanie systemu widocznosci,
dron wykona funkcje RTH wedtug ustawiern wstepnych

zgodnie z zadanym putapem RTH.

Wstepne

/——}\\,
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Odlegtos¢/putap RTH

Odlegtos¢
RTH >
50 m

Odpowiednie Nieodpowiednie
oswietlenie oswietlenie
i warunki i warunki
otoczenia otoczenia
Biezaca Dron zaplanuje Dron wzniesie
wysokos¢ | trase RTH, poleci | sie na putap
< putap nad otwarty RTH i bedzie
RTH teren omijajac kontynuowac lot
przeszkody, do punktu startu
wzniesie sie w linii prostej
na putap RTH na tej wysokosci."
i wréci do punktu
startu najlepsza
trasa.
Biezaca Dron wréci do Dron bedzie
wysokos$¢ | punktu startu, kontynuowac lot
> putap korzystajac z do punktu startu
RTH najlepszej trasy w linii prostej

Odlegto$¢ RTH miesci
sie w zakresie 5-50 m

na aktualnej
wysokosci.

na biezacej
wysokosci.

Dron bedzie
kontynuowac lot
do punktu startu
w linii prostej

na biezacej
wysokosci.?
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Gdy dron zbliza sie do punktu startu, a aktualna wyso-
kos¢ jest wyzsza niz putap RTH, dron inteligentnie zde-
cyduje, czy obnizy¢ wysoko$¢ podczas lotu do przodu,
stosownie do otoczenia, oswietlenia, ustawionego puta-
pu RTH i aktualnej wysokosci. Gdy dron osiggnie obszar
powyzej punktu startu, biezagca wysoko$¢ drona nie be-
dzie nizsza niz ustawiony putap RTH.

Plany RTH dla réznych Srodowisk, metody uruchomienia
funkcji RTH i jej ustawienia sg nastepujace:



Metoda Odpowiednie Nieodpowiednie
uruchomienia | oswietlenie i oswietlenie i warunki
funkcji RTH warunki otoczenia | otoczenia

(Dron moze omijac

przeszkody i strefy

GEO)
Uzytkownik Dron wykona Wstepne ustawienie
aktywnie procedure RTH (Dron moze wznosic
uruchamia w oparciu sie w celu omijania

funkcje RTH

Niski poziom
natadowania
akumulatora
drona

Utrata sygnatu

kontrolera
zdalnego
sterowania

o ustawienie RTH:
» Optymalne
* Wstepne

przeszkéd i stref GEO)

Oryginalna trasa RTH,
Wstepne ustawienie
RTH zostanie
wykonane

po przywréceniu
sygnatu (dron moze
oming¢ strefy GEO

i wyhamuje oraz
zawisnie, jesli pojawi
sie przeszkoda)
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Dynamiczna baza

Gdy dron jest uzywany z kontrolerem zdalnego sterowa-
nia DJI RC 2, dostepna jest funkcja dynamicznej bazy.

Gdy sygnat GNSS kontrolera zdalnego sterowania jest silny,
wiacz funkcje dynamicznej bazy za pomoca jednej z po-
nizszych metod, wtedy baza bedzie ciggle aktualizowana
wzgledem lokalizacji kontrolera zdalnego sterowania.

* W widoku kamery, dotknij & > Aktualizuj baze > Dyna-
miczna baza > Aktualizuj.

* W widoku kamery dotknij -+ > Bezpieczenstwo > Aktu-
alizuj baze > Dynamiczna baza > Aktualizuj.

Gdy dynamiczna baza jest wtaczona, ikona RTH zmieni
kolor na niebieski. Po uruchomieniu RTH, dron wrdci
w poblize bazy, zakoriczy RTH i zawiénie w powietrzu.
Uzytkownicy moga sterowac dronem.

/N« Po wiaczeniu dynamicznej bazy po raz pierwszy,
jesli sygnat GNSS kontrolera zdalnego sterowania
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jest staby, funkcja dynamicznej bazy moze by¢
niedostepna.

+ Uzywaj funkcji dynamicznej bazy w otwartym $ro-
dowisku z silnym sygnatem GNSS. W przeciwnym
razie baza bedzie miata duze odchylenie w stosun-
ku do rzeczywistej lokalizacji kontrolera zdalnego
sterowania.

+ Gdy funkcja dynamicznej bazy jest dostepna

i jesli sygnat GNSS kontrolera zdalnego sterowania
jest staby, baza pozostanie w ostatniej pomysinie
zaktualizowanej lokalizacji. Po uruchomieniu RTH
sprawd?, czy lokalizacja bazy jest najnowszg lokali-
zacjg kontrolera zdalnego sterowania.

Ochrona przy lagdowaniu

Podczas procedury RTH funkcja Ochrona przy Igdowaniu
jest wigczana, gdy dron zaczyna lagdowac.

Dron zachowuje sie w nastepujacy sposéb:

66
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+ Jesli podtoze okaze sie odpowiednie do Ilgdowania, dron
wyladuje bezposrednio.

+ Jedli podtoze okaze sie nieodpowiednie do lgdowania,
dron zawiénie i zaczeka na potwierdzenie pilota.

+ Jesli funkcja Ochrona przy ladowaniu nie dziata, DJI Fly
zostanie wy$wietlony monit o Ilagdowanie, gdy dron obni-
zy putap ponizej 0,5 m od podtoza. Dotknij Confirm (Po-
twierdz) lub popchnij dzwignie przepustnicy do konca
i przytrzymaj przez jedng sekundg, wtedy dron wyladuje.

£

+ Po dotarciu nad obszar powyzej Punktu startu
dron wyladuje doktadnie w miejscu startu. Wyko-
nanie lagdowania precyzyjnego zalezy od nastepuja-
cych warunkéw:
* Po starcie musi zostac zarejestrowany punkt
startu, ktéry nie moze ulec zmianie podczas lotu.

* Podczas startu dron musi sie wznie$¢ pionowo
przynajmniej na 7 m zanim zacznie sie przesuwac
w poziomie.

* Wiasciwosci terenu punktu startu muszg pozo-



sta¢ w duzym stopniu niezmienione.

* Wriasciwosci terenu punktu startu musza by¢
wystarczajgco charakterystyczne. Tereny takie jak
obszary pokryte Sniegiem nie s3 odpowiednie.

* Lot nie moze sie odbywac¢ w warunkach nad-
miernego lub niewystarczajgcego oswietlenia.

+ Podczas ladowania ruch dowolnego drazka ste-
rujgcego innego niz drazek przyspieszenia bedzie
traktowany jako rezygnacja z ladowania precyzyjne-
g0, a dron bedzie opadat pionowo.

4.4 System czujnikéw

BN

cle;
)
55—~

3 1

1. Dookélny system widocznosci
2. LiDAR skierowany do przodu
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3. System czujnikéw 3D w podczerwieni

Dookdlny system widoczno$ci dziata najlepiej przy odpo-
wiednim oswietleniu i wyraznie zaznaczonych przeszko-
dach o wyraznej fakturze. Dookélny system wizyjny wia-
cza sie automatycznie, gdy statek jest w trybie Normalny
lub Film, a zadanie unikania przeszkéd jest ustawione na
Ominiecie lub Hamowanie. Funkcja pozycjonowania jest
przydatna, gdy sygnaty GNSS sg niedostepne lub stabe.

/\ + System wizyjny z dookélnym wykrywaniem prze-
szkod jest dostepny tylko w trybie 360°. W trybie
pojedynczego obiektywu dron obstuguje jedynie
wykrywanie przeszkéd z przodu. Nalezy zachowac
ostrozno$c¢ podczas lotu.

+ Unikanie przeszkdd jest niedostepne podczas
przetgczania trybow obiektywu. Tryby obiektywu
mozna przetgczac tylko w bezpiecznych warunkach
lotu.

Q + Gdy funkcja pozycjonowania wizyjnego i wykry-
wania przeszkéd jest wytgczona, dron wykorzystuje

2026 DJ| Wszelkie prawa zastrzezone  §7



DJI Avata 360 - Instrukcja obstugi

wytgcznie system GNSS do zawisu, funkcja omijania
przeszkéd we wszystkich kierunkach jest niedostep-
na, a dron nie zwalnia automatycznie podczas scho-
dzenia w poblizu ziemi. Nalezy zachowa¢ szczegdlng

ostroznos¢, gdy funkcja pozycjonowania wizyjnego
i omijania przeszkdd jest wytgczona.

» Wytgczenie funkcji pozycjonowania wizyjnego

i omijania przeszkéd dziata tylko podczas lotu
sterowanego recznie i nie dziata podczas korzysta-
nia z funkcji RTH, automatycznego Igdowania lub
inteligentnych trybéw lotu.

+ Pozycjonowanie wizyjne i omijanie przeszkod
moga by¢ tymczasowo wytgczone w chmurach i we
mgle lub po wykryciu przeszkody podczas lgdowa-
nia. Pozycjonowanie wizyjne i omijanie przeszkéd
nalezy wigcza¢ w normalnych scenariuszach lotu.
Funkcje Pozycjonowanie wizyjne i omijanie prze-
szkéd sg domyslnie wigczone po restarcie drona.

Uwagi

68
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A\« Zwré¢ uwage na warunki lotu. System wykrywa-

nia dziata tylko w okreslonych scenariuszach i nie
moze zastapi¢ ludzkiej kontroli i oceny. Podczas
lotu nalezy zawsze zwraca¢ uwage na otoczenie
oraz na ostrzezenia w DJI Flyi poczuwac sie do
odpowiedzialnosci oraz zachowania kontroli nad
dronem.

+ Jesli sygnat GNSS nie jest dostepny, system wi-
docznosci w dét wspomaga pozycjonowanie drona

i dziata najlepiej, gdy dron znajduje sie na wysokosci
od 0,5 m do 30 m. Nalezy zachowac szczegdlng
ostroznosc, jesli wysoko$¢ drona przekracza 30 m,
poniewaz moze to wptyna¢ na skutecznos¢ pozycjo-
nowania urzadzenia.

+ System widocznosci w dét moze nie dziata¢ prawi-
dtowo, gdy dron leci nad wodg. Dlatego dron moze
nie by¢ w stanie aktywnie unika¢ wody pod sobg
podczas lgdowania. Zaleca sie zachowanie kontroli
nad lotem przez caty czas, dokonywanie rozsad-
nych osadéw w oparciu o otaczajgce Srodowisko



oraz unikanie nadmiernego polegania na systemie
widocznosci w dot.

+ System widocznosci nie jest w stanie doktadnie
zidentyfikowa¢ duzych konstrukgji z przewodami
elektrycznymi, takich jak zurawie wiezowe, wysoko-
napieciowe wieze przesytowe, wysokonapieciowe li-
nie przesytowe, mosty kablowe i mosty zawieszane.
+ System widocznosci w dét moze nie dziatac
prawidtowo nad powierzchniami, ktére nie maja
wyraznej zmiennosci rzezby, albo przy stabym lub
zbyt mocnym os$wietleniu. System widocznosci
moze nie dziata¢ prawidtowo w kazdej z nastepuja-
cych sytuacji:

* Latanie w poblizu monochromatycznych

powierzchni (np. catkowicie czarnymi, biatymi,

czerwonymi albo zielonymi).

* Latanie w poblizu silnie odblaskowych powierzchni.

* Latanie w poblizu wody lub powierzchni prze-
zroczystych.

* Latanie w poblizu powierzchni lub obiektow
ruchomych.

* Latanie w miejscach, w ktérych oswietlenie
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zmienia sie czesto i znacznie.

* Latanie w poblizu powierzchni skrajnie ciem-
nych (<1 lukséw) lub jasnych (>100 000 lukséw).

* Latanie w poblizu powierzchni, ktére silnie
odbijajg lub pochtaniaja fale podczerwone (np.
lustra, nawierzchnie asfaltowe).

* Latanie w poblizu powierzchni bez wyraznej
rzezby lub struktury.

* Latanie w poblizu powierzchni z powtarzajacy-
mi sie identycznymi rzezbami lub strukturami (np.
ptytki o tym samym wzorze).

* Latanie w poblizu przeszkéd o matych powierzch-
niach (np. gatezie drzew i linie energetyczne).
* Nalezy zawsze dbac o czystos$¢ czujnikdw. NIE
WOLNO zarysowywac ani manipulowa¢ czujnikami.
NIE WOLNO korzysta¢ z drona w miejscach zapylo-
nych ani wilgotnych.
+ Kamery systemu widocznosci mogg wymagac
kalibracji po dtuzszym okresie przechowywania.
W aplikacji DJI Fly pojawi sie monit i kalibracja zosta-
nie przeprowadzona automatycznie.

* NIE WOLNO lata¢, gdy pada deszcz, wystepuje
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smog lub widoczno$¢ jest mniejsza niz 100 m.
+ NIE WOLNO zastania¢ systemu wykrywania.

+ Kazdorazowo przed startem sprawdz nastepujace
punkty:
* Upewnij sie, ze na szybce czujnika nie ma zad-
nych naklejek ani innych przeszkéd.
* Jesli na szybce czujnika znajduje sie brud, kurz
lub woda, nalezy je usung¢ miekka Sciereczka. NIE
WOLNO stosowac ptynéw czyszczacych z alkoho-
lem.

* Skontaktuj sie z dziatem pomocy technicznej
firmy DJI, jesli soczewki systemu wykrywania sg
uszkodzone.

LiDAR skierowany do przodu nie moze wykrywac
przeszkéd o wspotczynniku odbicia mniejszym niz
10% ani obiektéw odbijajgcych $wiatto, takich jak
szkto.

+ LiDAR skierowany do przodu moze nie dziata¢
prawidtowo w miejscach o zbyt silnym oswietleniu
(> 20 000 lukséw).
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4.5 Advanced Pilot Assistance Systems

Funkcja Advanced Pilot Assistance Systems (APAS) jest
dostepna w trybach Normal i Cine. Gdy funkcja APAS jest
wigczona, dron nadal reaguje na polecenia uzytkownika
i planuje swojg trase zgodnie z sygnatami z drazka ste-
rowniczego i warunkami lotu. Funkcja APAS utatwia omi-
janie przeszkéd, uzyskiwanie bardziej ptynnego nagrania
i zyskanie lepszych wrazen z latania.

Po wigczeniu funkcji APAS drona mozna zatrzymac, naci-
skajgc przycisk wstrzymania lotuna kontrolerze zdalnego
sterowania lub przycisk blokady na kontrolerze ruchu.
Dron hamuje oraz zawisa na trzy sekundy i czeka na dal-
sze polecenia pilota.

Aby wiagczy¢ APAS,
+ Kontroler zdalnego sterowania: Open DJI Fly, przejdz
do sekgji -+* > Bezpieczeristwo > Reczne unikanie prze-

szkdd i wybierz opcje Ominiecie.

+ Gogle: Przejdz do sekcji Ustawienia > Bezpieczenstwo
> Unikanie przeszkéd i wybierz opcje Ominiecie.



Uwagi

/\ -+ Pamietaj, aby korzystac z funkcji APAS wtedy, gdy
system widocznosci jest dostepny. Upewnij sie, ze
wzdtuz pozadanego toru lotu nie znajdujg sie ludzie,
zwierzeta, przedmioty o matej powierzchni (np.
gatezie drzew) ani obiekty przezroczyste (np. szkto
czy woda).

+ Pamietaj, aby korzystac¢ z funkcji APAS wtedy, gdy
system widocznosci w dét jest dostepny albo sygnat
GNSS jest silny. Funkcja APAS moze nie dziata¢
prawidtowo, kiedy dron leci nad wodg lub nad
obszarami pokrytymi $niegiem.

+ Zachowaj szczeg6lng ostrozno$¢ podczas latania
w skrajnie ciemnych (<300 lukséw) lub jasnych
(>100 000 lukséw) warunkach.

+ Zwracaj uwage na aplikacje DJI Fly i upewnij sie, ze
APAS dziata prawidtowo.

+ APAS moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy dron lata
w poblizu limitéw lotéw lub w strefie GEO.

+ Gdy oswietlenie staje sie niewystarczajace, a sys-
tem widoczno$ci jest cze$ciowo niedostepny, dron
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przetacza sie z omijania przeszkéd na hamowanie
i zawis. Nalezy wysrodkowac drazek sterowniczy,
a nastepnie kontynuowac sterowanie dronem.

Ochrona przy lagdowaniu

Jesli opcja Manual Obstacle Avoidance (Unikanie prze-
szkod) jest ustawiona na Bypass (Omijanie) lub Brake
(Hamowanie), funkcja ochrony przy lgdowaniu zostanie
aktywowana, gdy uzytkownik popchnie drazek przyspie-
szenia w dot, aby wylagdowa¢ dronem. Funkcja ochrony
przy ladowaniu witgcza sie, gdy dron podchodzi do Igdo-
wania.

+ Jesli podtoze okaze sie odpowiednie do Ilgdowania, dron
wyladuje bezposrednio.

+ Jedli podtoze okaze sie nieodpowiednie do lgdowania,
dron zawiénie w powietrzu, gdy znizy sie do okreslonej
wysokosci nad ziemig. Popchnij w dét drazek przyspie-
szenia na dtuzej niz pie¢ sekund, a dron wyladuje bez
wyczuwania przeszkod.
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4.6 Wspomaganie wizji

Widok wspomagania wizji, zasilany przez systemy wizyj-
ne, aktualizuje obraz w zaleznosci od kierunku lotu, aby
utatwic¢ uzytkownikowi nawigacje i obserwacje przeszkéd
podczas lotu. Przesun palcem w lewo na wskazniku pu-
tapu, w prawo na minimapie lub dotknij ikony w prawym
dolnym rogu wskaznika putapu, aby przetaczy¢ na widok
wspomagania wizji.

A\ + Podczas korzystania z funkcji wspomagania
wizji jako$¢ transmisji wideo moze by¢ nizsza ze
wzgledu na ograniczenia przepustowosci transmisji,
wydajnos¢ telefonu komérkowego lub rozdzielczo$¢
transmisji wideo na ekranie kontrolera zdalnego
sterowania.

+ Pojawianie sie elementéw drona w widoku wspo-
magania wizji jest zjawiskiem normalnym.

+ W widoku wspomagania wizji moga wystepowac
tgczenia obrazéw lub réznice w jasnosci, co jest
zjawiskiem normalnym.

+ Funkcja wspomagania wizji powinna by¢ uzywana
wylacznie w celach informacyjnych. Szklane $ciany

72 ©2026 Djl Wszelkie prawa zastrzezone

i mate obiekty, takie jak gatezie drzew, przewody
elektryczne i sznurki latawcéw, nie mogg by¢ wy-
Swietlane doktadnie.

* Funkcja Vision Assist nie jest dostepna, gdy dron
nie wystartowat lub gdy sygnat transmisji wideo jest
staby.

1. Dotknij ikony kierunku widoku.

2. Dotknij strzatki, aby przetacza¢ sie miedzy réznymi
kierunkami widoku wspomagania wizji. Dotknij strzatki
ponownie, aby zablokowac¢ kierunek.

Dotknij $rodka ekranu, aby zmaksymalizowa¢ widok
wspomagania wizji.
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/\ -+ Jesli kierunek nie jest zablokowany, widok wspo-
magania wizyjnego automatycznie przetacza sie
na aktualny kierunek lotu. Dotknij dowolnej innej
strzatki wskazujgcej kierunek, aby tymczasowo prze-
tgczy¢ widok. Po krétkim czasie widok automatycz-
nie powrdci do kierunku lotu.

+ Jesli podczas startu i lgdowania gimbal jest za-
blokowany, widok wspomagania wizyjnego bedzie
domysinie zablokowany w kierunku do przodu i nie
mozna bedzie go zmieni¢.

Ostrzezenie o kolizji

Po wykryciu przeszkody w widoku biezgcego kierun-
ku, w widoku wspomagania widzenia wyswietlane jest
ostrzezenie o kolizji. Kolor ostrzezenia zalezy od odlegto-
$ci miedzy przeszkodg a dronem. Kolory z6tty i czerwony
wskazujg wzgledng odlegtos¢, od dalekiej do bliskiej.

Q + Pole widzenia (FOV) wspomagania wizji we wszyst-

kich kierunkach jest ograniczone. To normalne, ze
podczas ostrzezenia o kolizji nie wida¢ przeszkéd
w polu widzenia.

+ Ostrzezenie o kolizji nie jest kontrolowane przez
przetacznik Display Radar Map (Wyswietlanie
mapy radarowej) i pozostaje widoczne nawet po
wytgczeniu mapy radarowej.

+ Ostrzezenie o kolizji pojawia sie tylko wtedy, gdy
widok wspomagania widzenia jest wyswietlany

w matym oknie.

4.7 Smigta
Mocowanie i odtgczanie Smigiet

Przymocuj oznaczone $migta do oznaczonych silnikéw,
a nieoznaczone $migta do nieoznaczonych silnikéw. Aby
przymocowa¢ $migta, nalezy uzyj $rub dostarczonych
wraz z nimi. Upewnij sie, ze $ruby sg dokrecone.
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Uwaga

/\ + Do montazu $migta nalezy uzywac wytacznie

74

Srubokreta dotgczonego do drona. Uzycie innych
Srubokretéw moze uszkodzi¢ Sruby.

+ Podczas dokrecania upewnij sie, ze Sruby s usta-
wione pionowo. Sruby nie powinny znajdowac sie
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pod katem pochylonym do powierzchni montazo-
wej. Po zakonczeniu montazu sprawdz, czy Sruby sg
wyréwnane, i obréci¢ Smigto, aby sprawdzi¢, czy nie
wystepuje nieprawidtowy opor.

+ Co 30 godzin czasu lotu (okoto 60 lotéw) spraw-
dzaj, czy Sruby na $migtach sg dokrecone.

+ Srubokret jest potrzebny wytacznie do montazu $migiet.
NIE WOLNO uzywac $rubokretu do demontazu drona.

+ W przypadku pekniecia Smigta nalezy zdemon-
towac to $migto i Sruby na odpowiednim silniku

i wyrzucic je.

+ topatki $migiet s ostre. Nalezy z nimi poste-
powac ostroznie, aby unikng¢ obrazen ciata lub
deformacji Smigta.

+ Kazdorazowo przed lotem upewnij sie, ze $migta

i silniki sa bezpiecznie zamocowane.

+ Nalezy stosowac wylacznie oficjalne $migta firmy
DJI. NIE WOLNO miesza¢ réznych rodzajéw $Smigiet.
+ Smigta sa materiatem eksploatacyjnym. W razie
potrzeby kup dodatkowe $migta.

* Przed kazdym lotem upewnij sie, ze $migta s3

w dobrym stanie. NIE WOLNO uzywac starych,



wyszczerbionych ani potamanych émigiet. Smigta
nalezy czysci¢ miekka, suchg szmatka, jesli sa na
nich jakie$ ciata obce.

* Nie wolno zbliza¢ sie do wirujgcych $migiet i silni-
kéw. Grozi to urazami.

+ Aby unikng¢ uszkodzenia $migta, nalezy prawidto-
wo utozy¢ dron podczas transportu lub przecho-
wywania. NIE WOLNO Sciskac ani zgina¢ Smigiet.
Uszkodzenie $migta moze mie¢ wptyw na jakos¢ lotu.

+ Upewnij sig, ze silniki sg zamontowane bezpiecz-
nie i obracajg sie ptynnie. Jesli silnik ulegnie przecig-
zeniu lub zgasnie podczas lotu, nalezy natychmiast
wyladowac.

* NIE WOLNO prébowac¢ modyfikowac konstrukgji
silnikow.

+ NIE WOLNO dotyka¢ ani pozwala¢ na stycznos¢
rak czy innych czesci ciata z silnikami po locie,
poniewaz mogg by¢ gorace.

* NIE WOLNO zastania¢ zadnych otworéw wentyla-
cyjnych na silnikach lub korpusie drona.

+ Upewnij sie, ze po wigczeniu zasilania dZzwiek
wydawany przez ESC jest normalny.
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4.8 Inteligentny akumulator lotniczy

Uwagi

/N« Przed uzyciem akumulatora nalezy przeczyta¢
i Scisle przestrzegac instrukcji zawartych w niniej-
szej instrukcji, w rozdziale ,Zasady bezpieczenstwa”
oraz na naklejkach akumulatora. Uzytkownicy biorg
na siebie petng odpowiedzialno$¢ za wszystkie
dziatania i uzytkowanie.

1. NIE WOLNO tadowac¢ inteligentnego akumulatora
lotniczego od razu po locie, poniewaz jego temperatu-
ra moze by¢ zbyt wysoka. Przed kolejnym fadowaniem
odczekaj, az akumulator ostygnie do temperatury tado-
wania.

2. W celu ochrony przed uszkodzeniem akumulator tadu-
je sie jedynie wtedy, gdy temperatura akumulatora mie-
Sci sie w przedziale od 5 do 40° C. Idealna temperatura
tadowania wynosi od 22 do 28° C. tadowanie w idealnym
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zakresie temperatur moze wydtuzy¢ okres eksploatacji
akumulatora. tadowanie jest wstrzymywane automa-
tycznie, jesli temperatura ogniw akumulatora przekroczy
55° C podczas tadowania.

3. Uwagi dotyczace niskich temperatur:

» Akumulatoréw nie mozna uzywac w skrajnie niskich
temperaturach ponizej -10° C.

+ Wydajno$¢ akumulatora znacznie spada w przy-
padku lotéw w niskich temperaturach od -10° do 5°
C. Pamietaj, aby przed startem catkowicie natadowac
akumulator. Zawie$ dron na chwile w miejscu, aby roz-
grza¢ akumulator po starcie.

+ Zaleca sie rozgrzanie akumulatora do temperatury
co najmniej 10° C przed startem podczas lotéw w ni-
skich temperaturach. Idealna temperatura do rozgrza-
nia akumulatora wynosi powyzej 20° C.

* Zmniejszona pojemnos$¢ akumulatora w warunkach
niskich temperatur zmniejsza odporno$¢ drona na

predkos¢ wiatru. Nalezy lata¢ ostroznie.
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+ Zachowaj szczegblng ostrozno$¢ podczas lotu na du-
zych wysokosciach w niskiej temperaturze.

4. W petni natadowany akumulator automatycznie rozta-
duje sie, gdy bedzie bezczynny przez pewien czas. Nalezy
pamieta¢, ze wydzielanie ciepta przez akumulator pod-
czas procesu roztadowywania jest zjawiskiem normal-
nym.

5. Petne tadowanie akumulatora nalezy przeprowadzac
co najmniej raz na trzy miesigce w celu utrzymania jego
dobrej kondycji. Jesli akumulator nie bedzie uzywany
przez dtuzszy czas, wptynie to na jego wydajnos¢ lub
moze spowodowac jego uszkodzenie. Jesli akumulator
nie byt tadowany lub roztadowywany przez trzy miesigce
lub dtuzej, nie bedzie on juz objety gwarancja.

6. Ze wzgledéw bezpieczenstwa podczas transportu na-
lezy utrzymywac¢ akumulatory na niskim poziomie nata-
dowania. Przed transportem zalecamy roztadowywanie
akumulatora do poziomu 30% lub nizszego.



Instalowanie/wyjmowanie akumulatora

Montaz

o

Zdejmowanie

>
an
K“ e

/N« NIE WOLNO wkiada¢ ani wyjmowa¢ akumulatora,
gdy dron jest wigczony.

+ Sprawdz, czy akumulator zamontowano bez-
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piecznie i dato sie ustysze¢ dzwiek kliknigcia. NIE
uruchamiaj drona, gdy akumulator nie jest bez-
piecznie zamontowany, poniewaz staba stycznos¢
miedzy akumulatorem a dronem moze stwarzac
zagrozenie.

Korzystanie z akumulatora
Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Nacisnij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny
poziom natadowania akumulatora.

:

2

1. Przycisk zasilania
2. Diody LED poziomu natadowania akumulatora

Diody LED poziomu natadowania akumulatora poka-
zujg poziom natadowania akumulatora drona podczas
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tadowania i roztadowywania. Statusy diod LED opisano
ponizej:

® Dioda LED swieci
(@ Dioda LED miga

Dioda LED nie $wieci

Sposéb migania Poziom natadowania akumulatora
OXOXOXO 88-100%
©®®® 76-87%
©@®®C 63-75%
ONOROYE 51-62%
®® O C 38-50%
®# 0 O 26-37%
® 13-25%
® O O C 0-12%
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Wiagczanie i wytgczanie zasilania

Naciénij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wigczy¢ lub
wytgczy¢ zasilanie drona. Diody LED poziomu natado-
wania akumulatora wskazujg poziom natadowania aku-
mulatora, gdy dron jest wigczony. Diody LED poziomu
natadowania akumulatora wylaczajg sie, gdy dron jest
wytgczony.

tadowanie akumulatora

Przed kazdym uzyciem nalezy catkowicie natadowac
akumulator. Zaleca sie korzystanie z tadowarek dostar-
czonych przez DJI lub innych tadowarek obstugujacych
protokét szybkiego tadowania USB PD.

Korzystanie z tadowarki




/A« Akumulator nie moze by¢ tadowany, jesli dron jest

wigczony.

Ponizsza tabela przedstawia poziom natadowania aku-
mulatora podczas tadowania.

Spos6b migania Poziom natadowania akumulatora
OfO 0-50%
OFO%0 51-75%
OFORO%0 76-99%
100%

03

+ Czestotliwo$¢ migania diod LED poziomu nata-
dowania akumulatora rézni sie w zaleznosci od
uzywanej tadowarki USB. Jesli predko$¢ tadowania
jest szybka, diody LED poziomu natadowania aku-
mulatora bedg szybko migac.

+ Cztery diody LED migajace jednoczesnie sygnali-
zujg uszkodzenie akumulatora.
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Korzystanie z koncentratora tadowania
(111N
Zaleca sie klikniecie ponizszego tgcza lub zeskanowanie
kodu QR, aby obejrze¢ film instruktazowy.

https://www.dji.com/avata-360/video

A\ -+ Temperatura otoczenia wptywa na predko$¢
tadowania. tadowanie przebiega szybciej w dobrze
wentylowanym $rodowisku w temperaturze 25°C.

+ Stacja tadowania jest kompatybilna tylko z okre-
$lonym modelem inteligentnego akumulatora
lotniczego. NIE WOLNO uzywac stacji tadowania do
innych modeli akumulatoréw.

+ Podczas uzytkowania nalezy umiescic¢ stacje tado-
wania na ptaskiej i stabilnej powierzchni. Upewnij
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sie, ze urzadzenie jest odpowiednio izolowane, aby Jak tadowac
zapobiec zagrozeniom pozarowym.

+ NIE WOLNO dotyka¢ metalowych zaciskéw na
portach akumulatora.

* Metalowe zaciski nalezy czysci¢ czysta, suchg
szmatka, jesli nagromadzit sie widoczny osad.

Witéz akumulatory do gniazd akumulatoréw stacji tado-
wania, az wskoczg na swoje miejsce. Podtgcz stacje ta-
dowania do gniazdka sieciowego za pomocg tadowarki
USB.

Sposéb tadowania zalezy od mocy tadowarki. Szczegéto-
1. Przycisk funkgji we informacje mozna znalez¢ w ponizszej tabeli.

2. Ztacze USB-C Akumulator mozna po natadowaniu przechowywaé
w stacji tadujace;j.
3. Gniazdo akumulatoréw

4. Diody LED stanu
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Moc tadowarki  taduje kolejno od najwyzszego do
<65W najnizszego poziomu natadowania A . Akumulacja energii zatrzymuije sie automatycznie
akumulatora. w nastepujacych sytuacjach:

Moc tadowarki  taduje jednocze$nie trzy akumulatory: * Akumulator odbierajacy jest w peini natadowa-

>65W Najpierw taduje dwa akumulatory o L .
nizszym poziomie natadowania do tego ny lub moc wyjsciowa akumulatora wysytajagcego
samego poziomu, ktéry ma akumulator spadta ponizszej 8%.
0 najwyzszym poziomie natadowania.
Nastepnie taduje wszystkie akumulatory * tadowarka lub urzadzenie zewnetrzne jest

e oeEse: podtaczone do koncentratora fadujgcego podczas

gromadzenia energii.

Akumulacja energii * Akumulacja energii zostata przerwana na dtuzej
niz 15 minut z powodu nieprawidtowej temperatury

1. Wtoz wigcej niz jeden akumulator do koncentratora akumulatora.

tadujgcego, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk + Po akumulacji energii nalezy jak najszybciej nata-

funkcyjny, az dioda LED stanu zmieni kolor na zielony. dowac akumulator o najnizszym poziomie mocy, aby

Dioda LED stanu koncentratora tadujagcego miga na zie- unikna¢ roztadowania.

lono, a tadunek jest przenoszony z akumulatora o naj-
nizszym poziomie mocy do akumulatora o najwyzszym
poziomie mocy.

2. Aby zatrzymac¢ akumulacje energii, nacisnij i przytrzymaj
przycisk funkcyjny, az dioda LED stanu zmieni kolor na z6t-
ty. Po zatrzymaniu akumulacji energii nacisnij przycisk funk-
cyjny, aby sprawdzi¢ poziomy natadowania akumulatoréw.
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Opisy diod LED stanu

Sposéb migania
Swieci stale na zétto

Pulsuje na zielono

Swieci na zielono

Miga na z6tto

Swieci na czerwono

Opis
Stacja tadowania nie jest obcigzona

tadowanie akumulatora lub
gromadzenie energii

Wszystkie akumulatory sa w petni
natadowane lub zasilajg urzadzenia
zewnetrzne

Zbyt niska lub zbyt wysoka
temperatura akumulatoréw (nie jest
wymagane dalsze dziatanie)

Btad zasilania lub akumulatora (wyjmij
i ponownie wt6z akumulatory lub
odtacz i podigcz tadowarke)

Mechanizmy zabezpieczajgce akumulator

Diody LED  Spos6b migania

® q Dioda LED2 miga dwa
razy na sekunde

® ( Dioda LED2 miga trzy
razy na sekunde

@ ( Dioda LED3 miga dwa
razy na sekunde

D @) C Dioda LED3 miga trzy
razy na sekunde

O Dioda LED4 miga dwa
razy na sekunde

O Dioda LED4 miga trzy
razy na sekunde

Stan

Wykryto przetezenie

Wykryto zwarcie

Wykryto
przetadowanie

Wykryto tadowarke
o zbyt wysokim
napieciu

Temperatura
fadowania jest zbyt
niska

Temperatura
tadowania jest zbyt
wysoka

Diody LED poziomu natadowania akumulatora moga wy-
Swietla¢ powiadomienia o ochronie akumulatora wywo-
fane nieprawidtowymi warunkami tadowania.
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W przypadku aktywacji mechanizméw zabezpieczajacych
akumulator, aby wznowi¢ tadowanie, nalezy odtgczy¢
akumulator od tadowarki, a nastepnie podtaczy¢ go po-
nownie. Jesli temperatura tadowania jest nieprawidtowa,
poczekaj, az powréci do normy. Akumulator automatycz-
nie wznowi tadowanie bez koniecznosci odtgczania i po-
nownego podtgczania tadowarki.



4.9 Gimbal i kamera

Po wystartowaniu status gimbala rézni sie w zaleznosci
od trybu obiektywu.

Tryb Status gimbala Opis
obiektywu

Gimbal pozostaje
nieruchomy, a regulacji
podlega jedynie widok
z kamery.

w
(o}
o

°

Nachylenie gimbala
mozna wyregulowac.
d e
Pojedynczy
obiektyw
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obiektywu uzywanego w trakcie poprzedniego lotu
lub ustawionego przed startem.

+ Po wylagdowaniu gimbal automatycznie obraca
sie z powrotem do pozycji zablokowanej, a nézki
kierujg sie w dot.

Uwagi dotyczace gimbala

Q + Podczas pierwszego startu gimbal automatycznie
obraca sig, aby przetaczy¢ kamere w tryb 360°. Pod-
czas kolejnych startéw gimbal obraca sie do trybu

/\ -+ Przed startem upewnij sie, ze nie ma nakle-

jek ani zadnych przedmiotéw na gimbalu. Aby
zabezpieczy¢ gimbal, nalezy startowac z otwartego

i ptaskiego terenu. Najlepiej skorzystaj z dotgczonej
sktadanej maty do lagdowania. Gdy dron jest wtgczo-
ny, NIE dotykaj ani nie uderzaj gimbala.

* Przed witgczeniem drona zdejmij ostone gimbala.
Zamocuj ostone gimbala, gdy dron nie jest uzywany.
Podczas zaktadania ostony upewnij sig, ze gimbal
znajduje sie w pozycji zablokowane;.

+ Elementy precyzyjne w gimbalu moga ulec
uszkodzeniu podczas zderzenia lub uderzenia, co
moze spowodowac nieprawidtowe funkcjonowanie
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gimbala. Pamietaj o zabezpieczeniu gimbala przed
uszkodzeniami.

+ Zapobiegaj przedostawaniu sie pytu lub piasku do
gimbala, szczegblnie do silnikéw gimbala.

+ NIE WOLNO wywiera¢ dodatkowego obcigze-

nia uzytkowego na gimbal innego niz firmowe
akcesorium. Moze to spowodowac nieprawidtowe
funkcjonowanie gimbala lub nawet doprowadzi¢ do
trwatego uszkodzenia silnika.

+ Latanie we gestej mgle lub w chmurach moze
spowodowa, ze gimbal bedzie mokry, do moze
prowadzi¢ do chwilowej awarii. Gimbal odzyska
petng sprawnos¢ po wyschnieciu.

* NIE uzywaj drona w czasie deszczowej lub $niez-
nej pogody. Jesli podczas lotu zacznie pada¢ deszcz
lub $nieg, natychmiast wylgduj i oczy$¢ powierzch-
nie gimbala i jego silnika.

* W przypadku silnego wiatru gimbal moze drga¢
podczas nagrywania.

+ Podczas ustawiania drona upewnij sig, ze gimbal
jest zablokowany, a nézki sg skierowane w dét. Jesli
gimbal nie jest zablokowany, obré¢ go recznie do
pozycji zablokowanej lub wigcz drona, gdy jest usta-
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wiony poziomo, a gimbal nie jest zastoniety. Gimbal
automatycznie powrdci do pozycji zablokowane;.

+ Jesli po wigczeniu dron przez dhugi czas nie zosta-
nie ustawiony ptasko lub bedzie silnie wstrzgsany,
gimbal moze przestac dziatac i rozpoczac reseto-
wanie. W takim przypadku nalezy umiesci¢ dron
ptasko i poczeka¢, az wznowi dziatanie.

+ Jesli w trybie pojedynczego obiektywu kat nachyle-
nia gimbala jest duzy, gimbal moze przej$¢ w tryb
ochrony granicznej i automatycznie dostosowac¢
swoj kat, gdy dron przyspiesza, zwalnia lub hamuje.
+ Jesli w trakcie lotu dojdzie do nieoczekiwanego
zatrzymania silnika, gimbal automatycznie obrdci
sie z powrotem do zablokowanej.

Nachylenie gimbala
W trybie pojedynczego obiektywu:
+ Kontroler zdalnego sterowania: Uzyj pokretta gimbala

na kontrolerze zdalnego sterowania lub DJI Fly, aby ste-
rowa¢ nachyleniem gimbala. W widoku kamery DJI Fly,



przytrzymaj palec na ekranie, az pojawi sie¢ pasek regu-
lacji gimbala. Przeciggnij pasek, aby kontrolowa¢ kat na-
chylenia gimbala.

+ Kontroler ruchu: Podczas lotu lub gdy nie jest wciniety
akcelerator i dron zawisa, pochyl kontroler ruchu w gére
i w dét, aby sterowac¢ nachyleniem gimbala.

T w trybie 360° gimbal pozostaje nieruchomy, a po-
wyzsze metody stuzg jedynie do regulacji widoku
z kamery.

Tryby stabilizatora

Aby sprosta¢ réznym potrzebom filmowania, dostepne
sg dwa tryby gimbala.

Tryb $ledzenia: Kat nachylenia gimbala pozostaje sta-
bilny w stosunku do ptaszczyzny poziomej. Ten tryb jest

odpowiedni do robienia stabilnych ujec.

Tryb FPV: Gimbal obraca sie synchronicznie wraz z prze-
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chytami drona, aby podczas lotu zapewni¢ widok z per-
spektywy pierwszej osoby.

L= Tryb stabilizatora mozna wybrac tylko w trybie 360°.

+ Kontroler zdalnego sterowania: PrzejdZ do widoku ka-
mery w DJI Fly, dotknij opgji -+ > Sterowanie i wybierz
tryb stabilizatora.

+ Gogle: PrzejdZ do sekcji Ustawienia > Sterowanie i wy-
bierz tryb stabilizatora.

Uwagi dotyczace kamery

/N« NIE narazaj obiektywu kamery na dziatanie wiazek
laserowych, na przyktad na pokazach laserowych,
ani nie kieruj kamery na zrédta intensywnego
Swiatta przez dtuzszy czas, takich jak storice w bez-
chmurny dzien, poniewaz moze to spowodowac
uszkodzenie czujnika kamery.

+ Upewnij sie, ze temperatura i wilgotnos$¢ sg
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odpowiednie dla kamery podczas uzytkowania
i przechowywania.

+ Do czyszczenia obiektywu nalezy uzywac $rodka
do czyszczenia obiektywdw, aby uniknac ich uszko-
dzenia albo pogorszenia jakosci obrazu.

* NIE WOLNO zastania¢ zadnych otworéw wen-
tylacyjnych w kamerze, poniewaz generowane
ciepto moze uszkodzi¢ urzadzenie i spowodowac
obrazenia.

+ W trybie pojedynczego zdjecia w rozdzielczosci
120 MP dron korzysta domyslnie z trybu SmartPho-
to, ktoéry integruje funkcje takie jak rozpoznawanie
scen lub HDR, aby uzyska¢ optymalne rezultaty.

W celu syntezy obrazu SmartPhoto musi wyko-
nywac wiele zdje¢ w sposéb ciggly. Gdy dron lub
gimbal jest w ruchu, funkcja SmartPhoto nie bedzie
obstugiwana, a jako$¢ obrazu moze by¢ inna.

+ Zdjecia wykonane w trybie Single Shot nie majg
efektu HDR w nastepujacych sytuacjach:

* Gdy dron lub gimbal jest w ruchu lub gdy dron
nie moze stabilnie zawisng¢ z powodu duzych
predkosci wiatru.

* Kamera jest w trybie automatycznym, a usta-
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wienie EV jest regulowane recznie.

* Kamera jest w trybie Pro/Recznym.
+ Czesci drona pojawiajg sie w widoku na zywo i jest
to zupetnie normalne. Nie pojawig sie w korncowym
nagraniu.

4.10 Przechowywanie i eksport
materiatéw

Przechowywanie
Dron obstuguje karty microSD do przechowywania zdje¢
i filméw. Wiecej informacji na temat zalecanych kart mi-

croSD podano w sekcji Dane techniczne.

Gdy karta microSD nie jest wtozona, zdjecia i filmy wideo
mozna réwniez zapisa¢ w pamieci wewnetrznej drona.

/N Aby zapewni¢ wydajnos¢ nagrywania, nalezy
uzy¢ karty microSD o klasie predkosci UHS-I 3 lub



wyzszej. Wiecej informacji na temat zalecanych kart
microSD podano w sekcji Dane techniczne.

Eksportowanie

+ Aby wyeksportowa¢ materiat na urzadzenie ruchome,
uzyj funkgji ,QuickTransfer”.

+ Podtacz dron do komputera za pomocg kabla do trans-
misji danych i wyeksportuj materiat z pamieci wewnetrz-
nej drona lub wtozonej do niego karty microSD. Podczas
eksportu dron nie musi by¢ wigczony.

* Wyjmij karte microSD z drona i wtéz jg do czytnika kart,
a nastepnie zarejestrowany na niej materiat wyeksportuj
przez czytnik kart.

A\« Upewnij sie, ze gniazdo kart SD i karta microSD sg
czyste i wolne od ciat obcych podczas uzytkowania.

+ NIE wyjmuj karty microSD z drona podczas
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robienia zdjec¢ lub filméw. Mogtoby to spowodowac
uszkodzenie karty microSD.

* Przed uzyciem sprawdz ustawienia kamery, aby
upewni¢ sie, ze sg one prawidtowo skonfigurowane.

+ Przed wykonaniem waznych zdje¢ lub filméw wy-
konaj kilka zdje¢, aby sprawdzi¢, czy kamera dziata
prawidtowo.

+ Pamigtaj, aby prawidtowo wytgczy¢ drona.

W przeciwnym razie parametry kamery nie zostang
zapisane, co moze mie¢ wptyw na nagrane zdjecia
lub filmy. Firma DJI nie ponosi odpowiedzialnosci
za jakiekolwiek straty spowodowane przez zdjecia
lub filmy zapisane w spos6b uniemozliwiajacy ich
maszynowe odczytanie.

Edycja filméw panoramicznych

Filmy panoramiczne nagrane kamerg muszg by¢ edyto-
wane, zanim bedzie mozna je udostepnia¢ jako zwykte
filmy. Uzyj aplikacji DJI Fly na telefonie, aby szybko edyto-
wac materiat, lub profesjonalnego oprogramowania na
komputerze, aby wykona¢ zaawansowang edycje.
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Obejrzyj filmy instruktazowe, aby uzyska¢ szczegétowe + Uruchom DJI Fly na urzadzeniu mobilnym i dotknij
informacje. karty QuickTransfer na ekranie gtéwnym.

+ Uruchom DJI Fly na urzgdzeniu mobilnym, przejdz do
Albumu i dotknij £, w prawym gérnym rogu.

4. Po nawigzaniu potaczenia pliki w dronie sg dostepne
i mozna je pobiera¢ z duzg szybkoscig. Nalezy pamietac,
ze podczas podtaczania urzgdzenia mobilnego do drona
po raz pierwszy, nalezy nacisng¢ i przytrzymac przycisk
zasilania drona w celu zatwierdzenia.

https://www.dji.com/avata-360/video

4.11 Funkcja QuickTransfer
Wiacz QuickTransfer w Uspieniu

Wykonaj ponizsze czynnosci, aby szybko pobra¢ zdjecia

i filmy z drona na swoje urzadzenie mobilne. Jesli funkcja Wigcz QuickTransfer w udpieniu jest wigczo-
na, funkcja QuickTransfer moze by¢ uzywana po wytacze-

1. Wiacz zasilanie drona i poczekaj na zakonczenie te-  niu drona.

stow autodiagnostycznych.
1. Funkcja Wtacz QuickTransfer w uspieniu jest domysl-

2. Wiacz Bluetooth i Wi-Fi na urzadzeniu mobilnym i upew-  nie wigczona.

nij sie, ze funkcja pozycjonowania jest réwniez wtgczona.

3. Przejdz do funkcji QuickTransfer, korzystajac z jednej 4 Jesli dron jest potaczony z kontrolerem zdalnego
2 ponizszych metod. sterowania, przejdz do widoku z kamery w DJI

88 026 DJI Wszelkie prawa zastrzezone


https://www.dji.com/avata-360/video

Fly, a nastepnie dotknij opcji ---> Kamera, aby
wigczy¢ lub wytgczy¢ funkcje Wigcz QuickTransfer
w usdpieniu.

2. Podczas korzystania z funkcji Wigcz QuickTransfer
w Uspieniu mozna potgczy¢ sie tylko z dronem, ktéry wy-
Swietla ikone uspienia. Dron przejdzie w tryb uspienia po
wylaczeniu zasilania. Metoda korzystania z funkcji Quick-
Transfer jest taka sama jak po wtgczeniu. Jesli urzadzenie
mobilne i dron nie sg potaczone za posrednictwem Wi-Fi
lub jesli aplikacja zamknie sie (i nie trwa pobieranie) na
ponad minute, funkcja QuickTransfer automatycznie wy-
taczy sie, a dron powréci do trybu uspienia.

Tryb uépienia wytacza sie automatycznie w nastepuja-
cych okolicznosciach:

+ Dron pozostaje nieaktywny przez 12 godzin.
* Wymieniono akumulator.

+ Kabel USB-C zostat podtgczony do drona.
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Aby przywréci¢ tryb udpienia, upewnij sie, ze dron nie
jest potaczony przez USB-C, a nastepnie nacisnij przycisk
zasilania raz i poczekaj okoto 15 sekund.

Podczas przywracania trybu us$pienia lub korzystania
z funkcji Wiacz QuickTransfer w uépieniu w celu transmi-
sji, diody poziomu natadowania akumulatora 1i 2 oraz 3
i 4 beda migac¢ naprzemiennie.

(#®00|c [008E

A\« Maksymalng szybko$¢ pobierania mozna osiggnac¢
tylko w krajach i regionach, w ktérych przepisy
i regulacje dopuszczajg czestotliwos$¢ 5,8 GHz
w przypadku korzystania z urzadzen obstugujacych
pasmo czestotliwosci 5,8 GHz i potaczenie Wi-Fi,
oraz w warunkach, gdzie nie wystepuja zaktoécenia
lub przeszkody. Jedli czestotliwo$¢ 5,8 GHz nie jest
dozwolona na mocy lokalnego prawa (na przyktad
w Japonii) lub jesli urzadzenie mobilne uzytkownika
nie obstuguje pasma 5,8 GHz, badz tez w otoczeniu
wystepuijg silne zaktdcenia, wéwczas funkcja Quick-
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Transfer skorzysta z pasma 2,4 GHz, a maksymalna
predkosc¢ pobierania zmniejszy sie do 13 MB/s.

+ Podczas korzystania z funkcji QuickTransfer nie
ma koniecznosci wprowadzania hasta Wi-Fi na stro-
nie ustawien urzadzenia mobilnego w celu nawigza-
nia potgczenia. Uruchom DJI Fly — pojawi sie monit
o podiaczenie drona. Korzystaj z funkcji QuickTrans-
fer w $rodowisku pozbawionym przeszkéd oraz
zaktocen i nie zblizaj sie do Zrédet zaktocen, takich
jak routery bezprzewodowe, gtosniki czy stuchawki
Bluetooth.

90
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Kontroler zdalnego
sterowania
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5 Kontroler zdalnego sterowania

5.1 Obstuga pilota

Wiaczanie i wytagczanie zasilania

Nacisnij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny
poziom natadowania akumulatora.

A\« Nataduj do korica kontroler zdalnego sterowania
przed kazdym lotem. Kontroler zdalnego sterowa-
nia emituje alert dzwiekowy, gdy poziom natadowa-
nia akumulatora jest niski.

Nacisnij, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj, aby wiaczy¢
lub wytgczy¢ kontroler zdalnegosterowania.

+ Petne tadowanie akumulatora nalezy przepro-
wadzac¢ co najmniej raz na trzy miesigce w celu
utrzymania jego dobrej kondycji.

Sterowanie gimbalem i kamerg
tadowanie akumulatora

Podtacz tadowarke do portu USB-C kontrolera zdalnego
sterowania.
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1. Pokretto gimbala: regulacja nachylenia gimbala/widoku.

2. Przycisk Nagrywanie: Naciénij raz, aby rozpocza¢ albo
zatrzymacd nagrywanie.

3. Pokretto sterowania kamera: Domyslnie: uzyj, aby
zmieni¢ wspotczynnik powiekszenia. Funkcje pokretta
mozna ustawi¢ w celu dostosowania ogniskowej, EV,

predkosci migawki i I1SO.

4. Przycisk migawki: Naci$nij do samego konca, aby zro-
bi¢ zdjecie.

Przetacznik trybu lotu

Przestaw przetgcznik, aby wybrac zgdany tryb lotu.

CNS Potozenie Tryb lotu

ar C Tryb Cine
N Tryb Normal
S Tryb Sport

DJI Avata 360 - Instrukcja obstugi
Przycisk Flight Pause/RTH

Naciénij raz, aby dron zahamowat i zawist w miejscu.

Naciénij i przytrzymaj przycisk, az kontroler zdalnego ste-
rowania wyemituje sygnat dzwiekowy i rozpocznie proce-
dure RTH. Dron powrdéci do ostatniego zarejestrowanego
punktu startu. Nacisnij ten przycisk ponownie, aby od-
wotaé procedure RTH i odzyskac kontrole nad dronem.

% )

! |
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5.2 Diody LED kontrolera zdalnego

sterowania

1. Dioda LED stanu

2. Diody LED poziomu natadowania akumulatora

Dioda LED stanu

Sposdéb migania

O Dioda miga
na niebiesko

o — Dioda $wieci
na zétto

o — Dioda Swieci
na niebiesko

) Dioda miga
na zétto

Dioda miga
w odcieniu
niebieskim

Opisy

Kontroler zdalnego sterowania
taczy sie z dronem.

Aktualizacja oprogramowania
sprzetowego nie powiodta sie.

Oprogramowanie sprzetowe
zostato pomysinie
zaktualizowane.

Poziom natadowania
akumulatora kontrolera
zdalnego sterowania jest niski.

Drazki sterownicze niewysrod-
kowane.

Sposéb migania

& — Dioda $wieci
na czerwono

@ Dioda miga
na czerwono

O Dioda $wieci
na zielono
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Opisy

Odtaczono od drona.
Niski poziom natadowania
akumulatora drona.

Potaczono z dronem.

Diody LED poziomu natadowania akumu-

latora

Sposéb migania
ORCXOKO
ORORONE
®®0C

Poziom natadowania akumulatora

76-100%
51-75%
26-50%

0-25%




5.3 Alert kontrolera zdalnego sterowania

W przypadku btedu lub ostrzezenia kontroler zdalnego
sterowania wyemituje sygnaty dzwiekowe. Zwré¢ uwage
na pojawiajace sie na ekranie dotykowym lub w DJI Fly
monity.

Przesun w dot od goéry ekranu i wybierz opcje Mute (Wy-
cisz), aby wytgczy¢ wszystkie alerty, lub przesuh pasek
gtosnosci na 0, aby wytaczy¢ niektére z nich.

Podczas procedury RTH kontroler zdalnego sterowania
emituje alert dzwiekowy, ktérego nie mozna anulowac.
Kontroler zdalnego sterowania emituje alert dzwigkowy,
gdy poziom natadowania akumulatora kontrolera jest
niski. Alert niskiego poziomu natadowania akumulatora
mozna anulowag, naciskajac przycisk zasilania. Gdy po-
ziom natadowania akumulatora jest krytycznie niski, aler-
tu nie mozna anulowac.

Jesli kontroler zdalnego sterowania nie bedzie uzywany
przez pewien czas, a jest wigczony, ale nie jest podta-
czony z dronem, to pojawi sie alert. Kontroler wytgczy
sie on automatycznie po zakonhczeniu alertu. Przesun
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drazek sterowniczy albo naci$nij dowolny przycisk, aby
anulowac alert.

5.4 Strefa optymalnej transmisji

Transmisja pomiedzy dronem a kontrolerem zdalnego
sterowania jest najbardziej niezawodna, gdy anteny s3
ustawione wzgledem drona w sposéb pokazany ponize;j.
Jesli sygnat jest staby, nalezy skorygowac orientacje kon-
trolera zdalnego sterowania albo zblizy¢ dron do kontro-
lera zdalnego sterowania.

K
°

AT

<

A\« NIE WOLNO uzywa¢ innych urzadzen bezprzewo-
dowych dziatajgcych na tej samej czestotliwosci co
kontroler zdalnego sterowania. W przeciwnym razie
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kontroler zdalnego sterowania narazony bedzie na
zaktécenia.

« Jedli sygnat transmisji bedzie staby podczas lotu,
w aplikacji DJI Fly wyswietli sie monit. Skoryguj
orientacje kontrolera zdalnego sterowania zgodnie
z wydwietlaczem wskaznika putapu, aby upewnic¢
sie, ze dron znajduje sie w optymalnym zasiegu
transmisji.

5.5 Nawigzywanie tgcznosci z kontrolerem
zdalnego sterowania

Kontroler zdalnego sterowania jest juz potgczony z dro-
nem, jedli zostat zakupiony jako zestaw. W przeciwnym
wypadku wykonaj ponizsze czynnosci, aby potgczy¢ kon-
troler z dronem po aktywacji.

1. Wiacz zasilanie drona i kontrolera zdalnego sterowa-
nia.

2. Uruchom DJI Fly.

9p ©2026D)IWs

3. W widoku z kamery dotknij opgji -<*> Control (Stero-
wanie) > Re-pair to Aircraft (Potgcz ponownie z dro-
nem). Podczas tgczenia dioda LED kontrolera zdalnego
sterowania miga na niebiesko i emitowany jest sygnat
dzwiekowy.

4. Naci$nij i przytrzymaj przycisk zasilania drona przez
ponad cztery sekundy. Dron wyemituje sygnat, a diody
LED poziomu natadowania akumulatora wskazg goto-
wos¢ do potaczenia. Kontroler zdalnego sterowania wy-
emituje dwa sygnaty dZzwigekowe, a jego dioda LED stanu
zaswieci sie na zielono, co wskazuje pomysine potacze-
nie.

£« Podczas taczenia dopilnuj, aby kontroler zdalnego
sterowania znajdowat sie nie dalej niz 0,5 m od
drona.

+ Kontroler zdalnego sterowania automatycznie
odfaczy sie od drona, jezeli nowy kontroler zdalne-
go sterowania zostanie podtgczony do tego samego
drona.




5.6 Obstuga ekranu dotykowego
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A\ + Nalezy pamieta¢, ze ekran dotykowy nie jest wo-
doodporny. Obstuguj ekran z nalezytg ostroznoscig.

Gesty ekranowe

Wstecz: Przesun od lewej
lub prawej strony do $rodka
ekranu, aby powréci¢ do
poprzedniego ekranu.

Powrét do DJI Fly: Przesun
w gore od dotu ekranu, aby
wréci¢ do DJI Fly.

%

%

Otworz pasek stanu: Prze-
sun w dét od gory ekranu,
aby otworzy¢ pasek stanu
w DJI Fly.

Pasek stanu wys$wietla
godzineg, poziom sygnatu
Wi-Fi, poziom natadowania
akumulatora kontrolera
zdalnego sterowania itd.

Otworz Quick Settings
(Szybkie ustawienia):

Przesun dwa razy w dét od
gory ekranu, aby otworzy¢
Quick Settings w aplikacji
DJI Fly.
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Gogle i kontroler
ruchu

Q8  ©2026 Dl Wszelkie prawa zastrzezone
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6 Gog|e i kontroler ruchu FPV gogli. Po otwarciu menu przesuwaj, aby poruszac sie
po menu lub dostosowac¢ warto$¢ parametru. Nacisnij,

6.1 Obstuga gogli aby potwierdzi¢ wybér.

Przyciski gogli Podczas odtwarzania nagrania wideo naciénij ten przy-

cisk, aby nim sterowac.
Otwieranie menu
Menu skrétéw

Przesun przycisk 5D do tytu z widoku FPV, aby otworzy¢
menu skrétow.

1. Przycisk wstecz

Naci$nij, aby wréci¢ do poprzedniego menu lub wyjsé
z biezgcego widoku.

2. Przycisk 5D
Nacisnij lub przesun, aby otworzy¢ rézne menu z widoku

© 2026 DJl Wszelkie prawa zastrzezone  QQ
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Ustawienia kamery

Przesun przycisk 5D do przodu, aby otworzy¢ panel usta-
wien kamery w widoku FPV.

W panelu parametréw przesuh w prawo, aby wyswietli¢
i ustawi¢ wiecej parametréw.

100 © 2026 DJI Wszelkie prawa zastrzezone

Menu gogli

Nacisnij przycisk 5D lub przesun go w prawo, aby otwo-
rzy¢ menu w widoku FPV.

Q + Otwoérz opcje Settings (Ustawienia) > Safety (Bez-
pieczenstwo); funkcja Camera View Before Loss
(Widok z kamery przed utratg sygnatu) pomaga
odnalez¢ lokalizacje drona na ziemi z wykorzy-



DJI Avata 360 - Instrukcja obstugi

staniem wideo zapisanego w pamieci podrecznej
przed utratg sygnatu. Jesli dron nadal ma sygnat

i zasilanie z akumulatora, wtgcz emitowanie sygnatu
dzwiekowego ESC. DZwiek emitowany z drona
utatwi jego znalezienie.

+ Otworz Settings (Ustawienia) > Control (Sterowa-
nie), aby wyswietli¢ samouczek dotyczacy gogli.

Ponowne wysrodkowanie kursora
Kursor AR
Jesli kursor nie jest wyswietlany na ekranie gogli, przy-
trzymaj kontroler ruchu w sposéb pokazany ponizej,
/N + Kursor AR nie bedzie dziata¢ prawidtowo, gdy jest  a nastepnie naciénij i przytrzymaj pokretto po lewej stro-
uzywany na poruszajacych si¢ obiektach, takich jak nie kontrolera ruchu, aby wysrodkowac kursor.
samochody i statki.

Przed startem lub podczas uzywania przycisku blokady
do zawisu drona uzytkownicy moga uzywa¢ kursora AR
(biata linia z okregiem na korncu) do interakcji z ekranem
gogli.

astrzezone ()]
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Jesli nadal nie mozna znalez¢ kursora, przechylaj kon-
troler ruchu w gére lub w dot, az kursor pojawi sie na
ekranie.

Obstuga menu

* Przy uzyciu kontrolera ruchu, przesun kursor do strzatki
po lewej stronie ekranu. Delikatnie wcisnij akcelerator do
pierwszej pozycji blokady, wéwczas kursor zmniejszy sie
i otworzy sie menu.

Uzyj joysticka na kontrolerze ruchu, aby przewija¢ menu
w gore lub w dét.
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Aby wyj$¢ lub powréci¢ do poprzedniego menu, popchnij
lub delikatnie wciénij akcelerator, kiedy kursor znajdzie
sie w dowolnym pustym miejscu na ekranie.

* Przesun kursor do strzatki na gérze ekranu, wcisnij ak-
celerator, aby wej$¢ do menu skrétéw i skonfiguruj usta-
wienia takie jak nagrywanie.




* Przesun kursor do strzatki na dole ekranu, wciénij ak-
celerator, aby wejs¢ do ustawiert kamery i skonfiguruj
ustawienia parametréw kamery drona.

Uzyj joysticka na kontrolerze ruchu, aby przewija¢ menu

w lewo lub w prawo.

i~
R\
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~
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Przechowywanie i eksport materiatéw
filmowych z gogli

Przechowywanie materiatéw filmowych

Gogle obstugujg karty microSD. Po wiozeniu karty mi-
croSD i przy wigczonej funkcji Record With (Zapisz)
ustawionej zaréwno w dronie, jak i w goglach, w trakcie
nagrywania wideo przez drona, gogle jednoczesnie zare-
jestrujg widok lotu na zywo wys$wietlany na ekranie i za-
piszg go na karcie microSD wtozonej do gogli.

Eksport materiatéw filmowych

Zarejestrowany materiat filmowy mozna wyeksportowac
z wykorzystaniem nastepujacych metod.
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* Wigcz gogle. Podtacz port USB-C gogli do komputera
i postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekra-
nie, aby wyeksportowa¢ materiat filmowy.

» Wyjmij karte microSD z gogli i wtéz jg do czytnika kart,
a nastepnie zarejestrowany na niej materiat wyeksportuj
przez czytnik kart.

Nagrywanie ekranu obejmuje domyslnie elementy OSD.
Aby zarejestrowac ekran bez elementéw OSD, zmien
ustawienia w nastepujacy sposoéb:

1. Otwérz menu gogli.

2. Wybierz opcje Settings (Ustawienia) > Camera (Kame-
ra) > Advanced Camera Settings (Zaawansowane usta-
wienia kamery) i wylacz opcje Camera View Recording
(Rejestrowanie widoku z kamery).

Udostepnianie Liveview (podgladu na
Zywo)

Gogle DJI Goggles N3 moze udostepnia¢ widok podgladu
na zywo za posrednictwem nastepujacych metod.
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(: + Wiacz zasilanie drona, gogli i urzadzenia zdalnego

sterowania. Upewnij sie, ze wszystkie urzgdzenia sg
potaczone.

* Wiacz funkcje Udostepniania podgladu na zywo
przed startem lub gdy dron hamuje lub zawisa, aby
unikna¢ zaktécania pracy pilota.

+ Gogle obstuguja jedynie tacznos¢ z jednym
smartfonem w zakresie udostepniania podgladu
na zywo. W tym czasie nie mozna potgczy¢ innych
smartfonéw.

+ Po potaczeniu ze smartfonem udostepnianie
podgladu na zywo zostanie wstrzymane podczas
przegladania zdje¢ lub filméw wideo w albumie.
Wyjdz z albumu, aby wznowi¢ udostepnianie.

+ Podczas korzystania z trybu rozgtaszania gogle

publicznosci i pilota muszg mie¢ wybrany ten sam
model drona.




Potaczenie przewodowe ze smartfonem
1. Podtacz port USB-C gogli do smartfona.

2. Uruchom aplikacje DJI Fly i dotknij GO FLY w prawym
dolnym rogu ekranu, aby przej$¢ do podgladu na zywo.

Rozgtaszanie na inne gogle

1. Wejdz do menu Gogle DJI Goggles N3, wybierz opcje
Transmission (Transmisja) i przejdZ do podmenu Pilot
(Pilot).

2. Wiacz tryb rozgtaszania, wtedy na wyswietlaczu pojawi
sie numer urzadzenia.

3. Na innych goglach wejdz do menu gogli, wybierz
Transmission (Transmisja) i przejdZz do podmenu Au-
dience (Publicznos¢).

4. Jesli w jakims$ pobliskim modelu gogli wiaczy sie tryb
rozgtaszania, urzadzenie to i jego site sygnatu mozna
wyswietli¢ w podmenu Audience (Publiczno$¢). Wybierz
numer urzadzenia, aby udostepni¢ podglad lotu na zywo.
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Przejdz do podmenu Pilot (Pilot), aby zakonczy¢ udo-
stepnianie podgladu na zywo.

6.2 Obstuga kontrolera ruchu

Funkcje przyciskéw

Przycisk blokady

+ Start: Naci$nij dwa razy, aby
uruchomi¢ silniki drona, a nastep-
nie nacisnij i przytrzymaj, aby dron
wystartowat. Dron wzniesie sie na
wysokos¢ okoto 1,2 m i zawidnie.
. + Ladowanie: Gdy dron zawisnie,
naciénij i przytrzymaj, aby wylado-
wat i wytgcz silniki.

+ Hamowanie: Nacisnij podczas
lotu, aby dron zahamowat i zawist
W miejscu.
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Joystick

+ Poruszajw goére lub w doét, aby
dron wznosit sie lub opadat.

+ Przesun w lewo lub w prawo, aby
poruszy¢ dronem poziomo w lewo
lub w prawo.

+ Przesun joystick, aby wykona¢
rézne zadania po wigczeniu trybu
Easy ACRO.

do lotu do punktu startowego,

w goglach pojawi sie ostrzezenie,

a po nim zostanie uruchomiona
procedura RTH. Nacisnij raz przycisk
trybu, aby anulowa¢ monit.
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Przycisk trybu

+ Nacisnij, aby przetacza¢ miedzy
trybami Normalnym i Sportowym.

+ Nacisénij i przytrzymaj przycisk,
aby wiaczy¢ procedure funkcji RTH.
Gdy dron wykonuje procedure RTH,
nacisnij raz przycisk trybu lub przy-
cisk blokady, aby anulowa¢ RTH.

+ Gdy poziom natadowania akumu-
latora bedzie niski i wystarczajgcy

DJl Wszelkie prawa zastrzezone

Pokretto

+ Obrdé¢, aby przechyli¢ widok
podczas procedury RTH i lgdowania
(powyzej 2 m).

+ Obré¢ pokretto, aby przechodzi¢
migdzy zadaniami Easy ACRO po
wigczeniu trybu Easy ACRO.

+ Nacis$nij i przytrzymaj pokretto,
aby wycentrowac kursor na ekranie
podczas korzystania z kursora AR.




Przycisk migawki/nagrywania

- R
+ Nacisniecie jednokrotne: wyko-
nanie zdjecia lub rozpoczecie albo
zatrzymanie nagrywania.
© + Naciénij i przytrzymaj: przetgcze-
AN /

nie miedzy trybem zdjgcia i wideo.

Alert kontrolera ruchu

Gdy poziom natadowania akumulatora wynosi od 6%
do 10%, kontroler zdalnego sterowania wyemituje alert
dzwiekowy. Alert niskiego poziomu natadowania aku-
mulatora mozna anulowa¢, naciskajac przycisk zasilania.
Jednak alertu krytycznego poziomu natadowania aku-
mulatora emitowanego przy natadowaniu akumulatora
ponizej 5% nie mozna anulowa¢. Podczas procedury RTH
kontroler zdalnego sterowania emituje sygnat dzwigko-
wy, ktérego nie mozna anulowac.

DJI Avata 360 - Instrukcja obstugi
Strefa optymalnej transmisji

Sygnat jest najbardziej niezawodny, gdy odlegtos¢ mie-
dzy kontrolerem ruchu a goglami jest mniejsza niz 3 m.

Ca))
<3m °

,\

/N« Zalecamy korzystanie z urzadzenia na otwartej
przestrzeni, aby unikng¢ zaktécen miedzy kontrole-
rem ruchu a goglami. W przeciwnym razie moze to
wptyng¢ na transmisje.

+ Aby unikng¢ zaktdcen w kontrolerze ruchu NIE
uzywaj innych urzadzen bezprzewodowych na tych
samych pasmach czestotliwosci.




DJI Avata 360 - Instrukcja obstugi

6.3 Laczenie

Przygotowanie przed potgczeniem:

1. Przed potgczeniem wigcz zasilanie drona, gogli i urza-
dzenie zdalnego sterowania. Podczas tgczenia dopilnuj,
aby urzadzenia byty oddalone od siebie najwyzej 0,5 m.
Upewnij sig, ze urzadzenia sg zaktualizowane do najnow-
Szej wersji oprogramowania sprzetowego i majg wystar-
czajgcy poziom natadowania baterii.

2. Otwoérz menu gogli, wybierz opcje Status (Stan)
i upewnij sie, ze model drona wyswietlany w gérnej cze-
$ci menu jest prawidtowy. Jesli nie, wybierz opcje Switch
(Przetacz) w prawym gérnym rogu menu i wybierz odpo-
wiedni dron.

taczenie za posrednictwem aplikacji DJI
Fly (zalecane)

Aktywowane gogle nalezy utrzymywac w potaczeniu ze
smartfonem. Dotknij Connection Guide (Przewodnik t3-
czenia) w DJI Fly na smartfonie i postepuj zgodnie z in-
strukcjami wys$wietlanymi na ekranie.
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DJI Fly App

Connecton Gide

taczenie za pomoca przycisku

1. kaczenie drona z goglami:

Sy e
M o « @W

° i
@ 5s
a. Nacisnij przycisk zasilania drona i przytrzymaj, az
wyemituje on pojedynczy sygnat dzwiekowy, a diody

LED poziomu natadowania akumulatora zaczng kolej-
no migac.



b. Naciénij przycisk zasilania na goglach i przytrzymaj,
az zaczng emitowac ciggty sygnat dzwiekowy, a przy-
cisk zasilania zacznie miga¢ na zétto.

¢. Po zakonczeniu taczenia, diody LED poziomu nata-
dowania akumulatora drona Swiecg $wiattem ciggtym
i wyswietlajg poziom natadowania akumulatora, gogle
przestajg wysyta¢ sygnaty dzwiekowe i mozna normal-
nie wyswietla¢ transmisje obrazu.

2. kaczenie gogli z urzadzeniem zdalnego sterowania:

a. Nacisénij przycisk zasilania na goglach i przytrzymaj,
az zaczng emitowac ciggly sygnat dzwiekowy, a przy-
cisk zasilania zacznie miga¢ na zétto.

b. Nacisnij przycisk zasilania na urzadzeniu zdalnego
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sterowania i przytrzymaj, az zacznie on emitowac cig-
gty sygnat dzwiekowy, a diody LED sygnalizujgce po-
ziom natadowania akumulatora zaczna kolejno migac.

¢. Po zakonczonym potaczeniu, gogle i urzadzenie
zdalnego sterowania przestang emitowac sygnat
dzwiekowy, wskazujac poziom natadowania baterii.

/\ -+ Podczas lotu dronem mozna sterowac tylko jed-
nym urzgdzeniem zdalnego sterowania. Jesli dron
zostat potgczony z wieloma urzgdzeniami zdalnego
sterowania, wytacz pozostate urzgdzenia zdalnego
sterowania przed potgczeniem.

6.4 Czyszczenie i konserwacja

Wyczy$¢ powierzchnie gogli miekka, suchg i czystg szmat-
ka. Przecieraj soczewki $ciereczkg do czyszczenia socze-
wek okreznymi ruchami od $rodka do zewnetrznych kra-
wedzi soczewek.
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JiN

* NIE WOLNO czyscic¢ zintegrowanych soczewek
gogli chusteczkami nasgczonymi alkoholem.

+ Delikatnie czy$¢ soczewki. NIE WOLNO ich skro-
ba¢, poniewaz wptynie to na jako$¢ widoku.

* NIE WOLNO przeciera¢ wysciotki piankowej ani
miekkiej strony komory akumulatora alkoholem ani
innymi $ciereczkami.

+ NIE WOLNO rozrywac ani rysowac wysciétki pian-
kowej ani miekkiej strony komory akumulatora, ani
innych komponentéw ostrymi przedmiotami.

+ Przechowuj gogle w suchym miejscu w tempera-
turze pokojowej, aby unikna¢ uszkodzenia socze-
wek i innych elementéw optycznych przez wysoka
temperature i wilgoc.

+ Soczewki nalezy trzymac z dala od bezposred-
niego $wiatta stonecznego, aby unikng¢ uszkodzen
ekranu.
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7 Zatacznik
7.1 Dane techniczne
Kategoria Parametr Wartos¢
Dron Masa startowa Ok.455¢g
Wymiary 246x199x55,5 mm (dh.xszer.xwys.)

Maksymalna predko$¢ wzno-
szenia

2 m/s (tryb Cine)
6 m/s (tryb Normal)
10 m/s (tryb Sport)

Maksymalna predkos¢ opa-
dania

1,5 m/s (tryb Cine)
6 m/s (tryb Normal)
10 m/s (tryb Sport)

Maksymalna predko$¢ pozioma

Na poziomie morza, w warunkach bezwietrznych:
6 m/s (tryb Cine)

16 m/s* (tryb Normal)

18 m/s (tryb Sport)

Pomiar przeprowadzono w kontrolowanym srodowisku w tunelu aero-
dynamicznym, w warunkach odpowiadajgcych pracy w bezwietrznym
otoczeniu, na poziomie morza, przy pionowym wznoszeniu drona

na wysokos¢ 1,5 m nad ziemiq. Rzeczywiste wyniki mogq sie réznic w
zaleznosci od Srodowiska, sposobu uzytkowania i wersji oprogramo-
wania sprzetowego.

*DomyslInie do 12 m/s w trybie Normal, z mozliwoscig zwiekszenia
do 16 m/s w ustawieniach.
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Dron

Maksymalna wysoko$¢ startu

4500 m

Pomiar przeprowadzono w bezwietrznym otoczeniu, podczas startu

z wysokosci 4500 m i pionowego wznoszenia o 500 m, w trybie Sport,
przy poziomie natadowania akumulatora od 100% do 20%. Dane majq
charakter wytqcznie orientacyjny. Podczas lotu nalezy zawsze zwracac
uwage na komunikaty wyswietlane w podglqdzie kamery.

Maksymalny czas lotu

Ok. 23 min

Pomiar przeprowadzono w kontrolowanym Srodowisku w tunelu aero-
dynamicznym, w warunkach odpowiadajgcych pracy w bezwietrznym
otoczeniu, na poziomie morza, przy statej predkosci lotu 21,6 km/h,

z ustawieniem funkgji unikania przeszkéd na hamowanie, w trybie
fotograficznym, az do wymuszonego Igdowania spowodowanego
wyczerpaniem akumulatora. Rzeczywiste wyniki mogq sie réznic w
zaleznosci od Srodowiska, sposobu uzytkowania i wersji oprogramo-
wania sprzetowego.

Maksymalny czas zawisu

Ok. 22 min

Pomiar przeprowadzono podczas zawisu w bezwietrznym srodowisku,
na poziomie morza, w trybie fotograficznym, az do wymuszonego
lgdowania spowodowanego wyczerpaniem akumulatora. Dane majg
charakter wytqcznie orientacyjny. Rzeczywiste wyniki mogq sie réznic w
zaleznosci od srodowiska, sposobu uzytkowania i wersji oprogramo-
wania sprzetowego.
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Dron

Maksymalny zasieg lotu

13,5 km

Pomiar przeprowadzono w kontrolowanym srodowisku w tunelu aero-
dynamicznym, w warunkach odpowiadajgcych pracy w bezwietrznym
otoczeniu, na poziomie morza, przy statej predkosci lotu 39,6 km/h,

z ustawieniem funkcji unikania przeszkéd na hamowanie, w trybie
fotograficznym, az do wymuszonego lgdowania spowodowanego
wyczerpaniem akumulatora. Rzeczywiste wyniki mogq sie rézni¢ w
zaleznosci od Srodowiska, sposobu uzytkowania i wersji oprogramo-
wania sprzetowego.

Maksymalna odpornos$¢
na wiatr

10,7 m/s (poziom 5)

Maksymalny kat nachylenia

48°

Temperatura pracy

0Od -10°C do 40°C (od 14°F do 104°F)

Globalny system nawigacji
satelitarnej

GPS + Galileo + BeiDou

Zakres doktadnosci zawisu

W pionie:

10,1 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
+0,5 m (z pozycjonowaniem satelitarnym)
40,3 m/3 min (z pozycjonowaniem ETK)

W poziomie:

10,3 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
+1,5 m (z pozycjonowaniem satelitarnym)
40,3 m/3 min (z pozycjonowaniem ETK)
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Dron Pamie¢ wewnetrzna 42 GB
Klasa C1 (UE)
Kamera Matryca Dwie kwadratowe matryce CMOS 1/1,1 cala
Efektywna liczba pikseli na sensor: 64 MP
Obiektyw Pole widzenia (FOV): 200°
Odpowiednik formatu: 7,8 mm
Ogniskowa: 2,5 mm
Przystona: f/1.9
Tryb ostrosci: FF
Ostro$é: od 1,5 m do «
Zakres I1SO Wideo 360°:

8K@60/50/48FPS: 100-12800 (Normal/D-Log M)

8K@30/25/24FPS: 100-25600 (Normal), 100-12800 (D-Log
M)

6K@60/50/48/30/25/24FPS: 100-25600 (Normal), 100-
12800 (D-Log M)

Zdjecie 360°: 100-6400
Wideo z pojedynczego obiektywu: 100-12800
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Kamera

Czas otwarcia migawki

Wideo: 1/8000-1/25 s
Zdjecie: 1/8000-1/30 s

Tryby fotografii

Single Shot (Pojedyncze zdjecie):
W trybie 360° rozdzielczo$¢ wynosi 30 MP* lub 120 MP**.

* W przypadku zdjec¢ 360° 30MP/8K rozdzielczos¢ wynosi 77763888
(30 MP) w formacie JPEG i 7680x3840 (29.49 MP) w formacie DNG.

** W przypadku zdjec¢ 360° 120MP/16K rozdzielczos¢ wynosi
15520%7760 (120 MP) w formacie JPEG i 15360%7680 (118 MP) w DNG.

Maksymalna rozdzielczo$¢
zdjec

Zdjecie 360°: 15520x7760

Format zdjec

JPEG/DNG
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Kamera

Rozdzielczo$¢ wideo

Tryb 360°:
8K (2:1): 7680x3840@60/50/48/30/25/24FPS
6K (2:1): 6000x3000@60/50/48/30/25/24FPS

Tryb Single Lens (pojedynczego obiektywu):

4K (4:3): 3840%2880@60/50/48/30/25/24FPS*

4K (16:9): 3840x2160@60/50/48/30/25/24FPS

2.7K (4:3): 2688x2016@120/100/60/50/48/30/25/24FPS*
2.7K (16:9): 2688x1512@120/100/60/50/48/30/25/24FPS

* Obstugiwane tylko podczas korzystania z DI Goggles 3/N3 sparowa-
nych z DJI RC Motion 3 lub DJI FPV Remote Controller 3.

Format wideo

OSV/MP4 (H.265)

Maksymalny bitrate wideo 180 Mbps
Tryby koloréw Normal
D-LogM

Elektroniczna stabilizacja
obrazu (EIS)

Tryb Single Lens (pojedynczego obiektywu):
Z DJI RC 2/RC-N2/RC-N3: obstuguje tylko RockSteady.

Z DJI Goggles 3/N3 sparowanymi z DJI RC Motion 3 lub
FPV Remote Controller 3: obstuguje przetgczanie miedzy
RockSteady i HorizonBalancing.
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Kamera

Pole widzenia kamery (FOV)

Tryb Single Lens (pojedynczego obiektywu):
Z DJI RC 2/RC-N2/RC-N3: Natural Wide

Z D)l Goggles 3/N3 sparowanymi z DJI RC Motion 3 lub
FPV Remote Controller 3: Standard (Dewarp)/Wide/Na-
tural Wide

Obstugiwany system plikéw

exFAT

Gimbal

Stabilizacja

Jednoosiowy gimbal mechaniczny (tilt)
Wirtualny gimbal 360°

Zakres sterowania

Jednoosiowy gimbal mechaniczny:
Tilt (z DJI RC 2/RC-N2/RC-N3): od -30° do 60°

Tilt (z DJI Goggles 3/N3 sparowanymi z DJI RC Motion 3
lub FPV Remote Controller 3): od -60° do 60°

Wirtualny gimbal 360°:
Tilt: od -180° do 180°
Roll: od -180° do 180°
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Gimbal Maksymalna predkos¢ stero- Jednoosiowy gimbal mechaniczny:
wania Tilt: 100°/s

Wirtualny gimbal 360°:

Tilt: 100°/s
Roll: 100°/s
Zakres wibracji katowych Jednoosiowy gimbal mechaniczny:
+0,01°
System czujnikéw Rodzaj czujnikéw Wielokierunkowy system wizyjny uzupetniony o skie-

rowany do przodu LiDAR oraz czujnik podczerwieni na
spodzie drona

Przedni Zakres pomiaru: 0,5-20 m

Pole widzenia (FOV): 90° w poziomie, 90° w pionie

Tylny Zakres pomiaru: 0,5-18 m
Boczny Zakres pomiaru: 0,5-18 m
Gorny Zakres pomiaru: 0,5-18 m
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System czujnikow

Dolny

Efektywna wysokos$¢ pomiaru 3D ToF: 10 m

Zakres precyzyjnego zawisu: 0,3-10 m

Pole widzenia 3D ToF (FOV): 60° w poziomie, 60° w pionie
Zakres pomiaru: 0,5-20 m

Pole widzenia (FOV): 90° w poziomie, 90° w pionie

Srodowisko pracy

Powierzchnie o rozproszonym odbiciu z wyraznymi
wzorami, wspétczynnik odbicia > 20% (np. betonowa
nawierzchnia)

Odpowiednie o$wietlenie (lux > 1, typowe oswietlenie
wewnetrzne)

Transmisja wideo

System transmisji wideo

04+

Jakos$¢ podgladu na zywo

Tryb Single Lens (pojedynczego obiektywu):
1080p@100*/60/50/48/30/25/24FPS

Tryb 360°:

1080p@60/50/48/30/25/24FPS

* W trybie pojedynczego obiektywu jakos¢ 1080p/100FPS jest obstugi-
wana tylko podczas korzystania z DJl Goggles 3/N3 i DJI RC Motion 3.
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Transmisja wideo

Czestotliwo$¢ robocza

2,400-2,4835 GHz
5,170-5,250 GHz*

5,725-5,850 GHz

* Czestotliwos¢ 5,170-5,250 GHz moze by¢ uzywana tylko w krajach i
regionach, w ktérych jest to dozwolone przez lokalne przepisy.

Moc nadajnika (EIRP)

2,400-2,4835 GHz:
<33 dBm (FCQ)
< 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,170-5,250 GHz:
<23 dBm (CE)

5,725-5,850 GHz:
<33 dBm (FCC)
<30 dBm (SRRC)
<14 dBm (CE)

Przepustowo$¢ komunikacji

Maks. 40 MHz

© 2026 D]

Vszelkie prawa zastrzezone 121



DJI Avata 360 - Instrukcja obstugi

Transmisja wideo

Maksymalny zasieg transmisji
(bez przeszkodd, bez zaktocen)

FCC: 20 km
CE: 10 km
SRRC: 10 km
MIC: 10 km

Zmierzono w otwartym srodowisku zewnetrznym bez przeszkod i
zakidceri. Powyzsze dane pokazujq maksymalny zasieg komunikacji
dla lotéw w jedng strone bez powrotu,zgodnie z kazdym standardem.
Zawsze zwracaj uwage na komunikaty RTH w podglqdzie kamery
podczas lotu.

Maksymalny zasieg transmisji
(bez przeszkod, z zaktéceniami)

Silne zaktocenia: krajobraz miejski, ok. 1,5-5 km
Srednie zaktécenia: krajobraz podmiejski, ok. 5-12 km

Niskie zaktdcenia: przedmiescia/wybrzeze, ok. 12-20 km

Dane testowane w standardzie FCC, w Srodowiskach bez przeszkdd,
z typowymi zaktéceniami. Powyzsze informacje stanowiq wytqcznie
punkt odniesienia i nie gwarantujq rzeczywistego zasiegu transmisji.

Maksymalny zasieg transmisji (z

przeszkodami, z zaktéceniami)

Niskie zakt6cenia i przeszkody w postaci budynkéw: ok.
0-0,7 km

Niskie zakt6cenia i przeszkody w postaci drzew: ok. 0,7-
4,5 km

Dane testowane w standardzie FCC, w srodowiskach o typowo niskich
zaktéceniach. Powyzsze informacje stanowiq wytqcznie punkt odniesie-
nia i nie gwarantujq rzeczywistego zasiegu transmisji.
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Transmisja wideo Najnizsze opdznienie Z DJI RC 2/RC-N2/RC-N3:
Jakos¢ transmisji wideo 1080p/60FPS: ok. 130 ms*

* Rzeczywiste doswiadczenie moze sie réznic¢ w zaleznosci od srodowi-
ska, sposobu uzytkowania i wersji oprogramowania sprzetowego.

Maksymalny bitrate wideo 60 Mbps

Maksymalna predko$¢ pobie- 04+: 10 MB/s
rania WIi-Fi 6: 100 MB/s*

* Zmierzono w srodowisku laboratoryjnym, przy niewielkich zakté-
ceniach, w krajach/regionach obstugujqcych zaréwno 2,4 GHz, jak i
5,8 GHz, przy uzyciu pamieci wewnetrznej lub szybkiej karty microSD.
Predkosci pobierania mogq sie rézni¢ w zaleznosci od rzeczywistych

warunkow.

Anteny 4 anteny, 2T4R
Inteligentny aku- Pojemnos¢ > 2700 mAh
mulator Waga Ok.149g

Napiecie nominalne 14,32V

Maksymalne napigcie tado- 17,2V

wania

Typ akumulatora Li-ion

Energia > 38,67 Wh

Szybkos¢ roztadowania 7C (typowo)
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Inteligentny aku-
mulator

Temperatura tadowania

0Od 5°C do 40°C (od 41°F do 104°F)

Czas tadowania

Z hubem tadowania (maks. moc tadowania 100 W):
Jeden akumulator, od 0% do 100%: ok. 47 min
Jeden akumulator, od 10% do 90%: ok. 31 min
Trzy akumulatory, od 0% do 100%: ok. 100 min
Trzy akumulatory, od 10% do 90%: ok. 70 min

Bezposrednie fadowanie drona (maks. moc tadowania
65 W):

Jeden akumulator, od 0% do 100%: ok. 73 min

Jeden akumulator, od 10% do 90%: ok. 51 min

Przetestowano w warunkach laboratoryjnych przy temperaturze

25°C (77°F). Powyzsze informacje zostaty podane wytqcznie w celach
referencyjnych. Rzeczywisty czas tadowania moze sie wydtuzyc z
powodu wyzszej temperatury otoczenia lub réznic napiecia sieciowego
w poszczegdlnych regionach.

tadowarka

Zalecana tadowarka

Urzadzenie obstuguje tadowarke DJI 65W Portable Char-
ger oraz zasilacz DJI 100W USB-C Power Adapter.

Z hubem tadowania zalecany jest zasilacz DJI 100W USB-C
Power Adapter.

Hub tadujacy

Wejscie

5-20V, maks. 5 A
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Hub tadujacy Wyjscie (akumulacja mocy) Maks. 60 W
Wyijscie (fadowanie) Maks. 17,2V
Wyjscie (USB) 30W
Sposéb tadowania Hub umozliwia tadowanie do trzech akumulatoréw
jednoczesnie.
tadowanie réwnolegte wymaga tadowarki DJI 65W Portable Charger
lub zasilacza DJI 100W USB-C Power Adapter. Przy wejsciu 65 W lub
wyzszym hub obstuguje tadowanie réwnolegte. W przeciwnym razie
tadowanie odbywa sie sekwencyjnie, z priorytetem dla akumulatoréw
0 najwyzszym poziomie natadowania.
Kompatybilnos¢ Inteligentny akumulator do DJI Avata 360
Pamiec Zalecane karty microSD Lexar SILVER PLUS 64GB A2 V30 microSDXC

Lexar SILVER PLUS 128GB A2 V30 microSDXC

Lexar SILVER PLUS 256GB A2 V30 microSDXC

Lexar SILVER PLUS 512GB A2 V30 microSDXC

Lexar SILVER PLUS 1TB A2 V30 microSDXC

Kingston CANVAS GO! Plus 64GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS GO! Plus 128GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS GO! Plus 256GB A2 V30 microSDXC

Kingston CANVAS GO! Plus 512GB A2 V30 microSDXC

Korzystanie z kart microSD z serii Lexar SILVER PLUS moze zapewnic
lepsze wrazenia podczas fotografowania.
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Wi-Fi

Protokot

802.11 a/b/g/n/ac/ax

Czestotliwo$¢ robocza

2,400-2,4835 GHz
5,725-5,850 GHz

Moc nadajnika (EIRP)

2,4000-2,4835 GHz:
< 20 dBm (FCC/CE/SRRC/MIC)

5,725-5,850 GHz:
<26 dBm (FCC/SRRC)
<14 dBm (CE)

Blutetooth

Protokot

Bluetooth 5.4

Czestotliwos¢ robocza

2,4000-2,4835 GHz

Moc nadajnika (EIRP)

<10dBm
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7.2 Kompatybilnos¢

Odwiedz ponizszg strone internetowa, aby uzyskac infor-
macje na temat kompatybilnych produktéw.

https://www.dji.com/avata-360/faq

7.3 Aktualizacja oprogramowania
sprzetowego

Korzystanie z DJI Fly

W przypadku korzystania z kontrolera zdalnego stero-
wania nalezy potgczy¢ dron z kontrolerem, a nastepnie
uruchomi¢ aplikacje DJI Fly. Zostaniesz powiadomio-
ny o dostepnosci nowej aktualizacji oprogramowania
sprzetowego. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswie-
tlanymi na ekranie, aby rozpocza¢ aktualizacje. Nalezy
pamigtac, ze nie mozna zaktualizowa¢ oprogramowania
sprzetowego, jesli kontroler zdalnego sterowania nie
jest potaczony z dronem. Podczas aktualizacji oprogra-
mowania sprzetowego wymagane jest potgczenie z In-
ternetem.
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W przypadku korzystania z funkcji immersyjnego stero-
wania ruchem wtgcz zasilanie drona, gogli i urzadzenia
zdalnego sterowania, a takze upewnij sie, czy wszystkie
urzadzenia s potaczone. Podtacz port USB-C gogli do
smartfona. Uruchom aplikacje DJI Fly i postepuj zgodnie
z instrukcjami w celu aktualizacji. Podczas aktualizacji
oprogramowania sprzetowego wymagane jest potacze-
nie z Internetem.

Korzystanie z aplikacji DJI Assistant 2 (Consumer Dro-
nes Series)

1. Wiacz zasilanie urzadzenia. Podtgcz urzadzenie do
komputera za pomocg kabla USB-C.

2. Uruchom aplikacje DJI Assistant 2 (Consumer Drones
Series) i zaloguj sie na konto DJI.

3. Wybierz urzadzenie i kliknij polecenie Firmware Up-
date (Aktualizacja oprogramowania sprzetowego) po

lewej stronie ekranu.

4. Wybierz wersje oprogramowania sprzetowego.
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5. Poczekaj, az oprogramowanie sprzetowe zostanie po-
brane. Aktualizacja oprogramowania rozpocznie sie au-
tomatycznie. Poczekaj na zakohczenie aktualizacji opro-
gramowania uktadowego.

/\ + Oprogramowanie akumulatora jest dotgczone do
oprogramowania drona. Pamietaj, aby zaktualizo-
wac wszystkie akumulatory.

» Upewnij sig, ze zostaty wykonane wszystkie kroki,
aby zaktualizowa¢ oprogramowanie, w przeciwnym
razie aktualizacja moze sie nie powies¢.

+ Upewnij sie, ze podczas aktualizacji komputer jest
podtgczony do Internetu.

+ Podczas aktualizacji NIE odtgczaj kabla USB-C.

+ Aktualizacja oprogramowania sprzetowego trwa
okoto 10 minut. Podczas aktualizacji normalnym
zjawiskiem jest, ze gimbal stabnie, wskazniki stanu
drona migaja, a dron sie restartuje. Nalezy cierpli-
wie czekac¢ na zakonczenie aktualizacji.
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Wiecej informacji na temat aktualizacji oprogramowania
sprzetowego mozna znalez¢ w ,Release Notes (informa-
cjach o wersji)” oraz pod ponizszym tgczem:

https://www.dji.com/avata-360/downloads

7.4 Rejestrator lotu

Dane lotu, w tym telemetria lotu, informacje o stanie
drona i inne parametry, s automatycznie zapisywane
w wewnetrznym rejestratorze danych drona. Dostep do
danych mozna uzyskac¢ za pomoca aplikacji DJI Assistant
2 (Consumer Drones Series).

7.5 Lista kontrolna po odbyciu lotu

» Pamietaj o ogledzinach drona i sprawdzeniu, czy dron,
kontroler zdalnego sterowania, kamera z gimbalem,
inteligentne akumulatory i $migta sa w dobrym stanie.
W przypadku zauwazenia jakichkolwiek uszkodzen skon-
taktuj sie z dziatem wsparcia DJI.

» Upewnij sie, ze obiektyw kamery i czujniki systemu wi-
docznosci sg czyste.


https://www.dji.com/avata-360/downloads 

* Przed transportem sprawdz, czy dron zostat prawidto-
wo spakowany.

7.6 Instrukcje dotyczace konserwacji

Aby unikng¢ powaznych obrazen u dzieci i zwierzat, nale-
7y przestrzegac nastepujacych zasad:

1. Mate czesci, takie jak kable i paski, w razie potkniecia
sg niebezpieczne. Wszystkie czesci nalezy przechowywac
poza zasiegiem dzieci i zwierzat.

2. Inteligentny akumulator lotniczy i kontroler zdalnego
sterowania nalezy przechowywa¢ w chtodnym, suchym
miejscu, z dala od bezposredniego $wiatta stonecznego.
Da to pewno$¢, ze wbudowany akumulator LiPo NIE ule-
gnie przegrzaniu. Zalecana temperatura przechowywa-
nia przez okresy dtuzsze niz trzy miesigce: od 22°C do
28°C. Nie wolno przechowywa¢ w $rodowiskach o tem-
peraturze poza zakresem od -10°C do 45°C.

3. NIE WOLNO dopusci¢ do kontaktu kamery z wodg lub
innymi ptynami ani zanurzac jej w takich ptynach. W przy-
padku zamoczenia wytrze¢ do sucha miekka, chtonng
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Sciereczka. Wiaczenie drona, ktéry wpadt do wody, moze
spowodowac jego trwate uszkodzenie. Do czyszczenia
lub konserwacji kamery NIE uzywac¢ substancji zawieraja-
cych alkohol, benzen, rozcienczalniki ani innych tatwopal-
nych substancji. NIE przechowywa¢ kamery w wilgotnych
lub zakurzonych miejscach.

4. Po wypadku lub powaznym uderzeniu nalezy doktad-
nie sprawdzi¢ kazdg cze$¢ drona. W razie jakichkolwiek
probleméw lub pytan nalezy skontaktowac sie z autory-
zowanym dystrybutorem DJI.

5. Nalezy regularnie sprawdza¢ wskazniki poziomu nata-
dowania akumulatora po to, aby zna¢ aktualny poziom
natadowania. Akumulator powinien wytrzymac 200 cyKkli
tadowania. Nie zalecamy kontynuowania uzytkowania po
tych cyklach.

6. Nalezy pamieta¢, aby przewozi¢ drona ze ztozonymi
ramionami po wytgczeniu zasilania.

7. Po wytgczeniu kontrolera zdalnego sterowania w celu
transportu nalezy pamietac o ztozeniu jego anten.
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8. Akumulator przejdzie w tryb uspienia podczas dtu-
gotrwatego przechowywania. Aby wytgczy¢ akumulator
z trybu usdpienia, nalezy go natadowac.

9. Dron, akumulator, kontroler zdalnego sterowania i ta-
dowarke akumulatoréw nalezy przechowywac¢ w suchym
Srodowisku.

10. Przed przystapieniem do serwisowania drona (np.
czyszczeniem lub mocowaniem i odtgczaniem $migta)
nalezy wyja¢ akumulator. Nalezy upewnic¢ sie, ze dron
i Smigta sg czyste, usuwajac brud lub kurz miekka $cie-
reczka. Nie czysci¢ drona mokrg Sciereczkg ani nie uzy-
wac $rodka czyszczacego zawierajgcego alkohol. Ciecze
mogg przedostac sie do obudowy drona, co moze spo-
wodowac zwarcie i uszkodzenie elektroniki.

7.7 Procedury rozwigzywania probleméw

1. Jak rozwigza¢ problem dryfowania gimbala podczas
lotu?

Wykonaj kalibracje IMU i kompasu w DJI Fly. Jesli problem
nie zniknie, skontaktuj sie z dziatem wsparcia firmy DJI.
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2. Brak dziatania

Sprawd?z, czy inteligentny akumulator lotniczy i kontroler
zdalnego sterowania zostaty aktywowane poprzez nata-
dowanie. Jedli problem nie ustapi, skontaktuj sie z dzia-
tem wsparcia firmy DJI.

3. Problemy z wigczaniem i uruchamianiem

Sprawdz, czy akumulator jest natadowany. Jesli tak, ale
i tak nie mozna go uruchomi¢ normalnie, skontaktuj sie
z dziatem wsparcia firmy DJI.

4. Problemy z aktualizacjg oprogramowania

Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe, poste-
puj zgodnie z poleceniami w instrukcji obstugi. Jesli aktu-
alizacja oprogramowania sprzetowego nie powiedzie sie,
uruchom wszystkie urzgdzenia i sprébuj ponownie. Jesli
problem nie zniknie, skontaktuj sie z dziatem wsparcia
firmy DJI.

5. Procedury przywracania domysinej lub ostatniej
znanej konfiguracji roboczej



Aby przywréci¢ domys$ine ustawienia fabryczne, uzyj
DJI Fly.

6. Problemy z wylgczeniem drona i zasilania
Skontaktuj sie z dziatem wsparcia firmy DJI.

7. Jak wykrywac¢ niedbatg obstuge lub przechowywanie
w niebezpiecznych warunkach

Skontaktuj sie z dziatem wsparcia firmy DJI.

7.8 Zagrozenia i ostrzezenia

Gdy dron po wigczeniu zasilania wykryje zagrozenie,
w aplikacji D)I Fly pojawi sie komunikat ostrzegawczy. Za-
poznaj sie z ponizszg listg sytuacji.

+ Jedli lokalizacja nie jest odpowiednia do startu.

* W przypadku wykrycia przeszkody podczas lotu.

+ Jedli miejsce nie jest odpowiednie do Iagdowania.
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+ Jesli kompas i IMU doswiadczajg zaktécen i wymagaja
kalibracji.

+ Gdy pojawi sie monit, postepuj zgodnie z wySwietlany-
mi na ekranie instrukcjami.

7.9 Utylizacja

hi¢

W celu utylizacji drona i kontrolera zdalnego sterowania
nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych
urzadzen elektronicznych.

Utylizacja akumulatora

Akumulator nalezy utylizowa¢ poprzez jego catkowite
roztadowanie i wyrzucenie do okreslonych pojemnikéw
do recyklingu. NIE wolno wyrzuca¢ akumulatora do zwy-
ktego pojemnika na $mieci. Nalezy $cisle przestrzegac
lokalnych przepiséw dotyczgcych utylizacji i recyklingu
akumulatoréw.

Jezeli akumulator zostat nadmiernie roztadowany i nie
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mozna go ponownie wigczy¢, nalezy go natychmiast zu-
tylizowac.

Jesli przycisk zasilania nie dziata i nie mozna w petni roz-
tadowa¢ akumulatora, nalezy skontaktowac sie z profe-
sjonalng firma zajmujaca sie utylizacjg lub recyklingiem
baterii w celu uzyskania dalszej pomocy.

7.10 Certyfikat C1

DJI Avata 360 jest zgodny z wymaganiami certyfikacji C1.
Istniejg pewne wymagania i ograniczenia dotyczace ko-
rzystania z DJI Avata 360 w panstwach cztonkowskich UE,
panstwach cztonkowskich EFTA (EFTA, tj. Norwegia, Islan-
dia, Liechtenstein, Szwajcaria) oraz Gruzji.

Model Model DVN3NT/DVN3XT
Klasa UAS 1

Maksymalna masa startowa 455¢g

(MTOM)

Poziom mocy akustycznej 81dB

Maksymalna szybkos$¢ $migta | 27 150 obr./min
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Deklaracja MTOM

MTOM DJI Avata 360 (model DVN3NT/DVN3XT) wynosi
455 g, co spetnia wymagania certyfikacji C1.

Aby spetni¢ wymagania MTOM, uzytkownik musi poste-
powac zgodnie z ponizszymi instrukcjami.

* NIE WOLNO dodawa¢ tadunku do drona, z wyjatkiem
elementéw wymienionych na liscie przedmiotow, w tym
czesci dotyczacej dopuszczonych akcesoridw.

* NIE WOLNO uzywa¢ zadnych niedopuszczonych czesci
zamiennych, takich jak inteligentne akumulatory lotnicze

lub $migta itp.

* NIE WOLNO modernizowac drona.



Lista elementéw, w tym dopuszczonych akcesoriéw

Element Numer modelu Wymiary Waga

Smigta 3340S 83,4x101,6mm | 35¢g
(Srednica x skok | (kazde)
gwintu)

Inteligentny [ BWXVN1-2700-14.3 | 119,2 x 49 x 23 Ok.

akumulator | 2 mm 1495¢g

lotniczy

Karta Nie dotyczy 15%x 11 x1,0mm | Ok.

microSD* 03g

Lista cze$ci zapasowych i zamiennych

« DJI Avata 360 Smigta

+ DJI Avata 360 Inteligentny akumulator lotniczy
Bezposredni zdalny identyfikator

* Metoda transportu: Sygnalizator Wi-Fi.

* Metoda przesytania numeru rejestracji operatora UAS
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do drona: Uruchom DJI Fly i dotknij <--> Safety (Bezpie-
czenstwo) > UAS Remote Identification (Zdalna identy-
fikacja UAS), a nastepnie przeslij numer rejestracji ope-
ratora UAS.

Ostrzezenia dotyczace kontrolera zdalne-
go sterowania i gogli

Wskaznik kontrolera zdalnego sterowania bedzie Swieci¢
sie na czerwono po roztgczeniu kontrolera z dronem. DJI
Fly i gogle wyemitujg komunikat ostrzegawczy po rozta-
czeniu z dronem. Kontroler zdalnego sterowania i gogle
wyemitujg sygnat dZzwiekowy i wytgczg sie automatycznie
po roztaczeniu z dronem i dtugim czasie bezczynnosci.

/\ * Nalezy unika¢ zakt6cen miedzy kontrolerem
zdalnego sterowania a innymi urzadzeniami bez-
przewodowymi. Nalezy pamigta¢ o wytgczeniu Wi-Fi
w urzadzeniu mobilnym. W przypadku zaktécen
nalezy jak najszybciej wyladowa¢ dronem.

+ W razie wystapienia nieoczekiwanego zdarzenia
zwolnij drazki sterownicze lub nacisnij przy-
cisk wstrzymania lotu na kontrolerze zdalnego
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sterowania albo przycisk wstrzymania blokady na
kontrolerze ruchu.

Swiadomo$¢ GEO
Swiadomo$¢ GEO obejmuije funkcje wymienione ponizej.

Aktualizacja danych strefy UGZ (Unmanned Geographi-
cal Zone): Uzytkownik moze aktualizowa¢ dane FlySafe
za pomocg funkcji automatycznej aktualizacji danych lub
recznie zapisujac dane w dronie.

* Metoda 1: Przejdz do Settings (Ustawienia) w DJI Fly, wy-
bierz About (Informacje) > FlySafe Data (Dane FlySafe) >
Check for Updates (Sprawdz aktualizacje), aby automa-
tycznie zaktualizowac¢ dane FlySafe.

* Metoda 2: Regularnie sprawdzaj strone internetowg
krajowych wtadz lotniczych i uzyskaj najnowsze dane
UGZ do zaimportowania do swojego drona. PrzejdZ do
Settings (Ustawienia) w DJI Fly, wybierz About (Informa-
cje) > FlySafe Data (Dane FlySafe) > Import from Files
(Importuj z plikéw), a nastepnie postepuj zgodnie z in-
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strukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby recznie zapisac
i zaimportowa¢ dane UGZ.

£J: + Po pomysinym zakoficzeniu importu w aplikacji
DJI Fly pojawi sie komunikat. Jesli import nie powie-
dzie sie z powodu niewtasciwego formatu danych,
postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na
ekranie i ponéw prébe.

Rysunek mapy $wiadomosci GEO: Po wprowadzeniu naj-
nowszych danych UGZ w aplikacji D)I Fly pojawi sie mapa
lotéw ze strefami ograniczen. Nazwe, czas obowigzywa-
nia, limit putapu itp. mozna wyswietli¢, dotykajac danego
obszaru.

Oswiadczenie dotyczace AGL (Nad poziomem ziemi)

Pionowa cze$¢ ,geoswiadomosci” moze wykorzystywac
potozenie AMSL lub wysoko$¢ AGL. Wybér miedzy tymi
dwoma odniesieniami jest okre$lany oddzielnie dla kaz-
dego UGZ. Ani potozenie AMSL, ani wysokos$¢ AGL nie sg
obstugiwane przez DJI Avata 360. Wysokos$¢ H w widoku



kamery w aplikacji DJI Fly to wysoko$¢ od punktu startu
do drona. Wysoko$¢ powyzej punktu startu jest przybli-
zeniem i moze sie w pewnym stopniu rézni¢ od wysoko-
Sci/putapu okreslonej strefy UGZ. To kontroler odpowia-
da za nienaruszalno$¢ pionowych granic UGZ.

P
X

B

H

| P

\
Blad wysokodci

AGL (nieobstugiwane)

Strefy GEO
Strefy zakazu lotéw

Pojawiaja sie na czerwono w aplikacji DJI. Uzytkownik
otrzyma ostrzezenie, a lot stanie sie niemozliwy. Dron nie
moze w tych strefach lata¢ ani startowac. Strefy zakazu
lotéw mozna odblokowa¢. W tym celu nalezy wysta¢ wia-
domos¢ na adres flysafe@dji.com lub wybra¢ opcje Un-
lock A Zone (Odblokuj strefe) na stronie dji.com/flysafe.

DJI Avata 360 - Instrukcja obstugi

0m

Otrzymanie ostrzezenia

T00m” Ograniczenie
maksymalnej predkosci

Strefy zakazu
lotéw f—
1. Otmenic ostzezria
2 Nie mema vieiet
5 Usykownik ote oty walosek na
ofian]sronie nermeiowe] Ol Whiosek
Ziemia e
1. Otremane ostrasteia
2 Nie moana wystarowst
3. Usythowni mose otye wniosek naafGalne uone Itenetow Dl
Wniosek mustosta atwerazony recane
Strefy autoryzacji

Pojawiajg sie na niebiesko w aplikacji DJI. Uzytkownik
otrzyma ostrzezenie, a lot jest domysinie ograniczo-
ny. Bez autoryzacji nie mozna w tych strefach lata¢ ani
startowac. Strefy autoryzacji moga zosta¢ odblokowane
przez upowaznionych uzytkownikéw za pomocg zweryfi-
kowanego konta D]I.
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Otrzymanie ostrzezenia (

100m ’ Ograniczenie
maksymalnej predkosc

Strefy autoryzacji
Pray zblizaniu
1. Otrzymanie ostrzezenia
2. Nie mozna wlecie¢
3. Uzytkownik mote szybko zlozyé
wniosek w aplikacji DJ, podajac numer

% ( telefonu
Ziemia :__\

Strefy ograniczonego putapu

Strefy ograniczonego putapu to strefy o ograniczonej
wysokosci n.p.m.; sa wyswietlane na mapie w kolorze
szarym. Zblizajacy sie uzytkownik otrzyma ostrzezenie
w aplikacji DJI.

0m 7
Strefa —
ograniczonego Otrzymanie ostrzezenia
Ograniczon utapu -
8 y P P 100m Ograniczenie
maksymalnej predkosci
putap ! ) p
10m
(' ograniczenie maksymaine] predkosci
1. Dron moze wystartowat w tych strefach | wlecleé do nich,
zachowujac okreslona wysokose. Pojawi sig komunikat
( ostrzegawczy
‘2. Uiytkownik moze biega sig o pozwolenie na oficalng; stronie
Ziemia internetowej DJ. Wniosek musi zostat zatwierdzony recznie
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Strefy wzmozonej ostroznosci

Gdy dron dotrze do krawedzi strefy, pojawi sie ostrze-
zenie.

Obszar w poblizu

Strefy ostrzezen
rozszerzonych
(Strefy UE UGZ)

1o ma st o e
o oo s,
P

( o

T 160m 2. Dron moze startowa i wiatywat do

— obszaru w poblizu z komunikatem
el
Toom

Otrzymanie
ostrzezenia

Strefy ostrzegawcze

Gdy dron dotrze do krawedzi strefy, uzytkownik otrzyma
ostrzezenie.



Strefy —
ostrzegawcze -

1. Dron moze wystartowac w tych strefach i wlecie¢
do nich. Pojawi sig komunikat ostrzegawczy.

Ziemia

/\ + Gdy dron i aplikacja DJI Fly nie mogg uzyskac¢
sygnatu GPS, funkcja $wiadomosci GEO nie bedzie
dziatac. Zaktécenie dziatania anteny drona lub wy-
tgczenie autoryzacji GPS w DJI Fly spowoduje utrate
sygnatu GPS.

Powiadomienie EASA

Przed uzyciem nalezy zapozna¢ sie z dokumentem ,In-
formacje o dronie” dotgczonym do opakowania.

Pod ponizszym linkiem mozna znalez¢ powiadomienie
EASA i wiecej informacji na temat identyfikowalnosci.

DJI Avata 360 - Instrukcja obstugi

https://www.easa.europa.eu/en/document-library/gene-
ral-publications/dronesinformation-notices

Oryginalne instrukcje

Niniejsza instrukcja jest dostarczana przez firme SZ DJI
Technology, Inc. Jej tre$¢ moze ulec zmianie.

Adres: Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road,
Xili Community, Xili Street, Nanshan District, Shenzhen,
China, 518055.

7.11 Informacje posprzedazne
Odwiedz strone https://www.dji.com/support, aby do-

wiedzie¢ sie wiecej na temat zasad obstugi posprzedaz-
nej, ustug naprawczych i wsparcia.



https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/dronesinformation-notices
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/dronesinformation-notices
https://www.dji.com/support

DJI Avata 360 - Instrukcja obstugi
UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

SZ DJI Technology Co., Ltd niniejszym os$wiadcza, ze typ urzadzenia radiowego DJI Avata 360 (DVN3NT), DJI RC 2
(RC331)) jest zgodny z dyrektywa 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym
adresem internetowym: https://files.innpro.pl/dji

Adres producenta: Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan District,
Shenzhen, Chiny

Podmiot odpowiedzialny w UE:
DJI Europe B.V.

LA 2992

24569 Barendrecht,

Holandia

dealer.nl@dji.com
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Dane dotyczgce baterii:

Dron

Typ: akumulator litowo-jonowy
Waga netto: ok. 0,149 kg
Pojemnos¢: = 2700 mAh

Moc: > 0,0387 kWh

Przekroczono dopuszczalng zawarto$¢ kadmu (0,002%)
lub otowiu (0,004%): tak

Nr seryjny baterii: BWXVN1-2700-14.32

Aparatura sterujgca RC 2
Typ: akumulator 18650 Li-ion
Waga netto: 0,42 kg
Pojemnos$¢: 3100 mAh x2

Przekroczono dopuszczalng zawarto$¢ kadmu (0,002%)
lub otowiu (0,004%): nie

Nr seryjny baterii: RC331

DJI Avata 360 - Instrukcja obstugi

Gogle DJI Goggles N3:
Typ: akumulator litowo-jonowy
Waga netto: ok 0,15 kg
Pojemnos¢: 2450 mAh

Przekroczono dopuszczalng zawarto$¢ kadmu (0,002%)
lub otowiu (0,004%): nie

Nr seryjny baterii: BZX300-2450-7.2

Kontroler DJI RC Motion 3:
Typ: akumulator litowo-jonowy
Waga netto: < 0,047 kg
Pojemnos¢: 2600 mAh

Przekroczono dopuszczalng zawarto$¢ kadmu (0,002%)
lub otowiu (0,004%): nie

Nr seryjny baterii: BWX231-2600-3.6
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cip
WARUNKI GWARANC]JI PRODUKTOW MARKI DJI

Gwarant:
SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan District, Shenzhen, Chiny

Dystrybutor:
INNPRO Robert Btedowski Sp. z 0.0. z siedzibg w Rybniku, ul, Rudzka 65C, 44-200 Rybnik,
Dystrybutor produktéw DJI na terenie Polski.

1. Gwarancjg objete sg nastepujgce produkty marki DJI (,Produkty”), pochodzace z dystrybucji realizowanej na tere-
nie Polski przez Dystrybutora, ktérych okres gwarancji wynosi:

a) Drony, kamery, gimbale - 24 miesigce od daty sprzedazy (zgodnie z datg na dowodzie zakupu) lub daty aktywacji,
w zaleznosci od tego, co nastgpito szybciej.

b) Akumulatory - 12 miesiecy od daty sprzedazy (zgodnie z datg na dowodzie zakupu) lub aktywacji w zaleznosci

od tego, co nastagpito jako pierwsze, pod warunkiem ze szybciej nie wyczerpat sie przewidziany dla danego modelu
akumulatora limit cykli uzycia akumulatora (100, 200 lub 400 cykli uzycia). W przypadku wczesniejszego wyczerpania
limitu cykli okres gwarancji uptywa z dniem wyczerpania tego limitu. Dla wigkszosci akumulatoréw przewidziany jest
limit 200 cykli, za wyjgtkiem modeli:

- Avata, Avata 2, FPV i Neo - 100 cyKkli

- DJI Focus i DJI Osmo - limit 400 cykli.

- Matrice - limit 400 cykli pod warunkiem magazynowania akumulatora przy poziomie natadowania 90% przez dtuzej
niz 120 dni.



Akcesoria jak np. obudowy, kable czy $migta nie podlegajg gwaranciji.

2. Dystrybutor jest jednocze$nie posrednikiem w realizacji zgtoszen gwarancyjnych miedzy nabywca a Gwarantem.
3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce urzadzenia pochodza-
cego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy korcowego wraz z widocznym numerem seryjnym oraz waznym
dowodem zakupu (paragon, rachunek uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odméwic¢ wykonania
naprawy gwarancyjnej w przypadku stwierdzenia niezgodnosci danych zawartych w powyzszych dokumentach.

4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych i wad produk-
cyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z opublikowanymi materiatami
dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez DJI obejmujg m.in. podrecznik uzytkownika, instrukcje obstugi,
wskazéwki bezpieczenstwa, specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i komunikaty serwisowe.

5. Gwarancja obejmuje wylgcznie wady spowodowane wadami tkwigcymi w sprzedanym produkcie.

6. Gwarancja nie obejmuje:

- Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczegdlnosci niezgodnego z in-
strukcjg obstugi badz przepisami bezpieczenstwa.

- Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.

- Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione (w tym przez nabywce).
- Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtasciwg instalacjg urzadzen wspoétpracujacych z produktem.
- Uszkodzenia wskutek katastrofy lub obrazen od ognia spowodowanych czynnikami nieprodukcyjnymi, w tym, ale
nie wytacznie btedami operatora.

- Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem obudowy, niezgod-
nie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowg instalacja, nieprawidtowym uzytkowaniem lub dziataniem niezgodnym
z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.

- Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwodéw i niedopasowaniem lub niewtasciwym



uzyciem akumulatora i tadowarki.

- Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktérych nie zastosowano sig do zaleceh w oficjalnych instrukcjach uzytkowania.
- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych wiatrach, deszczu lub
burzach piaskowych itp.).

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w sSrodowisku, w ktérym wystepujg zaktdcenia elektromagne-
tyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji radiowej, przewoddw wysokiego napiecia, stacji
energetycznych itp.).

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w srodowisku, w ktérym wystepujg zaktdcenia innych urza-
dzen bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo, sygnatu Wi-Fi itp.).

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu przy masie wiekszej niz bezpieczna masa startowa, ktéra
okreslono w instrukcji uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy sg zuzyte lub uszkodzone.

- Uszkodzen spowodowanych przez problemy z niezawodno$cig lub kompatybilnos$cig podczas korzystania z nieau-
toryzowanych czesci.

- Uszkodzen spowodowanych dziataniem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym akumulatorze.

- Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

- Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

- Wszystkich programéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych pézniej.

- Awarii lub uszkodzeh spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze dostarczy¢ lub
zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

- Uszkodzen wynikajacych z pomocy technicznej innej niz DJI.

- Produktéw lub czesci ze zmieniong etykietg identyfikacyjna, lub, z ktérych usunieto etykiete identyfikacyjna.

- Czedci i akcesoriow podlegajacych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegélnosci zarysowan, trudnych
do usuniecia zabrudzen, wytarcia napiséw, akumulatoréw itp.

- Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.



- Uszkodzen powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, powddz, przepiecia sieci energetycznej,
wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie srodkéw chemicznych oraz innych czynnikéw zewnetrznych, powoduja-
cych np. korozje czy plamy.

- Braku dostarczenia logéw lotu, potrzebnych do zanalizowania wypadku.

7. Gwarancja obejmuje bezptatng wymianeg czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz robocizng w okresie
gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji moga by¢ usuwane tylko przez autoryzowany lub oficjalny serwis
Gwaranta w mozliwie najkrétszym terminie, nie dtuzszym niz 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek, a takze dostepnoscia
czesci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza sie okresu, kiedy Gwarant nie moze podjac sie
realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezacych po stronie kupujacego lub po stronie oficjalnego serwisu marki DJI.
9. W ramach napraw gwarancyjnych Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajgcego gwarancje DJI samodziel-
nie lub za posrednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowigzany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodzeniami podczas trans-
portu, jesli zachodzi konieczno$¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko uszkodzenia
sprzetu podczas transportu ponosi klient.

11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosi¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy kurierskiej, nabywca
zobowigzany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawiciela firmy kurierskiej, na prosbe nabywcy.
W przypadku wszelkich zastrzezern sporzadza on protokét szkody w obecnosci kuriera.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy, jezeli producent stwierdzi na pismie, iz usuniecie
wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajacy wymianie musi by¢ kompletny. W razie dostarczenia zdekompletowanego
zestawu, koszty brakujgcego wyposazenia ponosi nabywca.

14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu urzadzenie, jak i dowéd
zakupu catego zestawu.

15. Podczas $wiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie produktu tylko, gdy



jest on w jego posiadaniu.
16. Jedli urzadzenie ujawni wady w ciggu 7 dni od daty zakupu i zostang one potwierdzone przez Serwis, Gwarant dotfo-
zy wszelkich staran, aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od wad w czasie 14 dni roboczych w ramach gwa-
rancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do odmowy realizacji wymiany DOA w przypadku brakéw magazynowych.
17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana, jesli:
Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad 7 dniach kalendarzowych od jego zakupu. Dowéd zakupu, para-
gony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzadzeniem, lub istnieje podejrzenie, ze zostaly sfatszowane lub
przerobione. Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych akcesoriéw,
dodatkéw i opakowan lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika. Po przeprowadzeniu wszystkich
odpowiednich testéw przez Gwaranta, produkt nie bedzie zawierat zadnych wad. Jakiekolwiek btedy lub uszkodzenie
produktu spowodowane bedg przez nieautoryzowane uzycie lub modyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na
wilgo¢, wprowadzanie ciat obcych (wody, oleju, piaskuy, itd.) lub niewtasciwego montazu lub eksploataciji. Etykiety pro-
duktéw, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazujg oznaki sabotazu lub zmiany. Uszkodzenia sg spowodowane przez
niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary, powodzie, silne wiatry lub uderzenia pioruna.
18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:
Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych lub informacji
osobistych zawartych w produkcie. Obrazenia ciata (w tym $mier¢), szkody majatkowe, osobiste lub materialne spo-
wodowane uzyciem produktu niezgodnie z instrukcjg obstugi. Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedosto-
sowaniem uzytkownika do przepiséw prawa na terenie Polski i innych krajow.
19. Gwarancja nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujgcego wynikajgcych z przepiséw o rekoj-
mi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku, kiedy nabywca jest konsumentem. Jesli kupujacy jest przedsiebiorca,
rekojmia zostaje wykluczona zgodnie z art. 558 § 1 Kodeksu Cywilnego.

INNPRO

»
lNNFR :: ul. Rudzka 65C

44-200 Rybnik



Ochrona Srodowiska

A

Ce

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej, nie moze by¢
umieszczany tacznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiérce i recyklin-
gowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidlowe usuwanie, zapobiega potencjalnym,
negatywnym konsekwencjom dla srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujacymi przepisami ochrony Srodowiska dotyczacy-
mi usuwania odpadéw. Szczegétowe informacje na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktérym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podej$cia Unii Europejskiej (UE), dotyczacych
zagadnien zwigzanych z bezpieczernstwem uzytkowania, ochrony zdrowia i ochrony srodowiska,
okreslajacych zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.



Treé¢ ta moze ulec zmianie bez powiadomienia.

Pobierz najnowsza wersje z

https://www.dji.com/avata-360/downloads

DJI i AVATA sg znakami towarowymi firmy DJI.
Copyright © 2026 D)l Wszelkie prawa zastrzezone.
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