14+

GIRO RENWOTE CONTROL SERIES

S W e @

QUADROCOPTER ZDALNIE STEROWANY 4CH 2,4G

INSTRUKCJA OBSLUGH

Cechy produktu:

-4-osiowy konstrukcja zapewniajacy lepsze sterowanie i kontrole lotu,
zarowno

w pomieszczeniach jak i na Swiezym powietrzu.

-6-osiowy system zyroskopowy pomaga w zachowaniu rownowagi.
-Modutowa struktura maszyny utatwia sktadanie i konserwacje.
-Posiada funkcje przewrotki 3D.

-Ponadto wyposazony zostat w nadajnik WIFI i funkcje headless.
-Transmisja obrazu z kamery w czasie rzeczywistym.

Bezpieczer’nstwo

1. Mate elementy Smigtowca powinny by¢ przechowywane poza zasiegiem
matych dzieci.

2. Sita ciggu Smigiet quadrocoptera jest znaczna. Z tego tez powodu podczas
lotu nie powinno wychylac¢ sie drazkéw sterowania zbyt gwattownie. Pomoze
to unikng¢ utraty kontroli nad pojazdem, co moze skutkowac jego
uszkodzeniem.

3. Po locie nadajnik powinien zostac¢ wytaczony, a akumulator odpiety
od quadrocoptera.

. Akumulator nalezy trzymac z dala od otwartego ognia i innych zrédet ciepta.

. Podczas lotu nalezy zachowac odlegtos¢ minimum 2-3 metréw od ludzi czy
zwierzat, by uniknac obrazen, mogacych powsta¢ w wyniku uderzenia
rozpedzonym modelem.

6. Dzieci powinny bawi¢ sie smigtowcem jedynie pod nadzorem osoby dorostej.
Opiekun powinien pilnowac, by quadrocopter nie odleciat poza zasieg
nadajnika

7. Nie nalezy tadowac baterii do tego nie przeznaczonych. Wktadajac baterie
nalezy zwraca¢ uwage na ich polaryzacje. Nie nalezy miesza¢ starych baterii
z nowymi. Nie nalezy miesza¢ ze soba réznych rodzajow baterii.

8. Przed odtozeniem modelu na dluzszy czas, nalezy wyjgé akumulator
ze smigtowca i baterie z nadajnika.

9. Nie nalezy doprowadza¢ do zwarcia panelu zasilania.

10. Dron powinien by¢ skrecany pod nadzorem osoby dorostej.

11. Dron nie powinien latac za blisko 0oséb postronnych, innych modeli
latajacych i ponad ttumem (>12 osob).

12. Jezeli chcesz odtozy¢ model na diuzej niz 10 dni, postara;j sie, aby
akumulator byt roztadowany do potowy. Znacznie wydtuzy to jego zywotnosc¢.
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Konserwacja

1. Regularnie czysc¢ produkt za pomoca miekkiej, wilgotnej Sciereczki.

2. Nie zostawiaj modelu na stoicu/nie wystawiaj na dziatanie wysokich
temperatur

3. Chron model i nadajnik przed wilgocia.




4. Uzywanie uszkodzonego kabla do tadowania czy tadowarki jest
niebezpieczne. Jezeli zauwazysz, ze sg uszkodzone, wymien je natychmiast.

Zawartosc¢ opakowania

Dron Czytnik kart Kamera WIFI 720p
Pilot Smigta Karta microSD
Instrukcja obstugi tadowarka Klips na telefon
Srubokret Ostony smigiet Klucz
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USER MANUAL

Aby zamontowac ostone Smigiet wystarczy
wpigc ja do ramienia, jak pokazano na
obrazku.

Demontaz jest rownie prosty, wystarczy
bowiem stanowczo pociggnac za ostone do
zewnatrz.

Montaz/demontaz smigiet

Montaz:

1.Wktadajgc $migto, upewnij sie, ze montujesz
odpowiednie $migto na odpowiednie ramie.

2.Za pomoca dotgczonego klucza dokre¢ nakretke
znajdujaca sie pod $migtem. Po wszystkim przekre¢
$migto odwrotnie do ruchu wskazéwek zegara

(w przypadku smigta A) lub zgodnie z ruchem

| wskazowek zegara (w przypadku $migta B).

3.Umiesc¢ nasadke, jak pokazano na obrazku.

1.Zdejmij nasadke.

2 Kluczem odkre¢ nakretke znajdujgcy sie pod
smigtem, nastepnie docisnij $migto. Polucuj $migto
obracajac je zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
(w przypadku $migta A) lub w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara

(w przypadku $migta B).




3.Zdejmij $migto

Uwaga: Smigta oznaczone literg ,A” powinny by¢ montowane na
ramionach oznaczonych literg ,A” i vice versa.

Montaz kamery

Montaz:

1.Umies¢ kamere na miejscu

2.Podtacz kabel kamerki do
quadrocoptera

Demontaz:

1.0dtacz kabel kamerki od quadrocoptera

2.Docisnij zatrzask i wysun kamerke.

Uwaga: Kamerke mozna podpigé¢/odpiac jedynie od
WYLACZONEGO gquadrocoptera.

Montaz/demontaz

uchwytu na telefon

Montaz:
1.Przyczep klips wsuwajgc go do rynienki
i znajdujacej sie u gory, na odwrocie pilota.
\?‘o 2.Rozwarcie klipsa mozna z tatwoscig
/ dostosowac do wielkosci telefonu.
T
Demontaz:
‘ 1.Delikatnie docisnij i wysun klips z rynienki
'1‘ w pilocie.
P "




Wymiana i fadowanie

akumulatora

1.\Wytacz quadrocopter przyciskiem na gorze
modelu.

2.Wecisnij zatrzask ostony akumulatora i
trzymajac go pociggnij.

3.Podtgcz tadowarke do akumulatora, a
nastepnie do zrédta pradu. Dioda zapali si¢
na czas fadowania i zgasnie po jego
zakonczeniu. Catkowite tadowanie trwa
~150min.

4 Po catkowitym natadowaniu z powrotem
podepnij akumulator do drona.

Czas tadowania: ~150min.

Czas lotu: ~9min.

Bezpieczne fadowanie:

1.Podczas tadowania produkt nalezy umiesci¢ na suchym podtozu

w wentylowanym pomieszczeniu z dala od Zrédet ciepta i wybuchowych
substanciji.

2.Przed tadowaniem nalezy wyjac¢ baterie z quadrocoptera. tadowac nalezy
pod nadzorem osoby doroste;.

3.Po locie, poczekaj az bateria ostygnie, zanim zaczniesz jg tadowac,

w innym wypadku moze napeczniej lub zajg¢ sie ogniem.

4 Uzywaj tylko zatagczonego kabla USB. Jezeli bateria byta uzywana przez
dtugi czas, lub wyglada na napeczniatg, nalezy ja wymienic.
5.Nieuzywana bateria sama zacznie sie roztadowywac. Zbyt czeste
tadowanie i roztadowywanie baterii moze skrécic jej zywotnose.

Obsluga pilota

Opis funkcji przyciskéw na pilocie:

- aUChwyt na telefon

Wiacznik' eseeeeeeees,

A7 Prawy drazek

" -wcisnij i przytrzymaj
przez 3 sek., by
uruchomi¢ tryb headless;
ponowne wciSniecie
zakonczy tryb headless
-szybkie klikniecie zmieni
predkos¢ lotu (1 sygnat
dzwiekowy: wolno,
2:szybko)

Lewy drazek
-\Weisnij i przytrzymaj e,
w celu korekty lotu. y
By przywroci¢
ustawienia fabryczne,
wytacz pilot
przytrzymujac
wcisniety drazek.

Zrobienie zdjecia . s~ePrzewrotka 3D

"'-u-d\uiomatyczny start/ladowanie

Nagrywanie filmu .

Wkiadanie baterii do pilota:

Pokrywa baterii

4 baterie AA

Otwérz pokrywe baterii znajdujgca sie na odwrocie pilota i widoz do
srodka 4 alkaliczne baterie AA, zwracajgc uwage na ich polaryzacije.




1.Wkitadaj baterie zgodnie z ich polaryzacja.

4 Przetaczenie predkosci:
2.Nie mieszaj nowych baterii ze starymi. 4 pre

Wyjsciowa predkoscig drona jest predkosé
wolna”, mozemy jednak przefaczyc sie na wyzsza
predkos¢ krotko weiskajgc prawy drgzek.
Przetaczenie pomiedzy predkosciami oznajmiane
jest sygnatem dzwiekowym (1 dla predkosci
niskiej i 2 dla wysaokiej).

3.Nie mieszaj réznych rodzajow baterii.
4.Nie taduj baterii nie bedgcych akumulatorkami.

Specjalne funkcje

5. Przewrotka 3D:
Gdy opanujesz juz podstawy, mozesz

sprobowac wykonac ekscytujgce powietrzne U Y e
. . . , akrobacje. Najpierw wzbij sie na wysokos¢ # ¥
1.Zabezpieczenie przed spadkiem mocy: g - / )
s c gt . onad 3 metrow, wcisnij Przewrotki 3D A
Gdy Swiatta na spodzie Smigtowca zaczynajg —h— SO prawei stronie nadaji]ika a nastepnie r » l
miga¢, oznacza to, ze akumulator jest s W o b ! : 3
. . RN wychyl prawy drazek w dowolnym kierunku, ¥
na wyczerpaniu. Wyladuj maszyna FEA b;w;lkc?nac’: ?‘Iikoi?(a 0 360 stopn}i’ ™ 5|m L\
i nataduj akumulator. : -

Porada: Przewrotka 3D wychodzi najlepiej
Zz w petni natadowang baterig.

2.Zabezpieczenie przed spieciem: O

Jezeli Smiglo sie zaklinuje, zasilanie zostanie e - 2

odtgczone. By kontynuowac lot, (¢ 6.Utrzymywanie putapu:

nalezy ponownie zsynchronizowac pojazd. 2 N Jezeli po wzniesieniu sie na zadowalajacg nas

J wysokos¢ puscimy lewy drazek, +dron

automatycznie bedzie utrzymywat staty putap lotu,
dzieki wbudowanemu barometrowi.

3.Korekcja wznoszenia: — 7.Funkcja headless:

Utéz quadrocopter poziomo i wychyl oba drgzki a) Definiowanie frontu:
nadajnika w prawy, dolny rég na 2-3 sekundy.
Lampka quadrocoptera powinna ponownie zaczac
szybko migac, po 2-3 sekundach lampka znowu
powinna pali¢ sie statym Swiattem. Oznacza to

,Z€ operacja sie powiodta.

1.Whacz pilot.




: 2 P 2. Nastepnie wigcz quadrocopter i utéz go na ptaskiej,

| fewo iprwa| - rownej powierzchni, tak by byt zwrécony
* %| wtesama strone co Ty.

oy

3.Upewnij sie, ze lewy drazek jest w najnizszej,
mozliwej pozycji. Nastepnie przesun do maksymalnie
do gory i maksymalnie w dét. Diugi sygnat dzwiekowy
zasygnalizuje powodzenie synchronizacji sygnatu.

b) Skorygowanie definicji frontu:

1. Jezeli Smigtowiec rozbije sie w trybie hedless,
definicja frontu moze ulec wypaczeniu i musi

7 (= ) Py zostac skorygowana. Aby ponownie zdefiniowac

/@‘.‘ (©) ‘@l front, nalezy wychyli¢ oba drazki jednoczesnie

\ o 0|\ '\ J " .

&4 oge = w lewy, dolny rég. Gdy diody na quadrocopterze
zaczna powoli migac¢ przez 3 sekundy, oznacza to,

ze korekta zostata przeprowadzona pomysinie.

c) Przelgczanie pomiedzy trybem headless, a trybem domysinym.

1.Tryb headless nie jest trybem domysinym. Mozna go
uruchomi¢ wciskajac i przytrzymujac prawy drazek
przez 3 sekundy, po ktérych ustyszymy 3 sygnaty
dzwiekowe oznaczajgce wejscie w tryb headless.
Ponowne wcisniecie prawego drgzka w trybie
headless zaowocuje wyjsciem z trybu, ktoremu
towarzyszyc¢ bedzie dlugi, pojedynczy sygnat
dzwiekowy. (W trybie headless diody drona migaja raz
na 4 sekundy).

2.W trybie headless dron zawsze bedzie leciat do

\ 4 2 przodu/tytu/w lewo/prawo w odniesieniu do

Len ‘: i o é @'}\# pilotujacego. Kat obrotu drona wokot wiasnej osi nie
NI ma znaczenia.

8.Przesyt obrazu z kamery w czasie rzeczywistym.

1.Pobranie oprogramowania.

Aplikacje SYMA GO na telefony z systemem Android mozna pobrac ze strony
www.symatoys.com lub zeskanowac kod QR z instrukcii.

Aplikacje SYMA GO na telefony z systemem 10S mozna pobra¢ z App Store lub
zeskanowac kod QR.

Kody QR znajduja sie w niniejszej instrukgiji i na pudetku. Po najnowsza
wersje aplikacji SYMA GO udaj sie do App Store lub strone
www.symatoys.com.

2.Nawigzanie potgczenia

a) Wiacz quadrocopter, dioda kamery powinna zaswiecic sie na zielono. W
ciggu 10 sekund dioda kamery zacznie migac¢ i kamera bedzie gotowa do
potgczenia ze smartfonem.

b) Po nawigzaniu potaczenia znajdz w telefonie sie¢ WIFI o nazwie
FPV-WIFI-**** i potagcz sie z nig.

c) Whacz program SYMA GO i wcisnij przycisk START, transmisja obrazu na
zywo z kamery smigtowca zostanie zainicjowana.

1. Wiacz 2. Kliknij 3. Na ekranie

program ikonke START pojawi sie obraz
SYMA GO. z kamery, wySwietlany

W czasie rzeczywistym.

-10-
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3. Interfejs aplikacji

o @ o 1.Powrdt

2.Sygnat WiFi
3.Przegladaj zdjecia i filmy
4 Rozpocznij nagrywanie
5.Zréb zdjecie

6.Czas nagrania
]

4. Przesytanie obrazu z kamery w czasie rzeczywistym:

Robienie zdjec¢ i nagrywanie filmow: Wecisnij ikonke odpowiadajgcg za
robienie zdje¢, by zrobi¢ zdjecie lub filmowanie, by rozpoczac nagrywanie,
na interfejsie aplikacji. Gotowe zdjecia i filmy mozna znalez¢ odpowiednio
w katalogach ze zdjeciami i filmami.

Uwaga: Podczas podgladu obrazu z kamery na zywo, zasieg
zmniejszony jest o potowe.
Nadajnik WIF| dziata najlepiej na otwartej przestrzeni.

5. Zapisywanie materiatow na karcie pamieci.

Kamera quadrocoptera ma miejsce na karte pamieci i na niej to bedg
zapisywane zdjecia i filmy przy jednoczesnym ich zapisywaniu w pamieci
telefonu. W przypadku braku karty pamieci, wszelkie zdjecia i nagrania wideo
beda zapisywane wytacznie w pamieci telefonu.

Przygotowanie do lotu

Wiaczanie/wylaczanie drona

1. Przygotowanie do lotu

— i -
=R 1. Wiacz pilolt

) (® : >
@/‘ U =/
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Krok 2: Podtgcz akumulator do drona.

Krok 3: Wkacz drona, wciskajac guzik
na gorze modelu.

3.Upewnij sie, ze lewy drgzek jest w najnizszej,
mozliwej pozycji. Nastepnie przesun do
maksymalnie do gory i maksymalnie w dét. Diugi
sygnat dzwiekowy zasygnalizuje powodzenie
synchronizacji sygnatu.

Metoda 1: Wychyl lewy drazek do najwyzszej
pozycji, a nastgpnie z powrotem na $rodek.
Smigta zaczng sie powoli obracac.

Metoda 2: Wychyl oba drazki w dot i do $rodka.
Nastepnie zacznij zakreslac drgzkami kota do
wewnatrz, dopoki smigta nie zaczna sie obracac.

Metoda 3: Gdy dron znajduje sie na ziemi wcisnij
guzik ,B", dron samoczynnie wystartuje i bedzie
unosit sie w powietrzu na statej wysokosci.

13-




3. Wylgczenie drona.

Metoda 1: Wychyl lewy drazek do najnizszej
pozycji i przytrzymaj do tam przez 2-3 sekundy.
Dron sie wytaczy.

) i Ly , Wychyl lewy drazek w prawo Wychyl prawy drgzek w prawo
Met?da 2 Wychy_l Oblf d'r qu_k:jw ql?* ! d?( s}{ror;ka. lub w lewo, by skreci¢ w prawo lub w lewo, by polecie¢ w prawo
astepnie zacznij zakreslac dragzkami kota do lub W lewo. lub W IEW0.

wewnatrz, dopoki Smigta nie zaczng sie obracac.

Korekta lotu

L o B Metoda 3: Gdy dron znajduje sie w powietrzu, _
|-— —— *“!;, wcisnij przycisk ,B”. Dron samoczynnie wyladuje
SN naziemi. Jezeli quadrocopter sam leci do przodu lub do tytu,
> A mozesz to skorygowac poprzez wcisnigcie i
SE=to

przytrzymanie lewego drazka przy jednoczesnym
wychyleniu prawego drgzka w gore lub w dét. Nie
> @E@ puszczaj drazka, dopdki Smigtowiec nie wyréwna

8 lotu.

Kontrola kierunku lotu

A e i ", Jezeli quadrocopter sam leci w lewo lub w prawo,
_ BE N mozesz to skorygowaé poprzez wcisniecie i
- _ "-‘ b przytrzymanie lewego drgzka przy jednoczesnym
1 1 s wychyleniu prawego drgzka w lewo lub w prawo.
G @.@ Nie puszczaj drazka, dopdki smigtowiec nie
F;%’Eg-ﬁ -, il U s wyroéwna lotu.
% 135 ~=) 2
o Bge| epe 5‘%‘ fovmaskn
| |
: - — Jezeli quadrocopter sam skreca w lewo lub w
Wychyl lewy drazek w gore lub Wychyl prawy drazek w gore lub A r prawo, mozesz to skorygowaé poprzez wcisniecie i
w dot, by wzniesé lub obnizyé w dot, by poleciec do przodu lub _/ A przytrzymanie lewego drazka przy jednoczesnym
Smiglowiec. do tytu. L | jego (lewego drazka) wychyleniu w lewo lub w
-4 b . @@ prawo. Nie puszczaj drazka, dopoki $migtowiec nie
< - wyrowna lotu.
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UWAGA: Wszelkie modyfikacje wprowadzone przez uzytkownika moga
mie¢ wplyw na uprawnienia do sterowania modelem.

Model spetnia wymagania sprzetu elektronicznego klasy B, o ktorych
mowa w czesci 15 zasad FCC. Ograniczenia te zostaly narzucone w celu
ochrony przed potencjalnymi szkodami na terenach zamieszkatych.
Sprzet, o ktorym mowa w instrukcji, generuje i wykorzystuje fale radiowe
ktore moga zaktdcaé komunikacje radiowa, jezeli z modelu nie korzystamy
przestrzegajgc zasad zawartych w niniejszej instrukcji.

Nie ma jednak 100% gwarancji, ze uzywanie modelu w poblizu
odbiornikéw radiowych lub telewizyjnych nie zaktoci sygnatu, nawet jezeli
wszystkie instrukcje bedg przestrzegane. W takim przypadku mozna
sprobowac temu zaradzi¢ wykorzystujgc jeden z podanych ponizej
sposobow:

- Przenie$ antene odbiornika

- Zwieksz odlegtos¢ pomiedzy sprzetem, a odbiornikiem

- Podtgcz sprzet do innego gniazda niz odbiomik

- Skontaktuj sig z dostawcg sygnatu lub fachowcem

Model ten miesci sie w regulacjach emisji sygnatu radiowego na uzytek
prywatny, opisanych w FCC. Model ten nie powinien by¢ uzywany w
pofaczeniu z zewnetrznymi antenami badz nadajnikami.

Deklaracja producenta:
GuangDong Syma model aircraft Industrial co.,ltd, deklaruje, ze opisany w
nieniejszej istrukcji dron spetnia rygory opisane w dyrektywie 1999/5/EC.

A
N

ofg

Receiver Board

Mobile Phone
Retaining Clip

Remote Control

R, P \ |
¢ N Hll
Upper body Lowe body Rotor Blade Base Stand
P U
;‘l\;‘g&//ﬁ ﬁ
A / y
Protective Frame Motor Lampshade Wrench
Charge Camera Gear LED Light Bar
(Red)
k ) )
LED Light Bar LiPo Battery Card Reader Plating Fitting
(Green)
2 ) ) 8
Blade cover Main stand Blade lockstitch A Blade lockstitch B
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Specyfikacje techniczne

'y

50cm

50cm

Dtugosé: 50cm Szerokos$¢: 50cm
Wysokosé: 19cm Model silnika: 132
Akumulator: 7,4V 2000mAnh litowy

Problemy i rozwigzania

NO. Product Name Qty. | NO. Product Name Qty.
Problem Przyczyna Rozwigzanie
01 Top Main Body 1 12 Cears 4
02 Bottom Main Body 1 13 Main stand 4
S ; 1.Nataduj Smigtowiec.
03 Blade(Clockwise Direction) 2 14 Circuti Board 1 1.Bateria smigtowca jest 2 Naiadu} lub ?vymier'l
roztadowana. : g
04 | Blade(Counter Clockwise Direction) 2 15 Base of dash 1 Quadrocopter (5 goteria nadajnika jest 3.Ustaw anteng nadajnika
- N : " o L Brtareem ; nie reaguje rozladowana. i sprobuj ponownie.
rotective frame 1g! arjgreen, .. - .
3.Sygnat nadajnika nie jest
06 Battery 1 17 LED Light Bar(red) 2 poprawnie dekodowany przez
quadrocopter.
07 Motor{Clockwise Direction) 2 18 Blade lockstitch A 2
08 Motor(Counter-clockwlse Direction) 2 19 Blade lockstitch B 2 1 Niski poziom mocy baterii
adAin 1.Wymien baterie.
09 Landing frame 4 20 Camera 1 Quadrocopter nada]!“ka- . . —_— "
reauie’z P 2.Kto$ w poblizu uzywa 2.\Wyjdz pgzg 135'@'9
10 LR 4 fee - g ; innego nadajnika.
ampshade opozZnieniem. nadajnlll(a O'tE‘ikJej samej
czestotliwosci.
1 Blade cover 4

-18- -19-



Problem Przyczyna Rozwigzanie
; ; 1. Nalezy dokonac
Quadrocopter ;d:f?rﬁf‘:;ﬁosm bigdnie korekty lotu zgodnie
sig przechyla Y- z instrukcjami ze s. 8.

podczas zawisu.

Nie leci do
przodu w trybie
headless.

1. Definicja frontu ulegta
wypaczeniu po kraksie
$migtowca.

1. Ponownie zdefiniuj front
zgodnie z i nstrukcjami ze
s. 9

Dron nie
zachowuje
statego putapu
lotu.

1.Synchronizacja sygnatu
odbywata sie na nieréwnej
powierzchni.

2.Zmienne ci$nienie
atmosferyczne spowodowane
zt3 pogoda.

3.Kolizja rozstroita zyroskop.

1.Dokonaj ponownej
synchronizacji sygnatu,
tym razem na ptaskiej i
réwnej powierzchni.
2.Unikaj lotéw w zta
pogode.

3.Dokonaj korekty
wznoszenia opisanej na
s.8

-20-

Gwarancja:

-Produkt objety jest 24-miesieczng gwarancjg

-Gwarancja nie obejmuje czesci eksploatacyjnych, ulegajgcych naturalnemu
zuzywaniu, np. $migta, zebatki, bateria itp.

-Gwarancja nie obejmuje uszkodzen mechanicznych spowodowanych wing
uzytkownika, niewtasciwym lub nieumiejetnym postugiwania sie¢ modelem

-W przypadku uszkodzenia modelu, nalezy go odesta¢ we wtasnym zakresie do
miejsca zakupu, wraz z dotgczonym dowodem zakupu

-Reklamacje bez waznego dowodu zakupu nie bedg rozpatrywane

Dystrybucja

KIK SP. Z 0.0. SPK.

Ul. Hetmarnska 10, 15-727 Biatystok
NIP: 5423089180

Email: hurt@kontext.pl

Kod QR dla uzytkownikéow
telefonéw z systemem 10S.

Kod QR dla uzytkownikéw
telefondw z systemem
Android.
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